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Dziekujemy za zakup przemiennika czestotliwosci LG!

INSTRUKCJA BEZPIECZENSTWA

Aby zapobiec uszkodzeniom i awariom urzadzenia, przeczytaj tq instrukcje. Nieprawidtowa praca wynikajaca
ze zignorowania instrukcji obstugi moze spowodowac znaczne uszkodzenia.

Po przeczytaniu tej instrukcji, pozostaw ja w miejscu tatwo dostepnym dla osoby majacej
stycznosc z przemiennikiem.

Instrukcje ta powinna posiadac osoba, ktora aktualnie obstuguje urzadzenie i jest odpowiedzialna
za jej dziatanie.

UWAGA

- Nie zdejmuj obudowy przemiennika, kiedy podane jest zasilanie

- Nie uruchamiaj przemiennika przy zdjetej obudowie.

- Pokrywe przednia nalezy zdejmowac tylko w przypadku podtaczania przewodoéw lub przy
przegladach okresowych, ale tylko przy odtaczonym zasilaniu.

- Podtaczanie przewodéw lub przeglady okresowe powinny by¢ wykonywane, co najmniej po
uptywie 10 minut od odlaczenia zasilania i po sprawdzeniu, ze napiecie na szynie DC spadlo ponizej
30V DC.

- Przy podtaczaniu przewodow rece powinny by¢ suche.

- Nie uzywaj przewodow z uszkodzona izolacja.

- Nie poddawaj przewodoéw $cieraniu, zbytnim naprezeniom oraz Sciskaniu.

W przeciwnym razie moze doj$¢ do porazenia pradem.

- Instaluj falownik na niepalnych powierzchniach oraz w poblizu takich materiatéw. W przeciwnym
razie moze dojé¢ do pozaru.

- Odtacz zasilanie, jezeli falownik doznat uszkodzenia. W przeciwnym razie moze to spowodowac dalsze
uszkodzenia.

- Nie dotykaj czesci przewodzacych przy zasilonym urzadzeniu gdyz moga one by¢ gorace. W
przeciwnym razie moze doj$¢ do poparzen skory.

- Nie podawaj zasilania, gdy przemiennik jest uszkodzony lub, gdy brakuje w nim jakiejkolwiek
czesci. W przeciwnym razie moze dojs¢ do porazenia pradem.

- Nie wktadaj papieru, elementow z drewna lub metalu lub innych ciat obcych do urzadzenia. W
przeciwnym razie moze doj$¢ do porazenia pradem.

SRODKI OSTROZNOSCI

Przenoszenie i instalacja

- Przy przenoszeniu zwrd¢ uwage na wage produktu.

- Instaluj urzadzenie zgodnie z instrukcjq uruchomienia.

- Nie zdejmuj pokrywy falownika podczas transportu.

- Nie stawiaj ciezkich elementdw na falownik.

- Sprawdz czy wiasciwa jest pozycja urzadzenia przy transporcie.

- Nie rzucaj opakowaniem z urzadzeniem lub samym urzadzeniem.

- Impedancja doziemna powinna a by¢ mniejsza niz 100Q dla zasilania 1-fazowego lub mniej niz 10Q dla zasilania
3-fazowego.

- Uzytkuj falownik przy zachowaniu nastepujacych warunkéw $rodowiskowych:

Temp. zewnetrzna pracy -10~40C

Wilgotnos¢ 90% lub mniej

Temp. przechowywania -20~65C

Lokalizacja Miejsca chronione przed korozjg, oparami oleju i kurzem, niepalne
Wysokos¢ i wibracje Max. 1,000m nad poziomem morza, Max. 5.9m/sec? (0.6G) lub mniej
Cisnienie atmosferyczne 70 ~ 106 kPa




Przewodowanie

Nie podtaczaj kondensatoréw do poprawy wspotczynnika mocy, dtawikéw wejsciowych oraz filtrow
wejsciowych na wyjscie falownika.

Kolejnos¢ podtaczenia faz U, V, W na wyjsciu falownika determinuje kierunek obrotéw silnika.
Podtaczenie zasilania falownika na zaciski wyjéciowe spowoduje uszkodzenie urzadzenia.

Przed rozpoczeciem podiaczania przewoddw nalezy doktadnie przeczytac instrukcje.

Zawsze najpierw zamontuj przemiennik a dopiero pézniej podtaczaj przewody.

Prébny start

Sprawdz wszystkie niezbedne parametry przed uruchamianiem. Zmiana niektérych parametréw moze by¢
wymagana z uwagi na charakter obcigzenia.

Zawsze podawaj whasciwe napiecie zasilania na zaciski falownika. W przypadku zasilania 1-fazowego
przemiennika nie podawaj na zaciski napiecia miedzyfazowego. W przeciwnym razie dojdzie do uszkodzenia
urzadzenia.

Srodki ostroznoéci przy uruchomieniu

Przy wybraniu opcji autorestartu uwazaj, aby nie dotykac czesci wirujacych silnika, gdyz po ustapieniu awarii
zacznie on pracowac.

Przycisk stop na klawiaturze jest aktywny, gdy wybrana jest taka opcja sterowania.

Po resecie awarii nalezy uwazaé, gdyz przy zataczonym sygnale start oraz gdy mamy obecny sygnat zadajacy
predkosci, silnik moze nagle zacza¢ sie obracac..

Nie zmieniaj i nie modyfikuj zadnej czesci w falowniku.

Nie uzywaj stycznika na wejsciu falownika w celu zataczania i wytaczania silnika.

Uzywaj filtréw przeciwzaktdceniowych do redukgji zaktocen elektromagnetycznych. W przeciwnym razie
przemiennik moze zaktdcaé urzadzenia znajdujace sie w poblizu.

W przypadku wahan napiecia wejéciowego, uzyj dfawika sieciowego. Brak dtawika moze powodowaé wzrost
temperatury kondensatoréw do poprawy wspotczynnika mocy, zasilaczy, lub ich uszkodzenie

Przed programowaniem falownika i uruchomieniem silnika zresetuj ustawienia falownika do ustawien
fabrycznych (par. FU2-93)

Sprawdz ustawienia czestotliwosci falownika przed uruchomieniem silnika. Dostosuj tg czestotliwos¢ do
mozliwosci znamionowych silnika.

Srodki ostroznoéci przed awariami

Przy waznych maszynach zapewnij dodatkowe zabezpieczenia np. hamulec bezpieczenstwa, ktéry bedzie
ochraniat inne urzadzenia przed niebezpiecznymi skutkami awarii falownika.

Uwagi montazowe

Podtaczajac przewody zasilajace i sitowe, uzywaj odpowiedniej sity przykrecania do zaciskdw przemiennika.
Zbyt stabe, badz zbyt silne przykrecenie przewodéw moze powodowac zwarcia, uszkodzenia zaciskéw lub
zaktécenia

Uzywaj przewodéw miedzianych min. 600V, odpornych na temp 75°C

Sprawdz przed podtaczaniem przewoddw wyjsciowych, ze zasilanie falownika jest wytaczone

W przypadku, gdy do falownika jest podtaczonych wiecej niz jeden silnik, suma przewoddw silnikowych
nie powinna by¢ wieksza niz 200m. Nie uzywaj przewodéw 3-zytowych dla duzych odlegtosci. Z uwagi na
pojemnosci pomiedzy przewodami, moze wtedy zadziata¢ zabezpieczenie falownika lub mie¢ niewtasciwy
wplyw na prace silnika.

Poniewaz dtugosci przewoddw do silnika mogg by¢ rézne, zaleznie od dtugosci przewodéw powinna by¢
ustawiona czestotliwosci kluczowania (czestotliwo$¢ no$na) falownika.

Dtugo$¢ przewodu pomiedzy Do 50m Do 100m Powyzej 100m
falownikiem a silnikiem
Czestotliwos¢ nosna Mniejsza niz 15kHz Mniejsza niz 5kHz Mniejsza niz 2,5kHz

Dla falownikéw do mocy 3,7kW dtugo$¢ przewoddw nie powinna by¢ dtuzsza niz 100m.

Dtugosci przewoddw moga by¢ dtuzsze w przypadku stosowania filtrow wyjéciowych lub dtawikdw.
Nigdy nie zwieraj zaciskdw B1 i B2. Spowoduje to uszkodzenie falownika

Na wyjsciu falownika nie stosuj urzadzen do poprawy wspétczynnika mocy, uktady przepieciowe oraz
wejéciowe filtry RFI

Dla zasilania 1-fazowego impedancja doziemna powinna wynosi¢ mniej niz 100Q

Dla zasilania 3—fazowego impedancja doziemna powinna wynosi¢ mniej niz 10Q
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Model
(SV 3o iG5A - 1) 004 008 015
Moc silnika HP 0.5 1 2
kW 0.4 0.75 1.5
Moc [kVA] 0.95 1.9 3.0
Dane znam. | Prad FLA [A] 2.5 5 8
wyjéciowe Czestotliwos¢ 0 ~ 400 Hz (Sterowanie wektorowe bezczujnikowe: 0 ~ 300Hz
Napiecie 3-fazowe 200 ~ 230 V
Dane znam. | Napiecie 1-fazowe 200 ~ 230 V (+10 %, -15%)
wejsciowe Czestotliwos¢ 50 ~ 60 Hz (£5 %)
Model
(SV xoxx iG5A - 4) 004 008 015 022 040 055 075
Moc silnika HP 0.5 1 2 3 5.4 7.5 10
kw 0.37 0.75 1.5 2.2 4 5.5 7.5
Moc [kVA] 1.1 1.9 3 4.5 6.5 9.1 12.2
Dane znam. | Prad FLA [A] 1.1 2.5 4 6 9 12 16
wyjéciowe Czestotliwos¢ 0 ~ 400 Hz (Sterowanie wektorowe bezczujnikowe: 0 ~ 300Hz
Napiecie 3-fazowe 380 ~ 480 V
Dane znam. | Napiecie 3-fazowe 380 ~ 480 V (+10 %, -15%)
| wejsciowe Czestotliwosé 50 ~ 60 Hz (+5 %)
Model
(SV 300 IGSA - 4) 110 150 185 220
Moc silnika HP 15 20 25 30
kw 11 15 18.5 22
Moc [kVA] 18.3 22.9 29.7 34.4
Dane znam. | Prad FLA [A] 24 30 39 45
wyjéciowe Czestotliwos¢ 0 ~ 400 Hz (Sterowanie wektorowe bezczujnikowe: 0 ~ 300Hz
Napiecie 3-fazowe 380 ~ 480 V
Dane znam. | Napiecie 3-fazowe 380 ~ 480 V (+10 %, -15%)
| wejsciowe Czestotliwos¢ | 50 ~ 60 Hz (+5 %)




Sposdb sterowania

Sterowanie U/f, Sterowanie wektorowe bezczujnikowe,

Rozdzielczo$¢ nastawy

Rozdzielczo$¢ nastawy cyfrowej: 0.01 Hz

o | czestotliwosci Rozdzielczo$¢ nastawy analogowej: 0.06 Hz dla 60 Hz
C
S Doktadno$¢ nastawy Cyfrowo: 0.01 % max. czestotliwosci wyjsciowej
O | czestotliwosci Analogowo: 0.1 % max. czestotliwosci wyjsciowej
[
@ | Charakterystyka U/f liniowa, kwadratowa, uzytkownika U/f
Mozliwo$¢ przecigzenia 150 % pradu znamionowego przez 1 minute
Forsowanie momentu Reczne forsowanie momentu lub automatyczne
Metoda sterowania klawiatura / Listwa zaciskowa / komunikacja poprzez RS485 / klawiatura
zewnetrzna
qg’ Nastawa czestotliwosci Analogowo: 0 ~ 10V; -10V~10V lub 4 ~ 20mA
S Cyfrowo: Klawiatura
Nl
'Gg Sygnat startu Sygnat pracy do przodu i tytu (wybor NPN/PNP)
2> | Praca krokowa Nastawa do 8 predkosci krokowych oraz 8 czasdw przyspieszania i hamowania
g (0 ~ 6000s.) przy uzyciu wejs¢ wielofunkcyjnych
& | Stop awaryjny Natychmiastowe odciecie napiecia na wyjsciu falownika
y Czestotliwo$¢ nadrzedna | Wybor predkosci nadrzednej na wejsciu falownika
[}
©
a Funkcje pracy Poziom detekcji czestotliwosci, Alarm przecigzenia, Utkniecie, Zbyt wysokie i
°§' niskie napiecie, Przegrzanie falownika, Praca, Zatrzymanie, Predko$¢ staty, By-
S pass falownika, Szukanie predkosci, Praca krokowa, Praca sekwencyjna
% Wyijscie btedu Przekaznik wyjsciowy (30A, 30C, 30B) — AC250V 1A, DC30V 1A
< | Parametry wyjsciowe Czestotliwos¢ wyjéciowa, Prad wyjsciowy, Napiecie wyjsciowe, Napiecie szyny DC
% — jedno do wyboru (wyjscie: 0 ~ 10V)
Funkcje Hamowanie pradem statym, Ograniczenie czestotliwosci, Omijanie czestotliwosci,
funkcja drugiego silnika, Kompensacja poslizgu, Ochrona przed zmiang kierunku,
Autorestart, By-pass falownika, Autotuning, Regulator PID
Wylaczenie awaryjne Zbyt duze i niskie napiecie, Przecigzenie, Otwarty bezpiecznik, Zwarcie doziemne,
© Przegrzanie falownika, Przegrzanie silnika, Brak fazy na wyjsciu, Btad zewnetrzny,
o Btad komunikacji, Utrata sygnatu zadajacego, Btad sprzetowy
<
8 | Alarm falownika Ochrona przed utykiem, Alarm przecigzenia, Btad czujnika temperatury
Autorestart Mozliwo$¢ do 10 prob autorestartu
L Czestotliwos¢ wyjéciowa, Prad wyjsciowy, Napiecie wyjsciowe, Nastawa
- Wartosci wyswietlane czestotliwosci, Predko$¢ pracy, Napiecie szyny DC
% Btedy wyswietlane Pamie¢ btedéw i awarii (do 5 ostatnich) przechowywana przez falownik
©
~
Temperatura pracy -10 °C ~ 50 °C
o
<
g Temperatura przechowywania | -20 °C ~ 65 °C
§ Wilgotno$¢ powietrza Mniej niz 90 %, dla pracy przy 50°C — 30%
% | Wibracje Ponizej 1000m ponizej 5.9m/sec? (=0.6g)
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Przycisk 4 kierunkowy
1 00 Zrraan paramietni
. (GarnlaPrawolLesa)

. Wiybdr palaryzacy
NFHN/FNF

= Znoiski stengace

" Zacisk uperenl
fakrmiia

. Wentylator
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" TabBczka
Znamiongwa
falgramika

Zdiat, aby podiaczyé
przewody siowe

Falownik montowany w szafie sterowniczej musi posiadac z kazdej strony wolng, przestrzen.

10cm Min
— |
—
5cm 5cm
Min 4 Min
10cm Min

Wymagane odlegtosci to:
6



Falownik nalezy instalowa¢ w odpowiednim Srodowisku (opisanym w instrukcji bezpieczenstwa). Ponadto w szafie
sterowniczej nalezy zapewnic wiasciwy przeptyw powietrza

Wentylacja
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Umieszczenie kilku falownikéw w szafie .
Instalacja wentylatora szafowego
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Rezystor

hamujacy (opcja)

— NIE ZWIERAC

BEZ REZYSTORA!!

Zasilanie L1 O__0O R 51 i U
3x400V L 2 A o S V
L3—O O T W

G

3A
3C
3B

——O O P1 sygnat START do przodu (Par. I-17)
—>0 o——(O P2 Sygnat START do tytu (Par. I-18)
() CM zacisk wspéliny
0 P3 pracy (Par. I-19)
I——oO () P4 Reset btedu (Par. 1-20)
——-o0 (O P5 106 (Par. 1-21)
() CM Zzacisk wspéiny
¢] P6 s¢ 1 (Par. I-22)
’e) P7 Pres 2 (Par. I-23)
O P8 Predkosé 4 (Par. 1-24)
Potencjometr Ekran
ok, l'{zw) Zasilanie dla
VR sygnatu pr
+ 12V, 100mA
0 V1 Wejscie analogowe 0 ~ 10V
(par. I-06 do I-10 )
o | Wejscie analogowe 4 ~20mA
(2500hm)
(par.I-11do I-15)
. CM Zacisk wspéiny

Analogowe zadawanie
predkosci

dla VR, V1, I

+
"~

cmrQJ

V

24 ()

s+ (O
S-

Wyjscie pomiarowe
0~10V (par. I-50)

P24
wyj$cie 24VDC
max. obciazenie
100 mA

Przekaznik btedu
Mniej niz 250V AC, 1A
lub 30V DC, 1A

(par. I-55)

Przekaznik
wielofunkcyjny

() 24vDpc 50mA

Nastawa fabryczna:
‘Praca’ (par. I-54)

Zaciski interfejsuRS 485
(par. 159 do I-65 lub I-81)
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(NPN) Uzvcie nabiecia wewnetrzneao falownika

q

(PNP) Uzvcie nabiecia zewnetrzneao

8W 58
sw sz I | NPN
PHFP
58

e’—CI X DC24W
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DC24v
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P
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Cl
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=1 CPU P CPU
R plany =]

{inslde invertary ©M

(imside imverter]  CM

UWAGA: W przypadku sterowania wejs¢ P1-P8 zewnetrznym napieciem (PNP) wejscia bedq aktywne od napiecia 12V.

L | wyswietlacs
[P rraddrrEdpabesessssasnnnnni |- Do SETHLMN
f i f Dioda FWD/REV
| - Wheswletlacz LED

Wyswietlacz
FWD Swieci podczas pracy silnika do przodu wszystkie diody pulsujg podczas
REV Swieci podczas pracy silnika do tytu biedu lub awarii
RUN Swieci podczas pracy falownika
SET Swieci podczas ustawiania parametréw

Wyswietlacz LED

Wyswietla status pracy, parametry oraz informacje o awariach

Klawiatura
RUN Przycisk START
STOP/RESET Przycisk STOP oraz kasowanie awarii

‘ Gora Przycisk do przechodzenia po parametrach Tub ich zmiany w gére
v Dot Przycisk do przechodzenia po parametrach Tub ich zmiany w dot
_‘ Lewo Przycisk do przechodzenia po grupach parametrow Tub ich zmiany
’_ Prawo Przycisk do przechodzenia po grupach parametrow Tub ich zmiany
. ENT Przycisk do wchodzenia do parametréw oraz ich zatwierdzania

11



Wyglad liter i cyfr na 7-segmentowym wys$wietlaczu LED
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5. Poruszanie sie po grupach parametréw

Sa 4 grupy parametrow w przemienniku czestotliwos$ci, przedstawione jak ponizej:

~———Drive group \

nrn
LU

rr
LL

dél

dri

Grupa napedu (Drive |Parametry podstawowe jak zadawanie czestotliwosci, czas przyspieszania / zwalniania itp.

group)
Grupa funkcyjna FU1

Podstawowe parametry funkcyjne jak ustawienie czestotliwosci wyjsciowej, napiecia, zabezpieczen
silnika i falownika itp.

Parametry aplikacyjne jak tryb sterowania, operacja PID, ustawienie parametréw dla drugiego
silnika itp.

Parametry do konstrukcji sekwencji takich jak ustawienie wielofunkcyjnego terminala wejsciowego,
wyjéciowego, wejs¢ i wyjs¢ analogowych itp.

Grupa funkcyjna FU2

Grupa wejs¢/wyjsc¢ 1/0

5.1. Przechodzenie miedzy grupami parametréow

Przechodzenie miedzy grupami parametréw dokonuije sie klawiszami LEWO/PRAWO

nn -
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5.2. Przechodzenie miedzy parametrami w danej grupie

Poruszanie sie po parametrach w danej grupie dokonuje sie klawiszami GORA/DOL..
Wejscie do wybranego parametru powoduje przyci$niecie klawisza ENTER. Wszelkie zmiany dokonywane sg klawiszami

kierunkowymi. Po ustawieniu nowej wartosci przyciskamy ENTER, parametr miga. W tym czasie przyciskamy jeszcze raz
ENTER i parametr zostaje zatwierdzony.

—
icCnr
L 4

____Drive group

Podstawowymi parametrami potrzebnymi do uruchomienia falownika to drv i Frqg. Poruszanie sie po samych parametrach
pokazane jest w punkcie z opisem klawiatury sterujacej w dalszej czesci instrukcji.

Drv stuzy do ustalenia, w jaki sposob realizujemy START/STOP falownika. Mozemy wybra¢ opcje startu z
klawiatury (Keypad) lub poprzez uktad zewnetrzny np. przyciski zewnetrzne lub sterownik (Fx/Rx).

Parametr Frq stuzy do wyboru, w jaki sposdb regulujemy predkos$¢ obrotowg silnika. Mozemy wybrac regulacje
za pomocq klawiatury (Keypad), lub sygnatami analogowymi: napieciowym -10 ...+10V (V1), pradowym 0...20mA (I) lub
suma tych sygnatow. Jezeli predkos¢ regulowana bedzie poprzez klawiature, nastawiamy jg w pierwszym parametrze w
grupie gtéwnej DRV (fabrycznie 0.00Hz)

GRUPA NAPEDU (DRIVE)

Widok Mozliwos¢
Zakres . Ustawienia | ustawiania
na Parametr ] Opis
. min/max fabryczne podczas
ekranie
pracy

drv Tryb 0+3 0 [Start/Stop realizowany poprzez przyciski na 1 Nie

sterowania klawiaturze falownika.

START/STOP

napedem 1 FX - zataczenie pracy do przodu

RX - zataczenie pracy do tytu
Sterowanie
poprzez zaciski |FX — praca falownika

RX - wybor pracy przod/tyt

3 |komunikacja poprzez RS 485
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Frq

Metoda
zadawania
czestotliwosci

Cyfrowa

Klawiatura 1

Po przyci$nieciu przycisku

ENTER nalezy nastawi¢ zadang
czestotliwos¢ i po przycisnieciu
jeszcze raz ENTER falownik uzyska
nowg ustawiong czestotliwosc¢

Klawiatura 2

Po przycisnieciu przycisku

ENTER mozna ptynnie regulowac
czestotliwosc falownika przyciskami
gora/dot

Analogowa

V1(1)

Sterowanie napieciowe
zaciskiemV1 w zakresie -10[V] +
10[V]

V1(2)
Sterowanie napieciowe zaciskiem
V1 w zakresie 0 + 10[V]

I
Sterowanie pradowe zaciskiem I w
zakresie 4 + 20[mA]

Vi(1) +1
Réwnoczesne sterowanie zaciskami
Viil

V1(2) +1
Réwnoczesne sterowanie zaciskami
V1iil

RS 485

Sterowanie Gora/Do6t

Nie

Ustawienie trybu sterowania

H 40

Wybor trybu
sterowania

0+3

Sterowanie U/f

Kompensacja poslizgu silnika

N | ©

3

Sterowanie wektorowe

Nie

H41

Autotuning

Automatyczny pomiar rezystangji i induktancji silnika (par.

H42i

Ha4)

0

Nie

1

Tak

Nie

Nastawienie czestotliwosci powyzej 60Hz i skalowanie sygnatéw analogowych

Fabrycznie czestotliwo$¢ maksymalna falownika jest ustalona na 60Hz. Jezeli chcemy, aby czestotliwos¢ pracy byta wyzsza,
nalezy zmieni¢ ja w parametrze F-21. Dodatkowo, jezeli predko$¢ regulujemy poprzez sygnat analogowy napieciowy
(potencjometr) lub pradowy to musimy jeszcze zmieni¢ zakres regulacji czestotliwosci poprzez te sygnaty w parametrach
1/0-02 do I/0-15 zaleznie, jakim sygnatem zadajemy predko$¢. Ponizej pokazano parametry dla wejscia analogowego
napieciowego 0 ..10V.
Dla pozostatych sposobdw zadawania predkosci parametry I-2 do I-15.
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16

Widok na Parametr Zakres min/ Opis Nastawa
ekranie max fabryczna
F21 |Czestotliwo$C (40 + 400 [Hz] [Maksymalna czestotliwo$¢ mozliwa do uzyskania na 60.00
maksymalna wyjsciu falownika. Do tej czestotliwosci odnoszone sg
czasy przyspieszania i hamowania. Jezeli w par. H40
ustawione jest 3 (sterowanie wektorowe) - max nastawa
300Hz
17 Minimalne 0+ -10[V] Nastawa minimalnego napiecia wejscia V1, ktdre 0.00
napiecie uaktywnia dziatanie falownika. Parametry I7-110 tworzg
wejécia V1 charakterystyke liniowg po ktérej porusza sie falownik
przy zadawaniu sygnatem napieciowym
18 Czestotliwos¢ [0 +400 [Hz]  |Czestotliwos¢ odpowiadajaca napieciu w parametrze 17. 0.00
odpowiadajaca
napieciu I7
19 Maksymalne [0 + 10[V] Nastawa maksymalnego napiecia wejscia V1, po 10.00
napiecie uzyskaniu ktorego falownik nie przyspiesza.
wejscia V1
110 |[Czestotliwos¢ [0 +400 [Hz] |Czestotliwos¢ odpowiadajaca napieciu w parametrze I9. 60.00
odpowiadajaca
napieciu I9
p 5t d ief fal i

Jezeli zostaty zmienione jakiekolwiek parametry falownika a naped nie pracuje wiasciwie, to nalezy w pierwszej
kolejnosci powrdci¢ do ustawien fabrycznych falownika poprzez zmiane FU2-93

[

Wszystkie parametry wracajg do ustawien
fabrycznych

Tylko parametry z grupy napedu

Tylko parametry z grupy FU1 (par. F)

Tylko parametry z grupy FU2 (par. H)

T M w| N

Tylko parametry z grupy wejs¢/wyjsc (par. I)

Widok na | Parametr |Wartos¢ max/ Opis Nastawa
ekranie min fabryczna
H 93 Powrét do 0+5 Powrét do parametréw fabrycznych falownika. Kasuje 0
ustawien wszelkie zmiany parametréw dokonane przez uzytkownika
fabrycznych
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8. Opi tr6
8.1 Funkci totliwosci

Nastawa czestotliwosci z klawiatury 1

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa drive 0.00 Nastawa czestotliwosci - 0~400 0.00 Hz
Frg Metoda zadawania czestotliwosci 0 0~8 0
- Wybor Frq — [Metoda zadawania czestotliwosci] na 0 [Nastawa czestotliwosci z klawiatury 1]
- Nastaw pozadang czestotliwos¢ (fabrycznie 0.00) i nacisnij Prog/Ent (e) do wprowadzenia wartosci do pamieci.
- Wartos$¢ ustawiona musi by¢ mniejsza niz F21 — [Maksymalna czestotliwos¢]
Nastawa czestotliwosci z klawiatury 2
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa drive 0.00 Czestotliwos$¢ zadana - 0~400 0.00 Hz
Frg Metoda zadawania czestotliwosci 1 0~8 0

- wybodr Frq — [Metoda zadawania czestotliwosci] na 1 [Nastawa czestotliwosci z klawiatury 2]

- w (0.00) czestotliwos¢ zmienia sie naciskajac klawisze GORA/DOL. W tym przypadku przyciski GORA/DOL. dziatajq jak

potencjometr.

- warto$¢ ustawiona musi by¢ mniejsza niz F21 — [Maksymalna czestotliwos¢]

Nastawa czestotliwosci wejsciem -10~+10V

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa drive 0.00 Czestotliwos¢ zadana - 0~400 0.00 Hz
Frg Metoda zadawania czestotliwosci 2 0~8 0
Grupa I/O 12 Minimalna napiecie wejscia V1(NV) - 0~-10 0.0 Vv
I3 Czestotliwos¢ odpowiadajaca - 0~400 0.00 Hz
napieciu 12
14 Maksymalne napiecie wejscia - 0~-10 10.0 Vv
V1(NV)
15 Czestotliwos¢ odpowiadajaca - 0~400 60.00 Hz
napieciu 12
16-110 Wejscie V1
- wybér Frq — [Metoda zadawania czestotliwosci] na 2
- nastawiona czestotliwo$¢ moze by¢
monitorowana w 0.00 — [Czestotliwo$¢ zadana]
- sygnat -10~+10V jest pomiedzy zaciskami V1 i
CM
10— +1¢ = -10~0[v] / ~10(V]
—N - - il
! b Q

Przy uzyciu sygnatu -10~+10V
z zewnetrznego zrodta
12~15 — Ustawienie wejsciowego zakresu napiecia (-) i czestotliwosci dla -10~0V. Minimalne napiecie wejsciowe -2V dla
czestotliwosci 10Hz i maksymalne napiecie -8V dla czestotliwosci 50Hz.
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Mapspce wajtciows | o]

Nastawa czestotliwosci wejsciem 0~+10V — potencjometr (wejscie napieciowe)

Lintvsiory coes!

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa drive 0.00 Czestotliwo$¢ zadana - 0~400 0.00 Hz
Frq Metoda zadawania czestotliwosci 3 0~8 0

Grupa I/O 16 Stata czasowa filtru dla wejscia 10 0~9999 10

sygnatu V1

17 Minimalna napiecie wejscia V1 - 0~-10 0.0 \'

18 Czestotliwos¢ odpowiadajaca - 0~400 0.00 Hz
napieciu 17

19 Maksymalne napiecie wejscia V1 - 0~-10 10.0 Vv

110 Czestotliwos$¢ odpowiadajaca - 0~400 60.00 Hz
napieciu I9

- Wybdr Frq — [Metoda zadawania czestotliwosci] na 3

- Napiecie 0~10V moze by¢ podane zewnetrznego zrddta lub mozna podtaczy¢ potencjometr pod zaciski VR, V1 i CM.

Sposdb podtaczenie zewnetrznego sygnatu 0-10V i potencjometru:

— VR

g V1

>

2

CM

A

Podtaczenie potencjometru

Nastawa czestotliwosci wejsciem 4~20mA (wejscie pradowe)

~

=

Q

A M

Zewnetrzne zrédto sygnatu 0~10

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. | Jednostka
Grupa drive | 0.00 Czestotliwos¢ zadana - 0~400 0.00 Hz
Frq Metoda zadawania czestotliwosci 4 0~8 0

Grupa I/O 111 Stata czasowa filtru dla wejscia 10 0~9999 10

sygnatu pradowego I

112 Minimalny prad wejscia I - 0~-20 4.0 mA

113 Czestotliwo$¢ odpowiadajaca - 0~400 0.00 Hz
pradowi 112

114 Maksymalny prad wejscia I - 0~-20 20.0 mA

115 Czestotliwos$¢ odpowiadajaca - 0~400 60.00 Hz
pradowi 114

- wybor Frq — [Metoda zadawania czestotliwosci] na 4

- czestotliwo$¢ jest ustawiona sygnatem pradowym 4~20mA podtaczonym do zaciskdw Ii CM.
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Nastawa czestotliwosci jednoczesnie wejsciem -10~+10V i 4~20mA

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa drive | 0.00 Czestotliwos¢ zadana - 0~400 0.00 Hz
Frg Metoda zadawania czestotliwosci 5 0~8 0

- wybor Frq — [Metoda zadawania czestotliwosci] na 5
- uzywane do zgrubnego/doktadnego ustawiania czestotliwosci (suma sygnatu napieciowego V1 i pradowego I)
- wykorzystywane parametry: I12~I5, 16~110, I11~115.

Funkcja stuzy do bardziej precyzyjnego kontrolowania predkosci poprzez zadawanie czestotliwosci gtéwne oraz dodatkowe,
ktére moze stuzy¢ np. jako zadawanie o wiekszej doktadnosci.

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
12 Minimalna napiecie wejécia V1(NV) - 0~-10 0.0 \'
13 Czestotliwo$¢ odpowiadajaca - 0~400 0.00 Hz
napieciu I2

14 Maksymalne napiecie wejscia - 0~-10 10.0 Vv
V1(NV)

15 Czestotliwos$¢ odpowiadajaca - 0~400 60.00 Hz
napieciu 12

17 Minimalna napiecie wejscia V1 - 0~-10 0.0 V

18 Czestotliwos$¢ odpowiadajaca - 0~400 0.00 Hz
napieciu I7

19 Maksymalne napiecie wejscia V1 - 0~-10 10.0 \"

110 Czestotliwo$¢ odpowiadajaca - 0~400 60.00 Hz
napieciu 19

112 Minimalny prad wejscia I - 0~-20 4.0 mA

113 Czestotliwo$¢ odpowiadajaca - 0~400 0.00 Hz
pradowi 112

114 Maksymalny prad wejscia I - 0~-20 20.0 mA

115 Czestotliwos$¢ odpowiadajaca - 0~400 60.00 Hz
pradowi 114

W przypadku przyktadu powyzej, jesli wartos¢ dla zadawania napieciowego V1 = 5V, a sygnat pradowy I = 12mA,
czestotliwos¢ wyjsciowa wyniesie 32,5Hz . Gdy warto$¢ V1 = -5V I = 12mA, czestotliwos$¢ wyjsciowa wyniesie 27,5Hz

Nastawa czestotliwosci jednoczesnie wejsciem 0~10V i 4~20mA

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa drive 0.00 Czestotliwos¢ zadana - 0~400 0.00 Hz
Frg Metoda zadawania czestotliwosci 6 0~8 0
- wybor Frq — [Metoda zadawania czestotliwosci] na 6
- wykorzystywane parametry: 16~I110, I11~I15.
- regulacje czestotliwosci dokonujemy suma sygnatow 0~10V i 4~20mA
Nastawa czestotliwosci poprzez komunikacje RS485
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. | Jednostka
Grupa drive 0.00 Czestotliwos$¢ zadana - 0~400 0.00 Hz
Frq Metoda zadawania czestotliwosci 7 0~8 0

- wybdr Frq — [Metoda zadawania czestotliwosci] na 7
- wykorzystywane parametry: 159, 160 i 161
- dokfadny opis znajduje sie w rozdziale ,Komunikacja R5485"”
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Sterowanie Géra/Doét - funkcja motopotencjometru

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa drive | 0.00 Czestotliwos¢ zadana - 0~400 0.00 Hz
Frg Metoda zadawania czestotliwosci 8 0~8 0
Trzymanie analogowe
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa drive | Frg Metoda zadawania czestotliwosci 2~7 0~8 0
Grupa I/O 117 Okreslenie funkcji wejscia - 0
wielofunkcyjnego P1
~ ~ 0~25
124 Okreslenie funkcji wejscia 23 7
wielofunkcyjnego P8
- funkcja ta dziata, gdy w Frq ustawione jest 2~7
- jedno z wejs¢ wielofunkcyjnych (P1~P8)
ustawione jest na [Trzymanie analogowe]
- ustawione wejscie P8
Ustawiona
czest,
Czestotliwosé
pPg [
Sygnat
S startu | |
8.2 Czestotliwosci krokowe =
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa drive | 0.00 Czestotliwo$¢ zadana 5.0 0~400 0.00 Hz
Frq Metoda zadawania czestotliwosci 0 0~8 0 -
St1 Czestotliwo$¢ krokowa 1 - 0~400 10.00 Hz
St2 Czestotliwo$¢ krokowa 2 - 0~400 20.00
St3 Czestotliwos¢ krokowa 4 - 0~400 30.00
Grupa I/0 122 Okreslenie funkcji wejscia 5 0~24 5 -
wielofunkcyjnego P6
123 Okreslenie funkcji wejscia 6 6 -
wielofunkcyjnego P7
124 Okreslenie funkcji wejscia 7 7 -
wielofunkcyjnego P8
130 Czestotliwo$¢ krokowa 3 - 0~400 30.00 Hz
131 Czestotliwo$¢ krokowa 5 - 25.00
132 Czestotliwo$¢ krokowa 6 - 20.00
133 Czestotliwos¢ krokowa 7 - 15.00

- Czestotliwosci krokowej wybieramy podajac sygnat na wejscie P1-P8.
- W przy wyborze wej$¢ P6-P8, nalezy ustawi¢ parametry 122-124.

Czestotliwosci krokowe 1-3 s ustawiane w parametrach St1-St3 w grupie DRIVE, natomiast czestotliwosci krokowe 4-7 sg
ustawiane w parametrach I130-I33 w grupie I/O. 0

Czest. FX lub RX P8 P7 P6

krok.
0 v - - -
1 v - - v
2 vV - v -
3 v - v v
4 v v - -
5 v v - v
6 v v v -
7 v v v v

48

s | = o
= =
| |




8.3 Tryb sterowania napedem

Sterowanie poprzez przyciski na klawiaturze falownika RUN — STOP/RST

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa | Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa drive drv Tryb sterowania napedem 0 0~3 1
START / STOP
drC Kierunek obrotéw silnika - Er F

- Wybor drv — [Tryb sterowania napedem START / STOP] na 0.

- Przyspieszanie silnika odbywa sie po nacisnieciu przysisku RUN, natomiast zatrzymanie odbywa sie po nacisnieciu przycisku
STOP/RST. Zanim silnik osiagnie zadang czestotliwos$¢ (przyspieszanie) lub zatrzyma sie (hamowanie) diody sygnalizujace
FWD lub REV mrugaja.

- Zmiane kierunku obrotéw silnika dokonuje sie w parametrze drC.

drC Nastawa Kierunek pracy
F Przéd
r Tyt

Praca do przodu — przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara

Sterowanie poprzez zaciski FX, RX - nastawa 1

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa drive drv Tryb sterowania napedem 1 0~3 1
START / STOP
Grupa I/0 117 Okreslenie funkcji wejscia 0 0~27 0
wielofunkcyjnego P1
118 Okreslenie funkcji wejscia 1 0~27 1
wielofunkcyjnego P2

- wybor drv — [Tryb sterowania napedem START / STOP] na 1.
- ustawienie parametrow 117 i 118 na 0 i 1 do uzywania P1i P2 jako FX i RX.
Sygnat FX to praca do przodu, a RX to praca do tyhu.

- Silnik bedzie zatrzymany, gdy
jednoczesnie podamy sygnat FX i RX.

Sterowanie poprzez zaciski FX, RX - nastawa 2

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa drive drv Tryb sterowania napedem START | 2 0~3 1
/ STOP
Grupa I/O 117 Okreslenie funkcji wejscia 0 0~27 0
wielofunkcyjnego P1
118 Okreslenie funkgcji wejscia 1 0~27 1
wielofunkcyjnego P2

- wybdr drv — [Tryb sterowania napedem START / STOP]

na2. s AN
- ustawienie parametréw I17 i 118 na 0 i 1 do uzywania / kY
P1iP2 jako FXiRX. y \
- FX jest sygnatem pracy, natomiast RX jest et v
sygnatem wyboru kierunku. i /
\
M -
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Sterowanie poprzez zaciski FX, RX - nastawa 2

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa drv Tryb sterowania napedem START / 2 0~3 1
drive STOP
Grupa 117 Okreslenie funkcji wejscia 0 0~27 0
1/0 wielofunkcyjnego P1
118 Okreslenie funkcji wejscia 1 0~27 1
wielofunkcyjnego P2

- wybdr drv — [Tryb sterowania napedem START / STOP] na 2.

- ustawienie parametréw 117 i I18 na 0 i 1 do uzywania P1i P2 jako FX i RX.
- FX jest sygnatem pracy, natomiast RX jest sygnatem wyboru kierunku.
LagatatieanaC
f |
f [ 1
Sterowanie poprzez komunikacje RS485.

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa | Zakres | Ust. Fabr. | Jednostka
Grupa drv Tryb sterowania napedem START / STOP | 3 0~3 1
drive
Grupa 159 Wybdr protokotu komunikacji - 0~1 0
1/0 160 Numer falownika - 1~250 1

161 Predko$¢ transmisji - 0~4 3

- wybdr drv — [Tryb sterowania napedem START / STOP] na 3.
- ustaw 159, 160 i I61 poprawnie.

Wybdr kierunku obrotéw wejéciem V1 -10~+10V

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa | Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa Frq Metoda zadawania czestotliwosci 2 0~8 0
drive drv Tryb sterowania napedem START / - 0~3 1
STOP

- wybdr Frq — [Tryb sterowania napedem START / STOP] na 2.
- sterowanie falownikiem odbywa sie zgodnie z opisem w tabeli ponizej.

Sygnat pracy do przodu Sygnat pracy do tytu
0~ +10[V] Praca do przodu Praca do tytu
-10 ~0[V] Praca do tytu Praca do przodu

- silnik pracuje do przodu, gdy napiecie pomiedzy V1-CM jest od 0~+10V i sygnat pracy do przodu jest podany. Gdy zmienimy
polaryzacje napiecia na -10~0V wdwczas silnik wyhamuje i zmieni kierunek pracy na przeciwny.

- gdy napiecie pomiedzy V1-CM jest od 0~+10V i sygnat pracy do tytu jest podany wowczas silnik kreci sie do tytu.Gdy
zmienimy polaryzacje napiecia na -10~0V to silnik wyhamuje i zmieni kierunek pracy na przeciwny.

Blokada kierunku pracy silnika

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa drive | drC Kierunek obrotdw silnika - Fr F
Grupa F1 Blokada kierunku pracy silnika - 0~2 0
funkcyjna
FU1
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- wybierz kierunek obrotéw silnika.

- blokada kierunku pracy silnika wyfaczona.
- blokada pracy silnika do przodu.

- blokada pracy silnika do tytu.

Wybor startu po zatgczeniu zasilania

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. | Jednostka
Grupa drive drv Tryb sterowania napedem 1,2 0~3 1
START / STOP

Grupa H20 Wybdr startu po zataczeniu 1 0~1 0

funkcyjna zasilania

FU2
L] Ustaw H20 [Wybor startu po zataczeniu zasilania] na 1
. Gdy parametr drv jest ustawiony na 1 lub 2 i sygnat START jest podany na zaciski wej$¢ wielofunkcyjnych to po
podaniu napiecia zasilania silnik startuje.
L] Wybor startu po zataczeniu zasilania nie dziata, gdy drv jest ustawiony na 0 [klawiatura] lub 3 [komunikacja
RS485].

/'\ OSTRZEZENIE

Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na te funkcje, gdyz przy przypadkowym powrocie zasilania silnik nagle zaczyna przyspieszac.

e o
f/(" .-/
I s
Zyan | | [
H20 ustawione na 0 H20 ustawione na 1
Wyb06r autorestartu po zresetowaniu awarii
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa drive | drv Tryb sterowania napedem START 1,2 0~3 1
/ STOP

Grupa H21 Wybdr autorestartu po 1 0~1 0
funkcyjna zresetowaniu awarii
FU2

- Ustaw H21 [Wybdr autorestartu po zresetowaniu awarii] na 1

- Gdy parametr drv jest ustawiony na 1 lub 2 i sygnat START jest podany na zaciski wej$¢ wielofunkcyjnych to po
zresetowaniu awarii silnik startuje.

- Wybor autorestartu po zresetowaniu awarii nie dziata, gdy drv jest ustawiony na 0 [klawiatura] lub 3 [komunikacja RS485].
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& OSTRZEZENIE

Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na te funkcje, gdyz przy przypadkowym resecie awarii silnik nagle zaczyna przyspieszac.

— NS PR
2 -~
) e e
Tostallmod | - -
Fagal 1 l
Sygnad stanu | 1 | |
H21 ustawione na 0 H21 ustawione na 1

i maksymalnej

Czasy przyspieszania i hamowania w odniesieniu do czestotliwosci maksymalnej.

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Jednostka
Fabr.
Grupa drive ACC Czas przyspieszania - 0~6000 5.0 Sec
deC Czas zatrzymania - 0~6000 10.0 Sec
Grupa F21 Czestotliwo$¢ maksymalna - 40~400 60.00 Hz
funkcyjna
FU1
Grupa H70 Referencja czestotliwosci dla 0 0~1 0
funkcyjna przyspieszania i hamowania
FU2 H71 Dokfadno$¢ nastaw czasow - 0~2 1
przyspieszania i hamowania

- Czasy przyspieszania / hamowania ustalane sg w par. ACC / Dec

- Jesli w par. H70 ustawione jest fabrycznie 0, to czas przyspieszania hamowania jest odniesiony od OHz do czestotliwosci
maksymalnej ustalonej w par. F21

- Skala czasu ustawiana jest w par. H71

CEERELRE 5 coniieasnia i s i
EOH: T .
el pracy i
0fiz / \
Sygnal slarly J
Iak Czas
[ i 2 hamGwaniE

Przyktad: Gdy czestotliwo$¢ max. = 60Hz, czas przyspieszania 5sek, to przy ustawieniu czestotliwosci pracy na 30Hz,
falownik osiagnie ja po 2,5sek.

H71 Doktadnos¢ nastaw czasow 0 0.01~600.00 Doktadnosé: 0.01sek
przyspieszania i hamowania 1 0.1~6000.0 Doktadnos¢: 0.1sek
2 1~60000 Dokfadnos¢: 1sek
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Czasy przyspieszania i hamowania w odniesieniu do czestotliwosci pracy.

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa drive ACC Czas przyspieszania - 0~6000 5.0 Sec
deC Czas zatrzymania - 0~6000 10.0 Sec
Grupa funkcyjna | H70 Referencja czestotliwosci dla 1 0~1 0
FU2 przyspieszania i hamowania

- Czasy przyspieszania / hamowania ustalane sa w par. ACC / Dec

- Gdy par H70 = 1, czas przyspieszania / hamowania jest czasem, ktory liczony jest od aktualnej czestotliwosci pracy do
osiggniecia nowej nastawionej.

Przyktad: czas przyspieszania wynosi 5 sek., Czestotliwos$¢ pracy 10Hz, nowa czestotliwos$¢ pracy = 30Hz. Czas 5sek. Jest
liczony od OHz do 10Hz, jak réwniez od 10Hz do 30Hz.

Cresl zacana

Section A

Czas

Sygral Hlasiy

Krokowe czasy przyspieszania i hamowania poprzez wejscia wielofunkcyjne.

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. | Jednostka
Grupa ACC Czas przyspieszania - 0~6000 5.0 Sec
drive deC Czas zatrzymania - 0~6000 10.0 Sec
Grupa 117 Okreslenie funkcji wejscia 0 0~27 0
1/0 wielofunkcyjnego P1

118 Okreslenie funkcji wejscia 1 1
wielofunkcyjnego P2

119 Okreslenie funkcji wejscia 8 2
wielofunkcyjnego P3

120 Okreslenie funkcji wejscia 9 3
wielofunkcyjnego P4

121 Okreslenie funkcji wejscia 10 4
wielofunkcyjnego P5

134 Przyspieszanie krokowe 1 - 3.0 Sec

147 Hamowanie krokowe 7 9.0

- Mozemy ustawi¢ 8 réznych czaséw przyspieszania/hamowania

- Nastawa wejé¢ wielofunkcyjnych P1- P8 ( par I 17 — I 24) muszg by¢ ustawione na 8, 9 lub 10
- Gléwny czas przyspieszania/hamowania ustawiany jest w par ACC/Dec

- Kolejne kroki od 2 do 8 ustawiane sq w par. I 34 — I 47
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Czasy

P5 P4 P3

Przysp. / —
Hamow. | [ | e | e '
"\_ T
0 - - - A
1 - - v N,
2 - v -
3 - v v
4 v - -
5 v - v
6 v v -
7 v v v A
==l I il 1 ==
1 |
[ 1
] |
Charakterystyka czaséw przyspieszania/hamowania
Grupa Kod Nazwa parametru Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F2 Krzywa przyspieszania 0 Charakterystyka | O
funkcyjna liniowa
FU1 E8) Krzywa zwalniania 1 Krzywa typu S
Grupa H17 Nachylenie poczatku krzywej S 40 %
funkcyjna
FU2 — . 0~100
H18 Nachylenie konca krzywej S 40 %

- wybdr charakterystyki ustawiany jest w par F2 i F3
- charakterystyka liniowa jest wtasciwa dla obcigzen statomomentowych
- krzywa S pozwala na bardziej ptynne przyspieszanie /hamowanie

/\ QST

ZENIE

Przy krzywej S, czas przyspleszanla/hamowanla moze byc¢ d uzszy niz rzeczywisty nastawion przez uzytkownika

Crestatiiwoss

Svgrist
startu

Czas

irzyspieszania

Czas
hamowania

- par H17 ustala poczatkowy stosunek pomiedzy krzywa S a liniowa w potowie czasu przyspieszania/hamowania. Dla
tagodniejszego poczatku przyspieszania/hamowania warto$¢ H17 powinna by¢ podnoszona.
- par H18 ustala koncowy stosunek pomiedzy krzywa S a liniowa w potowie czasu przyspieszania/hamowania. Dla
tagodniejszego poczatku przyspieszania/hamowania warto$¢ H17 powinna by¢ podnoszona.
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CIpat red
Py Meamis

N

g slotin it
H17 H18 HAT H18
Star Siop stan Stap
[alpattd] PrTysE o Fiamow

- w przypadku, gdy par H70 = 0 (Referencja czestotliwosci dla przyspieszania i hamowania) i czestotliwo$¢ nastawiona jest

mniejsza niz maksymalna, ksztatt krzywej S moze byc¢ znieksztatcony.

Crest ref

PrEysp PR

Cagul. Zagana

Cesbotiwn L

1

; Crest ref

/ Preyap mamw

H17 H18 H17 H18
Zatrzymywanie przyspieszania/hamowania
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa 117 Okreslenie funkcji wejscia - 0~27 0
1/0 wielofunkcyjnego P1
124 Okreslenie funkcji wejscia 24 7
wielofunkcyjnego P8

- wybierz jedno z wej$¢ wielofunkcyjnych P1 — P8 (par. 117 — 124) i zdefiniuj funkcje =24.
Przyktad: Wejscie P8 (par I 24 = 24) ustawione na funkcje zatrzymywania przyspieszania/hamowania

CIEstolmesE

Syom startu l |




8.5 Sterowanie U/f

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F22 Czestotliwo$¢ bazowa - 30~400 60.00 Hz
:’:uL?lkchna F23 Czestotliwoéé poczatkowa - 0.1~10.0 | 0.50 Hz

F30 Charakterystyka U/f 0 0~2 0
Grupa H40 Wybor trybu sterowania - 0~3 0
funkcyjna
FU2

- ustaw F30 = 0 (charakterystyka liniowa)
- charakterystyka utrzymuje staty stosunek napiecia do czestotliwosci od czestotliwosci startowej F23 do znamionowej
(bazowej) F22. Charakterystyka jest dedykowana dla aplikacji statomomentowych.

Charakterystyka U/f kwadratowa

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F30 Charakterystyka U/f 1 0~2 0
funkcyjna
FU1

- ustaw F30 = 0 (charakterystyka kwadratowa)
- charakterystyka utrzymuje kwadratowy stosunek napiecia do czestotliwosci. Jest to charakterystyka dedykowana dla
wentylatoréw, pomp

TESE DEATOWS
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wiEcinwe S
-
.H-'-'
-
-
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Syorial sturi [ |

Charakterystyka U/f utworzona przez uzytkownika

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F30 Charakterystyka U/f 1 0~2 0
funkcyjna
FU1 F31 Charakterystyka U/f - - 0~400 15.00 Hz

czestotliwos¢ 1

~ ~

F38 Charakterystyka U/f - - 0~100 100 %
napiecie 4

- ustaw F30 = 0 (charakterystyka kwadratowa)

- uzytkownik moze sam utworzy¢ krzywg stosunku U/f dla specjalnych silnikow lub dedykowanych aplikacji

Uwaga: W przypadku standardowych silnikéw indukcyjnych, w przypadku nastawienia zbyt stromej ch-ki U/f w poréwnaniu z
liniowa, mogaq sie zdarzac¢ przegrzania silnika
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Hapleris
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MNapiecie
100% ﬁ
F38
F36 3
Liniowa
F34 2]
F3z
1"!! Czest
Czest F31 F33 F35 F37 Czest
startowa hazowa
Regulacja napiecia wyjsciowego
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka

Grupa F39 Regulacja napigcia - 40~110 100 %
funkcyjna wyjsciowego
FU1

Funkcja pozwala na obnizenie napiecia wyjéciowego falownika. Funkcja uzyteczna w przypadku, gdy silnik
napedzany ma nizsze napiecie znamionowe niz falownik. Przy napieciu znamionowym falownika 3x400V, napiecie
mozna obnizy¢ do wartosci 3x160V

Mapiecie

100%

70%

Crzest.
Crzest. hazowa
Reczne forsowanie momentu
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka

Grupa F27 Wybor forsowania momentu 0 0~1 0

funkcyjna | F28 Forsowanie przy pracy do - 0~15 2 %

FU1 przodu

F29 Forsowanie przy pracy do
tytu

- ustaw F27 = 0 (forsowanie reczne)
- ustawienie forsowania do przodu (F28) i do tytu (F29) sg ustalane osobno
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/!\ OSTRZEZENIE

Zbyt duza warto$¢ wzmocnienia moze powodowaé przegrzanie silnika.

P ¢
e "\\
.-/ ;
)
O
b | ——
RX | ]
Automatyczne forsowanie momentu
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F27 Wybor forsowania 1 0~1 0
funkcyjna FU1 momentu
Grupa H34 Prad silnika bez - 0.1~20 | - A
funkcyjna FU2 obcigzenia
H41 Autotuning 0 0~1 0
H42 Rezystancja silnika Rs - 0~14 - Q

- przed ustawieniem forsowania automatycznego, powinny by¢ wtasciwie ustawione parametry H34 i H42

- ustaw F27 = 1 (forsowanie automatyczne)
- falownik sam wylicza wartos¢ wzmocnienia momentu poprzez zmiany napiecia na wyjsciu falownika

8.6, Tryby stopu

Zatrzymanie poprzez hamowanie po rampie czasowej

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F4 Tryb stopu 0 0~3 0
funkcyjna
FU1

- w par. F4 ustaw 0 (hamowanie po rampie)
- silnik zwalnia do OHz w czasie nastawionym w par. dEC

o 5

s L .,

Srvanat stantu Iﬁ

Cras
namowani

-
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Zatrzymanie poprzez hamowanie prgdem statym

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F4 Tryb stopu 1 0~3 0
funkcyjna
FU1
- w par. F4 ustaw 1 (hamowanie DC)
- wiecej informacji w rozdziale 9.1
Zatrzymanie poprzez wolny wybieg
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F4 Tryb stopu 2 0~3 0
funkcyjna
FU1
- w par. F4 ustaw 2 (wolny wybieg)
- przy podaniu sygnatu stop, falownik odcina napiecie na wyjsciu i silnik zatrzymuje sie wybiegiem
CIEST.. Nage
Ograniczanie czestotliwosci — sposdb 1
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F21 Czestotliwos¢ maksymalna | - 0~400 60.0 Hz
funkcyjna
Ful F23 Czestotliwos¢ poczatkowa - 0.1~10 0.50 Hz

- Czestotliwo$¢ maksymalna: Gorny poziom czestotliwosci, zadna czestotliwos¢ nie bedzie mozliwa powyzej
maksymalnej poza F22 - czestotliwo$¢ bazowa (znamionowa)
- Czestotliwos$¢ poczatkowa: Najnizszy poziom czestotliwosci, jesli czestotliwosé nastawiona ponizej poczatkowej,
automatycznie ustawiane jest 0.00Hz

Ograniczanie czestotliwosci poprzez granice czestotliwosci — sposéb 2

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F24 Wybdr pracy z granicami 1 0~1 0
funkcyjna czestotliwosci
FU1 F25 Gorna granica czestotliwosci | - 0~400 60.00 Hz
F26 Dolna granica czestotliwosci - 0~400 0.50 Hz

- w par. F24 ustaw 1 (wybdr pracy z granicami)
- aktywnym zakresem pracy beda czestotliwosci pomiedzy F25 i F26
- w przypadku sterowania sygnatem analogowym, falownik réwniez pracuje w zakresie granic czestotliwosci jak
pokazano na rysunku ponizej.
- przy sterowaniu z klawiatury wartosci granic sa réwniez zachowane

59



Garna

granicza czest,

Dnlna

granicza czest.

Omijanie czestotliwosci

Czest.

Wyyhar granicy czgst.
wtaCZomny

I'lCI'V W Oiejbcie napieciowe)

IIZDmA | (Wiejécie pradowe)

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa H10 Wybor pracy z 1 0~1 0
funkcyjna czestotliwosciami omijanymi
FU2 H11 Dolna wartos$¢ czestotliwosci - 0.1~400 10.00 Hz
dla obszaru 1
H16 Gorna wartos¢ czestotliwosci - 0.1~400 | 35.00 Hz
dla obszaru 3
-ustaw H10 = 1

- praca falownika i nastawy nie sa mozliwe w zakresie czestotliwosci omijanych, nastawionych w par. H11-H16
- czestotliwosci omijane SA nastawialne w zakresie od F23 (czestotliwos¢ startowa) do F21 (czestotliwosé
maksymalna)

-~

H1g - r

H15 —

H14 '|'

Hi% ‘__’__.n.'-;—.-.-

H12 =1

HiT) {00 V1 Bresicin napiptiowa’

i DA | Ve pradowe
Sygnail wlary |
Coest ghma

—

Praca z czestotliwoséciami omijanymi pozwala na unikniecie rezonanséw wynikajacych z czestotliwosci wtasnych
uktadéw mechanicznych (czestotliwosci rezonansowych). Falownik pozwala na ustawienie trzech zakreséw
omijania.



9. Opi tré
9.1 Hamowanie pradem statym
Zatrzymywanie silnika poprzez hamowanie DC

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa | Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F4 Tryb stopu 1 0~3 0
funkcyjna F8 Czestotliwos¢ hamowania - 0.1~60 5.00 Hz
FU1 wstrzykiwaniem pradu statego
F9 Opdznienie zatgczania hamowania - 0~60 0.1 Sek
wstrzykiwaniem pradu statego
F10 Napiecie hamowania - 0~200 50 %
wstrzykiwaniem pradu statego
F11 Czas hamowania wstrzykiwaniem - 0~60 1.0 Sek
pradu statego

ZEZENIE

Ustawienie zbyt duzego napiecia hamowanla Iu§zbyt ﬁ giego czasu, moze spowodowac przegrzanie lub

uszkodzenie silnika

- Ustawienie par. F10 lub F11 sprawia ze hamowanie DC
jest wylaczone '
- Ustawienie par. F9 (kiedy bezwtadnos¢ obciazenia jest e b

duza) lub par. F8 jest ustawiony wysoko, moze wystgpi¢

przecigzenie pradowe. Mozna tego unikna¢ uzywajac par.

F9

- w przypadku bardzo duzego bezwtadnosci obcigzenia i Mapiecin

Fa F11

-, Ad>
FE ™
"1.‘_‘

==

wysokich czestotliwosci, zmien parametr H37
na wiasciwg wartos¢ inercji.

Bvgoial slark I
H37 Bezwtadnos¢ obcigzenia | 0 Mniej niz 10 razy
1 Okoto 10 razy
2 Wiecej niz 10 razy
Rozpoczecie hamowania pradem statym
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F12 Napiecie poczatkowe hamowania | - 0~200 50 %
funkcyjna wstrzykiwaniem pradu statego
FU1 F13 Czas poczatkowy hamowania - 0~60 0 Sec
wstrzykiwaniem pradu statego
- ustawienie F12 lub F13 na 0 wylacza hamowanie DC
- po czasie F13, czestotliwosci rosnie, wg rysunku ponizej.
Mapiecie Fi12
B3
Svg. startu [ |
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Zatrzymanie przy hamowaniu pradem statym

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F12 Napiecie poczatkowe hamowania - 0~200 50 %
funkcyjna wstrzykiwaniem pradu statego
FU1
Grupa I/O 119 Okreslenie funkcji wejscia 11 0~25 2

wielofunkcyjnego P3
- par F12 — nastawa jest % wartoscig pradu znamionowego silnika z par. H33
- wybierz jedno z wejs¢ wielofunkcyjnych P1 — P8 jako komende zatrzymania DC
- przyktad pokazuje dziatanie przy wykorzystaniu wejécia P3 (par. 119 = 11)
Mapigcie Fi12
P3 ]
Syg. startu | |
9.2 Funkcia JOG — 1kosé nadrzed

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F20 Czestotliwos¢ funkgji JOG - 0~400 10.00 Hz
funkcyjna
FU1
Grupa I/O 121 Okreslenie funkcji wejscia 4 0~25 2

wielofunkcyjnego P5

- nastawa czestotliwo$¢ JOG jest w par. F20
- funkcja JOG (ustawienie 4 dla wej$¢ wielofunkcyjnych) jest aktywna tylko po podaniu sygnatu start FX (czyli musza by¢
aktywowane dwa wejscia)

- ustaw jedno z wejs¢ wielofunkcyjnych P1-P8 jako JOG (fabrycznie funkcja ustawiona jest na wejsciu P5)

- warto$¢ czestotliwosci JOG musi by¢ pomiedzy czestotliwoséciami startowa a maksymalng,
- czestotliwosé¢ JOG jest funkcjg nadrzedna nad innymi, oprocz funkgji podtrzymania (H7). Czyli jesli mamy aktywne funkcje
czestotliwosci krokowych, sterowanie gora/dét, sterowanie 3-przewodowe (motopotencjometr), zawsze po aktywacji funkcji
JOG, silnik bedzie pracowat na czestotliwosci JOG.

= ~ T -
o 1 o P
- - P
T o kil S—
I
vy wian 5 1
Funkcja JOG-FX i JOG-RX
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F20 Czestotliwos¢ funkcji JOG - 0~400 10.00 Hz
funkcyjna
FU1
Grupa I/0 123 Okreslenie funkcji wejscia 26 0~25 6
wielofunkcyjnego P7
124 Okreslenie funkcji wejscia 27 0~25 7
wielofunkcyjnego P8

62




- nastawa czestotliwo$¢ JOG jest w par. F20
- ustaw funkcje JOG-RX (do przodu) dla ktdregos z wejs¢ wielofunkcyjnych P1-P8 (par 117-124 = 26) , to tytu = 27

- rdznica pomiedzy funkcjg JOG a JOG-FX jest taka, ze dla JOG-FX lub —RX nie jest potrzebny sygnat pracy FX lub RX (czyli
aktywowane jest tylko 1 wejscie)
- przyktad: czestotliwo$¢ zadana = 30Hz, czestotliwo$¢ JOG-FX = 10Hz

30Hz

Czestotliwost

= E
0 o—{N)] P1| mi7-0

e
D—ﬁ p7 | JoG23=26

CM

F20

9.3 st ie Géra/Dét

Zapamietywanie funkcji Géra/Dét

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa Frq Tryb sterowania napedem START / 8 0~8 0
drive STOP.

Grupa I/O 117 Okreslenie funkcji wejscia 0 0
wielofunkcyjnego P1
122 Okreslenie funkcji wejscia 25 5
wielofunkcyjnego P6
123 Okreslenie funkcji wejscia 15 6
wielofunkcyjnego P7
124 Okreslenie funkcji wejscia 16 7
wielofunkcyjnego P8
Grupa F63 Zapamietanie czestotliwosci przy - 0~1 0
funkcyjna sterowaniu Gora/Dot
FU1
F64 Zapamietanie czestotliwosci przy - 0.00
sterowaniu Gora/Dot

- w par. Frq ustaw = 8

- wybierz wejscie pomiedzy P1-P8 ktory aktywuje funkcje Gora/Dot

- jezeli wybrate$ P7 i P8 jako zaciski sterowania ,do gory” ,w dot” ustaw =15 (zwiekszanie predkosci) i =16 (zmniejszanie
predkosci) w par. 124 i 125
- jezeli wybrate$ wejscie P6 jako opcja zapamietywania czestotliwosci, w par 122 = 25
- jezeli funkcja zapamietywania czestotliwosci przy pracy gora/dot jest ustawiona, ustaw w F63 = 1. Wtedy czestotliwosé
ktéra wystepowata przed zatrzymaniem lub zwalnianiem bedzie zapamietana w par. F64

F63 Wybdr zapamietywania przy sterowaniu Gora/Dot

0 [ Wylaczone zapamietywanie

1 [ Wiaczone zapamietywanie

F64 Czestotliwos¢ zapamietana przy sterowaniu Goéra/Dot

Czestotliwo$¢ zapamietana
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Wybor funkcji Géra/Dét

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa Frq Tryb sterowania napedem START / 8 0~8 0
drive STOP
Grupa I/O 117 Okreslenie funkcji wejscia 0 0
wielofunkcyjnego P1
123 Okreslenie funkcji wejscia 15 6
wielofunkcyjnego P7
124 Okreslenie funkcji wejscia 16 7
wielofunkcyjnego P8
Grupa F65 Wybdr pracy Gdra/Dét - 0~2 0
funkcyjna F66 Czestotliwos¢ krokéw przy sterowaniu - 0~400 0.00 Hz
FU1 Gora/Dét

- w par. Frq ustaw = 8
- wybierz wejscie pomiedzy P1-P8 ktory aktywuje funkcje Gora/Dot
- w par F65 mozemy wybra¢ sposdb pracy funkcji Gora/Dot.

F65 Wybor pracy Gora/Dot 0
Gora lub D6t

Czestotliwos¢ rosnie lub maleje podczas trzymania sygnatu

1 Kroki ustalane sg w par. F66 u [Hz]

2 Kombinacja nastawy 0 1

F66 Czestotliwos¢ krokow przy sterowaniu Czestotliwo$¢ rosnie zgodnie z wejsciem

Gora/Dot

- F65 = 0 - przy trzymaniu przycisku ,w gore” czestotliwo$¢ wzrasta do nastawionej. Przy trzymaniu przycisku ,w dét”

analogicznie czestotliwo$¢ maleje az do osiggniecia OHz.
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- F65 = 1 — czestotliwos¢ rosnie o tyle o ile jest nastawionych krokéw w par. F66, podobnie jest w kierunku odwrotnym.
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- F65 = 2 — zasada podobna do ustawienia 1, z tg réznica, ze kroki aktywowane sa przez 3 sekundy.
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9.4 St ie 3- I (impul )

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa I/O 117 Okreslenie funkcji wejscia 0 0~27 0
wielofunkcyjnego P1
124 Okreslenie funkcji wejscia 17 7
wielofunkcyjnego P8
- ustaw jedno z wejé¢ P1-P8 jako sterowanie 3-przewodowe
- jezeli wybieramy wejscie P8 to w par. 124 = 17
AT In
ol / \\
1
24=1T7 B e e
rE E]
s |
e —
- sterowanie polega na podawaniu impulséw jako start i stop.
- dhugos¢ impulsu nie powinna by¢ krétsza niz 50msek.
9.5 Funkci .

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa H7 Czestotliwos¢ przytrzymania - 0.1~400 | 5.00 Hz
funkcyjna
FU2

H8 Czas przytrzymania - 0~10 0.0 Sec

- przy tej funkcji falownik zaczyna przyspieszac po czasie przytrzymania i osiggnieciu czestotliwosci przytrzymania.
- funkcja jest uzywana przy realizowaniu hamulca mechanicznego w windach.

Crest /
prEyirzymani —
Crest . N
Czas preyirzymania
Creainlimads
—opasen | S
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9.6 K ia posli

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka

Grupa H30 Moc znamionowa napedzanego silnika - 0.2~7.5 7.5

funkcyjna H31 Liczba par biegunéw napedzanego - 2~12 4

FU2 silnika
H32 Znamionowy po$lizg silnika - 0~10 2.33 Hz
H33 Znamionowy prad silnika - 0.5~50 26.3 A
H34 Prad silnika bez obcigzenia - 0.1~20 11.0 A
H36 Sprawnosc¢ silnika - 50-100 87 %
H37 Bezwtadnos¢ obcigzenia - 0~2 0
H40 Wybor trybu sterowania 1 0~3 0

- ustaw H40 = 1

- funkcja pozwala na na dokfadniejsze sterowanie predkoscig poprzez wyeliminowanie poslizgu silnika
H30 - wybierz moc silnika (znamionowa moc silnika, z ktérym pracuje falownik)

H30 Moc znamionowa napedzanego silnika 0.2 0.2kwW

~

22.0 22.0kW

H31 — wpisz liczbe biegunéw napedzanego silnika
H32 — wpisz znamionowy poslizg (wyrazony w Hz) wg tabliczki znamionowej silnika lub wg wzoru:

= ﬂ[- N .F"']

120

fs — poslizg znamionowy silnika w Hz
fr — czestotliwo$¢ znamionowa

rpm — obroty znamionowe silnika

P — liczba biegunéw

om0~ [ 2T30X8 N _Sh
"~ 120

Przykfad :

H33 — wpisz prad znamionowy silnika ( parametr najwazniejszy jesli chodzi o kontrole silnika pod wzgledem zabezpieczen)
H34 — prad na biegu jatowym (zwykle przyjmuje sie ok. 40% pradu znamionowego)

H36 — sprawnosc silnika

H37 — inercja obcigzenia w zaleznosci od statej silnika

H37 Bezwladnos¢ obcigzenia 0 Mniej niz 10 razy
Okoto 10 razy
2 Wiecej niz 10 razy

Im wieksze obcigzenie tym réznica pomiedzy czestotliwoscig synchroniczng a rzeczywistq rosnie. Funkcja kompensacji
niweluje tg réznice. Pokazuje to ponizszy wykres:

RPM

Predios syncimonicana

-‘ Kompensacja
poslizgu

Dbroty slnika
HIFM

Obcigbenie
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9.7 Regulacja PID

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa H49 Wybor pracy z regulatorem PID 1 0~1 0 -
funkcyjna (Praca ze sprzezeniem zwrotnym
FU2 H50 Wybdr sprzezenia sygnatu - 0~1 0 -

zwrotnego dla sterowania PID
H51 Wzmocnienie P dla sprzezenia - 0~999.9 300.0 %
zwrotnego PID
H52 Wzmocnienie I dla sprzezenia b 0.1~32.0 1.0 Sec
zwrotnego PID
H53 Wzmocnienie D dla sprzezenia - 0.0~30.0 0 Sec
zwrotnego PID
H54 Wybor sposobu regulacji PID - O~1 0 -
H55 Gorna granica czestotliwosci dla - 0.1~400 60.0 Hz
sterowania PID
H56 Dolna granica czestotliwosci dla - 0.1~400 0.50 Hz
sterowania PID
H57 Sygnat zadajacy dla regulatora - 0~4 0 Hz
PID
H58 Jednostka regulacji PID - 0~1 0 -
H61 Czas uspienia falownika - 0.0~2000.0 | 60.0 -
H62 Czestotliwo$¢ uspienia - 0.00~400 0.00 Hz
H63 Poziom pobudzenia falownika - 0.0~100.0 35.0 %
Grupa I/O | 117~ Okreslenie funkcji wejscia 21 0~25 - -
124 wielofunkcyjnego P1-P8
Grupa rEF Wartos¢ zadana dla regulacji PID - 0~400 0.00 Hz
drive /0~100 /0.0 [%
Fbk Wartos¢ zwrotna dla regulacji PID | - 0~400 0.00 Hz
/0~100 /0.0 [%

- Funkcja stuzy do automatycznej regulacji proceséw w ktdrych potrzebna jest statg kontrola przeptywu, ci$nienia,
temperatury.

- wybierz H49 = 1 (wybor sterowania PID)

- w grupie gtéwnej pojawig sie par. REF oraz Fbk

- jaki jest sygnat wartosci zadanej ustawiamy w par H57

- nastaw warto$¢ zadang w par REF

- warto$¢ zwrotng mozna monitorowac¢ w par Fbk

- mamy do wyboru dwa tryby regulacji PID: normalny i procesowy (ustawiany w F54

H50 - ustawiamy jaki sygnat jest sygnatem zwrotnym

H50 Wybor sprzezenia sygnatu zwrotnego dla sterowania PID 0 Zwrotny sygnat pradowy 0 - 20 mA
(zacisk 1)
1 Zwrotny sygnat napieciowy 0 - 10 V
(zacisk V1)

Aby uzyska¢ bardziej precyzyjne kontrolowanie procesu i szybsze eliminowanie btedu (réznicy pomiedzy wartoscig zadang a
zwrotng) mozemy zmieniac:

H51 — wzmocnienie P, zwiekszanie wartosci powoduje szybsza reakcje za zmiane ale moze powodowac oscylacje

H52 — wzmocnienie I, zmniejszanie powoduje szybszg reakcje za zmiane ale moze powodowac oscylacje przy zbyt matej
nastawie.

H53 — wzmocnienie D - czas detekcji btedu procesu. Standardowo falownik reaguje w czasie 0,01sek.

H55, H56 — dolna i gdrna granica sterowania przy regulacji PID

H58 — wybdr jednostki. Mozemy skalowa¢ wartoséci w [Hz] H58=0 lub [%] H58=1

117-124 - Aby zmieni¢ wybor sterowania PID na U/f (bez regulacji ze sprzezeniem zwrotnym), ustaw jedno z wejs¢ P1-P8 na
21.

H54 — wybor pomiedzy normalnym dziataniem PID a PID procesowym.

PID procesowy sumuje czestotliwo$¢ PID normalnego i wartosci zadanej poprzez ktdrys z sygnatéw nastawionych w Frq lub
Frg2

67



Uspienie falownil

W przypadku np. matego poboru wody pompa pracuje na niskich obrotach co jest ekonomicznie nieuzasadnione i szybciej
zuzywa pompe. Aby to wyeliminowa¢ mozna uzy¢ funkcji uspienia.

Jesli przez czas dtuzszy niz nastawiony w par H61, falownik pracuje ponizej czestotliwosci nastawionej w par. H63, falownik
zatrzymuje sie. ,Budzenie sie” falownika nastepuje, gdy sygnat zwrotny staje sie wiekszy niz nastawiony w par. H64

T R
et — A
- | % y
| g
— ?
[ rp—— ;
9.8 Autotuning
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa H41 Autotuning 1 0~1 0 -
funkeyjna  Thzp Rezystancja silnika Rs - 0~28 - Q
Fu2 Haa | Induktancia uptywu Lo - 0~300.00 | - mH

- autotuning jest uzyteczny tylko przy sterowaniu wektorowym
- H41 =1 aktywacja funkcji autotuningu
- autotuning to automatyczne odczytanie warto$ci parametréw rezystancji i indukcyjnosci silnika podtaczonego do falownika

/" QSTRZEZENIE

autuning powini yC przeprowadzony na zatrzymanym silniku.

- Autotuning trwa ok. 20 sekund i na wys$wietlaczu wysSwietlany jest komunikat ,Tun”
- gdy autotuning zostanie przerwany to wartoéci w par. H42 i H44 wracajg do wartoéci fabrycznych, podobnie jak po
powrocie do ustawien fabrycznych (H93 =1)

9.9 Sterowanie wektorowe

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa H40 3 0~3 0 -
funkcyjna H30 - 0.2~22.0 - kw
FU2 H32 - 0~10 - Hz
Grupa /O [Th33 - 0.5~150 - A

H34 - 0.1~20 - A
H42 - 0~28 - Q
H44 - 0~300.00 - mH
Grupa F14 - 0.0~60.0 0.1 Sec
funkcyjna
FU1

- ustaw H40 = 1 (bezczujnikowe sterowanie wektorowe)
Sterowanie wektorowe wymaga zrobienia autotuningu (H41=1)
Sterowanie wektorowe polega na automatycznym kontrolowaniu obcigzenia silnika i dopasowywaniu charakterystyki

U/f nie liniowo, lecz zaleznie od wtasciwego w danej chwili obcigzenia. Szczegdlnie jest to potrzebne przy obcigzeniach
zmiennomontowych
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Wartosci fabryczne dla danych silnikéw

Moc znamionowa Znamionowy Prad silnika Znamionowy Rezystancja | Induktancja
napedzanego prad silnika [A] | bez obcigzenia | poslizg silnika | silnika [Q] uptywu [mH]
silnika [kW] [A] [Hz]
0.2 1.1 0.6 2.33 14.0 122.00
0.4 1.8 1.2 3.00 6.70 61.00
0.75 3.5 2.1 2.33 2.46 28.14
1.5 6.5 3.0 2.33 1.13 14.75
2.2 8.8 4.4 2.00 0.869 11.31
3.7 12.9 4.9 2.33 0.500 5.41
230v 55 197 6.6 2.33 0.314 3.60
7.5 26.3 11.0 2.33 0.196 2.89
11.0 37.0 12.5 1.33 0.120 2.47
15.0 50.0 17.5 1.67 0.084 1.12
18.5 62.0 19.4 1.33 0.068 0.82
22.0 76.0 25.3 1.33 0.56 0.95
0.2 0.7 0.4 2.33 28.00 300.00
0.4 1.1 0.7 3.00 14.0 177.86
0.75 2.0 1.3 2.33 7.38 88.44
1.5 3.7 2.1 2.33 3.39 44.31
2.2 5.1 2.6 2.00 2.607 34.21
400V 3.7 6.5 3.3 2.33 1.500 16.23
5.5 11.3 3.9 2.33 0.940 10.74
7.5 15.2 5.7 2.33 0.520 8.80
11.0 22.6 7.5 1.33 0.360 7.67
15.0 25.2 10.1 1.67 0.250 3.38
18.5 33.0 11.6 1.33 0.168 2.46
22.0 41.0 13.6 1.33 0.168 2.84
9.10 Funkci izani .
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F40 Oszczedzanie energii - 0~30 0 %
funkcyjna
FU1

- ustaw wartos¢ redukowanego napiecia w par. F40 (w % wartosci znam. falownika)
- szczegblnie w aplikacjach wentylatorowych i pompowych, pob6r mocy mozna obnizy¢ poprzez obnizenie napiecia
zasilania silnika, nie tracac na predkosci silnika.

Prad

Napiecie wyjsciowe

-4

F40
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9.11 Funkei kani kosci

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa H22 Wybor szukania predkosci - 0~15 0
funkcyjna H23 0 - - - - S
FU2 graniczenie pradu przy szukaniu 80~200 100 %
predkosci
H24 Wzmocnienie P przy szukaniu - 0~999 100
predkosci
H25 Wzmocnienie I przy szukaniu - 200
predkosci
Grupa I/O | 154 Okreslenie wyjscia 15 0~18 12
wilofunkcyjnego MO
155 Okreslenie przekaznika 3A 3C 15 17

- funkcja jest pomocna przy wystepowaniu ponownego zataczeniu falownika w przypadku, gdy obcigzenie ciagle jest
wirujace.
- falownik oblicza w przyblizeniu obroty silnika na podstawie pradu wyjéciowego.

Ponizsza tabela pokazuje 4 typy wyboru pracy dla szukania predkosci:

H22 H20 Autorestart Restart po chwilowym H21 Normalne
braku zasilania Restart po resecie przyspieszanie
awarii
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - - -
1 - - v
2 - - v -
3 - - v v
4 - v - -
5 v - v
6 - v v -
7 - v v v
8 v - - -
9 v - - v
10 vV - v -
11 v - v v
12 v v - -
13 v v - v
14 v v v -
15 v v v v

Parametry zwigzane z funkcja szukania predkosci:

H23 - ograniczenie pradu dla szukania predkosci (% wartosci pradu znamionowego)

H24, H25 — wzmocnienia PI dla funkgji

154, 155 — Wybor aktywacji wyjscia przekaznikowego MO lub 3ABC, pokazujacego dziatanie funkgji

Przyktad: dziatanie funkcji szukania predkosci przy chwilowym zaniku zasilania:

Yrypice ey
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- przy chwilowym braku zasilania, falownik po obnizeniu sie napiecia na szynie DC ponizej wartosci granicznej, falownik
zgtasza btad Lut (Lov Voltage)
- po podaniu zasilania, falownik podaje czestotliwosci na wyjsciu, po czym na wyjéciu pojawia sie napiecie.

t1 — w przypadku gdy prad przekroczy wartosc H23, napiecie przestaje wzrastac i czestotliwosci maleje

t2 — w przypadku, gdy prad spadnie ponizej H23, napiecie ponownie rosnie.
Gdy czestotliwos¢ i napiecie wroci do normalnego poziomu, przyspieszanie jest kuntunuowane na czestotliwosci przed
wystapieniem awarii.

Szukanie predkosci jest pomocne przy obcigzeniach z duza bezwtadnoscia.

W falownikach serii iG5A btad zbyt niskiego napiecia moze pojawic sie po czasie 15msek od wystapienia braku zasilania. W

przypadku pracy z obcigzeniem czas ten moze by¢ dtuzszy.

9.12 Autorestart falownika
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa H26 Liczba préb autorestartow - 0~10 0
funkcyjna
Fu2 H27 Czas pomiedzy probami - 0~60 1.0 Sec
autorestartu

- parametr H26 ustala ilo$¢ prob automatycznej proby ponownego zataczenia do pracy
- funkcja uzywana w przypadku pracy bezobstugowej. Pozwala na automatyczny start w przypadku, gdy awaria jest
chwilowa.

- w przypadku, gdy falownik wykona wprowadzong w par. H26 liczbe autorestartéw, falownik bedzie czekat na potwierdzenie

awarii przez obstuge. Po jej potwierdzeniu liczba autorestartéw powraca do liczby ustawionej przez uzytkownika.

- czas pomiedzy probami autorestartdw wprowadzany jest w par. H27.

- gdy po autorestarcie falownik pracuje bez awarii przez 30 sekund, liczba autorestartéw powraca do liczby ustawionej
przez uzytkownika.

- gdy awaria jest spowodowana przez: zbyt niskie napiecie (Lvt), stop awaryjny (EST), przegrzanie falownika (Oht) i btad
sprzetowy (HWt), autorestart nie dziata.

Przykfad: liczba autorestartow = 2
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Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa H39 Czestotliwos$¢ nosna - 1~15 3 kHz
funkcyjna
FU2

- parametr H39 stuzy do zmiany czestotliwosci przetaczania kluczy tyrystorowych na wyjsciu falownika
- w przypadku gdy silnik pracuje zbyt gtosno (z uwagi na rezonans), obnizenie badz zwiekszenie czestotliwosci nosnej,
niweluje ten problem.
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9.14 Funkcia drugi ilnil

Grupa

Kod

Nazwa parametru

Nastawa

Zakres

Ust. Fabr.

Jednostka

Grupa
funkcyjna
FU2

H81

Drugi silnik
Czas przyspieszania

0~6000

5.0

Sec

H82

Drugi silnik
Czas hamowania

0~6000

10.0

Sec

H83

Drugi silnik
Czestotliwo$¢ bazowa

30~400

60.00

Hz

H84

Drugi silnik
Charakterystyka U/f

0~2

0

H85

Drugi silnik - Forsowanie
momentu do przodu

0~15

5

%

H86

Drugi silnik - Forsowanie
momentu do tytu

0~15

5

%

H87

Drugi silnik - Poziom
ochrony przed utykiem

30~150

150

%

H88

Drugi silnik - Poziom
elektroniczego
zabezpieczenia
termicznego dla 1 minuty

50~200

150

%

H89

Drugi silnik - Poziom
elektroniczego
zabezpieczenia
termicznego dla pracy
ciggtej

50~150

100

%

H90

Drugi silnik
Prad znamionowy silnika

0.1~100

26.3

Grupa I/O

H17

Okreslenie funkcji wejscia
wielofunkcyjnego P1

~

124

Okreslenie funkcji wejscia
wielofunkcyjnego P8

12

0~27

- wybierz jedno z wej$¢ P1-P8 falownika na funkcje drugiego silnika
- w przypadku, gdy wybieramy wejscie P8, w par. 124 = 12

Funkcja pozwala na prace falownika naprzemiennie z dwoma réznymi silnikami lub dwoma rodzajami obcigzenia. Funkcja ta

nie jest dla pracy dwach silnikéw jednoczesnie.
- definiowanie parametréw drugiego silnika jest w par. H81- H90
- w przypadku przetaczenia falownika na drugi silnik, zataczajac wejscie P8 (ustawione 124=12), falownik przyjmuje

parametry dla 2-go silnika i wszystkie zabezpieczenia sa odpowiednie dla tego silnika.

- w ustawieniach fabrycznych parametry 1-go i 2-go silnika sg takie same.
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9.15S i tyka falownik

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa H60 Samodiagnostyka falownika | - 0~3 0 -
funkcyjna FU2
Grupa I/O 117 Okreslenie funkcji wejscia - 0~27 0 -
wielofunkcyjnego P1
124 Okreslenie funkcji wejscia 20 7 -
wielofunkcyjnego P8

- aktywowanie funkcji samodiagnostycznej w par. H60
- zdefiniuj jedno z wej$¢ P1-P8 na tq funkcje
- w przypadku, gdy definiujemy wejscie P8 to ustawiamy 124 = 20

Nie dotyka] falownika reka lub innymi cze$ciami przewoqucyml pochzas pracy fu I Ejl samodiagnostycznej poniewaz na
wyjsciu falownika jest wtedy napiecie.

- uzywaj funkcji po podtaczeniu przewoddw zasilajacych i silnikowych. Na wyswietlaczu pojawia sie komunikat ,,diAg”
- funkcja pozwala na bezpieczne sprawdzenie btedu mostka iGBT, braku faz, zwar¢ na zaciskach, zwarcia doziemnie, bez

odfaczania przewodow.

Mozna wybrac 4 rodzaje tej funkcji:

H60 Samogiagnostyka falownika

Wytaczona

Diagnostyka Fazy na wyjsciu/ Doziemienia

Diagnostyka doziemienia

0
1 Diagnostyka btedu IGBT/Doziemienia
2
3

Zwarcie doziemne na fazie U (w falownikach 2,2 — 4kW) i dla fazy V w pozostatych mocach, moze nie by¢ aktywowane przy
ustawieniu =1. Ustaw =3 dla kontroli wszystkich faz

W przypadku btedu podczas tej funkcji na wyswietlaczu pojawia sie komunikat ,FLtL". Przy$nij przycisk ENT i przyciskajac

przyciski strzatek gdra/dét mozemy zobaczy¢ kiedy i jakie btedy wystapity.

Ponizsza tabela pokazuje komunikaty btedéw, ktére moga wystapi¢ podczas samodiagnostyki.

L.p. Wyswietlacz Rodzaj btedu Diagnostyka

1 UPHF Bfad mostka IGBT Skontaktuj sie z dystrybutorem

2 UPLF

3 VPHF

4 VPLF

5 WPHF

6 WPLF

7 UWSF Zwarcie pomiedzy fazami U i W Sprawdz kable na wyjsciu falownika, jego

8 VUSF Zwarcie pomiedzy fazami U i V podtaczenie do zaciskéw sitowych w falowniku
9 WvVSF Zwarcie pomiedzy fazami Vi W oraz w puszcze silnika, potozenie kabli w

10 UPGF Doziemienie na fazie U korytach oraz uziemienie silnika i potaczenie
11 VPGF Doziemienie na fazie V ekranow

12 WPGF Doziemienie na fazie W

13 UPOI Brak przejscia na fazie U

14 VvPOF Brak przejscia na fazie V

15 WPOF Brak przejécia na fazie W
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9.16 Ustawieni totliwosci i 2- toda zad .

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa drive | drv Tryb sterowania napedem - 0~3 1 -
START / STOP
Frq Metoda zadawania czestotliwosci | - 0~8 0 -
drv2 Funkcja ,, Drugiego metoda - 0~3 1
zadawania ,, Tryb sterowania
napedem START / STOP
Frq2 Funkcja ,Drugiego metoda - 0~7 0
zadawania” Metoda zadawania
czestotliwosci
Grupa I/O 117~ Okreslenie funkcji wejscia - 0~27 22
124 wielofunkcyjnego P1- P8

- przy ustawieniach standardowych sposéb zadawania czestotliwosci ustawiamy w par. ,Frq” a uruchamianie falownika w
Hdrv”

- wybierz jedno z wejs¢ P1-P8 na = 22 (wybdr drugiego zrodta zadawania)

- po aktywacji wejscia wstawionego na ,2-gie zrodto zadawania” falownik bedzie sterowany wg ustawien w par. ,,drv2” i
JFrq2”

drv2 Funkcja ,Drugiego silnika” 0 Start/Stop realizowany poprzez przyciski na klawiaturze falownika.
Tryb sterowania napedem 1 Sterowanie FX - zataczenie pracy do przodu
START / STOP 2 poprzez zaciski RX - zataczenie pracy do tytu
FX - praca falownika
RX - wybdr pracy przod/tyt
3 Komunikacja poprzez RS 485
Frq2 Funkcja ,,Drugiego silnika” 0 Klawiatura 1
Metoda zadawania T Cyfrowe Kawiatora 3
czgstotliwosci 2 V1(1) - Sterowanie napieciowe zaciskiemV1 w
zakresie -10[V] + 10[V]
3 V1(2) - Sterowanie napigciowe zaciskiem V1 w
zakresie 0 = 10[V]
4 Analogowe I -Sterowanie pradowe zaciskiem I w zakresie 0 +
20[mA]
5 V1(1) + I - Rownoczesne sterowanie zaciskami V1
il
6 V1(2) + I - Rdwnoczesne sterowanie zaciskami V1
il
7 RS 485
Przyktad: czestotliwos¢ zadana = 30Hz, metoda stopu F4=0
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa drive drv Tryb sterowania napedem - 0~3 1 -
START / STOP
Frq Metoda zadawania - 0~8 0 -
czestotliwosci
drv2 Funkcja ,,Drugiego silnika” - 0~3 1
Tryb sterowania napedem
START / STOP
Frg2 Funkcja ,Drugiego silnika” - 0~7 0
Metoda zadawania
czestotliwosci
Grupa I/O 124 Okreslenie funkcji wejscia - 0~27 7
wielofunkcyjnego P8

W przypadku aktywowania, podczas pracy falownika,wejscia P1-P8 ustawionego na funkcje ,2-go zrodta sterowania” falownik
zmienia tryba pracy na to 2-gie zrodto. Dlatego wazne jest sprawdzenie ustawien 2-go zrodta zadawania przed ustawieniem
tej funkcji
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Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F4 Tryb stopu 3 0~3 0
funkcyjna
FU1
F59 BITO — podczas hamowania - 0~7 0
BIT1 — podczas ciagtej pracy
BIT2 — podczas przyspieszania
F61 Wybor ograniczenia napiecia - 0~1 0
przy utyku podczas hamowania

- aby ochronic sie przed btedem zbyt wysokiego napiecia na szynie DC podczas redukowania predkosci, ustaw BIT2 = 1 w
par F59 i w par. F4 = 3 (Hamowanie na granicy max napiecia na szynie DC)
- funkcja ta pozwala na ustawienie trybu stopu na jak najkrdtszy czas hamowania. Falownik zatrzyma silnik, pracujac na
granicy napiecia na szynie DC, ktore nie powoduje btedu. Czas ten moze by¢ dtuzszy niz nastawiony w par. ACC.

/""OSTRZEZENIE

W przypadku, gdy czas przy ustawieniu tych parametréw jest zbyt dhugi, niezbedne jest zastosowanie rezystoréw
hamujacych. Czeste stosowanie tej funkcji w krotkich odstepach czasu, moze spowodowaé przegrzanie silnika.

9.18 Kontola zewnetrznego hamulca
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa H40 Wybor trybu sterowania 0 0~3 0
funkcyjna
FU2
Grupa I/O 182 Prad otwarcia hamulca - 0~180.0 50.0 %
183 Czas opdznienia otwarcia hamulca - 0~10.00 1.00 Sec
184 Czestotliwo$¢ otwarcia hamulca - 0~400 1.00 Hz
przy pracy do przodu FX
185 Czestotliwo$¢ otwarcia hamulca - 0~400 1.00 Hz
przy pracy do tytu RX
186 Czas op6znienia zamkniecia - 0~10.00 1.00 Sec
hamulca
187 Czestotliwos¢ zamkniecia hamulca - 0~400 2.00 Hz
154 Okreslenie wyjscia wilofunkcyjnego | 19 0~19 12
MO
155 Okreslenie przekaznika 3A 3C 19 0~19 17

- parametry 182 — 187 sg widoczne tylko gdy I54 lub I55 sg ustaione =19
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Gdy falownik otrzymuje sygnat startu, falownik rozpedza sie do czestotliwosci otwarcia hamulca(184, 185). Po osiagnieciu
czestotliwosci otwarcia hamulca, prad osigga wartos¢ 182 i podaje sygnat otwarcia hamulca na wyjscie przekaznikowe, ktére
wykorzystujemy jako sygnat na hamulec.

Po podaniu sygnatu stop, falownik zwalnia po ustawionym trybie. Kiedy czestotliwo$¢ wyjéciowa osiagnie poziom czestotliwosci

zamkniecia hamulca 187 , sygnat z wyjscia przekaznikowego zostaje zdjety. Czestotliwos$¢ osigga 0 po czasie ustawionym w
par. I86. Przez ten czas falownik trzyma czestotliwosc 187.
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Hamusec rasaciny

Sygnat sl

/N OSTRZEZENIE

Funkcja dziata tylko w przypadku ustawienia sterowania na U/f (H40 = 0), czestotliwo$¢ otwarcia hamulca musi by¢
ustawiona nizej niz czestotliwo$¢ zamkniecia.

.19 Buforowanie energii kin znej

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka

Grupa H64 Wybor pracy z buforowaniem energii 1 0~1 0
funkcyjna kinetycznej
FU2 H65 Poczatkowy prdg buforowania energii | - 110.0~140.0 | 130.0 -

H66 Koncowy prog buforowania energii - 110.0~140.0 | 135.0 %

H67 Wzmocnienie funkcji buforowania - 1~20000 1000 -

energii kinetycznej
H37 Bezwtadnos¢ obcigzenia 0 0~2 0 -

Podczas zaniku zasilania, obniza sie napiecie na szynie DC falownika i pojawia sie btad zbyt niskiego napigcia (Lut). Silnik jest
wtedy poza kontrolg falownika. Funkcja Buforowania energii kinetycznej ma na celu wydtuzenie czasu, w ktorym falownik
kontroluje hamowanie silnika przy awarii zasilania.

W par. H65 i H66 ustaw punkty rozpoczecia i zakorczenia operacji buforowania. _

9.20 Funkcja naciagu

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F70 Wybor pracy ,.z funkcjg naciggu” - 0~3 0 -
funkcyjna
FU1

F71 Skala dla funkcji naciagu - 0.0~100.0 | 0.0 %

Jest to swego rodzaju funkcja pracy z otwartg petla kontroli naciag, ktéra uzywa réznicy predkosci rotujacego silnika od
predkosci zadanej dla utrzymania np. statego naciaggu materiatu.
Wspdtczynnik przenoszony na czestotliwos¢ wyjsciowq rozni sie w zaleznosci od wybranego sygnatu w par. F70

76



F70 Falownik pracuje bez funkcji naciagu
Sygnal wejsciowy V1 (0-10V)
Sygnal wejsciowy I (0-20mA)

Sygnal wejsciowy V2 (-10 +10V)

Wybor pracy ,z funkcjg naciagu”

WIN |- O

Centralna warto$¢ wejécia analogowego (parametryzowanego w par. 16 — I15) jest standardem. Jesli wejscie jest zbyt duze,
czestotliwos¢ rosnie, jesli zbyt mate — maleje w stosunku ustalonym w par. F71

Przyktad. Warto$¢ czestotliwosci ustawiona jest na 30Hz. F70=3, F71 = 10%, I3-115 = fabryczne. Czestotliwos¢ , ktora
bedzie przy pracy z naciagiem bedzie sie waha¢ pomiedzy 27Hz(V1=-10V) do 33Hz (V1=10V)

W przypadku, gdy Frql/Frg2 bedq ustawione tak samo jak F70, funkcja naciagu nie bedzie dziatac.

.21 Wybér m lacji PWM
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa H48 Wybdr modulacji PWM 1 0~1 0
funkcyjna
FU2
Straty ciepta oraz prad uptywu moga by¢ redukowane, gdy ustawimy H48 = 1 (2- fazowe sterowanie PWM).
9.22 Kontrola wentylatora chlodzacego
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa H77 Kontrola wentylatora 1 0~1 0
funkcyjna chtodzacego falownik
FU2

Kiedy H77 = 0 wentylator pracuje po podaniu zasilania falownika i zatrzymuje sie w przypadku zaniku zasilania.
Gdy H77=1, falownik pracuje po podaniu sygnatu start i gdy jest to wymagane (w przypadku zbyt wysokiej temperatury
wewnetrznej falownika)

0.23 p falownil _— " |

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa H78 Dziatanie falownika w przypadku | - 0~1 0 -
funkcyjna wystapienia awarii wentylatora
FU2
Grupa I/O | I54 Okreslenie wyjscia 18 0~19 12 -
wilofunkcyjnego MO
155 Okreslenie przekaznika 3A 3C 18 0~19 17 -

Ustawienie H78 = 0 sprawie, ze w przypadku gdy wentylator chtodzacy ulegnie awarii falownik pracuje nadal. Sygnat awarii
wentylatora mozna uzyska¢ na wyjsciach falownika (154 lub I55 = 18)

W przypadku pracy falownika bez wentylatora, mozliwe jest wystapienie awarii przegrzania falownika, co spowoduje
zatrzymanie pracy.

Ustawienie H78=1, powoduje, ze w przypadku awarii wentylatora falownik sie zatrzymuje i na wyswietlaczu pojawia sie
komunikat ,Fan”

9.24 Kopi . tréw falownil

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa H91 Czytanie parametrow 1 0~1 0
funkcyjna
FU2 : 5
H92 Zapis parametrow 1 0~1 0

Mozliwe jest kopiowanie parametréw z jednego falownika iG5A do drugiego za pomocg zewnetrznej klawiatury. Kopiowane
SA wszystkie parametry poza parametrami méwigcymi o silniku podtaczonym do falownika (H30 - H39)
Kopiowanie parametréw z falownika do panela
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Krok Opis Wyswietlacz
1 Przejdz do parametru H91 H91
2 Nacisnij jeden raz ENTER (e) 0
3 Naciénij jeden raz Géra (/) Rd
4 Naciénij dwa razy ENTER (e) rd
5 Wyswietli sie H91, gdy parametry zostang odczytane H91
Wgrywanie parametréw z panela do falownika
Krok Opis Wyswietlacz
1 Przejdz do parametru H92 H92
2 Nacis$nij jeden raz ENTER (e) 0
3 Naciénij jeden raz Gdra (A) Wr
4 Nacisnij dwa razy ENTER () Wr
5 Wyswietli sie H92, gdy parametry zostang zapisane H92
Czytanle parametrdw (HE1)
Klawiatuen
zewnetrzna
Zapis parametrin (HI2)

Grupa Kod Nazwa parametru Zakres Ust. Fabr.
Grupa H93 Powrdt do ustawien fabrycznych 0 - 0
funkcyjna 1 Wszystkie parametry wracajq
FU2 do ustawien fabrycznych

2 Tylko parametry z grupy
napedu
3 Tylko parametry z grupy 1
(par. F)
4 Tylko parametry z grupy 2
(par. H)
5 Tylko parametry z grupy
wejsé/wyjsé 1/0
Zaznacz w H93 jakie grupy parametréw majq by¢ przywrdcone do ustawien fabrycznych.
- ustawienie hasta

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa Ho4 Hasto zabezpieczajace = O~FFFF 0
funkcyjna
Fu2 H95 Blokowanie zmiany parametrow - O~FFFF 0

falownika

W par. H94 wprowadz hasto.
Hasto musi by¢ w systemie szesnastkowym (0-9, A-F)
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/" OSTRZEZENIE

Uwaga: Nie zapomnij hasta !!!

Hasto fabrycznie ustawione to 0. Ponizej jest przyktad zmiany hasta na 123.

Krok Opis Wyswietlacz
1 Przejdz do parametru H94 H94
2 Nacis$nij jeden raz ENTER (e) 0
3 Whpisz hasto (np. 123) 123
4 123 mruga wtedy wciénij ENTER () 123
5 Nacisnij (*) H94
Przyktad zmiany hasta z 123 na 456.
Krok Opis Wyswietlacz
1 Przejdz do parametru H94 H94
2 Naci$nij ENTER (e) 0
3 Whpisz dowolny numer (np. 122) 122
4 Naciénij ENTER (e). Mruga 0 poniewaz wprowadzona warto$¢ jest btedna. Hasto nie 0
moze by¢ zmienione.
5 Wpisz poprawne hasto. 123
6 Naciénij ENTER () 123
7 Wpisz nowe hasto 456
8 Nacisnij ENTER (e), wowczas 456 zacznie mrugac. 456
9 Naci$nij ENTER (e) H94
10, Monitori
10.1 El fani ilani
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa
Zakres
Grupa H72 Ekran po wigczeniu falownika 0 Czestotliwo$¢ zadana 0
funkcyjna 1 Czas przyspieszania
FU2 2 Czas hamowania
3 Tryb napedu
4 Tryb czestotliwosci
5 Czestotliwos¢ krokowa 1
6 Czestotliwos¢ krokowa 2
7 Czestotliwos¢ krokowa 3
8 Prad wyjsciowy
9 Predkos$¢ obrotowa silnika
10 Napigcie szyny DC falownika
11 Ekran uzytkownika
12 Wyswietlanie btedu
13 Kierunek obrotow silnika
14 Prad wyjsciowy 2
15 Predkos¢ obrotowa silnika 2
16 Napiecie szyny DC falownika 2
17 Ekran uzytkownika 2
Monitorowanie wej$¢ wielofunkcyjnych
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa I/O | 125 Wyswietlanie bitowe zaciskow
wejéciowych wielofunkcyjnych P1-P8 |-

Monitorowanie (wiaczone ON /wytaczone OFF) jest w par. 125
Przyktad: wejscia P1, P3, P4 - ON, P2, P5, P6, P7, P8 - OFF

79



’

4 b 2
§r Q9
PT P
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[
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' [ {OFF)

PG 5 Pa P3 P2 P1
Monitorowanie wyj$¢
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa 126 Wyswietlanie bitowe zaciskow
1/0 wyjsciowych -
Status wyjscia przekaznikowego (3ABC) i wyjscia otwarty kolektor (MO) jest pokazywany w par. 126
Przyktad: wyjscie MO jest ON, 3AC jest wytaczone
i W]
; (OFF)
anc MO
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka

Grupa drive | nOn Wyswietlanie btedu

Bfad wystepujacy podczas pracy pokazywany jest w par. Non w grupie gtéwnej.
Monitorowanych moze by¢ do 3 rodzajow bteddw.

Rodzaj
btedu

Czestotliwos¢

b
pa
b

gLLULi

Prad

(X}

Informacje o
przyspieszaniu i
hamowaniu

Btad przy rozpedzaniu

DT | PO’
On e Y
Dt VM L 1 L

Btad przy hamowaniu

e

Bfad podczas normalnej pracy

Parametr daje informacje o typie btedu, i parametrow ktore byly w czasie wystapienia awarii.
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Monitorowanie historii btedéw

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa H1 Historia btedow 1
funkcyjna FU2 -
H5 Historia bteddw 5
H6 Kasowanie historii btedow |- 0~1 0

W par. H1 — H5 przechowywanych jest 5 ostatnich awarii lub bteddw.
W par. H6 mozemy wyczysci¢ historie z par. H1-H5.

W przypadku skasowania awarii przez uzytkownika, parametry btedu sa kopiowane z par. Non do H1. Jesli w par. H1 byty

dane, sg one kopiowane do H2.
Jesli w jednym czasie byto wiecej niz 1 awaria, w jednym parametrze mogq by¢ przechowywane do 3 awarii.

10.4 Wyisci I
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa I/O 150 Wyjscie analogowe AM _ 0~3 0
151 Regulacja wyjécia analogowego AM |- 10~200 100 %

W par. I50 mozna wybrac jaki parametr ma by¢ odzwierciedlany na wyjsciu analogowym AM.

150 Wyjscie analogowe AM Wartos$¢ odpowiadajacal0V
200V | 400V
0 | Czestotliwo$¢ wyjsciowa Czestotliwo$¢ maksymalna
1 Prad wyjsciowy 150% pradu znam.falownika
2 Napiecie wyjsciowe AC 282V AC 564V
3 Napiecie szyny DC DC 400V DC 800V

Wyjécie mozna wykorzystac jako miernik, nalezy je wtedy wyskalowa¢ w par. I51

0~ 10Vdc
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10.5 Wyisci kaznil 3AC i otwarty kolektor MO

Grupa

Kod

Nazwa parametru

Zakres

Nastawa

Grupa
funkcyjna
FU2

154

Okreslenie wyjscia

FDT 1

12

wilofunkcyjnego MO

FDT 2

155

Okreslenie przekaznika

FDT 3

17

3A3C

FDT 4

FDT 5

OL Przecigzenie

IOL Przeciazenie falownika

Utyk silnika (STALL)

Zbyt wysokie napiecie (OV)

©| | N| Ul A W[N] PO

Zbyt niskie napiecie (LV)

=
o

Przegrzanie falownika (OHt)

[N
[N

Zanik sygnatu zadawania predkosci

[N
N

Praca falownika

[N
w

Zatrzymanie falownika

[N
N

Osiagniecie czestotliwosci zadanej

g
w

Osigganie predkosci zadanej

=
o

Czekanie na sygnat startu (gotowosc)

=
~

Zadziatanie przekaznika btedu

=
[ee]

Awaria wentylatora na falowniku

=
©

Zewnetrzny sygnat hamowania

156

Ustawienie przekaznika
btedu

Przekroczenie Wystgpienie
liczby awarii inne
autorestartow | niz obnizenie
napiecia

zbyt
niskiego
napiecia

Wystgpienie

Bit 2 Bit 1 Bit 0

<[

<<
<]

N o|lu| | W N RO

<<=l
<<
<<

0:FDT -1

Zamkniecie przekaznika MO po osiggnieciu potowy pasma detekcji (153/2) ponizej kazdej czestotliwosci nastawionej.
Otwarcie po przekroczeniu czestotliwosci nastawionej.

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa I/O | I53 Pasmo detekgji czestotliwosci . 0~400 10.00 Hz
Przyktad: 153=10Hz
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa I/O | 152 Poziom detekdji czestotliwosci i 0~400 30.00 Hz
153 Pasmo detekcji czestotliwosci 10.00
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20Hz

Ustawiona
czest.

40Hz

]
=}
[
™~

15Hz

Czestotliwosc

1: FDT -2

Zamkniecie przekaznika MO po osiagnieciu potowy pasma detekgji (153/2) ponizej czestotliwosci 152. Otwarcie po
przekroczeniu tej czestotliwosci.

Przyktad: 152=30Hz i I53 =10Hz

50Hz

Ustawiona
czest

2bHz

Czestotliwost

MO |

Sygnat
Starty |

2:FDT -3

Zamkniecie przekaznika MO po osiagnieciu potowy pasma detekgji (153/2) ponizej czestotliwosci 152. Otwarcie po
przekroczeniu potowy pasma detekcji (153/2) powyzej czestotliwosci 152

Przyktad: 152=30Hz i I53 =10Hz

35Hz
30Hz
25Hz
Czest.
MO I I I I
Syagnat
_startu | |

3:FDT -4 83



Zamkniecie przekaznika MO do czestotliwosci 152 oraz po przekroczeniu potowy pasma detekcji (153/2) ponizej czestotliwosci
152.

Przykfad: 152=30Hz i I53 =10Hz

Czest.

MO

Sygnat
startu

4:FDT -5

Dziatanie odwrotne niz FDT-4
Przykfad: 152=30Hz i I53 =10Hz

12: Praca falownika
Wyjscie zatacza sie, gdy falownik na wyjsciu ma czestotliwo$¢ wieksza od 0Hz

Czest.

MO | |

Sygnat
startu | ]

13: Zatrzymanie falownika

Wyjscie zatacza sie, gdy falownik nie ma podanego sygnatu Start (OHz na wyjsciu)

Czest.

Mo [ |

Sygnat
startu

14: Osiagniecie czestotliwosci zadanej
Wyjscie jest zataczone, gdy falownik pracuje z czestotliwoscig zadana.

Czest.

Mo ] 1

Sygnat
Startu I |
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11. Funkcje ochronne
11.1 Elektroni bezpi ie termi

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F50 Wybdr elektronicznego zabezpieczenia 0
funkcyjna termiczego 1 0~1
FU1 F51 Poziom elektroniczego zabezpieczenia 150 %
termicznego dla 1 minuty = 50~200
F52 Poziom elektroniczego zabezpieczenia 100 %
termicznego dla pracy ciagtej - 50~150
F53 Metoda chtodzenia silnika L 0~1 0

- wybierz F50 =1

- zabezpieczenie jest aktywowane w przypadku przegrania silnika. W przypadku, gdy prad wyjsciowy jest wiekszy niz
nastawiony w par. F51, falownik odcina napiecie na wyjsciu, zaleznie od czasu (zabezpieczenie dziata odwrotnie do czasu —

im wyzszy prad tym szybsze dziatanie)

- w par. F53 wybieramy rodzaj chtodzenia zastosowanego w silniku wspdtpracujacym z falownikiem.

F53 Metoda chtodzenia silnika 0 | Chiodzenie wiasne silnika (wentylator na wale silnika)

1 Chiodzenie obce silnika (niezalezny wentylator)

Frad_ciggly [5]
Caput
Prad [%]
F51 KH‘H,,_
""—\.\_‘_\_\-\-\_-\_\_\__\_\_\___
F52 ——
11.2 Zabezpieczenie przeciazeniowe &0 Czes ETH [mec]
Informacja o przecigzeniu
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa | Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F54 Poziom alarmu przecigzenia 150 %
funkcyjna L 30~150
Fu1 F55 Czas trzymania alarmu przecigzenia s 10 Sec
Grupa I/O 154 Okreslenie wyjécia wielofunkcyjnego MO |5 0~19 12
155 Okreslenie przekaznika 3A 3C 5 17

- jako sygnat zadziatanie zabezpieczenia przecigzeniowego mozna wybrac jedno z wyj$¢ wielofunkcyjnych MO lub 3ABC

- w przypadku wybrania przekaznika MO, ustaw w 154 = 5
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t: Czas TTZYmanis
alarmu PrIsc1AZon1s

Wy jdcie

Zadziatanie zabezpieczenia przecigzeniowego

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F56 Wybdr wytaczenia od przecigzenia 1 0~1 1
f”“1kCYJ”a F57 Poziom wytaczenia od przecigzenia _ 30~200 180 %
FU F58 Czas opdznienia wytaczenia od 60 Sec
przecigzenia - 0~60
- ustaw F56 = 1

- falownik odcina napiecie na wyjséciu w przypadku przeciazenia
- zabezpieczenie zadziata, gdy prad ciaglty na wyjéciu falownika bedzie wiekszy niz F57 przez czas ustawiony w par. F58

11. hrona prz kiem
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa F59 Wybor ochrony przed utykiem 3 0~7 0
Lﬂ‘fcyjna F60 Poziom ochrony przed utykiem N 30~200 150 %
Grupa I/O 154 Okreslenie wyjscia wilofunkcyjnego MO 7 0~19 12
155 Okreslenie przekaznika 3A 3C 7 17

Podczas przyspieszania: Falownik nie przyspiesza, gdy prad jest wiekszy niz nastawiony w par. F60

Podczas ciagtej pracy: Silnik zwalnia, kiedy prad jest wigkszy niz nastawiony w par. F60

Podczas hamowania: Hamowanie silnika jest zatrzymane, gdy warto$¢ napiecia na szynie DC jest wieksza niz napiecie
graniczne.

F60 — wartos¢ procentowa pradu znamionowego H33

Sygnat bfedu utyku mozna uzyskac¢ na wyjsciach wielofunkcyjnych MO lub 3ABC (par. 154, I55)

W par. F 59 wybieramy kiedy zabezpieczenie przed utykiem ma dziataé:

F59 | Wybér ochrony przed | Nastawa Podczas hamowania Podczas ciagtej pracy Podczas przyspieszania
utykiem Bit2 Bitl Bit0
0 - - -
1 - - v
2 - v N
3 - v v
4 v - -
5 v - v
6 v v -
7 v v v

Przyktad: F59 = 3 (zabezpieczenie przed utykiem podczas przyspieszania i statej pracy)

- gdy funkcja jest aktywna przy przyspieszaniu i hamowaniu, czasy przyspieszania i hamowania mogg by¢ dtuzsze niz
ustawione przez uzytkownika

- przy pracy ze statg predkoscia, czasy t1 i t2 sa zgodne z czasami nastawionymi w par. ACC i dEC
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11.4 Oct A ikiem f
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa H19 Wybor ochrony przed zanikiem faz |1 0~3 0
funkcyjna FU2

Ustaw H19 = 1
Bfad fazy na wyjsciu: Wyjscie falownika jest odcinane w przypadku braku na wyjsciu wiecej niz 1 fazy

Bfad fazy na wejsciu: Wyjscie falownika jest odcinane w przypadku braku na wejéciu wiecej niz 1 fazy. W przypadku, gdy nie

ma btedu na wejsciu, wyjscie moze by¢ odciete w przypadku zuzycie sie kondensatoréw na szynie DC.

! -
/" OSTRZEZENIE -
W przypadku gdy nieprawidtowo jest wpisany prad znamionowy falownika w par. H33, funkcja zaniku fazy moze
dziata¢ nieprawidtowo
H19 Wybdr ochrony przed zanikiem faz | 0 | Wylaczone
1 Ochrona faz na wyijsciu
2 | Ochrona faz na wejsciu
3 | Ochrona faz na wejsciu i wyjsciu
11.5 Zewnetrzny sygnat biedu
Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. | Jednostka
Grupa I/O 117 Okreslenie funkcji wejscia 0~25 0
wielofunkcyjnego P1
123 Okreslenie funkcji wejscia 18 6
wielofunkcyjnego P7
124 Okreslenie funkcji wejscia 19 7

wielofunkcyjnego P8

- ustaw jedno z wejs¢ wielofunkcyjnych P1-P8 na zewnetrzny sygnat awarii.
- w przypadku zdefiniowania zaciskow P7, P8 ustaw par 123 , 124 = 19, =20

Zewnetrzny sygnat awarii Ext A (styk zewnetrzny NO — styk normalnie otwarty). Kiedy wejécie P7 jest ustawione na Ext-A i

wejscie jest zataczone, falownik wytacza silnik i wyéwietla komunikat btedu.

Zewnetrzny sygnat awarii Ext B (styk zewnetrzny NC — styk normalnie zamkniety). Kiedy wejécie P8 jest ustawione na Ext-B i

wejscie nie jest zataczone, falownik wytacza silnik i wyswietla komunikat btedu.




. |/ 1/

b M

a2 1

Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa I/O | I16 Kryterium zaniku sygnatu analogowego [0 0~2 0

predkosci

162 Wybor dziatania po zaniku sygnatu - 0~2 0
zadawania predkosci

163 Czas oczekiwania po utracie sygnatu - 0.1~120 1.0 Sec
zadawania predkosci

154 Okreslenie wyjscia wilofunkcyjnego MO [11 0~19 12

155 Okreslenie przekaznika 3A 3C 11 17

- wybierz tryb sterowania, gdy czestotliwo$¢ zadawana jest analogowa (V1, I), lub opcje komunikacji s utracone.

W par. 116 ustawiamy kryteria utraty sygnatu:

116

Kryterium zaniku sygnatu 0

Wytaczone

analogowego predkosci

Aktywne ponizej potowy nastawy 12, I7 lub 112

N

Aktywne ponizej nastawy 12, 17 lub 112

Par. 164: W przypadku, gdy sygnat czestotliwosci nie jest podawany przez czas dtuzszy niz w par. 163, falownik moze dziata¢
wg ustawienia w par. 162

162

Wybdr dziatania po zaniku sygnatu

Kontynuacja pracy po utracie sygnatu

[l (=]

zadawania predkosci

Wolny wybieg

Zatrzymanie po charakterystyce

Przykfad: 116=2; 162=2; 163=5sec. I54=11
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Grupa Kod Nazwa parametru Nastawa Zakres Ust. Fabr. Jednostka
Grupa H75 Wybor zakresu pracy rezystora 1 0~1 1
funkcyjna hamujacego
FU1
H76 Zakres pracy rezystora hamujacego | 0~30 10 %
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- ustaw H75 =1
- ustaw % warto$¢ pracy rezystora w par. H76 jak ponizej:

0 Nieograniczony

1, .
* OSTRZEZENIE

W przypadku zastosowania rezystora o niewtasciwych parametrach, moze to spowodowac przegrzanie
rezystora i pozar. Dlatego powinno sie uzywac stykéw termicznych rezystora i podtaczy¢ je jako zewnetrzny
sygnat awarii Ext.B

1 Ograniczony parametrem H76

H76: Nastawa pracy rezystora hamujacego w % moze by¢ obliczona wg wzoru ponizej. Ciagty czas pracy falownika nie
powinna by¢ dtuzsza niz 15 sekund.
Przyktad 1:

T dec

H76 =
T acc+T steadv+T dec+T stop

x 100[%)]

Gdzie:

T_acc — czas przyspieszania

T-steady — czas pracy falownika na czestotliwosci zadanej

T_dec — czas hamowania silnika od czestotliwosci pracy do nowej nizszej lub do zatrzymania
T_stop — czas zatrzymania pomiedzy cyklami

AN Y o
g & i

P4 M F

Przyktad 2:
T dec

% 100[%]
T dec+T steadvl+T acc+ T steady2

H76 =

Coaatl

T_hanow T_preys

T_fracy_1 T_pracy I



12, K ikacia RS485

Falownik moze by¢ kontrolowany i monitorowany poprzez program PLC lub inny modut nadrzedny. Napedy lub inne
urzadzenia mogq by¢ potaczone w strukture wielostopniowa poprzez sie¢ RS485 i moga by¢ kontrolowane poprzez

sterownik PLC lub komputer PC. Nastawa parametréw i wszelkie zamiany sg mozliwe poprzez PC.

Specyfikacja
Metoda komunikacji RS485
Typ transmisji Bus, sie¢ rozgateziona
Uzyty przemiennik seria SV-iG5A
Konwerter konwerter RS232
Liczba napedow Max 31
Odlegtosc¢ Max. 1,200m (rekomendowane do 700m)

Specyfikacja komunikacji

Predkos$¢ komunikacji

19,200/9,600/4,800/2,400/1,200 bps

Procedura kontroli

Asynchroniczny system komunikacji

System komunikacji

Asynchroniczna half duplex

Bity danych

ASCII (8bit)

Dtugos¢ bitu stop

Modbus-RTU: 2bit LS Bus: 1bit

Kontrola btedu

2 bity

Kontrola parzystosci

brak

Podiaczenie komunikacji

- podtacz przewody komunikacyjne do falownika (S+)(S-) na listwie sterowniczej

- podfacz zasilanie

- po wtasciwym podtaczeniu wyprowadz parametry odnoszace sie do komunikacji:

Drv = 3 (RS485)
Frq = 7 (RS485)

160 = 1...250 (Numer falownika w sieci)
161 = 3 (Predko$¢ komunikacji)

162 = 0 (Wybdr dziatania po zaniku sygnatu zadawania predkosci)
163 = 1.0 (Czas oczekiwania po utracie sygnatu zadawania predkosci)

159 = 0..1 (Wybdr protokotu komunikacji)

Konfiguracja pofaczenia

marter

Liczba podtaczonych falownikdw nie moze by¢ wieksza niz 31. Dtugos¢ przewoddw max. 1200m (rekomendowane do 700m)
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12.1 Protokét k ikacii Modus-RTU

Komputer jest Masterem, falowniki Slave. Falownik otrzymuje polecenia Read/Write z Mastera.
Kody funkcji:

0x03 Rejestr trzymania odczytu
0x04 Rejestr odczytu wejscia
0x06 Pojedynczy rejestr nastaw
0x10 Ztozony rejestr nastaw

Kody funkcji specjalnych:

0x01 Btedna funkcja

0x02 Btedny adres danych

0x03 Btedna wartos¢ danych

0x06 Zajete urzadzenie Slave

0x14 Definiowane przez urzytkownika - zapis niedostepny (0x0004 = 0)

- tylko odczyt lub brak programowania podczas pracy

12.3 Protokét LS Bus

Format podstawowy

Zapytanie
ENQ Drive No. CMD Data SUM EOT
1 baijt 2 bajty 1 bajt n bajtéw 2 bajty 1 baijt
Odpowiedz pozytywna
ACK Drive No. CMD Data SUM EOT
1 bajt 2 bajty 1 baijt n*4 bajtéw 2 bajty 1 bajt
Odpowiedz negatywna
NAK Drive No. CMD Error Code SUM EOT
1 bajt 2 bajty 1 bajt 2 bajty 2 bajty 1 bajt
Zapytanie rozpoczyna sie od ENQ, konczy EOT.
Odpowiedz pozytywna rozpoczyna sie od ACK, konczy EOT.
Odpowiedz negartywna rozpoczyna sie od NAK, konczy EOT.
Numer falownika jest oznaczony przez 2 bity ASCII-HEX (0-9, A-F)
CMD: Duze litery
Typ ASCII-HEX Komenda
R 52h Odczyt
W 57h Zapis
X 58h Zapytanie dla monitorowania
Y 59h Wykonanie dla monitorowania
Przyktad:
Dana ma warto$¢ 3000: 3000(Dec) ->'0"'B''B''8"*h’ -> 30h 42h 42h 38h
Kod btedu: ASCII (20h — 7Fh)
Rozmiar bufora otrzymanie/wysytanie: otrzymane: 39 bitow, wysytane 44bity
Bufor monitorowania: 8stéw
SUM: do sprawdzania btedu komunikacji
SUM= ASCII-HEX format 8 najnizszych bitéw (Driver No. + CMD + DATA)
Przyktad: Zapytanie na odczyt jednego adresu z adresu ‘3000"
Numer adresu
ENQ Drive No. CMD Adres do odczytu SUM EOT
05h 401" ~R” »3000” w17 JA7" 04h
1 baijt 2 bajty 1 baijt 4 bajty 1 baijt 2 bajty 1 bajt

SUM='0"+"'1"+ "R +'3 +'0"+'0" + ‘0" + ‘1’ = 30h + 31h + 52h + 33h + 30h + 30h + 30h + 31h = 1A7h (Wartosci
kontrolne ENQ/ACK/NAK sa wytaczone.)



Szczegétowy protokdt komunikaci

1. Komenda odczytu: zadanie odczytu kolejnych n-tych liczb stéw z adresu "XXXX’

ENQ Drive No. CMD Adres Numer adresu do SUM EOT
odczytu
05h 4017 - ,1F” JR” XXXX” 17 -"8" =n XX 04h
1 bajt 2 bajty 1 bajt 4 bajty 1 bajt 2 baijty 1 bajt
Catkowita liczba bitéw = 12
1.1 Odpowiedz pozytywna
ACK Drive No. CMD Data SUM EOT
05h 017 - 1F" R’ XXXX” XX XX
1 bajt 2 bajty 1 bajt n*4 bajtéw 2 bajty 1 bajt
Catkowita liczba bitéw = 7+n*4=max 39
1.2 Odpowiedz negatywna
NAK Drive No. CMD Error Code SUM EOT
15h 017 - 1F” SR JEE XX 04h
1 baijt 2 bajty 1 baijt 2 bajty 2 bajty 1 bajt
Catkowita liczba bitéw = 9
2. Komenda zapisu:
Numer adresu do
ENQ Drive No. CMD Adres odczytu Data SUM EOT
05h ,01” - 1F” SN XXXX” L17-"8" =n ~XXXX” XX 04h
1 bajt 2 bajty 1 bajt 4 bajty 1 bajt n*4 bajty 2 baijty 1 bajt
Catkowita liczba bitow = 12+n*4=max 44
2.1. Odpowiedz pozytywna
ACK Drive No. CMD Data SUM EOT
06h 017 - 1F" W XXX XX 04h
1 bajt 2 bajty 1 baijt n*4 bajtéw 2 bajty 1 baijt
Catkowita liczba bitéw = 7+n*4=max 39
2.2 Odpowiedz negatywna
NAK Drive No. CMD Error Code SUM EOT
15h 017 - 1F" SN Pl XX 04h
1 bajt 2 bajty 1 bajt 2 bajty 2 bajty 1 bajt
Catkowita liczba bitow = 9
3. Zadanie monitorowania rejestréw
Funkcja przydatna kiedy wymagany jest monitoring uaktualnionych statych parametréw i danych.
Zadanie adresu rejestru z n-tg liczba adreséw (nie nastepujace po sobie)
Numer adresu do
ENQ Drive No. CMD odczytu Adres SUM EOT
05h ,01” - 1F” X’ 417 -"8" =n XXX XX 04h
1 bajt 2 bajty 1 bajt 1 bajt n*4 bajty 2 baijty 1 bajt
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3.1 Odpowiedz pozytywna

ACK Drive No. CMD SUM EOT
06h 01" - 1F” X' XX 04h
1 bajt 2 baijty 1 bajt 2 baijty 1 bajt
Catkowita liczba bitéw = 7
3.2 Odpowiedz negatywna
NAK Drive No. CMD Error Code SUM EOT
15h 017 - 1F” X e XX 04h
1 baijt 2 bajty 1 bajt 2 bajty 2 bajty 1 baijt
Catkowita liczba bitéw = 9
4, Zadanie dziatania dla monitora rejestru: Zadanie odczytu adresu rejestru przez monitor rejestru.
ENQ Drive No. CMD SUM EOT
05h 017 - 1F" X XX 04h
1 baijt 2 bajty 1 baijt 2 bajty 1 baijt
4.1 Odpowiedz pozytywna
ACK Drive No. CMD Data SUM EOT
05h 017 - 1F" X XXXX” XX 04h
1 bajt 2 bajty 1 bajt n*4 bajtow 2 bajty 1 bajt
Catkowita liczba bitéw = 7+n*4=max 39
4.2 Odpowiedz negatywna
NAK Drive No. CMD Error Code SUM EOT
15h 017 - 1F" X ol XX 04h
1 bajt 2 bajty 1 baijt 2 bajty 2 bajty 1 baijt
Catkowita liczba bitéw = 9
Kody btedow
Kod Opis
IF Gdy Master wysyta inne kody niz funkcyjne (R,W,X,Y)
1A Adres parametru nie istnieje.
ID Wartos$¢ danej przekracza dozwolony zakres podczas zapisu
WM Parametr nie moze by¢ nadpisany podczas zapisu
FE

Rozmiar ramki funkcji specjalnej jest niepoprawny i suma kontrolna pola jest nieprawidtowa.
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Lista adresow

Adres Parametr Skala | Jednostka | Read/Write Wartos¢
0x0000 | Typ falownika R 0: SV-iS5 5: SV-iV5
1: SV-iG 7: SV-iG5
2: SV-iv 8: SV-iC5
3: SV-iH 9: SV-iP5
4: SV-iS5 A: SV-iG5A
0x0001 | Moc falownika R FFFF | 0,4kW | 0000 | 0,75kW | 0002 | 1,5kW
0003 2,2kW | 0004 | 3,7kW | 0005 | 4kw
0006 5,5kW | 0007 | 7,5kW | 0008 | 11kwW
0009 | 15kW | 000A | 18,5kW [ 000B | 22kW
0x0002 Napigcie R 0: 230V 1:400V
znamionowe
0x0003 | Wersja ) R np.. 0x0010: ver 1.0  0x0011: ver 1.1
oprogramowania
0x0004 | Blokada R/W 0: Blokada 1: brak
parametrow
0x0005 | Referencja 0.01 |Hz R/W Czestotliwo$¢ poczatkowa do maksymalnej
czestotliwosci
0x0006 | Komenda pracy R/W Bit 0: Stop (0->1)
Bit 1: Praca do przodu (0->1)
Bit 2: Praca do tytu (0->1)
W Bit 3: Kasowanie btedu (0->1)
Bit 4: Blokada pracy (0->1)
Bit 5i 15: nie uzywane
R Bit 6, 7: Czestotliwos¢ wyjsciowa - start
0 (listwa) 1(klawiatura) 3(komunikacja)
Bit 8 do 12: Komenda czestotliwosci
0: DRV-00 1: nie uzywane
2-8: czestotliwosci krokowe
9: Gora 10:D6t 11: Zero 12: VO
13:V1 14:1  15:VO+I 16: V1+I
17:J0G 18:PID 19:Komunikacja
21-31: zarezerowowane
0x0007 | Czas przyspieszania | 0.1 sek R/W
0x0008 | Czas zatrzymania 0.1 sek R/W
0x0009 | Prad wyjsciowy 0.1 A R
0x000A Cz§§t9tliwoéc' 0.01 |Hz R
wyjsciowa
0x000B | Napiecie wyjsciowe | 0.1 \% R
0x000C | Napiecie szyny DC | 0.1 Vv R
0x000D | Moc wyjsciowa 0.1 kw R
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0x000E

Status falownika

Bit 0: Stop (0->1)

Bit 1: Praca do przodu (0->1)

Bit 2: Praca do tytu (0->1)

Bit 3: Awaria

Bit 4: Przyspieszanie

Bit 5: Hamowanie

Bit 6: Pojawianie sie czestotliwosci

Bit 7: Hamowanie DC

Bit 8: Zatrzymanie

Bit 9: nie uzywane

Bit 10: Hamowanie otwarte

Bit 11: Komenda pracy do przodu

Bit 12: Komenda pracy do tytu

Bit 13: REM R/S

Bit 14: REM Freq

0x000F

Informacja o
btedzie

Bit 0: OCT

Bit 1: OVT

Bit 2: EXT-A

Bit 3: EST (BX)

Bit 4: COL

Bit 5: GFT (Zwarcie doziemne)

Bit 6: OHT (Przegrzanie falownika)

Bit 7: ETH (Przegrzanie silnika)

Bit 8: OLT (Przecigzenie)

Bit 9: HW-Diag

Bit10: EXT-B

Bit11: EEP (Btad zapisu parametru)

Bit12: FAN (Btad wentylatora)

Bit13: PO (Btad fazy)

Bit14: IOLT

Bit15: LVT

0x0010

Status wejsc¢
binarnych

Bit 0: P1

Bit 1: P2

Bit 2: P3

Bit 3: P4

Bit 4: P5

Bit 5: P6

Bit 6: P7

Bit 7: P8

0x0011

Status wyjs¢

Bit 0-3: nie uzywane

Bit 4: Wyjscie MO

Bit 5-6: nie uzywane

Bit 7: wyjscie 3ABC

0x0012

Wejscie V1

0-3FF

Wartos¢ korespondujaca dla 0 do +10V
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0x0013 | Wejscie V2 0-3FF Wartos¢ korespondujaca dla Odo -10V gdy Frq=2
0x0014 | Wejscie I 0-3FF Wartos¢ korespondujaca dla 0 do 20mA
0x0015 | Obroty silnika
Jednostka
0x001A | wyswietlana nie uzywane
0x001B | Liczba pdl nie uzywane
0x001C | Wersja uzytkownika nie uzywane
BIT 0: COM (I/O Board Reset)
BIT 1: FLTL
BIT 2: NTC
0x001D é?g%;?;aqa ° BIT 3: REEP
BIT 4: OC2
BIT 5: NBR
BIT 6 ~ 15: Not Used
Wartosc¢
0x001E | referencyjna PID Hz/%
0x0100 0x0100: 166 0x0101: 167
~ Odczyt adresu 0x0102: 168 0x0103: 169
0x0107 | "ejestru 0x0104: 170 0x0105: 171
0x0106: 172 0x0107: 173
0x0108 0x0108: 174 0x0109: 175
~ Zapis adresu 0x010A: 176 0x010B: 177
0x010F | rejestru 0x010C: 178 0x010D: 179
0x010E: 180 0x010F: 181
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13, Awarie i bledy falownil

Historia btedéw i awarii falownika jest zapisywana w parametrach FU2-1 do FU2-5.

Wyswietlacz

Funkcja

Opis

Over Current
Protection

Wytaczenie spowodowane przekroczeniem pradu na wyjsciu falownika ponad
200% wartosci znamionowe.

Zalecenia:

- zwieksz czasy przyspieszania/hamowania

- sprawdz prad obcigzenia (parametr Cur) czy w czasie pracy jest wiekszy niz
znamionowy.

- sprawdz obwdd na wyjsciu falownika

- uzyj funkgji szukania predkosci (par. H22)

Over Current
Protection 2

Wytaczenie spowodowane zwarciem na wyjsciu falownika
Zalecenia:

- sprawdz obwdd na wyjsciu falownika

- zwieksz czasy przyspieszania/hamowania

Ground Fault

Zadziatanie zabezpieczenia doziemnego.
Zalecenia:

- sprawdz obwdd wyjsciowy falownika

- sprawdz uziemienie silnika

- zastosuj filtry i dtawiki wyjsciowe

Inverter Overload

Wytaczenie spowodowane przekroczeniem pradu ponad warto$¢ znamionowa,
(150% przez 1 minute ( ch-ka odwrotnie proporcjonalna do czasu).
Zalecenia:

- sprawdz prad obcigzenia (parametr Cur) czy w czasie pracy jest wiekszy niz
zZnamionowy.

- zredukuj skale wzmocnienia momentu (przy pracy skalarnej)

Ca C™ [ Ca
r~- ™y ™= ~=
- Ly i Y Uy

Wytaczenie spowodowane przekroczeniem pradu ponad warto$¢ znamionowa,
przez czas dtuzszy niz ustawione w parametrach.
Zalecenia:

Inverter Trip - sprawdz prad obcigzenia (parametr Cur) czy w czasie pracy jest wiekszy niz
zZnamionowy.
- zredukuj skale wzmocnienia momentu (przy pracy skalarnej)
Wytaczenie spowodowane przegrzaniem sie falownika, w wyniku uszkodzenia
’ wentylatoréw chtodzacych, badz zbyt wysoka temperaturg otoczenia
n Heat Sink )
Zalecenia:
u Over Heat

- sprawdz temperature otoczenia falownika czy nie jest wieksza niz 50°C
- sprawdz stan wentylatora chtodzacego falownik

‘u
Ca
rr

Output Phase

Wytaczenie spowodowane brakiem jednej fazy na wyjsciu falownika (U,V,W)

Lost Sprawdz obwod wyjsciowy falownika

Wylaczenie spowodowane pojawieniem sie zbyt wysokiego napiecia na szynie

pradu statego ( powyzej 400V). Zwykle zdarza sie to przy zbyt szybkim
n hamowaniem i brakiem mozliwosci wyttumienia energii w falowniku.

Over Voltage .

oy Zalecenia:

- zwieksz czas hamowania silnika

- uzyj rezystora hamujacego
1 Wylaczenie spowodowane obnizeniem sie napiecia zasilajacego, a co za tym idzie
L u ": Low Voltage obnizeniem sie napigcia na szynie pradu statego ponizej 180V DC

Zalecenia:
- sprawdz napiecie na wejsciu falownik
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Wyswietlacz Funkcja Opis
Zadziatanie zabezpieczenia termicznego falownika spowodowane przegrzaniem
sie silnika.
; Zalecenia:
Electronic , e . . . i,
Thermal - sprawdz prad obcigzenia (parametr Cur) czy w czasie pracy jest wiekszy niz

zZnamionowy.
- podnies$ poziom zabezpieczania termicznego
- zastosuj silnik z chtodzeniem obcym jesli takiego nie ma

Output Phase

Wylgczenie spowodowane brakiem jednej fazy na wejsciu falownika (R,S,T)

Inverter H/W
Fault

Lost
E o Self_(::,:i?%t'c Btad spowodowany uszkodzeniem modutu IGBT, zwarcia na wejsciu, zwarcia
LSS doziemnego lub braku fazy na wyjsciu
T e
E E P Paran;frg: save Btad podczas wprowadzania parametréw do pamieci falownika
B
™

Wytaczenie falownika spowodowane awarig obwodu sterujacego falownika.

Communication
error

Wylgczenie spowodowane btedem w komunikacji z wyswietlaczem na falowniku

Remote keypad
commumication
error

Btad komunikacji pomiedzy klawiaturg sterujaca zewnetrzng a falownikiem. Btad
ten nie powoduje wyfaczenia falownika podczas pracy

Zalecenia:

- sprawdz podtaczenie kabli komunikacyjncyh

Keypad error

Btad klawiatury sterujacej na falowniku

Awaria wentylatora chtodzacego falownik.
Zalecenia:

F H n Fan fault - sprawdz stan wentylatora chtodzacego
- wymien wentylator chtodzacy falownik
E 5 k Instant Cut Off Zadziatanie zacisku awaryjnego EST. Zdjecie tego sygnatu moze spowodowac

start falownika jezeli ciagle podany jest sygnat startu FX lub RX.

External Fault A

Wytaczenie spowodowane pojawieniem sig sygnatu awarii zewnetrznej Ext-A na
wejsciu wielofunkcyjnym (styk NO). Jedno z wejs¢ wielofunkcyjnych P1 do P8
musi by¢ nastawione na 18 (par. I-17 do I-24)

Zalecenie:

- sprawdz czy ktore$ z wejsc nie jest zataczone gdy jego funkcja jest ustawiona
na ExtA

External Fault B

Wytaczenie spowodowane pojawieniem sig sygnatu awarii zewnetrznej Ext-B na
wejsciu wielofunkcyjnym (styk NC). Jedno z wejs¢ wielofunkcyjnych P1 do P5
musi by¢ nastawione na 19 (par. I-17 do I-24)

Zalecenie:

- sprawdz czy ktore$ z wejsc nie jest zataczone gdy jego funkcja jest ustawiona
na ExtB

Operating
Method when
the Frequency

Reference is Lost

Utrata sygnatu zadajacego czestotliwo$¢. Zaleznie od nastawy parametru

1-62 (Wybor dziatania po zaniku sygnatu zadawania predkosci) falownik moze
kontynuowac prace, zwolnic po rampie lub wolnym wybiegiem.

Zalecenie:

- sprawdz czy wiasciwie podiaczony jest sygnat analogowy i czy jest ten sygnat

Break control
error

Podczas kontroli hamowania, gdy prad rosnie powyzej nastawionego poziomu,
falownik odcina wyjscie.
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Montaz klawiatury
Nalezy zdja¢ przednig pokrywe falownika i oderwac zaslepke po prawej stronie klawiatury zamontowanej na falowniku.
Podtaczy¢ kabel klawiatury do gniazda RJ w miejscu oderwania zaslepki.

Po podtaczeniu klawiatury zewnetrznej, klawiatura zamontowana na falowniku staje sie nieaktywna (dziata tylko wyswietlacz
LED)
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16. Urzadzeni l o falownikéw LG serii iG5A

Falownik Moc Filtr Filtr Filtr Filtr Filtr Dfawik
wejsciowy wejsciowy wejsciowy wyjséciowy wyjséciowy wejsciowy
klasy A klasy B klasy B du/dt sinusoidalny
standard footprint
SV004iG5A-4 | 0,4kwW FEE 3003 FLD 3007 | FFG5A-T005-3 | FSC 3006 FLC 004A CNW 903/3
SV008iG5A-4 | 0,75kW | FEE 3003 FLD 3007 | FFG5A-T005-3 | FSC 3006 FLC 004A CNW 903/3
SV015iG5A-4 | 1,5kW FEE 3006 FLD 3007 | FFG5A-T006-3 | FSC 3006 FLC 004A CNW 903/6
SV022iS5A-4 | 2,2kW FEE 3006 FLD 3007 | FFG5A-T011-3 | FSC 3010 FLC 006A CNW 903/6
SV040iG5A-4 4kwW FEE 3010 FLD 3016 FFG5A-T011-3 | FSC 3016 FLC 010A CNW 903/10
SVO055iG5A-4 | 5,5kW FEE 3016 FLD 3016 | FFG5A-T030-3 | FSC 3016 FLC 016A CNW 903/16
SV075iG5A-4 | 7,5kW FEE 3016 FLD 3016 | FFG5A-T030-3 | FSC 3025 FLC 016A CNW 903/16
SV110iG5A-4 11kW FEE 3025 FLD 3030 - FSC 3036 FLC 025A CNW 903/25
SV150iG5A-4 15kW FEE 3036 FLD 3030 - FSC 3064 FLC 048A CNW 903/36
SV185iG5A-4 | 18,5kW | FEE 3036 FLD 3042 - FSC 3064 FLC 048A CNW 903/50
SV220iG5A-4 | 22kw FEE 3050 FLD 3055 - FSC 3064 FLC 080A CNW 903/50
Falownik Moc Diawik Zabezpieczenie Rezystor Przekréj
silnikowy falownika hamujacy przewodéw mm2
SV004iG5A-4 | 0,4kW Fs-1 3P B6A 1200Q, 100W 2,5
SVO008iG5A-4 | 0,75kW Fs-1 3P B6A 6009, 150W 2,5
SVO015iG5A-4 | 1,5kW FS-1 3P B10A 3009, 3100W 2,5
SV022iG5A-4 | 2,2kW FS-2 3P B10A 2009, 400W 2,5
SV040iG5A-4 4kW FS-2 3P B20A 130Q, 600W 4
SV055iG5A-4 | 5,5kW FS-2 3P B20A 85Q, 1000W 6
SV075iG5A-4 | 7,5kwW FS-2 3P B32A 60Q, 1200W 6
SV110iG5A-4 | 11kw FS-3 3P B32A 40Q, 2000W 10
SV150iG5A-4 15kW FS-3 3P B40A 30Q, 2400W 16
SV185iG5A-4 | 18,5kW FS-3 3P B50A 20Q, 3600W 16
SV220iG5A-4 | 22kw FS-3 3P B63A 10Q, 3600W 25
) T T T T T T T T T T T T T T I
FF SERIES ( Footprint) I :
: INVERTER i
I 1 CABLE APAMTALLADO
I 1 SHIELDED CABLE
i p . _ uaTOR
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FILTER
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FILTER
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Wymiary w [mm]

Typ Moc w w1 H H1 D 0] A B
SV004iG5A-1 0,4kW 70 61 128 119 130 4,5 4,5 4,5
SVOO08iG5A-1 | 0,75kW | 100 92 128 120,5 130 4,5 4 4,5
SVO015iG5A-1 1,5kwW 140 132 128 120,5 150 4,5 3,5 4,5
SV004iG5A-4 | 0,4kW 70 61 128 119 130 4,5 4,5 45
SVOO08iG5A-4 | 0,75kW 70 61 128 119 130 4,5 4,5 4,5
SV015iG5A-4 1,5kwW 100 92 128 120,5 130 4,5 4 4,5
SV022iG5A-4 | 2,2kW 140 132 128 120,5 150 4,5 3,5 4,5
SV040iG5A-4 4kW 140 132 128 120,5 150 4,5 3,5 4,5
SVO55iG5A-4 | 5,5kW 180 170 220 210 170 4,5 5 4,5
SV075iG5A-4 | 7,5kW 180 170 220 210 170 4,5 5 4,5
SV110iG5A-4 11kW 235 219 320 304 189.5 7 8 7
SV150iG5A-4 15kw 235 219 320 304 189.5 7 8 7
SV185iG5A-4 | 18,5kW 260 240 410 392 208.5 10 10 10
SV220iG5A-4 22kw 260 240 410 392 208.5 10 10 10
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LS

DEKLARACJA ZGODNOSCI Z NORMAMI UNII EUROPEJSKIEJ

Nazwa producenta:

Adres producenta:

Reprezentant:

LS Industrial Systems Co., Ltd.
181, Samsung-Li, Mokchon-Myon, Chanon-Si
330 — 845 Chungnam

Korea

ANIRO Grupa Handlowa Sp. z o.0.
ul. Bolestawa Chrobrego 64

Torun, Polska

Niniejszym zaswiadczamy, ze wyréb:

Nazwa wyrobu:

Numer wyrobu:

Przemiennik czgstotliwosci LG

Starvert seria iG5A

Zostat zaprojektowany i wyprodukowany zgodnie z nastgpujacymi standardami:

Bezpieczenstwo:

Kompatyblinosé¢ EMC:

EN50178 (1997)

EN61800-3/A11(2000), EN61000-4-2/A2 (2001), EN61000-4-3/A2 (2001) EN61000-4-4/
A2 (2001), EN61000-4-5/A1 (2001), EN61000-4-6/A1 (2001), EN55011/A2 (2002),
EN61000-2-2 (2002), IEC/TR 61000-2-1, EN 61000-2-2 (2002)

oraz spetnia odpowiednie warunki bezpieczenstwa dotyczace aparatury niskiego napigcia (73/72/EEC) wraz z poprawkami
wprowadzonymi zaleceniem (93/68/EEC) i zaleceniem (89/336/EEC)

Na podstawie wewnetrznie wykonanych pomiaréw oraz kontroli jakosci stwierdzono, ze wyrdb spetnia wymagania biezacych
zalecen oraz odpowiednich standardow.

Chonan, Chungnam,

Korea
= =TT aooiees
(g hure Thata )
Mr. Jin Goo Song | Genaral Manager

(Fudl name | Fosiion )
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LS Industrial Systems

New Name of @ LG Industrial Systems

ANIRO

Grupa Handlowa Sp. z o.0.

Centrala w Toruniu
ul. Chrobrego 64
87-100 Toruf

tel.: 056 657 63 63
fax: 056 645 01 03
aniro@aniro.pl

www.lsis.biz.pl
www.aniro.pl

Biuro Regionalne Wroctaw

ul. H. Kamienskiego 201-219/42
51-126 Wroctaw

tel./fax: 071 352 81 99

tel.: 071 320 73 01
wroctaw@aniro.pl

Biuro Regionalne Bydgoszcz
ul. Fordonska 246

85-766 Bydgoszcz

tel/fax: +48 52 321 66 85
bydgoszcz@aniro.pl



