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Niniejsza instrukcja
Zawi er a "
czninstotsind. woSci

najwaUniejsze

dane

. Przed uruchomieniem urzNdzenia nalely zapoznal
Spis treSci patrz
1. Informacje dotyczNce bezpiecze@Estwa & 3
2. Dane techniczne & 4
3. Ustawianie parametr - w & 1
4 CAN szybkie uruchomienie & 21
5 Rozpoznawanie i usuwanie usterek & 22
6 Kontakt & 24
Praca z wykorzystaniem ustawie@ Lenze patrz
1. Przeczytal wytyczne dot. bezpiecze@Estwa & 3
2. Okabl owani e p[zychzy zasilania i sterowal& 4

WaUne: Zwr - -cil uwagn na okablowagia dot. minim
3. Dane odnoSnie montaUOu & 6-10
4. ZagNczyl -MysSiwliedAFacC 7 :
5. Za pomocN potencjometru wprowadzil warto$
6. Ustawil zacisk 28 na poziomie HIGH, zacis
Reakcja: silnik obzapddzsi 8iw pUado iosi Ngn
zadanej o : .
Wy Swietlacz wskazuje cznstS®0l i woSI|l wyj Sci
7. W razie potrzeby naleUy przeprowadzil opt|& 11
8. Zakg-cenia wystfipujNce pocdmemas uruchami an[& 2223

B

Type: ESMD223L4TXA

Lenze:: ==
Made in USA
LISTED
us

Inverter 5D81
IND. CONT. EQ.

smd - Full 1/0

\ INPUT: 3/PE

OUTPUT: 3/PE For detailed information

400/ 480 V 0-400/460 V refer to instruction
52 45 A 46 /40 A Manual: SL03
50 - 60 HZ 52 gz\é "z 000000000000000000

B ESMD223L4TXAO00XX## ##

Certyfikaty
Typ

Dane wejsciowe
[D] Dane wyjsciowe

C0004

Wersja hardware
Wersja software
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|l nformacje dotyczNce bez|

Og-l ne wskaz- - wki

W regul atorach napfidu firmy Lenze (pr zemi e npreénkeanikdch c z f
pr Ndowych) mogleodtaieanspaﬁhmncy]romjlznaJdowal sin cznSci prz
orazruchome | ub obracaj Neewisémzehkine nhgg Nc e .

W przypadku samowolnego usunificia pokryw zabezpieczaj Nc
instalacjilubobs Judze istnieje powaUne zagroUenie dla os-b oraz
Wszystkie prace zwi Nzane z transportem, i nstal awkorywanep o d § |
wygNcznie przez odpowi edni o wykwalifikowanych fachowc:-w

DIN VDE 0100 i IEC-Report 664 lub DIN VDE 0110 oraz polskie przepisy bhp).Odpowiednio wykwalifikowani
fachowcy weddug niwskaszwekh dgtlnpelpiecze®Etwa to osob
mont aUu, uruchomieniu i obsgudze produktu i posi adaj N do

Stosowanie zgodne z przeznaczeniem : )
Regulagory napidu to urzNdzgnwaepekeryaecnygoh dozKRKdbaedbwc!
to urzNdzenia do wykorzystania w gospodarstwie domowym,

eksploatacji w warunkach przemys§owyc-8-2 Dekbmenptacja Zawierg onal ny c
informacje dl a digincznychmagEN 8100082.t 0 Sc

W przypadku zabudowania regulatora napndu w maszynie nie
stwierdzona zgodnoSi maszyny z dyrektywamir z@f ad8 /wWyt/yEG n(yc
60204. Uruchomienie (tzn. rozpoczfhicie pracy zgodnej Z pr ze
dyrektyw dotyczNcych kompatybilnoSci el ektromagnetycznej
dyrektyw dot. niskiegonapi nci a 73/ 23/ EWG. W regulatorach napfidu zast

EN 50178/DINVDE0160.

OstrzeUeni e:

Regul atory napndu stanowi N produkty o o-8raniczonej dostfij
Produkty te mogNespz)lwa)rdloavvtarh radievendV ctearkiian przypadku niezbfdn
zastosowanie dodatkowych Srodk-w zabezpieczaj Ncych.
Instalacja

Nal eUOy zapewnil dbagoSi o stan urzNdzenia a szczeg-I|nie 1
montaUu naleUy bwrntel dowagd, da wygificia podzespod-w czy
wol no dotykal elektronicznych podzespogd-w oraz styk-w. Re
dzi aganie gadunk-w el ektrostat yc 2awiydcgho,weg a towbes gduod zues zukr czdNzdezr
uszkodzil lub zniszczyl element-w elektrycznych, poniewal
PodgNczenie elektryczne

Przy pracach wykonywanych przy regulatoraasirtegatnppﬂaj(Nchch
przepis. wl B#Htral acjin elektrycznN nal eUy wykonal zgodnie z
zachowuj Nc odpowi ednie przekroje przewod-w, bezpieczniki,
zawi era dodat k®Dw&kuwmehaacwhki niniejsza zawiera wskaz- - wki d
kompatybilnoSci el ektromagnetycznej (ekranowanie, uziemi :
przestrzegal tych wskaz-wek r-wni e (kowanyghrsympgiem CE. ®rodueent ul at or
urzNdzenia | ub maszyny jest odpowiedzialny za dotrzymani ¢
kompatybilnoSci el ektromagnetycznej

Praca

UrzNdzenia z zamontowanymi regul at or ami instalacje kontrolned | e Oy e w.
zabezpieczajNce zgodnie z aktualnie obowi Nzuj Ncymi przepi
§'odkachpracy,przepisyBHP) Regul atory napfidu moUna dostosowal do po
przestrzegalawakaycbvew dokumentacji. Po odgNczeniu regul e
razu dotykal przewodchych prNd cznSci urzNdzenia oraz pr
nagadowane. Nal e0y przy t ymrzegawcze oniiebzczons aagegulatorze. Praytoyklicanymk i 0 ¢
zagNczaniu zasilania przez dguUszy czas, pomi idzminutowal e n )
przerwal! Podczas pracy wszystkie osgony i drzwi czki powir

Wskaz- - whir zNlde e z dopuszczeniem UL z zamontowanymi regul
UL warnings to wskaz- wki dotyczNce tylko urzNdze@E& UL. Dol

Lenze Polska Sp. z o.0. 3



Dane techniczne

Zgodno SI CE dyrektywa dot. niskid
(73/23/EWG)
Dopuszczenia UL 508C Underwriters Laboratories
Power Conversion Equipment
Max. dopuszczal n{ekranowany: 50 m (niskopojemnoSci
przewodu silnika * nie ekranowany: 100 m
Tolerancja fazy 0O 2%
wej Sci owego
Wil gotnoSi O 9 5 ¥skandemsowane
Warunki klimatyczne klasa 3K3 wg EN 50178
Zakresy temperatur transport -25 +70 AC
magazynowanie 20 ... +70 Ac
praca 0 .+55AC z 2.5% AC s
powyUej +40 AC
WysokoSI zabudowyO0..4000m npm
z 5 %/ 1000 m spadkiem prNdu powyUej
OdpornoSi na wstifodpornoSi na przyspieszenia do 0.7 g
PrNd upgywowy (Ef>3.5 mA wzglindem energi.i potencjal ne
Stopi e ochrony 1P 20
Zabezpieczenia przeciw zwarciu,dozi emi eni u, pr zekr oprzekeoczeniu pr ogu
dopuszczalnych obrot-w, przeci NUeniu
Praca w otwartych sieciach cagkowita moc w|dotrzymani € wymog- - w
(ograniczenie prl<05kwW z filtrem sieciowym
harmonicznych wg EN 61000-3- [ 0.5 kW...1 kW z aktywnym filtrem (w przygotowaniu)
2) > 1 kKW bez dodat kowych Srodl|
Filtr RFI Zintegrowany w: Opcjonalnie dla:
ESMD_ _ _ X2SFA ESMD___L2YXAiESMD__ _LATXA
ESMD___ W2SFA ESMD___ C2YXAIESMD__ _CATXA

1) Dladotrzymania kompatybilnoSci elektromagnetycznej
zmi eni al .

2) Wymienione dodatkowe Srodki oznaczaj N, (EN610MgQAl at
Spegnienie wymog-w dla maszyny/urzNdzenia nal eUy
maszyny/urzNdzeni a.

EMC (kompatybilnoSIi el ektr oma instalacja zgodna z zasadami EMC
Dotrzymani e wymog- -w -3@81ddni

Emisjazak - ce E

Dotrzymanie klasy A wg EN 55011 przy zabudowie
wewnNtrz szaf ki

steruj Ncej

zaciski ekranowane

przew-d steruj Ncy

0] [=] [>]

ni skopojemnoSci owy kabel g
(UOyge<plry ga Uy<180p€/ky an
[D] pgyta mopt aédwwdzNca pr Nd
filtr

Tradoos

Lenze Polska Sp. z o.0.



Zakresy mocy

typ moc zasilanie prNd wyj Sciowy
napificie pr Nd [— Imax dla 60 s
czhistowoSl
[kw] [A] [Al* Al A" Al
ESMD251X2SFA,
EoMDoatwosen | 025 34 1.7 1.6 2.6 24
ESMD371X2SFA,
ESMD371W2SFA | 037 1’N’PE|220/24°V 5.0 24 2.2 36 33
u
ESMD551X2SFA, 2/PE 230/240V
ESMD551W2SFA 0.55 (180 V -0%... 6.0 3.0 28 45 4.2
ESMD751X2SFA 264 v +0%)
: 50/60 Hz
EoMD7a1WosEA | 075 o 9.0 4.0 37 6.0 55
ESMD152X2SFA, 0%...62 Hz
ESMD152W2SFA 1.5 +0%) 14.0 7.0 6.4 10.5 9.6
Egmggg%@s‘;& 22 21.0 95 8.7 143 134
1~ | 3~ 3~ 3~ 3~ 3~
ESMD371L2YXA,
Esmpazicavxa | %% 1/NIPE 230V lub 47 | 2t 22 20 3.3 3.0
ESMD751L2YXA, 3/PE 230V
EoMDraiCavxa | 075 B0V 0 .. 84 | 48 4.0 37 6.0 56
ESMD112L2YXA, 264V +0%)
EsmD112C2vxa | 50/60 Hz 120 1 69 6.0 55 9.0 83
ESMD152L2YXA, (48 Hz
EoMDiz2covxA | 15 0% 62 Hz 129 | 7.9 6.8 6.3 102 95
+0%
Egmgggg\'ﬁgg 2.2 ) 174 | 10.8 9.6 8.8 14.4 13.2
400V _| 480V | 400V | 480V | 400V | 480V_| 400V | 480V _| 400V | 480V
Egmgg;léﬂ.xx’: 0.37 16 | 14 | 13 | 11 | 12 | 10 | 20 | 1.7 | 18 | 15
Mot | 075 30 | 25 | 25 | 214 | 23 | 19 | 38 | 32 | 35 | 29
o ae i | 1.4 43 | 36 | 36 | 30 | 33 | 28 | 54 | 45 | 50 | 42
oo | 15 48 | 40 | 41 | 34 | 38 | 31 | 62 | 51 | 57 | 47
EoDozo A | 22 64 | 54 | 58 | 48 | 53 | 44 | 87 | 72 | 80 | 66
ESMD30aLATXA 3/PE  400/480 V
EoMba0zoaA | 390 (320 V 1 0%...528 V 83 | 70 | 76 | 63 | 70 | 58 | 114 | 95 | 105 | 87
+0%)
Egmgﬁggé‘%(& 4.0 50/60 Hz 106 | 88 | 94 | 78 | 86 | 72 | 141 | 117 | 129 | 108
(48 Hz
ESMD552L4TXA
| 55 0%..62Hz 142 | 124 | 126 | 110 | 116 | 101 | 189 | 165 | 174 | 152
ESMDSEsLA A, #0%)
CoMbrescaa | 75 181 | 158 | 16.1 | 140 | 148 | 129 | 24 | 21 22 | 194
Egmg} g’Efox'X 11 27 | 24 | 24 | 21 | 22 | 193] 36 | 32 | 34 | 20
Egmglgﬁ&%& 15 35 | 31 | 31 | 27 | 20 | 25 | a7 | 41 | 43 | 37
Egmglggéﬂxx’j\' 185 44 | 38 | 30 | 34 | 36 | 31 | 59 | 51 | 54 | 47
Egmgggg@;’j\' 22 52 | 45 | 46 | 40 | 42 | 37 | 69 | 60 | 64 | 55
1) Przy znamionowym napificiu zasilania i cznst tliwo§ci pr-bkowani
2) Przy znamionowym napifnciu zasilania i czistotliwoSci pr-bkowani
3) PrNd max jest funkcjN ustawi e® w C90 (wyb-r napifncia wejSciowec

Lenze Polska Sp. z o.0.



Mont a0 i

wy mi ary

L s e
|
< Frd ~ o d k [ n - PR FeRE
= ;,J L = "'I
Q 4 x M4 G —
ol | o = /|'m
® 10 Ib-in — ve lenze
e | 45_1. - sad 51
4 x Mg pr— [
@® 2.8 Nm p— (=
24 lb-in = =
. U — |
. -
o
Cc
smd402
Typ a al b bl b2 c sl s2 K
[mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] m [kg]
ESMD251X2SFA ,ESMD251W2SFA
ESMD371X2SFA .ESMD371W2sFA | 93 | 84 | 146 | 128 | 17 | 83 | 15 | 50 | 05
ESMD551X2SFA, ESMD551W2SFA
ESMD751X2SFA, ESMD751W2SFA 93 84 146 128 7 92 15 50 06
ESMD371L2YXA, ESMD371C2YXA
@ ESMD371L4TXA, ESMD371C4TXA 93 84 146 128 7 100 15 50 06
ESMD751L2YXA, ESMD751C2YXA
ESMD751L4TXA, ESMD751C4TXA 93 84 146 128 7 120 15 50 09
ESMD112L4TXA, ESMD112C4TXA 93 84 146 128 17 146 15 50 1.0
ESMD152X2SFA, ESMD152W2SFA | 114 | 105 | 146 | 128 17 124 15 50 1.2
ESMD222X2SFA, ESMD222W2SFA | 114 | 105 | 146 | 128 17 140 15 50 1.4
ESMD112L2YXA, ESMD112C2YXA
ESMD152L4TXA, ESMD152C4TXA | 114 | 105 | 146 | 128 17 133 15 50 1.4
(® |ESMD222L4TXA, ESMD222C4TXA
ESMD152L2YXA, ESMD152C2YXA
ESMD222L2YXA, ESMD222C2YXA | 114 | 105 | 146 | 128 17 171 15 50 2.0
ESMD302L4TXA, ESMD302C4TXA
ESMD402L4TXA, ESMD402C4TXA
ESMD552L4TXA. ESMD552CATXA 114 | 105 | 146 | 100 17 171 15 50 2.0
ESMD752L4TXA, ESMD752C4TXA
@ | CchD113L4TXA, ESMD11304TXA | 146 | 137 | 197 | 140 | 47 | 182 | 30 | 100 | 32
ESMD153L4TXA...ESMD223L4TXA
@ ESMD153C4TXA...ESMD223C4TXA 195 | 183 | 248 | 183 | 23 203 | 30 100 6.4
Uwaga!
Ryzyko poraUenia! Potencjagy obwodu sifgajN 480 VA
zasilania. Przeds er wi sowaniem urzNdzenia oddgNcz zasilanie-qd
bindzie r-wne 0 VDC.
Nie podgNczaj zasilania do zacisk-w wyjSciowych (U,
urzNdzeni a.
Ni e podgNczaj zasil ani ainatg 8g®waddegg to uszkBdzeni@ przemiennika. z y m
Lenze Polska Sp. z o.0. 6



Schemat pogNcze@® dla przemiennik-w serii

1NPE 180V -0% ... 284V + 0% zPEmnv n= 264V +0 %

48Hz ...62Hz L 62 Hz
L1 L
L2 —— L
L3 PE
N
PE
[] ©T T TLi2NP
smd L1/ L2/N|PE]
gH’;SNMMSIB-\H
= > = \‘ Gmm/0.24in
c z 2 o
0.2 Nm /2 Ib-in o = T %
& omnio24n 7]8] 9|20|28|E1]E2[E3|K14|K12\ [u]v[wlpelPE
] | jI J 5ES|
< 1 mm? / AWG 26...16 \ \ A
111
1K ... 10K “+-s-9 ES] | ]
_ lpe
[7]8] BEEEE FES 17
J AoV )
Y
0. 20mA ';‘I"‘
4. 20mA asilanie z zewneliznego
#rédla napiecia stalego
= + M PE
+12VDC- 0 %

3~

+30VDC + 0%

Schemat pogNcze@® dla przemiennik-w seri.i

1NPE 180V -0%... 284V + 0%

2/PE 180V - 0% ... 264V + 0 %
48Hz...62Hz u 48 H; z
L1 L
L2 (— I
L& — PE.
PE {00
Il LienpE

smd L1[L2/N|PE

>
CAN o %
+

o] L [ H [[28f20]e[EEd] 7 [Kidlkid  [GTv wipelpe]

I IR
RN PES| »
| 1 1
b-—o—-o—9o

PES

§H15 Nm /4,5 Ib-in

O Gmn/024in

O Gam/024in

<1 mm2fAWG 26...16

[ lpe

PES! =

Zasilanie z zewnetrznego
2rodia naplecia stalego  {

= +
#12VDC- 0%
+30VDC + 0%

Lenze Polska Sp. z o.0.



zacisk dane przydNczy wytt gruisjzN oo hystawidnia bdniee m =
CAN_GND | CAN uziemienie Dla poprawnej komunikacji zacisk CAN_GND
powi ni en byl p ozeMientaowm sieci
CAN. W przypadku ulOyci
przewo CAML i CAN_H) w sieci to
CAN_GND powi nien zostal
obudowN/ uziemi eni em
CAN_L CAN niski JeSli przemi enni k jna
CAN_H CAN wysoki kt-rymkol wi ek koG u sig
(zwykl e 120q) powi ni en
CAN_L i CAN_H
7 potencjag (ma@a)i esi eni a
8 wej Scie anal ogowe rezystancja wej Sci owa:
0..+10V (zakresmo Unmai eni | przj(dla sygnagu my Ndowego:
C34)
9 zasilanie wewniAtrzne DC+10V, max. 10mA
wartoSci zadanej
20 zasilanie wewnfAtrzne DC+12V, max.20mA
28 we j Soyfliovee start/stop 0: stop ©
1: start g
El wej Scie cyfrowe konfi gulE1=1: JOG1 aktywne &°
uaktywnil stagN wartoSl g:
E2 wej Sci e kanfigtirowalneez CE2 E2=0: obroty w prawo “é.«w
ki erunek obrot - -w E2=1: obroty w lewo P -
E3 wej Scie cyfrowe konfi gulE3=1: DCB aktywne S
uaktywnil hamowanie prN =
K12 wyj Sci e pr zZzedtyd Zmein® o we AC250V/3A
K14 bgNd (TRI P) DC 24 V |/ 2 A é 240 V [/

LOW= 0 ¢é ,MI GHV= + 12 ¢
Bezpiecze@®two dotykowe

Wszystkie zaciski sterujNce posiadaj N izolacjfi pods
. Ochrona przeciwkod ot kni Aci u moUe byl zapewniona przez zast o0c¢
bezpiecze@®twa np. podw-jnN izol acj e.
Schemat pogNcze@® dla przemiennik-w seri.i ESMD _
TIVPE 160V~ 0% 26404 0% IPE 180V 0% . 260V 0%
48Hz.. B2Hz 4BHz...62Hz YPE 320V-0% . 528V +0%
ABH2 . B2Hz
12 H 1
Rezystor = 5 H
hamujacy PE + PE il
{opcjonainie) il | I i ] PE
o [+ B X[ K] [ []
B+[B €3] L1]L2]L3
smd oo L] ® 1 ®
QH" _ - > 0.5 N/ 4.5 Ib-in gH'LZNm"TD\D-m W 20Nm/ 18 1b-in
Y 02N 2ibin 225=z2% O smmozn | N emm0isi f N 13mmosi
 enmo24in ~F71T72] 7 [ 8] 9 [oo[28[e1[E2[ea2o[m[6[K1a[K12] (— /N s—
T

T
<TG 26...16 l__LJ \ AR I
Pl e
1k ... 10k -t 53
g PE[)
(7]8] FEIFE
AN
IR
0..20mA weoee
4...20mA

- +
+12¥DC-0%

Lenze Polska Sp. z o.0. 8



Schemat

pogNczeE dl a

WPE 180V - 0% ... 264V 4 0% SIPE 180V -0% ., 264V 4+ 0%
BHz . 62HE 4BHz.. 62 HE

L Lt

Rezystor b

pr zemi enniEBMDy _ s @TXAI

WPE 3200 -
8

hamujacy 3 L2

=

- ol

=5

(opcjonalnie)

EE=SE

ESMD_

I PE
ﬂ TN =& LifL2fLaf+
B<[5-] sma =) (A B] (C] o]
‘H—’ CAN g = 3 A g 0.5 Nimv 4.5 lb-in 1.2 N/ 10 Ib-in J[T’zum:mu-u
0.2 N/ 2 - —— o < 3% ] O 6mmO24n A N 9mmO35n A N 1ImmOSI
S smmazn i L[H][es] 7[8 e Jeolerlee]ee] 7 [ee]kiefwrz] @ [0]7] e/ e/ \ el
<IN 26...16 | \‘I \\I \ i ‘rii T“Fﬁl
4l é e
PEE [ r—PES)
E - — -
Zasilanie z zewngtrznego M
#radia napigcia stalego 2.
0...20mA + PE
4...20mA V‘EVE‘)‘(‘;'GUQ
+30VDC +0 %
zacisk dane przygdNczy wytt gusjzNzywnhym drukiem = ustawi en
CAN_GND | CAN uziemienie Dla poprawnej komunikacji zacisk CAN_GND powi ni en byl
do uziemienia w sieci CAN. W pr zypadku uUyc
przewoldCAN_L i CAN_H) w sieci t o
pogdNczoobnuydowN/ uzi emi eni em.
CAN_L CAN niski JeSli przemiennilkaj kdt- rymkes we 2d¢
CAN_H CAN wysoki ko zNcy rezystor (zwykl e 120q)
CAN_L i CAN_H
71 Wej Scie gNcza szer egowe g| RXB/TXB (B+)
72 Wej Scie gNcza szer egowe g| RXATXA(A-)
7 potencjag (masa)i esi eni a
wej Sci e anal ogowe |rezystancj a wej Sci owa:
8 0..+10V(zakr es moUna zmienili|(dasygnagu pr Ndowego: 2
C34)
9 za5|lqn!e wewnn_trzne DC +10V, max. 10 mA
wartoSci zadanej
20 zasil anie wewnntrzne DC + 12V, max. 20 mA
wej Scie cyfrowe start/ st|O: stop ©
28 1: start g
wej Sci e cyfrowe konfigur .. 8 0
El uaktywnii stagN wartoSi E1=1.  JOG1 aktywne é;
E2 wej Scie cyfrowe konfigur|E2=0: obroty w prawo Z«m
ki erunek obrot - -w E2=1: obroty w lewo -
wej Sci e cyfrowe konfigur S o
E3 uaktyWwamowanie prNdem st|E3=1  DCBaktywne E
Al wyj Scie konfigurowal ne z[DC24V/50mA NPN
62 Wyj Scie anal ogowe konfig
zc08icl1
e I P T
bgNd (TRI P)
0O = poziom sygnagu LOW (0 é + 3 V), 1 +
Lenze Polska Sp. z o.0. 9



Bezpieczniki/przekroje 1boprzeczne

przewod:- - w

instalacja zgodnie z EN 60204-1

instalacja zgodnie z UL

typ bezpiecznik | bezpiecznik t;" I';ZE‘ bezpiecznik t;’ ﬁz‘ FI?
topikowy automatyczny ! 2 topikowy y
[mm? [AWG]
ESMD251X2SFA, ESMD251W2SFA M10 A C10A 2.5 10A 14
ESMD371X2SFA, ESMD371W2SFA M10 A C10A 2.5 10A 14
1/N/PE
/Iu/b ESMD551X2SFA, ESMD551W2SFA M10 A C10A 2.5 10 A 14
%EE, ESMD751X2SFA, ESMD751W2SFA M16 A C16 A 25 15A 14
ESMD152X2SFA, ESMD152W2SFA M20 A C20A 4 20A 12
ESMD222X2SFA, ESMD222X2SFA M25 A C25A 25A 10
ESMD371L2YXA, ESMD371C2YXA M10 A C10A 2.5 10A 14
ESMD751L2YXA, ESMD751C2YXA M16 A C16 A 2.5 15A 14
ey | ESMD112L2YXA, ESMD112C2YXA M20 A C20A 20 A 12
ESMD152L2YXA, ESMD152C2YXA M25 A C25A 4 25A 12
ESMD222L.2YXA, ESMD222C2YXA M30 A C30A 6 30A 10
ESMD371L2YXA é ESMD751L2YXA .
ESMD371C2YXA é ESMD751C2YXA M10 A C10A 25 10A 14 0A3
3/PE  ['ESMD112L2YXA, ESMD112C2YXA m
230V | ESMD152L2YXA, ESMD152C2YXA M16 A C16A 25 12A 14
ESMD222L2YXA, ESMD222C2YXA M16 A C16 A 25 15A 14
ESMD3 7 1L 4 ESMD222L4TXA
ESMD371C4TXA #caxm| MIOA C10A 25 10A 14
ESMD302L4TXA, ESMD302C4TXA M16 A C16 A 25 12A 14
ESMD402L4TXA, ESMD402C4TXA M16 A C16 A 25 15A 14
3/PE | ESMD552L4TXA, ESMD552C4TXA M20 A C20A 4% 20A 12
400V | ESMD752L4TXA, ESMD752CATXA M25 A C25A 6© 25 A 10
ESMD113L4TXA, ESMD113C4TXA M40 A C40A 6 35A 8
ESMD153L4TXA, ESMD153C4TXA M50 A C50 A 10 45 A 8
ESMD183L4TXA, ESMD183C4TXA M63 A C63 A 16 60 A 6
ESMD223L4TXA, ESMD223C4TXA M80 A C80A 16 70 A 6
1) NaIeUy przestrzegalllokalnych p,rzepis-w
2) Przystosowany do prNd-w pulsuj Ncych lub wszystkich |
3) Bez zarobionej ko Ec - wki
Przy uUywaniu upgywowych wygNczni k- w zabezpieczajl
o Upgywowy wygdNcznik zabezpi éecidajyNsy emomt awali | ayNed @
. Upgywowy wy@chniAk zabezpieczaj Ncy moUe nieprawidgo:
- wpgywu pojemnoSciowych prNd-w w ekranach kabli po
dguUszych ekranowanych przewodach silni kowych),

- jednoczesnego zagNczeni a

- ulUycia dodatkowych fi

kil ku

regul ator -

w napidu do
l'tr-w przeciwzakg-ceniowych.

Lenze Polska Sp. z o.0.
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Ustawiani e parametr - w

komuni katy statusu/ bgnd:- w

50.0
- Frv R R DFF
-l SEP
- e — I
: nEd 00
- EEr
rSE

SF 0o

smiddog

Py Uwaga! )
JeSluinkcja hasga jest dosthpna, hasgdo musi zostal wj
l parametr-w.C00 ni e poj awi sin dop- ki funkcja hasga nie b

EPM to pami Al przemiennika Ki edykol wi ek ustawi eni
przechowywane sN w EPM. Kost ka paminci EPM moUe zo
zainstal owana by przemiennik m-g§ funkenioart)w@ghdybr
Przemienni k dostarczany jest z taSmN chroni NcN EPM
jest r-wnieU M(modglEEBPM&RAD r mERPual EPO03), kt-ry umoUliwia: peé
zasilania, ustawienie OEM jakodomy S| ne, szybki e kopi owanie ustawi e@® gdy p
dla identycznych zada@® Programator przechowuje r-wnieO ¢

Parametryzacjadla: ESMD_ __ X2SFA, ESMD_ __ L2YXA, ESMD_ _ _ LATXA

Kod Mo Ul i we nastawy WaUne
Numer | Nazwa Lenze Wyb-r
C00 wprowad ¥ 0 0 999 | Widzialnetylko,gdy hasgdo jest akty
has go
co1 Fr-dgo 0 Owej Sci e anal og o| Sterowanie = zaciski
zadanych patrz C34) Programowanie =klawiatura
1 kod c40 Monitoring = LECOM

Sterowanie = zaciski

Programowanie = LECOM/klawiatura
Monitoring LECOM

Sterowanie = LECOM

3 LECOM Programowanie = LECOM/klawiatura
Monitorong = LECOM

4wej Scie anal og o| Sterowanie = zaciski

2wej Scie analogo
patrz C34)

patrz C34) Programowanie =klawiatura zdalna
5 kod c40 Monitoring = klawitura zdalna
6wej Sci e anal og o| Sterowanie = klawiatura zdalna

patrz C34) Programowanie =klawiatura zdalna
7 kod c40 Monitoring = klawiatura zdalna
8wej Sci e anal og o| Sterowanie =zaciski

patrz C34) Programowanie =Modbus/klawiatura
9 kod c40 Monitoring = Modbus
10 W‘: jC?’:: ie analog Sterowanie = Modbus

patrz ) Programowanie = Modbus/klawiatura
11 kod c40 Monitoring = Modbus
Rada: e Gdy C01 = 1, 5, 7, 9 lub 11,wtedy uUOyj

e Gdy C01 = LECOM (3), wpisz komendn prid

Lenze Polska Sp. z o.0. 11



Kod Mo Ul inag@awy WaUne
Numer | Nazwa Lenze Wyb-r
Co02 Zagadowa 0O brak akcji/gad|C02 = 1.. 4 ®BFdubinve tyl ko z
ustawienia zako@®zone C02 =2:C11, C15=60 Hz
Lenze 1 zagadowal 50 H
Lenze
2 zagadowal 6
Lenze
3 zagadowal u
4 Konwertuj
stanie OFF)
Uwaga! [C02 = 1é3 nadpisuje wszystkie ustawienia
Obw-d TRIP moUe byl nieaktywny! Sprawd¥ par
Podczas ustawi e® fal owni k mux8 rboyd§ Namzd me)o.w
Rada! |JeSli zostag ulUyty EPM, kt-ry zawiera dane
oprogramowani a, w-wczas C02=4 konwertuje d
CE 1 | Konfiguracja 1 tuaktywnil staghn
wej Sci a zadanN 1 (JOG1)|Uaktywnii JOG3:
cyfrowego E1 2uaktywnil st agd N obazaciski=HIGH
zadanN 2 (JO0OG2)
3hamowanie prNdePatrz teO C36
(DCB)
4kierunew obrot -|LOW =obrotyw prawo, HIGH = obroty w lewo
5 Quickstop Kontrolowane zwalnianie do zatrzymania, LOW-aktywne.
Ustaw zwalnianie w C13 lub c03.
CE2 Konfiguracja 4 6 obroty w prawo Obroty w prawo = LOW
wej Sci a (zabezpieczenie Obroty w lewo = LOW.
cyfrowego E2 przerwania obwodu) Quickstop - funkcja z zabezpieczeniem przerwania
7 obroty w lewo (zabezpieczenie | obwodu.
przerwania obwodu)
8UP (podnieSi waUP = LOW i DOWN = LOWYyk Quic
9 DOWN (obni Oyl rozwierny. Funkcja bez podtrzymania.
zadanN)
10 TRIP-Set LOW aktywne, wyzwala EEr (silnik na wybiegu)
Rada: przy pomocy tego sygnaj
termiczny zestyk rozwiermny sinkaa by wyzwol i |
zatrzymanie.
CE3 Konfiguracja 3 11 TRIP-Reset Patrz takUe c70
wej Sci a 12 przyspieszanie/zwalnianie 2 Patrz c01 i c03
cyfrowego E3 13 _deaktywacja PI Deaktywacja funkcjiP1 przy rficznym st
14 uvaksywdNi wart|e uOyj C37...C39 do ustawier
zadanN PI 1 eUaktywnil stagN wartoSi z4g
15 uaktywnil sta HIGH
zadanN Pl
Rada:
Poj awi sifigdbgNd CFG
eUstawienia E1...E3 dublujN sifd (kaUde ust g
eJedno wejScie jest ustawione n UP, a drud
Cco8 Konfiguracja 1 Przeka¥ni k | gseeSlwizbudzony
wyj Scia 0OgotowoSi do pracy
przeka¥n 1bgNd
2 silnik pracuje
3 silnik pracuje / obroty w prawo
4 silnik pracuje / obroty w lewo
5czAstotliwo$OHzwyj Sci owa
60si Ngnifita wactfisfbtradabai
7przekroczony zpirst@t( Cwn)Sci
8osi Ngni ity | i miinikowyfut geneyatorowymn )
9sprzinUeni ez eawwnriamimnaaealarm (d46, d47)
10 spr ziiUeni aveawnrNait/me alarm (d 46, d47)
C09 Adres sieciowy 1 1 KaUOdy przemiennik w sieci n
247
C10 Minimalna 0.0 0.0 {Hz} eCziistotliwoSI wyjSciowa pr 2
czistotl 240/500 zadanej. Zakresz al eUy od typu f al o
wyj Scio eC10 nie dziada przy stagyc
wprowadzani u war tpooSwo c Ne acd4aQy

Lenze Polska Sp. z o.0.
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Kod Mo Ul i we nastawy WaUne
Numer | Nazwa Lenze Wyb-r
C11 | maksymalna 50.0 |75 {Hz} eCzitstotliwoSl wyjSciowa pr 3
cziistotl 240/500 zadanej, Zakres zaleUy od typu
wyj Scio « C11 nigdy nie jest przekraczany
Uwagal | Skonsultuj z producentem maszyny/silnika zanimz aczni esz oper owal po
znamionowej. Pr zekroczeni e prindkoSci si | nuszkodzéniea s z y
urzNdzenia i/lub obraUenia personel u.
C12 czas 5.0 0.0 {s} eC12 = zmiana cHhziGMlot | i woSc
przyspieszania 999 eC13 = zmiana czistotliwoSec
C13 czas zwalniania 5.0 8-909 {s} «Dla rampy S przyspieszanie zwalnianie, nastaw c82
Ci14 tryb pracy 2 0 liniowa charakterystyka z eliniowac har akterystyka: dla st
Auto-Boost ekwadratowa charakterystyka
1 kwadratowa charakterystyjkaz | kwadr at owej charakterystyc
Auto-Boost eAuto-Boost: napifcie wyjScio
2 liniowa charakterystyka ze tzn. praca z magymi strata
stagym podwyls
3 kwadratowa charakterystyka ze
stagym podwwybs z
Ci15 U/fi punkt 50.0 25.0 {Hz} 999 u
zagamani W standardowych 100%— — —
charakterystyki zastosowaniach u
czistotliwoSI zn
(patrz tabliczka znamionowa) I
C16 podwyUsz 40lub |0 {%} 40.0
Unin 6.0 Ust awi | pd orgchomienau: |
(optymalizacja silnik powinien G16
momentu jagomyimej wiidncej I
obrotowego) czhstotliwo®ks N 0
Hz); podwyUszyl 0 C15 f
silnika (C54) = smd006
znamionowego silnika
c17 pr-g 0.0 0.0 {Hz} PatrzC08ic17, wyb-r 7
cziistotl 240/500 odniesienie: wartoSl zadana
(Qmin)
c18 cziistotl 2 0 4kHz e Gdy C18 wzrasta, hagas si
przegNcz 1 6kHz e Sprawd¥ zakres 8Socy na st
tranzyst 2  8kHz e Automatyczne obni Uaniug, do
3 10kHz
C21 | kompensacja 0.0 0.0 {%} 400 |Zmi eni ai pCRil,wddNdanym zakr
poSlizgu r - Unpi rciadckobrstowejp omi ndzy pracN
j ag oaprapmax.ob c i NUlbefindizui € mi ni m
C22 |Limit pr|l 150 30 {%} 150 | « Po osi Ngnifciu wartoSci g
silnika odniesienie: wyj przyspieszania wydguUa si
znamionowy smd czistotliwoSlI wyj Sciowa
o Kiedy C90 = 2, max. Ustawienie to 180%
C24 Accel-boost 0.0 0.0 {%} 20.0 | Accel-boost jest tylko aktywny podczas przyspieszania
C31 Przedzi a 0 0OiwgNczony C31=0 aktywowany martwy prz
martwywe j S 1iwygNczony wej Sci a. Gdy sygnag anal ogo
analogowego przedziale to wyjScie regul
p o k aStPe
C34 konfiguracja 0 0 0..10V
wej Sci a 1 0..5V
analogowego
2 0..20mA
3 4..20mA
4 4620 mA monitdJeSli sygnag spadnie poni Ue
C36 napifncie 40 0.0 {%} 50.0 | Patrz CE1...CE3 oraz c06
hamowania Spramo®l i woSi ulycia hamowd
prNdem s silniku
(DCB)
C37 staga wa 200 0.0 {Hz} Maksymal ne ustawi en24@lub®®n s t
zadana 1 240/999 ,zal eUy od ty pGdyHR jestaktywine(patra k
(JOG1) d38),C37..C39s N stagymi wartoSci
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13



Kod Mo Ul i we nastawy WaUne
Numer | Nazwa Lenze Wyb-r
C38 staga wal 300 0.0 {Hz}
zadana 2 240/999
(JOG2)
C39 staga wal 400 0.0 {Hz}
zadana 3 240/999
(JOG3)
C46 wartoSi 0.0 {Hz} Maksymalne ustawienie warto
czfiistotl 240/500 ,zal eUy od tpr]y&)wikAeem'zenwiik
zadana popr zeabbgowedyb prey fukcji
sterowani aURDOWN iuaLtEGOMN
C50 |czfistotl 0.0 {Hz} Wy Swi et IMackzsymal na wartoSci
wyj Sci o 240/500 wyj Sciowej to 240 lub 500 |,
C53 |napifici € 0.0 {%} Wy Swi etl acz
obwodzi e 255
stagego
C54 |prNd sil 0 {%} Wy Swi etl acz
255
C59 Pl s pnmaz i C86 {%} Wy Swi et |l acz
zwrotnego c87
C70 Wzmocnienie P 5.0 0.0 {%}
regulatora 99.9
procesu
C71 Czas zdwojenia 0.0 0.0 {s}
regulatora 99.9
procesu, |
C90 Wy bnmapi f 0 Auto Automatyczne ustawianie na Low (1) lub High (2) przy
zZnamionowego ponownym zagXNalzedy uod napin
silnika 1 Low Dla 200 V lub 400 V
2 High Dla 240 V lub 480 V
Rada:
Aby u atrvaimiet ry zac jstawienfah b ny e z manhodeliN
C90 = 1 dla modeli 400/480 V
C90 = 2 dla modeli 230/240 V
Po zrestartowaniu (C02 = 1), C90 = 0. Potwierd
C94 |Hasgo 0 0 999 [JeSli zakodowano wartoSil in|
uUyt kown zmi ana( lzr dlodhasg{hasgo w CO0O0 dla dalszego do
zacznie sin od 7
C99 Wersja Wy Swi etlacz, format x.yz
software
c01 Drugi czas 5.0 0.0 {s} 999 | eAkt ywowany uUywaj Nc|Niedost
przyspieszania ec01 = zmiana czhst oldlawersjiz
c03 Drugi czas 5.0 0.0 {s} 999 (ec 03 = zmiana czhsto CAN
zwalniania «Dla rampy s przyspieszanie/zwalnianie,
nastaw c82
c06 czas 0.0 0.0 {s} 99 | eAut omatyczne hamowanie sil
utrzymywania pomocN pr Ndu rx@ zs iclangiyk ac z a §
automat. 0.0 = nie aktywne (potem: U, V, W zablokowane)
hamowania 999 = ciNgge ham{eSpramo®liwoSi hamowania pr
pr Ndem s
(Auto-DCB)
c08 Skalowgnie 100 1.0 999 JeUeIiA na zacisku 62 jest 1
wyj Sci a wartoSci (patrz c11)
analogowego
cll Parametryzacja 0 0 brak UOy j c08 do skal owani a sygn
nyJSC|a 1czinstot.. -WypcSc|Przykgad:
analogowego ~ =1j = :
G2y e 2czistot . wgybeci|C!!=1ic08=100
— Przy 50 Hz, zacisk 62 = 5 VDC
3obci NULNDE 0 Przy 100 Hz, zacisk 62 = 10 VDC
4o0bci NU&WDe 2
5 dynamiczne hamowanie Do uUytku tDBl ko z opcj N
Lenze Polska Sp. z o.0. 14



Kod Mo Ul i we nastawy WaUne
Numer | Nazwa Lenze Wyb-r
cl7 Parametryzacja 0 WyjScie jest akt
wyj Sci a 0OgotowoSi do pra
cyfrowego (A1) 1bQNd
2 silnik pracuje
3 silnik pracuje / obroty w prawo
4 silnik pracuje / obroty w lewo
5czAstotliwoSi w
60si Ngni fita wart
czfistotliwoSci
7przekroczony pr
8 os i NglimitgrtNyd o wirybiew
silnikowym lub generatorowym
9sprziiUenie zwr ot
min/max alarm (d46, d47)
10sprziiUenie zwro
min/max alarm (d46, d47)
c20 wy g Nc Ztan 100 30 {%} 100 | eWy zwol eniO€6, gy dpr Nd silnik
(kontrola 100%=wyj Sci owy pr| zbyt dgdugo
termiczna znamionowy smd eWgaSciwe usraNvd ez @mi=onowy
silnika) (pr Nd wy pnic) k 100%y
ePr z y ksjrské 64 [Al, smd= 7.0 [ A]; w
nastawa = 91%
(6.4/7.0=0.91x100% = 91%)
Uwaga! |[Mak symal na nastawa to prNd znami onowy silni
Uwaga parametr ten nie zabezpiecza cagkowic
c25 LECOM o 0 0 LECOM: 9600 bps *Patrz CO1
prindkoSl Modbus: 9600,8,N,2 oLECOM,j e S i col1 = 0...3
1 LECOM: 4800 bps eModbus,j eS1i CO01 = 8...11
Modbus: 9600,8,N,1
2 LECOM: 2400 bps
Modbus: 9600,8,E,1
3 LECOM: 1200 bps
Modbus: 9600,8,0,1
€38 | Aktualna c86 c87 |Wy Swi etl acz
wart oSl
PI
c40 |wartoSi 0.0 0.0 {Hz} 240 |Mo Ul i we tylko, jeSli C01 | ¢
czistot |l 5,7,9,11)
za pomoc
przycisk
z& lub
Modbus
c42 warunek startu 1 0  Start po zamianie poziomu Patrz takUe c70
(przy LOW-HIGH na zacisku 28
za_g@mz 1 Automatyczny g
zasilania) zacisk 28 = HIGH
Uwaga! | Aut omatyczne startowanie/restartowanie mo Un
obraUenia personel u.
Automatycznes t art owani e/ restartowanie powinno byl
personel nie ma dostnhipu.
c60 [Wyb-r tr 0 01 tylko monitoring c60=1 moUna za pomocN zg do
c61 1- monitoring i edycja zadanN c40 podczas monitor o
c6l Aktualny status/ komuni kat status|[ewWySwietlacz
bgNd eO0dniledif do listy2bd@aid  w
c62 Ostatni . . wyj aSnienia statusu bgndu
- komuni kat bgndu
c63 Przedostatni
bgNd
Lenze Polska Sp. z o.0. 15



Kod Mo Ul i we nastawy WaUne
Numer | Nazwa Lenze Wy b . r
c70 konfiguracja 0 0 TRIP-Reset po zmianie
TRIP-Reset LOW-HIGH na zacisku 28
(kasowanie lub zagNczeni &
bgndu) po zmianie LOW-HIGH na
wej Sciu cyf-ro
Reset o
1 Auto-TRIP-Reset ePo upgywi e czasu wkasujéwszyatkiet
bgndy
eWi icej ni U 8 bghnd-w w ciSNg
c71 zwgoka A 00 0.0 {s} 60.0 | Patrzc70
TRIP-Reset
c78 licznik czasu wySwietlacz 0 é 999 godzin: format xxx
pracy czas cagkowity w
c79 licznik czasu Wy Swi etl acz 1000 €é 9999 godzin.: format
zagNczen Cagkowity czas n
zasilania zasilaniu. 10000 é 99999 godzin: forma
c8l |WartoSi 0.0 c86 c87
zadana PI
c82 Czas 0.0 0.0 {s} 50.0 | e c82=0.0: Linearne przyspieszanie/zwalnianie rampy
cagkowan e 82 > 0.0: Regulacja krzywej rampy S dla
rampy S gagodniejszego startu.
c86 Minimum 0.0 0.0 999 | ¢ Wybierz sygnagd sprzinUenia
sprznUen eJeSli sprzinlUenie ma odwro
zwrotnego c86>c87
c87 Maksimum 100 0.0 999
sprzinUen
zwrotnego
d25 Ustawienia 5.0 0.0 {s} 999 [Ust awi anie prfidkoSci zmiany]|
przyspieszenia/ PI.
op- ¥ni en
wartoSci
zadanej
regulatora PI
d38 Tryb regulatora 0 0 Pl _wygNczone|Gdy sprzﬁUehizagzwkoBmeprzek
PI 1 Pl wgNczone:|zadanN, priadkoSlI maleje
normalne
2 Pl wgNczone:|Gdy sprzilUenie zwrotne (zac
odwrotne zadanN, priadkoSlI roSni e
d46 Alarm 0.0 0.0 999 |Patrz C08 i ¢c17, wyb-r 9 |
minimalnego
sprzinUen
zwrotnego
d47 Alarm 0.0 0.0 999
maksymalnego
sprzinUen
zwrotnego
n20 stan LECOM 0 0 szybkie zatrzymanie
po zagNc 1 zablokowane
n22 reakcja na brak 0 0 nie aktywny W przypadku braku gNcznoSci
komunikacji . 1 zablokowany reakcje dla gNcza szeregowe|
przez gN 2 szybkie zatrzymanie
szeregowe 3 TRI PFCB § Nd
n23 Czasreakcjidla' 50 50 {ms} 65535 |Ust aw dugoSi czasu nawi Nz a
bgndu ¢§
szeregowego
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Parametryzacja dla SMD z CAN: ESMD_ _ _ W2SFA, ESMD_ _ _ C2YXA,
ESMD___ CATXA
Kod Mo Ul inas@awy WaUne
Numer | Nazwa Lenze Wyb-r
Coo wprowad ¥ 0 0 999 |Widzialne tylko, gdy ha
C94)
co1 Fr-dgo 0 0 wej Scie anal ogowe (| Sterowanie = zaciski
zadanych Programowanie =klawiatura/ograniczony CAN
open
Monitoring = CAN open
1 kod c40 Rada: RI?DO (Receive Process Data ObjeF:t) nie
dostfipne w tym trybie
Sterowanie = zaciski
Programowanie = CAN open/klawiatura
2 CAN open Monitoring CAN open »
Rada:Tyl ko wartoSl zadana
RPDO (Receive Process Data Object)d o s t fi p
tym trybie
Sterowanie = CAN open
3 CAN open Programowanie = CAN open/klawiatura
Monitorong = CAN open
Cco02 Zagadowa 0 brak akcji/gadowgC02 = 1..4 ©@BF0ubilnie  t y |
ustawienia - - C02 =2:C11, C15=60 Hz
Lenze 1 zagadowal 50 Hz 4 (o0 iwe tyFRO w stani
2 zagadowal 60 Hz
3 zagadowal ustawi
4 konwertuj ( mo OFF)
Uwaga! |C02 = 1é3 nadpisuje wszystkie ustawienia
Obw-d TRIP moUe byl nieaktywny! Sprawd¥ par
Podczas ustawie® falowni k m@ux8 rboydg Nazbd me)o.w
Rada! [JeSli zostag uUyty EPM, kt.-ry zawiera dane
oprogramowani a, wW-wczas C02=4 konwertuje d
CE1 | Konfiguracja 1 Tuaktywnil stagN war|lUuQyj C37¢éC39 do nastawy
wej Sci a zadanN 1 (JOG1) Uaktywnil JOG3:
cyfrowego E1 2uaktywnii stagN wa r|obazaciski=HIGH
zadanN 2 (JO0G2)
3hamowanie prNdem st/lPatrz teO C36
4kierunek obrot-w LOW = obroty w prawo,
HIGH = obroty w lewo
5 Quickstop Kontrolowane zwalnianie do zatrzymania, LOW-
aktywne
Ustaw zwalnianie w C13 lub c03
CE2 Konfiguracja 4 6 obroty w prawo (zabezpieczenie Obroty w prawo = LOW
wej Scia przerwania obwodu) Obroty w lewo = LOW: Quickstop
cyfrowego E2 7 obroty w lewo (zabezpieczenie Funkcja zabezpieczenia przerwania obwodu.
przerwania obwodu)
8 UP (podnieSi wartodyUP = LOW a DOWN = LOW:
9 DOWN (obni Oyiadwamt ( zestyk rozwierny. NC bez podtrzymania.
10 TRIP-Set LOW aktywne, wyzwala EEr (silnik na wybiegu)
Rada: przy pomocy tego s}
podgNczyl termiczny zes
wyzwol il zatrzymani e.
11 TRIP-Reset Patrz takUOe c70
2 brak reakciji MoUe zostal wybrany je$
wej Scia sN uUywane jako
CE3 | Konfiguracja 3 1611 trz(pawyUej) 1 é12 konfiguruje zacisk E3 j ak o wej S
wej Scia 2 0 @9 konfiguruje zacisk E3 jakocy f r o we
cyfrowego E3 tranzystorowe (PNP)12 VDC/50 mA
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Kod Mo Ul i we nastawy WaUne
Numer | Nazwa Lenze Wyb-r
13é19 (zarezerwowan
20got - w
21 b g Nd
22 silnik pracuje
23 silnik pracuje i obroty w prawo
24 silnik pracuje i obroty w lewo
25czfist owlyjBae$blowa =
260si Ngnifita wartoSi
cziAstotliwoSci
27 pr zekr oc zcozniys tport-lgi
(C17)
28 o's i Nglmitgt B w trybie
(silnikowym lub generatorowym)
29 dynamiczne hamowanie
30 _CANopen Control Wyj Scie sterowane przez
Rada:
Pojawi sin bgNd CFG, gdy:
eUstawienia E1...E3 dublujN sifn (kaUde ust g
eJedno wejScie jest ustawione na UP, a drug
Cco8 Konfiguracja 1 Przeka¥ni k jest wzbu
wyj Sci a 0 gotowoSi do pracy
prlzgkaATn 1 by Nd
E??;;SK' K14i 2 silnik pracuje
3 silnik pracuje / obroty w prawo
4 silnik pracuje / obroty w lewo
5 cziAstotliwoSi wyj
6 osi Ngninta wartod
czniistotliwoSci
7 pr zekr occziosntyo tpCnir)vy
8 osi Ngnindty | imit
(silnikowy lub generatorowy)
9 CANopen Control Wyj Scie sterowane przez
C10 Minimalna 0.0 0.0 {Hz} 240 |eCzHstotliwoSl wyjSciowg
cziistotl wartoSci zadanej
wyj Scio eC10 nie dziagda przy st4g
zadanych i wprowadzaniy
pomocN c40
C11 | maksymalna 50.0 |75 {Hz} 240 |eCzHstotliwoSi wyjSciowg
cziistotl wartoSci zadanej
wyj Scio « C11 nigdy nie jest przekraczany
Uwaga! [Skonsul tuj z producentem maszyny/silnika za
znami onowej . Przekroczenie priadkoSci silnik
urzNdzenia i/lub obraUenia personel u.
C12 czas 5.0 0.0 {s} 999 [eC12 = zmiana cznstotli
przyspieszania eC13 = zmiana czfistotli
C13 | czas zwalniania 50 (00 {s} 999 | ¢ Dla rampy S przyspieszanie zwalnianie, nastaw
c82
Ci14 tryb pracy 2 0 liniowa charakterystyka z Auto- e liniowa charakterystyka: dla standardowych

Boost

1 kwadratowa charakterystyka z
Auto-Boost

2 liniowa charakterystyka ze
stagym podwydszani

3 kwadratowa charakterystyka ze

stagym podwyldszani g

zastosowa@E

e kwadratowa charakterystyka: dlawe nt y | at
pomp o kwadratowej c har
eAuto-Boost: napificie wyj$
obci NUe@®, tzn. praca z
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Kod Mo Ul i we nastawy WaUne

Numer | Nazwa Lenze Wyb-r

C15 U/fi punkt 50.0 25.0 {Hz} 999 1]
zagamani W standardowych zastosowaniach 100% _—
charakterystyki ustawil czfistotliwo§

(patrz tabliczka znamionowa) |

C16 |podwyUsz| 40lub |0 {%} 40.0
Unin 6.0 Ust awi | pd orgchomiena: silnik I
(optymalizacja powinien pracowaleZ 4 c16
momentu cziAstotli woSk5Hg); poSlI 0 I
obrotowego) podwyUszyl c16 aU pr é o5 f

0.8 prNdu znami onowge smd006
c17 pr-g 0.0 0.0 {Hz} 240 |Patrz CO08 i c¢c17, wyb-r
czistotl odniesienie: wartoSli za

(Quin)

C18 czhistotl 2 0 4kHz eGdy C18 wzrasta, hagas
przegNcz 1 6kHz eSprawd¥ zakres mocy na
tranzyst 2 8kHz eAutomatyczne obni Uanie do 4

3 10kHz przy 1.2 X lznam

c21 kompensacja 0.0 0.0 {%} 400 |zZmi eni al C21, dop-ki w_

poSlizgu obrot-w r-Unica prfidkoS
pracN na biegu jagowym
brndzi e minimalna.

C22 |Limit pr| 150 |30 {%} 150 e Po osi Ngnificiu warto$
silnika odniesienie: zwamofowyi ¢ przyspieszasim Wwyhgud

smd cziistotliwoSI wyjScio
o Kiedy C90 = 2, max. Ustawienie to 180%

C24 Accel-boost 0.0 0.0 {%} 20.0 [ Accel-boost jest tylko aktywny podczas

przyspieszania

C34 konfiguracja 0 0 0..10V
wej Sci a 1 0..5V
analogowego 2 0..20mA

3  4..20mA

C36 napifnci e 40 0.0 {%} 50.0 Patrz CE1...CE3 oraz c06
hamowania Spramod®l i woSI hamowaniwa
prNdem s silniku
(DCB)

C37 staga wal 200 0.0 {Hz} 240
zadana 1
(JOG1)

C38 staga wal 300 0.0 {Hz} 240
zadana 2
(JOG2)

C39 staga wal 400 0.0 {Hz} 240
zadana 3
(JOG3)

C46 |wartoSi 0.0 {Hz} 240 |WySwietlaBk:zwdabha prze
czhistot| wej Sci e alubgpizydfuplaciiP/DOWN

C50 |czhstotl 0.0 {Hz} 240 |Wy Swietlacz
wyj Sci o

C53 |napifnci e 0.0 {%} 255 Wy Swietlacz
obwodzi e
stagego

C54 |pr Nd sil 0 {%} 255 |Wy Swi etlacz

Cc87 PriadkoSi| 1390 | 300 {rpm} 65000 | Ustaw wg tabliczki znamionowej silnika
zZnamionowa
silnika

C89 Czistot | i 50 10 {Hz} 1000 | Ustaw wg tabliczki znamionowej silnika
zZnamionowa
silnika

C90 Wy b - r na 0 Auto Automatyczne ustawienie na Low (1) lub High (2)
znamionowego przy ponownym zagNczeni
silnika wej Sci owego

1 Low Dla 200 V lub 400 V
2 High Dla 240 V lub 480 V.
Rada:Aby ugatwil parametryzacjhn, fabryczne ustawie

C90 = 1 dla modeli 400/480 V , C90 = 2 dla modeli 230/240 V

Po

zrestartowaniu (CO02

= 1), €C90 = 0. uruchomiénie.r d
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Kod Mo Ul i we nastawy WaUne
Numer | Nazwa Lenze [Wy b - r
C94 |Hasgo 0 999 |JeSli zakodowano warto$
uUyt kown zmi ana z A0o6 (brak |wprowadzil hasgo w CO0O
zacznie sin od 763
C99 Wersja software Wy Swi etlacz, format x.y
c06 Czas 0.0 {s} 999 eAut omatyczne hamowanie
utrzymywania za pomocN prNdu DC sil
automatycznego 0.0 = nie aktywne utrzymywania (potem: U, V, W zablokowane)
hamowania 999=ci Ngge hamowani geSpramo®l i woSi hamowani
prNdem s w silniku
(Auto-DCB)
c08 Skalowgnie 0.0 999 |JeUel i na zacisij 62 je
wyj Sci a ustawionej wartoSci (pa
analogowego
cli Parametryzowa 0 brak UOy j c08 do skal owani a
nie wyj§ 1 czAstot. -10MDC] Sci {Przykgad:
analogowego 2 czhAstot.-1@WMDCSci oy cl1=1ic08=100:
(62) 3obci NOeOWVDE 0 Przy 50 Hz, zacisk 62 = 5 VDC
4 obci ND¥BG e 2 Przy 100 Hz, zacisk 62 = 10 VDC
5 CANopen Control WartoSi ustawiana prjiez
(c08 nie uUywane do sk
c20 wy § Nc Ztan 30 {%} 100 [eWyzwol eniO€6,b ddyu pr Nd s
(kontrola 100% = wyj Sciowy pr przekroczy c¢c20 zbyt dgy
termiczna smd eWgaSciwe ustawienie =
silnika) tabliczki/ psmdat108% j Sci o
ePr z y ksjrékeF 6.4 [A], smd = 7.0 [A];
wgaSciwa nastawa = 91%
(6.4/7.0=0.91x100% = 91%)
Maksymalna nastawa to prNd znami onowy siln
Brak cagkowitego zabezpieczenia silnika!
c40 |wartoSi 0.0 {Hz} 240 |Mo Ul iywé& ot jeSli CwfajSes
cziistotl Co1=1
zapomoc N
przyci sk
z& lub Qg
€42 |warunek startu 0 Start po zamianie poziomu LOW- Patrz takUe c70
(przy za g Nc HIGH na zacisku 28
zasilania) 1 Automatyczny star
HIGH
Automatycznes t art owani e/ restartowani e moUne spo
obraUenia personel u.
Automatyczne startowanie/restartowanie pow
personel nie ma dosthipu.
c60 |Wyb.r tr 0 tylko monitoring c60=1moUna za pomocN zg d
c61 1 monitoring i edycja we?rtosl zadanN c40 podc
c
c61 Aktualny status/ komuni kat statusu/lewySwietlacz
bgNd eOdni ei&i do Ilisty bgda w
c62 Ostatn.| komunikat bgidu wyj aSnienia statusu bg
c63 Przedostatni
bgNd
c70 konfiguracja 0 TRIP-Reset po zmianie LOW- HI GH na zacisku 28 |lub z4
TRIP-Reset zmianie LOW-HI GH na wej Sci u-Regfet owym ATRI P
(kasowanie 1 Auto-TRIP-Reset ePo up§ywie czasu w c71
bgndu) wszystkie bgrdy
eWitlcej ni U 8 bgnd-w w d
b § NSt
c71 |zwgdoka A 0.0 {s} 60.0 | Patrzc70
TRIP-Reset
c78 licznik czasu wy Swi etl acz 0 é 999 :fgmathxd n
pracy czas cagkowity w st
c79 licznik czasu Wy Swi etl acz 1000 é 99 9 ®rmgto.xkzxi1000)
zagNczen Cagkoozasnya zagNczony
zasilania zasilaniu. 10000 ¢é 99 9Prhatgxxka000)
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CAN szybkie uruchomienie

1. PodgNcz

2. Wy § Kpezemienniki  p o d
byl pogNczony
to CAN_GND pow

3. Pod § Nc z

z a s ihbOa(adieeCAN) i h6s (t mwii d k 0 S

przesygu CAN) na
gNcz kabeDla fpoprawaej korkuaikagjijzacigk. CAN_GND powinien
do uziemienia w sieci CAN. JeSli ty
inien zostal pogNczony z obudowN/ uz

przemienni k

4. UOyj oprogramowani a Gloorbfailg udrrowal Omina §coil wib.yo psekr acj
PrzykRrazdemi enni k nr 2 ma nadNUal za operacjami przemi enni ka ni
regul owany poprzez CAN open |lub wejScia cyfrowe/analogowe.

Przemiennik nr 1 (konfiguracja) Przemiennik nr 2 (konfiguracja)
Kod Nazwa Ustawianie Kod Nazwa Ustawianie
h50 Adres CAN (ID) 1 co1 tr-dgo danych|3 kontrolaCAN open
h51 PriidkoSi @aNgi|l5 500kbps h50 Adres CAN (ID) 2

. 1 Sl ave z mo N AT . | 5 500 kbps

h52 h51
5. Uczestnik system bus autostartu 5 PriadkoSI @ANgi
Kanag parametfOmoUliwe z d ) 1 Sl ave z
h h52
53 (SDO#2) COB ID 5 Uczestnik system bus autostartu
hga | TPDO#1 licznik 10 ms hs3 | Kanag paramet|1 mo Ul i we
wydarzenia (SDO#2) ID
3 Status przemiennika w 385
h86 | TPDO#1 mapping Cotss+wart oSl q, | popogs cos D (h80 z przemiennika
bezwzgl idna nr1)
cznstotliwo
hea RPDO#1 licznik wydarzenia | 50 ms
i_monitoring
hes RPDO#1 reakcja na czas 1 zablokowane
przerwy
1 C0135 sgo
) wartoSi
h66
RPDO#1 mapping bezwzgl fidna
czistotliwo

5. Po parametryzacji, zresetuj wihzed uUywaj Nc p

6. Przemiennikiz o st agy skonfigurowane jak powyUej

Przemiennik nr 2 podNUa za operacjami przemiennika nr
hamul ec DC,dkwySbc-ir JpaG, kierunek i pridkoSi pracy. DI a
nr 2 przejdzie w stan blokowania jeSli nie otrzyma w
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| Rozpoznawanie i usuwanie usterek d | a

wszyst ki cﬂ

status przyczyna spos-b usunincia
np. aktualna czinapnd pracuje bez zakyg
500 |wyj Sci owa
OFF [Stop (wyj Scisygnagdg LOW na zacisku Ustawil zacisk 28 na HI
zablokowane)
Inh Blokada ( wyj Sci kontrolerjegt ustawiony dla zdalnej klawiatury Uruchom przemiennik przez CAN open (dla wersji
zablokowane) lub gNcza szeregowego z CAN)
Urqchomprzemiennik przez zdalnN
gNcze szeregowe
StP |[CzAistotliwo{wartoSi zad@=9) = 0 Hz [Wprowadzil wartoSi zada
wyj Sciowa =[Quickstop uaktywniony |WydgNczyl Quickstop
(wyj Scia U, |cyfrowego | ub gNcza sz
zablokowane)
br Aktywne hamowanie hamowani e pr Ndmchomsoneady m Wy §Nczyl hamowanie pr Nd
prNdem stagdleza pomocN wejScia cyfjljewejScie cyfrowe = LOW
* automatycznie eautomatycznie, jeSli mi
CL |OsiNgnifito |przeci NUenie, kt-re mo|Automatycznie (patrzC22)
p r b -
LU Za niskdemani{za niskie napifcie zas|Sprawdzil napincie zasi
szynie DC
dEC |zawysokie napifjza kr-tki czas zwalnialAutomatycznie, jeSli za
szynie DC podczas OU-j e8hiwysokie napificie
zwalniania .
(ostrzeUeni
NnEd |brak dostfip{zmi ana madkd&prdy zablokdwgrlym Ustaw zacisk 28 n a LOW | ub zabl
przemienniku w OFF lub Inh szeregowe
rC Zdalna klawiatura Usi gowanie uUOyci a pr zy| Przyciskina froncie przemiennkas N ni edo
aktywna przemienni ka cznst ot | i|gdyzdalnaklawiatura jest aktywna
Lenze Polska Sp. z o.0. 22




Rozpoznawanle | usuwanit e uster{
usterka przyczyna spos- b usVnidcia
cF Niepoprawione dane na | Niepoprawne dane dla przemiennika e ulOyi EPM z waUnymi da
CF EPM bgNd w danych e wprowadzi i ust zbaczéG02)a
GF dane OEM niepoprawne
Fl usterka w EPM brak lub usterka EPM OdgNczyli pordembhsenhiakia
EPM
CFG |wej Scia cyflE1 E3 maj N przypor|KaUOdy sygnag cyfrowy na
jednoznacznie sygnagy cyfrowe
przyporzNdk{yOywal tyl ko AUPO |lub |Do drugi ego zparcziyspkour znkedik
brakuj Ncy sygnag cyfrow
dF bgNd hamowalrezystory hamuj Nce sN [WydguUyl czas hamowani a
dynamicznego
EEr |zewnihtrzna wej Scie cyfSredawe jRERI RRggUsunNi zewnihtrznN uster
F2.FO {[wewnihtrzny Konieczna konsultacja z Lenze
FC3 |BgNd k omRS i | przekroczenie czasu transmisji Sprawd¥ pogdNczeni alugCaNz
lub CAN dla CAN sprawd¥ h48 i w
gNcznoSci
FC5 |BGNd kom®&®i lbrak pogNcze szeregowym IgoNOAN ¢ Wykonaj restart Can (h58), zresetuj przemiennik,
lub CAN skontaktuj sifn z Lenze.
JF BgNd zdal nejodgNc zdainaklawiatura Sprawd¥ pogdNczenia zdal
LC Zablokowany c42=0 Zmi ana pozi oLOW-HISH mpzawisku
automatyczny start 28
0CI | Zwarcielub zwarcie Nal eUy znale¥i przyczyn
przeci NUeni przew-d silnikowy
pojemnoSciowy prNd §ad/Zastosowal d&rmrisejysaajb [
silnikowego za wysoki kabel silnikowy
ustawiono za kr-tki cz|le wydguOyi czas przyspi
c01) e sprawdzil prawi djowoS]
uszkodzony przew-d sil|[Skontrolowal okabl owani
zwarcie mindzyzwojowe Skontrol owal silnik
czfiste i pmrhzydcidglegriea |Sprawdzil prawi dgowoSI
0C2 | doziemienie faza silnika ma doziemienie Skontrol owal silnik/prz
pojemnoSci owy prNd §gad/Zastosowal kr-tszy/ o mn
silnikowego za wysoki silnikowy
0C6 [przeci NUenidqsilnik przeci NUOony ter|le sprawdzii prawi dgowoS§|
(przeci’MWenie niedopuszczalnego pr|e skontrol owal ustawieni
e czhiste lub zbyt dgug
OH | przekroczenie zaci epjo wewnNtrz przem|e zmnigszyi obci NUenie prz
temperatury w e polepszyl chgodzenie
regul atorze
ou za wysoki®a|za wysokie napificie zagSkontrolowal napifcie z
szynie DC za kr - t Zwialniania labssilnik w trybie WydguOyi czas zwalniani
generatorowym dynamicznego hamowania
pr Nd upo§troniewsiinika Skontrol owal silnik/prz
silnik od regulatora na
rSt | B § Npdzy (Auto-TRIP- |ponad 8 komunikat-w biglw zal eUOnoSci od komunik
Reset) w trybie automatyczneg
SdS |Utrata sygnqsygna20 4mA jest poni Uej|Sprawd¥ sygnag/pogNczen
zadawania 4-20mA
SF brak jednej fazy faza odgNczona Sprawd¥ zasilanie
1) Napfid moUna ponownie uruchomii po skasowaniu komunikatu
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Kontakt

Lenze Polska Sp.z o.0.
ul . Ro¥dzi e®EGkiego 188b

40-203 Katowice
tel. +48 (0) 3220397 73
fax. +48 (0) 32 781 01 80

e-mail: lenze@lenze.pl

Serwis 24 h:
00 8000 24 hours (008000 24 46877)

www.lenze.pl

Wydrukowano 08/2009
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