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1. PORUSZANIE SIE PO MENU | PRZYWRACANIE PARAMETROW DOMYSLNYCH

Sterowanie za pomoc klawiatury

Poruszanie sie po menu.
Przewijanie parametréw/zmiana wartosci.

Wejscie do podmenu/parametru.
Potwierdzenie parametru.

Przytrzymac przycisk wcisniety przez 3 sekundy,
aby zapisac parametry w pamieci.

Wyjscie z podmenu/parametru.

Komenda zatrzymania silnika (STOP).

Komenda rozruchu silnika (START).

Aktywacja petnej kontroli za pomoca klawiatury.

Imiana kierunku obrotéw silnika.

P h a9 Vvadd

Przykfad poruszania si¢ po menu.

Powrdt do poprzedniego menu

Powrdt do poprzedniego menu

Powrdt do poprzedniego menu

Powrét do poprzedniego
poziomu bez zapisania

VEL: FLEX: Al N1

s PEEN

Wejscie do menu grup

1/0 Setup
GROUP

o

A Wyhor grupy

4

SETE,

Wejscie do grupy

Digital outputs

P420.XX

0

ANy Wybdr parametru

Potwierdzenie wyboru parametru do modyfikaji

DO1 function

P420.02

Wybor parametru podrzednego

AN

Potwierdzenie wyboru parametru podrzednego do modyfikacji

Rel ease brake

ol

A" Imiana wartoddi

Iapisanie zmienionego parametru

Aby zapisa¢ wszystkie zmienione parametry, naley przytrzymac przycisk weisniety 4
przez 3 sekundy

Parameters Saved

i 5
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2. RESETOWANIE PARAMETROW DO WARTOSCI DOMYSLNYCH

Aby zresetowac parametry przemiennika czestotliwosci do wartosci fabrycznych, nalezy wykonac nastepujaca procedure:

— Ustawic parametr P700.01 = 1 (przywracanie parametrow domyslnych)

— Nacisnac kilkakrotnie przycisk

— Przytrzymac przycisk

, aby wyjs¢ 2 menu programowania, do momentu wyswietlenia napisu STOP.

LELSFLE

REM

MAINL
ShEE

AUTO< SET-

>3s

weisniety przez 3 sekundy, do momentu pojawienia sie wskazania ,P.SAVED" , ktdre sygnalizuje wykonanie zapisania ustawieri.

Saving I':II"EI[I = B

|:-Flli' \Il_lF
REM

AUTO< SET-I

Farameters

iaueﬁ

FoHVE

REM

AUTO SET-
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. KOMENDY ROZRUCHU/ZATRZYMANIA SILNIKA

3.1 Poprzez listwe zaciskowg

£y
% l
=lglz| |zlg|=s|z|g|=|=|2|2|5|z|2 |2
Parametr Funkga Wartos¢ Opis
P400.01 Wiaczenie przemiennika czestotliwosci 1 Przemiennik czestotliwosci zawsze wiczony (ustawienie domysine)
P400.02 Komenda rozruchu/zatrzymania " Komenda rozruchu/zatrzymania z wejscia cyfrowego DIT (podfaczenie do zaciskow DI1-24 V)

3.2 Zapomocq klawiatury

q .
B Stop

Parametr Funkdja Wartos¢ Opis

P400.01 Wiaczenie przemiennika czestotliwosci 1 Przemiennik czestotliwosci zawsze wiaczony

P400.12 Wiaczenie sterowania za pomocg klawiatury 1 Sterowanie za pomoca klawiatury aktywne

P400.02 Komenda rozruchu/zatrzymania 1 Tawsze aktywna (= Komenda rozruchu/zatrzymania za pomoca klawiatury)

JLovato
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4. REGULACUIA CZESTOTLIWOSCI

4.1 Za pomoca klawiatury

v Iwieksza czestotliwosc

A Imniejsza czestotliwose

Parametr Funkga Wartos¢ Opis
P201.01 Irédto wartosci zadanej czestotliwosci 1 Regulacja czestotliwosci za pomoc klawiatury
P210.00 (zestotliwos¢ minimalna 0Hz Wprowadzenie wartosci czestotliwosc minimalnej
P211.00 (zestotliwos¢ maksymalna 50 Hz Wprowadzenie wartosci czestotliwosc maksymalnej
P220.00 (zas przyspieszania 5 sekund Wprowadzenie czasu przyspieszania
P221.00 (zas hamowania 5 sekund Wprowadzenie czasu hamowania
4.2 Przez potencjometr zewnetrzny:
Potencjometr
=lg|z| |g|g8|z|z|z|e|=|2|2 |5 |2 =2
Parametr Funkga Wartos¢ Opis
P201.01 Irédto wartosci zadanej czgstotliwoici 2 Regulacja czgstotliwosci przez wejscie analogowe Al
P210.00 (zestotliwos¢ minimalna 0Hz Wprowadzenie wartosci czestotliwosci minimalnej
P211.00 (zestotliwos¢ maksymalna 50 Hz Wprowadzenie wartosci czestotliwosci maksymalnej
P220.00 (zas przyspieszania 5 sekund Wprowadzenie czasu przyspieszania
P221.00 (zas hamowania 5sekund Wprowadzenie czasu hamowania
P430.01 Typ sygnatu Al1 0 Sygnat analogowy 0- 10V
P430.02 Wartos¢ czestotliwosci odpowiadajaca wartosci minimalnej Al1 0Hz Wartos czestotliwosci minimalnej (A1 =0V)
P430.03 Wartos¢ c liwosci odpowiadajaca wartosci maksymalnej Al1 50Hz Wartos¢ czestotliwosci maksymalnej (Al1 = 10V)
43 Przez sygnat analogowy 0- 10V
Sygnat
Analogowy 0...10V DC
+ -
=lg|z| |2|s|z|2|sls|=|B|2|8|2|= |2

Parametr Funkga Wartos¢ Opis
P201.01 Trédto wartosci zadanej czestotliwosci 2 Requlacja czestotliwosci przez wejscie analogowe Al1
P210.00 Czestotliwos¢ minimalna 0Hz Wprowadzenie wartosci czestotliwosci minimalnej
P211.00 (zestotliwos¢ maksymalna 50 Hz Wprowadzenie wartosci czestotliwosc maksymalnej
P220.00 (zas przyspieszania 5sekund Wprowadzenie czasu przyspieszania
P221.00 (zas hamowania 5sekund Wprowadzenie czasu hamowania
P430.01 Typ sygnatu Al1 0 Sygnat analogowy 0- 10V
P430.02 Wartos¢ czestotliwosci odpowiadajaca wartosci minimalnej Al1 0Hz Wartos¢ czestotliwosci minimalnej (AlT=0V)
P430.03 Wartos¢ czstotliwosci odpowiadajaca wartosc maksymalnej Al1 50Hz Wartos¢ czestotliwosci maksymalnej (Al1 = 10'V)
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44 Przez sygnat analogowy 4 - 20 mA

Sygnat analogowy
4-20mA
+ -
Z|g2|3| |2|8|2|2|8|=8|=8|8|2|g8|z|=|2
Czujnik dwuprzewodowy z
wyjéciem 4 - 20 mA zasilany
napieciem 24 V DC
+ -
=lg|z| |2|s|s|2|s|s|=|B 2|82 |= |2
Parametr Funkgja Wartos¢ Opis
P201.01 Trédto wartosci zadanej czestotliwosci 2 Requlacja czestotliwosci przez wejscie analogowe Al1
P210.00 (zestotliwos¢ minimalna 0Hz Wprowadzenie wartosci czestotliwosc minimalnej
P211.00 (zestotliwos¢ maksymalna 50 Hz Wprowadzenie wartosci czestotliwosc maksymalnej
P220.00 (zas przyspieszania 5 sekund Wprowadzenie czasu przyspieszania
P221.00 (zas hamowania 5sekund Wprowadzenie czasu hamowania
P430.01 Typ sygnatu Al1 4 Sygnat4-20 mA
P430.02 Wartos¢ czestotliwosci odpowiadajaca wartosci minimalnej Al1 0Hz Wartos¢ czestotliwosci minimalnej (Al =4 mA)
P430.03 Wartosc ¢ liwosci odpowiadajaca wartosci maksymalnej Al1 50Hz Wartos¢ czestotliwosci maksymalnej (Al = 20 mA)
45 Wybdr progow czestotliwosci przez wejscia cyfrowe
(zestotliwos¢ (zestotliwos¢
domyélna it 1 domysIna Bit 0
Zl2|3| |8|8|2|8|s|28|=2|82|2|&|5|=|2
DI5 (bit 1) DI4 (bit 0) Czestotliwos¢ domyélna aktywna
Otwarty Otwarty Brak aktywadji czestotliwosci domysInej. Czestotliwosc jest requl zgodnie ze Zrddtem ustawionym w P201.01
Otwarty Zamkniety Czestotliwosc domyslna 1
Zamkniety Otwarty (zestotliwosc domysina 2
Zamkniety Zamkniety (zestotliwos¢ domyslna 3
Tabela kombinagji aktywacji czestotliwosci domysinych.
Parametr Funka Wartos¢ Opis
P210.00 Czestotliwos¢ minimalna 0Hz Wprowadzenie wartosci czestotliwosci minimalnej
P211.00 (zestotliwos¢ maksymalna 50 Hz Wprowadzenie wartosci czestotliwosc maksymalnej
P220.00 (zas przyspieszania 5sekund Wprowadzenie czasu przyspieszania
P221.00 (zas hamowania 5sekund Wprowadzenie czasu hamowania
P400.18 Aktywadja czestotliwosci domyslnej, bit 0 4 DI4 = aktywadja czestotliwosci domyslnej, bit 0
P400.19 Aktywadja czestotliwosci domysnej, bit 1 15 DIS = aktywadja czestotliwosci domyslnej, bit 1
P450.01 (zestotliwos domysina 1 20Hz Wartos¢ czestotliwosci domysinej 1 (wejscie DI4 zamkniete)
P450.02 (zestotliwos¢ domyslna 2 45Hz Wartos¢ czestotliwosci domyslnej 2 (wejscie DIS zamkniete)
P450.03 (zestotliwos¢ domysina 3 50Hz Wartos¢ czestotliwosci domysinej 3 (wejscia DI4 i DI5 zamkniete)
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46 Przez requlator silnika (MOP)
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Pod pojeciem ,regulator silnika” rozumie sie mozliwos¢ dokonywania regulacji czestotliwosci poprzez dwa zestyki na listwie zaciskowej, zaprogramowane odpowiednio funkcjami ,MOP UP” (zwigkszanie czestotliwosci) i ,MOP DOWN” (zmniejszanie czestotliwosci).
Parametr Funkga Wartos¢ Opis
P400.04 Funkgja RESET alarméw (domys|nie: DI2) 0 Wytacza funkcje RESET alarméw
P400.13 Funkcja ZMIANA KIERUNKU OBROTOW (domyéInie: DI3) 0 Wykacza funkcje ZMIANA KIERUNKU OBROTOW
P400.23 Funkgja MOP UP (ZWIEKSZANIE CZESTOTLIWOSCI) 1 Funkcja MOP UP przypisana jest do wejscia DI2
P400.24 Funkcja MOP DOWN (ZMNIEJSZANIE CZESTOTLIWOSCI) 13 Funkcja MOP DOWN przypisana jest do wejscia DI3
P400.25 Wiacza regulator silnika 1 Regulator silnika uzywany jest do ustawiania zadanej wartosci czestotliwosci
P413.00 Predkosc poczatkowa MOP 0 Ostatnia predkosc przed zatrzymaniem.
47 Funkdja PID - Ustawianie wartosci zadanej przy uzyciu klawiatury i sygnat zwrotny typu 0- 10V
Parametr Funkgja Wartos¢ Opis
P201.02 Irédto wartosci zadanej PID 1 Regulacja wartosci zadanej PID z poziomu klawiatury
P210.00 (zestotliwos¢ minimalna 30Hz Wprowadzenie wartosci czestotliwosc minimalnej
P211.00 (zestotliwos¢ maksymalna 50 Hz Wprowadzenie wartosci czestotliwosci maksymalnej
P220.00 (zas przyspieszania 5 sekund Wprowadzenie czasu przyspieszania
P221.00 (zas hamowania 5 sekund Wprowadzenie czasu hamowania
P430.01 Typ sygnatu Al1 0 Sygnat analogowy 0- 10V
P600.01 Wiacza funkgje requlatora PID 1 PID wigczony
P600.02 Irédto sygnatu zwrotnego PID 1 Sygnat zwrotny PID z wejécia analogowego Al1
P610.01 Wiacza tryb uspienia funkgji PID 1 Tryb uspienia PID jest aktywowany, gdy czestotliwosc jest mniejsza niz wartos¢ ustawiona w P610.03
przez czas dfuzszy niz okreslony w P610.05
P610.03 Wartos¢ progowa czestotliwosci dla aktywadji trybu uspienia funkgji PID 35Hz Patrz powyzej
P610.05 Opdznienie aktywaji trybu uspienia funkgji PID 5 sekund Patrz powyzej
48  Funkdja PID - Ustawianie wartosci zadanej przy uzyciu klawiatury i sygnat zwrotny typu 4 - 20 mA
Parametr Funkga Wartos¢ Opis
P201.02 Irédto wartosci zadanej PID 1 Regulacja wartosci zadanej PID z poziomu klawiatury
P210.00 (zestotliwos¢ minimalna 30Hz Wprowadzenie wartosci czestotliwosc minimalnej
P211.00 (zestotliwos¢ maksymalna 50 Hz Wprowadzenie wartosci czestotliwosc maksymalnej
P220.00 (zas przyspieszania 5 sekund Wprowadzenie czasu przyspieszania
P221.00 (zas hamowania 5 sekund Wprowadzenie czasu hamowania
P430.01 Typ sygnatu Al 4 Sygnat4-20 mA
P600.01 Wiacza funkgje requlatora PID 1 PID wiaczony
P600.02 Irédto sygnatu zwrotnego PID 1 Sygnat zwrotny PID na wejsciu analogowym Al1
P610.01 Wiacza tryb uspienia 1 Tryb uspienia PID jest aktywowany, gdy czestotliwosc jest mniejsza niz wartos¢ ustawiona w P610.03
przez czas dfuzszy niz okreslony w P610.05
P610.03 Wartosc progowa czestotliwosci dla aktywadji trybu uspienia 35Hz Patrz powyzej
P610.05 Opdznienie aktywacji trybu uspienia 5sekund Patrz powyzej
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5. PARAMETRY SILNIKA

Parametr Funkgja Wartos¢ Opis
P208.01 Napiecie sieci AC 0(=230V) Wprowadzenie napiecia zasilania
P300.00 Tryb sterowania silnikiem 6 Moment obrotowy V/f w petli otwartej
P302.00 Moment obratowy V/f 0 V/f staly (Zastosowania: przenosnik tasmowy, ...)

1 V/f zmienny (Zastosowania: pompy, wentylatory, ...)
P303.01 Napiecie bazowe V/f 30V Nalezy wprowadzic taka sama wartos¢, jaka ma napiecie znamionowe silnika (P320.07)
P303.02 (zestotliwos¢ bazowa V/f 50Hz Nalezy wprowadzic taka sam wartos¢, jaka ma czestotliwos¢ znamionowa silnika (P320.05)
P315.01 Kompensacja poslizgu 5% Ustawic sugerowana warto$¢
P320.04 Inamionowa predkos¢ obrotowa silnika __obr./min Inamionowa predkosc obrotowa silnika
P320.05 (zestotliwosc znamionowa silnika _H Nalezy wprowadzi¢ znamionowa czestotliwosc silnika
P320.06 Inamionowa moc silnika __kw Nalezy wprowadzic znamionowa moc silnika
P320.07 Napigcie znamionowe silnika _V Nalezy wprowadzi¢ znamionowe napiecie silnika
P320.08 Inamionowa wartosc cos fi silnika o Nalezy wprowadzic znamionowa wartosc¢ cos fi silnika
P323.00 Inamionowy prad silnika _A Nalezy wprowadzi¢ znamionowy prad silnika.

Po ustawieniu tego parametru wiaczona zostanie ochrona termiczna silnika.

UWAGA. W celu ewentualnego wiaczenia kontroli wektorowej bezczujnikowej nalezy ustawic P300.00= 4.

Wszystkie inne p y nalezy p na wartosci fabryczne (domysine).

Automatyczna identyfikacja danych silnika

Po recznym wprowadzeniu danych z tabliczki znamionowej silnika mozna przeprowadzic automatyczng identyfikacje danych silnika, ktdra umozliwia optymalizacje sterowania silnikiem VLA1.

Wymagania

— Silnik musi by¢ zimny.

— Wszystkie dane z tabliczki znamionowej silnika zostaty ustawione w VLAT (patrz tabela powyzej).
— VLAT jest zasilany (napiecie magistrali DC jest dostepne).

— VLAT jest whaczony, nie ma usterek i jest w stanie ,Ready to switch on” (Gotowy do wiaczenia) lub ,Switched on” (Whaczony).

— Silnik jest zatrzymany (nie ma zadnej aktywnej komendy rozruchu).
— Nie jest aktywne szybkie zatrzymanie (quick stop).

Procedura
- Wiaczy¢ automatyczng identyfikacje danych silnika: ustawic P327.04 = 1.
— Zadac komendg uruchomienia dla VLA1, aby uruchomic procedure.

Parametr Funkgja

Wartos¢

Opis

P327.04 Automatyczna identyfikacja danych silnika

1

1= Uruchomienie automatycznej identyfikacji danych silnika.
Uwaga. Podczas procedury silnik jest zasilany!

Po uruchomieniu procedury cecha VLA i odpowiedni obwdd silnika s3 automatycznie identyfikowane. Procedura moze potrwac od kilku sekund do kilku minut. Podczas procedury i po jej zakoriczeniu dioda ,RDY” (niebieska) pozostaje zaswiecona. Po zakoriczeniu procedury, aby

uruchomic silnik, konieczne jest zadanie nowej komendy rozruchu.
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6. FUNKCIE DODATKOWE
6.1 Konfiguracja funkcji wyjscia przekaznikowego

Aby skonfigurowac funkcje wyjscia przekaznikowego z zestykiem przefacznym (zaciski NO-COM-NC), nalezy ustawic parametr P420.01.

NO A

>— COM -
o4+——NC -

AC 240V
3A
Poniiej przedstawione sa przyktady najczestszych ustawiert.
Parametr Funkgja Wartos¢ Opis
P420.01 Funkdja wyjscia przekaznikowego 50 Funka ,silnik uruchomiony: przekaznik przetacza sie, gdy czestotliwos¢ wyjscia VLAT przekracza
wartos¢ progowa 0,2 Hz.
56 Funkdja ,blad aktywny”: przekaznik przetacza w przypadku aktywnego alarmu.
70 Funkdja , przekroczenie wartosci progowej czestotliwosci": przekaznik przetacza sie, gdy czestotliwos¢
wyjsciowa VLAT przekracza wartos¢ progowa ustawiong w P412.00.
78 Funkgja ,limit pradu”: przekaznik przetacza sie, gdy prad silnika jest wiekszy lub réwny maksymalnej
wartosci progowej ustawionej w P324,00 (obliczanej w % wartosci pradu znamionowego silnika P323.00).
6.2 Konfiguracja funkgji wyjscia cyfrowego D01
Aby skonfigurowac funkcje wyjscia cyfrowego (zaciski DO1-GND), nalezy ustawic parametr P420.02.
> 100 mAmaks.
Obciazenie
ot
Z|2|5| |2|8|8|82|8|8|2|2|2|8|8|=|2
Ponizej przedstawione sa przyktady najczestszych ustawieri.
Parametr Funka Wartos¢ Opis
P420.02 Funkga wyjscia cyfrowego DO 50 Funkdja ,silnik uruchomiony”: wyjscie DO1 uaktywnia sie, gdy czestotliwos¢ wyjscia VLA1 przekracza
wartos¢ progowa 0,2 Hz.
56 Funkeja ,btad aktywny": wyjscie DOT uaktywnia sig w przypadku aktywnego alarmu.
70 Funkja ,przekroczenie wartosci progowe] czestotliwosci”: wyjscie DOT uaktywnia sie, gdy czestotliwos¢
wyjsciowa VLAT przekracza wartos¢ progowa ustawiong w P412.00.
78 Funkgja ,limit pradu”: wyjscie DOT aktywuje sie, gdy prad silnika jest wiekszy lub rdwny maksymalnej

wartosci progowej ustawionej w P324,00 (abliczanej w % wartosci pradu znamionowego silnika P323.00).
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6.3 Konfiguracja funkgji wyjscia analogowego AO1

Aby skonfig ¢ funkdie wyjscia gowego AOT (zaciski AO1-GND), nalezy ustawic nastepujace parametry.

Parametr Funkga Wartos¢ Opis
P440.01 Zakres wyjscia analogowego 1 0...10VDC
2 0...5VDC
3 2...10VDC
4 4..20mA
5 0...20mA
P440.02 Sygnat przypisany do wyjscia analogowego 1 (zestotliwos¢ wyjécia (rozdzielczos¢ 0,1 Hz)
2 Wartos¢ zadana czestotliwosci (rozdzielczos¢ 0,1 Hz)
3 Wejscie analogowe 1 (rozdzielczos¢ 0,1%)
4 Wejécie analogowe 2 (rozdzielczos¢ 0,1%)
5 Prad silnika (rozdzielczos¢ 0,1 A)
6 Mocsilnika (rozdzielczosc 0,001 kW)
7 Moment % aktualny (rozdzielczos¢ 0,1%)
P440.03 Wartos¢ sygnatu odpowiadajaca wartosci minimalnej dla wyjscia analogowego A1 0 Przyktad: jezeli wyjscie analogowe jest skonfigurowane jako 4...20 mA (P440.01=4), P440.03 jest wartoscia
sygnatu odpowiadajaca AOT=4mA.
P440.04 Wartosc sygnatu odpowiadajaca wartosci maksymalnej dla wyjscia analogowego AO1 1000 Przyktad: jezeli wyjscie analogowe jest skonfigurowane jako 4...20 mA (P440.01=4) jest wartoscia sygnatu
odpowiadajaca A01=20mA.
Przykfad: skonfig ie wyjscia analogowego AO1 jako 0...10 V DC odpowiada czgstotliwosci wyjscia 0..50 Hz.
Parametr Funka Wartos¢ Opis
P440.01 Zakres wyjscia analogowego 1 0...710VDC
P440.02 Sygnat przypisany do wyjscia analogowego 1 Czestotliwos¢ wyjécia (rozdzielczos¢ 0,1 Hz)
P440.03 Wartosc sygnatu odpowiadajaca wartosci minimalnej dla wyjscia analogowego AQ1 0 Wyjscie analogowe AQ1 bedzie miato wartos¢ 0V, gdy czestotliwos¢ wyjscia wynosi 0,0 Hz.
P440.04 Wartos¢ sygnatu odpowiadajaca maksimum wyjscia analogowego AO1 500 Wyjscie analogowe A1 bedzie miato wartos¢ 10V, gdy czestotliwos¢ wyjscia wynosi 50,0 Hz.
6.4 Whaczanie funkdji start przy wiaczaniu zasilania (AUTOSTART)
=|g|z| |g|8|s|s|s|s|=|8|2|5|5|= |2
Parametr Funkgja Wartos¢ Opis
P203.02 Rozruch po whaczeniu zasilania (AUTOSTART) 1 Silnik whacza sie automatycznie po wiaczeniu VLAT.
Niezbedne warunki:
— Przemiennik VLAT jest wiaczony.
- Funkdja ,praca” (Run, P400.02) musi by¢ przypisana do wejScia cyfrowego DI, a wejscie to musi byc stale
zamkniete, aby umozliwic ponowny rozruch automatyczny.
P200.00 Wyhér sterowania 0 Komendy rozruchu/zatrzymania sy wydawane poprzez listwe zaciskowa.
P400.02 Komenda rozruchu/zatrzymania " Komenda rozruchu/zatrzymania z wejscia cyfrowego DI1.

] |
a 3 ‘
Wiaczenie przemiennika L L
(P400.01=1) | : 2 >
DI1 (Komenda rozruchu/zatrzymania, |
P400.02=11) i
Sygnat wyjscia 50 Hzq
40 Hz
30 Hz—+
20 Hz+
10 Hz- i
0Hz = .

Uwagal Ten tryb powoduje ponowne automatyczne uruchomienie silnika po wigczeniu zasilania VLAT. Sprawdzic, czy wszystkie wymagania bezpieczeristwa s spetnione.
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6.5  Sterowanie wejsciami cyfrowymi przez PLC

Potaczenie PLCz wyjéciem ze stykiem bezpotencjatowym

Potaczenie PLCz wyjsciem PNP

Potaczenie PLC z wyjsciem napieciowym 24

PLC VLA1 PLC

24V

DI

VLA1
24V

DI

PLC VLAT

24V DI

GND

6.6 Zarzadzanie dziataniem trybu automatycznego (PID)/recznego (requlacja czestotliwosci)

5 = Czujnik 2 wyjsciem
H s 0..10VDC
£5 5 + -
zlg|3| |2|8|2|2|8|8|=8|8|2|8|5|=|2
A 4
1
| S |
Potencjometr
Celem tego prog ia jest zarzadzanie pr VLAT za pomocg wejcia cyfrowego — zmiana pomiedzy dwoma rdznymi trybami dziatania:
— Tryb automatyczny (AUT): przemiennik wykonuje automatyczna requlacje PID
- Trybreczny (MAN): czestotliwosc przemiennika sterowana recznie.
W ponizszym przyktadzie uzywane s nastepujace wejscia sterowania:
Wejscie Funkgja
DI Steruje dziataniem przemiennika niezaleznie od wybranego trybu (AUT/MAN).
DI2 Steruje przejsciem pomiedzy trybem AUT i MAN: otwarte = AUT, zamknigte = MAN.
Tryb automatyczny (AUT)
W trybie AUT przemiennik dziata z regulacja PID, gdzie wartosc zadana PID jest ustawiana za pomocg klawiatury, a sygnat zwrotny jest y przez wejscie anal AL

)

Na ponizszym przykfadzie przedstawiono hipotetycznie podtaczenie czujnika cisnienia z wyjsciem 0 - 10 V do wejscia analogowego Al1, co odpowiada cisnieniu 0 - 15 baréw z cechq stafa, jak pokazano na ponizszym wykresie.

(isnienia [Bar] A

(Al1)
> Wyjscie czujnika
10 v

Oznacza to, ze jesli na wyjsciu czujnika napiecie wynosi 0V, wystepuje cisnienie 0 bardw, jesli na wyjsciu czujnika napiecie wynosi 10V, wystepuje cisnienie 15 baréw, jesli na wyjsciu czujnika napiecie wynosi 5 V, wystepuje cisnienie 7,5 bara i tak dalej.

Ponadto w tym przykfadzie chcemy, aby to uzytkownik VLA1

ustawit wartos¢ zadang PID w zakresie od 2 do 8 bardw.
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Tryb reczny (MAN)
W trybie MAN requlacja PID jest wyfaczona, a czestotliwos¢ przemiennika jest regul recznie za pomocg potencjometru podtaczonego do wejscia analogowego Al2 (typu 0-10V).

W tym przyktadzie konfigurujemy przemiennik tak, aby zapewniat czestotliwos¢ wyjsciowa 0 Hz, gdy potencjometr znajduje sie na minimum skali requlacji (0V) i czestotliwosc 50 Hz, gdy potencjometr jest na maksimum (10 V).

Czestotliwos¢ wyjsciowa | A

[Hz) 50
(AI2)
G 2 Sygnat potencjometr [V]
0 10 [v]
Parametr Funka Wartos¢ Opis
P201.01 Irédto wartosci zadanej czestotliwosci 3 Regulacja czestotliwosci przez wejscie analogowe Al2
P201.02 Irédto wartosci zadanej PID 1 Regulacja wartosci zadanej PID z poziomu klawiatury
P210.00 (zestotliwos¢ minimalna 0Hz Wprowadzenie wartosci czestotliwosc minimalnej
P211.00 (zestotliwos¢ maksymalna 50 Hz Wprowadzenie wartosci czestotliwosci maksymalnej
P220.00 (zas przyspieszania 5 sekund Wprowadzenie czasu przyspieszania
P221.00 (zas hamowania 5 sekund Wprowadzenie czasu hamowania

Konfiguracja I/0 (AI1 = sygnat zwrotny PID, AI2 = wartos¢ zadana czestotliwosci, DI1 = rozruch/zatrzymanie, DI2 = zmiana trybu AUT-MAN)

P430.01 Typ sygnatu A1 0 Sygnat analogowy 0- 10V

P430.04 Wartos¢ PID odpowiadajaca wartosci minimalnej Al1 0 Wartos¢ minimalna sygnatu AlT wyrazona w PID (OV = 0 jednostek PID, w tym przykladzie odpowiada
cisnieniu 0 baréw)

P430.05 Wartosc PID odpowiadajaca wartosci maksymalnej Al 15 Wartos¢ maksymalna sygnatu AlT wyrazona w PID (10V = 15 jednostek PID, w tym przyktadzie odpowiada
cisnieniu 15 baréw)

P431.01 Typ sygnatu Al2 0 Sygnat analogowy 0- 10V

P431.02 Wartos¢ czestotliwosci odpowiadajaca wartosci minimalnej Al2 0Hz Wartos¢ czestotliwosci odpowiadajaca wartosci minimalnej Al2 (OV)

P431.03 Wartosc czestotliwosci odpowiadajaca wartosc maksymalnej Al2 50 Hz Wartos¢ czestotliwosci odpowiadajaca wartosci maksymalnej Al2 (10 V)

P400.02 Komenda rozruchu/zatrzymania " Komenda rozruchu/zatrzymania z wejscia cyfrowego DI1

P400.45 Wylaczenie regulagji PID 12 DI2 otwarte = PID wiaczony pod warunkiem, ze P600.01=1 (tryb AUT)

DI2 zamknigte = PID wytaczony (tryb MAN)

Konfiguracja parametréw regulacji PID (tryb AUT)

P600.01 Wiacza funkgje regulatora PID 1 PID whaczony

P600.02 Irédto sygnatu zwrotnego PID 1 Sygnat zwrotny PID z wejscia analogowego Al1

P600.05 Minimalna czestotliwos¢ robocza regulacji PID 20% Wartos¢ minimalnej czestotliwosci roboczej requlacji PID wyrazona w % w stosunku do P211.00 (100% =
P211.00 = 50Hz) Przykfad: 20% czestotliwosc 50 Hz = 10 Hz

P600.06 Maksymalna czestotliwos¢ robocza requlacji PID 80% Wartos¢ maksymalnej czestotliwosci roboczej regulacji PID wyrazona w % w stosunku do P211.00 (100% =
P211.00 = 50Hz) Przykfad: 80% czestotliwosc 50 Hz = 40 Hz

P605.01 Minimalna wartos¢ zadana PID 2 Minimalna wartos¢ zadana ustawienia PID wyrazona w jednostkach PID (w tym przyktadzie 2 jednostki
PID =2 bary cisnienia)

P605.02 Maksymalna wartos¢ zadana PID 8 Maksymalna wartos¢ zadana ustawienia PID wyrazona w jednostkach PID (w tym przykfadzie 8 jednostek
PID = 8 bardw cisnienia)

P606.01 (zas przyspieszania PID 10 sekund Wprowadzenie czasu przyspieszania regulagji PID

P606.02 (zas hamowania PID 10 sekund Wprowadzenie czasu hamowania regulaji PID

Przykfad uzycia.

Po ustawieniu na VLAT parametréw wymienionych w tabeli przetestowac dziatanie:
— Pozostawic wejscie cyfrowe DI2 otwarte, aby whaczy tryb automatyczny (AUT).

'

— Iapomoc przyciskow A klawiatury ustawic wartosc zadang PID, ktéra w tym przykladzie odpowiada wartosci zadanej cisnienia. Na przyktad ustawic wartos¢ zadang 4,0 jednostki PID (= 4 bary).

— VLAT monitoruje wartosc cisnienia w ukfadzie (sygnat zwrotny PID) z wejscia analogowego Al1, do ktdrego podfaczone jest wyjscie czujnika cisnienia. Sygnat napiecia 0 - 10V dostarczany przez czujnik cisnienia jest automatycznie przeksztatcany przez VLAT na wartos¢
cisnienia zgodnie ze wezesniej ustawionymi parametrami (w tym przyktadzie: 0V =0 haréw, 10V = 15 baréw).

— Zamknac wejscie cyfrowe DI, aby wydac komende rozruchu silnika.

— Jeieli ciénienie w uktadzie jest nizsze od wartosci zadanej (np. 2 bary, czyli ponizej wartosci zadanej 4 bary), VLAT automatycznie zwieksza predkosc silnika, regulujac czestotliwosc wyjsciowg do momentu osiagniecia cisnienia réwnego wartosci zadanej. W tym przykfadzie
azestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika z aktywna regulacj PID (tryb AUT) zostaje ograniczona w zakresie od 20% do 80% czestotliwosci maksymalnej przemiennika (50 Hz), tj. do wartosci od 10 Hz do 40 Hz.

— Aby przejsc do trybu recznego (MAN), nalezy zamknac wejscie cyfrowe DI2.

- Teraz requlacja PID jest wytaczona (wartos¢ wejécia analogowego Al jest ig ). C liwosc wyjsciowa przemiennika jest requl recznie za pomocg potencjometru zewnetrznego podtaczonego do wejécia analogowego Al2. W tym konkretnym przykladzie
ustawienie czestotliwosci mozna requlowac za pomocg potencjometru w zakresie od 0 Hz do 50 Hz.

— Aby wydac komende zatrzymania silnika, nalezy otworzy¢ wejscie cyfrowe DI1.
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6.7 Kody usterek typowych

Kod usterki Opis Przyczyna Dziatanie, jakie nalezy podjac
0x2350 Przeciazenie silnika (I7*t) Silnik jest przeciazony termicznie. — Sprawdzic dostosowanie przemiennika do wielkosci silnika.
Motliwe przyczyny:
— Ihytwysoki ciagty pobdr energii elektrycznej. — Sprawdzic elementy mechaniczne lub systemy przenoszenia napedu pod
— (ykle rozruchu zbyt czeste. katem zbyt wysokich obciazen.
— (zasy przyspieszania zbyt diugie.
0x2320 Iwarcie/uptyw doziemny pradu — Iwardie lub usterka uziemienia kabla silnika. — Sprawdzic kabel silnika.
— Prad pojemnosciowy kabla silnika zbyt wysoki. — Sprawdzic dtugosc kabla silnika.
— Uzyckrotszego kabla silnika lub kabla o mniejszej pojemnosci.
0x2382 Usterka I*t Obciazenie przemiennika zbyt wysokie — Sprawdzi¢ dopasowanie przemiennika.
(cykle rozruchu zbyt czeste lub zbyt diugie)
0x3210 Przepiecie magistrali DC Napiecie magistrali DC przekroczyto maksymalng dopuszczalng wartosc progowa | —  Sprawdzic napiecie sieci.
(widoczne w parametrze P208.06, ktdrego wartosc jest powiazana z napieciem | —  Sprawdzic parametry zwiazane z zarzadzaniem odzyskiwana energia
znamionowym sieci ustawionym w P208.01). (patrz rozdziat , Brake energy management” w instrukgji 1585)
Mozliwe przyczyny:
- Energia odzyskiwana przez silnik podczas hamowania jest zbyt wysoka.
— Napiecie zasilania jest zbyt wysokie.
0x3220 Ihyt niskie napiecie magistrali DC Napiecie magistral DC spadfo ponizej minimalnej dopuszczalnej wartosci — Sprawdzic napicie sieci.
progowej (widoczne w parametrze P208.03, ktdrego wartos jest — Sprawdzi¢ napiecie magistral DC (widoczne w P105.00).
powi Znapieciem ym sieci ustawionym w P208.01). — Sprawdzic ustawienie parametru P208.01.
0x4210 Nadmierna temperatura Temperatura radiatora przemiennika (widoczna w parametrze P117.01) — Zapewnic whasciwg wentylacje przemiennika.

przekroczyta wartos¢ progowa alarmu 100°C.
Mozliwe przyczyny:

— Temperatura otoczenia zbyt wysoka

— Wentylator lub obszary wentylacji 3 zatkane.
— Wentylator jest uszkodzony.

— Wyczysci¢ wentylator i szczeliny wentylacyjne.
— Wrazie koniecznosci wymienic wentylator.
— Imniejszy¢ czestotliwos¢ przefaczania P305.00.
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