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Uwaga:
Ponizsza instrukcja do protokotu Modbus jest napisana jako uniwersalny
dokument do kilku serii przemiennikdéw. Aby utatwi¢ obstuge produktow
Eura Drives utrzymuje takie same adresy poszczegolnych rejestrow.
Poszczegdblne serie réznig sie:
» obstugiwanymi funkcjami co mozna wyczyta¢ w poszczegolnych
instrukcjach do przemiennikéw
* 0znaczeniami wejs¢ cyfrowych
przemienniki serii E1000, E2000, E2000FB, E20001P55
korzystajg z oznaczen OP1....0P8
przemienniki serii E800, E2000 (nowe) i EP66 korzystajg z
oznaczen DI1...DI8
» sposobem podtgczenia samego Modbusa
przemienniki serii E1000 i E2000 do 15kW wtyczka RJ9
przemienniki serii E2000FB do 15kW listwa z boku
przemiennika
pozostate przemienniki (w tym nowe E2000) posiadajg
komunikacje umiejscowiong na listwie sterujgcej

W niniejszej instrukcji wszystkie adresy sg podane w formacie
heksagonalnym (szesnastkowym). Jesli podane adresy musimy
przelicza¢ na format decymalny (dziesietny) to do wyniku przeliczenia
nalezy dodac jeden, np. funkcja pod adresem heksagonalnym 2000 po
przeliczeniu jest reprezentowana przez zapis decymalny 8192+1=8193.



1. Praca w sieci wg protokotu ModBus - informacje ogolne

W przemiennikach czestotliwosci Eura Drives zastosowano komunikacje opartg na standardzie:
TIA/EIA-485 (RS-485), obstugujacy komunikacje sieciowg wg protokotu ModBus.

Protokét ModBus jest szeregowym, asynchronicznym protokotem komunikacyjnym, szeroko
stosowany w sterownikach i innych urzadzeniach automatyki przemystowej. Protokét ModBus nie
wymaga specjalnego interfejsu, a typowym interfejsem fizycznym jest RS485. ModBus jest
standardem otwartym — wiecej informacji na temat tego protokotu znalezé mozna na stronie
http://www.modbus.org.

Tabela zawierajgce podstawowe parametry komunikacji z zastosowaniem protokotu ModBus w
falownikach serii Eura Drives.

Parametr Dane Mozliwos¢ zmiany przez uzytkownika
s - 1200/2400/4800/9600/19200 38400 lub 57600

Predkos¢ transmisji bitow na sekunde TAK
Tryb transmisji ASCII/RTU TAK
Tryb komunikacji Asynchroniczny NIE
Rodzaj interfejsu RS485 NIE
Kontrola parzystosci brak/parzysta/nieparzysta TAK
Adres komunikaciji 1~255 TAK
Adres rozgtoszeniowy 0 NIE

2. Protokot Modbus

2.1. Typy transmisji Modbus

Tryb transmisji ustala sie w kodzie funkcyjnym F901, nastawa fabryczna F901=1 oznacza wyboér typu
transmisji w kodowaniu ASCII.

2.1.1.1. Ramka komunikacji w trybie ASCII

Start Adres Funkcja Dane Suma kontrolna LRC CR LF
. Baijt
: Adres Kod Dlugos¢ Dane Dane naibB;:lt:ziei najmniej Powrét Przesuw linii
(0x3A) falownika funkcyjny danych 1 N znaczacy LRC zn?j::‘zgcy (0x0D) (0x0A)
2.1.1.2. Ramka komunikacji w trybie RTU
Start Adres Funkcja Dane Suma kontrolna CRC Koniec
Patrz - Kod funkcyjny falownika Dane N Baijt Baijt
Adres tabela z . . - . . - najmniej najbardziej
T falownika kodami Bit Bit mnie] Bit Bit mnie] zZnaczacy znaczacy T
funkcyinymi zZnaczacy zZhaczacy Zhaczacy Zhaczacy CRC CRC
Kazda ramka jest poprzedzona odstepem (tzw. cisza na linii) >3,5T — gdzie T oznacza czas
transmisji jednego znaku, w protokole ModBus czas ten zawiera sie od 0 do 1000ms.
Odstep pomiedzy kolejnymi znakami ramki <1:5T
2.1.2. Tryb ASCII — funkcja F901=1
W tym trybie jeden bajt w formacie szesnastkowym, jest wyrazony przez dwa znaki w kodzie ASCII,
np. 31H obejmuje dwa znaki ASCII tj. 3—-33H i1 - 31H
Tabela z powszechnie stosowanymi znakami w kodzie ASCII
znak 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F
ASCIl | 30H | 31H | 32H | 33H | 34H | 35H | 36H [ 37H | 38H | 39H | 41H [ 42H | 43H | 44H | 45H 46H

Duza litera ,H” oznacza Hex. Patrz tabela z kodami ASCII.

Wartos¢ w hex. kodéw funkcyjnych falownika
Aby ustali¢ wartos¢ koddéw funkcyjnych w hex. nalezy kazdg funkcje rozbi¢ w sposob przedstawiony w
ponizszym diagramie.




Kod funkcyjny
falownika

Rozbicie kodu

Wartos¢ w hex.

F114

F1

01

Bit znaczacy

Kod funkcyjny
falownika

14

OE

Bit mniej
znaczacy

Rozbicie kodu

Wartos¢ w hex.

F214

F2

02

Bit znaczacy

Kod funkcyjny
falownika

N

14

OE

Bit mniej
znaczacy

Rozbicie kodu

Wartos$¢ w hex.

F314

F3

03

Bit znaczacy

N

14

OE

Bit mniej
znaczacy

Rozbicie kodéw funkcyjnych na dwa bajty wg. wskazanego wyzej schematu odbywa sie w zakresie
grup F100~FEO00. Bajt wysoki Fx jest przepisywany bezposrednio jako warto$¢ heksagonalna przy
czym oznaczenie funkcji ,F” jest zastepowane wartoscig ,0” (zero), a bajt niski jest przeliczany z
warto$ci decymalnej na heksagonalna np.:

F1-01 FA - OA

. F113 010D Il. FAO1 0AO01

13-0D 01 -01

Nieco inna zasada obowigzuje dla grupy funkcji ,H”. Tutaj podobnie jak wyzej funkcja jest rozbijana na
dwa bajty. Bajt wysoki jest reprezentowany zapisem ,HO” nalezy przeliczy¢ na warto$¢ heksagonalng
rowng’43”, a bajt niski przeliczamy z wartosci decymalnej na heksagonalng np.:

HO — 43 HO - 43
|. HO03 4303 II. HO20 4314
03-03 20-14
Tabela kodéw ASCII
Dec Hex Znak Dec Hex Znak Dec Hex Znak Dec Hex Znak

0 00 NUL 32 20 Spacja 64 40 @ 96 60 )

1 01 SOH 33 21 ! 65 a4 A 97 61 a
2 02 STX 34 22 " 66 42 B 98 62 b
3 03 ETX 35 23 # 67 43 C 99 63 c
4 04 EOT 36 24 $ 68 44 D 100 64 d
5 05 ENQ 37 25 % 69 45 E 101 65 e
6 06 ACK 38 26 & 70 46 F 102 66 f
7 07 BEL 39 27 ‘ 71 47 G 103 67 [¢]
8 08 BS 40 28 ( 72 48 H 104 68 h
9 09 HT Ly 29 ) 73 49 | 105 69 i

10 0A LF 42 2A * 74 4A J 106 6A i

11 0B VT 43 2B + 75 4B K 107 6B k
12 0C FF 44 2C X 76 4C L 108 6C |

13 oD CR 45 2D - 77 4D M 109 6D m
14 0E SO 46 2E . 78 4E N 110 6E n
15 OF Sl 47 2F / 79 4F (o) 110 6F o
16 10 DLE 48 30 0 80 50 P 111 70 p
17 11 DC1 49 31 1 81 51 Q 112 71 q
18 12 DC2 50 32 2 82 52 R 113 72 r
19 13 DC3 51 33 3 83 53 S 114 73 S
20 14 DC4 52 34 4 84 54 T 115 74 t
21 15 NAK 53 35 5 85 55 ) 116 75 u
22 16 SYN 54 36 6 86 56 \' 117 76 \'
23 17 ETB 55 37 7 87 57 W 118 77 w




24 18 CAN 56 38 8 88 58 X 119 78 X
25 19 EM 57 39 9 89 59 Y 120 79 y
26 1A SuUB 58 3A : 90 5A Z 120 7A z
27 1B ESC 59 3B ; 91 5B [ 121 7B {
28 1C FS 60 3C < 92 5C \ 122 7C |
29 1D GS 61 3D = 93 5D ] 123 7D }
30 1E RS 62 3E > 94 5E A 124 7E ~
31 1F us 63 3F ? 95 5F 125 7F DEL
2.1.3. Tryb RTU - funkcja F901=2

Protokét ModBus-RTU jest obecnie najpopularniejszym protokotem komunikacji stosowanym w

automa

tyce przemystowe;.

W trybie RTU jeden Bajt jest wyrazony w formacie heksagonalnym. Na przyktad, 31H jest dostarczana
do pakietu danych.

2.2. Predkos¢ transmisji
Progi predkosci transmisji: 1200/2400/4800/9600/19200 38400 lub 57600

2.3.1. Struktura ramowa w trybie ASCII
Baijt Funkcja
1 Bit startowy (niski poziom)
7 Bit danych
0lub1 Bit kontroli parzystosci, 0 — brak kontroli, w przeciwnym razie 1 bit
1lub 2 Bit stopu — 1 bit w przypadku kontroli parzystosci, w przeciwnym razie 2 bity
2.3.2. Struktura ramowa w trybie RTU
Baijt Funkcja
1 Bit startowy (niski poziom)
8 Bit danych
0lub1 Bit kontroli parzystosci, 0 — brak kontroli, w przeciwnym razie 1 bit
1lub 2 Bit stopu — 1 bit w przypadku kontroli parzystosci, w przeciwnym razie 2 bity

2.4. Kontrola btedow

2.4.1.
Wzdtuz

W trybie kodowania ASCII

na kontrola btedéw (Longitudinal Redundancy Check — LRC) jest wykonywana w polu tresci

komunikatu ASCII poza znakiem dwukropka, rozpoczynajgcego komunikat i poza parg CR LF na

koncu

komunikatu. Kontrola LRC jest obliczana przez dodatnie 8-bitowych bajtéw komunikatu,

odrzucenie wszystkich przeniesien i nastepnie przeniesienie dwdjkowego wyniku.

Procedura tworzenia LRC:

1.

2.4.2.

Doda¢ bajty w komunikacie, poza poczatkowym dwukropkiem i kohcowag parg CR i LF, dodac
je do 8-bitowego pola, aby przeniesienia zostaty odrzucone, np. suma 15CH po odrzuceniu
5CH.

Odjg¢ koncowg wartos¢ pola od szesnastkowego FF (same jedynki) w celu stworzenia
uzupetnienia jedynkowego, np. FFH-5CH=A3H

Doda¢ wartos¢ 1 w celu utworzenia uzupetnienia dwdjkowego, np. A3H+1=A4H, czyli
LRC=A4

W trybie kodowania RTU

Suma kontrolna CRC
— cykliczna kontrola nadmiarowa (Cyclical Redundancy Chech — CRC).
Pole CRC s3a to dwa bajty, zawierajgce 16-bitowg wartosé dwojkowg (binarng).

CRCro

zpoczyna sie od zatadowania 16-bitowego rejestru do samych jedynek. Nastepnie rozpoczyna

sie proces stosowania kolejnych 8-bitowych bajtéw komunikatu do biezgcej zawartosci rejestru. Tylko
osiem bitéw danych kazdorazowo jest uzywanych do tworzenia CRC. Bity startu i stopu oraz
parzystosci nie sg uwzgledniane przy kontroli CRC.

Procedura tworzenia CRC:
Stowo kontrolne CRC to16-bitowa wartos¢ dotgczana do ramki w postaci dwéch 8-bitowych znakow.

Oblicza

nie CRC realizowane jest wedtug nastepujgcego algorytmu:

1) zatadowanie wartosci FFFF hex do 16-bitowego rejestru;
2) pobranie bajtu z bloku danych (zabezpieczana wiadomos¢) i wykonanie operacji EXOR z mtodszym

bajtem

rejestru, umieszczenie rezultatu w rejestrze;




3) przesuniecie zawartosci rejestru w prawo o jeden bit potaczone z wpisaniem 0 na najbardziej

znaczacy bit (MSB=0);

4) sprawdzenie stanu najmfodszego bitu (LSB) w rejestrze, jezeli jego stan rowna sie 0, to nastepuje
powrét do kroku 3 (kolejne przesuniecie) , jezeli 1, to wykonywana jest operacja EXOR rejestru ze
statg A0O01 hex (1010 0000 0000 0001);

5) powtorzenie krokoéw 3 i 4 osiem razy, co odpowiada przetworzeniu catego bajtu;

6) powtorzenie sekwencji 2, 3, 4, 5 dla kolejnego bajtu wiadomosci, kontynuacja tego procesu az do
przetworzenia wszystkich bajtow wiadomosci;

7) zawartosc rejestru po wykonaniu wymienionych operacji jest poszukiwang wartoscig CRC.

Algorytn obliczania sumy kontrolnej CRC1 6

OXFFFF — CRCG |

CRC1E- 16-kitowy rejestr

P
-

HOR- operacia exclusive-0OR

| CRCIGXORE  — CRCI6 |

M- liczha bitdw informacii

I=p001H
B- hajt wiacdomozci

 J

¥

CRC1E == 1hit |

¢ Tak

Przenieszienie | »

| CRCOIGXOR Z  — CRC 18

al I
-

k i

Mie: I— Tak
- Honies wistomosoi

Mastepny bajt

| Koniec |

Diagram przedstawiajgcy obliczanie sumy kontrolnej CRC-16.

2.4.3. Konwerter protokotu RTU na ASCII:
1. Uzy¢ sumy kontrolnej LRC zastepujagc CRC
2. Przeksztatci¢ kazdy bajt zastosowany w poleceniu RTU na odpowiadajgce mu dwa bajty

ASCII, np.

Warto$¢ w RTU

0x03

3. Doda¢ dwukropek na poczatku

rd
\ 3 0x33

Warto$¢ w DEC Warto$¢ w ASCII

0 0x30

komunikatu, wartos¢ ASCII — 3A

4. Zakonczy¢ kazdg ramke komunikatu parg CR (Carriage Return) LF (Line Feed) — wartosci

ASCII odpowiednio: 0D i 0A.

2.5. Typy komend i ich format
2.5.1. Kody funkcyjne

Kod Nazwa funkcji Opis funkciji
03 Rejestr podtrzymania odczytu Ot.jczyt,zawartosm dwojkowej podrzednych rejestrow podtrzymania — ponizej 10
rejestrow na raz
06 Ustawienie pojedynczego rejestru Ustawienie wartosci rejestru podtrzymujacego




2.5.2 Adresy i ich znaczenie

Paranetr | Adres Paranetr| Adres [Paranetr| Adres Paranetr| Adres Parametr Adres Paranetr| Adres |Paranmetr| Adres Paranetr| Adres |Paranetr| Adres
F100 0100 F200 0200 F300 0300 F400 0400 F500 0500 F600 0600 F700 0700 F800 0800 F900 0900
F102 0102 F201 0201 F301 0301 F401 0401 F501 0501 F601 0601 F701 0701 F801 0801 F901 0901
F103 0103 F202 0202 F302 0302 F402 0402 F502 0502 F602 0602 F702 0702 F802 0802 F902 0902
F104 0104 F203 0203 F303 0303 F403 0403 F503 0503 F603 0603 F703 0703 F803 0803 F903 0903
F105 0105 F204 0204 F304 0304 F404 0404 F504 0504 F604 0604 F704 0704 F804 0804 F904 0904
F107 0107 F205 0205 F305 0305 F405 0405 F505 0505 F605 0605 F705 0705 F805 0805 FAOO 0A00
F108 0108 F206 0206 F306 0306 F406 0406 F506 0506 F606 0606 F706 0706 F806 0806 FAO1 0001
F109 0109 F207 0207 F307 0307 F407 0407 F507 0507 F607 0607 F707 0707 F807 0807 FAO2 0r02
F110 010A F208 0208 F308 0308 F408 0408 F508 0508 F608 0608 F708 0708 F808 0808 FAO3 0A03
F111 0108 F209 0209 F309 0309 F409 0409 F509 0509 F609 0609 F709 0709 F809 0809 FAO4 0004
F112 010C F210 020A F310 030A F410 040A F510 050A F610 060A F710 070A F810 080A FAOS 0A05
F113 010D F211 0208 F311 0308 Fa11 040B F511 0508 F611 060B F711 0708 F811 080B FAOB 0A06
F114 010E F212 020C F312 030C F412 040C F512 050C F612 060C F712 070C F812 080C FAO7 0007
F115 010F F213 020D F313 030D F413 040D F513 050D F613 060D F713 070D F813 080D FAO8 0A08
F116 0110 F214 020E F314 030E F414 040E F514 050E F614 060E F714 070E F814 080E FA09 009
F117 0111 F215 020F F315 030F F415 040F F515 050F F615 060F F715 070F F815 080F FA10 00A
F118 0112 F216 0210 F316 0310 F416 0410 F516 0510 F616 0610 F716 0710 F816 0810 FAl1 0A0B
F119 0113 F217 0211 F317 0311 F417 0411 F517 0511 F617 0611 F717 o711 F817 0811 FA12 0A0C
F120 0114 F218 0212 F318 0312 F418 0412 F518 0512 F618 0612 F718 0712 F818 0812 FA13 0A0D
F121 0115 F219 0213 F319 0313 F419 0413 F519 0513 F619 0613 F719 0713 F819 0813 FA14 0O
F122 0116 F220 0214 F320 0314 F420 0414 F520 0514 F620 0614 F720 0714 F820 0814 FA18 0A12
F123 0117 F221 0215 F321 0315 F421 0415 F521 0515 F621 0615 F721 0715 F821 0815 FA19 0A13
F124 0118 F222 0216 F322 0316 F422 0416 F522 0516 F622 0616 F722 0716 F822 0816 FA20 0A14
F125 0119 F223 0217 F323 0317 F423 0417 F523 0517 F623 0617 F723 o717 F823 0817 FA21 0A15
F126 011A F224 0218 F324 0318 F424 0418 F524 0518 F624 0618 Fr24 0718 F824 0818 FA22 0A16
F127 011B F225 0219 F325 0319 F425 0419 F525 0519 F625 0619 F725 0719 F825 0819 FA23 oA17
F128 011C F226 021A F326 031A F426 041A F526 051A F626 061A F726 071A F826 081A FA24 oA18
F129 011D F227 021B F327 031B F427 041B F527 0518 F627 0618 F727 071B F827 081B FA25 0A19
F130 011E F228 021C F328 031C F428 041C F528 051C F628 061C F728 071C F828 081C FA26 0A1A
F131 011F F229 021D F329 031D F429 041D F529 051D F629 061D F729 071D F829 081D FA27 OA1B
F132 0120 F230 021E F330 031E F430 041E F530 051E F630 061E F730 071E F830 081E FA28 0AIC
F133 0121 F231 021F F431 041F F531 051F F731 o71F F851 0833 FA29 0A1D
F134 0122 F232 0220 F432 0420 F532 0520 F732 0720 FA30 OAIE
F135 0123 F233 0221 F433 0421 F533 0521 F733 o721 FA31 OAIF
F136 0124 F234 0222 F434 0422 F534 0522 F734 0722 FA32 020
F137 0125 F235 0223 F435 0423 F535 0523 F735 0723 FA36 0r24
F138 0126 F236 0224 F436 0424 F536 0524 F736 0724 FA37 0A25
F139 0127 F237 0225 F437 0425 F537 0525 F737 0725 FA7 0ACF
F140 0128 F238 0226 F438 0426 F538 0526 F738 0726 FA8 0A30
F141 0129 F239 0227 F439 0427 F539 0527 F739 0727 FAS8 0A3A
F142 012A F240 0228 F440 0428 F540 0528 F740 0728 FA59 03B
F143 0128 F241 0229 Fa41 0429 F541 0529 F741 0729 FAB0 0A3C
F144 012C F242 022A F442 042A F542 052A F742 072A FA66 0rd2
F145 012D F243 0228 F443 0428 F543 0528 F743 0728
F146 012E F244 022C Fa44 042C F544 052C F744 072¢
F147 012F F245 022D F445 042D F545 052D F745 072D
F148 0130 F246 022E F446 042E F546 052E F746 072E
F149 0131 F247 022F Fa47 042F F547 052F F747 072F
F150 0132 F248 0230 F448 0430 F548 0530 F748 0730
F151 0133 F249 0231 F449 0431 F549 0531 F749 0731
F152 0134 F250 0232 F450 0432 F550 0532 F750 0732
F153 0135 F251 0233 F451 0433 F551 0533 F751 0733
F155 0137 F252 0234 F452 0434 F552 0534 F752 0734
F156 0138 F253 0235 F453 0435 F553 0535 F753 0735
F157 0139 F254 0236 F460 043C F554 0536 F754 0736
F158 013A F255 0237 F461 043D F555 0537 F755 0737
F159 0138 F256 0238 F462 043E F556 0538 F756 0738
F160 013C F257 0239 F463 043F F557 0539 F757 0739

F258 023A F464 0440 F558 053A F758 073A
F259 0238 F465 0441 F559 0538 F759 0738
F260 023C F466 0442 F560 053C F760 073C
F261 023D F467 0443 F561 053D
F262 023E F468 0444 F562 053E
F263 023F F469 0445 F563 053F
F264 0240 F470 0446 F564 0540
F265 0241 Fa71 0447 F565 0541
F266 0242 F472 0448 F566 0542
F267 0243 F473 0449 F567 0543
F268 0244 F568 0544
F269 0245 F569 0545
F270 0246 F570 0546
F271 0247 F571 0547
F272 0248 F572 0548
F273 0249 F573 0549
Fo74 024A F574 054A
F275 024B F575 0548
F276 024C F576 054C
F577 054D
F578 054E
F579 054F
F580 0550




Poszczegolne funkcje, parametry lub ich adresy stuzg do zmiany stanu napedu, inicjowania pracy i zmiany
parametrow pracy.

Adresy poszczegoélnych funkcji nie sg tworzone tak samo, dlatego nalezy odnies¢ sie do instrukcji, aby to
zweryfikowa¢, np.: kod F114 adresujemy O010E (heksagonalnie), a kod F201 jest adresowany 0201
(heksagonalnie).

Uwagal!

¢ Mozna odczytaé szesé kodow funkcyjnych i zapisac tylko jeden kod.

¢ Niektore kody funkcyjne moga by¢ tylko sprawdzane, nie mogg by¢ modyfikowane; niektére nie mogg
by¢ sprawdzane ani modyfikowane; niektére nie mogg by¢ modyfikowane w stanie pracy; niektore nie
moga by¢ modyfikowane w stanie zatrzymania ani pracy.

e W przypadku zmiany parametréw wszystkich kodéw funkcyjnych, efektywny zakres, jednostki i
odpowiednie instrukcje powinny zostaé zaczerpniete z instrukcji obstugi odpowiednich falownikéw, w
przeciwnym razie moga pojawic sie nieoczekiwane rezultaty.

Zasady adresowania kodow:

* 0go6lna zasada dotyczgca adresOw kodow

Bity wyzszego rzedu: zakres 01~43 (heksagonalne)

Bity nizszego rzedu: zakres 00~50 (heksagonalne)

Rozbicie kodéw funkcyjnych na dwa bajty wg. wskazanego wczesniej schematu odbywa sie w zakresie grup
F100~FE00. Bajt wysoki Fx jest przepisywany bezposrednio jako wartos¢ heksagonalna przy czym oznaczenie
funkcji ,F” jest zastepowane wartoscig ,0” (zero), a bajt niski jest przeliczany z wartosci decymalnej na
heksagonalna np.:

F1-01 FA - 0A
I. F113 010D Il. FAO1 0AO01

13-0D 01 - 01

Nieco inna zasada obowigzuje dla grupy funkcji ,H”. Tutaj podobnie jak wyzej funkcja jest rozbijana na dwa baijty.
Bajt wysoki jest reprezentowany zapisem ,H0” nalezy przeliczyé na warto$¢ heksagonalng rowng’43”, a bajt niski
przeliczamy z wartosci decymalnej na heksagonalng np.:

HO — 43 HO - 43
I. HOO3 4303 Il. HO14 430E

03-03 14 - OE

e poszczegllne adresy sg niniejszej instrukcji zapisane w formacie szesnastkowym (heksagonalnym).
Jedli adresy muszg by¢ reprezentowane poprzez zapis dziesietny (decymalny) to do przeliczenia
(konwersji) podanej wartosci nalezy doda¢ warto$¢ jeden, np. adres heksagonalny 1000 przeliczony na
wartos¢ decymalng, wynosi 4096+1=4097.

2.5.2.1. Parametry stanu pracy przemiennika

Adres
parametru Opis parametru — tylko do odczytu

hex.

1000 Czestotliwos¢ wyjsciowa

1001 Napiecie wyjsciowe

1002 Prad wyjsciowy

1003 sterowania

1004 Napiecie na szynie DC

Stata/status falownika; bajt najbardziej znaczacy jest stata, najmniej znaczacy jest statusem falownika.
Statusy falownika:

6400: Tryb wstrzymania

6401: Praca w przéd

6402: Praca wstecz

6404: Przetezenie pradowe — btad OC

6405: Przekroczenie napiecia DC — btad OE
6406: Zte parametry napigcia zasilajacego - btad PF1
6407: Przeciazenie przemiennika — btad OL1
6408: Zbyt niskie napiecie — btad LU

6409: Przegrzanie — btad OH

640A: Przeciazenie silnika — btad OL2

640B: Zakiocenie — btad ERR

640C: LL

640D: Zewnetrzny biad ESP

640F: ERR2

6410: ERR3

6411: ERR4

6412: OC1

6413: PFO

6414: Brak sygnatu analogowego (Aerr)

6415: EP3

6416: Zbyt mate obciazenie przemiennika (EP)
6417: PP

1005

9
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6418:
6419:
6422:
641A:
641B:
641C:
641D:
6425:
642E:
642F:
6430:
6431:
6433:

Przekroczenie granicznej wartosci cisnienia (nP)
Zte parametry regulatora PID (ERR5)

Niepokojace btedy dotyczace silnika PMSM (PCE)
Nieprawidtowy uzytkownik — zdefiniowa¢ makro (UERO)
Konflikt macro podczas przetaczenia (UER2)
Btad uziemienia (GP)

Btad karty PG (PG)

Btad przegrzania silnika (OH1)

Btad komunikacji master-slave (Er44)

Przerwanie komunikacji modbus (CE)

Btad lotnego startu (FL)

Btad zapisu/odczytu EEPROM (EEEP)
Zadziatanie funkcji Watchdog (Err6)

6437: Odiaczenie klawiatury zewnetrznej (CE1)
6445: Przetezenie pradowe (OC2)
1006 Wartos¢ procentowa momentu obrotowego
1007 Temperatura radiatora przemiennika czestotliwosci
1008 Wartos¢ regulatora PID
1009 Wartos¢ sprzezenia zwrotnego PID
Adres funkgcji
Funkcje Uwagi
hex
100A Odczytywanie wartosci mocy Ty!ko_ catkowita wartos¢ mocy jest odczytywana przez PC/PLC (wartosci
dziesietne sa odrzucane)
100B Stan wejscia cyfrowego DI DI1~DI8 - bit0~bit7
0001: DI1 aktywne
0002: DI2 aktywne
0003: DI1 i DI2 aktywne...
100C Stan wyjscia przekaznikowego | bit0 — OUT1, bit1 — OUT2 (>22kW), bit2 - TC-TA
100D All 0~4096 odczyt wejscia analogowego
100E Al2 0~4096 odczyt wejscia analogowego
100F AI3 0~4096 odczyt wejscia analogowego
1010 Zarezerwowane
1011 0~10000 0~100.00% procentowa warto$¢ impulséw wejsciowych
1012 0~10000 0~100.00% procentowa wartos¢ impulséw wyjsciowych
Wartosci dla poszczeg6lnych
stopni:
0000 : brak aktywnej funkciji
wielobiegowej
0001 : 1 stopien
0010 : 2 stopien
0011 : 3 stopien
0100 : 4 stopien
0101 : 5 stopien
1013 0110 : 6 stopien Monitoring stopni dla predkosci wielobiegowej
0111 : 7 stopien
1000: 8 stopien
1001 : 9 stopien
1010 : 10 stopien
1011 : 11 stopien
1100 : 12 stopien
1101 : 13 stopien
1110 : 14 stopien
1111 : 15 stopien
1014 Zewnetrzna wartosc¢ zliczona | Odczytywanie aktualnej wartosci zliczonych impulsow zewnetrznych
1015 AO1 (0~100.00) Wartos$¢ procentowa wyjsciowego sygnatu analogowego
1016 AO2 (0~100.00) Wartos¢ procentowa wyjsciowego sygnatu analogowego
1017 Aktualna predkos¢ Monitoring aktualnej predkosci
Odczytywanie doktadnej . - .
1018 wartosci mocy Korekta mocy do pierwszego miejsca po przecinku
101A 16 bitowa wartos¢ pradu . . . . L
wyjsciowego (wysoki bajt) Prad wyjsciowy (w przypadku kiedy wartos¢ pradu jest duza i ze wzgledu na
- — to jego odczyt nie jest mozliwy w rejestrze 1002, mozna odczytu dokonywac
101B 16 bitowa wartos¢ pradu w dwdch rejestrach 101A i 101B)
wyjsciowego (niski bajt)
101C Aktualne przetozenie Wartos¢ przetozenia odczytywana z kodu F133
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101D

Potwierdzenie gotowosci przemiennika co odpowiada sygnalizaciji
Potwierdzenie gotowosci F300...302=13
przemiennika 0 — brak gotowosci

1 — ukiad gotowy do pracy

2.5.2.2. Polecenia sterowania

Adres
parametru

hex.

Opis parametru — tylko do zapisu

2000

Wartosci:

0001: Praca w przdd — bez parametrow
0002: Praca wstecz — bez parametrow
0003: Zatrzymanie ze zwalnianiem
0004: Swobodne zatrzymanie

0005: Start joggowania w przod

0006: Stop joggowania w przod

0007: Zastrzezone

0008: Start (bez kierunku)

0009: Kasowanie btedu

000A: Zatrzymanie joggowania w prawo
000B: Zatrzymanie joggowania w lewo
000C: Wybudzenie z funkcji uspienia

010D

Zadawanie czestotliwosci

2001

Zabezpieczenie parametrow:

0001: Odblokowanie zdalnego sterowania — zdalne sterowania bylo zablokowane

0002: Blokada zdalnego sterowania — wszelkie polecenia zdalnego sterowania nie beda dziata¢ przed
odblokowaniem

0003: Parametry zapisywane w pamigeci RAM i EEPROM

0004: Parametry zapisywane w pamieci RAM , nie sg zapisywane w EEPROM

Uwaga: zadang czestotliwos¢ zmieniamy w kodzie F113, czyli pod adresem 010D.

Jesli korzystamy z sterowania PC/PLC, a nie korzystamy w wejs¢ cyfrowych DIX, ich funkcje najlepiej
jest ustawi¢ na wartos¢ zero.

Uwagai: Nie kazdy model zawiera wszystkie funkcje okreslone pod adresem 2000 (np. przemienniki
serii E800 do 22kW posiadajg tylko dwa przekazniki wyjsciowe dlatego funkcja trzeciego przekaznika
nie bedzie obstugiwana itp.)

Uwaga2: Domys$inie mamy ustawione ze zdalne (PC/PLC) zmiany parametrow sg zapisywane tylko w
pamieci RAM. Jesli chcemy aby zmiany byly zapisywane do pamieci EEPROM to musimy zmienic
F219-0 lub w 2001H wpisa¢ 3.

Adres funkcji
Funkcje Uwagi
hex

2002 z;%‘;s;‘;zg;gg;tgi?g{‘géda analogowego Wartos¢ wyjsciowego sygnatu analogowego AO1 jest
zakres: 0~1000 regulowana przez PC/PLC (F431-7)

2003 g;%gﬁ';ﬁ;v;g:;tgim_‘gécia analogowego Wartos¢ wyjsciowego sygnatu analogowego AO2 jest
zakres: 0~1000 regulowana przez PC/PLC (F432-7)

2004 g;%gﬁ';ﬁ;v;g:;tgim_‘gécia cyfrowego Wartos¢ wyjscia cyfrowego (impulsowego) jest
zakres: 0~1000 regulowana przez PC/PLC (F453-7)

2005 Kontrola wyjscia przekaznikowego kod 21

2006 Kontrola wyjscia przekaznikowego kod 22 8 :vwvzizg:g lfizti:'s(:lg’lv(?;wne

2007 Kontrola wyjscia przekaznikowego kod 23

2009 Zadawanie napiecia wyjsciowego za pomoca | Zakres nastaw od 0~10000
PLC/PC dla sterowania witasnego U/f Odpowiada to wartosci: 0~100% napigcia wyjsciowego.

2.5.2.3. Niedozwolona reakcja podczas odczytu parametrow

Opis polecenia

Funkcja Dane

Odpowiedz Slave

0001: Niedozwolony kod funkcyjny
0002: Niedozwolony adres

0003: Niedozwolone dane

0004: Btad urzadzenia Slave V"' %*

Bajt najbardziej
zZnaczacy zmienia sie
nai

*UWAGA: Taka niedozwolona reakcja (0004) pojawia sie w dwoch przypadkach:
1. Awaria nie zostata skasowana po btedzie przemiennika
2. Nie odblokowano zdalnego sterowania
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2.5.3. Uwagi dotyczace przelicznika wartosci podczas komunikaciji:

1. wartos¢ parametru czestotliwosci = warto$é aktualna x 100 (warto$ci czestotliwosci z zakresu

0~99,99Hz)

2. wartos¢ parametru czestotliwosdci = wartos¢ aktualna x 10 (wartosci czestotliwosci z zakresu
100~650Hz)

3. wartos¢ parametru czasu = wartos¢ aktualna x 10

4. wartos¢ parametru prgdu = warto$¢ aktualna x 10

5. wartos¢ parametru napiecia = warto$¢ aktualna x 1

6. wartos¢ parametru mocy (do 100A)= wartos$¢ aktualna x 1

7. wartos¢ parametru mocy (od 1018)= wartos¢ aktualna x 10

8. wartos¢ parametru przetozenia = wartos¢ aktualna x 100

9. wartos¢ parametru numeru wersji = warto$¢ aktualna x 100

Wartos¢ aktualna jest wartoscig wyswietlang przez przemiennik. Gdy warto$¢ parametru jest wysytana
w pakiecie danych do jednostki nadrzednej (PC lub PLC) odbierang warto$¢ parametru, dzieli sie
przez odpowiedni wspétczynnik aby uzyska¢ aktualng wartose¢.

Uwaga: W przesytanych pakietach danych pomiedzy przemiennikiem a PC/PLC nie uwzglednia sie
znaku separatora dziesietnego (, , ”). Zakres wartosci przesytanych w pakietach wynosi od 0 do
65535. Wspdtczynniki wynikaja z doktadnosci podawanych wartosci rzeczywistych.

3. Przykiady

3.1. Przyktad nr 1

W trybie ModBus-RTU zmieni¢ czas przyspieszania na 10,0s (F114=10,0) w falowniku pracujgcym
pod adresem 01.

Zapytanie
Adres Funkcja Dane Suma kontrolna CRC
Patrz - Kod funkcyjny falownika Dane N Bajt
Adres tabela z . . - . . . najmniej Bajt najbardziej
falownika kodami Bit Bit mnie] Bit Bit mnie] zn;czqc; znlacqucy CF!Cl
funkcyjnymi znaczacy znaczacy znaczacy znaczacy CRC
01 06 01 OE 00 64 E8 1E

01 — adres falownika, tutaj falownik znajdujacy sie pod adresem 01

06 — funkcja, tutaj ustawienie pojedynczego rejestru

01 OE — kod funkcyjny falownika, tutaj F114 — patrz tabela z adresami kodéw
00 64 — wartos¢ danych, tutaj 10,0s — czyli 100 — patrz przeliczanie wartosci
E8 1E — suma kontrolna CRC — patrz przeliczanie wartosci

Normalna reakcja

Adres Funkcja Dane Suma kontrolna CRC
Patrz - Kod funkcyjny falownika Dane N Bajt
Adres tabela z . . . . . . najmniej Bajt najbardziej
falownika kodami znaElzt c zBr:;?zm:l znaElzt c ZB':L:;m:' znaczacy znaczacy CRC
funkcyjnymi acy acy acy acy CRC
01 06 01 OE 00 64 E8 1E

Nieprawidiowa reakcja

Adres Funkcja Dane Suma kontrolna CRC
Patrz - Bajt
Adres tabela z . . najmniej Bajt najbardziej
falownika kodami Nieprawidtowy kod znaczacy znaczacy CRC
funkcyjnymi CRC
01 86 04 43 A3

Tutaj — maksymalna wartos¢ kodu wynosi 1 — btad urzadzenia Slave
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3.2. Przyktad nr 2

W trybie ModBus-RTU wysta¢ zapytanie do falownika pod adresem 02 o nastepujgce parametry:
czestotliwos¢ wyjsciowa, napiecie wyjsciowe, prad wyjsciowy, liczbe pdl silnika, tryb sterowania.

Zapytanie Mastera

Adres Funkcja Dane Suma kontrolna CRC
Patrz - Kod funkcyjny falownika Dane N Bajt
Adres tabela z . . . . . . najmniej Bajt najbardziej
falownika kodami Bit Bit mnie] Bit Bit mnie] znaczacy znaczacy CRC
funkeyjnymi znaczacy znaczacy znaczacy znaczacy CRC
02 03 10 00 00 04 40 FA
Kod funkcyjny - adres parametréw komunikacji 10 00 — patrz parametry stanu
Odpowiedz Slave
Adres Funkcia Zliczenie Dane CRC
] bajtu Dane 1 Dane 2 Dane 3 Dane 4
02 03 08 13 | 88 o1 | 90 00 | 3C 02 | o0 D3 22

02 — adres falownika, tutaj falownik pod adresem 02
03 — funkcja, tutaj rejestr odczytu
08 — zliczenie bajtow
13 88 — czestotliwos¢ wyjsciowa, tutaj wartos¢ 5000, czyli 50,00 — 50Hz
01 90 — napiecie wyjsciowe, tutaj wartos¢ 400 — 400V

00 3C — prad wyjsciowy, tutaj warto$¢ 60, czyli 6,0 — 6,0A
02 00 —ilo$¢ biegundw, tutaj pierwszy bit 02 — 2 pary biegundw, drugi bit 00 oznacza tryb sterowania z

klawiatury

D3 22 — suma kontrolna CRC

3.3. Przyktad nr 3

Polecenie pracy w przdd dla falownika pod adresem 01.

Zapytanie Mastera

Adres

Dane

Funkcja

Dane 1

Dane 2

Suma kontrolna CRC

01

06 20

[ 00

00

[ 01

43 [ CA

Dane 1 — adres parametrow komunikacji 20 00 — patrz polecenia sterowania
Dane 2 — 00 01, tutaj praca w przdd- patrz polecenia sterowania

Normalna odpowiedz Slave

. Dane
Adres Funkcja Dane 1 Dane 2 Suma kontrolna CRC
01 06 20 | 00 00 | 01 43 | CA
Nieprawidiowa odpowiedz Slave
. Dane
Adres Funkcja Nieprawidiowy kod Suma kontrolna CRC
01 86 01 83 | A0

Nieprawidtowy kod funkcyjny, maksymalna warto$¢ kodu wynosi 1.

3.4. Przyktad nr 4

Odczyta¢ wartosci funkciji F113 i F114 z falownika pod adresem 02.

Zapytanie Mastera

. Dane

Adres Funkcja Dane 1 Dane 2 Suma kontrolna CRC

02 03 01 | oD 00 | 02 54 | 07
Dane 1 — 01 0D oznacza F113 — patrz kody funkcji
Dane 2 — 00 02 oznacza ilo$¢ rejestrow odczytu
Prawidiowa odpowiedz Slave

. Zliczenie Dane

Adres Funkcja bajtu Dane 1 Dane 2 CRC

02 03 04 03 | E8 00 | 78 49 | 61

Dane 1 — 03 E8 oznacza 1000, czyli 10,00 — 10,00Hz — patrz przeliczanie wartosci
Dane 2 — 00 78 oznacza 120, czyli 12,0 — 12,00s — patrz przeliczanie wartosci
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Nieprawidiowa odpowiedz Slave

. Dane
Adres Funkcja Nieprawidtowy kod Suma kontrolna CRC
02 83 08 BO | F6
Nieprawidtowy kod funkcyjny, maksymalna warto$¢ kodu wynosi 1.
4. Kody zwigzane z komunikacjq
Kod Mozliwosci nastawy
Nr Nazwa funkcji F':f)f\t::vzv:a Zakres e
0 - polecenie z klawiatury,
1 - polecenie z zacisku, . .
. . 2 — klawiatura + zacisk, To poleqenle _start_u obsluqule .
F200 | zZrodio polecenia startu 4 wszystkie aplikacje przemiennika w

3 -RS 485 ModBus,
4 — klawiatura + zacisk + RS485
ModBus

tym réwniez prace automatyczna!!!

Nastawa 0 — dotyczy polecenia startu, wysytanego przez przycisk ,,RUN” na klawiaturze.
Nastawa 1 — dotyczy polecenia startu, realizowanego przez wejscia cyfrowe, ktore programujemy w kodach F316~F323.

Nastawa 3 — dotyczy polecenia startu realizowanego przez port komunikacyjny. Nastawa ta jest rowniez niezbedna, aby méc nawigzac
komunikacje z programem do obstugi przemiennikow Intkom.
Nastawa 4 — obejmuje wszystkie powyzsze polecenia.
Polecenia startu F200 nie jest aktywne dla F208>0.

F201

Zrédio polecenia
zatrzymania

0 — polecenie z klawiatury,

1 — polecenie z zacisku,

2 — klawiatura + zacisk,

3 -RS 485 ModBus,

4 — klawiatura + zacisk + RS485
ModBus

To polecenie stopu obstuguje
wszystkie aplikacje przemiennika w
tym réwniez prace automatyczna!!!

Nastawa 0 — dotyczy polecenia zatrzymania, wysylanego przez przycisk ,,STOP/RESET” na klawiaturze.

Nastawa 1 — dotyczy polecenia zatrzymania, realizowanego przez wejscia cyfrowe, ktdre programujemy w kodach F316~F323.
Nastawa 3 — dotyczy polecenia zatrzymania, realizowanego przez port komunikacyjny.
Nastawa 4 — obejmuje wszystkie powyzsze polecenia.

Polecenia zatrzymania F201 nie jest aktywne dla F208>0.

F203

Gtowne zrodio
czestotliwosci X

0 — pamie¢ cyfrowa

1 — zewnetrzne analogowe Al1

2 — zewnetrzne analogowe Al2

3 — zadawanie impulsowe

4 — stopniowa kontrola predkosci
5 — bez pamieci cyfrowej

6 — z potencjometru na klawiaturze-
jezeli dotyczy

7 — zastrzezone

8 — zastrzezone

9 — regulator PID

10 — RS485 ModBus

0 —pamie¢ cyfrowa, jej wartoscig poczatkowa jest wartos¢ F113, czestotliwos¢é moze byé ustawiana przy uzyciu przyciskow ,,A” i, ¥” lub
zaciskow cyfrowych ,,gora” i ,,dot”
Pamigé¢ cyfrowa oznacza, ze po zatrzymaniu falownika czestotliwos¢ docelowa jest czestotliwoscia pracy przed zatrzymaniem. Jesli uzytkownik
chciatby zapisac¢ czestotliwos¢ docelowa w pamieci po odtaczeniu zasilania, musi ustawi¢ F220=1

1 - zewnetrzne analogowe Al1, czestotliwosé jest ustawiana przez analogowy zacisk wejsciowy Al1
2 — zewnetrzne analogowe Al2, czestotliwos¢ jest ustawiana przez analogowy zacisk wejsciowy Al2,
3 — zadawanie impulsowe realizowane tylko przez wejscie cyfrowe OP1, maksymalna czestotliwo$¢ impulséw réwna sie 50 kHz

4 — stopniowa kontrola predkosci, czestotliwos¢ jest ustawiana przez zacisk wielostopniowy lub czestotliwos¢ cyklu automatycznego
5 — bez pamieci cyfrowej oznacza, ze po zatrzymaniu czestotliwos¢ docelowa jest przywracana do wartosci F113

9 — ustawienie PID czestotliwosci jest wykonywane zgodnie z zewnetrznie ustawiong wartoscia odniesienia wielkosci fizycznej

10 — aktywowanie tego kodu da

je mozliwos¢ regulacji czestotliwosci z poziomu RS485

F219

Operacja zapisu

EEPROM 1

0: mozliwos¢ zapisu
1: blokada zapisu

Ustawienia dokonywane zdalnie za pomoca PC/PLC pod adresem 2001H s3 tozsame z ustawieniami w kodzie F2019.

Kiedy F219-1 (adresu 2001H nie obstugujemy przez PC/PLC) kody funkcji sa modyfikowane przez komunikacje PC/PLC, ale nie sa zapisywane w
pamieci EEPROM. To oznacza ze ustawienia nie sa zapamietywane po wylaczeniu zasilania. Kiedy F219-0 (adresu 2001H nie obstugujemy przez
PC/PLC) kody funkcji sa modyfikowane przez komunikacje PC/PLC, i sa zapisywane w pamieci EEPROM. To oznacza ze ustawienia sg
zapamietywane po wylaczeniu zasilania.

1~255 — adres pojedynczego falownika

F900 Adres komunikaciji 1 0 — adres rozgloszeniowy (uniwersalny)
- 1-ASCI
F901 Tryb transmis;ji 2 2_RTU
F902 Bity stopu 2 1~2
. . 0 — brak kalibracji
Kalibracja . "y
F903 . 0 1 — kalibracja nieparzysta
nieparzysta/parzysta 2 _ Kalibracja parzysta
0-1200
Szybkos¢ przesytu 1-2400
F904 [bit] 3 2 — 4800
3 -9600

Aby aktywowaé¢ komunikacje ModBus
w kodzie F200 musimy ustawi¢ 3 lub 4.
Wiecej na temat komunikacji w
dodatku modbus do niniejszej
instrukcji, ktory jest dostepny na
stronie internetowej www.hfpolska.pl

Zalecana predkos¢ transmisji
ustawiana w kodzie F904=3, czyli 9600
bitow.




4 -19200
5 - 38400
6 - 57600

Dla przypadku kiedy mamy przywracanie nastaw fabrycznych F160 — 1 zapisana wartos¢ w kodzie F901 nie jest przywracana do nastawy
fabrycznej.

Przekroczenie czasu
F905 miedzy poleceniami [s] 0,0 0,0~3000,0

Jezeli F905=0,0 to funkcja nie jest aktywna. Jezeli F905 jest rozne od zera, a przemiennik nie otrzyma polecenia z PC/PLC to nastapi
zablokowanie przemiennika, a na wyswietlaczu pojawi sie blad CE. Kod jest wykorzystywany do kontroli ciagtosci komunikacji.

Limit czasu (time 2) N
F907 pomiedzy poleceniami 0 0,0~3000,0

Kiedy F907>0, to aktywujemy kontrole czas pomiedzy poszczegdlnymi poleceniami odbieranymi przez przemiennik. Aktywacja wyjscia
nastepuje po przekroczeniu zadeklarowanego czasu. Przekaznik zostaje dezaktywowany wejsciem cyfrowym DIx i po otrzymaniu prawidiowego
polecenia, kontrola czasu zostaje wznowiona od nowa.

Kody nalezy sparametryzowaé zgodnie z parametrami komunikacji i oraz potrzebami obiektowymi.
Celem nawigzania komunikacji po protokole Modbus lub za pomocg programu Intcom oprécz
zgodnych parametréw komunikacji (kody grupy F900) nalezy warto$é F200 ustawi¢ na wartosé 3 lub 4

5. Interfejs fizyczny

5.1. Umiejscowienie interfejsu

Interfejs komunikacyjny RS485 znajduje sie na listwie zaciskow sterowania i oznaczony jest znakami
SA+" 1 ,B-". W starszych seriach E1000 i E2000 moze by¢ wyprowadzony z boku za pomocg gniazda
RJ9. Seria E2000FB ma komunikacje na listwie zaciskowej, bocznej przemiennika.

5.2. Struktura magistrali ModBus

Dla przemiennikéw Eura Drives stosuje sie
tryb komunikacji RS485 naprzemienny o

strukturze fancuchowej. Nie nalezy E
stosowacg linii ,rozporowych” ani konfiguraciji Z &
gwiazdy, sygnaly odbi¢ (echa) wytwarzane 2 E
przez te konfiguracje bedg kolidowa¢ z - o
komunikacjg RS485 ModBus. Nalezy przy 3 E
tym zaznaczy¢, ze w konfiguracji £
naprzemiennej, w tym samym czasie tylko
jeden falownik moze komunikowac sie z m agistrala Med Bus ,
jednostka nadrzedng (PC lub sterownik ;/
PLC). Jezeli dwa lub wigcej przemiennikéw % =
wysyta dane w tym samym czasie, pojawi B |
sie kolizja magistrali, ktéra nie tylko - =
doprowadzi do btedu komunikagiji, lecz I g 9
rowniez moze wystgpi¢ wyzsze natezenie fl- E E
pradu w niektérych elementach sieci. | = =

Falownik Falownik Falownik

FL Fz Fn

5.3. Terminator i uziemienie

W celu zmniejszenia odbicia (echa) sygnatu w sieci RS485 stosowana jest opornos$¢ zacisku
(terminatora) 120Q. Bezposrednie uziemienie w strukturze sieci RS485 nie jest dozwolone. Wszystkie
urzadzenia pracujgce w sieci RS485 powinny by¢é uziemiane poprzez wiasne zaciski uziemienia
zwracajgc przy tym szczegblng uwage na to, ze przewody uziemienia nie moga tworzy¢ w zadnym
wypadku zamknietej petli. Nalezy zwrdoci¢ uwage na wydajnosc urzagdzenia nadrzednego (PC lub PLC)
oraz na odlegtosci miedzy nimi a przemiennikami, jesli jest to konieczne nalezy doda¢ urzadzenia
wzmacniajgce sygnat.
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Schemat magistrali ModBus i podtaczenia rezystora

1200

Master

Terminator
[rezystor)

DHugoic przewodu powinna
by¢ mniejsza niz 0,5m

B-

>

12002

Slave 1

Slave 2

Przyktad ztego potaczenia magistrali komunikacyjnej

Master
(PLO)

1 Slave

2 Slave

3

Slave

4

Slave

5.4. Opis podtaczenia Modbus

Podtaczenie sieci odbywa sige albo poprzez zaciski A+ B- na listwie sterujgcej przedstawione na
rysunku ponize;.

Slave 3

4 Slave

/

Master
(PLC)

\/

1 Slave

AV

2 Slave

AN

3 Slave

TA

TB

TC

DO1

DO2

24V

CM

DI1

DI2

DI3

DI4 | DIS

DI6

DI7

DIS

10V

All

Al2 |GND

AO1

AO2

GND

5V

A+

B-

+5V DC oraz GND oznaczajg bieguny wewnetrznego zasilacza przemiennika. Napiecie to moze
zosta¢ uzyte do zasilania zewnetrznego uktadu interfejsowego, komunikacyjnego, etc. Obcigzalnos¢
tego wyjscia wynosi do 50mA.

W starszych rozwigzaniach:
Podtgczenie sieci odbywa sie albo poprzez zaciski A+ B- na listwie sterujgcej lub z boku
przemiennika, albo poprzez gniazdo RJ9 (dla przemiennikéw E1000/E2000 do 15kW) przedstawione
na rysunku ponize;j.
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o 1.+5Vv DC

N
O
=
o

+5V DC oraz GND oznaczajg bieguny wewnetrznego zasilacza przemiennika. Napiecie to moze
zosta¢ uzyte do zasilania zewnetrznego uktadu interfejsowego, komunikacyjnego, etc. Obcigzalnos¢
tego wyjscia wynosi do 50mA.

6. Instrukcja do programu Intcom

6.1. Ustawienia poczatkowe komunikacji i parametryzacja uktadu

Zanim program zostanie zainstalowany nalezy z zaktadce START / USTAWIENIA/PANEL
STEROWANIA / NARZEDZIA ADMINISTRACYJNE / ZRODtA DANYCH (ODBC), zmieni¢ nazwe z
»,Pliki programu dBase”, na ,dBase files”.

Jesli okaze sie ze nie posiadajg Panstwo sterownikow baz ODBC nalezy je pobra¢ z internetu i
zainstalowaé (AccessDatabaseEngine). Sterowniki baz ODBC sg standardowo instalowane wraz z
pakietem Microsoft Office.

Otrzymany program nalezy zainstalowa¢ na dysku komputera, ktéry bedzie uzywany do obstugi
przemiennikow czestotliwosci firmy Eura Drives dystrybuowanych przez HF Inverter Polska.

Po zainstalowaniu programu INTCOM w zakiadce START / USTAWIENIA/PANEL STEROWANIA /
OPCJE REGIONALNE | JEZYKOWE / OPCJE REGIONALNE w zaktadce dostosuj nalezy:
- jako symbol dziesietny wpisac ,.” (kropke)

Zdjecie ponizej pokazuje prawidtowe ustawienia
P _Panel sterowania [

Flik  Edvcis  Widok  Ulibionie  Marzeddia  Pomoc | !’,’

_,r.' \isterz J - ? | /-.' iyszukaj || Foldery |'

Adres |G' Panel sterowania LI Przejdz
o N - i " =
| s % 5 0 % O
'ﬂ’ Panel stero Rk ﬂ - = 4 >
Opcie regionalne |.J¢gyki I Zaawanmwanel Diodaj lub usur Dodaj sprest Dirulearki | Dawigki i Ekran Intel(Ry GMA
Q Przetacz do v | programy Faksy urzgdze... Driver for ...
~ Blandardu i Farmat
Dostosuj opcje regionalne i 2= ‘\ _a) "-(A:- "’-i") s 2 e
3= g
Zobacz tez EE |W’ i3 e = B = 63-‘ - ‘1@
] A=Eihe i reatar Kreator sieci tacze Mowa Mysz Narzedzia
% Windows Upc nfigur... bezprzewo... bezprzewo.., administrac..,

Praykkad
Prmac i chsh i '
@) Pomoci bsh. Dodairie: [T2345673 Ujemne: [123456783 “ e P E e
s He2 W =)

Opcie Opcie telefonu opcie Opcie zasilania Pasekzadafii  Potaczenia

gional. .. i modemu ubatwi... menu Start sieciowe
Symbol dziesietny: I - . ;‘ A
Liczba epfr po symbolu deiesistrym: ID * = f-j ﬁ
5 indows Zaplanowane Zapara
Symbol grupowaris cyfr I el rdSpace zadania syste...
Grupowanie cyfr: I12345B?89 WE
= Symbol znaku minus: I -
Format liczb ujemnych: 1.1 x
‘Wgwietlanie zer wiodgcych: I 7 -
Separator listy: I hd

Sustern miar:

ok I Anuluj Zastogy|

Bsat| @ F D EBY 200 E | e | e | Eren. | o | B pane. [ wind., | 0] ¢ B mial G0 v el 1250
Uruchamiamy program, w ktérym deklarujemy serie przemiennikéw jakie bedziemy obstugiwac.
W zakfadce ,Protocol” musimy ustawi¢ dane portu komunikacyjnego. Zalecane ustawienia:

- protokét komunikacyjny RTU
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- predkosé transmisji 9600

- brak kontroli parzystosci

- 8 bajtéw danych

- 2 bajty stopu

- okreslamy tez nr portu COM

Oczywiscie mozemy ustawi¢ inne parametry portu komunikacyjnego.

Intcom V2.2 (&%)

File tool Help
. 'G e e e et e
1ol Timeaut | 1! IZ Eror feer I Tine ot

Hiliciniz

i -

2l
Protocol | UmotorSean

RUN

i
STOF

Eura Com | Eura ASW | User's Difine |

o o o O O O O

RUN STOP PwD REV Jog FAULT  COM ERROR

L T L e —— 11.00
Frequency
i e i Sielect Machine Series Hz
F1000 =]
Output Freq Hz
Ace Time 120 :
i
o voage — , [ComCommand
I | Broadeast
Output Speed 1o e B - Start Motor Addr Stop blator Add:
FwWDSTART|  REVSTRT g ; [ 1
Output Current & _l & Seties Scan From o
5.00
OutpiVokage v DECSTOP | FREESTOR R - Pl
CurTrp 2 R
START RESET JoghceTime. [100 5 i [eg 13420
Cur Huamidily -
Backwatel Trp 2 FuDJOG REY J0G Jog Dec Time: |00 s Sean Period: |00 ms (Range: 100360000 ms)

Send & Rev

‘M [B@BOC o 3 | @ hneetn. | ‘|_"dllar\g orginly| L Programy Eve ‘] 1] DTR_Modbus !@DTH_HDDD‘\ | 1 2000 user .| 5] Inswukeindo . | U beztmis-P. [ intcomvaz | | M [« w® s
Widok okna podstawowego programu Intcom

Do komunikacji pomiedzy komputerem, a przemiennikiem jest potrzebny specjalny konwerter.

Do zakupionego u nas konwertera dotgczamy sterowniki, potrzebne do zainstalowania urzadzenia. Po
wgraniu sterownikow zgodnie z dotgczong instrukcjg nalezy w zaktadce: START /
USTAWIENIA/PANEL STEROWANIA / SYSTEM / SPRZET / MENADZER URZADZEN / rozwijamy
zaktadke PORTY w ktérej nalezy odszukaé zainstalowany konwerter (urzgdzenie musi by¢é podpiete
do komputera). Najezdzamy kursorem na opis urzgdzenia i naciskamy prawy klawisz myszy rozwijajgc
menu. W zaktadce WEASCIWOSCI / USTAWIENIA PORTU, zmieniamy ustawienia na identyczne jak
W programie:

- predkosé transmisji 9600

- brak kontroli parzystosci

- 8 bajtéow danych

- 2 bajty stopu

- brak kontroli przeptywem

W zaktadce ZAAWANSOWANE, ustawiamy nr portu COM identyczny jak w programie.

Po zaakceptowaniu ustawien mozemy za pomocg programu zmienia¢ ustawienia przemiennika. Aby
skomunikowaé komputer z przemiennikiem kody z zakresu F90X muszg by¢ identyczne jak
zadeklarowane w programie Intcom i ustawieniach portu komputera. Zalecane ustawienia:

F900 — adres urzadzenia

F901 — 2 (protokot RTU)

F902 — 0 (brak kontroli parzystosci)

F904 — 3 (predkos¢ transmisji 9600)

Aby nastgpita komunikacja z przemiennikiem w kodzie musi by¢ ustawione:

F200 — 3 lub 4 (sygnat startu)

Jesli nasze parametry komunikacyjne sg zgodne mozemy pozostate parametry zmienia¢ z poziomu
komputera.

Za pomocg programu mozemy tez sterowac czestotliwoscig oraz sygnatem STOP. Aby to byto
mozliwe musimy zmienic¢ nastepujgce kody:

F203 — 10 (regulacja czestotliwosci)

F201 — 3 lub 4 (zrodto polecenia zatrzymania)

18



6.2 Funkcje programu

Incom jest oprogramowaniem komunikacyjnym pomiedzy przemiennikami czestotliwosci lub
softstarterami firmy Eura Drives, a komputerem. Program korzysta z protokotu komunikacyjnego
ModBus.

Jest to wygodne narzedzie stuzace do uruchamiania, zatrzymywania i monitorowania przemiennikow
czestotliwosci, oraz odczytywania, wczytywania i modyfikowania parametrow.

Do komunikacji pomiedzy przemiennikiem, a PC jest potrzebny konwerter RS232 lub USB na RS485.
Interfejs oprogramowania i gtéwne bloki funkcyjne wygladajg w nastepujgcy sposob:

Przyciski skrotow

| 1ntCop.vas—"
File Tool Help L
11 . 6 pesiies iskinp e Terminated Conditiors I Addehet e i >€ kCJ a Komen d
STOF | Timeiiteival | Timeout [ [ Eirgi Gecur 2 Time Gut SRl e zclefi niewanyc E
| Evra ittt | UsersDeiret—D efiniowanie parametrow przez uzytkownika Blieyle nika
—Statu —Common Fara:
Di alizacyjn
. |06I)y sygna
o 0Dy SYgElEINg, — | ———
BUM  STOP FuD REV JOG FAULT COMERROR SHE e
~Motar Statug
Parameter Walug Uit Ancet Haghne Seies F[equgngkcj ;D.SSFS pOI nyc Plz
i [ =] : Fetit
Output Freg | Hz pﬁ.l’.a.mﬂm.w. w Scan
Lice Time 50 g s
DC Wolkage p | W ﬂ
al N [~ Broadeast.
; - Start Mitor Addr Stop Metor Add)
OutputSpesd DFACY | min Sekcja polecen Gtiese | St Mitaiador stap bt e
D START REM START s e -
Output Current | A P i | i | (¥ Series Scan:  From to
— et B Sekecja-parametrow
Output Yoltage W DECSTOR | FREE STDE | slere bl i i Aubitiary Scan mon itora
Cur T | ?
o START | RESET | JoghieeTime  [5.0 5 [123 leq:1.3.4.20)
Cur Hurnidity I )
Backwater Trip | ? P JOG | REVJOG | JoaDec Time 120 5 ScanPeriod: |00 s (Rangs: 100--360000 n‘xsl
|
Send &k Hev
Wysytane i odbierane polecenia
Pasek stanu

Protocol : COM1, ASCII, 3600, 7, N, 2 | Total Record 0 | Error Record 0 | TimeoutRecord 0

Opis siedmiu blokéw funkcyjnych zawartych w powyzszym rysunku:

6.3. Menu
File Tool Help
W m [ ®[0C
Pratocol | UmotorScan RN STOP Timeintersal | Timeout

Zawiera ono plik (file), narzedzia (tool) i pomoc (help).

6.3.1. Plik (file)

Menu plik zawiera trzy funkcje: zapisywanie (import), wczytywanie (export) i funkcje wyjscia (exit).

Funkcje zapisywania/wczytywania:
Wociskajgc przycisk zapisywania lub wczytywania pojawi sie okno:
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G Otwieranie x|
Saukaiw: | BB Puipt cF B~
= ]
g [ | Biblioteki Zbyszek
= | ' ——| Falder svstemaow Faldtr sysbaricivy
Oistatnie m'lefsq:a |.|ﬁ. older SYSEM Y Folder systema
Komputer ") Sied
Folder systemowy | Folder systemowy
SETWO ENg Szkolenie wentylacia
Folder plikaw I Folder thilkdn
Cennik dir ang orginaty
Skrat | l Skréit il
713 bajtow @ B84 bajtow
OVD-RAW = | ?F?Ekﬁ%gz'lﬁa'lﬁ 10}
= = —skra
i =
360 bajtow EH -
Diysk C DyskD :I
MNazwa pliku: I j Ctwirz
Plikd typu: IdEIASE File{”.dbf;"DEF} j Anuluj -
' v

Otwierania i zapisywania dokonywac zgodnie z podpowiedziami.

Uwaga:
1. Nazwa pliku nie moze mie¢ wigcej niz 8bitow.
2. Funkcja otwierania i zapisywania jest aktywna tylko w zaktadce odczyt i zapis parametrow
(EURA R&W)

Wyjscie (Exit):
Naciskajgc przycisk “EXIT”, inicjujemy wyj$cie z programu. Przed wyj$ciem pojawi sie komunikat:
|

Do you want to save changes?

oK Anuluj

Jesli chcemy zapisa¢ zmodyfikowang zawarto$¢ naciskamy przycisk “OK”. Jesli chcemy zrezygnowac
z zapisu naciskamy przycisk “Anuluj”.

6.3.2. Narzedzia (tool)
W menu narzedzia znajduje sie narzedzie sumy kontrolnej. Narzedzie to stuzy do obliczania sumy
kontrolnej ktéra jest wykorzystywana w komunikacji ModBus do kontroli btedow.

Kliknij suma kontrolna (CheckSum):
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& Check Sum -0 x|

Calculate checksum

Input hexacecimal walue series in the follow text Eech character should show by two digital.
EX 1.2 20.0(0Dec)input as 01021400(Hex).  The number of Max input character is B0

CRC 16 checksum =

LR.C checksum =

Calculate Cloze

Hirt:

To okno stuzy do obliczania wartosci CRC (w trybie RTU) oraz LRC warto$¢ (ASCII).

Nalezy wprowadzi¢ wiersz polecenia, a nastepnie klikng¢ przycisk oblicz (Calculate). Program poda
nam wynik sumy kontrolne;.

W trybie ASCII, suma kontrolna nie obejmuje bitéw startowych ,3A” (format Hex) i bitéw konca ramki
,ODOA” (format Hex).

6.3.3. Pomoc (Help)

Menu pomoc zawiera dwie zaktadki: przewodnik uzytkownika (IntComUserGuide) oraz na moj temat
“about”.

W zaktadce przewodnika uzytkownika znalezé mozna instrukcje obstugi programu Intcom z podziatem
na tematy.

W zaktadce “Na mdj temat” znajdziemy wersje oprogramowania oraz odniesienie do producenta.
6.4. Menu skrotow
Menu skrétow wyglada w nastepujgcy sposob:

. \C,

UrmnotorScan Tirneout

Repeat Timeg [0 :always do)
1

By >

FUN

il
STOP

Terminated Conditions
¥ | Erron Decur, W) Time Dut

st - ¥ Add checksum into command
Protocal Timeintenal

Klikamy ikone aby wykonac¢ okreslong funkcje:

6.4.1. Protokét komunikacyjny (Protocol)

Eth!*
Pratacal

Kliknij przycisk ikony “Protocol”, pojawi sie okno:
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i8]

Machine Series Corm Fart tode
[F2000 e TR
B audR ate [ata Bit Farity Check StaopBit

= I a2 B o B P
Ok | Cloze |

Uzytkownik w tym oknie moze ustawia¢ parametry komunikacji ModBus takie jak: nr portu, tryb
komunikacji ModBus, predkos¢ transmisji, oraz kontrole parzystosci i ilo$¢ bitow stopu.

Uwaga: przy braku kontroli parzystosci ustawiamy 2 bity stopu, w pozostatych przypadkach 1 bit
stopu.

6.4.2. Statusy poszczegolnych przemiennikow (UmotorScan)

||
ImotarScan

Kliknij przycisk powyzszej ikony, pojawi sie okno:
Motor Parameters Display
Save Exit

=10l x|

Address Frequency Output Yoltage |Dutput Euneri Current Speed |DE WVoltage |Eurrent Tmp |Backwater Tmp |Eurrent HumiditylMac:hine Statuzs |E0m Statuzs |F|emark

5

To okno pokazuje skan parametrow i statusu przemiennikdw w sieci.
Prosimy odnies¢ sie do punktu czwartego tej instrukcji gdzie pokazujemy zakres skanowania.

6.4.3. Start (RUN)

RUMN

i
STOF
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Kliknij przycisk, aby uruchomic przemiennik.

6.4.4. Stop (STOP)

Kliknij przycisk, aby zatrzymac przemiennik.




6.4.5. Cykl komunikaciji
&

Timeinteryal
Kliknij przycisk powyzej, pojawi sie okno dialogowe:

=

Pleaze input the walue of package timeinteryal

100 me

Ok |

W oknie tym ustawiamy czas trwania cyklu zdefiniowanej przez uzytkownika funkcji. Czas cyklu musi
by¢ zawsze dtuzszy niz czas oczekiwania mastera na odpowiedz (Timeout).

6.4.6. Czas oczekiwania mastera na odpowiedz (Timeout)

O

Timeout
Kliknij przycisk powyzej, pojawi sie okno dialogowe:

_ipix

Pleaze input the value of package timeout

IE ms
Ok |

W oknie dialogowym ustawiamy limit czasu na zapytanie mastera. Czas ten odnosi sie do mastera
ktéry czeka na odpowiedz slave, na przestane polecenie. Jesli w tym czasie nie uzyska odpowiedzi
pojawi sie btad przekroczenia czasu Timeout. Uzyskanie odpowiedzi w okreslonym czasie jest
potwierdzeniem prawidtowej reakcji na polecenie.

6.4.7. Wielokrotnos¢ powtoérzen polecenia

Fepeat Times [0 :alwayz do]
|

W polu tym wpisujemy krotno$¢ powtérzen polecenia wystanego do slave. Jezeli wpiszemy wartosé
bedzie wynosita “0”, polecenie bedzie powtarzane az do zatrzymania komunikaciji.

6.4.8. Warunki zakonczenia komunikacji

Temminated Conditions
¥ EronDecur W Tine Dt

W oknie dialogowym okreslamy w jakiej sytuacji po poleceniu zdefiniowanym przez uzytkownika
komunikacja ma zosta¢ zakonczona.

Wystapienie btedu (Error Occur): Operacja zostaje zakonczona w chwili otrzymania informacji o
wystgpieniu btedu. Przyktady btedéw to: btedy zwigzane z kontrolg parzystosci, sumy kontrolnej,
btedne dane funkcji polecenia itd.

Przekroczenie czasu na odpowiedz slave (TimeOut): zakonczy operacje kiedy nastgpi
przekroczenie czasu na odpowiedz slave (TimeOut).
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6.4.9. Suma kontrolna (Add Checksum)

v Add checksum into commarnd

Jezeli ta opcja jest zaznaczona to suma kontrolna LRC (tryb ASCII) lub CRC (tryb RTU) w trybie
definiowania funkcji przez uzytkownika jest wyliczana automatycznie i dodawana do wiersza
polecenia.

Uwaga:
Funkcje cyklu komunikaciji, krotnos¢ powtdrzen polecenia, warunki zakonczenia komunikacji, oraz
uzupetnianie sumy kontrolnej jest aktywne tylko w zaktadce funkcji definiowanych przez uzytkownika.

6.5. Sygnalizacja stanow
6.5.1. Diodowa sygnalizacja stanow

o o o o O O O

RLUM STOR FD EY JOG FaULT COM ERROR

a

Dioda praca (Running): stuzy do monitorowania pracy przetwornicy. Gdy dioda $wieci na zielono
oznacza to ze uktad pracuje.

Dioda btad (Fault): stuzy do monitorowania btedéw przemiennika. Gdy dioda $wieci na czerwono
oznacza to ze uktad jest zablokowany btedem.

Dioda btedu komunikacji (Com Error): w przypadku kiedy polecenie nie moze dotrze¢ lub odestane
dane zawierajg btad dioda zaczyna $wieci¢ na czerwono.

6.5.2. Wyswietlanie parametréw przemiennika

—hotor Statu
Farameter " alue Irit
Output Freg Hz
DC Yalkage b
Current Speed 0 rmir
Output Current fil

Output Yaoltage |0
Cur Trp
Cur Hurnidity

B ackwater Trmp

T

Powyzsze okno stuzy do wyswietlania parametrow przemiennika podczas jego dziatania.
Uwaga: Wyswietlane parametry zalezg od wybranego adresu przetwornicy.

6.5.3. Okno polecen wysytanych i odbieranych.

W oknie sg wyswietlane polecenia wysytane i odbierane pomiedzy programem a slave. Jezeli
komunikacja przebiega prawidtowo komunikaty sg podswietlane na czarno. Jesli pojawiajg sie btedy
komunikacyjne podswietlenie zmienia sie na kolor czerwony.

Send & Rev

7:26:793] Send > 010310000006C108 ———
173] Send > O 108 ———
1 Send >

[2013-04-04 10:2
[2013-04—04

Select All

Copy
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Najedz kursorem myszy na okno i kliknij prawy klawisz. Pojawi sie okno dialogowe ktére pozwala na:
Select All: zaznaczenie catosci zawartosci okna

Clear: wyczyszczenie zawartosci okna

Copy: skopiowanie zawartosci okna

6.5.4. Pasek stanu

Protocol : COM1, RTU, 9600, 8, N, 2 | Total Record 56 | Error Record 0 | Timeout Record 28

Pasek stanu sktada sie z czterech kolumn. Pierwsza kolumna zawiera dane parametry protokotu
komunikacyjnego, druga liczbe polecen wystanych z programu, trzecia liczbe btedow
komunikacyjnych, czwarta liczbe przekroczen czasu odpowiedzi slave.

6.6. Zakres monitoringu (skanowania)

Funkcja jest uzywana do ustawiania zakresu adresow lub konkretnych adreséw przemiennikéw ktére
majg by¢ monitorowane. Oprocz tego ustawiamy tutaj cyklicznos¢ zapytan.

Zakres skanowania ustawiamy:
Scan |

—Perod Scar
Start Matar Addr - Stop katar Addr

f* Series Scan Fram I1 b I1

 Arbitrary Scan

1.4.8 [e.g 1.2.4.20]

Scan Period : 1o mz [Fange: 100----360000 msz]

Tryb skanowania: = |
Zakres skanowania: skanuj wszystkie przemienniki od adresu Start Motor Addr -+ o gdresu  Stap Motar Addr

Fram I-I b I-I

Skanowanie wybranych adreséw: skanuj wskazane adresy ~ | ‘DA Sean

148 le.g 1,3.4,20)

Wskazane adresy nalezy oddziela¢ od siebie znakiem przecinka (,, ,”).

Cyklicznos¢ zapytan:

Ustawienie czasu pomiedzy poszczegdlnymi

zapytaniami uktadu skanujgcego.
Pyt 1aceg Scan Peniod 100 mg [Range: 100----360000 mz)

Start skanowania:

Scan |

Kliknij przycisk aby rozpoczgé¢ skanowanie.
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6.7. Polecenia sterowania
6.7.1. Seria przemiennikoéw Eura Drives

Select Machine Sernes

|E1000 =l

Rozwin aktywne pole aby wybraé serige przemiennikéw z ktérg nastgpi komunikacja.
Na przyktad:

Jezeli wybieramy przemiennik serii E1000, pojawiajg sie wszystkie kody funkcyjne dotyczace tej serii
przemiennikow.

6.7.2. Wspdlne polecenia

—Com Commatd

[~ Broadcast
PaD START BEV START
DECSTOR FREE STOPE
START RESET
Fuw/D JOG REY .JOG

Zaznaczenie tej opcji oznacza wysytanie polecen z adresem zerowym. Polecenia
[~ Broadcast ; . . L
wysytane pod adres zerowy sg odbierane przez wszystkie urzadzenia w sieci i
wykonywane (tzw adres rozgtoszeniowy). Na polecenia wysytane z adresem zerowym master nie
otrzymuje odpowiedzi.

rwD 5TaRTI  Wysytamy dane 0001 (start w prawo) na adres funkcji H2000 kontrolowanej
— przetwornicy

REvW 5TaRT| Wysytamy dane 0002 (start w lewo) na adres funkcji H2000 kontrolowanej przetwornicy

DEC STOP | Wysytamy dane 0003 (zatrzymanie po rampie) na adres funkcji H2000
kontrolowanej przetwornicy

FREE sTOR | Wysytamy dane 0004 (zatrzymanie wybiegiem) na adres funkcji H2000 kontrolowane;
przetwornicy

START Wysytamy dane 0008 (start uktadu) na adres funkcji H2000 kontrolowanej przetwornicy

RESET Wysytamy dane 0009 (Reset uktadu) na adres funkcji H2000 kontrolowanej
przetwornicy

P/DJ0G

J11m

Kiedy wciskamy przycisk, wysytamy dane 0005 (start joggowania w prawo) na adres
funkcji H2000 kontrolowanej przetwornicy, kiedy puszczamy przycisk, wysytamy dane
0006 (stop joggowania w prawo) na adres funkcji H2000 kontrolowanej przetwornicy.

REY.JOG Kiet;!y wciskamy przycisk, .wysy%amy (;Jane QOOA (start joggowanig w lewo) na adres
funkcji H2000 kontrolowanej przetwornicy, kiedy puszczamy przycisk, wysytamy dane
000B (stop joggowania w lewo) na adres funkcji H2000 kontrolowanej przetwornicy.

i
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6.7.3. Wspolne parametry

—Common Para

Slave Address I1 j
Freguency IED'DD Hz
Ace Time 5.0 c
Dec Time 5.0 c
Jog Frequency IE.EIEI Hz
Jog AccTime IE.EI =
Jog Dec Time IE'EI [

Slave Addrress: W tej zaktadce wybieramy adres kontrolowanego urzgdzenia

UWAGA: DomysIny adres urzadzenia dotyczy nastepujacych funkcji: wyswietlanych parametréw
przemiennika (Motor status), wspdlnego polecenia (Com Command), wspoinych parametrow (Com
Paras), odczytu t i zapisu parametréw (R&J). Podany adres dotyczy urzadzenia slave.

Czestotliwos¢ (Frequency): Mozliwos¢ zapisania lub odczytania czestotliwosci pracy przemiennika
pod slave adres.

Czas przyspieszania (ACC Time): Mozliwos¢ zapisywania i odczytywania czasu przyspieszania pod
slave adres.

Czas zwalniania (Dec Time): Mozliwo$¢ zapisywania i odczytywania czasu zwalniania pod slave
adres.

Czestotliwos¢ joggowania (Jog Frequency): Mozliwos$é zapisania lub odczytania czestotliwosci
joggowania przemiennika pod slave adres.

Czas przyspieszania joggowania (Jog ACC Time): Mozliwos$¢ zapisywania i odczytywania czasu
przyspieszania joggowania pod slave adres.

Czas zwalniania joggowania (Jog Dec Time): Mozliwo$¢ zapisywania i odczytywania czasu zwalniania
joggowania pod slave adres.
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Kliknij okno edycji powyzszych parametréw, widok ponizej:

_ipi x|

Thiz bow ig uzed for modifing the parameters af the function's.

The data in the edit will write ta irverter when you click the "todify™ button .

Fleaze input data [0.00----850.0]

IEIZI.IIIEI b odify |

The parameterz’ walue:

[ ead | Close |

Hint:

W oknie dialogowym mozna odczyta¢ i zmieni¢ warto$¢ wybranego parametru.
Zmieni¢ (Modify): w oknie dialogowym wpisa¢ zadang wartos¢ i nacisna¢ przycisk ,Modify” = Modify |
Odczytaj parametr (Read): naciénij przycisk ,Read”  read |

Uwaga: W przypadku kiedy pojawig niektore btedy zwigzane z zapisywaniem lub odczytywaniem opis
ich rodzaj i przyczyny bedzie mozna znalez¢é w oknie podpowiedzi (Hint).

6.7.4. Odczytywanie i zapisywanie polecen zdefiniowanych przez uzytkownika
(polecenia Modbus)

Adres silnika (Motor addr): W polu

powinna sie miesci¢ w zakresie
0~247. 1

Funkcja (Function): W polu -wybraé funkcje odczytywania (Read) lub zapisywania (Write).

.adres rejestru ktéry ma by¢ odczytywany lub zapisywany.

Dtugos¢ danych (Lenght) W polu
wartosé zapisywang w rejestrze. -

wpisujemy adres przemiennika. Prawidtowa warto$é

Adres (Address): Wpisz w polu
Wartos¢ podajemy w postaci
HEX.

wpisujemy numer odczytywanego rejestru lub
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D/ H: Przycisk | 4y stuzy do zmiany systemu liczbowego pomiedzy dziesigtnym a szesnastkowym.
Litera ,D” oznacza system dziesietny, litera ,H” system szesnastkowy.

Wysytanie (send): Przycisk | Send Inaciskamy i w ten sposdb wysytamy zdefiniowane polecenie.

Uwaga: Wystane zdefiniowane polecenie uzytkownika oraz odpowiedz pojawi sie w polu Send&Rev.

6.8. Eura R&W

Prosimy z zaktadek = Eura Com | Eura Bahw | Uzer's Define |wybraé przycisk | Eura R |za pomocag ktérego

wejdziemy w okno zapisu i odczytu wszystkich parametrow.

I

Flle Tool Help
'!"‘fi‘ | e i G Eepeaint s Wik iecel Terminated Conditions i
Piotocal | UmatorScan|  RUN STOF | Tmeiriterval | Timeout i [ Enor Deeur [ Time Dt L st shetsisp sk i
EwaCom Eura REw | User's Detine I
CODE  |MAME | | [ |oEFauLT [NOwDATA [MoDIEY | 4] Hint
|_|F100 | Userizs Passward a 19333 8 a o J T B e
| |F1o2 Iverterizs Rated Cunent (&) 1.0 11000.0 75.0 |75.0 - ESIRTEEE
I F1 03_ Irverter Prower (K] 0.20 800.0 3.?0_ 370 B lRat Horatn e A ik the
| |F104 Inverter Power Code 100 400 | N3 33
| |Fios | Software Edition No. 1.00 om0 101 101 coinesponding ellin MODIPY el
| |F107 ' Pagsword Valid or Mat 0 i1 0 o o
| |F108 | Setting Userizs Password 0 19999 8 1] 0 and click 'read' Button,
| F109 Starting Frequency [Hz) 0o 10,00 0.00 n.oo _D. an :
F110 Halding Time of Starting Frequency (5] nn 100 oo 0o oo 2. Howe to modify function's parameters?
Em Max Frequ joo0  [esoo 50,00 50,00
| [F112 Min Frequency (Hz) 0.00 £50.0 050 35.00 35.00 et iiati R ahlck e
F113 Target Frequency [Hz) 0.00 ER0.0 50.00 45.00 45.00 ; :
WGEE 1sthcesleration Time i I 00 600 carresponding cellin MODIFY" column.
F118 1stDeceleration Time 01 30000 | 90,0 |300 S
— - - : - and click ‘write' buttan.
| |F118 2ndcceleration Time 01 Lanonao 30.0 90.0
| F117 2nd D eceleration Time 01 SQDD.D 0.0 _SD.D Read sl functions ok
I F118 _Tumover Frequency 15.00 :BSD.D _ED.DD _SD.DD _ED.DD —I'
F115 'Reserved - L
| |Fz0 Fonward/Feverse Switchover dead-Time 00 F000 0o 00 00 _ Wite a orctons ok |
|_|F1 21 Reserved | _ o
HEE= Reverse Running Forbidden 0 1 0 0 0 ;II' Continue when communication enars happen
Send & Rev
Protocol : COM1, RTU, 9600, 8, N, 2 | Total Record 0 | Error Record 0 | Timeout Record 0

6.8.1. Zapis i odczyt poszczegolnych kodéw funkciji
Whybierz kod funkgcji ktory chcesz zmodyfikowac. Kliknij lewym klawiszem myszy kolumne ,Modify”.
Pojawi sie okno dialogowe jak ponizej:
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=Tk

Thiz bow iz uzed for madifing the parameters af the function's.

The data in the edit will write ta irverter when you click the "todify™ button .

Please input data [0.00----E50.0]

IEEI. 0o M odify |

The parameters' walue:

|— =

Hint;

Okno dialogowe stuzy do odczytu i zapisu wybranej funkcji.

Zmieni¢ (Modify): w oknie dialogowym wpisa¢ zadang wartos$¢ i nacisng¢ przycisk ,Modify” = Maodify |

Odczytaj parametr (Read): nacisnij przycisk ,Read”  r=ad |

Zamknij (Close): stuzy do zamkniecia okna dialogowego

Uwaga: W przypadku kiedy pojawig sie niektdre btedy zwigzane z zapisywaniem lub odczytywaniem,
opis, ich rodzaj i przyczyny bedzie mozna znalez¢é w oknie podpowiedzi (Hint).

Zmiany w poszczegdlnych funkcjach sa dokonywane pod zadeklarowanym wczesniej adresem
przemiennika

Slave Address I-I j

6.8.2. Odczytywanie wartosci wszystkich funkciji
Rozpoczecie odczytywania wartosci wszystkich funkcji:
Nacisniecie przycisku funkcyjnego  g..4ai P |zm|en|a ten przycisk w [gz2575 functi,:,ns_camei

Klawisz aktywuje odczytywanie wartosci wszystkich funkcji. Odczytane wartosci sg zapisywane w
kolumnie ,NOWDATA” i ,MODIFY”.

Zatrzymanie odczytywania wartosci wszystkich funkcji:
Nacisniecie przycisku funkcyjnego | &7 5 fun.:ti.:.ns_came! zmienia ten przycisk w

Read all functionz_ok

Klawisz zatrzymuje odczytywanie wartosci wszystkich funkgciji.

6.8.3. Zapisywanie wartosci wszystkich funkciji
Rozpoczecie zapisywania wartosci wszystkich funkciji:
Nacisniecie przycisku funkcyjnego | s e ok I zmienia ten przycisk w [ea fumtims_camegl

Klawisz aktywuje zapisywanie wartosci wszystkich funkcji. Warto$ci z kolumny ,Modify”, sg
zapisywane dla wszystkich funkciji.
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Zatrzymanie zapisywania wartosci wszystkich funkcji:

Nacisniecie przycisku funkcyjnego |Write Sl fLmI::ti,:m_,::c_lrmglzmienia ten przycisk w |

Klawisz zatrzymuje zapisywanie wartosci wszystkich funkciji.

“Wwinte all functionzs_alk I

6.8.4. Warunek przerwania odczytywania i zapisywania wartosci wszystkich

funkciji

Fead all functionsz_aok

Wfhite all funchions_ok

Continue when communication ernors happen i

Jezeli kontrola btedu nie jest zaznaczona w Il_ iContinue when communication enars happen:  chwili pojawienia

sie btedu przy danej funkcji program bedzie tak dtugo zapisywat lub odczytywat dany adres zanim nie

zniknie btad.

Jezeli kontrola btedu jest zaznaczona W

btedu komunikacji program przechodzi do zapisu kolejnych funkgciji.

6.9. Tryb modyfikowany przez uzytkownika

Prosze wybraé sposréd g s Com | Ewra Rtw  User's Define | przycisk funkcji pozwalajgcy na

definiowanie przez uzytkownika = |zer's Define |

Eura Com | Eura R’ User's Define |

Lontinue when communication enmars happen §

|Nute

Select | Function | Data | Command to Send | Reply
r i il (10805330010 29
r F113 1000.00 Moe0To070E 2008
2 F114 104 (106041 402E 8 Masazss
r MOE05330010 23
r 103097130001 I
r MOE09130305 EE
r 10311000001 b
r 10611000000 i
r 10311010001 &000
r 10100400002 4477804
r 10100300011 4477804
r 10671000010 (1860376
r 103101000 i
I (10310080007 830278
r

chwili pojawienia sie

ﬂ [~ Selectall

rUMODE

% Function mods

" Command mode

New

Delete

Ingert

£ |2

W trybie uzytkownika mozna jednoczesnie odczytywac/zapisywac wybrane parametry.

6.9.1. Polecenia: wyboru, nowego, wstawienia i usuwanie wierszy.

Wybor: jesli chcemy wybraé okreslony wiesz, klikamy pole w kolumnie wybér (Select), zaznaczajgc
wybrany wiersz. Jesli chcemy anulowac wybor klikamy ponownie. Jesli chcemy zaznaczy¢ lub

odznaczy¢ wszystkie wiersze klikamy w polu zaznacz wszystko (Select all).

Przycisk nowa (New): Mew |k|ikniecie powoduje dodanie nowej linii do dolnego wiersza
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Przycisk usun (Delete): e | klikniecie powoduje usunigecie wiersza ponizej zaznaczonego

Przycisk wstaw (Insert): | | klikniecie powoduje dodanie wiersza ponizej zaznaczonego

6.9.2. Polecenie Start i Stop

Start: B |wcisniecie przycisku powoduje wystanie komend
RUM

Stop: Il |wcisniecie przycisku powoduje zatrzymanie wysytania komend
STOP

6.9.3. Tryby pracy

6.9.3.1 Tryb funkcji (function mode)

Tryb funkcyjny jest wybierany przez klikniecie ,Function mode” w polu ,Umode”.
W trybie funkcji mamy aktywne nastepujgce kolumny: ,select”, function”, ,data”, ,reply”, ,note”.
Funkcje opisano w ponizszej tabeli:

Nazwa kolumny Funkcja
Select Kolumna wyboru wiersza
Function Nalezy wpisa¢ kod funkcji
Data Whpisujemy modyfikowang wartosc¢ (tylko w trybie zapisu (write))
Reply Odpowiedz uktadu
Note Uwagi

Odczytywanie (read):

Wprowadz w kolumnie ,Function” kod funkcji. Dla przyktadu jesli uzytkownik chce odczytaé wartosc
czestotliwosci docelowej w kolumnie ,function” wpisuje kod F113.

W trybie odczytu kolumna ,Data” nie jest aktywna.

Zapisywanie (read):

Wprowadz w kolumnie ,Function” kod funkcji ktéry ma by¢ modyfikowany. W kolumnie ,Data”
wpisujemy wartos¢ na jaka zmieniamy wybrang funkcje.

W kolumnie ,Reply” pojawi sie odpowiedz uktadu.

6.9.3.2 Tryb polecen (command mode)

Tryb polecen jest wybierany przez klikniecie ,Command mode” w polu ,Umode”.
W trybie polecen mamy aktywne nastepujgce kolumny: ,select”, ,command to send”, ,reply”,
,hote”.Funkcje opisano w ponizszej tabeli:

Nazwa kolumny Funkcja
Select Kolumna wyboru wiersza
Command to send Nalezy wpisac polecenie
Reply Odpowiedz ukfadu
Note Uwagi

Przyktad: Zmieni¢ czestotliwosé docelowg drugiego przemiennika na 10.00Hz )w trybie RTU).
1. Wybierz wiersz w ktérym znajdzie sie polecenie. Nastepnie w wybranym wierszu zaznacz kolumne
»,Command to send” w ktérej nalezy wpisac polecenie. Polecenie wpisujemy w zaleznosci od
zaznaczonej opcji obliczania sumy kontrolnej. Jezeli opcja jest zaznaczona

v &dd checksum into command
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to polecenie ma posta¢: 0206010D03ES8. Jesli opcja nie jest zaznaczona

[~ ihdd checksum into command

woéwczas musimy policzyé sume kontrolna CRC i dopisac¢ ja do polecenia. Wéwczas polecenie ma
posta¢: 0206010D03E81978, a wartos¢ sumy kontrolnej CRC w tym poleceniu jest réwna: 1978 dla
polecenia: 0206010D03ES.

2. W polu wielokrotnych powtorzen | Repeat Times [0 :always do] WRISZ Warto$¢ powtdrzen polecen jakie

|1

majg by¢ wysytane do przemiennika. Wpisujgc warto$é zero spowodujemy ze polecenia beda
wysytane przez caty czas az do zatrzymania.

3. W polu wybierz warunki zakonczenia komunikaciji.

Terminated Conditions
[~ EmorOccur [ Time Out

4. Klikajac przycisk| b |inicjujemy wysytanie zdefiniowanych polecen.
RLUM

5. Komunikacja moze zosta¢ zakonczona automatycznie lub mozemy jg zakohczy¢ sami klikajac
przycisk

STOP

Uwaga. W chwili zamykania oprogramowania zaktadka modyfikacji uzytkownika jest zapisywana
automatycznie.

W trybie modyfikacji przez uzytkownika parametry mozna odczytywac i zapisywac do pliku podobnie
jak w zaktadce R&W. Tym samym mozna odczytywaé/zapisywac tylko wybrane kody co przyspieszy
czas operacji dla poszczegolnych urzadzen.
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Dodatek 1 — Warunki gwarancji

Szanowny Kliencie,
Dziekujemy za zakupienie produkiu sprzedawanego przez HF Inverter Polska i wyrazamy nadzieje, ze przyniesie
on Ci wiele zadowolenia i korzysci.

Gratulujemy trafnego wyboru i gwarantujemy sprawne dziatanie produkiu zgodnie z warunkami
techniczno — eksploatacyjnymi, opisanymi w Instrukcji Obstugi i/lub dokumentacji DTR. W przypadku
koniecznosci skorzystania z ustug serwisu gwarancyjnego i pogwarancyjnego, prosimy o skontaktowanie sie ze
serwisem HFinverter Polska w Toruniu. Dla unikniecia niedogodnosci prosimy o wczesniejsze, przed
skorzystaniem z pomocy serwisu a co najwazniejsze, przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia o doktadne
zapoznanie sie z Instrukcjg Obstugi i/lub dokumentacja DTR zatgczong do zakupionego produktu. W gwaranc;ji
HF Inverter Polska zapewnia, ze produkt wolny jest od wad materiatowych i konstrukcyjnych od dnia zakupu
przez okres JEDNEGO ROKU chyba, ze dodatkowa umowa zawarta w formie pisemnej, pod rygorem
niewaznosci, pomiedzy HF Inverter Polska a kupujgcym stanowi inaczej.

Jesli w okresie gwarancyjnym (liczonym od daty kupna) produkt zostanie uznany za wadliwy z powodu defektu
zastosowanych materiatéw lub nieprawidtowego wykonania, HF Inverter Polska dokona bezptatnej naprawy lub
(wedtug uznania HFinverter Polska) wymiany wadliwego produktu lub jego uszkodzonych czesci w oparciu o
warunki zamieszczone ponizej. HF Inverter Polska zastrzega sobie prawo do wymiany uszkodzonych czesci
produktu, catego produktu lub jego czesci na nowy lub odnowiony. Wszystkie wymienione czesci i produkty stajg
sie wlasnoscig HF Inverter Polska.

Warunki Gwarancji HF Inverter Polska
20.06.2013
wersja 02/2013

| Postanowienia poczatkowe

»  Warunki Gwarancji, zwane dalej ,Warunkami”, okreslajg forme i zasady udzielenia gwaranc;ji
przez firme HF Inverter Polska Sp.C. z siedzibg w Toruniu, ul. M.Skiodowskiej-Curie 101e,
zwang dalej ,Gwarantem” i okre$lajg forme i zasady rozpatrzenia reklamacji rzeczy,
komponentéw i ustug, tagcznie zwanych dalej ,Produktami”, przedsiebiorcom (w rozumieniu art.
43" k.c.) oraz konsumentom (w rozumieniu art. 22" k.c.) zwanych dalej ,Kupujacym”.

« W 2zwigzku z udzieleniem przez Sprzedawce Kupujgcemu gwarancji, wytacza sie
odpowiedzialnosé Sprzedawcy z tytutu rekojmi.

» Gwarant zapewnia sprawne dziatanie sprzedanych Produktow pod warunkiem korzystania z
nich zgodnie z przeznaczeniem i warunkami eksploatacji okreslonymi w dokumentaciji.

» Przez sprzedaz Produkiéw rozumie sie kazdy stosunek prawny na podstawie ktorego
Gwarant przenosi na Kupujgcego wtasnosé produktéw, komponentdéw lub swiadczy ustugi.

» Postanowienia Warunkéw zostajg podane do wiadomosci na Karcie gwarancyjnej, na stronie
internetowej www.hfinverter.pl oraz w siedzibie Sprzedawcy.

+ Karta gwarancyjna, zwana dalej ,Karta”, jest wystawiana przez Gwaranta na Produkt
podlegajgcy gwarancji w dniu sprzedazy. Na Karcie umieszczone sg numery seryjne Produktu
umozliwiajgce jednoznaczng jego identyfikacje.

* Warunki beda wiagzgce zaréwno dla Gwaranta, jak i dla Kupujacego. Gwaranta nie beda
obowigzywaty jakiekolwiek warunki gwarancji okreslone przez Kupujacego, chyba ze takie
warunki zostaty uzgodnione na pismie pomigedzy Gwarantem i Kupujacym. Warunki takie,
okreslone przez Kupujacego, nie bedg obowigzywaty Gwaranta, nawet jesli Gwarant nie
zgtosi osobnego sprzeciwu wobec tych warunkow.

» Wszystkie prace z zakresu obstugi Produktow moga by¢ wykonywane wytgcznie przez
personel fachowy i zgodnie z instrukcjg obstugi, dokumentacjg techniczng i innymi
zaleceniami Gwaranta.

» Pojecie personelu fachowego odnosi sie do oséb, kitére poznaty konstrukcje, technike
instalacji, sposoby usuwania usterek i konserwaciji i ktére posiadajg odpowiednie kwalifikacje
zawodowe tj.:

1. Wyksztalcenie w dziedzinie techniki, a w szczegdlnosci mechaniki, budowy maszyn,
elektroniki, energoelektroniki, automatyki i mechatroniki z dyplomem ukonczenia lub
osoby nie posiadajagce takiego wyksztatcenia lecz posiadajace doswiadczenie zawodowe
w stuzbach technicznych lub utrzymania ruchu zapewniajgce bezpieczne i prawidtowe
zainstalowanie i uruchomienie dostarczonych Produktéw.

2. Zaznajomili sie =z instrukcjg obstugi, dokumentacjg techniczno-ruchowg i innymi
dokumentami dostarczonymi przez Gwaranta wraz z Produktem lub dostepnymi na
stronie internetowej Gwaranta.
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3. Osoby posiadajgce stosowne uprawnienia SEP oraz inne wymagane przez obowigzujgce
przepisy BHP.

Il Okres gwaranciji

1.

Gwarant zapewnia sprawne dziatanie Produktu pod warunkiem korzystania z nich zgodnie z
przeznaczeniem i warunkami eksploatacji okreslonymi w dokumentacji (instrukcji obstugi,
dokumentacji techniczno-ruchowej) od dnia zakupu przez okres jednego roku. Gwarant
dopuszcza mozliwo$¢ uzgodnienia w formie pisemnej pod rygorem niewaznosci z Kupujgcym
dtuzszego okresu gwarancji, jednak nie dtuzszego niz pie¢ lat od dnia zakupu.

Il Zakres obowigzywania

1.

4.

Kupujgcy ma obowigzek do zapoznania sie z instrukcjg obstugi, dokumentacjg techniczno-
ruchowg i innymi dokumentami dostarczonymi przez Gwaranta wraz z produktem Ilub
dostepnymi na stronie internetowej Gwaranta i stosowania sie do zalecen obstugi, montazu,
czynnosci serwisowych zawartych w tych dokumentach.

Gwarant odpowiada przed Kupujacym wytacznie za wady fizyczne powstate z przyczyn
tkwigcych w sprzedanym Produkcie.

Jezeli w okresie gwarancyjnym, liczonym od daty Sprzedazy, Produkt zostanie uznany za
wadliwy z powodu wad tkwigcych w Produkcie, Gwarant dokona bezptatnego usuniecia
wykrytej wady lub, wedlug uznania Gwaranta, dokona wymiany wadliwego
Produktu lub jego wadliwych czesci na nowe, pozbawione tej wady.

Gwarancja nie sg objete wady powstate z innych przyczyn, a szczegdlnie w wyniku:

a. Nieprawidtowego uzytkowania lub zastosowania,

Nieprawidtowej instalacji, w tym instalacji przez osoby nieuprawnione,

Nieprawidtowego doboru Produktu do warunkdw istniejacych w miejscu montazu,

Nieprawidtowego montazu, konserwacji, magazynowania i transportu Produktu,

Uszkodzenn mechanicznych, chemicznych, termicznych lub celowego uszkodzenia

Produktu i wywotanie w nim wady,

. Zaniechaniu i/lub powstrzymaniu sie dokonywania przegladéw okresowych
zalecanych przez producenta,

g. Nieuprawnionej modyfikacji Produktu,

h. Uszkodzen produkiu powstatych w wyniku stosowania nieoryginalnych lub
niezgodnych z zaleceniami producenta materiatow,

i. Uszkodzen wyniklych ze zdarzen losowych, czynnikbw noszacych znamiona sity
wyzszej, a w szczegoélnosci: wypadkdéw, pozaru, powodzi, wyladowan
atmosferycznych, czynéw chuliganskich, konfliktéw zbrojnych i wojen,

j. Uszkodzen wyniktych z czynnikéw zewnetrznych, a w szczegdélnosci: dziatania cieczy
lub wilgoci, chemikalibw i innych substancji, wibracji, nadmiernego goraca,
nieprawidtowej wentylacji, wahan napiecia sieci zasilajgcej, podtaczenia nadmiernego
lub nieprawidtowego napiecia, promieniowania, stanéw nieustalonych oraz dziatan
jakichkolwiek sit zewnetrznych i uderzen,

k. Wadliwego dziatania urzadzen majagcych wptyw na dziatanie Produktu.

Gwarancjg nie sa objete czesci podlegajgce okresowemu zuzyciu oraz czesci i materiaty
eksploatacyjne, a w szczegolnosci:

a. Wentylatory zainstalowane w przemiennikach czestotliwosci i softstarterach,

Potencjometry, klawiatury i panele operatorskie,
tozyska,

. Smary i oleje,

Elastomery zastosowane w ramionach reakcyjnych,

f. Czesci zamienne.

Gwarancja nie obejmuje Produktu, ktérego na podstawie przedtozonych dokumentéw i cech
znamionowych Produktu (m.in. tabliczek znamionowych) nie mozna zidentyfikowaé jako
Produktu zakupionego u Gwaranta.

Gwarancja nie obejmuje zarazenia przez nieautoryzowane oprogramowanie (np. wirusy
komputerowe) lub uzytkowania Produktu z oprogramowaniem innym niz dostarczone z
Produktem lub oprogramowaniem nieprawidtowo zainstalowanym.

Kupujacy traci uprawnienia z tytutu gwarancji na Produkty w przypadku stwierdzenia:

a. Jakiejkolwiek modyfikacji Produktu,

b. Ingerencji 0s6b nieuprawnionych,

c. Jakichkolwiek préb napraw dokonanych przez osoby nieuprawnione,
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d. Nieprzestrzegania obowigzkéw dokonywania okresowych przegladéw jesli sg one
wymagane,

e. Uzytkowania produktu z akcesoriami, urzgdzeniami peryferyjnymi i innymi produktami
typu, stanu i standardu innego niz zalecany przez Gwaranta.

IV Przyjecie reklamacji

Podstawg przyjecia reklamacji do rozpatrzenia jest spetnienie tgcznie nastepujgcych warunkéw:

1. Pisemnego, ewentualnie za posrednictwem faksu na numer +48 56 / 623-73-17 lub poczty
elektronicznej na adres serwis(at)hfinverter.pl zgtoszenia reklamacji przez Kupujgcego
zawierajgcego:

- nazwe, typ Produktu,
date zakupu,
numer Karty lub dowodu zakupu (faktura VAT),
numer fabryczny Produktu,
opis miejsca instalacji tj. w jakiej aplikacji Produkt pracuje, pozycja montazowa
Produktu, rygor pracy, dobowy czas pracy, warunki pracy (temperatura otocznia,
zapylenie, wilgotno$é, wibracje, wysokosé n.p.m.)
szczegbtowy opis uszkodzenia wraz z dodatkowymi informacjami dotyczacymi
powstania wad Produktu
jezeli to mozliwe - zdjecie wadliwego Produktu i miejsca jego instalacji,
jezeli to mozliwe — filmu obrazujgcego wadliwe dziatanie Produktu
Okazanie oryginatu faktury lub paragonu zakupu reklamowanego Produktu.
Dostarczenia osobistego lub za posrednictwem przewoznika (spedytora)
reklamowanego Produktu do siedziby Gwaranta, po uprzednim uzgodnieniu z
Gwarantem i na koszt Kupujacego.

Reklamacje dotyczgce wad jawnych i/lub ukrytych powinny zosta¢ zgtoszone do Gwaranta w

terminie do 7 dni kalendarzowych od chwili ich wykrycia, pod rygorem utraty uprawnien z

gwarancji.

Reklamowany Produkt powinien by¢ dostarczony odpowiednio zabezpieczony na czas

transportu.

Gwarant nie odpowiada za zniszczenia lub uszkodzenia Produktu wynikajace z niewtasciwego

demontazu, opakowania lub zabezpieczenia Produktu przez Kupujacego.

Gwarant decyduje o zasadnosci zgtoszenia reklamacyjnego oraz o wyborze sposobu realizaciji

uznanych roszczen gwarancyjnych.

V Realizacja reklamaciji

1.

2.

Rozpatrzenie reklamacji zostanie dokonana w ciggu 14 dniu od daty dostarczenia do
Gwaranta reklamowany Produkt.

Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za wydluzenie czasu rozpatrzenia reklamaciji
spowodowane niepetnym i/lub wprowadzajgcym w bitgd opisem wady.

Przyjecie Produktu przez Gwaranta w celu rozpatrzenia reklamacji w zadnym razie nie
oznacza uznania reklamacji za zasadna.

Gwarant zastrzega sobie prawo do wizji lokalnej w miejscu zamontowania reklamowanych
Produktéw. Gwarant odmowi uznania reklamacji w przypadku uniemozliwienia mu wizji
lokalnej w miejscu zamontowania produktu.

Gwarant decyduje o zasadnosci zgtoszenia reklamacyjnego oraz o wyborze sposobu realizaciji
uznanych roszczen gwarancyjnych.

Wymienione wadliwe Produkty przechodzg na wlasno$¢ Gwaranta.

Realizacja reklamacji poprzez naprawe bedzie nastepowata w terminie do 30 dni od daty
rozpatrzenia reklamacji. Gwarant dopuszcza mozliwos¢ uzgodnienia w formie pisemnej pod
rygorem niewaznosci z Kupujgcym krétszego terminu naprawy.

Gwarant zastrzega sobie prawo obcigzenia Kupujgcego kosztami manipulacyjnymi
zwigzanymi z przeprowadzeniem ekspertyzy, rozpatrzeniem reklamacji i transportem, jesli
reklamowany Produkt bedzie sprawny lub uszkodzenie nie byto objete gwarancja. W takim
przypadku Kupujgcy zostanie obcigzony optata manipulacyjng w wysokosci kosztow
poniesionych przez Gwaranta.

VI Postanowienia koncowe

1.

Terminy okreslone w dziale V Warunkéw nie majg zastosowania w przypadku stwierdzenia
opdznienia ptatnosci przez Kupujgcego za reklamowany produkt powyzej 7 dni od uptywu
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terminu ptatnosci. W powyzszym przypadku, do dnia uregulowania przez Kupujgcego
zalegtosci ptatniczych w petnej wysokosci Gwarant ma prawo odmowi¢ przyjecia zgtoszenia
reklamacyjnego do rozpoznania i realizacji roszczen gwarancyjnych z tego powodu nie
wstrzymuje terminu biegu udzielonej gwarancji.

2. W przypadku opdznienia w ptatnosci za reklamowany Produkt przekraczajgcej 60 dni liczac
od terminu ptatnosci wskazanej w dokumencie sprzedazy, udzielona gwarancja wygasa. W tej
sytuacji wygasajg tez roszczenia gwarancyjne z tytutu wczesniejszych przyjetych zgtoszen
reklamacyjnych a Gwarant moze zlozy¢é os$wiadczenie o odstgpieniu od umowy sprzedazy
reklamowanego Produktu.

3. W uzasadnionych przypadkach mozliwe jest ustalenie w formie pisemnej innego terminu lub
sposobu rekompensaty roszczeh Kupujgcego z tytutu gwaranciji.

4. W przypadku naprawy Produktu czas trwania gwarancji ulega przedtuzeniu o ten okres. W
przypadku wymiany Produktu na nowy, Produkt ten jest objety nowg gwarancjg od dnia
wydania nowego Produktu przez Gwaranta.

5. Dokumentem stwierdzajgcym dokonanie naprawy gwarancyjnej jest dokument Raport
serwisowy zwany dalej ,Raportem” wystawiony przez Gwaranta.

6. Podstawg do odebrania Produktow po naprawie jest pokwitowanie jego przyjecia na Raporcie
wystawionym przez Gwaranta.

7. Po dokonaniu naprawy gwarancyjnej, badz wymiany na nowy Produkt, towar zostanie
odestany do Kupujacego na koszt Gwaranta.

8. Gwarant nie jest zobowigzany do modernizowania lub modyfikowania istniejgcych Produktow
po wejsciu na rynek ich nowszych wersiji.

9. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek posrednie lub bezposrednie straty i
szkody, poniesione przez Kupujacego z powodu wady Produktu, a w szczegdlnosci utraty lub
uszkodzenia innego urzgdzenia, wyniktych przestojow, utraty zyskéw lub dochodoéw, kosztow
towarow zastepczych itp.

10. Gwarancja obowigzuje tylko wobec pierwszego Kupujacego i nie moze by¢ przenoszona na
strone trzecia.

11. W przypadku, gdy jedno lub kilka postanowien niniejszych Warunkéw uznane zostanie za
niewazne, sprzeczne z prawem lub niewykonalne, nie wptynie to ani nie ograniczy waznosci,
zgodnosci z prawem lub wykonalnosci ktéregokolwiek z pozostatych postanowien.

12. W sprawach nieuregulowanych majg zastosowanie przepisy Kodeksu Cywilnego.

Torun 20.06.2013
wersja 02/2013

Notatki

HF Inverter Polska
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