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Eaton dostarcza uklady zasilania do setek réznego ro-
dzaju urzadzen i obiektéw, ktére sg nieodlaczna czescia
dzisiejszego, szybko rozwijajacego sie Swiata.

Pomagamy klientom na calym Swiecie zarzadza¢ moca
wymagana dla budynkéw, samolotéw, ciezarowek, samo-
chodéw osobowych, maszyn oraz przedsiebiorstw. Robi-
my to w sposéb umozliwiajacy oszczednosc zasobow.

Nastepna generacja
transportu

Eaton prowadzi rozwoj nowych
technologii — od napeddw hy-
brydowych i systemow kontroli
emisji po zaawansowane kom-
ponenty silnikow — ktore redu-
kuja zuzycie paliwa i emisje za-
nieczyszczen w samochodach
ciezarowych i osobowych.

Wyzsze oczekiwania

Ciagle udoskonalamy rozwiaza-
nia techniczne i serwis naszego
dziatu lotniczego, tak by w petni
zaspokoi¢ potrzeby nowych
platform lotniczych, tacznie

z wysoko latajacymi lekkimi od-
rzutowcami i rynkiem bardzo
lekkich odrzutowcow.

Rozwdj nasza sita

Nasze ustugi w zakresie syste-
moéw hydraulicznych stanowia
potaczenie zlokalizowanej obstu-
gi i pomocy technicznej oraz in-
nowacyjnych rozwiazan beda-
cych odpowiedzia na zapotrze-
bowanie wspdtczesnych projek-
téw globalnej infrastruktury
takich jak $luzy, kanaty i zapory.

Ekologiczne zasilanie
budynkoéw i przedsiebiorstw

Eaton Corporation jest wioda-
cym dostawca ustug zwiaza-
nych z dystrybucja, sterowa-
niem i jakoscia energii. Stoso-
wane przez nas technologie
zwiekszaja sprawnosé, bezpie-
czenstwo oraz niezawodno$c
zasilania obiektow. Jestesmy
ukierunkowani na ciagte posze-
rzanie oferty o produkty i ustugi
przyjazne srodowisku, ktore
umozliwiaja kontrole przeptywu
energii i monitoring zuzycia
energii w czasie rzeczywistym.
Nasze uktady zasilania bezprze-
rwowego (UPS), napedy z ptyn-
na regulacja predkosci oraz sy-
stemy kontroli o$wietlenia po-
magaja oszczedzac energie oraz
zwiekszaé jej wydajnosc.
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Przemienniki czestotliwosci PowerXL" serii DC1 i DAl

Przemienniki czestotliwosci DC1/DA1
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SmartWire-DT™ Strona 118

SmartWire-DT™

Dodatek Okladka Il
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Energetyzujac

WYTNagajacy Swiat

E.T°N

Powering Business Worldwide

Odkry] wspotczesny
Eaton.

Powering business worldwide

Jako globalna firma dziatajaca na wielu ptaszczyznach,
pomagamy klientom na catym Swiecie zarzadzac
energiag potrzebng w budynkach, samolotach,
ciezaréwkach, samochodach, maszynach

i przedsiebiorstwach.

Innowacyjne technologie Eaton'a pomagaja klientom
niezawodnie, wydajnie, bezpiecznie i w zrownowazony
sposob zarzadzac energig elektryczng, hydrauliczng

i mechaniczna.




Dostarczamy:

+ Rozwigzania elektryczne, ktére zuzywaja mniej energii, ulepszaja
niezawodnos¢ zasilania i sprawiaja, ze miejsca pracy i zamieszkania sa
bezpieczniejsze i wygodniejsze

« Rozwigzania hydrauliczne i elektryczne, ktére sprawiaja, ze maszyny sg
bardziej wydajne i energooszczedne

« Rozwiazania lotnicze, ktére sprawiaja, ze samolot jest Izejszy,
bezpieczniejszy i tanszy w utrzymaniu oraz pomagaja lotniskom
dziatad skuteczniej

« Uk}ady i rozwigzania napedowe, ktore dostarczaja, wiecej mocy

samochodom, ciezaréwkom i autobusom jednoczesnie redukujac
zuzycie paliwa i emisje gazoéw

Sektor elektryczny Eaton

Zapewniamy
zintegrowane
rozwigzania, ktére
sprawiaja, ze energia
jest w kazdej formie
bardziej praktyczna

i dostepna.

Przy sprzedazy
wynoszacej 16,3
miliardéw dolaréw
amerykanskich w 2012
roku, Eaton zatrudniat
okoto 103 000
pracownikéw na catym
Swiecie i sprzedawat
produkty w ponad

175 krajach.

Eaton jest globalnym liderem je$li chodzi o: Eaton dzieki $wiatowym rozwigzaniom jest w stanie sprosta¢

* Rozdziat mocy i ochrone instalacji

nowoczesnym wyzwaniom w dziedzine zarzgdzania

o energig. Wraz ze 100-letnim doswiadczeniem w dziedzinie
* Systemy zasilania gwarantowanego elektrotechniki wcigz jesteémy zmotywowani by sprostaé
» Rozwigzania dla niebezpiecznych i ryzykownych wyzwaniu dostarczenia energii dla Swiata, ktéry potrzebuje
Srodowisk jej dwukrotnie wiecej niz dzis$ jest dostarczane. Przewidujemy

Oswietlenie i bezpieczenstwo
Rozwigzania strukturalne i osprzet elektroinstalacyjny

potrzeby, projektujemy produkty i tworzymy rozwigzania, aby
pobudzi¢ nasze obecne rynki oraz te w przysztosci.

Pragniemy dowies¢, ze niezawodna, wydajna i bezpieczna
energia jest dostepna wtedy, gdy najbardziej jej potrzebujesz.

Sterowanie i automatyke

Ustugi inzynieryjne Eaton.com
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Przemienniki czestotliwosci PowerXL™
serii DC1 1 DAL

www.moeller.pl/powerx|

Przemienniki czestotliwosci umozliwiaja ptynne regulowanie predkosci obrotowej trojfa-
zowych silnikéw indukcyjnych i silnikéw jednofazowych. Zamieniajg one napiecie prze-
mienne sieci zasilajgcej na napiecie wyjsciowe o zmiennej czestotliwosci i amplitudzie.
Przemienniki serii DC1 i DAL firmy Eaton mogg by¢ szeroko stosowane w aplikacjach
budowy maszyn oraz poza nimi, niezaleznie od tego czy uktadom napedowym stawiane
sg proste czy ztozone wymagania.

Przemienniki czestotliwosci serii DC1

Napiecie wyjsciowe dla sterowania skalarnego (U/f) i podbicia napiecia z zastosowaniem modu-
lacji PWM.

DC1-12...: Uy 1~230 V/Ugyr 3~230 'V, przypisana moc silnika 0,37-4 kW

DC1-32...: Uy 3~230 V/Ugyr 3~230V, przypisana moc silnika 0,37-4 kW

DC1-34...: Uy 3~400 V/Ugyr 3~400 V, przypisana moc silnika 0,75-11 kW

DC1-S2...: Uy 1~230 V/Ugyr 1~230V, przypisana moc silnika 0,37-1,1 kW (silnik jednofazowy)

Przemienniki czestotliwosci serii DA1

Napiecie wyjsciowe dla sterowania skalarnego (U/f), wektorowego w petli otwartej (SLVC)
i w petli zamknietej z zastosowaniem modulacji PWM.

DA1-12...: Uy 1~230 V/Ugyr 3~230 V, przypisana moc silnika 0,75-2,2 kW

DA1-32...: U 3~230 V/Ugyr 3~230 V, przypisana moc silnika 0,75-75 kW

DA1-34...: Uy, 3~400 V/Ugyr 3~400 V, przypisana moc silnika 0,75-250 kW
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Przeglad systemu

Przemienniki czestotliwo$ci DC1 6
Opis
Przemienniki czestotliwo$ci DC1 7
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Przeglad systemu

Przemienniki czestotliwo$ci DA1 8
Opis
Przemienniki czestotliwo$ci DA1 9

Opis techniczny

Przemienniki czestotliwo$ci DC1i DA1 10
LR
o Dekot_ioyvanie oznaczen, wielko§¢ gabarytowa
lr' B . i stopief ochrony
L Przemienniki czestotliwo$ci DC1 n
et Zamawianie
Przemienniki czestotliwo$ci DC1 12

Dekodowanie oznaczen

Przemienniki czestotliwo$ci DA1 17

LT

Wielko$¢ gabarytowa i stopien ochrony

A =
.¥‘= Przemienniki czestotliwo$ci serii DA1 18
Zamawianie

Przemienniki czestotliwos$ci serii DA1 19
Wyposazenie dodatkowe 26

i -
Rezystory hamowania 29
o Dtawiki sieciowe, dfawiki silnikowe 31

Projektowanie

=

Elementy toru zasilajacego 34
Informacje ogdine o projektowaniu 35
Przyktad potaczen dla DC1 37

Elementy przeznaczone do faczenia i zabezpieczania 40

Dane techniczne

Przemienniki czestotliwos$ci serii DC1 44
Przemienniki czestotliwo$ci serii DA1 43
Dtawiki sieciowe, dfawiki silnikowe 54
Wymiary
Przemienniki czestotliwo$ci DC1 56
Przemienniki czestotliwo$ci DA1 57
Wyposazenie dodatkowe 60
Dtawiki sieciowe, dtawiki silnikowe 62
Filtry sinus 64
Rezystory hamowania 66
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Przeglad systemu

Seria DC1 o stopniu ochrony IP20

Przemiennik czestotliwo$ci DC1 1
—> Strona 12

Dtawik sieciowy, dtawik silnikowy, filtr 2
sinus

—> Strona 31, —> Strona 32

Rezystor hamowania 3
—> Strona 29
Modut komunikacyjny 4
—> Strona 28
Modut SmartWire-DT 5
—> Strona 28
Programator Bluetooth 6
—> Strona 26
Panel zewnetrzny 7
—> Strona 26

www.moeller.pl/powerx|
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Przemienniki czestotliwos$ci serii DC1 to kompaktowe rozwigzanie firmy Eaton.
Zostaty one zaprojektowane na potrzeby prostych aplikacji. Ze wzgledu na
prostote montazu i parametryzacji (tylko 14 podstawowych parametréw)
umozliwiajg wykonanie szybkiego uruchomienia instalacji. Stanowig idealne
rozwigzanie dla producentéw maszyn wykonujacych produkcje seryjne.

Typowe aplikacje, w ktérych mozna zastosowaé przetwornice serii DC1, to
wentylatory, pompy, a takze uktady przeno$nikéw. W przypadku bardziej
ztozonych aplikacji mozna aktywowaé grupe parametréw rozszerzonych.

Zasadnicze cechy Akcesoria

» Szybkie uruchomienie z 14 podstawowymi parametrami Modut komunikacyjny SmartWire-DT
e Zakres mocy Moduty we/wy
—0,37-4 kW (Ujn: 1~230V / Ugyr: 3~ 230 V) Zewnegtrzny panel
—0,37-4 kW (U;y: 3~ 230V / Ugyr: 3~ 230 V) Dtawik sieciowy
—0,75-11 kW (Ujy: 3~ 400 V / Ugyr: 3~ 400 V), do 7,5 kW w I1P66 Dtawik silnikowy
—0,37-1,1 kW (Ujn: 1~230 V / Ugyr: 1~230 V), silnik jednofazowy Filtr sinus

Duza przeciazalno$c: 150% przez 60 sekund, 175% przez 2 sekundy Rezystor hamowania
Temperatura zewnetrzna do 50°C bez ograniczania mocy wyj$ciowej (IP20)

Zwigkszanie liczby we/wy za pomoca podtaczanych modutow

Protokoty CANopen® i Modbus RTU w standardzie

Mozliwos¢ podtaczenia do SmartWire-DT

Stopien ochrony: IP20

Filtr EMC

Opcjonalny tranzystor hamowania

Zintegrowany regulator Pl

Sterowanie skalarne (U/f) z podbiciem napigcia i kompensacja poslizgu

Zgodnos$¢ ze standardami (CE, UL, cUL, c-Tick, Ukr Sepro, RoHS)

www.moeller.pl/powerx|
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Przeglad systemu

Seria DA1 o stopniu ochrony 1P20
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4
Przemiennik czestotliwo$ci DA1 1
—> Strona 19
Dtawik sieciowy, dfawik silnikowy, 2
filtr sinus
—> Strona 31, => Strona 32
Rezystor hamowania 3
—> Strona 29
Modut komunikacyjny 4
—> Strona 28
Programator Bluetooth 5
—> Strona 26
Panel zewnetrzny 6
—> Strona 26
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Przemienniki czestotliwo$ci serii DA1 stanowia idealne rozwiazanie w przy-
padkuwymagajacych aplikacji. Ich podstawowe zalety to szeroki zakres mocy
do 250 kW, kompaktowe wymiary oraz duza funkcjonalno$¢. Przemienniki
dostarczane sa z whudowanym filtrem EMC oraz tranzystorem hamowania.
DA1 standardowo zostat wyposazony w protokoty CANopen oraz Modbus
RTU. Bezczujnikowe sterowanie wektorowe zapewnia generowanie 200%
momentu przy zerowej predkosci, dzigki czemu przemienniki DA1 sa idealnym
rozwigzaniem w przypadku aplikacji dzwigowych. Funkcjonalno$¢ przemien-
nikow moze by¢ zwigkszona dzigki modutom rozszerzen we/wy (analogowe
i cyfrowe) oraz roznorodnym modutom komunikacyjnym.
Zasadnicze cechy Akcesoria
e Zakres mocy: ¢ Modut komunikacyjny SmartWire-DT
—0,75-2,2 kW (Ujn: 1~ 230 V / Ugyr: 3~ 230 V) ¢ Moduty komunikacyjne (PROFIBUS, PROFINET, Ethernet/IP, EtherCat,
—0,75-75 kW (U;y: 3~ 230 V / Ugyr: 3~ 230 V) Modbus TCP, BACnet, DeviceNet)
—0,75-250 kW (Un: 3~ 400V / Ugyr: 3~ 400 V) Moduty we/wy

Stopien ochrony:

—11P20 do 11 kW przy 400 V

— P40 dla 200/250 kW przy 400 V

— P55 od 11 do 160 kW przy 400 V

—1P66 do 7,5 kW przy 400 V

Duza przeciazalnos$¢: 150% przez 60 sekund, 200% przez 4 sekundy
Protokoty CANopen® i Modbus RTU w standardzie

Zintegrowany filtr EMC

Zintegrowany tranzystor hamowania

Metody sterowania: skalarne (U/f), wektorowe bezczujnikowe, wektorowe
z enkoderem

Réznorodne moduty we/wy

Opcjonalne moduty komunikacyjne

Bezpieczne wytaczenie momentu (STO)

Opcjonalny wyswietlacz OLED o duzej rozdzielczo$ci

Sterowanie wysokosprawnymi silnikami z magnesami trwatymi

Zgodnos$¢ ze standardami (CE, UL, cUL, c-Tick, Ukr Sepro, RoHS)
Mozliwo$¢é montazu obok drugiego przemiennika bez konieczno$ci zacho-
wywania dodatkowej odlegtosci

» Temperatura zewngtrzna do 50°C bez ograniczania mocy wyj$ciowej (IP20),
maks. 40°C (IP66)

Funkcjonalno$¢ Master/Slave

Zewnetrzny panel

Wyswietlacz OLED o duzej rozdzielczo$ci
Dtawik sieciowy

Dfawik silnikowy

Filtr sinus

Rezystor hamowania

www.moeller.pl/powerx|
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DC1, DAl
Opis techniczny
DC1... DAL...
Znamionowe napigecie pracy Ue v
115V AC, 1-faz. v =
230V AC, 1-faz. v v
230V AC, 3-faz. v v
400V AC, 3-faz. v v
Czestotliwo$¢ napigcia sieci fin Hz 50/60 50/60
Znamionowy prad pracy le A 2,3-24 2,2-450
Dopuszczalny prad przeciazenia przez 60 s co 600 s IL % 150 150
Prad rozruchowy przez2sco20s IL % 175 =
Prad rozruchowy przez4sco40 s IL % - 200
Przypisana moc silnika
dla 115V, 50 Hz P kw 0,37-0,55 (silnik 1-fazowy) -
dla 230V, 50 Hz P kW 0,374 (0,374 dla silnika 1-fazowego) 0,75-75
dla 400 V, 50 Hz P kw 0,75-11 0,75-250
Temperatura zewnetrzna
Praca °C
IP20/NEMA 0 —10...+50 -10...450
1P40 - -10...430
IP55/NEMA 3 - —10...+40/-10...+30 (I > 180 A)
IP66/NEMA 4X -10...+40 —10...+40
Sktadowanie °C —40...+60 —40...+60
Tryb pracy
Sterowanie skalarne (U/f) v v
Kompensacja poslizgu v v
Wektorowe bezczujnikowe (SLV) - v
Wektorowe z enkoderem (CLV) - v
Czestotliwos¢ kluczowania fewm kHz 4-32 4-32
Napigcie wyjsciowe Uy v
115V AC, 1-faz. v -
230V AC, 1-faz. v -
230V AC, 3-faz. v v
400V AC, 3-faz. v v
Czestotliwo$¢ wyjsciowa f, Hz 0-50 Hz (maks. 500 Hz) 0-50 Hz (maks. 500 Hz)

Stopien ochrony

IP20/NEMA 0 v v
1P40 - v
IP55/NEMA 3 - v
IP66/NEMA 4X v v
Wyposazenie
Filtr EMC v v
Tranzystor hamownia 4 4
Dodatkowa ochrona PCB - 4
7 cyfrowy wyswietlacz 4 4
Wyswietlacz OLED - v
Protokoty standardowe 0P-Bus (RS485)/Modbus RTU, CANopen® 0P-Bus (RS485)/Modbus RTU, CANopen®
Protokoty opcjonalne SmartWire-DT Ethernet IP
DeviceNet
PROFIBUS
PROFINET
Modbus-TCP
EtherCAT
BACnet/IP
SmartWire-DT

Wej$cia analogowe

parametryz., maks. 2 x (0-10 V, 0/4-20 mA)

parametryz., maks. 2 x (0-10 V, 0/4-20 mA)

Wyjscia analogowe

parametryz., maks. 1 x (0-10V)

parametryz., maks. 2 x (0-10 V, 0/4-20 mA)

Wejscia cyfrowe

parametryz., maks. 4 x (maks. 30 V DC)

parametryz., 3 x (maks. 30 V DC)

Wyjscia cyfrowe

parametryz., maks. 1 x (24 V DC)

parametryz., maks. 2 x (24 V DC)

Wyj$cia przekaznikowe

parametryz., 1 x zwierny,

parametryz., 1 x zwierny oraz 1 x przetaczny,

6 A (250 V AC)/5 A (30 V DC) 6 A (250 VAC)/5A (30 V DC)
Jakos¢ produkcji RoHS, 1S0 9001 RoHS, 1S0 9001
Funkcja bezpieczenstwa - STO (Safe Torque Off)

Normy i przepisy

EMV: EN 61800-3:2004+A1-2012

EMV: EN 61800-3:2004+A1-2012

Certyfikaty

www.moeller.pl/powerxl

CE, cUL, UL, c-Tick, Ukr Sepro

CE, cUL, UL, c-Tick, Ukr Sepro
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DC1 = przemiennik czgstot. kompaktowy, seria 1 N = wykonanie standardowe N
(D = Drives, C = Compact, 1 = Series 1) 5
Stopien ochrony
Podtaczenie w sekcji zasilania

S L 20=1P20
1 = zasilanie jednofazowe/silnik tréjfazowy 66 = IP66

3 = zasilanie trojfazowe/silnik tréjfazowy

et ) 6S = IP66 z roztacznikiem
S =zasilanie jednofazowe/silnik jednofazowy

Wyswietlacz

A =wys$wietlacz LED

Napiecie zasilania

1=110V(110-115V £10%) Tranzystor hamowania
2=230V (200-240 V £10%) N = brak

4= 400V (380-480 V/ +10%) - ,
D = Wejécie 110 V/wyjscie 230 V B = tranzystor hamowania

(powielacz napigcia)

Filtr RFI (ttumienie zakdcen radiowych)

Znamionowy prad pracy (przyktady) N = brak

2D2=22A F = wewnetrzny filtr RFI
4AD1=41A

024=24A

Wielko$¢ gabarytowa i stopien ochrony

Wielko$é Stopien ochrony

1P20 1P66 1P66
Lokalne elementy sterujace

FS1

FS2

FS3

www.moeller.pl/powerx|



12 Przemienniki czestotliwosc PowerXL"
DC1, dla silnikéw jednofazowych 230 V

Zamawianie
Znamionowy Przypisanamoc  Znamionowy  Wyposazenie Wielko$¢ Stopieri ochrony  Typ Opak.
prad pracy! silnika2) prad silnika Nr zam.
le P le §
A kW A = 3 §
: & oz
£ § S
< £ 5
8 > L)
e ES 3 2
e« 5 < =
2 g8 &5 3
[ [ ~ —
Ue 230 V AC, 1-faz. / U, 230 V AC, 1-faz.
Napigcie zasilania (50/60Hz) Uy 200 (~10%)-240 (+10%) V
Interfejsy RS485/Modbus RTU, CANopen®
43 0,37 43 - - v - FS1 1P20 DC1-S24D3NN-A20N 1szt.
169512
S - v - DC1-S24D3FN-A20N
169521
- - v - 1P66 DC1-S24D3NN-A66N
169513
- - v v DC1-S24D3NN-A6SN
169514
v - v - DC1-S24D3FN-A66N
169522
v - v v DC1-S24D3FN-A6SN
169523
7 0,75 7 - - v - 1P20 DC1-S27DONN-A20N
169515
S - v - DC1-S27DOFN-A20N
169524
- - v - 1P66 DC1-S27DONN-A66N
169516
- - v v DC1-S27DONN-A6SN
169517
S - v - DC1-S27DOFN-AB6N
169525
S - v DC1-S27DOFN-A6SN
169526
10,5 11 10,5 - v v - FS2 1P20 DC1-S2011NB-A20N
169518
v v v - DC1-S2011FB-A20N
169527
- v v - 1P66 DC1-S2011NB-A66N
169519
- v v v DC1-S2011NB-A6SN
169520
S v v - DC1-S2011FB-AG6N
169528
v v v v DC1-S2011FB-A6SN
169529
Uwagi ) Znamionowy prad pracy dla domysInej czgstotliwo$ci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.
2 Dla standardowego silnika tréjfazowego, 4-biegunowego, 1500 obr./min przy 50 Hz, 1800 obr./min przy 60 Hz, chtodzenie zewnetrzne lub we-

wnetrzne.
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Przemienniki czestotliwosc PowerXL 13 5
DC1, dla silnikéw tréjfazowych 230 V 2
Q
(=]
'S
S
Znamionowy Przypisanamoc  Znamionowy  Wyposazenie Wielkos$¢ Stopieri ochrony  Typ Opak. 2
prad pracy! silnika2) prad silnika Nr zam. =
® 2]
le P le 3 £
oS [
A kw A s 3 £ 8
® S ) —
s @ Z =
e 2 £ £
2 g = &
s = 3 :
e 28 3 2 N
= f £ s &
= e o S
[ [ ~ —

Ue 230 V AC, 1-faz./ U, 230 V AC, 3-faz.
Napigcie zasilania (50/60Hz) U,y 200 (-10%)-240 (+10%) V
Interfejsy RS485/Modbus RTU, CANopen®

23 0,37 2 - - v - FS1 1P20 DC1-122D3NN-A20N 1 szt.
169222
v - v - DC1-122D3FN-A20N
169240
- - v - P66 DC1-122D3NN-A66N
169223
- - v v DC1-122D3NN-A6SN
169224
v - v - DC1-122D3FN-A66N
169241
v - v v DC1-122D3FN-A6SN
169242
43 0,75 32 - - v - FS1 1P20 DC1-124D3NN-A20N
169225
v - v - DC1-124D3FN-A20N
169243
- - v - 1P66 DC1-124D3NN-A66N
169226
- - v v DC1-124D3NN-A6SN
169227
v - v - DC1-124D3FN-A66N
169244
4 - 4 v DC1-124D3FN-A6SN
169245
Uwagi Y Znamionowy prad pracy dla domysInej czgstotliwosci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.
2 Dla standardowego silnika trojfazowego, 4-biegunowego, 1500 obr./min przy 50 Hz, 1800 obr./min przy 60 Hz, chfodzenie zewnetrzne lub we-
wnetrzne.
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14 Przemienniki czestotliwosc PowerXL"
DC1, dla silnikéw tréjfazowych 230 V

Znamionowy Przypisanamoc ~ Znamionowy  Wyposazenie ® Wielko§¢  Stopien ochrony  Typ Opak.
prad pracy! silnika2) prad silnika k= Nr zam.
lo P le s 8 3
c = k7
A kW A : T >z
= 5 5
© N (5]
2 % 5
S > @
e 2 z 2
e« 5 < =
£ s & 2
[ [ ~ —
Ue 230 V AC, 1-faz. / U 230 V AC, 3-faz.
Napigcie zasilania (50/60Hz) Uy 200 (—10%)-240 (+10%) V
Interfejsy RS485/Modbus RTU, CANopen®
7 1,5 6,3 - - v - FS1 1P20 DC1-127DONN-A20N 1 szt.
169228
v - v - DC1-127DOFN-A20N
169246
- v v - FS2 DC1-127DONB-A20N
169231
v v v - DC1-127D0FB-A20N
169249
- - v - FS1 1P66 DC1-127DONN-AG66N
169229
- - v v DC1-127DONN-A6SN
169230
4 - 4 - DC1-127DOFN-A66N
169247
v - v v DC1-127DOFN-A6SN
169248
- v v - FS2 DC1-127DONB-A66N
169232
- v v v DC1-127DONB-A6SN
169233
v v v - DC1-127DOFB-A66N
169250
v v v v DC1-127DOFB-A6SN
169251
10,5 22 8,7 - v v - FS2 1P20 DC1-12011NB-A20N
169234
v v v - DC1-12011FB-A20N
169252
- v v - 1P66 DC1-12011NB-A66N
169235
- v 4 v DC1-12011NB-A6SN
169236
v v v - DC1-12011FB-A66N
169253
v v v v DC1-12011FB-A6SN
169254
15 4 14,8 - v v - FS3 1P20 DC1-12015NB-A20N
169237
- v v - 1P66 DC1-12015NB-A66N
169238
- v v v DC1-12015NB-A6SN
169239
Uwagi Y Znamionowy prad pracy dla domysInej czgstotliwosci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.
2 Dla standardowego silnika trojfazowego, 4-biegunowego, 1500 obr./min przy 50 Hz, 1800 obr./min przy 60 Hz, chfodzenie zewnetrzne lub we-

wnetrzne.
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Przemienniki czestotliwosc PowerXL 15 |5
DC1, dla silnikéw tréjfazowych 400 V 2
Q
o
‘'S
S
Znamionowy Przypisanamoc  Znamionowy  Wyposazenie Wielkos$¢ Stopieri ochrony  Typ Opak. 2
prad pracy! silnika2) prad silnika Nr zam. =
® =)
le P le 3 b
oS [
A kw A s 3 £ 8
© S ) —
£ 2 S =
2 s £ &
5 oz o E
e 28 3 2 N
= f £ s =
= e o S
[ [ ~ —

Ue 400 V AC, 3-faz./ U, 400 V AC, 3-faz.
Napigcie zasilania (50/60Hz) U,y 380 (-10%)-480 (+10%) V
Interfejsy RS485/Modbus RTU, CANopen®

22 0,75 1,9 - - v - FS1 1P20 DC1-342D2NN-A20N 1 szt.
169453
v - v - DC1-342D2FN-A20N
169475
- - v - P66 DC1-342D2NN-A66N
169454
- - v v DC1-342D2NN-A6SN
169455
v - v - DC1-342D2FN-A66N
169476
v - v v DC1-342D2FN-A6SN
169477
41 15 3,6 - - v - FS1 1P20 DC1-344D1NN-A20N
169456
v - v - DC1-344D1FN-A20N
169478
- v v - DC1-344D1NB-A20N
169459
v v v - DC1-344D1FB-A20N
169481
- - v - FS1 1P66 DC1-344D1NN-AG6N
169457
- - v v DC1-344D1NN-A6SN
169458
v - v - DC1-344D1FN-A66N
169479
- 4 v - FS2 DC1-344D1NB-AG66N
169460
- v v v DC1-344D1NB-AG6SN
169461
v - v v FS1 DC1-344D1FN-A6SN
169480
v 4 v - FS2 DC1-344D1FB-A66N
169482
v v v v DC1-344D1FB-A6SN
169483
58 22 5 - v v - FS2 1P20 DC1-345D8NB-A20N
169462
v v v - DC1-345D8FB-A20N
169484
- v v - P66 DC1-345D8NB-AG6N
169463
- v v v DC1-345D8NB-A6SN
169464
v v v - DC1-345D8FB-AGEN
169485
v v v v DC1-345D8FB-AG6SN
169486
Uwagi 1) Znamionowy prad pracy dla domy$inej czestotliwosci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.
2 Dla standardowego silnika tréjfazowego, 4-biegunowego, 1500 obr./min przy 50 Hz, 1800 obr./min przy 60 Hz, chfodzenie zewnetrzne lub we-
wnetrzne.
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16 Przemienniki czestotliwosc PowerXL"
DC1, dla silnikéw tréjfazowych 400 V

Znamionowy Przypisanamoc  Znamionowy  Wyposazenie Wielkos$¢ Stopieri ochrony  Typ Opak.
prad pracy! silnika2) prad silnika Nr zam.
[
le P le S,
A kw A N 2
: 2 =z
E & §
< § 5
8 > ()
e ES 5 2
e« S £ =
= e o S
[ [ ~ —

Ue 400 V AC, 3-faz./ U, 400 V AC, 3-faz.
Napigcie zasilania IEC (50/60Hz) U,y 380 (—10%)—-480 (+10%) V
Interfejsy RS485/Modbus RTU, CANopen®

9,5 4 85 - v v - FS2 1P20 DC1-343D5NB-A20N 1 szt.
169465
v v v - DC1-349D5FB-A20N
169487
- v v - P66 DC1-349D5NB-AG6N
169466
- v v v DC1-349D5NB-A6SN
169467
v v v - DC1-349D5FB-A66N
169488
v v v v DC1-349D5FB-A6SN
169489
14 55 13 - v v - FS3 1P20 DC1-34014NB-A20N
169468
v v v - DC1-34014FB-A20N
169490
- v v - 1P66 DC1-34014NB-A66N
169469
- v v v DC1-34014NB-A6SN
169470
v v v - DC1-34014FB-A66N
169491
4 v v v DC1-34014FB-A6SN
169492
18 15 15,2 - v v - 1P20 DC1-34018NB-A20N
169471
v v v - DC1-34018FB-A20N
169493
- v 4 - P66 DC1-34018NB-A66N
169472
- v v v DC1-34018NB-A6SN
169473
v v v - DC1-34018FB-A66N
169494
v v v v DC1-34018FB-A6SN
169495
24 1" 21,7 - v v - 1P20 DC1-34024NB-A20N
169474
4 v 4 - 1P20 DC1-34024FB-A20N
169496
Uwagi Y Znamionowy prad pracy dla domysInej czgstotliwosci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.
2 Dla standardowego silnika tréjfazowego, 4-biegunowego, 1500 obr./min przy 50 Hz, 1800 obr./min przy 60 Hz, chfodzenie zewnetrzne lub we-
wnetrzne.
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Dekodowanie oznaczen

Przemienniki czestotliwosc PowerXL"

DA1 -1 2

| @

Seria

DAT1 = przem. czestot., zaawansowany, seria 1
(D = Drives, A = Advanced, 1 = Series 1)

17

DAl

Typ

N = wykonanie standardowe

C = lakierowane ptytki elektroniki (PCB)

Podtaczenie w sekcji zasilania

1 = zasilanie jednofazowe/silnik tréjfazowy
3 = zasilanie tréjfazowe/silnik trojfazowy

Napiecie zasilania

2=230V (200240 V £10%)
4 =400V (380-480 VV +10%)

Stopien ochrony

20 =1P20
40 = 1P40
55 = |P55
66 = IP66

6S = IP66 z roztacznikiem

Znamionowy prad pracy (przyktady)

4D3=43A
024=24A
248 =248 A

Wyswietlacz

A =wySwietlacz LED
B = wyswietlacz OLED

Tranzystor hamowania

N = brak
B = tranzystor hamowania

Filtr RFI (ttumienie zakdcen radiowych)

N = brak
F = wewnetrzny filtr RFI

www.moeller.pl/powerx|
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18 Przemienniki czestotliwosc PowerXL
DAl

™

Wielko$¢ gabarytowa i stopien ochrony

Wielko$é Stopien ochrony
1P20 1P66 1P66
Lokalne elementy sterujace
FS2
FS3
Wielkosé Stopien ochrony
IP55 1P40
FS4 - -
FS5-FS7 _ _
ESH
FS8 - Wersja szafowa -

www.moeller.pl/powerx|
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Przemienniki czestotliwosc PowerXL 19 B
DAL, dla silnikéw tréjfazowych 230 V E
Q
o
‘'S
8
Znamionowy Przypisanamoc  Znamionowy  Wyposazenie © Wielko$¢  Stopien Typ Opak. 2
prad pracy! silnika2) prad silnika & ochrony Nr zam. %
N >
le P le - é *q‘;i
A kw A 2 8B 8 2 N
E 3 © & 5
s = N E m =
E E =] ) © O =
g § 8 3 5% §
T £ 2z 2 £5 £
5 & & 2 £ =S= @
i = ~ ; ] o 8 E
o
U 230 V AC, 1-faz. / U, 230 V AC, 3-faz.
Napigcie zasilania (50/60Hz) Uy 200 (—10%)—-240 (+10%) V
Interfejsy RS485/Modbus RTU, CANopen®
43 0,75 32 v v v - - - FS2 1P20 DA1-124D3FB-A20N 1 szt.
169152
v v v - - / DA1-124D3FB-A20C
169078
v v v - - - 1P66 DA1-124D3FB-A66N
169153
v v - v - - DA1-124D3FB-B66N
169280
v v - v - Vv DA1-124D3FB-B66C
169347
v v v - v - DA1-124D3FB-A6SN
169154
v v - v / - DA1-124D3FB-B6SN
169281
v v v - - / DA1-124D3FB-A66C
169079
v v v - v / DA1-124D3FB-A6SC
169080
v v - v v / DA1-124D3FB-B6SC
169348
7 15 6,3 v v v - - - FS2 1P20 DA1-127D0FB-A20N
169155
v v v - v / DA1-127D0FB-A20C
169081
v v v - - - 1P66 DA1-127DOFB-A66N
169156
v v - v - - DA1-127D0FB-B66N
169282
v v v - - / DA1-127D0FB-A66C
169082
v v - v v - DA1-127D0FB-B6SN
169283
v v - v -/ DA1-127D0FB-B66C
169349
v v v - v - DA1-127DOFB-A6SN
169157
v v - v v / DA1-127DOFB-B6SC
169350
v v v - v / DA1-127DOFB-A6SC
169083
10,5 22 8,7 v v v - - - FS2 1P20 DA1-12011FB-A20N
169158
v v v - - / DA1-12011FB-A20C
169084
v v v - - - 1P66 DA1-12011FB-A66N
169159
v v - v - - DA1-12011FB-B66N
169284
v v v - v - DA1-12011FB-A6SN
169160
v v - v / - DA1-12011FB-B6SN
169285
v v - v - v DA1-12011FB-B66C
169351
v v v - - v DA1-12011FB-A66C
169085
v v - v v / DA1-12011FB-B6SC
169352
v v v - v / DA1-12011FB-A6SC
169086
Uwagi ) Znamionowy prad pracy dla domysinej czgstotliwosci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.

2 Dla standardowego silnika tréjfazowego, 4-bieg., 1500 obr./min przy 50 Hz, 1800 obr./min przy 60 Hz, chfodzenie zewnegtrzne lub wewnegtrzne.
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20 Przemienniki czestotliwosc PowerXL
DA1, dla silnikow tréjfazowych 400 V

Znamionowy Przypisanamoc  Znamionowy  Wyposazenie © Wielko$¢  Stopien Typ Opak.
prad pracy! silnika2) prad silnika & ochrony Nr zam.
lo P lo s B g
c = 7
A kW A E 2 8 =
E 3 © §
< £ 8 § o8
S
—_ 17 o )
2 & & T 3 o6
ic — ~ ; — o o
U, 400 V AC, 3-faz./ U, 400 V AC, 3-faz.
Napigcie zasilania (50/60Hz) Uy 380 (~10%)—-480 (+10%) V
Interfejsy RS485/Modbus RTU, CANopen®
22 0,75 1.9 v /J 7/ - - = FS2 1P20 DA1-342D2FB-A20N 1 szt.
169191
v v v - - DA1-342D2FB-A20C
169117
v v v - - - 1P66 DA1-342D2FB-A66N
169192
v v - v - - DA1-342D2FB-B66N
169311
v v v - v - DA1-342D2FB-A6SN
169193
v v v - - DA1-342D2FB-A66C
169118
v v - v / - DA1-342D2FB-B6SN
169312
v v - v - DA1-342D2FB-B66C
169378
v v - v v DA1-342D2FB-B6SC
169379
v v v - v DA1-342D2FB-A6SC
169119
41 15 36 v /J 7/ - - = FS2 1P20 DA1-344D1FB-A20N
169194
v v v - - DA1-344D1FB-A20C
169120
v v v - - - 1P66 DA1-344D1FB-A66N
169195
v v - v - - DA1-344D1FB-B66N
169313
v v v - v - DA1-344D1FB-AGSN
169196
v v - v / - DA1-344D1FB-B6SN
169314
v v v - - DA1-344D1FB-A66C
169049
v v - v - DA1-344D1FB-B66C
169380
v v - v v DA1-344D1FB-B6SC
169381
v v v - v DA1-344D1FB-A6SC
169050
58 22 5 v /J 7/ - - = FS2 1P20 DA1-345D8FB-A20N
169197
v v v - - DA1-345D8FB-A20C
169051
v v v - - - 1P66 DA1-345D8FB-A66N
169198
v v - v - - DA1-345D8FB-B66N
169315
v v v - v - DA1-345D8FB-AGSN
169199
v v - v - DA1-345D8FB-B66C
169382
v v - v / - DA1-345D8FB-B6SN
169316
v v v - - DA1-345D8FB-A66C
169052
v v - v v DA1-345D8FB-B6SC
169383
v v v - v DA1-345D8FB-A6SC
169053
Uwagi /Znamionowy prad pracy dla domysInej czgstotliwo$ci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.

2 Dla standardowego silnika trojfazowego, 4-bieg., 1500 obr./min przy 50 Hz, 1800 obr./min przy 60 Hz, chtodzenie zewnetrzne lub wewnetrzne.
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Przemienniki czestotliwosc PowerXL 21 B
DAL, dla silnikéw tréjfazowych 400 V E
Q
o
‘'S
8
Znamionowy Przypisanamoc  Znamionowy  Wyposazenie © Wielko$¢  Stopien Typ Opak. 2
prad pracy! silnika2) prad silnika & ochrony Nr zam. %
le P le = 8 5 2
13 = = b7 [
A kW A s & B > 8
E 2 © S =
Ny o [}
= > N £ m =
- 5 § o sQ c
_ £ £ s 3 5% 5
BEERE :
= ©
E = = £ 3 88 N
o
U, 400 V AC, 3-faz./ U, 400 V AC, 3-faz.
Napigcie zasilania (50/60Hz) Uy 380 (~10%)—-480 (+10%) V
Interfejsy RS485/Modbus RTU, CANopen®
95 4 85 v /J 7/ - - = FS2 1P20 DA1-349D5FB-A20N 1 szt.
169200
v v v - v DA1-349D5FB-A20C
169054
v v v - - - 1P66 DA1-349D5FB-A66N
169201
v v - v - - DA1-349D5FB-B66N
169317
v v v - - / DA1-349D5FB-A66C
169055
v v - v / - DA1-349D5FB-B6SN
169318
v v v - / - DA1-349D5FB-A6SN
169202
v v - v - DA1-349D5FB-B66C
169384
v v v - v DA1-349D5FB-A6SC
169056
v v - v v DA1-349D5FB-B6SC
169385
14 55 1.3 v /J 7/ - - = FS3 1P20 DA1-34014FB-A20N
169203
v v v - - DA1-34014FB-A20C
169057
v v v - - - 1P66 DA1-34014FB-A66N
169204
v v - v - - DA1-34014FB-B66N
169319
v v v - v - DA1-34014FB-A6SN
169205
v v - v / - DA1-34014FB-B6SN
169320
v v - v - DA1-34014FB-B66C
169386
v v v - - / DA1-34014FB-A66C
169058
v v v - v DA1-34014FB-A6SC
169059
v v - v v DA1-34014FB-B6SC
169387
18 15 15,2 v /J 7/ - - = FS3 1P20 DA1-34018FB-A20N
169206
v v v - v DA1-34018FB-A20C
169060
v v - v - - 1P66 DA1-34018FB-B66N
169321
v v v - - - DA1-34018FB-A66N
169207
v v - v - DA1-34018FB-B66C
169388
v v v - / - DA1-34018FB-A6SN
169208
v v - v / - DA1-34018FB-B6SN
169322
v v v - - DA1-34018FB-A66C
169061
v v v - v DA1-34018FB-A6SC
169062
v v - v v DA1-34018FB-B6SC
169389
Uwagi /Znamionowy prad pracy dla domysInej czgstotliwo$ci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.

2 Dla standardowego silnika trojfazowego, 4-bieg., 1500 obr./min przy 50 Hz, 1800 obr./min przy 60 Hz, chtodzenie zewnetrzne lub wewnetrzne.
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22 Przemienniki czestotliwosc PowerXL
DA1, dla silnikow tréjfazowych 400 V

Znamionowy Przypisanamoc  Znamionowy  Wyposazenie Wielko$¢  Stopien Typ Opak.
prad pracy! silnika2) prad silnika ochrony Nr zam.
[
le P le S,
A kw A o B =)
= f—E o %
5 £ 5 ¢z
E 87y o [T} @
'E g u uE) © O
S > & ® =&
- £ S 8 8 IJ=
E = = = 85 88

Ue 400 V AC, 3-faz./ U, 400 V AC, 3-faz.
Napigcie zasilania (50/60Hz) U,y 380 (~10%)-480 (+10%) V
Interfejsy RS485/Modbus RTU, CANopen®

24 n 21,7 v v v - - - FS3 1P20 DA1-34024FB-A20N 1 szt.
169209
v v v - - / DA1-34024FB-A20C
169063
v v v - - - FS4 IP55 DA1-34024FB-A55N
169210
v J - v - - DA1-34024FB-B55N
169323
v v - v - / DA1-34024FB-B55C
169390
v v v - -/ DA1-34024FB-A55C
169064
30 15 29,3 v v - v - - DA1-34030FB-B55N
169324
v J v - - - DA1-34030FB-A55N
169211
v v v - - / DA1-34030FB-A55C
169065
v v - v - / DA1-34030FB-B55C
169391
39 18,5 36 v v - v - - DA1-34039FB-B55N
169325
v /v v - - = DA1-34039FB-A55N
169212
v v v - - / DA1-34039FB-A55C
169066
v v - v - / DA1-34039FB-B55C
169392
46 22 41 v v v - - - DA1-34046FB-A55N
169213
v v - v - - DA1-34046FB-B55N
169326
v v - v - / DA1-34046FB-B55C
169393
v v v - - / DA1-34046FB-A55C
169067
61 30 55 v v v - - - FS5 DA1-34061FB-A55N
169214
v v - v - - DA1-34061FB-B55N
169327
v v v - -/ DA1-34061FB-A55C
169068
v v - v -/ DA1-34061FB-B55C
169394
72 37 68 v v v - - - DA1-34072FB-A55N
169215
v v - v - - DA1-34072FB-B55N
169328
v v v - -/ DA1-34072FB-A55C
169069
O/ - v -/ DA1-34072FB-B55C
169395
Uwagi ) Znamionowy prad pracy dla domysInej czgstotliwo$ci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.
2 Dla standardowego silnika trojfazowego, 4-biegunowego, 1500 obr./min przy 50 Hz, 1800 obr./min przy 60 Hz, chtodzenie zewngtrzne lub we-
wnetrzne.
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Przemienniki czestotliwosc PowerXL 23 &
e . £0 (=]
DAL, dla silnikéw tréjfazowych 400 V =
Q
o
‘'S
S
Znamionowy Przypisanamoc  Znamionowy  Wyposazenie Wielko$¢  Stopien Typ Opak. 2
prad pracy! silnika2) prad silnika ochrony Nr zam. =
® =)
le P le 3 b
oS [
A kw A s N 2 N
2 s 2 =
e £ 5 ¢ E
0 o @ =
£ £ 3 5 o3 ks
5 > 2 © =o £
z 2 3 ¢ 2 St N
e ¥ £ 3 = =8 o
2 8 & = & 9%
E - ~ = 8 os8

Ue 400 V AC, 3-faz./ U, 400 V AC, 3-faz.
Napigcie zasilania (50/60Hz) U,y 380 (-10%)-480 (+10%) V
Interfejsy RS485/Modbus RTU, CANopen®

90 45 81 v - v - - - FS6 1P55 DA1-34090FN-A55N 1 szt.
169216
v - - v - - DA1-34090FN-B55N
169329
v /v v - - = DA1-34090FB-A55N
169037
v - v - - / DA1-34090FN-A55C
169070
v J - v - - DA1-34090FB-B55N
169330
v - - v -/ DA1-34090FN-B55C
169396
v v - v - / DA1-34090FB-B55C
169397
v v v - -/ DA1-34090FB-A55C
169071
110 55 99 v - v - - - DA1-34110FN-A55N
169038
v - - v - - DA1-34110FN-B55N
169331
v v v - - - DA1-34110FB-A55N
169039
v - v - - / DA1-34110FN-A55C
169072
v - - v -/ DA1-34110FN-B55C
169398
v v - v - - DA1-34110FB-B55N
169332
v v - v - / DA1-34110FB-B55C
169399
v v v - - / DA1-34110FB-A55C
169265
150 75 134 v - - v - - DA1-34150FN-B55N
169333
v - v - - - DA1-34150FN-A55N
169040
v v v - - - DA1-34150FB-A55N
169041
v J - v - - DA1-34150FB-B55N
169334
v - - v - / DA1-34150FN-B55C
169400
v - v - - / DA1-34150FN-A55C
169266
v v - v -/ DA1-34150FB-B55C
169401
v v v - -/ DA1-34150FB-A55C
169267
Uwagi ) Znamionowy prad pracy dla domysInej czgstotliwosci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.
2 Dla standardowego silnika trojfazowego, 4-biegunowego, 1500 obr./min przy 50 Hz, 1800 obr./min przy 60 Hz, chtodzenie zewngtrzne lub we-
wnetrzne.
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24 Przemienniki czestotliwosc PowerXL
DA1, dla silnikow tréjfazowych 400 V

Znamionowy Przypisanamoc  Znamionowy  Wyposazenie Wielko$¢  Stopien Typ Opak.
prad pracy! silnika2) prad silnika ochrony Nr zam.
le P le 3
Bos
A kw A N 2
© o o)
E & 4 B
2
g 0 o [T} o
T £ 25 <8
I=] > =
- 3 £ B o &=
= & 2 2 £ ®°S
£ 8 & 2 £ 3%
ic = ~ = S o838

Ue 400 V AC, 3-faz./ U, 400 V AC, 3-faz.
Napigcie zasilania (50/60Hz) U,y 380 (-10%)-480 (+10%) V
Interfejsy RS485/Modbus RTU, CANopen®

180 90 161 v - v - - - FS6 IP55 DA1-34180FN-A55N 1szt.
169042
v - - v - - DA1-34180FN-B55N
169335
v - v - - / DA1-34180FN-A55C
169268
v /J 7/ - - = DA1-34180FB-A55N
169043
v /O - v - - DA1-34180FB-B55N
169336
v - - v - / DA1-34180FN-B55C
169402
v v v - - / DA1-34180FB-A55C
169269
v v - v -/ DA1-34180FB-B55C
169403
202 110 196 v - v - - = FS7 DA1-34202FN-A55N
169044
v - - v - - DA1-34202FN-B55N
169337
v v v - - - DA1-34202FB-A55N
169045
v - - v -/ DA1-34202FN-B55C
169404
v - v - - / DA1-34202FN-A55C
169270
v v - v - - DA1-34202FB-B55N
169338
v v - v - / DA1-34202FB-B55C
169405
v vV v - - / DA1-34202FB-A55C
169271
240 132 231 v - - v - - DA1-34240FN-B55N
169339
v - v - - - DA1-34240FN-A55N
169046
v - v - - / DA1-34240FN-A55C
169272
v - - v - / DA1-34240FN-B55C
169406
v v - v - - DA1-34240FB-B55N
169340
v v vV - - - DA1-34240FB-A55N
169047
v v v - - / DA1-34240FB-A55C
169273
v v - v - / DA1-34240FB-B55C
169407
Uwagi 1Znamionowy prad pracy dla domysInej czgstotliwo$ci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.
2 Dla standardowego silnika trojfazowego, 4-biegunowego, 1500 obr./min przy 50 Hz, 1800 obr./min przy 60 Hz, chtodzenie zewngtrzne lub we-
wnetrzne.
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Przemienniki czestotliwosc PowerXL 25 I&
e . s (=]
DAL, dla silnikéw tréjfazowych 400 V =
Q
o
‘'S
S
Znamionowy Przypisanamoc  Znamionowy  Wyposazenie Wielko$¢  Stopien Typ Opak. 2
prad pracy! silnika2) prad silnika ochrony Nr zam. =
® =)
le P le 3 b
= [
A kw A - X 2 8
= 1 =
=8¢ 'E
s 87 o [ dc.)
8 > & © =& g
z 28 % 2 £¢8 N
- S 5 % T |E o
£ g & = ¥ °F
[ [l ~ ; - o o

Ue 400 V AC, 3-faz./ U, 400 V AC, 3-faz.
Napigcie zasilania (50/60Hz) U,y 380 (-10%)-480 (+10%) V
Interfejsy RS485/Modbus RTU, CANopen®

302 160 219 - - - v -/ FS7 IP55 DA1-34302FN-B55C 1szt.
169408
v - - v - - DA1-34302FN-B55N
169341
v - v - - / DA1-34302FN-A55C
169274
v v - v - / DA1-34302FB-B55C
169217
v /J 7/ - - = DA1-34302FB-A55N
169073
v v - v - - DA1-34302FB-B55N
169342
v v v - v - DA1-34302FN-A55N
169048
v v v - - / DA1-34302FB-A55C
169275
370 200 349 v - - v - - FS8 1P40 DA1-34370FN-B40N3) 1 szt.
169343
v - v - - = DA1-34370FN-A40N3)
169074
v - - v - / DA1-34370FN-B40C?
169218
v v vV - - - DA1-34370FB-A40N3)
169075
v - v - - / DA1-34370FN-A40C?
169276
v /v - v - - DA1-34370FB-B40N3)
169344
v v - v - / DA1-34370FB-B40C3)
169219
v vV v - - / DA1-34370FB-A40C3)
169277
450 250 437 v - - v - - DA1-34450FN-B40ON3)
169345
v - v - - - DA1-34450FN-A40N3)
169076
v /v - v - = DA1-34450FB-B40N3)
169346
v /J 7/ - - = DA1-34450FB-A40N3)
169077
v - - v - / DA1-34450FN-B40C?)
169220
v - v - - / DA1-34450FN-A40C3)
169278
v v - v - / DA1-34450FB-B40C?)
169221
v v v - - / DA1-34450FB-A40C?3)
169279
Uwagi 1Znamionowy prad pracy dla domysInej czgstotliwo$ci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.
2 Dla standardowego silnika trojfazowego, 4-biegunowego, 1500 obr./min przy 50 Hz, 1800 obr./min przy 60 Hz, chtodzenie zewngtrzne lub we-
wnetrzne.

3) Na zapytanie.
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26 Przemienniki czestotliwosc PowerXL"

Wyposazenie dodatkowe

Opis Stosowane do Typ Opak.
Nr zam.
Zewnetrzny panel
z wyswietlaczem LED DC1, DA1 DX-KEY-LED 1szt.
IP54 od czofa 169132
kabel 3 m z wtyczka RJ45 (8-pin)
z wy$wietlaczem OLED DC1, DA1 DX-KEY-OLED
IP54 od czofa 169133
wielojezyczny
kabel 3 m z wtyczka RJ45 (8-pin)
Programator Bluetooth
tacze Bluetooth do transferu parametréw do PC z oprogramowania drivesConnect
Z dwoma klawiszami funkcyjnymido  DC1, DA1 DX-COM-STICK 1 szt
odczytu i zapisu parametrow, z pa- 169134
migcia dla nastaw parametrow
Licencja
W celu aktywacji funkcji PLC DA1 DX-COM-SOFT 1szt.
w oprogramowaniu drivesConnect 169136
Kabel podtaczeniowy
Kabel podtaczeniowy z wiykiem RJ45, 8-pin
05m DC1, DA1 DX-CBL-RJ45-0M5 1 szt
169137
Tm DC1, DA1 DX-CBL-RJ45-1M0
169138
3m DC1, DA1 DX-CBL-RJ45-3M0
169139
Rezystor terminujacy
z 2 rezystorami 120 Q DX-SPL-RJ45-2SL-1PLT  DX-CBL-TERM 1szt.
wtyk RJ45, 8-pin 169140
dla sieci CANopen i Modbus ® RTU
wtyk RJ45, 8-pin easyNet EASY-NT-R 2 szt.
rezystor 124 Q DX-SPL-RJ45-2SL-1PLT 256281
podtaczy¢ do pinu1i2
dla CANopen®
Rozgateziacz
RJ45, 8-pin, DC1, DA1 DX-SPL-RJ45-2SL1PL 1 szt
2 gniazda zenskie/1 wtyk meski 169142
Konwerter interfejsu
Do potaczenia przemiennika z komputerem PC za pomoca oprogramowania
drivesConnect
Konwerter USB/RS485 z kablem DC1, DA1 DX-CBL-PC-1M5 1szt.
podtaczeniowym, RJ45 (8-pin) z se- 171018
paracja galwaniczna
Konwerter USB/RS485 z kablem DC1, DA1 DX-COM-PCKIT 1 szt
podtaczeniowym, RJ45 (8-pin) z se- 169135

paracja galwaniczna, gniazdo
SUB-D (9-pin), blok 5-ciu zaciskow,
wskazniki LED.
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Przemienniki czestotliwosc PowerXL" 27

Wyposazenie dodatkowe

Opis Stosowane do Typ Opak.
Nr zam.
Modut rozszerzen
Wejscia 110V (z separacja ~ DC1 DXC-EXT-10110 1szt.
galwaniczng) 169032
Wejscia 230V (z separacja ~ DC1 DXC-EXT-10230
galwaniczng) 169033
2 wyjscia przekaznikowe DC1 DXC-EXT-2R01A0
1 wyj$cie analogowe 169030
2 wyjscia przekaznikowe DC1 DXC-EXT-2R0
169031
3 wejscia cyfrowe DA1 DXA-EXT-3DI1RO
1 wyj$cie przekaznikowe 169036
3 wyjscia przekaznikowe DA1 DXA-EXT-3RO
169121
3 wejscia cyfrowe DC1 DXC-EXT-LOCSIM 1 szt
1 wyj$cie przekaznikowe 169034
1 potencjometr wartosci
zadanej
2-kanatowy DA1 DXA-EXT-ENCOD 1 szt
maks. 500 kHz 169035

5VTTL A&B,/A&/B,

5V DC, maks. 200 mA

24V HTL,A&B, /A &/B,
24V DC, wymagane ze-
wnetrzne napigcie zasilania
maks. 30V DC
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28 Przemienniki czestotliwosc PowerXL"

Wyposazenie dodatkowe

Protokoty opcjonalne Stosowane do Typ Opak.
Nr zam.
Modut komunikacyjny
2 x RJ45, 8-pin Ethernet IP DA1 DX-NET-ETHERNET-21) 1szt.
169122
Modbus/TCP DA1 DX-NET-MODBUSTCP-2"
169126
EtherCAT DA1 DX-NET-ETHERCAT-21
169127
BACnet/IP DA1 DX-NET-BACNETIP-2"
169128
PROFINET DA1 DX-NET-PROFINET-2"
169125
DeviceNet DA1 DX-NET-DEVICENET")
169123
PROFIBUS DA1 DX-NET-PROFIBUS
169124
Modut SmartWire-DT
z gniazdem dla SWD4-8SF2-5 SmartWire-DT DAT1 (IP20) DX-NET-SWD1" 1 szt.
169129
SmartWire-DT DC1/DA1 DX-NET-SWD2"
(IP55/1P66) 169130
SmartWire-DT DC1 (1P20) DX-NET-SWD3
169131
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Przemienniki czestotliwosc PowerXL" 29

Rezystory hamowania

Rezystancja Moc ciagta Stopien Stosowane Typ Opak.
ochrony do Nr zam.
Pos
kw

Rezystor hamowania
Rezystora hamowania w obudowie aluminiowej anodowanej

do bezpos$redniego montazu w przemiennikach wielko$ci FS2 i FS3

100 0,2 P54 DC1, DA1 DX-BR3-100 1 szt.
169150
Rezystor hamowania w aluminiowej obudowie
do bezpos$redniego montazu w przemiennikach wielko$ci FS4 i FS5
i 33 05 P54 DA1 DX-BR5-033 1 szt.
169151
Rezystor hamowania w aluminiowej obudowie z wbudowanym w obudowe stykiem
zabezpieczenia temperaturowego oraz 1 metrowym kablem przytaczeniowym
75 14 1P20 DC1, DA1 DX-BR075-1K4" 1 szt.
171917
100 14 1P20 DC1, DA1 DX-BR100-1K4"
171896
100 0.8 1P20 DC1, DA1 DX-BR100-0K8"
171907
100 1,6 1P20 DC1, DA1 DX-BR100-1K6"
171924
150 05 1P20 DC1, DA1 DX-BR150-0K5"
171916
150 14 1P20 DC1, DA1 DX-BR150-1K4"
171895
200 08 1P20 DC1, DA1 DX-BR200-0K8"
171894
200 04 1P20 DC1, DA1 DX-BR200-0K4"
171915
400 04 1P20 DC1, DA1 DX-BR400-0K4"
171914
Rezystor hamowania w aluminiowej obudowie z wbudowanym w obudoweg stykiem
zabezpieczenia temperaturowego oraz zaciskami zasilajgcymi
35 11 1P20 DA1 DX-BR035-1K1" 1 szt.
171927
50 04 1P20 DC1, DA1 DX-BR050-0K4"
171906
50 9.8 1P20 DC1, DA1 DX-BR050-0K8"
171910
100 0,2 1P20 DC1, DA1 DX-BR100-0K2"
171909
100 04 1P20 DC1, DA1 DX-BR100-0K4"
171926
Uwaga ) Na zapytanie.
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30 Przemienniki czestotliwosc PowerXL"

Rezystory hamowania

Rezystancja Moc ciagta Stopien Stosowane Typ Opak.
ochrony do Nr zam.
Pos
kw
Rezystor hamowania z ochronna siatka metalowa z wbudowanym w obudoweg stykiem
zabezpieczenia temperaturowego oraz zaciskami zasilajacymi
2 54,3 1P20 DA1 DX-BR002-54K3") 1 szt.
171923
2 102,4 1P20 DA1 DX-BR002-102K4"
171903
6 5,1 1P20 DA1 DX-BR006-5K1"
171913
6 9,2 1P20 DA1 DX-BR006-9K2"
171893
6 18,1 1P20 DA1 DX-BR006-18K1")
171922
6 333 1P20 DA1 DX-BR006-33K3!)
171902
12 3,1 1P20 DA1 DX-BR012-3K1"
171912
12 5,1 1P20 DA1 DX-BR012-5K1"
171929
12 9,2 1P20 DA1 DX-BR012-9K2"
171921
12 18,1 1P20 DA1 DX-BR012-18K1"
171901
22 14 1P20 DA1 DX-BR022-1K4"
171911
22 3,1 1P20 DA1 DX-BR022-3K1"
171928
22 5,1 1P20 DA1 DX-BR022-5K1"
171920
22 9,2 1P20 DA1 DX-BR022-9K2"
171900
40 31 1P20 DA1 DX-BR040-3K1"
171919
40 5,1 1P20 DA1 DX-BR040-5K1"
171899
47 3,1 1P20 DC1, DA1 DX-BR047-3K1")
171908
47 5,1 1P20 DC1, DA1 DX-BR047-5K1"
171925
47 9,2 1P20 DC1, DA1 DX-BR047-9K2"
171905
50 3,1 1P20 DC1, DA1 DX-BR050-3K1")
171918
50 5,1 1P20 DC1, DA1 DX-BR050-5K1"
171898
75 5,1 1P20 DC1, DA1 DX-BR075-5K1"
171897
100 6,2 1P20 DC1, DA1 DX-BR100-6K2"
171904
Uwaga ) Na zapytanie.
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Przemienniki czestotliwosc PowerXL" 31

Dlawiki sieciowe, dlawiki silnikowe

Znamionowy Indukcyjno$é Maksymalna Typ Opak.
prad pracy moc strat Nr zam.
le L Py
A mH W
Dtawik sieciowy
1-fazowy
maks. dopuszczalne napigcie zasilania V AC: 260 V +0% (50/60 Hz)
58 5,05 9 DX-LN1-006 1 szt.
269490
8,6 341 1 DX-LN1-009
269495
13 2,25 12 DX-LN1-013
269496
18 1,63 17 DX-LN1-018
269497
24 1,22 20 DX-LN1-024
269498
32 0,92 24 DX-LN1-032
169791
3-fazowy
maks. dopuszczalne napigcie zasilania V AC: 550 V +0% (50/60 Hz)
39 7,51 17 DX-LN3-004 1 szt.
269500
6 49 19 DX-LN3-006
269501
10 2,94 33 DX-LN3-010
269502
16 1,84 44 DX-LN3-016
269503
25 1,18 57 DX-LN3-025
269504
40 0,64 59 DX-LN3-040
269505
50 0,37 58 DX-LN3-050
269506
60 0,31 60 DX-LN3-060
269507
80 0,23 86 DX-LN3-080
269508
100 0,18 101 DX-LN3-100
269509
120 0,15 100 DX-LN3-120
269510
160 0,11 140 DX-LN3-160
269511
200 0,09 154 DX-LN3-200
269512
250 0,07 155 DX-LN3-250
269513
300 0,06 196 DX-LN3-300
269514
303 0,06 230 DX-LN3-303
169143
370 0,05 290 DX-LN3-370
169144
450 0,04 300 DX-LN3-450
169145
Dtawik silnikowy (kluczowanie)
(12 kHz)
3-fazowy
maks. dopuszczalne napigcie zasilania V AC: 750 V +0% (50/60 Hz)
5 2 24 DX-LM3-005 1 szt
269538
8 4,1 54 DX-LM3-008
269539
n 3 n DX-LM3-011
269541
16 15 78 DX-LM3-016
269542
35 1 116 DX-LM3-035
269543
50 0,6 168 DX-LM3-050
269544
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32 Przemienniki czestotliwosc PowerXL"

Dlawiki silnikowe, filtry sinus

Znamionowy Indukcyjno$é Maksymalna Typ Opak.
prad pracy moc strat Nr zam.
le L Py
A mH W
Dtawik silnikowy (kluczowanie)
(12 kHz)
3-fazowy
maks. dopuszczalne napigcie zasilania V AC: 750 V +0% (50/60 Hz)
63 05 193 DX-LM3-063 1 szt.
269545
80 05 206 DX-LM3-080
269546
100 0,45 294 DX-LM3-100
269547
150 0,35 424 DX-LM3-150
269548
180 03 498 DX-LM3-180
269549
220 0,2 517 DX-LM3-220
269560
260 0,15 520 DX-LM3-260
269561
303 0,15 - DX-LM3-303
169146
370 0,12 - DX-LM3-370
169147
450 0,1 - DX-LM3-450
169148
Filtr sinus
3-fazowy
4 n 50 DX-SIN3-004 1 szt.
271538
10 5,1 100 DX-SIN3-010
271590
16,5 3,07 70 DX-SIN3-016
271591
23,5 25 125 DX-SIN3-023
271593
32 2 100 DX-SIN3-032
271594
37 17 100 DX-SIN3-037
271595
48 1,2 240 DX-SIN3-048
271597
61 1 280 DX-SIN3-061
271599
72 0,95 300 DX-SIN3-072
271600
90 08 290 DX-SIN3-090
271601
115 0,7 460 DX-SIN3-115
271602
150 05 530 DX-SIN3-150
271603
180 04 500 DX-SIN3-180
271604
250 0,35 550 DX-SIN3-250
271605
440 0,14 650 DX-SIN3-440 1 szt.
271606
480 0,14 1550 DX-SIN3-480 1 szt
169149
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Przemienniki czestotliwosc PowerXL" 33

Filtr RFI

Prad wejsciowy Stosowane do Typ Opak.
I Nr zam.
LN
A
Filtr RFI
1-fazowy
Napigcie zasilania (50/60Hz) U,y [V] maks. 240 +10%
Montaz pomigdzy przemiennikiem a ptyta montazowa
8 DC1-12 DX-EMC12-008" 1 szt
DA1-12... 172273
12 DX-EMC12-012"
172274
16 DX-EMC12-016"
172275
20 DX-EMC12-020"
172276
30 DX-EMC12-030"
172277
3-fazowy
Napigcie zasilania (50/60Hz) U,y [V] maks. 480 +10%
Montaz pomigdzy przemiennikiem a ptyta montazowa
8 DC1-32... DX-EMC34-008" 1 szt
DC1-34... 172278
12 DA1-32... DX-EMC32-0121)
DA1-34... 172279
16 DX-EMC34-016"
172280
30 DX-EMC34-030"
172281
Montowany z boku przemiennika
42 DA1-32... DX-EMC34-042"
DA1-34... 172282
55 DX-EMC34-055"
172283
75 DX-EMC34-075"
172284
100 DX-EMC34-100"
172285
130 DX-EMC34-130"
172286
180 DX-EMC34-180"
172287
250 DX-EMC34-250"
172288
400 DX-EMC34-400"
172289
Uwaga ) Na zapytanie.
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34 Przemienniki czestotliwosc PowerXL

Elementy toru zasilajacego

Projektowanie

n
N

(N~

3~

Oznaczenia

F = bezpieczniki lub wytacznik
Q = stycznik

R = dtawik lub rezystor

K = filtr RFI

T = przemiennik czestotliwo$ci
M = silnik
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Przemienniki czestotliwos§ci moga by¢ podtaczone bez dodatkowych obostrzen do
sieci pradu przemiennego z uziemionym punktem gwiazdowym (TN, TT)

Bezpieczniki (wytaczniki) zapewniaja ochrong przewodoéw i aparatow elektrycz-
nych.

Dla ochrony przed porazeniem zaleca sig zastosowanie ochrony dodatkowej

w postaci wytacznikow réznicowopradowych (TYP B).

Styczniki wykorzystywane sa do zataczania/wytaczania napigcia zasilajacego.

Dtawiki sieciowe ograniczaja THD pradu, zmniejszaja szpilki pradu i ograniczaja
prad tadowania kondensatora. Dodatkowo zabezpieczaja modut prostownika przed
przepigciami pochodzacymi z sieci zasilajace;.

Filtr RFI thumi emitowane z urzadzenia pole elektromagnetyczne o duzej czestotli-
wosci. Zapewnia spetnienie wymagan zawartych w standardach odno$nienie
poziomu EMC.

Uwaga: Zewnetrzne filtry moga by¢ wykorzystane w przypadku gdy przemiennik nie
posiada filtra wewnetrznego. Obecnie wigkszo$¢ przemiennikéw posiada wbudo-
wany filtr. Zewnetrzny filtr umozliwia zwigkszenie dopuszczalnej dtugos$ci prze-
wodow i ogranicza prad uptywowy.

Przemiennik czgstotliwo$ci umozliwia ptynna regulacje predkos$ci obrotowej silnika
trojfazowego. W tym celu przeksztatcaja napigcie sieci zasilajacej o statej amplitu-
dzie i czestotliwo$ci na napigcie wyj$ciowe o zmiennej warto$ci amplitudy i czesto-
tliwosci.

Rezystor hamowania wytraca energie pobierana z silnika w czasie hamowania.
W tym celu przemiennik musi by¢ wyposazony w tranzystor hamowania, ktéry
wiacza rezystor hamowania réwnolegle do obwodu DC.

Dtawik silnikowy

* Kompensuje prad pojemno$ciowy

* Redukuje tetnienia pradu

* Ttumi odziatywanie réwnolegtego potaczenia przewodéw przy zasileniu z prze-
miennika kilku silnikow.

Filtr sinus

» Wygtadza napigcie na wyj$ciu przemiennika

* Wydtuza zywotno$¢ izolacji silnika ograniczajac warto$¢ du/dt

* Redukuje prady uptywowe zwigkszajac wydajno$¢ silnika i poprawiajac wspot-
czynniki EMC

Ekranowane kable silnikowe ttumia emisje pola elektromagnetycznego do dopusz-
czalnego poziomu EMC. Musza by¢ uziemione z obu stron duza powierzchnia styku.

Tréjfazowy silnik asynchroniczny zamienia moc elektryczna (P ~ U x 1) na moc
mechaniczna (P~ M x n).



Podtaczenie zasilania

Przemienniki czestotliwo$ci moga byé
podtaczane do sieci tréjfazowej z uzie-
mionym punktem gwiazdowym
(zgodnie z IEC 60364) bez dodatkowych
obostrzen.

Y
& YY)
Y L3
N
PE
Y
& YY)
/YY) L3

PEN

Podtaczenie przemiennika do sieci

niesymetrycznie uziemnionej, takiej

jak uziemiona faza w potaczeniu

w trojkat (USA), lub podtaczenie do

sieci nieuziemionej IT lub o duzej

rezystancji uziemienia (>30 Q) jest

dozwolone z pewnymi ograniczeniami.

W takim przypadku mozna zastosowac

jedynie przemiennik bez filtru RFI.

W przypadku przemiennika z zabudo-

wanym filtrem nalezy roztaczy¢ jego

podtaczenie do uziemienia.

Napigcie sieci zasilajacej musi spet-

nia¢ wymagania:

¢ maksymalne zmiany amplitudy
napigcia zasilania (Upy): £10%

¢ maksymalna asymetria napigcia:
+3%

¢ maksymalna zmiana czestotliwos$ci
zasilania: +4%

Dopuszczalny jest dodatkowy spadek

napigcia zasilania 0 4% w sieci uzyt-

kownika w odniesieniu do minimalnej

warto$ci napigcia sieci (Upy —10%).
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Informacje ogdlne o projektowaniu

Bezpieczenstwo i zataczanie

Dla przemiennikéw czgstotliwo$ci
elementy w torze zasilajacym sa
dobierane na prad znamionowy prze-
miennika Iy dla kategorii AC-1.
Bezpieczniki, wytaczniki i przekroje
przewoddw muszg spetnia¢ wyma-
gania obowiazujace w danym kraju.
Urzadzenia ochronne réznicowe
chronia ludzi i zwierzeta przed wyste-
powaniem (nie powstawaniem) niedo-
puszczalnie wysokich napigé¢ dotyko-
wych. Zapobiegaja one
niebezpiecznym, niekiedy $miertelnym
obrazeniom spowodowanym przez
niekontrolowany przeptyw pradu.
Dodatkowo petnia funkcje ochrony
przeciwpozarowej. W przypadku prze-
miennikéw czestotliwosci wolno
stosowac tylko uniwersalne wytacz-
niki réznicowopradowe (RCD, typ B).

Oznaczanie wytacznikdw réznicowo-
pradowych typu B:

= Y

Ze wzgledu na zasade dziatania prze-
miennikéw ich pracy towarzyszy
powstawanie pradéw uptywowych.
Wynika to z wystepowania pojemno$ci
pasozytniczych pomigdzy przewodami
zasilajacymi, ekranem, filtrami a uzie-
mieniem. Prad uptywowy moze prze-
kracza¢ 3,5 mA i wymaga stosowania
lepszych uziemien zgodnie z EN 50178
(przekroj przewodu ochronnego

>10 mm?2).

EMC

Przemienniki czestotliwo$ci posiadaja
tranzystory IGBT w falowniku, ktore sa
przetaczane z duza czestotliwoscia.
Przetaczanie tranzystoréw generuje
pole elektromagnetyczne o czgstotli-
wosciach radiowych, ktére moze
negatywnie wptywacé na urzadzenia
elektroniczne znajdujace sig w poblizu
przemiennika.

W Europie obowiazuje dyrektywa
EMC. Wymagania dla przemiennikéw
czestotliwo$éi w tym zakresie zawiera
standard IEC/EN 61800-3 opisujacy
uktad od zasilania do silnika. Obie serie
DC1iDAT (z wewnatrznym/
zewnetrznym filtrem RFI) spetniaja
wymagania dla srodowiska kategorii 1
(publiczne), a tym samym spetniaja
wymagania dla $rodowiska 2 (przemy-
stowe).

Publiczna sie¢ SN

Publiczna
sie¢ niskiego
napigcia

Kategoria C1/C2

T
|
|
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Kategoria C2 :

Srodowisko 1 i

Przemiennik czestotliwosci

Przemienniki czgstotliwo$ci sa urza-

dzeniami wykorzystywanymi do ptyn-

nego regulowania predkosci obro-
towej silnika indukcyjnego. Mozna je
instalowa¢ wewnatrz urzadzenia lub
montowa¢ wraz z innymi elementami
maszyny lub instalacji. Wspétczesne
przemienniki kompaktowe sktadaja sig

z dwoch podstawowych elementow:

sekcji mocy (1) i sekji sterowania ().

@ Sekeja mocy:

A = prostownik
B = wewnetrzny obwadd DC
C = falownik (IGBT)

(@ Sekcja sterowania:

1/0 = analogowe i cyfrowe
we/wy

KEYPAD = panel obstugi

BUS = porty szeregowe/inter-
fejsy

(RS485, interfejsy polowe, inter-
fejs do PC)

Sie¢
przemystowa

Sie¢
_prywatna

Kategoria C1/C2
Kategoria C3/C4

Srodowisko 1 lub 2

Kategoria C3/C4

Srodowisko 2

Sygnaly sterujace praca przemiennika
(start/stop, napigcie wyj$ciowe,
czestotliwo$¢é wyjsciowa) moga
pochodzi¢ z réznych Zrédet:

we/wy analogowe i cyfrowe

* panel uzytkownika z przyciskami i
wysSwietlaczem

standardowy interfejs komunika-
cyjny (BUS) z RS485 (Modbus RTU),
CANopen lub opcjonalny (np.
PROFIBUS-DP)

Wewnetrzny uktad sterujacy kontro-
luje warto$ci wszystkich zmiennych
opisujacych stan przemiennika i auto-
matycznie wytacza urzadzenie, jezeli
warto$¢ jakiej$ zmiennej osiagnie
niebezpieczny poziom. Sekcja mocy
sktada sig z trzech podgrup:

¢ prostownik (A)
e wewnatrzny obwod DC (B)
¢ modut falownika (C)

1/0 ~—
KEYPAD ~a——»

BUS -«—»

~
Pt
<
>
=<,
><
_-

a,

-

Py

Uiy = napiecie fazowe Upc = napigcie obwodu DC  Napigcie wyj$ciowe =

zasilania

UDC = 1,41 X ULN

napigcie obwodu DC
z sinusoidalng modu-
lacja szerokoSci
impulsu (PWM)

Diagram z zasadniczymi elementami przemiennika czestotliwo$ci

www.moeller.pl/powerx|
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Informacje ogdlne o projektowaniu

Metody sterowania

Tranzystory IGBT w przemienniku
czestotliwo$ci sterowane sg na zasa-
dzie modulacji szeroko$ci impulsu
(PWM). W rzeczywistych aplikacjach
przemystowych rozréznia sig nastepu-
jace metody sterowania:

Sterowanie skalarne (U/f)

Sterowanie skalarne (U/f) zkompen-

sacja poslizgu

* Sterowanie wektorowe bezczujni-
kowe (regulacja predkosci)

¢ Sterowanie wektorowe (w petli

zamknigtej)

Sterowanie skalarne jest najlepiej
znana i najpowszechniej stosowang
metoda sterowania. Prosta charakte-
rystyka (liniowa lub kwadratowa)
okres$lajaca zalezno$¢ pomigdzy
amplituda napigcia a czestotliwo$cia
napigcia jest dobrana w taki sposab,
aby utrzymywa¢ odpowiedni poziom
namagnesowania silnika.

Gtowne apilkacje wykorzytujace

sterowanie U/f:

* pompy i wentylatory

¢ przeno$niki poziome i systemy
transportowe

¢ napedy wielosilnikowe (réwnolegte
potaczenie kilku silnikéw pod jeden
przemiennik)

Sterowanie skalarne z kompensacja
poslizgu umozliwia kompensowanie
wptywu zmian predko$ci silnika, na
skutek zmian wielko$ci poslizgu,
ktérego warto$¢ zalezy od obciazenia
silnika.

W sterowaniu wektorowym bezczujni-
kowym pole magnetyczne stojana i
wirnika sa ustawione w taki sposob
aby przeciwstawiac sig sobie. W
sterowaniu tym wymagana jest znajo-
mo$¢ modelu matematycznego silnika,

dlatego nalezy wprowadzi¢ parametry

z tabliczki znamionowej silnika. Prze- X Ry X'
miennik pracujacy w trybie wekto- _fVV\_B Y'Y
rowym moze byé wykorzystany do

zasilania tylko pojedynczego silnika, —— -
nie mozna taczy¢ réwnolegle kilku Ih Iw

silnikéw. Doktadne wyliczanie napig¢

fazowych na wyj$ciu przemiennika

poprawia wta$ciwo$ci regulaciji.

Dzigki temu zmniejszone jest rowniez Uy
nagrzewanie silnika dla matych pred-

kosci. Sterowanie polowo zoriento-

wane zdecydowanie poprawia dyna-

mike i sprawno$¢ uktadu, zwigksza

réwniez zakres wykorzystania prze- @ ! @ '

miennikow.

Gtowne apikacje wykorzystujace Uzwojenie stojana
sterowanie wektorowe bezczujni- Szczelina powietrzna
kowe:

* obrébka materiatow
skraplacze (kompresory)

e uktady o cigzkim rozruchu (wytfa- Oznaczenia o
czarki, mieszadta, miksery) EMC = kompatybilno$¢ elektromagne-
 przeno$niki pionowe (dZwigi, windy) tyczna

IGBT = tranzystory bipolarne z izolo-
wang bramka
RCD = wyfacznik réznicowopradowy

Sterowanie wektorowe wykorzystuje
pomiar pradu na wyj$ciu przemiennika
w uktadzie regulacji. Dzigki temu
mozliwe jest regulowanie momentu
generowanego przez silnik. Predko$é
moze by¢ regulowana dzigki zastoso-
waniu czujnika predkos$ci (tachometr,
enkoder) dzigki czemu uzyskuje sig
zamknieta petle regulaciji.

Transformowane uzwojenie wirnika

Uproszczony schemat zastepczy silnika tréjfazowego

Dane techniczne dla rezystorow hamowania
Moc Ppg rezystoréw hamowania odnosi sig do pracy ciagtej.

W przypadku pracy w niepetnym wymiarze czasu (pracy dorywczej) warto$¢ tej [
mocy chwilowej moze by¢ wyliczona wg podanego nizej wzoru:

Pmax < (Ppg x 100 %) +

Pmax = maksymalna moc impulsu

Ppg = moc ciagta dla wspotczynnika wypetnienia 100%

ED = wspétczynnik wypetnienia
tc = czas cyklu (maksymalnie 120 s)

Cykl pracy jest okreslony i obliczany jako (%) wedtug wzoru:

ED [%] Pos

ED

tc(=1205)

ED [%] = (ED x 100 %) + t,

A
PmaX* **************************************** 1
20
10
6
34
26
125

Sing Dﬂ ﬂ H ﬂ T
ED 100 20 10 5
ED [%]
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Przyklady potaczen dla DC1

Przyktad podtaczenia silnika
o mocy0,75kW zzaprezentowana
tabliczka znamionowa

Przemienniki czestotliwos$ci sa skonfi-
gurowane w taki sposab, ze natych-
miast moga by¢ wykorzystane do A
pracy w trybie sterowania skalarnego
(U/f) bez konieczno$ci wprowadzania
dodatkowych parametrow.

230/400 V [ 3219A |
0.75kW ][ cosp0.79 |
1410 min-1 ||
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W celu zapewnienia idealnej jako$ci
pracy (np. kompensacja poslizgu,
sterowanie wektorowe) dane

z tabliczki znamionowe;j silnika musza
by¢ wprowadzone do przemiennika
czestotliwosci.

Prezentowany przyktad pokazuje para-
metry jakie musza by¢ wprowadzone
w przypadku przemiennika DC1.
Zaprezentowano réwniez podfaczenie
w przypadku zasilania tréjfazowego.

|
|
|
O |

-

Przyktady podtaczenia do 3-fazowej
sieci zasilajacej

3AC 400V ‘ - J
50/60 Hz - a - - =o% g+ -
S ] | g F B g = 94 e =
e[ Jof [ [2] [3] [of [s] [e] [2] [&] [o] [
S|t 8 & 82 3|t E‘éi;%é’i .
ZIS =2 +
ewe 3 VA ERVAREL L =g
~o T~ R N &
sl O A O] | A
Y| VAR T At =AY
® I CP I
C+ 4“7 | |

i

|

i — CPU pE

] I X1
P —| > PIN 8

f | ’ (PINZ) |
<

e PIN 7

l D (PINT) L———
T RS485

FS2, FS3

Diagram potfaczen dla DC1-34...
(@ Tylko rozmiary FS2 i FS3 maja zaciski DC+ i BR do podtaczenia zewnetrznego rezystora hamowania (opcja).

Fabryczna konfiguracja sygnatow 9: 0V, potencjat odniesienia
sterujacych: 10/11: Przekaznik: RUN = sygnat
1: 24 V: +24V napigcie sterujace, pracy (zwierny)

maks. 100 mA , DI Wejscie cyfrowe = +24 V DC
2 DIN:FWD = obroty w przéd Al Wejséie analogowe = 0-10V,

(zgodnie z kierunkiem wska-

; 0/4-20 mA
z0wek zegara) _ g
3 DIZREV=obrotywiyl(prze-  DO' WYIScie cyftowe =424V,
ciwnie wzgledem wskazéwek o
zegara) AO:  Wyijscie analogowe =0-10V,
4  DI3: FF1 = stafa predkosé 1 maks. 20 mA
lub Al2

Funkeja i tryb pracy we/wy ustawiany

5 10 V: +10 V napigcie referen-
cyjne, maks. 10 mA

6: Al1: f-setpoint = sygnat czesto-
tliwosci zadanej (0...+10 V)

1. 0V, potencjat odniesienia

8: AQ: f-Out = czestotliwo$é
wyjsciowa silnika (0...+10'V)

jest przy pomocy parametréw konfi-
gurowanych w przemienniku. Opis
parametréw mozna odnalez¢ w doku-
mentacji MN04020003Z.

www.moeller.pl/powerx|
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Przyklad potaczen dla DC1

Przyktad podtaczenia silnika 0 mocy 0,75 kW

Silnik: P = 0,75 kW

Zasilanie: ukfad sieci TN-S 400 V 50/60 Hz

Przyktad podtaczenia spetnia wymogi EMC: uktad silnopradowy (zobacz rysunek
ponizej).

Wariant A:

Silnik z uzwojeniami skojarzonymi w tréjkat.

DC1... przemiennik czestotliwo$ci z zasilaniem jednofazowym (230 V).

1~230V,50/60 Hz

L
N
PE —=
f f
FAZBIIN  F1 5
DILM7 01T7\j
(+DILM12-XP1)
® |
R1 % PE
DX-LN1-009 i
"
CTu e
|
|
|
Dc1-12403... |
(4.3A) |
T . __

(® Opcjonalne podtaczenie w uktadzie jednofazowym.

www.moeller.pl/powerx|

Poprzednio wskazany silnik o mocy 0,75 kW moze by¢ podtaczony do sieci jednofa-
zowej (wariant A, uzwojenia skojarzone w trdjkat) lub do sieci trojfazowej

(wariant B, uzwojenia skojarzone w gwiazde).

Przemiennik czestotliwo$ci oraz inne elementy dobrane s z uwzglednieniem sieci
zasilajacejna 1x230 V AC (DC1-124D3...) lub 3 x 400 V AC (DC1-342D2...).

Wariant B:

Silnik z uzwojeniami skojarzonymi w gwiazde.

DC1... przemiennik czestotliwosci z zasilaniem trdjfazowym (400 V).

3~ 400V, 50/60 Hz

L1
:
PE = ! f
PKM0-63 O Ef\ﬂ\fﬂ
LG ]G
> > 1>
T ]
DILEM-10 Q11 Y -A-
Ut |Vt (w1
R 33 3 fE
DX-LN3-004
Uz |v2 (w2
4
I T
i
|
DC1-34202... |
(2.2 A)

I
no_ Julviwipe|
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Elementy przeznaczone do faczenia i zabezpieczania

Projektowanie
Typ Silnik Przemiennik Podtaczenie do sieci

Przypisana moc Znamiono-  Znamionowy Prad pobierany  Urzadzenie Urzadzenie Stycznik Dtawik sieciowy

silnika?) wy prad prad pracy? z sieci ochronne ochronne

silnika

P P le le In

kw HP A A A
Ue 230 V AC, 1-faz./U, 230 V AC, 3-faz.
DC1-122D3 0,37 05 2 23 5 FAZ-B10/1N = DILM7 DX-LN1-006
DC1-124D3 0,75 1 32 43 85 FAZ-B10/1N = DILM7 DX-LN1-013
DC1-127D0 15 2 6,3 7 139 FAZ-B16/1N = DILM7 DX-LN1-018
DC1-12011 22 3 87 10,5 19,5 FAZ-B25/1N = DILM7 DX-LN1-024
DC1-12015 4 5 14,8 15 30,5 FAZ-B40/1N = DILM7 DX-LN1-032
U, 400 V AC, 3-faz./U, 400 V AC, 3-faz.
DC1-342D2 0,75 1 19 22 24 FAZ-B6/3 PKMO0-6,3 DILM7 DX-LN3-004
DC1-344D1 15 2 36 4,1 43 FAZ-B6/3 PKMO0-6,3 DILM7 DX-LN3-006
DC1-345D8 2,2 3 5 58 6,1 FAZ-B10/3 PKMO0-10 DILM7 DX-LN3-010
DC1-349D5 4 5 85 95 98 FAZ-B16/3 PKMO0-16 DILM7 DX-LN3-010
DC1-34014 55 15 1,3 14 14,6 FAZ-B20/3 PKMO0-20 DILM7 DX-LN3-016
DC1-34018 15 10 15,2 18 18,1 FAZ-B25/3 PKMO0-25 DILM7 DX-LN3-025
DC1-34024 " 15 21,1 24 24,7 FAZ-B32/3 PKMO0-32 DILM17 DX-LN3-025
Ue 230 V AC, 1-faz./U, 230 V AC, 3-faz.
DA1-124D3 0,75 1 32 43 85 FAZ-B10/1N - DILM7 DX-LN1-013
DA1-127D0 15 2 6,3 7 139 FAZ-B16/1N - DILM7 DX-LN1-018
DA1-12011 2,2 3 8,7 10,5 19,5 FAZ-B25/1N - DILM7 DX-LN1-024

www.moeller.pl/powerx|

') Dla standardowego silnika trojfazowego, 4-biegunowego, 1500 obr./min przy 50 Hz, 1800 obr./min przy 60 Hz, chtodzenie zewngtrzne lub we-

wnetrzne.
2 Znamionowy prad pracy dla domysInej czestotliwos$ci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.
3 Tylko dla przemiennikdw z wbudowanym tranzystorem hamowania.
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Elementy przeznaczone do laczenia i zabezpieczania
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Podtaczenie silnika Rezystor hamowania dla podanego cyklu pracy (ED) w %3)
Dtawik silnikowy Filtr sinus 10% 20% 40%
DX-LM3-005 DX-SIN3-004 - - -

DX-LM3-005 DX-SIN3-010 - - -

DX-LM3-008 DX-SIN3-010 DX-BR050-0K4 DX-BR050-0K8 DX-BR047-3K1
DX-LM3-011 DX-SIN3-016 DX-BR050-0K4 DX-BR050-0K8 DX-BR047-3K1
DX-LM3-016 DX-SIN3-016 DX-BR050-0K4 DX-BR050-0K8 DX-BR047-3K1
DX-LM3-005 DX-SIN3-004 - = =

DX-LM3-005 DX-SIN3-010 DX-BR100-0K8 DX-BR100-1K6 DX-BR100-6K2
DX-LM3-008 DX-SIN3-010 DX-BR100-0K8 DX-BR100-1K6 DX-BR100-6K2
DX-LM3-011 DX-SIN3-010 DX-BR100-0K8 DX-BR100-1K6 DX-BR100-6K2
DX-LM3-016 DX-SIN3-016 DX-BR047-3K1 DX-BR047-5K1 DX-BR047-9K2
DX-LM3-035 DX-SIN3-023 DX-BR047-3K1 DX-BR047-5K1 DX-BR047-9K2
DX-LM3-035 DX-SIN3-023 DX-BR047-3K1 DX-BR047-5K1 DX-BR047-9K2
DX-LM3-005 DX-SIN3-010 DX-BR100-0K2 DX-BR100-0K4 -

DX-LM3-008 DX-SIN3-010 DX-BR050-0K4 DX-BR050-0K8 -

DX-LM3-011 DX-SIN3-016 DX-BR050-0K8 DX-BR035-1K1 -
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42 Przemienniki czestotliwosc PowerXL
Elementy przeznaczone do faczenia i zabezpieczania
Typ Silnik Przemiennik czgstotliwo$ci Podtgczenie do sieci
Przypisana moc sil- Znamiono-  Znamionowy Prad pobierany  Urzadzenie Urzadzenie Stycznik Dfawik sieciowy
nika? wy prad prad pracy? z sieci ochronne ochronne
silnika
P P le le Iin
kw HP A A A
U, 400 V AC, 3-faz./U, 400 V AC, 3-faz.
DA1-342D2 0,75 1 19 22 24 FAZ-B6/3 PKM0-6,3 DILM7 DX-LN3-004
DA1-344D1 15 2 3,6 41 43 FAZ-B6/3 PKM0-6,3 DILM7 DX-LN3-006
DA1-345D8 2,2 3 5 58 6,1 FAZ-B10/3 PKMO-10 DILM7 DX-LN3-010
DA1-349D5 4 5 85 95 938 FAZ-B16/3 PKMO-16 DILM7 DX-LN3-010
DA1-34014 55 15 1.3 14 14,6 FAZ-B20/3 PKM0-20 DILM7 DX-LN3-016
DA1-34018 15 10 15,2 18 18,1 FAZ-B25/3 PKMO0-25 DILM7 DX-LN3-025
DA1-34024 " 15 21,7 24 24,7 FAZ-B32/3 PKMO0-32 DILM17 DX-LN3-025
DA1-34030 15 20 29,3 30 30,8 FAZ-B40/3 - DILM17 DX-LN3-040
DA1-34039 18,5 25 36 39 40 FAZ-B50/3 = DILM25 DX-LN3-040
DA1-34046 22 30 | 46 47,1 FAZ-B63/3 = DILM40 DX-LN3-050
DA1-34061 30 40 55 61 62,8 NZMC1-S80 - DILM50 DX-LN3-080
DA1-34072 37 50 68 72 738 NZMC1-S80 - DILM65 DX-LN3-080
DA1-34090 45 60 81 90 92,2 NZMC1-S100 - DILM80 DX-LN3-100
DA1-34110 55 75 99 110 12,5 NZMC2-S125 - DILM95 DX-LN3-120
DA1-34150 75 100 134 150 153,2 NZMC2-S160 - DILM150 DX-LN3-160
DA1-34180 90 150 161 180 183,7 NZMC2-S200 - DILM170 DX-LN3-200
DA1-34202 110 175 196 202 205,9 NZMC3-S250 - DILM185A DX-LN3-250
DA1-34240 132 200 231 240 2445 NZMC3-S320 - DILM185A DX-LN3-250
DA1-34302 160 250 279 302 307,8 NZMC3-S400 - DILM225A DX-LN3-370
DA1-34370 200 300 349 370 - NZMC3-S400 - - -
DA1-34450 250 350 437 450 - NZMC3-S500 - - -
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") Dla standardowego silnika tréjfazowego, 4-biegunowego, 1500 obr./min przy 50 Hz, 1800 obr./min przy 60 Hz, chtodzenie zewngtrzne lub we-

wnetrzne.
2 Znamionowy prad pracy dla domysInej czestotliwos$ci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.
3 Tylko dla przemiennikdw z wbudowanym tranzystorem hamowania.
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Elementy przeznaczone do laczenia i zabezpieczania 2
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Podtaczenie silnika Rezystor hamowania dla podanego cyklu pracy (ED) w %3 3

Dtawik silnikowy Filtr sinus 10% 20% 40% E

=

c

&

:

DX-LM3-005 DX-SIN3-004 DX-BR400-0K4 DX-BR400-0K4 - E
DX-LM3-005 DX-SIN3-010 DX-BR200-0K4 DX-BR200-0K8 -
DX-LM3-008 DX-SIN3-010 DX-BR150-0K5 DX-BR150-1K4 -
DX-LM3-011 DX-SIN3-010 DX-BR100-0K8 DX-BR100-1K4 -
DX-LM3-016 DX-SIN3-016 DX-BR075-1K4 DX-BR075-5K1 -
DX-LM3-035 DX-SIN3-023 DX-BR050-3K1 DX-BR050-5K1 -
DX-LM3-035 DX-SIN3-023 DX-BR040-3K1 DX-BR040-5K1 -
DX-LM3-035 DX-SIN3-032 DX-BR022-5K1 DX-BR022-9K2 -
DX-LM3-050 DX-SIN3-048 DX-BR022-5K1 DX-BR022-9K2 -
DX-LM3-050 DX-SIN3-048 DX-BR022-5K1 DX-BR022-9K2 -
DX-LM3-063 DX-SIN3-061 DX-BR012-9K2 DX-BR012-18K1 -
DX-LM3-080 DX-SIN3-090 DX-BR012-9K2 DX-BR012-18K1 -
DX-LM3-100 DX-SIN3-115 DX-BR006-18K1 DX-BR006-33K3 -
DX-LM3-150 DX-SIN3-115 DX-BR006-18K1 DX-BR006-33K3 -
DX-LM3-150 DX-SIN3-150 DX-BR006-18K1 DX-BR006-33K3 -
DX-LM3-180 DX-SIN3-180 DX-BR006-18K1 DX-BR006-33K3 -
DX-LM3-220 DX-SIN3-250 DX-BR006-18K1 DX-BR006-33K3 -
DX-LM3-260 DX-SIN3-250 DX-BR006-18K1 DX-BR006-33K3 -
DX-LM3-303 DX-SIN3-440 DX-BR006-18K1 DX-BR006-33K3 -

- - DX-BR002-54K3 DX-BR002-102K4

- - DX-BR002-54K3 DX-BR002-102K4
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DC1 (Ue: zasilanie 1 x 230 V AC, U2: wyjscie 1 x 230 V AC)

Dane techniczne
DC1-S24D3... DC1-S27D0... DC1-S2011...
Dane ogdlne
Whytrzymato$é klimatyczna Pw % < 95%, $rednia wilgotno$¢ wzgledna, bez kondensacji (EN 50178)
Pozycja mocowania Pionowa
Wysoko$¢ montazu m 100% obciazalnos¢ (bez ograniczenia) do wysokosci 1000 m n.p.m.
1% redukcja pradu wyj$ciowego na kazde 100 m powyzej 1000 m do maksymal-
nie 4000 m
Ochrona przed dotykiem bezpos$rednim BGV A3 (VBG4, zabezpieczenie przed dotknigciem palcem i grzbietem dtoni)
Poziom zaktécer radiowych
Klasa zaktocen radiowych (EMC) C1, C2, C3, w zaleznosci od dtugosci przewodow zasilajacych silnik, obciazenia i
czynnikéw zewnetrznych moze sie okaza¢ konieczne zastosowanie zewnetrz-
nych filtrow RFI (opcja).
Srodowisko (EMC) Pierwsze i drugie $rodowisko
Dopuszczalna dtugo$é przewodéw od strony silnika | m 25 (200) 25 (200) 25 (200)
(z filtrem sinus)
Czgs¢ silnopradowa
Zasilanie
Napigcie znamionowe sieci Ue Y 230V AC, 1-faz.
Napigcie zasilania zgodnie z IEC (50/60Hz) Uy v 200 (—10%)-240 (+10%)
Prad pobierany z sieci Iin A 6 9,3 14
Czestotliwo$¢ napigcia sieci fin Hz 50/60 50/60 50/60
Zakres zmian czestotliwo$ci napigcia zasilania fin Hz 48-62 Hz 48-62 Hz 43-62 Hz
Podtaczenie do sieci zasilajacej Maksymalnie raz na 30 sekund
Wyjscie przemiennika
Prad przeciazeniowy przez 60 s co 600 s I A 6,45 10,5 15,75
Prad rozruchowy przez2sco 20 s IL A 1,53 12,25 18,38
Napigcie wyjsciowe dla Ue U, v 230V AC, 1-faz. 230 V AC, 1-faz. 230V AC, 1-faz.
Czestotliwos¢ wyjsciowa f, Hz 0-50 Hz (maks. 120 Hz) 0-50 Hz (maks. 120 Hz) 0-50 Hz (maks. 120 Hz)
Czestotliwos$¢ kluczowania fewm kHz 16 16 16
(regulowane 4-32) (regulowane 4-32) (regulowane 4-32)
Metoda sterowania Sterowanie skalarne (U/f)
Kompensacja poslizgu
Warto$¢ zadana czestotliwo$ci, doktadno$é | Hz 0,1 0,1 0,1
Znamionowy prad pracy" le A 43 10,5
Moc strat
Straty cieplne przy znamionowym pradzie Py w 18,5 375 44
Sprawnos¢ n % 95 95 96
Maksymalny prad uptywu bez silnika Ipe mA 2,49 2,49 2,49
Wielko$é FS1 FS1 FS2
Zasilanie silnika
Przypisana moc silnika
dla 115V, 50 Hz P kw - - -
dla 230V, 50 Hz P kw - - -
110-120V, 60 Hz P HP - - -
dla 220-240V, 60 Hz P HP - - -
Moc pozorna
przy znamionowym napigciu 230 V S kVA 0,99 1,61 2,42
przy znamionowym napigciu 240 V S kVA 1,03 1,68 2,52
Funkcja hamowania
Standardowy moment hamujacy - - -
Moment hamowania DC maks. 100% znamionowego pradu le, regulowane
Moment hamowania z zewnegtrznym rezystorem hamo- - - maks. 100% pradu zna-
wania mionowego |, z ze-
wnetrznym rezystorem
hamowania
Minimalny zewnetrzny rezystor hamowania Rimin Q - - 47
Prog zataczenia tranzystora hamowania Unc Y - - 390V DC
Hamowanie DC % I/lg - - -
Moment hamowania % I/lg - - -
Obwadd sterowania
Zewnetrzne napigcie sterujace U v 24V DC (maks. 100 mA) 24V DC (maks. 100 mA) 24V DC (maks. 100 mA)
Napigcie referencyjne Us v 10 V DC (maks. 10 mA) 10V DC (maks. 10 mA) 10V DC (maks. 10 mA)

Uwaga

www.moeller.pl/powerxl

1) Znamionowy prad pracy dla domysInej czgstotliwosci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.
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Typ DC1-122D3... DC1-124D3... DC1-127D0... DC1-12011... DC1-12015...
Dane ogdlne
Wytrzymato$¢ klimatyczna Pw % < 95%, $rednia wilgotno$¢ wzgledna, bez kondensacji (EN 50178)
Pozycja mocowania Pionowa
Wysoko$¢ montazu m 100% obciazalnos¢ (bez ograniczenia) do wysokosci 1000 m n.p.m.
1% redukcja pradu wyj$ciowego na kazde 100 m powyzej 1000 m do maksymalnie 4000 m
Ochrona przed dotykiem bezpos$rednim BGV A3 (VBG4, zabezpieczenie przed dotknigciem palcem i grzbietem dtoni)
Poziom zaktécer radiowych
Klasa zaktocen radiowych (EMC) C1, C2, C3, w zalezno$ci od dtugosci przewodow zasilajacych silnik, obciazenia i czynnikow ze-
wnetrznych moze sig okaza¢ konieczne zastosowanie zewnetrznych filtrow RFI (opcja).
Srodowisko (EMC) Pierwsze i drugie $rodowisko
Dopuszczalna dtugos$¢ przewodow od strony | m 25 (200) 25 (200) 25 (200) 25 (200) 25 (200)
silnika (z filtrem sinus)
Czgs¢ silnopradowa
Zasilanie
Napigcie znamionowe sieci Ue v 230 V AC, 1-faz.
Napigcie zasilania zgodnie z IEC (50/60Hz) Uiy v 200 (-10%)-240 (+10%)
Prad pobierany z sieci Iin A b 85 13,9 19,5 30,5
Czestotliwo$¢ napigcia sieci fin Hz 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60
Zakres zmian czestotliwo$ci napigcia fin Hz 43-62 Hz 48-62 Hz 43-62 Hz 43-62 Hz 43-62 Hz
zasilania
Podtaczenie do sieci zasilajacej Maksymalnie raz na 30 sekund
Wyjscie przemiennika
Prad przeciazeniowy przez 60 s co 600 s I A 3,45 6,45 105 15,75 22,5
Prad rozruchowy przez2sco 20 s I A 4,03 1,53 12,25 18,38 26,25
Napigcie wyjsciowe dla Ue U, v 230 V AC, 3-faz.
Czestotliwo$¢ wyjsciowa fy Hz 0-50 Hz 0-50 Hz 0-50 Hz 0-50 Hz 0-50 Hz
(maks. 500 Hz) (maks. 500 Hz) (maks. 500 Hz) (maks. 500 Hz) (maks. 500 Hz)
Czestotliwos$¢ kluczowania fewm kHz 16 8
(regulowane 4-32) (reg. 4-24)
Metoda sterowania Sterowanie skalarne (U/f)
Kompensacja poslizgu
Warto$¢ zadana czestotliwosci, doktadno$é¢ | Hz 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1
Znamionowy prad pracy" le A 23 43 7 10,5 15
Moc strat
Straty cieplne przy znamionowym Py w 18,5 45,75 63 1034 160
pradzie
Sprawno$¢ n % 95 939 95,8 95,3 96
Maksymalny prad uptywu bez silnika Ipe mA 2,49 2,49 2,49 2,49 <1
Wielkosé FS1 FS1 FS2 FS2 FS3
Zasilanie silnika
Przypisana moc silnika
dla 230 V, 50 Hz P kw 0,37 0,75 1,5 2,2 4
dla 220-240V, 60 Hz P HP 05 1 2 5
Moc pozorna
przy znamionowym napigciu 230 V S kVA 0,92 1,71 2,79 4,18 598
przy znamionowym napigciu 240 V S kVA 0,96 1,79 291 4,36 6,24
Funkcja hamowania
Standardowy moment hamujacy maks. 30% My maks. 30% My maks. 30% My maks. 30% My maks. 30% My
Moment hamowania DC maks. 100% znamionowego pradu le, regulowane
Moment hamowania z zewnegtrznym - - maks. 100% znamionowego pradu le z zewnetrznym rezy-
rezystorem hamowania storem hamowania
Minimalny zewnetrzny rezystor Rmin 0 - - 47 47 47
hamowania
Prog zataczenia tranzystora hamowania ~ Upg ' - - 390V DC 390V DC 390V DC
Hamowanie DC % I/le - - - - -
Moment hamowania % I/lg - - - - -
Obwadd sterowania
Zewnetrzne napigcie sterujace Ue v 24V DC (maks. 100 mA)
Napiecie referencyjne Us v 10 V DC (maks. 10 mA)

Uwaga

)Znamionowy prad pracy dla domysinej czgstotliwosci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.
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DC1 (Ue: zasilanie 3 x 400 V AC, U2: wyjscie 3 x 400 V AC)

Typ DC1-342D2... DC1-344D1... DC1-345D8...
Dane ogdlne
Wytrzymato$¢ klimatyczna Pw % < 95%, $rednia wilgotno$¢ wzgledna, bez kondensacji (EN 50178)
Pozycja mocowania Pionowa
Wysoko$¢ montazu m 100% obciazalnos¢ (bez ograniczenia) do wysokosci 1000 m n.p.m.
1% redukcja pradu wyj$ciowego na kazde 100 m powyzej 1000 m do maksymalnie 4000 m
Ochrona przed dotykiem bezposrednim BGV A3 (VBG4, zabezpieczenie przed dotknigciem palcem i grzbietem dtoni)
Poziom zaktécer radiowych
Klasa zaktocen radiowych (EMC) C1, C2, C3, w zaleznosci od dtugosci przewodow zasilajacych silnik, obciazenia i czynnikow ze-
wnetrznych moze sig okazac¢ konieczne zastosowanie zewngtrznych filtréw RFI (opcja).
Srodowisko (EMC) Pierwsze i drugie $rodowisko
Dopuszczalna dtugos$é przewodow od strony | m 25 (200) 25 (200) 25 (200)
silnika (z filtrem sinus)
Czes¢ silnopragdowa
Zasilanie
Napigcie znamionowe sieci Ue v 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz.
Napigcie zasilania zgodnie z IEC (50/60Hz) Uy v 380 (~10%)-480 (+10%) 380 (—10%)-480 (+10%) 380 (—10%)-480 (+10%)
Prad pobierany z sieci Iin A 2,4 43 6,1
Czestotliwo$¢ napigcia sieci fin Hz 50/60 50/60 50/60
Zakres zmian czestotliwo$ci napigcia zasilania  fiy Hz 48-62 Hz 43-62 Hz 43-62 Hz
Podtaczenie do sieci zasilajacej Maksymalnie raz na 30 sekund
Wyj$cie przemiennika
Prad przeciazeniowy przez 60 s co 600 s IL A 33 6,15 8,7
Prad rozruchowy przez2sco20 s IL A 3,85 7,18 10,15
Napigcie wyjsciowe dla Ug U, Vv 400V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz.
Czestotliwo$¢ wyjsciowa f, Hz 0-50 Hz 0-50 Hz 0-50 Hz
(maks. 500 Hz) (maks. 500 Hz) (maks. 500 Hz)
Czestotliwos¢ kluczowania fewm kHz 16 16 16
(regulowane 4-32) (regulowane 4-32) (regulowane 4-32)
Metoda sterowania Sterowanie skalarne (U/f)
Kompensacja poslizgu
Warto$¢ zadana czestotliwo$ci, doktadno$é | Hz 0,1 0,1 0,1
Znamionowy prad pracy" le A 2,2 41 58
Moc strat
Straty cieplne przy znamionowym pradzie Py w 63,75 76,5 101,2
Sprawnosé n % 915 94,9 95,4
Maksymalny prad uptywu bez silnika Ipe mA <1 <1 <1
Wielko$é FS1 FS2 FS2
Zasilanie silnika
Przypisana moc silnika
dla 400 V, 50 Hz P kw 0,75 1,5 22
dla 440480 V, 60 Hz P HP 1 2 3
Moc pozorna
przy znamionowym napigciu 400 V S kVA 1,52 2,84 4,02
przy znamionowym napigciu 480 V S kVA 1,83 3,41 4,82
Funkcja hamowania
Standardowy moment hamujacy maks. 30% My maks. 30% My maks. 30% My
Moment hamowania DC maks. 100% znamionowego pradu le, regulowane
Moment hamowania z zewnetrznym - maks. 100% znamionowego pradu le z zewnetrznym rezysto-
rezystorem hamowania rem hamowania
Minimalny zewnetrzny rezystor Rimin 0 - 200 200
hamowania
Prég zataczenia tranzystora hamowania Unc v - 780V DC 780V DC
Hamowanie DC % I/lg - - -
Moment hamowania % I/lg - - -
Obwadd sterowania
Zewnetrzne napigcie sterujace Ue v 24V DC 24V DC 24V DC
(maks. 100 mA) (maks. 100 mA) (maks. 100 mA)
Napigcie referencyjne Us Vv 10V DC (maks. 10 mA) 10V DC (maks. 10 mA) 10 V DC (maks. 10 mA)

Uwaga

www.moeller.pl/powerxl

1) Znamionowy prad pracy dla domysinej czgstotliwosci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.



Przemienniki czestotliwosc PowerXL" 47
DC1 (Ue: zasilanie 3 x 400 V AC, U2: wyjscie 3 x 400 V AC)

DC1-349D5... DC1-34014... DC1-34018... DC1-34024...

< 95%, $rednia wilgotno$¢ wzgledna, bez kondensacji (EN 50178)
Pionowa

100% obciazalnos$¢ (bez ograniczenia) do wysokosci 1000 m n.p.m.

1% redukcja pradu wyj$ciowego na kazde 100 m powyzej 1000 m do maksymalnie 4000 m

BGV A3 (VBG4, zabezpieczenie przed dotknigciem palcem i grzbietem dtoni)

C1, C2, C3, w zalezno$ci od dtugosci przewodow zasilajacych silnik, obciazenia i czynnikéw zewnetrznych moze sig okaza¢ konieczne zastosowanie

zewnetrznych filtréw RFI (opcja).

Pierwsze i drugie $rodowisko

25 (200) 25 (200) 25 (200) 25 (200)

400V AC, 3-faz. 400V AC, 3-faz. 400V AC, 3-faz. 400V AC, 3-faz.
380 (~10%)-480 (+10%) 380 (~10%)—480 (+10%) 380 (~10%)-480 (+10%) 380 (—10%)—480 (+10%)
98 14,6 18,1 24,7

50/60 50/60 50/60 50/60

48-62 Hz 43-62 Hz 43-62 Hz 48-62 Hz
Maksymalnie raz na 30 sekund

14,25 21 27 36

16,63 24,5 31,5 42

400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz.
0-50 Hz 0-50 Hz (maks. 500 Hz) 0-50 Hz (maks. 500 Hz) 0-50 Hz (maks. 500 Hz)
(maks. 500 Hz)

16 8 8 8

(regulowane 4-32) (regulowane 4-24) (regulowane 4-24) (regulowane 4-24)
Sterowanie skalarne (U/f)

Kompensacja poslizgu

0,1 0,1 0,1 0,1

9,5 14 18 24

136 209 300 297

96,6 96,2 97 97,3

<1 <1 <1 2,49

FS2 FS3 FS3 FS3

4 55 15 1l

5 15 10 15

6,58 9,67 12,47 16,63

79 11,64 14,96 19,95

maks. 30% My

maks. 30% My

maks. 30% My

maks. 30% My

maks. 100% znamionowego pradu le, regulowane

maks. 100% znamionowego pradu I z

zewnetrznym rezystorem hamowania

100 100 47 47
780V DC 780V DC 780V DC 780V DC
24V DC 24V DC (maks. 100 mA) 24V DC (maks. 100 mA) 24V DC (maks. 100 mA)

(maks. 100 mA)

10V DC (maks. 10 mA)

10V DC (maks. 10 mA)

10V DC (maks. 10 mA)

10V DC (maks. 10 mA)
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DALl (Ue: zasilanie 1 x 230 V AC, U2: wyjscie 3 x 230 V AQ)

Typ

DA1-124D3... DA1-127D0...

DA1-12011...

Dane ogdlne

Wytrzymato$¢ klimatyczna Pw % < 95%, $rednia wilgotno$¢ wzgledna, bez kondensacji (EN 50178)
Pozycja mocowania Pionowa
Wysoko$¢ montazu m 100% obciazalnos¢ (bez ograniczenia) do wysokosci 1000 m n.p.m.
1% redukcja pradu wyjSciowego na kazde 100 m powyzej 1000 m do maksymalnie 4000 m
Ochrona przed dotykiem bezpos$rednim BGV A3 (VBG4, zabezpieczenie przed dotknigciem palcem i grzbietem dtoni)
Poziom zaktdcer radiowych
Klasa zaktocen radiowych (EMC) C1, C2, C3, w zalezno$ci od dtugo$ci przewodow zasilajacych silnik, obciazenia i czynnikow
zewnetrznych moze sig okaza¢ konieczne zastosowanie zewnetrznych filtrow RFI (opcja).
Srodowisko (EMC) Pierwsze i drugie srodowisko
Dopuszczalna dtugo$¢ przewodow od strony | m 25 (200) 25 (200) 25 (200)
silnika (z filtrem sinus)
Czgs¢ silnopradowa
Zasilanie
Napigcie znamionowe sieci Ue Vv 230V AC, 1-faz. 230V AC, 1-faz. 230V AC, 1-faz.
Napigcie zasilania IEC (50/60Hz) Uiy v 200 (—10%)-240 (+10%)
Prad pobierany z sieci Iin A 85 139 19,5
Czestotliwo$¢ napigcia sieci fin Hz 50/60 50/60 50/60
Zakres zmian czestotliwo$ci napigcia zasilania  fiy Hz 4862 Hz 43-62 Hz 4862 Hz
Podtaczenie do sieci zasilajacej Maksymalnie raz na 30 sekund
Wyjscie przemiennika
Prad przeciazeniowy przez 60 s co 600 s I A 6,45 10,5 15,75
Prad rozruchowy przez4sco40s I A 8,6 14 21
Napigcie wyjsciowe dla Ug U, Vv 230V AC, 3-faz. 230V AC, 3-faz. 230V AC, 3-faz.
Czestotliwo$¢ wyjsciowa f, Hz 0-50 Hz (maks. 500 Hz) 0-50 Hz (maks. 500 Hz) 0-50 Hz (maks. 500 Hz)
Czestotliwos¢ kluczowania fewm kHz 16 16 16
(regulowane 4-32) (regulowane 4-32) (regulowane 4-32)
Metoda sterowania Sterowanie skalarne (U/f)
Kompensacja poslizgu
Wektorowe bezczujnikowe (SLV)
Wektorowe z enkoderem (CLV)
Warto$¢ zadana czestotliwos$ci, doktadnos$¢ | Hz 0,1 0,1 0,1
Znamionowy prad pracy" le A 43 10,5
Moc strat
Straty cieplne przy znamionowym pradzie Py w 45,75 63 103,4
Sprawnosé n % 93,9 95,8 95,3
Maksymalny prad uptywu bez silnika Ipe mA 2,49 2,49 2,49
Wielkosé FS2 FS2 FS2
Zasilanie silnika
Przypisana moc silnika
dla 230V, 50 Hz P kw 0,75 1,5 22
dla 220-240V, 60 Hz P HP 1 2
Moc pozorna
przy znamionowym napigciu 230 V S kVA 1.7 2,19 4,18
przy znamionowym napigciu 240 V S kVA 1,79 291 4,36
Funkcja hamowania
Standardowy moment hamujacy maks. 30% My maks. 30% My maks. 30% My
Moment hamowania DC maks. 100% znamionowego pradu le, regulowane
Moment hamowania z zewnetrznym rezy- maks. 100% znamionowego pradu le z zewnetrznym rezystorem hamowania
storem hamowania
Minimalny zewnetrzny rezystor hamowania  Rpin 0 100 50 35
Prdg zataczenia tranzystora hamowania Unc v 390V DC 390V DC 390V DC
Obwdd sterowania
Zewnetrzne napigcie sterujace U, Vv 24V DC (maks. 100 mA) 24V DC (maks. 100 mA) 24V DC (maks. 100 mA)
Napigcie referencyjne Us Vv 10V DC (maks. 10 mA) 10V DC (maks. 10 mA) 10V DC (maks. 10 mA)

Uwaga

www.moeller.pl/powerxl

1) Znamionowy prad pracy dla domysinej czestotliwosci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.
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Przemienniki czestotliwosc PowerXL

™

DALl (Ue: zasilanie 3 x 400 V AC, U2: wyjscie 3 x 400 V AQ)

Typ DA1-342D2... DA1-344D1FB... DA1-345D8... DA1-349D5...
Dane ogdlne
Wytrzymato$¢ klimatyczna Pw % < 95%, $rednia wilgotno$¢ wzgledna, bez kondensacji (EN 50178)
Pozycja mocowania Pionowa
Wysoko$¢ montazu m 100% obciazalnos¢ (bez ograniczenia) do wysokosci 1000 m n.p.m.
1% redukcja pradu wyj$ciowego na kazde 100 m powyzej 1000 m do maksymalnie 4000 m
Ochrona przed dotykiem bezpos$rednim BGV A3 (VBG4, zabezpieczenie przed dotknigciem palcem i grzbietem dtoni)
Poziom zaktécer radiowych
Klasa zaktécen radiowych (EMC) C1, C2, C3, w zaleznosci od dtugosci przewodow zasilajacych silnik, obciazenia i czynnikéw
zewnetrznych moze sig okaza¢ konieczne zastosowanie zewnetrznych filtrow RFI (opcja).
Srodowisko (EMC) Pierwsze i drugie $rodowisko
Dopuszczalna dtugosé przewodow od strony | m 25 (200) 25 (200) 25 (200) 25 (200)
silnika (z filtrem sinus)
Czes¢ silnopragdowa
Zasilanie
Napigcie znamionowe sieci Ue v 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz.
Napigcie zasilania IEC (50/60Hz) Uy v 380 (—10%)—-480 (+10%)
Prad pobierany z sieci Iin A 2,4 43 6,1 98
Czestotliwo$¢ napigcia sieci fin Hz 50/60 50/60 50/60 50/60
Zakres zmian czgstotliwo$ci napigcia fin Hz 43-62 Hz 48-62 Hz 43-62 Hz 43-62 Hz
zasilania
Podtaczenie do sieci zasilajacej Maksymalnie raz na 30 sekund
Wyj$cie przemiennika
Prad przeciazeniowy przez 60 s co 600 s I A 33 6,15 8,7 14,25
Prad rozruchowy przez4sco40 s I A 44 8,2 11,6 19
Napigcie wyjsciowe dla Ug U, Vv 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz.
Czestotliwos$¢ wyjsciowa f, Hz 0-50 Hz 0-50 Hz 0-50 Hz 0-50 Hz
(maks. 500 Hz) (maks. 500 Hz) (maks. 500 Hz) (maks. 500 Hz)
Czestotliwos¢ kluczowania frwm kHz 8 8 8 8
(regulowane 4-24) (regulowane 4-24) (regulowane 4-32) (regulowane 4-32)
Metoda sterowania Sterowanie skalarne (U/f)
Kompensacja poslizgu
Wektorowe bezczujnikowe (SLV)
Wektorowe z enkoderem (CLV)
Warto$¢ zadana czestotliwosci, doktadnos¢ | Hz 0,1 0,1 0,1 0,1
Znamionowy prad pracy" le A 22 41 58 9,5
Moc strat
Straty cieplne przy znamionowym Py w 63,75 76,5 101,2 136
pradzie
Sprawnosé n % 91,5 94,9 95,4 96,6
Maksymalny prad uptywu bez silnika lpe mA 4,65 4,65 4,65 4,65
Wielkos¢ FS2 FS2 FS2 FS2
Zasilanie silnika
Przypisana moc silnika
dla 400 V, 50 Hz P kw 0,75 15 22 4
dla 440-480V, 60 Hz P HP 1 2 3 5
Moc pozorna
przy znamionowym napigciu 400 V S kVA 1,52 2,84 4,02 6,58
przy znamionowym napieciu 480 V S kVA 1,83 341 4,82 79
Funkcja hamowania
Standardowy moment hamujacy maks. 30% My maks. 30% My maks. 30% My maks. 30% My
Moment hamowania DC maks. 100% znamionowego pradu le, regulowane
Moment hamowania z zewnegtrznym maks. 100% znamionowego pradu | z zewnetrznym rezystorem hamowania
rezystorem hamowania
Minimalny zewnetrzny rezystor Rmin 0 400 200 150 100
hamowania
Prog zataczenia tranzystora hamowania ~ Upg v 780V DC 780V DC 780V DC 780V DC
Obwaéd sterowania
Zewnetrzne napigcie sterujace Ue \ 24V DC 24V DC 24V DC 24V DC
(maks. 100 mA) (maks. 100 mA) (maks. 100 mA) (maks. 100 mA)
Napigcie referencyjne Us v 10V DC (maks. 10 mA) 10V DC (maks. 10mA) 10V DC (maks. 10 mA) 10V DC (maks. 10 mA)

Uwaga

www.moeller.pl/powerxl

1) Znamionowy prad pracy dla domysinej czestotliwo$ci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.
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DAL1 (Ue: zasilanie 3 x 400 V AC, U2: wyjscie 3 x 400 V AQ)

DA1-34014... DA1-34018...

DA1-34024...

DA1-34030...

DA1-34039...

DA1-34046...

< 95%, $rednia wilgotno$¢ wzgledna, bez kondensacji (EN 50178)

Pionowa

100% obciazalnos¢ (bez ograniczenia) do wysokosci 1000 m n.p.m.
1% redukcja pradu wyj$ciowego na kazde 100 m powyzej 1000 m do maksymalnie 4000 m

BGV A3 (VBG4, zabezpieczenie przed dotknigciem palcem i grzbietem dtoni)
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C1, C2, C3, w zaleznosci od dtugosci przewodow zasilajacych silnik, obciazenia i czynnikéw zewnetrznych moze sig okaza¢ konieczne zastosowanie ze-

wnetrznych filtrow RFI (opcja).

Pierwsze i drugie Srodowisko

25 (200) 25 (200) 25 (200) 25 (200) 25 (200) 25 (200)

400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400V AC, 3-faz. 400V AC, 3-faz.
380 (—10%)-480 (+10%)

14,6 18,1 241 30,8 40 471

50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60

48-62 Hz 48-62 Hz 43-62 Hz 48-62 Hz 48-62 Hz 48-62 Hz
Maksymalnie raz na 30 sekund

21 27 36 45 58,5 69

28 36 43 60 78 92

400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz.

0-50 Hz (maks. 500 Hz) ~ 0-50 Hz (maks. 500 Hz)

0-50 Hz (maks. 500 Hz)

0-50 Hz (maks. 500 Hz)

0-50 Hz (maks. 500 Hz)

0-50 Hz (maks. 500 Hz)

8 8
(regulowane 4-24) (regulowane 4-24)

8
(regulowane 4-24)

8
(regulowane 4-24)

8
(regulowane 4-24)

8
(regulowane 4-24)

Sterowanie skalarne (U/f)
Kompensacja poslizgu
Wektorowe bezczujnikowe (SLV)
Wektorowe z enkoderem (CLV)

0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1
14 18 24 30 39 46
209 300 297 375 444 506
96,2 97 97,3 97,5 97,6 97,7
1,55 1,55 2,47 2,47 2,47 2,47
FS3 FS3 FS4 FS4 FS4 FS4
55 15 n 15 18,5 22
15 10 15 20 25 30
9,67 12,47 16,63 20,78 21,02 31,87
11,64 14,96 19,95 24,94 32,42 38,24

maks. 30% My maks. 30% My

maks. 30% My

maks. 30% My

maks. 30% My

maks. 30% My

maks. 100% znamionowego pradu le, regulowane

maks. 100% znamionowego pradu le z zewnetrznym rezystorem hamowania

75 50

)

22

22

22

780V DC 780V DC

780V DC

780V DC

780V DC

780V DC

24V DC (maks. 100 mA) 24V DC (maks. 100 mA)

24V DC (maks. 100 mA)

24V DC (maks. 100 mA)

24V DC (maks. 100 mA)

24V DC (maks. 100 mA)

10V DC (maks. 10 mA) 10V DC (maks. 10 mA)

10V DC (maks. 10 mA)

10 V DC (maks. 10 mA)

10 V DC (maks. 10 mA)

10 V DC (maks. 10 mA)

www.moeller.pl/powerx|
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DALl (Ue: zasilanie 3 x 400 V AC, U2: wyjscie 3 x 400 V AQ)

Typ DA1-34061... DA1-34072... DA1-34090... DA1-34110...
Dane ogdine
Wytrzymato$¢ klimatyczna Pw % < 95%, $rednia wilgotno$¢ wzgledna, bez kondensacii (EN 50178)
Pozycja mocowania Pionowa
Wysoko$¢ montazu m 100% obciazalno$¢ (bez ograniczenia) do wysoko$ci 1000 m n.p.m.
1% redukcja pradu wyj$ciowego na kazde 100 m powyzej 1000 m do maksymalnie 4000 m
Ochrona przed dotykiem bezpos$rednim BGV A3 (VBG4, zabezpieczenie przed dotknigciem palcem i grzbietem dtoni)
Poziom zaktdcen radiowych
Klasa zaktdcen radiowych (EMC) C1, C2, C3, w zaleznos$ci od dtugo$ci przewodow zasilajacych silnik, obciazenia i czynnikow ze-
wnetrznych moze sig okaza¢ konieczne zastosowanie zewnetrznych filtrow RFI (opcja).
Srodowisko (EMC) Pierwsze i drugie Srodowisko
Dopuszczalna dtugosé przewodow od strony | m 25 (200) 25 (200) 25 (200) 25 (200)
silnika (z filtrem sinus)
Czgs¢ silnopradowa
Zasilanie
Napigcie znamionowe sieci Ue Vv 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz.
Napigcie zasilania IEC (50/60Hz) U Vv 380 (—10%)—480 (+10%)
Prad pobierany z sieci Iin A 62,8 73,8 92,2 1125
Czestotliwo$cé napigcia sieci fin Hz 50/60 50/60 50/60 50/60
Zakres zmian czgstotliwosci napigcia fin Hz 43-62 Hz 43-62 Hz 43-62 Hz 48-62 Hz
zasilania
Podtaczenie do sieci zasilajacej Maksymalnie raz na 30 sekund
Wyjscie przemiennika
Prad przeciazeniowy przez 60 s co 600 s I A 91,5 105 135 165
Prad rozruchowy przez4 s co40s IL A 122 140 180 220
Napigcie wyjsciowe dla Ug U, Vv 400 V AC, 3-faz. 400V AC, 3-faz. 400V AC, 3-faz. 400V AC, 3-faz.
Czestotliwo$é wyjsciowa f, Hz 0-50 Hz 0-50 Hz 0-50 Hz 0-50 Hz
(maks. 500 Hz) (maks. 500 Hz) (maks. 500 Hz) (maks. 500 Hz)
Czestotliwos$¢ kluczowania fewm kHz 8 8 4 4
(regulowane 4-24) (regulowane 4-24) (regulowane 4-16) (regulowane 4-16)
Metoda sterowania Sterowanie skalarne (U/f)
Kompensacja poslizgu
Wektorowe bezczujnikowe (SLV)
Wektorowe z enkoderem (CLV)
Warto$¢ zadana czestotliwosci, doktadnosé¢ | Hz 0,1 0,1 0,1 0,1
Znamionowy prad pracy le A 61 72 90 110
Moc strat
Straty cieplne przy znamionowym Py w 840 925 1080 1210
pradzie
Sprawnos$¢ n % 97,2 97,5 97,6 97,8
Maksymalny prad uptywu bez silnika Ipe mA 0,49 0,49 2,68 2,68
Wielko$é FS5 FS5 FS6 FS6
Zasilanie silnika
Przypisana moc silnika
dla 400 V, 50 Hz P kw 30 37 45 55
dla 440480 V, 60 Hz P HP 40 50 60 75
Moc pozorna
przy znamionowym napieciu 400 V S kVA 42,26 48,5 62,35 76,21
przy znamionowym napieciu 480 V S kVA 50,71 58,2 74,82 91,45
Funkcja hamowania
Standardowy moment hamujacy maks. 30% My maks. 30% My maks. 30% My maks. 30% My
Moment hamowania DC maks. 100% znamionowego pradu lg, regulowane
Moment hamowania z zewngtrznym maks. 100% znamionowego pradu l, z zewnetrznym rezystorem hamowania
rezystorem hamowania
Minimalny zewnetrzny rezystor Rmin 0 12 12 6 6
hamowania
Prog zataczenia tranzystora hamowania ~ Upg v 780V DC 780V DC 780V DC 780V DC
Obwaod sterowania
Zewnetrzne napigcie sterujace U v 24V DC 24V DC 24V DC 24V DC
(maks. 100 mA) (maks. 100 mA) (maks. 100 mA) (maks. 100 mA)
Napigcie referencyjne Us Vv 10V DC (maks. 10mA) 10V DC (maks. 10mA) 10V DC (maks. 10mA) 10V DC (maks. 10 mA)

Uwaga

www.moeller.pl/powerxl

1) Znamionowy prad pracy dla domysinej czgstotliwosci kluczowania i maks. temperatury otoczenia dla danej wersji przemiennika.
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DAL1 (Ue: zasilanie 3 x 400 V AC, U2: wyjscie 3 x 400 V AQ)

DA1-34150... DA1-34180... DA1-34202. .. DA1-34240... DA1-34302...

< 95%, $rednia wilgotno$¢ wzgledna, bez kondensacji (EN 50178)

Pionowa

100% obciazalnos¢ (bez ograniczenia) do wysokosci 1000 m n.p.m.
1% redukcja pradu wyj$ciowego na kazde 100 m powyzej 1000 m do maksymalnie 4000 m

BGV A3 (VBG4, zabezpieczenie przed dotknigciem palcem i grzbietem dtoni)
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C1, C2, C3, w zaleznos$ci od dtugos$ci przewodow zasilajacych silnik, obciazenia i czynnikéw zewnetrznych moze sig okazac
konieczne zastosowanie zewnetrznych filtrow RFI (opcja).

Pierwsze i drugie Srodowisko

25 (200) 25 (200) 25 (200) 25 (200) 25 (200)

400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz. 400 V AC, 3-faz.
380 (~10%)-480 (+10%)

153,2 183,7 205,9 2445 307,8

50/60 50/60 50/60 50/60 50/60

48-62 Hz 48-62 Hz 48-62 Hz 48-62 Hz 48-62 Hz

Maksymalnie raz na 30 sekund

225 270 303 360 453
300 360 404 430 604
400V AC, 3-faz. 400V AC, 3-faz. 400V AC, 3-faz. 400V AC, 3-faz. 400V AC, 3-faz.

0-50 Hz (maks. 500 Hz) ~ 0-50 Hz (maks. 500 Hz)  0-50 Hz (maks. 500 Hz) ~ 0-50 Hz (maks. 500 Hz) ~ 0-50 Hz (maks. 500 Hz)

4 4 4 4 4
(regulowane 4-12) (regulowane 4-8) (regulowane 4-16) (regulowane 4-12) (regulowane 4-8)

Sterowanie skalarne (U/f)
Kompensacja poslizgu
Wektorowe bezczujnikowe (SLV)
Wektorowe z enkoderem (CLV)

0,1 0,1 0,1 0,1 0,1
150 180 202 240 302
1575 1800 2090 2376 3040
97,9 98 98,1 98,2 98,1
2,68 2,68 4,75 4,75 4,75
FS6 FS6 FS7 FS7 FS7
75 90 110 132 160
100 150 175 200 250
103,92 124,71 139,95 166,28 209,23
12411 149,65 167,94 199,53 251,08
maks. 30% My maks. 30% My maks. 30% My maks. 30% My maks. 30% My

maks. 100% znamionowego pradu le, regulowane

maks. 100% znamionowego pradu le z zewnetrznym rezystorem hamowania

6 6 6 6 6

780V DC 780V DC 780V DC 780V DC 780V DC

24V DC (maks. 100 24V DC (maks. 100 24V DC (maks. 100 24V DC (maks. 100 24V DC (maks. 100
mA) mA) mA) mA) mA)

10V DC (maks. 10 mA) 10V DC (maks. 10 mA) 10V DC (maks. 10mA) 10V DC (maks. 10mA) 10V DC (maks. 10 mA)
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Diawiki sieciowe, dfawiki silnikowe

DX-LN1...

DX-LN3...

DX-LM3...

Dane ogdine

Normy i przepisy

IEC/EN 61558-2-20-2000,
VDE 0570 Czg$¢ 2-20/2001-04,
UL, CSA

IEC/EN 61558-2-20-2000,
VDE 0570 Czgs¢ 2-20/2001-04,
UL, CSA

IEC/EN 61558-2-20-2000,
VDE 0570 Czgs¢ 2-20/2001-04,
UL, CSA

Temperatura pracy °C —25...+40, do 70 z ograniczeniem  —25...+40, do 70 z ograniczeniem  —25...+40, do 70 z ograniczeniem
pradu (patrz uwagi) pradu (patrz uwagi) pradu (patrz uwagi)

Temperatura sktadowania °C —-25...485 —25...+85 —25...+485

Wytrzymato$¢ udarowa g 11 ms%/15 11 ms?/15 11 ms2/15
3udary 3udary 3udary

Wytrzymato$¢ na wstrzasy g 1(0-150 Hz) 1(0-150 Hz) 1(0-150 Hz)

Drgania 0,35 mm przy 10-55 Hz 0,35 mm przy 10-55 Hz 0,35 mm przy 10-55 Hz

Wysoko$¢ montazu m 0-1000 m n.p.m, do 5000 z reduk-  0-1000 m n.p.m, do 5000 z reduk-  0-1000 m n.p.m, do 5000 z reduk-
cja pradu (patrz uwagi) cja pradu (patrz uwagi) cja pradu (patrz uwagi)

Pozycja mocowania St_ojace pion_owo, St_ojace pion_owo, St_njqce pion_nwo,
wiszace poziomo wiszace poziomo wiszace poziomo

Wolna przestrzen przy instalacji mm <50 <50 <50

Stopier ochrony P20 (zaciski) P20 (zaciski) P20 (zaciski)

Znamionowy wspotczynnik % ED 100 100 100

wypetnienia

Cigzar kg 0,7 15 15

Dane elektryczne

Napigcie znamionowe sieci 1AC 230V 3AC400V 3AC400V

Maks. napigcie zasilania VAC 260 V +0% (50/60 Hz) 550 V+0% (50/60 Hz) 750 V+0% (50/60 Hz)

Czestotliwo$¢ znamionowa Hz 50/60 50/60 0...200

Klasa izolacji B B B

Podtgczenie elektryczne

Zaciski przytaczeniowe v v v

Wyprowadzenia - v (250A) v (263A)

Bolce PE v v v

www.moeller.pl/powerx|



Przemienniki czestotliwosc PowerXL" 55

Dlawiki sieciowe, dlawiki silnikowe

Typ Znamionowy Induk- Moc strat  Liczba Cu  Spadek Zaciski przytaczeniowe Otwory Moment Cigzar
prad pracy cyjnos¢  (czestotli- napigcia dokrecenia
wos¢ klu-
czowania)
le L Py Uy Zaciski Zaciski Wyprowa-
dzenia
A mH W kg % mm? AWG mm? mm Nm kg

Dtawik sieciowy
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Znamionowe napigecie pracy 1 AC 230V

DX-LN1-006 58 5,05 9 0,09 4 4 20-10 - - 08 0,7
DX-LN1-009 8,6 341 11 0,11 4 4 20-10 - - 08 0,7
DX-LN1-013 13 2,25 12 0,18 4 4 20-10 - - 08 15
DX-LN1-018 18 1,63 17 0,27 4 4 20-10 - - 08 15
DX-LN1-024 24 1,22 20 0,33 4 4 20-10 - - 08 2
DX-LN1-032 32 0,92 24 1,00 4 4 20-10 - - 08 3
Znamionowe napigcie pracy 3 AC 400 V
DX-LN3-004 39 7,51 17 0,25 4 4 20-10 - - 08 15
DX-LN3-006 6 49 19 0,34 4 4 20-10 - - 08 15
DX-LN3-010 10 2,94 33 0,45 4 4 20-10 - - 08 22
DX-LN3-016 16 1,84 44 0,53 4 4 20-10 - - 038 29
DX-LN3-025 25 1,18 57 0,90 4 4 20-10 - - 08 438
DX-LN3-040 40 0,64 59 0,91 25 10 20-6 - - 1,5 438
DX-LN3-050 50 0,37 58 1,08 25 - - Cu15x2 7 3 59
DX-LN3-060 60 0,31 60 1,51 25 - - Cu15x2 1 3 59
DX-LN3-080 80 0,23 86 1,67 25 - - Cu20x3 9 6 13
DX-LN3-100 100 0,18 101 1,68 25 - - Cu20x3 9 6 10,2
DX-LN3-120 120 0,15 100 2,26 25 - - Cu25x5 1 10 10,2
DX-LN3-160 160 0,11 140 2,35 25 - - Cu25x5 1 10 12,3
DX-LN3-200 200 0,09 154 3,81 25 - - Cu25x5 1 10 14,9
DX-LN3-250 250 0,07 155 4,26 25 - - Cud0x5 14 15,5 20,6
DX-LN3-300 300 0,06 196 4,28 25 - - Cud0x5 14 15,5 20,6
DX-LN3-303 303 0,06 230 5,35 25 - - Cud0x5 14 15,5 20,6
DX-LN3-370 370 0,05 290 6,64 25 - - Cud0x5 14 15,5 243
DX-LN3-450 450 0,04 300 6,15 25 - - Cud0ox10 14 15,5 238
Typ Znamionowy Induk- Moc strat (czestotliwosé Liczba Cu  Zaciski przytaczeniowe Otwory Moment Cigzar

prad pracy cyjnos¢  kluczowania) dokrecenia

(3kHz) (5kHz) (12kHz) Zaciski Zaciski Wyprowa-
dzenia

le L Py Ry Py

A mH W W W kg mm2 AWG mm?2 mm Nm kg
Dtawik silnikowy
Znamionowe napigcie pracy 3 AC 400 V
DX-LM3-005 5 2 12 14 24 0,29 4 20-10 - - 08 15
DX-LM3-008 8 41 32 46 54 1,09 4 20-10 - - 08 4.8
DX-LM3-011 11 3 45 66 n 1,23 4 20-10 - - 08 438
DX-LM3-016 16 15 50 75 78 0,88 4 20-10 - - 08 438
DX-LM3-035 35 1 75 14 116 2,30 4 20-10 - - 08 73
DX-LM3-050 50 0,6 110 157 168 3,60 10 20-6 - - 1,5 12,3
DX-LM3-063 63 05 130 190 193 3,01 - - Cu15x2 7 3 14,9
DX-LM3-080 80 05 132 206 206 5,88 - - Cu20x2 9 6 20,6
DX-LM3-100 100 0,45 171 219 294 10,10 - - Cu20x2 9 6 31
DX-LM3-150 150 0,35 293 418 424 8,22 - - Cu25x5 1 10 45
DX-LM3-180 180 03 418 298 439 14,75 - - Cu25x5 1 10 45
DX-LM3-220 220 02 344 512 517 11,37 - - Cud0x5 14 15,5 45
DX-LM3-260 260 0,15 358 526 520 11,10 - - Cud0x5 14 15,5 45
DX-LM3-303 303 0,15 685 = - 15,1 - - Cud0x5 14 15,5 48,7
DX-LM3-370 370 0,12 685 - - 20,2 - - Cud0x5 14 15,5 61,7
DX-LM3-450 450 0,1 730 - - 323 - - Cu40x10 14 15,5 81,7
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Przemienniki czestotliwosc PowerXL"

DC1
Wymiary
DC1, wielko$ci gabarytowe FS1-FS3, stopien ochrony 1P20
@ S
1
22
a al b b1 b2 c cl 1 @2 Cigzar Wielko$é
mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
81 50 184 170 7 124 4 6 12 11 FS1
107 75 231 215 8 152 5 6 12 2,6 FS2
131 100 273 255 85 175 5 6 12 4 FS3
DC1, wielkosci gabarytowe FS1-FS3, stopien ochrony IP66
@ @) A @1
A
22
2| o
El
\i
A
S
Yy
.al
B
- al - ol !
ettt a - et c
a al b b1 b2 c cl 1 @2 Cigzar Wielko$¢
mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
161 148,5 232 189 25 184 35 4 8 2,5 FS1
188 176 257 200 28,5 192 35 4,2 85 47 FS2
2105 197,5 310 2515 334 234 35 4,2 8,5 79 FS3
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DC1, DAl 9
Q
o
3
DC1, wielkosci gabarytowe FS1-FS3, stopier ochrony IP66, z lokalnymi elementami sterujgcymi g
® © i >1 i
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sl a1 L ’Lﬂ
- a - - c -
a al b b1 b2 c cl 1 @2 Cigzar Wielko$¢
mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
161 148,5 232 189 25 184 35 4 8 28 FS1
188 176 257 200 285 192 35 4,2 8,5 5 FS2
2105 197,5 310 2515 334 234 35 4,2 85 8,2 FS3
DA1, wielko$ci gabarytowe FS2-FS3, stopier ochrony IP20
S
@ Y
| A @
A !
e
Povooo0c0000d
com
T 22929
| ==
PERE® @@
+ pc: BR u v w v
= v ,
al . cl
- a - - ¢ -
a al b b1 b2 c cl 1 @2 Cigzar Wielko$¢
mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
107 75 231 215 8 186 5 6 12 18 FS2
131 100 273 255 85 204 5 6 12 35 FS3
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DAl

DA1, wielko$ci gabarytowe FS2-FS3, stopien ochrony IP66

© g 21
A
22
[l e
y
= —_ =
) @
.al
B
ot al - -~ c L
e a Lt
a al b b1 b2 c 21 22 Cigzar Wielkos$é
mm mm mm mm mm mm mm mm kg
188 176 257 200 20 239,3 4,2 85 45 FS2
21 198 310 252 25 266,3 4,2 8,5 7 FS3
DAT1, wielko$ci gabarytowe FS2-FS3, stopier ochrony IP66, z lokalnymi elementami sterujacymi
@ & i (%))
A
@2
e
Y
|
S
©) ©) vy
sl aI L et c -
et a L
a al b b1 h2 c 21 22 Cigzar Wielkos$é
mm mm mm mm mm mm mm mm kg
188 176 257 200 20 239,3 4,2 85 438 FS2
21 198 310 252 25 266,3 4,2 8,5 73 FS3
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[=)
DAl =
o
(=}
3
DAT1, wielko$ci gabarytowe FS4-FS7, stopier ochrony IP55 g
o~ E—
=
@ . ) g
| A
| A | Ao . ol §
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“ @2 £
S, g
o
e
/:
N—————— ] © ]
= = \ (RRRRRRAR = =
H " =F v |
al |l cl
ettt a - e c -
a al b b1 b2 c cl a1 @2 Cigzar Wielko$é
mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
m 110 450 428 9 240 2 8 15 15 FS4
235 175 540 515 12 270 2 8 15 22,5 FS5
330 200 865 840 15 330 2 " 22 50 FS6
330 200 1280 1255 15 360 2 " 22 80 FS7
DA1, wielko$¢ gabarytowa FS8, stopien ochrony [P40
Wersja szafowa
a al b b1 b2 c cl a1 @2 Cigzar Wielko$¢
mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
500 350 | 2000 1950 33 516 |2 18 |35 | 270 | Fss
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Wyposazenie dodatkowe

Przemienniki czestotliwosc PowerXL"

Moduty rozszerzen dla DC1

DXC-EXT-10110
DXC-EXT-10230
DXC-EXT-2RO1A0

—
£
=
1 it P oA o e ) ) ) D £l
*®
L 56 mm J B 39 mm |
‘ ‘ 41 mm
DXC-EXT-2R0
) ot A oA o e ) ) ) ) -
@
56 mm 39 mm
41 mm
DXC-EXT-LOCSIM
ch
£
1 e o e e S|
56 mm - 27 mm -
- 36 mm -
Moduty rozszerzen dla DA1
DXA-EXT-3DITRO
DXA-EXT-3RO
DXA-EXT-ENCOD
A
A
- |HEEEEE] ") -
gl E
EIQ
Yy =
- 41 mm - - 33,7 mm -
- 48 mm - _ 60 mm -
- 70 mm
Moduty komunikacyjne dla DA1
DX-NET-PROFIBUS
A T
£ /
£
™)
S i |
S PROFIBUS DP-V1 ) ) =gy
- 41 mm - - 33,7 mm -
- 48 mm - - 51,8 mm -
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Wyposazenie dodatkowe

Zewnetrzny panel
DX-KEY-LED DX-KEY-OLED
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- 66 mm . ol 4mm DD
s, L B
\ Ny §L
- 90 mm - ol 1 A5mm
<23,5 mm_
Rozgateziacz z kablem
DX-SPL-RJ45-2SL1PL
/
{@} £ ‘ 1
> ‘ il
— /—
A
42 mm - 145 mm _
Konwerter interfejsu
DX-COM-PCKIT
155 (900069 !
| 654 3PV§HIO L
O ROO | ©
™D O
O Ol & ®
N
O O
SW Serial
RN | y 1]
> 81 mm - 23 mm
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Przemienniki czestotliwosc PowerXL"

Diawiki sieciowe, dfawiki silnikowe

Dtawiki sieciowe

DX-LN1-...
Y I 5
O—— I
% 5
4 : :
D
O O
Y Y
- al - N_@d - b1 -
. a . b2 .
- b+5mm -
a al b b1 b2 c cl d Cigzar
mm mm mm mm mm mm mm mm kg
DX-LN1-006 66 50 n 44 55 80 61 45x8 0,7
DX-LN1-009 66 50 n 44 55 80 61 45x8 0,7
DX-LN1-013 84 64 67 47 60 90 75 48x8 15
DX-LN1-018 84 64 67 47 60 90 75 48x8 15
DX-LN1-024 84 64 81 61 74 90 75 48x8 2
DX-LN1-032 105 84 102 65 81 121 94 58x11 3
Dtawiki sieciowe, dtawiki silnikowe
DX-LN3-004...-DX-LN3-040
DX-LM3-005...-DX-LM3-050
U1 U2 V1 v2[wiw. I}
@ FE H HH @ FPE
0 O | I
£ 1S
5 g
a S
Y A ﬁ ?
P al | N\ 2d A b1
- a _ b2
- b+5mm -
a al b b1 b2 c cl d Cigzar
mm mm mm mm mm mm mm mm kg
DX-LN3-004 115 100 66 50 66 118 84 5x10 15
DX-LN3-006 115 100 66 50 66 118 84 5x10 15
DX-LN3-010 140 125 61 50 61 138 105 5x10 2,2
DX-LN3-016 140 125 n 50 n 138 105 5x10 2,9
DX-LN3-025 195 175 104 50 76,5 175 134 8x13 48
DX-LN3-040 195 175 104 50 76,5 188 134 8x13 4.8
DX-LM3-005 115 100 66 50 66 118 84 5x10 15
DX-LM3-008 195 175 104 50 76,5 175 134 8x13 4.8
DX-LM3-011 195 175 104 50 76,5 175 134 8x13 48
DX-LM3-016 195 175 104 50 76,5 175 134 8x13 48
DX-LM3-035 220 200 132 75 101,5 195 160 8x13 73
DX-LM3-050 270 250 106 75 96 228 198 8x13 12,3
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Dlawiki sieciowe, dlawiki silnikowe

Dtawiki sieciowe, dtawiki silnikowe

DX-LN3-050...-DX-LN3-450
DX-LM3-063...-DX-LM3-450

-
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U1 Vi1 W1
u2 V2 W2 e
[ttt E=== T E F-----
u2 V2 W2
—— —— —— _ 5
- - Y
- al - \_@d - b1 -
- a > - b2 >
. b+10mm -

Tolerancja wymiaru wysokos$ci zalezy od szczeliny powietrznej.
Pozycja wyprowadzer U2-W2-V2 zalezy od uzwojenia i moze rézni¢ sie od potozenia przedstawionego na rysunku.

a al b b1 b2 c d Cigzar

mm mm mm mm mm mm mm kg
DX-LN3-050 195 175 105 75 91,5 13245 8x13 59
DX-LN3-060 195 175 105 75 91,5 13245 8x13 59
DX-LN3-080 220 200 110 50 815 160 +5 8x13 13
DX-LN3-100 220 200 130 75 101,5 160 +5 8x13 10,2
DX-LN3-120 220 200 130 75 101,5 160 +5 8x13 10,2
DX-LN3-160 270 250 125 75 96 200 +5 8x13 12,3
DX-LN3-200 270 250 155 100 120 202 +5 8x13 14,9
DX-LN3-250 270 250 155 100 125 210 +5 10x18 20,6
DX-LN3-300 270 250 155 100 125 210 +5 10x18 20,6
DX-LN3-303 270 250 155 100 125 210 +5 10x18 20,6
DX-LN3-370 384 350 215 100 130 258 +5 12x20 24,3
DX-LN3-450 384 350 215 100 130 258 +5 12x20 238
DX-LM3-063 270 250 155 100 120 202 £10 8x13 14,9
DX-LM3-080 270 250 155 100 125 210 £10 10x18 20,6
DX-LM3-100 384 350 215 100 130 258 +30 12x20 31
DX-LM3-150 384 350 260 150 180 258 +30 12x20 45
DX-LM3-180 384 350 260 150 180 258 +30 12x20 45
DX-LM3-220 384 350 260 150 180 258 +30 12x20 45
DX-LM3-260 384 350 260 150 180 258 +30 12x20 45
DX-LM3-303 454 425 270 100 150 313 45 12x20 48,7
DX-LM3-370 454 425 285 125 165 313 45 12x20 61,7
DX-LM3-450 454 425 300 150 180 31345 12x20 81,7
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Przemienniki czestotliwosc PowerXL"

Filtry sinus

Filtry sinus

DX-SIN3-004 — DX-SIN3-180

@ d2

(N
| 9@ @0 |
1 T -1
+ & +
| = S
«al \Q) d1 A,‘

ettt a ettt L

a al b b1 c d1 d2 Cigzar

mm mm mm mm mm kg
DX-SIN3-004 155 130 105 56 160 4 x M5 M4 4,2
DX-SIN3-010 155 130 120 n 160 4x M5 M4 6,1
DX-SIN3-016 190 170 160 67 185 4x M5 M4 94
DX-SIN3-023 240 190 190 105 280 4x M6 M6 14,5
DX-SIN3-032 240 190 200 105 280 4 x M6 M6 19,7
DX-SIN3-037 240 190 210 115 280 4 x M6 M6 21,3
DX-SIN3-048 240 190 220 125 280 4 x M6 M6 26,2
DX-SIN3-061 300 240 228 133 315 4x M8 M8 35
DX-SIN3-072 300 240 240 145 315 4x M8 M8 39
DX-SIN3-090 300 240 270 m 320 4x M8 M8 53,3
DX-SIN3-115 360 264 210 125 415 4 x M8 M8 66
DX-SIN3-150 360 264 225 140 415 4xM10 M8 69
DX-SIN3-180 360 264 240 154 415 4xM10 M8 88,7
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=
Filtry sinus =
Q
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Filtry sinus g
DX-SIN3-250 %
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=320 mm =450 mm ‘ @ 4x M10
=400 mm =500 mm PE = M12

DX-SIN3-440
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@6xM10
PE = M12
| | | | Y } }
\ \ \ \
32.5 mm 180 mm ‘ 185 mm ‘ 180 mm | | 430 mm |
- 610 mm - - 540 mm -
DX-SIN3-480
PE = M12
@ 5 R 5 @ J I I
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110 mm 125 mm ‘ 165 mm 160 mm ‘ (Jd113x26 mm - £370 mm -
=730 mm §xM10
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Rezystory hamowania DX-BR...

DX-BR3-100

-
-

O
O
41 mm

o
-y

- 188 mm -
Y
A
»ﬁ E
[=2]
DX-BR5-033
[O O 9—|7“ A
E| E
E| E
R 8
Q [ Y \i
- 310 mm - @ 5.3 mm
_ 330 mm _

R |

10 mm

DX-BR... z kablem przytaczeniowym

-t a -
- al - - c -
—— 11 4 -
[0 ;ﬂﬁ:
lylylylsl gt oy
A gl oy
HHHA ] [ﬂﬂjﬂ[ illy
AR | = bl
lglglglsl gl Wy
lslslslsl b gllilly
dRtRiniEt ininin
Yy
6x12 m
a al b b1 c Cigzar
mm mm mm mm mm kg
DX-BR200-0K4 95 70 445 425 95 24
DX-BR400-0K4
DX-BR150-0K5 140 120 395 375 120 37
DX-BR100-0K8 140 120 445 425 120
DX-BR200-0K8
DX-BR075-1K4 230 210 445 425 120 57
DX-BR100-1K4
DX-BR150-1K4
DX-BR100-1K6 2x 140 2x120 445 425 120 2x4
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Rezystory hamowania DX-BR...

DX-BR... z kablem przytaczeniowym
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a al b b1 c Cigzar
mm mm mm mm mm kg
DX-BR050-0K4 95 70 445 425 95 2,1
DX-BR100-0K4
DX-BR100-0K2 95 70 345 325 95 17
DX-BR050-0K8 140 120 445 425 120 4
DX-BR035-1K1 230 210 445 425 120 55

DX-BR... z kablem przytaczeniowym

e
C )| 1C 1C )| C 1C 0 ) @ “
C 1 L I 1 I I ]
P o S — —"] — S— — a— (5]
L 1C C 8 1C 1 8 ] “
C ]l 1 1 ]l ) 1 ( )
T C C C C JC )
C )| 1C 1C )| L 1C 0 )
C 1 ) I 1 1C I ]
C L 8 1C L 0 8 3 ]
L 1C L 8 1C 1L 8 ]
C I 1 I X ) 1 X ]
C 1C 1 1L 1C L 1 ]
C ]| 1C 1C ]| 1C 1C 0 ]
C 1 I 1 1 1 1 J
C [ 1C 1C oL L 1C g ]
C 1C C C 1C 1 C ]
C I 1 I I ) 1 X ]
C 1C 1 i[8 1C 1 8 ] —
L3 C ]| 1C I ]| I 1 0 ] ® o)
| S— — —] G  E— —] =
o — —] —] — — ——")
C 1C I I 1 10 I ]
o —( — — — — — —")
C 1C I I 1C I 8 ]
C ]l 1 1C ]l I 1 o ]
T O C C C JC
C L 1C 1C L 1C 1 0 )
C I 3 1 I 1 JC ]
¢ C - 1C - I - 0 - 1C - 1L - ]LL\ !
C ) I 1 ) I I ® @ @
T T C C C JC oD
C L 8 1 L C 5L ] v
C I 1 1 1 1 B\ J
® CC T C OC IJC JC W D)
C 1C IC I 1C [ C ] @ @
C L 1 ) 1 e ) ®
S ) S G, G S— =" \
- al - - c -
- a -
a al b b1 c a1 Ciezar
mm mm mm mm mm mm kg
DX-BR022-1K4 226 200 485 380 301 9 8,6
DX-BR012-3K1 326 300 485 380 301 9 12

DX-BR022-3K1
DX-BR040-3K1
DX-BR047-3K1
DX-BR050-3K1

DX-BR006-5K1 426 400 485 380 301 9 15,5
DX-BR012-5K1
DX-BR022-5K1
DX-BR040-5K1
DX-BR047-5K1
DX-BR050-5K1
DX-BR075-5K1

DX-BR100-6K2 526 500 485 380 301 9 18

DX-BR006-9K2 626 600 485 380 301 9 20,5
DX-BR012-9K2
DX-BR022-9K2
DX-BR047-9K2
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Rezystory hamowania DX-BR...

DX-BR002-54K3, DX-BR006-18K1, DX-BR012-18K1
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@9mm - 601 mm -
DX-BR002-102K4, DX-BR006-33K3
e e e e i
L 1 1 1 1
C I 1 I
o O ] (2]
C I JC JC JC
 —] e— a—]
C 1 1 1 1
C 1C JC JC
o— c— c—] c—]
C 1 1 1
o— c— c—] c—]
C 1€ 1C 8
L 1L 1 1 1
C 1 I I
C : 1 T 1C o 1C T 1. . -
C T JC T JC T JC T JC E E
® C 1 1 1 1 E E i
[ —] e— c—] ol 1o
L 1L 1 1 1 0| O
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700 mm @ 9mm - 1020 mm
736 mm
b T
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Notatki
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Uktady tagodnego rozruchu DS7

www.moeller.pl/powerx|

Softstartery umozliwiajg tagodny rozruch tréjfazowych silnikéw asynchro-
nicznych dzieki plynnemu sterowaniu napiecia zasilania silnika na etapie
wlaczania. Narastajacy przy tym moment obrotowy zapewnia dopaso-
wanie silnika do obcigzenia maszyny i powoduje tagodne przyspieszenie.

DS7 stanowi idealne rozwigzanie dla pomp, wentylatoréw i matych prze-
nosnikéw. DS7 jest rowniez dostepny z podtgczeniem do sieci
SmartWire-DT, dzieki czemu mozna uprosci¢ okablowanie i zwiekszy¢
funkcjonalnos¢ uktadu automatyki.
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Przeglad systemu

www.moeller.pl/powerx|



Uktady tagodnego rozruchu DS7 z systemem SmartWire-DT

—> Strona 77

Uktadytagodnego rozruchu DS7 wielko$¢ 1 dla pradéw silnika 2
do12A

—> Strona 77

Uktadytagodnego rozruchu DS7 wielko$¢ 2 dla pradéw silnika 3
do32A

—> Strona 77

Wentylator DS7-FAN-32 4
—> Strona 81

Modut gateway SmartWire-DT 5
—> Strona 122

Wtyczka aparatowa systemu SmartWire-DT 6
—> Strona 122

Przewdd tasmowy ptaski systemu SmartWire-DT 7
—> Strona 122

Przekaznik przeciazeniowy 8
—> Strona 79

Wtyczka do podfaczenia silnika 9
—> Strona 79

Podstawa do wtyczki silnikowe] 10
—> Strona 79

Zestaw do przewodowania PKZMO0-XDM12 11,12
—> Strona 79

Moduttacznika elektrycznego 13
—> Strona 79

Bloki mostkow tréjfazowych 14
—> Strona 80

Uktady tagodnego rozruchu DS7

DS7<32A

Styki pomocnicze normalne 15
—> Katalog przemystowy 2012, Strona 7/10

Styki pomocnicze wyprzedzajace 16
—> Katalog przemystowy 2012, Strona 7/10

Rekojes¢ drzwiowa 17
—> Katalog przemystowy 2012, Strona 7/20

Whytaczniki silnikowe PKZMO 18
—> Katalog przemystowy 2012, Strona 7/2

Wytaczniki silnikowe PKE 19
—> Katalog przemystowy 2012, Strona 7/8

Zaciski zasilajace 20
—> Katalog przemystowy 2012, Strona 7/27

Wyzwalacze napigciowe 21
—> Katalog przemystowy 2012, Strona 7/29

Wskaznik wyzwolenia 22
—> Katalog przemystowy 2012, Strona 7/12

Styki pomocnicze boczne 23
—> Katalog przemystowy 2012, Strona 7/10

Ukfad rozrusznika z PKZ 24
—> Katalog przemystowy 2012, Strona 8/2

Ukfad rozrusznika z PKE 25
—> Katalog przemystowy 2012, Strona 8/4

Adapter szyn zhiorczych 26
—> Katalog przemystowy 2012, Strona 9/10

Adapter szyn montazowych 27

—> Katalog przemystowy 2012, Strona 9/10
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Uktad tagodnego rozruchu DS7 z systemem SmartWire-DT

—> Strona 77

Uktadytagodnego rozruchu DS7 wielko$¢ 4 dla pradow silnika
do 200 A

—> Strona 77

Uktadytagodnego rozruchu DS7 wielko$¢ 3 dla pradow silnika
do 100 A

—> Strona 77

Wentylatory

—> Strona 81

Superszybkie bezpieczniki do zabezpieczania pétprzewodni-
kow

—> Strona 78

Podstawy bezpiecznikowe pod superszybkie bezpieczniki do
zabezpieczania potprzewodnikéw

—> Strona 78

Ostona chronigca przed dotykiem bezposrednim IP2X

—> Strona 81

Przekazniki przeciazeniowe

—> Katalog przemystowy 2012, Rozdziat 6

Modut gateway SmartWire-DT

—> Strona 122

Whtyczka aparatowa sytemu SmartWire-DT

—> Strona 122

Whytacznik NZM

—> Katalog przemystowy 2012, Rozdziat 17

Podktadki dystansowe

—> Katalog przemystowy 2012, Rozdziat 17

Kluez oznaczania typu

Seria urzadzen

Generacja 7

Liczha faz

3 =tréjfazowa siec zasilajaca

Klasa napigciowa

4=400V (380 V-15%
do 480 V +10%)

Zasilanie obwodéw sterowania

0=24VAC/DC
2=110/230V AC
D =24V DC SmartWire-DT

Wersja aparatu

SX = standardowy Softstarter
z wewnetrznym ukfadem obej$cia

Uktady tagodnego rozruchu DS7

DS7>32A

Styki pomocnicze normalne / Wskazniki wyzwolenia 13
—> Katalog przemystowy 2012, Rozdziat 17

Modut funkcyjny NZM do SmartWire-DT 14
—> Katalog przemystowy 2012, Rozdziat 17

Modut DMI (Data Management Interface) 15
—> Katalog przemystowy 2012, Rozdziat 17

Styki pomocnicze wyprzedzajace 16
—> Katalog przemystowy 2012, Rozdziat 17

Ostona koncoéwek kablowych, wytamywana 17
—> Strona 80

Zahezpieczenie przed dotykiem IP2X 18
—> Strona 81

Ostona koncowek kablowych 19
—> Strona 80

Poszerzenie podtaczenia 20
—> Katalog przemystowy 2012, Rozdziat 17

Przytacza przewodow sterujacych 21
—> Katalog przemystowy 2012, Rozdziat 17

Zaciski skrzynkowe 22
—> Katalog przemystowy 2012, Rozdziat 17

Zaciski tunelowe do kabli Al'i Cu 23

—> Katalog przemystowy 2012, Rozdziat 17

0-N
Opcje

N = brak opcji
D = SmartWire-DT
L = rozszerzony zakres temp. pracy od —40°C

Stopien ochrony

0=1P20

Filtr przeciwzaktéceniowy

N = brak wewnetrznego filtra
przeciwzakiéceniowego

Znamionowy prad pracy

004=4A

200=200A
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System

Zastosowanie

Softstartery serii DS7 sa dwufazowo
sterowanymi urzadzeniami do fagod-
nego rozruchu w zastosowaniach ze
standardowa czestoscia taczen w za-
kresie mocy od 3 do 200 A (od 1,1 do
110 kW przy napigciu sieci 400 V).
Procesy przej$ciowe oraz sktadowe
state pradow sa podczas startu znacz-
nie zredukowane, co gwarantuje row-
nomierny rozruch silnika.

Specjalna metoda sterowania (asyme-
tryczne wyzwalanie) dla funkcji tagod-
nego rozruchu zapobiega sktadowym
statym pradow (patent firmy Eaton),
ktére zwykle powstaja przy dwufazo-
wo sterowanych rozrusznikach. Opa-
tentowana metoda sterowania zmniej-
sza powstawanie eliptycznego pola
magnetycznego, ktére prowadzi do
nieréwnomiernego rozruchu silnika

i niepotrzebnie go przedtuza. Zacho-
wanie ruchu obrotowego z rozruszni-
kiem DS7 jest przez to poréwnywalne
z tréjfazowo sterowanymi softstarte-
rami.

Funkcje

Typowe obszary zastosowar dla uktfa-
déw tagodnego rozruchu serii DS7:
Napedy pomp: fagodny start tréjfa-
zowego silnika indukcyjnego zapo-
biega udarom ci$nienia. Maleje me-
chaniczne obciazenie catej
instalacji, a trwato$¢ jest zwigksza-
na.

Napedy wentylatoréw: Przy tagod-
nym rozruchu nie $lizgaja sig pasy
klinowe, co eliminuje przedwczesne
zuzycie. Dzigki temu spadaja koszty
produkcji; zwigksza sig trwato$¢ in-
stalacji.

Tasmociagi: Tasma przenos$nika
startuje powoli i bez szarpania,
przez co transportowane przedmio-
ty nie przewracaja sig. Sama tasma
jest chroniona mechanicznie i moze
dzigki temu stuzy¢ dtuzej.

www.moeller.pl/powerx|
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Cechy

Czas rampy nastawiany od 1do 30 s
(przy rozruchu) orazod 0do 30 s
(przy zatrzymaniu).

Napigcie poczatkowe (lub moment
poczatkowy) jest do ustawienia za
pomoca potencjometru w zakresie
od 30 do 100 procent napigcia sieci.
Wyrazna redukcja pradu wiaczania
dzigki krétkiemu czasowi rampy roz-
ruchowej (przynajmniej 1's) przy
wigczaniu o$wietlenia i ogrzewania
Wewnetrzny przekaznik obej$cio-
wy: zatgczany automatycznie po za-
konczeniu rampy i mostkujacy we-
wnetrzne tyrystory.

Dzigki temu bez dodatkowych $rod-
kow osiaga sig poziom zaktécen ra-
diowych B.

Termiczne obciazenie silnika jest
mniejsze niz w przypadku bez asy-
metrycznego wyzwalania.
Przewidywane specjalnie do obwo-
déw z dtugimi przewodami.

Dokumentacja

Budowa i montaz sa opisane w zata-
czonych wskazowkach instalacyjnych
oraz w podreczniku.

Wskazéwki montazowe

1L03902003Z: dla urzadzen o wielkosci 1
(do silnikéw o pradzie do 12 A)
1L03902004Z: dla urzadzen o wielko$ci 2
(do silnikéw o pradzie do 32 A)
1L03902005Z: dla urzadzer o wielkosci 3,
4 (do silnikdw o pradzie do 200 A)

Wskazowki doboru:
www.moeller.pl/softstartery

Dokumentacja

MN03901001Z

Aktualna dokumentacjedo uktadow ta-
godnego rozruchu serii DS7 mozna od-
szuka¢ w Internecie:
www.moeller.pl/softstartery

Interfejs komunikacyjny
SmartWire-DT

System SmartWire-DT catkowicie eli-
minuje konieczno$¢ wykonywania po-
taczen sterujacych, dzigki czemu:
 eliminuje niepoprawne potfaczenia,
* przyspiesza okablowywanie,

¢ redukuje koszty.

Interfejs moze by¢ wykorzystany do
przesytania sygnatow sterujacych do
DS7-SWD oraz do zmiany i diagnozo-
wania jego parametréw konfiguracyj-
nych, dodatkowo elektronika moze by¢
zasilana przez tasme SmartWire-DT.
Urzadzenie moze by¢ sterowane

w jednym z trzech wybieranych profili:
Profil "start/stop", ktéry powinien
by¢ znany z potaczenia wytacznika
PKE ze stycznikiem.

8 bitowy profil dla uktadutagodnego
rozruchu oferujacy wigcej opcji, taki
sam jak w przypadku przemienni-
koéw czestotliwosci.

Profil sterowania poréwnywalny

z PROFldrive, zgodny z profilem do-
stepnym dla przemiennikéw czesto-
tliwosci.

Niezaleznie od wybranego profilu pa-
rametry DS7-SWD moga by¢ odczyty-
wane i zapisywane w kazdej chwili
wykorzystujac transmisje acykliczna.
DS7-SWD umozliwia odczytywanie

i zapisywanie wszystkich parametrow
urzadzenia. W tym celu wykorzystywa-
ny jest mechanizm kanatu parametréw
opisany w profilu PROFIdrive. Profil ten
zapewnia ustandaryzowana metode
dostepu do parametrow dla przemien-
nikéw czestotliwosci i softstarterow.
Istnieje mozliwo$¢ nadpisania recz-
nych nastaw potencjometréw

w DS7-SWD, np. w sytuacji gdy zmiany
wprowadzone na maszynie musza by¢
cofnigte.

DS7-SWD jest wyposazony w opcje
diagnostyczne, ktére daleko przewyi-
szaja mozliwosci standardowo oprze-
wodowanych uktadéw. Dodatkowo,
aby zapewni¢ mozliwo$¢ zapamiety-
wania wystepujacych awarii,

DS7-SWD moze wykry¢ i zapamigtac
9 réznych btedéw urzadzenia. Para-
metry ostrzezenia zawieraja infor-
macje o wszystkich wystepujacych
informacjach o aktywnych ostrzeze-
niach. Ponadto, mozna ustawi¢ odpo-
wiedz na kazdy z btedow. System
posiada 35 dodatkowych wiadomosci
dla btedéw komunikacji. Wykorzysty-
wanie DS7 w potaczeniu z wytaczni-
kami PKE otwiera nowe funkcjonal-
nosci, ktére poprzednio byty nie
mozliwe do zrealizowania w nisko-
kosztowych softstarterach i byty
dostepne jedynie w zdecydowanie
drozszych urzadzeniach. Potaczenie
PKE z DS7-SWD umozliwia catkowite
zabezpieczenie urzadzenia przed prze-
cigzeniami. Dodatkowo, zapewnia
funkcje ograniczania pradu i mozli-
wo$¢ raportowania o termicznym
wizerunku silnika do systemu nadrzed-
nego.

Rozszerzony zakres temperatury
pracy

Softstartery DS7-340SX...-L moga pra-
cowac w temperaturze otoczenia od
—40°C.
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Urzadzenia podstawowe

Dane do zamdwienia

Znamionowy Przypisana moc silnika  Typ Nr zam. Typ Nr zam. Opak.
prad pracy
(AC-53) przy400V, przy480V,
50 Hz 60 Hz
le J J
A kw HP Uc: 24 V AC/DC Uc: 24 VAC/DC
Us: 24V AC/DC Us: 24V AC/DC
Standardowy zakres temperatury pracy Rozszerzony zakres temperatury pracy od —40°C
Softstarter

Softstarter do tréjfazowych obciazen,

napigcie sieci zailajacej ~N

Uy 200480 V AC @
_ | — 2

4 15 2 DS7-340SX004NO-N 134847 DS7-340SX004NO-L" 171740 1szt. g

7 3 5 DS7-340SX007NO-N 134849 ~ DS7-340SX007NO-L 171741 B N

9 4 5 DS7-340SX009NO-N 134910 ~ DS7-340SX009NO-L" 171742 | 5

12 55 10 DS7-340SX012NO-N 134911 ~ DS7-340SX012N0-L) 171743 ] g'?

16 75 10 DS7-340SX016NO-N 134912 ~ DS7-340SX016NO-L" 171744 | s

2% 1 15 DS7-30SX024N0-N 134913 ~ DS7-340SX024N0-L" 171745 e s

2 15 2% DS7-340SX032N0-N 134914 ~ DS7-340SX032N0-L) 171746 B =

Y 2 30 DS7-330SX041NO-N 134916 ~ DS7-340SXO04INO-L" 171747 | £

55 30 40 DS7-340SX055NO-N 134917 ~ DS7-340SX055NO-L" 171748 | =

70 37 50 DS7-340SX070NO-N 134918 ~ | DS7-340SXO070NO-L" 171749 |

81 45 60 DS7-340SX08TNO-N 134919 ~ DS7-340SX08INO-L" 171750 |

100 55 75 DS7-340SX100NO-N 134920 ~ DS7-340SX100NO-L" 171751 B

135 75 100 DS7-340SX135NO-N 134921 ~ DS7-340SX135NO-L" 171752 |

160 90 125 DS7-340SX160NO-N 134922 | DS7-340SX160NO-L") 171753 |

200 110 150 DS7-380SX200NO-N 134923 ~ DS7-340SX200N0-L" 171754 |

Ug: 110230V AC Ug: 24V DC ®
Ug: 110/230 V AC Us: 24V DC < D )

4 15 2 DS7-342SX004NO-N 134925 ~ DS7-34DSX004NO-D 134943 sz

7 3 5 DS7-342SX007NO-N 134927 ~ DS7-34DSX00INO-D 134945 ]

9 4 5 DS7-342SX009NO-N 134928 ~ DS7-34DSX009NO-D 134946 |

12 55 10 DS7-342SX012NO-N 134929 ~ DS7-34DSX012N0-D 134947 |

16 75 10 DS7-342SX016NO-N 134930 ~ ' DS7-34DSX016N0-D 134948 |

2% 1 15 DS7-342SX024NO-N 134931 "~ DS7-34DSX024N0-D 134949 |

32 15 25 DS7-342SX032NO-N 134932 ~ ' DS7-34DSX032N0-D 134950 |

a 2 30 DS7-342SX041NO-N 134934 ~ ' DS7-34DSX04INO-D 134952 |

55 30 40 DS7-342SX055N0-N 134935 ~ DS7-34DSX055N0-D 134953 |

70 37 50 DS7-342SX070NO-N 134936 ~ DS7-34DSX070NO-D 134954 |

81 45 60 DS7-342SX081NO-N 134937 ~ DS7-34DSX081NO-D 134955 |

100 55 75 DS7-342SX100NO-N 134938 ~ DS7-34DSX100NO-D 134956 ]

135 75 100 DS7-342SX135N0-N 134939 ~ DS7-34DSX135N0-D 134957 ]

160 90 125 DS7-342SX160NO-N 134940 ~ DS7-34DSX160NO-D 134958 ]

200 110 150 DS7-342SX200NO-N 134941 ~ ' DS7-34DSX200N0-D 134959 |

Uwagi 1) Na zapytanie.

0% 20,

2277

41-100 A 135-200 A
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Wyposazenie dodatkowe

Prad znamionowy Maksymalnamoc  Rozmiar Stosowane do Typ Opak.
strat Nr zam.
Py
A w
Bezpieczniki pétprzewodnikowe superszybkie
DIN 43653, 690/700 V (IEC/UL)
Rozmiar 80 mm
16 55 000 DS7-34...SX004NO-... 170M1359 1szt.
171968
25 9 000 DS7-34...SX007NO-... 170M1361
171969
32 10 000 DS7-34...SX009NO-.... 170M1362
DS7-34...SX012NO-... 171970
40 12 000 DM4-340-7K5 170M1363
171971
50 15 000 DS7-34...SX016NO-... 170M1364
171972
63 16 000 DS7-34...SX024N0-... 170M1365
171973
80 19 000 DS7-34...SX032N0-... 170M1366
171974
125 25 000 DM4-340-22K 170M2615
DM4-340-30K 171975
200 45 S1 DM4-340-37K 170M4008
DM4-340-45K 171978
DS7-34...SX070NO-...
DS7-34...SX081NO-...
DS7-34...SX100NO-...
315 58 S1 DS7-34...SX135N0-... 170M4010
171979
350 60 S1 DM4-340-55K 170M4011
DM4-340-75K 171980
400 65 S2 DS7-34...SX160NO-... 170M5008
171984
450 70 S1 DM4-340-90K 170M4013
DM4-340-110K 171981
500 72 S1 DM4-340-160K 170M4014
171982
500 95 S3 DS6-340-110K-MX 170M6008
DS7-34...SX200N0-... 171985
DM4-340-132K
DM4-340-160K
630 80 S1 DM4-340-200K 170M4016
171983
900 120 S3 DM4-340-250K 170M6013
DM4-340-315K 171986
1250 140 S3 DM4-340-400K 170M6016
DM4-340-500K 171987
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Wyposazenie dodatkowe

Stosowane do Typ Opak.
Nr zam.
Podstawy do bezpiecznikéw
Wymiary 000, 00 170H1007 1 szt.
(szer. x wys. x gt.) 171988
mm
145 x 43 x 50
205 x 88 x 80 S1,82,S3 170H3004
171989
B
DS7-34...SX004... ZB12-4 1 szt. [a
278438 2
DS7-34...SX007... ZB12-10 =
DS7-34...SX009... 278440 N
DS7-34...5X012... ZB12-12 2
278441 2
DS7-34...SX016... ZB32-16 £
278452 °
DS7-34...SX024. . ZB32-24 g
278453 %.
DS7-34...SX032... ZB32-32 S
278454 5
Zestaw do przewodowania
Dla rozrusznika bezposredniego
DS7-34...SX004... PKZM0Q-XDM12 1 szt.
DS7-34...SX007... 283149

DS7-34...5X009...
DS7-34...5X012....

Modut tacznika elektrycznego

DS7-34...5X016... PKZMO0-XM32DE 5 szt.
DS7-34...5X024... 239349
DS7-34...5X032...

Wtyczka do podtaczenia silnika

DS7-34...5X004. .. DILM12-XMCP/T 1szt.
DS7-34...8X007... 121770

DS7-34...5X009...

DS7-34...8X012...

PKZMO, PKE + DS7..004N...  BBAOL-25 1 szt.
PKZMO, PKE + DS7..007N... 142526

PKZMO, PKE + DS7...009N...

PKZMO, PKE + DS7...012N...

PKZMO, PKE + DS7..016N...  BBAOL-32 1 szt.
PKZMO, PKE + DS7..024N... 142527
PKZMO, PKE + DS7...032N...

Adapter szyn motazowych

Sktada sig z: ptyty dopasowujacej o szeroko$ci 45 mm

PKZMo, PKE + DS7..004N...  PKZMO0-XC45L 1 szt.
PKZMO, PKE + DS7..007N... 142529

PKZMO, PKE + DS7...009N...

PKZMO, PKE + DS7...012N...

PKZMo, PKE + DS7..016N... ~ PKZMO0-XC45L/2 1 szt.
PKZMO, PKE + DS7..024N... 142570
PKZMO, PKE + DS7...032N...
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Wyposazenie dodatkowe

Stosowane do Typ Opak. Uwagi
Nr zam.
Bloki mostkdow tréjfazowych
do strony pierwotnej DS7, zabezpieczone przed dotykiem,
odporne na zwarcie, Ug =690V, I, = 35 A przedtuzane
przez montaz naprzemienny
! Ly E DS7-34...SX004... DILM12-XDSB0/3 5 szt. Umozliwia potaczenie 3 rozrusznikéw DS7,
DS7-34...SX007... 240084 dtugo$¢ 112 mm.
DS7-34...5X009... DILM12-XDSB0/4 Umotzliwia potaczenie 4 rozrusznikéw DS7,
Bt g,y DS7-34...8X012... 240085 dhugosé 157 mm.
DILM12-XDSB0/5 Umozliwia potaczenie 5 rozrusznikéw DS7,
L= TETe 240086 dlugosc 202 mm.
Modut zasilania
DS7-34...SX004... DILM12-XEK 5 szt. Wspolne podtaczenie trojfazowe, ochrona
DS7-34...SX007... 240083 przed dotykiem bezpos$rednim, U =690 V,
DS7-34...SX009... l,=35A.
DS7-34...SX012... Przekroje doprowadzen:
Gote przewody 2,5-16 mm?
W tulejce 2,5-16 mm?
AWG14...8
Ostona koncowek kablowych
Typ zawiera cze$ci na jedna strong (gora lub dét) do
3-biegunowego tacznika.
Zwigkszenie ochrony przed dotykiem bezposrednim.
Nie mozna taczy¢ z przytaczem przewodow sterujacych
NZM-XSTK.
wytamywana do zaciskow ~ DS7-34...SX041... NZM1-XKSFA 1szt. Typ zawiera czg$ci na jedna strone (gore lub
skrzynkowych DS7-34...SX055... 100780 dot) do 3-biegunowego facznika.
DS7-34...SX070... Zwigkszenie ochrony przed dotykiem bezpo-
DS7-34...SX081... $rednim.
DS7-34...SX100... Nie mozna taczy¢ z przytaczem przewodow
sterujacych NZM-XSTK.
wytamywana DS7-34...8X135... NZM2-XKSFA 1szt. Typ zawiera czesci na jedna strong (gore lub
/@ DS7-34...SX160... 104640 dét) do 3-biegunowegotacznika. Zwigkszenie
¢ ""ﬁwﬁ, DS7-34...8X200... zabezpieczenia przed dotykiem do IP2X.
‘ Ochrona strefy podtaczenia kabli do zaci-
skow skrzynkowych.
Przy dwéch przewodach maksymalny prze-
kroj przewodéw 22 mm2 lub AWG4.
Nie mozna taczy¢ z przytaczem przewodow
sterujacych ZNM-XSTK.
DS7-34...8X135... NZM2-XKSA 1szt. Typ zawiera czg$ci na jedna strong (gore lub
DS7-34...SX160... 260038 dot) do 3-biegunowego tacznika.
DS7-34...8X200... Zabezpieczenie przed dotykiem przy podta-
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czeniu koncowek kablowych szyn lub przy
zastosowaniu zaciskéw tunelowych.

Przy zastosowaniu izolowanych przewodéw
stopien ochrony IP1X.
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Wyposazenie dodatkowe

Stosowane do Typ Opak. Uwagi
Nr zam.

Zabhezpieczenie przed dotykiem IP2X

Typ zawiera czg$ci na jedna strong (na gore lub na dof)
do 3-biegunowego tacznika.
Zwigkszenie ochrony przed dotykiem bezposednim do IP2X.

Do zaciskéw skrzynkowych NZM2, PN2, N(S)2 NZM2-XIPK 1 szt. Ochrona strefy podtaczenia kabli do zaciskéw
266773 skrzynowych.
Przy dwéch przewodach maskymalny przekréj prze-
woddéw 25 mm? lub AWGA.
Nie mozna taczy¢ z przytaczem przewodow steruja-
cych NZM-XSTK.
Do ostony NZM2-XKSAlubNZM2 ~ NZM2, PN2, N(S)2 NZM2-XIPA 1 szt Przy montazu na NZM2-..-(C)NA lub NZM...-NA obo-
lub NZM2 ...(C)NA i N(S)2...NA 266777 wiazuje:
. przy dwoch przewodach maskymalny przekréj prze-
wodow 25 mm? lub AWG4.

Zestaw montazowy

Przy zastosowaniu oston zaciskow NZM1-XKSFA i NZM2-XK-
SA.

DS7-34xSX041N0-x DE6-MNT-NZM 1szt. -
DS7-34xSX055N0-x 107323

DS7-34xSX070N0-x

DS7-34xSX081N0-x

DS7-34xSX100N0-x

DS7-34xSX135N0-x

DS7-34xSX160N0-x

DS7-34xSX200N0-x
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Wentylatory

W celu zwigkszenia cyklu obciazenia (wigcej uruchomien na
godzing, wigkszy prad rozruchowy, lub dtuzszy czas rozruchu).

DS7-34...SX004... DS7-FAN-032 1szt.
@ DS7-34...SX007... 135553

DS7-34...SX009...

DS7-34...SX012...

DS7-34...SX016...

DS7-34...SX024...

DS7-34...SX032...

DS7-34...SX041... DS7-FAN-100 1szt.
DS7-34...SX055... 169021

DS7-34...SX070...

DS7-34...SX081...

DS7-34...SX100...

DS7-34...8X135... DS7-FAN-200 1szt.
DS7-34...SX160... 169022
DS7-34...SX200...

Przewdd komunikacyjny PKE

6-zytowy konfekcjonowany przewdd z dwoma wtyczkami do

DS7...SWD PKE32-COM 1szt.
168970

www.moeller.pl/powerx|
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Ogodlne informacje dotyczace doboru

Projektowanie

Sterowanie fazowe napigcia silnika
Za pomoca sterowania fazowego, softstarter ptynnie reguluje warto$¢ napigcia
sieciowego (Uyy) od ustawialnej wartosci poczatkowej do 100% Uy.

UN e
! |
¥ TOR

U-Start ‘
i t

t-Start |

|

|

¥

Uiy = napigcie sieciowe

U-Start = napigcie poczatkowe

t-Start = czas rozruchu

TOR = Top-of-Ramp (koricowy punkt w fazie rozruchu, U = Uyy)

Regulacja napigcia zasilajacego silnik powoduje ograniczenie pradu rozrucho-

wego oraz momentu silnika indukcyjnego. Pozwala to na wzrost momentu silnika
w spos6b ptynny bez szarpnig¢. Dzigki temu eliminiowane sa naprezenia wyste-
pujace wtancuchach i pasach napedowych, jak réwniez wydtuza sig zywotno$¢
tozysk i przektadni mechanicznych.

www.moeller.pl/powerx|

W softstarterach serii DS7 oraz S801+/S811+ tyrystory po zakorficzeniu rozruchu

(TOR = Top of Ramp) bocznikowane sa przez styki obejscia. Rezystancija przej-

$cia stykow obej$cia jest znaczaco nizsza niz rezystancja przej$cia pétprzewod-

nikéw mocy. Zastosowanie obej$cia mechanicznego obniza straty ciepta oraz
wydtuza zywotno$¢ potprzewodnikow.

Poza tagodnym rozruchem, softstartery umozliwiaja réwniez ptynne obnizenie
napigcia na silniku i jego kontrolowane zatrzymanie.

U
/A\__\ | |
SV I\
al I N\
/ 1,7 | | N\
Yy | | | AN
1/, | | | \
/R N
4 2% [ I I N N
[ I I
U-Start o I 3
* [ I I |
| | | | |
| | | | |
T T T T
- =4
t-Start t-Stop
> -

Napigcie wyj$ciowe softstartera okresla moment silnika (M ~ U2). Z tego powodu
nalezy upewni¢ sig, ze wybrane napigcie poczatkowe U-Start nie jest za niskie
oraz, ze czas rampy rozruchu t-Start dla liniowej zmiany napigcia jest mozliwie

krotki.

Uwaga:

réwnoczes$nie zwigkszaja termiczne obciazenie tyrystorow

wigkszy prad rozruchowy

rozruchu

Na kolejnych stronach podano aplikacje i przyktadowe konfiguracje ustawien

dla softstarteréw DS7.
Jesli wymagane jestfagodne zatrzymanie to czas t-Stop musi by¢ ustawiony na

warto$¢ wigksza niz czas wymagany do zatrzymania maszyny wybiegiem. Dla

Wyzsze napigcie poczatkowe (U-Start) wytworzy wigkszy moment oraz

Dtuzsze czasy rozruchu (t-Start) powoduja efekt tagodnego rozruchu ale

Nalezy ustawia¢ mozliwe niskie napigcie poczatkowe i mozliwie krotka rampe

tyrystorow softstartera kontrolowane zatrzymanie stanowi obciazenie poréwny-
walne do wystgpujacego przy rozruchu. Zatem, jesli z danych softstartera
wynika dopuszczalna ilo$¢ rozruchéw 10/godz. a potrzebne jest réwnieztagodne
zatrzymanie to ilo$¢ startow jaka mozna wykona¢ wynosi 5 (oraz 5 zatrzyman).



Kryteria doboru

/®\\

O‘ ‘o
[230/400V A/Y ][~ 46/26 Al
\ 11kW ][ cosg 0.81]
\ 1430 min1 || 50 Hz |
o | | o

Dobar softstarterow (3) opiera sig na wartosci napigcia sieci zasilajacej (D) Uiy
oraz znamionowym pradzie pracy silnika elektrycznego (2). Sposéb potaczenia
uzwojen silnika (D/Y) musi by¢ odpowiedni do napigcia zasilajacego natomiast
prad znamionowy softstartera musi by¢ réwny badz wigkszy niz prad silnika.

Dodatkowe kryteria stosowane przy doborze:

e Temperatura otoczenia (warto$¢ znamionowa +40°C)

e llo$¢ rozruchéw na godzing (< 10 rozruchéw, jesli stosowane jest fagodne
zatrzymanie to nalezy réwniez to uwzgledni¢ przy doborze)

e Charakterystyka momentu obciazenia (kwadratowa, liniowa)

¢ Moment rozruchowy

Pompy wirowe, wentylatory od$rodkowe oraz proste przemosniki taSmowe

o lekkim rozruchu sa typowymi aplikacjami w ktorych stosowane sa softstartery.
Sprezarki ttokowe, mieszadta, mtyny, kruszarki i podno$niki sa klasyfikowane
jako maszyny o cigzkim rozruchu. W przypadku tych aplikacji softstartery musza
by¢ przewymiarowane odpowiednio do ich obcigzalnosci.

W przypadku aplikacji typowych dla softstarteréw, takich jak pompa wody
(pompa odsrodkowa) i poréwnywalnych danych eksploatacyjnych (czestotli-
wos¢ rozruchow, czas rozruchu oraz/lub prad rozruchowy) softstarter moze by¢
dobrany do silnika na bazie znamionowego pradu pracy.

Przykfad:

15 kW silnik pompy

400 V

prad znamionowy 29 A

okoto 3 razy prad rozruchowy (I gp = 87 A),
maksymalnie 10 startéw na godzing

czas rozruchu 5 sekund

maksymalna temperatura otoczenia 40°C

=>DS7-34...032... (l¢ =32 A)

30s

\ N,
AN AN
10s — :

AN N
5 SO 4 ~ N .
\\s\f~- . j
s O -
32A 64 A 96 A 128 A 160 A
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Ogdlne informacje dotyczace doboru

W wypadku kiedy wymagane warunki pracy, takie jak czestotliwo$é rozruchéw,
czas rozruchu i/lub prad rozruchowy réznia sie od danych nominalnych softstar-
tera to nalezy uwzglednic to na etapie projektowania. W tym przypadku nalezy
wzig¢ pod uwage pojemno$c¢ cieplng DS7. Mozna to zrobi¢ korzystajac z poniz-
szych wykresow lub wyliczajac warto$¢ 12t. Podane wartosci 12t okreslaja odpo-
wiednig obciazalno$¢ i cykl przeciazenia i sg zdefiniowane w normie produk-
towej IEC/EN 60947-2.

Softstarter DS7-34...SX032...:

¢ Prad znamionowy (l¢) 32 A

* Cykl pracy AC-53a

¢ 3-krotny prad rozruchowy przez 5 sekund

e Cykl pracy 75% przy 10 rozruchach na godzing

Warto$¢ 12t wynosi: (3 x 32 A)2x 5 s = 46 080 AZs. Maksymalna warto$¢ 12t podta-
czonego obciazenia silnikowego musi by¢ mniejsza: (3x29 A)2x 5 s = 37 845 AZs.
Softstarter DS7-34...SX032... jest odpowiedni dla tej aplikacji.

Jesli silnik z obcigzeniem wymaga wigkszego pradu rozruchowego np. 5-krot-
nego, to musi zosta¢ dobrany mocniejszy softstarter:
¢ Prad rozruchowy: ligp=5x29=145A, 12t = (5x 29 A)2x 5 s = 105 125 AZs
e DS7-34...SX041.... 41 A:
AC-53a: 3-5: 75-10
=>(3x41 A)2x5s=75645A%s

Softstarter DS7-34...SX041..., w tym wypadku nie spetnia wymagan rozruchu i
obciazenia

30s \
\\ \ —-— SX0411/h
25s - \ SX04110/h
AN K — SX04120/h
20s N .
\\ \
155 N N
\&\ ~.L
10s =T \\ T N
5s N S< \.
\\I \‘
S ! \
60 A 80 A 100 A 120 A 140 A
70A 90 A 110A 130 A 150 A

DS7-34...SX055...:

55A: AC-53a: 3-5: 75-10

=>(3x55A)2x55s=136,125 A2s

Softstarter DS7-34...SX050..., spetnia wymagania wymagania rozruchu i obcia-
zenia

Uwaga: tak jak wykres pokazuje, DS7-34 ... SX055 ... umozliwia obstuge trudniej-
szych rozruchdéw i wigkszych obciazen, jak np. do 20 uruchomien na godzing
i dtuzszych czasow rozruchu (do 10 sekund).

30s

\ \ \ —-— SX0551/h
25s \ \ SX055 10/h
\ \ —— SX055 20/h
20s A X
\\\ .
\
155 N \\ i
10s ==== Ay -
\\ .~
5s N N
'1 ﬁ\ N,
! \

s
80A 100A 120A 140A~ 160A 180 A 200A
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Dobér przy odmiennych cyklach obcigzenia

DS7-34...SX041NO-...

30s )
\ \‘ —-—2X1/h
255 ‘\ \ 22K 10/h
\ | — 22K 20/
20s NS -
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155 - \
\&_\ \"\_\ )
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5s e .
\\\ \\‘
|
S 1

60 A 80 A 100 A 120 A 140 A
70A 90 A 110A 130A 150 A

DS7-34...SX055N0-...

30s
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DS7-34...SX070NO-...

30s
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DS7-34...SX081NO-...
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DS7-34...SX135N0-...
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DS7-34...SX160N0-...

30s
\ \ \ —-— 90K 1/h
255 \ \ 90K 10/h
\ [y
\ —— 90K 20/h
20s \ \
\ \\
\, .
155 M \
\ "‘\\ \\~\
10s Q\ N
J \
5s > 3
T’ N,
s I \
150 A 250 A 350 A 450 A 550 A 650 A
200 A 300 A 400 A 500 A 600 A

DS7-34...SX200NO-...
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Uwaga: Dodatkowe diagramy dla uktadow tagodnego rozruchu o pradzie 4-32 A mozna odnalez¢ w dokumentacj (MN039010012).
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Ustawienia potencjometréow
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Przyklady polaczen

Podtaczenie standardowe
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Podtaczenie standardowe
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*24V AC/DC, 120/230 V AC
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Przykiady polaczen

Podtaczenie standardowe
powyzej 32 A
Z funkcja wytacznika awaryjnego odpowiednio do IEC/EN60 204-1i VDE 0113 cze$¢ 1.
@ = Wyfaczenie awaryjne

Q1 =ochrona kabli i silnika (NZM1, NZM2)
Q21 = Softstarter DS7
M1 =silnik

F3  =superszybkie bezpieczniki do ochrony
pétprzewodnikéw, opcja wymagana dla
koordynacji 2 (w pofaczeniu z Q1)

Podtaczenie przewodéw sterujacych

Wyzwalacz zanikowy
z wyprzedzajacymi stykami pomocni-
czymi
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Elementy przeznaczone do faczenia i zabezpieczania

Przyporzadkowana moc silnika przy Znamionowy prad pracy") Typ Dziatanie softstartera
Softstarter
(do wybranego aparatu)
400V 430V Silnik Softstarter Ochrona przewodow?
P P le le Koordynacja 1
kw HP A A

Softstartery do tréjfazowej sieci zasilajacej,
niska czesto$é taczen (5's, 3 x lg, 10 startéw/godz.)

15 2 36 4 DS7-34xSX004N0-x PKZMO0-4 (+ CL-PKZ0)

3 3 6,6 7 DS7-34xSX007N0-x PKZM0-10 (+ CL-PKZ0)

4 5 85 9 DS7-34xSX009N0-x PKZM0-10 (+ CL-PKZ0)
55 15 11,3 12 DS7-34xSX012N0-x PKZM0-12 (+ CL-PKZ0)
15 10 15,2 16 DS7-34xSX016N0-x PKZM0-16 (+ CL-PKZ0)

" 15 21,1 24 DS7-34xSX024N0-x PKZM0-25 (+ CL-PKZ0)
15 20 29,3 32 DS7-34xSX032N0-x PKZM0-32 (+ CL-PKZ0)
22 25 4 4 DS7-34xSX041N0D-x NZMN1-M50 / PKZM4-50
30 30 55 55 DS7-34xSX055N0-x NZMN1-M63 / PKZM4-58
37 40 68 70 DS7-34xSX070N0-x NZMN1-M80

45 50 81 81 DS7-34xSX081N0-x NZMN1-M100

55 60 99 100 DS7-34xSX100N0-x NZMN1-M100

75 75 134 135 DS7-34xSX135N0-x NZMN2-M160

90 100 160 160 DS7-34xSX160N0-x NZMN2-M200

110 125 196 200 DS7-34xSX200N0-x NZMN2-M200

Uwagi ) Znamionowy prad pracy odniesiony do podanego tu cyklu obciazenia.

2 Wymagany wytacznik dla podanego cyklu obciazenia. Przy innych cyklach faczenia (czgsto$citaczen, przecigzeniach pradowych,czasach rozru-
chu, wzgl. czasie pracy) warto$¢ ta zmienia sig i trzeba ja uwzglednic przy doborze.

3) Zewnetrzny przekaznik przeciazeniowy jest konieczny, gdy w przypadku przeciazenia ma nastapic¢ tagodne zatrzymanie, a nie tylko roztaczenie
obwodéw gtéwnych.

4) Stycznik sieciowy nie jest konieczny. Wtasnos$ci separujace zgodnie z VDE moga by¢ zapewnione tylko przez podany wytacznik.

5 Topikowe zabezpieczenia potprzewodnikow chronig softstarter przed zwarciem po stronie silnika.
Nie mozna w ten sposéb zapobiega¢ uszkodzeniom spowodowanym przepigciami, np. w wyniku wytadowar atmosferycznych.
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Elementy przeznaczone do laczenia i zabezpieczania

Dziatanie softstartera z tagodnym zatrzymaniem w przypadku  Stycznik sieciowy Zabezpieczenie pétprzewodnikéw (opcja, konieczny dodat-
przeciazenia kowy bezpiecznik dla uzyskania koordynacji 2) 5
Ochrona przewodow?) Przekaznik przecigzeniowy3  Opcja¥ Bezpieczniki Podstawa bezpiecznika
Koordynacja 1

Liczba x Typ Liczba x Typ
PKMO-4 (+ CL-PKZ0) ZB12-4 DILM7 3 x 170M1359 3 x 170H1007
PKMO-10 (+ CL-PKZ0) ZB12-10 DILM9 3 x 170M1361 3 x 170H1007
PKMO-10 (+ CL-PKZ0) ZB12-10 DILM9 3 x 170M1362 3x 170H1007
PKMO0-12 (+ CL-PKZ0) ZB12-12 DILM12 3 x 170M1362 3x 170H1007 -
PZM0-16 (+ CL-PKZ0) ZB32-16 DILM17 3 x 170M1364 3x 170H1007 2
PZMO0-25 (+ CL-PKZ0) ZB32-24 DILM25 3 x 170M1365 3x 170H1007 =
PZMO0-32 (+ CL-PKZ0) ZB32-32 DILM32 3 x 170M1366 3x 170H1007 §
NZMN1-M50 / PKZM4-50 ZB65-40+ZB65-XEZ DILM50 3 x 170M1366 3x 170H1007 §
NZMN1-M63 / PKZM4-58 ZB65-57+ZB65-XEZ DILM65 3 x 170M2615 3x 170H1007 e
NZMN1-M80 ZB150-70/KK DILM80 3 x 170M4008 3 x 170H3004 2
NZMN1-M100 ZB150-100/KK DILM95 3 x 170M4008 3x 170H3004 §>
NZMN1-M100 ZB150-100/KK DILM115 3 x 170M4008 3 x 170H3004 i
NZMN2-M160 ZB150-150/KK DILM150 3 x 170M4011 3 x 170H3004 3
NZMN2-M200 Z5-160/FF250 DILM185 3 x 170M5008 3 x 170H3004 %
NZMN2-M200 Z5-220/FF250 DILM225 3 x 170M6008 3 x 170H3004
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Podstawowe jednostki
Dane techniczne
DS7...004... DS7...007... DS7...009... DS7...012... DS7...016... DS7...024... DS7...032...
Dane ogdlne
Normy i przepisy IEC/EN 60947-4-2
UL 508
CSA22.2-14
Deklaracje CE
Dopuszczenia UL
CSA
c-Tick
UkrSEPRO
Wytrzymato$¢ klimatyczna Klimat wilgotny/ciepty, staty, zgodnie z IEC 60068-2-3
Kilmat wilgotny/ciepty, cykliczny, zgodnie z IEC 60068-2-10
DS7...-L Klimat wilgotny/ciepty, staty, zgodnie z IEC 60068-2-3
Kilmat wilgotny/ciepty, cykliczny, zgodnie z IEC 60068-2-10
Test zimna zgodnie z EN 60068-2-4
Temperatura otoczenia
Praca il °C -5...+40
do 60 z redukcja pradu o 2% na Kelvin przyrostu temperatury
DS7...-L -40...+40
do 60 z redukcja pradu o 2% na Kelvin przyrostu temperatury
Sktadowanie [l °C -25...+60
DS7...-L -40...+40
do 60 z redukcja pradu o 2% na Kelvin przyrostu temperatury
Wysoko$¢ montazu m 0-1000 m, powyzej z redukcja pradu o 1% na kazde 100 m, maks. 2000 m
Pozycja mocowania Pionowa
Stopier ochrony
dotyczy elementéw fronto- 1P20
wych i do obstugi
ze wszystkich stron -
Ochrona przed dotykiem bez- bezpieczne przy dotyku palcem lub reka
posrednim
Znamionowe napigecie izolacji  U; VAC 500
Kategoria przepigciowa/ 11/2
stopien zanieczyszczenia
Wytrzymato$¢ udarowa 89/11 ms
Odporno$¢ na wibracje zgod- 2M2
nie z 60721-3-2
Poziom zaktécer radiowych B
...3428X... A
Srednia moc strat przy znamio- w 0,2 0,35 0,45 0,6 08 11 15
nowym cyklu obciazenia
Cigzar kg
...3408X...-N 0,35 04 18
...3408X...-L 0,44 0,49 0,44
...3428X... 04 0,45 04
...34DSX... 0,41 0,46 041
Obwaody gtowne
Znamionowe napigecie pracy Ue VAC 200-480
Czestotliwo$¢ napigcia sieci fin Hz 50/60
Znamionowy prad pracy
Praca (AC-53) le A 4 7 9 12 16 24 24
Przyporzadkowana
moc silnika
przy 230 V, 50 Hz P kw 0,75 15 22 4 55 55
przy 400 V, 50 Hz P kw 15 3 4 55 15 n 1
przy 200 V, 60 Hz P HP 0,75 2 2 5 15 15
przy 230 V, 60 Hz P HP 1 2 3 3 5 15 15
przy 480 V, 60 Hz P HP 2 5 5 10 10 15 15
Cykl przeciazenia zgodnie
z IEC/EN 60947-4-2
AC-53a (bez obejscia) 4 A: AC-53a: 7 A: AC-53a: 9 A: AC-53a: 12 A: AC-53a: 16 A:AC-53a: 24 A:AC-53a: 32 A: AC-53a:
3-5:75-10 3-5:75-10 3-5:75-10 3-5:75-10 3-5:75-10 3-5:75-10 3-5:75-10
z wewnetrznym obej$ciem v v v v v v v
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Podstawowe jednostki

DS7...041... DS7...055... DS7...070... DS7...081... DS7...100... DS7...135... DS7...160.. DS7...200...

IEC/EN 60947-4-2

UL 508

CSA22.2-14

CE

uL

CSA

c-Tick

UkrSEPRO

Klimat wilgotny/ciepty, staty, zgodnie z IEC 60068-2-3

Kilmat wilgotny/ciepty, cykliczny, zgodnie z IEC 60068-2-10 "7,

Klimat wilgotny/ciepty, staty, zgodnie z IEC 60068-2-3 a

Kilmat wilgotny/ciepty, cykliczny, zgodnie z IEC 60068-2-10 =

Test zimna zgodnie z EN 60068-2-4 S
N
2

—5...+40 °

do 60 z redukcja pradu o 2% na Kelvin przyrostu temperatury o

—40...+40 =

do 60 z redukcja pradu o 2% na Kelvin przyrostu temperatury g

-25...+60 i

—10...+60 3
©
=

0-1000 m, powyzej z redukcja pradu o 1% na kazde 100 m, maks. 2000 m =

Pionowa

IP20 (zaciski IP00)

bezpieczne przy dotyku palcem lub reka

500

1172

8g/11 ms

2mM2

B

A

7 10 13 18 25 24 30 42

18 3,7

18 3,7

18 3,7

18 37

200-480

50/60

4 55 70 81 100 135 160 200

" 15 15 22 30 30 45 55

22 30 37 45 55 75 90 110

10 15 20 25 30 40 50 60

15 20 25 30 30 50 60 75

30 40 50 60 75 100 125 150

41 A: AC-53a: 55 A: AC-53a: 70 A: AC-53a: 81 A: AC-53a: 100 A: AC-53a: 135 A: AC-53a: 160 A: AC-53a: 200 A: AC-53a:

3-5:75-10 3-5:75-10 3-5:75-10 3-5:75-10 3-5:75-10 3-5:75-10 3-5:75-10 3-5:75-10

v 4 v v v 4 v v
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Uklady tagodnego rozruchu DS7

Podstawowe jednostki
DS7...004... DS7...007... DS7...009... DS7...012... DS7...016... DS7...024... DS7...032...
Wytrzymato$¢ zwarciowa
Koordynacja 1 PKMO-4 PKMO0-10 PKMO0-10 PKMO0-12 (+ PKMO0-16 PKMO0-25 PKMO0-32
(+ CL-PKZ0) (+ CL-PKZ0) (+ CL-PKZ0) CL-PKZ0) (+ CL-PKZ0) (+ CL-PKZ0) (+ CL-PKZ0)
Koordynacija 2 - 3x170M1359  3x170M1361 3x 170M1362 3x 170M1362 3x 170M1364 3 x 170M1365 3 x 170M1366
(dodatkowo do zabez-
pieczen dla koordyna-
cji1)
Podstawa bezpiecznika o 3x 170H1007 3 x 170H1007 3 x 170H1007 3 x 170H1007 3 x 170H1007 3 x 170H1007 3x 170H1007
(ilo$¢ x typ)
Przekroje doprowadzen
Obwody mocy
przewdd pojedynczy mm? 1x(0,75-4) 1x(0,75-16)
2x(0,75-2,5) 2x(0,75-10)
linka z koricowka  mmz  1x(0,75-25) 1x(0,75-16)
tulejkowa 2x(0,75-2,5) 2 x(0,75-10)
wielozytowy  mm? - 1x16
jedno- lub wielozyowy ~ AWG 1810 18-6
tasma mm - -
moment dokrgcania Nm 1,2 32
Srubokret (PZ: Pozidriv) mm PZ2;1x6 mm PZ2; 1 x6 mm
Obwody sterujace
przewad pojedynczy C mm? 1x(0,75-4) 1x(0,5-2,5)
2x(0,75-2,5) 2x(0,5-1,0)
linka z koncowka T mm? 1x(0,75-25) 1x(0,5-1,5)
tulejkowa 2x(0,75-2,5) 2 x(0,5-0,75)
wielozytowy mm? - 1x(0,5-1,5)
2x(0,5-1,0)
jedno- lub wielozytowy AWG 18-10 1x(21-14)
2x(21-18)
moment dokregcania Nm 1,2 1,2
Srubokret (ptaski)  mm 0,8x55 0,6x35
1x6
Obwad sterowniczy
Napigcie zasilania regulatora
Zewnetrzne napigcie zasilania
Napigcie Us \Y
...3408X... 24V AC/DC +10%/-15%
...3425X... - 110 V AC -15%-230 V AC +10%
...34DSX... o 24V DC +10%/-15%
Pobér pradu mA <50
Pobér pradu, mA/ms -
maksymalne obciazenie
(zamykanie uktadu obej-
§cia) przy 24V DC
Wejscia cyfrowe
Napigcie sterowania
Sterowanie DC ~ vDC
...3408X...-N T 24V DC +10%/-15%
...3408X...-L T 24V DC +10%/-15%
...34DSX... 24V DC +10%/-15% dla SWD
Sterowanie AC VAC
...3408X...-N 24V AC +10%/-15%
...3428X...-N - 110 V AC-15%-230 V AC +10%
Pobor pradu przy 24V
Zewnetrzne 24 V T mA 1,6
Pobér pradu przy 230 V
230V AC mA
...34258X... 4
Zakres napigcia
Sterowanie DC vDc 17327
Sterowanie AC T VAC
...3408X... 17,3-21
...3828X... 108-253
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Podstawowe jednostki

DS7...041... DS7...055... DS7...070... DS7...081... DS7...100... DS7...135... DS7...160... DS7...200...

NZMN1-M50/ NZMN1-M63/ NZMN1-M80 NZMN1-M100 NZMN1-M100 NZMN2-M160 NZMN2-M200 NZMN2-M200

PKZM4-49 PKZM4-57

3x 170M3012 3x 170M2615 3 x 170M4008 3 x 170M4008 3 x 170M4008 3x 170M4010 3 x 170M5008 3 x 170M6008

3 x 170H1007 3x 170H1007 3x 170H3004 3 x 170H3004 3 x 170H3004 3 x 170H3004 3 x 170H3004 3 x 170H3004

1x (25-70) 1x (4-185)

2 x (6-25) 2x (4-70) &

_ Z a
=
S

1x (25-70) 1 x (4-185) 3

2 x (6-25) 2 x (4-70) N

1x(12-2/0) 1x (12-350 kemil) =

2x (12-00) 3

2x9x089x9x 08 5

6 (< 10 mm2); 9 (> 10 mm2) 5 (<10 mm2); 14 (> 10 mm?) %

PZ2; 1 x 6 mm PZ2; 1 x 6 mm ;
T
=

1x(0,5-2,5) 1x(0,5-2,5) 5

2x(0,5-1,0) 2x(0,5-1,0)

1x(0,5-1,5) 1x(0,5-1,5)

2x(0,5-0,75) 2x(0,5-0,75)

1x(0,5-1,5) 1x(0,5-1,5)

2x(0,5-1,0) 2x(0,5-1,0)

1x(21-14) 1x(21-14)

2x(21-18) 2x(21-18)

0,4 0,4

0,6x35 0,6x35

24V AC/DC +10%/-15%

110 V AC -15%-230 V AC +10%

24\ DC +10%/-15%

<50

600/50

24\ DC +10%/-15%

24\ DC +10%/-15%

24V DC +10%/-15% dla SWD

24V AC +10%/-15%

110 V AC-15%—230 V AC +10%

1.6

17,3-21

17,3-21

108-253
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Podstawowe jednostki

DS7...004... DS7...007... DS7...009... DS7...012... DS7...016... DS7...024... DS7...032...
Napigcie odpadania
Sterowanie DC vDC 0-3
Sterowanie AC ~ VAC
...3408X... - 0-3
...342X... T 0-15
Czas przyciagania
Sterowanie DC ms 250
Sterowanie AC ms 250
Czas odpadania
Sterowanie DC  ms 350
Sterowanie AC T ms 350
Wyjscia przekaznikowe
Liczba 1(TOR) 2 (TOR, Ready)
Zakres napigcia VAC = U 250
Zakres pradowy AC-11 A 1A, AC-11 1A, AC-11
Funkcja fagodnego startu
Czas rampy
startu s 1-30
zatrzymania s 0-30
Napigcie poczatkowe % 30-100
Ograniczenie pradu o
...34DSX...(+PKE) o (0-8)x I,

Zastosowania

Aplikacje

tagodny rozruch silnikéw indukcyjnych 3-fazowych

Silniki 3-fazowe

v

Funkcje

Szybkie przetaczanie
(stycznik potprzewodnikowy)

— (minimalny czas rampy 1 s)

tagodny start

4

Rozrusznik nawrotny

wymagany zewnetrzny uktad

Ttumienie stanéw
przej$ciowych

v

Ograniczenie pradu

...34DSX...

v/, w potaczeniu z PKE

Wykrywanie przeciazenia

Wykrywanie niedociazenia

Wejscie termistora

Pamig¢ btedow Btad

...34DSX...

Programowalne zestawy
parametrow

Ttumienie sktadowych DC
pradu w silniku

Separacja galwaniczna po-
migedzy cze$cia silnopradowa
i sterujaca

Whbudowane interfejsy

...34DSX...

www.moeller.pl/powerx|
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Podstawowe jednostki

DS7...041...

DS7...055... DS7...070... DS7...081...

DS7...100...

DS7...135...

DS7...160...

DS7...200...

0-3

0-3

0-15

250

250

350

350

2 (TOR, Ready)

250

1A, AC-1

1-30

0-30

30-100

(0-8)x le

tagodny rozruch silnikéw indukcyjnych 3-fazowych

v

— (minimalny czas rampy 1s)

v

wymagany zewngtrzny uktad

v

v/, w potaczeniu z PKE

SmartWire-DT
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Softstartery

Wymiary

Uklady tagodnego rozruchu DS7

DS7-340SX004N0-N, -L
DS7-340SX007NO-N, -L
DS7-340SX009NO-N, -L
DS7-340SX012N0O-N, -L

130 mm

DS7-3425X004N0-N
DS7-342SX007N0-N
DS7-342SX009N0-N
DS7-342SX012N0-N

122 mm

]

ml s

1 |7

125 mm

=

95 mm

DS7-34DSX004N0-D
DS7-34DSX007N0-D

o]t
jon
le):
o) g
Sfece
‘ 130 mm

4x M4

DS7-34DSX009N0-D
DS7-34DSX012N0-D

122 mm

45 mm

L—= A

—=

125 mm

=

95 mm

103 mm

A

DS7-340SX041NO-N, -L
DS7-340SX055N0-N, -L
DS7-340SX070NO-N, -L
DS7-340SX081NO-N, -L
DS7-340SX100NO-N, -L

0 m

m m
- -

A

22,5 mm
-

@ PE

DS7-342SX041N0-N
DS7-342SX055N0-N
DS7-342SX070N0-N
DS7-342SX081N0O-N

DS7-34DSX041N0-D
DS7-34DSX055N0-D
DS7-34DSX070N0-D
DS7-34DSX081N0-D

DS7-342SX100N0-N DS7-34DSX100N0-D

@ 156 mm

oy
mé
]
Al

40 mm

Q00000000

A

129 mm
161 mm
175 mm

B q
]%]LJL@—[
,

225
@PE 25m

- 93 mm -

.

139 mm

' —

@ DS7-..-D

DS7-340SX016NO-N, -L

DS7-342SX016N0-N

DS7-340SX135N0-N, -

L

DS7-34DSX135N0-D
DS7-34DSX160N0-D

DS7-342SX135N0-N

DS7-340SX024N0-N, -L DS7-342SX024N0-N DS7-340SX160N0-N, -L DS7-342SX160N0-N
DS7-340SX032N0-N, -L DS7-342SX032N0-N DS7-340SX200N0-N, -L DS7-342SX200N0-N DS7-34DSX200N0-D
3 =] 35 mm 35mm
000 ) A = -
HHH _15mm (1) 195 mm
@FPE
@ £ 1S // ‘
® £ 1S3 “
© 3 2 L - I 1
off 7 - o d o ’7
M A i
=T
T ]
QO v Y — I—J ‘ o
&
4 x M4 = Y
1| 35mm 118 mm \
- ‘ £
| T \ | EE|E
| ®
i @
DS7-34DSX016N0-D ‘ €
OOqOOOOOO
DS7-34DSX024N0-D SH o U v f
DS7-34DSX032N0-D L~ 2 CP 9 ¥ ‘7
® | % Yy
oooll 4 i = —
i i
@ 108 mm - 178 mm -
® £ E - o
[S] £ £
® 3 S
of| © = @ DS7-..-D
R0° v L =
2x M4
35 mm &»
| __ 45mm - 126 mm .
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Bezpieczniki, podstawy bezpiecznikowe

Wentylatory
DS7-FAN-100 DS7-FAN-200
O 63+ [ 0 o1t [
(o] o] o) e}
a o s
PR .
! IPLF
L_J T A L)j o fe) /

69 7 ¥
- - - - \VEV~ ' =
_ 90 | 50
83 LA
_ 105 _ 70

Podstawy bezpiecznikowe
Rozmiar 000, 00

Y 7 a al a2 Rozmiar
1 *7‘ r mm mm mm
o : 10 2 8 000

51 28 10 00

~N
n
(=]
=]
L
o
=
S
N
o
1=
o
(=]
o
[=
T
()
(=]
@©
e
>
T
@©
-
X
=)

80 mm
55 mm
100 mm

|
|

=T
|

a2 2mm

al 2

A
A

Rozmiar S1, S2, S3

I ® B ® i a al a2 b b1 Rozmiar
) ¥ N . mm mm mm mm mm

iy ] 108 78 50 53 25 ST

. & ®) 108 78 50 61 25 S2

" E 109 78 51 76 30 S3

mm = 6 mm !l
‘4—» Q»
Podstawy bezpiecznikowe

170H3004 170H1007

M10 [

M8

Y
[
50 mm (1 97)

4x @ 7mm

%
o6

Jany
\N%
146 mm
|
T
80 mm
126 mm

150 mm
00
L
80 mm

|
205 mm
3
k5
25 mm

M10

64 mm

l’—‘\
©
[ ]

[

77 mm _ - - 5 mm _ 405mm
50,5 mm
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Uktady tagodnego rozruchu
S801+/S81 1+ — mocne wykonanie
w kompaktowej obudowie

Uktady tagodnego rozruchu serii S801+ i S811+ sa wielofunkcyjnymi urzadzeniami
tatwymi do zainstalowania i zaprogramowania. Zostaty zaprojektowane do sterowania
trojfazowych silnikow i pokrywaja zakres pragdow do 1000 A. Sa nie tylko jednymi

z najmniejszych i najbardziej kompaktowych softstarteréw na rynku, ale réwniez moga
pracowac z mocg wyjsciowa do 900 kW.

S801+ 1 S811+ posiadajg zintegrowane styki obejscia. Wbudowane funkcje ochronne
i monitorujace zabezpieczajg zardbwno silnik jak i softstarter.

www.moeller.pl/powerx|
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Przeglad systemu

Softstartery S801+, S811+ 100
Opis
Softstartery S801+, S811+ 101

Dekodowanie oznaczen

Softstartery S801+, S811+ 102
Zamawianie

Softstartery S801+, S811+ 103

Wyposazenie dodatkowe 105

Projektowanie

Przyktady potaczer S811+...N3S 107

Dane techniczne

Softstartery S801+, S811+ 108
Wymiary
Softstartery S801+, S811+ 116
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Przeglad systemu

S801+/ S811+ 1
—> Strona 103
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Softstartery S801+/S811+ sa innowacyjnymi urzadzeniami zapewniajacymi Softstartery S811+ posiadaja funkcje jak S801+ uzupetnione o dodatkowa
niezawodna prace w trudnych warunkach otoczenia. Przeznaczone sa do funkcjonalno$é (np. Modbus RTU) i panel sterujacy (DIM, ang. Digital Interfa-
standardowych aplikacji takich jak pompy, wentylatory, kompresory i prze- ce Module).

nosniki.

S801+/S811+ posiadajg sterowanie w trzech fazach oraz wbudowane styki E:T°N

obej$cia. Softstartery te moga pracowac w ukfadzie in-line lub in-delta.

W drugim przypadku softstarter jest potaczony w trojkat z uzwojeniami silnika ONLN $S OXFDO1H STOP

co powoduje, ze prad przez niego ptynacy jest mniejszy o pierwiastek z 3. Ob- Monitoring

szerny zestaw funkcji zabezpieczajacych i monitorujacych zapewnia pewna

prace urzadzenia w fazie rozruchu i przy pracy ustalonej. Funkcja fagodnego
zatrzymania wraz z monitorowaniem momentu moze by¢ zastosowana do eli-
minacji efektu mtota wody w instalacjach pompowych.

PREV i NEXT QRENTER

Gtowne cechy S801+/S811+

* Znamionowy prad: 37-1000 A
Programowalne zabezpieczenie przeciazeniowe: 31-100% @
Ustawialna klasa zabezpieczenia: Klasa 5, 10, 20, 30

Podstawowe ustawienia: rampa startu 15 s, 4 starty na godz., 300% pradu ESC
znamionowego przy 40°C temperatury otoczenia

Przypisana moc silnika dla uktadu pofaczen in-line:
—17,5-277 kW (3~ 230 V) G
—18,5-525 kW (3~ 400 V) .
—30-900 kW (3~ 690 V) .

e o o

towne cechy panelu sterujacego (S811+)

Wyswietlacz LCD z pod$wietleniem

tatwa obstuga i programowanie za pomoca klawiszy funkcyjnych
Konfiguracja parametréw systemowych

Mozliwo$¢ diagnostyki i monitorowania

Wyswietlanie wartosci mierzonych (np. prady fazowe L1, L2, L3)
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Temperatura pracy: —30°C do +50°C
Dowolna pozycja montazu

IP_ZQ z t_)pcjopa_lnym zestawem oston
Pig¢ wielkosci gabarytowych Wyséwietlanie bedéw

Ustawiana kontrola momentu Mozliwo$é montazu panelu na elewacii szafy z uzyciem opcjonalnego adap-
Ustawiany kick-start tera

Zewnegtrzne napigcie 24 V DC do zasilania elektroniki softstartera i obejscia « 1P54 od czota

e o 0o 0o 0 0 o

Cechy S801+
* Konfiguracja softstartera za pomoca przetacznikdw oraz potencjometru Pel\(l::gi:fiy:ieci do 690V

* Specjalny algorytm sterowania silnikiem pompy z wydtuzona rampa tagod-
nego zatrzymania
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Klucz oznaczania typu

S = Softstarter S = Wersja standardowa
Wersja Liczba biegunow
801+ = bez panelu sterujgcego 3 = Urzadzenie 3-bieg. (sterowanie w 3-faz.)

811+ =z panelem sterujacym

Wyposazenie

Wielkosé

N = Wersja podstawowa (S801+/S811+)
N =65mm P = Wersja z algor. pompowym (S811+)
R=110mm V = Wykonanie dla sieci 690 V (S811+)
T=200mm
U =200 mm
V=290 mm

Znamionowy prad pracy |y

37=37TA

66 =66 A

10=105A
13=135A
18=180A
24=240A
30=304 A
36=361A
42=420A
50 =500 A
65 =650 A
72=720A
85=850 A
10=1000 A
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Podstawowe jednostki
Zamawianie
Wielko$¢ Znamionowy prad pracy Przypisana moc silnika Typ Nr zam. Opak.
gabarytowa (AC-53) dla 400V, 50 Hz dla 480V, 60 Hz
le P P
A kw HP
Softstarter
Napigcie sieci zasilajacej (50/60 Hz) Uy: 200-600 V AC
Napigcie zasilania elektroniki softstartera Us: 24 V DC
Napigcie sterowania Ug: 24 V DC, z wewnetrznymi stykami obej$cia
Softstarter dla silnikow 3-faz.
N 37 18,5 25 S801+N37N3S 169852 1szt.
66 30 50 S801+NBE6N3S 169853
R 105 55 75 S801+R10N3S 169854
135 75 100 S801+R13N3S 169855
T 180 90 150 S801+T18N3S 169856
240 132 200 S801+T24N3S 169857
304 160 250 S801+T30N3S 169858
U 361 200 300 S801+U36N3S 169859
420 200 350 S801+U42N3S 169860
v 361 200 300 S801+V36N3S 169863
420 200 350 S801+V42N3S 169864
500 250 400 S801+V50N3S 169865
650 315 500 S801+V65N3S 169866 X
720 400 600 S801+V72N3S 169867 5’3
850 450 600 $801+V85N3S 169868 +
1000 560 750 S801+V10N3S 169862 é
Softstarter dla silnikow 3-faz., z panelem sterujacym ":’
N 37 18,5 25 S811+N37N3S 168976 1 szt. §
66 30 50 $811+NBEN3S 168978 N
R 105 55 75 S811+R10N3S 168980 2
135 75 100 S811+R13N3S 168982 ::;
T 180 90 150 S811+T18N3S 168984 ‘%
240 132 200 S8114T24N3S 168987 =
304 160 250 S811+4T30N3S 168990 é
u 361 200 300 $811+U36N3S 169869 =)
420 200 350 S811+U42N3S 169870
\ 361 200 300 S811+V36N3S 168993
420 200 350 S811+VA42N3S 168996
500 250 400 S811+V50N3S 168999
650 315 500 S811+V65N3S 169002
720 400 600 S811+V72N3S 169005
850 450 600 S811+V85N3S 169008
1000 560 750 S811+V10N3S 169011
Softstarter dla silnikow 3-faz., z panelem sterujacym i algorytmem pompowym
N 37 18,5 25 S811+N37P3S 168977 1szt.
66 30 50 S811+N66P3S 168979
R 105 55 75 S811+R10P3S 168981
135 75 100 S811+R13P3S 168983
T 180 90 150 S811+T18P3S 168985
240 132 200 S8114T24P3S 168988
304 160 250 S811+4T30P3S 168991
U 361 200 300 S811+U36P3S 169872
420 200 350 S811+U42P3S 169873
Vv 361 200 300 S811+V36P3S 168994
420 200 350 S811+V42P3S 168997
500 250 400 S811+V50P3S 169000
650 315 500 S811+V65P3S 169003
720 400 600 S811+V72P38 169006
850 450 600 $811+V85P3S 169009
1000 560 750 S811+V10P3S 169012
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Podstawowe jednostki
Wielkosé Znamionowy Przypisana moc silnika Typ Nr zam. Opak.
gabarytowa prad pracy

(AC-53) dla400V,50Hz dla690V,50 Hz  dla 480V, 60 Hz

le P P P

A kw kw HP

Softstarter

Napigcie sieci zasilajacej (50/60 Hz) U,y: 200-690 V AC
Napigcie zasilania elektroniki softstartera Us: 24 V DC
Napigcie sterowania Ug: 24 V DC, z wewnetrznymi stykami obej$cia

Softstarter dla silnika 3-faz., z panelem sterujacym oraz algorytmem pompowym, dla sieci 690 V

T 180 90 160 150 S811+T18V3S 168986 1 szt.
240 132 200 200 S811+T24V3S 168989
304 160 250 250 S811+T30V3S 168992
\' 361 200 315 300 S811+V36V3S 168995
420 200 400 350 S811+V42V3S 168998
500 250 500 400 S811+V50V3S 169001
650 315 630 500 S811+V65V3S 169004
720 400 630 600 S811+V72V3S 169007
850 450 710 600 S811+V85V3S 169010
Uwagi

Wielko$ci gabarytowe S801+ (seria S811+ wyposazona jest dodatkowo w panel sterujacy).

/“" d

AT
4 5T
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Wyposazenie dodatkowe

Opis Stosowane do Typ Opak.
Nr zam.

Panel sterujacy

Z regulacja (potencjometr, mikroprzetaczniki), S801+ EMAT71 1szt.

bez wy$wietlacza 144346

Wyswietlacz LCD z pod$wietlaniem, S811+ EMA91

z przyciskami sterujacymi i funkcyjnymi, 144570

IP54 od frontu,
gniazdo RJ45 (8-pin).

Ostona

Ostona zaktadana w miejsce panelu S811+, kiedy panel jest wyniesiony

np. na drzwi szafy

S811+ EMAG8 1szt.
144556

Ramka montazowa

Do montazu panelu EMA91 na zewnetrznej powierzchni

(np. drzwi szafy sterowniczej)

- EMA91 EMAG9A 1 szt.
144557
Kabel podtaczeniowy
Kabel podtaczeniowy z wtyczkami RJ45 (8-pin)
EMA91 EMAG9B 1 szt.
144558
EMA91 EMABIC
144559
EMA91 EMAG9D +
144560 =
&
Listwa sterujaca =
- S801+, S811+ EMA75 1 szt. S
144561 &
=
Zestaw 1P20 £
- S801+, 811+, SS-1P20-N 1szt. z
wielko$¢ gabarytowa N 171990 o
- S801+, S811+, §S-1P20-R S
wielko$¢ gabarytowa R 171991 2
- S801+, S811+, SS-IP20-TU 3
wielko$§¢ gabarytowa T oraz U 171992 _g’
- S801+, S811+, $S-1P20-V =
wielko$§¢ gabarytowa V 158650 g
=)
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Wyposazenie dodatkowe

Opis Stosowane do Typ Opak.
Nr zam.
Zaciski przytaczeniowe
Wymagane narzedzie o wymiarach w calach
Liczba przewodow x (przekroj)
2 x (25-50 mm?2), 2 x (4-1/0 MCM) S801+, S811+, EML22 1 szt.
wielko$¢ gabarytowa T oraz U 127661
1 x (120-240 mm?2), 1 x (4/0-500 MCM) EML23
127662
2 x (120-240 mm2), 2 x (4/0-500 MCM) EML24
127663
1 x (70-150 mm2), 1 x (2/0-300 MCM) EML25
127664
2 x (70-150 mm2), 2 x (2/0-300 MCM) EML26
127665
1x(120-150 mm?2), 1 x (4/0-500 MCM) S801+, S811+, EML27
wielko$¢ gabarytowa V 144549
2 x (120-240 mm2), 2 x (4/0-500 MCM) EML28
127666
4 x (120240 mm2), 4 x (4/0-500 MCM) EML30
127667
6 x (120-240 mm?2), 6 x (4/0-500 MCM) EML32
127668
4 x (70-150 mm2), 4 x (2/0-300 MCM) EML33
127669
Ochrona przeciwprzepigciowa
Obudowane warystory z tlenkéw metalu S801+, S811+, EMS39 1 szt.
(MOV ang. metal oxide varistor) z przewodami do 600V 127671
przytaczeniowymi dla strony sieci i silnika S811+, do 690 V EMS41 1szt.
127672
Adapter Ethernet IP/Modbus TCP
- S801+, S811+ canv 1szt.
172306
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Przykiady polaczen

Projektowanie

Przyktad potgczenia dla S811+...N3S

Standardowy uktad potaczenia (In-line)

PE L1 L2 L3

111 5L3

m 472 6T3 13 14 95 96 98
O,
%‘ |
M1
(+) Ug
= (u2evoc ®

(@ Sktadany rdzen ferrytowy, w dostawie z softstarterem.
Wymagane zewngtrzne napigcie sterujgce 24 V DC. Is = 100 mA, l,cak = 10 A przez 15 ms w chwili przyciagania stykéw obej$cia.
P

312

TOR  Ready/Fault

o(-) Ug
*o(+) Ug
—=OEnable
=oStart

Jog
<oHand/Auto
“oFault/Reset

N

Uktad potaczen w trdjkat z uzwojeniami silnika (In-delta)

+
X
=
(]
17}

£

X
(=]
[~
7]

=]
=

Q

=

S

N

o

B

o

(=)

Q

[
-]

o

(=]

©

S

>

T
S
=
=)

o % TOR Ready/Fault
3 3
<) oc
w _»n = =
= =
=285 238 3 -
T 85 &8 3 £ &
-1+ P[ 1] 2 3] 4 13 14 9% 9% 98

(+) Ug
()u 24voe @

(@ Sktadany rdzen ferrytowy, w dostawie z softstarterem.
(@ Wymagane zewnegtrzne napigcie sterujgce 24 V DC. Is = 100 mA, lyeak = 10 A przez 15 ms w chwili przyciggania stykow obejscia.
Zabezpieczenie zwarciowe i ochrona kabli: wytacznik Q1 lub bezpieczniki F1.
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Podstawowe jednostki
Dane techniczne
S8x1+N37... S8x1+N66.. . S8x1+R10... S8x1+R13...
Dane ogdlne
Normy i przepisy IEC/EN 60947-4-2
UL 508
CSA22.2-14-1995
GB14048
Deklaracje CE
Dopuszczenia UL
CSA
c-Tick
ccc
Wytrzymato$¢ klimatyczna Klimat wilgotny/ciepty, staty, zgodnie z IEC 60068-2-3
Kilmat wilgotny/ciepty, cykliczny, zgodnie z IEC 60068-2-10
Temperatura otoczenia
Praca il °C —-30...+50 —30...+50 —-30...+50 -30...+50
Sktadowanie il °C —50...470 —50...470 —50...+70 —50...+70
Wysoko$¢ montazu m 0-2000 m, powyzej z obnizeniem pradu o 0,5% na kazde 100 m
Pozycja mocowania dowolna dowolna dowolna dowolna
Stopien ochrony
dotyczy elementéw frontowych 1P20 (zaciski IP00) 1P20 (zaciski IP00) 1P20 (zaciski 1P00) 1P20 (zaciski IP00)
i do obstugi
ze wszystkich stron Z opcjonalna ostona zaciskow SS-1P20-... ochrona IP20 moze by¢ uzyskana z kazdej strony
Ochrona przed dotykiem bezpieczne przy dotyku palcem lub reka
bezposrednim
Kategoria przepigciowa/stopien 11/3 11/3 11/3 11/3
zanieczyszczenia
Wytrzymato$¢ udarowa 15¢ 15¢ 15¢ 159
Poziom zaktécer radiowych A A A A
(IEC/EN 55011)
Srednia moc strat przy znamionowym w 25 25 25 25
cyklu obciazenia
Cigzar kg 2,6 2,6 48 48
Obwaody gtéwne
Znamionowe napigecie pracy Ue VAC 200-600 200-600 200-600 200-600
...V3$ = = = =
Czestotliwo$¢ napigcia sieci fin Hz 50/60 50/60 50/60 50/60
Znamionowy prad pracy
Praca (AC-53) le A 37 66 105 135
Przyporzadkowana moc silnika
(uktad standardowy, In-line)
dla 230 V, 50 Hz P kw 75 18,5 30 37
dla 400V, 50 Hz P kW 18,5 30 55 75
dla 500 V, 50 Hz P kW 22 45 55 90
dla 690V, 50 Hz P kw - - - -
dla 200V, 60 Hz P HP 10 20 30 40
dla 230 V, 60 Hz P HP 10 20 40 50
dla 480 V, 60 Hz P HP 25 50 75 100
dla 600 V, 60 Hz P HP 30 60 100 125
Wewnetrzne styki obej$cia v v 4 v
Przekroje doprowadzen
Obwody mocy
przewdd pojedynczy mm?2 1x(2,5-35) 1x(2,5-35) 1x(2,5-95) 1x(2,5-95)
linka z koricowka tulejkowa mm? 1x(2,5-35) 1x(2,5-35) 1x(2,5-95) 1x(2,5-95)
wielozytowy mm? 1x(2,5-35) 1x(2,5-35) 1x(2,5-95) 1x (2,5-95)
jedno- lub wielozytowy AWG 1x(14-2) 1x(14-2) 1 x (14-4/0) 1 x (14-4/0)
moment dokrgcania Nm 4 (<6 mm2); 4,5 (<10 mm?); 5 (< 25 mm2); 5,6 (>25 mm?) 11,3 11,3

$rubokret (ptaski) (PZ: Pozidriv)

mm 1,5x 6 mm

1,5x 6 mm

4 mm wkret zthem
sze$ciokatnym

4 mm wkret z tbem
sze$ciokatnym

Uwaga
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Podstawowe jednostki
S8x1+T18... S8x1+T24... S8x1+4T30... S8x1+U36... S8x1+U42...
IEC/EN 60947-4-2
UL 508
CSA22.2-14-1995
GB14048
CE CE CE CE CE
uL
CSA
c-Tick
ccc
Klimat wilgotny/ciepty, staty, zgodnie z IEC 60068-2-3
Kilmat wilgotny/ciepty, cykliczny, zgodnie z IEC 60068-2-10
-30...+50 —30...+50 —30...+50 —30...+50 —30...+50
-50...+70 —50...+70 —50...+470 —50...+70 -50...+70
0-2000 m, powyzej z obnizeniem pradu o 0,5% na kazde 100 m
dowolna dowolna dowolna dowolna dowolna
IP20 (zaciski IP0O)
Z opcjonalna ostona zaciskow SS-1P20-... ochrona IP20 moze by¢ uzyskana z kazdej strony.
bezpieczne przy dotyku palcem lub reka
1173 11/3 11/3 11/3 11/3
15¢ 159 159 159 159
A A A A A
25 25 25 25 25
18,6 18,6 18,6 18,6 18,6
200-600 200-600 200-600 200-600 200-600
200-690 200-690 200-690 - -
50/60 50/60 50/60 50/60 50/60
180 240 304 361 420
55 75 90 110 132
90 132 160 200 200
110 160 200 250 250
160 200 250 - -
60 75 100 125 125
60 75 100 150 150
150 200 250 300 350
150 200 300 350 450
v v v v v
1x (70-240)1) 1x (70-240)1) 1x (70-240)1) 1x (70-240)1) 1x (70-240)")
2 x (25-240)") 2 x (25-240)" 2 x (25-240)" 2 x (25-240)1 2 x (25-240)"
1 x (70-240)" 1 x (70-240)" 1 x (70-240)" 1 x (70-240)" 1 x (70-240)"
2 x (25-240)" 2 x (25-240)" 2 x (25-240)" 2 x (25-240)" 2 x (25-240)"
1 x (70-240)" 1 x (70-240)" 1 x (70-240)" 1 x (70-150)" 1 x (70-150)"
2 x (25-240)" 2 x (25-240)" 2 x (25-240)" 2 x (25-240)" 2 x (25-240)"

1 x (4-500 kemil)"
2 x (4-500 kcmil)"

1 x (4-500 kemil)!
2 x (4-500 kemil)"

1 x (4-500 kemil)!
2 x (4-500 kcmil)!

1 x (4-500 kemil)!
2 x (4-500 kcmil)!

1 x (4-500 kemil)!
2 x (4-500 kcmil)!

25,5 (< 150 mm?);
28,3 (> 150 mm?)

25,5 (< 150 mm2);
28,3 (> 150 mm?)

25,5 (< 150 mm?);
28,3 (> 150 mm?)

4 mm wkret z them sze$ciokatnym
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Podstawowe jednostki

Uklady tagodnego rozruchu 5801+, S811+

S8x1+N37... S8x1+N66.. . S8x1+R10... S8x1+R13...
Obwody sterujace
przewdd pojedynczy mm?2 1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4)
2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5)
linka z koricowka tulejkowa mm2 1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4)
2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5)
wielozytowy mm? 1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4)
2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5)
jedno- lub wielozytowy AWG 1x(12-14) 3x(12-14) 5x(12-14) 7x(12-14)
2x(12-14) 2x(12-14) 2x(12-14) 2x(12-14)
moment dokrecania Nm 04 0,4 04 04
Srubokret (pfaski) mm 06x35 06x35 06x35 06x35
O0bwéd sterowniczy
Napigcie zasilania regulatora
Zewnetrzne napigcie zasilania
Napigcie Us v 24V DC +10%/-10% 24V DC +10%/-10% 24V DC +10%/-10% 24V DC +10%/-10%
Pobér pradu le A <1 <1 <1 <1
Pobér pradu, maksymalne Ipeak A/ms 10/15 10/15 10/15 10/15
obciazenie (zamykanie ukfadu
obejscia) przy 24V DC
Wejscia cyfrowe
Napigcie sterowania
Sterowanie DC vVDC 24V DC +10%/-10% 24V DC +10%/-10% 24V DC +10%/-10% 24V DC +10%/-10%
Pobér pradu przy 24V
zewngtrzne 24V mA 100 100 100 100
(bez obciazenia)
Zakres napigcia
Sterowanie DC vDC 21,6-26,4 21,6-26,4 21,6-26,4 21,6-26,4
Napigcie odpadania
Sterowanie DC vDC 3 3 3 3
Czas przyciagania
Sterowanie DC ms 100 100 100 100
Czas odpadania
Sterowanie DC ms 100 100 100 100
Wyjscia przekaznikowe
Liczba 2 2 2 2
Zakres napigcia VAC 230V AC/24V DC 230V AC/24V DC 230V AC/24V DC 230V AC/24V DC
Zakres pradowy AC-11 A 3A AC-11 3A AC-11 3A AC-11 3A AC-11
Funkcja tagodnego startu
Czas rampy
startu s 180 180 180 180
zatrzymania S 0-60 0-60 0-60 0-60
Napigcie poczatkowe % 85 85 85 85
Kick-Start
Napigcie % 100 100 100 100
Czas
50 Hz ms 2000 2000 2000 2000
60 Hz ms 2000 2000 2000 2000
Zastosowania
Aplikacje tagodny rozruch silnikéw indukcyjnych 3-fazowych
Silniki 3-fazowe v v 4 v
Funkcje
Szybkie przetaczanie — (minimalny czas rampy 1 s)
(stycznik potprzewodnikowy)
tagodny start 4 4 v v
Rozrusznik nawrotny wymagany zewnetrzny ukfad (styczniki nawrotne)
Ttumienie stanéw przej$ciowych v v 4 v
Ograniczenie pradu v v v v
Wykrywanie przeciazenia v v v v
Wykrywanie niedociazenia v v v v
Pamig¢ btedow Bfad 10 10 10 10
Ttumienie sktadowych DC pradu v v v v
w silniku
Separacja galwaniczna pomigdzy v v v v
cze$cia silnopradowa i sterujaca
Whbudowane interfejsy Modbus RTU Modbus RTU Modbus RTU" Modbus RTU"

Uwaga
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Podstawowe jednostki

S8x1+T18... S8x1+T24... S8x1+T30... S8x1+U36... S8x1+U42...

1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4)

2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5)

1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4)

2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5)

1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4)

2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5)

9x(12-14) 12 x (12-14) 15 x (12-14) 18 x (12-14) 21 x (12-14)

2x(12-14) 2 x(12-14) 2x(12-14) 2x(12-14) 2x(12-14)

0,4 04 04 04 0,4

06x35 06x35 06x35 06x35 06x35

24V DC +10%/-10%

<1 <1 <1 <1 <1

10/15 10/15 10/15 10/15 10/15

24V DC +10%/-10%

100 100 100 100 100
s

21,6-26,4 21,6-26,4 21,6-26,4 21,6-26,4 21,6-26,4 503
+

3 3 3 3 3 S
©
(7]
=

100 100 100 100 100 =
=
N

100 100 100 100 100 e
>
)

2 2 2 2 2 £

230V AC/24V DC 230V AC/24V DC 230V AC/24V DC 230V AC/24V DC 230V AC/24V DC ‘%

3A, AC-11 3A, AC-11 3A, AC-11 3A, AC-11 3A, AC-11 >
k:
=
o]

180 180 180 180 180

0-60 0-60 0-60 0-60 0-60

85 85 85 85 85

100 100 100 100 100

2000 2000 2000 2000 2000

2000 2000 2000 2000 2000

tagodny rozruch silnikéw indukeyjnych 3-fazowych

4 v v v v

— (minimalny czas rampy 1s)

v 4 4 v v

wymagany zewnetrzny uktad (styczniki nawrotne)

4 v v v v

4 v v v v

4 v v v v

4 v v v v

10 10 10 10 10

4 v v v v

4 v v v v

Modbus RTU" Modbus RTU" Modbus RTU" Modbus RTU" Modbus RTU"
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Podstawowe jednostki

S8x1+V36...

S8x1+Vv42...

S8x1+V50...

S8x1+V65...

Dane ogdine

Normy i przepisy

IEC/EN 60947-4-2
UL 508
CSA22.2-14-1995

IEC/EN 60947-4-2
UL 508
CSA22.2-14-1995

IEC/EN 60947-4-2
UL 508
CSA22.2-14-1995

IEC/EN 60947-4-2
UL 508
CSA22.2-14-1995

GB14048 GB14048 GB14048 GB14048
Deklaracje CE CE CE CE
Dopuszczenia UL uL uL uL
CSA CSA CSA CSA
c-Tick c-Tick c-Tick c-Tick
ccc ccc ccc ccc
Wytrzymato$é klimatyczna Klimat wilgotny/ciepty, staty, zgodnie z IEC 60068-2-3
Kilmat wilgotny/ciepty, cykliczny, zgodnie z IEC 60068-2-10
Temperatura zewnetrzna
Praca 9 °C —30...+50 —30...+50 -30...450 -30...+50
Sktadowanie 9 °C -50...470 -50...470 —50...+70 -50...470
Wysoko$¢ montazu m 0-2000 m, powyzej z obnizeniem pradu o 0,5% na kazde 100 m
Pozycja mocowania dowolna dowolna dowolna dowolna
Stopier ochrony
dotyczy elementéw frontowych 1P20 (zaciski IP00) 1P20 (zaciski IP00) 1P20 (zaciski IP00) IP20 (zaciski IP00)
i do obstugi
ze wszystkich stron Z opcjonalna ostong zaciskow SS-1P20-... ochrona IP20 moze by¢ uzyskana z kazdej strony.
Ochrona przed dotykiem bezposred- bezpieczne przy dotyku palcem lub reka
nim
Kategoria przepigciowa/stopien za- 11/3 11/3 11/3 11/3
nieczyszczenia
Wytrzymato$¢ udarowa 15¢ 15¢ 15¢ 159
Poziom zaktdcen radiowych A A A A
(IEC/EN 55011)
Srednia moc strat przy znamionowym W 25 25 25 25
cyklu obciazenia
Cigzar kg 414 41,4 414 41,4
Obwaody gtéwne
Znamionowe napigcie pracy Ue VAC 200-600 200-600 200-600 200-600
...V3S 200-690 200-690 200-690 200-690
Czestotliwo$¢ napigcia sieci fin Hz 50/60 50/60 50/60 50/60
Znamionowy prad pracy
Praca (AC-53) le A 361 420 500 650
Przyporzadkowana moc silnika
(uktad standardowy, In-line)
dla 230 V, 50 Hz P kW 110 132 160 200
dla 400 V, 50 Hz P kW 200 200 250 315
dla 500 V, 50 Hz P kw 250 250 315 450
dla 690 V, 50 Hz P kw 315 400 500 630
dla 200 V, 60 Hz P HP 125 150 150 200
dla 230 V, 60 Hz P HP 150 150 200 250
dla 480 V, 60 Hz P HP 300 350 400 500
dla 600 V, 60 Hz P HP 350 450 500 600
Wewnetrzne styki obej$cia v v v v
Przekroje doprowadzen
Obwody mocy
przewdd pojedynczy mm2 2 x (120-240)" 2 x (120-240)" 2 x (120-240)" 2 x (120-240)"
4 x (70-240)" 4 x (70-240)" 4 x (70-240)" 4 x (70-240)"
6 x (120-240)" 6 x (120-240)" 6 x (120-240)" 6 x (120-240)"
linka z koricéwka tulejkowa mm? 2 x (120-240)" 2 x (120-240)" 2 x (120-240)" 2 x (120-240)"
4 x (70-240)" 4 x (70-240)" 4 x (70-240)" 4 x (70-240)"
6 x (120-240)" 6 x (120-240)" 6 x (120-240)" 6 x (120-240)"
wielozytowy mm? 2 x (120-240)" 2 x (120-240)" 2 x (120-240)" 2 x (120-240)1
4 x (70-240)" 4 x (70-240)" 4 x (70-240)1 4 x (70-240)1
6 x (120-240)" 6 x (120-240)" 6 x (120-240)" 6 x (120-240)"
jedno- lub wielozytowy AWG  2x(4-500 kcmil)" 2 x (4-500 kemil)! 2 x (4-500 kemil)! 2 x (4-500 kemil)"
4 x (4-500 kemil)" 4 x (4-500 kemil)! 4 x (4-500 kemil)! 4 x (4-500 kemil)!
6 x (4-500 kcmil)" 6 x (4-500 kemil)?) 6 x (4-500 kemil)! 6 x (4-500 kcmil)"
moment dokrgcania Nm = = = =
Srubokret (ptaski) (PZ: Pozidriv) mm - - - -

Uwaga

www.moeller.pl/powerxl

1 Z opcjonalnym blokiem zaciskow EML...
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S8x1+V72...

S8x1+V8s. ..

S8x1+V10...

IEC/EN 60947-4-2
UL 508
CSA22.2-14-1995

IEC/EN 60947-4-2
UL 508
CSA22.2-14-1995

IEC/EN 60947-4-2
UL 508
CSA22.2-14-1995

GB14048 GB14048 GB14048
CE CE CE

UL UL uL

CSA CSA CSA
c-Tick c-Tick c-Tick
cccC ccc ccc

Podstawowe jednostki

Klimat wilgotny/ciepty, staty, zgodnie z IEC 60068-2-3
Kilmat wilgotny/ciepty, cykliczny, zgodnie z IEC 60068-2-10

-30...+50 —30...+50 —30...+50
—50...+70 —50...470 —50...470

0-2000 m, powyzej z obnizeniem pradu o 0,5% na kazde 100 m

dowolna dowolna dowolna

1P20 (zaciski IP0O0) 1P20 (zaciski IP00) 1P20 (zaciski IP00)

Z opcjonalng ostong zaciskéw SS-1P20-... ochrona IP20 moze by¢ uzyskana z kazdej
strony.

bezpieczne przy dotyku palcem lub reka

11/3 11/3 11/3

15¢ 159 159 X

A A A 5
n

25 25 25 =
(=]
3

44 41,4 41,4 5
45
[X]
=

200-600 200-600 200-600 ]

200-690 200-690 = S

50/60 50/60 50/60 ]
e
S

720 850 1000 8
>
e
8
=

200 200 200 =}

400 450 560

500 560 630

630 710 =

200 200 200

250 350 400

600 600 750

750 850 850

v v v

2 x (120-240)" 2 x (120-240)") 2 x (120-240)"

4 x (70-240)" 4 x (70-240)" 4 x (70-240)"

6 x (120-240)" 6 x (120-240)") 6 x (120-240)1)

2 x (120-240)" 2 x (120-240)") 2 x (120-240)"

4 x (70-240)" 4 x (70-240)" 4 x (70-240)"

6 x (120-240)" 6 x (120-240)1) 6 x (120-240)1)

2 x (120-240)" 2 x (120-240)) 2 x (120-240)"

4 x (70-240)" 4 x (70-240)" 4 x (70-240)"

6 x (120-240)" 6 x (120-240)1) 6 x (120-240)")

2 x (4-500 kcmil)"
4 x (4-500 kemil)!
6 x (4-500 kemil)"

2 x (4-500 kemil)?
4 x (4-500 kemil)!
6 x (4-500 kemil)"

2 x (4-500 kcmil)"
4 x (4-500 kemil)!
6 x (4-500 kcmil)"

www.moeller.pl/powerx|
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Podstawowe jednostki

Uklady tagodnego rozruchu 5801+, S811+

S8x1+V36... S8x1+V42... S8x1+V50... S8x1+V65...
Obwody sterujace
przewdd pojedynczy mm?2 1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4)
2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5)
linka z koricowka tulejkowa mm2 1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4)
2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5)
wielozytowy mm? 1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4)
2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5)
jedno- lub wielozytowy AWG 27 x (12-14) 30x (12-14) 33x(12-14) 36 x (12-14)
2x(12-14) 2x(12-14) 2x(12-14) 2x(12-14)
moment dokrecania Nm 04 0,4 04 04
Srubokret (pfaski) mm 06x35 06x35 06x35 06x35
O0bwéd sterowniczy
Napigcie zasilania regulatora
Zewnetrzne napigcie zasilania
Napigcie Us v 24V DC +10%/-10% 24V DC +10%/-10% 24V DC +10%/-10% 24V DC +10%/-10%
Pobér pradu le A <14 <14 <14 <14
Pobér pradu, maksymalne obciaze-  lpeasx  A/ms 10/15 10/15 10/15 10/15
nie (zamykanie uktadu obejscia)
przy 24V DC
Wejscia cyfrowe
Napigcie sterowania
Sterowanie DC vVDC 24V DC +10%/-10% 24V DC +10%/-10% 24V DC +10%/-10% 24V DC +10%/-10%
Pobér pradu przy 24V
zewngtrzne 24V mA 100 100 100 100
(bez obciazenia)
Zakres napigcia
Sterowanie DC vDC 21,6-26,4 21,6-26,4 21,6-26,4 21,6-26,4
Napigcie odpadania
Sterowanie DC vDC 3 3 3 3
Czas przyciagania
Sterowanie DC ms 100 100 100 100
Czas odpadania
Sterowanie DC ms 100 100 100 100
Wyjscia przekaznikowe
Liczba 2 2 2 2
Zakres napigcia VAC 230V AC/24V DC 230V AC/24V DC 230V AC/24V DC 230V AC/24V DC
Zakres pradowy AC-11 A 3A AC-11 3A AC-11 3A AC-11 3A AC-11
Funkcja tagodnego startu
Czas rampy
startu s 180 180 180 180
zatrzymania S 0-60 0-60 0-60 0-60
Napigcie poczatkowe % 85 85 85 85
Kick-Start
Napigcie % 100 100 100 100
Czas
50 Hz ms 2000 2000 2000 2000
60 Hz ms 2000 2000 2000 2000
Zastosowania
Aplikacje tagodny rozruch silnikéw indukcyjnych 3-fazowych
Silniki 3-fazowe v v 4 v
Funkcje
Szybkie przetaczanie — (minimalny czas rampy 1 s)
(stycznik potprzewodnikowy)
tagodny start 4 4 v v
Rozrusznik nawrotny wymagany zewnetrzny ukfad (styczniki nawrotne)
Ttumienie stanéw przej$ciowych v v 4 v
Ograniczenie pradu v v v v
Wykrywanie przeciazenia v v v v
Wykrywanie niedociazenia v v v v
Pamig¢ btedow Bfad 10 10 10 10
Ttumienie sktadowych DC pradu v v v v
w silniku
Separacja galwaniczna pomigdzy v v v v
cze$cia silnopradowa i sterujaca
Whbudowane interfejsy Modbus RTU Modbus RTU Modbus RTU" Modbus RTU"

Uwaga

www.moeller.pl/powerx|

) Modbus RTU dostepny tylko w wersji S811+.



Uktady tagodnego rozruchu 5801+, S811+ 115

S8x1+V72... S8x1+V8s. .. S8x1+V10...
1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4)
2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5)
1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4)
2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5)
1x(2,5-4) 1x(2,5-4) 1x(2,5-4)
2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5) 2x(1,0-2,5)
39x(12-14) 42 x (12-14) 45 x (12-14)
2x(12-14) 2 x(12-14) 2x(12-14)
0,4 04 04

06x35 06x35 06x35

24\ DC +10%/-10%

24V DC +10%/-10%

24V DC +10%/-10%

<14

<14

<14

10/15

10/15

10/15

24\ DC +10%/-10%

24V DC +10%/-10%

24\ DC +10%/-10%

100 100 100
21,6-26,4 21,6-26,4 21,6-26,4
3 3 3

100 100 100

100 100 100

2 2 2

230V AC/24V DC 230V AC/24V DC 230V AC/24V DC
3A, AC-11 3A, AC-11 3A, AC-11
180 180 180

0-60 0-60 0-60

85 85 85

100 100 100

2000 2000 2000

2000 2000 2000
tagodny rozruch silnikéw indukeyjnych 3-fazowych

v v v

— (minimalny czas rampy 1s)

v 4 4
wymagany zewnetrzny uktad (styczniki nawrotne)

v v v

v v v

v v v

v v v

10 10 10

v v v

v v v
Modbus RTU" Modbus RTU" Modbus RTU"

Podstawowe jednostki
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116 Uktady tagodnego rozruchu 5801+, 5811+

Podstawowe jednostki
Wymiary
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Podstawowe jednostki
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D® SmartWire-DT®

The easy way to connect

CET 000 0 enw

SmartWire-DT™ — ekonomiczny system
komunikagi dla rozdzielnic

Sterowanie

Kontrola

Zabezpieczanie @ i sygnalizacja

Technika

taczenie napedowa

www.moeller.pl/powerxl

Producenci maszyn i systemdw usituja osiggnac rdwnowage pomiedzy maksymalnym
poziomem funkcjonalnosci, a optymalizacjg kosztow. SmartWire-DT jest systemem
komunikagji dla rozdzielnic przemystowych opartym na koncepdji ciggtego rozwoju szaf
sterowniczych oraz urzadzen peryferyjnych: sterowania, zabezpieczania, taczenia, tech-
niki napedowej oraz kontroli i sygnalizacji. Technologia, ktéra przynosi korzysci zarbwno
teraz, jak i w przysztosci.

Przemienniki czestotliwosci PowerXL™ i softstartery DS7 - Komunikacja w systemie
SmartWire-DT

Bezposredni dostep z poziomu sterownika PLC do wszystkich parametréw softstarterow

i przemiennikow czestotliwosci z komunikacja SmartWire-DT to czysta wygoda. Uzytkownik
moze zaréwno odczytaé pozycje potencjometru jak rowniez zapisa¢ nastawy. Szczegotowe
informacje statusowe, diagnostyczne oraz komunikaty o btedach sa pobierane na biezaco.
Dzieki temu otrzymuje sie absolutnie przejrzyste dane. t.aczenie za pomoca wtyczek jest szyb-
kie, bezbtedne oraz obejmuje takze zasilanie obwoddow sterowniczych softstarteréw.

Wszystkie przemienniki czestotliwosci z nowych serii DC1 i DAT moga by¢ wyposazone

w moduty komunikacyjne SmartWire-DT. Dzieki systemowi SmartWire-DT mozna skomuniko-
wac sie z przemiennikiem czestotliwosci wykorzystujac profil Profidrive. Dla prostych aplikacji
dostepne sa rowniez inne profile. Oprocz mozliwosci ustawienia parametréw na przemienniku
czestotliwosci, mozna to wykonaé rowniez z poziomu zaawansowanej diagnostyki. Dzieki blo-
kom funkcyjnym mozna w tatwy sposob potaczy¢ sie ze sterownikami PLC i panelami HMI
firmy EATON.



SmartWire-DT™

119

SmartWire-DT

Przeglad systemu 120
Zamawianie

SmartWire-DT moduty gateway 122

SmartWire-DT wyposazenie dodatkowe 122
Dane techniczne

SmartWire-DT gateway 124

SmartWire-DT wyposazenie dodatkowe 126
Wymiary

SmartWire-DT gateway 128

SmartWire-DT wyposazenie dodatkowe 128
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120 SmartWire-DT™

Przeglad systemu
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SmartWire-DT™

121

SmartWire-DT HMI-PLC

—> Katalog przemystowy

Wtyczka magistrali komunikacyjnej

SmartWire-DT gateway

—> Strona 122

SmartWire-DT wtyczka ptaska

—> Strona 122

SmartWire-DT przewadd tasmowy
ptaski, 8-zytowy

—> Strona 122

SmartWire-DT wtyczka aparatowa

—> Strona 122

SmartWire-DT modut stycznikowy
wspotpracujacy z PKE

—> Katalog przemystowy

Rozrusznik silnikowy z wytacznikiem
PKE

—> Katalog przemystowy

Softstarter DS7 z wytacznikiem
silnikowym PKE

Przeglad systemu
SmartWire-DT modut do przemienni- 10 SmartWire-DT przewod okragty, 18
kéw czestotliwosci 8-zytowy
—> Strona 28 —> Strona 123
Przemienniki czestotliwosci DC1 11 SmartWire-DT adapter przewdd ptaski/ 19
—> Strona 6 przewdd okragty do montazu na szynie
—> Strona 123
Przemienniki czestotliwo$ci DA1 12
—> Strona 8 SmartWire-DT modut do PKE 20
—> Katalog przemystowy
SmartWire-DT modut uniwersalny, 13
montaz przedni Whytaczniki silnikowe PKE12, PKE32 21
—> Strona 123 —> Katalog przemystowy
SmartWire-DT przepust w szafie ste- 14 Softstarter DS7 <32 A 22
rowniczej, przejscie z przewodu pta- —> Strona 72
skiego na okragty
—> Strona 123
Softstarter DS7 >32 A 23
SmartWire-DT ztacze do przewodow 15 —> Strona 74
okragtych
—> Strona 123 SmartWire-DT terminator sieci do 8-zy- 24
towego przewodu ptaskiego
RMQ-Titan obudowa do nabudowania 16 —> Strona 123
—> Katalog przemystowy - -
SmartWire-DT pomoc przy projektowa- 25
niu i zamawianiu, SWD-Assist
SmartWire-DT ztacze do przewodow 17

—> Katalog przemystowy

9 okragtych

—> Strona 123

Uwaga: Wszystkie elementy systemu SmartWire-DT mozna odnalez¢ w Katalogu Rozwigzan Automatyki lub w Katologu Produktéw Online http://ecat.moeller.net

Cechy

Smarthre DT HMI-PLC

¢ Zintegrowany z masterem sieci
SmartWire-DT i funkcjonalno$cia
PLC

Kompaktowy design w obudowie
z tworzywa sztucznego

Szeroki wybér ztaczy komunikacyj-
nych

3,5, 5,7" oraz szerokoekranowy 7"
wyswietlacz TFT z pod$wietleniem
LED

Modut gateway SmartWire-DT

Potaczenie SmartWire-DT z magi-
stralg sieciowa

Ustawianie adresow sieciowych
za pomoca DIP-Switch

* Automatyczna detekcja predko$ci

Zapewnienie napigcia zasilania dla
uczestnikow sieci SmartWire-DT
Zasilanie obwodéw sterowania
rozrusznikéw silnikowych lub
stycznikow

Przyciski konfiguracyjne do auto-
matycznego adresowania uczest-
nikow systemu SmartWire-DT
Obstuga maksymalnie 99 urzadzen
SmartWire-DT

Urzadzenla SmartWire-DT

¢ Elementy funkcyjne do podtaczania
aparatury kontrolno sterujacej
RMQ-Titan

Elementy funkcyjne podtaczane do
stycznikow DILM

Elementy funkcyjne do rozruszni-
kéw / wytacznikow silnikowych
opartych o PKZ / PKE

Modut funkcyjny do podtaczania
wytacznikéw mocy NZM2, 3, 4
Moduty wej$é/wyj$é cyfrowych

i analogowych

Softstartery DS7

Elementy funkcyjne do podtaczania
przemiennikow czestotliwosci serii
PowerXL DC1, DA1

Pomoc przy projektowaniu i zama-

wianiu (SWD-Assist)

* Proste tworzenie aplikacji w syste-
mie SmartWire-DT

¢ Wbudowana kontrola poprawno-
Sci

¢ Whudowana funkcja generowania
listy zamowien

¢ Funkcjonalno$ci online:

— proste wstepne uruchomienie
wej$¢ i wyjs¢ systemu
SmartWire-DT oraz kontrola
dziatania

— prosta diagnostyka elementow
sieci SmartWire-DT

Do bezptatnego pobrania z:

http://downloadcenter.moeller.net
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122 SmartWire-DT"

Moduly gateway, wyposazenie dodatkowe

Zamawianie
Opis Predkos$¢ Liczba urzadzen  Typ Opak.
SmartWire-DT Nr zam.
slave
SmartWire-DT moduty gateway
Zasilanie urzadzen SmartWire-DT i aparatury faczeniowej
Podtaczenie do sieci PROFIBUS-DPza  do 12 MBit/s  maks.58 EU5C-SWD-DP 1 szt.
pomoca 9-pinowego gniazda SUB-D. 116308
Separowane ztacze diagnostyczne
RS232 (RJ45).
Podtaczenie do sieci CANopen za po- do 1 MBit/s maks.99 EU5C-SWD-CAN
moca 9-pinowej wtyczki SUB-D. 116307
Separowane ztacze diagnostyczne
RS232 (RJ45).
Podtaczenie do sieci Ethernet-1P/ 10/100 MBit/s  maks.99 EU5C-SWD-EIP-
MODBUS-TCP za pomoca switcha MODTCP
ethernetowego. 153163
Separowane ztacze diagnostyczne
RS232 (RJ45).
Podtaczenie do sieci PROFINET jako 100 MBit/s maks.99 EU5C-SWD- 1szt.
PROFINET I10-Device za pomoca swi- PROFINET
tcha ethernetowego. 170124
Separowane ztacze diagnostyczne USB
(Mini-USB).
Przewaéd ptaski, 8-zytowy
Do uktadania sieci SmartWire-DT w obrebie szafy rozdzielczej
bez zamontownych wtyczek ptaskich Dfugos$¢ 100 m SWD4-100LF8-24 1 szt.
116026
zakonczony dwiema ptaskimi wtyczkami SWD4-8MF2 Dfugo$¢ 3m SWD4-3LF8-24-28
116027
Dtugo$é 5m SWD4-5LF8-24-28
116028
Dfugos¢ 10 m SWD4-10LF8-24-2S
116029
Wtyczka aparatowa
Wtyczka do podtaczenia urzadzern SmartWire-DT SWD4-8SF2-5 10 szt.
116022
Obejscie rozwartych gniazd montazowych wtyczki SWD4-SELS-10 5 szt.
H H Montaz przedni 116021
Wityczka ptaska
Do podtaczenia przewodu ptaskiego do modutu gateway, modutu zasilacza, ~SWD4-8MF2 10 szt.
facznika, terminatora 116023
8
g
8
=]
tacznik do wtyczek ptaskich SWD4-8SFF2-5 1 szt.
116024
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Wyposazenie dodatkowe

Opis Typ Opak.
Nr zam.
Terminator
Terminator do przewodu taSmowego ptaskiego SWD4-RC8-10 1 szt.
116020
Adapter przewodu ptaskiego (wtyczka) do przewodu ~ SWD4-8FRF-10 1 szt.
okragtego (zacisk) 121377
Przepust przez szafe rozdzielcza
Przejscie z przewodu ptaskiego SmartWire-DT na przewdd okragty,
podtaczenie przewodu ptaskiego z ptaska wtyczka SWD4-8MF2,
8-bieg.,
gniazda po obydwu stronach,
dodatkowe zasilanie obwodu sterowania wyfacznikéw silnikowych i stycznikéow.
Podtaczenie przewodu okragfego przez gniazdo SWD4-SFL8-20 1szt.
121380
Podtaczenie przewodu okragtego przez wtyczke SWD4-SML8-20 1 szt
121381
Przewdd okragty
Do uktadania sieci SmartWire-DT poza szafg rozdzielcza
Do podtaczania modutéw SmartWire-DT poza szafa ~ SWD4-50LR8-24 1 szt.
rozdzielcza, 116030
8-zytowy,
HK-S0-Li2YY, $rednica 8 mm,
dtugos$¢ 50 m.
Ztacza do przewodoéw okragtych
8-biegunowe gniazdo proste SWD4-SF8-67 1 szt.
116033
8-biegunowa wtyczka prosta SWD4-SM8-67
116034
8-biegunowe gniazdo katowe 90° SWD4-SF8-67W
116035
8-biegunowa wtyczka katowa 90° SWD4-SM8-67W
116036
Zaciskarka do wtyczek aparatowych SWD4-CRP-1 1 szt.
116025
Zaciskarka do wtyczek ptaskich SWD4-CRP-2
116699
Modut uniwersalny
Do zastapienia skonfigurowanych, ale jeszcze nie podtaczonych urzadzen
SmartWire-DT
Konfiguracja M22-SWD-NOP 20 szt.
147637

1 3 |2
4 6| 5

www.moeller.pl/powerx|

=
=
=
a
[
=
S
t
[}
£
(7]




124 SmartWire-DT"

Moduty gateway
Dane techniczne
EU5C-SWD-DP EU5C-SWD-CAN EU5C-SWD-EIP-MODTCP
Dane ogdine
Normy i przepisy IEC/EN 61131-2
EN 50178
Wymiary (szer. x wys. x gt.) mm 35x90x 127 35x90x 124
Cigzar kg 0,16 0,16 0,17
Montaz Szyna montazowa IEC/EN 60715, 35 mm
Pozycja mocowania pionowa
Mechaniczne warunki otoczenia
Stopier ochrony (IEC/EN 60529, EN50178, VBG 4) 1P20 1P20 1P20
Drgania (IEC/EN 61131-2:2008)

Stata amplituda 3,5 mm Hz 5-8,4 5-8,4 5-8,4

State przyspieszenie 1g Hz 8,4-150 8,4-150 8,4-150
Wytrzymato$¢ udarowa (IEC/EN 60068-2-27) pétsinusoidal- udar 9 9 9
ny 15g/11 ms
Przewracanie (IEC/EN 60068-2-31) Wysoko§¢  mm 50 50 50
Swobodne spadanie, w opakowaniu (IEC/EN 60068-2-32) m 0,3 0,3 0,3
Kompatybilno$§¢ elektromagnetyczna (EMC)

Kategoria przepigciowa ] ] 1]
Stopien zanieczyszczenia 2 2 2
Wytadowania elektrostatyczne (IEC/EN 61131-2:2008)

Wytadowanie przez powietrze (poziom 3) kv 8 8 8

Wytadowanie stykowe (poziom 2) kv 4 4 4
Pola elektromagnetyczne (IEC/EN 61131-2:2008)

80-1000 MHz V/m 10 10 10

1,4-2 GHz V/m 3 3 3

2-2,7 GHz V/m 1 1 1
Eliminacja zaktocen (SmartWire-DT) EN 55011 klasa A
Seria impulséw (IEC/EN 61131-2:2008, poziom 3)

Przewody zasilajace kv 2 2 2

Przewdd magistrali CAN/DP kv 1 1 1

Przewody SmartWire-DT kv 1 1 1
Udar (IEC/EN 61131-2:2008, poziom 1)

Przewody zasilajace/przewéd magistrali CAN/DP Przewody zasilajace 0,5 kV, przewéd magistrali CAN/DP 1 kV
Odporno$¢ na zaburzenia przewodzone v 10 10 10
(IEC/EN 61131-2:2008, poziom 3)

Warunki klimatyczne i temperatury otoczenia

Robocza temperatura otoczenia (IEC 60068-2) °C —25...+55 —25...+55 —25...+55
Obroszenie zapobiegaja odpowiednie $rodki zaradcze

Temperatura magazynowania °C -40...470 -40...+70 -40...+70
Wilgotno$¢ wzgledna, bez obroszenia (IEC/EN 60068-2-30) % 5-95 5-95 5-95
Napigcie zasilania Upyx

Znamionowe napigcie pracy v 24V DC (-15/+20%)

Dopuszczalne tetnienia napigcia wej$ciowego % =5 =5 =5
Zabezpieczenie przed zamianag polaryzacji tak tak tak
Maks. prad Imax A 3 3 3

Przy podtaczaniu stycznikéw o tacznym poborze pradu > 3 A, nalezy zastosowaé
modut zasilacza EU5C-SWD-PF1/2.

Wytrzymato$¢ zwarciowa nie, zewnetrzne zabezpieczenie bezpiecznikiem FAZ-Z3

Moc strat w typ. 1 typ. 1 typ. 1
Separacja galwaniczna nie nie nie
Znamionowe napigcie pracy urzadzenia 24V DC v typ. Uaux— 0,2 typ. Uaux— 0,2 typ. Uaux— 0,2
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Moduty gateway

EU5C-SWD-DP

EU5C-SWD-CAN

EUSC-SWD-EIP-MODTCP

Napigcie zasilania Upgy

Napigcie zasilajace v 24 DC -15%/+20% 24 DC -15%/+20% 24 DC -15%/+20%
Dopuszczalne tgtnienia napigcia wej§ciowego % =5 =5 =5
Zabezpieczenie przed zamiang polaryzacji tak tak tak
Prad znamionowy | A 0,7 0,7 0,7
Odporno$¢ na przeciazenie tak tak tak
Prad wiaczania i czas trwania A 12,5 A/6 ms 12,5 A/6 ms 12,5 A/6 ms
Moc strat przy 24V DC w 3.8 3.8 38
Separacja galwaniczna migdzy Up,, i napigciem zasilania nie nie nie
SmartWire-DT
Bocznikowanie przepig¢ taczeniowych ms 10 10 10
Szybko$¢ powtarzania s 1 1 1
Wyswietlanie stanu LED tak tak tak
Napigcie zasilania SmartWire-DT
Znamionowe napigcie pracy Ue v 14,5 +3% 14,5 +3% 14,5 +3%
Maks. prad Imax A 0,7 0,7 0,7
Przy podtaczaniu modutéw SW-DT o tacznym poborze pradu > 0,7 A, nalezy zasto-
sowaé modut zasilacza EU5C-SWD-PF2.
Wytrzymato$¢ zwarciowa tak tak tak
Podtgczenie napigé zasilajgcych
Sposob podfaczenia Zaciski Push-In
Przewod pojedynczy mm? 0,2-1,5 0,2-1,5 0,2-15
Linka z kohcowka tulejkowa mm? 0,25-1,5 0,25-1,5 0,25-1,5
UL/CSA drut lub linka AWG 24-16 24-16 24-16
Sie¢ SmartWire-DT
Typ uczestnika SmartWire-DT master
Liczba uczestnikéw sieci SmartWire-DT 58 99 99
Szybko$¢ transmisji kBd 125 125 125
250 250 250
Ustawienie adresu automatycznie automatycznie automatycznie
Wyswietlanie stanu LED Dioda SmartWire-DT master: zielona
Dioda konfiguracji: czerwona
Ztacze Listwa z bolcami, 8-bieg.
Wtyczka przytaczeniowa Wtyczki ptaskie SWD4-8MF2
Ztacze magistrali
Funkcja Slave sieci Slave sieci CANopen Ethernet IP/MODBUS-
PROFIBUS-DP TCP slave
Protokét magistrali PROFIBUS-DP CANopen Ethernet-IP/MODBUS-
TCP
Dane wej$ciowe, maks. Byte 240 128 Ethernet-IP: 546
MODBUS-TCP: 800
Dane wyj$ciowe, maks. Byte 240 128 Ethernet-1P: 496
MODBUS-TCP: 642
Szybko$¢ transmisji do 12 MBit/s do 1 MBit/s 10/100 MBit/s
Ustawianie szybkosci transmisji automatycznie automatycznie automatycznie =
3
Adres uczestnika 2-125 2-32 - IE
Ustawienie adresu Przetaczniki DIP Przetaczniki DIP Przetacznik DIP/DHCP/ o
BOOTP — wybor prze- é
tacznikiem DIP T
Wskaznik statusu ztacza magistrali LED dwubarwna_ dwubarwna_ Dioda link: ; g
czerwona/zielona czerwona/zielona 26tta (10 MBit), 7]
zielona (100 MBit)
miganie
Rezystor zamykajacy (terminator) wiaczany przez wtyczke  Przetacznik DIP -
Rodzaj podtaczenia magistrali sieciowej 1 x gniazdoSUB-D, 1 x wtyczka SUB-D, 2 x RJ45
9-bieg. 9-bieg. (switch 2-portowy)
Separacja galwaniczna tak tak tak
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Wyposazenie dodatkowe

Typ M22-SWD-NQP... SWD4-RC8-10 SWD4-8SF2-5
Dane ogdlne
Normy i przepisy IEC/EN 61131-2 IEC/EN 61131-2 IEC/EN 61131-2
EN 50178 EN 50178 EN 50178
Wymiary (szer. x wys. x gt.) mm 12x42x 39 485x345x10 15x36,5x 17,5
Cigzar kg - - -
Cigzar g 10 10 55
Pozycja mocowania dowolna dowolna dowolna
Mechaniczne warunki otoczenia
Stopier ochrony (IEC/EN 60529, EN50178, VBG 4) 1P20 1P20 1P20
Drgania (IEC/EN 61131-2:2008)
Stata amplituda 3,5 mm Hz 5-8,4 5-8,4 5-8,4
State przyspieszenie 1g Hz 8,4-150 8,4-150 8,4-150
Wytrzymato$¢ udarowa (IEC/EN 60068-2-27) potsinusoidalny udary 9 9 9
15¢/11 ms
Przewracanie (IEC/EN 60068-2-31) Wyso- mm 50 50 -
kosé
Swobodne spadanie, w opakowaniu (IEC/EN 60068-2-32) m 0,3 03 -
Kompatybilno§¢ elektromagnetyczna (EMC)
Kategoria przepigciowa nie okreslono 1l =
Stopien zanieczyszczenia 2 2 -
Wytadowania elektrostatyczne (IEC/EN 61131-2:2008)
Wytadowanie przez powietrze (poziom 3) kv 8 8 -
Wytadowanie stykowe (poziom 2) kv 4 4 -
Pola elektromagnetyczne (IEC/EN 61131-2:2008)
80-1000 MHz V/m 10 10 -
1,4-2 GHz V/m 3 3 =
2-2,7 GHz V/m 1 1 -
Eliminacja zaktocen (SmartWire-DT) EN 55011 klasa A EN 55011 klasa A -
Seria impulsow (IEC/EN 61131-2:2008, poziom 3)
Przewody zasilajace kv 2 - -
Przewody SmartWire-DT kV 1 1 -
Odpornos$é na zaburzenia przewodzone Vv 10 10 -
(IEC/EN 61131-2:2008, poziom 3)
Warunki klimatyczne i temperatury otoczenia
Robocza temperatura otoczenia (IEC 60068-2) °C —-30...+55 -25...+55 —-25...+55
Obroszenie Obroszeniu zapobiegaja ~ Obroszeniu zapobiegaja ~ Obroszeniu zapobiegaja
odpowiednie $rodki odpowiednie $rodki odpowiednie $rodki
zaradcze zaradcze zaradcze
Temperatura magazynowania °C —40...80 —40...70 —40...70
Wilgotno$¢ wzgledna, bez obroszenia (IEC/EN 60068-2-30) % 5-95 5-95 5-95
Sie¢ SmartWire-DT
Typ uczestnika SmartWire-DT slave - -
Liczba uczestnikow sieci SmartWire-DT - - -
Ustawienie szybkosci transmisji automatycznie - -
Wyswietlanie stanu LED zielona - -
Ztacze Listwa z bolcami, 8-bieg. — -
Wtyczka przytaczeniowa SWD4-8SF2-5 - -
Liczba cykli wtykania >50 - -
Elementy funkcyjne
Styki - - -
Trwato$¢ mechaniczna/elektryczna Op_era— - - -
cyjna
Status LED LED nie - -
Diagnostyka tak - -
Montaz montaz przedni - -
Sposob podtaczenia
SWD-In Listwa z bolcami, 8-bieg.  Ztacze meskie
Liczba cykli wtykania >200 >1
SWD-0ut - Ztacze zeniskie, 8-bieg.

Liczba cykli wtykania
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SWDA4-8SFF2-5

SWDA4-8FRF-10

SWDA4-SFL8-20

SWD4-SML8-20

IEC/EN 61131-2

IEC/EN 61131-2

IEC/EN 61131-2

IEC/EN 61131-2

EN 50178 EN 50178 EN 50178 EN 50178
435x345x 10 35x90x 35 35x83x40 35x 83 x46
45 42 50 50
dowolna dowolna dowolna dowolna
1P20 1P20 1P67 1P67
5-8,4 5-8,4 5-8,4 5-8,4
8,4-150 8,4-150 8,4-150 8,4-150

9 9 9 9

8 8 8

4 4 4

- - 10 10

- - 3 3

- - 1 1

- - 10 10
—25...+55 —25...455 —25...455 —25...455

Obroszeniu zapobiegaja
odpowiednie $rodki
zaradcze

Obroszeniu zapobiegaja
odpowiednie $rodki
zaradcze

Obroszeniu zapobiegaja
odpowiednie $rodki
zaradcze

Obroszeniu zapobiegaja
odpowiednie $rodki
zaradcze

—40...70

—40...70

—40...70

—40...70

5-95

5-95

5-95

5-95

Listwa z bolcami, 8-bieg.

Listwa z bolcami, 8-bieg.

Listwa z bolcami, 8-bieg.

Listwa z bolcami, 8-bieg.

2200

2200

2200

>500

Listwa z bolcami, 8-bieg.

Listwa z bolcami, 8-bieg.

Listwa z bolcami, 8-bieg.

Listwa z bolcami, 8-bieg.

>200

>500

>200

SmartWire-DT"

Wyposazenie dodatkowe
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128 SmartWire-DT"

Moduly gateway, wyposazenie dodatkowe

Wymiary

SmartWire-DT moduty gateway

T OO O OO O OO O A a
EU5C-SWD-DP 122
D EU5C-SWD-CAN 122
EU5C-SWD-EIP-MODTCP... 120
EU5C-SWD-PROFINET 120
D N
Y
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Dodatek

Prady znamionowe tréjfazowych silnikdw indukcyjnych (wytyczne dla silnikéw klatkowych)

Najmniejsze zabezpieczenia przeciwzwarciowe silnikéw indukcyjnych
Warto$¢ maksymalna stosuije sig do tacznika wzgl. przekaznika przeciazeniowego

Mac silnika 230V 400V 440V 500V 690V

Prad Bezpiecznik Prad Bezpiecznik Prad Bezpiecznik Prad Bezpiecznik Prad Bezpiecznik

znamio- znamio- znamio- znamio- znamio-

gicl)r‘:\illza Rozruch gﬁ[‘]"i’l\(fa Rozruch gﬁ[‘]"i’l\(fa Rozruch gﬁ[‘]"i’l\(fa Rozruch gﬁr\:\ill\(/a Rozruch

bezpo- Y/A bezpo- Y/A bezpo- Y/A bezpo- Y/A bezpo- Y/A
Sredni Sredni Sredni Sredni Sredni

kW cosg n(%) A A A A A A A A A A A A A A A
006 07 58 0,37 2 = 0,21 2 = 0,19 2 = 0,17 2 = 0,12 2 =
009 07 60 0,54 2 = 0,31 2 = 0,28 2 = 0,25 2 = 0,18 2 =
012 07 60 0,72 4 2 041 2 = 0,37 2 = 0,33 2 = 0,24 2 =
018 07 62 1,04 4 2 0,6 2 - 0,54 2 - 0,48 2 - 0,35 2 -
025 07 62 14 4 2 08 4 2 0,76 2 = 0,7 2 = 05 2 =
037 072 66 2 6 4 11 4 2 1 4 2 09 2 2 0,7 2 =
05 075 69 2,7 10 4 1,5 4 2 14 4 2 1.2 4 2 09 4 2
075 079 74 32 10 4 1,9 6 4 1,7 4 2 15 4 2 11 4 2
11 081 74 46 10 6 2,6 6 4 24 4 2 2,1 6 4 15 4 2
15 081 74 6,3 16 10 3.6 6 4 33 6 4 29 6 4 2,1 6 4
2,2 081 78 87 20 10 5 10 6 4.6 10 6 4 10 4 29 10 4
3 082 80 11,5 25 16 6,6 16 10 6 16 10 53 16 6 38 10 4
4 082 83 14,8 32 16 85 20 10 1,1 16 10 6,8 16 10 49 16 6
55 082 86 19,6 32 25 11,3 25 16 10,2 20 10 9 20 16 6,5 16 10
15 082 87 26,4 50 32 15,2 32 16 13,8 25 16 12,1 25 16 88 20 10
n 084 87 38 80 40 21,7 40 25 19,8 32 25 17,4 32 20 12,6 25 16
15 084 88 51 100 63 29,3 63 32 26,6 50 32 234 50 25 17 32 20
185 084 88 63 125 80 36 63 40 32,8 63 32 28,9 50 32 20,9 32 25
22 084 92 n 125 80 4 80 50 37 80 40 33 63 32 238 50 25
30 085 92 96 200 100 55 100 63 50 100 63 44 80 50 32 63 32
37 086 92 17 200 125 68 125 80 61 125 80 54 100 63 39 80 50
45 086 93 141 250 160 81 160 100 74 125 100 65 125 80 47 80 63
55 086 93 173 250 200 99 200 125 90 125 100 79 160 80 58 100 63
75 086 94 233 315 250 134 200 160 122 160 125 107 200 125 78 160 100
90 086 94 279 400 315 161 250 200 146 200 160 129 200 160 93 160 100
110 086 94 342 500 400 196 315 200 179 250 200 157 250 160 14 200 125
132 087 95 401 630 500 231 400 250 210 315 250 184 250 200 134 250 160
160 087 95 486 630 630 219 400 315 254 400 250 224 315 250 162 250 200
200 087 95 607 800 630 349 500 400 318 400 315 2719 400 315 202 315 250
250 087 95 = = = 437 630 500 397 630 400 349 500 400 253 400 315
315 087 96 = = = 544 800 630 495 630 630 436 630 500 316 500 400
400 088 96 = = = 683 1000 800 621 800 800 547 800 630 396 630 400
450 088 96 = = = 769 1000 800 699 800 800 615 800 630 446 630 630
500 088 97 = = = = = = = = = = = = 491 630 630
560 088 97 = = = = = = = = = = = = 550 800 630
630 088 97 = = = = = = = = = = = = 618 800 630
Uwagi Prady znamionowe dotycza standardowych wewnetrznie Prady znamionowe bezpiecznikow przy rozruchu Y/ dotycza takze

i powierzchniowo chtodzonych tréjfazowych silnikow indukcyjnych  tréjfazowych silnikow indukcyjnych pierscieniowych.

o predkosci 1500 obr./min. Przy wyzszych pradach znamionowych i rozruchowych i/lub dtuzszym czasie

Rozruch bezposredni: prad rozruchowy maks. 6 x prad znamionowy  rozruchu stosowa¢ wigksze bezpieczniki.

silnika. Tabela obowiazuje dla bezpiecznikow ,zwtocznych” lub ,gL” (VDE 0636).

czas rozruchu maks. 5 s.
Rozruch Y/A\: prad rozruchowy maks. 2 x prad znamionowy silnika. Dla bezpiecznikéw NH o charakterystyce aM wybra¢
czas rozruchu maks. 15 s. bezpiecznik = prad znamionowy.
przekaznik przeciazeniowy w fazie nastawi¢ na
0,58 x prad znamionowy silnika.
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Powering Business Worldwide

Sektor elektryczny Eaton jest globalnym liderem w dziedzinie dystrybucji zasilania
i zabezpieczenia obwodow; zabezpieczenia zasilania zapasowego; regulacji

i automatyki; oswietlenia i bezpieczenstwa; rozwiazan strukturalnych i sprzetu
instalacyjnego; rozwiazan do pracy w surowych i niebezpiecznych warunkach;

a takze ustug inzynieryjnych. Dzieki swojemu zestawowi globalnych rozwiazan
Eaton jest w stanie sprosta¢ najbardziej krytycznym wyzwaniom w zarzadzaniu
zasilaniem elektrycznym dnia dzisiejszego.

Eaton to zréznicowane przedsiebiorstwo zarzadzajace energia, oferujace
energooszczedne rozwiazania wspomagajace efektywne zarzadzanie
wykorzystaniem energii elektrycznej, hydraulicznej i mechanicznej. Nasza firma
jest ogdlnoswiatowym liderem w kilku dziedzinach. Sa to m.in.: produkty
elektryczne, systemy i ustugi zwiazane z jakoscia, dystrybucja, kontrola

i przesytem energii, oswietlenie i okablowanie, komponenty hydrauliczne,
systemy i ustugi zwiazane z wyposazeniem przemystowym i przeno$nym, paliwo
lotnicze, systemy hydrauliczne i pneumatyczne wykorzystywane komercyjnie
oraz przez przemyst zbrojeniowy, ukfady przeniesienia napedu i uktady napedowe
dla pojazdéw ciezarowych oraz osobowych zwigkszajgce wydajnosé

i bezpieczenstwo oraz zmniejszajace zuzycie paliwa. W 2012 roku firma Eaton
nabyta Cooper Industries plc. Eaton zatrudnia okoto 100 000 pracownikow

i oferuje swoje produkty w ponad 150 krajach.

Wiecej informacji znajda Panstwo na stronie www.eaton.eu

Polska
Internet: www.moeller.pl

Eaton Electric Sp. z o.0.
80-299 Gdansk

ul. Galaktyczna 30

tel.: (68) 654 79 00, 10

fax: (68) 554 79 09, 19
e-mail: pl-gdansk@eaton.com

Biuro Katowice

40-203 Katowice

ul. Rozdzienskiego 188b

tel.: (32) 258 02 90

fax: (32) 258 01 98

e-mail: pl-katowice@eaton.com

© Eaton Electric Sp. z 0.0.
Wszelkie prawa zastrzezone
Wydrukowano w Polsce
Wrzesien 2013

Biuro Poznan

61-131 Poznan

ul. Abpa A. Baraniaka 88 bud. C
tel./fax: (61) 863 83 b5

tel./fax: (61) 867 75 44

e-mail: pl-poznan@eaton.com

Eaton jest zarejestrowanym znakiem
towarowym firmy Eaton Corporation.

Wszystkie znaki towarowe sa
wiasnoscia ich wiascicieli.

Biuro Warszawa

02-146 Warszawa

ul. 17 Stycznia 45a

tel.: (22) 320 50 50

fax: (22) 320 50 51

e-mail: pl-warszawa@eaton.com

Poniewaz nasze produkty sa stale
udoskonalane, zastrzegamy sobie prawo
do wprowadzenia zmian w wygladzie

i danych technicznych bez wczesniejszego
uprzedzenia. Dane zawarte w niniejszej
publikacji stuza jedynie celom
informacyjnym i nie moga by¢ podstawa
roszczen prawnych.
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