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Producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian w konstrukcji i oprogramowaniu urzadzenia bez pogorszenia

Dzigkujemy za wybor naszego produktu.

Niniejsza instrukcja utatwi Panstwu prawidtowq obstuge, bezpieczne

uzytkowanie i petne wykorzystanie mozliwosci przyrzqdu.

Przed montazem i uruchomieniem prosimy o przeczytanie

i zrozumienie niniejszej instrukcji.

W przypadku dodatkowych pytan prosimy o kontakt z doradcq technicznym.
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1. ZASADY BEZPIECZENSTWA A

B przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia nalezy dokladnie przeczyta¢ niniejszg instrukcje,

B w celu uniknigcia uszkodzenia urzgdzenia, przed wigczeniem zasilania nalezy upewnic sig, ze
wszystkie przewody zostaty podigczone prawidtowo,

B zapewni¢ wtasciwe warunki pracy, zgodne ze specyfikacjg urzadzenia (napiecie zasilania, wilgotnosc,
temperatura),

B przed dokonaniem wszelkich modyfikacji przytgczen przewoddéw nalezy wytgczy¢ napigcie zasilania.

2. ZALECENIA MONTAZOWE A

Przyrzad zostat zaprojektowany tak, aby zapewni¢ odpowiedni poziom odpornosci na wigkszos¢ zaburzen,
ktére moga wystapi¢ w srodowisku przemystowym. W srodowiskach o nieznanym poziomie zaktocen
zaleca sie stosowanie nastepujgcych srodkéw zapobiegajgcych ewentualnemu zaktdcaniu pracy przyrzadu:
Ml nie zasilac¢ urzadzenia z tych samych linii co urzgdzenia wysokiej mocy bez odpowiednich

filtrow sieciowych,
W stosowac ekranowanie przewodéw zasilajgcych, czujnikowych i sygnatowych, przy czym

uziemienie ekranu powinno by¢ jednostronne wykonane jak najblizej przyrzadu,
B unika¢ prowadzenia przewoddéw czujnikowych i sygnatowych w bezposrednim sasiedztwie

i rownolegle do przewoddéw energetycznych i zasilajgcych,
B wskazane jest skrecanie parami przewodow sygnatowych,
Ml dla czujnikéw oporowych w potgczeniu 3-przewodowym stosowac jednakowe przewody,
B unika¢ bliskosci urzgdzen zdalnie sterowanych, miernikow elektromagnetycznych, obcigzen

wysokiej mocy, obcigzen z fazowg lub grupowa regulacjg mocy oraz innych urzgdzen

wytwarzajgcych duze zaktécenia impulsowe,

uziemiac¢ lub zerowa¢ metalowe szyny, na ktérych montowane sg przyrzady listwowe.

przetwarzanie mierzonej temperatury lub innej wielko$ci na sygnat cyfrowy
uniwersalne wejscie :
- termorezystancyjne ... Pt100, Ni100

|
3.0GOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZETWORNIKA
|
|

- termoparowe .............. J,K S,BRT
- analogowe .................. 0/4+20mA, 0+10V, 0+60mV, rezystancyjne 0+1kQ
B cyfrowy interfejs szeregowy (RS232 lub RS485, protokot MODBUS-RTU)
B potrojna separacja galwaniczna (wejscie / wyjscie / zasilanie)
B waska obudowa do montazu na listwie TS35 (szyna DIN)
B typ wejscia oraz inne parametry konfiguracyjne programowane przez interfejs szeregowy za pomocg :
- programu z serii ARSOFT-WZ lub
- aplikacji uzytkownika lub
- programatora AR950 lub
- zestawu programujacego AR955
B programowalny alarm przekroczenia zakresu przetwarzania lub wartosci zadanej z histerezg (typu
wigcz-wylgcz, wyjscie OC)
B sygnalizacja LED przekroczenia zakresu przetwarzania, btedu czujnika lub stanu wyjscia alarmowego
B sygnalizacja LED obecnosci transmisji
B wysoka doktadnos$c¢ i odpornos¢ na zakidcenia
B dostepne oprogramowanie serii ARSOFT-WZ umozliwiajgce wizualizacje i rejestracje pomiaréw



4. DANE TECHNICZNE

Uniwersalne wejscie (programowalne), catkowity zakres pomiarowy:

RTD: - Pt100 (3- lub 2-przewodowe)
-Ni100 (3- lub 2-przewodowe)
Termoparowe: - termopara J
- termopara K
- termopara S .
- termopara B .
- termopara R ....

-termopara T

-200+ 850 °C (firmowe ustawienie wejscia)

-50+170 °C
0+800 °C
0+1200 °C

... 0+1600 °C
. 300+ 1800 °C
0+1600 °C
0+350 °C

- elektroniczna kompensacja temperatury zimnych koncéw termopar

Analogowe: -pragdowe (Rwe=1100Q)
- napigciowe (Rwe = 100 kQ)
- napieciowe (Rwe > 5 MQ))
- rezystancyjne
Dopuszczalna rezystancja doprowadzen dla wejs¢
rezystancyjnych (RTD, 0+1kQ)
Prad wejscia rezystancyjnego (RTD, 0+1kQ)
Wyjscie cyfrowe
Protokot transmisj
Format znaku
Predkos¢ transmisji (bit/s)
Sygnalizacja trwania transmisji
Wyjscie alarmowe

Biad podstawowy przetwarzania (25°C).....................

Btad dodatkowy dla wejs¢ termoparowych................
Biad dodatkowy od zmian temperatury......................
Rozdzielczos¢ pomiarowa temperatury

Czas odpowiedzi (10+90%)

Zasilanie

= PODOr MOCY.... i
Separacja (wejscie/wyjscie/zasilanie)
Sygnalizacja wykrytych btedow.......................c.........
Zakres temperatur pracy
Zakres wilgotnosci wzglednej ..
Stopien ochrony...
Pozycja pracy....

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

- odpornos$¢ : wg normy PN-EN 61000-6-2:2002(U)

- emisyjnosc¢ : wg normy PN-EN 61000-6-4:2002(U)
Parametry transmisji dla programatora AR950

0+ 20mA, 4+20mA

. 0+10V
. 0+60mV
. 0+1000Q

Rd <30 W (3-przewodowo, dla kazdej linii)
~250 uA
RS485 lub RS232

...MODBUS-RTU, SLAVE
.. 8N1 (8 bitéw, 1 bit stopu, bez bitu parzystosci)
...2400, 4800, 9600, 14400, 19200, 38400

czerwona dioda LED (Rx/Tx)

12V, dwustanowe typu OC (otwarty kolektor, tranzy-
-stor NPN), rezystancja ograniczajgca prad 440Q
< 0,1% catkowitego zakresu pomiarowego wejscia
+1 dziatka zakresu przetwarzania

< 2°C (temperatura zimnych koncow)

< 0,01% zakresu przetwarzania/°C

0,1°C

270ms, programowalny parametrem 1.4

w zakresie 135+1500ms

24Vac/dc (15+50 Vdc, 12+35 Vac)

<700mWwW

...1,5kV, 50Hz, 1 min

czerwona dioda LED (A), wyjscie alarmowe
0+65°C

0 + 90 % (bez kondensacji)

P20

2400 bit/s, adres MODBUS=1
(parametr 12: GEET=H i 13: (A=H, patrz rozdziat 8)



5. WYMIARY OBUDOWY | DANE MONTAZOWE

120 les 17,5
Wymiary ........ccoceevieennnnnn. 17,5 x120 x 101 mm
Montaz...... ...na listwie TS35 (DIN EN 50022-35)
Materiat....................ccc. poliweglan, ABS UL 94V-0

101

6. OPIS LISTWY ZACISKOWEJ | POLACZEN ELEKTRYCZNYCH
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zaciski opis
1-2-3 wejscie Pt100, Ni100, rezystancyjne 0+1kQ
(2- i 3-przewodowe)

2-3 wejscie termoparowe TC (J, K, S, B, R, T)
oraz napieciowe 0+60mV

3-5 wejscie prgdowe 0/4+20mA

4-5 wejscie napieciowe 0+10V

6-7 wejscie zasilajace 24Vac/dc

8-9-10 [ wyjscie RS232C lub RS485
11-12 wyjscie alarmowe (typu wigcz-wytgcz)

Uzas - napiecie zasilajace

OC - wyjscie typu otwarty kolektor, tranzystor NPN

JP1 - zwora terminujaca linie interfejsu RS485
rezystorem 120 Q (terminacja wtgczona gdy
JP1 zwarte)

7. ROZMIESZCZENIE | OPIS ELEMENTOW PANELU CZOLOWEGO

symbol opis

PR gniazdo programujace (nie uzywac¢ w trakcie trwania
transmisji pochodzacej od urzgdzen dotgczonych
do linii RS232 lub RS485 przetwornika AR594)

A sygnalizacja LED przekroczenia zakresu przetwarzania,
btedu czujnika lub stanu wyjscia alarmowego OC

Rx/Tx sygnalizacja LED obecnosci transmisji szeregowe;j

/N

UWAGA :

Podtgczenie do gniazda PR urzadzen innych niz
programator AR950 lub AR955 grozi zniszczeniem
podfgczanego sprzetu oraz przetwornika AR594



-5- -5-

8. PROGRAMOWANIE PARAMETROW KONFIGURACJI

H programowanie parametréw konfiguracyjnych mozna wykona¢ za pomoca jednego z ponizszych sposobéw:
- programem z serii ARSOFT-WZ (poprzez interfejs RS232 lub RS485)
- aplikacjg uzytkownika (poprzez interfejs RS232 lub RS485)
- zestawem programujgcym AR955 (poprzez gniazdo PR)
- programatorem AR950 (poprzez gniazdo PR przy parametrze 12: GEER=-N i 13: BE=H, patrz Tabela 1)
B uzywajgc zestawu programujgcego lub programatora nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:
a) podtgczy¢ napigcie zasilania do przetwornika,
b) otworzy¢ przezroczystg pokrywe przednig przetwornika,
c) podtgczy¢ do gniazda PR zestaw AR955 lub AR950 (przy wartosciach parametrow i [ jak wyzej)
d) postepowac zgodnie ze wskazowkami zawartymi w instrukcji obstugi programatora,
UWAGA : w trakcie uzywania AR955 lub AR950 niedopuszczalna jest transmisja pochodzgca od
innych urzadzen dotgczonych do linii RS232/RS485 przetwornika AR594
H przy pierwszym wigczeniu przetwornika moze pojawi¢ sie sygnalizacja diodg A przekroczenia zakresu
przetwarzania lub btedu czujnika. Btad ten moze by¢ zwigzany z brakiem czujnika lub dotgczonym
innym niz ustawiony fabrycznie w parametrach konfiguracji - nalezy dotaczy¢ wtasciwy czujnik lub
sygnat lub wykona¢ programowanie konfiguracii,
B w przypadku stwierdzenia rozbieznosci pomiaréw z rzeczywistg wartoscig sygnatu wejsciowego mozliwe
jest dostrojenie zera i czuto$ci do danego czujnika - parametry 10: (zero) i 11: (czuto$e).

Tabela 1. Parametry konfiguracyjne Ustawienia
NR Nazwa| Opis parametru Wartos¢ parametru i zakres zmiennosci firmowe| uzytkow.
0 It | rodzaj RTD =Pt100, HB=Ni100 =
wejécia | Termopary =J, B=K, @=S, B=8B, B=R, B=T |Pt100
(czujnika) |Pradowe =4+20mA, B=0+20mA

Napieciowe |H#=0+10v, [H=0+60mV
Rezystancyjne | lH = 0 + 1000 Q

1 stopien filtracji (3) -
2 rozdzielczos¢ wskazan =1°C, HB=0,1°C E=
@ lub potozenie kropki ~ (1)|E=0, 1=0E 2= 3= 0,1°C

3 poczatek skali wejsciowej(1)| EEEE] + EEEE] (dla OmA, 4mA, 0V, 0Q)

4 koniec skali wejsciowej (1) | EEEE] + EEEE] (dla 20mA, 10V, 60mV, 1000Q) {000

5 charakterystyka wyjscia = alarm przekroczenia zakresu , ll = odwrotna| i
alarmowego OC (rozdz. 9) | (grzanie), H = bezposrednia (chtodzenie)

6 warto$¢ alarmowa w zakresie pomiarowym danego wejscia il °C
wyjscia OC

7 histereza wyjscia OC + °C lub [ + EEEF] jednostek (1) I -°C

8 poczatek skali dla alarmu | w zakresie pomiarowym danego wejscia °C
przekroczenia zakresu

9 koniec skali dla alarmu w zakresie pomiarowym danego wejscia °C
przekroczenia zakresu

10 przesuniecie zera i - EEEN °C |ub EFER + BEER jednostek (1) |EB°C

11| HEMA [wzmocnienie %, B %

12| GEEE |adres MODBUS przyrzgdu |

13| I |predkosé transmis;ji B=2400, E=4800, E=9600, H=
[bps] B=14400, B=19200, B=38400 2400

Uwagi: (1) - dotyczy wejsé analogowych (mA, V, mV, Q),
(2) - dotyczy jedynie sposobu wy$wietlania danych (w ARSOFT-WZ, AR955, AR950),
(3) - dla [@R-H czas odpowiedzi wynosi ok. 0,135 s , dla AN ok.1,5s. Wyzszy stopien
filtracji oznacza bardziej wygtadzong warto$¢ pomiaru i dtuzszy czas odpowiedzi.




9. KONFIGURACJA WYJSCIA ALARMOWEGO

Rodzaj charakterystyki alarmowej dla wyjscia OC ustala parametr 5: (patrz rozdziat 8, Tabela 1).

Dla EREE=li] zatgczenie wyjscia OC nastepuje po przekroczeniu przez warto$é mierzong zakresu
zdefiniowanego parametrami 8: i 9: L. W trybie tym stan alarmowy sygnalizowany jest dodatkowo
miganiem diody $wiecgcej A na panelu czotowym.

Gdy parametr rowna sie [l lub H zastosowanie majg parametry 6: oraz 7: I, stan wyjscia
sygnalizowany jest diodg A ($wieci gdy wyjscie jest zataczone).

Zasade dziatania wyj$cia OC w poszczegolnych trybach pracy przedstawiajg ponizsze rysunki.

B . Lo . . =]
a) alarm przekroczenia zakresu : RS- c) charakterystyka bezposrednia : ERTE=H
wyjscie OC wyjscie OC Histereza
2alqCZ0NE ey — zalgczone |-+ --eceeeeeen 1
Y | 4
wylgczone wytgczone |
wartos¢ mierzona wartosé zadana  Wartos¢ mierzona

b) charakterystyka odwrotna : ENTE=H

wyjscie OC Histereza

zatgczone

A I \ 4

wytgczone l

wartos¢ zadana  warto$¢ mierzona
SEE |

10. SYGNALIZACJA BLEDOW POMIARU

Przetwornik wykrywa nastepujgce btedy pomiarowe :
- przekroczenie zakresu przetwarzania od dotu lub od gory (patrz rozdziat 9, rysunek a),
- podigczony czujnik lub sygnat wejsciowy inny niz ustawiony w parametrach konfiguracji,
- uszkodzenie obwodu czujnika
Sposoby sygnalizacji btedéw pomiarowych :
- miganie diody $wiecacej A (gdy parametr 5: ENEEI=H )
- warto$¢ pomiaru réwna -19999 lub 19999 (patrz rozdziat 13, Tabela 2, adres rejestru=0)

11. INTERFEJS KOMUNIKACYJNY RS485 (wg EIA RS-485).

+RS485—12U = o o RS
MASTER -RS485 S9282 -RS SLAVE 1
(urzadzenie 2 x 820W I : (AR594)
nadrzedne) GND 1 | GND
+5V :,
150W ¥
rt:i—'ﬁ +RS
Dtugosé kabla RS485 maksimum - 1 km. -RS SLAVgE n
Maksymalna ilos¢ urzadzen w linii RS485 - 30, dla powiekszenia (AR594)

ilosci urzadzen nalezy stosowa¢ wzmacniacze RS485/RS485.
Rezystory terminacyjne gdy MASTER jest na poczatku linii (rys. powyzej) :

- na poczatku linii - 2 x 820W do masy i +5V MASTERA oraz 150W miedzy liniami,

- na koncu linii - 150W pomigdzy liniami (lub zwora JP1 zwarta, patrz rozdziat 6).
Rezystory terminacyjne gdy MASTER jest w $rodku linii :

- przy konwerterze - 2 x 820W, do masy i +5V konwertera,

- na obu koncach linii - po 150W miedzy liniami (lub zwory JP1 zwarte, patrz rozdziat 6).



12. INTERFEJS KOMUNIKACYJNY RS232C (wg EIA RS-232C).

K0M||:ETER ™XD—— - - -~ _-~~~~—TxD_RS232
STEROWNIK RP——----7 ~----——Rx«D RS232 AR594
2RS232C GOND—— — == === —— - — - — lenp

Dtugos¢ kabla maksimum - 10 m.
Maksymalna ilo$¢ podtgczonych do komputera urzadzen - 1.

13. PROTOKOL. TRANSMISJI SZEREGOWEJ MODBUS-RTU.

Format znaku : 8 bitdéw, 1 bit stopu, bez bitu parzystosci,
Dostepne funkcje :READ - 3i4, WRITE - 6, minimalny okres powtarzania zapytania: 135ms
Tabela 2. Mapa rejestrow dla protokotu MODBUS-RTU (wartosci liczbowe podane dziesietnie)
Adres rejestru Opis Funkcja

0 warto$¢ pomiaru (w zakresie -19999...19999) READ

1 (oraz 200) | identyfikator urzgdzenia : 594 READ

2.5 zarezerwowane (nie uzywac) READ

6..19 odczyt/zapis parametru ( I, A, IEFY,...) READ / WRITE

adres rejestru = numer parametru z Tabeli 1 (rozdz. 8) + 6

Format ramki zadania dla funkcji READ (dtugos$¢ ramki - 8 Bajtow) :
1B (adres urzadzenia) - 1B (funkcja = 0x04) - 2B (adres rejestru do odczytu - High Byte, Low Byte) - 2B
(ilos¢ rejestrow do odczytu, maksymalnie 19) - 2B (suma kontrolna LBCRC-HBCRC)

Przyktad (odczyt wartosci mierzonej, parametr 12: =) : 0x01 - 0x04 - 0x0000 - 0x0001 - 0x31CA

Format ramki zadania dla funkcji WRITE (dtugo$c¢ ramki - 8 Bajtéw) :
1B (adres urzadzenia) - 1B (funkcja = 0x06) - 2B (adres rejestru do zapisu - HB, LB) - 2B (wartos$¢ rejestru
do zapisu - HB, LB) - 2B (suma kontrolna LBCRC-HBCRC)

Przyktad (zapis parametru 4: wartoscig 0) : 0x01 - 0x06 - 0x000A - 0x0000 - 0xA9C8

Format ramki odpowiedzi dla funkcji READ (dtugo$¢ ramki dla odczytu jednego rejestru - 7 Bajtow) :
1B (adres urzadzenia) - 1B (funkcja = 0x04) - 1B (ilo$¢ bajtéw w polu dane, maksymalnie 19*2=38 Bajtéw)
- 2B (pole danych - warto$¢ rejestru HB-LB) - 2B (suma kontrolna LCRC-HCRC)

Przyktad (warto$¢ parametru = 0) : 0x01 - 0x04 - 0x02 - 0x0000 - 0xB930

Format ramki odpowiedzi dla funkcji WRITE (dtugo$¢ ramki - 8 Bajtow) : kopia ramki zgdania

Btedy (odpowiedz szczegodlna : pole funkcja = 0x84 gdy byta funkcja READ lub 0x86 gdy byta funkcja
WRITE, High Byte w polu danych = 0) :

- 1 = nieistniejgcy adres parametru,

- 2 = btedna warto$¢ parametru do zapisu

- 3 = niewtasciwy numer funkcji
Przykltad (nieistniejgcy adres parametru do odczytu) : 0x01 - 0x84 - 0x02 - 0x0001 - 0x5130
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