Instrukcja obstugi przemiennika serii SX2000

1.

Wstep

Dziekujemy za wybdr przemiennika czestotliwosci serii SX2000.

Zawarte w niniejszej instrukcji schematy i opisy moga nieznacznie roznic sie w
zaleznosci od wersji urzadzenia.
Instrukcja obstugi powinna by¢ przekazana uzytkownikowi wraz z urzadzeniem i
zachowana jako pomoc w obstudze urzadzenia. W przypadku wystapienia usterki
zalecamy kontakt z serwisem.

2. Tabliczka znamionowa

Model SX2000-1R5G-2

INPUT: 1HP 230V 50Hz/60Hz

OUTPUT: 3PH 230V 7.0A 150% 60S

FREQ RANGE: 0.1-400Hz 1.5KW

CHMEEI ey C€

MODEL: SX 2 400 3R7G/5R5P

Moc 3R7: 3.7KW
G: moc dla przecigzenia 150%
P: moc dla przecigzenia 120%
200: 1PH AC230

400: 3PH AC400
2: SX2000 seria falownika

1: SX1000 seria falownika

SX: Trade Mark
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SX2400-0R4G-
SX2400-02R2G 72.0 | 142.0 | 146.0 | 132.7 | 62.7 5.2
SX2400-03R7G/5R5P
SX2400-05REG 100.0 | 183.0 | 137.6 | 173.0 | 90.0 4.7
SX2400-07R5P
SX2400-07R5G/11P 130.0 | 260.0 | 178.0 | 246.5 | 116.0 5.5
SX2400-11G/15P
SX2400-15G/18,5P 195.0 | 280.0 | 175.0 | 266.0 | 182.5 6.5
SX2400-22G/30P
S$X2400-30G/37P 245.0 | 425.0 | 190.0 | 410.0 | 180.0 | 7.0
SX2400-37G/45P
SX2400-45G/55P-
SX2400.55G/75P 300.0 | 500.0 | 252.0 | 522.0 | 200.0 9.0
SX2400-75G/90P 338.0 | 546.0 | 256.5 | 560.0 | 270.0 9.0
SX2400-90G/110P
2%5400-110G/182p | 3380 | 550.0 | 300.0 | 564.0 | 270.0 9.0
SX2400-132G/160P | 405 o | 675.0 | 310.0 | 695.0 | 320.0 | 11.0
SX2400-160G/185P
SX2400-185G/200P | 3000 | 1035.0/ 1080.0 | 500.0 * 13.0
SX2400-220G/250P
4. OpIS klawiatu ry RUN/FWD/REV/STOP:
Stan urzadzenia: Stan operacji
biezacej
Przycisk programowania
Rg‘ F"C")D R(E)V STC‘;" przejscie do trybu
programowania,
; . krétkotrwate
Przycisk Run: . A
Uruychomienie PROG rd przytrzymanie powoduje
~ Przycisk Shift przesuniecie
4—— nakolejn Swietlany znak,
LT IR e
r
STZC%/,EI/?QESET: | Enter krétkie przytrzymanie
Zatrzymanie, —» | STOP v ENTER A owoduje przejscie do
kasowanie RESET olejnego parametru,
4 diugotrwate przytrzymanie
btedow * « ) 1
powoduje zatwierdzenie
I parametru
Przyciski zmian wartosci
5. Specyfikacja produktu
Parametr SX2000
g Napigcie znamionowe 1faz/3faz 230V 50/60Hz, 3 faz 400V AC
= i cz gstotliwosc 50/6 0Hz
3
@ Zakres napiecia 230V: 170V - 240V 400V: 330V-440V
§ Zakres napiecia 230V: OV -230V 400V: 0OV-400V
g Zakres czestotliwosci 0,10 -400,00Hz
Sterowanie Bez czujnikowe sterowanie wektorowe (SFVC) , Sterowanie V/F,
Stan urzadzenia/ alarmy/interaktywne wskazowki: o
Wyswietlacz zadana czestotliwo$¢ prad/czestotliwos¢ wyjsciowa, napigcie
wyjsciowe, szyny DC, temperatura i inne
Zakres czestotliwosci nosnej 1-16kHz
Doktadnos¢ czestotliwosci Wejscie cyfrowe: 0,01 Hz; Wejscie analogowe:
zadanej 0,1% maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej
Dokfadnos¢ czestotliwosci wyj. | 0,1 Hz
Zakres predkosci 1:100
& | Sterowanie momentem doktadnos¢ sterowania +/- 5%, automatyczne/
3 reczne forsowanie momentu rozruchu 0-30%
§ Wielofunkcyjnye zaciski Sze$¢ wielo funkcyjneych programowalnych
@ | wejsciowe cyfrowe zaciskow wejsciowych, realizujace jedng z 50
funkeji, S3 moze by¢ wej. impulsowym do 50kHz
wejécia realizujg miedzy innymi zatrzymanie
awaryjne i inne.dostepne w P5.00
Ustawienia czasu 0-65000s czas moze by¢ ustawiany
przy$pieszania/zatrzymywania indywidualnie, 3 rampy
Sterowanie PID Whbudowanie sterowanie PID
Zaciski wejsciowe Wej. analogowe: wybér 0-10V lub 0/4-20mA
analogowe
RS485 Standardowa komunikacja MODBUS - RS485
Zadawanie czestotliwosci Wej. analogowe: wybor 0-10V lub 0/4-20mA
= Impulsowo, we S3 do 100kHz s
g RS485 lub przyciskow UP/DOWN
‘ﬁ Uwaga: wej. AVI moze by¢ wykorzystane
@ jako napieciowe (0-10V) lub pragdowego
g’ (0/4-20 mA) za pomocg przetgcznika J2
3. | Tryb Multispeed Cztery wielofunkcyjne wejscia zaciskowe,
® pozwalaja na zadanie do 15 predkosci
Automatyczna regulacja Mozliwo$¢ wyboru funkcji automatycznej
napiecia regulacji napiecia
Licznik Whbudowanie dwie grupy licznikéw
Wyjscia wielofunkcyjne 1 wyjécie analogowe 0-10V, 2 wyjscia przeka-
znikowe, 1 wyjscie cyfrowe open collector
Przecigzenie 120% lub 150%, 60s (staty moment P lub G)
. Przepiecie Mozliwo$¢ ustawieni ochrony przepieciowej
6:‘— S Spadek napiecia Mozliwo$¢ ustawienia ochrony przed
3 .’_i spadkiem napiecia
@ Pozostate zabezpieczenia Zwarcie na wyjsciu, zbyt duzy prad, blokada
parametrow, itp.
= Temperatura otoczenia -10 - +40°C ( bez zamrozenia )
g ) Wilgotno$¢ otoczenia Max. 95% ( bez kondensacji )
2 § Wysoko$¢ npm Nizsza od 1000 m npm
- Wibracje Max. 0,5G
Chtodzenie Wymuszone chfodzenie powietrzem
Stopien ochrony 1P20
Instalacja Montaz na $cianie
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Uwaga: zacisk AVI moze by¢ wykorzystany jako analogowego wejscie napieciowe
(0-10V) lub analogowego wejscie pradowe (0/4-20 mA) za pomoca przetacznika J2

Zacisk Opis Uwagi
FWD Do przodu ( wejscie wielofunkcyjne prog.) Wielofunkcyjne wejscia
REV Do tytu ( wejscie wielofunkcyjne prog.) cyfrowe zaciski S1-S4, FWD
S1 Wejscie wielofunkcyjne terminala oraz REV, zaciski wg
52 Wejécie wielofunkcyjne terminala ustawien w P5.00 P5.06
S3 Szybkie wejscie impulsowe taczy¢ z zaciskiem GND
S4 Wejscie wielofunkcyjne terminala S3 wej. Impulsowe 100kHz
FCV Wejscie analogowe terminala 0-10V/0-20mA
10V Zr6dio napiecia 10V
FIV Wejscie analogowe napieciowe terminala 0-10V
FIC Wejscie analogowe terminala 0-20mA/0-10V
GND Wsp6lny GND
MCM Masa dla WWC
MO01 Wielofunkcyjne wyjscie cyfrowe
RS+ RS485+ Komunikacja RS485
RS- RS485-
RA Wyjscie przekaznikowe NO
RB Wyjscie przekaznikowe NC
RC Wspo6lne wyjscie przekaznikowe RA i RB

7. Parametry

Kod Nazwa parametru Zakres Warto$c¢ | Priorytet 0: Krzywa liniowa 0: czgstotliwosc robocza
funkcji domysina [1: Wielopunktowa L: ustawianie _Slﬁ?SlOt"WOéC'
Grupa PQ: Parametry funkcji standardowych 2: Kwadratowa 2 prad nawyjsciu
1: G stato momentowy Zalezne| T 3: Wzmocnienie 1,2 P6.07 |Wybor funkcji FOV Z: 'r:gg‘:;t ”‘?éﬂlsc'u 0 N
P0.00 [Tryb pracy G/P [2: P wentylatorowo-pompowy od typu P4.00 [Ustawienia krzywej V/F  |4: Wzmocnienie 1,4 . napieciev:]y; wyiciu
0: Napiecie/Czestotliwo$¢ sterowanie V/F T 6: Wzmocnienie 1,6 0 T I6: wyjécie impulsowe (100,0% dla 100,0kHz)
P0.01 [Tryb sterowania 1: Sterowanie bez czujnikowe wektorowe (SFVC) 0 6: Wzmocnlenle 18 I7: FIV
[Tryb zadawania 0: Zadawanie z panelu N 9: Zastrzezony ) 8: FIC
P0.02 [poleceri 1: Zaciski terminala 0 110: Catkowicie oddzielona 0: zastrzezony
[2: Komunikacja zewnetrzna [11: Potowicznie oddzielona 10: dtugosc
Pierwsza pozycja (dziesiatki) Nzmocnienie momentu [0,0% (Automatyczne wzmocnienie momentu ) Zalezne| N 11 wartos¢ zliczania
0: Gtéwne zrédio X P4.01 0,1%-30,0% od typu 12: ustawnelrpa komumka_cp_
1: Praca X i Y ( okre$lana za pomoca pierwszej pozycji ) (Odciecie czestotliwosci 50,00 T P6.08 Zastrzezony 3: p:eg:oasc Ozrcoiao(vfg;g&k;a 1000,08)
0: Przefaczanie pomiedzy X a Y N P4.02 |dla wzm. momentu 0,00Hz-maksymalna czestotliwo$¢ wyjéciowa Hz 15j Ea?)ieciemrgya]wyjéciu(ioo 0% dla 1600 o)
Zaleznosci dla Zrédta  [3: Przetaczanie pomiedzy X a pracg Xi Y 00 P4.03 [Punkt czestotli. V/F 1 (F1) [0,00Hz-P4.05 000Hz | T 16 zastrrezony ' ’
lzadawania Druga pozycja (jednostki) P4.04 |Punkt napiecia V/F 1 (V1) |0,0%-100,0% 0,0% T P6.09 [Zastrzezony
czestotliwosci 0:X+Y P4.05 [Punkt czestotli, V/F 2 (F2) |P4.03-P4.07 0,00Hz T spolczynnik N
P0.03 L X-Y ) P4.06 [Punkt napiecia V/F 2 (V2) [0,0%-100,0% 000Hz | T P6.10 |przesuniecia FOV 100,0%-+100,0% 0,0%
é m%KSlmum P4.07 [Punkt czestotli V/F 3 (F3) |P4.05-znamionowa czestotliwo$¢ silnika (P1.04) 0,00Hz T P6.11 \Wzmocnienie FOV [10,0%-+10,0% 1,00 N
- Zag:x:}’iz Srowe (BT et TR POL0 Mo hye P4.08 [Punkt napiecia V/F 3 (V3) [0,0%-100,0% 00% | T P6.12 [astrzezony
mieniana za pomoca klawiszy UP/DOWN, wartosé zapamietana P4.09 [Kompensacja posl dla V/F|0,0%-200,00% 0,0% N P6.13 [Zastrzezony
o utracie zasilania) P4.10 |Pobudzenie wzm. V/F 0-200 64 N (Czas opdznienia wyjscia N
1: Zadawanie cyfrowe ( biezaca czestotliwosc P01.0 moze by¢ P4.11 |Wspotczynnik ttumienia Zalezne| N P6.17 (MO1 0,0s-3600,0s 0,0s
lzmieniana za pomoca klawiszy UP/DOWN, warto$¢ zniknie po drgan V/F 0-100 od typu P6.18 (Czas op. Wyj. RA-RB-RC  [0,0s-3600,0s 0,0s N
P0.04 Prodio zadawania utracie zasilania) 0: ustawienia cyfrowe (P4.14) P6.19 [Czas op. Wyj. RA-RB-RC_[0,05-3600,0s 0,0s N
: AR [2:FIV —0-10V 1: FIV P6.20 |2 -
lczestotliwosci X . : :20 [Zastrzezony
[3:FIC — 0/4 — 20mA . -
L7 . 2: FIC P6.21 [zastrzezony
: Zastrzezony 13: Zastrzezon, - logi
I5: Zadawanie impulsowe (S3) 0 T . ) : y ] 0: logika pozytywna
I6: Multi speed ¢rodto zadawania 4 Impuls (S3) ybor trybu wyjsé 1: logika negatywna
17: PLC P4.13 |napiecia dla separacji V/F [5: wielopunktowe 0 N P6.22 [terminala ednostki na wy$wietlaczu: MO1 00 T
8: PID 6: PLC Dziesietne na wyswietlaczu: RA-RB-RC
_ 9: Komunikacja PO o (Grupa parametréw P7: Panel sterujacy i wy$wietlacz
P0.05 [Zrédto zadawania [To samo, co kod funkcji P0.04 ( Wybor zrodta czestotliwosci T 8: UStéVY'e”'a komU”'kﬁl_Cl' ) R 'spotczynnik korekcji T
lczestotliwosci Y dla X) 0 _ _ Wartosp 1_00,0% gdpow@dg nominalnemu napiegciu silnika p7.00 asilania 0,00-200,0 100,00
P0.06 |Wybér zakresu zrédta [0: wzgledem czestotliwosci maksymalnej N Ustawienia napigcia dla  0V-napiecie nominaine silnika ov N P7.01 [7astrzezony
CZQStOt”\fV‘?éCi Y 1: wzgledem gtownego zrdta czestotliwosci X 0 P4.14 separacji V/F — 0: klawisze STOP/RESET dziataja tylko na panelu sterujacym [L T
izakresu zrodta N (Czas przyrostu napigcia  [0,0s-1000,0s o ) P7.02 [Klawisz STOP/RESET [1: Klawisze STOP/RESET dziataja w kazdym trybie
P0.07 [czestotliwosci Y 10%-150% 100% P4.15 (dla separacji V/F sklazyje czas wzrostu napigcia od 0V do nominalnego 0,0s N 0000-FFFF
P0.08 [Czas przyspieszania 1 |0,00s-65000s Zalezne| N _ napiecia silnika Bit400: czestotliwosc robocza 1 (Hz)
od typu (Czas spadku napigcia dla 0,0s-1000,0s Bit401: czestotliwosc zadana (Hz)
P0.09 [Czas zatrzymywania1 [0,00s-65000s Zalezne| N P4.16 [separacji V/F 'skazuje czas spadku napigcia od nominalnego napiecia 0,0s N Bit403: napiecie wyjsciowe (V)
od typu jsilnika do OV Bit404: prad wyjsciowy (A)
P0.10 [Czestotliwo$¢ zadana  [0,00Hz-czestotliwos¢ maksymalna (P0.12) N (Grupa P5: Terminal wejs¢ I;!t405f moc wyjsciowa (W)
2 m " o it406: moment wyjsciowy (%)
50,00Hz P5.00 \Wybor funkcji dia [0- brak funkeji Parametry pracy 1 ' .
3 . 11: Kierunek do przodu (FWD) o Bit407: status sygnatu S na wejsciu
P0.11 |Kierunek obrotéw 0: do przodu 0 N kierunku do przodu FWD 1 ft K d p' 1 T P7.03 |wyswietlane na LED Bit408: status wyjécia MO1 1F T
1 do tylu P5.01 [Wybor funkcji dia 2: Kierunek do tyhu (REV) Bit409: napiccie FIV (V)
— ki ku do tytu REV 3: Sterowanie tréjprzewodowe 4 T iy : o
P0.12 [Czestotliwosc 50,00Hz-320,00Hz 50,00Hz| T lerun y 4: Tryb J0G do przodu (FIOG) Bit410: napiecie FIC (V)
Imaksymalna PS.02 |Wybor funkeji S1  Tryb JOG do tytu (RIOG) 9 T Bit411: zastrzezony
ISpos6b zadawania 0: P0.12 6: Do gory za pomoca terminala UP B!t412: wartos¢ licznika
lgérnego ograniczenia  |L: FIV 7: Na d6t za pomoca terminala DOWN B!l413: diugosc zliczania
P0.13 [czestotliwosci [2: FIC 0 T B:Zatrzymanie wybiegiem B!t414: predkosc 2 obciazeniem
3: zastrzezony 9:Kasowanie biedu (RESET) Bit415: ustawienia PID
4: impulsowe 10: Pauza 0000-FFFF
. i 11: Wej. otwarte (NO) dla biedu zewnetrznego Bit400: sprzezenie zwrotne PID
_ . . 5: komumkagﬂ i _ 12: Multi speed 1 Bit401: faza PLC
P0.14 (Gorne ograniczenie Dolne ograniczenie czgstotliwosci N 13: Multi speed 2 Bit402: ustawienie czestotliwosci impulsow (kHz)
czestotliwosci P0.16-czestotliwosc maksymalna P0.12 50,00 [14: Multi speed 3 Bit403: czestotliwo$c robocza 2 (Hz)
Hz [15: Multi speed 4 B?1404: pozqst_aly czas pracy
Offset gérnego ogr. 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna P0.12 N [16: Wyhor czasu przy$pieszania lub zatrzymywania zac. 1 B!MOS: napiecie FIV przed korekta (V)
P0.15 [czestotliwosci 0,00Hz [17: Wybér czas przyspieszania lub zatrzymywania zac, 2 3!14055 napigcie FIC przed korekta (V)
Dolne ograniczenie  [0,00Hz-gérne ograniczenie czestotliwosci P0.14 N [18:Przetacznik Zrodia czestotliwosci B!t407: zastizezony
P0.16 [czestotliwosci 0.00Hz 119: Zwiekszanie i zmniejszanie wartosci za pomoca terminala i Bit408: predkosc liniowa
P0'17 Cz6st0tWoSE No% TkRz-16.0KH P2 YI - N lpanelau operatorskiego Bit409: biezacy czas zasilania (godz.)
L1 [pestotliwosc nosna Z-16, 0Kk aezne 120: Przetaczanie #rédfa zadawania polecen zaciskiem Parametry pracy 1 Bit410: biezacy czas pracy (min.) )
od typu 21: Blokada przyspieszania i zatrzymywania P7.04 \wysSwietlane na LED Bit411: ustawienie czestotliwosci impulsow (kHz) 0 T
P0.18 Czes_to_tliwos’c’ no$na  |0: Nie N P5.03 [Wybor funkei S2 22: Pauza PID 12 T Bit412: wartos¢ ustawier komunikacji
lzaleznie od 1: Tak 1 23: Reset stanu PLC Bit413: zastrzezony
temperatury 24: Swing pauza Bit414: wyswietlanie czestotliwosci gtdwnej X (Hz)
P0.19 lednostka czasu 0: 15 25: Wejscie licznika Bit415: wy$wietlanie czestotliwosci pomocniczej Y (Hz)
przy$pieszania i 1:0,1s 1 T 26: Reset licznika 0000-FFFF
lzatrzymywania 2: 0,01s 27: Wejécie dtugosci zliczania B!t400: czes_to;llwusc zadana (Hz)
Offset dia zrodia N 28: Reset diugosci zliczania Bit401: napigcie szyny (V)
PP s 29: Blokada sterowania momentem Bit402: status sygnatu S na wejsciu
P0.21 czestotlllwoslc,| XiY 0,00Hz-czestotliwos¢ maksymalna P0.12 0,00Hz 30- Wejscie impulsowe (dozwolone tylko dla 3) Bit403: status wyjécia MOL
P0.22 [Czestotliwos¢ 1:0,1Hz 2 T . ; - |Bit404: napiecie FIV (V)
cian . 81: Zastrzezony Parametry zatrzymania | piect
lodniesienia 2: 0,01Hz 32: Natychmiastowe hamowanie DC 7,05 hyéwietlane na LED Bit405: napiecie FIC (V) 23 T
Trwate zadawanie N 133: Wejscie zamkniete (NC) dla usterki zewnetrznej ’ y Bitd06: zastrzezony
cyfrowo czestotliwosdci [0: Nietrwate P5.04 [Wybor funkcji S3 134: Blokada zmian czestotliwosci 13 T B!t407: warto;; Il_cznlk_a
P0.23 |podczas zasilania 1: Trwate 0 35: Odwrécenie kierunku dziatania PID Bit408: dtugos¢ zliczania
P0.24 |Czestotliwo$¢ bazowa [0: Maksymalna (P0.12) 36: Zatrzymanie z sygnatem zewnetrznym z zacisku 1 STOP Bit409: stan PLC S
ldla czasu 1: Ustawiania 0 T 37: Przetaczanie Zrédta zadawania polecen zaciskiem 2 B!t410: predkgscvz ohciazeniem
brzy$pieszania i b: 100Hz 138: Wstrzymanie dziatania cztonu catkujacego PID Bit411: ustawieniaPlD i
batrzymywania ’ 139: Przetaczanie pomiedzy gtéwnym zrodtem czestotliwosci X a Bit412: ustawienie czestotliwosci impulséw (kHz)
AL = lczestotliwoscig zadana Wyswietlanie
P0.25 [Czestotliwos¢ bazowa | T 140: Przetaczanie pomiedzy dodatkowym zrodtem czestotliwosci P7.06 \wsp6iczynnika predkosci 0.0001-6.5000 1.0000| T
ldla modyfikacji (0: Czestotliwo$c biezaca S P
oy 1: Zadawanie czestotliwosci a czestotliwoscig zadana [z obcigzeniem
k'a(‘j"”szam' UP/DOWN ¢ 0 T (41: Wybor sinika terminalem 1 P7.07 [Temp. radiatora falownik [0,0°C-150,0°C - 2
odczas pracy — —— - (2 Wyborsnn_lkatermmal’emz P7.08 [Biezaca wersja 0000 - ?
Jednostka na wyswietlaczu: Zadawanie wigzacych polecer z 143: Przetaczanie parametréw PID loprogramowania
panelu dla zrédta czestotliwosci 144 Zastrzezony prog
0: Brak P5.05 [Wyb6r funkeji S4 l45: Zastrzezony 0 T Sumarycz_ny czas pracy
1: Zrédto czestotliwosci z ustawier cyfrowych l46: Przetaczanie pomigdzy sterowaniem predkosci a momentu P7.09 |urzadzenia 0h-65535h - ?
2: FIV 47: Zatrzymanie awaryjne P7.10 |Zastrzezony o - ?
3: FIC 48: Zatrzymanie z sygnatem zewnetrznym z zac. 2 STOP P7.11 |Wersja oprogramowania |- - ?
4 Zastrzgio_ny_ 49: Zatrzymy_war_\ie hamowaniem DC 0: 0 miejsc dziesietnych
/- Ustawienia impulsu (3) 50: Kasowanie biezacego czasu pracy P7.12 [Ilos¢ miejsc dziesietnych [1: 1 miejsce dziesietnych 1 T
iazace polecenia dla o: mult-speed - p1-59: Zastrzezone na wyswietlaczu [2: 2 miejsca dziesietnych
Wigzace polecer I7: PLC P5.10 [Czas filtra S 0,000s-1,000s 010s | N 5+ 3 mieisca dziesietnych
lZrodta zadawania 8: PID - — : ) etny
R - -~ [Trybl zadawania poleceni |0: Tryb dwuprzewodowy 1 5 lani
czestotliwosci 19: Ustawienia komunikacji 000 N 5 11 1: Tryb dwuprzewodowy 2 0 T umaryczny czas zasliania
P0.26 Dziesietna na wyswietlaczu: Powigzanie zadawania z terminala : 3: Tivh tr6i " Wyl P7.13 |urzadzenia 0h-65535h - ?
(dla Zrédta czestotliwosci (0-9, takie same, jak wyswietlana |y rg]_przewo owy P7.14 [Sumaryczny pobdr mocy |[0kW-65535kWh - ?
X 4: Tryb tréjprzewodowy 2 e n n
ednostka) o ) bk g - 0.001H2/5.65535h2/ oo N (Grupa funkcji P8: Funkcje pomocnicze
Setna na wyswietlaczu: Powiazanie zadawania za pomoca axres zagawania ! s s 0onz (Czestotliwos¢ robocza dla 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna T
komunikacji dla zrodta czestotliwosci (0-9, takie same, jak P5.12 \wartosci klawiszami s
o - P8.00 [trybu JOG 2,00Hz
Wwyswietlana jednostka) UP/DOWN Czas prayspieszania dia T
P0.27 |Rodzaj _zew_r_]e;trzne] 0: Modbus 0 N P5.13 Mlnlmqlna warto‘s'cl 0,00V-P5.15 0,00V N P8.01 irybu J0G 0,05-6500,05 2008
komunikacji krzywej 1 dla wejscia FI -
Grupa PL: Sterowanie _start/stop Ustawienie krzywej 1 dia_|-100,0%-+100,0% 0% | N (Czas zatrzymywania dia T
' 0: Start bezposredni N P5.14 \wartosci minimalnej ’ ’ Y GBi02 YL J0G 0.05-6500,05 20,05
X L . - = s P8.03 (Czas 2 Spi i 0,0s-6500,0: Zalez T
P1.00 [Tryb rozruchu 1: Restart w trybie $ledzenia predkosci 0 Maksymalna wartosc N 285 £ przyspleszania s s i;;ge
: ieni ilni i .15 ki j 1dl jsciaFl  |P5.13-+10,00V 10,00V n -
_ : 2: Wstepne 'LJrut?h'omlenle ( 5|In|!< asynchroniczny ) P5.15 rzywuj 'd a We]SC'Ia 5.13-+10,00! 0,00 P8.04 [Czas 2 zatrzymywania 0,05-6500,05 Zaleine | T
[Tryb $ledzenia 0: Z czestotliwosci zatrzymywania Ustawienie krzywej 1 dla N typu
P1.01 |predkosci obrotowej  [1:Z predk_osc! zerowej _ 0 T P5.17 ngg filtr. dla krzyy\{ej 1 |0,00s-10,00s 0,10s N PB.08 [Czas 4 zatizymywania [0.05-6500,05 Zaleme] T
[podczas rozruchu IZ czestotliwosci maksymalnej Minimalna warto$¢ N typu
IPLE Pred_kqsc obrqtowa w N o8 krzng] 2.dlawe]sc.|a FL_0,00V"P5.20 0,00v P8.09 [Skok czestotliwosci 1 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 0,00Hz T
(rybie Sledzenia 1100 20 Ustawienie krzywej 2 dla N P8.10 [Skok czestotliwosci 2 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 0,00Hz T
P1.03 [Czestotliwost 0,00Hz-10,00Hz 000Hz | N P5.19 |wartosci min. 100,0%-+100,0% 0,0% : oz : GSTOTIWOSC MAksy! :
= P8.11 |Amplituda skoku 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 0,01Hz T
oczatkowa Maksymalna warto$¢ N lczestotliwosci
Czas wstrzymania T P5.20 [krzywej 2 dla wejscia I [P5.18-+10,00V 10,00V Ste 0 o N
P1.04 [czestotliwosci pocz.  [0,05-100,0s 0,0s Ustawienie krzywej 2 dla N Pg.12 dlre irc Zta ;\: r(?a e 10,0s-3000,0: 0,0
Prad hamowania DC / T P5.21 |wartosci mazx. 1100,0%-+100,0% 100,0% : ps;’ o tyh? 05-3000.08 8
P1.05 |prad poczatko 0%-100% 0% i j - -
prad poczatkowy b b b P5.22 ngg filtr. dla krzyy\{ej 2 [0,00s-10,00s 0,10s N P8.13 [Sterowanie do tytu l0: wiaczone 0 N
(Czas hamowania DC / T Minimalna wartos¢ N 1: wytaczone
P1.06 [czas poczatkowy 0,0s-100,0s 0,0s P5.23 |krzywej 3 dla wejécia FI_ [0,00V-P5.25 -10,00V - — ——
o — — —— - [Tryb pracy, gdy 0: praca z dolnym ograniczeniem czestotliwosci N
[Tryb przyspieszaniai (0 liniowy T Ustawienie krzywej 3 dla N lustawiona czestotliwos¢ [1: stop
< : - . . L B 0/ 0 0 .
PLOT atrzymywania 1: Kizywa $ dia prayspieszantd zatrzymywania A 0 FaitZadiwartosei min. — 100,0%-+100,0% 100,0% P8.14 Jjest mniejsza od dolnego [2: Praca z zerowa predkoscia 0
2: Krzywa S dla przy$pieszania i zatrzymywania B Maksymalna warto$é N ograniczenia
- o ) o g
Proporcjonalny czas dia o00%) T P5.25 rzywej 3 dla wejsciaFl_PS.23-+10,00V 10,00v PB.15 [Kontrola odchylenia___|0,00Hz-10,00Hz 000Hz| N
P1.08 [startu krzywej S 0,0%-(100,0%-P1.09) Ustawienie krzywej 3 dla N -
- . ISkumulowany prog czasu N
Proporcjonalny czas dla [0,0%-(100,0%-P1.08) 30,00%| T P5.26 [warto$ci max. -100,0%-+100,0% 100,0% .
P1.09 korica krzywej § P5 27 [Czas fitrowaniadla[0,005-10,008 010s | N P8.16 asiania Oh-65000n %
P1.10 [Stop 0: stop po zatrzymaniu 0 N : krzywej 3 ' ' ! ISkumulowany prég czasu N
1: wybiegiem 05 mi — N P8.17 [pracy 0h-65000h Oh
: arto$¢ min. na wejsciu - - —
(Czestotliwos¢ inicjujaca [0,00Hz-czestoliwosc maksymalna N P5,28 impulsowym 10,00kHz-P5.30 0,00kHz P8.18 [Zabezpieczenie startu 2: ?;i 0 N
P1.11 |hamowanie DC 0,00Hz ieni i — - -
Czas po zakonczeniu N P5.29 UStiW'Ie'me'WeJ‘ - 100,0%-+100,0% 0,0% " artosc wykrywane] N
poza : artosci min. — A R P8.19 [czestotliwosci (FDT1)  [0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 150,00Hz
P1.12 jhamowania DC 0,0s-100,0s 0,0s arto$¢ max .na wejsciu N i i
P1.13 |Prad hamowania DC  0%-100% 0% N P5,30 [mpulsowym P5.28-100,00kHz 50,00k Histereza wykrywanej N
- - , puisowy! : : " P8.20 [czestotliwosci (FDT1)  [0,0%-100,0% (poziom FDT1) 5,0%
P1.14 |Czas ,hamow.anla DC  0,0s-100,0 0,0s N VT— I Z N Zakres wykrywania dia N
P1.15 Wspotezynnik (0%-100% 100% | N artos¢ maksymalna na P8.21 |osiagnietej czestotliwosci [0,0%-100,0% (czestotliwosé maksymalna) 0,0%
lhamowan. P5,31 jwejsciu impulsowym -100,0%-+100,0% 0,0% Skok czestotlwosci
Grupa P2: Parametry _silnika Czas filtrowania wejscia N P8.22 [podczas przyspieszania i |0: wiaczone 0 N
P2.00 |Wyhor rodzaju silnika  |0: Zwykly silnik asynchroniczny 0 T P5.32 fimpulsowego 9,005—10,005 __ S _ 0.10s atrzymywania 1: wytaczone
1: Silnik asynchroniczny zmiennej czestotliwosci 1e?<nostka:rl1:;2wyswk|tetlaczu. W);b(F)’rSklréy;/:jll;I)V Punk przetaczania czesto. N
- T : Krzywa punkty, szczegoty P5.13-P6. X S
P2.01 Nominalna moc silnika {0,1kW-30,0kW ZZEZHE T b Krzywa 2 (2 punkty, szczegély P5 18-P6.21) P8.25 pomlletlizy czasem 10,00Hz-czestotliwosc maksymalna 0,00Hz
- — oc typu [3: Krzywa 3 (2 punkty, szczegoty P5.23-P6.26) przyspieszania 1 a 2
N.Ommalne napiecie Zalezne| T 4: Krzywa 4 (2 punkty, szczegdty C6.00-C6.07) P8.26 Punk. przetgczania czgstot, N
P2.02 fsilnika 1V-2000v od typu 5: Krzywa 5 (2 punkty, szczeg6ly C6.08-C6.15) lpomiedzy czasem 10,00Hz-czestotliwosc maksymalna 0,00Hz
P2.03 |Nominalny prad silnika [0,01A-655,35A Zalezne| T ; h Dziesigtna na wyéwietlaczu: wybor krzywej FIC (1-5 to samo, co zatrzymywania 1 a 2
od typu P5.33 Wybor krzywej Fi FIv) 321 | N P8.27 [zacisk dla JOG l0: whaczone 0 N
P2.04 [Nominalna 0,1Hz-czestotliwo$¢ maksymalna Zaleine| T [Setna na wyswietlaczu: wybdr krzywej FIA (1-5 to samo, co FIV) 1: wytaczone
lczestotliwosc silnika od typu jSetna na wyswietlaczu: __ _ arto$é wykrywanej N
P2.05 [Nominalna predkos¢ |1 obr./min-65535 obr./min. Zalezne| T Jednostka na wyswietlaczu: ustawienia dia FIV mniejszego od P8.28 [czestotliwosci (FDT2)  |0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 50,00Hz
lobrotowa silnika od typu minimum na wejsciu Histereza wykrywanej N
P2.06 [Rezystancja stojana __[0,0017 655357 Zaleine| T Ustawienia dla FI 0: Wartosc minimalna 110,08 N P8.29 [czestotliwosci (FDT2)  [0,0%-100,0% (poziom FDTL) 5,0%
. _ZY | 4 X ! ! : z P5.34 [mniejszego od minimum Dziesigtna na wy$wietlaczu: ustawienia dla FIC mniejszego od 000 . R - . - -
(silnik asynchroniczny) od typu . e weiscil Iminimum na wejéciu (0-1 to samo, co FIV). qugrygme zadanej o N
P2.07 |Rezystancja wirnika 0,001? -65535? Zalezne| T ) ISetna na wyéwietlaczu: ustawienia dla FIA mniejszego od P8.30 jwartosci czesto. nr 1 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 50,00Hz
(silnik asynchroniczny) od typu minimum na wejsciu (0-1 to samo, co FIV). IAmplituda osiggnigcia N
P2.08 [Indukcyjnosc) Zalezne| T (Czas op6znienia dla pracy T P8.31 [zad. wart. czesto.nr1  [0,0%-100,0% (czestotliwo$¢ maksymalna) 0,0%
0,1mH-655,35mH od typu P5.35 |do przodu FWD 10,0s-3600,0s 0,0s Osiagniecie zadanej N
Indukcyjnos¢ wzajemna Zalezne| T (Czas op6znienia dla pracy T P8.32 |wartosci czesto.i nr 2 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 50,00Hz
P2.09 |(silnik asynchroniczny) |0,1mH-655,35mH od typu P5.36 [do tytu REV 10,0s-3600,0s 0,0s IAmplituda osiggniecia N
Prad nieobciazonego Zalezne| T P5.37 [Czas op6znienia S1 0,0s-3600,0s 0,0s T padanej wartosci 10,0%-100,0% (czgstotliwos¢ maksymalna) 0,0%
P2.10 Jsilnika 0,01A-P2.03 od typu 10: Wysoki poziom P8.33 [czestotliwosci nr 2
P2.11-P2.36 Zastrzezone 1: Niski poziom Poziom wykrywania 0,0%-300,0% o N
0: Brak auto-tuningu P5.38 [Wybor trybu waznosci  [Jednostka na wys$wietlaczu: FWD P8.34 [zerowego pradu 100,0% dla nominalnego pradu silnika 5,0%
lybér trybu auto- 1: Statyczny auto-tuning silnika asynchronicznego 0 T dla S1 Dziesietne na wyswietlaczu: REV 0 T Czas op6znienia dla N
P2.37 [tuning [2: Kompletny auto-tuning silnika asynchronicznego ISetne na wyswietlaczu: S1 P8.35 [pradu zerowego 0,015-600,00s 0,1s
Grupa P3: Parametry  sterowania wektorowego ITysieczne na wyswietlaczu: S2 Prog przeciazenia 0,0% (bez wykrywania) N
(Czton proporcjonalny 1 N Dziesieciotysieczne na wyswietlaczu: S3 P8.36 |pradowego na wyjsciu_ |0,1%-300,0% ( nominalny prad silnika) 200,0%
P3.00 |petli sterowania 0-100 30 lybor trybu waznosci  |0: Wysoki poziom (Opdznienie wykrywania {0,00s-600,00s N
predkosci P5.39 [dla S2 1: Niski poziom 0 T P8.37 |przec. pradowego na wyj. 0,00s
(Czas catkowania 1 petli N ednostka na wy$wietlaczu: S4 P8.38 [Osiggniecie wartosci 10,1%-300,0% ( nominalny prad silnika) 100,0% | N
P3.01 [sterowania predkosci  |0,01s-10,00s 0,50s Grupa parametréw G6: Terminal wyjs¢ lpradu 1
P3.02 |Przetaczanie czgsto. 1 [0,00-P3.05 5,00Hz N P6.00 [Tryb zac. Wyj. MO1 1: Wyjsciowy sygnat przetaczajacy 0 N IAmplituda osiaggniecia  (0,1%-300,0% ( nominalny prad silnika)
(Czton proporcjonalny 2 N (0: brak sygnatu na wyjsciu P8.39 |wartosci pradu 1 0,0% N
P3.03 |petli sterowania 0-100 20 [1: praca napedu AC P8.40 [Osiagniecie wartosci 10,1%-300,0% ( nominalny prad silnika) 100,0% | N
lpredkosci [2: zatrzymanie po btedzie (stop) lbradu 1
Czas catkowania 2 petli N 3 wykryw_ame CZF"St.m"WOSC! na wyjsciu FOTL IAmplituda osiggnigcia  [0,1%-300,0% ( nominalny prad silnika) N
X a 4: osigganie zadanej czgstotliwosci p8.41 lwartosci pradu 1 0.0%
P3.04 [sterowania predkosci  |0,01s-10,00s 1,00s I5: gotowos¢ do pracy (brak sygnatu, gdy stop) . Sci pray 0%
3.05 |Przefaczanie czesto. 2 |P3.02- maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa 10,00Hz| N l6: ostrzezenie o przeciazeniu silnika P8.42 [Funkcja czasowa (0: wytaczona 0,0% N
Nektorowe sterowanie, N |7: ostrzezenie o przeciazeniu napedu AC [1: wiaczona
P3.06 wzmocnienie poslizgu  [50%-200% 100% 18: okreslenie zadanej wartosci licznika 0: P8.44
Stata czasowa dla filtra N 19: osiggniecie zadanej wartosci licznika 1 FIvV
P3.07 [petli predkosci 0,0005-0100s 0,000s 10: osiagnieta diugosé w liczniku P8.43 [Zrédio czasu 2:FIC 0 N
Wektorowe sterowanie N [11: ukoriczenie cyklu PLC 3: zastrzezony
P3.08 wzmocnienia 0-200 64 [12: osiagniecie skumulowanego czasu pracy [100% na wejsciu analogowym nawiazuje do wartosci P8.44
zbudzenia 13j ograniczenie czgstotliwosci P8.44 |Podtrzymanie czasu 0,0Min-6500,00Min 0,0Min| N
14: ograniczenie momentu ——
0: P3.10 15: gotowy do pracy (RUN) Dolne ograniczenie N
G6rne ograniczenie 1: FIV 16: FIVSFIC P8.45 |napiecia na wejéciu FIV_ [0,00V-P8.46 3,10V
imomentu dla 2: FIC 17: osiagniecie gornego ograniczenia czestotliwosci Gorne ograniczenie N
P3.09 [sterowania predkosci  [3: Zastrzezony 0 N 18: osiggniecie dolnego ograniczenia czestotliwosci (brak P8.46 [napiecia na wejéciu FIV  [P8.45-10.00V 6,80V
4 Zadawaniem impulsem sygnatu, gdy stop) o P8.47 |Prog temp. modutu 0°C-150°C 100°C N
5: Zadawanie komunikacjg 195 zbyt niskie napiecie na wyjsciu Sterowanie went. l0: wiaczenie tylko podczas pracy urzadzenia N
6: MIN (FIV,FIC) ;2: ‘Z‘:Sr";’;g? komunikaci P8.48 [chtodzacym 1: praca ciagta 0
7: MAX (FIV,FIC) 22; 2astizeio nz Czestotliwos¢ czestotliwos¢ spoczynkowa (P8.51)-czestotliwose N
Gorne_ogr. momentu 150,00 N P6.01 [Funkcje MO1 [23: gotowost do pracy 2 (brak sygnatu, gdy stop) 321 N P8.49 \wzbudzenia imaksymalna (P0.12) 0,00Hz
P3.10 [ustawiane cyfrowo 0,0%-200,0% % [24: osiagniecie skumulowanego czasu zasilania Czas op6znienia N
zbudzenie N [25: wykrywanie czestotliwosci na wyjéciu FDT2 P8.50 wzbudzenia 10,0s-6500,0s 0,0s
P3.13 wzmocnienia cztonu 0-60000 2000 [26: osiagniecie czestotliwosci 1 P8.51 (Czestotliwosé 0,00Hz-czestotliwosc wzbudzenia (P8.49) 0,00Hz N
proporcjonalnego 27: osiagniecie czestotliwosci 2 spoczynkowa
zbudzenie N 128: os?qgn?ec?e wartos:c? pradu 1 (Czas opéznienia N
P3.14 wzmocnienia cztonu  [0-60000 1300 gg osiagnigcie wartosci pradu 2 P8.52 [czestotliwosci 10,05-6500,00s 00s
catkujacego - oslagniecle czasu. TR " spoczynkowej
—— 131: przekroczenie limitu pojawienia sie sygnatu na wej. FIV — —
zmocnienie momentu N 32: zerowe obciazenie O_sagmeue wartosci ) ) )
P3.15 [dla cztonu 0-60000 2000 133: praca do tytu P8.53 |biezacego czasu pracy  |0,0Min-6500,00Min 00Min| T
proporcjonalnego 134: prad zerowy Grupa parametréw P9: Btedy i zabezpieczenia
zmocnienie momentu N [35: osiagniecie zbyt wysokiej temperatury modutu Ochrona przed 0: wytgczona N
P3.16 |dla cztonu catkujacego  [0-60000 1300 136: pr;ekrgcz.enie czasu zadzia.lania. oprogramowaqia _ P9.00 |przecigzeniem silnika 1: wigczona 1
Regulacja predkoéciw  [lednostka na wys$wietlaczu N 37: osiagniecie dolnego ograniczenia czestotliwosci (na wyjsciu zabezpieczenie N
P3.17 |petli 0: Nieaktywna 0 Funkcje wyjscia stop) . P9.01 |przeciazeniowe silnika  [0,20-10,00 1,00
1: Aktywna P6.02 |przekaznikowego gg- a'a;m na wyjéciu spolczynnik
5 . zastrzezony 2 N R .
P3.18 Zastrzezony la0: osiagniecie zadanego czasu pracy P9.02 abezpieczenia  [50%-100% 80% | N
P3.19 Zastrzezony [przeciazeniowego silnika
P3.20 Zastrzezony T: Parametr moze by¢ modyfikowany. gdy naped pracuje lub jest zatrzymany P9.03 |zabezpieczenie l0-100 0 N
s 2085 UZ0:00), N: Parametr nie moze by¢ modyfikowany, gdy naped pracuje przepigciowe
P3.22 Zastrzezony - \Wartoéé t tru iest aktualni : . . .. dvfik 2 Wspétczynnik zab. N
Grupa P4: Parametry sterowania V/F . artosc tego parametru jest aktualnie mierzona I nie mozna jej modyfikowac P9.04 |przepieciowego 120%-150% 130%




P9.05 [Zabezpieczenie 0-100 0 N
nadpradowe
Wspdtezynnik zab. N
P9.06 [nadpradowego 100%-200% 150%
IZabezpieczenie 0: wytaczone
P9.07 [przeciwzwarciowe do 1: wiaczone 1 N
iziemi dla wigczonego zas.
Ilo$¢ automatycznego N
P9.09 [kasowania btedéw 0-20 0
Dziatanie MO1 podczas N
P9.10 fautomatycznego 0: brak dziatania 0
kasowania btedow 1: dziatanie
Interwat czasowy dla
P9.11 jautomatycznego 0,1s-100,0s 1,0s N
kasowania btedéw
P9.12 [Zastrzezony
IZabezpieczenie zaniku  (0: wytaczone N
P9.13 [fazy na wyjsciu 1: wiaczone 1
P9.14 [1-szy rodzaj btedow 0: brak btedow ?
P9.15 [2-go rodzaj btedéw [1: zabezpieczenie przemiennika ?
: przeciazenie pradowe podczas przy$pieszania
[3: przeciazenie pradowe podczas zatrzymywania
|4: przeciazenie pradowe przy statej predkosci
I5: przekroczenie napiecia podczas przy$pieszania
6: przekroczenie napigcia podczas zatrzymywania
7: przekroczenie napigcia przy statej predkosci
8: przecigzenie bufora rezystancji
19: spadek napigcia
10: przecigzenie napedu AC
11: przecigzenie silnika
12: zastrzezony
13: zanik fazy na wyjsciu
14: przegrzanie modutu
15: btad urzadzen zewnetrznych
16: btad komunikacji
17: btad stycznika
18: btad pomiaru pradu
19: btad auto-tuningu silnika
20: zastrzezony
P9.16 (3-ci rodzaj btedow 21: btad odczytu/zapisu pamieci EEPROM ?
22: btad sprzetowy napedu AC
23: zwarcie do ziemi
24: zastrzezony
25: zastrzezony
26: przekroczenie sumarycznego czasu pracy
27: zastrzezony
28: zastrzezony
29: przekroczenie sumarycznego czasu zasilania
130: obciazenie staje sie zerowe
31: przerwanie sprzezenia zwrotnego PID
40: btad ograniczenia krzywej pradu
41-43: zastrzezone
51: zastrzezony
Czestotliwos¢ dla 3-go
P9.17 frodzaju btedéw ?
P9.18 |Prad dla 3-go rodzaju bt. ?
P9.19 [Napiecie szyny DC dla 3- ?
lgo rodzaju btedéw
Status zacisku wejs¢ dla
P9.20 [3-go rodzaju btedéw ?
IStatus zacisku wyjs¢ dla
P9.21 [3-go rodzaju btedéw ?
Status napedu AC dla 3-
P9.22 [go rodzaju btedow ?
Czas zasilania dla 3-go
P9.23 [rodzaju btedéw ?
Czas pracy dla 3-go
P9.24 |rodzaju btedow ?
Czestotliwos¢ dla 2-go
P9.27 |rodzaju btedow ?
P9.28 |Prad dla 2-go rodzaju bt. ?
P9.29 [Napiecie szyny DC dla 2- ?
lgo rodzaju btedéw
Status zacisku wejs¢ dla
P9.30 [2-go rodzaju btedéw ?
Status zacisku wyjs¢ dla
P9.31 [2-go rodzaju btedéw ?
P9.32 [Czestotliwos¢ dla 2-go ?
rodzaju btedow
P9.33 [Prad dla 2-go rodzaju bt. ?
P9.34 [Napigcie szyny dla 2-go ?
rodzaju btedéw
Status zacisku wejs¢ dla
P9.37 [1-go rodzaju btedéw ?
Status zacisku wyjs¢ dla
P9.38 |1-go rodzaju btedéw ?
P9.40 |Prad dla 1-go rodzaju bt. ?
P9.41 |Napiecie szyny DC dla 2- ?
lgo rodzaju btedéw
IStan zacisku wej$¢ po
P9.42 |pierwszym btedzie ?
Stan zacisku wyjs¢ po
P9.43 |pierwszym btedzie ?
P9.44 (Czestotliwos¢ po ?
ierwszym btedzie
ednostka na wy$wietlaczu: przeciazenie silnika (OL1)
0: zatrzymywanie wybiegiem
ybor trybu dziatania po [+ Zatrzymanie, przejscie w tryb stop
stapieniu bledunr 1 [2° kontynuacja pracy
Dziesigtna na wyéwietlaczu: zastrzezona
ISetna na wy$wietlaczu: zanik fazy na zasilaniu (LO)
ITysieczna na wyswietlaczu: btad urzadzen zewnetrznych (EF)
P9.47 Dziesieciotysieczna na wyswietlaczu: btad komunikacji (CE) 00000
ednostka na wyswietlaczu: zastrzezony
0: zatrzymywanie wybiegiem
Dziesietna na wyswietlaczu: btad zapisu/odczytu pamieci
EEPROM
. : . 0: zatrzymywanie wybiegiem
Ybor _trypu dziatania po 1: zatrz;{mme, przvgs’ciegw tryb stop
stapieniu btedu nr 2 lSetna na wyswietlaczu: zast
wyswietlaczu: zastrzezona
ITysieczna na wyswietlaczu: zastrzezona
P9.48 Dziesigciotysieczna na wyswietlaczu: przekroczenie ustawionego 00000 N
Iczasu pracy (END1)
Jednostka na wy$wietlaczu: zastrzezony
0: zatrzymywanie wybiegiem
1: zatrzymanie przejscie w w tryb stop
[2: kontynuacja pracy
Dziesigtna na wy$wietlaczu: zastrzezony
(0: zatrzymywanie wybiegiem
1: zatrzymanie przejécie w tryb stop
[2: kontynuacja pracy
ISetna na wys$wietlaczu: osiggnigcie ustawionego czasu zasilania
(END2)
0: zatrzymywanie wybiegiem
1: zatrzymanie przejécie w tryb stop
[2: kontynuacja pracy
[Tysieczna na wysSwietlaczu:
(0: zatrzymywanie wybiegiem
P9.49 \Wyb6r trybu dziatania po [ Zatrzymanie przejscie w tryb stop o loooo0 | N
/stapieniu bledu nr 3 2_: k_ont_ynuac@ pracyz 7 % wa_rtosm cz_esto;l[woscn r_mmlnalnej
isilnika i powrdt do ustawionej czestotliwosci, gdy silnik odzyska
lobciazenie
Dziesigciotysieczna na wyswietlaczu: utrata sprzezenia
zwrotnego przez PID
0: zatrzymywanie wybiegiem
1: zatrzymanie, przejécie w tryb stop
[2: kontynuacja pracy
P9.50 |[Zastrzezony
0: biezaca czestotliwosé
1: zadana czestotliwos¢
lybor czestotliwosci dla [2: gérne ograniczenie czestotliwosci
P9.54 [kontynowania pracy [3: dolne ograniczenie czestotliwosci 0 N
14:przywrécenie czestotliwosci w przypadku
nieprawidtowosci
Przywracanie
P9.55 [czestotliwosci w 60,0%-100,0% 100,0% | N
przypadku
nieprawidtowosci
P9.56 [Zastrzezony
P9.57 [Zastrzezony
P9.58 [Zastrzezony
lybér dziatania po 0: brak dziatania N
P9.59 [zaniku zasilania 1: zmniejszenie predkosci 0
[2: zatrzymanie
Wspotczynnik N
P9.60 [zatrzymania po zaniku 0,0%-100,0% 100,0%
lzasilania
(Czas reakcji w przypadku N
P9.61 [zaniku zasilania 0,0s-100,00s 0,50s
arto$¢ zmiany napiecia [60,0%-100,0% (standardowe napiecie szyny) N
P9.62 (dla reakcji po zaniku 80,0%
lzasilania
P9.63 [Ochrona po spadku 0: wytaczona 0 N
obcigzenia do zera 1: wiaczona
Poziom wykrywania N
P9.64 [spadku obciazenia do 0,0%-100,0% 10,0%
zera
Czas wykrywania spadku N
P9.65 [obcigzenia do zera 0,0-60,0s 1,0s
P9.67 [Zastrzezony N
P9.68 [Zastrzezony N
P9.69 [Zastrzezony N
P9.70 [Zastrzezony N
Grupa parametréw PA: Funkcje sterowania procesem dla PID
0: PA.O1
1: FIV
ybor zrédta zadawania [2: FIC
PA.00 [PID 13: Zastrzezony 0 N
{4: Impuls (S3)
5: Ustawienia komunikacji
16: Multi speed
PA.01 [Zadawanie cyfrowe PID  |0,0%-100,0% 50,0% N
0: FIV
1: FIC
[2: Zastrzezony
13: FIV-FIC
5 sani (4: Impuls (S3
il ridio sprzzenia I5: Ustpawie(ni; komunikaciji 0 N
zwrotnego PID l6: FIVAFIC
[7: Max (FIV, FIC)
18: Min (FIV, FIC)
PA.03 [Kierunek dziatania PID  |0: dodatni 0 N
1: ujemny
Zakres sprzezenia N
PA.04 [zwrotnego PID 0-65535 1000
PA.05 |Przyrost cztonu 0,0-100,0 20,00 N
proporcjonalnego
PA.06 [Czas catkowania 0,015-10,00s 2,00s N
PA.07 [Czas rozniczkowania 10,000s-10,000s 0,000s N
Czestotliwos¢ odciecia  |0,00-czestotliwos¢ maksymalna 2,00Hz N
PA.08 dla dziatania PID do tytu
PA.09 [Limit odchylenia PID 0,0%-100,0% 0,0% N
PA.10 [Limit rézniczkowania PID 0,0%-100,0% 0,10% N
PA.11 |Czas zmiany ustawier PID|0,00-650,00s 0,00s N
Czas filtra sprzezenia N
PA.12 [zwrotnego PID 0,00-60,00s 0,00s
PA.13 |Czas filtra wyj. PID 0,00-60,00s 0,00s N
PA.14 [Zastrzezony
'zmocnienie N
PA.15 |proporcjonalne Kp2 0,0-100,0 20,0
PA.16 [Czas catkowania Ti2 0,015-10,00s 2,00s N
(Czas rézniczkowania Td2 N
PA.17 10,000s-10,000s 0,000s
arunki przetaczania 0: bez przetaczania
PA.18 |parametréw PID 1: przetaczy¢ przez S 0 N
2: automatyczne przetaczanie w oparciu o odchylenie
Parametr przetaczania N
PA.19 [PID dla odchylenia 1 0,0%-PA.20 20,0%
Parametr przetaczania N
PA.20 |PID dla odchylenia 2 PA.19-100,0% 80,0%
PA.21 |Warto$¢ poczatkowa PID |0,0%-100,0% 0,0% N
Czas wstrzymania
PA.22 |wartosci poczatkowej 0,00-650,00s 0,00s N

Maksymalne odchylenie Ustawienie przegiecia nr N Btad odczytu na Uszkodzenie chipu pamigci Wymieni¢ element na nowy
potjr)i{_:dzy' dwoma o C6.05 |2 krzywej Fl 4 na wejsciu |-100,0%-+100,0% 60,0% EEPROM EEP EEPROM
PA.23 d jsuar[rju PID w dziataniu [0,00%-100,00% 1,00% N Maksymalna wanqélél N Uszkodze- 1: wykona¢ odpowiednie dla
NT Erzo UI e C6.06 |krzywej F14 na wejsciu C6.06-010,00v _ 10,00“\/ nie sprzetowe | OUOC | 1: zbyt wysokie napiecie tego zjawiska czynnosci
oa:nisyg;a gSvgr:ay efne .00%-100.00% C6.07 Ustawlggle krzywej FI 4 [-100,0%-+100,0% 100,0% N falownika 2: przecigzenie pradowe obstugowe
pomigdzy dwoma wy). ! ) na wejsciu _ 2: wykona¢ odpowiednie dla
PA.24 |PID w dziataniu do tytu 1,00% N Minimalna warto$¢ N t iawisk .
ednostka na wyswietlaczu: catkowanie odseparowane C6.08 [krzywej FI5 nawejsciu  |-10,00V-C6.10 0,00V oebgs?uzjzvv\\j: a czynnosci
0: Nieaktywne €6.09 [Ustawienie krzywej FI5 [-100,0%-+100,0% -100,0%| N - — - - gow
1: Aktywne na wejsciu Blad zwarcia GND | Silnik jest w stanie zwarcia z Wymieni¢ przewody
Mtasciwosci cztonu Dziesigtna na wyswietlaczu: zatrzymanie catkowania po C6.10 [Przegiecie nr 1 krzywej FI|C6.08-C6.12 3.00v N uziemienia uziemieniem
PA.25 [catkujacego PID losiggnieciu na wyjsciu ustawionej wartosci 00 N 5 na wejsciu Przekr. tacznego Ustawiony czas pracy zostat Wyczyscic zapisy czasu pracy, za
0 kontynuacja pracy z catkowaniem Ustawienie przegiecia nr czasu pracy END1 | przekroczony pomoca funkgii inicjalizacji
_ i L: wstrzymanie catkowania 06.11 [1 krzywej FI 5 na wejsciu |-100,0%-+100,0% 30,0% | N parametrow
artost wykrywania O'OZA brak aunallzy utraty sprzezenia . C6.12 [Przegiecie nr 2 krizywej FI[C6.10-C6.14 600V | N Przekr. tacznego Ustawiony czas zasilania zostat Wyczyscié zapisy czasu pracy, za
PA.26 zaniku sprzgzenia 0,1%-100,0% 00% | N 5 na wejsciu czasu zasilania | EDN2 | przekroczony pomoca funkeji inicjalizaci
(z:wrotnelgo PID_ - Ustawienie przegiecia nr parametrow
g s;?fevzvyzmiggéaglbu 0.05-20.05 0.0s N C6.13 2 krzywej FI 5 na wejéciu -100,0%-+100,0% 300% | N Zerowe Przemiennik czestotliwosci pracuje | Sprawdzié czy obciazenie jest
: Dzia}aﬁie PID po Of wy&qézenie PID po Zatzymaniu : Maksymama Wartofcl obcigzenie LOAD | z obcigzeniem mniejszym, niz odtgczone lub poprawnos¢ par.
- st : €6.14 krzywej FI5 nawejsciu_6.12-10,00v 1000v] N ustawione w kodzie funkcji P9.64 | w kodach funkcji P9.64 i P9.65.
PA.28 [zatrzymaniu 1: dziatanie PID po zatrzymaniu 0 N C6.15 [Ustawienie krzywej FI [100,0%-+100,0% 100.0%| N - — — — —
(Grupa parametréw Ph: Czestotliwosc rezonansowa, diugosc i zliczanie 6,16 Skok dia FIV £100.0%+100 0% 0.0% N Zanik sprzezenia Sygnat sprzezenia zwrotnego PID | Sprawdzic sygnat sprzezenia
VOSCI - iazani Woscia ato - . . . el 0 zwrotnego PIDE | jest mniejszy niz ustawiony w zwr. PID lub prawidtowo ustawi¢
[Tryb czestotliwosci 0: powigzania z czestotliwoscig gtowna N C6.17 [Skok amplitu dia wej. FIV [0,0%-100,0% 0.5% N ! ! v
Pb.00 ; < bowi liwoscia maksymal 0 : - ! / : kodzie funkcji PA.26. wartosé w PA.26
.00 rezonansowej 1: powigzana z czestotliwoscig maksymalng 06.18 ISkok dia FIC 100.0%-+100.0% 0.0% N  TUNkeji PA.20. i CWFPALS
Pb.01 |Amplituda czestotliwosci N CGI19 Skok amplite. dia wei FIC 000/' 100.0% . 0'5”/ N Btad 1: obciazenie silnika jest zbyt duze | 1: zmniejszy¢ obcigzenie silnika i
rezonansowej 0,0%-100,0% 0,0% - OX aMpPL. 18 Wej. heidi Lo L 28 przekroczenia lub zablokowanie wirnika w silniku | sprawdzi¢ parametry
——— Grupa parametréw CC: Korekta FI/FO . . . I S N .
Pb.02 [Skok czestotliwosci 0,0%-50,0% 0,0% N - ogr. impulséw 2: przemiennik czestotliwosci ma mechaniczne silnika
rezonansowej £C.00 Mierzone nap. Fivnr1__10,500-4,000v N CBC | zbyt matg moc 2: zastosowac¢ przemiennik
ICykl cze;stotli\:vos’ci CC.01 Wyswietlane nap FIV nr 110,500-4,000¥ N / ¢ cz-tgstotliwos'ci gwiekszej mocy
N CC.02 [Mierzone nap. FIVnr2  6,000-9,999V N - - —— v
Pb.03 Jrezonansowej 0,15-3000,0s 100s | N 5C.03 hvawiet P > 16.000-0.999 1: nieprawidtowe par. enkodera 1: wymienié¢ enkoder na wiasci.
dtczynnik wzrostu d ySwietl nap. FIV nr ,000-9,999V N X : N i : ’ . e
spotczy! - Zbyt duze 2: brak auto-tuningu silnika 2: wykona¢ auto-tuning silnika
Pb.04 [fali tréjkatnej 0.1%-100.0% 50.0% N CC.04 |[Mierzone nap. FICnr1  0,500-4,000V N I . . = ! o

: JKatne] : : ' T odchylenie 3: zbyt duze parametry odchylenia | 3: ustawi¢ prawidtowe warto$¢
Pb.05 |Ustawienie dfugosci ___|om-65535m 1000m | N CC.05 \WySwietlane nap FIC nr 1 0,500-4,000V N i i : , ;

: g - predkosci ESP predkosci, ustawiane w kodach w kodach funkcji P9.69 i P9.70 w
Pb.06 [Dtugos¢ biezaca 0m-65535m om N CC.06 [Mierzone nap. FIV.nr2  16,000-9,999V N " - ) - A
Pb.07 [Liczba impulsow na metr_|0,1-65535 1000 | N CC.07 Wyswietlane nap FIC nr 10,500-4,000V ienia —N funkeji P9.69 1 P9.70 oparcil o bieqce warunkd

: mp ik : £C.08 [Zastrzezon cmienia g 1: nieprawidtowe parametry 1: wymienié¢ enkoder na
Pb.08 [Ustawienie wartosci 1-65535 1000 N = = y ne kod tasci

licznika CC.09 [zastrzezony fabrycz | N enbo kera ) ik W ascl'(Wy ) o silnik
Pb.09 [Warto$¢ zadana licznika  [1-65535 1000 | N CC.10 [zastrzezony nie N . 2: rak auto-tuningu silnika 2: wykonat auto-tuning silnika
—— - - - CC.11 [Zastrzezon N Zbyt duza oSP | 3: zbyt duze wartosci par. 3: ustawi¢ prawidtowe wartos¢
Grupa parametréw Pc: Parametry multi speed i funkcje PLC 8 y PR . . - .
- 2 ™ J 7 CC.12 [zadane napiecie FOV nr 1[0,500-4,000V N predkos¢ silnika wykrywania przekroczenia w kodach funkcji P9.69 i P9.70 w
PC.00 [Multi speed 0 100,0%-100,0% 0,0% N - e . . . . h
PC.0L [Multi speed L [100,0%-100,0% 0,0% N CC.13 |Mierzone nap. FOV nr 1_|0,500-4,000V N : pre_dkoscn s_prawdznc P9._69 iP9.70 | oparciu o biezace warunki
PC.02 [Multi speed 2 100,0%-100,0% 00% | N CC.14 yadane napigeie FOV nr 216,000-9,999v N 9. Wspolne btedy i dziatania zapobiegawcze
PC.03 Multi speed 3 r100.0%-100,0% 00% L N L0 perdone nap. FOV w2 SO00059Y . L Blad Powody powstawania Propozycje rozwiazania
PC.04 |Multi speed 4 £100,0%-100,0% 00% | N CC.16 zastrzezony N P a P pozye] &
PC.05 [Multi speed 5 100,0%-100,0% 00% | N Tl astize ony N 1: brak zasilania przemiennika czestotliwosci
PC.06 [Multi speed 6 100,0%-100,0% 00% | N CC.18 ZastrzeZony N b 2byt niskie napiecie zasilajace
PC.07 |Multi speed 7 -100,0%-100,0% 0,0% N Cé.r19 iaSt;Zngg)tlré DO: Parametry monitorowania N Wyswietlacz nie dziata,|2: plyty sterujacej 1: sprawdzié zrédto zasilania
PC.08 [Multi speed 8 -100,0%-100,0% 0,0% N upap T LU Yy ! 3 want ; T, 1 | pomimo wiaczonego [3: uszkodzenie mostka prostowniczego [2: sprawdzi¢ napiecie szyny
PC.09 [Multi speed 9 -100,0%-100,0% 0,0% N funokcji azwa parametru ednostia zasilania 4: ptyta sterujaca na panelu jest uszkodzona [3: skontaktowac sie z firma
PC.10 Mult? speed 10 -100,0%-100,0% 0,0% N D0.00 Czestotliwosé robocza(Hz) 0,01Hz 15: nie_pra\{vidlowe po’lqczenie kablowe ptytki [Sanyu Sobczak Sp. J.
PC.11 Mult! speed 11 -100,02/0-100,0’0% 0,02/0 N DO.0L Czestolliwoace zadana(Hz) 0.01Hz sltlerUJEch z p&ytqglowng — —
PC.12 Mult! speed 12 -100,0%-100,0% 0,0% N D0.02 Napiecie szyny(V) 0.1V  uszkodzenie potaczenia kablowe p ytki
PC.13 [Multi speed 13 -100,0%-100,0% 0,0% N D0.03 Napiecie szyny(V) v sterujacej z obwodem napedu o
PC.14 |Multi speed 14 [100,0%-100,0% 0,0% N D0.04 Prad wyjSciowy(A) G0iA 2. uszkodzenie element6w plytki sterujacej
i B %- 9 9 - —— - Wyswietlacz pokazuje [3: uszkodzenie silnika lub przewéd skontaktowac sie z firma Sanyu
PC.15 [Multi speed 15 100,0%-100,0% 00% | N D0.05 Moc wyjSciowa(kw) 0.1KW e . U
_ . — g —— - 2 ,,2000” po wiaczeniu [silnikowych Sobczak Sp. J.
0: zatrzymanie po wykonaniu jednego cyklu D0.06 Moment wyjsciowy (%) 0.1% L . -
. h & e £ i zasilania 14 uszkodzenie czujnika Halla
1. utrzymywanie wartosci po wykonaniu jednego cyklu 0 N D0.07 Stan na wejsciu dia wej¢ cyfrowych S 1 o -
PC.16 [Tryb pracy PLC 12: powtérzenie po wykonaniu petnego cyklu - ! — Jdl w j5: byt mata moc na wejsciu przemiennika
lednostka na wy$wietlaczu: praca po zaniku zasilania Bl Stan na yvy!50|u a Mot L czestotliwosci -
o: nie D0.09 Napigcie FIV(Y) 0,01v 1: dokonac pomiaru stanu
1 tak D0.10 Napiecie FIC(V) 0,01v Wyswietlacz pokazuje [1: zwarcie do uziemienia silnika lub izolacji przewodéw
PC.17 |Wybdr trybu pracy PLC  [Dziesietna na wy$wietlaczu: praca po zatrzymaniu 00 N DOLT Zastfz’e.zony GND po _wbq_czenlu przewodéw s_||n|kowy_ch . L omomierzem PR
- nie DO0.12 Warto$¢ licznika 1 3 zasilania 2: uszkodzenie przemiennika czestotliwosci  [2: skontaktowac sie z firma
1: tak D0.13 Diugos¢ 1 Sanyu Sobczak Sp. J.
PC.18 [Czas pracy PLC dia pkt. 0_[0,0s(h)-65535s() 0.0s(n) .15 Predkos¢ z obciazeniem L Po wiczeniu zasilania o
Czas przysp. i zatrzym D0.15 Ustawienia PID 1 falownik pracuje 1: wymieni¢ wentylator na
PC.19 |PLC dla pkt '0 ’ 0-3 0 D0.16 Sprzezenie zwrotne PID 1 normalnie ale po  [1: uszkodzenie wentylatora lub zablokowanie jnowy
PC.20 [Czas pracy PLC dia pkt. 1_[0,05()-655355(h) 0,05() N DO0.17 Stan PLC 1 4 uruchomlenlu oq razu .Imlka silnika ) 2: sp(awd1|c stan pOIaF:ZeﬂIaI
~_ D0.18 Czestotliwost wejsciowa impulsow 0,01kHz sie zatrzymuje i [2: przewody z terminala zewnetrznego sa w razie potrzeby wymienic¢
(Czas przysp. izatrzym. N D019 Zastrzezony pokazuje ,,2000” na  [stanie zwarcia przewody na nowe
PC.21 |PLC dla pkt 1 0-3 0 : = $wietlaczu
DO0.20 Pozostaly czas pracy 0,1Min Wy!
PC.22 |Czas pracy PLC dla pkt. 2 |0,0s(h)-65535s(h) 0.0s(h) | N D021 Naiecie FIV przed Kook 0,001V 1: zbyt wysoko ustawiona czestotliwos¢ 1: zmniejszy¢ czestotliwogé
(Czas przysp. i zatrzym. N D0.22 NaEiZcie FIC zrzed korekt: 0,001V forzegowa lorzegowa, (P0.17)
PC.23 |PLC dla pkt. 2 0-3 0 Boba Zastzezony - Bfad przegrzania  [2: uszkodzenie wentylatora lub zapchanie  [2: wymieni¢ wentylator na
PC.24 |Czas pracy PLC dla pkt. 3 |0,0s(h)-65535s(h) 10,0s(h) N - — - modutu OH, czesto sieffiltra powietrza nowy i oczyscic filtr powietrza
p— DO0.24 Predkos¢ liniowa 1m/Min . X . . X o X
Czas przysp. izatrzym. N s Cras bieracy TMin 5 powtarzajacy 13: uszkodzenie elementéw wewnetrznych 3: skontaktowac sie z firma
PC.25 [PLC dla pkt. 3 0-3 0 : — - Iprzemiennika czestotliwosci (tacznik Sanyu Sobczak Sp. J.
PC.26 [Czas pracy PLC dia pkt. 4_[0,0s(n)-65535s(h) oost) | N P02 Biezacy czas pracy 0.1Min ltermiczny, etc)
(Czas przysp. izatrzym. N D2y Impuls wejsciowy 1Hz 1: sprawdzié silnik i potaczenie kablowe silnikalL: sprawdzié stan potaczenia
DO0.28 Ustawienia komunikacji 0,01& s cia i e i &ni i A cilil :
PC.27 |PLC dla pkt 4 0-3 0 , Silnik sig nie obraca sig[2: niewtasciwe ustawienie parametrow silnika kablowego, pomigdzy
IPC.28 [Czas pracy PLC dla pkt. 5 [0,0s(h)-65535s(h) 10,0s(h) N D0.29 Zastrzezony mimo pracujacego W przemienniku czestotliwosci przemiennikiem czestotliwosci
(Czas przysp. i zatrzym. N D0.30 Zastzezony przemiennika  (3: nieprawidtowe polaczenie plytki sterujacej a silnikiem 3
PC.29 |PLC dla pkt. 5 0-3 0 D0.31 CZQStONIWO’SC_ zewnetrzna Y_ i 0,01Hz czgstotliwosci 7 plyta glowna o 3: sprawdzic i poprawic
PC.30 [Czas pracy PLC dia pkt. 6_[0,0s(n)-65535s(h) 0,0s() N D0.32 Podglad wartosci aQresu w pamieci 1 6 |4: uszkodzenie plyty gtéwnej parametry silnika
p— D0.33 Zastrzezony 1: niewtasciwe ustawienie parametrow 1: sprawdzi¢ i skasowac
Czas przysp. izatrzym. N 7 - . . o o "
PC.31 |PLC dla pkt 6 0-3 0 D0.34 Temperatura silnika 1°C Ter_mlnal Sjest 2: nle\_/v%asuwy sygnal ze\_lvnetrzny pgrametry_vy grupie P5 ;
IPC.32 [Czas pracy PLC dla pkt. 7_[0,0s(h)-65535s(h) 10,0s() N D0.35 Moment zadany 0,1% 7 nieaktywny 13: zanik poba,gzenla, ;_)omlet_ﬂy QP a+24\V. 2: sprawd,zm stan pr_JIaczen
(Czas przysp. izatrzym. N D0.36 Zastrzezony 14: uszkodzenie plytki sterujacej 3: zewrzec Zac.,Op i +24V
PC.33 |PLC dla pkt 7 0-3 0 D0.37 Kat wspélczynnika mocy 0,1 ‘513 zkonstagszfg 5'3} zfirma
PC.34 [Czas pracy PLC dia pkt. 8_[0,0s(n)-65535s(h) oosty [ N DOKes ___ Zastrzezony : anyu 5o B2
Czas przysp. i zatrzym. N D0.39 Napiecie zadane po oddzieleniu V/F 1v 8 Zastrzezony
PC.35 |PLC dla pkt . 8 03 0 D0.40 Napiecie wyjsciowe po oddzieleniu V/F 1V 1: skorygowac parametry
> ~ D0.41 Zastrzezon iennil ilnil ¢ -tuni
PC.36 [czas pracy PLC dia pkt. 9 _[0,05()-655355(h) o.osh) | N zony Przemiennik | - ) gilnika lub wykonat auto-tuning
C 2atrz PIC N D0.42 Zastrzezony czestotliwosci czesto [1: niewtasciwe ustawienie parametréw 2: ustawic prawidtowy czas
PC.37 dlzas Etrz);sp. | zatrz. 03 0 DO0.43 Zastrzezony 9 wyswietlabtad  [2: niewtasciwy czas przyspieszania i przy$pieszania i zatrzymywania
C'38 C a pxt. oKL 10 0'0 -65535sh 00 D0.44 Zastrzezony przeciazenia i zbyt  [zatrzymywania 13: skontaktowac sie z firma
PC.38 [Czas pracy PLC pkt. PlL 05(h)-65535s(h) 0s(h) m D045 Kod biezacego bledu 0 wysokiego napiecia_[3: zaktocenia obciazenia ISanyu Sobczak Sp. J.
PC.30 slzas kptrz{;p izatrz. PLC -3 0 . . . . . . 1: sprawdzi¢ potaczenie
pesapitlo s o oo 8. Sprawdzanie bteddw i zapobieganie ich powstawaniu RAY pojawia sie po kablowe stycznika
.40 [Czas pracy Pkt 0sth)- S ,0s T : f : : wiaczeniu zasilania lub(Stycznik uruchamiajacy jest nie podtaczony  [2: sprawdzié dziatanie stycznika
Czas przyspieszania N Nazwa btedu Symbol Mozliwe powody powstania Propozycja rozwigzania 10 pracy przemiennika 3 sprawdzié nap. 24V na
PC.41 [zatrz. PLC dla pkt. 11 0-3 0 na czestotliwosci istyczniku
PC.42 [Czas pracy PLC pkt. 12 |0,0s(h)-65535s(h) 10,0s(h) panelu _ _ _ _ _ i l4: skontaktowac sie z firma
(Czas przysp. izatrzym. 1: obwad wyjsciowy uziemiony lub | 1: wyeliminowac usterki zewn. Isanyu Sobczak Sp. J.
PC.43 [PLC dla pkt. 12 0-3 0 N zwarty 2: zamontowac dtawik i filtr
PC.44 |Czas pracy PLC pkt. 13 [0,0s(h)-65535s(h) 10,0s(h) N Ochrona 2: zbyt dtugie przewody silnikowe | wyjsciowy 9. Tabela
(Czas przysp. izatrzym. N falownika 3: przegrzanie modutu 3: sprawdzi filtr powietrza i
PC.45 |PLC dla pkt. 0 13 0-3 0 4: przerwa na potaczeniu wentylator
Czas przy$p. izatrzym. oc 5: uszkodzenie ptyty gtéwnej 4: sprawdzi¢ i poprawic¢
PC.47 |PLC dla pkt. 14 0-3 0 N 6: uszkodzenie piyty ster. napedu | potaczenia kablowe Typ ch Norr][nglny prad Non?[nglny prad Moc silnika
PC.48 [Czas pracy PLC pkt. 15  |0,05(h)-65535s(h) 00s(h) | N 7: uszkodzenie modutu 5,6,7: skontaktowac sie z firma wyjsciowa wejsciowy (A) wyjsciowy (A) (kw)
Czas przysp. izatrzym. przemiennika ()
gggg PLde,la.pZt 15tk' gj3 — 8 E 1: obw. wyj. uziemiony lub zwarty | 1: wyelimirjowac’ usterki zewn, 1PH/3PH AC 220V — 15% ~ 15 %
-0 [Wybor jednostki czasu — 9: S (sekundy) 2: brak auto-tuningu silnika 2: wykona¢ auto-tuning silnika SX2200-00R4G 04 54 24 04
pracy PLC l: h (QOd,Z'ny) 3: zbyt krotki czas przyspieszania | 3: zwiekszy¢ czas przysp. SX2200-0R75G 0,75 72 45 0,75
0: ustawiane przez PC.00 iani i h
Ay ' 4: reczne wzmocnienie mp_mentu 4: ustawi¢ ponownie reczne SX2200-01R5G 15 100 70 15
2 FIC lub krzywa y/F sq_nlgwlasuwe wzm. mf),mentu Iub krz.yV\.lq VIF SX2200-02R2G 22 16,0 10,0 22
Zadawanie parametréw [3: zastrzezony o 5: zbyt niskie napigcie o 5: ustawi¢ wartos¢ napiecia do 3PH/3PH AC 380V — 15% ~ 15 %
PC.51 |dla pkt. referencyjnego O [4: ustawienia impulsu 0 N Przeciazenie 6: podczas operacji startu silnik sie normalne:go zak_re§u ) SX2200-03R7G 37 23,0 16,0 37
5: PID podpzas ) OC1 | obraca o 6: wybrgg funkcje sledzgnlg SX2400-0R75G 0,75 38 25 0,75
Ustawiany za pomoca czestotliwosci zadanej (P010), przyspieszania 7: nagle obcigzenie podczas predkosci lub uruchomienie SX2400-01D5G 15 5 37 15
modyﬁkowany przyciskami UP/DOWN przyspieszania silnika po zatrzymanlu SX2400-02D2G 2,2 58 5,0 2,2
Grupa parametréw PD: Parametry komunikacyjne 8: przemiennik czestotliwosci ma 7: usuna¢ dodatkowe obcigz. SX2400-3R7G/5R5G 4/5,5 10,0/15,0 9,9/13,0 4/5,5
Vednostka na wys$wietlaczu: MODBUS zbyt matg moc 8: zastosowac falownik wiekszy SX2400-05R5G 55 15,0 13,0 55
(0: 300BPS 1: obw. wyj. uziemiony lub zwarty | 1: wyeliminowac usterki zewn. SX2400-07R5G 75 14,0 17,5 75
1: 600BPS Przecigzenie 2: brak auto-tuningu silnika 2: wykona¢ auto-tuning silnika SX2400-07R5G/11P 75/11 20,0/2600 17,0/25,0 75/11
2 12008PS podczas 3: zbyt krotki czas zatrzymywania | 3: zwigkszy¢ czas zatrzymywani SX2400-11G/15P 11/15 26,0/35,0 25,0/32,0 11/15
3: 24008PS zatrzymywania 4: zbyt niskie napiecie 4: ustawi¢ warto$¢ napiecia do SX2400-15G/18 5P 15/18,5 35,0/38,0 32,0/37,0 15/18,5
D00 bredkocé transmisi ‘5‘; ggggggg 005 | N 5: nagte obciazenie podczas normalnego zakresu SX2400-18,56/22P 185/22 38,0/46,0 37,0/45,0 18,5/22
: € ) 6: 19200BPS 0C2 | zatrzymywania 5: usuna¢ dodatkowe obcigzen $X2400-22G/30P 22/30 46,0/62,0 45,0/60,0 22/30
7I 384000BPS 6: brak modutu hamujacego i 6: zamontowa¢ modut hamujacy SX2400-30G/37P 30/37 62,0/67,0 60,0/75,0 30/37
8 576000BPS rezystora hamujgcego i rezystor hamujacy S$X2400-37G/45P 37/45 76,0/90,0 75,0/90,0 37/45
9: 115200BPS 1: obwadd wyjsciowy uziemiony lub | 1: wyeliminowaé usterki S$X2400-45G/55P 45/55 90,0/105,0 90,0/110,0 45/55
Dziesietna na wyswietlaczu: zastrzezony zwarty zewnetrzne SX2400-55G6 55 1050 110,0 55
ISetna na wyswietlaczu: zastrzezony 2: nie wykonano auto-tuningu 2: wykona¢ auto-tuning silnika SX2400-75P 75 140,0 150,0 75
[Tysieczna na wys$wietlaczu: zastrzezone Przeciazenie silnika 3: ustawic warto$¢ napiecia do SX2400-75G/90P 75/90 140,0/160,0 150,0/176,0 75/90
(0: bez sprawdzania, format danych <8, N, 2> przy staej OC3 | 3: zbyt niskie napiecie normalnego zakresu SX2400-90G/110P 90/110 160,0/210,0 176,0/210,0 90/110
1: sprawdzanie parzystosci, format danych <8, E, 1> predkosci 4: nagte obciazenie podczas pracy | 4: usunaé dodatkowe obcigzenie SX2400-110G/132P 110/132 210,0/240,0 210,0/253,0 110/132
2: sprawdzanie nie_parzystos’:ci, format danych <8,_O, 1> 5: przemiennik czestotliwosci ma 5: zastosowa¢ przemiennik SX2400-132G/160P 132/160 240,0/290,0 253,0/300,0 132/160
PD.01 [Format danych 13: brak sprawdzania, format danych <8, N, 1> wazny dla 0 N zbyt mata moc czestotliwosci 0 wyzszej mocy SX2400-160G/185P 160/185 290,0/330,0 300,0/340,0 160/185
— yggglﬁ_ —— - - T: byt duze napiecie wyjsciowe | L Ustawi¢ wartosé napiecia do SX2400-185G/200P 185/200 330,0/370,0 340,0/380,0 185/200
PD-03 Oobinienic 3’ Toowiedz Oms-ZYOan 2 N Zbyt duze 2: sita zewnetrzna napedza silnik normalnego zakresu SX2400-200G/220 200/220 370,0/410,0 380,0/420,0 200/220
PD'O a Czpas e vf 0.0 (nieaktywny), 0,15-60,05 0.0 N napiecie 3: zbyt dhugi czas przyspieszania 2: usunag site zewnetrzng lub SX2400-220G/250P 220/250 410,0/460,0 420,0/470,0 220/250
: ko mupnik ar;/j\;y ’ ywny). O, ! ! podczas 4: brak modutu hamujacego i zamontowac rezystor hamujacy
lednostia na wyswietlaczu: protokot Modbus przyspieszania oul rezystora hamujacego 3 zwiekszy¢ cz’as préy's;;. )
0: niestandardowy protokdt Modbus 4 zamontowac _mo urhamujacy
PD.05 Wybor protokotu 1: standardowy protokét Modbus 1 N - — — ! rezysto_r,hamUJq/c,y —
Modbus Dziesietna na wy$wietlaczu: zastrzezony 1: zbyt duze napiecie wyjsciowe 1: ustawic wartos¢ napiecia do
Rozdzielczo$é dla odczytu [0: 0,01A N Zbyt duze 2: sita zewnetrzna napedza silnik normalnego zakresu
PD.06 [danych w komunikacji ~ [1: 0,1A 0 napiecie 3: zbyt dhugi czas zatrzymywania 2: usuna¢ site zewnetrzna lub
podczas 4: brak modutu hamujacego i zamontowac rezystor hamujacy
IGrupa parametréw PE: zastrzezona zatrzymywania 0OU2 | rezystora hamujacego 4: zamontowa¢ modut hamujacy
Grupa parametrow: Kody funkcji zdefiniowane przez uzytkownika i rezystor hamujacy
PP.00 [Hasto uzytkownika 0-65535 0 N Zbyt duze 1: zbyt duze napiecie wyjsciowe 1: ustawi¢ wartos¢ napiecia do
05 nie PFZ)foa_CaC' o — napiecie przy 2: sita zewnetrzna napedza silnik normalnego zakresu
borywrdcn ustawien ;: E;Vr:'i‘ggzezfzsiggcsw'en oprécez parametrow silnika statej predkosci | OU3 2: usuna¢ site zewnetrzna lub
N : e od - zamontowac rezystor hamujacy
QBB domysinych ij Szyyx:gzgz:z Eizmsz 5?;52;5\?”\?@? 0 T Btad zasilania Napiecie wejsciowe jest poza Ustawi¢ warto$¢ napiecia do
(Grupa parametréw CO: Sterowanie momentem i ograniczenia parametrow’ POFF d?pﬁ sz_::zalnym zgkrt]esse L;T'] T normainego zakresu
C0.00 |Wybor sterowania (0: sterowanie predkoscia 0 T 1: chwilowa a\/yfir_la zrodia zastiania . .
predkos¢/moment 1: sterowanie momentem 2:napiecie wejsciowe Liwykasowacbiad
l0: ustawienia cyfrowe (C0.03) przemiennika czestotliwosci jest 2: ustawi¢ warto$¢ napiecia do
1: FIV poza dopuszczalnym zakresem normalnego zakresu
ybor zrédta zadawania [2: FIC T 3: niewtasciwe napigcie szyny DC 3,4,5,6,: skontaktowac sie z
C0.01 [sterowania momentem  [3: zastrzezony 0 4: nieprawidtowa praca mostka firma Sanyu Sobczak Sp. J.
l4: ustawienia impulsu prostowniczego i bufora rezystora
5: ustawienia komunikacji Brak napiecia LU 5: niewt. praca plyty gt. napedu
6: MIN (FIV, FIC) 6: niewtasciwa praca obwodu
7: MAX (FIV.FIC) sterujacego przemiennika
0.03 (L:Jsta\t/vﬁhla momentu _ |-200,0%-200,0% 150.0%| N 1: zbyt duze obcigzenie silnika lub | 1: zmniejszyé obciazenie silnika i
—_— mZ:ljsomI;\I’r?chla obrotow b 00Hz-czestotlinose maksymalna I Przecigzenifalo zatrzymanie silnika sprawdzié stan czesci mechani.
. o riodu W sterowaniu ’ ¢ Y ' whnika OL2 | 2: przemiennik czgstotliwoscima | 2: zastosowac przemiennik
- o?n entem zbyt matg moc czestotliwosci o wyzszej mocy
Crestotinose 1: niewtasciwe ustawienie P9.01 1: ustawi¢ prawidtowa w P9.01
£0.06 |maksymalna dla obrotéw [0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 50,00Hz| N Przgci§ienie 3: zbyt duz.e o_bc_iazenie silnika lub | 2: zmnie_j§zyé obciqlie.,'nie silnika i
do tytu w sterowaniu silnika zatrzymanie silnika sprawdzic stan czesci
Imomentem oL1L 4: falownik ma zbyt mata moc mechanicz.
C0.07 [Czas przyspieszaniadla  |0,00s-650,00s 0,00s T 3: zast. fal. 0 wyzszej mocy
sterowania momentem 1: niewtasciwe potaczenie 1: wyeliminowa¢ btedy
C0.07 (Czas zatrzymywania dla  [0,00s-650,00s 0,00s T Zanik fazy na przewodéw falownika potaczenia
sterowania momentem zasilaniu 2: niestabilnos¢ napigcia 2: sprawdzi¢ stan uzwojenia
(Grupa parametréw Cl‘-'C41 Zostrzezone i (zastrzezony) trojfazowego na wyjsciu falownika | silnika tréjfazowego
(Grupa parametrow C5” Parametry optymalizacji sterowania Lo 3: niewt. praca ptyty gtéwnej 3: skontaktowac sie z firma
Przetacznik gornego napedu Sanyu Sobczak Sp. J.
C5.00 |ograniczenia PWM 0,00Hz-15,00Hz 12,00Hz| N 4: uszkodzenie modutu
C5.01 [Tryb modulacji PWM 0 modulacl_a asynchro_nlczna 0 N 1: zbyt wysoka temp. otoczenia 1: obnizy¢ temp. otoczenia
BT IV l: gmit:(laqa synchfonlczna N Przegrza- nie 2: zapchany filtr powietrza 2: oczyscic filtr powietrza
- ko);noér:gc'l: strety 2: trab kgmp:r?;:cc']il ol L modutu OH | 3: uszkodzenie wentylatora 3: wymienié wentylator na nowy
! mart[\JNej ] 2: tzb komgensac}i nr2 4: uszkodzenie rez. term. modutu | 4: wymienic rezystor termiczny
Losowa giebokose PWM 0: niedozwolona N 5: uszkodzenie modutu falownika | 5: wymieni¢ modut falownika
C5.03 1-10: losowa glebokos¢ czestotliwosci brzegowej PWM 0 Btad urzadzen EF 1 blqd sygnatu zewnetrznego na ) ]
C5.04 [Szybki limit 0: Nieaktywny 1 N zewn. wejsciu X ) Skasowac operacje
1: Aktywny 2: btgd sygnatu zewn. na wej. I/0
Biezgce wykrywanie N 1: nieprawidtowe dziatanie 1: Sprawdzi¢ potaczenie
C5.05 kompensacji 0-100 5 komputera nadrzednego kablowe z komputerem
C5.06 [Prog spadku napiecia 60,0%-140,0% 100,0%| N 2: uszkodzenie przewodéw 2: sprawdzi¢ potaczenie kablowe
ybor trybu (0: brak optymalizacji Btad komunikacj komunikacyjnych 3: ustawi¢ prawidtowa wartos¢
C5.07 |optymalizacji SFVC 1: tryb optymalizacji nr 1 1 N CE 3: niewfasciwe ustawienie P0.28 w P0.28
2: tryb optymalizacji nr 2 4: Niewtasciwe ustawienie 4: ustawic¢ prawidtowe
Grupa palraltmetréw P6: Ustawienia krzywej FI ( Fl jest FIV lub FIC) parametrow w grupie kodéw PD parametry komunikacji
- "lﬂr'z';w:}'r::ﬂ"s;te‘f:j <in 110.00v.C6.02 ooov | N Btad 1: niewfasciwa praca ptyty gtéwnej | 1: wymieni¢ uszkodzone

g 2 ] ALY 2 przekaznika rAy napedu elementy na nowe
C6.01 [Ustawienie kizywej FI 4 [100,0%-+100,0% 00% | N 2: uszkodzenie przekaznika 2: wymienié przekaznik
06.02 ;?Z\év?scci':m Tkizrwel FIlc6.00.C6.04 300V N Btad 1: uszkodzenie czujnika Halla 1: wymieni¢ czujnik na nowy

: M namjs’ciu ywe : : ' wykrywania IE 2: uszkodzenie obwodu napgdu 2: wymieni¢ uszkodzone

Ustawienie przegiecia nr N pradu — - elementy na lr10we —
06.03 |1 krzywej FI 4 na wejsciu |-100,0%-+100,0% 30,0% 1: parametry silnika nie s zgodne | 1: wprowadzic¢ parametry silnika
06.04 Przegiecie nr 2 krzywej F1[C6.02-C6.06 300V | N Blad auto- TE Z umieszezonymi na tabliczce z oparciu o dane  tabliczki
4 na wejéciu tuningu silnika znamionowej znamionowej
2: uptynat czas wykonania auto- 2: sprawdzi¢ potaczenie kablowe
tuningu silnika z przemiennikiem




