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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Nalezy przeczytac i Scisle wypelniac wszystkie wytyczne, dotyczace bezpieczenstwa, podane w
niniejszej instrukgji, w celu unikniecia niebezpiecznych warunkéw pracy, uszkodzen mienia,
cbrazen ciata lub smierci.

Znajdujace sie w niniejszej instrukcji symbole dotyczace bezpieczenstwa

A Niebezpieczenstwo

Wskazuje na bliskos¢ niebezpiecznej sytuacji, ktora w przypadku gdy jej nie unikniemy, spowoduje
powazne cbrazenia lub smierc.

A Ostrzezenie

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczna sytuacje, ktéra w przypadku gdy jej nie unikniemy, mogtaby
spowodowac obrazenia lub Smieré.

(O Przestroga

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktdra w przypadku gdy jej nie unikniemy, mogtaby
wywotaé mniejsze obrazenia lub uszkodzenia mienia.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

A Niebezpieczenstwo

*  Nie otwierac ostony urzadzenia gdy jest ono witaczone lub gdy pracuje. Podobnie, nie nalezy
uzywac falownika gdy ostona ta jest otwarta. Odstoniecie zaciskow wysckiego napiecia lub
strefy tadowania i umozliwienie dostepu z zewnatrz moze spowodowac porazenie
elektryczne. Nie nalezy zdejmowac zadnych oston ani dotykac wewnetrznych ptytek
obwoddw drukowanych (PCB) oraz stykow elektrycznych urzadzenia gdy zasilanie jest
wlaczone lub w czasie pracy. Grozi to powaznymi obrazeniami, Smiercia, lub powaznymi
uszkedzeniami mienia.

*  Nie otwiera¢ oslony urzadzenia nawet gdy zasilanie falownika zostalo wylaczone, chyba ze
jest to konieczne z powodu konserwacdji lub zwyklej konroli. Otwarcie astony moze
skutkowac porazeniem elektrycznym nawet gdy zasilanie jest wytaczone.

*  Urzadzenie moze przechowywad tadunek elektryczny diugo po wyltaczeniu zasilania. Przed

rozpoczeciem pracy przy falowniku, silniku lub kablu silnika nalezy uzy¢ multimetru aby sie
upewnic, ze nie ma tam napiecia.
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Safety Information

& Ostrzezenie

*  Opisywany sprzet by dziatat w sposéb bezpieczny i wlasciwy, musi zostac uziemiony.

+  Nie nalezy doprowadzac zasilania do wadliwego falownika. W przypadku stwierdzenia ze
falownik jest uszkodzony, nalezy odtaczyc zasilanie i zapewnic profesjonalng naprawe
falownika.

*  Podczas pracy falownik staje sie gorgcy. Aby sie nie poparzyc, nalezy unika¢ dotykania
falownika do czasu az ostygnie.

* Nie nalezy dopuszczac aby ciata obce, takie jak wkrety, metalowe widry, gruz, woda lub olej
dostaly sie do wnetrza falownika. Dopuszczenie do przedostania sie ciat obcych do wnetrza
falownika moze spowodowac jege nieprawidtowe dziatanie lub pozar.

*  Nie obstugiwac falownika mokrymi rekami. Takie postepowanie moze doprowadzic do
porazenia pradem.

(O Przestroga

*  Nie nalezy modyfikowa¢ wnetrza falownika. Takie dziatanie spowoduje uniewaznienie gwarancji.

*  Falownik zostat zaprojektowany do pracy z silnikie tréjfazowym. Nie nalezy stosowac falownika do
pracy z silnikiem jednofazowym.

*  Nie umieszczac ciezkich przedmiotow na kablach elektrycznych. Takie postepowanie moze
uszkodzi¢ kabel i spowodowac porazenie pradem.

Uwaga

Przewidywany maksymalny dopuszczalny prad zwarciowy przy wejsciowym ztaczu zasilajacym zostat
okreslony w IEC 60439-1 jako 100 kA. W zaleznosci od wybranego wytacznika kompaktowego (MCCB —
molded case circuit breaker), Seria LSLV-5100 jest odpowiednia do stosowania w obwodach mogacych
dostarcza¢ maksymalnie 100 kA wartosci skutecznej pradu symetrycznego przy maksymalnym
napieciu znamionowym napedu. W tabeli zamieszczonej ponizej podano zalecane wytgczniki
kompaktowe (MCCB) dla wartosci skutecznych praddw symetrycznych.

Napigcierobocze UTE100(E/N) UTSI50(N/H/L)  ABS33c  ABS53c  ABS63c ABS103c¢
240V(50/60Hz) 50/65 kA 65/100/150 kA |30kA 35 kA 35 kA 85 kA

480V(50/60Hz) 25/35 kA 35/65/100 kA 75 kA 10kA 10kA 26 kA
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Quick Reference Table

Kréotka tabela z odsytaczami

W ponizszej tabeli opisano sytuacje z jakimi czesto maja do czynienia uzytkownicy podczas pracy
z falownikami. Nalezy wyszuka¢ typowe, realne sytuacje w tabeli aby szybko i tatwo znalez¢
odpowiedzi na swoje pytania.

Sytuacja Odnosnik

Chcemy pracowac z silnikiemn o mocy znamionowej nieznacznie wyzszej od mocy <227
znamionowej falownika. T
Chcemy skonfigurowac falownik w taki sposéb, aby rozpoczynat prace gdy tylko <83
zostanie podiagczone Zrodio zasilania. -
Chcemy skonfigurowaé parametry silnika. <162
Chcemy ustawic bezczujnikowe sterowanie wektorowe. <161
Wydaje sie, ze co$ ztego dzieje sie z falownikiem lub silnikiem. <249 5355
Czym jest auto tuning? 5164
Jakie s zalecane dtugosci przewoddw? 5249 5355
Silnik pracuje zbyt glosno. 5185
Chcemy zastosowac w naszyn ukladzie sterowanie PID (proporcjonalno-catkujaco- <152
rozniczkujgce). -
Jakie sg domyslne ustawienia fabryczne dla zaciskéw wielofunkcyjnych P1-P7?

Chcemy przejrze¢ wszystkie parametry, ktére zmodyfikowalismy. 5195
Chcemy przejrzec historie ostatnich awaryjnych wylaczen samoczynnych oraz 321
ostrzezen. -
Chcemy zmieni¢ czestotliwosé pracy falownika za pomocg potencjometru. 551
Chcemy zainstalowac miernik czestotliwosd wykorzystujac koncéwke sygnatu <9
analogowego. =
Chcemy wyswietli¢ prad zasilania silnika. 855
Chcemy sterowac silnikiem stosujac predkosci krokowe. 582
Pracujacy silnik jest zbyt goracy. 5224
Falownik jest zbyt goracy. 5235
Wentylator chtodzacy nie pracuje. 5362
Chcemy zmienic¢ elementy ktére sa kontrolowane za pomoca klawiatury. 5220
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4 Nauka podstawowych funkgji

4.1

4.2
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45

4.6
4.7
4.8
4.9
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4.11
412

34.1  Kontrolowanie pradu wyjsciowego
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napieciowego
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impulsowego
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Przygotowanie instalacji

1 Przygotowanie instalacji

W niniejszym rozdziale podane szczegétowe informacje dotyczace identyfikacji produktu, nazw
czesdi, prawidtowej instalacji oraz specyfikadii kabli. W celu prawidlowego oraz bezpiecznego
zainstalowania falownika nalezy uwaznie przeczytac instrukgje i scisle ich przestrzegac.

1.1 Identyfikacja produktu

Falownik 5100 jest produkowany jako asortyment grup produktow w oparciu o specyfikacje
zwiazane z mocg napedu oraz zrodta zasilania. Nazwa produktu oraz specyfikacje sa
przedstawiane na tabliczce znamionowej. llustracja na nastepnej stronie przedstawia lokalizacje
tabliczki znamionowej. Nalezy sprawdzic tabliczke znamionowa przed zainstalowaniem produktu
i upewnic sie, ze produkt spetnia wymagania uzytkownika.

Uwaga

Nalezy sprawdzi¢ nazwe produktu, otworzy¢ opakowanie, a nastepnie potwierdzi¢, ze produkt jest
wolny od wad. W przypadku stwierdzenia problemoéw lub koniecznosci zadania pytania w zwigzku ze
sprzetem, nalezy skontaktowac sie ze swoim dostawca.
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Przygotowanie instalacji

4 —aNazwatp
LSLV0055S100-4EXFNS«— e
= /— (Zrodia zasilania
INPUT  380-480V 3 Phase 50/60Hz c o
HD: 11.0A cSpecyfikacja
OUTPUT 0-Input V"3 Phase " 0.01-400Hz &=~ “wyjsciowa
HD: 12A Sptiausis
9. 1kVA c us
Ser. No 565025310146
Inspected by D. K. YU [E b Lo e
KCC-REM-LSR-XXXXXXX Sizd
LSis Made in KOREA
Moc silnika
0004 - 0.4KW 0055 - 5.5KW
0008 - 0.75KW 0075 - 7.5KW
0015 - 1.5KW 0110 - 11KW
0022 - 2.2KW 0150 - 15KW
0037 - 3.7KW 0185 - 18.5KW
0040 - 4.0KW 0220 - 22KW
Nazwa serii
Napiecie wejsciowe
1 - Pojedyncza faza 200V
2 —3fazy 200V
4 - 3 fazy 400V
Klawiatura
E — Klawiatura z wyswietlaczem LED
Stopieri ochrony IP
O - Typ otwarty IP
X —1P66
Filtr zapewniajacy kompatybilnos¢ elektromagnetyczng
F—wbudowany filtr zapewniajacy kompatybilnos¢
elektromagnetyczng
N — brak filtru zapewniajacego kompatybilnos¢ elektromagnet.
Dlawik
N — Brak diawika
Wejscie/wyjscie (I/0)
M- 3.5mm
S -5mm

—
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Przygotowanie instalacji

1.2 Nazwy czesci

Na ilustracji ponize] przedstawiono nazwy czesci. Szczegdty moga sie roznic w zaleznosci od
grupy produktow.

uonesedalq

Kompletny produkt

Odtacznik x

@

IKlawiatura

IKorpus falownika

Ostona przednia

o

»
Otwor na m

kabel

o QO

'Wentylator
chiodzacy

ON — witgczenie
OFF — wytgczenie

Nie uruchamia¢ odtgcznika gdy silnik pracuje.

Wentylator chlodzacy jest tylko dla produktéow 5.5~7.5kW.
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Przygotowanie instalacji

Przednia ostona usunieta

IKlawiatura

(Blok zaciskow
sterowania

Zaciski
uziemienia

1 TN IBlok zaciskéw
: {wejscia/wyjscia zasilania

—
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Przygotowanie instalacji

1.3 Kwestie zwiazane z instalacja

Falowniki skiadaja sie z réznych precyzyjnych urzadzen elektronicznych, dlatego Srodowisko w
ktérym ma miejsce instalacja moze znaczaco wptynac na okres eksploatacji oraz niezawodnos¢
produktu. W tabeli ponize] wymieniono idealne warunki dla pracy oraz instalacji falownika.

Parametry Opis
Temperatura otoczenia® | Duze obcigzenia :-10 — 40°C (14 — 122°F)
Wilgotnos¢ otoczenia Wilgotnos¢ wzgledna 90% (bez kondensaciji)

Temperatura ' -20 - 65°C {-4 — 149°F)
przechowywania

uonesedalq

Sradowisko wolne od gazdw wywotujacych korozje lub palnych,
pozostatosci oleju oraz pytu

Ponizej 1,000 m (3,280 stop) nad poziomem morza/mniej niz 1G
(9.8m/sec?)

Cisnienie powietrza 70-106 kPa

Czynniki srodowiskowe

Wysokos< / Drgania

* Temperatura otoczenia jest temperatura mierzona w punkcie odlegtym o 2" {5 cm) od
powierzchni falownika.

() Przestroga

Podczas pracy falownika temperatura otoczenia nie moze przekroczy¢ dopuszczalnego zakresu.

[
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Przygotowanie instalacji

1.4 Wybdr oraz przygotowanie miejsca instalacji

Podczas wyboru miejsca instalacji nalezy rozwazy¢ nastepujace kwestie:

*  Falownik musi by¢ instalowany na scianie, ktéra moze utrzymac ciezar falownika.

»  Lokalizacja nie moze by¢ narazona na drgania. Drgania moga negatywnie wptynaé na

dziatanie falownika.

*  Podczas pracy falownik moze stac sie bardzo goracy. Nalezy zainstalowac falownik na
powierzchni ktdra jest odporna na ogien lub ¢ zmniejszonej palnosdi, zapewniajac
wystarczajacy odstep wokdt falownika, aby umozliwi¢ cyrkulacje powietrza. Ponizsze
ilustracje szczegotowo przedstawiajg wymagane odstepy instalacyjne.

' Co najmniej
5cm (2°)

o O
O
On

O O

I

T

Co najmniej 5 cm (27)

l

Co najmniej'
5cm(2)

s | LSIs

il
g

|

Co najmniej 10 cm (4”)
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Przygotowanie instalacji

* Po zainstalowaniu falownika nalezy sie upewni¢, ze wokét niego mozliwa jest wystarczajaca
cyrkulacja powietrza. Jesli falownik musi zostac zainstalowany wewnatrz panelu, obudowy lub
stojaka szaftkowego, to nalezy doktadnie rozpatrze¢ potozenie wentylatora chtodzacego
falownika oraz szczeline wentylacyjna. Wentylator chfodzacy musi zosta¢ umieszczony w
sposob zapewniajacy skuteczne przekazywanie ciepla wytwarzanego podczas pracy
falownika.

O [E] O [F o [E= il |

L L
1] 0 [TERLY
I
1] 1] [TEEILY

[
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Przygotowanie instalacji

* W przypadku instalowania wielu falownikéw o réznych wartosciach znamionowych, nalezy
zapewni¢ wystarczajacy odstep w celu spetnienia warunkow technicznych dla odstepow dla
wiekszego falownika.

Co najmniej 10 om (4°)

”
o

Co najmniej > Co najmniej
5cm (27) - 5cm (2)

&

Co najmniej 10 cm (4”)
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Przygotowanie instalacji

1.5 Wybér kabli

Podczas instalowania kabli zasilajacych oraz sygnatowych w blokach zaciskéw nalezy stosowac
wylgcznie kable ktére spetniaja wymagane warunki techniczne pod wzgledem bezpiecznego i
niezawodnego dziatania produktu. Ponizej podano informacje ktére maja pomac uzytkownikowi
przy wyborze kabli.

(D Przestroga

*  Gdy tylko jest to mozliwe, to w celu doprowadzenia ckablowania zasilania sieciowego nalezy
stosowac kable o najwiekszym polu przekroju poprzecznego, tak aby zapewnic ze spadek
napiecia nie przekroczy 2%.

* Dla polaczen kablowych zaciskow zasilajgcych nalezy stosowac kable miedziane o
nastepujacych parametrach: 600V, 75°C.

* Dla polaczen kablowych zaciskow sterujacych uzy¢ kabli miedzianych 300V, 75°C.

*  Gdy tylko jest to mozliwe, w celu doprowadzenia okablowania zasilania sieciowego nalezy
stosowac kable o najwiekszym polu przekroju poprzecznego, tak aby zapewnic ze spadek
napiecia nie przekroczy 2%.

» Dla polaczen kablowych zaciskow zasilajacych nalezy stosowac kable miedziane o
nastepujacych parametrach: 600V, 75°C.

» Dla potaczen kablowych zaciskow sterujacych najezy uzyc kabli 300V, 75°C.

Specyfikacje kabla uziemiajacego i kabla zasilajacego

Uziemienie \ Wejécie/wyjécie zasilania (1/0)
Ohciazenie (kW) 2 mm? AWG
AWG
sl RISIT UNW RISIT
?';5 2 2 14 14
22 35 12
3-fazowe 37 35 35 12 12
200V 4
55
75 55 10 6 6 10 10
11 10 10 8 8
14 6
15 16 16 6 6
04
0.75
3-fazowe 15
400V 22 2 14 2 2 14 14
3.7
4

LSis | 9
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Przygotowanie instalacji

Obciazenie (kW) iemienie jsci jscie zasilania (1/0)

185
22

14 6 10 10 8 8

Specyfikacja kabli sygnatowych (sterujacych)

Kabel sygnatowy
Ze zgniatanymi polaczeniami

Bez zgniatanych potaczen zaciskowych e e e

{odstoniety przewad)

sznurowadta”)
mm? AWG
P1-P5/
CMARNT/12/A0/Q1/ 0.75 18 05 20
EG/24/SA,5B,SC/5+.5-5G
A1/B1/C1 1.0 17 1.5 15
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Instalowanie falownika

2 Instalowanie falownika

W niniejszym rozdziale opisano metody instalacji mechanicznej oraz elektrycznej, wliczajac w to
montowanie | ckablowanie produktu. Nalezy zapoznac sie z ponizszym diagramem sekwencji
dziatan oraz podstawowej konfiguracji, w celu zrozumienia procedur oraz metod instalacji ktérych
nalezy przestrzegac w celu prawidlowego zainstalowania produktu.

S
w
—t
=L
o
=5
o
-}

Diagram sekwencji dziatan dla instalacji

Diagram sekwencji dziatan podaje sekwencje zgodnie z ktérg nalezy postepowac pedczas
instalacji. Poszczegoélne kroki obejmujg instalowanie sprzetu oraz badanie produktu. Odnosniki do
dalszych informacji dotyczacych kazdego kroku podano w poszczegolnych krokach.

'd Y
% Identyfikacja produktu (str. 1)

A\ J
4 N\
Wybdr miejsca instalacji (str.5)

A /
'd Y
Montowanie falownika (str.13)

A\ J
4 N\
Okablowanie dla podtaczenia uziemienia (str.27)

A /
4 N\
Okablowanie zasilania oraz sygnatowe (str.22)

A /
'd Y
Kontrole przeprowadzane po instalagji (str.33)

A\ J
'd Y
Wiaczanie falownika
A\ J
4 N\
Konfiguracja parametrow (str.45)

A /
'd Y
Sprawdzanie (str.34)
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Diagram podstawowej konfiguracji

Zamieszczony ponizej diagram pokazuje typowa konfiguracje systemu, pokazujaca falownik oraz
urzadzenia peryferyjne.

Przed zainstalowaniem falownika nalezy sie upewnic, ze produkt jest odpowiedni dla danego
zastosowania (znamionowa moc, moc silnika, itd). Upewnic sie, ze dostepne sa wszystkie
wymagane urzadzenia peryferyjne oraz opcjonalne (hamulce rezystorowe, styczniki, filtry
zaktocen, itd.).

Zrodho zasilania Strona wejsciowa

S

Strona
 wyjsciowa

Wytgcznik Stycznik Dtawik pradu Silnik
automatyczny  magnetyczny zZmiennego y
(opcjonalny) opcjonaln S—
(opcjonalny) h
Dtawik pradu
statego
(opcjonalny)

(O Przestroga

llustracje zawarte w niniejszej instrukcji przedstawiajg sprzet bez oston oraz wytgcznikow
automatycznych, aby przedstawic bardziej szczegétowy widok uktad dw instalacji. Przed uruchomieniem
falownika nalezy zainstalowa¢ ostony i wytaczniki automatyczne. Nalezy uzywaé produktu zgodnie z
instrukcjami podanymi w niniejszej instrukgji,

Nie uruchamia¢ ani nie zatrzymywac falownika za pomaoca magnetyczngo stycznika zainstalowanego na
wejsciu zasilania,

Jedlifalownik jest uszkodzony i traci mozliwosd sterowania, to maszyna moze spowodowad
niebezpieczng sytuacje. Aby uniknac takich problemow nalezy zainstalowac dodatkowe urzadzenie
zabezpieczajace, takie jak hamulec bezpieczenstwa.

Wysokie poziomy pradu pobieranego przy wlgczaniu mogg miec wplyw na instalacje. Nalezy sie
upewnic, ze zamontowano wytaczniki automatyczne o prawidtowych wartosciach znamionowych, tak
aby mozna byto bezpiecznie pracowac podczas whgczania.

W celu poprawienia wspotczynnika mocy moga zostac zainstalowane dtawiki. Nalezy zwrocic uwage, ze
dtawiki moga by¢ instalowane w odleglosci do 9.14 m (30 stop) od Zrodta zasilania, jesli moc wejsciowa
przekracza pomnozong przez 10 moc falownika.
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Instalowanie falownika

2.1 Montaz falownika

Zamontowac falownik na scianie lub wewnatrz panelu, stosujac procedury podane ponizej. Przed
instalacja nalezy sie upewnic, ze jest tam wystarczajaco duzo miejsca aby spehnic warunki
specyfikacji dotyczace odstepdw, oraz ze nie ma zadnych przeszkod utrudniajacych przeptyw
powietrza wentylatora chlodzacego.

Whybrac sciane lub panel odpowiedni do utrzymania instalacji.
1 Uzy¢ poziomicy do narysowania poziomej linii na powierzchni montazowej, a nastepnie
starannie zaznaczy¢ punkty mocowania.

2 Wywierci¢ dwa otwory dla gornych srub montazowych, a nastepnie zainstalowac sruby
montazowe. Na tym etapie nie dokreca¢ $rub catkowicie. Sruby montazowe nalezy dokreci¢
catkowicie po zamontowaniu falownika.

[
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Instalowanie falownika

3 Zamontowac falownik na scianie lub wewnatrz panelu za pomoca dwdch gornych srub, a
nastepnie catkowicie dokreci¢ sruby montazowe. Upewnic sig, ze falownik jest umieszczony
ptasko na powierzchni montazowej, oraz ze powierzchnia instalacji moze bezpiecznie
utrzymac ciezar falownika.

14 l LS7S




Instalowanie falownika

Uwaga
llos¢ oraz wymiary wspornikow montazowych zmieniaja sie w zaleznosci od rozmiaru ramy.
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Instalowanie falownika
I '

©) Przestroga

* Nie transportowac falownika poprzez podnoszenie za ostony lub powierzchnie z tworzywa
sztucznego. Jesdli ostony pekng, to falownik moze sie przewrécic, powodujac obrazenia ciata lub
uszkodzenie produktu. Podczas transportu falownika zawsze nalezy go podpierac stosujac
metalowe ramy.

*  Falowniki o duzej mocy sg bardzo ciezkie i nieporeczne. Nalezy uzy¢ odpowiedniej metody
transportu, stosownie do ciezaru.

* Nie instalowa¢ falownika na podtodze ani nie montowac go bokiem na $cianie. Falownik MUSI by¢
instalowany pionowo, na $cianie lub wewnatrz panelu, z tylng czescia lezaca ptasko na powierzchni
montazowej.

=1

iJ\I\IL.u!?/
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2.2 Wykonanie polaczen kablowych

Otworzy¢ przednia ostong, usunac prowadnice kabli oraz ostone zaciskow sterowania, a nastepnie
zainstalowac podtaczenie uziemienia w podany sposcb. Ukonczyc potaczenia kablowe
podtaczajac kable o odpowiednich wartosciach znamionowych do zaciskdw na zasilajacych i
sterujacych blokach zaciskéw.

Przed wykonaniem polaczen kablowych do falownika nalezy starannie przeczytac podane nizej
informacje. Nalezy postepowac zgodnie ze wszystkimi instrukcjami ostrzegajacymi.

() Przestroga

*  Przed wykonaniem potaczen kablowych nalezy zainstalowac falownik.

*  Upewnic sig, ze we wnetrzu falownika nie ma metalowych odpadéw, takich jak odciete kawatki
przewoddw, Metalowe odpady w falowniku moga spowodowac jego awarie.

* Dokrecic¢ sruby zaciskowe z podanym dla nich momentem obrotowym. Luzne sruby blokdw zaciskow
moga wywota odlgczenie kabli i spowodowad zwarcie lub uszkodzenie falownika.

* Nie umieszczac ciezkich obiektow na kablach elektrycznych. Ciezkie obiekty moga uszkodzic kabel i
wywotac porazenie elektryczne.

*  Nalezy uzywac kabli o najwickszej powierzchni przekroju poprzecznego, odpowiednigj dla okablowania
zaciskow zasilania, aby zagwarantowac ze spadek napiecia nie przekroczy 2%.

* Do pofaczen kablowych zaciskdw zasilania nalezy stosowac kable miedziane o napieciu znamionowym
600V, 75°C.

* Do pofaczen kablowych zaciskdw sterowania nalezy stosowad kable miedziane o napieciu
znamionowym 300V, 75°C.

* Do okablowania obwodow sterowania nalezy uzy¢ przewoddw ekranowanych lub skreconych, oraz
oddzieli¢ te przewody od gtdwnych chwoddw oraz od innych chwoddw wysokiego napiecia
(sekwencyjny obwdd przekaznikowy 200 V).

* W przypadku koniecznosci ponownego wykonania polaczen kablowych zaciskow z powedu usterek
zwigzanych z okablowaniem, przed rozpoczeciem pracy przy pofaczeniach kablowych nalezy sie
upewnic ze wyswietlacz klawiatury falownika jest wylaczony, oraz ze lampka tadunku pod przednig
ostong rowniez jest wytaczona. Falownik moze przechowywac fadunek elektryczny przy wysokim
napieciu diugo po wytgczeniu zasilania.
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Instalowanie falownika

Krok1 Przedniaoslona

Ostona przednia musi zostac usunieta w celu zainstalowania kabli. Aby usunac ostone nalezy
Zapoznac sie z ponizszymi praocedurami.

0.4~15 kW (3-fazowy, typ 2), 0.4~22 kW (3-fazowy, typ 4)

1 Poluzowac¢ srube ktéra mocuje przednia ostone. Nastepnie usunac ostone podnoszac ja od
dotu i edsuwajac jg od przedu falownika.
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Instalowanie falownika

2 Przed wykonaniem podtaczenia do zaciskow zasilania oraz wejs¢/wyjsc ptytki nalezy umiescic
przepust w kazdym otworze na kabel. Nalezy uzy¢ tulei NEMA 4X (IP66) lub lepszej.

Przepust
e Strona
Zrédio zasilania Strona wejsciowa ® = ( wyjéciowa
Ny
e | - rmr‘i .................................. | S
'gnvi °
Wylgcznik Stycznk  Dfawik pradu Silnik
automatyczny  magnetyczny Zmiennego '
(opcjonalny) (opcjonalny) %
|Diawik pradu statego
(opcjonalny)

3 Podiaczyc kable do zaciskow zasilajgcych i zaciskdw sterowania. Specyfikacje kabli znajduija sie
w rozdziale 1.5Wybdrkabli  na stronie 9.
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Instalowanie falownika

Uwaga

W celu podtaczenia klawiatury z wyswietlaczem cieklokrystalicznym, nalezy usunaé wypychacz z
tworzywa sztucznego z dolnej czescl przedniej ostony (prawa strona) lub z ostony zaciskow sterowania.
Nastepnie nalezy podtaczy¢ kabel sygnatowy do portu RJ-45 na panelu sterowania.
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Instalowanie falownika

Krok2 Podlaczenie uziemienia

Usunac przednia ostone {ostony), prowadnice kablowa, oraz astone zaciskow sterowania.
Nastepnie nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami ponizej, w celu zainstalowania podiaczenia
uziemiajacego dla falownika.

4 Zlokalizowac zacisk uziemiajacy i podtaczy< do zaciskdw kabel uziemiajacy o odpowiednich
wartosciach znamionowych. Odpowiednig specyfikacje kabli dla posiadanej instalacji mozna
znalez¢ w rozdziale 1.5Wyborkabli  na stronie 8.

Zaciski uziemiajgce

5 Podtaczyc drugie konce kabli uziemiajacych do zacisku uziemiajacego zasilania.

Uwaga

*  Produkty dla 200V wymagaja uziemienia Klasy 3. Rezystancja do ziemi musi wynosi¢ <1002,

*  Produkty dla 400V wymagajg uziemienia Klasy Specjalnej 3. Rezystancja do ziemi musi wynosi¢
<1002

& Ostrzezenie

Zainstalowaé polaczenia uziemiajace dla falownika oraz silnika postepujac zgodnie z odpowiednimi
specyfikacjami, tak aby zapewni¢ bezpieczna i prawidtows prace. Uzycie falownika oraz silnika bez
odpowiedniego podtaczenia uziemiajacego moze by¢ przyczyng porazenia elektrycznego.
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Krok3 Okablowanie zaciskéw zasilajacych

Na ilustracji zamieszczonej ponizej przedstawiono uktad zaciskéw na bloku zaciskdw zasilania.
Przed wykonaniem polaczen kablowych nalezy zapoznac sie ze szczegolowymi opisami w celu
zrozumienia funkgji oraz lokalizacji kazdego zacisku. Przed zainstalowaniem potaczen kablowych
nalezy sie upewnic, ze wybrane kable spetniaja lub przewyzszaja warunki techniczne podane w
rozdziale 1.5Wybor kabli  na stronie 9.

() Przestroga

» Dokreci¢ sruby zaciskowe stosujac podany dla nich moment obrotowy. Luzne sruby zaciskow
moga wywota¢ odlaczenie kabli i spowodowac zwarcie lub uszkodzenie falownika. Zbyt
mocne dokrecenie srub zaciskow moze uszkodzi¢ zaciski | wywaotad zwarcia oraz wadliwe
dziatanie.

* Do potaczen kablowych zaciskow zasilania nalezy stosowac kable miedziane o napieciu
znamionowym 600V, 75°C.

* Do polaczen kablowych zaciskdw sterowania nalezy stosowac kable miedziane o napieciu
znamionowym 300V, 75°C.

 Kabel zasilajacy musi by¢ podiaczony do zaciskdw R, S, oraz T. Podtaczenie kabli zasilajacych
do zaciskdw U, V, oraz W spowoduje uszkodzenie wewnetrzne falownika. Silniki nalezy
podtaczac do zaciskdw U, V, oraz W. Kolejnos¢ faz nie ma znaczenia.
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Instalowanie falownika

0.4~4.0 kW (3-fazowy)
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Doprowadzenie 3 faz prgdu zmiennego Silnik
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Instalowanie falownika

5.5-22 kW (3-fazowy)

P1(+)| |P2(+)

i
i
g
i
i3

>

Doprowadzenie 3 faz pradu zmiennego

Etykiety i opisy zaciskow zasilania

Silnik

Etykiety zaciskéw \ Nazwa Opis
RIL1)/S(L2)/TIL3) Zacisk doprgwadzenla zasilania P.o’fa;czema zasilania pradem zmiennym z
pradem zmiennym sieci.

P1(+)/NG) Zacisk pofaczenia pradu statego | Zaciski napiecia statego.

Podtaczenie okablowania diawika dla
) . pradu statego. (W przypadku korzystania z

P1{+)/P2(+) Zacisk dtawika dla pradu statego diawika dla pradu stalego, trzeba usunaé
Zwore.)

P2(+)/B Zaciski rezystora hamowania Pod’chzen.la okablowania rezystora
hamowania.

UN/W Zaciski wyjsciowe dla silnika P'oc!’ch.zema ok.ablowama 3Hazowego
silnika indukcyjnego.

Uwaga

* Do podiaczenia odlegtego silnika z falownikiem nalezy stosowac kable zawierajace skretki
ekranowane. Nie stosowac kabli 3-zytowych .

*  Upewnic sie, ze catkowita dtugos¢ kabli nie przekracza 202 m {665 stop). W przypadku falownikow o
mocy <= 4.0 kW nalezy sie upewnic, za catkowita dtugosc przewoddw nie przekracza 50 m (165
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stop).

Z powodu spadku napiecia diugie trasy przewodowe mogg by¢ przyczyna zmniejszonego
momentu obrotowego w przypadku zastosowarn wykorzystujacych mate czestotliwosdi. Ponadto,
dtugie trasy przewodowe zwiekszajg podatnosé obwodu na rozproszona pojemnosé i moga
wyzwalac zabezpieczajace urzadzenia nadpradowe, lub powodowac nieprawidtowe dziatanie
urzadzen poditgczanych do falownika.

Spadek napiecia jest obliczany z uzyciem nastepujacego wzoru:
Spadek napiecia (V) = N3 X rezystancja kabla (m(m) X diugos¢ kabla (m) X prqd (A)]/ 1000
Nalezy stosowac kable o najwiekszym mozliwym polu przekroju poprzecznego, aby zapewnic

zminimalizowanie spadku napiecia na diugich odcinkach kabli. Obnizenie czestotliwosci nosnej
oraz zainstalowanie filtru mikroudarowego réwniez moze pomadc w obnizeniu spadku napiecia.

Odlegtos¢ <50m(165stép)  <100m(330stép)  >100 m (330 stop)
Dopuszczalna czestotliwose nosna <15kHz <5 kHz <25kHz

& Ostrzezenie

Nie podlaczac zasilania do falownika do zasu az instalacja zostanie catkowicie zakonczona, a falownik
bedzie gotowy do pracy. Wezesniejsze podtaczenie moze skutkowac porazeniem elektrycznym.

() Przestroga

Kable zasilajgce muszg zostac podigczone do zaciskéw R, S, oraz T. Podlaczenie kabli zasilajacych do
innych zaciskéw spowoduje uszkodzenie falownika.

Przy podiaczaniu kabli do zaciskéw R/S/T oraz UNV/W nalezy stosowac izolowane koricdwki
pierscieniowe.

Potaczenia zaciskowe zasilania falownika moga by¢ przyczyna powstawania harmonicznych, ktére
moga zakidcac prace innych urzadzer komunikacyjnych znajdujacych sie w poblizu falownika. W
celu zmniejszenia zaktdcen moze by¢ wymagana instalagja filtrow przeciwzakloceniowych lub
przewodowych.

Aby unikna¢ przerwania obwodu lub uszkodzenia podlaczonych urzadzer nie nalezy instalowac

kondensatorow przesuwajacych faze, ochrony przeciwprzepieciowej, ani elektronicznych filtrow
przeciwzakioceniowych po stronie wyjsciowej falownika.

W celu unikniecia przerwania obwodu oraz uszkodzenia podlaczonego sprzetu, po stronie
wyjsciowej falownika nie nalezy instalowad magnetycznych stycznikdw.

[
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Krok4 Okablowanie zaciskow sterowania

llustracje zamieszczone ponize] pokazuja szczegotowo ukiad zaciskdw okablowania sterujacego,
oraz przetagcznikdéw panelu sterowania. Przed zainstalowaniem okablowania zaciskéw sterujacych
nalezy zapoznac sie ze szczegdtowymi informacjami podanymi ponizej oraz z rozdziatem
1.5Wybdr kabli  na stronie 2 a panadto nalezy sie upewnic, ze uzyte kable spetniaja wymagane
warunki techniczne.

SwW4 w2

= S+ S- SGVRVICM
et 30 % ~ 00 0000[rA0
1
G BB I
(=)
SW1 I 1-SW3
° o 008888660
@@@@@@@@@:AT/L
Przelaczniki panelu sterowania
Przefacznik Opis
SW1 Przetacznik trybu NPN/PNP
SW2 Przetacznik wyboru zaciskéw analogowych wejsé napieciowych/pradowych
SW3 Przetacznik wyboru zaciskéw analogowych wyjsé napieciowych/pradowych
Sw4 Przetacznik wyboru rezystora obcigZzeniowego
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Wejscie wielofunkcyjne
Standardowo: = T
e EX

RX

BX

RST

Spd -L

Wejscie
analogowe

Funkcja
zabezpieczajgca

Rezystor obcigzeniowy
P1 SW4 o
P2 swi S+ RS-485
P3 [ Y O s =
p4 PNP NPN Wyjscie 4
PS/Mao, analogowe =
ejscie = Wyjscie analogowe Y
i sw3Cm@ AO o— VWY 9 —
cm Mmeuisowe 10 VO ]Standardowo: Czestotliwosé g
VR P24 o Zasilanie 24V
Vi1
CcM Wyjscie impulsowe
V Wejscie QVISL Standardowo: Czestotliwosé
12 | analogowe — — .
SW2 } I: [Q1] Wyjscie z otwartym kolektorem
— Standardowo: Praca
¢ IWyjscie przekaznikowe
SA [Standardowo: Wylgczenie
SB samoczynne

Opisy i etykiety zaciskow wejsciowych

Funkgja Etykieta Nazwa \ Opis
Konfigurowalne dla wielofunkcyjnych zaciskdw
wejsciowych, Fabryczne standardowe zaciski oraz
konfiguracja sa nastepujace:
P PI-P5 | Wejicie * P1:Fx
o rad wielofunkeyjne 1-5 | * P2:Rx
zaciskow ‘
wielofunkcyjnych P3: BX
* P4;:RST
* P5: Szybkosé-L (Speed-1)
M Wspélna sekwencja Ws'plc?Iny zacisk dla zaciskow analogowych wejs¢ oraz
wyjsc.
Uzywane do hastawiania lub modyfikowania
Wejscie czestotliwosci referencyjnej za pomoca analogowego
KOf_Tf',QUfaCJa VR potencjometry wejscia napieciowege lub pradowego,
WeJse czestotliwosci * Maksymalne napiecie wyjsciowe; 12V
analogowych . o
referencyjnej * Maksymalny prad wyjsciowy: 100maA,
* Potencjometr: 1-5 kO

[
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Funkcja \ Etykieta Nazwa \ Opis
Wejécie napieciowe | YZywane do nastawiania lub modyfikowania
dla sygnatu czestotliwosci referencyjnej z wykorzystaniem zacisku
V1 wejéciowego analogowego wejicia napieciowego.
czestotliwosci * Tryb unipolarny: 0 - 10V (maks. 12V)
referencyjnej * Tryb bipolarny: -10 - 10V (maks. +12V)
Uzywane do nhastawiania lub modyfikowania
czestotliwosd odniesienia z zastosowaniem zaciskow
analogowych wejscia napiecia lub pradu.
Przelaczanie pomiedzy trybem napigeciowym (V2)
Wejécie napieciowe | graz pradowym (12) za pomoca przetacznika (SW2)
/ PV.EIIC{OWE dla panelu sterowania.
" wejsciowego '
sygnatu Tryb V2
czestotliwosci * Unipolarny: 0 - 10V {maksymalnie 12 V)
referencyjnej Tryb 12
* Prad wejsciowy: 4 - 20 mA
* Maksymalny prad wejsciowy: 24 mA
* Rezystancja wejsciowa: 249 ()
Ustalanie lub modyfikowanie czestotliwosci
o ] adniesienia z wykorzystaniem wejsciowych sygnatow
Wejscieimpulséw | impulsowych od 0 do 32 kHz,
diasygnatu « Poziom niski; 0 - 0.8V
Tl czestotliwosci
odniesienia (ciag | * Poziomwysoki:3.5-12V
impulsow) (Wejscie impulsowe Tl oraz wielofunkcyjny zacisk P5
dzielg ten sam zacisk. Ustawic In.69 P5 Define na
54(T1))
o Uzywane do blokowania wyjscia z falownika w
SA Wejscie nagtych wypadkach.
bezpieczenstwa A Warunk
arunki:
Konfiguracja * Normalna praca: Obydwa zaciski SA oraz SB sg
funkcjonalnosci B Wejscie podigczone do zacisku SC.
il bezpieczenstwa B |« Blok wyjsciowy: Jeden lub obydwa zaciski SA oraz SB
bezpieczenstwem tracg potgczenie z zaciskiem SC.
Zrédlo zasilania
SC wejsc Prad staly 24V, <25 mA
bezpieczenstwa

28 l LS7S




Instalowanie falownika

Etykiety i opisy zaciskow wyjsciowych/komunikayjnych

Funkgja

Wyjscie
analogowe

\ Etykieta

AQ

Nazwa

Wyjscie napieciowe
/ pradowe

\ Opis

Uzywane do wysytania informacji wyjsciowych z
falownika do urzadzen zewnetrznych: czestotliwosé
wyjsciowa, prad wyjsciowy, napiecie wyjsciows, lub
napiecie state.

Za pomocy przetgcznika (SW3) wybrac typ sygnatu
wyjsciowegeo (napieciowy lub pradowy) na zacisku
AC.

Specyfikacja sygnatu wyjsciowego:

* Napigcie wyjsciowe: 0 - 10V

* Maksymalne wyjsciowe napiecie/prad: 12V /10 mA
* Prad wyjsciowy: 0— 20 mA

* Maksymalny prad wyjsciowy: 24 mA

* Standardowe wyjscie fabryczne: czestotliwosc

TO

Wyjscie impulsowe

Wysyla sygnaty impulsowe do urzadzen

zewnetrznych w celu zapewnienia pojedynczej

wartosci wyjsciowe)j z falownika zwiazanej z;

czestotliwoscia wyjsciows, pradem wyjsciowym,

napieciem wyjsciowym, albo napieciem statym,

Specyfikacja sygnatu wyjsciowego:

* Czestotliwosé wyjsciowa: 0 - 32 kHz

* Napiecie wyjiciowe:0-12V

* Fabryczny standardowy sygnat wyjsciowy:
czestotliwose

{Wyjscie impulsowe TO oraz wyjscie wielofunkcyjne

Q1 dziela ten sam zacisk. Ustawi¢ OU.33Q1 Define na

38(T0O).)

Wyjscie cyfrowe

o

Wielofunkcyjne
(otwarty kolektor)

Prad staty 26V, 100 mA lub mniej
Fabryczne wyjscie domyslne: praca

EG

Wspalny

Styk wspolnej masy dla otwartego kolektora (z
zewnetrznym zrodiem zasilania)

24

Zewnetrzne zrodto
zasilania 24V

Maksymalny prad wyjsciowy: 150 mA

A1/C1/B1

Wyjscie stanu awarii

Wysylta sygnaty alarmowe gdy aktywowane sg funkcje
bezpieczenstwa falownika (prad zmienny 250V <1 A,
prad staty 30V <1 A},

* Stanawarii: styki A1iC1 sg polaczone (potaczenie
otwarte B1iC1)

* Normalna praca: styki B1iC1 sg potagczone
(potaczenie otwarte A1i1C1)

Komunikacja

S+/5-/5G

Linia sygnatowa RS-
485

Uzywana do wysytania lub odbierania sygnatdw RS-
485.

[
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Preizolowane zagniatane polaczenia zaciskowe (typu,tulejka ).

Nalezy uzy¢ preizolowanych zagniatanych potgczen zaciskowych w celu zwigkszenia
niezawodnosci okablowania zaciskow sterujacych. Nalezy zapoznac sie z panizsza specyfikacja
aby wyznaczy¢ koncowki zagniatane w celu dopasowania do réznych rozmiardow kabli.

Specyfikacja .
W I

Numerczesci  kabla ymiary {cale/mm) Producent

AWG mm’
CEQ02506 104 [04/60
CE002508 26 0.25 124 105/80 004711 [01/25 zJESJI'r\I]S et
CEQ05006 22 0.50 120 |045/60 [005/13 [0.125/3.2 httos/ A ieC(;nocom /
CEQ07506 20 0.75 120 |[045/60 |006/15 [0.13/34 ’ ’

* Jesli po wykonaniu okablowania diugosc (L) zagniatanych koncdwek przekracza 0.5"(12.7 mm},
to ostona zaciskow sterowania moze nie zamknac sie catkowicie.

W celu podiaczenia kabli do zaciskéw sterowania bez uzywania koncowek zagniatanych nalezy
zapoznac sie z ponizsza ilustracjg przedstawiajaca prawidtowa dtugos¢ odstonietego przewodu na
koncu kabla sterowania.

Uwaga

* Podczas wykonywania polgczen kablowych przy zaciskach sterowania nalezy sie upewnic, ze
catkowita dtugoé¢ kabli nie przekracza 50 m (165 stop).

* Nalezy sie upewnic, ze dtugosé wszystkich przewoddw zwigzanych bezpieczeristwem nie
przekracza 30 m (100 stop).

*  Upewnic sie, ze dtugos¢ kabla pomiedzy klawiatura z wyswietlaczem cieklokrystalicznym oraz
falownikiem nie przekracza 3.04 m (10 st6p). Pofaczenia kablowe diuzsze niz 3.04 m (10 stdp) moga
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powodowad btedy sygnatéw.

* Nalezy uzy¢ materiatu ferrytowego do zabezpieczenia kabli sygnatowych przed zaktéceniami
elektromagnetycznymi.

* Nalezy zachowa¢ ostroznos¢ przy zabezpieczaniu kabli za pormoca wigzan kablowych, tak aby
stosowac wigzania kablowe nie blizej niz 15 cm (6 cali) od falownika. Zapewni to wystarczajacy
dostep umozliwiajac catkowite zamkniecie przedniej ostony.

* Podczas wykonywania potaczen kablowych zaciskéw sterujacych nalezy uzywad srubokreta o matej
plaskiej koricdwee (2.5 mm szerokosci (0.1 cala) i 0.4 mm grubosci (0.015 cala) na korcdwee).

2,5mm (0.1 cala)
lub mniej

0,4 mm (0.015) cala lub mniej

Krok5 Wybortrybu PNP/NPN

Falownik S100 zapewnia zaréwno tryb PNP (Zrodto) jak i NPN {pobieranie) dla sekwencyjnych
sygnalow sterujacych na zaciskach. Nalezy wybra¢ odpowiedni tryb w celu spetnienia wymagan,
stosujac przetacznik wybierajacy PNP/NPN (SW1) na panelu sterowania. Szczegotowe informacije
dotyczace zastosowan podano ponizej.

Tryb PNP (zrodto)

Wybrac PNP za pomoca przelacznika wybierajgcego PNP/NPN (SW1). Nalezy zwroci¢ uwage, ze
fabrycznym ustawieniem domysinym jest tryb NPN. CM jest zaciskiem wspoélnej masy dla
wszystkich analogowych sygnatow wejsciowych na zaciskach, a P24 jest wewnetrznym zrédlem
24 V. W przypadku stosowania zewnetrznego zrodta 24 V nalezy zbudowac obwod ktory bedzie
laczyt zewnetrzne zrodto (-} oraz zacisk wspoélnej masy CM.
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= =

PNP NPN

O

)
™
24V

)
P1(FX)

O
@)

O O——Q P2RX)

Tryb NPN {pobieranie)

Za pomocg przefgcznika wybierajacego PNP/NPN (SW1) ustawic NPN. Zwroci¢ uwage, ze
fabrycznym ustawieniem domysinym jest tryb NPN. CM jest zaciskiem wspélnej masy dla
wszystkich wejsciowych sygnatow analogowych na zaciskach, a P24 jest wewnetrznym zrodtem
24 V.

P24

=
PNP NPN
J
M J7

P1(FX)

0O
4

O
@)

O O—O0 P2RX)

Kroké Ponowny montaz oslony.
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2.3 Lista kontrolna uzywana po zakonczeniu instalacji

Po zakonczeniu instalacji nalezy sprawdzi¢ pozycje w ponizszej tabeli aby sie upewnic, ze falownik

zostat bezpiecznie i prawidiowo zainstalowany.

Pozycje

Weryfikacja
miejsca instalacji /
wejscia/wyjscia
zasilania

Punkt kontrolny

Czy miejsce instalacji jest odpowiednie?

str.5

Odnosnik  Wynik

Czy srodowisko spetnia warunki pracy falownika?

str

Czy zrodbo zasilania spetnia znamionowa wartos¢ wejsciowg
falownika?

str,

Czy znamionowa moc wyjsciowa falownika jest wystarczajaca do
zasilania urzadzen?

(W pewnych okelicznosciach wystapi pogorszenie parametrow.)
Szczegdtowe informacje podanc w rozdziale  Blad! Nie mozna
odnalezc zrddta odwolania.Blad! Nie mozna odnalei¢
Zrddta odwolania. na stronie Blgd! Nie zdefiniowano
zakladki..

Podtgczenie kabli
do zaciskow macy

Czy wytacznik automatyczny jest zainstalowany po stronie
wejsciowej falownika?

Czy wartos¢ znamionowa wytgcznika automatycznego jest
odpowiednia?

Czy kable zrédta zasilania s edpowiednio podigczone do
zaciskdw R/S/T falownika?

(Przestroga: podigczenie zrodha zasilania do zaciskéw UNV/W
moze spowadowaé uszkodzenie falownika,)

str.22

(zy kable wyjsciowe silnika sq podtaczone zgodnie z whasciwg
kolejnascig faz (UN/W)?

(Przestroga: jesli trzy kable fazowe nie beda podigczone w
odpowiedniej kolejnosci, to silniki bedy sie obracaly w
przeciwnym kierunku.)

str.22

Czy kable uzywane w podfaczeniach do zaciskow mocy
charakteryzuja sie odpowiednimi parametrami?

o
=
jlu]

Czy falownik jest odpowiednio uziemiony?

]
<
.}
ey

Czy sruby zaciskéw mocy oraz sruby zaciskdw uziemiajacych sa
dokrecone zgodnie z odpowiednimi momentami obhrotowymi?

ey
S
L1

Czy obwody zabezpieczenia przecigzeniowego sq odpowiednio
zainstalowane na silnikach (jesli falownik obstuguje pewna liczbe
silnikow)?

Czy falownik jest odseparowany od Zrodta zasilania za pomocg
magnetycznego stycznika (jesli uzywany jest rezystor
hamowania)?

Czy kondensatory do przesuwania fazy, ochrona
przeciwprzepieciowa oraz filtry zaktdcen elektromegnetycznych
s prawidiowo zainstalowane?

(Urzadzen tych NIEWOLNO instalowac po wyjsciowe] stronie
falownika.)

str.22

[
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Pozycje

Qkablowanie
zaciskow
sterowania

Punkt kontrolny
Czy do ckablowania zaciskow sterowania uzywane sg kable ze
skretkami ekranowanymi (STP - ekranowana para)?

Odnosnik  Wynik

(zy ekranowanie okablowania ze skretkami ekranowanymi jest
wiasciwie uziemione?

Jesli wymagana jest praca z uzyciem 3 przewododw, to czy
wielofunkcyjne zaciski wejéciowe zostaty zdefiniowane przed
zainstalowaniem potaczen okablowania sterowania?

Czy kable sterowania 53 prawidtowo zainstalowane?

Czy sruby zaciskdw sterowania sg dokrecone zgodnie z
podanymi dla nich momentami obrotowymi?

(zy catkowita dhugos¢ kabli catego okablowania sterujacego <
100 m (165 stép)?

(zy catkowita dhugosc okablowania zabezpieczajacego < 30 m
(100 stép)?

Rozne

Czy opcjonalne karty sg prawidtowo podtagczone?

(zy wfalowniku znajduja sie jakie$ zanieczyszczenia?

Czy jakie$ kable stykaja sie z sasiadujacymi zaciskami, stwarzajac
potencjalne ryzyko zwarcia?

Czy pofaczenia zaciskow sterowania sg oddzielone od potaczen
zaciskow zasilania?

(Czy kondensatory zostaty wymienione, jesli byty uzywane przez
> 2lata?

Czy zostaly wymienione wentylatory ktdre byly uzywane > 3 lata?

Czy dla Zrodha zasilania zostat zainstalowany bezpiecznik?

{zy pofaczenia do silnika 53 oddzielone od innych potaczen?

[

Uwaga

Kabel z ekranowanymi skreconymi parami przewodow posiada charakteryzujacy sie wysokim
przewodnictwemn ekran wokét skreconych par przewoddw. Kable z ekranowanymi skreconymi parami
zabezpieczajg przewody przed zakloceniami elektromagnetycznymi.

2.4 Pracaprdobna

Po zrealizowaniu poinstalacyjnej listy kontrolnej nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi
instrukcjami w celu sprawdzenia falownika.

6 Podtaczyc zasilanie do falownika. Upewnic sie, ze lampka wyswietlacza klawiatury jest

zapalona.

7 Wybrac zrodlo sygnatéw sterujgcych.
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8 Ustawic czestotliwosc referencyjna, a nastepnie sprawdzi¢ nastepujace punkty:
* W przypadku wybrania V1 jako Zrédia czestotliwosci referencyjnej nalezy sprawdzic, czy
sygnat referencyjny zmienia sie zgodnie z napieciowym sygnatem wejscicwym na VR?

* Jesli jako Zrédlo czestotliwosci referencyjnej wybrano V2, to czy przelacznik wyhierakowy
{SW2) napiecie/prad jest nastawiony na napiecie, oraz czy sygnat referencyjny zmienia sie
zgodnie z napieciem wejsciowym?

* Jesli jako zrodto czestotliwosci referencyjnej wybrano 12, to czy przelacznik wybierakowy

{SW2) napiecie/prad jest nastawiony na prad, oraz czy czestotliwosc referencyjna zmienia sie
zgodnie z pradem wejsciowym?

9 Nastawic czas przyspieszania i zwalniania.
10 Uruchomié silnik i sprawdzi¢ nastepujgce punkty:
* Upewnic sig, ze silnik obraca sie we wtasciwym kierunku {patrz uwaga ponizej).

* Upewnic sig, ze silnik przyspiesza i zwalnia zgodnie z ustalonymi czasami, oraz ze predkosc
silnika osiaga czestotliwosc referencyjna.

Uwaga

Jesli sygnat ruchu do przodu (Fx) odpowiada stancowi wigczenia, to silnik powinien obracac sie w
kierunku przeciwnym do kierunku ruchu wskazowek zegara patrzac od strony obcigzenia silnika.
Jesli silnik obraca sie w kierunku przeciwnym, to nalezy zamieni¢ kable na zaciskach U oraz V.

Sprawdzanie ruchu obrotowego silnika

11 Na klawiaturze ustawi¢ kod drv (Zrédio czestotliwosci referencyjnej) w grupie pracy (Operation) na 0
(Klawiatura).

12 Nastawié czestotliwosé referencyjna.
13 Nacisna¢ klawisz uruchomienia [RUN]. Silnik zaczyna ruch do przodu.

14 Obserwowac ruch cbrotowy silnika od strony obcigzenia i upewnié sig, ze silnik obraca sie
przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara {do przoduy).

Jegli silnik obraca sie do tyhu, to nalezy zamienic dwa sposrod zaciskdw UV/W.
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Ruch do przodu

@ Przestroga

*  Przed uruchomieniem falownika nalezy sprawdzi¢ ustawienia parametréw. Ustawienia
parametréw mozna regulowac w zaleznosc od obcigzenia.

* W celu unikniecia uszkodzenia falownika nie nalezy zasila¢ falownika napieciem wejsciowym
przekraczajacym napiecie znamionowe uzywanego sprzetu.

*  Przed uruchomieniem silnika z maksymalng predkoscia nalezy potwierdzi¢ moc znamionowg
silnika. Poniewaz falowniki moga by¢ uzywane do tatwego zwiekszania predkosci silnika, nalezy
zachowad ostroznosc w celu upewnienia sie ze predkos¢ silnika nie spowoduije przypadkiem
przekroczenia parametrow znamionowych silnika.
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3 Nauka wykonywania podstawowych
operacji

W niniejszym rozdziale opisano uktad oraz funkcje klawiatury. Ponadto przedstawiono grupy
parametrow oraz kody, wymagane do wykonywania podstawowych operacji. W rozdziale tym
rowniez przedstawiono w ogolnym zarysie prace falownika, przed przejsciem do bardziej
Ztozonych zastosowan. Podano przyktady demenstrujace dziatanie falwonika.

3.1 Informacje dotyczace klawiatury

Klawiatura sklada sie z dwach gltéwnych czesci skladowych — wyswietlacza coraz klawiszy
operacyjnych (wprowadzajacych). Nalezy zapoznac sie z penizszg ilustracja w celu
zidentyfikowania nazw oraz funkcji czesci.
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.1.1 Opis wyswietlacza
W ponizszej tabeli wymieniono nazwy czesci oraz ich funkcje.

Nr \ Nazwa \ Funkeja
Wyswietla informacje dotyczace aktualnego stanu pracy oraz

0 | Wyswietlacz 7-segmentowy parametrow.

Dioda $wiecaca LED mruga podczas konfiguracji parametrow

® Wikaznik ustawiania SET oraz gdy klawisz ESC dziata jako klawisz wielofunkcyjny.

Dioda swiecaca zaczyna swiecic¢ (w sposob ciggly) podczas

(3] Wskaznik pracy RUN ) . . N
pracy, i mruga podczas przyspieszania i zwalniania.

Wskaznik ruchu do przodu | Dioda swiecaca zaczyna swiecic (w sposéb ciggly) podczas

> FWD ruchu do przodu.

Wskaznik ruchu do tytu Dioda $wiecaca zaczyna swiecic (w sposéb ciggly) podczas
(5]

REV ruchu do tylu.

W ponizszej tabeli wymieniono sposéb w jaki klawiatura wyswietla znaki {litery oraz cyfry).

0 0 A A K K U U
1 1 B B L L \/ v
2 2 C C M M W w
3 3 D D N N X X
4 4 E E O 0 Y Y
3) 5 F F P P Z Z
6 6 G G Q Q - -
7 7 H H R R - _
8 8 I | S S - -
9 9 J J T T - ;
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.1.2 Klawisze stluzace do obstugi

W ponizszej tabeli wymieniono nazwy oraz funkcje tworzacych klawiature klawiszow stuzacych

do obslugi.
Klawisz \ Nazwa \ Opis
i [RUN] klawisz Uzywany do uruchamiania falownika {wprowadza instrukcje
o uruchomienia uruchomienia RUN).
[STOP/RESET]
— klawisz STOP: zatrzymuje falownik.
— zatrzymania / RESET: kasuje falownik po usterce lub awarii.
kasowania
/M klawisz [4], Przelaczanie pomiedzy kodami, lub w celu zwiekszenia lub
" T |[v]klawisz zmniejszenia wartosci parametrow.
/| Klawisz[4], Przelaczanie pomiedzy grupami, lub w celu przesuniecia
— | Klawisz [*] kursora podczas ustawiania lub modyfikowania parametrow.
— Klawisz [ENT] Uzyvyaryy do W¥p|eranla, pqtmerdzama, lub wprowadzania do
= pamieci wartosci parametrow.
Klawisz wielofunkcyjny uzywany do konfigurowania réznych
funkgji, takich jak:
— ) * Pracaw trybie JOG
e klawisz [ESC] .
* Przelgczania trybu zdalnego (Remote) / lokalnego {(Local)
* Anulowanie wprowadzonej wartosci podczas ustawiania
parametidw
@ Przestroga

Zainstalowa¢ w obwodzie oddzielny wylacznik zatrzymania awaryjnego. Klawisz
zatrzymania/kasowania [STOP/RESET] na klawiaturze dziata tylko gdy falownik zostat skonfigurowany
w celu zaakceptowania informacji wejsciowej z klawiatury.

[
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Nauka wykonywania podstawowych operacji
N '

3.1.3 Lista opgji sterowania

Lista opcji falownika 5100 wykorzystuje nastepujace grupy.

Grupa \ Wyswietlacz \ Opis

Konfiguruje podstawowe parametry funkcjonowania
e falownika. Obejmuja one czestotliwosci referencyjne, a takze
Operation) - czasy przyspieszania i zwalniania. Czestotliwosci beda
AT IR wyswietlane jedynie wtedy, gdy bedzie uzywania klawiatura
w wersji cieklokrystalicznej.
Konfiguruje parametry dla podstawowych operacji. Obejmuja
Naped (Drive) DR one prace w trybie JOG, oceng mocy silnika, zwifgkszenie
momentu obrotowego, oraz inne parametry zwigzane z
klawiatura.
Konfiguruje podstawowe parametry, tacznie z
Podstawowe (Basic) BA parametrami zwiazanymi z silnikiem oraz
czestotliwosciami dla sterowania krokowego.
Dodatkowe AD Konfigurowanie wzorcow przyspieszania i zwalniania, oraz
(Advanced) ustawianie wartosci granicznych czestatliwosci.
Sterowanie (Control) CN Konfiguruje wlasciwosci zwigzane ze sterowaniem
wektorowym bezczujnikowym.
Wejécia Konfiguruje wiasciwosci zwigzane z zaciskiem wejsciowym,
e IN lacznie z cyfrowymi wejsciami wielofunkcyjnymi oraz
wejsciami analogowymi.
Whyjscia oU Konfiguruje wlasciwosci zwigzane z zaciskiem wyjsciowym,
{Output Terminal) takie jak wyjscia przekaznikowe oraz analogowe.
Komunikacja CM Konfiguruje parametry komunikacji dla RS-485 lub innych
{Communication) opcji komunikacyjnych.
Konfiguruje sekwencje oraz operacje zwiazane ze
Aplikacja (Application) AP sterowaniem proporcjonalno-catkujgco-rézniczkujacym
(PID).
(Zpar ijz;cnz)eme PR Konfiguruje funkcje zabezpieczajace falownika.
Konfiguruje funkcje zwigzane z dodatkowym silnikiern. Grupa
2-gi silnik (Motor 2, M2 dodatkowego silnika {M2) pojawia sie na klawiaturze tylko
Secondary Motor) gdy jeden z wielofunkcyjnych zaciskéw wejsciowych (wejscie
65 — wejscie 71) zostal nastawiony na 26 (silnik dodatkowy).
Sekwencja
uzytkownika (User us
Sequence) Uzywana do realizagji prostych sekwencji z réznymi blokami
Funkcja uzytkownika funkcyjnymi.
{User Sequence UF
Function)
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.2 Nauka korzystania z klawiatury

Klawiatura umozliwia poruszanie sie pomiedzy grupami oraz kodami. Ponadte umozliwia
uzytkownikom wybieranie i konfigurowanie funkgji. Na poziomie kodow mozna ustali¢ wartosci
parametrow w celu wiaczenia lub wylaczenia okreslonych funkgji, lub zdecydowac jak funkgje te

beda uzywane.

Potwierdzi¢ prawidtowe wartosci {lub prawidtowy zakres wartosci), a nastepnie przesledzic¢
ponizsze przykiady w celu skonfigurowania falownika za pomoca klawiatury.

'sdQ diseg

3.2.1 Wybdr grupy oraz kodu

Nalezy przesledzi¢ ponizsze przyklady w celu nauczenia sie jak nalezy przelaczac sie pomiedzy
grupami i kodami.

Krok | Instrukcja \Wyéwietlacz klawiatury
[ - ][ Y
L I ( Loy
AF | | in
o -
Za pomoca klawiszéw [«] Ly = n
‘ | e =
1 |oraz [*] nalezy przeji¢ do LS T —L_'H
pozadanej grupy. :'_4' 5 0 A
Ha I I ar
4 <\ |y
O Bl | NS

Za pomoca klawiszow [4]

oraz [¥] przesuwac sie w
2 |gore oraz w dot poprzez
kody do czasu
zlokalizowania
potrzebnego kodu.

3 Nacisnac klawisz [ENT] w i
celu zapamietania zmiany.

Uwaga
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

W przypadku pewnych ustawien naciéniecie klawisza [4] lub [Y] nie zwiekszy ani nie zmniejszy numeru
kodu o 1. Numery kodéw mogg zosta¢ pominiete lub nie beda wyswietlane. Jest tak dlatego, ze pewne
numery kodow zostaly celowo pozostawione puste (lub zarezerwowane) aby w przysztosci mozna byto
dodac nowe funkcje. Ponadto pewne element mogly zostac ukryte (zablokowane) poniewaz pewien
kod zostat nastawiony na zablokowanie funkgji dla odpowiadajgcych mu kodow.

Na przyklad, jesli kod grupy zaawansowanej Ad.24 {(wartos¢ graniczna czestotliwosci - Frequency Limit)
zostat ustawiony na O (nie - No), to nastepne kody, Ad.25 (dolna wartos$¢ graniczna czestotliwosci - Freq
Limit Lo) oraz Ad.26 (g6rna wartosc graniczna czestotliwosci - Freq Limit Hi), nie beda wyswietlane. W
przypadku ustawienia kodu Ad.24 na 1 (tak - Yes} oraz whgczenia funkcji wartosci granicznej
czestotliwosci, kody Ad.25 oraz 26 pojawig sie aby umozliwi¢ ustawienie maksymalnego oraz
minimalnego ograniczenia czestotliwosci.

3.2.2 Bezposrednie przechodzenie do réznych kodéw

Ponizszy przyktad szczegdtowo pokazuje przechodzenie do kodu napedu dr. 95, z kodu
poczatkowego w grupie napedu (Drive} (dr. 0}. Przyktad ten stosuje sie do wszystkich grup, gdy
tylko uzytkownik chciatby przejs¢ do numeru okreslonego kodu.

o
-
L

Krok Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
1 Upewnic sig, ze jestesmy aktualnie przy pierwszym kodzie grupy DR.O
napedu (Drive} (dr.0). '
2 Nacisna¢ klawisz [ENT]. 9
Bedzie mrugala cyfra‘g!

Nacisnac klawisz [v] w celu wyswietlenia ‘5" na pozycji jednosci

3 5

miejsca docelowego grupy, '95.)

Nacisnac klawisz [«] w celu przejécia do pozycji dziesigtek.
Kursor przesunie sie w lewo i zostanie wyswietlone ‘05" Tym razem

05
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Krok Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
bedzie mrugata cyfra‘0.

Nacisnac klawisz [4] w celu zwigkszenia liczby od ‘0" do ‘9,

docelowa pozycja cyfry dziesigtek, '95'.

Nacisna¢ klawisz [ENT].
6 Wyswietlany jest kod dr.95. DR.95

3.2.3 Ustawianie wartosci parametrow

'sdQ diseg

Mozna wilacza oraz wylaczac funkgcje ustawiajac lub modyfikujac wartosci parametrow dla
roznych koddw. Nalezy bezposrednio wprowadzac wartosci ustawien, takie jak czestotliwosci
odniesienia, napiecia zasilania, oraz predkeosci silnika. Nalezy przesledzi¢ ponizsze instrukcje aby
nauczyc¢ sie ustawiac lub modyfikowac wartosci parametrow.

Krok Instrukcja \ Wyswietlacz klawiatury
Whybra¢ grupe oraz kod w celu ustalenia lub
zmodyfikowania ustawien parametru, a
1 |nastepnie nacisnad klawisz [ENT].

Bedzie mrugata pierwsza liczba po prawej
stronie wyswietlacza.

(< ©
\N \N

Nacisnac klawisz [4] lub [>] w celu

2 | przesuniecia kursora do liczby ktérg 050 5:_-1’ 5"_-4' 5 B
uzytkownik chciatby zmodyfikowac. 7 ~
(M) (M)

iy
3

<
J
A
/)

¢

Nacisnac klawisz [411ub [Y] w celu
dostosowania wartosci, a nastepnie nacisnac
3 | Kklawisz [ENT] w celu jaj potwierdzenia.
Wybrana wartos¢ bedzie mrugata na
wyswietlaczu.

(
(

Ty
o

S
()

7
(2

£
3

Ponownie nacisngé klawisz [ENT] w celu
wprowadzenia zmiany do pamieci.

[
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Uwaga

*  Mrugajaca liczba na wyswietlaczu wskazuje, ze klawiatura oczekuje na informacje od uzytkownika.

Zmiany zostang zapamietane gdy zostanie nacisniety klawisz [ENT] podczas gdy mruga dana
liczba. Zmiana ustawienia zostanie anulowana gdy uzytkownik nacisnie dowolny inny klawisz.

* Warosci parametrow kazdego kodu majg podane rézne whasciwosci oraz zakresy.

3.2.4 Konfigurowanie klawisza [ESC]

Klawisz [ESC] jest klawiszem wielofunkcyjnym, ktoéry moze byc¢ kenfigurowany w celu realizacji

roznych funkcji. W rozdziale 4.6Przefqczanie trybu lokalnego / zdalnego, na stronie 87

znalez¢ wiece] informaciji o innych funkcjach klawisza [ESC]. Ponizszy przyktad ilustruje sposob

konfigurowania klawisza [ESC] w celu przeprowadzenia operacji JOG.

(2]
\N_y
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-
)

—
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4 >\
N/
Krok Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
Nalezy sie upewnic, ze znajdujemy sie przy pierwszym kodzie
1 | grupy funkcjonowania Operation, oraz ze wyswietlany jest kod 0.00
0.00 {czestotliwosc sygnatu sterujgcego - Command Frequency).
Nacisnac klawisz [*].
2 | Nastapito przejécie do kodu poczatkowego grupy napedu Drive DR.O
{dr.0).
Nacisna¢ klawisz [4] lub [¥] w celu wybrania kodu 90 (konfiguracja DR.90
3 | klawisza ESC), a nastepnie nacisna¢ klawisz [ENT]. ( 0‘

Kod dr.90 aktualnie posiada poczatkowa wartos¢ parametru
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Krok Instrukcja
rowng 0 {dostosowac do pozycji poczatkowej).

Wyswietlacz klawiatury

Bedzie mrugata wartos¢ nowego parametru.

Nacisna¢ klawisz [4] w celu zmodyfikowania wartosci na 1 {klawisz
4 |impulsowania Jog) a nastepnie nacisna¢ klawisz [ENT].

5 | Ponownie nacisnac klawisz [ENT] aby zapamietaé zmiany.

Uwaga

» Jeslikod dr. 90 (kenfiguracja klawisza ESC) jest nastawiony na 1 (klawisz impulsowania JOG) lub 2
(tryb lokalny/zdalny - Local/Remote), to wskaznik ustawiania SET bedzie mrugat gdy zostanie

nacisniety klawisz [ESC].

'sdQ diseg

*  Fabrycznym domyslinym ustawieniem dla kodu dr. 90 jest 0 {przejscie do pozycji poczatkowej).
Mozna natychmiast wrécic¢ do pozycji poczatkowej (kod 0.00 grupy funkcjonowania Operation),
naciskajac klawisz [ESC] podczas konfigurowania dowolnych koddw w dowolnych grupach.

3.3 Przyklady rzeczywistych zastosowan

3.3.1 Konfiguracja czasu przyspieszania

Ponizej podano przyklad demanstrujacy jak nalezy modyfikowad wartos¢ kedu czasu
przyspieszania (ACC - Acceleration time) (ed 5.0 do 16.0) z grupy funkcjonowania Operation.
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Krok  Instrukcja \ Wyswietlacz klawiatury
Nalezy sie upewnic, ze wybrany jest pierwszy kod grupy
1 | funkcjonowania Operation, oraz ze wyswietlany jest kod 0.00 0.00

(czestotliwos¢ sygnatu sterujacego - Command Frequency).

Nacisna¢ klawisz [4].
2 | wyswietlacz przefaczy sie na drugi kod w grupie funkcjonowania ACC
Operation, kod czasu przyspieszania ACC (Acceleration Time).

Nacisnac klawisz [ENT].

Zostanie wyswietlona liczba‘5.0; z mrugajacym ‘0" Bedzie to
3 | wskazywalto, ze biezacy czas przyspieszania jest nastawiony na 5.0 50
sekund. Mrugajaca wartosc jest gotowa do modyfikacji za pomocg
klawiatury.

Nacisnac klawisz [4] aby zmieni¢ wartos¢ znajdujacg sie na

4 pierwszym miejscu.
Bedzie mrugata liczba ‘5. Bedzie to oznaczato, ze mrugajaca -

wartosc 5’ jest gotowa do zmodyfikowania.

Nacisna¢ klawisz [4] aby zmienic liczbe ‘5’ na ‘6’ wartosc pierwszej

pozydji docelowej liczby '16.

Nacisnac klawisz [] aby przejsé do wartosci dla pozycji dziesiatek.

6 : i 06.0
Zacznie mrugad liczba na pozydji dziesiatek, '0'w '06.
Nacisnaé klawisz [A] w celu zmiany liczby z ‘0’ na ‘1’, aby dobraé

7 | wartos¢ pozydji dziesigtek do liczby docelowej '16, a nastepnie 16.0

nacisnac klawisz [ENT].
Obydwie cyfry beda mrugaty na wyswietlaczu.

Ponownie nacisnaé klawisz [ENT] w celu zapamietania zmian.
8 | Zostanie wydwietlony napis ‘ACC. Zmiana ustawienia czasu ACC
przyspieszania zostata ukoniczona.

3.3.2 Konfiguracja czestotliwosci referencyjnej

Ponizej podano przyklad demanstrujacy konfigurowanie wzorca czestotliwosci 30.05 (Hz) z
pierwszego kadu w grupie funkcjonowania Operation (0.00).
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Krok Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
Upewni¢ sig, ze wybrany jest pierwszy kod grupy funkcjonowania
Operation, oraz ze wyswietlany jest kod 0.00 (czestotliwosé 0.00
sygnatu sterujacego - Command Frequency).
Nacisnac klawisz [ENT].
2 | Bedzie wyswitlana wartos¢ 0.00 z mrugajacym ‘0’ na pozydji 0.00

wartosci 1/100.

Trzykrotnie nacisna¢ klawisz [<] w celu przejécia do wartosci

v o)
3 | odpowiadajacej pozycji dziesiatek. 00.00 g
Zacznie mrugac'0’na pozycji wartosci dziesiatek. g
4 Nacisna¢ klawisz [4] aby zmieni¢ watosc na ‘3, dla wartosci pozycji 30.00 -8
w
dziesiagtek czestotliwosci docelowej, ‘30.05. — -
5 Trzykrotnie nacisnac klawisz [*]. 30.00
Zacznie mrugaé ‘0'w miejscu odpowiadajacym pozycji 1/100s. —
Nacisnac klawisz [A] aby zmieni¢ wartosé na ‘5, dla wartosci
6 | Pozycji 1/100 czestotliwodci docelowej, 30.05, a nastepnie 30.05
nacisnac klawisz [ENT].
Wartos¢ parametru bedzie mrugata na wyswietlaczu.
Ponownie nacisnac klawisz [ENT] aby zapamietaé zmiany.
7 | Mruganie zostaje wstrzymane. Wzorzec czestotliwosci zostat 30.05
skonfigurowany na 30.05Hz.
Uwaga

Mrugajgca cyfra na wyswietlaczu sygnalizuje, ze klawiatura oczekuje na wprowadzenie informacgji
przez uzytkownika. Zmiany zostang zapisane gdy zostanie nacisniety klawisz [ENT] podczas gdy
dana wartoé¢ mruga. Zmiany zostang anulowane jesli zostanie nacisniety dowolny inny klawisz.

Wyswietlacz klawiatury falornika S100 moze wyswietlac do 4 cyfr. Moga byc jednak uzywane liczby
5-cyfrowe, a dostep do nich nastepuje poprzez nacisniecie klawisza [] lub [>], co pozwala na
wprowadzanie za pomocg klawiatury.

[
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.3.3 Konfiguracja czestotliwosci JOG

Ponizszy przykiad ilustruje jak nalezy konfigurowac czestotliwos¢ JOG (Jog Frequency) poprzez
modyfikacje kodu 11 w grupie napedu (Drive} {Jog Frequency) zmieniajac 10.00{Hz) na 20.00(Hz).
Mozna kenfigurowac parametry dla réznych kadoéw w dowolnej innej grupie, w dokladnie taki

sam sposéb.
r drell—— (00— {000 —|20.00
&) ==m W) W
T 57 55
=0 00T
Krok Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
1 Przejs¢ do kodu 11 (Jog Frequency — czestotliwosé JOG} w grupie DR 11
napedu (Drive). .
Nacisnac klawisz [ENT].
2 | Wyswietlana jest aktualna wartosé czestotliwosci JOG (Jog 10.00

Frequency} (10.00) dla kodu dr.11.

Trzykrotnie nacisnac klawisz [<] aby przejé¢ do wartosci na miejscu
3 | dzesigtek. 10.00
Bedzie mrugata cyfra‘l’na pozycji dziesigtek.

Nacisna¢ klawisz [4] aby zmieni¢ wartosé na ‘2, aby dostosowac

4 | warto$¢ pozydji dziesigtek wartosci docelowej '20.00, a nastepnie 20.00

nacisnac klawisz [ENT].
Na wyswietlaczu bedg mrugaly wszystkie cyfry parametru.

Ponownie nacisnaé klawisz [ENT] w celu zapamietania zmian.
5 | Zostanie wyswietlony kod dr.11. Zmiana parametru bedzie DR.11
zakonczona.

3.3.4 Powrdt do ustawien fabrycznych

Ponizszy przyktad demonstruje inicjalizacje parametru z uzyciem kodu dr.93 (inicjalizacja
parametru - Parameter Initialization) w grupie napedu Drive, Po wykonaniu, inicjalizacja
parametru spowoduje usuniecie wszystkich zmodyfikowanych wartosci dla wszystkich koddw
oraz grup {powrot do ustawien fabrycznych).
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dr33—— o—— ;
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Krok Instrukcja Wyswietlacz klawiatury

1 Przejs¢ do kodu 0 {czestotliwoéc JOG - Jog Frequency) w grupie DR.O
napedu Drive, :

2 Nacisnac klawisz [ENT]. 9
Zostanie wyswietlona aktualna wartos¢ parametru {9).

Nacisna¢ klawisz [q] aby zmienic wartos¢ na pierwszej pozycji na‘3’

3 : , 3
w kodzie docelowym, '93.

4 Nacisnac klawisz [<] aby przej$¢ do pozycji dziesigtek. 03
Zostanie wyswietlona liczba ‘03!

5 Nacisna¢ klawisz [4] lub [v] aby zmieni¢ ‘0’ na ‘9" dlakodu 03
docelowego 93’

Nacisnac klawisz [ENT].

6 Zostanie wyswietlony kod dr.93. DR.93
Ponownie nacisnac klawisz [ENT].

7 | Aktualna wartos¢ parametru dla kodu dr.93 zostaje ustawionana0 0
(nie przeprowadza¢ inicjalizacji).

Nacisnac klawisz [A] aby zmienié wartosé na 1 {(wszystkie grupy -

8 | All Grp), a nastepnie nacisnac klawisz [ENT]. 1
Wartosé¢ parametru bedzie mrugadé.

Ponownie nacisnac klawisz [ENT].

9 Rozpocznie sie inicjalizacja parametréw. Inicjalizacja parametrow DR .93
zostaje zakoriczona gdy kod dr.93 ponownie pojawi sie na :
wyswietlaczu.

Uwaga!

Po inicjalizacji parametréw wszystkie parametry zostaja przestawione na fabryczne wartosci domysine.

Przed ponownym uruchomieniem falownika po inicjalizacji nalezy sie upewnic, ze parametry zostaty
ponownie skonfigurowane.

[
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.3.5 Nastawa czestotliwosci (klawiatura) oraz Start/Stop (z uzyciem
wejscia zaciskowego Terminal Input)

Krok Instrukcja \ Wyswietlacz klawiatury

1

Whaczy¢ falownik.

Upewnic sig, ze zostat wybrany pierwszy kod grupy funkcjonowania
Operation, oraz ze wyswietlany jest kod 0.00 (czestotliwosé sygnatu
2 | sterujacego - Command Frequency), nastepni nalezy nacisnac
klawisz [ENT].

Bedzie mrugata piersza cyfra po prawe)j.

0.00

Trzykrotnie nacisnac klawisz [«] aby przejs¢ do pozycji dziesigtek.
Bedzie mrugata liczba ‘0’ na pozydji dziesatek.

00.00

Nacisnac klawisz [4] aby zmieni¢ wartos¢ na 1, a nastepnie

4 | nacisnac klawisz [ENT].
Bedzie mrugata wartos¢ parametru (10.00).

10.00

Ponownie nacisnad klawisz [ENT] aby zapamietac zmiany.
Zmiana czestotliwosci referencyjnej na 10.00Hz zostata zakonczona.

10.00

Po zapoznaniu sie ze schematem potaczen zamieszczonym w dolnej
czesci tabelki, a nastepnie zamknac wytacznik pomiedzy zaciskami
P1(FX) oraz CM.

Lampka wskaznikowa uruchomienia RUN mruga, a lampka
wskaznikowa ruchu do przodu (FWD) zaczyna Swiecic w sposob
ciggly. Wyswietlana jest biezaca czestotliwosc przyspieszania.

SET —
=0

ey

-
-
.l
-
-

8

-
-
=
=
(nt

=
S

Po osiagnieciu czestotliwosci referencyjnej (10Hz), nalezy otworzyc
wylacznik pomiedzy zaciskami P1 (FX) oraz CM.

Lampka wskaznikowa uruchomienia RUN mruga ponownie |

7 | wyswietlana jest aktualna czestotliwos¢ zwalniania. Gdy
czestotliwosé osiggnie OHz, lampki wskaznikowe uruchomienia RUN
oraz ruchu do przodu FWD wytaczajg sie, | ponownie wyswietlana
jest czestotliwosé referencyjna (10.00Hz).

SET
8000
ey

FWD

&8

R U
s w
T
P1(FX) oo Czestotliwos¢
G ™m

10Hz

B P1(FX)-CM _

[Schemat potaczen]
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Uwaga

Instrukcje podane w tabeli s oparte na fabrycznych domyslnych ustawieniach parametréw. Falownik

moze nie dziataé prawidtowo jesli domyséine ustawienia parametrdw zostang zmienione po zakupie
falownika. W takich przypadkach przed wykonaniem instrukcji podanych w tabeli nalezy

przeprowadzié inicjalizacje wszystkich parametréw w celu przestawienia wartoéci do fabrycznych
domyslnych ustawier parametréw.

3.3.6 Nastawianie czestotliwosci (potencjometr) oraz Start/Stop

Krok
1

(zacisk wejsciowy)

Instrukcja
Whaczyc falownik.

Wyswietlacz klawiatury

Upewnic sie, ze zostat wybrany pierwszy kod grupy
funkcjonowania Operation, oraz ze wyswietlany jest kod 0.00
(czestotliwosc¢ sygnatu sterujacego - Command Frequency).

0.00

Nacisna¢ klawisz [414 razy aby przej$¢ do kodu Frq (Zrodio
czestotliwosci referencyjnej - Frequency reference source).

FRq

Nacisnac klawisz [ENT].
Kod Frg w grupie funkcjonowania Operation jest aktualnie
nastawiony na 0 (klawiatura).

Nacisnac klawisz [A] aby zmieni¢ wartos¢ parametru na 2

(Potencjometr - Potentiometer), a nastepnie nacisna¢ klawisz
[ENT].
Bedzie mrugata nowa warto$¢ parametru.

Ponownie nacisna¢ klawisz [ENT].
Ponownie zostanie wyswietlony kod Fra. Sygnat wejsciowy
czestotliwosci zostat skonfigurowany da potencjometru.

FRQ

Nacisnac klawisz [v]4 razy.

Nastepuje powrét do pierwszego kedu grupy funkcjonowania
Operation (0.00). Od tego momentu mozna kontrolowac wartosci
ustawienia czestotliwosci.

Wyregulowac potencjometr w celu zwiekszenia lub zmniejszenia
czestotliwosci referencyjnej na 10Hz.

Nalezy zapoznac sie ze schematem potaczen u dotu tabeli, oraz
zamkna¢ wylgcznik pomiedzy zaciskami P1 (FX) oraz CM.
Lampka wskaznika pracy RUN mruga, a lampka wskaZnika ruchu
w przod FWD $wieci w sposob ciggly. Wyswietlana jest aktualna
czestotliwose przyspieszania.

o
ey

D
=4
Bl
S

Z
.
(g

10

Gdy czestotliwosc referencyjna osiagnie (10Hz), nalezy otworzy¢
przelgcznik pomiedzy zaciskami P1 (FX) oraz CM.

SET
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=

-
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.

U
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
Lampka wskaznika pracy RUN znowu mruga i wyswietlana jest

aktualna czestotliwos¢ zwalniania. Gdy czestotliwosé osiggnie

OHz, wskazniki RUN oraz FWD wyltgczaja sie, nastepuje powrdt do

wyswietlania czestotliwosci referencyjnej (10.00Hz).

-5 O0— R U
ek w
—50—¢ T
— 10Hz
PI(FX) ——==°
_E“ G CM J
= VR _
Czestotliwos¢
vl —4
™ VE' P1(Fx)-cM [
[Schemat potaczen] [Schemat dziatania]
Uwaga

Instrukeje podane w tabeli oparto na fabrycznych domysinych ustawieniach parametréw. Falownik
moze nie dziata¢ prawidtowo jesli domysine ustawienia parametréw zostang zmienione po zakupie
falownika. W takich przypadkach przed wykonaniem instrukeji podanych w tabeli nalezy
przeprowadzié inicjalizacje wszystkich parametrdw w celu przestawienia wartosci do fabrycznych
domysinych ustawienr parametréw .

3.3.7 Nastawianie czestotliwosci (potencjometr) i Start/Stop
(klawiatura)

Krok Instrukcja Wyswietlacz klawiatury

1 |Wigczyc falownik. -
Upewnic sig, ze zostat wybrany pierwszy kod grupy
2 | funkcjonowania Operation, oraz ze wyswietlany jest kod 0.00 0.00
(czestotliwos¢ sygnatu sterujacege - Command Frequency).

3 | Czterokrotnie nacisnac klawisz [A] aby przejs¢ do kodu drv. DRV]

Nacisna¢ klawisz [ENT].

4 | Kod drv w grupie funkcjonowania Operation jest aktualnie nastawiony 1
na 1 (zacisk analogowy).
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Krok Instrukcja

Nacisngé klawisz [Y] aby zmieni¢ wartosé parametru na 0 {klawiatura), a

nastepnie nacisng¢ klawisz [ENT].
Zacznie mrugad nowa wartos¢ parametro.

Wyswietlacz klawiatury

0

Ponownie nacisngé klawisz [ENT].
Ponownie zostanie wyswietlony kod drv. Sygnat wejsciowy
czestotliwosci zostat skonfigurowany dla klawiatury.

Nacisngé klawisz [a].
W celu przejscia do kodu Frq (Zrodto czestotliwosci referencyjnej).

Nacisngé klawisz [ENT].
Kod Frg w grupie funkcjonowania Operation jest nastawiony na 0
(klawiatura).

o)
)
s
o
@)
©
4

Nacisng¢ klawisz [A] aby zmieni¢ wartos¢ na 2 (potencjometr), a

nastepnie nacisnad klawisz [ENT].
Zacznie mrugad nowa wartos¢ parametru.

10

Ponownie nacisngé klawisz [ENT].
Ponownie zostaje wyswietlony kod Frg. Sygnat wejsciowy
czestotliwosci zostat skonfigurowany dla potencjometru.

FRq

11

Nacisnac klawisz [v] 4 razy.

Nastepuje powrdt do pierwszego kodu grupy Operation (0.00). Od
tego momentu mozna kontrolowaé ustawienie czestotliwosci.

0.00

12

Regulowac potencjometr w celu zwiekszenia lub zmniejszenia
czestotliwosci referencyjnej do 10Hz.

13

Na klawiaturze nacisnac klawisz [RUN].

Bedzie mrugata lampka wskaznika pracy RUN, a lampka wskaznika
ruchu w przéod FWD bedzie Swiecita w sposéb ciggly. Bedzie
wyswietlana aktualna czestotliwosé zwalniania.

SET
===

Y

-
D
.

D
D

2
S

8

14

Gdy czestotliwosc osiggnie wartosc referencyjng {10Hz), nacisngc
klawisz zatrzymania/kasowania [STOP/RESET] na klawiaturze.
Ponownie zacznie mrugac lampka wskaznika pracy RUN i bedzie
wyswietlana aktualna czestotliwosé zwalniania. Gdy czestotliwoscé
osiagnie OHz, wskazniki swietlne RUN oraz FWD wytacza sie, i
ponownie zostanie wyswietlona czestotliwos¢ referencyjna (10.00Hz).

SET
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D
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2
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El

10Hz
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Czestotliwosc

VR Klawisz [RUN] j

=

Vi1
™M

Klawisz [STOP/RESET]
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

[Schemat potaczen] [Schemat dziatania]

Uwaga

Instrukcje podane w tabeli oparto na fabrycznych domysinych ustawieniach parametréw:. Falownik
moze nie dziataé prawidtowo jesli domysine ustawienia parametréw zostang zmienione po zakupie
falownika. W takich przypadkach przed wykonaniem instrukcji podanych w tabeli nalezy
przeprowadzi¢ inicjalizacje wszystkich parametréw w celu przestawienia wartosci do fabrycznych
domysinych ustawier parametréw.
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.4 Kontrolowanie dziatania

3.4.1 Kontrolowanie pradu wyjsciowego

Nastepujacy przyklad demonstruje w jako sposob mozna kontrolowac prad wyjsciowy w grupie

Operation za pomocg klawiatury. ov)
&,
(9)
1
(EN) W
N Lir*=| 5.0
N © ()
) )
r dEL
ACLC
Ii 7
e
Krok Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
Upewnic sie, ze zostat wybrany pierwszy kod grupy Operation,
1 |oraz ze wyswietlany jest kod 0.00 (czestotliwosc sygnatu 0.00
sterujacego - Command Frequency).
Nacisnac klawisz [4] lub [v] aby przejs¢ do kodu pradu Cur
2 3 [4]lub[v]aby przej pra CUr
code.
3 Nacisnac klawisz [ENT]. 50
Wydwietlany bedzie prad wyjsciowy (5.04). :
Ponownie nacisnad klawisz [ENT].
4 Nastepuje powrot do kodu Cur, CuUr
Uwaga

Mozna uzy¢ koddw dCL (monitor napiecia szyny pradu statego DC) oraz vOL {(monitor napiecia
wyjsciowego) w grupie Operation dokladnie w taki sam sposéb jak pokazano w przykiadzie powyzej,
aby kontrolowa¢ odpowiednie wartosci kazdej funkgji.
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.4.2 Kontrolowanie samoczynnego wylaczania w przypadku usterek

Ponizsze przykiady pokazuja, jak za pomoca klawiatury kontrolowac warunki samoczynnego
wylaczania w przypadku usterek w grupie.

Samoczynne Przyspieszanie
wylaczenia na §kutek ———
przetezenia . H ,‘_ "_ -
Prad (A)
- —> C |l— [
O (53 @
Czestotliwosc
-t — - L) Z07 rom|—
(30550 Ok JEHRHE
@) | J
\8ESEY
Krok Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
Patrz przyktadowy widok wyswietlacza klawiatury.
1 | Wystapita usterka zwigzana z samoczynnym wylaczeniem na OCT
skutek przetezenia.
Nacisnac klawisz [ENT], a nastepnie klawisz [A].
2 Wydwietlana jest czestotliwosd¢ pracy w momencie wystapienia 30.00
usterki (30.00Hz).
Nacisnac klawisz [A].
3 | Zostanie wyswietlony prad wyjsciowy w chwili wystapienia 5.0
usterki (5.04).
Nacisnac klawisz [A].
4 | Wyswietlany jest stan pracy w chwili usterki. ACC na wyswietlaczu ACC
wskazuje, Zze usterka wystapita podczas przyspieszania.
Nacisnac klawisz [STOP/RESET].
5 Falownik przechodzi do stanu wyjscioweq (zerowanie), a stan 30.00
usterki zostaje skasowany. Na klawiaturze zostaje wyswietlona :

czestotliwos¢ referencyjna.
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Uwaga
o Jesliw tym samym czasie wystapi kilka samoczynnych wylaczen zwigzanych z usterkami, to
mozna bedzie odtworzy¢ nie wiecej niz trzy rejestry samoczynnych wylaczen zwigzanych z
usterkami, tak jak to pokazano w ponizszym przyktadzie.

( )

Przeciazenie

WLk
|: Przepiecie ]
7N 7

|: ‘Przetei nie

-
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3 jednoczesne
samoczynne
wytgczenia
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1
\T 2/

AN
U
.

U
o

Jesli stan ostrzegawczy wystapi podczas pracy z okreslong czestotliwoscia, to aktualna

czestotliwosé oraz sygnat ostrzezenia WARN beda wyswietlane naprzemiennie, co 1 sekunde.
Wiecej informacji podano w rozdziale 6.30strzezenie oraz samoczynne wylgczenie spowodowane zbyt
matym obcigzeniem na stronie 240.

[
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Nauka podstawowych funkgji

I
4 Nauka podstawowych funkgji

W niniejszym rozdziale opisano podstawowe funkcje falownika $S100. Nalezy sprawdzi¢ odnosnik
do strony w tabeli w celu obejrzenia szczegotowego opisu dla kazdej sposréd zaawansowanych

funkgji.

Podstawowe zadania \ Opis Odnosnik
Konfiguracja zrodta Konfiguruje falownik pozwalajac uzytkownikowi na

czestotliwosci referencyjnej | ustawienie lub zmodyfikowanie czestotliwosci str.68

dla klawiatury referencyjnej za pomoca klawiatury.

Konfiguracja Zzrodta

Konfiguruje falownik dopuszczajac napiecia wejsciowe na
bloku zaciskow (Y1, V2) i pozwalajac na ustawianie oraz str.6g
modyfikowanie czestotliwosci referencyjne.

czestotliwosci referencyjnej
dla bloku zaciskéw (napiecie

wejsciowe)

L(;r;?g;i@gzc?rrg?e?enc inei Konfiguruje falownik dopuszczajgc prady wejsciowe na

dlaebloku N yé ) | bloku zaciskow (12) i pozwalajac na ustawianie oraz str.77
o pra medyfikowanie czestotliwosci referencyjnej.

wejsciowy)

Konfiguracja Zzrodta
czestotliwosci referencyjnej
dla bloku zaciskéw (impuls
wejsciowy)

Konfiguruje falownik dopuszczajac impuls wejsciowy na
bloku zaciskow (T1) i pozwalajac na ustawianie oraz str.78
modyfikowanie czestotliwosci referencyjne.

Konfiguruje falownik dopuszczajac sygnaty komunikacyjne
ze sterownikow wyzszego poziomu, takich jak
programowalne sterowniki logiczne oraz komputery str.80
osobiste, i pozwalajac na ustawianie oraz modyfikowanie
czestotliwosci referencyjnej.

Konfiguracja Zzrodta
czestotliwosci referencyjnej
dla komunikacji z uzyciem RS-
485

Sterowanie czestotliwoscig z
wykorzystaniem wejsc
analogowych

Umozliwia uzytkownikowi kontrolowanie czestotliwosci z
uzyciem wejsé analogowych.

Konfiguruje wyswietlanie wartosci roboczych silnika.
Parametry pracy silnika sg wyswietlane albo w postaci str81
czestotliwosci (Hz) albo jako predkosé {obr./min.).

Opcje wyswietlania informacji
dytyczacych pracy silnika

Konfiguruje predkosci krokowe z wykorzystaniem
Prekdosci krokowe czestotliwosci poprzez odbieranie sygnatu wejsciowego na | str81
zaciskach, okreslonych dla kazdego stanu czestotliwosci.

Konfiguruje falownik umozliwiajac reczng obstuge
klawiszéw ruchu do przodu [FWD], do tytu [REV] oraz str.84
zatrzymania [Stop].

Konfiguracja zrédfa polecen
dla przyciskéw klawiatury

Konfiguracja zrodta polecert | Konfiguruje falownik umozliwiajac przyjmowanie

dla wejs¢ bloku zaciskdw sygnatéw wejsciowych na  zaciskach FX/RX. str.84

Konfiguruje falownik umozliwiajac akceptowanie sygnatdow
ze sterownikdw wyzszego poziomu, takich jak
programowalne sterowniki logiczne lub komputery
osobiste.

Konfiguracja Zrodta polecen
dla komunikacji
wykorzystujacej RS-485

str.86
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Podstawowe zadania

Przefaczanie trybu
lokalnego/zdalnego za
pomocg klawisza [ESC]

Opis

Konfiguruje falownik w celu przetgczania pomiedzy
trybami pracy lokalnej i zdalnej gdy naciskany jest klawisz
[ESC].

Gdy falownik dziata z wykorzystaniem wejs¢ trybu
zdalnego {dowolne wejscie nie zwigzane z klawiatura),
konfiguracja ta moze by¢ wykorzystywana do
wykonywania konserwacji falownika, bez utraty ani bez
Zmiany zapisanych ustawien parametréow. Moze ona by¢
rowniez wykorzystywana do zablokowania sygnatdw pracy
zdalnej i bezposredniego uzywania klawiatury w
sytuacjach awaryjnych.

Odnoénik

str87

Kontrola ruchu obrotowego

Konfiguruje falownik w celu ograniczenia kierunku obrotu

.y Qo str.89
silnika silnika.
Konfiguruje falownik w celu rozpoczecia pracy przy
whczeniu zasilania. Przy tej konfiguracji falownik
AT ey rozpoczyna prace, a silnik przyspiesza gdy tylko do
wiaczeniu zasilania  (praca poczyna prace, Przysp gdyty str.89

falownika zostanie doprowadzone zasilanie. W celu uzycia

automatyczna) .. e .
konfiguracji automatycznego rozruchu zaciski zwigzane z
poleceniem pracy w bloku zaciskdw musza by¢ wlaczone,
Konfiguruje falownik w celu rozpoczecia pracy gdy
falownik jest kasowany po samoczynnym wylaczeniu

Automatyczne ponowne zwigzanym z usterka. W tej konfiguracji falownik

uruchomienia po skasowaniu
stanu samoczynnego
wylaczenia zwigzanego z
usterka

rozpoczyna prace, a silnik przyspiesza gdy tylko falownik
zostanie skasowany po stanie samoczynnego wylaczenia w
zwiagzku z usterka.

Aby konfiguracja automatycznego rozruchu mogta dziata€,
zaciski zwigzane z poleceniem pracy przy bloku zaciskdw
muszg by¢ wiaczone.

str.80

Konfiguracja czasu
przyspieszania (Acc) /

Konfiguruje czasy przyspieszania i zwalniania dla silnika na

zwalmarna (Pec) woparau o podstawie okreslonej czestotliwosci maksymalnej. sir.92

czestotliwosé maksymalng

(Max. Frequency)

Konfiguracja czasu

przyspieszania {Acc) / Konfiguruje czasy przyspieszania i zwalniania dla silnika w str04

zwalniania (Dec) woparciuo | oparciu o zdefiniowana czestotliwosc referencyjna. —

czestotliwos¢ referencyjng

K?an;g :lersa.zc;;:];z?:scl)(r/okowego Konfiguruje czasy  krokowego przyspieszania oraz

Ewgln?ania A T e zwalniania dla silnika w oparciu o parametry zdefiniowane | str.95
. . zy dla zaciskéw wielofunkeyjnych.

zacisku wielofunkcyjnego

Konfiguracja przejsciowej s X N . .

sy e Umozliwia modyfikacje gradientdw przyspieszania oraz <97

przyspieszania (Acc) /

zwalniania bez konfigurowania zaciskdw wielofunkcyjnych.

[
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Podstawowe zadania Opis Odnosnik
zwalniania (Dec)
{czestotliwosd)
. Umozliwia modyfikowanie wzorcow gradientu
Konfiguracja wzorca ) o -
) . przyspieszania i zwalniania. Podstawowe wzorce do
przyspieszania (Acc) / - - . s5tr.98
. wyboru cbejmuja wzorce liniowe oraz okredlone krzywa
zwalniania (Dec)
typu S.
Polecenie zatrzymania Zatrzymyje bleza'lce przyspieszanie lub zwalnlanla’| '
) ) kontroluje funkcjonowanie silnika ze statg predkoscia.
przyspieszania {Acc) / A . L . str. 107
o Wielofunkcyjne zaciski muszg by¢ skonfigurowane dla tego
zwalniania (Dec) .
polecenia.
Konfiguruje falownik dla pracy silnika przy statym
Linfowy wzorzec pracy V/F momencie obrotowym. W celu ‘zach(')wama wymaganego | .,
momentu obrotowego czestotliwos¢ pracy moze sie
Zmienia¢ podczas pracy.
Konfiguruje falownik do pracy z silnikiem przy
Kwadratowy wzorzec pracy | wykorzystaniu kwadratowego wzorca redukgji V/F.
e e str.703
V/F Odpowiednimi obciazeniami do pracy z kwadratowa
redukeja V/F sg wentylatory oraz pompy.
Umozliwia uzytkownikowy skonfigurowanie wzorca V/F w
Konfiguracja wzorca V/F celu dostosowania do charakterystyki silnika. Ta
. . . . . . | strl104
uzytkownika konfiguracja przeznaczona jest do specjalnych zastosowan
silnikow, w celu uzyskania optymalnych osiagow.
Reczna konfiguracja falownika dla wytwarzania
. , chwilowego zwiekszania momentu obrotowego. Ta
Reczne zwiekszanie momentu \ ) NP
konfiguracja przeznaczona jest dla obcigzen ktére str.105
obrotowego ; .
wymagaja duzego rozruchowego momentu obrotowego,
takich jak podnodniki, dZzwigi oraz windy.
Automatyczna konfiguracja falownika, zapewniajaca
“autornatyczna regulacje” wytwarzajacy chwilowe
Automatyczne zwiekszanie | zwiekszenie momentu obrotowego. Ta konfiguracja str107
momentu obrotowego przeznaczona jest dla obcigzer wymagajacych duzego =
rozruchowego momentu obrotowego, takich jak
podnosniki, dZwigi oraz windy.
fesulscEnEEads Regulu 'Je naplec.le W)’/J.SC.IO‘WE doprom'radzane do 5|In'| ka' gdy
s zasilanie falownika rdzni sie od znamionowego napiecia str.107
wyjéciowego e -
wejsciowego silnika.
Rozpoczecie przyspieszania jest ogdlng metoda
rozpoczecia pracy silnika. Typowe zastosowanie obejmuje
konfiguracje przewidujaca przyspieszanie silnika do
Rozpoczecie przyspieszania | osiggniecia czestotliwosci docelowe] w odpowiedzi na sstr.108
polecenie uruchomienia, jednak mozliwe jest
zdefiniowanie innych warunkéw uruchomienia lub
przyspieszania.
Uruchomienie po hamowaniu | Kenfiguruje falownik w celu przeprowadzenia hamowania | sir. 108
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Podstawowe zadania Opis Odnosnik
statopradowym statopradowego (DC) przed ponownym rozpoczeciem
obracania sie silnika. Ta konfiguracja jest wykorzystywana
gdy silnik bedzie obracat sie zanim zostanie doprowadzone
napiecie z falownika.
Zatrzymanie ze zwalnianiem jest typowa metoda
wykorzystywana do zatrzymywania silnika. Silnik zwalnia
Zatrzymanie ze zwalnianiem | do OHz i zatrzymuje sie na polecenie zatrzymania, jednak | str.109
moga by¢ zdefiniowane inne warunki zatrzymywania lub
zwalniania.
Konfiguruje falownik do wykorzystywania hamowania
statopradowego (DC) podczas zwalniania silnika.
Zatrzymanie przez (Czestotliwos¢ przy ktdre ma miejsce hamowanie
. . . - str.110
hamowanie statopradowe statopradowe musi zostac zdefiniowana, a podczas
zwalniania, gdy silnik osigga zdefiniowana czestotliwosd,
zostaje zastosowane hamowanie statopradowe.
Konfiguruje falownik w celu przerwania zasilania silnika
Zatrzymanie wybiegiem poprzez uzycie polecenia zatrzymania. Silnik bedzie str.111
pracowat swobodnie do czasu az zwolni i sie zatrzyma.
. . Konfiguruje falownik w celu zapewnienia optymalnego
Hamowanie na granicy AP . ; ;
o ; zwalniania silnika, bez wyzwalania zabezpieczenia str.111
napiecia na szynie DC o
nadnapieciowego.
. s Konfiguruje wartosci graniczne czestotliwosci referencyjnej
Konfiguracja czestotliwosci . . . .
) . | poprzez zdefiniowanie czestotliwosci poczatkowej oraz str.108
poczatkowej / maksymalnej .
maksymalnej.
Konfiguracja gornej/dolnej | Kenfiguruje wartosci graniczne czestotliwosci referencyjnej
wartosci granicznej poprzez zdefiniowanie goérnej oraz dolnej wartosci str.114
czestotliwosci granicznej.
Pomijanie czestotliwoéa Konﬁgu‘rUJe'fe‘lIovynlk w cely unlk.meaa pracy 5|In|ka‘z 116
czestotliwosciami wywoltujacymi rezonans mechaniczny.
Stosuje sie do skonfigurowania 2-go trybu pracyi
Konfiguracja 2-go trybu pracy | przelaczania pomiedzy trybami pracy zgodnie z str117
wymaganiami uzytkownika.
Kgnﬁguraga sterowa‘n 'az Umozliwia uzytkownikowi poprawienie reakgji zaciskow
uzyciem wielofunkcyjnych e . sir.118
s s wej$¢ wielofunkeyjnych.
zaciskow wejsciowych
Konfiguracja komunikacji P2P Korlﬁ gurye fa.low.r’ulfw celg d:z |elen|:a1 N urz:qdzer\ am! st 120
wejsciowymi i wyjsciowymi z innymi falownikami.
Konfiguracja klawiatury z Umozliwia uzytkownikowi kontrolowanie wielu
wielodostepem (Multi- falownikdw za pomoca jednego urzadzenia str.121
keypad) kontrolujacego.
Konfiguracja sekwendji Umozliwia uzytkownikowi realizacje prostych sekwencjiz
. . o ‘- . X str.123
uzytkownika uzyciem réznych blokéw funkcyjnych.

[
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4.1 Ustawianie zrodia czestotlowosci

Falownik S100 umozliwia wykorzystanie kilku metod  ustawiania i modyfikowania czestotliwosci
referencyjnej dla pracy. Mozna wykorzystywac klawiature, analogowe wejscia [na przykfad
sygnaly napieciowe (V1,V2} i pradowe (12)], lub R5-485 (sygnaty cyfrowe ze sterownikdw wyzszego
poziomu, takich jak komputer osobisty lub programowalny sterownik logiczny).

Kod Nazwa Wyswietlacz Ustawmmfe Zakres-; - Jednostka
LCD etrow ustawiania
0 KeyPad-1
(Klawiatura-1)
. . KeyPad-2
Zrodt’fotr . ! {Klawiatura-2)
Funkcjono- ;f:lerfi;ig:i?:c' 2 W
wanie Frg Y Ref FreqSrc (4 |V2 0-12 -
. {Zrodio
(Operation) . 5 |12
zadawania 5 [Intags
czestotliwosci) n
8 |Field Bus
12 Pulse
{Impulsowe)

4.1.1 Klawiatura jako zrédlo (ustawienie KeyPad-1)

Mozna zmodyfikowac czestotliwosc referencyjna poprzez uzycie klawiatury i zastosowanie zmian
poprzez nacisniecie klawisza [ENT]. W celu uzycia klawiatury jako Zrédta sygnatu wejsciowego
czestotliwosci odniesienia, nalezy przejs¢ do kodu Frq (Zrodto czestotliwosci odniesienia) w

grupie Operation i zmieni¢ wartos¢ parametru na 0 (Keypad-1 - Klawiatura-1). Wprowadzic¢
czestotliwosc referencyjng dla pracy w kodzie 0.00 (czestotliwosc sterujacg - Command Frequency)
w grupie Operation.}

Wyswietlacz  Ustawianie Zakres

od LCD parametrow ustawiania dednostia
Zrédio
Frq czestotliwosci FreqRefSrc |0 |KeyPad-1 |0-12
Operation referencyjnej
agp |CEsstotliwose 0.00 Min do Max Frg* |Hz
referencyjna

* Nie mozna ustawic czestotliwosci referencyjnej przekraczajacej czestotliwosc maksymalng (Max.
Frequency}, skonfigurowana poprzez dr.20.
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4.1.2 Klawiatura jako zrédlo (ustawienie klawiatury 2 - KeyPad-2)

Do zmodyfikowania czestotliwosci referencyjnej mozna uzy< klawiszy[a] oraz [Y]. W celu uzycia
tego jako drugiej opcji, nalezy ustawic klawiature jako zrodto czestotliwosci referencyjnej,
przechodzac do kodu Frq (Zrodio czestotliwosdi referencyjnej) w grupie Operation i zmienié
wartos¢ parametru na 1(klawiatura 2 - Keypad-2). Pozwala to na zwiekszenie lub zmniejszenie

wartosci czestotliwosci referencyjnej poprzez naciskanie klawiszy [4] oraz [v].

Wyswietlacz = Ustawianie Zakres
LCD parametréw ustawiania

Jednostka

Zrodio 0D
Frg czestotliwosci FreqRefSrc |1 |KeyPad-2 |0-12 - — %
Operation referencyjnej %
0go | CZestotliwose 0.00 Min do Max Frg* | Hz =
referencyjna

* Nie mozna ustawi¢ czestotliwosci referencyjnej przekraczajacej czestotliwosc

maksymalng (Max. Frequency), skenfigurowang poprzez dr.20.

4.1.3 Zrédlo w postaci zacisku V1

Mozna nastawiac i modyfikowad czestotliwosc referencyjng ustalajgc napieciowe sygnaty
wejsciowe z wykorzystaniem zacisku V1. Nalezy stosowac sygnaty wejsciowe z zakresu od 0 do
10V (unipelarne) jedynie do ruchu w przéd. Dla obydwu kierunkow nalezy stosowac napieciowe
sygnaly wejsciowe z zakresu od -10 do +10V (bipolame}, przy czym ujemne napieciowe sygnaty
wejsciowe 53 wykorzystywane dla operacji zwigzanych z ruchem do tytu.

4.1.3.1 Ustalanie czestotliwosci referencyjnej dla sygnatu wejsciowego 0-10V

Ustawic kod 06 (polaryzacja V1 -V1 Polarity) na 0 (tryb unipolarmy) w grupie zaciskdw wejsciowych
{Input Terminal) (IN). Uzy¢ napieciowego sygnatu wyjsciowego ze zrodta zewnetrznego lub uzyc
napieciowego sygnatu wyjsciowego z zacisku VR w celu zapewnienia sygnatow dlaV1.Na
ponizszych schematach pokazano potaczenia kablowe wymagane dla kazdege z zastosowan.

N
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[Uzycie zrodla zewnetrznego]

[Uzycie zrodta wewnetrznego (VR)]

Wyswietlacz = Ustawianie Zakres
7 o Jednostka
LCD parametrow ustawiania
Operation | Frq ZrOdJ{OCZ?StC.JtIIWOSC' FreqRefSrc |2 |V1 0-12 -
referencyjnej
Maksymalna Crestotlivosé 0.00-
01 | czestotliwose, Freq at 100% 2SOt czestotliwosé |Hz
L maksymalna
wejscie analogowe maksymalna
Monitor wejsciowy | V1
05 V1 MonitorV] 0.00 0001200 |V
06 | Opcje polaryzacjiVl | V1 Polarity [0 |Unipolar 0-1 -
gy |Otala czasowafittu v, g g 0-10000  |ms
wejsciowego V1
og | Minimalne napiecie |\, oy 1 000 0.00-10.00 |V
wejsciowe V1
Minimalna wartos¢
In 09 |napiecia sygnalu V1 Percyl 0.00 0.00-100.00 |%
wyjsciowego V1 (%)
Maksymalna
10 |wartos¢ wejsciowa | V1 Voltx2 10.00 0.00-1200 |V
V1
Maksymalna
jq | Wwartoscnapieda Iy oy 10000 0-100 %
sygnalu
wyjsciowego V1 (%)
Odwrécenie .
16 charakterystyki V1lInverting [0 |No 0-1 -
Poziom kwantyzagji |V1 000%004- |,
17 V1 Quantizing 004 10.00 %

* W przypadku wybrania ‘0’ kwantyzacja jest zablokowana.

Informacje dotyczace ustawien napiecia wejsciowego 0-10V

Kod

IN.01 Freq -

czestotliwosc dla

100%

\ Opis

Kenfiguruje czestotliwosé referencyjng przy maksymalnym napieciu wejéciowym
gdy potencjometr jest podigczony do bloku zaciskéw sterowania. Czestotliwosé
ustalona kedem In.01 staje sie czestotliwoscia maksymalna tylko jesli wartosé
ustawiona w kodzie In.11 (lub In.15) wynosi 100(%).

+ Nastawic¢ kod In.01 na 40.00 i uzy¢ wartosci domysinych dla koddw In.02-In.16.
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Kod

\ Opis
Silnik bedzie pracowat z czestotliwoscia 40.00Hz gdy do V1 doprowadzony
bedzie sygnat wejsciowy 10V.

* Ustawi¢ kod In.11 na 50.00 i uzy¢ wartosci standardowych dla koddw In.01-
In.16. Silnik bedzie pracowat z czestotliwoscig 30.00Hz (50% domysinej
czestotliwosci maksymalnej — 60Hz) gdy do V1 doprowadzony bedzie sygnat
10V.

In.05 V1 Monitor[V]

Konfiguruje falownik dla kontrolowania napiecia wejsciowego na V1.

In.07 Filtr V1

Filtr V1 moze by¢ uzyty gdy wystepuja duze zmiany pomiedzy czestotliwosciami
referencyjnymi. Zmiany moga zostac ostabione poprzez zwiekszenie statej
czasowej, ale bedzie to wymagato zwiekszenia czasu odpowiedzi.

Wartosc t (czas) wskazuje czas potrzebny dla osiggniecia czestotliwosci réwnej
63% czestotliwosci referencyjnej, gdy zewnetrzne napiecia wejsciowe sg
dostarczane wielostopniowo.

Sygnat wejsciowy V1 z

Y —

Czestotliwos¢
1009 |- -nmm e

Filtr V1 ()

[Filtr V1]

IN.08 V1 Volt x1-
In.11V1 Percy2

Parametry te uzywane s3 do konfigurowania poziomu gradientu oraz wartosci
przesuniecia (offset) czestotliwosci wyjsciowej (OutputFrequency), w oparciu o
napiecie wejéciowe (Input Voltage).

Czestotliwos¢ odniesienia

In.11

In.09

Wejscie V1

LSis | o
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Kod

Opis

[Volt x1-In.11 V1 Perc y2]

IN.16 V1 Inverting

Odwraca charakterystyke wejscia. Nalezy nastawic ten kod na 1 {Tak - Yes) jesli
chcemy odwr6ci¢ charakterystyke wejscia na odwrotna.

IN.17.¥1 Quantizing

Kwantyzacja moze by¢ stosowana gdy wystepuje wysoki poziom zaktdcen w
analogowym sygnale wejsciowym (zacisk V1).

Kwantyzacja jest uzyteczna gdy pracujemy z systemem wrazliwym na zaktdcenia,
poniewaz thumi sygnat zakt6cajacy (szum). Jednak kwantyzacja zmniejszy czutosé
systemu {(wynikowa moc czestotliwosci wyjsciowej zmniejszy sie w poréwnaniu z
analogowym sygnatem wejsciowym).

Mozna rowniez wiaczy< filtr dolnoprzepustowy stosujac kod In.07 w celu
zmniejszenia zaktdcen, jednak zwiekszenie wartosci zmniejszy czutosé i moze
spowodowad pulsacje {tetnienia) czestotliwosd wyjsciowej.

Wartosci parametrow dla kwantyzacji odnosza sie do wartosci procentowe
opartej na maksymalnym sygnale wejsciowym. Dlatego, jesli wartos¢ jest
nastawiona na 1% maksymalnego analogowego sygnatu wejsciowego (60Hz), to
czestotliwose wyjsciowa zwiekszy sie lub zmniejszy od 0.6Hz na zmiane réwng
0.V

W przypadku zwiekszenia analogowej wartosci wejsciowe], zwiekszenie sygnatu
wejsciowego do 75% nastawionej wartosci zmieni czestotliwosé wyjsciows, a
wtedy czestotliwos¢ zwiekszy sie odpowiednio do nastawionej wartosci.
Podobnie, gdy analogowy sygnat wejsciowy zmniejszy sie, zmniejszenie sygnatu
wejsciowego do 75% nastawionej wartosci wywota poczatkowa zmiane
czestotliwosci wyjsciowej.

W efekcie, czestotliwosé wyjsciowa bedzie rézna przy przyspieszaniu oraz przy
zwalnianiu, zmniejszajac wplyw zmian analogowego sygnatu wejsciowego na
czestotliwosé wyjsciowa.
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Kod \ Opis

Czestotliwosc
wyjsciowa (Hz)

] e, 1%
59.4f---rnnrrnnrnneanes Lt

>

12}

0647~

4 Lo

0.025 0.1 0.2 9.925 10
0.075 0.175 9.975

[Kwantyzacja V1]

diseg

Wejscie analogowe (V)

T1
()
Q
—+
c
—
M
(7]

4.1.3.2 Ustawianie czestotliwosci referencyjnej dla wejscia -10-10V

Ustawic kod Frq (zradlo czestotliwosci referencyjnej} w grupie Operation na 2 (V1), a nastepnie
ustawic kod 06 (polaryzacja V1) na 1 (tryb bipolarny) w grupie zaciskdw wejsciowych (Input
Terminal) {IN). W celu zapewnienia sygnatu wejsciowego dla V1 nalezy uzy¢ napiecia wyjsciowego
z zewnetrznego zrodla.

o—\J 1
e

[okablowanie zacisku V1]

Czestotliwos¢ dla ruchu do przodu

-10~0V 0~10V

Napiecie wejsciowe

Czestotliwos¢ dla ruchu do tytu [Napiecie wejscia bipolarnego i czestotliwose wyjsciowal
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Wyswietlacz  Ustawianie Zakres

Jednostka

LCD parametrow ustawiania

Operation | Frg Zrédio CZ?St?thWOSCI FreqRefSrc |2 | V1 0-12 -

referencyjnej
Czestotliwos¢ dla o

o1 |maksymalnego Freq at 100% | 60.00 Czestotliwosé | Hz
analogowego

S maksymalna

sygnatu wejsciowego

05 \'\/ﬁon'torwejsc'owy V1 Monitor | 0.00 000-1200V |V

06 | OPdepolayzadiVl ly poie, g | TP 0-1 -

bipolarny
g |Minimalne napiecie |\ yoe1 {000 1000-000V |V
In wejsciowe V1

Sygnal wyjsciowy V1

13 przy minimalnym V1-Percyl |0.00 -100.00-0.00% | %
napieciu (%)
Maksymalne

14 napiecie wejsciowe |V1-Voltx2 |-1000 -12.00-0.00V |V
V1
Sygnal wyjsciowy V1

15 przy maksymalnym  [V1-Percy2 |-100.00 -100.00-0.00% | %
napieciu (%)

Kierunki obrotow dla roznych napieciowych sygnatow wejsciowych

Instrukeja / napiecie Napiecie wejéciowe

wejsciowe 0-10V
FWD Do przodu Do tylu
REV Do tytu Do przodu

Informacje dotyczace ustawiania napieciowego sygnatu wejsciowego -10-10V

Kod

In.12V1-volt x1-
In.15V1- Percy2

Opis

Ustawia poziom gradient oraz wartos¢ przesuniecia czestotliwosci wyjsciowej
wzgledem napiecia wejsciowego. Kody te wyswietlane s3 tylko gdy kod In.06 jest
nastawiony na 1 (tryb bipoclarny).

Przykladowo, jesli minimalne napiecie wejsciowe (naV1) jest nastawione naa-2
(V) przy wspotczynniku wyjsciowym 109, a maksymalne napiecie jest
nastawione na -8 (V) odpowiednio przy wspétczynniku wyjsciowym 80%, to
czestotliwose wyjsciowa bedzie sie zmieniata w zakresie 6 - 48 Hz.
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Kod Opis
Sygna In.14 In.l12
wejsciowy ~ -8V: -2V,
Vi : o
i In.13
In.15

diseg

Czestotliwos¢ referencyjna

T1
()
Q
—+
c
—
M
(7]

[IN.12V1-volt X1-In.15V1 Percy]

Szczegdtowe informacje dotyczace analogowych sygnaldw wejsciowych 0—+10V,
nalezy zapoznac sie z opisami kodéw In.08 V1 volt x1-In.11 V1 Perc y2 na stronie
65.

4.1.3.3 Ustawianie czestotliwosci referencyjnej za pomoca pradu wejsciowego (12)

Mozna ustawiac | modyfikowac czestotliwosc referencyjng za pomoca pradu wejsciowego
doprowadzanego do zacisku 12 po wybraniu pradowego sygnatu wejsciowego w SW 2. Ustawic
kod Frq (zradto czestotliwosci referencyjnej) w grupie Operation na 5 (12) i doprowadzi¢ prad
wejsciowy 4-20mA do 12

Wyswietlacz  Ustawianie Zakres

LCD parametréw  ustawiania Jednostka

Grupa Kod | Nazwa

Operation | Frg Zrodio czgstgthwoso Freq Ref Src |5 12 0-12 -
referencyjnej
Czestotliwosc przy
o1 |Maksymalnym Freqat 100% | 60.00 S Hz
analogowym sygnale q e czgstotliwose
wejéciowym maksymalna
50 |Monitorwejsciowy |2 |12 Monitor | 0.00 000-24.00 |mA
In 5y |taaczasowaliitu ), 10 0-10000  |ms
wejsciowego 12
53 |Minimalny prad 2Curx1  |400 000-2000 |mA
wejsciowy |2
Sygnat wyjsciowy |2
54 | przy pradzie 12 Perc y1 0.00 0-100 %
minimalnym (%)

[
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Kod Wyswietlacz Ustawmm’e Zakre.f.‘ . Jednostka
LCD parametrow ustawiania
55 | Maksymalny prad 2Currx2  |20.00 000-2400 | mA
wejsciowy |2
Sygnal wyjsciowy 12
56 | przy pradzie 12 Perc y2 100.00 0.00-10000 |%
maksymalnym (%)
Odwrécenie . .
61 charakterystyki 12 12 Inverting |0 Nie (No) |0-1 -
. Lo |12 0%,0.04- .
62 | Poziom kwantyzacji 12 Quantizing 0.04 10.00 Yo

* W przypadku wybrania ‘0’ kwantyzacja jest zablokowana.

Informacje dotyczace ustawien pradu wejsciowego (12)

Kod Opis
Konfiguruje czestotliwosc referencyjng dla pracy pry pradzie maksymalnym (gdy
In.56 jest ustawiony na 100%),.

o JesdliIn.01 jest nastawiony na 40.00Hz, a dla In.53-56 uzywane sa ustawienia

In.01 Freq at 100% domysélne, to prad wejsciowy (maks.) 20mA doprowadzony do 12 spowoduje
(czestotliwosc dla wytworzenie czestotliwosci referencyjnej rownej 40.00Hz.
100%) o JedliIf In56 jest ustawiony na 50.00 (%), a dla In.01 {60Hz) oraz In.53-55

zostaty uzyte wartosci domyélne, to prad wejsciowy 20mA (maksymalnie)
doprowadzony do 12 spowoduje wytworzenie czestotliwosci referencyjnej
rownej 30.00Hz (50% z 60Hz).

Monitor In.50 |12 Uzywany do kontrolowania pradu wejsciowego na 2.

Konfiguruje czas dla czestotliwosci pracy potrzebny do osiggniecia 63%
czestotliwosci docelowej przy pradzie wejsciowym na |2,

Konfiguruje poziom gradient oraz warto$¢ przesuniecia czestotliwosci
wyjsciowej,

Filtr In52 12

Czestotliwos¢ referencyjna

In.56

In.53 12 Curr x1-
IN56 12 Perc y2

In.54

Wejscie 12

In.53 In.55
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[Konfiguracja gradientu oraz przesuniecia w oparciu o czestotliwos¢ wyjsciowa]

4.1.4 Ustawianie czestotliwosci referencyjnej za pomocg napiegcia
wejsciowego (zacisk 12)

Mozna nastawiac i modyfikowac czestotliwosc¢ referencyjna za pomoca napiecia wejsciowego na
zacisku 12(V2) nastawiajgc SW2 na V2. Ustawi¢ kod Frq (zrodto czestotliwosc referencyjnej) w

diseg

grupie Operation na 4 (V2) i doprowadzi¢ napiecie wejsciowe 0—12V do 12 (=V2, analogowy zacisk

wejsciowy pradu/napiecia). Kody In.35-47 nie beda wyswietlane gdy (2 jest ustawiony na
odbieranie pradu wejsciowego (parameter kodu Frq jest ustawiony na 5).

T1
()
Q
—+
c
—
M
(7]

Wyswietlacz LD Ustawiani’e Zakre? . Jednost
parametrow ustawiania ka
Zrodio
Operation |Frq | czestotliwosc Freq Ref Src 4 V2 0-12 -

referencyjnej
Wyswietlacz

35 sygnatu V2 Monitor 0.00 0.00-12.00 V
wejsciowego V2
Stala czasowa filtru

37 sygnatu V2 Filter 10 0-10000 ms
wejsciowego V2

3g | Minimaine napiecie |,y g 0.00 000-1000 |V
wejsciowe V2
Sygnat wyjsciowy

39 |Whpzy V2 Perc y1 0.00 000-10000 [%
minimalnym

In napieciu V2

Maksymalne

40 napiecie wejsciowe |V2Volt x2 10.00 0.00-10.00 i
V2
Sygnat wyijsciowy

a1 |Woprzy V2 Percy2 100.00 000-10000 |%
maksymalnym
napieciu V2
Odwrécenie .

46 charakterystykiV2 V2 Inverting 0 No 0-1 -

47 C;Z'Om kwantyzadji |\ > Quantizing  |0.04 ?3).80’ 004~ 1oy

[
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* W przypadku wybrania ‘0’ kwantyzacja jest zablokowana.

4.1.5 Ustawianie czestotliwosci za pomoca wejscia impulsowego Tl

Ustali¢ czestotliwosc referencyjna poprzez ustawienie kodu Frq (Zrédto czestotliwasci
referencyjnej) w grupie Operation na 12{(impuls - Pulse). W przypadku standardowego

wejscia/wyjscia, ustawic In.69 P5 Define na 54(Tl) i doprowadzi¢ impulsy o czestotliwosci 0-

32.00kHz do P5.

Wyswietlacz

Ustawianie

Zakres

Operation | Frg

Zrodio
czestotliwosci
referencyjnej

LCD

Freq Ref Src

ustawiania

0-12

69

Ustawianie funkgji
zacisku P5

P5 Define

0-54

01

Czestotliwosc przy
maksymalnym
analogowym
sygnale
wejsciowym

Freq at 100%

60.00

0.00-
czestotliwosé
maksymalna

Hz

91

Wyswietlanie
impulsowego
sygnatu

wejsciowego

Pulse Monitor

0.00

0.00-50.00

kHz

92

Stata czasowa filtru
wejsciowego Tl

Tl Filter

10

0-9999

ms

Minimalna
czestotliwosé
impulséw
wejsciowych Tl

TIPIsx1

0.00

0.00-32.00

kHz

94

Sygnat wyjsciowy
w % przy
minimalnej
czestotliwosci Tl

Tl Percy1

0.00

0.00-100.00

%

95

Maksymalna
czestotliwosé
wejsciowa
impulsow Tl

TIPIsx2

32.00

0.00-32.00

kHz

96

Sygnat wyjsciowy
w % przy
maksymalnej
czestotliwosci
impulsow Tl

Tl Percy2

100.00

0.00-100.00

%
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Wyswietlacz Ustawianie Zakres Jedno
LCD ametrow ustawiania stka
Odwrdcenie .
97 charakterystki Tl Tl Inverting 0 |No 0-1 -
Poziom . 0.00%, 0.04—
! 0,
98 kwantyzacji T TIQuantizing |0.04 10.00 Yo

*Daane zaznaczene szarym cieniem maja zastosowanie jedynie dla standardowego

wejscia/wyjscia.

*W przypadku wybrania ‘0" kwantyzacja jest zablokowana.

Informacje dotyczace ustawiania impulsowych sygnalow wejsciowych

Kod

In.69 P5 Define

Opis

W przypadku standardowego wejscia/wyjscia, wejscie impulsowe Tl oraz wejscie
wielofunkcyjne P5 dzielg ten sam zacisk.

Ustawic In.69 P5, zdefiniowad na 54(TI).

In.01 Freq at 100%

Konfiguruje czestotliwosc referencyjna przy maksymalnym impulsowym sygnale
wejsciowym. Czestotliwosc referencyjna jest oparta na 100% wartosci ustawionej

za pomocg In.96.

* Jedlikod In.01 jest ustawiony na 40.00, a kody In.93-96 s3 ustawione na
wartosdci domysine, to sygnat wejsciowy o czestotliwosci 32kHz
doprowadzony do Tl daje czestotliwosé referencyjng réwng 40.00Hz.

o Jesli In.96 jest ustawiony na 50.00 a kody In.01, In.93-95 s3 ustawione na
wartosci domysine, to doprowadzenia do zacisku Tl sygnatu wejsciowego o
czestotliwosci 32kHz powoduje wytworzenie czestotliwodci referencyjnej

réwnej 30.00Hz.

In.91 Monitor
impulsowy

Wyswietla czestotliwos¢ impulséw doprowadzanych do T,

[In.92 Tl Filtr

Ustala czas dla impulsowego sygnatu wejsciowego naTl, potrzebny do
osiggniecia 63% swojej czestotliwosci nominalnej (gdy czestotliwos¢ impulséw

zmienia sie wielostopniowo).

IN93TIPls x1-
IN96TI Perc y2

Konfiguruje wartosci poziomu gradientu oraz przesuniecia dla czestotliwosci

wyjsciowej.

Czestotliwos¢ referencyjna

In.96

In.94

In.93 In.95

Sygnat wejsciowy TI

[
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IN.97 Tl Inverting—
In.98 Tl Quantizing

Identycznie z In.16-17 (patrz In.16 V1 Inverting/In.17.¥1 Quantizing na stronie 65).

4.1.6 Ustawianie czestotliwosci referencyjnej z wykorzystaniem
komunikacji RS-485

Falownikiem mozna sterowa¢ za pomoca sterownikdw wyzszego poziomu, takimi jak komputery
osobiste oraz programowalne sterowniki logiczne, wykorzystujac komunikacje w standardzie RS-
485, Ustaw¢ kod Frq (Zrodio czestotliwosci referencyjnej) w grupie Operation na 6{Int 485) i uzy¢
do komunikacji sygnatowych zaciskéw wejsciowych RS-485 (S5+/5-/SQ).

Wyswietlacz Ustawianie  Zakres

LCD rametrdw  ustawiania Jednostia
Operation | Frq | Zrodio czestotliwosci referencyjnej | Freq Ref Sre |6]Int485  |0-12 -
01 Identyfikator falownika dla Inta8sstD |- |1 1-250 i
zintegrowanej komunikacji R5-485
ModBus
- . 0 RTU
0 Protok(?’fsztegrowanej Int485 1 Reserved |0-2 -
komunikacji Proto
5 LS Inv
In 485
Szybkos¢ zintegrowanej Int485
03 ko)rlnunikacji ’ J BaudR 3| 9600 bps |07 ]
0| D8/PN/S1
04 Konfiguracja ramki zintegrowanej | Int485 1| D8/PN/S2 0-3 )
komunikacji Mode 2| D8/PE/ST
3| D8/PO/ST

4.2 Utrzymywanie czestotliwosci za pomoca wejscia
analogowego

W przypadku ustawiania czestotliwosci referencyjnej za pomoca wejscia analogowego w bloku
zaciskow sterowania, to mozna utrzymywac czestotliwosé robocza falownika poprzez

przyporzadkowanie wielofunkcyjnego wejscia jako zacisku analogowego utrzymywania
czestotliwosci. Czestotliwosc robocza bedzie sprzezona z analogowym sygnatem wejsciowym.
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Wyswietlacz Ustawmm’e Zakre.f.‘ . Jednostka
LCD ametrow ustawiania
0 |Keypad-1
1 |Keypad-2
Zrodio i z;
Operation | Frg czestotliwosci Freq Ref Src 5 2 0-12 -
referencyjnej
6 |Int485
8 |Field Bus
12 | Pulse
Konfiguracja Px Define(Px:
In 65-71 | 0 o o1-p7) 21| AnalogHold |0-54 -

saJnjes4
diseg

Czestotliwosc
referencyjna

Czestotliwos¢ robocza.

Px
Sygnat

uruchomienia

4.3 Zmiana wyswietlanych jednostek (Hz<obr./min.)

Mozna zmieniac jednostki uzywane do wyswietlania predkosci rogoczej falownika ustawiajac Dr.
21 {(wybor jednostki predkosci — Speed unit selection) na 0(Hz) lub 1{obr./min. - Rpm). Funkcja ta
jest dostepna jedynie przy pemocy klawiatury z wyswietlaczem cieklokrystalicznym. Nalezy
ustawic¢ odpowiednig liczbe biegunow silnika w BA-11.

Grupa Kod Nazwa Wyswietlacz Ustawmm’e Zakre? . Jednostka
etrow ustawiania
0 Wyswietlanie w
dr 21 Wybor;{e c.jnostk| Hz/Rpm Sel HZ, - - 0-1 -
predkosci 1 Wyswietlanie w
obr./min.
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4.4 Czestotliwosci krokowe

Operacje wielostanowe moga by¢ przeprowadzane poprzez przyporzadkowanie roznych
predkosci (lub czestotliwosci} do zaciskow Px. Stan 0 wykorzystuje zrodio czestotliwosci
odniesienia ustawione za pomoca kodu Frq w grupie Operation. Wartosci parametru zacisku Px 7
{Predkos¢-L - Speed-L), 8 (Predkos¢-M - Speed-M) oraz 9 (Predkos¢-H - Speed-H) s3 rozpoznawane
jako instrukcje binarne i dziataja w pogltczeniu z instrukcjami uruchomienia Fx lub Rx. Falownik
pracuje zgodnie z czestotliwosciami ustawionymi za pomoca St.1-3 (czestotliwosc krokowa -
multi-stepfrequency 1-3), bA.53-56 (czestotliwosc krokowa - multi-stepfrequency 4-7), oraz
kombkinacjami instrukgji binarnych.

Wyswietlacz Ustawianie

Zakres ustawiania  Jednostka

LCD parametrow
Operation | 5t1— | Czestotliwoic StepFreg- |- 0 - czestotliwos¢ |,
st3 | krokowa 1-3 1-3 maksymalna
bA 53— | Czestotliwos¢ StepFreq- | 0 - czestotiiwos¢ ||,
56 |krokowa4-7 4-7 maksymalna
7 | Speed- i
L
65— | Konfiguracja zacisku | PxDefine |8 | Speed- 0-54 i
71 Px (Px: P1-P7) M
9 |Speed- i
In H
(zas trwania
syanatu dla wejscia,
89 | poktdrym jest InCheck 1 1-5000 ms
. Time
odczytywane jako
aktywne.
Informacje dotyczace ustawiania czestotliwosci krokowych
Kod Opis
Grupa Operation Konfiguracja czestotliwosci krokowych 1-3 {multi-stepfrequency1-3).
St 1-St3 Jedli uzywana jest klawiatura z wyswietlaczem ciekfokrystalicznym, to uzywany
Step Freq - 1-3 jest bA.50-52 zamiast St1-5t3 (czestotliwos¢ krokowa 1-3).
bA53-56 Konfiguracja czestotliwosci krokowej 4-7 {multi-step frequency4-7).
Step Freg-4-7

Whybrac zaciski do ustawiania jako wejscia predkosci krokowej, a nastepnie

In.65—71 Px Define ustawi¢ odpowiednie kody (In.65-71) na 7(Speed-L), 8(Speed-M), lub 9(Speed-H).

Zaktadajac, ze zaciski P3, P4 oraz P5 zostaty ustawione odpowiednio na Speed-L,
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Kod

Opis
Speed-M oraz Speed-H, dostepna bedzie nastepujgca operacja wielostanowa.

o)
Q
=
N

iy
P3 . | | Y
2 1 —] =
P5_ [ 4
X e
RX —

[Przyklad operadji predkosci krokowych]

Predkosé Fx/Rx P5 P4 P3
0 v - - -
1 v - - v
2 4 - v -
3 v - v v
4 v v - -
5 v v - v
6 4 v v -
7 v v v v

In.89 InCheck Time

Ustali¢ przedziat czasowy dla falownika dla sprawdzenia dodatkowych wejsé
bloku zaciskéw po odebraniu sygnatu wejsciowego.

Po nastawieniu In.89 na 100ms i cdebraniu sygnatu wejsciowego na P5, falownik
przez 100ms bedzie szukat sygnatéw wejsciowych na innych zaciskach, zanim
przejdzie do przyspieszania lub zwalniania opartego na konfiguracji P5.

4.5 Konfiguracja zrodet sygnatéow sterujacych

Rozne urzadzenia mogg by¢ wybrane jako urzadzenia wejsciowe dla falownika 5100. Urzadzenia
wejsciowe dostepne do wyboru obejmuja klawiature, wielofunkcyjny zacisk wejsciowy,
komunikacje RS-485 oraz adapter fieldbus.
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Wyswietlacz Ustawmm’e Zakre? . Jednostka
LCD etrow ustawiania
0 Klawiatura
Zradto sygnatu 1 Fx/Rx-1
Operation | drv sterujgcego Cmd Source* |2 Fx/Rx-2 04 -
(Start/ Stop} 3 Int 485
4 Field Bus

* Wyswietlane pod DRV-06 na klawiaturze z wyswietlaczem ciekltokrystalicznym.

4.5.1 Klawiatura jako zrodto sterujgcego sygnatu wejsciowego

Klawiatura moze by¢ wybrana jako Zrédto wejsciowego sygnalu sterujacego stuzace do wysylania
sygnatow sterujacych do falownika. Odpowiednia konfiguracje przeprowadza sie ustawiajac kod
drv (zrodio sygnatu sterujacege) na 0 (klawiatura). Nacisna¢ klawisz uruchomienia [RUN] na
klawiaturze w celu rozpoczecia pracy, oraz klawisz zatrzymania/kasowania [STOP/RESET] w celu
zakonczenia.

Kod Wyswietlacz Ustawmmfe Zakre? . Jednostka
LCD etrow ustawiania
Qperation | drv Zrod’r‘o sygnatu Cmd Source* |0 Klawiatura | 0—4 -
sterujacego

* Wyswietlanie pod DRV-06 na klawiaturze z wyswietlaczem cieklokrystalicznym.

4.5.2 Blok zaciskéw jako urzadzenie wejsciowe sygnaltéw sterujacych
(sygnaly sterujace ruchu do przodu/ do tylu)

Zaciski wielofunkcyjne maga by¢ wybrane jako urzagdzenie wejsciowe sygnatow sterujacych.
Takiej konfiguracji dokonuje sie poprzez ustawienie kodu drv (zrédto sygnatu sterujacego} w
grupie Operation na 1{Fx/Rx). Wybra¢ 2 zaciski dla operacji zwigzanych z ruchem do przodu oraz
do tylu, a nastepnie ustawi¢ odpowiednie kody (2 sposrod 5 koddw zaciskow wielofunkcyjnych,

In.65-71 dla P1-P7} odpowiednio na 1(Fx) oraz 2(Rx). To zastosowanie umozliwia jednoczesne

wlaczenie lub wylaczenie obydwu zaciskdw, co stanowi polecenie zatrzymania ktére spowoduje
przerwanie pracy falownika.

Ustawianie Zakres

Kod Nazwa Wyswietlacz LCD . > Jednostka
para ustawiania
Operation drv Zrod’(o sygnatu | Cmd Source 1 |Fx/Rx-1 04 ]
sterujgcego
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Ustawianie Zakres

Kod Nazwa Wyswietlacz LCD . e Jednostka
parametrow ustawiania
65-71 | Konfiguracja Px Define(Px: 1 |Fx )
In zacisku Px P1-P7) 2 R 0-54

* Wyswietlane pod DRV-06 na klawiaturze z wyswietlaczem ciekltokrystalicznym.

Sygnat sterujgcy ruchu w przéd / w tyl (Fwd/Rev) za posrednictwem zacisku
wielofunkcyjnego - informacje dotyczace ustawiania

Kod Opis
Operation group

drv— Cmd Source Ustawic¢ na 1 (Fx/Rx-1).

diseg

Wyznaczy< zacisk dla pracy z ruchem do przodu (Fx).

e IFBENE Wyznaczy¢ zacisk dla pracy z ruchem do tytu (Rx).

Soinjeo

Czestotliwosc
referencyjna

|G — |
RX S

4.5.3 Blok zaciskdw jako urzadzenie wejsciowych dla sygnatow
sterujacych (sygnaly sterujgce pracy oraz kierunku obrotu)

Zaciski sterujace mozna wybrac jako urzadzenie wejsciowe sygnatow sterujacych. Konfiguracje
przeprowadza sie poprzez ustawienie kodu drv {Zzrodto sygnatu sterujacego) w grupie na 2 {(Fx/Rx-
2}. Wybrac 2 zaciski dla sygnaléw sterujacych pracy oraz kierunku cbrotu, a nastepnie ustawic

odpowiednie kody (2 sposrdd 5 koddw zaciskow wielofunkcyjnych, In65-71 dla P1-P7)

odpowiednio na 1 (Fx) craz 2 (Rx). To zastosowanie wykorzystuje sygnat wejsciowy Fx jako sygnat
sterujacy uruchomienia, a sygnat wejsciowy Rx do zmiany kierunku obrotu silnika (Wlaczenie-Rx,
Whylaczenie-Fx).

Ustawianie Zakres

Wyswietlacz LCD . e Jednostka
parametrow ustawiania
Cparies Drv Zrod’(o sygnatu Cmd Source 2 |Fx/Rx-2 04 i
sterujacego
In 6571 | Konfiguracja Px Define (Px:P1 |1 |Fx 0-54 -
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Ustawianie Zakres

Kod Nazwa Wyswietlacz LCD . e Jednostka
parametrow ustawiania

zacisku Px -P7) 2 |Rx

* Wyswietlane pod DRV-06 na klawiaturze z wyswietlaczem cieklokrystalicznym.

Sygnat sterujacy uruchomienia oraz sygnat sterujacy zmiany kierunku do przodu /do tylu z
wykorzystaniem zacisku wielofunkcyjnego - informacje dotyczace ustawiania

Kod Opis

Operation group N )
drv Cmd Source Ustawi¢ na 2(Fx/Rx-2).

Przypisac zacisk sygnatowi sterujgcemu uruchomienia (Fx).

e PP Przypisac zacisk dla zmiany kierunku obrotu (Rx).

Czestotliwosé /\

FX S
RX o

4.5.4 System komunikacji RS-485 jako urzadzenie wejsciowe sygnatu
sterujgcego

Wewnetrzy system komunikacyjny RS-485 moze by¢ wybrany jako urzadzenie wejsciowe sygnatu
sterujacego poprzez ustawienie kodu drv (Zrédto sygnalu sterujgcego) w grupie Operation na
3{Int 485). Ta konfiguracja wykorzystuje sterowniki wyzszego poziomu, takie jak komputeru
osobiste lub programowalne sterowniki logiczne do sterowania falownika poprzez wysytanie i
odbieranie sygnatow za posrednictwem zaciskow S+, S-, oraz Sg w bloku zaciskow.

Wyswietlacz Ustawianie  Zakres

Grupa R LCD parametréw  ustawiania Jédnostia
Operation drv | Zrodio sygnatu sterujacego Cmd . 3 |Int485 0a i
Source
01 | ldentyfikator falownika dla INt4855t 1D | 1
. ) a 1-250 -
zintegrowanej komunikacji ID
02 | Protokétzintegrowane] Int485 0 | ModBus
- 0-2 -
M komunikacji Proto RTU
03 | Szybkos¢ zintegrowanej Int485 3 9600 bps
" 07 -
komunikacji BaudR
04 | Konfiguracja ramki Int485 0 |DB/PN/ 0-3 i
zintegrowanej komunikacji Mode 51

80 l LS7S




Nauka podstawowych funkgji

* Wyswietlane pod DRV-06 na klawiaturze z wyswietlaczem ciekltokrystalicznym.

4.6 Przelaczanie trybulokalnego / zdalnego

Przefaczanie trybu Ickalnego / zdalnego {Local/remote} jest uzyteczne dla sprawdzania dziatania
falownika lub dla wykenywania kontroli przy zachowaniu wszystkich wartosci parametrow.
Ponadto, w przypadku wystapienia niebezpieczenstwa, przelaczanie tego typu moze zostac
wykorzystane do przejecia kontroli i recznej obstugi systemu za pomoca klawiatury.

Klawisz [ESC] jest klawiszem programowalnym, ktéry moze zostac¢ skonfigurowany w celu ;EI g
przeprowadzania wielu funkgiji. Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale 3.2.4Konfigurowanie L
klawisza [ESC]  na stronie 44. S N
M
™ v 7
Wyswietlacz Ustawmmge Zakre.f.; . Jednostka
metrow ustawiania
dr 90 | [ESC]funkcje klawisza | - 2 |Lokalne/ 0-2
Zdalne )
Operation |drv | Zrodio sygnatu Cmd 1 |Fx/Rx-1 0-4
sterujacego Source* )

* Wyscietlane pod DRV-06 na klawiaturze z wyswietlaczem cieklokrystalicznym.

Informacje dotyczace ustawien przelaczania trybu lokalnego / zdalnego

(Local/RemoteMode)

Kod Opis
Ustawi¢ dr.90 na 2 {Lokalny/Zdalny) aby wykonaé przelaczanie trybu
lckalnego/zdalnego za pomoca klawisza [ESC]. Po ustawieniu wartosci falownik
automatycznie rozpocznie prace w trybie zdalnym. Zmiana z trybu lokalnego na

dr9o zdalny nie zmieni zadnych innych wartosci wezesniej skonfigurowanych

[E-SC] funkgje parametrow, i dziatanie falownika nie zmieni sie.

Klawisza Nacisnac klawisz [ESC] w celu przelaczenia trybu pracy z powrotem na tryb
Jokalny”. Lampka ustawiania SET bedzie mrugala, a falownik bedzie pracowat po
uzyciu klawisza pracy [RUN] na klawiaturze. Ponownie nacisng¢ klawisz [ESC] aby
przelgczyc tryb pracy z powrotem na “zdalny” Lampka SET zgasnie, a falownik
bedzie pracowat zgodnie z wczesniejsza konfiguracja kodu drv.

Uwaga

Funkcjonowanie w trybie lokalnym / zdalnym (Local/Remote)

*  Pelna kontrola nad falownikiem jest mozliwa za pomoca klawiatury podczas pracy w trybie
lokalnym.

[
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Podczas pracy w trybie lokalnym polecenia JOG beda dziataly tylko wtedy, gdy jeden z zaciskéw
wielofunkecyjnych P1-P7 (kody In.65-71} jest ustawiony na 13 (zezwolenie na prace - RUN Enable) a
odpowiedni zacisk zostanie wlaczony.

Podczas pracy w trybie zdalnym, falownik bedzie dziatat zgodnie z wczesdniej ustawionym Zrodtem
czestotliwosci referencyjnej oraz poleceniem (sygnatem wejsciowym) odebranym od urzadzenia
wejsciowego.

Jesli Ad.10 (praca w trybie uruchomienia przy wiaczaniu zasilania} jest ustawiony na 0 (nie - Noj, to
falownik NIE BEDZIE pracowat przy wilaczeniu zasilania, nawet gdy nastepujace zaciski bedg w
stanie wilgczenia:

- Zacisk pracy do przodu / do tytu (Fwd/Rev) (Fx/Rx)

- Zacisk JOG do przodu / do tylu (Fwd/Rev) (Fwd jog / Rev Jog)

- Zacisk wzbudzenia wstepnego

Aby obstugiwac falownik recznie za pomoca klawiatury, nalezy przetaczy¢ sie do trybu lokalnego.
Nalezy zachowac ostroznosé przy przetaczaniu z powrotem do trybu pracy zdalnej, poniewaz
falownik przestanie pracowac. Jesli kod If Ad.10 (uruchomienie przy wigczaniu zasilania) jest
ustawiony na 0 (nie - No), to sygnat sterujacy doprowadzany za posrednictwem zaciskow
wejsciowych bedzie dziatat TYLKO PO wylaczeniu i ponownym wiaczeniu wszystkich zaciskow
wymienionych powyzej.

Jedli falownik zostat poddany zerowaniu (przejscie do stanu poczatkowego} w celu skasowaniu
stanu samoczynnego wylaczenia podczas pracy, to falownik przetaczy sie do trybu pracy lokalnej
przy wiaczaniu zasilania, a petna kentrola nad falownikiem bedzie sie odbywata za pomoca
klawiatury. Falownik przestanie pracowac gdy tryb pracy zostanie przelaczony z“lokalnego”na
“zdalny” W tym przypadku sygnat sterujacy uruchomienia podany poprzez zacisk wejsciowy bedzie
pracowat TYLKO PO wezesniejszym wylaczeniu wszystkich zaciskdw wejsciowych.

Dziatanie falownika podczas przelaczania trybu lokalnego / zdalnego

Przefaczanie trybu pracy ze “zdalnego” na “lokalny” podczas pracy falownika spowoduje zatrzymanie
pracy falownika. Jednak przelgczenie trybu pracy z"lokalnego” na “zdalny” spowoduje, ze falownik
bezie pracowat w oparciu o Zrodto sygnatu sterujacego:

Analogowe sygnaly sterujace za posrednictwem wejscia zaciskowego: falownik bedzie
kontynuowat prace bez przerwy zgodnie z syglatem sterujacym doprowadzonymdo bloku
zaciskow. Jesli przy uruchamianiu do bloku zaciskéw doprowadzony jest odpowiadajacy wiaczeniu
{ON) sygnat pracy do tytu (Rx), to falownik bedzie pracowat,do tylu’, nawet jesli przed zerowaniem
pracowat,do przodu”w trybie pracy lokalnej.

Sygnaly sterujace Zrodet cyfrowych: wszystkie zrédia sygnatdw sterujacych z wyjatkiem zrédet
sygnatow sterujgcych bloku zaciskéw (ktdre sa Zréddiami analogowymi) sg cyfrowymi zrodtami
sygnatow sterujacych obejmujacymi klawiature, klawiature z wyswietlaczem cyfrowym, oraz zrédta
zwigzane z komunikacja. Falownik wstrzymuje prace przy przetaczaniu do trybu pracy zdalnej, a
nastepnie rozpoczyna prace gdy dostarczany jest nastepny sygnat sterujacy.

O Przestroga
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Przetaczania trybu lokalnego / zdalnego nalezy uzywac tylko gdy jest to konieczne. Niewlasciwe
przetaczanie trubdw moze skutkowac przerwaniem pracy falownika.

4,7 Zapobieganie pracy do przodu lub do tytu

Kierunek obrotu silnika moze by¢ skonfigurowany tak, aby pracowat on tylko w jednym kierunku.
Nacisniecie na klawiaturze ciektokrystalicznej klawisza ruchu do tylu [REV] spowoduje zwolnienie
silnika do OHz | zatrzymanie. Falownik pozostanie wlaczony.

males)
Grupa Kod | Nazwa WyswietlaczLCD | Ustawianie parametrow Zakre? . Jednostka 8 7
ustawiania — =
S e W cn
0 |Brak =
- 0]
Blokada 1 Blokowanie ruchu w (7]
Ad 09 . Run Prevent przod (Forward Prev) 0-2 -
kierunku -
Blokowanie ruchu w tyt
2
(Reverse Prev)

Informacje dotyczace ustawien blokowani ruchu do przodu / do tylu

Kod Opis
Wybrac kierunek do zablokowania.

Ustawienie Opis
Ad.09 Blokowanie || 0 Brak Brak ustawienia blokowania ruchu.
pracy {Run 1 Blokowanie ruch w | Ustawienie blokowania ruchu do przodu.
Prevent) przéd

2 Blokowanie ruchu | Ustawienie blokowania ruchu do tytu.

w tyl

4.8 Praca automatyczna

Sygnat sterujacy przy wlaczeniu zasilania moze by¢ ustawiony na rozpoczecie pracy falownika po
wlaczeniu zasilania, w oparciu o sygnaty sterujace bloku zaciskdw (jesli zostaty skonfigurowane). W
celu uaktywnienia uruchomienia przy witaczeniu zasilania nalezy ustawic kod drv (Zrodlo sygnatu
sterujacego) na 1 {Fx/Rx-1) lub 2 (Fx/Rx-2} w grupie Operation.

Wyswietlacz  Ustawianie Zakres
. o Jednostka
LCD parametrow ustawiania
. Zrédio sygnatu L |1, [Fx/Rx-1lub
Operation | drv sterujaceqo Cmd Source 2 | Ex/Rx2 0-4
Ad 10 |Praca Power-onRun |1 |Tak 0-1 -
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Wyswietlacz  Ustawianie Zakres

Grupa Kod Nazwa Jednostka

LCD parametréw ustawiania
automatyczna

* Wyswietlanie pod DRV-06 na klawiaturze z wyswietlaczem cieldokrystalicznym.

Sygnat
wejsciowy

Czestotliwosc

Sygnat : :
sterujacy e e S
Uruchomienia
Ad.10=0 Ad.10=1
Uwaga

* Samoczynne wylgczenie zwigzane z usterka moze zadziatac jesli falownik rozpoczyna prace gdy
obciazenie silnika (obcigzenie typu “wentylator”) znajduje sie w stanie pracy swobodnej. Aby tak sie
nie dziato, nalezy ustawic bit 4 na 1 w Cn. 71 (szukania predkosci} grupy Control. Falownik bedzie
wykonywat szukanie predkosci na poczatku pracy.

* Jesli szukanie predkosci nie jest uruchomione, to falownik rozpocznie prace w normalnym trybie
V/F i spowoduje przyspieszanie silnika. Jedli falownik zostat wytaczony bez uaktywnienia
uruchomienia przy wilaczeniu zasilania, to w celu rozpoczecia pracy przez falownik sygnat sterujacy
bloku zaciskéw musi zostac wytaczony, a nastepnie wlgczony ponownie.

@ Przestroga

W przypadku pracy z falownikiem z aktywnym uruchamianiem przy wiaczaniu zasilania nalezy
zachowac ostroznosé, poniewaz silnik zacznie sie obracac gdy falownik rozpocznie prace.

4.9 Reset i ponowne uruchomienie

Operacje zerowania i ponownego uruchomienia moga by¢ konfigurowane dla pracy falownika po
samoczynnym wylaczeniu spowodowanym usterka, w oparciu o zwiagzany z dziataniem sygnat
sterujacy bloku zaciskdw (jesli jest skenfigurowany). W przypadku wystapienia samoczynnego
wylaczenia w zwiazku z ustarka, to falownik odiacza sygnatd wyijsciowy i silnik bedzie obracat sie
swobodnie, Nastepne samaczynne wylaczenie w zwiazku z usterka moze zadziatac jesli falownik
rozpacznie prace gdy obcigzenie silnika znajduje sie w stanie swobodnegeo ruchu.

Wyswietlacz Ustawianie Zakres

LCD parametrow bty | Lo

Grupa Kod Nazwa

s | LSTS
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Wyswietlacz | Ustawianie Zakres
. e Jednostka
LCD parametrow ustawiania
Oberation drv | Zrodto sygnatu Cmd 1 |FxRx-1or |04 )
P sterujacego Source® 2 |Fx/Rx2
08 | Automatycznyrestart | RST Restart 0-1
po skasowaniu awarii 1 |Yes
lub jej zaniku
Pr 09 | Liczba préb Retry 0 0-10
autorestartu Number
10 | Czas pomiedzy Retry Delay 0-60
. . 1.0 sec
prébami autorestartu

* Wyswietlane pod DRV-06 w klawiaturze z wyswietlaczem ciektokrystalicznym.

Czestotliwoéc’:_‘ _‘

Sygnat E !

wejsciowy e —

Sygnat

sterujaoy | i —
Uruchomienia

Pr.08=0 Pr.08=1

saJnjes4
diseg

Uwaga

* Aby zapobiec wystepowaniu powtarzania samoczynnego wylgczenia na skutek usterki, nalezy
nastawi¢ Cn.71 (opcje szukania predkosci) bit 2 réwny 1. Na poczatku pracy falownik wykona
szukanie predkosci.

o Jesli szukanie predkosci nie jest uaktywnione, to falownik rozpocznie prace przyspieszajac silnik w
zwyklym trybie V/F. Jedli falownik byt wigczony bez uaktywnionego trybu 'kasowania i ponocwnego
uruchomienia, to sygnat sterujacy bloku zaciskdw musi zostaé najpierw wytaczony, a nastepnie
wiaczony ponownie, aby rozpoczac prace falownika.

0 Przestroga

W przypadku pracy z falownikiem z aktywnym uruchamianiem przy wiaczaniu zasilania nalezy
zachowac ostroznosd, poniewaz silnik zacznie sie obraca¢ gdy falownik rozpocznie prace.

[
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4,10 Ustalanie czasow przyspieszania i zwalniania

4.10.1 Czas przyspieszania / zwalniaia w zaleznosci od czestotliwosci
maksymalnej

Wartosci czasu przyspieszania / zwalniania (Acc/Dec} moga byc ustawione w oparciu o
czestatliwose maksymalna, a nie o czestotliwose pracy falownika. Aby ustawic wartosci czasu
przyspieszania / zwalniania na odpowiednio do czestotliwosci maksymalnej, nalezy ustawic bA. 08
{(wartos¢ cdniesienia - Acc/Dec reference) w grupie podstawowe] Basic na 0 (czestotliwos¢
maksymalna - Max Freq).

Czas przyspieszania, ustawiony kodem ACC (Acceleration time] w grupie Operation {dr.03 na
klawiaturze z wyswietlaczem cieklokrystalicznym) odnosi sie do czasu potrzebnego aby falownik
osiggnat czestotliwos< maksymalna ze stanu zatrzymania (0Hz). Podobnie, wartosc ustawiona w
kodzie dEC (czas zwalniania} w grupie Operation (dr.04 na klawiaturze z wyswietlaczem
cieldokrystalicznym) odnosi sie do czasu potrzebnego do powrotu do stanu zatrzymania (OHz) od
stanu odpowiadajacego czestotliwosci maksymalne].

Wyswietlacz  Ustawianie Zakres

LCD parametréw ustawiania jednostia
acc | |acTime  |200 00-6000 |sec
przyspieszania
Operation |dEC | Czas zwalniania DecTime 30.0 00-6000 |sec
Czestotliwosc 40.00-
20 maksymalna Max Freq 60.00 400,00 Hz
CZQStOtIWYOSC Czestotliwosi¢
referencyjna RampT
08 . . 0 |maksymalna |0-1 -
bA przyspieszania/ | Mode
- (Max Freq)
zwalniania
09 Skala czasowa Time scale 1 |0.1sec 0-2 -
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Czas przyspieszania / zwalniania w zaleznosci od czestotliwosci maksymalnej —-informacje
dotyczace ustawiania

Kod

\ Opis
W celu ustawienia czasu przyspieszania / zwalniania w oparciu o czestotliwosc
maksymalna nalezy ustawic¢ wartos¢ parametru na 0 (czestotliwos¢ maksymalna

- Max Freq).

Konfiguracja Opis

0 Max Freq Czasy ACCi DEC w odniesieniu do f max

1 Delta Freq Czasy ACC i DEC w odniesieniu do
biezacej f

Jesli na przyktad czestotliwos¢ maksymalna wynosi 60.00Hz, to czasy

bA.08
Tryb jednostajne] przyspieszania / zwalniania (Acc/Dec) s3 ustawione na 5 sekund, a czestotliwosé
zmiany T odniesienia dla pracy jest ustawiona na 30Hz (potowa z 60Hz), stad czas
(Ramp T Mode) wymagany do osiggniecia 30Hz wynosi 2.5 sekundy (potowa sposréd 5 sekund).
Czestotliwos¢
maksymalna [~
Czestotliwose
Sygnat sterujacy ' : |
uruchomienia : ;
Czas Czas
przyspieszania zwalniania
Uzycie skali czasowej dla wszystkich wartosci zwiazanych z czasem. Jest to
szczeqgdlnie uzyteczne gdy ze wzgledu na charakterystyke obciazenia
wymagane jest dokladniejsze okresdlenie czaséw przyspieszania / zwalniania, lub
gdy potrzebne jest rozszerzenie maksymalnego zakresu czasu.
bA.09 Skala
czasowa (Time Konfiguracja Opis
scale) 0 0.01 sek. Ustala 001 sekundy jako jednostke
minimalna.
0.1 sek. Ustala 0.1 sekundy jako jednostke minimalna.
2 1 sek. Ustala 1 sekunde jako jednostke minimalna.

O Przestroga

Nalezy zwrdci¢ uwage, Ze zakres maksymalnych wartosci czasu moga sie zmieniaé automatycznie gdy
nastepuje zmiana jednostek. Jesli na przyklad czas przyspieszania jest ustawiony na 6000 sekund, to
zmiana skali czasu z 1 sekundy na 0.01 sekundy spowoduje zmiane czasu przyspieszania na 60.00 sek.
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4.,10.2 Czas przyspieszania / zwalniania w zaleznosci od czestotliwosci
pracy

Czasy przyspieszania / zwalniania (Acc/Dec) mozna ustawic w oparciu o czas potrzebny do
osiggniecia czestotliwosci nastepnego etapu pracy, liczac wzgledem aktualnej czestotliwosci
pracy. W celu ustawienia wartosci czasu przyspieszania / zwalniania, nalezy ustawic bA. 08
(wartosc¢ odniesienia przyspieszania / zwalniania) w grupie podstawowe] Basic na 1 {delta
czestotliwosci - Delta Freq).

Grupa Kod Nazwa Wyswietlacz Ustawmmge Zakre§ ., Jednostka
LCD parametrow ustawiania

ACC |Czas AccTime 200 00-6000 |sek
Operation przyspieszania

dEC |Czaszwalniania | DecTime 300 00-6000 |sek
bA 08 |Wartos¢ RampTMode |1 |DeltaFreq

odniesienia dla
przyspieszania /
zwalniania

0-1 -

Czas przyspieszania / zwalniania w oparciu o czestotliwos<¢ pracy - informacje dotyczace
ustawiania

Kod Opis
Ustawié¢ wartosc¢ parametru na 1 {Delta Freq) w celu ustawienia czaséw
przyspieszania / zwalniania w oparciu o czestotliwosé maksymalna.

Konfiguracja Opis

0 Czestotliwosc Ustawi¢ czas przyspieszania / zwalniania w
bA0S maksymalna (Max | oparciu o czestotliwos¢ maksymalna.
Tryb jednostajnej Freq) — - . : —
zmiany T 1 Czestotliwos¢ delta | Ustawi¢ czas przyspieszania / zwalniania w
(RampT Mode) {Delta Freq) oparciu o czestotliwosé pracy.

Jesli czasy przyspieszania / zwalniania s nastawione na 5 sekund, oraz jesli
uzywanych jest kilka czestotliwosci referencyjnych w przypadku pracy 2-
stopniowej, dla 10Hz oraz dla 30 Hz, to kazy etap przyspieszania zajmie 5 sekund
(patrz wykres ponizej).
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Kod Opis
Czestotliwosé 30Hz

Sygnat

sterujgcy . Czas
uruchomienia ‘ 15 1’7 152

5 sekund 5 sekund

diseg

4,10.3 Konfiguracja czasu krokowego przyspieszania / zwalniania

T1
()
Q
—+
c
—
M
(7]

Czsy przyspieszania / zwalniania (Acc/Dec) moga by¢ konfigurowane za pomoca
wielofunkcjonalnego terminala poprzez ustawianie koddw ACC (czas przyspieszania) oraz DEC
{czas zwalniania) w grupie Operation.

Ustawianie Zakres
parametrow ustawiania
Operation ACC | Czas przyspieszania AccTime 20.0 0.0-600.0 sek.
P dEC | Czaszwalniania DecTime 30.0 0.0-600.0 sek.
Czas krokowego
70-82 , . AccTime 1-7 | Xxx 0.0-600.0 sek.
bA przyspieszania 1-7

Czas krokowego

71-83 . DecTime 1-7 | Xxxx 0.0-600.0 sek.
zwalniania 1-7

. . . 11 | XCEL-L
o1 Demonanetniel | Catoe e Jose |
49 | XCEL-H
In Czas trwania sygnalu
go |dlaweisdapokiorym |,y T |1 1-5000 ms
jest odeczytane jako
aktywne,

Ustawianie czasu przyspieszania / zwalniania za posrednictwem wielofunkcyjnych
terminali - informacje dotyczace ustawiania

Kod Opis
bA.70-82 czas
przyspieszania (Acc Ustawianie czasu krokowego przyspieszania 1-7.
Time} 1-7
bA.71-83 czas . -

e Ustawianie czasu krokowego zwalniania 1-7.
zwalniania (Dec Time)

[
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Kod
1-7

Opis

In.65-71
PxDefine {(P1-P7)

Wybrac i skonfigurowac zaciski ktére maja by¢ uzywane dla wartosci
wejsciowych czasu krokowego przyspieszania/zwalniania.

Konfiguracja Opis

11 | XCEL-L Sygnat sterujacy przyspieszania / zwalniania - L

12 | XCEL-M Sygnat sterujacy przyspieszania / zwalniania - M

49 | XCEL-H Sygnat sterujacy przyspieszania / zwalniania - H

Sygnaty sterujgce przyspieszania / zwalniania (Acc/Dec) s3 rozpoznawane
jako sygnaly wejsciowe koddw binarnych i bedg one kontrolowaty
przyspieszanie i zwalniania na podstawie wartosci parametrow ustalonych za
pomocg bA.70-82 oraz bA.71-83.

Jedli na przyktad zaciski P4 oraz P5 sa ustawione odpowiednio jako XCEL-L
oraz XCEL, to beda mozliwe nastepujgce operacje.

) ) Acc
Acc — Przyspieszanie

Czestotliwos¢

P4 ; | i |

P5 : e
Sygnat ster. | |
uruchomienia
(zas przyspieszania / P5 P4
zwalniania
0 - -
1 - v
2 v -
3 v v

In.892 In Check Time

Ustawi¢ dla falownika przeznaczony na sprawdzanie innych sygnatow
wejsciowych bloku zaciskéw. Jesli In.89 jest nastawiony na 100ms i sygnat jest
doprowadzony do zacisku P4, to falownik przez nastepne 100ms bedzie
szukat innych sygnatdw wejsciowych. Po uplynieciu tego czasu czas
przyspieszania / zwalniania zostanie ustalony w oparciu o sygnat wejsciowy
otrzymany na P4.
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4.,10.4 Czestotliwosc przelaczania czasu przyspieszania / zwalniania

Mozna dokonywac przelgczen pomiedzy dwoma roznymi zestawami czasdw przyspieszania /
zwalniania (gradient przyspieszania / zwalniania - Acc/Dec gradients) poprzez skonfigurowanie
zaciskaw wielofunkcyjnych.

Ustawianie | Zakres

Wyswietlacz

LCD parametréw  ustawiania jednostia
o ) ACC | Czas przyspieszania | AccTime 10.0 0.0-600.0 sek.
peration dEC | Czas zwalniania DecTime 100 0.0-600.0 sek.
70 |CEAsPzyspieszania |, ne 1200 0.0-600.0 sek. N
bA wielostanowego 1 8 1)
. (%]
71 | Gszwalniania DecTime-1  [200 0.0-600.0 sek. cn
wielostanowego 1 o
Czestotliwosc 0 0
Ad 60 przetaczania czasu | Xcel Change 30,00 U T
przyspieszania / Frg ' Czgstotliwosc
zwalniania maksymalna

Informacje dotyczace ustawiania czestotliwosci przelgczania czasu przyspieszania /

zwalniania

Kod

Ad.60
Xcel Change Fr

Opis

Po ustaleniu czestotliwosci przelaczania przyspieszania / zwalniania, zostang
uzyte gradient przyspieszania / zwalniania skonfigurowane w bA.70 oraz 71 gdy
czestotliwosc pracy falownika jest réwna lub mniajsza od czestotliwosci
przetaczania. Jesli czestotliwose pracy przekracza czestotliwosé przetaczania, to
zostanie uzyty skonfigurowany poziom gradient, skonfigurowany dla kodow
przyspieszania ACC oraz dEC.

Jedli uzytkownik skonfiguruje wielofunkcyjne zaciski sygnatow wejsciowych dla
wielostanowych gradientdw przyspieszania / zwalniania {(XCEL-L, XCEL-M, XCEL-
H), to falownik bedzie dziatat w oparciu o sygnaty wejsciowe przyspieszania /
zwalniania doprowadzone do zaciskdw, zamiast w oparciu o konfiguracje
czestotliwosci przefgczania przyspieszania / zwalniania.

[
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bA.70

Czestotliwosc

AC

___________

Sygnat -
sterujgcy

.
uruchomienia

4.11 Konfiguracja wzorca przyspieszania / zwalniania

Wzorce poziomu gradient przyspieszania / zwalniania moga by¢ konfigurowane w celu

poprawienia oraz wyréwnania krzywych przyspieszania i zwalniania. Liniowy wzorzec

charakteryzuje sie statym liniowym wzrostem lub maleniem czestotliwosc wyjsciowej. W
przypadku wzorca dla krzywej typu S, bardziej gladki lub bardziejfagodny wzrost lub spadek
czestotliwosci wyjsciowej, idealny dla obcigzen o charakterze podobnym do wind/dzwigéw lub
drzwi wind, itd., poziom gradientu krzywej typu S moze by¢ dostosowywany z uzyciem koddw Ad.

03-06 w grupie zaawansowanej Advanced.

Grupa | Kod| | Nazwa Wyswietlacz Ustawianife Zakre?  Jednostka
LCD parametrow ustawiania
08 Wzorzec RampTmode |0 | Czestotliwosic
bA przyspieszania / maksymalna | 0-1 -
zwalniania
01 Wzorzec AccPattern |0 | Liniowy
przyspieszania 0-1 i
02 Wzorzec zwalniania DecPattern |1 |S-curve -
03 Gradient poczatkowy | Acc S Start
krzywej S 40 1-100 %
przyspieszania
Ad 04 Gradient koricowy AccSEnd
krzywej S 40 1-100 %
przyspieszania
05 Gradient poczatkowy |DecSStart (40 1-100 %
krzywej S zwalniania
06 Gradient koricowy DecSEnd 40 1-100 %
krzywej S zwalniania
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Informacje dotyczace ustawiania wzorca przyspieszania/zwalniania
Ked \ Opis

Ustala poziom gradientu gdy rozpoczyna sie przyspieszanie w przypadku
korzystania z wzorca przyspieszania / zwalniania o charakterystyce
odpowiadajacej krzywej S. Ad. 03 definiuje poziom gradientu krzywej S jako
wartos¢ procentowsy, do potowy catkowietego przyspieszenia.

Jesli czestotliwosé referencyjna oraz czestotliwosé maksymalna s ustawione na
60Hz a Ad.03 jest nastawiony na 50%, to Ad. 03 konfiguruje przyspieszenie do
30Hz (potowa 60Hz). Falownik bedzie pracowat zgodnie z krzywa S
przyspieszania w zakresie czestotliwosci 0-15Hz (50% z 30Hz). Liniowe
przyspieszenie zostanie zastosowane dla pozostatego przyspieszenia wewnatrz

Ad.03 Acc S Start

zakresu czestotliwosci 15-30Hz.

Ustala poziom gradientu dla zakonczenia przyspieszania w przypadku
korzystania z wzorca przyspieszania / zwalniania o charakterystyce
odpowiadajacej krzywej S. Ad. 03 definiuje poziom gradientu krzywej S jako
wartos¢ procentowsg, do potowy catkowietego przyspieszenia, powyzej polowy
catkowitego przyspieszenia.

Jedli czestotliwosc referencyjna oraz czestotliwosé maksymalna sa ustawione na
60Hz a Ad.04 jest nastawiony na 50%, to Ad. 04 konfiguruje przyspieszenie dla
wzrostu od 30Hz (potowa 60Hz) do 60Hz (koniec przyspieszania). Liniowe
przyspieszenie zostanie zastosowane dla pozostalego przyspieszenia wewnatrz

Ad.04 Acc SEnd

zakresu czestotliwosci 30-45Hz. W pozostatym zakresie przyspieszania falownik

bedzie pracowat zgodnie z krzywa S przyspieszania w zakresie czestotliwosci 45-
60.

Ustala wielkos¢ zwalniani dla krzywe] S. Konfiguracje dla koddw Ad.05 oraz Ad.06
mozna przeprowadzié w taki sam sposéb jak konfigurowania kodéw Ad.03 oraz
Ad.o4.

Ad.05 Dec S Start -
Ad.06 Dec S End

Liniowy

}

Krzywa typu S

Czestotliwose

Sygnat ster. ; |

uruchomienia | Czas przysp. ! ! Czas przysp. |
—» «—»

[Konfiguracja wzorca przyspieszania / zwalniania]

[
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Czestotliwos¢
A

Czestotliwosc

60Hz
40Hz
30Hz
15Hz

- Krzywa S przyépieszania- - Krzywa S zwalniania -
Przyspieszanie Zwalnianie
A A

60Hz i 60Hz

Przyspieszanie zgodne Zwalnianie zgodne z

40Hz zkrzywa 5 40Hz|- -\ Y. krzywa S

30Hz Przyspieszanie zgodne 30Hz Zwalnianie zgodne z

zkrzywas N krzywa 5
15Hz

15Hz

p Czas

[Konfiguracja wzorca przyspieszania / zwalniania z wykorzystaniem krzywej S]

Uwaga

Rzeczywisty czas przyspieszania f zwalniania podcza stosowania krzywej typu 5
Rzeczywisty czas przyspieszania = skonfigurowany przez uzytkownika czas przyspieszania +
skonfigurowany przez uzytkownika czas przyspieszania x poczatkowy poziom gradientu/2 +
skonfigurowany przez uzytkownika czas przyspieszania x koricowy poziom gradientu/2.
Rzeczywisty czas przyspieszania = skonfigurowany przez uzytkownika czas zwalniania +
skonfigurowany przez uzytkownika czas zwalniania x poczatkowy poziom gradientu/2 +
skonfigurowany przez uzytkownika czas zwalniania x koricowy poziom gradientu /2.

O Przestroga

Nalezy zwroci¢ uwage, Ze rzeczywiste czasy przyspieszania / zwalniania staja sie dtuzsze niz czasy
przyspieszania / zwalniania zdefiniowane przez uzytkownika w przypadku uzywania wzorcodw
przyspieszania / zwalniania korzystajacych z krzywej S.
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4,12 Zatrzymywanie funkgji przyspieszania / zwalniania

Nalezy skonfigurowac wielofunkcyjne zaciski wejsciowe w celu zatrzymania przyspieszania lub
zwalniania i pracowac z falownikiem przy statej czestotliwosci.

Grupa Kod |Nazwa Wyséwietlacz LCD Ustawmmfe Zakres-; ., lednostka
parametrow ustawiania
In 65— |Definiowanie |py Define(Px:P1- p7) |25 |XCELStop (g 54 -
71 funkgji wejscia
Px
-
08
U n
Czestotliwosé N N E
R D 4
: : : L2
Px N | =
uruchomienia

4,13 Sterowanie napiecie/czestotliwosé V/F

Skonfigurowac napiecia wyjsciowe falownika, poziomy gradientow oraz wzorce wyjsciowe w celu
uzyskania docelowej czestotliwosci wyjsciowej za pomoca sterowania typu V/F. Mozna rowniez
wyregulowac wielkos¢ zwiekszenia momentu obrotowego wykorzystywanego podczas operacji
przy matych czestotliwosciach.

4.13.1 Liniowy wzorzec pracy w trybie V/F

Liniowy wzorzec V/F (napiecie/czestotliwosc) konfiguruje falownik w celu zwiekszenia lub
Zmniejszenia napiecia wyjsciowego ze statg wartoscig dla roznych czestotliwosci pracy w oparciu
o charakterystyki V/F. Liniowy wzorzec V/F jest szczeg6lnie uzyteczny gdy stosuje sie cbciazenie o
stalym momencie abrotowym.

Grupa Kod |Nazwa Wyswietlacz LCD Ustawmmfe Zakre? .
parametrow ustawiania
dr 09 Tryb sterowania | Control Mode 0 V/F 04 -
18 Czestotliwose Base Freq 60.00 30.00-400.00 |Hz
Znamionowa
19 (Czestotliwosé Start Freq 0.50 0.01-10.00 Hz
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Grupa Kod | Nazwa WyswietlaczLCD Ustawmm'e Zakre? c Jedno
parametréw ustawiania stka
poczatkowa
bA 07 Wzorzec V/F V/F Pattern 0 | Linear 0-3 -

Informacje dotyczace ustawiania liniowego wzorca V/F

Kod

dr.18 czestotliwosé
podstawowa (Base
Freq)

Opis

Ustala czestotliwos$¢ znamicnowa silnika. Czestotliwos¢  znamionowa silnika jest
cz estotliwoscig zatomu 1 w kazdym przypadku nalezy ja poprawnie ustawi¢. W
celu ustalenia wartosci tego parametru nalezy zapoznac sie z tabliczkg
znamionowa silnika.

dr.19 czestotliwosc
poczatkowa (Start
Freq)

Ustala czestotliwoic poczatkowa. Czestotliwosé poczatkowa jest czestotliwoscig
przy ktérej falownik rozpoczyna generowanie napieciowego sygnatu
wyjsciowego. Falownika nie wytwarza napiecia wyjéciowego gdy czestotliwosé
referencyjna jest nizsza od ustalonej czestotliwosd. Jesli jednak zatrzymanie
zwalniania zostanie przeprowadzone podczas pracy powyzej czestotliwosci
poczatkowej, to napiecie wyjsciowe bedzie wystepowalo do czasu osiagniecia
przez czestotliwos¢ pracy wartosci odpowiadajacej petnemu zatrzymaniu (OHz).

Czestotliwos¢ podstawowa | - ;
Czestotliwosé
Czestotliwos¢ poczatkowa 4 - !

Napiecie ' !

znamionowe [ ______ ;
falownika |
Napiecie ¢
Sygnat sterujgcy I

uruchomienia
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4.13.2 Praca zgodnie ze wzorcem redukcji kwadratowej V/F

Wzorzec redukgji kwadratowej V/F jest idealny dla obciazen, takich jak wentylatery i pompy.
Zapewnia nieliniowe wzorce przyspieszania i zwalniania w celu utrzymania mementu
obrotowego w catym zakresie czestotliwosci.

Grupa Kod |Nazwa WyswietlaczLCD Ustawmm’e Zakre? c Jedn
parametréw ustawiania ostka
Redukcja
1 |kwadratowa—
bA |07 |WzorV/F V/F Pattern Square 0-3 .
Redukgcja ;EICD
3 |kwadratowa 2 - Q g_
Square2 cn
=
M
wn

Praca z wykorzystaniem wzorca redukcji kwadratowej V/F - informacje dotyczace
ustawiania

Kod Opis
Ustawia wartos¢ parametru na 1 (kwadratowy - Square) lub 3 (kwadratowy 2 -
Square2) zgodnie z charakterystyka poczatkowa obciazenia.
Ustawienie Funkcja
1 | Redukgja Falownik wytwarza napiecie wyjsciowe proporcjonalne
kwadratowa - | do 1.5 kwadratu czestotliwosci pracy.
bA.07 Wzorzec V/F Square
3 | Redukgja Falownik wytwarza napiecie wyjsciowe proporcjonalne
kwadratowa - | do 2 kwadratu czestotliwosci pracy. Takie ustawienie jest
Square? idealne dla obciazeri charakteryzujacych sie zmiennym
momentem obrotowym, takich jak wentylatory lub
pompy.

Napiecie
100% [~

. Zmiana
! liniowa
4—Redukcja

' kwadratowa

Czestotliwosc

Czestotliwosé
podstawowa

[
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4.13.3 Praca zgodnie z wzorcem V/F uzytkownika

Falownik $100 pozwala na konfogurowanie zdefiniowanych przez uzytkownika wzorcow V/F
umozliwiajacych dostosowanie sie do charakterystyk obcigzenia silnikow specjalnych.

Wyswietlacz | Ustawianie o
yswil Hat Zakresustawiania  Jednostka

Grupa | Kod | Nazwa

LCD parametrow
07 |WzorzecV/F V/F Pattern 2 uzytkowni | 0-3 -
ka
41 C;estothwrosc User Freq 1 15.00 0—Czestotliwose Hy
uzytkownika 1 maksymalna
Napiecie o
42 usytkownika 1 User Volt 1 25 0-100 %
13 C;estotllwosc UserFreq2  |30.00 0—Czestotliwosc Hz
uzytkownika 2 maksymalna
bA Napiecie o
44 uzytkownika 2 User Volt 2 50 0-100 %
45 C;estotllwfosc UserFreq3  |45.00 0—Czestotliwosc Hz
uzytkownika 3 maksymalna
Napiecie o
46 uzytkownika 3 User Volt 3 75 0-100 %o
47 C;estotlmfosc User Freq 4 Czestotliwos¢ 0—Czestotliwosce Hz
uzytkownika 4 maksymalna maksymalna
Napiecie 1000 o
48 uzytkownika 4 User Volt 4 100 0-100% Y%

Informacje dotyczace ustawiania wzorca V/F uzytkownika

Ustawi¢ wartosci parametrow w celu przyporzadkowania dowolnych

bA41 User Freq 1- czestotliwosci (czestotliwose uzytkownika - User Freq 1-4) dla czestotliwosci

bA48 UserVolt4 | Poczatkowych oraz maksymalnych. Napigcia rowniez mozna ustawiac aby
odpowiadaly kazde] czestotliwosci, oraz dla kazdego napiecia uzytkownika
(napiecie uzytkownika - User Volt 1-4).

Napiecie wyjsciowe odpowiadajace wartosci 100% na ilustracji ponizej jest oparte na
ustawieniach parametrow bA.15 (napiecie znamionawe silnika). Jesli bA.15 jest ustawicny na 0 to
bedzie ono zalezne od napiecia wejsciowego.
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Napiecie
100% | :
bAA48 |- T
bAA46 |- , X :
) 0 VIF
bAA44 |- /0 tliniowe
bA.42 '
e 1 b Lo Czestotliwosé
Czestotliwos¢ bA.41 bA.45 Czestotliwos¢ podstawowa "
poczatkowa bA.43 bA.47 0o
o) (),
cn
=
M
wn
@Przestroga

*  Gdy uzywany jest normalny silnik indukcyjny, to nalezy uwaza¢, aby nie skonfigurowad wzorca
wyjsciowego odbiegajacego znacznie od liniowego wzorca V/F. Nieliniowe wzorce V/F moga by¢
przyczyna niewystarczajacego momentu obrotowego lub przegrzania silnika na skutek
nadmiernego wzbudzenia.

+  Gdy uzywany jest wzorzec V/F uzytkownika, to wzmocnienie momentu obrotowego dla ruchu w
przéd (dr.16) oraz wzmocnienie momentu obrotowego dla ruchu do tytu (dr.17) nie dziataja.

4.14 Zwiekszenie momentu obrotowego

4.14.1 Reczne zwiekszanie momentu obrotowego

Reczne zwickszanie momentu obrotowego umeozliwia uzytkownikom regulacje napiecia
wyjsciowego podczas wolnej pracy lub uruchamiania silnika. Zwiekszanie momentu cbrotowego
przy matej predkosci lub zwiekszanie parametrow rozruchowych silnika poprzez reczne
zwiekszanie napiecia wyjsciowego. Nalezy skonfigurowac reczne zwiekszanie momentu
obrotowege podczas pracy z obcigzeniami ktore wymagaja duzego rozruchowego momentu
obrotowego, takimi jak obcigzenia wystepujace w windach oraz dzwigach.

Grupal| Kod || Nazwa Wyswietlacz Ustawiani'e Zakre.f.‘  Jednostka
LCD para ustawiania
Opcje zwiekszania
Dr 15 momentu Torque Boost |0 Reczne 0-1 -
obrotowego
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Grupa Kod

Nazwa

Zakres
ustawiania

Wyswietlacz  Ustawianie

Jednostka

Zwiekszanie momentu

LCD parametréw

w tyt

16 obrotowego dla ruchu | Fwd Boost 20 00-150 %
w przod
Zwiekszanie momentu

17 obrotowego dla ruchu | Rev Boost 20 00-150 %

Informacje dotyczace ustawiania recznego zwiekszania momentu obrotowego

Kod Opis
dr.16 Fwd Boost Ustawianie zwiekszania momentu obrotowego dla pracy w przod.
dr.17 Rev Boost Ustawianie zwiekszania momentu obrotowego dla pracy w tyt.
Napiecie
100%;-------- —— bez zwiekszania momentu obrotowego
Zwiekszanie
momentu
obrotowego dla (/=== mm oo eS
uchuwtyt [ Czas
Zwigkszanie momentu
obrotowego dla ruchu w tyt
X |
RX /"
O Przestroga

Zbyt duze zwiekszenie momentu obrotowego spowoduje nadmierne wzbudzenie oraz przegrzanie

silnika.
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4.14.2 Automatyczne zwigekszanie momentu obrotowego

Automatyczne zwiekszanie momentu obrotowego umozliwia falownikowi automatyczne
obliczenie napiecia wyjsciowego potrzebnego do zwiekszenia momentu obrotowego w oparciu
o wprowadzone parametry silnika. Automatyczne zwickszanie momentu obrotowego wymaga
parametrow zwiazanych z silnikiem, takich jak rezystancja stojana, indukcyjnosc, oraz prad przy
braku obciazenia, dlatego zanim mozliwe bedzie skonfigurowanie automatycznego zwiekszania
momentu obrotowego, musi zostac przeprowadzony Auto tuning silnika {bA.20). Podobnie jak w
recznym zwiekszaniu momentu obrotowego, konfiguracje automatycznego zwickszania
momentu obrotowego nalezy wykonywac w przypadku pracy z cbcigzeniem wymagajacym
duzego poczatkowegoe momentu obrotowego, takim jak windy lub dzwigi .

oo
M
Wyswietlacz Ustawianie Zakres Q@0
Grupa  Kod | Nazwa Kb  parametréw ustawiania jednostia = o
M
Cr tryb zwigkszania Torque Boost |1 | Auto 0-1 - 2
momenitu obrotowego
bA 20 | Autotuning Auto Tuning 3 |Rs+Lsigma |0-6 -

4,15 Nastawianie napiecia wyjsciowego

Ustawienia napiecia wyjsciowego sa potrzebne gdy napiecie znamionowe silnika rézni sie od
napiecia wejsciowego falownika. Ustawi¢ bA.15 w celu skonfigurowania znamionowego napiecia
roboczeqo silnika. Ustawiona napiecie staje sie napieciem wyjsciowym dla czestotliwosci
znamionowej silnika. Gdy falownik pracuje powyzej czestotliwosci podstawowej, oraz gdy
napiecie znamionowe silnika jest nizsze od napiecia wejsciowego falownika, to falownik reguluje
napiecie i dostarcza silnikowi napigecie ustawicne w bA.15 (napiecie znamionowe silnika). Jesli
napiecie znamionowe silnika jest wyzsze od napiecia wejsciowego falownika, to falownik bedzie
dostarczat swaje napiecie wejsciowe do silnika.

Jeslikod bA.15 (napiecie znamionowe silnika) jest nastawicny na 0, to falownik koryguje napiecie
wyjsciowe w oparciu o napiecie wejsciowe odpowiadajace stanowi zatrzymania. Jesli
czestatliwosd jest wyzsza od czestotliwosci podstawowej, gdy napiecie wejsciowe jest nizsze od
ustawienia parametru, to napiecie wejiciowe bedzie napieciem wyjsciowym falownika.

Wyswietlacz ~ Ustawianie Zakres

LCD parametrow ety PO

Grupa Kod | Nazwa

Napiecie

bA 15 i o
znamionowe silnika

Rated Volt 0 0, 170480 Vv
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Napiecie wyjsciowe

480V |-

170V [~ e !

Czestotliwos¢  Czestotliwos$¢ wyjsciowa
podstawowa

4.16 Ustawianie trybu uruchamiania

Whybrac tryb uruchamiania przeznaczony do uzycia gdy sygnat sterujacy pracy jest doprowadzany
do silnika znajdujacego sie w stanie zatrzymania.

4,16.1 Start z przyspieszaniem

Rozpoczecie przyspieszania jest ogoinym trybem startu. Jesli nie maja zastosowania zadne
dodatkowe ustawienia, to po doprowadzeniu sygnatu sterujacego silnik przyspiesza
bezposrednio do czestotliwosci referencyjnej.

Ustawianie Zakres

Grupa Kod |Nazwa WyswietlaczLCD Jednostka

parametréw ustawiania
Ad 07 Tryb _ Start mode 0 Przyspieszanie 0-1 -
uruchamiania (Acc)

4.16.2 Start po hamowaniu statlopragdowym

Ten tryb uruchamiania dostarcza state napiecie przez ustalony czas w celu zapewnienia
hamowania stalopradowego zanim falownik rozpocznie przyspieszanie silnika. Jesli silnik cbraca
sie dalej dzieki swoje] bezwladnosci, hamowanie statopradowe zatrzyma silnik, pozwalajac na
jego przyspieszanie od stanu zatrzymania. Hamowanie statopradowe moze by¢ rowniez
stosowane z hamulcem mechanicznym podtgczonym do watu silnika gdy przytozony jest staty
moment obrotowy, jesli staty moment obrotowy jest wymagany po zwolnieniu hamulca
mechanicznego.

Wyswietlacz Ustawianie Zakres

LCD parametréw ustawiania | Jednostka

Grupa Kod | Nazwa
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Grupa Kod | Nazwa Wyswietlacz Ustawiani'e Zakre? . Jednostka
LCD parametrow ustawiania
07 Tryb uruchamiania Start Mode 1| DC-Start 0-1 -
(zas rozpoczecia
12 hamowania DC-Start Time | 0.00 0.00-60.00 sek.
Ad statopradowego
Poziom
13 doprowadzanego DC Inj Level 50 0-200 %
pradu statego

Ad.12
Czestotliwose I

Napigcie [y Ad.13

Sygnat

sterujgcy
uruchomienia

diseg

T1
()
Q
—+
c
-
M
(7]

O Przestroga

Wielko$¢  wymaganego hamowania statopradowego zalezy od pradu znamionowego silnika. Nie
stosowad wartosc rezystancji hamowania statopradowego ktére moglyby powodowad pobér pradu
przekraczajacy prad znamionowy falownika. Jesli rezystancja hamowania statopradowego jest zbyt
duza, lub czas hamowania zbyt dhugi, to silnik moze sie sie przegrza¢ lub ulec uszkodzeniu.

4.17 Ustawianie trybu zatrzymania

Whybrac tryb zatrzymania dla zakonczenia pracy falownika.

4.17.1 Zatrzymanie ze zwalnianiem

Zatrzymanie ze zwalnianiem jest ogolnym trybem zatrzymywania. Jesli nie stosuje sie zadnych
dodatkowych ustawien, to silnik zwalnia do OHz | zatrzymuje sig, jak pokazano na ponizszej
ilustracji.

Grupa Kod |Nazwa Jednostka

Wyswietlacz | Ustawianie Zakres

LCD parametrow ustawiania
Ad 08 Tryb zatrzymania Stop Mode 0 Dec |04 -
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Czestotliwosc

Sygnat '
sterujacy : '
uruchomienia —

Czas zwalniania

4.17.2 Zatrzymanie po hamowaniu stalopradowym

Gdy podczas  zwalniania czestotliwosE pracy osigga nastawiong wartos¢ (czestotliwose
hamowania statopradowego), to falownik zatrzymuije silnik dostarczajac do silnika moc w postaci
pradu statego. Gdy pojawi sie sygnat wejsciowy oznaczajacy polecenie zatrzymania, falownik
rozpoczyna zwalnianie pracy silnika. Jesli czestotliwos< osiagnie czestotliwos¢ hamowania
stalopradowego ustawiong w Ad.17, to falownik dostarczy state napiecie do silnika i zatrzyma go.

Ustawianie Zakres

Grupa Kod |Nazwa WyswietlaczLCD . .. Jednostka
parametrow ustawiania

08 |Trybzatrzymywania | Stop Mode 0 Dec 04 -

(zas blokowania
wyjscia przed
hamowaniem z
uzyciem napiecia DC
(zas hamowania

Ad 15 statopradowego

16 [loSChamowania Ipne grovel evel |50 0200  |%
statopradowego
Czestotliwose po
przekroczeniu ktérej
nastepuje
hamowanie DC

14 DC-BlockTime |0.10 0.00-60.00 |sek.

DC-Brake Time 1.00 0-60 sek.

17 DC-BrakeFreq | 5.00 0.00-60.00 |Hz

Informacje dotyczace ustawien hamowania stalopradowego po zatrzymaniu

Ustawianie czasu blokowania falownika przed hamowaniem statopradowym.
Ad.14 DC-Block Time | Jedli bezwiladnosc¢ obcigzenia jest duza, lub jedli czestotliwosé hamowania
statopradowego (Ad.17) jest nastawiona na zbyt duzg wartos¢, to moze
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Kod

\ Opis

nastapi¢ samoczynne wylaczenie zwiazane z usterka na skutek warunkow
zwigzanych z przetezeniem gdy falownik dostarcza napiecie state do silnika.
Nalezy zapobiec samoczynnym wylgczeniom na skutek usterek zwigzanych z
przetezeniem poprzez dostosowanie czasu blokowania wyjscia przed
hamowaniem statopradowym.

Ad.15 DC-Brake Time

Ustawic czas trwania dostarczania napiecia statego do silnika.

Ad.16 DC-Brake Level

Ustawi¢ wielkos¢ stosowanego hamowania statopradowego. Ustawienie tego
parametru jest zwigzane na pradzie znamionowym silnika.

Ad.17 DC-Brake Freq

Ustali¢ czestotliwos¢ rozpoczecia hamowania statopradowego. Po osiggnieciu
tej czestotliwosci falownik rozpoczyna zwalnianie. Jesli czestotliwosé
sterowane] przerwy w ruchu jest ustawiona na wartos$¢ mniejsza od
czestotliwos¢ hamowania statopradowego, to operacja sterowanej przerwy w
ruchu nie bedzie dziata¢ i zamiast tego rozpocznie sie hamowanie
statopradowe.

Ad.17

Czestotliwose

Ad.14Ad.15

Czestotliwosc I ,—|

f

Sygnat

sterujacy

uruchomienia

O Przestroga

* Nalezy zwrodic uwage, ze silnik moze ulec przegrzaniu lub uszkodzeniu w przypadku zbyt
intensywnego hamowania statopradowego silnika, lub zbyt diugiego czasu hamowania

statopradowego.

* Hamowanie statopradowe konfiguruije sie w oparciu o prad znamionowy silnika. Aby zapobiec
przegrzaniu lub uszkodzeniu silnikéw, nie nalezy nastawiac wartosci pradu wiekszej od pradu
znamionowego silnika.

4.17.3 Zatrzymanie wolnym wybiegiem

Gdy sygnat sterujacy pracy (Operation) jest wylgczony, wyjscie falownika wylacza sie, a obciazenie
zatrzymuje sie z powodu istniejacej bezwiadnosci.
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Wyswietlacz  Ustawianie Zakres

Grupa Kod | Nazwa Jednostka

LCD parametréw ustawiania
Ad 08 Metoda zatrzymania |StopMode |2 Free-Run |04 -

Czestotliwose,
napiecie ;

Sygnat sterujgcy

® Przestroga

Nalezy zwrécic¢ uwage, Ze jesli wystepuje duza bezwladnos¢ po stronie wyjsciowej, a silnik pracuje z
duzg predkoscia, to bezwtadnos¢ obciazenia spowoduje Ze silnik bedzie kontynuowat ruch obrotowy
nawet gdy wyjscie falownika bedzie zablokowane.

4.17.4 Hamowanie na granicy napiecia szyny DC

Gdy napiecie state falownika wzrasta powyzej okreslonego poziomu z powodu oddawania energii
przez silnik, to uruchamia sie system kontroli w celu dostosowania poziomu zwalnianiaalbo w
celu ponownego przyspieszania silnika w celu zmniejszenia zwracanej energii. Hamowanie na
granicy napiecia na szynie DC, moze by¢ wykorzystywane gdy potrzebne sa krotkie czasy
zwalniania bez rezystoréw hamowania, lub gdy potrzebne jest optymalne zwalnianie bez
powodowania samoczynnego wylaczenia na skutek zbyt wysokiego napiecia.

Grupa |Kod |Nazwa Wyswietlacz  Ustawianie Zakres Jedn
LCD parametréw ustawiania ostka
Hamowanie na
Ad 08 | Trybzatrzymania Stop Mode |4 | granicy napiecia |04 -
szyny DC
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O Przestroga

Aby zapobiec przegrzaniu lub uszkodzeniu silnika, nie nalezy stosowac hamowania na granicy
napieica na szynie DC w przypadku obdcigzen ktdre wymagajg czestego zwalniania.

Zapobieganie utknieciu oraz hamowanie na granicy napiecia na szynie DC  dziataja tylko podczas
zwalniania, a hamowanie na granicy DC ma priorytet nad zapobieganiem utknieciu. Innymi stowy,
gdy zaréwno Pr.50 (zapobieganie utknieciu oraz hamowanie z uzyciem strumienia
magnetycznego) jak i Ad.08 (hamowanie na granicy napiecia na szynie DC) sg skonfigurowane,
hamowanie na granicy napiecia na szynie DC bedzie mialo pierwszeristwo i zadziata.

Nalezy zwrdci¢ uwage, ze jesli czas zwalniania jest zbyt krétki, lub jesli bezwladno$é obcigzenia jest
zbyt duza, to moze wystapic samoczynne wylaczenie na skutek usterki zwigzanej ze zbyt wysokim
napieciem.

Trzeba by¢ swiadomym, ze w przypadku zatrzymania swobodnego rzeczywisty czas zwalniania
moze by¢ dtuzszy od ustalonego wezesniej czasu zwalniania.
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4,18 Ograniczenie czestotliwosci

Czestotliwos¢ pracy moze by¢ ograniczona poprzez ustalenie czestotliwosci maksymalnej,
czestotliwosci uruchamiania, gérnej wartosci granicznej czestotliwosci oraz dolnej wartosci
granicznej czestotliwosci.

4.18.1 Ograniczenie czestotliwosci z wykorzystaniem czestotliwosé
maksymalnej oraz czestotliwosci rozruchu

Wyswietlacz  Ustawianie Zakres

LeD parametréw  ustawiania Jednostka

Grupa | Kod |Nazwa

19 Czestotliwosé Start Freq 050 0.01-10.00 Hz
dr rozruchu
20 Czestotliwosc Max Freq 60.00 40.00-40000 |Hz
maksymalna

Ograniczenie czestotliwosci z wykorzystaniem czestotliwosci maksymalnej oraz
czestotliwosci rozruchowej - informacje dotyczace ustawiania

Kod Opis

Nastawic dolng wartos¢ graniczng dla parametréw zwigzanych z jednostka
predkosd, ktére s3 wyrazane w Hz lub obrotach na minute. Jedli czestotliwos¢
wejsciowa jes nizsza od czestotliwosci rozruchowej, to wartosé parametru bedzie
wynosita 0.00.

dr.19 Start Freq

Nastawic¢ gérng i dolng wartosé graniczna czestotliwosci. Wszystkie wybierane
czestotliwosci s3 ograniczone do czestotliwosci mieszczacych sie pomiedzy
dr.20 Max Freq gorna oraz dolng wartoscig graniczna.

Ograniczenie to stosuje sie rowniez gdy uzytkownik wprowadza czestotliwosé
referencyjng za pomoca klawiatury.

4.18.2 Ograniczenie czestotliwosci z wykorzystaniem gérneji dolnej
wartosci granicznej czestotliwosci

Wyswietlacz Ustawianie

) Zakres ustawiania Jednostka
LCD parametrow

Grupa Kod Nazwa

24 | Wertoscgraniana e e o No  |0-1 .
Ad czestotliwosci
25 Dolnla Wartosc FreqLimitLo |0.50 0.0—czestotliwose | Hz
graniczna
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Wyswietlacz Ustawianie

Grupa Kod Nazwa Zakres ustawiania Jednostka

LCD parametréw
czestotliwosci maksymalna
zestotliwosé
Gorna wartosc Czestotliwos¢ | minimalna —
26 graniczna Freq Limit Hi Hz

maksymalna | czestotliwosc

czestotliwosci
maksymalna

Ograniczenie czestotliwosci z wykorzystaniem gornej i dolnej czestotliwosci granicznej -
informacje dotyczace ustawiania

diseg

Kod Opis

Ustawienie poczatkowe to 0 {Nie - No). Zmiana ustawienia na 1 (Tak - Yes)
pozwala na ustawianie czestotliwosci pomiedzy dolng wartoscia graniczna
czetotliwosd (Ad.25) oraz gorng wartoscia graniczng czestotliwosc (Ad.26). Gdy
ustawienie wynosi 0 (Nie - Noj, kody Ad.25 oraz Ad.26 nie sg widoczne.

Ustawic¢ gorna czestotliwo$c graniczng dla wszystkich parametréw jednostek
Ad.25 Freq Limit Lo, | predkosci wyrazanych w Hz lub obr./min., z wyjatkiem czestotliwosci

Ad.26 FreqLimitHi | podstawowej (dr.18). Czestotliwos¢ nie moze by¢ ustawiona na wartos$é wyzsza
od gornej wartosci granicznej czestotliwosci.

Soinjeo

Ad.24 Freq Limit

— without upper / lower limits

Czestotliwosc

Czestotliwo$¢ maksymalna
Gorna .

warto§¢ |- /
graniczna

Dolna
wartos¢
graniczna

| 10V V1 (napigciowy sygnat wejsciowy)

0 ' 20mA | (pradowy sygnat wejsciowy)
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4.18.3 Pomijanie czgstotliwosci rezonansowych

Pomijanie czestotliwosc wykorzystuje sie w celu unikniecia czetotliwosci rezonanséw
mechnicznych. Skoki peprzez pasma czetotliwosci nastepuja gdy silnik przyspiesza lub zwalnia.
Czestotliwasci pracy nie moga by¢ ustalanie w granicach ustalonege pasma skoku czestotliwosci.

Gdy nastawa czestotliwosci zostaje zwiekszona, podczas gdy wartesé nastawy parametru
czestotliwosci (napiecie, prad, komunikacja RS-485, ustawianie za pomoca klawiatury, itd)
znajduje sie w granicach pasma skoku czestotliwosd, to czestotliwosé zostanie utrzymana na
dolnej wartosci granicznej pasma czestotliwosci. Nastepnie czestotliwosc zostanie zwickszona
gdy nastawa parametru czestotliwesc przekracza zakres czestotliwosci uzywanych przez pasmo
skoku czestotliwosdi.

Wyswietlac | Ustawianie

Grupa |Kod Nazwa 21D ST Zakres ustawiania

Wybér pracy

27 przerplepmka z JumpFreq |0 No 0-1 -
pomijaniem
czestotliwosci
Dolna wartos¢

2g | Graniczna Jumplo1 [1000 000-Jump frequency upper | .
pomijania limit 1
czestotliwosci 1
Gorna wartosc

- grani"czn‘a JumpHi1 1500 Jump f‘requency lower limit Hy
pomijania 1-Maximum frequency
czestotliwosci 1
Dolna wartosé

Ad 30 |9raniczna Jumplo2 |2000 000-Jump frequency upper| )

pomijania limit 2
czestotliwosci 2
Gorna wartosc

. grani“czn‘a JumpHi2 | 2500 Jump frequency lower limit Hy
pomijania 2-Maximum frequency
czestotliwosci 2
Dolna wartost¢

3p | 9raniczna JumpLo3 |3000 000-Jumpfrequency upper | .\,
pomijania limit 3
czestotliwosci 3
Gorna wartosc

33 grani“czn‘a JumpHi3 |3500 Jump frequency lower limit Hy
pomijania 3—-Maximum frequency
czestotliwosci 3
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Czestotliwosc

Dolna
Ad33 |- —17 ! warto$é
ﬁ : % |~ | graniczna
il =T
Ad.28 | = 10V Vl(napieciowy sygnatwejsciowy)
Sygnat 0 '20mA  l(pradowy sygnat wejsciowy)
GO s e R

Uruchomienia

— gdy czestotliwosc referencyjna maleje

;/ — gdy czestotliwosc referencyjna maleje

diseg

T1
()
Q
—+
c
-
M
(7]

4,19 Drugie zrodio sterowania

Mozna stosowac dwa typy pracy i przelaczac sie pomiedzy nimi stosownie do potrzeb. Dla
obydwu: pierwszego oraz drugiego zrédta sygnatow (instrukgji) sterujacych, nastawic
czestotliwosc po instrukcjach przefaczenia pracy na wielofunkcyjny zacisk wejsciowy. Przetagczanie
trybow moze by¢ wykorzystywane do wylaczania zdalnego sterowania podczas pracy z uzyciem
opgji komunikacji oraz do przefaczenia trybu pracy w celu prowadzenia obstugi za

posrednictwem lokalnego panelu, lub do obstugi falownika z innej lokalizacji zdalnego sterowania.

Wybrac jeden z wielofunkcyjnych zaciskdw z kodow In. 6571 i ustawic wartosc parametru na 15
(2-gie zrodio 2-nd Source).

Grupa Kod Wyswietlacz Ustawianie Zakres
P LCD parametrow ustawiania
drv ZrOC”.O sygnaiu Cmd Source* |1 Fx/Rx-1 04 -
Opera sterujgcego
tion Frq Zrédio CZ(::St?thWOSCI Freq Ref Src 2w 0-12 )
referencyjnej
04 |2 9ezcdiosygnaly Cmd2ndSrc |0 |Keypad 0-4 -
bA sterujagcego
05 2-gie ZrOd.b .CZQStOtI'WOSC' Freq 2nd Src 0 |KeyPad-1 0-12 -
referencyjnej
Definiowanie funkgji Px Define
In 65-71 wejécia Px (Px: P1P7) 15 | 2nd Source |0-54 -

* Wyswietlane pod DRV-06 na klawiaturze z wyswietlaczem ciekltokrystalicznym.
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Informacje dotyczace ustawiania 2-go trybu pracy

Kod Opis

Jesli sygnaty sg doprowadzane do zacisku wielofunkcyjnego ustawionego jako 2-
gie zrodio sygnatu sterujgcego (2-gie zrodio), praca moze by¢ realizowana z
uzyciem ustawionych wartosci z bA.04-05 zamiast ustawionych wartosci z koddw
drv oraz Frq w grupie Operation.

Ustawienia 2-go zrodta sygnatu sterujacego nie moga byc zmieniane podczas
obstugi z uzyciem 1-go zrodia sygnatu sterujacego (Gléwne Zrodio - Main
Source).

bA.04Cmd 2nd Src
bA.05 Freq 2nd Src

@ Przestroga

*  Przy ustawianiu wielofunkcyjnego zacisku na 2-gie zrédio sygnatu sterujgcego (2nd Source) i
doprowadzeniu sygnatu wigczenia (Cn}, stan pracy zostaje zmieniony poniewaz ustawienie
czestotliwosci oraz sygnatu sterujgcego Operation zostanie zmienione na 2-gi sygnat sterujacy.
Przed przeniesieniem sygnatu wejsciowego {(wejscia) do zacisku wielofunkcyjnego nalezy sie
upewnic, ze 2-gi sygnat sterujacy jest prawidtowo ustawiony. Nalezy zwrdci¢ uwage, ze jesli czas
zwalniania bedzie zbyt krétki lub gdy bezwtadnosé lub obcigzenie beda zbyt duze, moze wystapié
samoczynne wylaczenie spowodowane usterka zwigzana ze zbyt wysokim napieciem.

o W azaleznosd od ustawieni parametrdw, falownik moze przestac pracowac gdy uzytkownik
przetaczy tryby sygnatdw (instrukji) sterujacych.

4,20 Sterowanie wielofunkcyjnymi zaciskami
wejsciowymi

Filtrujace state czasowe oraz typ wejsciowych zaciskéw wielofunkcyjnych mogg by¢
konfigurowane w celu peprawienia odpowiedzi zaciskdw wejsciowych.

Ustawianie Zakres

parametréw ustawiania

85 Czas opdznienia reakgji | DI On Delay 10 0-10000 ms
nazmiane statusu
wejscia przy zataczaniu
wejscia

86 Czas opézZnienia DI Off Delay 3 0-10000 ms
reakcji na zmiane
statusu wejscia przy
wylaczaniu wejscia

Grupa Kod | Nazwa Wyswietlacz LCD
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2c Ustawianie Zakres
Grupa Kod | Nazwa Wyswietlacz LCD AR ustawiania
87 Wybér DINC/NO Sel | 0 0000* - -
wielofunkcyjnych
zaciskow wejsciowych
S0 Stan wielofunkcyjnych | DI Status 0 0000* - -
zaciskow wejsciowych
i7 ‘C_ﬂ [ [, '7
* Wyswietlane jako [-4 (N na klawiaturze.

Informacje dotyczace ustawien sterowania wielofunkcyjnych zacisow wejsciowych
Kod Opis
Jedli stan zacisku wejsciowego nie zostanie zmieniony podeczas ustalonego czasu,
In.85 DI On Delay, X . o . . -
gdy zacisk odbiera sygnat wejsciowy, to jest on rozpoznawany jako wigczenie (On)
In.86 DI Off Delay lub (Off)
Dla kazdego zacisku wejsciowego nalezy wybrac typy styku zacisku. Potozenie
lampki wskaznikowej odpowiada segmentowi ktory jese wigczony, tak jak to
pokazano w tabeli ponizej. Gdy dolny segment jest wiaczony, to wskazuje ze
zacisk jest skonfigurowany jako zacisk A dla styku zwiernego (Normally Open).
Gdy gérny segment jest wigczony, oznacza to ze zacisk jest skonfigurowany jako

zacisk B dla styku rozwiemnego (Normally Closed). Zaciski sg ponumerowane P1—
P7, od prawej do lewej.

saJnjes4
diseg

In.87 DI NC/NO Sel

Typ Stan zacisku B| Stan  zacisku A
(rozwierny - Normally | (zwierny - Normally
Closed) Open)
i | | l
Klawiatura L€ '7' 5_'
Klawiatura z wyswietlaczem
ciektokrystalicznym (LCD) H H

Wyswietlanie konfiguracji kazdego styku. Gdy segment jest skonfigurowany jako
zacisk A za pomoca dr.87, to stan wigczenia (On) jest wskazywany poprzez
wilaczenie gérnego segmentu. Stan wytaczenia (Off) jest wskazywany gdy dolny
segment jest whgczony. Gdy styki sa skonfigurowane jako zaciski B, lampki

segmentow zachowuja sie odwrotnie. Zaciski sg ponumerowane P1-P7, od

prawej do lewej.
In.90 DI Status

Typ Ustawienie zacisku A | Ustawienie zacisku A
(wlaczenie - On) (wylaczenie - Off)
Klawiatura [ Q il
/(] /1
Klawiatura z wyswietlaczem | g 0|
ciektokrystalicznym (LCD) H H
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4,21 Ustawianie P2P

Funkcja P2P jest wykorzystywana do uwspolniania wejsc i wyjs¢  przez wiele falownikdw. Aby
umozliwi¢ ustawienie P2P, musi zosta¢ wigczona komunikacja R5-485 (falwoniki spiete magistrala
RS-485).

Falowniki podiaczone z wykorzystaniem komunikacji P2P sg wskazywane albo jako urzadzenie
nadrzedne, albo podrzedne. Falownik nadrzedny kontroluje wejscie oraz wyjscie falownikow
podrzednych. Falowniki podrzedne realizujag operacje wejsciowe i wyjsciowe. W przypadku
korzystania z wyjscia wielofunkcyjnego, falownik podrzedny moze wybra¢ korzystanie albo z
wyjscia falownika nadrzednego, albo z jego wlasnego wyjscia. W przypadku korzystania z
komunikacji P2P. najpierw nalezy wyznaczy¢ falownik podrzedny, a nastepnie falownik nadrzedny.
Jesli falownik nadrzedny zostanie wyznaczony jako pierwszy, to podfaczone falowniki moga
zinterpretowac ten stan jako utrate kemunikacji.

Parametr urzadzenia nadrzednego {(Master)

Ustawianie Zakres

Kod | Nazwa WyswietlaczLCD . .. Jednostka
parametrow ustawiania
M [os MBS Int 485 Func 1 |P2PMaster |0-3 -
komunikacji P2P
go | Wejide P2P INV1 0 0-12000 |%
analogowe 1
a1 Wejscie PP I I 0 -12,000- %
analogowe 2 12,000
S 82  |Wejscie cyfrowe  |P2PInDI 0 0-0x7F bit
gs | Mysde P2P Out AO1 0 0-10000 | %
analogowe
88 | Wyjscie cyfrowe | P2P Out DO 0 0-0x03 bit

Parametr urzadzenia podrzednego (Slave)

Ustawianie Zakres

Grupa | Kod | Nazwa WyswietlaczLCD Jednostka

etrow ustawiania
Wybor
95 N Int 485 Func 2 P2PSlave |0-3 -
M komunikacji P2P
Wybor ustawiania .
96 P3P DO P2P OUT Sel 0 [No 0-2 bit

Informacje dotyczace ustawiania P2P

Kod \ Opis

Ustawic falownik nadrzedny 1 {P2P Master}, falownik podrzedny na 2
(P2P Slave).

US.80-82P2P Input Data Dane wejsciowe wysylane z falownika podrzednego.

CM.95 Int 485 Func
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Kod \ Opis
US.85, 88 P2P Output Data | Dane wyjsciowego wysytane do falownika podrzednego.

® Przestroga

*  P2P pracuje tylko a wersjg oprogramowania 1.00, 10 S/W w wersji 0.11, oraz klawiaturg S"'W w
wersji 1.07 lub z wyzszymi wersjami.

*  Ustawi¢ funkcje sekwencyjne uzytkownika w celu korzystania z funkcji P2P.

diseg

T1
()
Q
—+
c
—
M
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4,22 Ustawianie klawiatury z wielodostepem

Ustawienia klawiatury z wielodostepem wykorzystuje sie do kontrolowania wiecej niz jednego
falownika za pomoca jednej klawiatury. W celu wykorzystania tej funkcji nalezy najpierw
skonfigurowa¢ komunikacje RS-485.

Grupa falownikéw przeznaczonych do kontrolowania za pomeoca klawiatury bedzie obejmowata
falownik nadrzedny. Falownik nadrzedny kontroluje pozostate falowniki, a falownik podrzedny
odpowiada na sygnat wejsciowy falownika nadrzednego. W przypadku uzywania wyjscia
wielofunkcyjnego falownik podrzedny moze wybrac korzystanie albo z wyjscia falownika
nadrzednego, albo z wlasnego wyjscia. W przypadku korzystania z klawiatury z wielodostepem
nalezy najpierw wyznaczy¢ falownik podrzedny, a nastepnie falownik nadrzedny. Jesli falownik
nadrzedny zostanie wyznaczony jako pierwszy, to podiaczene falownik moga zidentyfikowac taki
stan jako utrate komunikadji.

Parametr urzadzenia nadrzednego

Grupa Kod | Nazwa Wyswietlacz LCD Ustawmmge Zakre§ ., Jednostka
parametrow ustawiania
Wybor
™M 95 komunikacji P2P Int 485 Func 3 |KPD-Ready |0-3 -
Identyfikator
03 | klawiaturyz Multi KPD ID 3 399 -
wielodostepemn
CNF Wybor pracy
42 | przycisku Multi Key Sel 4 | Multi KPD 04 -
wielofunkeyjnego

Parametr urzadzenia podrzednego

Ustawianie Zakres

Grupa Kod Wyswietlacz LCD Jednostka

parametréw ustawiania
o1 |'dentyfikator Int485 St ID 3 3-99 ;
stanowiska
M Opcje komunikadji
95 P2pPJ I int 485 Func 3 |KPD-Ready |0-3 -

Informacje dotyczace ustawien klawiatury z wielodostepem

Kod Opis

Zapobiega konfliktowi porzez wyznaczenie dla falownika unikalne] wartosci
CMOTInt485 StID | identyfikacyjnej.

Wartosci moga by¢ wybierane sposréd wartosc z zakresu 3—-99.

Ustawi¢ wartos¢ rowna 3 (KPD-Ready — klawiatura gotowa} zarowno dla

CMOSInt485Func 1 e iika nadrzednego jak i podrzednego
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Kod Opis

CNF-03 MultiKPD ID | Sposrod grupy falownikdw wybrad falownik przeznaczony do kontrolowania.
Wybra¢ funkgcje dziatania klawisza multifunkcyjnego 4 (Multi KPD — klawiatura z
wielodostepem).

CNF-42Multi key Sel

O Przestroga

*  Klawiatura z wielodostepem (Multi-KPD) moze pracowac tylko z wersja oprogramwoania 1.00,
wersja [0 S/W 0.11, craz wersjg klawiatury S/W 1.07 lub z wyzszymi wersjami.

*  Funkcja klawiatury z wielodostepem nie bedzie pracowata jesli ustawienie identyfikatora
klawiatury z wielodostepem (CNF-03 Multi-KPD ID} bedzie identyczne z ustawieniem
identyfikatora stacji komunikacji RS-485 (CM-01 Int485 st ID).

+  Ustawienie urzadzenia nadrzednego/podrzednego nie moze by¢ zmieniane gdy falownik dziata w
trybie podrzednym.
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4.23 Ustawianie sekwencji uzytkownika

Sekwencja uzytkownika tworzy prostg sekwencje z kombinacji réznych blokéw funkcyjnych.
Sekwencja moze skladac sie z nie wiecej niz 18 krokdw i wykorzystywac 29 blokéw funkcyjnych
oraz30 parametrow typu void.

1 petla odnosi sie do pojedynczego wykonania sekwencji skonfigurowanej przez uzytkownika,
zawierajgcej nie wiecej niz 18 krokdw. Uzytkownicy moga wybrac czas petli (Loop Time)} z
przedziatu 10-1,000m:s.

Kody dla konfiguracji sekwencji uzytkownika mozna znalez¢ w grupie sekwencji uzytkownika US
{dla ustawien sekwencji uzytkownika) oraz w grupie funkgji uzytkownika UF (dla ustawien blokéw
funkcyjnych).

Kod | Nazwa WyswietlaczLCD Ustawmmfe Zakres-; . Jednostka
parametrow | ustawiania

Aktywowanie sekwengji
AP usytkownika User Seq En 0 0-1
Sygnat sterujacy dziatania . i
o1 sekwengji uzytkownika User Seq Con 0 02
(zas dziatania sekwencji
02 uzytkownika User LoopTime |0 0-5 -
us _ |tacze adresu i -
1 9 = Link UserOut1- | o O0-OXFEFE |-
28 | wyjsciowego 1-18 18
31— |Ustawienie wartosci
. X Void Para1-30 |0 -9969-9699 | -
60 | wejsciowe]j 1-30
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Grupa | Kod | Nazwa Wyswietlacz LCD Ustawmm'e Zakre.f.; ., Jednostka
parametrow | ustawiania

80 | Wejicie analogowe 1 \F;?P InV1(10-10 15 0-12000 |%

81 Wejscie analogowe 2 P2PIn 12 0 -12,000 %

82  |Wejscie cyfrowe P2PInD 0 -12,000 bit

85 | Wyjscie analogowe P2P Out AO1 0 0-0x7F %

88 | Wyjscie cyfrowe P2P Out DO 0 0-0x03 bit

01 Funkgja uzytkownika 1 User Funcl 0 0-28 -
Wejscie funkgji

02 uzytkownika 1-A User Input 1-A |0 O-OxFFFF |-
Wejscie funkgji

03 uzytkownika 1-8 Userinput1-8 |0 O0-0xFFFF
Wejscie funkgji

04 uzytkownika 1-C User Input 1-C |0 0-0xFFFF
Whyijscie funkgji -32767—

05 uzytkownika 1 User Output 1 0 39767

06 |Funkcja uzytkownika 2 User Func2 0 0-28 -
Wejscie funkgji

07 Uzytkownika 2-A User Input2-A |0 O-OxFFFF |-
Wejscie funkeji

08 uzytkownika 2-8 Userinput2-8 |0 0-OxFFFF |-
Wejscie funkeji

. 09 uzytkownika 2-C User Input2-C |0 0-OxFFFF |-

Wyijscie funkgji -32767—

10 uzytkownika 2 UserQutput2 |0 32767

11 Funkgcja uzytkownika 3 User Func3 0 0-28 -
Wejscie funkgji

12 uzytkownika 3-A UserInput3-A |0 O-OxFFFF |-
Wejscie funkgji

13 uzytkownika 3-8 Userlnput3-8 |0 O-OxFFFF
Wejscie funkgji

14 uzytkownika 3-C User Input3-C |0 O0-0xFFFF
Wyjscie funkgji -32767- )

15 uzytkownika 3 User Output 3 0 39767

16 | Funkcja uzytkownika 4 User Func4 0 0-28 -
Wejscie funkgji

17 uzytkownika 4-A Usernput4-A |0 O0-OxFFFF |-
Wejscie funkgji

18 uzytkownika 4-8 Usernput4-8 |0 O-OxFFFF
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Grupa | Kod | Nazwa Wyswietlacz LCD Ustawmm'e Zakre.f.; ., Jednostka
parametrow | ustawiania
Wejscie funkgji
19 uzytkownika 4-C User Input4-C |0 O0-OxFFFF |-
Wyijscie funkgji -32767-
20 uzytkownika 4 User Qutput4 |0 39767
21 Funkgja uzytkownika 5 User Func5 0 0-28 -
Wejscie funkgji
22 uzytkownika 5-A User Input>-A |0 O0-0xFFFF
Wejscie funkgji
23 uzytkownika 5-B User Input5-B |0 0-OxFFFF FE' -
Wejscie funkji 8 o
24 uzytkownika 5-C User Input5-C |0 0-0xFFFF =&
=
Wyijscie funkgji -32767- i o
25 uzytkownika 5 User Qutput> |0 39767
26 | Funkcja uzytkownika 6 User Funcé 0 0-28 -
Wejscie funkgji
27 uzytkownika 6-A User Input6-A |0 O-OxFFFF |-
Wejscie funkgji
28 uzytkownika 6-B User Input6-B |0 O-OxFFFF |-
Wejscie funkeji
29 uzytkownika 6-C User Input6-C |0 0-OxFFFF |-
Wyijscie funkgji -32767-
30 uzytkownika 6 User Qutputs |0 32767
31 Funkgcja uzytkownika 7 User Func? 0 0-28 -
Wejscie funkgji
32 Uzytkownika 7-A User Input7-A |0 0-OxFFFF
Wejscie funkgji
33 uzytkownika 7-B UserInput7-B |0 O-OxFFFF |-
Wejscie funkgji
34 uzytkownika 7-C User Input7-C |0 O0-0xFFFF
Wyjscie funkgji -32767- )
35 uzytkownika 7 User Output 7 0 39767
36  |Funkcja uzytkownika 8 User Func8 0 0-28 -
Wejscie funkgji
37 uzytkownika 8-A Userinput8-A |0 O-OxFFFF
Wejscie funkgji
38 uzytkownika 8-8 Userlnput8B8 |0 O-OxFFFF
Wejscie funkgji
39 uzytkownika 8-C Usernput8-C |0 O0-0xFFFF
40 | Wyjscie funkgji User Output8 |0 -32767- -
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Grupa | Kod | Nazwa Wyswietlacz LCD ﬁ::; r\:rsi‘ania Jednostka

uzytkownika 8 32767

41 Funkgja uzytkownika 9 User Func9 0-28 -
Wejscie funkgji

42 uzytkownika 9-A User Input 9-A 0-OxFFFF
Wejscie funkgji i

43 uzytkownika 9-8 User Input 9-8 0-OxFFFF
Wejscie funkgji i

44 uzytkownika 9-C User Input 9-C O0-0xFFFF
Wyijscie funkgji -32767- )

45 uzytkownika 9 User Output 9 37767

46 | Funkgja uzytkownika 10 | User Func10 0-28 -
Wejscie funkgji

47 uzytkownika 10-A User Input 10-A 0-0xFFFF
Wejscie funkgji

48 uzytkownika 10-B User Input 10-B 0-0xFFFF
Wejscie funkgji

49 uzytkownika 10-C User Input 10-C 0-OxFFFF
Wyijscie funkgji -32767- )

50 uzytkownika 10 User Output 10 39767

51 Funkgja uzytkownika 11 | User Func11 0-28 -
Wejscie funkeji

52 uzytkownika 11-A User Input 11-A 0-0xFFFF
Wejscie funkeji

53 uzytkownika 11-B User Input 11-B 0-0xFFFF
Wejscie funkgji

54 uzytkownika 11-C User Input 11-C 0-OxFFFF
Wyijscie funkgji -32767- )

55 uzytkownika 11 User Output 11 39767

56  |Funkcja uzytkownika 12 | User Func12 0-28 -
Wejscie funkgji i

57 uzytkownika 12-A User Input 12-A O0-0xFFFF
Wejscie funkgji i

58 uzytkownika 12-8 User Input 12-B O0-0xFFFF
Wejscie funkgji i i

59 uzytkownika 12-C User Input 12-C O-OxFFFF
Wyijscie funkgji -32767— )

60 uzytkownika 12 User Output 12 39767

61 Funkgja uzytkownika 13 | User Func13 0-28 -
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Ustawianie | Zakres

Grupa | Kod | Nazwa Wyswietlacz LCD . .. Jednostka
parametrow | ustawiania
Wejscie funkgji
62 uzytkownika 13-A User Input 13-A 0-OxFFFF
Wejscie funkgji i
63 uzytkownika 13-B User Input 13-B 0—-OxFFFF
Wejscie funkgji i
64 uzytkownika 13-C User Input 13-C O0-0xFFFF
Wyijscie funkgji -32767- )
65 uzytkownika 13 User Output 13 37767
66 | Funkcja uzytkownika 14 | User Func14 0-28 - FEI ©
Wejscie funkji ] 8 o
67 uzytkownika 14-A User Input 14-A 0-0xFFFF =&
Wejscie funkji ] )
68 uzytkownika 14-B User Input 14-B 0-0xFFFF (7
Wejscie funkgji
69 uzytkownika 14-C User Input 14-C 0-OxFFFF
Wyijscie funkgji -32767- )
70 uzytkownika 14 User Output 14 37767
71 Funkgja uzytkownika 15 | User Func15 0-28 -
Wejscie funkeji
72 uzytkownika 15-A User Input 15-A 0-0xFFFF
Wejscie funkeji
73 Uzytkownika 15-B User Input 15-B 0-0xFFFF
Wejscie funkgji
74 uzytkownika 15-C User Input 15-C 0-OxFFFF
Wyijscie funkgji -32767- )
75 uzytkownika 15 User Output 15 39767
76 |Funkcja uzytkownika 16 | User Func16 0-28 -
Wejscie funkgji i
77 uzytkownika 16-A User Input 16-A O0-0xFFFF
Wejscie funkgji i
78 uzytkownika 16-8 User Input 16-B O0-0xFFFF
Wejscie funkgji
79 uzytkownika 16-C User Input 16-C O-OxFFFF
Wyijscie funkgji -32767— )
80 uzytkownika 16 User Output 16 39767
81 Funkgja uzytkownika 17 | User Func17 0-28 -
Wejscie funkgji
82 uzytkownika 17-A User Input 17-A O0-0xFFFF
83 | Wejscie funkgji User Input 17-B O0-OxFFFF |-
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Grupa

Kod | Nazwa

Zakres
ustawiania

Ustawianie

. Jednostka
parametréw

Wyswietlacz LCD

uzytkownika 17-B
gy | Wesciefunkdji User Input 17-C |0 O-OXFFFF |-
uzytkownika 17-C P %
Wyijscie funkgji -32767- )
85 uzytkownika 17 User Output17 |0 32767
86 |Funkgja uzytkownika 18 | User Func18 0 0-28 -
Wejscie funkgji
87 uzytkownika 18-A User Input 18-A |0 0-0xFFFF
Wejscie funkgji
88 uzytkownika 18-B User Input 188 |0 0-OxFFFF
Wejscie funkgji
89 uzytkownika 18-C User Input 18-C |0 0-OxFFFF
Whyijscie funkgji -32767- )
90 uzytkownika 18 User Qutput18 |0 39767
Informacje dotyczace ustawiania sekwencji uzytkownika
Kod Opis
APO2 User Seq En Wydwietlenie grup parametrdw zwigzanych z sekwencjg uzytkownika.

US.01 User Seq Con

Ustawianie uruchomienia sekwencji (Sequence Run} oraz zatrzymania
sekwencji (Sequence Stop) za pomoca klawiatury.

Paremetry nie moga by¢ regulowane podczas pracy. W celu
przeprowadzenia requlacji parametrow praca musi zostac zatrzymana.

Ustawianie czasu petli (Loop Time) sekwencji uzytkownika.

US.02 User LoopTime | Czas petli sekwencji uzytkownika moze by¢ ustawiony na 0.01s/0.02s/
0.055/0.15/0.55/15.
Ustawianie parametréw w celu polaczenia 18 blokéw funkcyjnych
(Function Blocks). Jesli wartos¢ wejsciowa wynosi 0x0000, to wartos¢
US.11-28 wyjsciowa nie moze by¢ uzyta.

Link UserQut1-18

W celu uzycia wartosdc wyjsciowe] w kroku 1 dla czestotliwosci
referencyjnej {czestotliwosd sterujgcej - Cmd Frequency), nalezy
wprowadzi¢ adres komunikacyjny {(0x1101) czestotliwosci sterujacej (Cmd)
jako parametr tacza wyjscia uzytkownika Link UserOut1.

US.31-60 Void Paral-30

Ustawienie 30 parametrow typu void. Zastosowac gdy w bloku funkcyjnym
uzytkownika potrzebna jest stata (Const) wartos¢ wejsciowa parametru.

UF.01-90

Ustawienie funkgji zdefiniowanych przez uzytkownika dla 18 blokéw
funkcyjnych.

Jedli ustawienie bloku funkcyjnego jest niewazne, to wartos¢ wyjsciowa
wyjscia uzytkownika User Output@ wynosi -1.

Wiszystkie wartosci wyjsciowe z wyjscia uzytkownika User Output@ sg
przeznaczone tylko do odczytu, i moga by¢ uzyte za pomoca wyjsciowego
facza uzytkownika user output link@{Link UserOut@) grupy US.
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Struktura parametréow bloku funkcyjnego

Kod
User Func @*

Opis
Whybranie funkgji do wykonania w bloku funkcyjnym.

User Input @-A

Adres komunikacyjny pierwszego parametru wejsciowego funkgji.

User Input @-B

Adres komunikacyjny drugiego parametru wejsciowego funkgji.

User Input @-C

Adres komunikacyjny trzeciego parametru wejsciowego funkgji.

User Output @

Warto$¢ wyjsciowa (tylko do odczytu - Read Only) po wykonaniu bloku
funkcyjnego.

* @ jest numerem kroku (1-18}.

Stan pracy funkcji uzytkownika

0 NOP Brak dziatania.
1 ADD Operacja dodawania, (A +B) + C
Jesli parameter C wynosi 0x0000, to zostanie rozpoznany jako 0.
2 SUB Operacja odejmowania, (A-B) — C
Jesli parameter C wynosi 0x0000, to zostanie rozpoznany jako 0.
3 ADDSUB Operacja zlozona z dodawaniem i odejmowaniem, (A +B) — C
Jesli parameter C wynosi 0x0000, to zostanie rozpoznany jako 0.
Wynik w postaci najmniejsze] wartosc sposrdd wartoscl wejsciowych,
4 MIN MIN(A, B, C).
Jesli parameter C wynosi 0x0000, to operacja dziala tylko z A, B.
Wynik w postaci najwieksze] wartosci sposrdd wartosc wejsciowych,
5 MAX MAX(A, B, C).
Jesli parameter C wynosi 0x0000, to operacja dziala tylko z A, B.
Wynik w postaci wartosci bezwzglednej parametru A, | A |.
6 ABS : . )
Operacja ta nie wykorzystuje parametru B oraz C.
Wynik w postaci wartosci negacji parametru A, -( A ).
7 NEGATE : . .
Operacja ta nie wykorzystuje parametru B oraz C.
8 REMAINDER Operaq:a uzyékiwania reszty zdziataniana A orazB, A% B
Operacja ta nie wykorzystuje parametru C.
Operacja zZlozona wykorzystujaca mnozenie i dzielenie, (A x B)/C.
9 MPYDIV Jedli parametr C wynosi 0x0000, to otrzymujemy wynik operacji mnozenia
{AxB).
Operacja pordéwnania: jesli (A > B) to wynikiem jest C; jesli (A </=B) to
wynikiem jest 0.
10 COMPARE-GT | Jesli warunek ten jest spetniony, to parametrem wysciowym jest C. Jesli
(wieksze od) warunek ten nie jest spetiony, to wynikiem jest 0 (fatsz - False). Jesli

parametr C jest réwny 0x0000 i jesli warunek jest spetniony, to wynikiem
jest 1 (prawda - True).
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Numer

1

Typ

COMPARE-
GTEQ
(wieksze lub
réwne)

\ Opis

Operacja porownania; jesli (A >/=B) to wynikiem jest C; jedli (A<B) to
wynikiem jest 0.

Jesli warunek ten jest spetniony, to parametrem wysciowym jest C. Jesli
warunek ten nie jest spetniony, to wynikiem jest O (fatsz - False). Jesli
parametr C jest réwny 0x0000 i jesli warunek jest spetniony, to wynikiem
jest 1 (prawda - True).

12

COMPARE-
EQUAL

Operacja poréwnania, jesli (A ==B) to wynikiem jest C. Dla wszystkich
innych wartosci wynikiem jest 0.

Jesli warunek ten jest spetniony, to parametrem wyjsciowym jest C. Jedli
warunek nie jest spetniony, to wynikiem jest 0 (fatsz - False). Jesli parametr C
jest rdwny 0x0000 i jesli warunek jest spemiony, to wynikiem jest 1 (prawda
-True).

13

COMPARE-
NEQUAL

Operacja poréwnania, jesli (A '=B) to wynikiem jest C. Dla wszystkich innych
wartosci wynikiem jest 0.

Jesli warunek ten jest spetniony, to parametrem wysciowym jest C. Jesli
warunek nie jest spetniony, to wynikiem jest 0 (fatsz - False). Jesli parametr C
jest réwny 0x0000 i jesli warunek jest spemiony, to wynikiem jest 1 (prawda
-True).

14

TIMER

Dodaje 1 za kazdym razem gdy sekwencja uzytkownika konczy petle.

A: wartos¢ maksymalna petli {Max Loop),

B: Uruchomienie/zatrzymanie uktadu czasowegoTimer Run/Stop, C: Wybodr
trybu wyjéciowego.

Jedli wartoscig wejsciows B jest 1, to ukfad czasowy zatrzymuije sie (wartosé
wyjsciowa wynosi 0}. Jedli wartos¢ wejsciowa wynosi 0, to uklad czasowy
pracuje.

Jesli wartoscig wejsciowa C jest 1, to wartodciag wyjsciowa jest aktualna
wartos¢ ukladu czasowego.

Jesli wartoscig wejsciowa C jest 0, to wartodcig wyjsciowa jest 1 gdy wartosé
uktadu czasowego przekracza wartosé A (Max).

Jesli parametr C jest réwny 0x0000, to C zostanie rozpoznany jako 0.
Przepelnienie uktadu czasowego inicjalizuje wartosé uktadu czasowego na
0.

15

LIMIT

Ustala wartosc¢ graniczng dla parametru A.

Jesli wartos¢ wejsciowa dla A miesci sie pomiedzy B oraz C, wynikiem jest
wartos¢ wejiciowadla A.

Jesli wartos¢ wejsciowa dla A jest wieksza od B, to wynikiem jest B. Jedli
wartos¢ wejsciowa dla A jest mnigjsza od C, to wynikiem jest C.

Parametr B musi by¢ wiekszy lub rowny parametrowi C.

16

AND

Wynik operacji koniunkgji (i- AND), (AiB)i C.
Jedliparametr Cjest rowny 0x0000, to operacja obejmuje jedynie A, B.

17

OR

Wynik operadji alternatywy (lub - OR), (A | B) | C.
Jesli parameter C jest rdwny 0x0000, to operacja obejmuje jedynie A, B.

18

XOR

Whynik operacji alternatywy wykluczajace] (XOR), (A ~ B) A C.
Jesli parameter C jest rowny 0x0000, to operacja obejmuje jedynie A, B.
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Numer

19

Typ
AND/OR

\ Opis
Wynik operadji“i/lub”(AND/OR), (A B} | C.
Jesli parameter C jest rowny 0x0000, to operacja obejmuje jedynie A, B.

20

SWITCH

Wynikiem jest wartos¢ po wybraniu jednej z dwoch wartosci wejsciowych,
jesli {A) to B a w przeciwnym wypadku C.

Jesli wartosé wejsciowa dla A wynosi 1, to wynikiem bedzie B. Jesli wartos¢
wejsciowa dla A wynosi 0, to parametr wyjéciowy bedzie wynosit C.

21

BITTEST

Sprawdzenie bitu B parametru A, BITTEST(A, B).

Jesli bit B wartosci wejsciowej A wynosi 1, to wynikiem jest 1. Jesli wynosi
on 0, to wynikiem jest 0. Wartosc wejsciowa B musi miesci¢ sie w przedziale
0-16. Jesli wartosc ta jest wieksza od 16, to zostanie rozpoznana jako 16.
Jesli wartos¢ wejsciowa B wynosi 0, to wynikiem jest zawsze 0.

22

BITSET

Ustawianie bitu B parametru A, BITSET(A, B). Wynikiem jest zmieniona
wartos¢ po ustawieniu bitu B do wartosci wejsciowej A.
Warto$é¢ wejsciowa B musi miesci¢ sie w przedziale 0-16. Jedli wartos¢ ta jest

wieksza od 16, to zostanie rozpoznana jako 16. Jesli wartos¢ wejsciowa B
wynosi 0, to wynikiem jest zawsze 0. Operacja ta nie wykorzystuje
parametru C.

23

BITCLEAR

Kasowanie bitu B parametru A, BITCLEAR{A, B). Wynikiem jest zmieniona
wartosé¢ po skasowaniu bitu B do wartosci wejsciowej A.
Wartos¢ wejsciowa B musi miesci¢ sie w przedziale 0-16. Jesli wartosc ta jest

wieksza od 16, to zostanie rozpoznana jako 16. Jesli wartosé wejsciowa B
wynosi 0, to wynikiem jest zawsze 0. Operacja ta nie wykorzystuje
parametru C.

24

LOWPASSFILTER

Wynikiem jest wartos¢ wejsciowa w A gdy filtr B uzyskuje stalg czasowa,
BxUS-02 (czas petli US - US Loop Time).

W powyzszym wzorze nalezy ustawi¢ czas gdy wartosé wyjsciowa A
osiggnie 63.3%.

C odnosi sie do dziatania filtru. Jesli wynosi 0, to operacja zostaje rozpoczeta.

25

PI_CONTROL

Wzmocnienie P, | = A, B parametréow wartosci wejsciowych, nastepnie
otizymujemy warto$c wyjsciow w postaci C.

Warunki dla wartosci wyjsciowej PI_PROCESS:C = 0: Const P,
C=1:PI_PROCESS-B »=PI_PROCESS-OUT »>=0,

C=2:PI_PROCESS-B >= PI_PROCESS-OUT >=-(PI_PROCESS-B),
wzmaocnienie P = A/100, wzmocnienie | = 1/(Bx Czas Petli),

Jesli w ustawieniach Pl wystepuje btad, to wartos¢ wyjsciowa wynosi -1.

26

PI_PROCESS

A jest bledem wartosci wejsciowej, B jest wyjsciowa wartoscig graniczng, C
jest wartoscig wyjsciowa statej Const Pl
Zakres C wynosi 0-32,767.

27

UPCOUNT

Zlicza w przdd impuls, a nastepnie podaje wynik w postaci wartosci -
UPCOUNT(A, B, Q).

Po odebraniu wyzwalajgcej wartosci wejéciowej (A), wartosci wyjsciowe sg
zliczane w przéd zgodnie z warunkami C. Jesli wartos¢ wejsciowa B wynosi
1, to operacja nie jest wykonywana i wyswietlane jest 0. Jesli wartos¢
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N '

Numer |Typ \ Opis

wejsciowa B wynosi 0, to operacja jest wykonywana.

Jesli parameter C wynosi 0, zliczanie w przdd nastepuje gdy wartosc
wejsciowa w A zmieniasiez0na 1.

Jesli parametr C wynosi 1, zliczanie w przdd nastepuje gdy wartos¢
wejsciowa w A zostaje zmienionaz 1na 0.

Jesli parametr C wynosi 2, to zliczanie w przod nastepuje za kazdym razem
gdy zmienia sie wartos¢ wyjsciowa w A.

Zakres wartosci wyjsciowej wynosi: 0-32767

Zlicza w tytimpulsy, a nastepnie daje wartos¢ wyjsciowa zliczenia w tyt -
DOWNCOUNT{A, B, C).

Po odebraniu wyzwalajacej wartosci wejsciowej (A), wartosci wyjsciowe sg
28 DOWNCOUNT | zliczane w tyt zgodnie z warunkami C. Jesli wartos¢ wejsciowa B wynosi 1,
to operacja nie jest wykonywana i wyswietlana jest wartos¢ poczatkowa C.
Jedli wartosc wejsciowa B wynosi 0, to operacja jest wykonywana.

Zlicza w tyt gdy parametr A zmieniasiezOna 1.

Uwaga

Aby operacja sterowania Pl dziatata poprawnie, blok procesowy Pl (PI_PROCESS Block) musi zosta¢
uzyty po bloku sterowania Pl (PI_CONTROL Block). Operacja sterujaca Pl nie moze by¢ wykonana jesli
pomiedzy wymienionymi dwoma blokami znajduje sie inny blok, lub jesli bloki te s3 umieszczone w
niewtasciwej kolejnosci.

@ Przestroga

Sekwencja uzytkownika moze pracowac tylko z wersjg kodéw 1.00, 10 S/W w wersji 0.11, oraz
klawiaturg S/W w wersji 1.07 lub z wersjami o wyzszych numerach.

4,24 Dzialanie w trybie pozarowym

Funkcja ta jest uzywana, aby falownik mégt zignorowac drobniejsze usterki w sytuacjach
awaryjnych/nagtych, takich jak pozar, i zapewnic ciagla prace wentylatoréw pozarowych.

Po wigczeniu, tryb pozarowy (Firemode) wymusza na falowniku ignorowanie wszystkich mniej
waznych samoczynnych wylaczen zwiazanych  z usterkami, oraz powtarzanie kasowania
(Reset) i ponownego uruchamiania (Restart) dla samoczynnych wylaczen zwiazanych z
powazniejszymi usterkami, bez wzgledu na wartos¢ graniczna zliczania prok penownych
uruchomien. Czas opdznienia ponawiania prob, ustawiony w PR. 10 (Retry Delay) nadal ma
zastosowanie gdy falownik wykonuje kasowanie (Reset) i ponowne uruchamianie (Restart).
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Ustawienia parametréw trybu pozarowego

Wyswietlacz  Ustawianie Zakres Jedn
parametrow ustawiania  ostka
80 | Wybdr trybu pozarowego | Fire Mode Sel |1 | Fire Mode 0-2 -
81 ngstotllwosc dlatrybu | Fire Mode 0-60 0-60
pozarcweqgo Freq
Ad a Klerunek pracy dla trybu Fire Mode Dir | 0-1 0-1
pozarowego
83 leqanle operacjitrybu | Fire Mode Not configurable i i
pozaroweqgo Cnt
65— . . Px Define ) w
In 7 Konfiguracja zacisku Px (Px P1—P7) 51 |Fire Mode 0-54 - &
Falownik pracuje w trybie pozarowym (Fire) gdy Ad. 80 (Fire Mode Sel) jest ustawiony na‘2 {Fire N

Mode); a zacisk wielofunkcyjny (In. 65-71) skonfigurowany dla trybu pozarowego (51: Fire Mode)
jest w stanie wigczenia. Zliczanie dla trybu pozarowego zostaje zwickszone o 1 w Ad. 83 (Fire
Mode Count} za kazdym razem gdy wykonywana jest operacja trybu pozarowego.

Soinjeo

O Przestroga

Dziatanie trybu pozarowego moze skutkowaé wadliwym dziataniem falownika. Nalezy zwréci¢ uwage,
ze dziatanie trybu pozarowego powoduje uniewaznienie gwarancji produktu —falownik jest objety
gwarancja produktu tylko gdy wartosé zliczen trybu pozarowego wynosi ‘0,

Informacje dotyczace ustawiania funkgji trybu pozarowego

Cod Opis \ Szczegdtowe informacje

Czestotliwosc ustawiona w Ad. 81 (czestotliwosc trybu
pozarowego - Fire mode frequency} jest uzywana dla pracy
falownika w trybie pozarowym. Czestotliwosc dla trybu
pozarowego ma priorytet na czestotliwoscia impulsowania (Jog),
czestotliwosciami wielostanowymi (Multi-step), oraz
czestotliwoscia wejsciowa klawiatury.

Ad.81 Fire Czestotliwosc
Mode referencyjna trybu
frequency | pozarowego

Po wiaczeniu pracy w trybie pozarowym, falownik przyspiesza

Dr03 Acc Czasy przez czas ustawiony w Dr.03 {Acc Time), a nastepnie zwalnia z

Time/ przyspieszania uwzglednieniem czasu zwalniania ustawionym w Dr.04 (Dec Time).
Dr.04 Dec {Acc) / zwalniania o ke . .
Zatrzymuje sie, gdy wartos¢ wejsciowa zacisku Px odpowiada
Time (Dec) dlatrybu . . ) . ,
) stanowi wylaczenia (praca w trybie pozarowym zostaje
pozarowego
wylgczona).
PR.10 Retry |Liczba prob Niektére samoczynne wytaczenia z powodu usterek podczas pracy
Delay autorestartu w trybie pozarowym sa ignorowane. Historia samoczynnych
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Cod Opis \ Szczegdtowe informacje

wylaczen na skutek usterek jest zapisywana, jednak sygnaly
wyjsciowe samoczynnych wylgczen sg blokowane, nawet gdy s3
one skonfigurowane na wielofunkcyjnych zaciskach wyjsciowych.

Samoczynne wylaczenia z powodu usterek, ktdre sg ignorowane
w trybie pozarowym

BX, zewnetrzne samoczynne wylaczenie - External Trip,
wylaczenie samoczynne spowodowane niskim napieciem - Low
Voltage Trip, przegrzanie falownika - Inverter Overheat,
przecigzenie falownika - Inverter Overload, przeciazenie -
Overload, elektryczne termiczne samoczynne wylaczenie -
Electrical Thermal Trip, otwarta faz wejscia/wyjscia - Input/Qutput
Open Phase, przecigzenie silnika - Motor Overload, samoczynne
wylaczenie wentylatora - Fan Trip, wylaczenia samoczynne
zwigzane z brakiem silnika - No Motor Trips, oraz inne
samoczynne wylaczenia zwiazane z drobnymi usterkami.

Dla nastepujacych samoczynnych wytaczen zwigzanych z
usterkami falownik wykonuje kasowanie (Reset) oraz ponowne
uruchomienie (Restart) do czasu wyzwolenia warunkéw
samoczynnego wylaczenia. Czas opdznienia ponownej proby
ustawiony w PR. 10 (Retry Delay} ma zastosowanie gdy falownik
wykonuje kasowanie i ponowne uruchomienie.

Samoczynne wylaczenia ktére wymuszajg ponowne

uruchomienie z kasowaniem (Reset Restart) w trybie pozarowym
Samoczynne wylgczenie zwigzane ze zbyt wysokim napieciem
{Over Voltage}, zbyt duzym pradem 1 (Over Current1 - OC1),
zwarciem doziemnym (Ground Fault)

Falownik koriczy prace gdy wystepuja nastepujace samoczynne
wylgczenia zwigzane z usterkami:

Zwigzane z usterkami samoczynne wylaczenia ktére zatrzymuija
prace falownika w trybie pozarowym (Fire)

Diagnoza sprzetowa (H/W Diag), zbyt duzy prad 2 (Over Current
2) (Arm-Short)
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5 Nauka zaawansowanych funkgji

W niniejszym rozdziale opisano zaawansowane funkcje falownika $100. Nalezy sprawdzi¢
odnosnik do strony w tabeli aby zobaczy¢ szczegotowy opis dla kazdej sposrdd zaawansowanych

funkgji.
faawansouanc Opis Odnosnik
zadania
Mozna stosowac gtdwne oraz pomocnicze czestotliwosci zgodnie z
Pracaz predefiniowanymi formutami w celu stworzenia réznych warunkow
czestotliwosciami pracy. Praca z czestotliwosciami pomocniczymi jest idelna dla str.131
pomocniczymi operacji ciggniecia (Craw Operation®) poniewaz funkcja ta
umoziwia dokladna requlacje predkosci roboczych.
Operacja JOG jest rodzajem recznej pracy. Falownik pracuje zgodnie
Operacja JOG gzestawem parametrow predefi r‘nowaln‘yc‘h dla pracy w trybie i str 140
impulsowania (Jog), gedy zostanie nacisniety przycisk instrukgji
JOG.
Praca w trybie géra- Wykor'zy.rstu Je'sygn:a’fy wyjsciowe przefchzam'a gornej i dolnej '
46t wartosci granicznej (to znaczy sygnatdw z miernika przeplywu) jako | str.145
polecenia przyspieszania / zwalniania (Acc/Dec) dla silnika.
Pracaz Praca 3-przewodowa jest wykorzystywana do blokowania sygnatu
wykorzystaniem 3 wejsciowego. Ta kenfiguracja jest uzywana do sterowania str.147
przewodow falownikem za pomoca przycisku.
Ta funkeja zabezpieczajaca pozwala na prace falownika tylko po
Tryb bezpleczne) doprowadzeniu sygnatu do zaafsku W|felofunkcyjnego ‘
przeznaczonego dla trybu bezpiecznej pracy. Funkcja ta jest str.148
pracy . . . . o s
uzyteczna gdy konieczne jest zachowanie szczegdlnej ostroznosc
podczas obstugi falownika z uzyciem zaciskéw wielofunkcyjnych.
P:i;?vie sterowana Funkgji tej uzywa sie dla obciazen takich jak windy / dzwigi, gdy
P 4 , moment obrotowy musi zosta¢ zachowany podczas wiaczania oraz | str.150
(przytrzymanie . .
R wylaczania hamulcdw.
czestotliwosci)
Kompensacja Funkgja ta zapewnia, Ze silnik obraca sie ze statg predkoscia, stosujac ctr152
podlizgu kompensacje poslizgu silnika przy wzroscie obciaZenia. ’
Regulaq'a Regulacja proporcjonalno-catkujaco-rézniczkujaca (PID)  zapewnia
proporcjonalno- : e
el stata zautomatyzowana regul;?CJg przep.%yw%l, Flsn!'er?la or:‘az ' str.154
6aniczkujaca (PID) temperatury, poprzez regulacje czestotliwosci wyjsciowej falownika.
Automa?tyczna Used to automatically measure the motor control parameters to
regulacja (Auto- - . f str.163
. optimize the inverter’s control mode performance.
tuning)
- Skuteczna metoda sterowania strujmieniem magnetycznym oraz
Bezczujnikowe L ) S
. momentum obrotowym bez uzycia specjalnych czujnikéw.
sterowanie fh . . str.166
ST—— Skutecznoé¢ osigga sie poprzez charakterystyke o duzym

momencie obrotowym przy matym pradzie w poréwnaniu z
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faawansouanc Opis Odnosnik
zadania
trybem sterowania V/F.
Uzywana do utrzymywania napiecia facza pradu statego tak dlugo
X jak tylko jest to mozliwe, poprzez sterowanie czestotliwoscig
Praca z buforowaniem o . - .
energl wyjsciowa falownika podczas przerw w zasilaniu, aby w ten sposéb | str.176
opdZni¢ samoczynne wyltaczenie spowodowane usterka zwigzang z
niskim napieciem.
Praca zwigzana z Stosuje sie jg do oszczedzania energii poprzez redukgcje napiecia
oszczedzaniem dostarczanego do silnikéw podczas malego obcigzenia lub jego str.181
energii braku.
Praca z szukanierm Stosuje sie faby zapol?legac samoczynnym wylgczeniom Zwiazanym
. z usterkami, gdy napiecie falownika jest doprowadzane gdy silnik | str183
predkosci . M . .
pracuje na biegu jatowym lub obraca sie swobodnie.
Konfiguracja z automatycznym ponownym uruchomieniem jest
Pracaz wykorzystywana do automatycznego ponownego uruchamiania
automatycznym falownika w przypadku wystapienia warunku samoczynnego “tr 182
ponownym wylaczenia, po zatrzymaniu pracy falownika na skutek aktywowania |~
uruchomieniem urzadzen zabezpieczajacych (samoczynne zatrzymania zwigzane z
usterkami).
Stosuje sie do przetaczania pracy urzadzen poprzez podigczenie
Praca z uzyciem dwdch silnikow do jednego falownika. Nalezy skonfigurowac drugi
. Ao Lo . . . str.192
drugiego silnika silnik i sterowad nim uzywajac wejscie zaciskowe zdefiniowane dla
pracy z drugim silnikiern.
Pracaz p'rze’chz’a niem Wykorzystuje sie do przelaczania zrodta zasilania do silnika z wyjscia
komercyjnego zZradta . . . I str.193
. falownika do komercyjnego zrodfa zasilania i z powrotem.
zasilania
Sterowanie
wentylatora Uzywa sie do kontrolowania wentylatora chtodzacego falownika. | str.194
chtodzacego
A Nalezy nastawi¢ wartos¢ ukfadu czasowego i sterowad stamen
Ustawienia uktadu . . ) . e
whczenie / wylaczenia (On/Off ) wielofunkcyjnego wyjscia i str.205
czasowego .
przekaznika.
Sterowanie Stosuje sie do sterowania operacjami wigczenia / wytaczenie §tr.206
hamulcami (On/Off) elektronicznego systemu hamowania obcigzenia. T
Sterowa.n ' Nastawi¢ wartosci standardowe i wlaczad / wylaczaé (On/Off)
wlaczeniem / e e . . e
. ... | przekazniki wyjsciowe lub wielofunkcyjne zaciski wyijsciowe str.207
wylgczeniem wyjscia . . ot e
: . stosownie do analogowej wartosci wejsciowe).
wielofunkcyjnego
Zapobieganie pracy s . "
regeneratywne] dia Wykorzystuje sie podczas sterowania prasa aby uniknac pracy s otr200

pras

regeneratywnej silnika, zwiekszajac predkosc pracy silnika.

* Operacja ciggniecia polega na sterowaniu napinania z otwarta petla. Funkcja ta pozwala
stosowanie statego naprezenia wobec materiatu ktory jest ciggniety przez urzadzenie
napedzane silnikiem, poprzez doktadna regulacje predkosci silnika z wykorzystaniem
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czestotliwosci ktére sg proporcjonalne do wspétczynnika glownej czestotliwosci referencyjnej.

5.1 Praca z pomocniczymi zrodtami referencyjnymi

Referencyjne zrodta czestotliwosci moga by¢ konfigurowane z uwzglednieniem réznych
obliczonych warunkow, przy jednoczesnym wykorzystaniu gtownych oraz pomocniczych
czestatliwosci referencyjnych. Glowna czestotliwos¢ referencyjna jest wykorzystywana jako
czestotliwosc robocza, natomiast zrodta pomocnicze wykorzystywane sg do modyfikowania i
precyzyjne]j regulagji gldéwnego zrodia.

parametréw

x>

Zrodto czestotliwosci 82

Operation | Frg GIC FreqRefSrc |0 |Keypad-1 |0-12 - (= 5

referencyjnej €35

Pomocnicze Zrédio @ 8

01 czestotliwosci AuxRefSrc |1 | V1 04 - Q.
referencyjnej

Typ obliczania
pomocniczej

* _ -
A 02 Cestotliwodd AuxCalcType |0 | MHG*A) 0-7
referencyjnej
Wzmocnienie
03  |Pomocnicze) Aux Ref Gain |00 -200.0-2000 | %
czestotliwosd
referencyjnej
n 65— Deﬁ’nl.owanlefunkql Py Define 40 |dis AuxRef |0~54 -
71 wejscia Px

W tabeli powyze] wymieniono dostepne obliczone warunki dla gtownych i pomocniczych
czestotliwosci referencyjnych. Nalezy zapoznac sie z tabelg aby stwierdzi¢, jak obliczenia stosuje
sie do przykladu gdzie kod czestotliwosci Frq zostat ustawiony na 0 (klawiatura 1 - Keypad-1), a
falownik pracuje z gldwng czestotliwoscig referencyjng rowng 30.00Hz. Sygnaty z przedziatu -10-
+10V s odbierane na zacisku V1, przy wzmocnieniu referencyjnym ustawionym na 5%. W tym

przykiadzie wynikowa czestotliwosc referencyjna jest precyzyjnie regulowania w zakresie 27.00—

33.00Hz [Kody In.01-16 musza by¢ nastawione na wartosci domyslng, aIn06 na 1.
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Informacje dotyczace ustawiania pomocniczej czestotliwosci referencyjnej

Kod \ Opis
Ustawic typ sygnatu wejsciowego, ktory ma by¢ uzywany dla pomocniczej
czestotliwosci referencyjnej.

Konfiguracja | Opis

0 | Nene Pomocnicza czestotliwosc referencyjna jest zablokowana.

1 | V1 Ustawia zacisk V1 (napiecie) w bloku zaciskéw sterowania
jako zrédio pomocniczej czestotliwosci referencyjnej.

bA.01 Aux Ref Src 3 |V2 Ustawia zacisk V2 (napiecie) w bloku zaciskow sterowania
jako zrodlo pomocniczej czestotliwosci referencyjne) (SW2
musi by¢ ustawiony na napiecie -“voltage”).

4 |2 Ustawia zacisk |2 (prad) w bloku zaciskdw sterowania jako
zrodlo pomocniczej czestotliwosci referencyjnej (SW2 musi
by¢ ustawiony na prad -“current”).

5 | Pulse Ustawia zacisk Tl (impuls) w bloku zaciskdw sterowania jako
zrodlo pomocniczej czestotliwosci referencyjnej.

Ustawia wzmocnienie pomocniczej czestotlisoci referencyjnej za pomocg
bA.03 {Aux Ref Gain} w celu skonfigurowania pomocniczej czestotliwosci
odniesienia i ustala ze warto$¢ procentowa bedzie uwzgledniana przy
obliczaniu gtoéwnej czestotliwosci referencyjnej. Nalezy zwrdéci¢ uwage, ze
elementy 4-7 ponizej mogg by¢ przyczyna zardwno dodatnich (+) jak i
ujemnych (-} czestotliwosd referencyjnych (praca w przéd lub w tyl) nawet gdy
wykorzystywane sg unipolarne wejscia analogowe.

Konfiguracja Wzor na czestotliwosé referencyjng

0 | M+(G*A) Glowna czestotliwosé referencyjna +

{bA.03xbA.01xIn.01)
1 | MYG*A) X(bA.03xbAL1)
2 | MAG*A) Gléwna czestotliwosd referencyjna / (bA.03xbA.01)
bA.02 Aux Calc Type 3 | MHM*(G*A)} G’fowna‘ czgstotllwosc‘ referencyjna + { Gtdwna
czestotliwosé referencyjna x (bA.03xbA.01)}

4 | M+G*2%(A-50) Gtéwna czestotliwosé referencyjna +

bA.03x2x(bA.01-50)xIn.01

5 | M*{G*2*A-50)] | Gldwna czestotliwosé referencyjna X

{bA.03x2x(bA.01-50)}
6 | MAG*2*(A-50)) | Gldwna czestotliwosd referencyjna /
{bA.03x2x(bA.01-50)}

7 | M+M*G*2*(A-50) | Gldwna czestotliwodc  referencyjna + Gldwna

czestotliwosc referencyjna x bA.03x2x(bA.01-50)

M: Gléwna czestotliwos¢ referencyjna {Hz lub obr./min.)
G:Wzmocnienie pomocniczej czestotliwosci referencyjnej (%)
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Kod \ Opis
A: Pomocnicza czestotliwosé referencyjna (Hz lub cbr./min.) lub wzmocnienie
(%)

bA.03 Aux Ref Gain Dostosowanie wielkosci sygnatu wejsciowego (bA.01 Aux Ref Src)

skonfigurowanegqo dla czestotliwosci pomocniczej.

Ustawic¢ jeden z wielofunkcyjnych zaciskdw wejsciowych na 40 (dis Aux Ref) i
whczy¢ go w celu zablokowania pomocniczej czestotliwosci referencyjnej.
Falownik bedzie pracowat korzystajac jedynie z gtéwnej czestotliwosci
referencyjnej.

In.65-71 Px Define

Czestotliwodd gféwna M —» C s
“eatotliwosc giow (Czestotliwoi obliczona

F(MA,G) >

Czestotliwosc pomocnicza A _o/o_>

A

Sygnal sterujacy czestotliwosci pomocniczej nie dziata jedli zaciski
wielofunkcyjne (IN65-71) sg ustawione na 40 (zablokowanie
pomocniczej czestotliwosci referencyjnej).

oy
()
Q
—
c
—_
M
(%]

pasueApY

Praca z pomocnicza czestotliwoscia referencyjng -

Przyklad #1

Ustawienie czestotliwosci to czestotliwosé gldwna, a napiecie analogowe V1 to czestotliwo$é
pomocnicza

o (zestotliwosé gtdwna: klawiatura (czestotliwosé pracy 30Hz)
o Maksymalna nastawa czestotliwosci {dr.20): 400Hz

* Nastawa czestotliwosci pomocniczej (bA.01): V1 [wyswietlanie w postaci wartosci procentowej (%)
lub czestotliwosci pomocniczej (Hz) w zaleznosci od warunku nastawy dla pracy]

* Nastawa wzmaocnienia pomocniczej czestotliwosci referencyjnej (bA.03): 50%
e In.01-32: fabryczna wartos¢ domyslna

Przyklad: napiecie wejsciowe réwne 6V jest dostarczane do V1, a czestotliwoi¢ odpowiadajgca 10V to
60Hz. W tabeli ponizej pokazano czestotliwos¢ pomocnicza A jako 36Hz [=60Hz X (6V/10V)] lub 60%(=
100% X (6V/10V)].

Nastawiona wartos¢* Obliczanie  koncowe]  czestotliwodci  sygnatu
sterujacego **

0 | M[Hzl+HG[6I*AHz]) 30Hz{M}H(50%¢G)x36Hz({A))=48Hz

1 | MHzI*(G[%]*A[%]) 30Hz{M)x{509(G)x60%(A))=0Hz

2 | MHzl/(GRI*AR6]) 30Hz(M}/(50%(G)x60%(A))=100Hz

3 | MIHzI+HMHZI*(GI%]*Al%])} 30Hz(M)+{30[Hz]x(50%{G)x60%(A))}=39Hz

4 | M[Hz]+G[%]*2*(Al%]-50[%])[Hz] 30Hz(M)+50%(G)x2x(60%(A)-50%)x60Hz=36Hz
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5 | MIHZP*{G[P6eI*2*(A[%]-50[%])} 30Hz{M)x{50%(G)x2x{60%{A)-50%)}=3Hz
6 | MIHZ]AGE]*2*(A[%]-50[%])} 30Hz{M)/{50%(G)x2x(60%—-50%)}=300Hz
7 | MHZI+M[HZ]*G[%]*2*(A[%]-50[%]) | 30Hz{M)+30Hz(M)x50%(G)x2x(60%(A)-50%)=33Hz

*M: gtowna czestotliwosc referencyjna (Hz lub obr./min.)/G: wzmocnienie dla pomocniczej
czestotliwosci referencyjnej (%6)/A: pomocnicza czestotliwosc referencyjna (Hz lub obr./min.} lub
wzmochienie (%).

**Jesli nastawa czestotliwosci zostaje zmieniona na obr./min., to zostaje ona przeliczonazHz na
obr./min.

Praca z czestotliwoscia pomocnicza - Przyklad

#2

Nastawa dla czestotliwosci klawiatury jest czestotliwosc gtowna, a dla napiecia analogowego
12 czestotliwosé pomocnicza

o (zestotliwosé gtdwna: klawiatura (czestotliwo$é robocza 30Hz)

* Maksymalna nastawa czestotliwosci {dr.20): 400Hz

* Nastawa czestotliwosci pomocniczej (bA.01): 12 [wyswietlanie w postaci wartoéci procentowej (%)
lub czestotliwosci pomocniczej (Hz) w zaleznosci od warunku ustawienia czestotliwosci]

* Nastawa wzmaocnienia pomaocniczej czestotliwosci referencyjnej (bA.03): 50%

e In.01-32: fabryczna wartos¢ domyslna

Przyktad: prad wejsciowy rowny 10.4mA doprowadzany jest do 12, z czestotliwoscig odpowiadajaca
20mA czyli 60Hz. W ponizszej tabeli podano czestotliwos¢ pomocnicza A jako 24Hz(=60[Hz] X
{(104[mA]-4[mA])A20[mA] - 4[mA])} lub 40%(=100[%] X {10.4[mA] - 4[mA]) A{20[mA] - 4lmA])3.

Nastawiona wartos¢* Obliczanie  koncowej  czestotliwosci  sygnatu
sterujgcego **

0 | MHz]+HG[%]*A[Hz]) 30Hz{M}+(50%(G)x24Hz(A))=42Hz

1 | MIHzI*G[%]*A[%]) 30Hz{M}x{509%(G)x40%(A))=6Hz

2 | M[Hz]/(G[96]*A[%]) 30Hz{M)/(509%(G)x40%(A))=150Hz

3 | M[Hz]HM[Hz]*(G[%]*Al%])} 30Hz({M)+{30[Hz]x{50%(G)x40%(A))}=36Hz

4 | M[Hz]+G[%]*2*(A[%]-50[%I}[Hz] 30Hz(M)+50%(G)x2x(40%(A)-50%)x60Hz=24Hz

5| MIHZPMG%T 2*(Al%]-50%]) 30HZ(M)X{50%(G)x2x{40%(A)}-50%)} = -3Hz(ruch do
tylu)

6 | MHZJAG]*2*(A[6]-50[%I1)} 30Hz{M)/{50%(G)x2x(60%—40%;} = -300Hz {ruch do
tytu)

7 | MIHZ]+M[HZ]*G[%]*2*(A[%]-50[%]) 3):)HZ(M}+30Hz(M)xSO%(G)xzx {40%(A)-50%)=27Hz

* M: gtowna czestotliwosc referencyjna (Hz lub obr./min.)/G: wzmocnienie dla pomocniczej
czestotliwosci referencyjnej (%)/A: pomocnicza czestotliwosc referencyjna (Hz lub obr./min.)
lub wzmocnienie (96).
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** Jesli nastawa czestotliwosci zostaje zmieniona na cbr./min., to zostaje ona przeliczonaz Hzna
obr./min.

Praca z wykorzystaniem pomocniczej

czestotliwosci referencyjnej - Przyktad #3

V1 jest czestotliwoscia gldwna, a 12 jest czestotliwoscia pomocnicza

*  (zestotliwosé gtdwna: V1 (nastawienie czestotliwosciowego sygnatu sterujacego na 5V oraz
30Hz)

* Maksymalna nastawa czestotliwosci {dr.20): 400Hz

o Czestotliwos¢ pomocnicza (bA.01): 12 [ wyswietlanie w postaci wartosci procentowej (9%) lub
czestotliwosci pomocnicze) (Hz)  w zaleznosci od warunku ustawienia pracy]

* Wzmocnienie pomocniczej czestotliwosci referencyjnej (bA.03): 50%

Przyktad: prad wejsciowy o wartodci 10.4mA zostaje doprowadzony do 12, o czestotliwosci
odpowiadajace] wartosciom 20mA oraz 60Hz. Ponizsza tabela pokazuje czestotliwos¢ pomocnicza
A jako 24Hz(=60[Hz]x{{10.4[mAJ-4[mA])/(20[mA]-4[mAl)} or 40%(=100[%] x {{10.4[mA] - 4ImAl) /(20
[mA] - 4[mA])}.
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Nastawiona wartos¢* Obliczanie  korcowej  czestotliwosci  sygnaltu
sterujacego **

0 | M[Hz]HG[I*AHz]) 30Hz{M)+(50%(G)x24Hz(A))=42Hz

1 | M[Hz]*G[%]*A[%]) 30HZ{M)x(509%(Gx40%(A))=6Hz

2 | MHzI/(G[%]*A[%6]) 30Hz(M)/(50%{G)x40%(A))=150Hz

3 | MHz]HM[HzI*G[%]*A[%])} 30Hz{M)+{30[Hz]x(50%(G)x40%(A))}=36Hz

4 | M[Hz]+G[%]*2*{A[%]-50[%])[Hz] 30Hz{M)+50%(G)x2x(40%(A)-50%)x60Hz=24Hz

5 | MIHZPGE6I"2XA]-500%])} 30HZ(M)X{50%(G)x2x(40%(A)-50%)}=-3Hz{w ty})

6 | MIHZIAGE%I*2*(AL%]-50[%)} 30Hz(M)/{50%(G)x2x(60%—40%)}=-300Hz{w ty}

7 | MIHZ]+M[HZT*G[%]*2*(A[%]-50[%]) | 30Hz{M)+30Hz{M)x50%(G)x2x{40%(A)-50%)=27Hz

* M: gtéwna czestotliwos¢ referencyjna (Hz lub obr./min.)/G: wzmocnienie dla pomocniczej
czestotliwosci referencyjnej (96)/A: pomocnicza czestotliwose referencyjna (Hz lub obr./min.)
lub wzmocnienie (%).

** Jesli nastawa czestotliwosci zostaje zmieniona na cbr./min., to zostaje ona przeliczona z Hz
na obr./min.

Uwaga

Jesdli wartosé czestotliwosci maksymalnej jest duza, to z powodu zmian analogowego sygnatu
wejiciowego oraz odchytek/bfeddw w obliczeniach moze wystapic blad/odchytka czestotliwodci.
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5.2 Czestotliwos¢ JOG

Czestotliwos¢ JOG pozwala na czasowa prace falownika. Polecenia pracy w trybie JOG mozna
wprowadzi¢ za pomocg zaciskow wielofunkcyjnych lub klawisza [ESC] na klawiaturze.

Praca w trybie JOG jest praca ¢ drugim w kolejnosci najwyzszym priorytecie, po cperacji
sterowanej przerwy. Jesli operacja JOG jest potrzebna podczas pracy w trybie krokowym, w gdre -
w dot, lub 3-przewodowym, to operacja JOG ma pierwszenstwo przed wszystkimi innymi trybami

pracy.

5.2.1 Predko$¢JOG w przéd za posrednictwem zacisku
wielofunkcyjnego

Operacja JOG jest dostepna zardwno w kierunku do przodu, jak i do tylu, przy pomocy klawiatury
lubwejs¢  wielofunkcyjnych. W tabeli ponizej wymieniono ustawienie parametrow dla operacii
JOG w przdd z uzyciem wejs¢ - wielofunkcyjnych.

Grupa Kod WyswietlaczLCD Ustawmm:e Zakre_r: . Jednostka
parametrow ustawiania
dr 11 Czestotliwos¢ JOG | JOG Frequency | 10.00 0.50- Hz
zestotliwosc
maksymalna
12 (zas przyspieszania | JOGAccTime | 2000 0.00-600.00 |sek.
dla JOG
13 (zaszwalniania JOG [JOGDecTime |30.00 0.00-600.00 |sek.
In 65-71 | Definiowanie funkeji | Px Define(Px: 6 JoG - -
wejscia Px P1-P7)

Informacje dotyczace pracy JOG w przéd

Kod \ Opis
In.65-71 Px Define Ustawi¢ wartos¢ JOG dla jednegoz wejsc.

L
0—® P1| 1(FX)

_'B—® P5 | 6(JOG)

) M

[Ustawienia zaciskéw dla operacji JOG]

dr.11JOG Frequency | Ustawianie czestotliwodci JOG.

dr.12 JOG Acc Time Ustawianie czasu przyspieszania JOG.
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Kod \ Opis
dr.13 JOG DecTime Ustawianie czasu zwalniania JOG..

Jesli sygnat jest wprowadzany na zacisku JOG, podczas gdy wlaczony sygnat sterujacy pracy FX
jest w stanie wlaczenia, to czestotliwos¢ pracy zmienia sie na czestotliwosc JOG i operacja JOG
rozpoczyna sie.

dr13 ACC/dr03 dr12 dEC/droa
Czas zwalniania dla Czas Czas przyspieszania dla < Ir e
JOG przyspieszania JOG as zwalniania
Cagstotliwosd N i d Czgstotlivodd _/ \
Pracy T G Py T dam T ERES
Czest. imp. Czgst.imp. 8 2—
- T T T T ~
Sygnat sterujacy| : Sygnat sterujacy c g
uruchomienia (FX} | : : : uruchormienia (FX) o A
__ 4o
Sygnat sterujacy ' : : ' Sygnat sterujacy
JOG i : : : JOG
e —
Czestotliwosc pracy > czestotliwosc JOG Czestotliwose pracy > czestotliwesd JOG

5.2.2 Predkos$¢JOGdo przodu/tylu z uzyciem zacisku
wielofunkcyjnego

Dla pracy w trybie JOG1 lub JOG 2 nalezy podac na listwe wejsciowa odpowiedni sygnat
skojarzony z praca w trybie JOG 1 lub JOG2. Priorytety dla czestotliwosci, czasu przyspieszania /
zwalniania oraz sygnatu wejsciowego bloku zaciskow podczas pracy w stosunku do innych
trybow pracy (tryb sterowanej przerwy, 3-przewodowy, w gore/ddl, itd.) sg identyczne jak w
przypadku pracy w trybie JOG 1. Jesli podczas pracy w trybie JOG  zostanie wprowadzona inna
instrukcja, to podczas pracy w trybie JOG  zostanie ona zignorowana, a czestotliwos¢ JOG
pozostanie taka sama.

Ustawianie Zakres

Grupa Kod |Nazwa WyswietlaczLCD . o Jednostka
parametrow ustawiania
dr 1 Czestotliwose JOG | JOG Frequency 10.00 0.50- Hz
Czestotliwosé
maksymalna
12 Czas JOG AccTime 20.00 0.00-600.00 sek.
przyspieszania
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Grupa Kod | Nazwa WyswietlaczLCD Ustawmm’e Zakre? . Jednostka
parametrow ustawiania
JOG
13 (zas zwalniania | JOG DecTime 30.00 0.00-600.00 sek.
JOG
In 65-71 | Definiowanie Px Define(Px:P1- |46 |FWDJOG |- -
funkgji wejscia Px | P7) 47 |REV JOG
dr12 dr13 dr12 dr13
Czas przyspieszania Czas zwalniania dla Czas przyspieszania Czas zwalniania dla
dlaJOG JOG dlaJOG JOG
A > AR
o ! '+ Czestotliwose ! J Czestotliwosd
Czestotliwosé 5 T 10G : 5 10G
pracy P N :
dr11
P Gestimp.
' ' dri2 dr13 ' '
JOGw przéd E 5 Czasprzysp.dlaJOG  Czaszwaln. dla JOG 5 5
S S B 1 @
JOG w tyt P :
—

5.2.3 PracaJOG zuzyciem klawiatury

Grupa | Kod Wyswietlacz Ustawmm'e Zakre.f.‘ . Jednostka
LCD parametrow ustawiania
Dr 30 Funkcje klawisza [ESC] |- 1 JOGKey |- -
06 Zrodto sygnatu Cmd Source* |0 Keypad |- -
sterujacego

* Wyswietlane pod DRV-06 na klawiaturze z wyswietlaczem ciekltokrystalicznym.

Ustawic dr.90 na 1 (klawisz JOG} i ustawi¢ kod drv w grupie Operation na 0 (klawiatura - Keypad).
Po nacisnieciu klawisza [ESC], lampka wyswietlacza dla ustawiania SET zacznie mrugac i tryb pracy
JOG bedzie mégt sie rozpoczac. Nacisniecie klawisza uruchomienia [RUN] rozpoczyna
wspomniany tryb pracy i falownik przyspiesza oraz zwalnia zgodnie z wyznaczong czestotliwoscia
JOG. Zwolnienie klawisza uruchomienie [RUN] zatrzymuje operacje JOG. Nalezy ustawi¢ czas
przyspieszania / zwalniania (Acc/Ded) dla czestotliwosci pracy w trybie JOG  poprzez dr.12 oraz
dr13.
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dr12 dr13
Czas przyspieszania Czas zwalniania dla
_dlaJOG JOG

drn

Czestotliwosc Czest.imp.
Sygnal . '
sterujacy . i , .
uruchomienia e R

5.3 Sterowanie gora-dét

Czas przyspieszania/zwalniania moze by¢ kontrolowany poprzez sygnat wejsciowy w bloku my>
zaciskow wielofunkcyjnych.  Sterowanie gora/dot pozwala na zmiane czestotliwosci podczas 8 %
przytrzymywanie rpzycisku gora badz dot. Nalezy ustawic dwa wejscia cyfrowe, kolejno na funkcje c g
GoraiDot. ® 0
v D
o
Grupa Kod  Nazwa WyswietlaczLCD Ustawmm’e Zakre? . Jednostka
parametrow ustawiania
Ad 65 Zapamietanie U/D Save Mode |1 Yes o1 -
czestotliwosci dla
operacji gora-dot
In 65-71 | Definiowanie Px Define(Px:P1- |17 Up (gora) - -
funkgji wejscia Px | P7) 18 Down (déh)
20 U/D Clear
(czyszczenie
Zapamietanej
f)

Informacje dotyczace ustawien dla pracy w trybie gora-dét

Kod Opis

In.65-71Px Define Nalezy wybrac dwa zaciski dla pracy w trybie géra-dét i ustawic je
odpowiednio na 17 (géra) oraz 18 (dét). Przy doprowadzonym sygnale
sterujgcym pracy, przyspieszanie zaczyna sie gdy sygnat zacisku “w gore” (Up)
jest w stanie wigczenia. Gdy sygnat ten zostanie wylgczony, przyspieszanie
zostaje zatrzymane i rozpoczyna sie praca ze statg predkoscia.

Podczas pracy zwalnianie rozpoczyna sie gdy sygnat,w dét’ (Down) zostanie
wlaczony. Zwalnianie zatrzymuije sie i rozpoczyna sie praca ze statg predkoscia,
gdy w tym samym czasie zostang doprowadzone sygnaty ,w gére” oraz,,w dét.
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Kod

Opis

Czestotliwosc /

P4 (w gdre)

Ps v dol s B s
Sygnelstevizey | ]

uruchomienia (FX)

Ad.65 U/D Save Mode

Podczas pracy ze statg predkoscia, czestotliwos¢ pracy zostaje zapamietana
automatycznie zgodnie z nastepujacymi warunkami: sygnat sterujacy pracy (Fx
lub Rx} jest wytaczony, nastepuje samoczynne wylaczenie zwigzane z usterkg
lub wylgczenie zasilania.

Gdy sygnata sterujacy pracy zostanie ponownie wiaczony, lub gdy falownik
odzyskuje zrddto zasilania lub wznawia normalng prace po samoczynnym
wylaczeniu, wznowienie pracy nastepuje z zapamietana czestotliwoscia. W
celu skasowania zapamietanej czestotliwosci nalezy wykorzystac blok zaciskdw
wielofunkecyjnych. Ustawic jeden z zaciskdw wielofunkcyjnych na 20 (U/D
Clear) i doprowadzi¢ do niego sygnaty podczas pracy ze stata predkoscia.
Zapamietana czestotliwo$c oraz konfiguracja pracy gora-dét zostang
skasowane.

Zapamietana
czestotliwosd ' ' :

Czestotliwosc

AN

P3 (U/D Clear)

HENN

P4 (w gore)

Sygnat sterujacy

uruchomienia (FX}
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5.4 Sterowanie 3-przewodowe

Praca 3 - przewodowa pozwala na prace z przyciskami impulsowymi (bez podtrzymania). Sygnat
Start i STop moze by¢ realizowany impulsowo.

Ustawianie Zakres

Kod |Nazwa Wyswietlacz LCD . Bt Jednostka
parametrow ustawiania

Operation [drv | Zrodto sygnatu | Cmd Source* 1 Fx/Rx-1 |- -
sterujgcego

In 65-71 | Definiowanie Px Define{(Px:P1-| 14 3-Wire - -
funkgji wejscia Px | P5)

* Wyswietlane pod DRV-06 w klawiaturze z wyswietlaczem ciektokrystalicznym.

Aby umozliwi¢ prace w trybie 3-przewodowym, niezbedna jest nastepujaca sekwencja obwodu.
Minimalny czas wejscia (t) dla pracy 3-przewodowej wynosi 1ms, a praca zostaje zatrzymana gdy
w tym samym czasie zostana doprowadzone sygnaty wejsciowe dla ruchu w przod oraz do tylu.

Sa4njes
pasueApy

il
P1 1: FX {In.65)

*
P2 2: RX {In. 66)
P5 14: 3- Wire (In.69) g ittt
cMm

[Podtaczenie zaciskow dla pracy w trybie 3-przewodowym]

t g

— _. |<_
FX m !
RX 0
Px (3-Wire)

[Praca w trybie 3-przewodowym (3-wire]]
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5.5 Tryb bezpiecznej pracy

(dy zaciski wielofunkcyjne sa skenfigurowane do pracy w trybie bezpiecznym, to sygnaty
sterujgce dotyczace pracy moga by¢ wprowadzane tylko w trybie bezpieczne] pracy. Tryb
bezpiecznej pracy jest wykorzystywany do bezpiecznego i dokladnego sterowania falownikiem
za posrednictwem zaciskow wielofunkcyjnych.

o Ustawianie Zakres Jedno
Grupa Kod Nazwa Wyswietlacz LCD ST ustawiania stka
Ad 70 Wybdr bezpiecznej Run En Mode 1 |DlIDependent |- -
pracy
71 Tryb zatrzymaniadla | Run Dis Stop 0 |Free-Run 0-2 -
bezpiecznej pracy
72 Czas zwalniania dla Q-StopTime 50 0.0-600.0 sec
bezpiecznej pracy
In 65-69 | Definiowanie funkcji | Px Define(Px:P1- | 1|RUNEnable |- -
wejscia Px P5) 3

Informacje dotyczace ustawiania trybu bezpiecznej pracy

Kod Opis
In.65-69Px Define Sposréd zaciskéw wielofunkeyjnych nalezy wybrac zacisk do pracy w trybie
bezpiecznej pracy i ustawi¢ go na 13 (zezwolenie na prace - RUN Enable).

Ad.70 Run En Mode || Ustawienie Funkcja
0 Zezwolenie Umozliwia tryb bezpiecznej pracy.
zawsze aktywne
1 Zaleznos¢od DI | Rozpoznaje sygnat sterujacy z zacisku wejscia
wielofunkeyjnego.

Ad.71 Run DisStop | Ustawié dziatanie falownika gdy zacisk wejécia wielofunkcyjnego w trybie pracy
bezpiecznej jest wytaczony.

Ustawienie Funkcja

1 Praca Blokuje wyjscie falownika gdy zacisk wielofunkcyjny
swobodna jest wylaczony.

2 Q-Stop Czas zwalniania (Q-Stop Time) uzywany w trybie

bezpiecznej pracy. Zatrzymanie nastepuje po
zwalnianiu, a nastepnie praca moze zostac
wznowiona tylko gdy sygnat sterujacy pracy
zostanie ponownie doprowadzony. Prace nie
rozpocznie sie jedli tylko zacisk wielofunkcyjny
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bedzie wigczony.

3 Q-Stop Resume

Falownik zwaonia zgodnie z czasem zwalniania (Q-
Stop Time} w trybie bezpieczne] pracy. Zatrzymuje
sie po okresie zwalniania. Nastepnie, jesli zacisk
wielofunkcyjny bedzie wlaczony, praca zostanie
wznowiona gdy tylko  sygnat  sterujacy
uruchomienia zostanie ponownie doprowadzony.

Ad.72 Q-StopTime

Ustala czas zwalniania gdy Ad.71 (Run Dis Stop) jest ustawiony na 1 (Q-5top)

lub 2 (Q-Stop Resume).

Ad.71

Ad.71

Ad.71

0 (Swobodna praca) 1 (Q-Stop) 2 (Q-Stop wznowienie)

Czestotliwoid

Px (Umozliwienie

unuchomienia) [T [ (o) [ ()
Sygnatstenjacy | [T

uruchomienia (FX)
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N '

5.6 Praca w trybie sterowanej przerwy

Praca w trybie sterowanie]j przerwy jest wykorzystywana do zachowania momentu obrotowego
podczas wigczania i zwalniania hamulcow w przypadku obcigzen typu winda lub dzwig. Praca
falownika w trybie sterowane] przerwy jest oparta na czestotliwosci sterowanej przerwy dla
przyspieszania / zwalniania oraz na czasie sterowanej przerwy ustawionym przez uzytkownika.
Nastepujace parametry maja rowniez wptyw na dziatanie sterowanej przerwy:

* Dzialanie przyspieszania podczas sterowanej przerwy: Gdy dziala sygnat sterujacy pracy,
przyspieszanie jest kontynuowane do czasu osiggniecia czestotliwosci dla przyspieszania
podczas sterowanej przerwy (w trakcie czasu przyspieszania podczas sterowanej przerwy (Acc
Dwell Time}}. Po uplynieciu czasu przyspieszania dla sterowanej przerwy, przyspieszanie jest
przeprowadzane w oparciu o czas przyspieszania i predkos¢ pracy ktéra byla pierwotnie
ustalona.

* Dzialanie zwalniania podczas sterowanej przerwy: Gdy dziata sygnat sterujacy zatrzymania,
zwalnianie jest kontynuowane do czasu az zostanie osiggnieta czestotliwosc zwalniania dla
sterowanej przerwy i stala predkos¢ podczas czasu pracy w zwalniania w trybie sterowanej
przerwy {Dec Dwell Freq). Po uptynieciu ustalonego czasu zwalnianie jest przeprowadzane w
oparciu o czas zwalniania ktory zostat pierwotnie ustalony, nastepnie praca zostaje zatrzymana.

Gdy kod dr.09 (tryb sterowania - Control Mode} zostanie ustawiony na 0 (V/F), to falownik moze
by¢ wykorzystany do operacji z uzyciem czestotliwosci dla sterowanej przerwy przed ctwarciem
mechanicznego hamulca obcigzen windowo-dzwigowych, takich jak winda/podnosénikelevator.

Grupa | Kod | Nazwa Wyswietlacz Ustawiani:e Zakre? . Jednostka
LCD parametrow ustawiania
Ad 20 | Czestotliwosé Acc Dwell Freq | 5.00 Czestotliwosé  |Hz
sterowanej przerwy poczatkowa
podczas przyspieszania —czestotliwost
maksymalna
21 | Czas pracy podczas Acc Dwell 00 00-100 5
przyspieszania Time
22 | Czestotliwosé Dec Dwell 5.00 Czestotliwos¢  |Hz
sterowanej przerwy Freq poczatkowa
podczas zwalniania —czestotliwose¢
maksymalna
23 | (Czas pracy podczas Dec Dwell 0.0 0.0-60.0 S
zwalniania Time
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Ad.21 Ad.23
Czas przyspieszania dla Czas zwalniania dla
sterowanej przerwy sterowanej przerwy Ad20
A A B

h

Czestotliwos< przyspieszania

dla sterowanej przerwy
| q 3 . Ad22 «——Ad22
Czestotliwosé A 'Zg/—\DeC- dwell frequency Czestotliwose zwalniania dla
pracy iAcc.<:d ell frequency sterowanej przerwy
Sygnat sterujacy
uruchomienia | 1 1
Uwaga

Praca w trybie sterowanej przerwy nie dziala, gdy:

* (zas pracy w trybie sterowanej przerwy jest ustawiony na 0 sek. lub gdy czestotliwosc dla
sterowanej przerwy jest ustawiona na 0 Hz.

« Zostanie podjeta proba ponownego rozpoczecia przyspieszania ze stanu zatrzymania lub podczas
zwalniania, poniewaz wazny jest tylko pierwszy sygnat sterujacy przyspieszania dla trybu
sterowanej przerwy.

Czestotliwosc " L
Zmiany w czestotliwosci

Czestotliwosd referencyjnej
przyspieszania w
trybie sterowanejf -~ -~~~/ "~

przenwy

<—> (Czas przyspieszania dla trybu sterowanej przerwy

Sygnat sterujacy

uruchomienia

[Dziatanie przyspieszania w trybie sterowanej przerwy]

Chociaz operacja zwalniania podczas sterowanej przerwy przeprowadzane jest za kazdym razem
gdy wprowadzane s3 polecenia zatrzymania i przepuszczana jest czestotliwosé zwalniania dla trybu
sterowane] przerwy, nie dziata podczas zwalniania poprzez prostg zmiane czestotliwosci (co nie jest
zwalnianiem na skutek dziatania operacji zatrzymania), oraz podczas stosowania zewnetrznego
sterowania hamulcami.

(Czas zwalniania Czas zwalniania dla
Czestotliwose trybu sterowanej
dla trybu sterowanej . rotliwoda -
- ! ;Zmiany w czestotli-wosa, i
Czestotliwost 0 0 referencyjnej 0 0

zwalniania w
trybie sterowanej
przerwy

Syanat sterujacy q i

uruchomienia
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[Dziatanie zwalniania w trybie sterowanej przerwy]

O Przestroga

Gdy operacja sterowanej przerwy jest przeprowadzana dla obciazenia typu winda/dzwig przed
zwolnieniem jego mechanicznego hamulca, to silniki moga zostaé uszkodzone lub ich okres
eksploatacji skrocony z powodu przeplywu nadmiernego pradu przez silnik.

5.7 Kompensacja poslizgu

Poslizg odnosi sie do réznicy pomiedzy ustalong czestotliwoscia (predkoscia synchroniczna) i
predkoscia obrotu silnika. Gdy obcigzenie rosnie, moga wystapic réznice pomiedzy ustalong
czestotliwoscia i predkoscia obrotu silnika. Kompensacja poslizgu jest wykorzystywana dla
obcigzen ktdre wymagaja kompensacji takich réznic predkosci.

Grupa Kod Wyswietlacz Ustawiani:e Zakre? . Jednostka
LCD parametrow ustawiania
dr 09 Tryb sterowania | Control Mode |2 | Slip Compen - -
14 Moc silnika Motor Capacity |2 | 0.75 kW (dla 0-15 -
0.75kW)
bA 1 llos¢ biegunodw Pole Number |4 2-48 -
silnika
12 Znamionowa Rated Slip 90 (dla 0.75kW) 0-3000 obr./min.
predkos¢
poslizgu
13 Zmanionowy prad | Rated Curr 3.6 (dla0.75kw) 1.0-1000.0 A
silnika
14 Prad silnika bez Noload Curr 1.6 (dla 0.75kW) 0.5-1000.0 A
obcigzenia
16 Sprawnos¢ silnikia | Efficiency 72 (dla 0.75kW) 70-100 %
17 Wspotczynnik Inertia Rate 0(dla0.75kW) 0-8 -
bezwitadnosci
obcigzenia

Informacje dotyczace ustawien dla dzialania kompensacji poslizgu

Kod Opis
dr.09 Control Mode | Ustawi¢ dr.09 na 2 (Slip Compen) aby przeprowadzi¢ kompensacji poslizgu.
dr.14 Motor Capacity | Ustawi¢ moc silnika podlgczonego do falownika.

bA.11 Pole Number | Wprowadzi¢ ilos¢ biegundw z tabliczki znamionowej silnika.
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Kod Opis

bA.12 Rated Slip Wprowadzi¢ wartos¢ poslizgu z tabliczki znamicnowej silnika.

bA.13 Rated Curr Wprowadzi¢ prad znamionowy z tabliczki znamionowej silnika.

bA.14 Noload Curr Wprowadzi¢ zmierzony prad gdy obcigzenia na wale silnika zostaje usuniete
oraz gdy silnik pracuje ze znamionowa czestotliwoscia. Jesli prad przy braku
obcigzenia jest trudny do zmierzenia, to nalezy wprowadzi¢ wartos¢é
rownowazng pradu wynoszacg 30-50% znamionowego pradu silnika.

bA.16 Efficiency Wprowadzi¢ sprawnosc z tabliczki znamionowej silnika.

bA.17 Inertia Rate

Woprowadzi¢ bezwladnosé obdigzenia na podstawie bezwladnodci silnika.

Nastawa Funkcja
0 Mniej niz pomnozona przez 10 bezwtadnosc silnika
1 Pomnozona przez 10 bezwladnosc silnika
2-8 Wiecej niz pomnozona przez 10 bezwladnosd
silnika
Rpm x P
o=t =50

fs=Czestotliwosc znamionowa poslizgu
fr=Czestotliwoé¢ znamionowa

rpm= Znamionowa predkos¢ obrotowa silnika
P=llos¢ biegundw silnika

Predkasc obrotowa
silnika

Predkosc

/‘ Kompensacja poslizgu

Predkos¢ rzeczywista

Wspodtczynnik obcigzenia
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5.8 Regulacja PID

Sterowanie proporcjonalno-catkujaco-rozniczkujace jest jedna z najpowszechniej stosowanych
metod automatycznego sterowania. Wykorzystuje ono kombinacje sterowania proporcjonalnego,
catkujacego i rozniczkujacego (PID), zapewniajacege bardziej efektywne sterowanie systemow
automatyki. Funkcje sterowania PID, ktore moga by¢ zastosowane w pracy falownika sa
nastepujace:

Cel \ Funkcja

Regulacja predkosci Reguluje predkosc stosujac sprzezenie zwrotne zwigzane z istniejgcym
poziomem predkosci sterowanych urzadzer lub maszyn. Uktad
sterowania utrzymuje odpowiednia predkosé lub pracuje z predkoscia
docelowa.

Regulacja ciénienia Reguluje cisnienie stosujac sprzezenie zwrotne zwigzane z istniejacym
poziomem cisnienia sterowanych urzadzen lub maszyn. Uktad
sterowania utrzymuje odpowiednie ciSnienie lub pracuje przy
cisnieniu docelowym.

Regulacja przephywu Reguluje przeptyw stosujac sprzezenie zwrotne zwigzane z poziomem
aktualnego przeptywu w sterowanych urzadzeniach lub maszynach.
Uktad sterowania utrzymuje odpowiedni przeptyw lub pracuje z
przeptywem docelowym.

Regulacja temperatury Reguluje temperature stosujac sprzezenie zwrotne zwigzane z
istniejacym poziomem temperatury sterowanych urzadzer lub
maszyn. Ukfad sterowania utrzymuje odpowiednia temperature lub
pracuje z temperaturg docelowa.

5.8.1 Ustawienie regulacji PID

Sterowanie PID dziata kontrolujac czestotliwos¢ wyjsciowa falownika, poprzez sterowanie
procesem przez system automatyki w celu utrzymania predkosci, cisnienia, przeptywu,
temperatury , itp.,itd.

Grupa Kod Nazwa Wyswietlacz LCD Ustawmmfe Zakrer.. . Jednostka
parametrow ustawiania

AP 01 Wybor aplikacji App Mode 2 |ProcPID |0-2 -
przemiennika

16 | Wyjscie regulatora PID | PID Output

17 | Monitor referencyjny | PID Ref Value
PID
18 | Monitor sprzezenia PID FdbValue
zwrotnego PID
19 | Nastawa referencyjna |PID Ref Set 50.00 -100.00- %
PID 100.00
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Wyswietlacz LCD Ustawianie Zakre? . Jednostka
p ustawiania

20 |Zrodioreferencyjne  |PIDRefSource |0 |Keypad  |0-11 -
PID

21 Zrodto sprzezenia PIDF/BSource |0 |V1 0-10 -
zwrotnego PID

22 Wzmocnienie PID P-Gain 500 0.0-1000.0 %
proporcjonalne
sterownika PID

23 | Czasintegradji PID I-Time 100 0.0-200.0 sec
sterownika PID

24 | Czasdla funkgji PID D-Time 0 0-1000 msec
rozniczkowania
sterownika PID

25 | Wzmocnienie PID F-Gain 00 0-1000 %
kompensacji z
wyprzedzeniem dla
sterownika PID

26 | Skala wzmocnienia P Gain Scale 100.0 0.0-100.0 %
proporcjcnalnego

27 | Filtr wyjsciowy PID PID Out LPF 0 0-10000 ms

29 | Maksymalna PID Limit Hi 60.00 -300.00- Hz
czestotliwosé  PID 300.00
{gorna granica)

30 | Minimalna PID Limit Lo 05 -300.00- Hz
czestotliwosé  PID 300.00
{dolna granica)

21 Odwrocenie wyjscia | PID Out Inv 0 |No 01 -
PID

32 | Skalawyjsciowa PID | PID Qut Scale 1000 0.1-1000.0 %

34 | Czestotliwosé PRE-PID | Pre-PID Freq 0.00 0- Hz

czestotliwosé
maksymalna

35 | Wartod¢ sygnatu Pre-PID Exit 00 0.0-100.0 %
zwrotnego po
przekroczeniu
ktorego wiacza sie PID

36 | Czasoczekiwaniana |Pre-PIDDelay |600 0-9999 sec
przekroczenie sygnatu
zwrotnego dla PRE
PID

37 | Czas opdznieniatrybu | PID Sleep DT 60.0 0-9959.9 sec
uspienia PID

38 | Czestotliwosctrybu | PID Sleep Freq | 0.00 0 Hz
uspienia PID czestotliwoié
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Wyswietlacz LCD Ustawmm’e Zakre? . Jednostka
parametrow ustawiania
maksymalna
39 |Poziom wyjsciaze PID WakeUp Lev |35 0-100 %
stanu uspienia PID
40 | Wybdr trybu wyjscia z | PID WakeUp 0 |Below 0-2 -
trybu uspienia PID Mod Level
42 | Wybdr jednostki PID Unit Sel 0 |% 0-12 -
sterownika PID
43 Wzmocnienie PID Unit Gain 1000 0-300 %
jednostkowe PID (dla
wskazywnaia
wartosci)
44 | Skala jednostkowa PIDUnitScale |2 |x1 0-4 -
PID {mnoznik wskazu
wartosci)
45 | 2-gie wzmocnienie PID P2-Gain 100.00 0-1000 %
proporcjonalne PID
In 65- | Przypisanie funkgji PxDefine (Px: |22 |I-Term - -
71 wejscia Px P1-P7) Clear
23 |PID
Openloop
24 | P Gain2

Informacje dotyczace dzialania podstawowego sterowania PID

Kod
APO1 App Mode

\ Opis

Ustawi¢ kod na 2 (Proc PID) w celu wybrania funkgji dla sterowania PID
procesu.

AP16 PID Output

Wyswietla istniejacg wartosc¢ wyjsciows sterownika PID. Jednostka,
wzmocnienie, oraz skala ktdre byly ustawione w AP. 42-44 majg zastosowanie
dlawyswietlacza.

AP17 PID Ref Value

Wyswietla istniejacg wartosc referencyjng dla sterownika PID. Jednostka,
wzrmocnienie, oraz skala ktére byty ustawione w AP. 42-44 majg zastosowanie
dlawyswietlacza.

AP18 PID Fdb Value

Wysdwietla wartosc wejsciowa sterownika PID ktora jest zawarta w najnowszym
sprzezeniu zwrotnym. Jednostka, wzmocnienie, craz skala ktére byty
ustawione w AP. 42-44 majg zastosowanie dla wyswietlacza.

AP19 PID Ref Set

Gdy AP20 (zrédto referencyjne sterowania PID) jest ustawiony na 0
(klawiatura), to wartos¢ referencyjna moze by¢ wprowadzona. Jesli zrodto
referencyjne jest ustawiona na jakgkolwiek inng wartos¢, to wartosci nastaw
dla AP.19 sg niewazne (puste).

AP20 PID Ref Source

Wybiera referencyjny sygnat wejsciowy dla sterowania PID. Jedli zacisk V1 jest
ustawiony na zrodlo sprzezenia zwrotnego PID (PID F/B Source), to zacisk V1
nie moze by¢ ustawiony na zZrodto referencyjne PID (PID Ref Source). Aby
ustawi¢ V1 jako zrodlo referencyjne, nalezy zmienic Zzrodio sprzezenia
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Kod

Opis
zwrotnego.
Nastawa Funkcja
0 | Keypad | Klawiatura
1 |V Zacisk napiecia wejsciowego -10-10V
3 | V2 Zacisk wejscia analogowego 12
4 |12 [Gdy przetacznik {SW2) wyboru zacisku analogowego

wejscia napieciowego/pradowego w bloku zaciskéw jest
ustawiony na | (prad), to nalezy doprowadzi¢ prad
wejsciowy 4-20mA. Jedli jest on ustawiony na V (napiecie),
to nalezy doprowadzi¢ napiecie wejsciowe 0-10V]

5 | Int.485 | Zacisk wejsciowy RS-485

7 | FieldBus | Komunikacyjny — sygnat  sterujgcy  (instrukcja) za
posrednictwem opcjonalnej karty komunikacyjnej

11 | Pulse Zacisk wejsciowy impuldw Tl (Tl Pulse) {(wejscie impulsowe
0-32kHz)

W przypadku stosowania klawiatury, nastawa referencyjna PID moze by¢
wyswietlana w AP17. W przypadku korzystania z klawiatury z wyswietlaczem
ciektokrystalicznym, nastawe referencyjna PID mozna kontrolowac z trybu
konfiguracyjnego (CNF) -06-08, przy ustawieniu na 17 {wartos¢ referencyjna
PIC - PID Ref Value).

AP21PID F/B Source

Wybiera sygnat wejsciowy sprzezenia zwrotnego dla sterowania PID. Elementy
mozna wybierac jako wejscia referencyjne, z wyjatkiem wejscia klawiatury
(klawiatura 11 klawiatura 2). Sprzezenie zwrotne nie moze by¢ ustawione na
element wejsciowy ktory jest identyczny z elementem wybranym jako
element referencyjny. Na przykfad, gdy Ap.20 (Zrodio referencyjne - Ref Source)
jest ustawiony na 1(V1),dla AP. 21 (Zzrodto sprzezenia zwrotnego PID - PID F/B
Source), musi zostaé wybrany zacisk inny nizV1. W przypadku korzystania z
klawiatury z wyswietlaczem cieklokrystalicznym, wielkosé sprzezenia
zwrotnego moze by¢ kontrolowana z uzyciem kodu z trybu konfiguracji mode
(CNF) -06-08, poprzez nastawienigo go na 18 (wartosd sprzeznia zwrotnego
PID Fbk Value).

AP22 PID P-Gain, Ustala wspdtczynnik wyjsciowy dla réznic (bleddw) pomiedzy sygnatem

AP26 P Gain Scale referencyjnym i sprzezeniem zwrotnym. Jesli wzmocnienie (P) Pgain jest
ustawione na 50%, to wyprowadzane jest 50% bfedu. Zakres ustawiania dla
Pgain wynosi 0.0-1,000%. Dla wspdlczynnikéw ponizej 0.1%, nalezy stosowad
AP26 (skala wzmocnienia P - P Gain Scale).

AP23 PID |-Time Ustala czas na wyprowadzenie zakumulowanych bleddw. Gdy blad wynaosi

100%, to ustawiany jest czas potrzebny dla wyprowadzenia 100%. Gdy czas
catkowania {czas | dla PID - PID I-Time} jest ustawiony na 1 sekunde, 100%
sygnatu wyjsciowego wystepuje po 1 sekundzie bledu pozostajacegona
poziomie 100%. Réznice w normalnym stanie moga by¢ zredukowane za
pomocy czasu | - PID 1 Time. Gdy blok zaciskdw wielofunkcyjnych jest
ustawiony na 21 (kasowanie skfadnika | — I-Term Clear) i jest w stanie wlgczenia,
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Kod

Opis
to wszystkie zakumulowane bledy zostajg usuniete.

AP24 PID D-Time

Ustawia wielkos¢ sygnatu wyjsciowego dla szybkosci zmian bleddw. Jesli czas
dla rézniczkowania (PID D-Time) jest ustawiony na Tms i szybko$¢ zmian
bleddw na sekunde wynosi 100%, to sygnat wyjsciowy pojawia sie w
wysokosci 1% na 10ms.

AP25 PID F-Gain

Ustala wsp&tczynnik ktéry dodaje wartosc docelowa do sygnatu wyjsciowego
PID. Regulowanie tej wartosci prowadzi do szybszej odpowiedzi.

AP27 PID Out LPF

Uzywane gdy sygnat wyjsciowy regulatora PID zmienia sie zbyt szybko lub gdy
caly system jest niestabilny, na skutek powaznych oscylacji. Ogélnie rzecz
biorac, dolna warto$¢ (wartosé domysina = 0} jest wykorzystywana do
przyspieszenia czasu odpowiedzi, ale w niektorych przypadkach wieksza
wartosc zwieksza stabilnosc. Im wyzsza wartosé, tym bardzie stabilny jest
syanat wyjsciowy regulatora PID, ale wolniejszy czas odpowiedzi.

AP29 PID Limit Hi,
AP30 PID Limit Lo

Ogranicza sygnat wyjsciowy regulatora.

AP32 PID Qut Scale

Reguluje wielkos¢ sygnatu wyjsciowego regulatora.

AP42 PID Unit Sel

Ustala jednostke zmiennej sterujacej {dostepne tylko na klawiaturz z
wyswietlaczem ciekiokrystalicznym).

Ustawienie | Funkcja

0 | % Wyswietla warto$¢ procentowa bez podanej wielkosci
fizycznej.

Bar Mozna wybrac rézne jednostki cisnienia.

mBar
Pa
kPa
Hz Wyswietla czestotliwos¢ wyjsciowa falownika lub predkosé
rpm | obrotowa silnika.

V Wydwietla w postaci napiecia / pradu / mocy / koni
I mechanicznych.

kW
10 | HP
11 | °C Wyswietla w stopniach Celsjusza lub Fahrenheita.

12 | °F

Wi~N|v| (W N [—

0

AP43 PID Unit Gain,
AP44 PID Unit Scale

Reguluje wielkos¢ w celu dostosowania do jednostki wybranej pod AP41 PID
Unit Sel (wybdr jednostki PID).

AP45 PID P2-Gain

Wzmocnienie PID regulatora moze by¢ dostosowane za pomocg zacisku
wielofunkcyjnego. Gdy zacisk zostanie wybrany za pomocg In.65-711
ustawiony na 24 (wzmocnienie 2 dla P — P Gain2), oraz jesli wybrany zacisk
zostanie wprowadzony, to wzmocnienie ustawione w AP22 oraz AP23 moze
zostac przetaczone na wzmocnienie ustawione w AP45,
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Uwaga

Gdy dzialanie przetacznika PID (przetgczanie z pracy w trybie PID na prace w trybie ogdlnym) wplywa
na wejscie wielofunkcyjne, [%] wartoséi sg konwertowane na wartosci w [Hz]. Normalny sygnat PID, PID
OUT, jest sygnatem unipolarnym, i jest ograniczony przez AP29 (gérna wartos¢ graniczna PID - PID
Limit Hi} oraz AP30 (dolna wartos¢ graniczna PID - PID Limit Lo). Obliczenie 100.0% jest oparte na
ustawieniu parametru dr.20 (czestotliwo$¢ maksymanla - MaxFreq).
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5.8.2 Regulator PRE-PID

Gdy doprowadzony jest sygnat sterujacy pracy, ktéry nie zawiera sterowania PID, nastepuje
ogdélne przyspieszanie do Czasu az zostanie osiggnieta ustawiona czestotliwose, Gdy
kontrolowane zmienne zwieksza sie do okreslonegeo poziomu, to rozpocznie sie praca z uzyciem
sterowania PID.

Informacje dotyczace pracy w trybie poprzedzajacym tryb PID

Kod \ Opis

AP34 Pre-PID Freq | Gdy wymagane jest ogdlne przyspieszenie, to wprowadzana jest czestotliwos¢
odpowiednia dla ogélnego przyspieszania. Jesli parameter Pre-PID Freq jest
ustawiony na 30Hz, to praca w trybie ogénym jest kontynuowana do czasu, az
zostanie przekroczona zmienna kontrolna (zmienna sprzezenia zwrotnego PID)
ustawiona w AP. 35.

AP35 Pre-PID Exit, | Jedli zmienna sprzezenia zwrotnego sterownika PID jest wieksza od wartosci
AP36 Pre-PID Delay | ustawicnej w AP. 35, to rozpocznie sie praca ze sterowaniem PID. Jesli jednak
ustawiono wartos¢ dla AP.36 (op6znienie poprzedzajgce PID - Pre-PID Delay) oraz
jedli zmienna sprzezenia zwrotnego mniejsza od wartosci ustawionej w AP35
utrzymuije sie przez ustalony czas, to nastapi samoczynne wylaczenie zwigzane z
usterky poprzedzajaca tryb PID “pre-PID Fail”i wyjscie zostanie zablokowane.

Poziom odniesienia PID

-------------------------- Wyjscie ze stanu

+ poprzedzajacego
AP.35 Pre-PID Exit sterowanie PID
Czestotliwos¢ dla stanu
poprzedzajacego
<._«— AP.34 Pre-PID freq sterowanie PID

Poziom
odniesienia PID

Sprzezenie
zwrotne

Czestotliwosc
wvisciowa

FX L : |
WEACZENIE :
sterowania PID ! | |

«— Obszar1 —»¢—— Obszar 1 —»
Normalna praca Praca w trybie PID
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5.8.3 Tryb uspienia dla pracy z regulacja PID

Jesli praca przebiega z czestotliwoscia mniejsza od ustalonego warunku dla pracy ze sterowaniem
PID, to rozpoczyna sie tryb uspienia dla pracy PID. Gdy rozpoczyna sie tryb uspienia dla pracy w
trybie PID, to praca zostaje wstrzymana do czasu az wartos¢ sprzezenia zwrotnego przekroczy
wartos¢ parametru ustalong w AP39 (PID WakelUp Lev — poziom wyjscia ze stanu uspienia dla

sterowania PID}.

Informacje dotyczace ustawien trybu uspienia dla pracy ze sterowaniem PID Details

Kod \ Opis

AP37 PID Sleep DT, Jesli czestotliwosé pracy mniejsza od wartosci ustawione] w AP38 utrzymuje

AP38 PID Sleep Freq sie przez czas ustawiony w AP.37, to praca zostaje zatrzymana i rozpoczyna sie
tryb udpienia dla pracy ze sterowaniem PID.

AP39 PID WakeUp Lev, | Rozpoczyna prace ze sterowaniem PID podczas dziatania trybu uspienia dla

APAQ PID WakeUp Mod | pracy PID.

Jesli AP. 40 jest ustawiony na 0 {ponizej poziomu - Below Level), to praca ze
sterowaniem PID rozpoczyna sie gdy zmienna sprzeZenia zwrotnego jest
mniejsza of wartosci ustawionej jako nastawa parametru AP. 39. Jesli AP. 40
jest ustawiony na 1 {powyze] poziomu - Above Level}, to praca rozpoczyna sie
gdy zmienna sprzezenia zwrotnego jest wieksza od wartosci ustawionej w AP,
39. Jedli AP 40 jest ustawiony na 2 (ponad poziomem - Beyond Level), to
praca rozpoczyna sie gdy roznica pomiedzy wartoscia referencyjna oraz
Zmienng sprzezenia zwrotnego jest wieksza od wartosci ustawionej w AP. 39,

Sprzezenie
zwrotne dla

Czestotliwose przejsciaw

stan uépienia (AP38) Poziom wyjscia ze stanu uspienia dla

sterowania PID (AP39)

sterowaniaPID| ______

Czestotliwosc
wyjsciowa

FX

Stan

WEACZENIE

uspienia Wyjécie ze stanu ugpienia |

sterowania PID

—

Czas opéinienia dla stanu uspienia w
trybie sterowania PID (AP37)
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5.8.4 Przelyczanie PID - normalna praca (otwarta petla PID)

(dy jeden z zaciskow wielofunkcyjnych (In. 65-71) bedzie ustawiony na 23 (otwarta petla PID} i
zostanie wlaczony, to praca ze sterowaniem PID zostaje wstrzymana i nastepuje przefaczenie do
pracy ogolnej. Gdy zacisk zostanie wylaczony, to praca ze sterowaniem PID zostanie wznowiona.

Tryb pracy Tryb PID Normalna  TrybPID
wiaczony praca wiaczony
—— e —————>

Sygnat sterujacy : : :
uruchomienia [
—

Otwarta petla
PID

oy
()
Q
—
c
-
M
(%]

pasueApY
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5.9 Auto Tuning silnika

Parametry silnika moga zosta¢ zmierzone automatycznie | mogg by¢ wykorzystane do
automatycznego zwiekszania momentu obrotowego lub bezczujnikowego sterowania
wektorowego.

Przyklad - Auto Tuning dla silnika 0.75kW, 200V
Wyswietlacz Ustawianie

Zakres ustawiania Jednostka

LCD parametréw
dr 14 Moc silnika Motor Capacity |1 [0.75kW  |0-15 -
bA 11 llos¢ biegunow Pole Number |4 2-48 -
silnika
12 Znamionowa Rated Slip 40 0-3000 obr./min.
predkosc¢ poslizgu
13 Znamionowy prad | Rated Curr 36 1.0-1000.0 A
silnika
14 Prad silnika przy | Noload curr 16 0.5-1000.0 A
bragku obciazenia
15 Znamionowe Rated Volt 220 170-480 v
napiecie silnika
16 Sprawnosc silnika | Efficiency 72 70-100 %
20 Auto Tunng Auto Tuning 0 | None |- -
21 Rezystancja Rs 26.00 Zalezy od wartosci |
stojana ustawionej dla
silnika
22 Indukcyjnosc Lsigma 179.4 Zalezy od wartosci | mH
rozproszenia ustawionej dla
silnika
23 Indukcyjnosc Ls 1544 Zalezy od wartoéci | mH
stojana ustawionej dla
silnika
24 Stata czasowa Tr 145 25-5000 ms
wirnika

158 l LS7S




Nauka zaawansowanych funkgji

DomysIne ustawienia parametrow Auto Tuningu

Moc silnika (kW) Prad silnika (A} Prad przy Znamionowa Rezystanacja  Indukcyjnosc

braku czestotliwosc stojana (Q) rozproszenia (mH)
obcigzenia (A) | poslizgu (Hz)

200V 0.2 1.1 0.8 333 14.0 404

04 |24 14 333 6.70 269

075 |34 1.7 3.00 2600 17.94

1.5 64 26 267 1.170 9.29

22 |86 33 233 0.840 6.63

37 |138 50 233 0.500 448

55 |210 7.1 150 0314 3.19

75 282 93 133 0.169 2844

11 400 124 100 0.120 1488

15 53.6 15.5 1.00 0.084 1.118 FE'E_

185 |656 19.0 1.00 0.068 0819 = n<)

22 768 215 100 0.056 0.948 ==
400V 02 |07 0.5 333 28.00 121.2 Q o

04 |14 08 333 14.0 80.8 =

075 |20 10 3.00 781 539

1.5 |37 1.5 267 3.52 279

22 |50 19 233 2520 19.95

37 |80 29 233 1.500 13.45

55 12.1 4.1 150 0.940 9.62

75 16.3 54 133 0520 8.53

11 232 7.2 100 0.360 448

15 31.0 9.0 100 0.250 338

185 380 11.0 100 0.168 2457

22 445 12.5 1.00 0.168 2844

Informacje dotyczace ustawien parametréw Auto Tunngu

Kod Opis
Wybrad typ Auto Tuningu i uruchomié go. Wybrad jedna z opdji, a nastepnie
nacisng¢ klawisz [ENT] w celu uruchomienia automatycznej regulacji.

Ustawiona Funkcja
wartosé
bA.20 AutoTuning || 0 | Brak Funkcja Auto Tuningu nie jest wigczona. Ponadto, jesli

wybierzemy i uruchomimy jedng z opgji automatycznej
regulacji, to po zakonczeniu automatycznej regulacii
wartosé parametru zmieni sie z powrotem na ‘0",

1 | Wszystko (typ | Mierzy wszystkie parametry silnika, wliczajac w to
ruchu rezystancje stojana (Rs), indukcyjnosé stojana (Lsigmay},
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Kod \ Opis

obrotowego) | prad przy braku obcigzenia (Noload Curr), stata czasowa
wirnika (Tr), itd., gdy silniki sie obraca. Gdy silnik obraca sie
podczas mierzenia parametrow, jesli obcigzenie jest
podtaczone do wrzeciona silnika, to parametry moga nie
zosta¢ dokdadnie zmierzone. W celu przeprowadzenia
doktadnych pomiardw nalezy usungé¢ obcigzenien
doczepione do wrzeciona silnika.

Nalezy jednak zwrdci¢ uwage, ze stata czasowa wirnika
{Tr) musi zostac zmierzona w stanie zatrzymania.

2 | Wszystko (typ | Mierzy wszystkie parametry podczas gdy silnik znajduje
statyczny) sie w stanie zatrzymania. Mierzy rezystancje stojana (Rs),
indukcyjnos¢ stojana (Lsigma), obcigzenie przy braku
obciazenia (Noload Curr), statg czasowa wirnika (Tr), itd.,
podczas gdy silnik znajduje sie w stanie zatrzymania.
Poniewaz silnik nie obraca sie podczas mierzenia
parametrdw, pomiary nie s3 zakiécone przez obcigzenie
podtaczone do wrzeciona silnika. Jednak podcza
mierzenia parametrdow nie nalezy obraca¢ wrzeciona
silnika po stronie obcigzenia.

3 | Rs+Lsigma Mierzy parametry podczas obracania sie silnika.
(typ  ruchu | Zmierzone parametry silnika wykorzystywane sa do
obrotowego) | automatycznego zwiekszania momentu obrotowego lub
do automatycznego zwiekszania momentu obrotowego
lub bezczujnikowego sterowania wektorowego.

6 |Tr {typ | Mierzy staty czasowa wirnika (Tr) z silnikiem w stanie
statyczny) zatrzymania i trybem sterowania Control Mode (dr09)
ustawionym na tryb bezczujnikowey IM Sensorless.
Wyswietla parametry silnika mierzone za pomocg automatycznej requlacji. W
przypadku parametréw ktdre nie sa zawarte w lisci pomiardw automatycznej
regulacji zostang wyswietlone ustawienia domysine.

bA.14 Noload Curr,
bA.21Rs-bA24Tr

O Przestroga

*  Nalezy wykonywac Auto Tuning  TYLKO po catkowitym zatrzymaniu silnika.

*  Przed uruchomieniem Auto Tuningu nalezy sprawdzi¢ liczbe biegunoéw silnika, znamicnowy
poslizg, znamionowy prad, znamionowe napiecie oraz sprawnos¢ na tabliczce znamionowej silnika,
a nastepnie wprowadzi¢ te dane. W przypadku wartosci ktére nie zostana wprowadzone
wykorzystywane sg domysine ustawienia parametrow.

* W przypadku mierzenia wszystkich parametréw po wybraniu 2 (Wszystkie — typ statyczny) w bA20:
w poréwnaniu z automatyczna regulacjg z obracaniem gdzie parametry s3 mierzone podczas
obrotu silnika, wartosci parametréw mierzone przy statycznej automatycznej regulacji moga byé
mniej dokladne. Niedokfadnosé mierzonych parametrow moze pogorszy¢ osiagi podczas pracy
bezczujnikowej. Dlatego automatyczna regulacje nalezy przeprowadzic¢ wybierajac 2 (Wszystkie)
tylko gdy silnik nie moze sie obraca¢ (gdy przekfadnia zebata oraz pasy nie mogg by¢ w prosty
sposdb rozdzielone, lub gdy silnik nie moze zosta¢ mechanicznie oddzielony od obciazenia).
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5.10 Bezczujnikowe sterowanie wektorowe

Bezczujnikowe sterowanie wektorowe jest trybem pracy majacym na celu sterowanie wektorowe

bez sprzezenia zwrotnego predkosci obrotowej

silnika, lecz przy oszacowaniu predkosci

obrotowe] silnika cbliczonej przez falownik. W poréwnaniu ze sterowaniem V/F, bezcujnikowe
sterowanie wektorowe moze generowac wickszy moment obrotowy przy mniejszym poziomie

pradu.
Wyswietlacz Ustawmmfe Zakres.;  Jednostka
LCD ametrow  ustawiania
dr 09 Tryb sterowania Control Mode |4 |Bez - -
czujnikdw
(IM
Sensorless) 0 E_
14 Moc silnika Motor Capacity | Zalezy od 0-15 - Q<
mocy silnika cg
18 Czestotliwosc Base Freq 60 30400 Hz L 8
podstawowa Q
In 11 Liczba biegundw silnika | Pole Number |4 2-48 -
12 Znamionowa predkos¢ | Rated Slip Zalezy od 0-3000 Hz
poslizgu mocy silnika
13 Znamionowy prad Rated Curr Zalezy od 1-1000 A
silnika mocy silnika
14 Prad silnika przy braku | Noload curr Zalezy od 0.5-1000 A
obciazenia mocy silnika
15 Znamionowe napiecie | Rated Volt 220/380/440/ | 170-480 vV
silnika 480
16 Sprawnos¢ silnika Efficiency Zalezy od 70-100 %
mocy silnika
20 Auto tuning AutoTuning 1 |Wszystk |- -
o (All)
Cn 09 (zas wzbudzenia PreExTime 1.0 0.0-60.0 g
wstepnego
10 Wielkos¢ wzbudzenia | Flux Force 100.0 100.0-300.0 |%
wstepnego
20 Ustawienie SL2 G View Sel |1 Tak (Yes) | 0-1 -
wyswietlania drugiego
wzmocnienia dla trybu
bezczujnikowego
21 Wzmocnienie 1 ASR-SLP Gain1 | Zalezy od 0-5000 %
proporcjonalne mocy silnika

sterownika predkosci
dlatrybu
bezczujnikowego
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Wyswietlacz

Ustawianie

Zakres

Jednostka

LCD

parametréw

ustawiania

22 Wzmocnienie 1 funkgji | ASR-5L1Gain1 | Zalezy od 10-9959 ms
catkowania sterownika mocy silnika
predkosci dlatrybu
bezczujnikowego

23* | Wzmocnienie 2 ASR-SL P Gain2 | Zalezy od 1-1000 %
proporcjonalne mocy silnika
sterownika predkosci
dlatrybu
bezczujnikowego

24* | Wzmocnienie 2 funkgji | ASR-SL1Gain2 | Zalezy od 1-1000 %
catkowania sterownika mocy silnika
predkosci dla trybu
bezczujnikowego

26% | Wzmocnienie Flux P Gain Zalezy od 10-200 9%
proporcjonalne mocy silnika
estymatora strumienia

27% | Wzmocnienie Flux | Gain Zalezy od 10-200 9%
catkowania dla mocy silnika
estymatora strumienia

28* | Wzmocnienie SEstPGainl | Zalezyod 0-32767 -
proporcjonalne mocy silnika
estymatora predkosci

29% | Wzmocnienie 1 S-Est 1Gain1 Zalezy od 100-1000 |-
catkowania dla mocy silnika
estymatora predkosci

30* | Wzmocnienie 2 S-Est1Gain2 Zalezy od 100-10000 |-
catkowania dla mocy silnika
estymatora predkosci

31* Wzmocnienie ACRSLP Gain |75 10-1000 -
proporcjonalne
sterownika pradu dla
trybu bezczujnikowego

32* | Wzmocnienie catkowani | ACRSLIGain | 120 10-1000 -
sterownika pradudla
trybu bezczujnikowego

52 Filtr wyjsciowy Torque Out LPF |0 0-2000 ms
sterownika momentu
obrotowego

53 Wybor sposobu TorqueLmt Src |0 |Klawiatu [0-12 -
ograniczenia momentu ral

(Keypad
-1)
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54

Ograniczenie momentu
w kierunku do przodu
dla pracy silnikowej

Wyswietlacz

LCD
FWD +Trq Lmt

Ustawianie
parametréw
180.0

Zakres
ustawiania
0.0-200.0

Jednostka

%

55

Ograniczenie momentu
w kierunku do przodu
dla pracy
regeneratywnej

FWD -Trgq Lmt

180.0

0.0-200.0

%

56

Ograniczenie momentu
w kierunku do tytu dla
pracy silnikowej

REV +Trg Lmt

1800

0.0-2000

%

57

Ograniczenie momentu
w kierunku do tytu dla
pracy regeneratywnej

REV -Trg Lmt

180.0

0.0-200.0

%

85*%

Wzmocnienie
proporcjonalne 1
estymatora strumienia

Flux P Gain1

370

100-700

86*

Wzmocnienie
proporcjonalne 2
estymatora strumienia

Flux P Gain2

0-100

87*

Wzmocnienie
proporcjonalne 3
estymatora strumienia

Flux P Gain3

100

0-500

8g*

Wzmocnienie 1
catkowania dla
estymatora strumienia

Flux | Gain1

50

0-200

8o*

Wzmocnienie 2
catkowania dla
estymatora strumienia

Flux | Gain2

50

0-200

90*

Wzmocnienie 3
catkowania dla
estymatora strumienia

Flux | Gain3

50

0-200

91*

Bezczujnikowa
kompensacja napiecia 1

SLVolt Comp1

30

0-60

92%

Bezczujnikowa
kompensacja napiecia 2

SLVolt Comp2

20

0-60

93*

Bezczujnikowa
kompensacja napiecia 3

SLVolt Comp3

20

0-60

94+

Czestotliwosé
poczatkowa dla
bezczujnikowego
ostabiania pola

SLFW Freq

950

80.0-110.0

%
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Wyswietlacz Ustawianie Zakres

Jednostka

LCD parametréw  ustawiania
5% | Czestotliwos¢ SL Fc Freq 2.00 0.00-8.00 Hz
bezczujnikowego
przetyczania
wzmocnienia

*(n.23-32 oraz Cn.85-95 mogg byc wyswsietlane tylko gdy Cn.20 jest ustawiony na 1 (Tak).

® Przestroga

W celu uzyskania duzej wydajnosci pracy musza zostac zmierzone parametry silnika podtaczonego do
wyijscia falownika. Nalezy uzy¢ automatycznej regulacje (bA.20 Auto Tuning) w celu zmierzenia
parametréw przed uruchomieniem pracy w trybie bezczujnikowym wektorowym. Aby pracowac z
wysokowydajnym bezczujnikowym sterowaniem wektorowym, falownik oraz silnik musza posiadac
taka sama moc. Jesli moc silnika jest mniejsza od mocy falownika o wiecej niz dwa poziomy, to
sterowanie moze nie by¢ doktadne. W takim przypadku nalezy zmieni¢ tryb sterowania na sterowanie

V/F.W przypadku pracy w trybie bezczujnikowego sterowania wektorowego nie nalezy podiaczad kilku
silnikow do wyjscia falownika.
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| I
5.10.1 Ustawianie pracy w trybie bezczujnikowego sterowania
wektorowego

Aby rozpoczac prace w trybie bezczujnikowego sterowania wektorowego nalezy ustawic dr.09
{tryb sterowania - Control Mode) na 4 (IM bezczujnikowy - IM sensarless), wybraé moc silnika ktory
bedzie uzywany w dr.14 {moc silnika - Motor Capacity), i wybra¢ odpowiednie kody w celu
wprowadzenia informacji z tabliczki znamicnowe] silnika.

Wejscie (informacje z tabliczki znamionowej silnika)
drv.18 Base Freq Czestotliwos¢  znamionowa silnika

bA.11 Pole Number | llos¢ biegunow silnika

bA.12 Rated Slip Znamionowy poslizg

bA.13 Rated Curr Znamionowy prad

bA.15 Rated Volt Znamionowe napiecie

bA.16 Efficiency Sprawnos¢ {jesli na tebliczce znamionowej nie ma informacdiji, to zostang uzyte
wartosci domysine.)

Po ustawieniu kazdego kodu nalezy ustawi¢ bA.20 (Autotuning) na 1 (Wszystko —typ z
obracaniem) lub 2 {(Wszystko - typ statyczny} i uruchomic automatyczng regulacje. Poniewaz
automatyczna regulacja z obracaniem jest bardziej dokfadna niz automatyczna regulacje typu
statycznego, nalezy wybrac¢ 1 {Wszystko - typ z obrotem) | przeprowadzi¢ Autotuning jesli
mozliwe jest obracanie silnika.

Uwaga

Prad wzbudzenia

Silnik moze pracowac tylko po wytworzeniu strumienia magnetycznego przez prad przeplywajacy
przez uzwojenie. Zasilanie uzywane do wytwarzania strumienia magnetycznego jest nazywane
pradem wzbudzenia. Uzwojenie stojana ktére jest uzywane z falownikem nie posiada trwatego
strumienia magnetycznego, tak wiec strumien magnetyczny musi by¢ wytwarzany poprzez
dostarczanie do uzwojenia pradu wzbudzenia przed uruchomieniem silnika.
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Informacje dotyczace ustawiania dla pracy w trybie bezczujnikowego sterowania

wektorowego
Kod Opis
Cn.20 5.2 G View Sel Ustawienie | Funkcja
0 Nie | Nie wyswietla kodu wzmocnienia bezczujnikowego (Il)
(No) | sterowania wektorowego.
1 Tak | Pozwala uzytkownikowi na ustawianie réznych wzmocnien
(Yes) | stosowanych gdy silnik obraca sie szybciej niz wynosi
predkos¢ srednia (ckolo 1/2 czestotliwosci podstawowej) w
trybie bezczujnikowego (ll) sterowania wektorowego.
Kody dostepne po ustawieniu na 1 (Tak - Yes): Cn.23 ASR-SL P Gain2/Cn.24
ASR-5L 1Gain2/Cn.26 Flux P Gain/Cn.27 Flux | Gain Gain3/Cn.28 S-Est P
Gain1/Cn.29 5-Est 1 Gain1/Cn.30 5-Est | Gain1/Cn.31 ACR 5L P Gain/Cn.32 ACR
S5L1Gain
Cn.09 PreExTime Ustala czas wzbudzenia wstepnego. Wzbudzenie wstepne jest

wykorzystywane do rozpoczynania pracy po przeprowadzeniu wzbudzenia
az do znamionowego strumienia silnika.

Cn.10 Flux Force

Pozwala na skrécenie czasu wzbudzenia wstepnego. Strumier silnika
zwieksza sie do strumienia znamionowego ze stata czasows, tak jak
pokazano na ponizszej ilustracji. W celu skrécenia czasu potrzebnego do
osiggniecia znamionowego strumienia, nalezy podac wartos¢ podstawows
strumienia dla silnika wiekszg od strumienia znamionowego. Gdy strumien
magnetyczny osiagnie wartosé strumienia znamionowego, to podana
wartos¢ podstawowe strumienia silnika zostanie zmniejszona.

Strumien
magnetyczny

Prad wzbudzenia

Sygnat sterujacy
uruchomienia |

Cn.11 Hold Time

Ustala czas sterowania (czas utrzymywania) dla zerowej predkosci w stanie
zatrzymania. Wyjscie jest blokowane po pracy z uzyciem trybu z zerowa
predkoscia przez ustalony czas gdy silnik zwalnia i jest zatrzymywany
sygnatem sterujacym zatrzymania.
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Kod

Opis
(zas utrzymywania dla sygnatu
sterujgcego zatrzymania

: ,

Napigcie
wyjsciowe

Czestotliwosc

Sygnat sterujacy |
uruchomienia

Cn.21 ASR-SL P Gain1,
Cn.22 ASR-SL1Gaint

Zmienia wzmocnienie predkosci sterownika Pl podczas bezczujnikowego
sterowania wektorowego. W przypadku sterownika Pl predkosdi,
wzmaocnienie P jest wzmocnieniem proporcjonalnym dla odchylenia
predkosci. Jesli odchylenie predkosci staje sie wyzsze od momentu
obrotowego, to wyjsciowy sygnat sterujacy zwieksza sie odpowiednio. Gdy
wartosc rodnie, szybciej maleje odchylenie predkosci. Wzmocnienie
sterownika predkosci | jest wzmocnieniem funkgji catkowania dla odchylenia
predkosci. Jest to czas w ktdrym wzmocnienie osigga wartosé wyjsciowego
sygnatu sterujacego dla znamionowego momentu obrotowego podczas
trwania odchylenia dla statej predkosci. Im nizsza staje sie ta wartos¢, tym
szybciej maleje odchytka predkosci.

Cn.23 ASR-SL P Gainz2,
Cn.24 ASR-SL 1 Gain2

Pojawia sie tylko gdy wybrano 1 (Tak) dla Cn.20 (SL2 G view Sel).
Wzrmocnienio kontroler predkosci moze zostad zwiekszone do wartosci
wiekszej od predkosci sredniej dla bezczujnikowego sterowania
wektorowego. Cn.23 ASR-SL P GainZ jest ustawiony jako warto$¢ procenowa
wzmocnienia dla malej predkosci Cn.21 ASR-SL P Gain1 — jesli wartosé
wzmocnienia P Gain 2 jest mniejsza od 100.0%, to czulosé maleje. Na
przykiad, jesli Cn.21 ASR-SL P Gain1 wynosi 50.0% a Cn.23 ASR-SL P Gain2
wynosi 50.0%, to aktualna predkosé srednia lub wzmocnienie P kontrolera
dla wiekszych predkosci wynosi 25.0%.

Cn.24 ASR-SL | Gain2 réwniez ustawia sie jako wartosé procentowa Cn.22
ASR-SL | Gainl. W przypadku wzmocnienia l, im mniejsza staje sie
wzmocnienie | 2, tym dtuzszy staje sie czas odpowiedzi. Na przyktad, jesli
(Cn.22 ASR-SL I Gain1 wynosi 100ms a Cn.24 ASR-SL 1 Gain2 wynosi 50.0%, to
predkos¢ srednia lub wzmocnienie | kontrolera dla wiekszych predkosci
wynosi 200 ms. Wzmocnienie kontrolera ustawia sie zgodnie z domysinymi
parametrami silnika oraz czasem przyzpieszania / zwalniania.

Cn.26 Flux P Gain,
Cn.27 Flux | Gain,
(n.85-87 Flux P Gain13,
Cn.88-90 Flux | Gain1-3

Bezczujnikowe sterowanie wektorowe wymaga estymatora strumienia
silnika. Informacje dotyczace wzmaocnienia estymatora strumienia podano w
rozdziale 5.10.2informacje dotyezqce pracy z wykorzystaniem
bezczujnikowego sterowania wektorowego na stronie 165,

Cn.28 S-Est P GainT1,
Cn.29 S-Est 1 Gain1,
(Cn.30 S-Est | Gain2

Wzmocnienie estymatora predkosci dla bezczujnikowego sterowania
wektorowego mozna regulowac. Informacje dotyczace regulagji
wzmocnienia estymatora predkosci mozna znalez¢ w rozdziale
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Kod

Opis
5.10.2informacje dotyezqgce pracy z wykorzystanierm bezczujnikowego
sterowania wektorowego na stronie 169.

Cn.31 ACRSL P Gain,
(Cn.32 ACR SLI Gain

Reguluje wzmocnienia P oraz | bezczujnikowego kontrolera pradu.
Informacje dotyczace regulacji wzmocnienia bezczujnikowego kontrolera
pradu mozna znalez¢é w rozdziale 5.10. 2informacje dotyczgee pracy z
wykorzystaniemn bezczujnikowego sterowania wektorowego na stronie 169.

Cn53Torque LmtSrc | Wybrad typ ustawienia wartosci granicznej momentu obrotowego, z uzyciem
klawiatury, analogowego wejscia bloku zaciskdw (V1 i 12) lub komunikacji.
Ustawiajgc wartosé graniczng momentu obrotowego nalezy wyregulowac
wielkos¢ momentu obrotowego poprzez ograniczenie sygnatu wyjsciowego
sterownika predkosci. Ustali¢ wsteczne oraz odzyskowe wartosci graniczne
dla pracy w przod oraz w tyl.

Ustawienie Funkcja

0 KeyPad-1 | Ustala warto$¢ graniczng momentu obrotowego za

1 KeyPad-2 | pomoca klawiatury.

2 V1 Ustala warto$¢ graniczng momentu obrotowego za

4 V2 pomocy zacisku analogowego wejicia w bloku

5 2 zaciskow.

6 Int 485 Ustala warto$¢ graniczng momentu obrotowego za
pomocg zacisku komunikacyjnego w  bloku
zaciskow.

3 FieldBus | Ustala wartos¢ graniczna momentu obrotowego z
uzyciem opcji komunikacji FieldBus.

12 Pulse Ustala warto$¢ graniczng momentu obrotowego za
pomoca wejscia impulsowego w bloku zaciskdw.

Wartoé¢ graniczna momentu obrotowego moze zostac usawiona na wartosé
nie wieksza niz 200% znamionowego momentu obrotowego silnika.

Cn54 FWD +TrgLmt | Ustala wartos¢ graniczng momentu obrotowego dla pracy (kontrolowania)

wstecznej dla ruchu do przodu.

Cn.55 FWD -Trg Lmt

Ustala wartosé graniczna momentu obrotowego dla pracy odzyskowej dla
ruchu w przéd.

Cn.56 REY +Trg Lmt

Ustala warto$é graniczng momentu obrotowego dla pracy (kontrolowania)
wstecznej dla ruchu do tytu.

Cn.57 REV —Trq Lmt

Ustala wartos$¢ graniczng momentu obrotowego dla pracy odzyskowej dla
ruchu w tyt.

In.02 Torque at 100%

Ustala maksymalny moment obrotowy. Na przykfad, jesli In.02 jest ustawicny
na 200% i wykorzystywane jest napiecie wejsciowe (V1), to wartos¢
graniczna momentu obrotowego wynosi 200% gdy doprowadzane jest
napiecie 10V. Jesli jednak zacisk VI jest ustawiony zgodnie z fabrycznym
ustawieniem domysinym, a zadana wartos¢ wartosci granicznej momentu
obrotowego wykorzystuje metode inng niz klawiatura, to nalezy sprawdzi¢
ustawienia parametrdw w trybie monitora (kontroli). W trybie konfiguracji
Config Mode CNF.21-23 {(wyswietlane tylko w przypadku uzywania
klawiatury z wyswietlaczem ciektokrystalicznym), nalezy wybrac 21 (wartos¢
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Kod Opis

graniczna momentu obrotowego).
Cn91-93 Wyregulowac warosci kompensagji napiecia wyjsciowego dla
SLVolt Comp1-3 bezczujnikowego sterowania wektorowego. Informacje dotyczace

kompensacji napiecia wyjsciowego podano w rozdziale 5.10.2informacje
dotyczace pracy z wykorzystaniem bezczujnikowego sterowania
wektorowego na stronie 169.

Cn.52 Torque Out LPF | Ustala stalg czasowg dla sygnatu sterujacego momentu obrotowego poprzez
ustawienie wyjsciowego filtru kontrolera momentu obrotowego.

O Przestroga

Wyregulowad wzmocnienie kontrolera zgodnie z charakterystyka obcigzenia. W zaleznosci od ustawien
kontrolera moze jednak dojs¢ do przegrzania silnika lub niestabilnosci systemu.

oy
()
Q
—
c
—_
M
(%]

Uwaga

pasueApY

Wzmocnienie kontrolera predkosci moze poprawic ksztalt charakterystyki sterowania predkoscia
kontrolujac jednoczesnie zmiany predkosci. Jesli odchyika predkosci nie maleje szybko, to nalezy
zwiekszy¢ wzmocnienie P kontrolera predkosci lub zmniejszy¢ wzmocnienie | (czas w ms). Jesli jednak
wzmochienie P zostanie nadmierne zwigkszone lub jedli wzmocnienie | zostanie zbytnio zmniejszone,
to moga wystapic silne drgania. W przypadku wystapienia drgan w ksztatcie charakterystyki predkosci,
to nalezy sprébowac zwiekszy¢ wzcmocnienie | {ms} lub zredukowaé wzmaocnienie P w celu
wyregulowania ksztattu charakterystyki.

5.10.2 Informacje dotyczace pracy z wykorzystaniem
bezczujnikowego sterowania wektorowego

Problem Odpoivlednl Kod Wykrywanie i usuwanie usterek
funkdji

Ustali¢ wartosé Cn. 90 tak, aby byta wieksza od
potrojonej wartosci bA.24 lub zwiekszac
wartos¢ Cn.10 skokowa o 50%. Jesli wartosc¢

bA.24Tr Cn.10 jest duza, to przy uruchamianiu moze
Wartodé rozruchowego Cn.09 PreExTime wystapi¢ samoczynne wylaczenie
momentu obrotowego jest Cn.10Flux Force spowodowane przeptywem zbyt duzego pradu.
niewystarczajaca. Cn31ACRSLPGain | w takim przypadku nalez zmniejsza¢ wartosé

Cn54-57Trq Lmt Cn.31 skokowo © 10.

Cn.93 SLVolt Comp3

Zwiekszac wartos¢ Trg Lmt (Cn.54-57) skokowa
0 10%.

Zwiekszac wartos¢ Cn.93 skokowo o 5.

Podczas pracy bez (n.91 SLVolt Comp1 | Zmniejszac wartos¢ Cn.91 skokowo o 5.
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Odpowiednikod

Wykrywanie i usuwanie usterek

obcigzenia przy matej
predkosci czestotliwos¢
wyjsciowa jest wyzsza od
czestotliwosci podstawowe]
(10Hz lub mniej).

funkgji

Jesli obcigzenie jest
zwiekszane przy malej
predkosci (10Hz lub mnigj),
to moze wystapic kolysanie
silnika lub momentu

Cn.04 Carrier Freq
Cn.21 ASR-SLP Gain1
Cn.22 ASR-5L 1 Gain1

Jesli wystepuje kotysanie silnika przy matej
predkosci, to nalezy zwiekszad wartos¢ Cn.22
skokowo o 50m/s, a jedli kolywanie nie
wystepuje, zwiekszy¢ wartos¢ Cn.21 w celu
znalezienia optymalnego wartunku pracy.

Jesli wartos¢ momentu obrotowego jest
niewystarczajaca, to nalezy zwiekszac wartosc
(Cn.93 skokowo 0 5.

o!arotowy moze byc Cn.93 5L Volt Comp3 Jesli w zakresie 5-10Hz wystepuje kolysanie

niewystarczajgcy (10Hz or o iy

o §|In|k§ lub gdy wa.lrtosc momgntu (')brotoyvego
jest niewystarczajaca, to nalezy zwiekszad
wartos¢ Cn.04 skokowo o TkHz (jedli Cn.04 jest
ustawiony tak ze moze przekroczyé 3kHz).

Wystepuje kotysanie silnika

lub samoczynne wylaczenie

spowodowane zbyt duzym | Cn.92 SLVolt Comp2 . . .

pradem przy obciazeniu Cn.93 SLVolt Comp3 Zwiekszac wartos¢ Cn.92-93 skokowo 0 5.

odzyskowym przy matej
predkosci (10 Hz lub mniej}.

Wystepuje samoczynne
wylaczenie na skutek
przeptywu nadmiemego
pradu, z powodu naglego
przyspieszania / zwalniania
lub nagtej fluktuacji
obcigzenia (rezystor
hamowania nie jest
zainstalowany) przy
czestotliwosci posredniej
(30Hz lub wyzszej}.

Cn.24 ASR-5L 1 Gain2

Zmniejszac wartosc Cn.2 skokowo o 5%.

Wystepuje samoczynne
wylaczenie na skutek
wystapienia zbyt duzego
pradu z powodu nagtej
fluktuacji obcigzenia przy
duzej predkosci (50 Hz lub
wiecej).

n.54-57 Trq Lmt
Cn.94 SLFW Freq

Zmniejszac wartos¢ Cn.54-57 skokowo o 10%
(jesli nastawiona wartos¢ parametru wynosi
150% lub wiecej).

Zwiekszaé / zmniejszac wartosé Cn.94 skokowo
0 5% (ustawi€ mniej niz 100%).

Wystepuje kotysanie silnika

Cn.22 ASR-SL 1 Gain1

Zwieksza¢ wartos¢ Cn.22 skokowo co 50m/s lub
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Odpowiednikod
funkgji
gdy obciazenie zwieksza sie | Cn.23 ASR-SL1Gain2 | zmniejsza¢ wartosc Cn.24 skokowo o 5%.
od czestotliwosci
podstawowej lub jest
WYyzsze,

Wykrywanie i usuwanie usterek

Przy matej predkosci (10Hz lub mniej),
zwieksza¢ wartos¢ Cn.29 skokowo o 5.
Wystgpgje koly.san-ie silnika €28 S-Est P Gaini Przy pred‘koéci pc’):f',redniej (30Hzlub wstzetj)‘,
przy zwiekszaniu sie €129 S-Est [ Gain zwieksza¢ wartosc Cn.28 skokowo o 500. Jesli
obcigzenia. ’ ustawienie parametru jest zbyt skrajne, to przy
matej predkosci moze wystapi¢ samoczynne
wylgczenie na skutek zbyt duzego pradu.
Wybrac 6.Tr (typ statyczny) z bA. 24

bA.20 Auto Tuning przeprowadzi¢ automatyczna requlacje statej
czasowe] wirnika bA.24.

Poziom predkosci silnika
maleje.

oy
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*Kotysanie: Objaw nieregularnych drgarn sprzetu.
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5.11 Operacja buforowania energii kinetycznej

Gdy nastapi odlaczenie zasilania, to zmaleje napiecie na szynie (DC) falownika, i nastapi
samoczynne wylgczenie na skutek wystapienia niskiego napiecia, blokujac  wyjscie. Pracaw
trybie buforowania energii kinetycznej wykorzystuje odzyskiwanie energii wytwarzanej przez
silnik podczas  zaniku napiecia, w celu utrzymania napiecia szyny DC. QpozZnia to czas
wystapienia samoczynnego wylaczenia po chwilowym przerwaniu zasilania.

Grupa Kod |Nazwa Jednostka

Wyswietlacz | Ustawianie | Zakres

LCD b ustawiania
Wybor bufc?rowanla energii || co calect 1 Tak i i
kinetycznej (Yes)
Poziom poczatkowy
78 | buforowania energii KEB StartLev | 130 110-140 %
kinetycznej

Cn Poziom zatrzymania
79 | buforowania energii KEB Stop Lev | 135 125-145 %
kinetycznej
Wzrnocnienie dla
80 | buforowania energii KEB Gain 1000 1-20000
kinetycznej

77
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N '

Informacje dotyczace ustawiania pracy z buforowaniem energii kinetyczne;j

Ked \ Opis
Wybra¢ prace z buforowaniem energii kinetycznej gdy odtgczane jest zasilanie
wejsciowe,

Ustawienie | Funkcja

0 | Nie | Ogdlne zwalnianie jest przeprowadzane do czasu, az wystapi
samoczynne wylgczenie spowodowane niskim napieciem.
1 | Tak | Czestotliwo$é zasilania falownika jest kontrolowana, a energia
odzyskiwana z silnika jest pobierana przez falownik.
Ustala punkt poczatkowy oraz koricowy pracy z buforowaniem energii
Cn.78 KEB Start Lev, | kinetycznej. Ustalane wartosci musza byc¢ oparte na poziomie samoczynnego
Cn.79KEB Stop Lev | wylaczenia spowodowanego niskim napieciem jako 100%, a poziom koficowy
(Cn. 79) musi by¢ ustalony wyzej niz poziom poczatkowy (Cn.78).
Jest to wzmocnienie uzywane do kontroli pracy z buforowaniem energii
kinetycznej z wykorzystaniem wielkosci momentu bezwtadnosci po stronie
obciazenia. ledli bezwladno$é obciazenia jest duza, to nalezy uzy¢ mniejszej
wartosci wzmocnienia, natomiast jesli bezwtadnos¢ cbcigzenia jest mata, to
nalezy stosowac wieksza wartosc¢ wzmocnienia.
Cn.80 KEB Gain Jesli zasilanie wejsciowe jest odtaczone a silnik silnie wibruje podczas pracy z
buforowaniem energii kinetycznej, to nalezy ustawi¢ wzmocnienie (Cn.80: KEB
Gain) na poziomie rdwnym potowie wartosci nastawionej wezesniej. Jesli
wzmocnienie zostanie obnizone zbyt mocno, to podczas pracy z
buforowaniem energii kinetycznej moze nastapi¢ samoczynne wylaczenie
spowodowane niskim napieciem (KEB — kinetic energy buffering).

Cn.77 KEB Select

@ Przestroga

W zaleznosci od czasu trwania chwilowych przerw w zasilaniu oraz od wielkosci bezwdadnosci
obcigzenia, samoczynne wylaczenie spowodowane niskim napieciem moze wystapic nawet podczas
pracy z buforowaniem energii kinetycznej. Silniki moga drgac podczas pracy z buforowaniem energii
kinetycznej w przypadku pewnych obcigzen z wyjatkiemn obcigzenia ze zmiennym momentem
obrotowym (na przyklad obciazenia typu wentylatorowego lub pompowego).

5.12 Sterowanie momentem obrotowym

Gdy moment obrotowy silnika jest wiekszy od obciazenia, to predkosc silnika jest zbyt duza. Aby
temu zapobiec, nalezy ustali¢ warto$¢ graniczng predkosci. (Funkcja sterowania momentem
obrotowym nie moze by¢ uzywana gdy dziala funkcja wartosci granicznej predkosci.)

Funkcja sterowania momentem cbrotowym kontroluje silnik w celu zachowania ustalonej
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wartosci momentu obrotowego. Predkos¢ obracania sig silnika utrzymuje predkosé w sposéb
ciggly gdy wyjsciowy moment obrotowy oraz moment obrotowy obcigzenia znajduja sie w
rownowadze, Dlatego podczas kontrolowania mementu obrotowego predkesc cbrotowa silnika
zalezy od ohciazenia.

Opcja ustawiania sterowania momentem obrotowym

Grupa

dr

Kod

Wyswietlacz

ciakfokrystaliczny

Ustawianie parametrow

Jednostka

09 Tryb sterowania | Control Mode 4 | IMSensorless -
10 Kontrola Torque Control 1 |Yes -
momentu

Ustawianie trybu momentowego

Grupa  Kod Nazwa \ Ustawianie parametrow Jednostka
02 Moment zadany - 00 9%
08 Zrédto zadawania momen. |0 Klawiatura-1 {Keypad-1) -
" 09 Tryb sterowania 4 g\griizrlcégr tkowe (IM -
10 Kontrola momentu 1 Tak (Yes) -
22 (+) Trg Gain (wzmocnienie) |- 50-150 %
23 (-} Trq Gain (wzmocnienie) |- 50-150 %
bA 20 Auto Tuning Tak (Yes) -
62 Zrédio limitu predkodci 0 Klawiatura-1 {Keypad-1) -
63 Limit do przodu - 60.00 Hz
e 64 Limit do tytu - 60.00 Hz
65 Wzmocnienie limitu predk. | - 100 %
In 65-71 Defi'ni'owanie funkdji 35 Predkos¢ / moment obrotowy | -
wejscia Px {Speed/Torque)
31-33 Przekaznik lub Q1 27  |Torque Dect -
ou 59 TD Level {poziom) - 100 %
60 TD Band (pasmo) - 50 %
Uwaga

* Aby pracowac w trybie sterowania momentem cbrotowym muszg zostac¢ ustalone podstawowe
warunki pracy. Wiecej informacji podano w opisie pracy w trybie bezczujnikowego sterowania

wektorowego Informacje dotyezqgce pracy z wykorzystaniern bezezuinikowego sterowania

wektorowego na stronie 169.

* Sterowanie momentem obrotowym nie moze by¢ wykorzystywane w zakresie odzyskiwania
energii przy matej predkosci lub w warunkach wystepowania matego obcigzenia.

» Jedli uzytkownik zmieni kierunek obrotu podczas pracy, to zostanie wygenerowany btad
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samoczynnego wyltaczenia dla zbyt duzego pradu lub btad zmiany kierunku przy matej predkosci.

Opcja ustawiania referencyjnego momentu obrotowego
Referencyjny moment obhrotowy moze by¢ ustawiany z wykorzystaniem tej samej metody co
ustawianie docelowe] czestotliwosci. W przypadku wybrania trybu sterowania momentem

obrotowym (Torque Control Mode), czestotliwesc docelowa nie jest uzywana.

Grupa |Kod Nazwa V!Iyswmtlacz. Ustawmm’e Jednostka
cieklokrystalizny  parametréw
0 (Klawiatura-1)
Keypad-1
- . Klawiatura-2)
Zrodlo Sygnatu sterujacego 1 ( i
el % | momentem obrotowym Trq Ref Src Keypad-2
2 V1
6 Int 485
02 |Wartos¢ zadanamomentu | Cmd Torque -180-180 %
0 (Klawiatura-1)
Keypad-1
1 (Klawiatura-2)
) B Keypad-2
62 Nastgwmna warto’s$ Speed LmtSrc 2 v -
graniczna predkosci
4 V2
Cn 5 12
6 Int 485
63 Wartf)sc graniczna prgdkosa FWD Speed Lmt 0-czestotliwos¢ Hy
dla kierunku dodatniego maksymalna
" Wartgsc graniczna predkosci REV Speed Lmt 0-czestotliwoi¢ Hy
dla kierunku ujemnego maksymalna
Wzrmocnienie dla pracy z
65 wartoscig graniczng Speed Lmt Gain 100-5000 %
predkosci
Moment obrotowy przy
In 02 | maksymalnym analogowym | Torque at 100% -12.00-12.00 mA
sygnale wejsciowym
Wybér wielkosci
21 wyswietlanej na klawiaturze | Monitor Line-1 1 | Predkos¢ (Speed)
CNF* P
w linii 1
22 | Wybor wielkosci Monitor Line-2 2 |Prad wyjsciowy
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Grupa |Kod Nazwa V!Iysmetlacz. Ustawmm’e Jednostka
ciekfokrystalieny  parametréw
wyswietlane] na klawiaturze {Output Current)
w linii 2
Wybdr wielkosci Napiecie
23 | wyswietlanej na klawiaturze | Monitor Line-3 3 | wyjsciowe (Output
w linii 3 Voltage)

*Dostepne tylko na klawiaturze z wyswietlaczem cieklckrystalicznym.

Informacje dotyczace ustawiania referencyjnego momentu obrotowego
Kod Opis

Wybra¢ metode wprowadzania referencyjnej wartosci momentu obrotowego.
Y
Ustalona  warto$¢ | Opis = S
parametru 5
0 | {(Klawiatura-1) | Powoduje ustawianie referencyjnego momentu 4 8
Keypad-1 obrotowego za pomoca klawiatury. Q.
1 (Klawiatura-2)
CIAtE Keypad-2
2 |V Powoduje ustalanie referencyjnego  momentu
obrotowego za pomocg napieciowego lub pradoweq
zacisku wejsciowego w bloku zaciskéw.
6 | Int485 Powoduje ustalanie referencyjnego  momentu
obrotowego za pomocy zacisku komunikacyjnego w
bloku zaciskéw.
02 Referencyjny moment obrotowy moze by¢ ustalony na poziomie do 180%
maksymalnego znamicnowego momentu obrotowego silnika.
In-02 Ustala maksymalny moment obrotowy. Mozna sprawdzi¢ ustalony maksymalny
moment obrotowy w trybie monitora (Monitor - MON]).
Whybrac parameter z trybu konfiguracji Config{CNF), a nastepnie wybrac (19
CNF-21-23
Torque Ref).

Informacje dotyczace wartosdi granicznej predkosci
Kod Opis

Wybra¢ metode dla ustawiania wartosci granicznej predkosci.

Ustalona  wartosc¢ | Opis
s parametru
0 | (Klawiatura-1) | Umozliwia ustalanie wartosci granicznej predkosci za
Keypad-1 pomoca klawiatury.
1 (Klawiatura-2)
Keypad-2
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Kod Opis
2 |V Powoduje ustalanie wertosci granicznej predkosci z
6 | Int485 uzyciern tej samej metody co sygnal sterujacy
czestotliwosci. Mozna sprawdzi¢ nastawiona wartos¢ w
trybie monitora (Monitor - MON).
Cn-63 Ustala wartos¢ graniczng predkosci dla kierunku dodatniego.
Cn-64 Ustala wartos< graniczng predkosci dla kierunku ujemnego.
Cro65 Ustala szybkos¢ zmniejszania referencyjnego momentu obrotowego gdy predkosé
silnika przekracza wartos¢ graniczna predkosci.
Wybdr parametru z trybu konfiguracji Config (CNF), a nastepnie wybér 21 Torque
CNF-21~23 Bias
Wybdr wielofunkcyjnego zacisku wejsciowego w celu ustawienia jako (35 Predkos¢ /
N 65-71 Moment obrotowy - Speed/Torque). W przypadku wigczenia zacisku gdy nastapito

zatrzymanie pracy, praca bedzie sie odbywata w trybie sterowania wektorowego
(wartosé graniczna predkosci).

5.13 Dzialanie w trybie oszczedzania energii

5.13.1 Reczna praca w trybie oszczedzania energii

Jesli prad wyjsciowy falownika jest mniejszy od pradu ktory jest ustalony w bA.14 (prad przy braku
obhcigzenia - Noload Curr}, to napiecie wyjsciowe musi zosta¢ zmniejszone do poziomu
ustalenego w Ad.51 (oszczedzanie energii - Energy Save). Napiecie przed rozpoczeciem pracy w
trybie oszczedzania energii stanie sie wartoscig podstawowa dla wartosci procentowej. Reczna
praca w trybie oszczedzania energii nie bedzie realizowana podczas przyspieszania i zwalniania.

Grupa  Kod Wyswietlacz Ustawmm:e Zakre? . Jednostka
LCD : ustawiania
Pracaz Reczne
50 oszczedzaniem E-Save Mode |1 v - -
- (Manual)
Ad energii
Wielkos¢
51 oszezedzania Energy Save 30 0-30 %
energii
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Napiecie wyjsciowe

5.13.2 Praca automatyczna w trybie oszczedzania energii

Wielkos¢ oszczedzania energii mozna obliczy¢ automatycznie w oparciu o znamionowy prad
silnika (bA.13) craz prad przy braku obcigzenia (bA.14}). Na podstawie obliczen mozliwe jest
wyregulowania napiecia wyjsciowego.

sa4nea
pasueApy

Wyswietlacz | Ustawianie Zakres

LCD param tréw ustaWiania JEdnostka

Grupa Kod Nazwa

Pracaz
oszczedzaniem
energii

Automatycznie

E-Save Mode (Auto)

Ad

® Przestroga

Jesli podczas pracy z oszezedzaniem energii czestotliwos¢ pracy zostanie zmieniona lub przyspieszanie
oraz / zwalnianie bedzie realizowane przez sygnat sterujacy zatrzymania, to rzeczwisty czas
przyspieszania / zwalniania moze by¢ diuzszy niz ustawiony czas przyspieszania / zwalniania, ze
wzgledu na czas potrzebny do powrotu do podstawowego trybu pracy, z trybu z oszczedzaniem
energii.
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5.14 Pracaw trybie szukania predkosci

Ten tryb pracy jest wykorzystywany aby zapobiec samoczynnym wylaczeniom ktére mogg
wystapic gdy napiecie wyjsciowe falownika zostaje odiaczone i silnik pracuje w trybie jalowym.
Poniewaz funkcja ta ocenia predkosc obrotowa silnika w oparciu o prad wyjsciowy silnika, nie daje
ona dokdadnej wartosci predkosci.

Grupa Kod Nazwa Wyswietlacz Ustawmmfe Zakrer.. . Jednostka
LCD parametrow ustawiania
Wybdér trybu szukania Start lotny
70 predkosci 55 Mode 0 (Flying Start-1)
71 Wybor.pracyz .. | Speed Search | 0000% - bit
szukaniem predkosci
7, |Pradreferencyiny —looq o cirent |- |ponizej 7SkW [80-200 |96
szukania predkosdi
Wzmocnienie
Cn 73 | proporcjonalne SS P-Gain 100 0-9999 -
szukania predkosci
Wzmocnienie dla
74 | catkowania szukania | SS I-Gain 200 0-9999 -
predkosci
Czas blokowania
75 | wyjsdaprzed SSBlockTime 1.0 0-60 sek.
szukaniem predkosci
31 EIr.ement prznf_-kaznlka Relay 1 .
ou wielcfunkeyjnego 1 19 Szukanie ) )
33 Elf_-ment wyjécia 01 Define predkosci
wielofunkcyjnego 1

0o

*Wyswietlane jako [Eg [Eg [Ny
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Informacje dotyczace ustawiania dla pracy w trybie szukania predkosci

Kod

Cn.70 SS Mode

\ Opis
Wybér typu szukania predkosci.
Nastawiona warto$¢ | Funkdja
0 | Lotny  start-1 | Szukanie predkosci jest przeprowadzane poniewaz

(Flying Start-1)

kontroluje prad wyjsciowy falownika podczas
jatowej pracy ponizej ustawienia parametru Cn.72
{SS Sup-Current). Jesli kierunek pracy jatowe] silnika
oraz kierunek polecenia pracy przy ponownym
uruchomieniu s takie same, to stabilna funkcja
szukania predkosci moze zostac przeprowadzona
przy czestotliwosci 10 Hz lub mniejszej. Jesli jednak
kierunek jatowej pracy silnika oraz kierunek
polecenia pracy przy ponownym uruchamianiu sg
rozne, to  szukanie pracy nie  daje
satysfakcjonujacego wyniku, poniewaz kierunek
pracy jatowej nie moze by¢ ustalony.

Lotny  start-2
(Flying Start-2)

Szukanie pracy jest przeprowadzane poniewaz Pl
kontroluje sktadowa zmienng pradu tetnigcego,
ktory jest generowany przez site
przeciwelektromotoryczg podczas ruchu
obrotowego przy braku obcigzenie. Poniewaz tryb
ten ustala kierunek jatlowej pracy silnika (do przodu
/ do tytu), wiec funkcja szukania predkosci jest
stabilna bez wzgledu na kierunek instrukcji pracy.
Jednak poniewaz wykorzystywana jest skladowa
zmienna pradu tetnigcego generowanego przez
site  przeciwelektromotoryczng  podczas  pracy
jatowej (sita przeciwelektromotoryczna  jest
proporcjonalna do predkosci pracy jatowej),
dlatego czestotliwoi¢ odpowiadajaca pracy jatowe]
nie jest wyznaczana w sposéb dokfadny i ponowne
przyspieszanie moze rozpoczac sie od predkosci
zerowej gdy szukanie predkosci jest wykonywane
dla silnika pracujacego w trybie jatowym z malg
predkoscia (okoto 10 - 15 Hz, chociaz zalezy to od
charakterystyki silnika).

(n.71 Speed Search

Szukanie predkosci moze by¢ wybrane sposrod nastepujacych 4 opgji. Jesli
gorny segment wyswietlacza jest wlaczony to jest ono wigczone (On),
natomiast jesli dolny segment jest wlgczony to jest ono wytgczone (Off).

Elerment

Stan wlaczenia  dla | Stan  wlaczenia  dla
ustawienia bitu ustawienia bitu
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Kod

\ Opis

Klawiatura

Klawiatura
wyswietlaczem
ciektokrystalicznym

Ustawianie typu oraz funkcji szukania predkosci

Ustawianie Funkcja
bit4 | bit3 | bit2 | bit1
v | Szukanie predkosci dla podstawowego
trybu przyspieszania
v Inicjalizacja po samoczynnym
wylaczeniu spowodowanym usterka
v Ponowne uruchomienie po chwilowej
przerwie w zasilaniu
v Uruchomienie przy wtaczaniu zasilania

Szukanie predkosci dla podstawowego trybu przyspieszania: Jesli
bit 1 jest ustawiony na 1i dziata sygnat sterujacy pracy falownika, to
przyspieszanie rozpoczyna sie przy dziatajacym szukaniu predkosci. Gdy
silnik obraca sie z obcigzeniem, to moze nastapi¢ samoczynne
wylaczenie spowodowane usterka jesli sygnat sterujacy pracy falownika
dziala w sposéb majacy zapewni napiecie wyjsciowe. Funkcja szukania
predkosci zapobiega wystepowaniu samoczynnych wylgczer tego typu.

Inicjalizacja po samoczynnym wylaczeniu spowodowanym usterka:
Jesli Bit 2 jestu ustawiony na 1i Pr.08 (ponowne uruchomienie RST - RST
Restart) jest ustawiony na 1 (Tak - Yes), to operacja szukania predkosci
automatycznie przyspiesza silnik do czestotliwosci robocze] uzywanej
przed samoczynnym wytaczeniem, gdy klawisz kasowania [Reset]
zostanie nacisniety {lub bedzie inicjalizowany blok zaciskéw} po
samoczynnym wytgczeniu spowodowanym usterka.

Automatyczne ponowne uruchomienia po kasowaniu
samoczynnego wylaczenia: Jesli bit 3 zostanie ustawiony na 1, oraz jesli
wystapi samoczynne spowodowane niskim napieciem na skutek
przerwy w zasilaniu, ale zasilanie zostaje przywrécone przed
wylaczeniem zasilania wewnetrznego, to operacja szukania predkosci
przyspieszy silnik z powrotem do jego czestotliwosci referencyjnej zanim
nastapi samoczynne wylaczenie na skutek niskiego napiecia.
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Kod \ Opis

Jesli nastapi chwilowa przerwa w zasilaniu i zostanie odlgczone zasilanie
wejsciowe, to falownik wywota samoczynne wylgczenie na skutek
niskiego napiecia i zablokuje wyjscie. Gdy zasilanie wejsciowe zostanie
przywrécone, to czestotliwosd pracy sprzed samoczynnego wylgczeniana
skutek niskiego napiecia zostanie zwiekszona przez wewnetrzne
sterowanie Pl falownika.

Jesli prad wzrosnie powyzej wartosci ustawionej w Cn.72, to napiecie
przestanie wzrastac i czestotliwos¢ zmaleje (strefa t1). Jesli prad zmaleje
ponizej wartosci ustawionej w Cn.27, to napiecie wzrosnie ponownie i
czestotliwosé przestanie malec (strefa t2). Gdy zostang przywrocone
normalna czestotliwos¢ oraz napiecie, to operacja szukania predkosci
przyspieszy silnik z powrotem do jego czestotliwosci referencyjnej przed
samoczynnym wytaczeniem.

Doprowadzenie
zasilania

Czestotliwosé

Napiecie

Wielofunkcyjne wyjscie

lub przekaznik | |

* Uruchamianie przy wlaczeniu zasilania: Ustawi¢ bit 4 na 1 oraz Ad.10
{praca przy wigczeniu zasilania - Power-on Runj na 1 (Tak - Yes). Jesli
zasilanie wejsciowe falownika zostanie dostarczone gdy sygnat sterujacy
pracy falownika jest w stanie wiaczenia, to operacja szukania predkosci
przyspieszy silnik do czestotliwosci referencyjnej.
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Kod

Cn.72 55 Sup-Current

\ Opis

llos¢ przeplywajacego pradu jest kontrolowana podczas operacji szukania
predkosci w oparciu o prad znamionowy silnika. Jesli Cn.70 {tryb SS) jest
ustawiony na 1 {lotny start - Flying Start-2), to kod ten nie jest widoczny.

Cn.73 55 P/l-Gain,
Cn.75 SS Block Time

Wzmaocnienie The P/l sterownikia szukania predkosci mozna regulowad. Jesli
Cn.70 (tryb SS) jest ustawiony na 1 (lotny start - Flying Start-2}, to rézne
fabryczne wartosc domysine oparte na mocy silnika sa wykorzystywane i
definiowane w dr.14 {(moc silnika - Motor Capacity).

Uwaga

* W przypadku stosowania w granicach znamionowej mocy wyjsciowej, seria falownikéw S100
zaprojektowana aby wytrzymywac chwilowe przerwy zasilania w granicach 15 ms i kontynuowac
normalng prace. W oparciu o znamionowy duzy prad obcigzenia, bezpieczna praca podczas
chwilowego zaniku zasilania jest gwarantowana dla falownikdw na napiecie 200V oraz 400V
(ktorych znamionowe zmienne napiecia wejsciowe wynosza odpowiednio 200-230V oraz 380-460

V).

+ Stafe napiecie wewnatrz falownika moze sie zmienia¢ w zaleznosci od obcigzenia wyjsciowego. Jesli
czas przerwy w zasilaniu jest diuzszy niz 15 ms, to moze wystapic samoczynne wylaczenie na skutek

niskiego napiecia.

O Przestroga

Podczas pracy w trybie bezczujnikowym Il gdy obciazenie poczatkowe porusza sie swobodnie, funkcja
szukania predkosci (dla przyspieszenia podstawowego) musi zostaé ustalona dla zapewnienia ptynnej
pracy. Jesli funkcja szukania predkosci nie jest ustawiona, to moze wystapic samoczynne wylaczenie na
skutek zbyt duzego pradu lub przecigzenia.
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5.15 Ustawianie automatycznego ponownego
uruchamiania

Gdy dziatanie falownika zostaje zatrzymane na skutek usterki i zostaje aktywowane samoczynne
wylaczenia spowodowane usterka, to falownik automatycznie uruchamia sie ponownie w oparciu
0 ustawione wartosci parametrow.

Grupa

Koed Nazwa

Wyswietlacz  Ustawianie

LCD

parametréw

Zakres
ustawiania

Jednostka

Whybrac uruchomienie

0g |Preykasowaniu RSTRestart |0 |Nie(No) |0-1 -
samoczynnego

Pr wylaczenia —
09 | Liczba préb autorestartow y 0 0-10 -
Number

jo | Czaspomiedzyprébami oo peay |10 00-600  |s
autorestartu

71 | VWblroperajiszukania | oo search |- 0000%-1111 | bit
predkosci

79 Prad roz’rL‘Jchowy szukania | SS Sup- 150 80-200 %
predkodci Current
Wzmocnienie

73 | proporcjonalne szukania | SS P-Gain 100 0-9999

Cn predkosci

Wzmocnienie funkgji

74 | catkowania szukania SS HGain 200 0-9999
predkosci
(zas blokowania wyjicia

75 | przed szukaniem SSBlock Time | 1.0 0.0-60.0 s
predkosci.

1‘17 117 (]
*Wyswietlano jako L t i’ na kalwiaturze.

Informacje dotyczace ustawiania automatycznego ponownego uruchamiania

Kod Opis
PrO8 RST

Restart,Pr.09 Retry Count).
Number,Pr.10 Retry

Delay

Dziata tylko wtedy, gdy Pr.08 (ponowne uruchomienie RST - RST Restart) jest
ustawione na 1(Tak - Yes). llos¢ préb wykonania automatycznych uruchomien
jest ustawiona w Pr.09 (zliczanie automatycznych uruchomien - Auto Restart

Jedli samoczynne wytgczenie na skutek usterki pojawi sie podczas pracy, to
falownik automatycznie uruchomi sie ponownie po ustalonym czasie
zaprogramowanym w Pr.10 (czas pomiedzy kolejnymi autorestartami - Retry
Delay). Przy kazdym ponownym uruchomieniu falownik zlicza liczbe prob i
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Kod \ Opis

odejmuje ja od liczby ustawionej w at Pr.09 do czasu az iloé¢ ponownych prob
osiggnie 0.

Po automatycznym ponownym uruchomieniu, jesli samoczynne wylgczenie
nie wystapi w ciagu 60 sekund, to nastapi zwiekszenie liczby zliczania
ponownych uruchomien. Maksymalna liczba zliczen jest ograniczona przez
liczbe ustawiong w Pr.09 (zliczanie automatycznych ponownych uruchomier -
Auto Restart Count).

Jesli falownik zatrzymuje sie z powodu niskiego napiecia, awaryjnego
zatrzymania (Bx}, przegrzania falownika, lub diagnozy sprzetgowej, to
automatyczne ponowne uruchomienie nie jest aktywowane. W przypadku
automatycznego ponownego uruchomienia opcje przyspieszania sg

identyczne do tych ktore dotycza operacji szukania predkosci. Kody Cn.72-75

moga byc ustawione w oparciu o obdgzenie. Informacje dotyczace funkgji
szukania predkosci mozna znalezéw 0

Praca w trybie szukania predkosci na stronie 178.

¥ : Wystepuje samoczynne wylczenie

Normalna praca T
Czestotliwosé /

gL
iravavini

Napiecie /
Kasowanie SZ“kar“i;F;redkOS'Ci Sg :Pr.10; |
Sygnat sterujacy
uruchomienia | = ISSI |
| 60sekund | ' o
[ 121 1] [2] 1] o | 2

[Przyktad automatycznego penownego uruchomienia z ustawiong wartoscia rowng 2]

©) Przestroga

W przypadku ustalenia liczby automatycznych ponownych uruchomien nalezy by¢ ostroznym gdy
falownik jest kasowany ze stanu samoczynnego wylaczenia na skutek usterki. Silnik moze
automatycznie zaczac sie obracad.
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5.16 Eksploatacyjne ustawienia dotyczace zaklocen
(ustawienia czestotliwosci nosnej)

Grupa Kod |Nazwa Jednostka

Wyswietlacz Ustawianie Zakres

LCD parametrow ustawiania

04 CZ(?StOtIIWOSC Carrier Freq 30 1.0-150 kHz
nosna
Normalna
Cn modulacja
05 Tryb przetaczania |PWM*Mode |0 | szerokosci 0-1 -
impulsow
(Normal PWM)

* PWM: Pulse width modulation — modulacja szerckosci impulsow

Kod Opis
Nalezy wyregulowac zakiocenia eksploatacyjne silnika poprzez zmiane ustawieri
czestotliwosci nosnej. Tranzystory mocy (IGBT) w falowniku wytwarzaja i
dostarczaja do silnika napiecie przetaczania wielkiej czestotliwosci. Predkosé
Cn.04 Carrier Freq | przelaczania w tym procesie odnosi sie do czestotliwoscd nosnej. Jedli ustawiona
czestotliwosé nosna jest duza, to powoduje to zmniejszenie hatasu wytwarzanego
przez pracujacy silnik, a jesli ustawiona czestotliwos¢ nosna jest mata, to halas
pochadzacy od pracujacego silnika jest wiekszy.

Straty cieplne oraz prad uptywowy z falownika mozna zredukowac poprzez
zmiane opcje obciazalnosc w Cn.05 (tryb modulagji szerokosci impulséw - PWM
Mode). Wybdr 1 {modulacja szerokosd impulséw dla matego pradu uptywowego
- LowlLeakage PWM) zmniejsza straty cieplne oraz prad uplywowy, w pordwnaniu
zwyborem 0 (normalna modulacja szerokosci impulséw - Normal PWM).
Zwieksza to jednak zaklécenia wytwarzane przez silnik. Modulacja szerokosci
impulséw dla matego pradu uptywowego wykorzystuje 2-fazowy tryb modulacji
szerokosci impulséw, co pomaga zminimalizowac obnizenie wydajnosdi i
zmniejsza straty przetaczania o mniej wiecej 30%.

sa4nea
pasueApy

Element Czestotliwosc nodna
Cn.05 PWM Mode 10kHz 15kHz
Modulacja szerokosci Normalna modulacja
impulséw dla matego szerokosci impulsow
pradu uplywowego

Hatas wytwarzany 1 !

przez silnik

Wytwarzanie ciepta ! 1

Wytwarzanie zaktdcen ! 1

elektromagnetycznych

Prad uptywowy ! 1




Informacje dotyczace ustawien zwigzanych z zakloceniami eksploatacyjnymi

Uwaga

Czestotliwos< nosna dla fabrycznych ustawien domysinych (0.4-22kW)

*  Obcigzenie normalne : 2kHz (maksymalnie SkHz)
* Duze obciazenie: 3kHz (maksymalnie 15kHz)

Standard obnizania wartosci znamionowych falownikéw z serii $100

* Falownik S100 jest zaprojektowany na reagowanie na dwa typy obcigzalnosci. Duze obciazenie
(duza wydajnos€) i mate obcigzenie (normalna wydajnosc). Wielkos¢ przecigzenia stanowi
akceptowalna wielkos¢ obcigzenia przekraczajaca obciazenie znamionowe, i jest wyrazana
wskaznikiermn utworzonym w oparciu o obcigzenie znamionowe oraz czas trwania. Odpornosé na
przecigzenia falownika z serii S100 wynosi 150%/1min. dla duzych obciazen, oraz 120%/1min. dla
obcigzer normalnych.

* Warto$¢ znamionowa pradu rézni sie od wartosci znamionowej obcigzenia, poniewaz posiada ona
réwniez wartosc graniczng temperatury otoczenia.

*  Warto$¢ znamionowa pradu dla temperatury otoczenia podczas pracy z normalnym obcigzeniem.
80%

40T 50C
[Temperatura otoczenia i wartosé pradu znamionowego przy normalnym obcigzeniu]

*  Gwarantowana czestotliwosé nosna dla pradu znamionowego w zaleznosci od obciaZenie.

Moc falownika Ohbcigzenie normalne Duze obcigzenie

04-22kw 2kHz 6kHz
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5.17 Pracaz 2-gim silnikiem

Praca z 2-gim silnikiemn jest wykorzystywana gdy jeden przelgcznik falownika obstuguje dwa
silniki. W przypadku korzystania z pracy 2-go silnika ustawiany jest parameter dla 2-go silnika.
Drugi silnik dziata gdy w stanie wigczenia znajduje sie sygnat wejsciowy zacisku wielofunkcyjnego
zdefiniowany jako funkgcja 2-go silnika.

Grupa Kod

Nazwa

WyswietlaczLCD

Ustawianie

R Jednostka

Definiowanie

funkgji wejscia Px | P7)

Px Define(Px: P1-

parametrow
2-gi silnik
26 {2nd
Motor)

ustawiania

Kod

In.65-71 Px Define

Opis

Ustawi¢ jeden sposrod wielofunkeyjnych zaciskow wejéciowych (P1-P5) na 26 (2-
gi silnik - 2"Motor) w celu wydwietlania grupy M2 (grupa 2-go silnika). Sygnat

Informacje dotyczace ustawiania pracy 2-go silnika

sa4nea
pasueApy

wejsciowy doprowadzony do zacisku wielofunkcyjnego ustawionego na 2-gi
silnik bedzie sterowat silnikiem zgodnie z ustawieniami koddw podanymi ponizej.
Jesli jednak falownik dziata, to sygnaty wejsciowe do zaciskdw wielofunkcyjnych
nie beda wskazywaty parametru 2-go silnika.
Pr.50 (zapobieganie utknieciu - Stall Prevent) musi zostac ustawiony jako
pierwszy, zanim beda mogty zostaé réwniez uzyte ustawienia M2.28 (M2-Stall
Lev). Ponadto, Pr40 (ETHTrip Sel) musi zosta¢ ustawiony przed ustawieniem
M2.29 (M2-ETH Tmin) oraz M2.30 (M2.ETH Cont).

Ustawianie parametrow wielofunkcyjnego wejscia zaciskowego dla 2-go silnika

Kod Opis \ Kod \ Opis

M2.04 Acc Time Czas przyspieszania M2.16 Inertia Rt Wielkos¢ bezwtadnosci
obcigzenia

M2.05 DecTime (Czas zwalniania M2.17 Rs Rezystangja stojana

M2.06 Capacity Moc silnika M2.18 Lsigma Indukcyjnosc
rozproszenia

M2.07 Base Freq Czestotliwosc M2.19 Ls Indukcyjnosc stojana

znamionowa silnika

M2.08 Ctrl Mode Tryb sterowania M2.20Tr Stata czasowa wimika

M2.10 Pole Num llos¢ biegunow M2.25V/F Patt Charakterystyka V/F

M2.11 Rate Slip Znarmionowy poslizg M2.26 Fwd Boost Zwiekszanie momentu
obrotowego w przdd

M2.12 Rated Curr Znamionowy prad M2.27 Rev Boost Zwiekszanie momentu
obrotowego w tyt

M2.13 Noload Curr Prad przy braku M2.28 Stall Lev Poziom zapobiegania
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Kod Opis \ Ked \ Opis
obcigzenia utknieciu
M2.14 Rated Volt Znamionowe napiecie | M2.29 ETH Tmin Wielkos¢ 1-minutowego
silnika zabezpieczenia
cieplnego silnika
M2.15 Efficiency Sprawnosc¢ silnika M2.30 ETH Cont Wielkos¢ ciggtego
zabezpieczenia
cieplnego silnika

Przyklad - Praca z 2-gim silnikiem
Uzycie drugiego silnika przy przetaczeniu pracy pomiedzy silnikiem 7.5kW oraz drugim silnikem 3.7kW
za posrednictwem zacisku P3. Patrz ustawienia ponizej.

Wyswietlacz Ustawianie Zakres
Grupa Kod | Nazwa LCD etrow ustawiania dednostia

Konfiguracja Drugi silnik
0 67 zacisku P3 P3 Define 26 (2nd Motor)
M2 06 Moc silnika M2-Capacity |- |3.7kW - -
08 Tryb sterowania | M2-CtrlMode |0 | V/F - -
Silnik
7.5kwW
Falownik
Silnik
3.7kwW

5.18 Przelaczanie zasilania

Przetaczanie zasilania jest wykorzystywane do przelgczania zrodla zasilania dla silnika
podtaczonegoe do falownika z zasilania poprzez wyjscie falownika do gtownego zrodta zasilania
{przemystowe zrodlo zasilania), lub z powrotem {bypass).

Grupa Kod | Nazwa Wyswietlacz Ustawmm’e Zakre? . Jednostka
LCD metrow ustawiania
Konfiguracja zacisku | Px Define(Px: Zamiana
N 6571 |y P1-P7) 18 | (Exchange) -
31 Ele.ementypr'zekazmka Relay! 17 L|n|afalown|ka i i
ou wielofunkcyjnego 1 (Inverter Line)
Elementy wyjscia Linia wspdina | i
33 wielofunkcyjnego 1 Q1 Define 18 (Comm Line)
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Informacje dotyczace ustawien przelaczania zasilania

Kod Opis

Gdy zrodto zasilania silnika zostaje przetagczone z wyjscia falownika do
gldwnego zasilania, to nalezy wybrac zacisk ktéry ma by¢ uzywany i ustawi¢
In.65-71 Px Define wartos¢ kodu na 16 (Zamiana - Exchange). Zasilanie zostanie przetaczone gdy
wybrany zacisk bedzie w stanie wilaczenia. Aby dokonac przetaczenia
odwrotnego nalezy wytaczy¢ zacisk.

Nastawi¢ przekaznik wielofunkcyjny lub wyjscie wielofunkcyjne na 17 (linia
falownika - Inverter Line) lub 18 (linia wspdlna - COMM line). Sekwencja
dziatania przekaznika jest nastepujaca.

Szukanie predkosci

Czestotliwosc
wyjsciowa

.......

0OU.31 Realy 1 Define,
0OU.3301 Define Sygnat sterujacy

uruchomienia

oy
()
Q
—
c
-
M
(%]

pasueApY

N
Il .
K v
] ' !
.
.
S L
'
' '
' '
' |
' '

Pxizamions) s R
Przekaznik 1
Q1 Ginia wspoina) 0
= e
500ms 500ms

5.19 Sterowanie wentylatora chtodzacego

Funkcja ta wiacza i wylgcza wentylator chtodzacy radiator falownika. Jest on uzywany w
sytuacjach w ktérych obciazenie jest czesto wylaczane i wlaczane, lub gdy potrzebne jest
srodowisko pozbawione hatasu. Prawidtowe uzycie sterowania wentylatora chtodzacego moze
wydtuzy¢ okres eksploatacji wentylatora.

Grupa Kod | Nazwa Wyswietlacz LCD Ustawmmfe Zakres-; . Jednostka
parametrow ustawiania
Sterowanie Podczas
Ad 64 wentylatora FAN Control 0 |pracy 0-2 -
chiodzacego {During Run)
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Ustawienia zwigzane ze szczegolami pracy wentylatora chtodzacego

Kod Opis
Ustawienia Opis
0 | Podczas Wentylator chlodzacy pracuje gdy zasilanie jest
pracy podtaczone do falownika, oraz gdy sygnat sterujacy pracy
(During Run) | jest w stanie wlaczenia. Wentylator chtodzacy zatrzymuje
sie gdy zasilanie jest dostarczane do falownika i gdy sygnat
sterujacy pracy jest wytgczony. Gdy temperatura radiatora
falownika jest wyzsza od ustalonej dla niego wartosdi, to
Ad64 Fan wentylator chiodzacy pracuje automatycznie bez wzgledu
Control na jego stan pracy.
1 | Zawsze Wentylator chlodzacy pracuje w sposéb ciagly jesli
wiaczone zasilanie jest dostarczane do falownika.
{Always On)
2 | Sterowanie | Przy podiaczonym zasilaniu oraz witaczonym sygnale
temperaturg | sterujacym pracy, jesli ustawiono sterowanie temperaturg,
{Temp to wentylator chlodzacy nie bedzie pracowat do czasu az
Control) temperatura w radiatorze osiagnie nastawiong wartosé.
Uwaga

Mimo ustawienia Ad.64 na 0 (podczas pracy - During Run), jesli temperatura radiatora osiggnie ustalony
poziom na skutek dziatania aktualnej wejsciowej fali hamrnonicznej lub zaktdcen, to wentylator
chlodzacy moze pracowac jako funkcja zabezpieczenia.

5.20 Ustawienia zwigzane z czestotliwoscia oraz
napieciem zasilania wejsciowego

Wybrac czestotliwosc dla zasilania wejsciowego falownika. Jedli czestotliwos¢ zmienia sie z 60Hz
na 50Hz, to wszystkie inne ustawienia zwigzane z czestotliwoscia (lub predkoscia obrotowa)
wiliczajac w to czestotliwos¢ maksymalng, czestotliwose podstawowa itd., zostang zmienione na
50Hz. Podobnie, zmiana ustawienia zasilania wejsciowege z 50Hz na 60Hz zmieni wszystkie
zwigzane z tym ustawienia elementow funkcyjnych z 50Hz na 60Hz.

Wyswietlacz Ustawianie Zakres

LCD ' ustawiania Jeelisie

Grupa Kod  Nazwa

Czestotliwosc zasilania

bA 10 -
wejSciowego

60/50 Hz Sel 0 60Hz 0-1 -
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Nastawi¢ napiecie zasilania wejsciowego falownika w bA.19. Poziom samoczynnego wylaczania
Zwiazanego z usterka wystgpienia niskiego napiecia automatycznie zmieni se na ustalony
standard napieciowy.

Wyswietlacz Ustawianie Zakres

Grupa Kod  Nazwa LD . ustawiania Jednostka
Napiecie zasilania 220V |220 170-240
BA 119 | ejéciowego ACInputVolt 5 380 320480 |"

5.21 Parametry zwigzane z odczytem, zapisem, oraz
wprowadzaniem do pamieci

—
Tz
Parametry falownika zwiazane z odczytem, zapisem oraz wprowadzaniem do pamieci uzywane sg | =1 n<)
do kopiowania parametrow z falownika do klawiatury lub z klawiatury do falownika. © 5
w
o
Grupa Kod Wyswietlacz Ustawmmfe Zakre§ ' Jednostka
LCD parametrow ustawiania
Kopicwanie
46 parame trO\:'V z Parameter Read | 1 | Tak (Yes) - -
przemiennika do
klawiatury
Kopiowanie
CNF* parametrow z Parameter
47 klawiatury do Write 1| Tak(Yes) ) i
przemiennika
Wprowadzenie
48 parametru do pamieci | Parameter Save |1 | Tak (Yes) - -
na state (RAM)

*Dostepne tylko na klawiaturze z wyswietlaczem cieklckrystalicznym.

Informacje dotyczace ustawiania zapisu, odczytu oraz wprowadzania parametréw do
pamieci

Kod Opis

Kopiuje parametry wprowadzone do pamieci z falownika do klawiatury.
CNF-46 Parameter Read | Parametry zapamietane w klawiaturze zostang usuniete i zastgpione
skopiowanymi parametrami.

Kopiuje parametry wprowadzone do pamieci z klawiatury do falownika.
Parametry zapamietane w falowniku zostang usuniete i zastapione
skopiowanymi parametrami. Jesli podczas zapisu parametréw wystapi blad,
to zostana uzyte dane zapamietane wczesniej. Jedli w klawiaturze nie ma

CNF-47 Pararneter Write
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Kod Opis
zapisanych danych, to zostanie wyswietlony komunikat informujacy o braku
informacji w pamieci EEPROM ‘EEP Rom Emipty’.

Poniewaz parametry ustawione podczas transmisji informacji sa zapisywane
w pamieci RAM, wartosci ustawien zostang utracone jesli nastapi wylgczenie
CNF-48 Parameter Save | i wiaczenie zasilania. W przypadku ustawiania parametréw podczas
transmisji informacji nalezy wybrac 1 (Tak) w kodzie CNF-48 w celu
zapamietania ustawionego parametru.

5.22 Powrot do ustawien fabrycznych

Wprowadzone przez uzytkownika zmiany parametréw moga byc inicjalizowane (skasowane} do
fabrycznych ustawien domyslnych dla wszystkich lub dla wybranych grup. Jednak podczas
trwania samoczynnego wyltgczenia na skutek usterki lub podczas pracy, parametry nie mogg by<
inicjalizowane.

Ustawianie Zakres

Grupa | Kod Wyswietlacz LCD . o Jednostka
parametrow ustawiania
dr |o3 |Mmidalizaca - 0 |No(Nie) |0-16
parametrow
CNF* |40 | Migalizada Parameterinit |0 |No(Nie) |0-16
parametrow

* Dla klawiatury
** Dla klawiatury z wyswietlaczem ciekfokrystalicznym
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Informacje zwigzane z ustawianiem inicjalizacji parametrow

Ked \ Opis
Ustawienie Wyswietlacz Funkcja
LCD
0 | Nie No B
1 | Inicjalizacja wszystkich grup AllGrp
2 | Inicjalizacja grupy dr LRV Grp
3 | Inicjalizacja grupy bA BAS Grp
dr93, 4 | Inicjalizacja grupy Ad ADV Grp
CNF-40 5 | Inicjalizacja grupy Cn CONGrp
Parameter | g | lnicjalizacja grupy In IN Grp e E_
Init 7 | Inicjalizacja grupy OU OUT Grp o<
8 | Inicjalizacja grupy CM COM Grp = %
9 | Inicalizacja grupy AP APP Grp 28
w0 | Inicjalizacja grupy Pr PRT Grp Q
1 Inicjalizacja grupy M2 M2 Grp
; Inicjalizacja grupy QOperation SPS Grp

5.23 Blokada widoku parametréw

Nalezy uzy¢ blokady widoku parametréw w celu ukrycia parametrow po zarejestrowaniu |
wprowadzeniu hasta uzytkownika.

Wyswietlacz Ustawianie Zakres

Grupa Kod LCD parametrow ustawiania dednostia
50 Blokada w’udoku View Lock Set Odblokowane 0-9999
parametréw (Unlocked)
CNF* Hasto blokady
51 widoku View Lock Pw | Hasto (Password) 0-9999
parametrow

* Dostepne tylke na klawiaturze z wyswietlaczem ciekfokrystalicznym.

Informacje dotyczace blokowania widoku parametrow

Zarejestrowac hasto aby umozliwi¢ dostep do blokady widoku parametrow. W

CNF-51 View Lock Pw ) . . ] ; . )
celu zarejestrowania hasta nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi
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Kod \ Opis
instrukcjami.

Nr | Procedura

1 | Klawisz [PROG/ENT] dla kedu CNF-51 pokaze poprzednie okno
wprowadzania hasta. Jedli rejestracja jest wykonywana po raz pierwszy,
to nalezy wprowadzi¢ 0. Jest to fabryczna wartos¢ domyslna.

2 | Poustaleniu hasta nalezy wprowadzi¢ zapamietane hasto.

3 | Jesli wprowadzone hasto jest zgodnie z zapamietanym hastem, to
zostanie wydwietlone nowe okno, proszace uzytkownika o
wprowadzenie nowego hasta (process nie bedzie kontynuowany do
nastepnego etapu do czasu az uzytkownik wprowadzin wazne hasto).
4 | Zarejestrowad nowe hasto.

5 | Pozarejestrowaniu zostanie wy$wietlony kod CNF-51.

W celu umozliwienia blokady widoku parametrow nalezy wprowadzi¢
zarejestrowane hasto. Na ekranie zostanie wyswietlony napis [Locked]
CNF-50 View Lock Set | (Zablokowane) w celu wskazania, ze blokada widou parametréw jest
uaktywniona. W celu wylaczenia blokady widoku parametrow nalezy
ponownie wprowadzié hasto. Napis wskazujacy blokade [locked] zniknie.

5.24 Blokada parametréw

Blokady parametréw nalezy uzywac aby zapobiec nieautoryzowanej modyfikagji ustawien
parametrow. W celu uaktywnienia blokady parametrow nalezy wczesniej zarejestrowac i
wprowadzi¢ hasto uzytkownika.

Wyswietlacz  Ustawianie Zakres

LCD parametrow ustawiania Jednostia
94 Rejestracja hasta - - 0-9999 -
dr
95 Hasto bIolfady ) i 0-9999 i
parametréw
52 Blokada parametrow Key Lock Set Odblokowane 0-9999 -
{Unlocked)
CNF Hasto blokad
53 acy KeyLock PW | Hasto (Password) |0-9999 -
parametréw

*Dostepne tylko na klawiaturze z wyswietlaczem ciekiokrystalicznym.
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Informacje dotyczace ustawien zwigzanych z blokada parametréow
Kod Opis
Zarejestrowad hasto aby uniemozliwi¢ modyfikacje parametréw. W celu
zarejestrowania hasta nalezy postepowac zgodnie z procedurami podanymi
ponizej.

Nr Procedury

1 Nacisng¢ klawisz [PROG/ENT] dla kodu CNF-53, zostanie
wyswietlone ckno wejsciowe zapamietanego hasta. Jesli rejestracja
hasta jest wykonywana po raz pierwszy, to nalezy wprowadzi¢ 0. Jest
to fabryczna wartos$¢ domysina.

CNF-53 Key Lock Pw

2 Jesli zapamietane hasto zostato ustalone, to nalezy wprowadzic
zapamietane hasfo. (-II)-I >

3 Jedli wprowadzone hasto odpowiada zapamigtanemu hastu, to | 7] %
zostanie wyswietlone nowe okno w celu wprowadzenia nowego | | = g
hasta. (Proces nie przejdzie do nastepnego etapu dopoki uzytkownik | 8
nie wprowadzi waznego hasta). Q.

4 Zarejestrowac nowe hasto.

5 Po zarejestrowaniu zostanie wyswietlony kod CNF-51.

Aby wilaczy¢ blokade parametrow nalezy wprowadzi¢ zarejestrowane hasto.
Napis [Locked] (Zablokowane} zostanie wyswietlony na ekranie w celu
wskazania, ze blokada jest wlagczona. Po waczeniu, naciéniecie klawisza

CNF-52 Key Lock Set [PROG/ENT] na kodzie funkcji nie pozwoli na prace trybu edycji dla
wysdwietlania. Aby wylaczy¢ zakaz modyfikacji parametréw nalezy ponownie
wprowadzi¢ hasto. Napis blokady [Locked] zniknie.

O Przestroga

Jesli aktywne sg funkcje blokady widoku parametréw oraz blokady parametrow, nie moga zostad
przeprowadzone zadne zmiany funkcji zwigzane z dziataniem falownika. Jest rzeczg bardzo wazna, aby
uzytkownik zapamietat hasto.

5.25 Wyswietlanie zmienionych parametrow

Funkcja ta wyswietla wszystkie parametry ktore rdznia sie od fabrycznych wartosci domyslnych.
Nalezy uzy¢ tej funkcji w celu wyszukania zmienionych parametrow.

Wyswietlacz  Ustawianie Zakres

Grupa Kod Nazwa . . Jednostka
LCD parametrow ustawiania
CNE* |41 Wyborwy;wetlama Changed Para | 0 Przeglqc?lame i i
parametrow wszystkich
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Wyswietlacz  Ustawianie Zakres

Grupa Kod Nazwa Jednostka

LCD parametréw ustawiania
zmienionych (View All)

* Dostepne tylko na klawiaturze z wyswietlaczem ciekiokrystalicznym.

Informacje dotyczace ustawien wyswietlania zmienionych parametrow

Ustawiona wartosc Funkcja
CNF-41Changed Para || 0 | View All Wyswietlanie wszystkich parametréw
1 View Changed Wydwietlanie tylko zmienionych parametréw

5.26 Grupa uzytkownika

Utworzy¢ grupe zdefiniowana przez uzytkownika i zarejestrowac parametry wybrane przez
uzytkownika z istniejace grupy funkgji. Grupa uzytkownika moze zrealizowa¢ maksymalnie 64
rejestracje parametrow.

Wyswietlacz  Ustawianie Zakres

Grupa Kod LCD parametréw ustawiania Jednostia
Wybor pracy przycisku Klawisz wyboru
42 | muktifunkcyjnego Multi Key Sel |3 grupy - -
Klawiatury LCD uzytkownika
CNF* {(UserGrp SelKey)
Kasownaie wszystkich UserGrp
45 | parametrow z grupy AllDel 0 [Nie{No) - -
uzytkownika

* Dostepne tylke na klawiaturze z wyswietlaczem cieklokrystalicznym.

Informacje dotyczace ustawien grup uzytkownika

Kod Opis

Sposrad opdji ustawien klawiszéw wielofunkcyjnych nalezy wybrac 3
{UserGrp SelKey). Jesli parametry grupy uzytkownika nie s3 zarejestrowane, to
ustawienie klawisza wielofunkcyjnego jako klawisza wyboru grupy
uzytkownika {UserGrp SelKey) nie spowoduje wyswietlenia elementu grupy
CNE-42 Multi-Key Sel uzytkownika (USR Grp) na klawiaturze.

Nalezy postepowac zgodnie z procedurami podanymi ponizej aby
zarejestrowac parametry dla grupy uzytkownika.

| Nr | Procedura
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Kod

Opis

Ustawi¢ CNF- 42 na 3 (UserGrp SelKey}. Zostanie wyswietlona
ikona w gdrnej czesc wyswietlacza cieklokrystalicznego.

W trybie parametréw (PAR Mode), nalezy przejs¢ do parametruj
ktory uzytkownik chee zarejestrowad i nacisna¢ klawisz [MULTI]. Na
przyklad, jesli zostanie nacisniety klawisz [MULTI] dla
czestotliwosci referencyjnej w DRV 01 (czestotliwos¢ podstawowa
- Cmd Frequency), to zostanie wysSwietlony ekran pokazany
ponizej.

O uskorec [T sTP 60.0Hz |
DRVO1 Cmd Frequency"/:g

40 CODEs|
e\ DRVO6 Step Freq-1,—" e

~—e00~64 CODE

@ Nazwa grupy oraz numer kodu parametru

@Nazwa parametru

@ONumer kodu kidry ma by¢ uzywany w grupie uzytkownika.
Naciéniecie klawisza [PROG/ENT] na numerze kodu (kod 40)
spowoduje zarejestrowanie DRV-01 jako kodu 40 w grupie
uzytkownika.

Ostnicjacy  parameter  zarejestrowany jako kod  grupy

uzytkownika 40

@ 7Zakres ustawiania kodu grupy uzytkownika. Wprowadzenie 0

anuluje ustawienia.

Ustawi¢ numer kodu (€)) aby uzy¢ — zarejestrowa¢ parameter w
grupie uzytkownika. Wybraé numer kodu i nacisna¢ klawisz
[PROG/ENT].

Zmiana wartosci w € spowoduje réwniez zmiane wartosci w @).
Jedli zZaden kod nie jest zarejestrowany, to zostanie wyswietlony

napis ‘Empty Code’ (pusty kod). Wprowadzenie 0 anuluje
ustawienia.

Zarejestrowane parametry s3 wymienione w grupie uzytkownika
w trybie U&M. W razie potrzeby uzytkownik moze zarejestrowac
jeden parametr wiele razy. Na przykiad, parametr moze zosta¢
zarejestrowany jako kod 2, kod 11, i tak dalej, w grupie
uzytkownika.

Aby usunaé parametry w grupie uzytkownika nalezy postepowac zgodnie z
procedurami opisanymi ponizej.

|Nr

| Ustawienia
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Kod Opis
1 Ustawi¢ CNF- 42 na 3 (UserGrp SelKey). W gdrme] czedci
wyswietlacza ciekiokrystaliznego zostanie wyswietlona ikona
[ul.
2 W grupie USR w trybie URM, nalezy przesuna¢ kursor do kodu
ktdry ma zostad usuniety.
3 Nacisnac klawisz [MULTI].
4 Przejs¢ do YES (TAK) na ekranie potwierdzenia usuniecia, | nacisnad
klawisz [PROG/ENT].
5 Usuniecie zakonczone.
CNF-25 UserGrp AllDel Ustawic nf:a 1(Yes -Ta.k) w celu usgniecia wszystkich zarejestrowanych
parametréw w grupie uzytkownika.

5.27 Asystent parametryzagji

Uruchomic opcje asystenta parametryzacji (Easy Start On} w celu fatwego ustawienia
podstawowych parametrow silnika, wymaganych do pracy silnika w trybie podstawowym.
Ustawi¢ CNF-61 {(Easy Start On) na 1(Yes - Tak} w celu aktywowania funkgji, przeprowadzic
inicjalizacje wszystkich parametrow poprzez ustawienie CNF-40 (Parameter Init) na 1 (All Grp), i
ponownie uruchomic falownika w celu aktywowania funkgji asystenta parametryzacji Easy Start
On.

LCD parametrow ustawiania

Grupa | Kod | Nazwa Wyswietlacz  Ustawianie Zakres Jednostka

Wilaczenie asystenta

CNF* |61 o
parametryzagji

—

Easy Start On Tak {Yes) - -

*Dostepne tylko na klawiaturze z wyswietlaczem ciekickrystalicznym.

Informacje dotyczace ustawien asystenta parametryzacji

Kod Opis
W celu ustawienia parametréw funkcji asystenta parametryzacji nalezy
postepowac zgoenie z procedurami wymienionymi ponizej.

Nr Procedury

1 Ustawi¢ CNF-61 (Easy Start On) na 1 (Yes).

2 Wybrac 1 (All Grp) w CNF-40 (inicjalizacja parametrow - Parameter

CNF-61 Easy Start On Init) w celu przeprowadzenia inicjalizacji wszystkich parametréw w
falowniku.

3 Ponowne uruchomienie falownika spowoduje aktywowanie funkgji
asystenta parametryzacji Easy Start On. Ustali¢ wartodci na
kolejnych  ekranach na  klawiaturze z  wyswietlaczem
ciektokrystalicznym. Aby opusci¢ tryb asystenta parametryzacii
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Kod Opis
nalezy nacisnac klawisz [ESC].

* Ustawienie asystenta parametryzacji: Wybrac Yes (Tak).
*  Moc silnika DRV-14: Odpowiednio nastawi¢ moc silnika.
* BAS-11 Pole Number: Ustawi¢ ilos¢ biegundw silnika.

* BAS-15 Rated Volt: Ustawi¢ znamionowe napiecie silnika.

* BAS-10 60/50Hz Sel: Ustawi¢ znamionowa czestotliwosé
silnika.

* BAS-19 AC Input Volt: Ustawi¢ napiecie wejsciowe.
*  DRV-06 Cmd Source: Ustawic zrodlo sygnalu wejsciowego.
* DRV-01 Cmd Frequency: Ustawi¢ czestotliwosé robocza.

Pod zakonczeniu modyfikacji ustawien mamy ustawiony minimalny
zestaw parametréw  silnika.  Klawiatura z  wySwietlaczem
ciekltokrystalicznym powréc do wyswietlania w trybie kontrolnym
{monitorowanie). Silnik bedzie wowczas mégl pracowac ze Zrodtem
sygnatu (polecenia) sterujgcego ustawionym na DRY-06.
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5.28 Tryb konfigurowania Config (CNF)

Parametry trybu konfigurowania uzywane s3 do kenfigurowania funkcji zwiazanych z klawiaturg z
wyswietlaczem ciektokrystalicznym.

Wyswietlacz Ustawianie Zakres

LCD parametréw ustawiania  ednostka

Grupa Kod

Regulacja jasnosci /

2 kontrastu wyswietlacza |LCD Contrast |- -
cieklokrystaliznego
Wersja

CNE* 10 oprogramowania Inv S/WVer XXX -
falownika
Wersja
. Keypad S/W
1 oprogramowania XXX - -
. Ver

klawiatury

12 Wersja typu klawiatury |KPDTitleVer | xxx - -
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Grupa Kod

Wyswietlacz Ustawianie Zakres

Jednostka

30-32
X

Nazwa zainstalowanej
karty opcyjnej w slocie

LCD parametréw ustawiania

Option-xType |Brak {None) - -

bleddw)

Wymazanie historii
samoczynnych
wylaczen (historii

Erase AllTrip | Nie (No) - -

Aktualizacja
€0 oprogramowania
klawiatury

AddTitle Up | Nie (No) - -

62 WH

Resetowanie licznika

WH Count

Reset Nie (No) i )

* Dostepne tylke na klawiaturze z wyswietlaczem cieklokrystalicznym.

Ked

CNF-2 LCD contrast

Informacje dotyczace ustawiania parametrow trybu konfigurowania

Opis

Reguluje jasnosc / contrast wyswietlacza cieklokrystalicznego na
klawiaturze z wyswietlaczem cieklokrystalicznym.

CNF-10 Inv S/W Ver,
CNF-11 Keypad S/W Ver

Sprawdza wersje system operacyjnego w falowniku i na klawiaturze z
wyswietlaczem ciekiokrystalicznym.

CNF-12 KPD title Ver

Sprawdza wersje typu klawiatury  z wyswietlaczem cieklokrystalicznym.

CNF-30-32 Option-x type

Sprawdza typ plytki opcyjnej  zainstalowanej w gniezdzie 1-3.

CNF-44 Erase all trip

Usuwa zarejestrowang historie samoczynnych wylaczen.

Gdy wersja oprogramowania falownika jest aktualizowana i dodawanych
jest wiecej kododw, ustawienia CNF-60 zostang dodane, bedg wyswietlane i
uzyte dodane kody. Nalezy ustawi¢ CNF-60 na 1 (Tak - Yes) i odtaczyc

SlFaRz R klawiature z wyswietlaczem ciektokrystalicznym od falownika. Ponowne
podtaczenie klawiatury z wyswietlaczem cieklokrystalicznym do falownika
spowoduje aktualizacje tytutow.

CNF-62WH Count Reset | Inicjalizacja zliczania zuzycia zgromadzonej energii elektrycznej.

5.29 Ustawienia uktadu czasowego

Ustawi¢  zacisk wejscia wielofunkcyjnego na ukfad czasowy i sterowac w trybie wiaczenia /
wylaczenia wyjsciem wielofunkcyjnym oraz przekaznikiem zgodnie z ustawieniami ukladu

czasowego.

200 l LS7S




Nauka zaawansowanych funkgji

Grupa Kod | Nazwa Wyswietlacz LCD Ustawmm’e Zakre? . Jednostka
parametrow ustawiania
. . o . Wejscie
n 65-71 Defi’nl.owanlefunkql Px Define (Px: P1- 38 |ukl cas. |- i
wejscia Px P7)
(Timer In)
31 Pr‘zekazmk . Relay 1 Wyjscie
wielofunkcyjny 1 )8 ukh czas. | )
Wyjscie (Timer
33 wielofunkcyjne 1 Q1 Define Out)

(Czas opdZnienia
ou 55 zalaczenia wyjscia po | Timer on delay 300 0.00-100 sek.
whaczeniu wejscia
(zas opdZnienia
wylgczenia wyjscia
po wylaczeniu
wejscia

56 Timer off delay 1.00 0.00-100 sek.
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Informacje dotyczace ustawiania uktadu czasowego
Kod Opis

Whybra¢ jeden sposrdod wielofunkcyjnych zaciskdw wejsciowych i zmieni¢ go

In65-71 Px Define na zacisk uktadu czasowego ustawiajac go na 38 (Timer In).

0OU.31 Relay1, Ustawi¢ wielofunkeyjny zacisk wyjsciowy lub przekaznik do uzywania jako
0U.33 Q1 Define uktad czasowy na 28 {Timer out).

Doprowadzi¢ sygnat (wlgczenie - On) do zacisku uktadu czasowego w celu
sterowania wyjsciem ukladu czasowego (Timer out) po uplynieciu czasu

QU o B ek ustawionego w OU.55. Gdy wielofunkcyjny zacisk wejsciowy jest wylgczony, to
QUS56 TimerOff Delay | . o L : . .
wielofunkeyjne wejicie lub przekaznik wytacza sie po czasie ustawionym w
QU 56,
0U.56
Px(Timer In) | [
| 0U.55 §
Qi(TimerOut) | P

5.30 Sterowanie hamulcem silnika

Sterowanie hamulcem jest wykorzystywane do sterowania wilaczaniem / wylaczaniem (On/Off)
hamulcem/ zwalniakiem elektromagnetycznym silnika.
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Grupa Kod Wyswietlacz Ustawmm'e Zakres ustawiania Jednostka
LCD parametrow
dr 09 | Tryb sterowania Control Mode |0 |VW/F - -
41 |Pradotwarcia BRRIsCurr | 50.0 0.0-180% %
hamulca
g |CEsopomienia - fegginy 100 00-100 sek.
otwarcia hamulca
Czestotliwose L
44 |otwarciahamulcadla |BRRIsFwd Fr | 1.00 gstotliwost Hz
ruchu w przéd maksymalna
Ad Czestotliwose¢ ctotlinoie
45 | otwarciahamulcadla |BRRIsRevFr |1.00 Getotiw Hz
ruchu w tyt maksymalna
4 |CZEsopomienia - fegengply 100 0.00-10.00 sek.
zamkniecia hamulca
47 Czestotll\{vosc BREng Fr 200 O—czestotliwos¢ Hy
zamykania hamulca maksymalna
31 E?EE?S;EEZ?::Z: I]<a Relay 1 Sterowanie
ou Element w y‘Jén:iag 35 |BRER ) )
33 ) W Q1 Define Controlz)
wielofunkcyjnego 1

Gdy aktywowane jest sterowanie hamulcem, to hamowanie statopradowe (Ad.12) przy

operacjach uruchamiania i sterowane] przerwy (Ad.20-23} nie dziala.

*  Sekwencja zwalniania hamulca: Podczas trwania stanu zatrzymania silnika, jesli sygnat
sterujacy pracy jest wprowadzany, falownik przyspiesza do czestotliwosci zwalniania hamulca

(Ad 44— 45) w kierunku do przedu lub do tytu. Po osiagnieciu czestotliwosci zwalniania

hamulca, jesli prad silnika osiaga wartos¢ pradu dla zwalniania hamulca (BR Rls Curr),
przekaznik wyjsciowy lub zacisk wyjscia wielofunkcyjnego dla sterowania silnika wysylaja
sygnat. Po wystaniu tego sygnalu przyspieszanie rozpocznie sie po okresie utrzymywania
czestotliwosci rownym czasowi opéznienia zwolnienia hamulca (BR Ris Dly).

*  Sekwencja wlaczenia hamulca: Jesli podczas pracy wystany zostanie sygnat sterujacy
zatrzymania, to silnik zacznie zwalniac. gdy czestotliwos¢ wyjsciowa osiggnie czestotliwosé
wlaczenia hamulca (BR Eng Fr), to silnik przestaje zwalniac i wysyta sygnat wilaczenia hamulca
do ustalonego zacisku wyjsciowego. Czestotliwos¢ jest utrzymywana przez czas op6znienia
wlaczenia hamulca (BR Eng Dly), a nastepnie osiagnie wartos¢ 0. Jesli czas hamowania
statopradowego (Ad.15) oraz rezystancja hamowania stalopragdowego (DC) (Ad.16) 53
ustalone, to pe hamowaniu statopradowym wyjscie falownika zostaje zablokowane.
Informacje dotyczace hamowania statopradowego podano w rozdziale 4.717.2Zatrzymanie po
hamowaniu stafopradowym na stronie 104.
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Ad44, .
VR Coo Ad.47
Czestotliwos wyjsciowa Lo .

Prad wyjsciowy L L
Lo b1, Ad15
d.42 W P
s Rdsg6
Predkos$¢ silnika L :
Wyjscie hamulca —
Sygnat sterujacy ____

uruchomienia N Otwarcie hamulca ! !
—p—— " >  ye—»

Zamkniecie hamulca Zamkniecie hamulca
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5.31 Kontrola multifunkcyjnego wyjscia

Odpowiednio ustawi¢  wartosci referencyjne (poziom wlaczenia / wytaczenia) dla wejscia
analcgowego oraz stanu wlaczenia / wylaczenia sterujacego przekaznika wyijsciowego lub zacisku
wyjscia wielofunkcyjnego.

Grupa Kod | Nazwa Wyswietlacz Ustawmm’e Zakre.f" . Jednostka
LCD ametrow ustawiania
Wybor sygnatu
oo | Weisdanaalogowedo | o g crigre |1 |y . -
dla ktérego wartos¢
odzwierciedla wyjscie
Poziom
' . i wylaczenia
ad |67 |PoHomwlaczenia oo ) o | 9000 zacisku %
zacisku wyjsciowego .
wyjsciowego—
100.00%
0.00—Poziom
e | oHomwylzenia \ne ool 1000 whaczenia %
zacisku wyjsciowego zacisku
wyjsciowego
31 EIgmentprzgkazmka Relay 1 Wlaczenie /
ou wielofunkcyjnego 1 34 |wylaczenie |- i
33 |Hementwyisda ) pefine (On/Off)
wielofunkcyjnego 1
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Informacje dotyczace ustawien sterowania wlaczeniem / wylaczeniem wyjsc
wielofunkcyjnych

Kod Opis

Ad.66 On/Off Ctrl Src | Wybrad sterowanie wiaczeniem / wylaczeniem wejscia analogowego.

Ad.67 On-C Level ,

Ad68 OF-C Level Ustawi¢ poziom wiaczenie / wylaczenia na zacisku wyjsciowego.

Wejscie analogowe

Wielofunkcyjne wyjscie przekaznikiowe

5.32 Zapobieganie pracy regeneratywnej dla pras

Zapobieganie pracy regeneratywnej jest wykorzystywane podczas operowania z prasami w celu
unikniecia btedu zbyt wysokiego napiecia DC. Podczas pracy regeneratywnej silnika. gdy napiecie na
szynie DC zbliza sie do gé®nego limitu, falownik rzyspiesza w celu uniknigic abledu OVT.

Grupa Kod | Nazwa Wyswietlacz LCD B Jednostka

parametrow  ustawiania

74 |Wybraczapobieganie | o o ndcel  |o|Nie(No) |0-1 ;
pracy regeneratywnej
Nastawa napiecia szyny 200V: 300—
DC po przekroczeniu 350V 400V

75 | ktorej nastepuje RegenAvd Leve| vV
zapobieganie pracay 700V 400V: 600

Ad regeneratywnej 300V

Wartosc czestotliwosci

76 | MGramozesigwachac | e it |1.00(H2) 000- 10.00Hz | Hz
przy zapobieganiu
pracy regeneratywnej

77 | WemocnieniePdla g o Avd Pain | 50.006) 0.0-1000% |%
zapobiegania pracy
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Ustawianie Zakres

Grupa Kod | Nazwa Wyswietlacz LCD . e Jednostka
parametrow  ustawiania

regeneratywnej

Wzmocnienie | dla
78 |zapobiegania pracy RegenAvd Igain | 500(ms) 20-30000ms | ms
regeneratywnej

Informacje dotyczace ustawien dla zapobiegania pracy regeneratywnej

Kod Opis

Czeste wystepowanie pracy regeneratywnej zwigzanej z obcigzeniem prasy
podczas pracy silnika ze statg predkosciag moze wymuszac czeste bledy
zwigzane z przekroczeniem maksymalnego napiecia szyny DC. Aby temu
zapobiec nalezy ustawi¢ funkcje zapobiegania pracy regeneratywnej dla pras.
Nastawi¢ wartos¢ napiecia na szynie DC po przekroczeniu ktdrej nastepuje
zapobieganie rpacy regeneratywnej

Ustawi¢ zakres alternatywnej czestotliwosci ktéra moze zastapi¢ aktualng
czestotliwos¢ pracy podczas zapobiegania pracy regeneratywne;.

Aby zapobiec przejsciu w zakres pracy regeneratywnej, nalezy ustawic¢
wzmocnienie P (Pgain) / wzmocnienie | {Igain} w regulatorze Pl thumienia
napiecia dla szyny DC.

Ad.74 RegenAvd Sel

Ad.75 RegenAvd Level
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Ad.76 CompFreq Limit
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Ad.77 RegenAvd Pgain,
Ad.78RegenAvd Igain

Ad.75 Poziom zapobiegania pracy regeneratywnej

_________ J N

Ad.76 Wartosé gralniczna ézestotliwoéci kompensacji
i ; o >

Napiecie state (Vdc)

--Y_ -

Czestotliwose Czestotliwosé €™ -
wyjsciowa {Hz) sterujaca /'//'
/ >

Wiaczenie zapobiegania pracy regeneratywnej

Uwaga

Zapobieganie pracy regeneratywnej dla pras, nie dziata podczas operacji przyspieszania i zwalniania,
lecz dziata tylko podczas pracy silnika ze statg predkoscia. Gdy zapobieganie pracy regeneratywnej jest
aktywowane, to czestotliwos wyjéciowa moze sie zmienic w zakresie ustalonym w Ad.76 (CompFreq
Limit).
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5.33 Wyjscie analogowe

Zacisk wyjscia analogowego zapewnia sygnat w postaci napiecia 0-10V, pradu 4-20mA, lub

impulséw 0-32kHz.

5.33.1 Napieciowy i pradowy sygnat analogowy

Wartos¢ sygnatu wyjsciowego mozna regulowac wybierajac opcje wyjscia na zacisku wyjscia
analegowego AQ (Analog Output). Aby zmienic typ wyjscia (napieciowe/pradowe) nalezy ustawic
przetacznik (SW3) zacisku analogowego wyjscia napieciowego/pradowego.

Grupa Kod |Nazwa Wyswietlacz Ustawmm’e Zakre§ . lednostka
LCD parametrow ustawiania
01 Wyijscie analogowe 1 |AO1Mode |0 Czestotliwosc 0-15 -
{Frequency)
02 Wzmocnienie wyjscia AO1 Gain 1000 -1000.0- %
analogowego 1 1000.0
Wartosc offsetu 100.0-
03 | wyjscia analogowego | AO1 Bias 00 100 0 %
ou Ililtrw jscia
04 V) AOTFilter |5 0-10000  |ms
analogowego 1
Stala czasowa dla
05 |wyjsciaanalogowego |AO1Const% (0.0 0.0-1000 |%
1
06 | Monitorowanie AO1 Monitor |00 0.0-10000 |%
wyjscia

Informacje dotyczace ustawiania analogowego wyjécia napieciowego i pradowego

Kod Opis
Wybrac stata wartos¢ dla wyjscia. Ponize] podano przyklad dla ustawienia napiecia
wyjsciowego.
OUOT Ustawienie Funkcja
AO-1 0 Czestotliwos¢ | Standardowo  wysyla czestotliwos¢  robocza.  Sygnat
wyjsciowy 10V jest tworzony z wykorzystaniem
Mode L S e
czestotliwosci  ustawionej w  dr20  {czestotliwoscé
maksymalna - Max Freq)
1 Prad wyjsciowy | Sygnat  wyjsciowy 10V odpowiada 200% pradu
znamionowego falownika (duze obcigzenie).
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2

Napiecie
wyjsciowe

Ustala sygnaly wyjsciowe w oparciu o napiecie wyjsciowe
falownika. Sygnat wyjsciowy 10V jest tworzony na
podstawie napiecia ustalonego w bA.15 {(wartos¢
znamionowa napiecia - Rated V).

Jesli w in bA.15 ustawiono 0OV, to urzadzenia na napiecia
200V/400V generujg sygnat wyjsciowy 10V w oparciu o
aktualne napiecia wejsciowe (odpowiednio 240V oraz
480V).

Napiecie szyny
DC

Standardowo  daje na
statopragdowego falownika.
Daje na wyjsciu 10V gdy napiecie facza statopradowego
wynosi 410V (prad staly) dla typdw pracujacych z
napieciem 200V, oraz 820V (prad staly) dla typow
pracujacych z napieciem 400V,

wyjsciu  napiecie  facza

Moment
obrotowy

Standardowo daje na wyjsciu wartos¢ odpowiadajaca
wytwarzanemu momentowi obrotowemu. Sygnat 10V
odpowiada 250% znamionowego momentu obrotowego
silnika.

Moc wyjsciowa

Monitoruje moc wyjsciowa w watach. 200% mocy
znamionowe] odpowiada maksymalnemu  napieciu
wyswietlania (10V).

[dse

Daje na wyjsciu maksymalne napiecie przy 200% pradu
przy braku obcigzenia.

lggse

Daje na wyjsciu napiecie maksymalne przy 250% pradu dla
znamionowego momentu obrotowego
prad dla znamionowego momenu obrotowego

= /(prad znam.)? — (prad przy braku obcigzenia)?

Target Freq

Standardowo daje na wyjiciu ustalong czestotliwosé.
Wytwarza 10V przy czestotliwosci maksymalnej (dr.20}.

Ramp Freq

Standardowo daje czestotliwos¢ obliczong z uzyciem
funkgji przyspieszania / zwalniania. Moze sie zmienia¢ wraz
z rzeczywisty czestotliwoscia wyjsciowa. Daje na wyjsciu
10V.

12

PID Ref Value

Standardowo daje wartos¢ sterujaca regulatora PID. Daje w
przyblizeniu 6.6V przy 100%.

13

PID Fdk Value

Standardowo daje na wyjsciu wielkos¢ sygnatu sprzezenia
zwrotnego regulatora PID. Daje w przyblizeniu 6.6V przy
100%.

14

PID Qutput

Standardowo daje wartos¢ wyjsciowa regulatora PID.
Wytwarza w przyblizeniu 10V dla 100%.

15

Stata

Standardowo daje na wyjsciu wartos¢ OU.05 (AO1
Const %).

0ou.02

Reguluje wartosc wyjsciowa i przesuniecie (offset). Jedli czestotliwos¢ jest wybrana jako
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Kod \ Opis

AO1
Gain,
0ou.03
AO1
Bias

element wyjsciowy, to bedzie ona dziatata jak pokazano ponizej.

Czestotliwosc

A01 X AO1 Gain + AO1 Bias

 Czestotliwosc maksymalna

Diagram zarmieszczony ponizej ilustruje zmiany analogowego napieciowego sygnatu
wyjsciowego (AO1) w zaleznosci od wartosci OU.02 (AO1 Gain) oraz OU.3 (AO1 Bias). Na osi Y

zaznaczono napiecie analogowego wyjscia (0—10V), an na osi X wartos¢ w % elemenitu
wyjsciowego.

Na przykiad, jedli maksymalna czestotliwosé ustawiona w dr.20 {(Max Freq) wynosi 60Hz a
aktualna czestotliwosé wyjsciowa wynosi 30Hz, to wartosé na osi x na nastepnym wykresie
wynosi 50%.

0U.02 AO1 Gain
100.0% (fabr, wartodé domyséina) 80.0% S
A A
10V |- e
0.0% i
Falry- V- A 8V[------ee .
@na . 6avV|]------------> '
wartose 5V F------- I o
domyél- E E E QV|-------- . E E
ou.03 |™ ' N ' Y
AO1 Bias : R I Lo
0%  50% 80% 100% 0%  50% 80% 100%
A A
10/ [, 10v|----------------
P BAV[ - =T <
V- P o
: I 6Vf------- ¢ o
20.0% roo P
v Lo v Lo
H H S H ! S
> >
0% 50% 80% 100% 0% 50% 80% 100%

ou.4
AO1T
Filter

Ustawianie statej czasowej filtru na wyjsciu analogowym.

ou.0s
AO1
Const %

Jedli analogowy sygnat wyjsciowy wOU.01 (tryb AO1 Mode) jest ustawiony na 15 (stata -
Constant), to analogowy napieciowy sygnat wyjsciowy zalezy od ustalonych wartosci

parametréw (0—1009%).

OuU.06
AO1
Monitor

Monitoruje analogowa wartos¢ wyjsciowa. Wyswietla maksymalne napiecie wyjsciowe jako
wartos¢ procentows (%) z wartoscia standardowa réwng 10V,
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5.33.2 Wyjscie impulsowe

Wybor elementu wyjsciowego oraz regulacje wielkosci impulséw mozna przeprowadzic dla
zacisku TQO (Pulse Output).

ou

Wyswietlacz Ustawmm'e Zakre.f.‘  Jednostka
LCD etrow ustawiania
33 | Wyjscie wielofunkcyjne 1 | Q1 define 38 |TO 0-38 -
61 pstawmme wyjscia 70 Mode 0 Czersltotll— 0-15 -
impulsowego wosé
62 Wzmocnlenle wyjscia TO Gain 1000 -1000.0- %
impulsowego 1000.0
63 | Wartoscoffsetudia TO Bias 00 -100.0-100.0 %
wyjscia impulsowego
64 | Statafiltrowania TO Filter 5 0-10000 ms
65 |dERCAsOWAWYSta 1o conge (o0 00-1000  |%
impulsowego 2
66 | Menitorowanie wyjscia | TO Monitor | 0.0 0.0-10000 |%

Informacje dotyczace ustawienn analogowego wyjscia impulsowego

Ked

0U.330Q1 Define

Opis

kolektorem.

560Q lub mniejszej.

W przypadku standardowego wejscia/wyjscia, wyjscie impulsowe TO oraz wyjscie
wielofunkcyjne Q1 dziela ten sam zacisk. Ustawi¢ OU.33 na impulsowy sygnat
wyjsciowy 32kHz i postepowac zgodnie z instrukcjami ponizej aby wykonaé
potaczenia kablowe zgodnie z konfiguracja obwodu wyjsciowego z otwartym

1. Pomiedzy zaciski VR oraz Q1 nalezy wiaczyé rezystor 560Q 1/4W.

2. Potaczyé zaciski EG oraz CM.
Jesli chodzi o podtaczanie rezystora, to w celu stabilnego dostarczania
impulsowego sygnatu wyjsciowego 32kHz zaleca sie uzycie rezystancji réwnej
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S+ S- SGVRVICM
i 000G 00|20
e P4 p5 cMSh sB sc |20
00AO0
O [222299(,1 81 C1Q1EG 24 Pli P2 P3
O0o0oggooooa
A®®®®®®®®®ﬂ ]
“WWW-
1/4W 560Q)

0U.62TO Gain,
0U.63TO Bias

Reguluje wartos¢ wyjsciowq oraz przesuniecie. Jesli jako wartos¢ wyjsciowa
wybrano czestotliwosd, to dziatanie opisane jest nastepujgcym wzorem.

Czestotliwosc ) )
X TO Gain + TO Bias

"~ Czestotliwosc maksymalna

Diagram zamieszczony ponizej pokazuje, ze zmiany sygnatu wyjsciowego (TO)
zalezy od wartosci OU.62 (TO Gain) oraz OU.63 (TO Bias). Na osi Y zaznaczono prad

wyjscia analogowego (0-32kHz), a na osi X zaznaczono wartos¢ procentows (%)
na elemencie wyjsciowym.

Na przykiad, jesli czestotliwosé maksymalna ustawiona za pomoca dr.20 (Max
Freq) wynosi 60Hz a aktualna czestotliwosc wyjsciowa wynosi 30Hz, to wartosé
dla osi x na nastepnym wykresie wynosi 50%.
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0U.62TO Gain
100.0% (Fabor, wartodd dorpyélna) .. 80.0%
A A
32kHz
oms | 26:9kHz 25.6kHz
Fabry-cmal 20.5kHz
Samyama|  10KHZ 12.8kHz
0U.63 0% _ 50% 80%100% 0%  50% 80%100%
i A A
TO Bias 32kHzf--------- 32kHz| -~
bl [ 269kHz) oo e
22.4kHz} ------ b Do
b [192kHz |- i
20.0% oo b
6.4kHz ‘ Vo 6.4kHz ' P
0%  50% 80%100% 0%  50%80%100%
OU.64TO Filter Ustawianie statej czasowej filtru na wyjsciu analogowym.
Jedli analogowy sygnat wyjsciowy jest ustawiony na wartos¢ stala, to analogow
OUE5TO Const % | gowy sygnal WyJsclowy ] y > sty 0 analogowy
impulsowy sygnat wyjsciowy zalezy od ustalonych wartosci parametrow.
. Monitoruje analogowa wartosé wyjsciowa. Wyswietla wartos¢ maksymalna dla
OU66 TO Monitor | . . .o . o -
impulsdw wyjsciowych (32kHz) jako wartosc¢ procentowa (%) wartosci standard.
Uwaga

Tryb regulacji wzmocnienia OU.08 AO2 Gain oraz napiecia wstepnego 0U.09 AO2 Bias na

wyjsciu 4-20mA

1 Nastawi¢ OU.07(A02 Mode} na wartosc stat, i nastawic¢ OU.11(AO2 Const %) na 0.0 %.

2 Nastawi¢ OU.09(A02 Bias) na 20.0%, a nastepnie sprawdzic¢ wyjscie pradowe. Powinien by¢
wyswietlany sygnat wyjsciowy o wartosci 4mA.

3 Jedli wartosé jest mniejsza od 4mA, to nalezy stopniowo zwieksza¢ OU.09 {AQ2 Bias) do czasu az
zmiwrzona wartosc bedzie wynosita 4mA. Jesli wartosc ta jet wieksza od 4mA, to nalezy
stopniowo zmniejsza¢ OU.09 (AO2 Bias) do czasu az zmierzona wartosé bedzie wynosita 4mA.

4  Ustawi¢ OU.11 AO2 Const % na 100.0%

Ustawi¢ Set OU.08 (AO2 Gain) na 80.0% i zmierzy¢ pradowy sygnat wyjSciowy sprawdzajac czy
wynosi on 20mA. Jesdli wartos¢ jest mniejsza pd 20maA, to nalezy stopniowo zwieksza¢ OU.08 (AO2
Gain) do czasu az zmierzona wartos¢ bedzie wynosita 20mA. Jedli wartos¢ jest mniejsza od 20mA,
to nalezy stopniowo zmniejsza¢ OU.08 (AQ2 Gain) az zmierzona wartos¢ bedzie wynosita 20maA.
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5.34 Wyjscie cyfrowe

5.34.1 Ustawienie wyjscia cyfrowego i przekaznika

Wyswietlacz Ustawianie Zakres

Grupa Kod LCD parametrow ustawiania Jednostia
Ustawienie . " .
30 przekaxnika bledu Trip Out Mode | 010 bit
_— - Samoczynne
31 \lfv?;?gfr?li F.’;iekjﬁmka Relay 1 29 |wylaczenie |- -
ou |33 |Srawlemiewyida foipefine |14 |Praca(Run) |- :
wielofunkcyjnego 1
A1 | Status wyjs¢ cyfrowych | DO Status - 00- 11 bit
57 | Czestotliwosedetekdi | e ency 3000 0.00-
dla FDT c iwose |Hz
Szerokos¢ pasma zgstotliwosc
58 detekcji dlaFDT FDT Band 10.00 maksyma|na
In 65— Przxd !zelanle funkgiji Px Define 16 Zamiana i i
71 wejscia Px (Exchange)

[1 17 1 1 ) (|
*Wyswietlane na klawiaturze jako 0 15 g lg LL

Informacje dotyczace ustawien zacisku wielofunkcyjnego wyjscia oraz przekaznika

Kod Opis

0OU31 Relay1 Ustawienie opcji wyjscia przekaznika (Relay 1).

0U33 Q1 Define Wy‘k’)rgc opcje wyjsciowe dla zacisku wyjscia wielofunkcyjnego (Q1).Q1 jest
wyjsciem TR z otwartym kolektorem.

Ustawi¢ funkcje zacisku wyjéciowego oraz przekaznika zgodnie z ustawieniami

OU57 FDT (czestotliwosé - Frequency), OU58 (pasmo FDT - FOT Band) oraz

warunkami samoczynnych wytaczen spowodowanych usterkami.

Ustawienie Funkcja
0 | Brak{None) Brak sygnatu wyjsciowego.
0OU.41 DO Status 1 | FDT1 Wykrywa sytuacje w ktdrej czestotliwosc wyjsciowa

falownika osigga czestotliwoé¢ ustawiona przez
uzytkownika. Daje sygnat wyjsciowy gdy wartosé
bezwzgledna {czestotliwosé nastawiona — czestotliwos¢
wyjsciowa) < zakres wykrywanej czestotliwosci /2.

Gdy zakres wykrywanej czestotliwosci wynosi 10Hz, to
syanat wyjéciowy FDT-1 jest taki jak pokazano na
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ponizszym diagramie.

Czestotliwosc
referencyjna 20Hz

Czestotliwosc
robocza

Q1 — I w—
Sygrat e

sterujgcy uruchomienia

Caje na wyjsciu sygnat gdy czestotliwos¢ ustawiona
przez uzytkownika oraz czestotliwos¢ wykrywana
(czestotliwos¢ FOT - FOT Frequency) sg réwne, oraz gdy
jednoczesnie spetniony jest warunek FDT-1.

[Wartos¢ bezwzgledna (czestotliwos¢ nastawiona —
czestotliwos¢  wykrywana) < zakres wykrywanej
czestotliwosci /2]1&[FDT-1]

Zakres wykrywanej czestotliwoséi wynosi 10Hz. Gdy
zakres wykrywanej czestotliwosci jest ustawiony na
30Hz, to sygnat wyjsciowy FDT-2 jest taki jak pokazano
na wykresie ponizej.

Czestotliwose 30Hz 50Hz
referencyjna |
25Hz ;
Czestotliwos< ! !
Q1 —
e —

sterujacy uruchomienia

Kod Opis
2 | FDOT-2
3 | FDOT-3

Daje na wyjsciu sygnal gdy warto$¢ bezwzgledna
(czestotliwosc wyjsciowa — czestotliwoié robocza) <
zakres wykrywanej czestotiwosci /2.

Zakres wykrywanej czestotliwosd wynosi 10Hz. Gdy
wykrywana czestotliwos¢ jest ustawiona na 30Hz, to
sygnat wyjsciowy FDT-3 jest taki jak pokazano na
wykresie ponizej.
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35Hz
30Hz/A N
N 25Hz
Czestotliwos¢ /7 | '
Q1 o o
Sygnat | |

sterujgcy uruchomienia

4 | FOT4 Sygnat wyjéciowy moze by¢ ustawiony oddzielnie dla
warunkoéw przyspieszania i zwalniania.
« Dla przyspieszania: Czestotliwos¢ robocza 2
Czestotliwosc wykrywania
* Dla zwalniania: Czestotliwos¢ robocza >
(Czestotliwodd wykrywana — Zakres wykrywanej
czestotliwosci /2)
Zakres wykrywane] czestotliwosc wynosi 10Hz. Gdy
wykrywana czestotliwos¢ jest ustawiona na 30Hz, to
syanat wyjsciowy FDT-4 jest taki jak pokazano na
wykresie ponizej.
Czestotliwosc
Q1
Sygnat | |
sterujgcy uruchomienia
5 | Przeciazenie Daje na wyjsciu sygnat przy przecigzeniu silnika.
6 | IOL Daje na wyjsciu sygnat gdy na skutek dziatania funkgji
zabezpieczajgcej nastgpi przetagczenie dla stanu usterki
w wyniku przecigzenia falownikia — proporcjonalnosé
odwrotna.
7 | Niedostateczne | Daje na wyjsciu sygnat przy ostrzezeniu zwigzanym z
obhcigzenie ustarka obcigzenia.
8 | Ostrzezenie Daje na wyjsciu sygnat zwigzany z ostrzezeniem o
zZwigzane Z | usterce wentylatora.
wentylatorem
9 | Utkniecie Daje na wyjéciu sygnat gdy silnik jest w stanie
przeciazenia i utkniecia.
10 | Zbyt duze | Daje na wyjsciu sygnal gdy napiecie stalopradowego
napiecie facza falownika wzrasta powyze] bezpiecznego

napiecia pracy.
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Kod

\ Opis
11

Zbyt niskie
napiecie

Daje na wyjsciu sygnat gdy napiecie statopradowego
tacza falownika spada ponizej bezpiecznego poziomu
niskiego napiecia.

12

Przegrzanie

Daje na wyjsciu sygnat gdy falownik sie przegrzewa.

13

Utrata sygnatu
sterujgcego

Caje na wyjsciu sygnat gdy nastapi utrata sygnatu
sterujgcego w bloku zaciskdw na zacisku wejscia
analogowego oraz na faczu RS-485.

Daje na wyjsciu sygnat gdy jest zainstalowane zasilanie
ukladu komunikacji oraz wejsciowo/wyjsciowa karta
rozszerzeniowa, daje rowniez sygnat w przypadku
utraty analogowego sygnalu  wejsciowego oraz
sygnatdw sterujacych zasilania uktadu
komunikacyjnego.

Praca (RUN)

Daje na wyjsciu sygnat gdy sygnat sterujacy zostanie
wprowadzony i falownik daje na wyjsciu napiecie.

Brak sygnatu wyjsciowego podczas hamowania
statopradowego.

Czestotliwosc

Q1 i

Sygnat [ |

sterujgcy uruchomienia

Zatrzymanie

Caje na wyjsciu sygnat przy wylaczonym wygnale
sterujagcym pracy, oraz gdy nie ma napiecia
wyjsciowego falownika.

Stabilna praca

Daje na wyjéciu sygnat podczas stabilnej pracy.

Linia falownika

Daje na wyjsciu sygnat gdy silnik jest sterowany z linii
falownika.

Powszechnie
dostepne
Zrodio zasilania
(Comm line)

Daje na wyjsciu sygnat gdy silnik jest zasilany przez
powszechnie dostepne zrddto zasilania. Szczegodtowe
informacje mozna znaleZ¢ w rozdziale 5.18Przefgczanie
Zasilania na stronie 188.

Szukanie
predkosci

Daje na wyjsciu sygnat podczas pracy w trybie szukania
predkosci.
Szczegdtowe informacje mozna znalezé w rozdziale 0

Praca w trybie szukania predkosci na stronie 7178.

22

Gotowosé

Daje na wyjsciu sygnat gdy falownik pracuje w trybie
oczekiwania i jest gotowy do odebrania zewnetrznego
sygnatu uruchomienia.
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Kod

Opis
28 | Uplyw czasu w | Funkcja ukladu czasowego obstugujaca  wyjscie
uktadzie zaciskowe po uplywie pewnego czasu, =z
czasowym wykorzystaniem wejscia bloku zaciskéw
{Timer Out) wielofunkcyjnych. Wiecej informacji mozna znalez¢ w
rozdziale 5.29Ustawienia ukladu czasowego na stronie
200.
29 | Samoczynne Caje na wyjsciu sygnat po samoczynnym wylaczeniu na
wylaczenie skutek usterki.
(Trip)
31 | DBWarn%ED | Patrz rozdziat 6.2.5Konfiguracia rezystora dynamicznego
hamowania (Dynamic Braking - DB) na stronie 238.
34 | Sterowanie w | Daje na wyjsciu sygnal wykorzystujacy standardowo
trybie wartosc analogowego sygnatu wejsciowego.
wiaczenie /
wylaczenia
35 | Sterowanie Daje na wyjsciu sygnat zwalniania hamulca.
hamulcem (BR | Patrz rozdziat 5.30Sterowanie ham na stronie 201.
Control)
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5.34.2 Sygnat wyjsciowy samoczynnego wylaczenia na skutek usterki,
wykorzystujacy wielofunkcyjny zacisk wyjsciowy oraz
przekaznik

Falownik moze wytwarzac na wyjsciu stan samoczynnego wylaczenia na skutek usterki,
wykorzystujac zacisk wyjscia wielofunkcyjnego (Q1) oraz przekaznik (Przekaznik 1 - Relay 1).

Grupa Kod Nazwa Wyswietlacz  Ustawianie Zakres Jed-
P LCD parametrow ustawiania  nostka
Ustawienie przekaznika | Trip Out
30 bled Mode 010 bit
- Samoczynne
31 \Meloﬂfnkcyj ny Relay 1 29 |wylaczenie |- -
przekaznik 1 , x>
(Trip) Ly
ou 33 | Wyjscie wielofunkcyjne 1 | Q1 Define 14 | Prscs (Run) - - =1 5
Czas opdznienia . = 2
. TripOut M 0
53  |zalgczenia wyjscia po onDI 0.00 0.00-100.00 | sek. 2 3
wystapieniu awarii y
Czas opdznienia .
54 | wylgczenia wyjscia po g;?él);t 0.00 0.00-100.00 | sek.

wystgpieniu awarii

Sygnal wyjsciowy samoczynnego wylaczenia na skutek usterki - informacje dotyczace
ustawien

Kod Opis
Przekaznik samoczynnego wylgczenia na skutek usterki dziata w oparciu o
ustawienia wyjscia samoczynnego wylaczenia spowodowanego userka.

Element bit wigczony bit wytaczony
Klawiatura [Q:T{ ]
] { 1;\’
Klawiatura z
wyswietlaczem H @
OU.30Trip Out Mode ciektokrystalicznym

Wybrac wyjsciowy zacisk/przekaZznika samoczynnego wylaczenia
spowodowanego usterka i wybrac 29 (tryb samoczynnego wylaczenia - Trip
Mode) za pomocg koddw OU. 31, 33. W przypadku wystapienia w falowniku
samoczynnego wylgczenia na skutek usterki, zadziata odpowiedni zacisk oraz
przekaznik. W zaleznosci od tyu samoczynnego wylaczenia, dziatanie zacisku
oraz przekaznika mozna konfigurowac tak jak to pokazano w ponizszej tabeli.

| Ustawienie | Funkcja |
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Kod Opis
bit3 bit2 bit1
v Dziata gdy wystapi samoczynne wylgczenie
spowodowane niskim napieciem
v Dziata gdy wystapi samoczynne wylaczenie inne
niz spowodowane niskim napieciem
v Dziata gdy nie powiedzie sie automatyczne
ponowne uruchomienie (Pr. 08-09)
0OU.31 Relay1 Ustawianie wyjscia przekaznikowego (Przekaznik 1).

Wybdr wyjscia dla zacisku wyjscia wielofunkcyjnego (Q1). Q1 jest wyjsciem z
otwartym kolektorem (TR).

W przpadku wystapienia samoczynnego wylgczenia spowodowanego
usterka, przekaznik lub wielofunkcyjne wyjscie zwigzane z samoczynnym
wylaczeniem dziata z opdznieniem czasowym ustawionym w OU.53. Zacisk
jest wylgczany przy inicjalizacji wejscia po czasie opoznienia ustawionym w
0OU.53.

0U33 Q1 Define

OU.53 TripOut On Dly,
0OU.54 TripOut OffDly

5.34.3 Ustawienia czasow opoznien zaciskow wyjs¢ wielofunkcyjnych

(Czasy opoznienia wlaczenia oraz wylgczenia mozna ustalac niezaleznie w celu kontrolowania
czasow dziatania zaciskow wyjsciowych oraz przekaznikow. Czas opdznienia ustawiony za
pomaca koddw QU.50-51 ma zastosownie do zacisku wyjscia wielofunkcyjnego (Q1) oraz
przekaznika (Przekaznik 1 - Relay 1), z wyjatkiem sytuacji gdy funkcja wyjscia wielofunkcyjnego
znajduije sie w trybie samoczynnege wylgczenia na skutek usterki.

Wyswietlacz Ustawianie Zakres

LCD parametréw ustawiania Jednostka

Grupa Kod

Opodznienie wiaczenia
50 wyjscia DO OCn Delay |0.00 0.00-100.00
wielofunkcyjnego
Opoznienie wyltaczenia
51 wyjscia DO Off Delay | 0.00 0.00-100.00
wielofunkecyjnego
Wybér zacisku wyjscia
wielofunkcyjnego

v

ou

v

52 DO NC/NO Sel | 00* 00-11 bit

BBEE
*Wyswietlane na klawiaturze jako =/

Informacje dotyczace ustawiania czasow opodznien zaciskow wyjsciowych
Kod Opis
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Kod Opis

Wybdr typu zacisku dla przekaznika oraz zacisku wyjscia wielofunkcyjnego. Po
dodaniu rozszerzenia wejs¢/wyjs¢ zostang dedane trzy dodatkowe bity typu
zaciskowego. Po ustawieniu odpowiedniego bitu na 0 bedzie on obstugiwat
zacisk A (zwierny), natomiast po ustawieniu go na 1 bedzie o obstugiwat zacisk B
(rozwierny). Ponizej w tabeli pokazano ustawienia przekaznika 1 (Relay 1) oraz
Q1 zaczynajac od prawego bitu.

OU.52 DO NC/NO Sel
Element bit wigczony bit wytaczony
Klawiatura ﬁ{ 5;%7
Klawiatura F4
wyswietlaczem
ciektokrystalicznym >
D g
<
—t
co
Sygnat _ . ) 2
sterujacy — n 3

uruchomienia

OU 51. DO Off Delay (Opoznienie wytaczenia)

Wyjscie

wielofunkcyjne e

OU 50.DO On Delay (Opaznienie wigczenia)
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5.35 Ustawienia jezyka klawiatury

Wybar jezyka wyswietlania na klawiaturze z wyswietlaczem ciektokrystalicznym. Wersja 1.04
oprogramowania klawiatury oraz nowsze wersje zapewniaja wybor jezyka.

Ustawianie Zakres

Grupa Kod Nazwa Wyséwietlacz LCD . . . Jednostka
parametrow ustawiania
Wybdr jezyka 0 | Angielski
* - -
CNF ol klawiatury Language Sel 1 | Koreariski

* Dostepne tylke na klawiaturze z wyswietlaczem cieklokrystalicznym.

5.36 Monitorowanie stanu pracy

Stan pracy falownika moze by¢ moniterowany z uzyciem klawiatury z wyswietlaczem
ciektokrystalicznym. Jedli cpcja monitorowania jest wybrana w trybie konfiguracji (CNF), to
jednoczesnie mozna monitorowac nie wiecej niz cztery elementy. Tryb monitorowania wysSwietla
na klawiaturze z wyswietlaczem cieklokrystalicznym trzy rozne elementy, ale jednorazowo tylko
jeden element moze byc wyswietlany w oknie stanu.

Wyswietlacz Ustawianie Zakres Jed-
LCD parametrow ustawiania  nostka
20 Parametr wyswietlany Anytime Para |0 | Czestotliwosc |- -
zawsze
Wybér wielkosci
21 |wysSwietlanej na Monitor Line-1 |0 | Czestotliwos¢ |- Hz
klawiaturze w linii 1
Wybér wielkosci
CNF* |22 |wyswietlanej na Monitor Line-2 |2 | Prad wyjsciowy |- A

klawiaturze w linii 2

Wybor wielkosci Napiecie
23 |wysSwietlanej na Monitor Line-3 |3 pie - vV

. - wyjéciowe
klawiaturze w linii 3

Inicjalizacja trybu

. g Mon Mode Init |0 | Nie - -
monitorowania

24

*Dostepne tylko na klawiaturze z wyswietlaczem cieklckrystalicznym.

Informacje dotyczace ustawiania monitorowania stanu pracy

Wybor elementédw do wyswietlania w gérnej prawej czedci ekranu klawiatury z
CNF-20 AnyTime wysdwietlaczem cieklokrystalicznym. Wybra¢ ustawienia parametrdéw w oparciu o
Para informacje przeznaczone do wyswietlania. Kody CNF-20-23 dzialg te same opcje
ustawiania, zgodnie listg podana w tabeli ponizej.
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Kod

\Opis
Ustawienie Funkcja
0 Czestotliwosc¢ Przy  zatrzymaniu wyswietla ustawiong
{Frequency) czestotliwosé. Podczas pracy wyswietla aktualng
czestotliwosé wyjsciows (Hz).

1 Predkos¢ (Speed) | Przy zatrzymaniu wyswietla ustalong predkosé (w
obr/min}. Podczas pracy wyswietla aktualng
predkosé pracy (w obr./min.).

2 Prad  wyjsciowy | Wyswietla prad wyjsciowy.

{Output Current)
3 Napiecie Wyswietla napiecie wyjsciowe.
wyjsciowe
{Output Voltage)
4 Moc  wyjsciowa | Wyswietla moc wyjsciowa.
{Output Power)
5 Licznik godzinny | Wyswietla pobor energii przez falownik.
W
(WHour Counter)
6 Napiecie  lacza | Wyswietla napiecie lacza  statopradowego
statopradowego | wewnatrz falownika.
{DCLink Voltage)
7 Stany wejs¢ Wydwietla stan zaciskow wejsciowych bloku
cyfrowych zaciskow. Zaczynajac od prawej, wyswietlane jest
(DI Status) P1-P8.
8 Stan wyjss¢ Wyswietla stan zaciskow  wyjsciowych  bloku
cyfrowych zaciskow. Zaczynajac od prawej, Przekaznik (Relay)
(DO Status) 1, Przekaznik 2, oraz Q1.

9 V1 Monitor[V] Wyswietla wartod¢ napiecia wejsciowego na
zacisku V1 (V).

10 | V1 Monitor[96] Wyswietla wartos¢ napiecia wejsciowego zacisku
V1 jako wartos¢ procentowa. Jesli beda mierzone
wartosci -10V, OV, +10V, to beda wyswietlane
wartosci -100%, 0%, 100%.

13 | V2 Monitor[V] Wysdwietla wartoéé napiecia wejsciowego zacisku
V2 (V).

14 | V2 Monitor[%] Wyswietla warto$¢ napiecia wejéciowego zacisku
V2 w postaci wartosci procentowej.

15 | 12 Monitor[mA] Wydwietla wartosé pradu wejsciowego zacisku 12
(A).

16 | 12 Monitor[%] Wyswietla wartos¢ pradu wejsciowego zacisku 12
jako wartos¢ procentowsa.

17 | PID Output Wyswietla wartosc wyjsciowg regulatora PID.

18 | PID RefValue Wydwietla wartos¢ referencyjng regulatora PID.

19 | PID FdbValue Wyswietla  wielkodé¢  sprzezenia  zwrotnego
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Kod \Opis
regulatora PID.

20 | Moment Jesli tryb referencyjnego sygnatu sterujgcego
obrotowy momentu obrotowego (DRV-08) jest ustawiony na
{Torque) wartos¢ inng niz odpowiadajacg klawiaturze (0 lub

1), to wartos¢ referencyjna momentu obrotowego
jest wyswietlana.

21 | Wartosd Jesli ustawienie wartosci granicznej momentu
graniczna obrotowego (Cn.53) odpowiada wartosci innej niz
momentu odpowiadajagca  klawiaturza (0 Ilub 1), to
obrotowego wyswietlana jest wartos¢ graniczna momentu
{Torgue Limit) obrotowego.

23 | SpdLimit Jedli ustawienie wartosci graniczne] predkosci
{(Cn62) w trybie sterowania z wykorzystaniem
momentu obrotowego jest ustawione na wartoé¢
inng niz odpowiadajgca klawiaturze (0 lub 1), to
wyswietlane jest ustawienie wartodci granicznej
predkosci.

Whybrac elementu przeznaczone do wyswietlania w trybie monitora. Tryb
CNF-21-23 Monitor | monitora jest pierwszym trybem wyswietlanym gdy falownik jest wiaczany.
Line-x Jednoczesnie moga byc wyswietlane w sumie trzy elementy, od linii monitora 1
do linii monitora 3.

CNF-24 Mon Mode

Init Wybdr 1 (Tak - Yes) inicjalizuje CNF-20-23.

Uwaga

Zuzycie energii przez falownik

Wartosci obliczane sa z wykorzystaniem napiecia oraz pradu. Moc elektryczna jest obliczana w kazdej
sekundzie, a wyniki s3 sumowane. Ustawienie wartosci CNF-62 (WH Count Reset} na 1(Yes) spowoduje
skasowanie zsumowanego zuzycia energii elektrycznej. Zuzycie energii jest wyswietlane w sposéb
przedstawiony ponizej:

*  Mnigj niz 1,000kW: Jednostkami sa kW, wyswietlanie w formacie 999.9kW.
e 1-99MW: Jednostkami sa MW, wyswietlanie w formacie 99.99MWh.
*  100-999MW: Jednostkami sg MW, wyswietlanie w formacie 999 .9Mwh.

*  Powyzej 1,000MW: Jednostkami sa MW, wyswietlanie w formacie 9,999MWh moga by<
wyswietlane wartosci do 65,535MW. (Wartosci przekraczajace 65,535MW spowoduja skasowanie
do wartosci 0, a jednostki zostang przetaczone z powrotem na kW. Bedg one wyswietlane w
formacie 999.5 kW).

222 l LS7S




Nauka zaawansowanych funkgji

5.37 Monitor czasu pracy

Monitoruje czas pracy falownika i wentylatora.

Grupa  Kod Wyswietlacz  Ustawianie Zakres Jed-
LCD parametrow ustawiania nostka
aczny czas pracy
70  |falownika od On-time 0/00/0000:00 - min
momentu zasielnia
taczny zas pracy
71 Efn\:g;kti pggani ; Run-time 0/00/00 0000 |- min
sygnatu start
CNF* Inicjalizacja tacznego ) >
72 czasu pracy falownika Time Reset 0 |Nie{No) 0-1 - 8 2
taczny zas pracy = §
74 |wentylatora Fan time 0/00/00 00:00 - min =2
chtodzacego 4 8
Inicjalizacja tacznego Q
75 | czasu pracy wentylatora | Fan Time Reset |0 | Nie {(No) 0-1 -
chtodzacego

*Dostepne tylko na klawiaturzed z wyswietlaczem ciekfokrystalicznym.

Informacje dotyczace ustawierr monitorowania czasu pracy
Kod Opis

Wyswietla faczny czas zasilania. Informacja jest wyswietlana w formacie
[RR/MM/DD Godz.: Min. {0/00/00 00: 00)].

Whyswietla faczny czas napieciowego sygnatu wyjsciowego sterowanego przez
CNF-71 Run-time wejsciowy sygnat sterujacy pracy. Informacja jest wyswietlana w formacjie
[RR/MM/DD Godz.: Min. {0/00/00 00: 00)].

Ustawienie 1 (Tak - Yes} spowoduje usuniecie facznego czasu zasilania (czasu
CNF-72Time Reset whzenia - On-time) oraz facznego czasu pracy (Run-time) oraz wyswietlenie
zgodnie z formatem 0/00/00 00:00.

Wyswietla faczny czas pracy wentylatora chiodzacegoe falownika. Informacja
bedzie wyswietlana w formacie [RR/MM/DD Godz.: Min. (0/00/00 00: 00)1.
Ustawienie 1 (Tak - Yes} spowoduje usuniecie tacznego czasu pracy

CNF-75 Fan Time Reset | wenitylatora chlodzacego (czas wigczenia - on-time) oraz tacznego czasu pracy
(Run-time) oraz wyswietlanie w formacie 0/00/00 00:00.

CNF-70 On-time

CNF-74 Fan time
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6 Funkcje zabezpieczajace

Funkcje zabezpieczajace w jakie wyposazony jest falownik serii 5100 sa podzielone na dwa typy:
zabezpieczenie przed uszkodzeniem silnika na skutek przegrzania, oraz zabezpieczenie przed
nieprawidlowym dziataniem falownika.

6.1 Zabezpieczenie silnika

6.1.1 Elektroniczne zabezpieczenie termiczne silnika przed
przegrzaniem {(ETH)

Funkcja elektronicznego zabezpieczenia termicznego ETH jest funkcja zabezpieczajaca
wykorzystujaca prad wyjsciowy falownika bez oddzielnego czujnika temperatury, do
przewidywania wzrostu temperatury silnika, w celu zabezpieczenia silnika w oparciu o jego
charakterystyke cieplna.

Kod | Nazwa WyswietlaczLCD Ustawmmfe Zakre? . e
parametrow ustawiania  nostka
Pr 40 | Wybdr samoczynnego | ETH Trip Sel 0 |Brak{None) |0-2 -
wylaczania
spowodowanego
usterkg zwigzang z

elektronicznym
zabezpieczeniem

termicznym
41 Rodzaj chtodzenia Motor Cooling 0 |Chtodzenie |- -
silnika whasne
(Self-cool)
42 | Poziom pradudla ETH 1min 150 120-200 %
minuty dla

elektronicznego
zabezpieczenia
termicznego silnika
43 | Wartosc pradu ETH Cont 120 50-150 %
inicjalicujgca
zabezpieczenie ETH
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Informacje dotyczace ustawien funkgji elektronicznego zabezpieczenia termicznego (ETH)

Kod
Pr40 ETHTrip Sel

\ Opis

Elektroniczne zabezpieczenie termiczne (ETH) moze zostaé wybrane w celu
zapewnienia zabezpieczenia termicznego silnika. Ekran cieklokrystaliczny
wyswietla napis “E-Thermal”

Ustawienie Funkcja
0 | Brak{None) Funkcja elektronicznego zabezpieczenia termicznego
ETH nie jest aktywowana.
1 | Wolny wybieg | Wyjscie falownika jest zablokowane. Silnik porusza sie
(Free-Run) ruchem bezwladnym do zatrzymania (ruch swobodny).
2 | Zwalnianie Falownik spowalnia silnik do zatrzymania.
(Deq)

Pr41 MotorCooling

Wybrac tryb napedu wentylatora chiodzacego, dotaczonego do silnika.

Ustawienia Funkcja

0 | Chiodzenie Poniewaz wentylator chlodzacy jest potaczony z osig
wlasne silnika, efekt chiodzenia zmienia sie w zaleznosci od
(Self-cool) predkosdci silnika. Taka konstrukcje ma wiekszosé

uniwersalnych silnikdw indukcyjnych.

1 | Chtodzenie Co wentylatora chiodzacego doprowadzane jest
wymuszone dodatkowe zasilanie. Zapewnia to intensywniejsza prace
(Forced-cool) | przy matych predkosciach. Jest to typowa konstrukcja

silnikow zaprojektowanych dla falownikéw.

100

Znamionowy prad ciagly (%)

Czestotliwosd (Hz)

20

60

Pr42 ETH Tmin

Wartos¢ pradu wejsciowego ktéry moze byé w sposéb ciggly dostarczany do
silnika przez 1minute, na podstawie pradu znamionowego silnika (bA.13).
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Kod Opis

Pr43 ETH Cont Ustala wartos¢ pradu przy ktorej aktywowana jest funkgja elektronicznego
zabezpieczenia termicznego (ETH). Zakres pokazany ponizej okresla ustalone
wartosci ktére mogg by uzywane podczas cigglej pracy bez funkgji

zabezpieczajacej.

Prad

Pr42

Pr43

60 Czas samoczynnego wylaczenia dla funkcji ETH
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6.1.2 Wczesne ostrzeganie o przecigzeniu oraz samoczynne
wylaczenie

Ostrzezenie lub “samaczynne wytaczenie” (odlaczenie) ma miejsce gdy silnik osiggnie stan
przecigzenia, na podstawie pradu znamionowego silnika. Wartos¢ pradu dla ostrzezen oraz
samoczynnych wylaczen moze by¢ ustalony oddzielnie.

Wysdwietlacz Ustawianie Zakres
. o Jednostka
LCD ametrow ustawiania
Pr 04 | Rodzajobciazenia Load Duty 1 |Duze - -
obcigzenie
(Heavy Duty)

17 | Wybdr ostrzezenie o OLWarn Select |1 | Tak(Yes) 0-1 -
przecigzeniu

18 | Poziom pradu OLWarn Level |150 30-180 %
ostrzegania ©
przecigzeniu

19 | Czas przeciazenia silnika |OLWarnTime | 10.0 0-30 S
pradem Pr18

20 |Wybdrhamowaniapo |OLTrip Select |1 Wolny - -
zadziataniu wybieg
zabepieczenia (Free-Run)
przeciezeniowego

21 |Poziom pradudla OL Trip Level 180 30-200 %
zabezpieczenia
przeciezeniowego

22 | Czas przecigzenia silnika | OLTrip Time 60.0 0-60.0 s
prademdla
zabezpieczenia
przeciezeniowego

ou 31 Element przekaznika Relay 1 5 Przecigzenie | - -

wielofunkcyjnego 1 (Over Load)

33 | Element wyjscia Q1 Define

wielofunkcyjnego 1
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Informacje dotyczace ustawiania spowodowanego przeciazeniem wczesnego ostrzegania
oraz samoczynnego wylaczenia

Kod
Pr.04 Load Duty

\ Opis
Wybrac poziom obcigzenia.

Ustawienie Funkcja

Normalne Wykorzystywane przy zmiennych obcigzeniach, takich jak
obcigzenie | wentylatory i pompy (tolerancja przecigzenia: 120%
{Normal znamionowego pradu  przez 1 minute).

Duty)
Duze Uzywane w przypadku duzych obciazen, takich jak
obcigzenie | podnosniki, dzwigi, oraz miksery (tolerancja przeciazenia:
{Heavy 150% znamionowego pradu przez 1 minute).

Duty)

Pr.17 OL Warn Select

Jesli przecigzenie osiggnie poziom ostrzegawczy, to wehodzacy w sktad bloku
zaciskow zacisk wyjscia wielofunkcyjnego oraz przekaznik beda
wykorzystywane do wysytania sygnatu ostrzegawczego. Wybranie 1 (Tak -Yes)
oznacza dziatanie. Wybranie 0 {Nie - No) oznacza brak dziatania.

Pr.18 OL Warn Level,
Pr.19 CLWarn Time

Gdy prad wejsciowy silnika jest wiekszy od poziomu ostrzegania o przecigzeniu
{OL Warn Level) i utrzymuje sie na tym poziomie podczas czasu ostrzegania o
przecigzeniu (OL Warn Time), to wyjscie wielofunkcyjne (Przekaznik 1 - Relay 1,
Q1) wysyta sygnat ostrzegawczy. Po wybraniu przecigzenia {Over Load} w OU.31i
33, to zacisk wyjscia wielofunkcyjnego lub przekaznik wysyla sygnat. Wyjscie
sygnatu nie blokuje wyjscia falownika.

Pr20 OL Trip Select

Nalezy wybra¢ funkcje zabezpieczajaca falownik w przypadku samoczynnego
wylaczenia zwigzang z przeciazeniem.

Ustawienie Funkcja
0 | Brak{None) | Nie s3 podejmowane Zadne dziatania zabezpieczajace.
Wolny W przypadku usterki zwiazanej z przecigzeniem, wyjscie
1 | wybieg falownika jest blokowane i silnik bedzie pracowat
(Free-Run) swobodnie na skutek bezwladnosci.
Zwalnianie Jedli wystapi samoczynne zatrzymanie na skutek usterki,
3 - . . .
(Deq) to silnik bedzie zwalniat i zatrzyma sie.

Pr21 OLTrip Level,
Pr22 OL Trip Time

Gdy prad dostarczony do silnika jest wiekszy od ustalone] wartosci
odpowiadajacej poziomowi samoczynnego wylaczenia spowodowanego
przecigzeniem (OL Trip Level) i jest nadal dostarczany podczas czasu
samoczynnego wytaczenia (OL Trip Time), to wyjscie falownika jest albo
blokowane zgodnie z ustalonym trybem w Pr. 17 lub zwalnia do zatrzymania po
fazie zwalniania.
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wyjicie wielofurkcyine  —

Uwaga

Ostrzezenia o przecigzeniu ostrzegaja o przecigzeniu przed wystapieniem samoczynnego wylaczenia
na skutek przeciazenia. Sygnat ostrzezenia o przecigzeniu moze nie dziata¢ w sytuacji samoczynnego
wylaczenia na skutek przecigzenia, jesli poziom ostrzegania o przecigzeniu (OL Warn Level) oraz czas
ostrzegania o przecigzeniu (OL Warn Time) sg wyzsze od poziomu samoczynnego wytaczenia
spowodowanego przecigzeniem (OL Trip Level} oraz od czasu samoczynnego wylaczenia na skutek
przecigzenia (OL Trip Time).

6.1.3 Ochrona przed utykiem i hamowanie z wykorzystaniem
strumienia

Tl
m
Q)
(o
c
=
M
(V2]

uoI119]04d

Funkcja zapobiegania utknieciu jest funkcja zabezpieczajaca ktdra zapobiega utknieciu silnika na
skutek przecigzenia. Jesli nastapi utkniecie silnika z powodu przecigzenia, to czestotliwosc robocza
falownika jest regulowana automatycznie. Gdy utkniecie jest spowodowane przeciagzeniem, duze
prady indukowane w silniku moga spowodowac przegrzanie silnika lub uszkodzic silnik i przerwaé
prace urzadzen napedzanych silnikiem.

Aby zabezpieczyc silnik przed usterkami zwigzanymi z przecigzeniem, czestotliwosc wyjsciowa
falownika jest requlowana automatycznie, w cparciu o wielkos¢ obciazenia.

Grupa Kod Wyswietlacz Ustawmm’e Zakres ustawiania Jednostka
LCD parametrow
Pr 50 | Wybdr ochrony przed | Stall Prevent | 0000* - bit
utykiem
51 Czestotliwosé StallFreq1  |60.00 Czestotliwosc Hz
utkniecia 1 poczatkowa—
Czestotliwosc
utkniecia 1
52 Prad utyku 1 Stall Level 1 | 180 30-250 %
53 | Czestotliwosc StallFreq2 |60.00 Czestotliwosc Hz
utkniecia 2 utkniecia 1-
Czestotliwosc
utkniecia 3
54 Prad utyku 2 Stall Level 2 | 180 30-250 %
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Ustawianie

Grupa | Kod Zakres ustawiania Jednostka

Wyswietlacz

LCD

parametréw

55 | Czestotliwosé StallFreq3  |60.00 Czestotliwosc¢ Hz
utkniecia 3 utkniecia 2—
Czestotliwosc¢
utkniecia 4
56 Prad utyku 3 Stall Level 3 | 180 30-250 %
57 | Czestotliwosé StallFreq4 | 60.00 Czestotliwosc¢ Hz
utkniecia 4 utkniecia 3-
Czestotliwosc
maksymalna
58 Prad utyku 4 Stall Level4 | 180 30-250 %
ou 31 Element przekaznika |Relay 1 9 | Utkniecie - -
wielofunkcyjnego 1
33 | Element wyjscia Q1 Define
wielofunkcyjnego 1

QIQI

* Wartos¢ jest wyswietlana na klawiaturze jako O % 0,

Informacje dotyczace ustawiania funkcji zapobiegania utknieciu oraz hamowania z
uzyciem strumienia

Kod Opis
Pr.50 Stall Prevent | Zapobieganie utknieciu mozna skonfigurowac dla przyspieszania, zwalniania, lub
podczas pracy silnika ze stalg predkoscia. Gdy gérny segment wyswietlacza
cieklokrystalicznego jest wlaczony, to odpowiedni bit jest ustawiony. Gdy dolny
segment wyswietlacza cieklokrystalicznego jest wlgczony, to cdpowiedni bit jest
wylaczony.
Element Stan bitu (wilaczony) Stan bitu (wylaczony)
Klawiatura [Ifj]' [/7’37
Klawiatura z
wyswietlaczem
ciektokrystalicznym
Ustawienie Funkcja
Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1
v Zabezpieczenie przed utknieciem
podczas przyspieszania
v Zabezpieczenie przed utknieciem
podczas pracy ze staty predkoscia
v Zabezpieczenie przed utknieciem
podczas zwalniania
v Hamowanie z  wykorzystaniem
strumienia podczas zwalniania
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Kod

\ Opis

Ustawienie

Funkcja

0001

Zabezpieczenie
przed
utknieciem
podczas
przyspieszania

Jesli prad wyjsciowy falownika przekracza ustalony
poziom utkniecia (Pr. 52, 54, 56, 58) podczas
przyspieszania, to silnik przestaje przyspiesza¢ i
zaczyna zwalniad. Jesli poziom pradu utrzymuje sie
powyzej poziomu utkniecia, to silnik zwalnia do
czestotliwosci  poczatkowej (dr.19). Jedli poziom
pradu powoduje zwolnienie ponizej ustalonego
poziomu podczas dziatania funkgji zabezpieczenia
przed utknieciem, to silnik powraca do
przyspieszania.

0010

Zabezpieczenie
przed
utknieciem
podczas  pracy
ze staty
predkoscia

Podobnie do funkgji zabezpieczania przed
utknieciem podczas przyspieszania, czestotliwosc
wyjsciowa automatycznie zwalnia gdy poziom
pradu przekracza ustalony poziom utkniecia
podczas pracy ze stata predkoscia. Gdy prad
obciazenia maleje ponizej ustalonego poziomu,
nastepuje ponowne rozpoczecie przyspieszania.

0100

Zabezpieczenie
przed
utknieciem
podczas
zwalniania

Falownik zwalnia 1 utrzymuje napiecie tacza
statopradowego ponizej pewnego poziomu aby
zapobiec samoczynnemu wytaczeniu na skutek
zbyt duZzego napiecia podczas zwalniania. W
wyniku tego, w zaleznosci od obcigzenia czasy
zwalniania moga by¢ diuzsze od ustalonego czasu.

1000

Hamowanie z
uzyciem
strumienia
podczas
zwalniania

Podczas wykorzystywania hamowania z uzyciem
strumienia czas zwalniania moze zostac skrocony,
poniewaz generowana energia jest zuzywana w
silniku.

1100

Zapobieganie
utknieciu i
hamowanie  z
uzyciem
strumienia
podczas
zwalniania

Zabezpieczenie przed utknieciem oraz hamowanie
z uzyciem strumienia dziatajg wspdlnie podczas
zwalniania w celu osiggniecia najkrétszego i
najbardziej stabilniego zwalniania.

Poziom utkniecia
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Kod Opis
Stall level

e —  —

Czestotliwoi¢ ! : )
. : (\

Qi — ) —
Przyspieszanie N Zwalnianie

Napiecie state ' '
Czestotliwos¢ y
Qi -

Zwalnianie

Pr51 Stall Freq 1- | Dodatkowe poziomy zabezpieczenia przed utknieciem moga by¢ skonfigurowane
Pr58 Stall Level 4 | dla réznych czestotliwosci, w oparciu o typ obcigzenia. Jak pokazano na wykresie
ponizej, poziom utkniecia moze by¢ ustawiony powyzej czestotliwosci
podstawowej. Dolne and gérne wartosci graniczne s ustawiane z uzyciem
odpowiednich numeréw w kolejnosci rosngcej. Na przyktad, zakres dla
czestotliwosci utkniecia 2 (Stall Freq 2) staje sie dolng wartoscia graniczna dla
czestotliwosci utkniecia 1 (Stall Freq 1) oraz gérng czestotliwoscia graniczna dla
czestotliwosci utkniecia 3 (Stall Freq 3).

Poziom utkniecia

Poziom utkniggia 1 Stall Freq = Czestotliwosé utkniecia

Poziomutkniecia2 |- _____________2
Poziom utkniecia 3

Poziom utkniecia4 |- --------- [ : ...... bl .

StallFrq2 | StallFrg4 Czestotliwoic
Stall Frg1 Stall Frg3 wyjsciowa
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Uwaga

Zabezpieczenie przed utknieciem oraz hamowanie z wykorzystaniem strumienia dziatajg tacznie tylko
podczas zwalniania. Nalezy wigczy¢ trzeci oraz czwarty bit Pr.50 (zabezpieczenie przed utknieciem) w
celu uzyskania najkrétszego i najbardziej stabilnego zwalniania bez wyzwalania samoczynnego
wylaczenia spowodowanego zbyt duzym napieciem dla obcigzen o duzej bezwtadnosci i krétkich
czasach zwalniania. Nie nalezy uzywa¢ tej funkgji gdy wymagane jest czeste zwalnianie obciazenia,
poniewaz silnik moze sie przegrzac i fatwo moze zostac uszkodzony.

0 Przestroga

*  Nalezy zachowa¢ ostroznos$c podczas zwalniania z uzyciem zabezpieczenia przed utknieciem,
poniewaz w zaleznosci od obcizenia czas zwalniania moze by¢ wiekszy od ustalonego.
Przyspieszanie zostaje zatrzymane gdy zabezpieczenie przed utknieciem dziata podczas
przyspieszania. Moze to wydluzy¢ rzeczywisty czas przyspieszania ponad ustalony czas
przyspieszania.

*  (dysilnik dziata, ma zastosowanie poziom utkniecia 1, ktory okresla dziatanie zabezpieczenia
przed utknieciem.
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6.2 Zabezpieczenia sekwencyjne falownika

6.2.1 Zabezpieczenie przed otwarty faza

Zabezpieczenie przed otwarta faza jest wykorzystywane aby zapobiec wystapieniu poziomdw zbyt
duzego pradu na wejsciach falownika z powodu otwarte]j fazy w ramach wejsciowego zasilania.
Dostepne jest réwniez zabezpieczenie wys¢ przed otwarta fazy. Otwarta faza przy podtaczeniu
pomiedzy silnikiem i wyjsciem falownika moze spowodowad ze silnik utknie, z powodu braku
momentu obrotowego.

Ustawianie Zakres

Grupa Kod WyswietlaczLCD . e Jednostka
parametrow ustawiania
Pr 05 Zabezpieczenie przed | Phase Loss Chk | Q0% - bit
brakiem fazy na
wejsciu i wyjsciu
06 Szerokosé pasma IPOV Band 40 1-100V \Y%

napiecia na szynie DC
dla zabezpieczenia
przed brakiem fazy
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I
*Wartos< jest wyswietlana na klawiaturze jako li{] ﬁ_/j1 li’g ‘ii]

Informacje dotyczace ustawiania zabezpieczenia wej$¢ i wyjsc przed otwarta faza

Kod Opis
Pr.05 Phase Loss Chk, | Gdy dziata zabezpieczenie przed otwartg faza, to konfiguracje wejs¢ i wyjsé sa
Pr0& IPOV Band wyswietlane inaczej. Gdy wigczony jest gorny segment wyswietlacza
ciekiokrystalicznego, to odpowiadajacy mu bit jest wiaczony. Gdy dolny
segment wyswietlacza cieklokrystalicznego jest wigczony, to odpowiadajacy
mu bit jest wylaczony.
Element Stan bitu (wlaczony) Stan bitu (wylaczony)
Klawiatura 5;5 ngj
Klawiatura z
wyswietlaczem H H
ciektokrystalicznym
Ustawienie Funkcja
Bit 2 Bit 1
v Zabezpieczenie wyjs¢ przed otwarta faza
v Zabezpieczenie wejs¢ przed otwarta faza

6.2.2 Zewnetrzny sygnal awarii

Nalezy ustawi¢ jeden z wielofunkcyjnych zaciskow wyjsciowych na 4 (zewnetrzne samoczynne
wylaczenie) aby falownik mogt przerwac prace w przypadku wystapienia nienormalnych
warunkow pracy.

Ustawianie

Wyswietlacz

Zakres
Grupa Kod LCD etrow ustawiania dednostia
In 65-71 | Definiowanie funkcji | Px Define 4 External Trip | - -
wejscia Px (Px: P1-P7)
87 Wybor stykuwejécia | DING/NO Sel | (] (27 (20 71 |- bit
wielofunkecyjnego Liﬁ] @:'] ’J] ’:i]

1
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Informacje dotyczace ustawiania sygnatu zewnetrznej awarii

Kod Opis

In.87 DI NC/NO Sel | Wybdr typu styku wejsciowego. Jesli znacznik przelgcznika znajduje sie w dolnej
czesci (0), to dziata on jak styk A (zwierny). Jesli znacznik znajduje sie u géry (1), to
dziala on jak styk B {rozwierny).

Odpowiednie zaciski dla kazdego bitu sa nastepujace:

Bit 11 10 |9 8 7 6 5 4 3 2 1
Zacisk P7 |P6 |P5 | P4 |P3 |P2 |P1

Zacisk A zewnetrznego samoczynnego |:|
wytaczenia wiaczony

Zacisk A zewnetrznego samoczynnego
wylaczenia wigczony -

Czestotliwosd / /

P4(A) /. no

: D 3
P5(B g,_ =
Sygnat o 2"
Sterujacy uruchomienia 4 g

6.2.3 Zabezpieczenie falownika przed przecigzeniem

Gdy prad wejsciowy falownika przekracza prad znamionowy, to zostaje aktywowana funkcja
zabezpieczajaca aby zapobiec uszkodzeniom falownika w oparciu o charakterystyke odwrotnej
proporcjonalnosci.

Wyswietlacz  Ustawianie Zakres

LCD parametrd ustawiania
ouU 21 Przekaznik Relay 1 6 IOL - -
wielofunkcyjny 1
33 | Wyjscie wielofunkcyjne | Q1 Define
1

Jednostka

Grupa Kod | Nazwa

Uwaga

Mozna wezesnie] przygotowad wyjécie sygnatu ostrzegajacego z uzyciem zacisku wyjécia
wielofunkecyjnego, ktore zadziata zanim zostanie uruchomiona funkcja zabezpieczenia falownika przed
przecigzeniem. Gdy czas trwania przeptywu zbyt duzego pradu osiggnie 60% dopuszczalnego czasu
{150%, 1 min.), zacznie dziata¢ wyjécie sygnatu ostrzegawczego.
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6.2.4 Utrata sygnatu zadajacego predkos<

W przypadku ustawiania predkosci roboczej z uzyciem analogowego wejscia w bloku zaciskdw,

opcji komunikacyjnych, lub klawiatury, ustawienie dotyczace utraty sygnatu sterujacego

predkosci moze zostac wykorzystane do wybrania trybu pracy falownika w sytuacjach gdy sygnat
sterujacy predkosci zostaje utracony z powedu odgczenia kabli sygnatowych.

Jednostka

Grupa

‘ Kod ‘ Nazwa Wyswietlacz LCD Ustawianie parametrow  Zakres ustawiania

Pr 12 Reakcja przemiennika na Lost Cmd Mode 1 Ruch swobodny | -
utrate sygnalu zadajaceqo
predkost
13 Czas utraty sygnatu LostCmd Time 1.0 0.1-120 5
zadajaceqo predkosc
14 Czestotliwosc robocza przy | Lost Preset F 0.00 Czestotliwosc Hz
utracie sygnatu zadajgcego poczatkowa -
predkosci czestotliwose
maksymalna
15 Poziom reakgji na utrate Al Lost Level 0 Polowa z x1
sygnatu zadajacego
predkosc
ou 31 Przekaznik wielofunkcyjny 1 | Relay 1 13 Utrata sygnatu
33 Wyjscie wiglofunkcyjne 1 Q1 Define sterujgcego

Informacje dotyczace ustawien zwiazanych z utrata sygnatu zadajacego predkosé

Kod \ Opis
Pr.12 Lost Cmd Mode | W sytuacjach w ktérych nastapita utrata sygnatdw sterujacych predkosd,
falownik moze by¢ konfigurowany do pracy w okreslonym trybie:
Ustawienie Funkcja
0 | Brak Sygnat sterujacy predkosci natychmiast staje sie
czestotlwiwoscia roboczg bez Zzadnej funkgji
zabezpieczajace).
1 | Wolny wybieg Falownik blokuje wyjscie. Silnik obraca sie
swobodnie.

2 | Zwalnianie

Silnik zwalnia, a nastepnie zatrzymuje sie zgodnie z
czasemn ustawionym w Pr07 (czas zwalniania dla
samoczynnego wytaczenia - Trip Dec Time).

3 | Utrzymywanie

Falownik oblicza srednig wartos¢ wejsciowg dla 10

wartosci sekund przed utrata sygnatu sterujacego predkosci
wejsciowe] i wykorzystuje jg jako predkos¢ referencyjna.

4 | Utrzymywanie Falownik oblicza $rednig wartos¢ wyjsciowa dla 10
wartosci sekund przed utrata sygnatu sterujgcego predkosci
wyjsciowej i wykorzystuje jg jako predkos¢ referencyjna.

dla utraty

5 | Ustalona wartos¢

Falownik dziata z czestotliwoscia ustawiong w Pr. 14
{Lost Preset F).
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Pr.15 Al Lost Level,
Pr.13 Lst Crnd Time

Skonfigurowac napiecie oraz czas decyzji dla utraty sygnalu sterujgcego w
przypadku uzywania wejscia analogowego.

Funkcja

W oparciu o wartosci ustawione w In.08 oraz In.12,
dziatanie zabezpieczajace rozpoczyna sie gdy
sygnat zostanie zredukowany do polowy wartosci
poczatkowej analogowego sygnatu wejSciowego
ustawione] za pomocy sygnatu  sterujgcego
predkosci (kod Frg grupy Operation) i jest
kontynuowane przez czas (czas decyzji dotyczacej
utraty predkosci} ustawiony w Pr. 13 (czas utraty
sygnatu sterujacego - Lost Cmd Time). Na przykiad,
ustawienie instrukgji sterujacej na 2 (V1) w kodzie
Frg w grupie Operation, oraz In.06 {polaryzacja V1 -
V1 Polarity) na 0 (unipolarna - Unipolar). Gdy
napieciowy sygnat wejsciowy spadnie do wartosci
mniejszej niz potowa wartosci ustawionej w In.08
(V1 Volt x 1), funkcja zabezpieczajgca zostaje
aktywowana.

Ustawienie
0 | Polowax1
1 | Ponizejx1

Dziatanie zabezpieczajgce rozpoczyna sie gdy
sygnat staje sie mniejszy od wartosci poczatkowej
analogowego sygnatu wejsciowego ustalonego za
pomocg sygnatu sterujacego predkosci i trwa przez
czas decyzji dla utraty predkosci, ustawiony w Pr.13
{czas utraty sygnatu sterujacego - Lost Cmd Time).
Kody In08 oraz In.12 s3 uzywane do ustawienia
standardowych wartosci.

Pr.14 Lost Preset F

W sytuacjach w ktérych nastepuje utrata sygnatéw sterujacych predkosd,
nalezy ustawic tryb pracy (Pr.12 Lost Cmd Mode — tryb utraty sygnatu
sterujacego) na 5 {Lost Preset — utrata ustalonej wartosci). Uruchamia to funkcje
sterujaca i ustala czestotliwose w taki sposch aby praca mogta by¢
kontynuowana.

Ustawi¢ Pr.15 {poziom utraty analogowego sygnatu wejsciowego) na 1 (Ponizejx 1), Pr.12 {tryb
utraty sygnatu sterujgcego) na 2 (zwalnianie), oraz Pr.13 {czas utraty sygnatu sterujgcegeo) na 5 sek.
Po tym praca przebiega nastepujaco:
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Czestotliwosé
referencyjna

Czestotliwoéc \
Q1 e 2 B
synat [T

sterujgcy uruchomienia

Uwaga

Jesli sygnat sterujacy predkosci zostanie utracony podczas korzystania z opgji komunikacyjnych lub
zintegrowanej komunikacji R5-485, to funkcja zabezpieczenia zadziata po uplynieciu czasu decyzji
Zzwigzanego z utratg sygnatu sterujgcego ustawionego w Pr.13 (Lost Cmd Time).

6.2.5 Konfiguracja rezystora dynamicznego hamowania (Dynamic
Braking - DB)

W przypadku serii S100, obwaéd rezystora hamowania jest zintegrowany wewnatrz falownika.

Ustawianie Zakres

Grupa Kod WysdwietlaczLCD . o Jednostka
parametrow ustawiania
Pr 66 |Nastawa DBWamnm %ED |10 0-30 %
wspotczynnika
rezystandji
ouU 31 Elemnent przekaznika | Relay 1 31 |Ostrzezenie |- -
wielofunkcyjnego 1 dotyczace
33 |Element wyjscia Q1 Define dynamicznego
wielofunkcyjnego 1 hamowania
(OB
Warn %ED)

Informacje dotyczace ustawien rezystora dynamicznego hamowania

Pr66 DB Warn %ED | Ustawianie kenfiguracji rezystora hamowania (%ED: Duty cycle — cykl pracy).
Konfiguracja rezystora hamowania powoduje ustawienie wspdlczynnika pracy z
jakim rezystor hamowania bedzie pracowat przez jeden cykl pracy. Maksymalny
czas dla ciagtego hamowania wynosi 15 sekund, a sygnat rezystora hamowania
nie jest wyprowadzany z falownika po uptynieciu 15 sekund. Ponizej podano
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Kod \ Opis
przyktad ustawienia rezystora hamowania:

T dec
%ED = — X 100%
0 T_acc + T_steady + T_dec + T_stop °

Czestotliwosc

; : : ; -
T_acc T_steady1 T_dec T_stop
[Przyktad 1]

T _dec
%ED = X 100%

=

M
T dec + T_steadyl + T_acc + T_steady?2 Q
=
M
(V2]

uoI119]04d

Czestotliwosc

T_deg] T _acc
T_steady 1 T_steady 2
[Przykiad 2]
*  T_acc Czas przyspieszania do ustalone] czestotliwosci
*  T_steady: Czas pracy ze stata predkoscig przy ustalonej czestotliwosci

*  T_dec:Czas zwalniania do czestotliwosci nizszej niz w przypadku pracy ze
statg predkoscig lub czas zatrzymania od czestotliwosci pracy ze staty
predkoscia

*  T_stop:Czas zatrzymania do czasu wznowienia pracy

0 Przestroga

Nie nalezy konfigurowac rezystora hamowania w taki sposob aby nastapito przekroczenie mocy
znamionowej rezystora. W przypadku przecigzenia moze on ulec przegrzaniu i spowodowa¢ pozar. W
przypadku stosowania rezystora z czujnikiem ciepla wyjscie czujnika moze by¢ uzyte dla zewnetrznego
sygnatu samoczynnego wytaczenia dla wielofunkcyjnego wejécia falownika.
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6.3 Ostrzezenie oraz samoczynne wylaczenie
spowodowane zbyt matym obcigzeniem

Grupa Kod Wyswietlacz  Ustawianie Zakres Jed-
LCD parametréw ustawiania  nostka
Pr 04 | Rodzaj obcigzenia Load Duty 0 Normalna -

silnika praca

25 | Wybdr ostrzezenia ULWarn Sel |1 Tak o1 -
przed niedodigzeniem

26 |(zas oczekiwaniana UL Warn Time | 10.0 0-600 sek.
wystapienie ostrzezenia
przed niedodigzeniem

27 | Wybdr sposobu UL Trip Sel 1 Wolny wybieg |- -
dziatania po wylgczeniu
z powodu niedocigzenia

28 | Czas oczekiwaniana ULTripTime |30.0 0-600 sek.
zadziatanie
zabezpieczenia o
niedocigzeniu

29 | Wartosc pradu dolnadla | ULLF Level 30 10-100 9%
detekcji niedocigzenia

30 | Wartosc pradu gérma ULBFLevel |30 10-100 %
dla detekgji

niedocigzenia
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Informacje dotyczace ustawien zwigzanych z samoczynnym wylaczeniem oraz
ostrzezeniem zwigzanym ze zbyt malym obcigzeniem

Kod
Pr.27 UL Trip Sel

\ Opis

Ustawia wystepowanie samoczynnych wylaczen zwiazanych ze zbyt matym
obcigzeniem. W przypadku ustawienia na 0 (brak), nie wykrywa
samoczynnego wylaczenie zwigzanego ze zbyt matym obcigzeniem. W
przypadku ustawienia na 1 (wolny wybieg}, wyjscie jest blokowane w
sytuacji samoczynnego wylaczenia spowodowanego zbyt matym
obcigzeniem. W przypadku ustawienia na 2 (zwalnianie), gdy nastapi
samoczynne wylaczenie na skutek zbyt matege cbcigzenia silnik zwalnia i
zatrzymuje sie.

Pr.25 UL Warn Sel

Ustala opcje ostrzegania dla zbyt matego obcigzenia. Nalezy ustawi¢ na 1
(tak) oraz ustawic zaciski wyjs¢ wielofunkcyjnych (wOU-31 oraz 33)na 7
(zbyt male obcigzenie). W przypadku pojawienia sie warunku zbyt malego
obciazenia na wyjsciach pojawiaja sie sygnatow ostrzegajacych.

Pr.26 UL Warn Time,
Pr28 UL Trip Time

Funkcja zabezpieczajaca dziata gdy wyzej opisany stan odpowiadajacy
poziomowi zbyt matego obcigzenia utrzymuje sie przez ustalony czas
ostrzegania lub przez czas samoczynnego wylaczenia zwigzanego z usterka.
Funkcja ta nie dziata jesli operacja oszczedzania energii jest aktywowana w
Ad-50 (E-Save Mode).

Pr.29 UL LF Level,
Pr.30 UL BF Level

+ Ustawianie trybu pracy przy duzym obciazeniu

- Nie obstuguije Pr.29.

-W Pr.30, poziom zbyt matego obcigzenia jest okreslany w oparciu o prad
znamionowy silnika.

Prad wyjsciowy

Pr30 f----

Znamionowy poslizg x 2 ‘Czestotliwos wyjsciowa

* Ustawianie pracy przy normalnym obcigzeniu

- W Pr.29, okresla sie wielkos¢ zbyt matego obciazenia w oparciu o podwojong
czestotliwos¢ robocza znamionowej predkosci poslizgu silnika (bA.12 Rated
Slip — znamionowy poslizg).

-W Pr.30, okredla sie wielko$¢ zbyt matego obcigzenia na podstawie
czetotliwosci podstawowe] ustalonej w dr.18 (Base Freq). Gérna wartosé
graniczna oraz dolna wartos¢ graniczna ustalane sy w oparciu o prad
znamionowy falownika.
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Kod \ Opis
Prad wyjsciowy
Pr.30

Pr.29).. Czestotliwosd wyjsciowa

Znamionowy poslizg x 2 Czestotliwosc podstawowa

6.3.1 Wykrywanie usterki wentylatora

Kod Nazwa Wyswietlacz Ustawmm’e Zakre? . Jednostka
LCD parametrow ustawiania

Pr 79 | Wybdr dziatania po FANTrip Mode |0 Samoczynne
bledzie wentylatora wylgczenie
chtodzacego

ou 31 | Przekaznik Relay 1 8 |Ostrzezenie -
wielofunkcyjny 1 dla

ouU 33 | Wyjsde wielofunkcyjne 1| Q1 Define wentylatora

Informacje dotyczace wykrywania usterki zwigzanej z wentylatorem

Kod \ Opis
Pr.79 FAN Trip Mode | Ustawianie trybu usterki wentylatora chlodzacego.
Ustawienie Funkcja
0 Samoczynne | Wyjscie falownika jest blokowane a samoczynne
wylaczenie wylaczenie wentylatora jest wydwietlane gdy
wykryty zostaje btad wentylatora chtodzacego.
1 Ostrzezenie Gdy 0U.33 (Q1 Define — definicja Q1) oraz OU.31

{Relayl — przekaznik 1} sg ustawione na 8 (FAN
Warning — ostrzezenie dotyczace wentylatora),
generowany jest sygnal btedu wentylatora i
dziatanie jest kontynuowane.

0U.33 Q1 Define, Gdy wartosc kodu jest ustawiona na 8 (ostrzezenie wentylatora - FAN Warning),
0OU.31 Relay1 wysytany jest sygnat btedu wentylatora i praca jest kontynuowana. Jesli jednak
temperatura wewnatrz falownika wzrosnie powyzej pewnego poziomu, to
wyjscie zostanie zablokowane z powodu zadziatania zabezpieczenia przed
przegrzaniem.
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| N

6.3.2 Diagnoza dotyczaca okresu eksploatacji komponentow

Rejestrowanie pojemnosci referencyjnej dla kontroli

Uwaga

Aby przeprowadzic¢ diagnoze kondensatordw, musi zostaé  zmierzona i zarejestrowana pojemnosé
referencyjna poprzez ustawienie Pr-61 (CAP Diag) na 1 {Ref Diag) gdy falownik jest uzywany po oraz
pierwszy. Zmierzona wartos¢ referencyjna jest zapisana w Pr-63 i jest wykiorzystywana jako wartosé
referencyjna dla diagnozy okresu eksploatacji kondensatoréw.

Aby zmierzy< pojemnos¢ referencyjng nalezy zapoznac sie z nastepujgcymi instrukcjami.

1 Na podstawie mocy znamionowej ustalic odpowiedni prad dla diagnozy kondensatorow w
Pr-60 (CAP DiagCurr).

* Prad wykeorzystywany do diagnozy kondensatorow jest pradem statym, ktary jest
doprowadzany do kondensatora w celu sprawdzenia, i definiuje sie go jako wartosé
procentowa mocy znamionowej falownika. Poniewaz wartos¢ ta jest definiowana w oparciu
o moc wyjsciowa falownika, nalezy ustawi¢ odpowiednia wartosc jesli silnik posiada mnigjszy
prad znamionowy.

2  WPr-62 (CAP Exchange Level) nalezy ustawic poziom ostrzezenia dla wymiany
kondensatoréw na poziomie pomiedzy 50.0% oraz 95.0%

3 Ustawi¢ Pr-61 (CAP Diag) na“1"(Ref Diag). Wiedy staly prad ustawiony w Pr-60 (CAP DiagCurr)
staje sie sygnatem wyjsciowym.
* Diagnoza kondensatordw jest dostepna tylko gdy falownik zostaje zatrzymany.

* Jesli Pr-61 jest ustawiony na 1 (Ref Diag), to wartos¢ wyswietlana w Pr-63 odzwierciedla 100%
mierzonej pojemnosdi.

« Jesli planujemy przeprowadza¢ diagnoze kondensatoréw z wykorzystaniem Pr-61 {(CAP Diag),
pojemnosé poczatkowa musi zostac zmierzona gdy falownik jest uzywany po raz pierwszy.
Pojemnosc zmierzona w uzywanym falowniku prowadzi do niedoktadnych wynikow kontroli
z powodu nieprawidtowe] wartosci referencyjnej pojemnesci.

4  Wylaczyc zasilanie falownika.
Wilaczy¢ falownik gdy wystapi samoczynne wylaczenie zwigzane z niskim napieciem (LVT).

6 Obejrze¢ wartos¢ wyswietlana w Pr-63 (CAP Diag Level). Gdy Pr-61 jest ustwiony na“1”(Ref
Diag), Pr-63 pokazuje % pojemnosci.

[Informacje dotyczace diagnozy gléwnych kondensatoréw]

Wyswietlacz Ustawianie . . Jednos
o Zakres ustawiania
LCD parametréw tka

CAP. DiagPerc 10.0-100.0 %

Grupa Kod Nazwa

Poziom pradu
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Wyswietlacz Ustawianie

LCD ——— Zakres ustawiania
diagnozy
pojemnosci
0 |Brak {None)

Tryb diagnozy ' Ref Diag .

o kondensatorow | CAP-Diag 0 preDiag %
Init Diag

62 Poziom wymi’any CAP Exchange 0 50,0~ 950 %

kondensatorow Level

Poziom diagnozy ) .
63 kondensatorow | CAP Diag Level |0 00~1000 %

Sprawdzanie okresu eksploatacji kondensatorow oraz inicjalizowanie wartosci
referencyjnej pojemnosci

W celu sprawdzenie okresu eksploatacji kondensatoréow oraz inicjalizacji wartosci referencyjnej
pojemnosc nalezy zapoznac sie z instrukgjami podanymi ponizej.

Uwaga

Aby przeprowadzi¢ diagnoze kondensatordw, musi zostac zmierzona i zarejestrowana pojemnosé
referencyjna poprzez ustawienie Pr-61 (CAP Diag) na 1 {Ref Diag) gdy falownik jest uzywany po raz
pierwszy. Zmierzona wartosé referencyjna jest rejestrowana w PRT-63, i jest wykorzystywana jako
wartosé referencyjna dla diagnozy okresu eksploatacji kondensatoréw.

1 W przypadku falownika ktorego czas pracy osiggnat lacznie czas przewidziany dla wymiany
kondensatorow, nalezy ustawic Pr-61 (CAP Diag) na 2 {Pre Diag).

2 Sprawdzic wartosc wyswietlang w Pr-63 (CAP Diag Level). Jesli wartos¢ wyswietlana w Pr-63
jest mniejsza od wartosci ustawionej w Pr-62 (CAP. Level 1), to wystapi ostrzezenie dotyczace
wymiany kondensatorow (CAP Exchange).

3  Podczas trwania ostrzezenia dotyczacego wymiany kondensatoréw nalezy potwierdzic ze
pierwszy bit w Pr-89 {Inverter State) jest ustawiony.

4  Ustawic Pr-62 na 0.0%. Zostanie wygenerowane ostrzezenie dotyczace wymiany
kondensatoréw (CAP Exchange).

5  Ustawic Pr-61 na 3 (CAP. Init) i upewnic sie ze wartos¢ wyswietlana w Pr-63 zmienita siena
0.0%.
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Diagnoza okresu eksploatacji dla wentylatorow

Wprowadzi¢ kod Pr-87 (poziom ostrzegania o wymianie wentylatorow) w (96). Po osiaggnieciu
wybrane] wartosci wykorzystania (%) (z 50,000 godzin}, na wielofunkcyjnym wyjsciu lub
klawiaturze pojawi sie komunikat ostrzegawczy dotyczacy wymiany wentylatorow.

Poziom catkowitego zuzycia wentylatora (%) wystepuje w Pr-86. W przypadku wymiany
wentylatorow uzytkownik moze przeprowadzic inicjalizacje te] tacznej wartosci na 0 ustawiajac
CNF-75 (inicjalizacja tacznego czasu dla wentylatorow chtodzacych) na 1.

Grupa Kod Nazwa WySwietlacz Ustawmm’e Zakre? . |Jednostka
LCD parametrow ustawiania
taczna wartosc
86 | procentowa wykorzystania Ezlr\iﬁme 0.0 0.0-6553.5 %
pr wentylatora
Poziom ostrzegania o FAN
87 M Ostrzegania® ey hange 900 00-1000 | %
wymianie wentylatordw level
CNE* |75 Imqallzaqa‘czau pracy FANTime Rst 0 [Nie ) i ——
wentylatoréw chlodzacych 1 |Tak 8 3
31 I;rzekazmkmelofunkcyjny Relay 1 i §§
T : Wymiana ® =
ou 3 Przekaznik wielofunkcyjny Relay 2 38 wentylatoréw g
2
33 | Wyjscie wielofunkeyjne 1 | Q1 Define

*Dostepne tylko w klawiaturze z wyswietlaczem ciekfokrystalicznym.

6.3.3 Samoczynne wylaczenie zwigzane z niskim napieciem

Gdy nastapi utrata zasilania wejsciowego | napiecie wewnetrznego fgcza pradu statego spadnie ponizej
pewnego poziomu, to falownik wytacza sygnat wyjsciowy i nastepuje samoczynne wylaczenie
spowodowane niskim napieciem.

Grupa Kod Wyswietlacz Ustawiani'e Zakre.f.‘ . Jednostka
LCD parametrow ustawiania
Pr 81 | Czasopdinienia LVT Delay 00 0-60 sek.
zadziatania btedu zbyt
niskiego napiecia
ouU 31 Przekaznik Relay 1 11 | Niskie -
wielofunkcyjny 1 napiecie
33 | Wyjscie wielofunkcyjne | Q1 Define
1

LSis | 5




Nauka funkcji zabezpieczajacych

Informacje dotyczace ustawiania samoczynnego wylaczenia spowodowanego niskim
napieciem

Ked \ Opis

Pr81LVT Delay Jesli wartos¢ kodu jest ustawiona na 11 (niskie napiecie), to gdy wystapi stan
samoczynnego wylgczenia spowodowany niskim napigciem falownik najpierw
wylacza sygnat wyjsciowy, a nastepnie po uptynieciu czasu decyzji o
samoczynnym wyltaczeniu spowodowanym niskim napieciem nastepuje
samoczynne wylaczenie spowodowane usterka. Sygnat ostrzegajacy dla
samoczynnego wylaczenia dla usterki zwiazanej z niskim napieciem moze
zostad zapewniony z uzyciem wielofunkcyjnego wyjscia lub przekaznika.
Jednak czas opoznienia dla samoczynnego wylaczenia w zwigzku z niskim
napieciem (LVT Delay time) nie ma zastosowania do sygnalow ostrzegajacych.

6.3.4 Blokada pracy za pomoca wejscia cyfrowego

Gdy wielofunkcyjny zacisk wejsciowy jest ustawiony jako zacisk sygnatu blokady pracy i sygnat
taki jest doprowadzony do wspomnianego zacisku, to praca zostaje zatrzymana.

Ustawianie Zakres

Grupa Kod Nazwa WyswietlaczLCD . o Jednostka
parametrow ustawiania

In 65-71 Definiowanie Px Define(Px:P1- |5 BX - -
funkgji wejsciaPx | P7)

Informacje dotyczace ustawiania blokady pracy

Kod \ Opis

In.65-71 Px Define Gdy dziatanie wejsciowego zacisku wejsciowego jest ustawione na 5 (BX} i
bedzie wtaczone podczas pracy, to falownik blokuje sygnat wyjsciowy i na
klawiaturze z wyswietlaczem cieklokrystalicznym wyswietlany jest napis, BX".
Gdy na ekranie klawiatury wyswietlany jest napis “BX’, to mozliwa jest kontrola
dotyczacych pracy falownika informacji, tacznie z czestotliwoscig pracy oraz
pradem w czasie gdy moze by¢ monitorowany sygnat BX. Falownik wznawia
prace gdy zacisk BX zostaje wylgczony i doprowadzany jest sygnat sterujacy
pracy.

6.3.5 Reset stanu samoczynnego wylaczenia (bledu)

W celu skasowania stanu samoczynnego wylaczenia nalezy ponownie uruchomic falownik za
pomoca klawiatury lub zacisku wejscia analogowego.
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Ustawianie Zakres

parametréw ustawiania

In 65-71 Definiowanie Px Define(Px:P1- |3 RST - -
funkcji wejscia Px | P7)

Jednostka

Grupa Kod Nazwa Wyswietlacz LCD

Informacje dotyczace ustawiania kasowania stanu samoczynnego wylaczenia

In.65-71 Px Define Nacisnag¢ klawisz zatrzymania/kasowania [Stop/Reset] na klawiaturze, lub uzy¢
zacisku wejscia wielofunkcyjnego w celu ponownego uruchomienia falownika.
Ustawic zacisk wejécia wielofunkcyjnego na 3 (RST) i wlaczy¢ zacisk w celu
skasowania stanu samoczynnego wytaczenia.

6.3.6 Samodiagnostyka falownika

Sprawdzi¢ diagnoze czesci sktadowych lub urzadzen falownika w celu sprawdzenia czy wymagaja

Mo
one wymiany. 8 o
-+ —
c
Wyéwietlacz  Ustawianie D =
Grupa Kod |Nazwa y ., Zakres ustawiania wo
LCD parametrow S5

Bit |00-10

00 |-

Ostrzezenie —
Ostrzezenie

dotyczace
PRT 89 |wymiany Inverter State HH 01 |dotyczace ) Bit
. kondensatorow
kondensatordw, Ostrzezen;
wentylatorow strzezenie

10 |dotyczace
wentylatora

6.3.7 Tryb pracy w przypadku samoczynnego wylaczenia zwigzanego
z opcjonalng kartg

Samoczynne wyltaczenia zwiazane z opcjonalnymi kartami moga wystapic¢ gdy z falownikiem
uzywana jest opcjonalna karta. Ustawi¢ tryb pracy dla falownika w przypadku wystapienia bledu
komunikacji pomiedzy opcjonling karta oraz korpusem falownika, lub gdy opcjonalna karta zostaje
odtgczona podczas pracy.

Ustawianie Zakres

. e Jednostka
parametrow ustawiania

Grupa Kod | Nazwa WyswietlaczLCD

Pr Tryb pracy w przypadku | OptTrip Mode




Nauka funkcji zabezpieczajacych

Grupa Kod | Nazwa WyswietlaczLCD Ustawmm'e Zakre.f.; . Jednostka
parametrow ustawiania
samoczynnego 1 |Wolny
wylaczenia zwiazanego z wybieg
opcjonalng kartg 2 | Zwalnianie

Informacje dotyczace ustawien dla trybu pracy opcji samoczynnego wylaczenia

Kod \ Opis
Pr80OptTrip Mode || Ustawienie Funkcja
0 Brak Brak dziatania
Wyijscie falownika jest blokowane, a na klawiaturze
1 Wolny wybieg | wskazywana  jest informacja dotyczaca
samoczynnego wylaczenia zwigzanego z usterka.
Silnik zwalnia do wartosci ustawione] w Pr07 (Czas
2 Zwalnianie zwalniania dla samoczynnego wytaczenia - Trip Dec
Time).

6.3.8 Wykrywanie braku silnika

Jesli sygnat sterujacy pracy jest aktywny gdy silnik jest odtaczany od zacisku wyjsciowego
falownika, to pojawi sie napis “no motor trip” (samoczynne wylgczenie zwiazane z brakiem silnika),
a system wykona operacje zwigzana z zabezpieczeniem.

Ustawianie Zakres

Grupa Kod Wyswietlacz LCD . o Jednostka
parametrow ustawiania

Pr 31 | Wybor zabezpieczenia  |No MotorTrip |0 Brak - -
przed brakiem
obhcigzenia

32 | Poziom pradudla No Motor Level |5 1-100 %
zabezpieczenia przed
brakiem obciazenia

33 |Czasliczonydla No Motor Time |3.0 0.1-10 3
zabezpiecznia przed
brakiem obciazenia
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Informacje dotyczace ustawien zwigzanych z samoczynnym wylaczeniem dla braku
silnika

Pr.32 No Motor Level, | Jesli wartos¢ pradu wyjsciowego [oparta na pradzie znamionowym (bA.13)] jest

Pr33 No Motor Time | nizsza od wartosci ustawionej w Pr.32 {poziom braku silnika), i stan ten trwa
przez czas ustawiony w Pr.33 (czas dla braku silnika), to wystapi samoczynne
wylaczenie zwigzane z brakiem silnika.

O Przestroga

Jesli bA.O7 (wzorzec V/F - V/F Pattern) jest ustawiony na 1 (prostokat), to nalezy nastawi¢ Pr.32 (poziom
braku silnikA)} na wartos¢ mniejsza od fabrycznych wartosci domysinych. W przeciwnym wypadku
wystapi samoczynne wylaczenie zwigzane z brakiem silnika, spowodowane brakiem pradu
wyjsciowego, gdy nie zostanie ustawione dziatanie dla samoczynnego wylaczenia dla braku silnika.

6.3.9 Samoczynne wylaczenie spowodowane niskim napieciem 2

W praypadku ustawienia kodu Pr-82{Wybdr LV2 - LV2 Selection) na Tak (1), powiadomienie o
samoczynnym wylaczeniu zostanie wyswietlone gdy wystapi samoczynne wylaczenie zwigzane z
niskim napieciem. W tym przypadku, nawet jesli napiecie kondensatora facza stalopradowego
bedzie wyzsze od poziomu wyzwalania samoczynnego wylgczenie, samoczynne wyzwalanie LV2
nie bedzie kasowane. W celu skasowania samoczynnego wylaczenia nalezy przerprowadzic
kasowanie falownika. Historia samoczynnych wylaczen nie bedzie zapamigtywana.

Grupa  Kod Wywietlacz LD ocowianie Zakres ustawiania 22ANOstk
parametréw a
Wybdr
Pr 82 zabezplfe c;ema LV2 Enable Tak (1) 0/1 -
przed niskim
napiecim 2
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6.4 Lista bledow/ostrzezen

Ponizej wymieniono liste typdw usterek i ostrzezen ktdre moga wystapic podczas stosowania
falownika 5100.

Kategoria

Wyswietlacz

Informacje

Powazna
usterka

Typ
blokowania

cieklokrystaliczny

Over Current1 Samoczynne wylaczenie spowodowane zbyt
duzym pradem

Over Voltage Samoczynne wylaczenie spowodowane zbyt
duzym napieciem

External Trip Samoczynne wylaczenie spowodowane
sygnatem zewnetrznym

NTC Open Samoczynne wylaczenie spowodowane
usterka czujnika temperatury

Over Current2 Samoczynne wylaczenie spowodowane
pradem zwarciowyrm ARM

Option Trip-x* Samoczynne wylaczenie spowodowane
usterkg opcjonalna®

Over Heat Samoczynne wylaczenie spowodowane
przegrzaniem

Out Phase Open Samoczynne wylaczenie spowodowane
otwarta faza na wyjsciu

In Phase Open Samoczynne wylaczenie spowodowane
otwartg faza na wejsciu

Inverter OLT Samoczynne wylaczenie spowodowane
przegrzaniem falownika

Ground Trip Samoczynne wylaczenie spowodowane
zwarciem doziemnym

FanTrip Samoczynne wylaczenie spowodowane
usterky wentylatora

E-Thermal Samoczynne wylaczenie spowodowane
przegrzaniem silnika

Pre-PID Fail Usterka pracy przed regulatorem PID

IO Board Trip Samoczynne wylaczenie spowodowane
podtaczeniem plytki wejsciowo-wyjsciowe]

Ext-Brake Samoczynne wylaczenie spowodowane
zewnetrznym hamulcem

No Motor Trip Samoczynne wylaczenie spowodowane
brakiem silnika

Low Voltage 2 Samoczynne wylaczenie spowodowane
wystapieniem niskiego napiecia podczas pracy

ParaWrite Trip** Samoczynne wylaczenie spowodowane

usterka zwiazang z zapisem parametrow
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Kategoria

Wyswietlacz

Informacje

cieklokrystaliczny

Typ poziomu | Low Voltage Samoczynne wylaczenie spowodowane niskim
napieciem
BX Samoczynne wylaczenie spowodowane
awaryjnym zatrzymaniem
Lost Command Samoczynne wylaczenie spowodowane utrat
sygnatu sterujacego
Safety A(B) Err Samoczynne wylaczenie spowodowane
stykiem bezpieczeristwa A({B)
Uszkodzenie | EEP Err Blad pamieci zewnetrznej
sprzetowe ADC Off Set Btad analogowego sygnatu wejsciowego
Watch Dog-1 Samoczynne wylaczenie zwigzane z ukladem
Watch Dog-2 elektronicznym / programem
zabezpieczajacym jednostke centralng
Mniej wazna usterka Over Load Samoczynne wylaczenie spowodowane
przecigzeniem silnika
Under Load Samoczynne wylaczenie spowodowane zbyt
matym obciazeniem silnika mno
Ostrzezenie Lost Command Ostrzezenie samoczynnego wylaczenia E_nla'_ '_9:
Zwigzanego z utrata sygnatu sterujacego c g
Over Load Ostrzezenie zwigzane z przecigzeniem a g
Under Load Ostrzezenie zwiazane ze zbyt matym S
obcigzeniem
Inverter OLT Ostrzezenie zwigzane z przecigzeniem
falownika
Fan Warning Ostrzezenie zwigzane z praca wentylatora
DB Warn %ED Ostrzezenie zwiazane ze skutecznoscia
hamowania rezystora hamujacego
Retry Tr Tune Btad regulacji statej czasowej wimnika
CAP Exchange Ostrzezenie zwigzane z wymiang kondensatora
FAN Exchange Ostrzezenie zwigzane z wymiang wentylatora

* Ma zastosowanie tylko gdy wykorzystywana jest opcjonalna karta.
** Wyswietlane tylko na klawiaturze z wyswietlaczem cieldokrystalicznym.
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7 Komunikacja RS-485

W miniejszym rozdziale wchodzacym w skiad instrukcji uzytkownika objasniono jak nalezy
kontrolowac falownik za pomoca programowalnege sterownika logicznego lub komputera na
duze odlegtosci stosujac funkcje komunikacji RS-485. Aby uzy¢ funkgji komunikacji RS-485, nalezy
podtaczyc kable komunikcyjne oraz ustalic parametry koemunikacji w falowniku. W celu
skonfigurowania oraz uzycia funkgji RS-485 nalezy zapoznac sie z protokotami oraz parametrami
Zwiazanymi z kemunikacja.

7.1 Standardy komunikacgji

Zgodnie ze standardami komunikacyjnymi RS-485, produkty S100 wymieniaja dane ze
sterownikiem programowalnym oraz komputerem. Standardy komunikacji RS-485 obstuguja
system tacza wielopunktowego (Multi-drop Link System) i oferuja interfejs, ktory jest bardzo
odporny na zakiocenia. Prosimy zapoznac sie z ponizsza tabelka w ktdrej podano szczegotowe
informacje dotyczace standarddw komunikacyjnych.

Element \ Standard

Metoda komunikacji / Typ | RS-485/Typ magistrali, system tgcza wielopunktowego

transmisji

Nazwa typu falownika 5100

llod¢ podiaczonych Nie wiecej niz 16 falownikdw /Nie wiecej niz 1,200m (zalecana odlegtosé: w
falownikow / Odleglosé | granicach 700m)

transmisji

Zalecany rozmiar kabla | g 75pam?, (18AWG), kabel ze skretka ekranowana

Typ instalacji Dedykowane zaciski (5+/5-/5G) na bloku zaciskéw sterujacych

Zasilanie Zasilanie przez falownik — izolowane zrédio zasilania z wewnetrznego

obwodu falownika
Szybkos¢ komunikacji 1,200/2,400/9,600/19,200/38,400/57 600/115,200 bitéw na sekunde

Procedura sterowania System komunikacji asynchronicznej
System komunikacji System potdupleksowy

System znakow Medbus-RTU: Binarny / Magistrala LS: ASCII
Dlugoi¢ bitu stopu 1-bit/2-bity

Kontrola btedéwramki | 2 bajty

Kontrola parzystosci Brak/Parzyste/Nieparzyste

252 l LS7S




Tabela funkgji

7.2 Konfiguracja systemu komunikacji

W systemie komunikacji RS-485, urzadzeniem nadrzednym jest programowalny sterownik
logiczny lub komputer, a falownik jest urzadzeniem podrzednym. W przypadku uzywania
komputera jako urzadzenia nadrzednego, nalezy potaczyc konwerter RS-232 z komputerem, tak
aby komputer mogt komunikowac sie z falownikiem za posrednictwem konwertera RS-232/RS-
485. Specyfikacje oraz parametry konwerteréw moga byc rozne w zaleznosci od producenta,
jednak podstawowe funkcje sa identyczne. Prosimy zapoznac sie z przygotowana przez
producenta instrukcja uzytkownika, w ktérej podano szczegdtowe informacje dotyczace funkgii
oraz specyfikacji.

Podtaczy¢ przewody oraz skonfigurowac parametry komunikacji w falowniku, zgodnie z ponizszg
ilustracja dotyczaca konfiguracji systemu komunikacii.

Konwerter |
RS-232/485 Falownik Falownik Falownik
nrl nr2 nrn

Komputer Ll ‘l

7.2.1 Podlaczenie linii telekomunikacyjne;j

Nalezy sie upewnic, ze falownik jest catkowicie wytgczony, a nastepnie podiaczy¢ linie
komunikacyjna RS-485 do zaciskow S+/5-/5G terminals bloku zaciskéw. Maksymalna liczba
falownikow ktdra mozna podtaczyc wynosi 16.W przypadku linii komunikacyjnych nalezy uzy¢
kabli ze skretka ekranowana {(shielded twisted pair - STP}.

Maksymalna dtugosc linii kemunikacyjnej wynasi 1,200 metréw, ale aby zapewnic stabilna
komunikacje zaleca sie uzycie nie wiecej niz 700 metrow. W przypadku korzystania z linii
komunikacyjnej dtuzszej niz 1,200 metrdw lub w przypadku uzywania duzej liczby urzadzen
prosimy uzywac wzmacniaka w celu poprawienia szybkosci komunikacji. Wzmacniak jest
rozwigzaniem efektywnym jesli bezproblemowa komunikacja nie jest mozliwa z powodu
zaktocen.

O Przestroga

W przypadku podtaczania linii komunikacyjnej nalezy sie upewnic, ze zaciski SG na programowalnym
sterowniku logicznym s3 podiaczone. Zaciski SG zapobiegajg bledom komunikacyjnym z powodu
zaklocen o charakterze elektronicznym.
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7.2.2 Ustawianie parametréw komunikacji

Przed rozpoczeciem ustawiania zwigzanego z konfigurowaniem komunikacji nalezy sie upwenic,
Ze linie komunikacyjne sa prawidlowo podiaczone. Nalezy wlaczyc falownik i ustawic parametry
komunikacji.

Wyswietlacz  Ustawianie Zakres

Grupa  Kod LCD parametrow ustawiania dednostia
M 01 Whudowany Int4855StID |1 1-250 -
identyfikator
komunikacyjny
falownika
02 Whbudowany protokdt | Int485 Proto |0 | ModBus RTU (0,2 -
komunikacji
03 Whbudowana predkos¢ | Int485 BaudR |3 | 9600 bitow  |0-7 -
komunikacji na sek.
04 Ustawienie Int485 Mode |0 | D8/PN/S1 0-3 -
whbudowanej ramki
komunikacyjnej
05 Opodznienie nadawania | Resp Delay |5 0-1000 ms
po odbiorze

Informacje dotyczace ustawiania parametréw komunikacji

Kod Opis
CM.01 Int485 St ID Ustawic identyfikator stacji falownika pomiedzy 1i 250.
CM.02 Int485 Proto Whybra¢ jeden z dwdch wbudowanych protokotéw: Modbus-RTU lub LS INV
485.
Nastawiona wartos¢ Funkcja
0 Modbus-RTU Protokot kompatybilny z Modbus-RTU
2 LS INV 485 Dedykowany protokét dla falownika LS
CM.03 Int485 BaudR | Nastawi¢ predkosci komunikacji na wartos¢ nie wieksza niz 115,200 bitow na
sekunde.,
Nastawiona wartos¢ Funkcja
0 1,200 bitdw na sek.
1 2,400 bitdw na sek.
2 4,800 bitéw na sek.
3 9,600 bitdw na sek.
4 19,200 bitdw na sek.
5 38,400 bitdw na sek.
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Kod

\ Opis
6 56 kilobitdw na sek.
7 115 kilobitoéw na sek.

CM.04 Int485 Mode

Nalezy przeprowadzi¢ konfiguracje komunikagji. Ustali¢ dtugosc danych,
metode kontroli parzystosd, oraz ilos¢ bitdw stopu.

Nastawiona warto$¢ | Funkcja

0 D8/PN/S1 8-bitow danych / brak kontroli parzystosci / 1 bit
stopu

1 D8/PN/S2 8-bitow danych / brak kontroli parzystosci / 2 bity
stopu

2 D8/PE/S1 8-bitéw danych / parzystosé / 1 bit stopu

3 D8/PO/S1 8-bitéw danych / nieparzystosé / 1 bit stopu

CM.05 Resp Delay

Ustali¢ czas odpowiedzi dla urzadzenia podrzednego (falownika) reagujacego
na zadanie od urzadzenia nadrzednego. Czas odpowiedzi jest wykorzystywany
w systemie, w ktorym odpowiedz urzadzenia podrzednego jest zbyt szybkaiz
tego powodu urzadzenie nadrzedne nie moze go przetworzy¢. Nalezy ustawic
ten kod na odpowiednig warto$é¢ w celu zapewnienia bezproblemowej
komunikacji pomiedzy urzadzeniem nadrzednym i podrzednym.

Zadanie Zadanie
Urzadzenie
nadrzedne e
: A : A
v : v

Urzadzenie « « e
podrzedne K K
\Odpowiedi v)dpowiedi

Opodznienie odpowiedzi CM.5  Opdznienie odpowiedzi CM.5

7.2.3 Ustawianie sygnatu sterujacego oraz czestotliwosci pracy

Aby wybra¢ whudowany uklad koemunikacji RS485 jako zrodto sygnatu sterujacego, nalezy
ustawi¢ kod Frq na 6 (Int485) na klawiaturze (podstawowa klawiatura z wyswietlaczem 7-
segmentowym). Na klawiaturze z wyswietlaczem ciektokrystalicznym nalezy nastawic¢ kod DRV na
3 (Int485}. Nastepnie nalezy ustawi¢ parametry wspdlne dla sygnatu sterujacego oraz
czestotliwosci pracy za pomoca tlacza komunikacyjnego.
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Grupa| Kod Wyswietlacz Ustawiani'e Zakre? . Jednostka
etrow ustawiania
Pr 12 |Tryb pracy przy utracie | Lost Cmd 1 |Praca 0-5 -
sygnatu sterujgcego Mode swobodna
predkosci
13 | Czas na okredlenie utraty | Lost Cmd Time | 1.0 0.1-120 5
sygnatu sterujgcego
predkosci
14 | Czestotliwosé pracy przy | Lost PresetF - [ 0.00 Czestotliwos¢ |Hz
utracie sygnatu poczgtkowa -
sterujacego predkosci Czestotliwose
maksymalna
ou |31 Przekaznik Relay 1 13 |Utrata 0-35 -
wielofunkcyjny 1 sygnatu
33 | Wyjscie wielofunkcyjne | Q1 Define sterujacego
1

Zakres
ustawiania

Ustawianie

parametrow Jednostka

Wyswietlacz

LCD

Praca DRV | Zrodto sygnatu Cmd Source* |3 |Int485 0-4 -
(Operation) sterujgcego
Frg Metoda ustalania | Freq Ref Src 6 |Int485 0-12 -
czestotliwosci

* Wyswietlane w DRV-06 na klawiaturze z wyswietlaczem cieklokrystalicznym.

7.2.4 Dzialanie zabezpieczajgce w przypadku utraty sygnatu
sterujacego

Nalezy skonfigurowac normy decyzyjne zwigzane z utrata sygnatu sterujgcego oraz dziatania
zabezpieczajace uruchamiane gdy problem z komunikacjg trwa przez okreslony czas.

Informacje dotyczace ustawiendla dziatan zabezpieczajacych zwigzanych z utrata sygnalu
sterujacego

Pr.12 Lost Cmd Mode,

Nalezy wybrac dziatanie uruchamiane w przypadku wystapienia bledu komunikadjii jego

Pr13 Lost Cmd Time trwania przez czas przekraczajgcy czas ustawiony wPr. 13.
Nastawiona wartosc Funkgcja
0 ‘ Brak Sygnat  sterujacy predkosci  natychmiast  staje  sie
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Kod

czestotliwoscia pracy bez zadnej funkcji zabezpieczajacej.

Swobodna praca

Falownik blokuje wyjscie. Silnik pracuje w trybie swobodnym.

Zwalnianie

Silnik zwalnia, a nastepnie zatrzymuje sie w czasie ustalonym
w Pr.07 (czas zwalniania dla samoczynnego wylaczenia).

Utrzymanie wartosd
wejsciowej

Falownik oblicza srednig wartos¢ sygnalu wejéciowego dla 10
sekund przed utrata sygnalu sterujgcego predkosci i
wykorzystuje ja jako wartos¢ referencyjna predkosci.

Utrzymanie wartosd
wyjsciowej

Falownik oblicza srednig wartosé sygnaltu wyjéciowego dla 10
sekund przed utrata sygnalu sterujgcego predkosci i
wykorzystuje ja jako wartos¢ referencyjna predkosci.

Utrata wstepnie

ustalonej wartosci

Falownik dziata z czestotliwoscig ustalong w Pr. 14
(czestotliwosC dla utraty wstepnie ustalonej wartosci).

7.2.5 Ustawianie wirtualnego wejscia wielofunkcyjnego

Wejscie wielofunkcyjne moze by¢ kontrolowane z uzyciem adresu komunikacyjnego (0h0385).
Nalezy ustawi¢ kody CM.70-77 na funkgje ktére majg dziatac, a nastepnie ustawic BIT
odpowiadajacy danej funkgjina 1 w 0h0322 w celu jej uruchomienia. Wirtualna multifunkcja
dziata niezaleznie od analogowych wejs¢ wielofunkcyjnych In.65-71 i nie moze by¢ ustawiana bez
potrzeby. Wirtualne wejscie wielofunkcyjne moze by¢ monitorowane za pomoca CM.86 (stan
wirtualnego wejscia cyfrowego - Virt DI Status). Przed skonfigurowaniem wirtualnych wejsc¢
wielofunkcyjnych nalezy ustawic kod napedu DRV zgodnie ze zrodtem sygnatu sterujacego.

Wyswietlacz Ustawianie Zakres
Grupa  Kod LCD etrow ustawiania dednostia n‘,'é"‘
M 70-77 | Koemunikacyjne Virtual DI x 0 |Brak 0-49 - TS
o . > o0
wejscie wielofunkcyjne | (x: 1-8) =+
: 3
86 Monitorowanie Virt Dl Status |- - - -
komunikacyjnego
wejscia
wielofunkcyjnego

Przykiad: Wysylajac sygnat sterujacy Fx poprzez kontrolowanie wirtualnego wejscia
wielofunkcyjnego w obszarze wspélnym za posrednictwem Int485, nalezy ustawic CM.70 na FXi
ustawic¢ adres 0h0322 na 0h0001.
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Uwaga

Ponizej podano wartosci oraz funkcje ktére majg zastosowanie do adresu 0h0322:.

Nastawiona wartos¢  Funkcja

0h0001 Praca w przéd (Fx)
0h0003 Praca w tyt (Rx)
0h0000 Stop

7.2.6 Zapisywanie parametrow z uzyciem komunikacji

Jesli uzytkownik wylgczy falownik po ustaleniu parametréw obszaru wspélnego lub parametréw
klawiatury z uzyciem kemunikacji, to po uruchomieniu falownika zmiany beda utracone, a
wartosci zmienione za posrednictwem kemunikacji powréca do poprzednio ustawionych
wartosci przy wiaczaniu falownika.

Ustawi¢ CNF-48 na 1 (Tak} aby umezliwoed zapamietanie wszystkich zmian przeprowadzonych z
uzyciem komunikiacji, tak aby falownik zachowat istniejace wartosci nawet po wylaczeniu
zasilania.

Ustawienie adresu OhQ3EQ na 0 a nastepnie ustawienie go na 1 z uzyciem komunikacji pozwala na
zapamietanie istniejacych ustawien parametrow. Pomimo tego, ustawienie adresu 0hO3ECna1a
nastepnie ustawienie go na 0 nie powosuje tego samego. Parametry zdefiniowane z uzyciem
komunikiacji moga zostac zapisane tylko za pomoca klawiatury z wyswietlaczem
ciektokrystalicznym.

Wyswietlacz  Ustawianie Zakres

Grupa) Kol Nazwa LCD parametréw ustawiania Jednostia
CNF* |48 | Zapamietanie Parameter 0 Nie 0-1 -
parametréw Save 1 Tak

* Dostepne tylko na klawiaturze z wyswietlaczem ciektokrystalicznym.

7.2.7 Kompletna mapa pamieci dla komunikacji

Obszar komunikacji \ Mapa pamieci Szczegélowe informacje
Wspdlny kompatibilny obszar 0Oh0000- Obszar kompatyblny z iS5,iP5A, iV5, iG5A
komunikgji OhOOFF
Obszar typu rejestracji parametréw | 0h0100- Obszary zarejestrowane w CM.31-38 oraz
OhO1FF CM.51-58
0h0200- Obszar zarejestrowany dla Grupy Uzytkownika
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Obszar komunikacji \ Mapa pamieci  Szczegdlowe informacje
Oh023F
0h0240- Obszar zarejestrowany dla Grupy Makro
Oh027F
0h0280- Zarezerwowane
OhO2FF
Obszar wspdlny komunikacji 100 0h0300- Obszar monitorowania falownika
0h037F
0h0380- Obszar sterowania falownika
Oh03DF
OhQ3E0- Obszar sterowania poamiecia falownika
OhO3FF
Oh0400- Zarezerwowane
OhOFFF
0h1100 Grupa dr
0h1200 Grupa bA
0h1300 Grupa Ad
0h1400 GrupaCn
0h1500 Grupaln
0h1600 Grupa OU
0h1700 Grupa CM
0h1800 Grupa AP
Oh1B0Q Grupa Pr
Oh1C00 Grupa M2

7.2.8 Grupa parametrow dla transmisji danych

Poprzez zdefiniowanie grupy parametrow dla transmisji danych, adres komunikacyjny
zarejestrowany w grupie funkcji komunikacji (CM} moze by¢ uzyti do komunikacji. Grupa
parametrow dla transmisji danych moze by¢ zdefiniowana w celu transmisji wielu parametrow
jednoczesnie, do jednej ramki komunikacyjnej.

Grupa
M

Wyswietlacz

-
Q)
S
()

uonduny

Ustawianie Zakres

Kod Nazwa ; e Jednostka
etrow ustawiania
31-38 | Wyjsciowy adres Para Status-x |- - 0000-FFFF | Hex
komunikacyjny x
51-58 | Wejsciowy adres Para Control-x |- - 0000-FFFF | Hex

komunikacyjny x
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Aktualnie zarejestrowany parametr grupy CM

Adres Parametr ‘ Zawartos¢ przyporzadkowana poprzez bit

Parametr stanu-1- | Wartos¢ kodu komunikacji parametru zarejestrowana w
LAt UL Parametr stanu-8 CM.31-38 (tylko do odczytu)

Parametr

sterowania-1- Wartos¢ kodu komunikacji parametru zarejestrowana w
ARl Parametr CM.51-58 (dostep do zapisu/odczytu)

sterowania-8

Uwaga

Podczas rejestrowania parametrow sterowania, nalezy zarejestrowac parametry predkosci pracy
{0h0005, 0h0380, 0h0381) oraz sygnatu sterujacego pracy (0h0006, 0h0382) na koncu ramki sterowania
parametréw. Na przyktad, gdy ramka sterowania parametréw ma 5 elementdw kontroli parametrow
(Para Control - x), nalezy zarejestrowac predkosc pracy w Para Control-4 oraz sygnat sterujacy pracy w
Para Control-5.

7.3 Protokét komunikacji

Whbudowana komunikacja RS-485 obstuguje protokoty LSINV 485 oraz Modbus-RTU.

7.3.1 Protokot LS INV 485
Zadanie

Zapytanie Identyfikator  Instrukeja Koniec

stacji transmisji
1 bajt 2 bajty 1 bajt n bajtow 2 bajty 1 bajt

Normalna odpowiedz

Potwierdzenie Identyfikator | Instrukcja Koniec

stacji transmisji
1 bajt 2 bajty 1 bajt n x 4 bajty 2 bajty 1 bajt
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Odpowiedz dotyczaca bledu

Potwierdzenie Identyfikator  Instrukcja Kod bledu Suma Koniec

negatywne stacji transmisji
1 bajt 2 bajty 1 bajt 2 bajty 2 bajty 1 bajt

«  Zadanie rozpoczyna sie zapytaniem (ENQ) i koriczy koricem transmisji (EOT).

*  Normalna adpowiedz rozpoczyna sie potwierdzeniem {NAK) i konczy korncem transmisji
(EQT).

*  Odpowiedz dotyczaca btedu rozpoczyna sie potwierdzeniem negatywnym i konczy koncem
transmisji.

*  Identyfikator stacji {ID} wskazuje numer falownika i jest wyswietlany jako dwubajtowy
tancuch w kodzie ASCll-szesnastkowym (ASCII-HEX) wykorzystujacy znaki 0-9i A-F.

* Instrukgja (CMD): Wykorzystuje znaki z gérnego rejestru klawiatury (zwraca bfad IF w
przypadku natrafienia na znaki z dolnego rejestru klawiatury) — prosimy zapoznac sie z
ponizsza tabela.

Znak Kod ASCll-szesnastkowy ‘ Instrukeja

‘R’ 52h Odczytaj

W 57h Zapisz

X' 58h Zadaj rejestracji monitora

Y, 59h Wykonaj rejestracje monitora

*  Dane: Kod ASCll-szesnastkowy (na przyklad, gdy wartesc danych wynosi 3000: 3000
—'0"B"B"8'h — 30h 42h 42h 38h)

o Kod btedu: ASCIl-szesnastkowy
*  Rozmiar bufora transmisji/odbioru: Transmisja=39 bajtow, Odbior=44 bajty

»  Bufor rejestracji monitora: 8 Stow

o

S
e Suma: Sprawdza bledy komunikacji za pomoca sumy (SUM). )
SUM = suma wartosci mtodszych 8 bitow dla identyfikatora stacji {station ID), instrukcji (CMD)
oraz danych {Data), {Station ID+CMD+Data) w kodzie ASCll-szesnastkowym.
Na przykiad, instrukcja przeczytania 1 adresu z adresu 3000:
SUM=0+"T+R+3+0+0+0+'1"= 30b+31h+52h+33h+30h+30h+30h+31h = 1AZh
(wartosc kentrolna nie jest wliczona: ENQ, ACK, NAK, itd.).

uonduny

Zapytanie  Identyfikator Instrukcja | Adres llos¢ Koniec
stacji adresow transmicji
05h 01 R’ ‘3000 1 ‘A7’ 04h
1 bajt 2 bajty 1 bajt 4 bajty 1 bajt 2 bajty 1 bajt
Uwaga
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Transmisja ogélna
Transmisja ogdlna wysyta instrukcje jednoczesnie do wszystkich falownikéw podiaczonych do sieci.
Gdy instrukcje wysylane s z identyfikatora stacji ID 255, to kazdy falownik dziata zgodnie z instrukcja

bez wzgledu na identyfikator stacji. Na instrukcje transmitowane w trybie transmisji ogdlnej nie s3
jednak wysytane zadne odpowiedzi.

7.3.1.1 Szczegotowy protokot odczytu

Zadanie odczytu: Powoduje odczytanie kolejnych n stéw z adresu XXXX.

Zapytanie

Identyfikator | Instrukcja

stacji

Adres

Liczba

adresdw

Suma

Koniec
transmisji

05h

O1'-FA

‘R’

KX

t«l I_J8r: n

txxl

04h

1 bajt

2 bajty

1 bajt

4 bajty

1 bajt

2 bajty

1 bajt

0Ogolna liczba bajtow = 12. Znaki sa wyswietlane w pojedynczych cudzystowach ().

Normalna odpowiedz na instrukcje odczytu

Potwierdzenie Identyfikator  Instrukcja Koniec
stacji transmisji

06h ‘01-'FA’ R’ HKXXX KX 04h

1 bajt 2 bajty 1 bajt nx 4 bajty 2 bajty 1 bajt

Ogdlna liczba bajtow = (7 x n x 4): maksymalnie 39

Odpowiedz w przypadku bledu odczytu

Potwierdzenie Identyfikator  Instrukcja Kod bledu Koniec
negatywne stacji transmisji
15h '01-'FA R e KX 04h

1 bajt 2 bajty 1 bajt 2 bajty 2 bajty 1 bajt

0Ogoélna liczba bajtéw =9

7.3.1.2 Szczegotowy protokoét zapisu

Zadanie zapisu: Zapisac kolejnych n wyrazéw pod adresem XXXX.

Potwierdzenie | Identyfikator Instrukcja Adres Liczba Dane Suma Koniec
stacji adresow transmisji
05h ‘01-'FA’ ‘W KXK' |1-8'=n KKK KX 04h
1 bajt 2 bajty 1 baijt 4bajty | 1bajt nx4 2 bajty | 1 bajt
bajty
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0Ogoélna liczha bajtow = (12 + n x 4): maksymalnie 44

Normalna odpowiedz na instrukcje zapisu

Potwierdzenie Identyfikator  Instrukeja Koniec
stacji transmisji

06h ‘01-'FA’ ‘W KKK KX 04h

1 bajt 2 bajty 1 bajt n x 4 bajty 2 bajty 1 bajt

0Ogoélna liczba bajtéw = (7 + n x 4): maksymalnie 39

Odpowiedz w przypadku bledu zapisu

Potwierdzenie Identyfikator  Instrukcja Kod bledu Koniec
negatywne stacji transmisji
15h '01-FA’ W e XX’ 04h

1 bajt 2 bajty 1 bajt 2 bajty 2 bajty 1 bajt

0Ogoélna liczba bajtéw =9

7.3.1.3 Szczegotowy protokot rejestracji monitora

Zadanie rejestracji monitora stosuje sie w celu wyznaczenia typu danych ktdre wymagaja ciagtego
kontrolowania i okresowej aktualizagji.

Zadanie rejestracji monitora: Zadania rejestracji dla n adreséw (gdzie n odnosi sie do iloci
adresow. Adresy nie musza by¢ sasiadowac ze soba.)

Zapytanie Identyfikator Instrukcja llosé Suma Koniec
stacji adreséw transmisji

05h ‘O1-'FA’ X "1-'8'=n KKK KX 04h

1 bajt 2 bajty 1 bajt 1 bajt nx4bajty |2 bajty 1 bajt

0Ogoélna liczba bajtow = (8 + n x 4): maksymalnie 40

Normalna odpowiedz na rejestracje monitora

Potwierdzenie
06h

Identyfikator stacji \ Instrukcja
‘01'-'FA

Koniec transmisji
04h

1 bajt

2 bajty

1 bajt

0Ogodlna liczba bajtéw =7

Odpowiedz zwigzana z bledem rejestracji monitora
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Potwierdzenie Identyfikator  Instrukeja Kod bledu Koniec
negatywne stacji transmisji
15h '01-'FA’ X e XX’ 04h

1 bajt 2 bajty 1 bajt 2 bajty 2 bajty 1 bajt

0Ogoélna liczba bajtéw =9

Zadanie przeprowadzenia rejestracji monitora: Zadanie odczytu danych dla zarejestrowanego

adresu, odebranegoz zadania rejestracji monitora

Zapytanie Identyfikator stacji | Instrukcja Koniec transmisji
05h ‘O1-FA Y’ AKX 04h
1 bajt 2 bajty 1 bajt 2 bajty 1 bajt

Ogolna liczba bajtow =7

Normalna odpowiedz zwigzana z realizacja rejestracji monitora

Potwierdzenie Identyfikator  Instrukcja Koniec
stacji transmisji

06h ‘01-'FA’ Y KX KX 04h

1 bajt 2 bajty 1 bajt n x 4 bajty 2 bajty 1 bajt

0Ogélna liczba bajtow = (7 + n x 4): maksymalnie 39

Monitor Registration Execution Error Response

Potwierdzenie Identyfikator  Instrukcja Kod bledu Koniec
negatywne stacji transmisji
15h '01-'FA vy’ e KX 04h

1 bajt 2 bajty 1 bajt 2 bajty 2 bajty 1 bajt

0Ogoélna liczba bajtéw =9

7.3.1.4 Kod bledu

Kod Skrot Opis

ILLEGAL FUNCTION IF Zadana funkcja nie moze by¢ wykonana przez urzadzenie
(niedozwolona funkgja) podrzedne, poniewaz odpowiednia funkcja nie istnieje.
ILLEGAL DATA ADDRESS | 1A Odebrany adres parametru jest niewazny w urzadzeniu
(niedozwolony adres podrzednym.

funkgji)

ILLEGAL DATAVALUE ID

Odebrane dane parametru sg niewazne w urzadzeniu

(niedozwolona wartos¢ podrzednym.
danych)
WRITE MODE ERROR WM Podjeto probe zapisania (W) w parametrze ktdry nie
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Kod Skrét Opis

(btad trybu zapisu) pozwala na zapisywania (parametry tylko do odczytu, lub
gdy zapisywanie jest zabronione podczas pracy)

FRAME ERROR (btad FE Rozmiar ramki nie jest odpowiedni.

ramki)

7.3.1.5 Kod ASCII
Znak Kod

szesnastkowy

41
42
43
44
45
46
47
48
49
4A
4B
4C
4D
4E
aF
50
51

52
53
54
55
56
57
58
59
5A
61

SQ@ TP ONTUNXSKXSI<CHVWIODOZZTCA-"TIOTMON®E

kDOO\.IO\U'I-hUJN—lON“:X§<C""V‘“_Q

Znak

Kod
szesnastkowy

71

Znak

— - — g

I et ——

BEL

CAN
CR

DC1
bC2
DC3
b4
DEL
DLE

ACK
ENQ
EOT
ESC
ETB
ETX
FF
FS
GS
HT
LF
NAK

Kod
szeshastkowy
40
5B
5C
5D
SE
5F
60
78
7C
7D
7E
07
08
18
oD
1"
12
13
14
7F
10
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Znak Kod Znak Kod Znak Kod
szesnastkowy szesnastkowy szesnastkowy
i 69 . 2E NUL 00
j 6A / 2F RS 1E
k 6B : 3A 51 OF
| 6C ; 3B SO OE
m 6D < 3C SOH 01
n 6E = 3D STX 02
o} 6F > 3E SuUB 1A
p 70 ? 3F SYN 16
us 1F
VT 0B

7.3.2 Protokot Modbus-RTU

7.3.2.1 Kod funkcji oraz protokot {jednostka: bajt)

W ponizszym rozdziale identyfikator stacji jest wartoscia ustawiong w CM.01 (identyfikator stacji
Int485 St ID), a adres poczgtkowy jest adresem komunikacyjnym (rozmiar adresu poczatkowego w
bajtach).

Kod funkgji #03: Rejestr przechowujacy dla odczytu

Nazwa pola zapytania Nazwa pola odpowiedzi

Identyfikator stacji Identyfikator stacji

Funkcja {0x03) Funkgja {0x03)

Starszy adres poczatkowy Zliczanie bajtow

Mlodszy adres poczatkowy Dane starsze

llos¢ punktdw starszych Dane mtodsze

llos¢ punktdw mitodszych #ilos¢ punktow

Cykliczna kontrola
nadmiarowa miodsza
Cykliczna kentrola
nadmiarowa starsza

od funkcji #04: Rejestr
ejsciowy odczytu

Dane starsze

Dane mitodsze
Cykliczna kontrola
nadmiarowa miodsza
Cykliczna kontrola
nadmiarowa starsza

Nazwa pola zapytania Nazwa pola cdpowiedzi

Identyfikator stacji Identyfikator stacji
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Nazwa pola zapytania

Funkgja (0x04)

Starszy adres poczatkowy

Miodszy adres poczatkowy

llos¢ punktdw starszych

llos¢ punktdw mitodszych

Cykliczna kentrola
nadmiarowa mtodsza

Cykliczna kentrola
nadmiarowa starsza

Nazwa pola odpowiedzi

Funkgja (0x04)

Zliczanie bajtow

Dane starsze

Dane mtodsze

Dane starsze

> # ilos¢ punktow

Dane miodsze

Cykliczna kontrola
nadrmiarowa miodsza

Cykliczna kontrola
nadmiarowa starsza

Kod funkgji #06: Ustawienie pojedynczego rejestru

Nazwa pola zapytania

Identyfikator stacji

Nazwa pola odpowiedzi

Identyfikator stacji

Funkgja (0x06)

Funkcja (0x06)

Starszy adres poczatkowy

Starszy adres poczatkowy

Miodszy adres rejestru

Mlodszy adres rejestru

Ustalone dane starsze

Ustalone dane starsze

Ustalone dane miodsze

Ustalone dane miodsze

Cykliczna kontrola
nadmiarowa miodsza

Cykliczna kontrola
nadmiarowa miodsza

Cykliczna kontrola
nadmiarowa starsza

Cykliczna kontrola
nadmiarowa starsza

Function Code #16(hex Oh10): Preset Multiple Register

Nazwa pola zapytania

Identyfikator stacji

Funkgja (0x10)

Starszy adres poczatkowy

Mlodszy adres poczatkowy

Numer rejestru starszego

Numer rejestru miodszego

Zliczanie bajtéw

Nazwa pola cdpowiedzi

Identyfikator stacji

Funkgja (0x10)

Starszy adres poczatkowy

Miodszy adres poczatkowy

Numer rejestru starszego

Numer rejestru miodszego

Cykliczna kontrola
nadmiarowa mtodsza
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Nazwa pola zapytania Nazwa pola odpowiedzi

Cykliczna kontrola

Dane starsze .
nadmiarowa starsza

Dane miodsze

#ilos¢ punktow

Dane starsze

Dane mtodsze
Cykliczna kentrola
nadmiarowa miodsza

Cykliczna kentrola
nadrmiarowa starsza

Kod wyjatku

01: NIEDCZWOLONA
FUNKCJA

02: NIEDOZWOLONY ADRES
DANYCH

03: NIEDOZWOLONA
WARTOSC DANYCH

06: URZADZENIE
PODRZEDNE ZAJETE

Odpowiedz

Nazwa pola

Identyfikator stacji
Funkcja*®

Kod wyjatku
Cykliczna kentrola
nadmiarowa mtodsza
Cykliczna kontrola
nadmiarowa starsza

* Wartos¢ funkcji wykorzystuje bit najwyzszego poziomu dla wszystkich wartosci zapytan.

Przykiad uzycia komunikacji Modbus-RTU

Gdy funkgja przyspieszania Acc {adres komunikacyjny 0x1103) zostaje zmieniona na 5.0 sekund, a
funkcja zwalniania Dec {adres komunikacyjny 0x1104;} zostaje zmieniona na 10.0 sekund.

Transmisja ramki z urzadzenia nadrzednego do podrzednego {Zadanie}
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Element Identyfikator | Funkcja Adres poczatkowy Numer  Zliczanie Dane1 Dane 2 Cykliczna
stacji rejestru  bajtow kontrola
nadmiarowa
Kod o 010 0x1102 0x0002 | Ox04 0x0032 0x0064 0x1202
szesnastkowy
Opis CMO1INt48 | Ustawianie Adres poczatkowy -1 - - 50 100
55tID rejestru 0x1103-1 {czas {czas
wielckrotnego przyspie- | zwalniania
szania 50 | 100sek)
sekund)

Transmisja ramki z urzadzenia podrzednego do nadrzednego {odpowiedz)
Element Identyfikator  Funkcja Adres poczatkowy Numer Cykliczna

stacji rejestru kontrola
nadmiarowa
Kod Ox01 0x10 Ox1102 O0x0002 OxES534
szesnastkowy
Opis CMDInt485 | Ustawianie rejestru | Starting Address -1 - -
StID wielokrotnego (0x1103-1)

7.4 Obszar wspoélny parametrow

Nastepujace parametru obszaru wspolnego sa kompatybilne z 155, iP5A, iV5, oraz iG5A.

Wspolny  Parametr Odczyt  Zawartosc przypisana poprzez bit

adres {R) / zapis

0h0000 | Typ falownika - - R 6:5100

Cho001 Moc falownika - - R 0:0.75kW,  1:1.5kW,  2: 2.2kwW ;'C"'
3:3.7kW,  4:55kW, 5:7.5kW (o =]
6: 11kW, 7:15kW,  8:18.5kW fTQ..
9: 22kW )
256:0.4KW, 257:1.1kW,258:3 0kW =
255; 4.0kw

0h0002 | Napiecie wejsciowe - - R 0: produkt 220V

falownika 1: produkt 440V

Oh0003 | Wersja - - R Przykiad Oh0100: Wersja 1.00
Przylktad Oh0101: Wersja 1.01

0h0004 | Zarezerwowane - - RAW

0h0005 | Czestotliwosd sterujaca | 0.01 Hz R/

Ch0006 | Sygnatsterujacy pracy |- - R B15 Zarezerwowane
(opcja) B14 0: Czestotliwost z klawiatury,
B13 1: Moment obrotowy z
B12 klawiatury

LSis | 29




Tabela funkgji

Wspolny  Parametr Skala Jed- Odczyt = Zawartoscprzypisana poprzez bit
adres nost- | {R)/zapis
ka w
B11 2-16: Blok zaciskéw — predkosc
B10 wielostanowa
B9 17: Do gory, 18: W ot

19: USTALONE

22:V1, 24:V2, 25: 12,

26; Zarezerwowane
27:Whudowane 485

28: Opcja komunikacji
30: Impulsowanie (JOG),

31:PID
B8 0: Klawiatura
B7 1: Fx/Rx-1
B6 2:Fx/Rx-2

3:Whudaowane 485
4: Opcja komunikacji

R B5 Zarezerwowane
B4 Zatrzymanie awaryjne
B3 W: Inicjalizacja samaczynnego
wylgczenia (0>1),
R: Stan samoczynnego
wylaczenia
B2 Praca do tytu (R)
B1 Praca do przodu (F)
BO Stop (5)
0h0007 | Czas przyspieszania 0.1 s R/W -
0h0008 | Czaszwalniania 0.1 5 R/W -
Oh000S | Prad wyjsciowy 0.1 A R -
ChOO0A | Czestotliwast 0.01 Hz R -
wyjsciowa
OhO00B | Napiecie wyjsciowe 1 vV R -
0h000C | Napiecie tacza 1 Vv R -
statopradowego
Oh000D | Moc wyjsciowa 0.1 kw |R -
OhOOOE | Stan pracy - - R B15 0: Tryb zdalny,
1: Tryb lokalny - klawiatura
B14 1: Zrodto sygnatu sterujacego

czestotliwosci w zaleznosci od
komunikacji (wbudowane,
opcja)

B13 1: Zrédho sygnatu sterujacego
pracy w zaleznosci od
komunikacji (wbudowane,
opcja)

B12 Sygnatsterujacy dla pracy do
tytu
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Parametr Skala Jed- Odczyt = Zawartoscprzypisana poprzez bit
nost- | {R)/zapis
ka w
B11 Sygnat sterujacy dla pracy do
przodu
B10 Sygnat zwalniania hamulca
B9 Tryb impulsowania
B8 Naped zatrzymany
B7 Hamowanie statopradowe
B6 Osiagnieta predkosc
B5 Zwalnianie
B4 Przyspieszanie
B3 Samoczynne wytgczenie
zwigzane z usterka - dziafa
zgodnie z ustawieniem Pr.30
B2 Praca w tyt
B1 Praca w przdd
BO Zatrzymane
OhOOOF | Informacja zwigzanaz |- - R B15 Zarezerwowane
samoczynnym B14 Zarezerwowane
wylaczeniem B13 Zarezerwowane
B12 Zarezerwowane
B11 Zarezerwowane
B10Q Diagnostyka sprzetowa
B9 Zarezerwowane
B8 Zarezerwowane
B7 Zarezerwowane
B& Zarezerwowane
B5 Zarezerwowane
B4 Zarezerwowane
B3 Samoczynne wylaczenie z _C”
poziomem 3
B2 Zarezerwowane 2!-
B1 Zarezerwowane g
BO Samoczynne wylgczenie typu
zatrzaskowego
0h0010 | Informacja dotyczaca |- - R B15- Zarezerwowane
zacisku wejsciowego B7
B6 P7
B5 P6
B4 P5
B3 P4
B2 P3
B1 P2
BO P1
0h0011 | Informacja dotyczaca |- - R B15 Zarezerwowane
zacisku wyjsciowego B14 Zarezerwowane
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Wspolny  Parametr Skala Jed- Odczyt = Zawartoscprzypisana poprzez bit
adres nost- | {R)/zapis
ka w
B13 Zarezerwowane
B12 Zarezerwowane
B11 Zarezerwowane
B10 Zarezerwowane
Bo Zarezerwowane
B8 Zarezerwowane
B7 Zarezerwowane
B6 Zarezerwowane
B5 Zarezerwowane
B4 Zarezerwowane
B3 Zarezerwowane
B2 Zarezerwowane
B1 MO
BO Przekaznik 1
Ch0012 | V1 0.01 % R V1 napiecie wejsciowe
Ch0D013 | V2 0.01 % R V2 napiecie wejsciowe
0h0014 |12 0.01 % R 12 prad wejsciowy
Ch0015 | Predko$c obrotowa 1 rom |R Wyswietla aktualng predkosc obrotowy
silnika silnikia
Oh0016 | Zarezerwowane - - - -
-0h0019
OhO01A | Wybdr Hz / obr./min, - - R 0: jednostka Hz, 1: jednostka obr./min
Oh001B | Wyswietlanie ilosci - - R Wyswietlanie ilosci biegundw dla
biegunéw dla istniejgcego silnika

wybranego silnika
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7.5 Rozszerzony obszar parametrow S100

7.5.1 Parametry do odczytu (Read Only)

Wspdlny adres

Parametr

Jed-
nost-

Zawartos< przypisana poprzez bit

0h0300

Typ falownika

5100: 0006h

0h0301

Mo falownika

0.4kW: 1900h, 0.75kW: 3200h
1.TkW:4011h, 1.5kW: 4015h
2.2kW: 4022h, 3.0kW: 4030h
3.7kW: 4037h, 4.0kW: 4040h
5.5kW: 4055h, 7.5kW: 4075h
11kW: 40B0h, 15kW: 40FCh
18.5kW: 4125h, 22kW: 4160h

0h0302

Napiecie wejsciowe /
moc falownika
(pojedyncza faza, 3-
fazy)/metoda
chtodzenia

100V jednofazowe chtodzenie wiasne: 0120h, 200V 3-
fazowe chtodzenie wymuszone: 0231h

100V jedncfazowe chlodzenie wymuszone: 0121h,
400V jednofazowe chiodzenie wiasne: 0420h

200V jednofazowe chiodzenie whasne: 0220h, 400V 3-
fazowe chlodzenie wiasne: 0430h

200V 3-fazowe chiodzenie wiasne: 0230h, 400V
jednofazowe chlodzenie wymuszone: 0421h

200V jednofazowe chlodzenie wymuszone:; 0221h,
A00V 3-fazowe chtodzenie wymuszone: 0431h

0h0303

Wersja
oprogramowania
falownika

(Ex) OhQ100: Wersja 1.00

0h0101: Wersja 1.01

0h0304

Zarezerwowane

Oh0305

Stan pracy falownika

B15 0: Stan normalny

-
Q)
S
()

B14 4: Wystapito ostrzezenie

uonduny

B13 8:Wystapita usterka [urzadzenie dziata

B12 zgodnie z ustawieniem Pr. 30 (tryb
wylaczenia).]

BI11- -

B8

B7 1: Szukanie predkosci

B6 2: Przyspieszanie

BS 3: Praca ze stalg szybkoscia

B4 4: Zwalnianie

5: Zwalnianie do zatrzymania
6: H/W OCSi?

7:S/W OCs? T

8: Praca ze sterowang przerwa

B3 Q: Zatrzymanie
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Wspdlny adres

Parametr

Zawartos< przypisana poprzez bit

B2 1: Praca do przodu
B1 2:Pracadotylu
BO 3: Praca ze statym pradem (zerowa
kontrola predkosci}
OhQ306 Zrédio sygnatu - - B15 Zrédio roboczego sygnahu sterujacego
sterujacego B14 0: Klawiatura
czestotliwosci falownika B13 1: Opcja komunikacji
B12 3:Whudowane lacze RS 485
B11 4: Blok zaciskéw
B10
B9
B8
B7 Zrodio sygnatu sterujacego czestotliwodci
B6 0: Klawiatura — predkosé
B5 1: Klawiatura — moment obrotowy
B4 2-4: Zwiekszanie / zmnigjszanie predkosci
B3 roboczej
B2 5V1,7:V2, 812
B1 S Impuls
BO 10: Whudowane lacze RS 485
11: Opc¢ja komunikagji
13: Impulsowanie
14: Regulacja proporgjonalno-catkujaco-
rézniczkujaca (PID}
25-39; Czestotliwos¢ predkosci
wielostanowej
OhQ307 Wersja - - (Ex.} OhO100: Wersja 1.00
oprogramowania
klawiatury z
wyswietlaczem
cieklokrystalicznym
0OhQ308 Wersja tytulu klawiatury | - - (Ex} Oh0101: Wersja 1.01
Zwyswietlaczem
cieklokrystalicznym
0h0309 -0h30F Zarezerwowane - - -
0h0310 Prad wyjsciowy 0.1 A -
0h0311 Czestotliwosc wyjsciowa | 0.01 Hz -
0h0312 Wyjsciowa predkosc 0 obr/ |-
obrotowa min.
0h0313 Predkosc sprzezenia 0 obr/ | -32768 obr/min.- 32767 obr./min. (zuwzglednieniem
zwrotnego silnika min. | kierunku)
0h0314 Napiecie wyjiciowe 1 v -
0h0315 Napiecie facza 1 v -
statopradowego
0h0316 Moc wyjsciowa 0.1 kW -
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Wspdlny adres

Parametr

Zawartos< przypisana poprzez bit

Oh0317 Wyjsciowy moment 01 % -
obrotowy
0h0318 Wzorzec PID 0.1 % -
0h0319 Sprzezenie zwrotne PID | 0.1 % -
Oh031A Wyswietla ilos¢ - - Whyswietla ilos¢ biegundw dla pierwszego silnika
biegundw dla 1-go
silnika
0h031B Wyswietla ilos¢ - - Wyswietla ilos¢ biegundw dla 2-go silnika
biegundw dla 2-go
silnika
0h031C Wyswietla ilos¢ - - Wyswietla ilos¢ biegundw dla wybranego silnika
biegundw dla
wybranego silnika
0h031D Wybdr Hz / obr/min. - - 0:Hz, 1: obr/min.
OhO31E Zarezerwowane - - -
-0h031F
0hQ320 Informacje dotyczace BI5 Zarezerwowane
wejsc cyfrowych - -
B7 Zarezerwowane
B6 P7 (phytka wejscia/wyjscia)
B5 P6(ptytka wejscia/wyjscia)
B4 P5(ptytka wejscia/wyjscia)
B3 P4{ptytka wejscia/wyjscia)
B2 P3(ptytka wejscia/wyjscia)
B1 P2(ptytka wejscia/wyjscia)
BO P1(ptytka wejscia/wyjscia)
0h0321 Informacje dotyczace - - BI5 Zarezerwowane
wyjsé cyfrowych - Zarezerwowane
B4 Zarezerwowane
B3 Zarezerwowane
B2 Zarezerwowane
B1 0]
BO Przekaznik 1
0h0322 Informacje dotyczace - - B15 Zarezerwowane
wirtualnych wejsé - Zarezerwowane
cyfrowych B8 Zarezerwowane
B7 Wirtualne wejscie cyfrowe 8(CM.77)
B6 Wirtualne wejicie cyfrowe 7(CM.76)
B5 Wirtualne wejicie cyfrowe 6(CM.75)
B4 Wirtualne wejicie cyfrowe 5(CM.74)
B3 Wirtualne wejicie cyfrowe 4(CM.73}
B2 Wirtualne wejscie cyfrowe 3(CM.72}
B1 Wirtualne wejicie cyfrowe 2(CM.71}
BO Wirtualne wejicie cyfrowe 1(CM.70}
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Wspdlny adres Parametr Zawartos< przypisana poprzez bit

0h0323 Wyswietlanie - - 0: 1-szy silnik / 1: 2-gi silnik
wybranego silnika
0h0324 Al 0.01 % Wejscie analogowe V1{plytka wejscia/wyjicia)
0h0325 Reserved 0.01 %
0h0326 Al3 0.01 % Wejscie analogowe V2{ptytka wejscia/wyjicia)
0h0327 Al4 0.01 % Wejscie analogowe 2(ptytka wejscia/wyjscia)
0h0328 AO1 0.01 % Wyjscie analogowe 1(plytka wejscia/wyjscia)
0h0329 AQ2 0.01 % Wyjscie analogowe 2(plytka wejscia/wyjscia)
0h032A AO3 0.01 % Zarezerwowane
0h032B A4 0.01 % Zarezerwowane
0h032C Zarezerwowane - - -
0h032D Zarezerwowane - - -
Oh0O32E Zarezerwowane - - -
OhO32F Zarezerwowane - - -
OhQ330 Informacje dotyczace - - BI5 Samoczynne wylaczenia z powodu
SaMOCZYNnego przerwy w hezpieczniku
wylaczenia z Bl4 Samoczynne wylaczenie zwigzane z
blokowaniem - 1 przegrzaniem
BI3 Zwarde galezi
BI2 Zewnetrzne samoczynne wylaczenie
BI Samoczynne wylaczenie zwigzane ze zbyt
wysokim napieciem
BIO Samoczynne wylaczenie zwigzane ze zbyt
duzym pradem
B9 Samoczynne wylaczenie zwigzane z

czunikiem o ujemnym wsp&tczynniku
temperaturowym (NTC)

B8 Zarezerwowane

B7 Zarezerwowane

B6 Samoczynne wylgczenie zwigzane z
przerwaniem fazy na wejsciu

B5 Samoczynne wylgczenie zwigzane z
przerwaniem fazy na wyjsciu

B4 Samoczynne wylgczenie zwigzane ze
zwarciern doziemnym

B3 Samoczynne wylgczenie zwigzane z
uktadem elektrotermicznym

B2 Samoczynne wylaczenie zwigzane z
przecigzeniem falownika

B1 Samoczynne wylaczenie zwigzane ze zbyt
matyrn obcigzeniam

BO Samoczynne wylaczenie zwigzane z
przecigzeniem

0h0331 Informacje dotyczace - - BI5 Zarezerwowane
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Wspdlny adres Parametr Skala | Jed-  Zawartos¢ przypisana poprzez bit
nost-
ka
SaMOCZynrego Bl4 Zarezerwowane
wylaczenia z BI3 Opcja bezpieczenstwa blokujaca wyjscie
blokowaniem - 2 falownika przy sygnale wejsciowym
doprowadzonym do bloku zaciskow (tylko
dla produktéw o mocy znamionowej 90 kw
i wiecej).
BI2 Zarezerwowane
Bl1 Zarezerwowane
BIO Za karta opdji
B9 Brak samoczynnege wylaczenia silnika
B8 Samoczynne wylaczenie zwigzane z
zewnetrznym hamulcem
B7 Nieprawidtowy styk na podstawowej plytce
wejscia‘wyjscia
B6 Usterka zwigzana z praca peprzedzajaca
tryb PID
B5 Btad podczas zapisywania parametru
B4 Zarezerwowane
B3 Samoczynne wylgczenie zwigzane z
wentylatorem
B2 Samoczynne wylgczenie zwigzane z
czujnikiern termicznym o dedatnim
wspotczynniku temperaturowym (PTC)
B1 Zarezerwowane
BO Samoczynne wylaczenie zwigzane z
usterka maszynows (MC)
0h0332 Level type trip - - B15 Zarezerwowane
information - -
B8 Zarezerwowane
B7 Zarezerwowane
B6 Zarezerwowane
B5 Bezpiecanik B
B4 Bezpiecznik A
B3 Utrata sygnatu sterujacego klawiatury
B2 Utrata sygnatu sterujacego
B1 LY
BO BX
0h0333 Informacje zwigzanez |- - B15 Zarezerwowane
samoczynnym - Zarezerwowane
wylaczeniem dla B6 Zarezerwowane
diagnozy sprzetu BS Kolejka petna
B4 Zarezerwowane
B3 Btad ukladu zabezpieczajacego - 2
B2 Btad ukladu zabezpieczajacego - 1

LSis | 277

-
Q)
S
()

uonduny




Tabela funkgji

Wspdlny adres Parametr

Zawartos< przypisana poprzez bit

B1 Btad pamiec EEPROM
BO Bfad przetwornika analogowo-cyfrowego
0h0334 Informacje dotyczace - - B15 Zarezerwowane
ostrzezen
- Zarezerwowane
B10 Zarezerwowane
B9 Niepowodzenia automatycznej regulacji
B8 Utrata klawiatury
B7 Odtaczenie kodera
B6 Nieprawidlowa instalacja kodera
B5 Dynamiczne hamowanie {DB)
B4 Praca wentylatora
B3 Utrata sygnatu sterujacego
B2 Przecigzenie falownika
B1 Zbyt male ohciazenie falownika
BO Przecigzenie
0h0335 -Ch033F Zarezerwowane - - -

0h0340 Data czasu wlaczenia 0 Dzieri | Catkowita liczba dni podczas ktdrych falownik byt
wigczony
0h0341 Czas wigczenia w 0 Min. | Catkowita liczba minut z wylaczeniem catkowitej liczby
minutach dni czasu wigczenia
0h0342 Data czasu pracy 0 Dzieri | Catkowita liczba dni podczas ktérych falownik sterowal
silnikiem
0h0343 Czas pracy w minutach |0 Min. | Catkowita liczba minut z wylaczeniem catkowitaj liczby
dnie czasu pracy
0h0344 Data czasu wentylatora |0 Dzieri | Catkowita liczba dni podczas ktdrych wentylator
radiatora pracowat
0h0345 Minuty czasu 0 Min. | Catkowita liczba minut z wylgczeniem catkowitej liczby
wentylatora dni czasu wentylatora
0h0346 Zarezerwowane - - -
-0h0348
0h034% Zarezerwowane - - -
0h034A Opcja 1 - - 0: Brak, 9: CAN otwarte
0h034B Zarezerwowane - -
0h034C Zarezerwowane

7.5.2 Parametry obszaru sterowania (odczyt/zapis)

Parametr

Wspdlny adres

tka

Zawartos< przypisana poprzez bit

ch0380 Sygnat sterujgcy (10} Hz

czestotliwosc

Skala Jadnos

Nastawiona wartos¢ czestotliwosci sterujacej
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Wspdlny adres Parametr Skala | Jednos | Zawartos¢ przypisana poprzez bit
tka
ChC381 Sygnat sterujgcy 1 obr/mi | Nastawiona wartosc sygnatu sterujacego predkosci obrotowej
predkosci n.
chrotowej
Ch0382 Syanat sterujacy - - B7 Zarezerwowane
pracy B&6 Zarezerwowane
BS Zarezerwowane
B4 Zarezerwowane
B3 0->1: Zatrzymanie poprzez swobodny ruch
B2 0->1: Inicjalizacja samaczynnego wylaczenia
B1 0: Sygnat sterujacy ruchu do tyl,
1: Sygnat sterujacy ruchu do przodu
BO 0: Sygnat sterujacy zatrzymania,
1: Sygnat sterujacy uruchomienia
Przykiad:
Syanat sterujacy pracy do przodu 0003h,
Syanat sterujacy pracy do tybu 0001h
ch0383 Czas 0.1 5 Nastawiona wartosc Czasu przyspieszania
przyspieszania
Ch0384 (zas zwalniania .1 5 Ustawiona wartosc czasu zwalniania
ChC385 Sterowanie z - - BI5 Zarezerwowane
uzyciem - Zarezerwowane
wirtualnych wejs¢ B8 Zarezerwowane
cyfrowych B7 Wirtualne wejscie cyfrowe 8(CM.77)
(O Wytaczenie, B6 Wirtualne wejscie cyfrowe 7(CM.76)
1:Wiaczenie) B5 Wirtualne wejscie cyfrowe 6(CM.75)
B4 Wirtualne wejscie cyfrowe 5(CM.74)
B3 Wirtualne wejscie cyfrowe 4(CM.73)
B2 Wirtualne wejscie cyfrowe 3(CM.72)
B1 Wirtualne wejscie cyfrowe 2(CM.71)
BO Wirtualne wejscie cyfrowe 1(CM.70) ..
ch0386 Sterowanie wyjs¢ | - - BI5 Zarezerwowane D
cyfrowych Bl4 Zarezerwowane O
{(:Wytaczenie, BI3 Zarezerwowane
1:Wiaczenie) BI2 Zarezerwowane
Bl Zarezerwowane
BIO Zarezerwowane
B9 Zarezerwowane
B8 Zarezerwowane
B7 Zarezerwowane
B& Zarezerwowane
B5 Zarezerwowane
B4 Zarezerwowane
B3 Zarezerwowane
B2 Zarezerwowane
B1 Q1(phytka wejscia/wyjscia, OU.33: Brak)

LSis | 279




Tabela funkgji

Wspdlny adres Parametr Skala | Jednos | Zawartos¢ przypisana poprzez bit
tka
BO Przekaznik 1{ptytka wejscia/wyjscia, OU.31: Brak)
Ch0387 Zarezerwowane - - Zarezerwowane
ch0388 Wartosc 0.1 % Sygnat referencyjny PID
referencyjna PID
ch0389 Wartosc sprzgzenia | g % Wartosc sprzezenia zwrotnego PID
zwiotinego PID
0h038A Prad znamionowy | A B
silnika
0h038B Napiecie 1 v -
znamionowe
silnika
ChO38C- Zarezerwowane -
ChC38F
Ch0390 Wartosc 0.1 % Syanat sterujacy momentu obrotowego
referencyjna
momentu
chrotowego
Ch0391 Dodatniawartos¢ | Q.1 % Wartosc graniczna momentu obrotowego dla pracy silnikowej w
graniczna ruchu przod
obrotowego w
przod
ch0392 Ujemna wartosc 0.1 % Wartosc graniczna momentu obrotowego dla generacji w ruchu do
graniczna ruchu przodu
obrotowego w
przod
ch0393 Dodatniawartos¢ | 0.1 % Wartosc graniczna momentu obrotowego dla pracy silnikowej w tyt
graniczna ruchu
obrotowego w tyt
ch0394 Ujemna wartosc 0.1 % Wartosc graniczna momentu obrotowege dla generacji w ruchu do
graniczna ruchu tylu
obrotowego w tyt
Ch0395 ?77Torque Bias 0.1 % Torque bias
0h0396- 0h399 Zarezenwowane - - -
0h039A 1 Anytime Para - - Ustawic wartos¢ CNF.20" (patiz 5.36Monitorowanie stanu pracy na
stronie 220)
0h039B Linia monitora-1 - - Ustawic wartosc CNF.21" (patiz 5.36Monitorowanie stanu pracy na
stronie 220)
0h039C Linia monitora-2 |- - Ustawic wartosc CNF.22" (patiz 5.36Monitorowanie stanu pracy na
stronie 220)
0h0390 Linia monitora-3 |- - Ustawic wartosc CNF.23" (patiz 5.36Monitorowanie stanu pracy na
stronie 220)

*Wyswietlane tylko na klawiaturze z wyswietlaczem cieklokrystalicznym.

Uwaga

Czestotliwosc ustalona za pomoca tacza komunikacyjnego z uzyciem adresu wspolnego obszaru dla
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czestotlivosci (0h0380, 0h0005) nie jest zapamietywana nawet w przypadku uzycia razem z funkcjg
zapamietywania parametrow. Aby wprowadzi¢ do pamiedi zmieniong czestotliwosé w celu jej uzycia
po cyklu pracy zasilania, nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi instrukcjami:

1 Ustawi¢ dr.07 na Klawiature-1 i wybra¢ dowolng czestotliwos¢ docelowa.

2 Ustali¢ czestotliwosé za pomoca facza komunikacyjnego pod adresem czestotliwosci w obszarze
parametréw (Ch1101).

3 Wykonac zapis parametru (Oh0O3ED: '1') przed wylaczeniem zasilania. Po cyklu pracy zasilania,
wyswietlana jest czestotliwos¢ ustalona przed wylaczeniem zasilania.

7.5.3 Parametry obszaru konfiguracji falownika (odczyt i zapis)

Wspdlnyadres | Parametr Skala | Jedno | Moznazmienia¢  Funkcja
stka | podczaspracy
0h03ED Zapamietywanie |- - 0: Nie, 1:Tak
parametrow
0OhO3E1 Inicjalizacja trybu |- - 0: Nie, 1:Tak
monitora
OhO3E2 Inicjalizacja - - 0:Nie, 1: All Grp, 2: Drv Grp
parametrow 3:bA Grp, 4: Ad Grp, 5:Cn Grp
6:1n Grp, 7:0U Grp, 8: CM Grp
9:AP Grp, 12:Pr Grp, 13:M2 Grp
Ustawianie wartosci jest
zabronione podczas przerw
spowodowanych samoczynnym
wylaczeniem na skutek usterek.
0h03E3 Wyswietlanie - - 0: Nie, 1: Tak
zmienionych -Cn
parametrow S
0hQ3E4 Zarezerwowane |- - - 8-
0hO3E5 Usuniecie catej |- - 0:Nie, 1:Tak g
historii usterek
0OhQ3E6 Delete user- - - 0: Nie, 1: Tak
registrated codes
0hO3E7 Tryly ukrywania 0 Hex Zapis: 0-9999
parametrow Odczyt: 0: Odblokowanie, 1:
Zablokowanie
OhO3E8 Tryb blokowania |0 Hex Zapis: 0-9999
parametrow Odczyt: 0: Odblokowanie, 1:
Blokowanie
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Wspdlny adres | Parametr Skala | Jedno | Moznazmienia¢  Funkcja

stka | podczaspracy
OhQ3ES tatwe - - 0 0: Nie, 1: Tak
urlichamianie
(tryb fatwego
ustawiania
parametrow)
OhQ3EA Inicjalizacja - - 0] 0: Nie, 1:Tak
2uzycia energii
OhO3EB Inicjalizacja - - 0] 0: Nie, 1:Tak
sumarycznego
Czasu pracy
falownika
OhO3EC Inicjalizacja - - o) 0: Nie, 1:Tak
sUMarycznego
Czasu pracy
wentylatora
chlodzacego

Uwaga

*  Podczas ustawiania parametréw w obszarze sterowania pamiecia falownika wartosci
odzwiercied|aja prace falownika i zostajg zapamietane. Parametry ustawione w innych
obszarach za pomoca tacza komunikacyjnego odzwierciedlaja prace falownika, lecz nie s3
zapamietywane. Wszystkie ustawione wartosci sa kasowane po cyklu pracy zasilania
falownika i powracaja do swoich poprzednich wartosci. W przypadku ustawiania parametrow
za pomoca facza komunikacyjnege nalezy sie upewnic, ze zapis parametrow zostat
ukonczony przed wylaczeniem falownika.

*  Parametry nalezy ustalac bardzo ostroznie. Po nastawieniu parametru na 0 za pomoca tacza
komunikacyjnego, nalezy ustawi¢ go na inng wartosc. Jesli parametr zostat ustawiony na
wartosé inng niz 0 i wartos¢ niezerowa jest wprowadzana penownie, to zostaje zwrécony
komunikat btedu. Wczesniej ustalona wartos¢ moze byc identyfikowana poprzez odczyt
parmetru podczas sterowania falownikiem za pomoca tacza komunikacyjnego.

e Adresy OhO3E7 oraz Oh0O3E8 sa parametrami stuzacymi do wprowadzania hasta. Podczas
wprowadzania hasta warunek zostanie zmieniony z blokowania {Lock) na odblokowanie
{(Unlock), i na odwrét. Gdy ta sama wartosc parametru bedzie wprowadzana w spaséb ciggly,
to parametr zostanie wykonany tylko jeden raz. Dlatego, jesli ta sama wartos¢ zostanie
wprowadzona ponownie, nalezy najpierw dokonac zmiany na inng wartos¢, a nastepnie
ponownie wprowadzi¢ poprzednig wartosé. Na przyklad, jesli chcemy dwukrotnie
wprowadzi¢ 244, nalezy wprowadzac ja w nastepujacej sekwengji: 244 > 0 > 244
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O Przestroga

Ustalenie wartosd parametrow w obszarze sterowania pamiecia falownika moze zajgé wiecej czasu,
poniewaz wszystkie dane sa zapisane w falowniku. Nalezy by¢ ostroznym, poniewaz moze nastgpi¢
utrata komunikacji podczas ustawiania parametréw jesli ustawianie parametréw jest kontynuowane

przez dtuzszy czas.

-
Q)
S
()

uonduny

LSis | 23




Tabela funkgji

8 Lista wszystkich parametréw

W niniejszym rozdziale wymieniono wszystkie ustawienia funkgji dla falownika serii 5100, Ustawi¢
parametry wymagane zgodnie z nastepujacymi informacjami. Jesli sygnat wejsciowy dla ustalonej
wartosci wykracza poza zakres, to na klawiaturze zostang wyswietlone nastepujace komunikaty.
W tych przypadkach falownik nie bedzie pracowat z klawiszem [ENT].

» Ustawienie wartosci — nie przydzielone: rd

» Ustalenie wartosci — powtarzanie (wejscie wielofunkcyjne, wartosé referencyjna PID, zwiagzane
ze sprzezeniem zwrotnym PID): OL

» Ustalenie wartosci - niedozwolone (wybdr wartosci, V2, 12): no

8.1 Grupa robocza (Operation)

Grupa robocza jest uzywana tylko w podstawowym trybie klawiatury. Nie bedzie ona wyswietlana
na klawiaturze z wyswietlaczem cieklokrystalicznym. Jesli klawiatura z wyswietlaczem
cieklokrystalicznym jest podigczona, to odpowiednie funkcje beda sie znajdowaly w grupie
napedu Drive (DRV).

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)

*Q/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z wyswietlaczem
ciekfokrystalicznym/Wspolne

Kod | Wspdlny Wysw.  Zakres ustawiania ~ Wartos¢ Whscinos¢ VIF SL
adres klaw. poczatkowa
Oh1F00 | Czestotliwosé 000 |0-Czestotliwos¢ |0.00 077 O |0 |s41
docelowa maksymalna (Hz)
- Oh1F01 |Czas ACC 0.0-600.0(3) 200 0/7 O |0 |s86
przyspieszania
- Oh1F02 | Czaszwalniania | dEC 0.0-600.0(s) 300 07 O |0 |s86
- |Oh1F03 |Zrodosygnatu  |drv |0 |Klawiatura |1 X7 |0 |0 |s77
sterujagcego 1 | Fx/Rx-1 Fx/Rx-1
2 | Fx/Rx-2
3 |Int485
4 |Field Bus'
- |Oh1F04 | Zrodio Frq 0 |Klawiatura-1 |0 X/7 0 |0 |s62
zadawania 1 | Klawiatura-2 | Klawiatura-1
czestotliwosci 2 V1

1 Tabele opcji s3 podane oddzielnie w instrukgji opcji.
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Kod | Wspdlny | Nazwa Wysw.  Zakres ustawiania  Wartos¢ Wasciwos¢ VIF SL Odn.
adres klaw. poczatkowa
4 |V2
5|12
6 |Int485
8 |Field Bus
1 | Impuls
2
- Ch1F05 | Czestotliwosé 5t1 0.00- 10.00 077 O |0
predkosci Czestotliwosc
krokowej 1 maksymalna (Hz)
- Oh1F06 | Czestotliwosé 5t2 0.00- 2000 O/7 O |OC
predkosci Czestotliwosc
krokowej 2 maksymalna (Hz)
- Ch1F07 | Czestotliwosé 5t3 0.00- 30.00 0/7 0 |O
predkosci Czestotliwosc
krokowej 3 maksymalna (Hz)
- |Oh1F08 | Prad wyjsciowy | CUr -7 O |0 |s55
- |Oh1F09 |llos¢ obrotowna |Rpm -7 O |0 |-
minute silnika
- |Oh1FOA |Napiecieszyny [dCL |- - -7 O |0 |s55
DC
- |Oh1FOB | Napiecie vOL -7 O |0 |s55
wyjsciowe
falownika
- |Oh1FOC | Sygnat nan -7 O |0 |-
niesprawnosc
(blad)
- |Oh1FOD | Wybdr kierunku | drC F |Pracado F 077 O |0 |-
obrotu przodu ;
r |Pracadotylu o
M

uonduny
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8.2 Grupa napedu (PAR-dr)

W ponizszej tabeli dane zaznaczone szarym cieniem bedg wyswietlane po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)

*Q/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z wyswietlaczem
cieklokrystalicznym/Wspolne

Wspélny  Nazwa

adres

Wyswietlacz
ciektokrystalicz-
ny

Zakres ustawiania Warto$¢

poczatkowa

- Skok do kodu Jump Code 199 O/A O |0 |s4i
o2 |OhTI1 Czestotliwosc CmdFrequency | Czestotlowosd .00 O/L O |0 |s46
docelowa poczatkowa-
Czestotliwosc
maksymalna {Hz)
02 | 0h1102 Moment zadany Cmd Torque -180~180[%] 0.0 O/A X |0 |-
037 |0h1103 Czas przyspieszania | AccTime 0.0-600.0(s) 200 0/L O |0 |[s86
04* | 0h1104 Czas zwalniania DecTime 0.0-600.0(s) 300 0O/l O |0 |86
06" | 0h1106 Zrédto sygnatu Cmd Source 0 | Klawiatura 1 XL o |0 (877
sterujacego 1 | Fx/Rx-1 Fx/Rx-1
Start/Stop 2 | Fx/Rx-2
3 |Int485
4 | Field Bus
07¢ | oh1107 Zrodio czestotliwosci | Freq Ref Src 0 | Klawiatura -1 0 Klawiatura - | X/L O |0 |s62
referencyjnej 1 | Klawiatura-2 1
2 |V
4 V2
5 |12
6 |Int485
8 | FieldBus
12 | Impuls
08 | 0h1108 Zrodio zadawania Trg Ref Src 0 | Klawiatura-1 0: Klawiatura- | X/A X |0 |-
momentu 1 | Klawiatura -2 1
2 |V
4 | V2
5 |12
6 |Int485
8 | FielkdBus
12 | Impuls
0% | 0h1109 Tryb sterowania Contral Mode 0 |VF C:V/F X/A o |0
2 | Kompensacja
poslizgu
4 |1
Bezczujnikowe
10 | Oh110A Sterowanie Torque Control 0 | Nie 0: Nie X/A X |0 |-
momentem 1 |Tak
cbrotowym

2 Wyswietlane gdy uzywana jest klawiatura z wyswietlaczem ciekiokrystalicznym.
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Kod Wspolny

adres

Wyswietlacz
ciektokrystalicz-
ny

Zakres ustawiania

Wartos¢
poczatkowa

Wiascinos¢"

0h110B Czestotliwos< JOG Jog Frequency 0.00, Czestotliwosd 5136
poczatkowa -
Czestotliwod
maksymalna {(Hz)
12 | 0h110C Czas przyspieszania | Jog AccTime 0.0-600.0(s) 200 O/A O |0 |sl36
dla pracy JOG
13 Oh1100 Czas zwalniania dla Jog Dec Time 0.0-600.0(s) 300 O/A 0O |0 [s136
pracy JOG
14 | 0Oh110E Moc silnika Motor Capacity 0:0.2kw, Zmieniasiew | X/A o |0
1: 0.4kW zaleznosdi od
2:0.75kw, mocy silnika
3 1kW
4:1.5kW,
5:2.2kW
6:3.0kW,
7:3.7kW
8:4.0kW,
G 5.5KW
10: 7.5kw,
11:171.0kwW
12:15.0kW,
13:18.5kw
14:22.0kW,
15: 30.0kw
15 | Oh110F Zwiekszanie Torque Boost 0 | Recznie 0: Recznie X/A o X |-
momentu 1 | Automatycznie
chrotowego
163 |[0Oh1110 Zwigkszanie Fwd Boost 0.0-15.00%} 20 XA O |X (599
momentu
obrotowego dla
ruchu w przad
17¢ [ oh11M1 Zwiekszanie Rev Boost 0.0-15.0(%) 20 X/A O X |s99
momentu
obrotowego dla
ruchu w tyl
18 | 0h1112 Czestotliwosé Base Freq 30.00-400.00{H2) 60.00 XiA O |0 |95 ;' 'CI'I
znamionowa silnika OS>
19 [0h1113 Czestotliwos¢ Start Freq 0.01-10.00(Hz} 050 XA O |0 |59 (T 'q_
startowa 6
20 |[oh1114 Czestotliwos¢ Max Freq 40.00-400.00(Hz)[V/F, | 60.00 XA O |0 |s108 S
maksymalna Kompensacja
poslizqu]
40.00-120.00(Hz)[IM
bezczujnikowe]
21 ch1115 Wyhor jesnostki Hz/Rpm Sel 0 | HzWyswietlanie | 0:Hz O/L o |0 |75
predkosci 1 | Cbr/min. Wyswietlanie
Wyswietlania
{(+)Wzmeocnienie
224 | 0h1116 momentu {(+)Trg Gain 50.0~ 150.0[%] 1000 C/A X |0 |-
chrotowego

3 Wyswietlane gdy dr.15 jest ustawiony na 0 (tryb reczny)

4 Wyswietlane gdy dr.10 jest ustawiony na 1 (TAK)
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(YWzmocnienie

Wyswietlacz

ciektokrystalicz-
ny

Zakres ustawiania

Wartos¢
poczatkowa

Wasciwos”  VIF  SL

234 [ 0h1117 momentu {-)Trg Gain 500~ 150.00%] 800 O/A X |0
chrotowego
{(-)Wzmocnienie
244 | 0h1118 momentu {-JTrg GainG 50,0~ 1500[%)] 800 O/A X |0
obrotowego 0
(1) Przesuniecie
254 |0h1119 momentu HTrq Offset 0.0~ 100.0[%)] 400 /A X |0
chrotowego
gos | Oh1150 Wybor wyswietlang] | - Wybdr zmiennej [0 /7 g |0
Zmiennej na wyswietlangj po czestotliwose
wyswietlaczu podaniu zasilania pracy
0 | Czestotliwosc
pracy
1 | Czas

przyspieszania
2 | Czaszwalniania
3 | Zrédbo sygnatu
sterujgcego
4 | Ziodio
czestotliwosci
referencyjnej
5 | Czestotliwosc
predkosci
krokowej 1

6 | Czestotliwosc
predkosci
krokowej 2

7 | Czestotliwos¢
predkosci
krokowej 3

8 | Prad wyjsciowy
S | Predkosc
obrotowa silnika
10 | Napiecie szyny

DC

11 | Zmienna
uzytkownika
{dr81)

1 | Aktualnie

2 | niedostepne
13 | Wybdr kierunku
pracy

14 | Prad wyjsciowy2
15 | Predkos¢
obrotowa silnika
2

1& | Napiecie szyny
DC2

5 Nie bedzie wyswietlany gdy uzywana jest klawiatura z wyswietlaczem ciekiokrystalicznym
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Kod Wspolny Wyswietlacz ~ Zakres ustawiania Warto§¢ Wesciwos¢® VIF SL Odn.
adres ciektokrystalicz- poczatkowa
ny
17 | Zmienna
uzytkownika 2
(dr81)
81% | 0h1151 Wyborzmiennej = Zmienna wybrana 0: o7 o |0 |-
uzytkownika przez uzytkownika | napiecie
0 | Napiecie wyjsciowe
wyjsciowe (V)
1 | Wyjsciowa moc
elektryczna (kW)
2 | Moment
obrotowy
{(kgf-m)
89° | OhO3E3 Wyswietlanie - 0 | Wyswietl 0: O/7 O |0 |19
zmienionych wszystkie Wyswietl
parametrow 1 | T¥lkozmienione | wszystkie
50° | Oh115A Funkgcje klawisza = 0 | Przejscie do 0: X7 O |0 |s44
[ESC] polozenia Brak s81,
poczatkowego 5138
1 | Klawisz JOG
2 | Tryblokalny /
zdalny
83* | 0h115D Inicjalizacja = G |No C:Nie X7 o |0
parametrow 1 | AlGrp
{ustawienia 2 |drGrp
fabryczne) 3 |baGp
4 | AdGrp
5 |CnGrp
6 |[InGrp
7 |OUGrp
8 |[CMGrp
S | APGrp
1 |PrGrp
2
1 |M2Grp —n
3 Q C
1 | runGrp S>3
6 oo
%4> | Oh115E Rejestracja hasta 0- o7 O |0 |s193 (@)
99 S
9
955 | Oh115F Ustawienia blokady 0- Of7 0O |0 [s194
parametrow 9g
9
57> | oh1161 Wersja = 7 o |0 |-
oprogramowania
98 | 0h1162 Wyswietlanie wersji | IO S/W Ver /A o |0 |-
plytki wejsciowo /
wyjsciowe]
99 | 0h1163 Wyswietlanie rodzaju | IO H/W Ver G | Multiple IO Standard IO | /A o |0 |-
phytki wejsciowo/ 1 | Standard IO
wyjsciowej 2 | Standard 10 (W)
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8.3 Grupa podstawowa (PAR—>bA)

W ponizszej tabeli dane oznaczone szarym cieniem beda wyswietlane po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Funkcja bezczujnikowego sterowania wektorowego (dr.09)

*Q/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z wyswietlaczem
cieklokrystalicznym/Wspolne

Kod | Wspdlny  Nazwa Wyswietlacz ‘ Zakres ustawiania )
adres cieklokrystaliczny L
00 - Skok do kodu Jump Code 1-69 20 o] OO |41
0 None
Pomocnicze zradio 1 V1
01 oh1201 referencyjne Aux Ref Src 3 V2 ONene XA O |0 [s131
czestotliwosci 4 12
6 Pulse
0 M+(G*A)
1 Mx (G*A)
2 MAG*A)
3 MHIM*(G*A)]
Wzor zadawania 4 !5":;/3*2(/\*
026 0h1202 pomocniczego Aux CalcType = 0: M-HGA) X/A G |0 [si31
#odha czestotliwosci 5 MxIGT2iA-
50%)
6 M/IG*2(A-
50%]]
7 MHWG*2(A-
50%)
Wzmocnienie
03" |ohi2pz | POMOMNICZE0 AuxRefGain | -200,0-200.00%) 1000 O/A 0|0 |s131
sygnatu
czestotliwosci
0 Keypad
2-gie Zrodio sygnaiu 1 Fx/Rx-1 "
04 0h1204 sterujgcego Cmd 2nd Src 2 Fx/Rx-2 F;</Rx—1 XA C |0
Start/Stop 3 Int 485
4 FieldBus
0 Keypad-1
1 Keypad-2
2-gie Zrodio i g; 0
05 0h1205 zadawania Freq 2nd Src ; Q/A C |0
czestotliwosci > 12 Keypad-1
6 Int 485
8 FieldBus
12 Pulse
2-gie Zrodto sygnatu []) iz;g:j; 0
067 0h1206 zadajacego moment | Trg 2nd Src ’ e} X |O
2 Vi Keypad-1
obrotowy 4 V2

6 Wyswietlane gdy bA.01 nie jest ustawiony na 0 (Brak).
7 Wyswietlane gdy dr.09 jest ustawiony na 4 (tryb bezczujnikowy IM - IM Senserless)
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Kod | Wspdlny Wyswietlacz Zakres ustawiania Warto$¢
adres cieklokrystaliczny poczatkowa
5 12
4] Int 485
8 FieldBus
12 Pulse
0 Linear
. 1 Square 0:
07 0h1207 Wyborwzorca V/F V/F Pattern 2 User V/F Linear XA O [ X [s95
3 Square 2
Odnesnik rampy 0 Max Freq
czasu 0
08 Oh1208 przyspieszania/ Ramp T Mode 1 Delta Freq Max Freq XA 0|0 |86
zwalniania
Ustawienia skali 0 0.01 sec
09 |ohi0g | >EWENRSK Time Scale 1 [0dsec 10 sec X/ o |0 |86
czasu
2 1sec
10 |ohi2oa | CEEStOUWOSCSIET | o nh by sel 0 160H:z 0:60Hz X/A o |0 |si%
zasilajacej 1 50Hz
1 ohizop | 105 bieguncw Pole Number 248 Xi oo
silnika
12 |omizoc | £namionowa Rated Slip 0-3000(Rpm) Zalemieod | XA oo
predkosc poslizgu -
Prad Znarmionow ustawienia dla
13 |ohi200 S"iika ¥ | Rated Curr 1.0-1000.0(A) silnika X/A oo
14 |onizop | Pradsilnika przy Noload Curr 0.0-1000.0(A) X/A oo
braku obciazenia
15 |onoor  |NOPECE  pedVolt 170-480(V) 0 Xi o |0 |0
Zznamionowe silnika
Zaleznie od
16 ch1210 Sprawnosc silnika Efficiency 70-100(%? ustawieniadla | X/A G |0
silnika
Wielkosc
17 oh1211 bezwtadnosci Inertia Rate 0-8 XA C |0
obciazenia
18 |oh1zra | Pe9URGRMOGY i poerss | 70-13006) O/A olo|-
wyjsCIowe]
19 |ohig13 | Weidowenapiede | vvolt 170480V 220/380¢ /A 0|0 |si% e
zasilajgce Q C
0 | None E >
1 All (Rotation ) Q..
. Auto type) - o
20 - Auto Tuning ) 2 | ALL{Static type) | O:None XA X |0 >
Tuning -
3 Rs+Lsigma
{Rotation type)
6 | Tr (Static type}
21 - Rezystancja stojana | Rs .. X/A X |0
Indukcyjnosd Zaleznie od Zaleznie od
22 - Y Lsigma - . ustawieniadla | X/A X |0
uphrwu ustawienia dla silnika silnika
23 - Indukcyjnos< stajana | Ls XA X |0
w |- Stafa czasowa Tr 25-5000(ms} - XA |x |o
wirnika
57 |- FERTAMIE | epe 50~ 150[%] 100 XA X |0 |-
stojana
2w |- SERRICETINE | 1o 50~ 150[%l 100 XiA X |0 |-
wirnika
317 AERMETIEED | oeonertn | e o 80 X/A x o |-
odzyskiwania




Tabela funkgji

it

Vi 8

Odn.

‘ Wyswietlacz Zakres ustawiania
ciektokrystaliczn

‘ Wartosc

F L

Czestotliwosc 0.00-Czestotliwosc
8
41 0h1229 vElaria | UserFreq 1 el ) 15.00 XA O | X [s98
Napiecie
8 - 100(0
42 0h122A kel UserVolt 1 0-100(%} 25 XA O | X [s98
Czestotliwosc 0.00-0.00-
438 0Oh122B 2 ) User Freq 2 Czestotliwos< 3000 X/A G [X [s98
uzytkownika 2
maksymalna (Hz)
Napiecie
8 - 0
44 0h122C uzytikownika 2 User Volt 2 0-100(%} 50 XA O | X [s98
Czestotliwosc 0.00- Czestotliwosc¢
8
45 0h1220 uzytkownika 3 User Freq 3 maksymalna (Hz) 45.00 XA O | X [s98
Napiecie
8 - 0,
465 0h122E ekl User Volt 3 0-100(%} 75 XA O | X [s98
Czestotliwosc 0.00- Czestotliwos¢ | Maximum
8
. Bln2 uzytkownika 4 UserFreq 4 maksymalna (Hz) frequency e C|X |38
s |ohizsp | Nepece UserVolt 4 0-100(%} 100 X/ O X |s98
uzytkownika 4 =
Czestotliwosc . 0.00- Czestotliwosc¢
e Blilzz? predkosci krokowej 1 SIS maksymalna (Hz) 2 ot ©©
Czestotliwosc 0.00- Czestotliwosc¢
9 c
el CllE=s predkosci krokowej 2 S AL maksymalna (Hz) LY ot 0
Czestotliwosc 0.00- Czestotliwos¢
9 =
2 Ll predkosci krokowej 3 Steplreq3 maksymalna (Hz) 30.00 o Cle
Czestotliwosc 0.00- Czestotliwos¢
10 B
58 Culey predkosci krokowej 4 Steplreq4 maksymalna (Hz) 4000 o Cle
Czestotliwosc 0.00- Czestotliwosc¢
10 K
o Cul=g predkosci krokowej 5 S maksymalna (Hz) SULY (O3 ©©
Czestotliwosc 0.00- Czestotliwos¢ | Czestotliwose
10 i
<2 gl predkosci krokowej 6 Sl s maksymalna (Hz) maksymalna (O3 ©©
Czestotliwosc 0.00- Czestotliwos¢ | Czestotliwose
10 =
e Culz=e predkosci krokowej 7 Stepkreq-7 maksymalna (Hz) maksymalna o Cle
70 |ohizae | CEaSPrEvSPieszania | pe 0.0-600.0(5) 200 o/A 0|0 |s89
krokowego 1
7 ohigay | SZaszwalniania Dec Time-1 0.0-600.0(5) 200 o/A 0|0 |s89
krokowego 1
721 |ohizag | CEESPIEYSPSZANR |, e s 0.0-600.0(s) 300 O/A 0 |0 |s82
krokowego 2
73 |oniaag | CZsEwalniania DecTime-2 0.0-600.0(s) 300 O/A 0 |0 |s82
krokowego 2
741 |ohizan | CEASPrEVSPIESZANG | g 0.0-600.0(5) 400 o/A 0 |0 |s89
krokowego 3
751 |onizap | CEsZwalniania Dec Time-3 0.0-600.0(5) 400 o/A 0 |0 |s89
krokowego 3
761 |ohizac | CEASPIEYSPESZANR | e g 0.0-600.0(s) 500 O/A 0 |0 |s89
krokowego 4
77 |onigap | CZsEwalniania DecTime-4 0.0-600.0(s) 500 O/A 0 |0 |s89
krokowego 4

8Wyswietlane jesli albo bA.07 albe M2.25 jest ustawiony na 2 {Tryb uzytkownika V/F - User V/F).
9 Wyswietlane gdy uzywana jest klawiatura z wyswietlaczem ciekfokrystalicznym.

10 Wyswietlane gdy jeden z koddw In.65-71 jest ustawiony na Speed-L/M/H

11 Wyswietlane gdy jeden z koddw In.65-71 jest ustawiony na Xcel-L/M/H.
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Tabela funkgji

Wspolny Wyswietlacz Zakres ustawiania Warto$¢
adres cieklokrystaliczny poczatkowa
7811 |ohizag | CZASPrEVSPESZAN® | e g 00-600.0(5) 400 /A o |0 |s89
krokowego 5
7911 |ohigap | CZ@SZwalniania DecTime 5 00-600.0(s) 400 O/A o |0 |s89
krokowego 5
g |ohiaso | SESPrayspieszania | po 6 00-600.0(s) 300 O/A o |0 |s89
krokowego 6
gin  |onhi2sy | SZaszwalniania DecTime-6 00-600.0(5) 300 /A o |0 |s89
krokowego 6
g |ohizsy | SEESPrEvsPieszania |, ey 00-600.0(5) 200 /A o |0 |s89
krokowego 7
gan  |ohizsy | CZesawalniania DecTime 7 00-600.0(s) 200 O/A o |0 |s89
krokowego 7

8.4 Grupa dodatkowa (PAR—Ad)

W ponizszej tabeli dane oznaczone szarym cieniem bedg wyswietlane po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)

*Q/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z wyswietlaczem
ciekfokrystalicznym/Wspolne

Kod | Wspolny Wyswietlacz ‘ Zakres ustawiania
adres ciektokrystaliczny
00 - Skok do kadu Jump Code 1-99 24 Q/A Q G |s4]
01 Ohizpy | vEoreec Acc Pattem 0 | Liniowy " xA |0 |o |s%2
przyspieszania 0: Liniowy
02 0h1302 Wzorzec zwalniania | Dec Pattern 1 Krzywa typu 5 XA Q O |s92
Gradient punktu
0312 | Oh1303 Eg;ﬁg}%wego Acc S Start 1-100(%} 40 XA |0 |0|s2 Pl
przyspieszania OS>
Gradient punktu M 'q_
0412 oh1304 kencowego krzywej S | Acc SEnd 1-100(%}) 40 X/A e} O |92 6'
przyspieszania 3
Gradient punktu
0513 0h1305 poczatkowego Dec S Start 1-100(%}) 40 X/A e} G |92
krzywej S zwalniania
Gradient punktu
0613 0h1306 koncowego krzywej S | DecS End 1-100(%} 40 XA Q O |s92
zwalniania
0 Przyspieszanie OPrzyspiesza
07 0h1307 Tryb uruchamiania Start Mode Uruchomienie . XA 6] O |si02
1 nie {Acc)
statopradowe
08 0h1308 Tryb zatrzymywania | Stop Mode 0 | Zwalnianie O:Zwalnianie | X/A Q G |s103

12 Wyswietlane gdy Ad. 01 jest ustawiony na 1 (krzywa S).
13 Wyswietlane gdy Ad. 02 jest ustawiony na 1 (krzywa S).
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Wspolny Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢ Whascwos¢ VIF -~ SL | Odn.
adres ciektokrystaliczny poczatkowa  *
1 Hamowanie {Dec)
statopradowe
2 Swobodna praca
4 Hamowanie
wspomagane
0 | Brak
Blokada kierunku 1 Zapobieganie
0% 0h1309 - Run Prevent ruchowiw przéd | G: Brak XA Q O |s83
obrotow - -
Zapobieganie
ruchowi w tyl
10 0h130A Praca automatyczna | Power-on Run []) ?ali O:Nie O/A 6] G |s83
Czas hamowania
1214 0h130C stafopradowego przy | DC-5tart Time 0.00-60.00(s) 0.00 X/A e} O |si@2
rozruchu
Wartosc
13 0h1300 wstizykiwanego DCInjLevel 0-200(%} 50 XA Q O |si02
pradu statego
Czas blokowania
141 |onize | Wiciaprzed DC-BlockTime | 000- 60.00(s) 010 xa |0 |0 |s103
hamowaniem
statopradowym
155 |ohigpp | CZashamowania e gy time | 0.00-6000) 100 XA |0 |O |si03
statopradowego
Wspdlczynnik
1615 0h1310 hamowania DC-Brake Level 0-200(%) 50 XA 0 O 5103
stalopradowego
Caztoilivioet Czestotliwosc
1715 0h1311 hamowania DC-Brake Freq 500 XA 0 O 5103
poczatkowsa - 60Hz
stalopradowego
Czestotliwosc dla
sterowanej przerwy Czestotliwosc
20 ohizg | Podeas AccDwellFreq | POcEaikowa - 500 X6 |0 |0 |s14
przyspieszania Czestotliwosc
(czestotliwosc maksymalna {(Hz)
przytrzymania)
Czas pracy dla
sterowanej przerwy
21 0h1315 podczas Acc Dwell Time 0.0-60.0(s) 0.0 XA 0 O |5144
przyspieszania (czas
przytrzymywsania)
Czestotllwgsc dla Crestotliwosc
sterowanej przerwy
22 oh1316 podczas zwalniania Dec Dwell Freq poczqtkgwa:’ 5.00 XA O O |si44
(czas Czestotliwosc
) maksymalna (Hz)
przytrzymywania)
Czas pracy dla
sterowanej przerwy
23 0h1317 podczas zwalniania Dec Dwell Time 0.0-60.0(s) 0.0 XA 0 O |5144
{czas
przytrzymywsania)

14 Wyswietlane gdy Ad. 07 jest ustawiony na 1 (krzywa S).

15 Wyswietlane gdy Ad. 08 jest ustawiony na 1 (hamowanie statopradowe).

294 l LS7S




Tabela funkgji

Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢ Wedcivos¢ VIF SL | Odn.

ciektokrystaliczn poczatkowa  *
Wybor pracy z 0 | Nie
24 0h1318 granicami Freq Limit 1 Tak O:No X/A 6] O |si108
czestotliwosci a
Dielieicss 0.00 - Gorna wartosc
2516 0h1319 graniczna Freq Limit Lo .raniana Hz) 050 Q/A e} G |s108
czestotliwosci 9
Gomawartodd Czestotliwos< dolnej
2% |ORI3NA | graniczna Freq Lirmit Hi e i L L PO S T [ P
st sT Czestotliwosc maksymalna
maksymalna (Hz)
Omijanie 0 Nie .
27 0Oh131B czestotliwosci Jump Freg 1 Tak (:Nie XA Q o}
Dolna wartos¢ 0.00 - Gorna wartosc
2817 [ohizig | FEneEnd JumpLo 1 ganizna 09 on |0 |o
czestotliwosci czestotliwosci omijania
omijania 1 1(Hz)
Gorna wartoss DoInAa wartosc
raniczna yraniczha
2917 0h1310 gz stotliwosdi Jump Hil czestotliwosc omijania | 15.00 O/A e} o}
onii‘ania 1 1 - Czestotliwosc
I maksymalna (Hz)
Dolna wartosc 0.00 - Gorna wartosc
07 |om3e | denNkEn JumpLo2 gramiczna 15040 oa |o o
czestotliwosci czestotliwosci omijania
omijania 2 2(Hz)
GOma wartos¢ Doln.a Wartost
raniczna graniczna
3117 Oh131F ?z stotliwosd Jump Hi 2 czestotliwosci omijania | 25.00 Q/A e} e}
orfmi‘ania 2 2- Czestotliwosc
) maksymalna (Hz)
Dolna wartosc 0.00 - Gorma wartosc
317 |phi32p | dNKEME JumpLo3 gramiczna - l3ngg on (o |o
czestotliwosci czestotliwosci omijania
omijania 3 3(Hz)
Gorna wartosc Doln.a wartose
raniczna graniczna
3317 oh1321 ?z stotliwosd Jump Hi 3 czestotliwosci omijania | 35.00 Q/A e} e}
orfmi‘ania 3 3- Czestotliwosc
J maksymalna (Hz)
41% | 0h1329 E;?:S‘::'”'a"'a BRRIs Curr 0.0- 180.0%) 500 oA |0 |o |s20
a0 [ohizza | SZASOpoznieni BRRIs Dly 0.00-10.001s) 100 XA |0 |0 |s200
zwalniania hamulca
Czestotliwos ruchu s
44 |0n132C | wprzoddla BRRIs Fwd Fr ?ﬁ?ks Cniifa‘;té:_‘fz‘;sc 100 XA |0 |o |s20
zwalniania hamulca 4
Czestotliwosc dla S,
451 |0h1320 | ruchuwiytdia ER Rls Rev Fr ?;](;Oks C;zfa(;té:_‘f’z‘;sc 1.00 xa |0 |o |20
zwalniania hamulca Y

16 Wyswietlane gdy Ad. 24 jest ustawiony na 1 (tak).
17 Wyswietlane gdy Ad. 27 jest ustawiony na 1 (Tak).
18 Wyswietlane gdy albo QU.31 albo OU.33 jest ustawiony na 35 {Sterowanie BR - BR Control).
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Wyswietlacz

Zakres ustawiania

Wartos¢

Wedciwos¢ VIF - SL

Czas opdznienia

ciektokrystaliczn

poczatkowa *

4618 Oh132E ) ER Eng Dly 0.00-10.00(s) 1.00 X/A O 5201
wiaczenia hamulca
47 oh132F Czestotllwosc BR Eng Fr 0.00 - Czestotliwosc 200 X/A o <201
wiaczenia hamulca maksymalna (Hz) ==
p trvbi 0 None
50 |Oh1332 facawitybl® | E-Save Mode 1| Manual ONone X |0 5172
oszczedzania energii
2 Auto
siel |onzas | FoARmosEZedzANG e coe 0-300%) 0 o |0 5172
energii
Czestotliwosc
&0 omszsc | Preesciadia XeelChange fr | 200~ Casstotiwosc ) o) xa  |o 591
przyzpieszania / maksymalna (Hz)
zwalniania
Sterowanie 0 During Run
64 0h1340 wentylatorem FAN Control 1 Always ON 0:During Run | O/A Q 5189
chtodzacym 2 Temp Control
65  |ohiza) | Zpscsstoliwosd oo pode [0 NO 0:No oA |o 5139
pracy gora/dot 1 Yes
. . 0 None
Opcje sterowania T v
6  |ona | Whczenia/ onofficdse [3 | w2 (:None XA |0 5139
whytaczenia styku 13
wyjsciowego
i 9 6 | Pulse
Poziom wiaczenia Poziom wylaczenia
67 0h1343 styku w ‘:i?iowe o On-Ctrl Level styku wyjsciowego - 90.00 XA e}
Y 9 100.00%
68 Oh1344 Poziom \y}flgczenla OFf-Cirl Leval -10000-output contact 1000 /A 0
styku wyjsciowego on level (%)
70 |onisae | Wybortivbu RunEnMode | [AWaysEnable [OAways 1y, 5142
bezpiecznej pracy 1 DI Dependent Enable
Opcje zatrzymania dla 0 | Free-Run
7120 0h1347 trybu bezpiecznej Run Dis Stop 1 Q-Stop O:Free-Run | X/A e} 5.142
pracy 2 (J-5top Resume
720 |ohizag | Csawanianiadla o g i 0.0-600.0(5) 50 oA |0 5.142
bezpiecznej pracy
Wybor funkgji 0 |No
74 0h134A unikania pracy RegenAvd Sel :No XA Q
. 1 Yes
regeneraytwnej
Poziom napiecia 200V : 300-400V 350
75 0h134B ruchu z unikaniem . RegenAvd Level 400V - 600-800V 700 X/A e}
pracy regeneratywnej
Wartos< graniczna
kempensacji
7621 0h134C czestotliwosci dla CompFreq Limit | 0.00- 10.00Hz 1.00 X/A e}
unikania pracy
regeneratywnej
7721 0h1340 Wzmocnienie P dla RegenAvd Pgain | 0.0- 100.0% 500 Q/A Q

19 Wyswietlane gdy Ad.50 nie jest ustawicny na 0 (Brak).

20 Wyswietlane gdy Ad.70 jest ustawiony na 1 (zaleznos¢ od DI - Dl Dependent).

21 Wyswietlane gdy Ad.74 jest ustawiony na 1 (tak}.

206 l LS7S




Tabela funkgji

Wspolny Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢
adres cieklokrystaliczny poczatkowa
unikania pracy
regeneratywnej
Wzmocnienie | dla
782 0Oh134E unikania pracy RegenAvd Igain | 20-30000{ms} 500 /A e} e}
regeneratywnej
br trvb 0 None
80 |0h1350 W"zaréfvri 0 Fire Mode Sel 1| Fire Mode (:None XA |0 |X |s126
PO 9 2 Fire Mode Test
gz |onizsy | CEtewescdla g ogeFreq [ 0.00~6000H2 6000 XA |0 |X |si2e
trybu pozarowego
gz 0h1352 Kle.runek dla trybu Fire Mode Dir 0 Forward 0: X/A o X |5126
pozarowego 1 Reverse Forward
g3 Zlic.zanie dlatrybu Fire Mode Cnt Nie mqina ) 5126
pozarowego modyfikowad

8.5 Grupa kotroli (PAR—Cn)

W ponizszej tabeli dane oznaczone szarym cieniem beda wyswietlane po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)

*Q/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z wyswietlaczem
cieklokrystalicznym/Wspolne

Kod |Wspdlny Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢

adres cieklokrystaliczny poczatkowa wos¢*
Skok do kodu Jump Code

V/F:

1.0-

Heavy 15.0(kHz)23
Duty SL:

20

04 0h1404 | Czestotliwesd nosna Carrier Freq 15.0(kHz)
V/F:
1.0-50
{(kHz)24 20 5185

5L:
2.0-50(kHz)

30 QO/A 0 O |si85

-
Q)
S
()

uonduny

Normal
Duty

Normal
Tryb przetaczania PWM C:Normal
{modulacja PWM) PWM Mode Lowleakage | PWM XA O |0 |al8

PWM

05 0h1405

22 Wyswietlane gdy Ad.80 jest ustawiony na 1 (tak}.
23 W przypadku gdy 0.4~4.0kW, zakres ustawiania wynosi 2.0~15.0{(kHz).
24 W przypadku gdy 0.4~4.0kW, zakres ustawiania wynosi 2.0~5.0(kHz}.
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Wyswietlacz

Zakres ustawiania

Wartos¢

VIF SL

Odn.

0h1409

‘ Nazwa

Czas wzbudzenia
poczatkowego

ciektokrystaliczny

PreEXTime

0.00-60.00(s)

poczafkowa  Wos¢*

1.00

XIA

Oh140A

Wielkos¢ wzbudzenia
poczatkowego

Flux Force

100.0-300.0(%)

100.0

XIA

0Oh140B

Czas trzymania napiecia
na wyjsciu po
zatrzymaniu
przemiennika

Hold Time

0.00-60.00(s)

0.00

XIA

20

0h1414

Ustawienie wyswietlania
2-gowzmochienia dla
trybu bezczujnikowego

SL2 GView Sel

1 Yes

G:No

OFA

21

0h1415

Wzmocnienie
proparcjonalne
regulatora predkosci dla
trybu bezczujnikowego 1

ASR-SL
P Gainl

0-5000(2%6)

w
zaleznosci
od

22

0h1416

Wzmocnienie catkowania
bezczujnikowego
regulatora predkosci 1

ASR-SL 1 Gainl

10-9999(ms)

ustawienia
silnika

O/A

O/A

2325

0h1417

Wzmocnienie
proparcjonalne
requlatora predkosci dla
trybu bezczujnikowego 2

ASR-5L P Gain2

1.0-1000.0(%)

2425

0h1418

Wzmocnienie catkowania
regulatora predkoscidla
trybu bezczujnikowego 2

ASR-SL | Gain2

1.0-1000.0(%)

2525

0h1419

Wzmocnienie catkowania
regulatora predkoscidla
trybu bezczujnikowego 0

ASR-SL | Gainl

1.0~099.9(ms)

265

Oh141A

Wzmocnienie
proparcjonalne
estymatora strumienia

Flux P Gain

10-200(2¢)

W

2725

Oh141B

Wzmocnienie catkowania
estymatora strumienia

Flux | Gain

10-200(2¢)

zaleznosci
od

2825

Oh141C

Wzmocnienie
proparcjonalne
estymatora predkosci

S-Est P Gainl

0-32767

ustawienia
silnika

2625

Oh1410

Wzmocnienie catkowania
estymatora predkosci 1

S-Est 1Gaind

100-1000

3025

Oh141E

Wzmocnienie catkowania
estymatora predkosci 2

S-Est 1 Gain2

100-10000

312

Oh141F

Wzmocnienie
proparcjonalne
requlatora pradu dla
trybu bezczujnikowego

ACRSL
P Gain

10-1000

3225

0h1420

Wzmocnienie catkowania
regulatora pradu dla
trybu bezczujnikowego

ACRSL 1 Gain

10-1000

OFA

1%
j=a3
O

O/A

Pl
(=33

O/A

OFA

1%
O

OFA

1%
O

O/A

Pl
(=33

O/A

Pl
(=3
(=33

OFA

OFA

O/A

Wzmocnienie P
regulatora pradu

ACRP Gain

0-10000

1200

O/A

49

Wzmocnienie | regulatora
pradu

ACR1Gain

0-10000

120

OFA

25 Wyswietlane gdy dr.09 jest ustawiony na 4 (tryb bezczujnikowy IM - IM Sensorless) a Cn.20 jest
ustawiony na 1 (tak}.
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Tabela funkgji

Wspdlny  Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania Warto$¢ Wiasci- VIF  SL | Odn.
adres ciektokrystaliczny _poczatkowa wos¢*
52 |on1gze | Frwyiscowyregulatora | o oo ipE | 0-2000(ms) 0 XA X |0 |sies
momentu obrotowego
[ Keypad-1
1 Keypad-2
. - 2 V1
Cpcje 'u§taW|a.n|a . 7 vz 0
53 0h1435 | wartosd granicznej Torgue Lmt Src R B Keypad-1 XA X Q |sl60
momentu obrotowego R YT
8 FieldBus
12 | Pulse
Wartos< graniczna FWD
5426 | 0h1436 | momentu cbrotowego e i 0.0-200.0(%) 180 O/A X O |s166
dla kierunku dodatniege
Wartos< graniczna
momentu cbratowego | pap
552 | 0h1437 | dla kierunku dodatniego B 0.0-200.0(%) 180 O/A X O |sl66
przy pracy
regeneratywnej
Wartos< graniczna
562 | 0h1438 | momentucbrotowege | REV+TrgLmt 0.0-200.0(96) 180 /A X O |sl66
dla kierunku ujemnego
Wartos< graniczna
momentu chrotowego
5726 | 0h1439 | dla kierunku ujemnego | REV —Trg Lmt 0.0-200.0(%6) 180 /A X O |sl66
przy pracy
regeneratywnej
0 | Keypad-1
1 | Keypad-2
Ustawianie wartosci 2 Vi 0:
6226 | Oh143E . . . Speed Lmt Src 4 | V2 ’ X/A X O |-
granicznej predkosci I Keypad-1
& | Int485
7 | FieldBus
Wartos< graniczna S
63% | Oh143F predkos'cgildla Kerrky | FwDSpeedime || SO0 iSzestotivese ) o om |x o |-
) maksymalna (Hz)
dodatniego
Wartos< graniczna S
6426 | Dh1440 predkos’cgidla kierunku | REVSpeed Lmt BOC-CatiGlitn®se | 2y om |x |o |-
) maksymalna {Hz)
ujemnego
Wzmocnienie dla pracy z
6526 | 0h1441 | wartoscig graniczng Speed Lmt Gain 100~5000[%] 500 /A X o |-
predkosci
X i 127 | O
70 |on1ags |TYRWYPOISZURINE ooy e 0| Flying Start1 FiyingStart- | XA |0 |0 | s178
predkosci 1 |FlyingStart2 |4
71 0h1447 | Wybor pracy z szukaniem | Speed Search bit | 0000- 1111 000028 XA o |0 5178

26 Wyswietlane gdy dr.09 jest ustawiony na 4 (tryb bezczujnikowy IM - IM Sensarless}. Spowoduje

to zmiane wartosci poczatkowej parametru w Ad.74 (wartosc graniczna momentu cbrotowego)

na 150%.

27 Nie bedzie wyswietlane jesli dr.09 jest ustawiony na 4 (tryb bezczujnikowy IM - IM Sensorless).

28 Wartos¢ poczatkowa 0000 bedzie wyswietlana na klawiaturze jako

Loy,

LSis | 2%




Tabela funkgji

Kod | Wspélny Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania Warto$¢ Wiasci- Odn.
ciektokrystaliczny poczatkowa wos¢*
predkosci Wybdr szukania
000 | predkosci
1 podczas
przyspieszania
Przy
uruchamianiu
podczas
001 | unigjalizacji po
o samoczynnym
wylaczeniu
spowodowany
m usterka
Przy ponownym
010 uruchomlenly
0 po chwilowej
przerwie
zasilania
Przy
100 | uruchamianiuz
0 | wiaczonym
zasilaniem
7220 |oniagg | Prad referencyiny SSSup-Current | 80-200(%) 150 O/ 5.178
szukania predkosci
Flying Start-
1
Wzmocnienie 100
7330 [ 0h1449 | proporgjonalne szukania | 55 P-Gain 0-9999 Flying Start- Q/A s.178
predkosci 2
160031
Flying Start-
1
Wzmochienie catkowania . 1200
30 - Y
“ Ll dla szukania predkosci S5 HGain 0-9999 Flying Start- O/A s178
2
;1000
Czas blokowania wyjscia
75% [ Oh144B | przed szukaniem 55 Block Time 0.0-60.0(s) 1.0 X/A s.178
predkosci
76m | ontaac | YVemocnienie estymatord | o e sain 50-150(%) 100 O/A -
szukania predkosci
77 |oniaap | Wyborbuforowania KEB Select ¢_|No (:No X/A 5.171
energii 1 Yes
7g% |ohiadp | FOZOM pOCZAtkOWY KEB Start Lev 1100-140.0(%) 1250 X/ 5171
buforowania energii
75 | oh1age | Podiom koricowy KEB Stop Lev 125.0-145.00%6) 1300 XiA 5171

buforowania energii

29 Wyswietlane gdy ktérykolwiek z kodow Cn.71 bedzie ustawiony na 1 a Cn70 bedzie ustawiony

na 0 (uruchomienie w locie-1 - Flying Start-1).

30 Wyswietlane gdy ktérykolwiek z kodow Cn.71 bedzie ustawiony na 1.

31 Wartos¢ poczatkowa wynosi 1200 gdy znamionowa maoc silnika jest mniejsza od 7.5 kW

32 Wyswietlane gdy Cn.77 jest ustawiony na 1 (tak).
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Tabela funkgji

Wspolny Wyswietlacz Zakres ustawiania Warto$¢ Wiasci- VIF
adres cieklokrystaliczny poczatkowa = wos¢*

go= |ohigsp | VEmocnienie KEB Gain 1-20000 1000 oA |0 |0 |siz
buforowania energii
Wzmocnienie

8538 | 0h1455 | proporcjonalne Flux P Gain1 100-700 370 Q/A X Q |sl66
estymatora strumienia 1
Wzmocnienie

863 | 0h1456 | proporcjonalne Flux P Gain2 0-100 ¢] O/A X O |sl66
estymatora strumienia 2
Wzmocnienie

873 | 0h1457 | proporcjonalne Flux P Gain3 0-500 100 Q/A X Q |sl66
estymatora strumienia 3

ggn |oh1asg | WEmocnieniacakowana | o iy 0-200 50 oA |Xx |o |si66
estymatora strumienia 1

g |oh1asg | Wemocnienia calkowania | o 0-200 50 oA |x |0 |s166
estymatora strumienia 2

90 |ohi4sa | Wemocnienia calkowania | o 0-200 50 oA |x |0 |s166
estymatora strumienia 3

913 |ohiasp | KOmPEnsaganapiecia g oy 060 w o (X |0 |stes
trybu bezczujnikowego 1 L
Kompensacja napiecia I

9233 | Oh145C L SLVolt Comp2 0-60 od O/A X O |sl166
trybu bezczujnikowego 2 -
Kempensacja napiecia ustawienia

933 | 0h1450 L SLVolt Comp3 0-60 silnika /A X Q |sl66
trybu bezczujnikowego 3
Czestotliwosc

gqm |omase | PocEatkowaoskbiania | g by g 80.0-110.0(%) 1000 XA X |0 |si6r
poladla trybu
bezczujnikowego
Czestotliwosc

g% |ohidsp | PrESRCzania SLFc Freq 0.00-8,00(Hz) 200 XA (X |0 |ster
wzmocnienia dla trybu
bezczujnikowego

8.6 Grupa wejs¢ (PAR—In)

-
Q)
S
()

W ponizszej tabeli dane oznaczone szarym cieniem bedg wyswietlane po wybraniu
odpowiedniego kodu.

uonduny

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)
*Q/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z wyswietlaczem
ciekfokrystalicznym/Wspolne

Kod | Wspdlny Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢ Wiasci- | VIF
adres ciektokrystaliczny poczatkowa wosc¢*
00 |- Skok do kodu Jump Code 1-99 65 Q/A O |0 |[s41
Czestotliwosc dla Czestotliwosc
01 0h1501 maksymalnego Freq at 100% poczqtkgwa:’ Czestotliwosc O/A o |o |se3
analogowego sygnatu Czestotliwosc maksymalna
wejsciowego maksymalna {(Hz)

33 Wyswietlane gdy Cn.20 jest ustawiony na 1 (tak).

[
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Tabela funkgji

Kod | Wspdlny  Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢ Wiasci- | VIF SL  Odn.
adres ciektokrystaliczn poczatkowa wos¢"*

Moment obrotowy

02 |ohispp | PrEYmekeymalym e o at00% | 00200006 1000 om |x |x |-
analogowym sygnale
wejsciowym

05 |onisps | Wyswietlanie napiecia |1 o) 12.00-12.000V) 000 A |o |o |se3
wejsciowego V1
Wybdr polaryzacji 0 Unipolar 0

06 | 0h1506 ;y;gnaruwejsuowego V1 Polarity 1 Bipolar Unipolar X/A o |0 |[s63

07 |ohisoy |SEReCsowafitu -y, gy 0-10000(ms} 10 oA |0 |0 |s63
wejsciowego V1

08 |onispg |Minimalnenapiecie 1y 000-10:00(V) 000 oa |0 |0 |s63
wejscicwe V1
Syanatwyjsciowy V1

09 [0h1509 | przy napieciu V1 Percyl 0.00-100.00(%) 000 /A G |0 |s63
minimalnym (%)

10 |onisoa | Maksymalne napigcie |, o 000-12.000¥) 1000 om |0 |0 |s63
wejsciowe V1
Syanatwyjsciowy V1

1 Oh150B | przy napieciu V1 Percy2 0.00-100.00{%) 100.00 /A o |0 |[s63
maksymalnym {%)

1204 [omispe | Minimalne napiecie -10.00- 0.00(V) 0.00 oA |0 |0 |se7
wejscicwe V1
Syanatwyjsciowy V1

133% | 0h150D | przy napieciu V1 —Percy?’ -100.00-0.00(%) 0.00 O/A o |0 |s67
minimalnym (%)

14 |oniso | Maksymalnenapiecie o -12.00- 0.00(V) 1000 om |0 |0 |se7
wejsciowe V1
Syanatwyjsciowy V1

15% |Oh150F | przy napieciu V1 —Percy2 -190.00-0:00(%) -100.00 oA |0 |0 |s67
maksymalnym {%)
Cdwrdcenie . 0 No

16 | 0h1510 charakterystyki V1 V1 Inverting 1 Ves 0:No O/A G |0 |63

17 0h1511 Poziom kwantyzacjivl | V1 Quantizing 0.0035,0.04-10.00(%) 0.04 XA O |0 |s63

35% |ohisaa | Wyswietlanie napiecia |y, ooy 0.00-12.00(V) 0.00 s |o o |s71
wejsioweqo V2

g7 |ohisys | o CzasOweliliu gy 0-10000(ms} 10 oA |0 |0 |s7t
wejscioweqo V2

age |onis2e | Minimalnenapiecie 1y, 0.00-10.000V) 0.00 om X |x |szt
wejsciowe V2
Sygnatwyjsciowy V2

393 |0h1527 | przy napieciu V2 Percyl 0.00-100.00(%) 0.00 /A G |0 |s71
minimalnym (%)

4 |omiszg | Maksymalne napigdie |y o 000-10:00(V) 10 om  |x |x |sz1
wejsciowe V2
Napiecie wyjsciowe V2

413 | 0h1529 | dlanapiecia V2 Percy2 0.00-100.00{%) 100.00 /A C |0 |[s7]

maksymalnego (%)

34 Wyswietlane gdy In.06 jest ustawiony na 1 (tryb bipolarny).

35 Kwantyzacja nie jest wykorzystywana przy ustawieniu na 0.

36 Wyswietlane w przypadku wybraniaV na przelaczniku wybierajacym (SW2} analogowego
pradowego/napieciowego obwodu wejsciowego.
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Tabela funkgji

Wspolny Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢ Wiasci- | VIF SL  Odn.
adres ciektokrystaliczn poczatkowa wos¢*
Odwracenie 0 No
- .
46 0Oh152E ey V2 Inverting 1 Ves O:No O/A o [0 |s71
473%6 | 0h152F | Poziom kwantyzacjiV2 | V2 Quantizing 0.0035,0.04- 10.00(%) 004 O/A O |0 |s71
sger [omiszp | Wyswietlaniepradu - e ormar [ 0-24ma) 000 A |o |o |se9
wejsciowege 12
5o |ohisaa | SERCswalu -y gy, 0-10000(ms) 10 oA |0 |0 |s69
wejsciowego 2
537 |onisas | Mimimalny prad 12 Currx1 000-20.00(mA) 400 om |0 |0 |ss9
wejsciowy [2
Sygnatwyjsciowy 12 dla
5437 | 0h1536 | minimalnego pradu 12 Percyl 0.00-100.00{%) 0.00 /A G |0 |[s69
(%)
Maksymalny prad
5537 | 0h1537 s 12 Currx2 000-24.00{mA) 2000 O/A o |0 |s69
wejscicwy 12
Sygnatwyjsciowy 12 dla
56% | 0h1538 | pradumaksymalnego | 12 Percy?2 0.00-100.00{%) 100.00 /A C |0 |[s69
(%)
Odwracenie . 0 No
37
61 0h1530 charakierystyki 12 12 Inverting 1 Ves :No /A C |0 |[s69
6287 | 0h153E | Poziom kwantyzacji 12 | 12 Quantizing 0.0035,0.04-10.00(%) 0.04 /A G |0 |[s69
Ustawianie funkgji 0 None
65 0h1541 . ] P1 Define Fx{pracado 1:Fx XA o |0 |s/8
zacisku P1 1
przodu)
66 |onisay | Ustawianiefunkgi P2 Define y  |Pxlracado |0 XA |0 |0 |s78
zacisku P2 tylu)
67 |onisas | Ustawianiefunkgi P3 Define 3 |RST{reset) 58X XA |0 |o
zacisku P3
Ustawianie funkgji External Trip
68 | 0h1544 . ] P4 Define 4 (Awaria 3RST X/A G |0 |[s234
zacisku P4
Zzewnetrzna)
69 |onises | Ustawianiefunksi P5 Define 5 | BX(Blokada 75pL xa o |o |s
zacisku P5 pracy)
Ustawianie funkgji JOG (predkosc o
70 0h1546 Jacisku P6 P& Define 6 1OG) 8Sp-M XA C |0 |[s136
Ustawianie funkgji Speed-L !
71 0h1547 sacisku P7 P7 Define 7 tkrokowa 1} 9Sp-H XA C (O
3 Speed-M 5
(krokowa 2)
9 Speed-H
(krokowa 4)
XCELL
1 (przyspleF;zanle/ 580
zwalnianie
krokowe 1)
XCEL-M
12 (przyspleF;zanle/ 580
zwalnianie
krokowe 2)
RUN Enable
13 (Pozwolenie na 5142
prace)

37 Wyswietlane w przypadku wybrania | na przetagczniku wybierajacym (SW2} analogowego

pradowego/napieciowego obwodu wejsciowego.
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Tabela funkgji

Kod | Wspdlny  Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢ Wiasci- | VIF SL

adres cieklokrystaliczny poczatkowa wos¢*
3-Wire
14 (sterowanie 3 - s.i41
przewodowe)
2nd Scurce
{drugie Zrédho)
Exchange

16 | (Zmiana pracy 5188
na bypass)
17 | Up(gdra) 5139

18 Down (doh 5139
L/D Clear
{usuwanie
20 zapamietanej 5139
czestotliwosci
gora/dot)
Analog Hold

21 {trzymanie
analogowe)
I-Term Clear
(czyszczenie
rejestru cztony
catkujacego PID}
PID Openloop
(wylaczenie PID)
P Gain2

24 (wzmocnienie
requlatora PID)
XCEL Stop

25 (zatrzymanie 595
ACC/DEC)
2nd Motor
* {drugi silnik) 5187
Pre Excite
34 | (wstepne -
wzbudzenie}
Timer In (funkgja
CZasowa wYjsc)
dis Aux Ref
(deaktywacja

40 | dodatkowego 5131
Zrodha
czestotliwosdi)
FWD JOG {JOG
do przodu) =
REV JOG OG
] dotyhy 5137
XCELH
(przyspieszanie/
zwalnianie
krokowe 4)

User Seq

50 | (sekwencja
uzytkownika)

5.74

1=

22

23

38

49

-
<
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Tabela funkgji

Kod | Wspdlny Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢ Wiasci- | VIF SL
adres cieklokrystaliczny poczatkowa wos¢*
51 Fire_f Maode {tryb 5126
pozarowy)
54 [T 572
Filtr wiaczenia zacisku
a5 0h1555 | wejscia DI On Delay 0-10000(ms} 10 O/A o |0 |sli2
wielofunkcyjnego
Filtr wylgczenia zacisku
86 | 0h1556 | wejscia DI Cff Delay 0-10000(ms} 3 O/A G |0 |[s1i2
wiglofunkcyjnego
. P7-P1
g7 |omssy | Wyborsthuwelica -y e gl 0 | Acontact (NG} | 00000% xa |0 |o |siiz
wielofunkcyjnego
1 B contact (NC)
g9 |omssg |CZsiwaniasygnali o e 1-5000(ms} 1 A |o |o
dla wejscia binarmego
. P7-P1
90 [onhissa | SENZCSKUWERCR by 0 [release(Off) | 00000% A |0 |0 |s112
wiglofunkcyjnego -
1 Connection (On)
Wyswietlacz wartosci Pulse Monitor
91 0Oh155B imp}JIsowegosygnafu (kH2) 0.00-50.00(kHz} 0.00 A C |0 |72
wejsciowego
Stata czasowa filtru "
92 0Oh155C TIFilter 0-999%(ms) 10 O/A o |0 |82
wejsciowego Tl
Minimalna wartosc
93 | 0h155D | sygnatuwejsciowege | TIPIsx1 0.00-32.00{kHz} 000 /A o |0 |[s72
T
Syanatwyjsciowy Tl dla
94 | 0Oh153E | minimalnej wartosci TIPercyl 0.00-100.00{%) 000 /A o |0 |[s72
impulséw (%6)
Maksymalna wartos¢
95 | Oh155F | impulsdw sygnatu TIPls x2 0.00-32.00(kHz} 3200 O/A o |0 |82
wejsciowego Tl
Syanatwyjsciowy Tl dla
96 | 0h1560 | maksymalnejwartosci | Tl Perc y2 0-100(%}) 100.00 /A C |0 |72
impulsow (%)
Odwracenie . 0 No
97 0Oh1561 charakterystyki T Tlnverting 1 Ves :No /A o |0 [s72
98 0h1562 | Poziom kwantyzacjiTl | TIQuantizing 0.0035, 0.04-10.00(%) 0.04 O/A o |0 |s72 '.
Bit | 00~11 ,
Stan SW1{NPN/PNP} 00 V2, NPN A
99 0h1563 | SW2(V1/V2[12]) 10 SW State 0 V2, PNP 00 /A o |0 |-
10 |I12,NPN
11 12, PNP

38 Wyswietlane w przypadku wybrania P5 na funkgcji zacisku Px.




Tabela funkgji

8.7 Grupa wyjs¢ (PAR—>OU)

W ponizszej tabeli dane oznaczone szarym cieniem beda wyswietlane po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)

*Q/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z wyswietlaczem
cieklokrystalicznym/Wspolne
Kod | Wspdlny Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢ Whasci- VIF

adres cieklokrystaliczny poczatkowa = wos¢*
00 - Skok do kodu JumpCode 1-99 30 Q/A Q

‘SL ‘Odn.

Frequency
{czestotliwosc)

Qutput Current
{Prad wyjsciowy)

QutputVoltage

2 | (Napiecie
wyjsciowe)

DCLink Voltage
{napiecie szyny DC}

4 | Terque (Moment)

Qutput Power {Moc)

Idse {napiecie
wyjsciowe dla
pradu 200% bez
obcigzenia)

kgse {Napiecie
L 7 | wyjsciowe dla 250%
Element wyjscia

01 Oh1601 AO1 Mode momentu) O:Frequency | O7A O
analogowego 1

Target Freq
8 | {Czestotliwose
docelowa)

Ramp Freq (Roznica
pomiedzy f zadang
a aktualng podczas
ACCiDEC)

Speed Fdb
{Predkosd)

PIC Ref Value

12 | (Wartos¢ zadana
PID)

PIC Fdb Value

13 | {wartos¢ zwrotna
dla PID)

PIC Qutput {wyjscie
PID)
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Tabela funkgji

Kod | Wspdlny Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢ Wiasci- VIF

adres cieklokrystaliczny poczatkowa ~ wosc*
15 | Constant {stala)

Wzmocnienie

02 oh1602 wyjscia AQ1 Gain -1000.0-1000.0(%) 100.0 O/A Q O | 5206
analogowego 1
Wartosc offsetu dla

03 oh1603 wyjscia AO1 Bias -100.0-100.0(0%) 0.0 O/A Q O | 5206
analogowego 1
Filtr wyjscia .

04 oh1604 A1 Filter 0-10000(ms} 5 O/A Q O | 5206

analogowego 1

Stata czasowa dla
05 0h1606 wyjscia AOT Const % 0.0-100.0(%) 0.0 O/A Q O | 5206
analogowej 1

Monitor wyjscia .
06 0h1606 AOT Menitor 0.0-1000.0(%) 0.0 /A Q O | 5206
analogowego 1

bit | 000-111

Low voltage {niskie

1
napiecie)

Anyfaults other
. 2 | thanlow voltage

Ustawienie .

30 Oh161E Trip OutMode {wszystkie inne) 01(p0 om0 |0

przekaznika btedu - -
Automatic restart

il
<

final failure

3 | (przekroczenie
liczby prob
autorestartu)

0 | None

FDT-1 {Detekcja
czestotliwosci 1)
FDT-2 {Detekcja
czestotliwosdi 2)

FDT-3 {Detekcja

. L czestotliwosci 3)
funkgji przekaznika .
31 COh161F ) . Relay 1 - 29:Trip Q/A Q o |s212
wielofunkcyjnego FDT-4 {Detekcja

-
Q)
S
()

Definiowanie 3

uonduny

1 czestotliwosci 4)
Over Load

{Przeciazenie silnika}

IOL (Przecigzenie
falownika)
Under Load
{Niedociazenie)

O
40 Wartos¢ poczatkowa 0010 bedzie wyswietlana na klawiaturze jako &J léf [gi] Q'] .
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Tabela funkgji

Kod |Wspolny | Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartosé Wiasci- VIF ‘SL ‘Odn.

adres cieklokrystaliczny poczatkowa ~ wosc*
FanWarning (Blad
8 | wentylatora
chiodzacego)

9 | Stall {Utyksilnika)
QOver Voltage {(ZByt
wyoskie napiecie}
Low Voltage (Zbyt
niskie napiecie}
Over Heat

{Przegrzanie)

Lost Command
{Utrata sygnatu
zadawania
czestotliwosc)

14 | Run (Praca)

15 | Stop

Steady (Praca naf

zadanej)

Inverter Line {Praca
17 | invertera z silnikiem
na bypassie}

Comm Line (Pracaz
bypassem)

Speed Search

19 | {Szukanie
predkosci)

22 | Ready (Gotowos¢)

28 Timer Qut{Funkgja
CZasowa wyjscia)
29 | Trip (Btad)
DEWam%ED

{Przekroczenie

31 | zakresu hamowania
modutu
hamujacego)
On/Off Control

34 | (kontrola wejscia

naalogoweqo)

BR Control (kontrcla
hamulca)
CASWarning
{Kondensator)

FAN Exchange

37 | fwymiana

35

36

wentylatora)
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Kod |Wspolny | Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartosé Wiasci- VIF ‘SL ‘Odn.

adres cieklokrystaliczny poczatkowa ~ wosc*
Fire Mode (tryb
pozarowy)

0 | None
1 | FDT1
2 |FDT-2
3 |FDT3
4 | FDT-4
5 | Over Load
6
7
8
9

oL

Under Load
FanWarning
Stall

10 | OverVoltage

11 | LowVoltage
12 | Over Heat

Definiowanie 13 | Lost Command

funkgji pwyjscia 14 | Run
33 oh1621 . . Q1 Define 14:Run O/A Q &)
wielofunkcyjnego 15 | Stop

1 16 | Steady

17 | Inverter Line

Ial
o~

18 | Comm Line
19 | Speed Search
22 | Ready

28 | Timer Qut

29 | Trip

31 | DBWarn%ED
34 | On/Off Control
35 | BR Contral

36 | CASWarning
37 | FAN Exchange
38 | Fire Mode
39|10

-
Q)
S
()

uonduny

Status wyjsc
41 0h1629 DO Status - 00 /A - - 8212
cyfrowych

Opdznienie
50 0h1632 wigczenia wyjscia | DO On Delay 0.00-100.00(s) 000 Q/A Q O (5218
wielofunkcyjnego

Opdznienie
51 0h1633 wylaczenia wyjscia | DO Off Delay 0.00-100.00(s) 000 Q/A Q O (5218
wielofunkcyjnego
Wyhor styku DO Q1, Relay1

52 0h1634 L XA 0 |0 |s218
wyjscia NC/NO Sel 0 | A contact (NO}

() ()
41 Wartos¢ poczatkowa 0000 bedzie wyswietlana na klawiaturze jako &J léf [g’j] B .
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Kod

Wspolny

adres

Wyswietlacz
cieklokrystaliczny

Zakres ustawiania

wielofunkcyjnego 1| Bcontact (NC)
Opdznienie
wigczenia wyjscia .
53 0h1635 o TripQut GnDly 0.00-100.00(5) 0.00 O/A 5217
PO wystapieniu
awarii
Opdznienie
wylaczenia wyjscia | _
54 0h1636 Y TripQut OffDly 0.00-100.00(5) 0.00 O/A 5217
PO wystapieniu
awarii
Opdznienie
wigczenia wyjscia
55 h1637 . TimerOn Delay 0.00-100.00(s) 0.00 Q/A 5.200
po wiaczeniu
wejscia
Opdznienie
wylgczenia wyjscia
56 0h1638 . TimerOff Delay 0.00-100.00(s) 0.00 Q/A 5.200
po wiaczeniu
wejscia
Czestotliwosc 0.00-Maximum
57 0h1639 . FDT Frequency 3000 O/A 5212
detekgji dla FOT frequency({Hz)
Szerokosc pasma
detekgji 0.00-Maximum
58 Oh163A o FDT Band 1000 O/A 5212
czestotliwoscidla frequency({Hz)
FOT
0 | Frequency
1 | Output Current
2 | OutputVoltage
3 | DCLinkVoltage
4 | Torque
5 | Output Power
COkreslenie funkgji 6 |lkdse o
61 0h1630 wyjscia TOMode 7 | lgse ) Q/A 5209
. Frequency
impulsowego 8 | Target Freq
9 | Ramp Freq
10 | Speed Fdb
12 | PID Ref Value
13 | PIDFdb Value
14 | PID Output
15 | Constant
Wzmocnienie
62 Oh163E wyjscia TO Gain -1000.0-1000.0(%) 100.0 O/A 5209
impulsowego
Wartosc offsetu dla
63 Oh183F wyjscia TO Bias -100.0-100.0(%) 00 O/A 5209
impulsowego
Filtr wyjscia .
64 0h1640 X TOFilter 0-10000(ms} 5 O/A 5209
impulsowego
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Wspolny Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢ Wiasci- VIF | SL | Odn.
adres cieklokrystaliczny poczatkowa ~ wosc*
Staty sygnal
65 Oh1641 wyjsciowy wyjscia | TO Const % 0.0-100.0(%) 0.0 Q/A Q O |s209
impulsowego 2
Monitor wyjscia .
&6 0h1642 . TO Monitor 0.0-1000.0(%) 0.0 /A 6] O | 5209
impulsowego

8.8 Grupa komunikacji (PAR—-CM)

W ponizszej tabeli dane oznaczone szarym cieniem bedg wyswietlane po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)
*Q/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z wyswietlaczem
ciekfokrystalicznym/Wspolne

Wspolny Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢ Wiasci- | VIF  SL
adres cieklokrystaliczny poczatkowa = wosc*
00 - Skok do kodu Jump Code 1-99 20 O/A (&) O |s541
Identyfikator
falownika dla
01 oh170 . Int485 5t1D 1-250 1 O/A &) O |s254
whbudowanej
komunikacji
Protokot o ModBus RTU
i C:ModBusRT
0242 0h1702 wbudowanej Int485 Proto OFA C |0 |s254
I 2 LS Inv 485 U
kemunikacji
o 1200 bps
1 2400 bps -
2 | 4800 bps g. :C;
Predkosc =
3 | 5600 bps 3 ma
03# 0h1703 whudowanej Int485 BaudR Q/A O |0 |[s254 =3
i 4 | 19200bps 9600 bps o
kormunikacji S
5 38400 bps
6 56 Kbps
7 115 Kbps43
Y DB/PN/ST
Ustawienia ramki
1 DB/PN/S2 0
0442 Oh1704 wbudowanej Int485 Mode OFA C |0 |s254
S 2 D8/PE/ST DB/PN/ST
kemunikacji
3 D8/PG/51
Czas opdznienia na
0542 0h1705 po . Resp Delay 0-1000(ms) 5ms QA o |0 |s254
odpowiedz

42 Nie bedzie wyswietlane w przypadku ustawienia P2P oraz MultikPD.

43 115,200bps

[
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Wspdlny Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania Warto$¢
adres cieklokrystaliczny poczatkowa = wos¢*

Wersja
oprogramowania

0644 0h1706 prog FBus S/W Ver = 0.00 O/A o |0 |-
karty
komunikacyjnej
Identyfikator

0744 Oh1707 falownika opdji FBus ID 0-255 1 O/A o |0 |-
kemunikacji
Predkos<

084 0h1708 komunikagji FIELD | FBUS BaudRate - 12Mbps A c |0 |-
BUS
Stan diody Swiecacej

0% | oh1709 ! CIOCY SWIRCRCE! | e kiBus LED - - O/A o |o |-
opgji komunikacji
llos¢ parametréw

30 Oh171E . ParaStatus Num | 0-8 3 O/A (6] 6]
wyjsciowych
Adres komunikacji

3145 Oh171F L Para Stauts-1 0000-FFFF Hex 000A O/A C |0 |s259
wyjsciowej 1
Adres komunikacji

3245 | oh1720 D Para Stauts-2 0000-FFFF Hex 0ODE O/A c |0 |s259
wyjsciowej 2
Adres komunikacji

33% Oh1721 L Para Stauts-3 0000-FFFF Hex COOF O/A C (O |s259
wyjsciowe]j 3
Adres komunikacji

3445 0h1722 L Para Stauts-4 0000-FFFF Hex 0000 O/A C (O |s259
wyjsciowej 4
Adres komunikacji

354 0h1723 L Para Stauts-5 0000-FFFF Hex 0000 O/A C (O |s259
wyjsciowej 5
Adres komunikacji

364 0h1724 L Para Stauts-6 0000-FFFF Hex 0000 O/A C (O |s259
wyjsciowej 6
Adres komunikacji

3745 0h1725 L Para Stauts-7 0000-FFFF Hex 0000 O/A C (O |s259
wyjsciowe]j 7
Adres komunikacji

384 0h1726 L Para Stauts-8 0000-FFFF Hex 0000 O/A C (O |s259
wyjsciowej 8
llos¢ parametréw

50 0h1732 o Para Ctrl Num 0-8 2 O/A o |o
wyjsciowych
Adres komunikacji

5146 0h1733 L Para Control-1 0000-FFFF Hex 0005 X/A C |0 |s259
wejscicwej 1
Adres komunikacji

5246 0h1734 L Para Control-2 0000-FFFF Hex 0006 X/A C |0 |s259
wejscicwej 2
Adres komunikacji

5346 0h1735 L Para Control-3 0000-FFFF Hex 0000 X/A C |0 |s259
wejscicwej 3
Adres komunikacji

5446 0h1736 L Para Control-4 0000-FFFF Hex 0000 X/A C |0 |s259
wejscicwej 4

44 Wyswietlane tylko gdy jest zainstalowana karta opcji komunikacji.
45 Wyswietlany jesty tylko zakres adresow ustawiony w COM-30.

46 Wyswietlany jesty tylko zakres adresow ustawiony w COM-50.
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Wspolny Wyswietlacz Zakres ustawiania Wiasci- | VIF SL | Odn.
adres cieklokrystaliczny wos¢*
Adres komunikacji
5546 0h1737 o Para Control-5 0000-FFFF Hex 0000 X/A o |0 |s259
wejsciowej 5
Adres komunikacji
564 0h1738 o Para Control-6 0000-FFFF Hex 0000 X/A o |0 |[s259
wejscicwej &
Adres komunikacji
5746 0h173% o Para Control-7 0000-FFFF Hex 0000 X/A o |0 |[s259
wejscicwej 7
Adres komunikacji
584 0h173A o Para Control-8 0000-FFFF Hex 0000 X/A o |0 |[s259
wejscicwej 8
Zamiana migjscacji 0 |[No
68 0h1744 . FBus Swap Sel 4] X/A G |0 |s259
danych Field bus 1 |Yes
Komunikacyjne
70 0h1746 wejscie Virtual DI 1 ¢ | None O:Ncne Q/A G |0 |s279
wielofunkcyjne 1
Komunikacyjne
71 0h1747 wejicie Virtual DI 2 1 Fx O:None Q/A C |0 |s279
wielofunkcyjne 2
Komunikacyjne
72 0h1748 wejicie Virtual DI 3 2 | Rx O:None Q/A C |0 |s279
wielofunkcyjne 3
Komunikacyjne
73 0h1749 wejicie Virtual DI 4 3 |RST O:None Q/A C |0 |s279
wielofunkcyjne 4
Komunikacyjne
74 0Oh174A wejscie Virtual DI 5 4 | External Trip O:None Q/A C |0 |s279
wielofunkcyjne 5
Komunikacyjne
75 0h174B wejicie Virtual DI 6 5 |BX O:None Q/A C |0 |s279
wielofunkcyjne 6
Komunikacyjne
76 0h174C wejicie Virtual DI 7 6 |JOG O:None Q/A C |0 |s279
wielofunkcyjne 7
7 | Speed-L
8 | Speed-m
S | Speed-H
11 | XCELL
12 | XCEL-M
13 | RUN Enable
Komunikacyjne -
. 14 | 3-Wire
77 0h174D wejscie Virtual DI 8 O:None Q/A C |0 |s279

wielofunkcyjne 8

15 | 2nd Source

16 | Exchange

17 | Up

18 | Down

20 | U/DClear

21 | Analeg Hold

22 | IFerm Clear
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Tabela funkgji

Kod Wspolny Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania Warto$¢ Wiasci- | VIF SL | Odn.
adres cieklokrystaliczny poczatkowa = wos¢*
23 | PID Openloop
24 | P(ain2
25 | XCEL Stop
26 | 2nd Motor
34 | Pre Excite
38 |Timerin
40 | dis Aux Ref
46 | FWD JOG
47 | REVJOG
4G | XCEL-H
Monitorowanie
komunikacyjnego
86 0h1756 L Virt DI Status - 0 X/A G |0 |s257
wejscia
wielofunkcyjnego
Wybd&r monitora ] Int485
%K Oh175A komunikacyjnego | Comm Mon Sel [¢] QO/A c |0 |-
A 1 KeyPad
ramki danych
Zliczanie wstecz dla
91 Oh175B R Rcv Frame Num | 0~65535 0 O/A G |0 |-
ramki danych
Zliczanie btedow dla
92 0h175C A Err Frame Num 0~65535 [¢] O/A (6] o |-
ramki danych
Zliczanie ramek
93 0h1750 potwierdzenia NAKFrame Num | 0~653535 4] /A G |0 |-
negatywnego (NAK)
Zatadowanie danych 4] No
9447 - ) . i Comm Update O:No /A c |0 |-
komunikacyjnych 1 Yes
[ Disable All
Wybdr komunikadji 1 P2P Master 04
95 0h1760 Int 485 Func X X/A &) O |s114
p2p 2 P2P Slave Disable All
3 KPD-Ready
Bit | 000~111
001 | Analog output
Wybor ustawienia Multi-function
9648 = P2P OUT Sel 00 G:No O/A G |0 |s1i4
DO relay
Multi-function
100
output

47 Wyswietlane tylko gdy zainstalowana jest opcjonalna karta komunikacyjna.

48 Wyswietlane gdy AP0O1 jest ustawiony na 2 (Proc PID}.
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8.9 Grupa aplikacji (PAR—AP)

W ponizszej tabeli dane oznaczone szarym cieniem beda wyswietlane po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)

*Q/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z wyswietlaczem
cieklokrystalicznym/Wspolne
Kod ‘Wspélny ‘Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania | Wartos¢ |‘Whasci |VIF | SL

adres cieklokrystaliczny poczatkowa wosSc¢*
00 - Skok do kodu Jump Code 1-99 20 O/A 6] O |sd4i
Vivbor apliakeii 0 None 0
01 0oh1801 yooraplac) App Mode E ' xa |o o
przemiennika None
2 Proc PID
) Wiaczenie sekwencji 0 No
02 uzytkownika User 5eq En 1 Ves C:No X/A 6] O |sll7
1649 0h1810 Monitor wyjscia PID | PID Qutput %) 0.00 /A O c |_
174 | 0h1811 mgn'tor (EIRENCYIY | by Refvalue @) 5000 4 |o |o |
18% | 0h1812 Monitorspreezenia | i ey vl @) .00 4 |o |o s
zwrotnego PID
1% | 0h1813 NESERRITEETEIN |- er 100.00-1000006) | 5000 os o |o s
PID (wartos¢ zadana)
0 Keypad
1 V1
Zrodio referencyjne oI 3 V2 i
2009 0h1814 PID (zrodto zadawania 4 12 ; X/A Q o}
Ref Source Keypad
PID) 5 Int 485
7 FieldBus
1 Pulse
0 V1
2 V2
Zrodio sprzezenia PID 3 12
49 T
2 Gnlsts zwrtotnego PIC F/B Source 4 Int 485 il i © o n_)| c
6 | FieldBus Eg
10 | Pulse () t
Wzmocnienie (@)
2249 0h1816 proporgjcnalne PID P-Gain 0.0-1000.0(%) 500 O/A Q o} S
regulatora PID
239 |onigry | CEascalkowania PID 1Time 0.0-2000(s) 100 om0 |o
regulatora PID
ae  |omglg | SEAsromkzkowania | p o 0-1000(ms) 0 on |0 |o
regulatora PID
Wzmocnienie
50 |ohiglg | kempensadi PIDF-Gain 0.0-1000.0(%) 00 om |0 |o
sprzezenia do przodu
PID
269 |ohigia | KARWIMOCHENE pc oo 0.0-100.000%) 1000 XA |0 |o
proporgonalnego
2749 0Oh181B Filtr wyjsciowy PID PID Out LPF 0-10000(ms} ¢] O/A 0] (6]

49 Wyswietlane gdy AP01 jest ustawiony na 2 (Proc PID).
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Wyswietlacz

Zakres ustawiania

Wartos¢

Wiasci-

VIF

SL  Odn.

Wspdlny Nazwa
adres

ciektokrystaliczny poczatkowa  wos¢*
0 Process PID
49 :
28 0h181C Tryb PID PIC Mode 1 Normal PID (¢] XA Q &)
Czestotliwos< gomej PIC loweer limit
2949 0h1810 wartcesci granicznej PID Limit Hi frequency- 60.00 O/A e} e}
PID 300.00(Hz)
Czestotliwos< dolnej } g
30 |OhIBIE wartoscigranicznej | PID Limit Lo 30000FID upper | g o, om0 o |s
PID limit frequency{Hz)
314 |oh181F CIMCTTIIID | oy 0 |No CNo YA |0 |o |s
PID 1 Yes
3249 0h1820 Skala wyjsciowa PID | PID Qut Scale 0.1-1000.0(%) 100.0 X/A e} G s
Czestotliwosc 0.00-
g0 [onis  |ISQUAC@PREPIDAO o b py Maximum 0.00 XA |0 |o
ktorej falownik nie frequency(Hz)
uzywa regulacji PID q ¥
Wartosc sygnatu
zwrotnego po
3549 0h1823 przekroczeniu Pre-PID Exit 0.0-100.0(%) 0.0 X/A e} G |s
ktdrego wiacza sie
regulator PID
Czas oczekiwania na
366 [ohigyg | Preckiocenie Pre-PID Delay 0-9999(s) 600 on |0 |o
sygnalu zwrotnego
dla PRE PID
(zas oczekiwania na
uspienie w przypadku
3749 0h1825 chbnizenia wartosc PID Sleep DT 0.0-959.9(s) 60.0 O/A Q O |5
zwrotnej ponizej
nastawionej
Czestotliwosd trybu PID Slee 0.00
389 [0h1826 e g p Maximurm 0.00 oA |0 |o |s
uspienia PID Freq
frequency(Hz)
3¢ |0h1827 Poziom wyjscia z PIDWakeUpLev 0-100(%) 35 oa o |o |s
trybu uspienia PIC
0 Below Level
s oh1828 Ust.a}vylenla’tr.ybL.J PIDWakeUp 1 Above Level | O:Below O/A 0 o |s
wyjscia zuspienia PID | Mod 5 Beyond Level
Level
0 %
1 Bar
2 mBar
3 Pa
4 kPa
5 Hz
a0 |omgza | VWbOrEsnostki PID Unit Sel 6 |mm 0% oA |0 |o s
regulatora PID 7 vV
8 |
9 kw
10 HF
1" °C
12 °F
Wzmocnienie dla
4349 0h182B wyswietlania PID Unit Gain 0.00-300.00(%) 100.00 O/A 0] C |5
jednostek PID
4449 0h182C Skala dla PID Unit 0 | x100 2x1 O/A Q &)
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Kod Wspolny ‘Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania ~ Warto$¢ Wiasci- VIF | SL  Odn.
adres cieklokrystaliczny poczatkowa wosSc¢*
wyswietlania Scale 1 x10
jednostek PID 2 x1
3 x0.1
4 x0.01
a5 |ohigp | ZgEwWEMOCENE b by Gain 0.0-1000.0(%) 1000 xa o |o s
propercjonalne

8.10 Grupa zabezpieczen (PAR—Pr)

W ponizszej tabeli dane oznaczone szarym cieniem beda wyswietlane po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)

*Q/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z wyswietlaczem
ciekfokrystalicznym/Wspolne

Wspolny Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢ Wiasci- VIF  SL  Odn.
adres cieklokrystaliczny poczatkowa wos¢*
00 - Skok do kodu Jump Code 1-99 40 O/A ¢] O |s41
Normal Duty
0 | (zmiennomome
04 ohigps | Rodzajobciazenia L ntowe) THeawy v lo |o |s2z
przemiennika Heavy Duty Duty
1 (Statomomento
we)
bit | 00-11
Zabezpieczenie przed ! Outout
05 Oh1B05 brakiem fazy na Phase Loss Chk | 01 P 0080 XA Q QO (5233
s L openphase
wejsciu/ wyjsciu
10 | Input openphase -n
Szerokosc pasma 0 Cc
06 ohigos | MePiedaneszmieDC g 1-100(v) 15 xa o |o |sz3 [
dla zabezpieczenia [0} 'q_
CKF 6
Czas zwalniania przy S
o7 ghigp7 | Amoceyniym TripDecTime | 0.0-600.0%) 30 on o |o |-
wylaczeniu
Zwiazanym z usterka
Automatyczny restart 0 |Nc
po skasowaniu awarii
08 0h1B08 lub jej RST Restart 1 Vi C:No O/A Q O |s182
automatycznego €
zaniku
Liczba préb
09 0h1B09 Retry Number 010 [ O/A Q O |s182
auterestartu

0 (0
50 Wartos¢ poczatkowa 0000 zostanie wyswietlona na klawiaturze jako Lg’j] [&77
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Wspolny Wyswietlacz Zakres ustawiania Warto$¢ Wiasci- VIF  SL  Odn.
adres ciekltokrystaliczny poczatkowa wos¢* |
Czas pomiedzy
1081 Oh1BOA kelejnymi probami Retry Delay 0.0-60.0(s) 10 Q/A e} O |[s182
autorestartu
0 None
Reakcja przemiennika ; FDr:s Run
12 0h1B0C na utrate sygnaiu 3 Lost Cmd Mode 3 [ HoldInput O:None Q/A Q QO [s236
zadajaceqo predkosc 4 [ Hold Output
5 | LostPreset
132 |ohigop | SESulRsygnali e itime | 01-1200) 10 oA |0 |o |s23
zadajacego predkosc
Czestotliwosd pracy Start frequency-
1452 0h1BOE przy utracie sygnaiu | Lost Preset F Maximum .00 Q/A e} O (5236
zadajacego predkosc frequency({Hz)
Poziom reakgji dla 0 | Halfx) (pclowa)
1552 Ch1B0F utraty analogowego | Al Lost Level 1 Below x1 CHalfof x1 | O/A Q QO |[s236
sygnatu wejsciowego (ponizej)
17 oh1B11 Wyborostrzezeniao | ) o galet [0 NO G:No om o |o s
przecigzeniu 1 Yes
Poziom pradudla
18 Oh1B12 ostrzezenia przed OLWam Level 30-180{%) 150 O/A 0] 0 |s227
przeciazeniem
(Czas przeciazenia
19 ohigiz | Prdemdia OLWarnTime | 0.0-30.0%) 100 on |0 |o |s27
ostrzezenia przed
przecigzeniem
Wybdr hamowania po 0 | None
20 ohigrg | ZdZataniu OLTrip Select Free-Run IFree-Run |0 |0 |0 |s227
zabezpieczenia
N 2 Dec
przeciezeniowego
Poziom pradu dla
21 0h1B15 zabezpieczenia OLTrip Level 30-200(9%) 180 /A e} O |s227
przeciezenioweqo
(Czas przeciazenia
2 onigl | Prademdiadia OLTripTime 0.0-60.0(5) 60.0 on |0 |o |s27
zabezpieczenia
przeciezeniowego
2 Ohiglg | Wyborostrzezenia ., o L (:No on |0 |0 |s24a0
przed niedocigzeniem 1 Yes
Czas oczekiwania na
2 OhiBla | WYStapienie ULWamTime | 0.0-600.0(5) 100 oA |0 |o |s240
ostrzezenia 0
przeciezeniu
Wybor hamowania po 0 | None
27 ohiplg | Wfaczenu UL Trip Sel Free-Run ONone |O/A |0 |0 |s240
spowodowanym
. L 2 | Dec
niedociazeniem
(zas oczekiwania na
28 ohiprc | Zdzislene ULTripTime 0.0-600.0(s) 300 om0 |0 |s240

zabezpieczenia o
niedocigzeniu

51 Wyswietlane gdy Pr.09 jest ustawiony na wartos¢ wieksza niz 0.

52 Wyswietlane gdy Pr.12 nie jest ustawiony na 0 (BRAK - NONE}.
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Kod

Wspolny
adres

Poziom dolnej
wartosci granicznej

Wyswietlacz

cieklokrystaliczny

‘ Zakres ustawiania

Wiasci- VI
wos¢*

1

29 0h1B1D UL LF Level 10-30{%) 30 O/A Q O | 5240
pradudla
niedocigzenia
Poziom gornej
30 ohigig | Wertostgraniczne] |y e o 30-100(%} 3 oA |0 |o |s240
pradu dla
niedocigzenia
Wybdér 0 | None
31 ohiplp | Z2Pezpieczeniaprzed |\ i (:None on o |o s
brakiem obcigzenia 1 Free-Run
(silnika)
Poziom pradu dla
32 0h1B20 wykrywania braku No Motor Level 1-100(%}) 5 /A e} e}
obcigzenia
Czas liczony dla
33 0h1B21 zabezpieczenia przed | No Motor Time 0.1-10.0(s) 30 /A e} O s
brakiem cbciazenia
Wybd&r hamowania po 0 | None
zadziataniu 1 Free-Run
40 0Oh1B28 elektronicznego ETH Trip Sel O:Ncne O/A 0 O |52
zabezpieczenia 2 | Dec
termicznego
0 Self-cool
41 ohtgy [ Sposcbehlodzenia g conling (wlasne) Oselfcool |O/A |0 |0 |s224
silnika 1 Forced-cool
(chce)
Poziompradudla 1
minuty dla
42 Oh1B2A elektronicznego ETH 1min 120-200(%) 150 O/A 0 O |52
zabezpieczenia
termiczneqo
Poziom pradu ktory
powoduje aktywacje
43 0Oh1B2B elektronicznego ETH Cont 50-150{%) 120 O/A 0 O |52
zabezpieczenia
termicznego
Wybdr dziatania 0 Free-Run
przemiennika po
45 Oh1B2D aktywacii blokady BX Mode . Dec 0 XA o |o |-
pracy
bit | 0000-1111
Accelerating
0001 | (podczas
przyspieszania)
At constant
50 ompzz | Wyberochiony przed | oo ent opro| *Peedtna 1 ang xa |0 |o |s22
utykiem czestotliwosci
zadane))
At deceleration
0100 | (podczas
zwalniania}
1000 | FluxBraking
S Start frequency-
51 0h1B33 Czestotliwosc utyku 1 | Stall Freq 1 Stallfrequency2(Hz) 60.00 Q/A Q QO |s229
52 oh1B34 E?;ET prdudiaf | o Level 1 30-250(%) 180 s |0 |o |s22
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Wspolny

Wyswietlacz

Zakres ustawiania

Wartos¢

VIF

SL

Odn.

adres cieklokrystaliczny poczatkowa wos¢*
S Stall frequency1-
53 0Oh1B35 Czestotliwosc utyku 2 | Stall Freq 2 Stallfrequency3(Hz) 60.00 Q/A Q QO |s229
54 oh1B36 E?;l'(‘:;' prdudiaf o Level2 30-250(%) 180 xa |0 |o |s22
55 0h1B37 | Czestotiiwos¢ utyku3 | Stall Freq 3 Stall frequency2- 60.00 om o |o |s22
< Y 4 Stallfrequency4(Hz) ) _—
56 |0hiB3s E?;l';m grad“ daf | sta Level 3 30-250(%} 180 XA [0 |0 |s229
Stall frequency3-
57 0h1B39 Czestotliwos¢ utyku 4 | Stall Freq 4 Maximum 60.00 Q/A Q QO |s229
frequency({Hz)
58 ontgza | Podempradudiaf oy o g 30-250{%) 180 XA |0 |0 |s229
utyku 4
Wzmocnienie dla Flux Brake K
59 ch1B3B hamowania z uzyciem P 0~ 150[%] ¢] /A e} o |-
strumienia
60 ohigsc | Fodomdiagnozy CAP.DiagPerc | 10~ 100[%] 0 on o |o |-
kondensatordw
0 | None
Tryb diagnozy ) 1 | RefDiag
6153 0h1B3D kondensatorow CAF Diag 2 Pre Diag (¢] XA Q -
3 | Init Diag
6253 oh1E3E Poziom Wyml’any CAP Exchange 500 ~ 95.0[%] 0 XIA o o |-
kondensatordw Level
g |ompsr | Podomdiagnozy CAPDiaglevel | 00~1000[%] 1000 s o |o |-
kondensatordw
Nastawa
66 Oh1B42 wspdtczynnika DB Warn %ED 0-30(%) 0 O/A o} O |s5238
rezystancji DB
Szmoczynne 0 |[No
73 ochi1B22 wylaczenie zwigzane z | Speed Dev Trip :No Q/A O e}
L Yes
odchylka predkesci
Szerokosc pasma
74 0h1B23 odchylki predkodc Speed DevBand | 1~20 5 oA |0 |o
75 Ohigaa | Zasodchytki Speed DevTime | 0~120 60 on |o o
pradkosci
Wybor dzialania po 0 | Tip
79 Oh1B4F btedzie wentylatora FANTrip Mode X C:Trip Q/A Q QO |[s242
1 Warning
chledzacego
Dziatanie 0 | None
80 0h1B50 przemiennika po Opt Trip Mode 1 Free-Run 1:Free-Bun | Q/A O QO |s247
awarii karty opcyjnej 2 | Dec
Czas opdznienia
81 0Oh1B51 zadziatania btedu zbyt | LVT Delay 0.0-60.0(5) e} XA Q QO [s243
niskiego napiecia
Wiaczenie 0 |[No
82 ohigsy ~ |ZPezpeczenapzed | ey 0 xA |0 |o |-
zbyt niskim napieciem 1 Yes
2
Sumaryczna wartosc
86 oh1B56 procentowa zuzZycia Fan Time Perc 0.0~100.0[%6] 0.0 A Q O |-

wentylatora

53 Kody Pr.61-63 sg wyswietlane gdy Pr.60 (CAPDiagPrec) jest ustawiony na wartos¢ wicksza niz 0.
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Wspolny Wyswietlacz Zakres ustawiania Wiasci- VIF  SL
adres cieklokrystaliczny wos¢*
Poziom cstrzegania Fan Exchanae
87 och1Bs7 dlawymiany £ 0.0~100.0[26] 500 Q/A O e}
level
wentylatora
g8 |ohigsg | lasowanieczasu Fan Time Rst 0 [No 0 xa |o o
pracy wentylatora 1 Yes
Bit | 00~10
Stan kondensatordw, 00 -
89 0h185% wentylatora CAP FAN State 01 | CAPWaming 0 /A o} o}
10 | FANWaming
o0 Oh1B5A Informvaq? zwigzanaz | ) i 7 o o
ostrzezeniem
9154 oh1B5B Historia usterek 1 - - - 47 6] e}
9254 0Oh1B5C Historia usterek 2 - - - 47 6] e}
9354 Oh1B5D Historia usterek 3 - - - -7 Q Q
9454 Oh1B5E Historia usterek 4 - - - -7 Q Q
9554 Oh'1BSF Historia usterek 5 - - - -7 Q Q
o5 oh1B60 Usunigcie historii ) 0 |Nc GNo 7 o o
usterek 1 Yes

8.11 Grupa funkcji 2-go silnika (PAR—~M2)

Grupa funkcji drugiego silnika bedzie wyswietlana jesli ktérekolwiek kody sposrod In.65-71 sa
ustawione na 26 (2-gi silnik - 2nd MOTOR). W ponizszej tabeli dane oznaczone szarym cieniem
beda wyswietlane po wybraniu odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)
*Q/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z wyswietlaczem

. . . =T
cieklokrystalicznym/Wspolne. 0 c
o>
ma
Wspdln $wietlacz - o
gl Wy . Zakres ustawiania g
adres cieklokrystaliczny
00 - Skok do kodu Jump Code 1-99 14 O/A ¢] O |s4i
04 0h1C04 (zas przyspieszania | M2-Acc Time 0.0-600.0(s) 200 O/A e} O |si87
05 0h1C05 Czas zwalniania M2-DecTime 0.0-600.0(s) 300 O/A e} O |si87
0 |02kw
1 0.4 kw
2 0.75 kW
06 0h1C06 Mo silnika M2-Capacity X/A O O |s187
3 | 1.0kwW
4 | 1.5kw
5 |22kw

54 Nie bedzie wyswietlane gdy bedzie uzywana klawiatura z wyswietlaczem ciakiokrystalicznym.
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Wspdln: Wyswietlacz Wariose
polny Nazwa . . Zakres ustawiania poczatk | Wsciwos®  VIF SL  Str.
adres cieklokrystaliczny
owa
6 | 3.0kw
7 | 37kW
8 |40kw
9 |55kw
10 | 75kw
11 | 1NOkw
12 | 15.0kwW
13 | 185kw
14 | 220kw
15 | 300 kw
Czestotliwosc
07 Oh1C07 ) M2-Base Freq 30.00-400.00(Hz) 6000 | X/A O O |s187
Znamionowa
0 |VF
08 Oh1C08 Tryb sterowania M2-Ctrl Mode Slip Compen CV/F X/A Q Q5187
4 | IM Sensorless
llos€ biegundw
10 oh1C0A o M2-Pcle Num 2-48 X/A Q Q 5187
silnika
Znamionowa
1 Oh1COB o M2-Rated Slip | 0-3000(obr./min.) XA o |0 |s187
predkosd poslizgu
Prad znamionowy
12 Oh1C0OC inika M2-Rated Curr 1.0-1000.0{A) XA Q Q 5187
silni
Prad jatowy bez
13 0h1C0D L M2-Noload Curr | 0.5-1000.0{(A) X/A O O |si87
obcigzenia W
Napiecie ;
14 Oh1COE pIE | M2-RatedVolt | 170-480(v) zalezno |y o |o |ssr
znamionowe silnika ¢ciod
15 Oh1COF Sprawnsc silnika M2-Efficiency 70-100(%) ustawie | X/A 0] 0 |si87
Wspdiczynnik nsilnika
16 Oh1C10 bezwiadnosci M2-Inertia Rt 0-8 X/A Q Q5187
obciazenia
17 - Rezystancja stojana | M2-Rs X/A Q QO |s187
Indukcyjnosc X W zaleznosci od
18 - . M2-Lsigma . XA 6] 6] 5187
YOZproszenia ustawieni silnika
19 - Indukcyjnosc stojana | M2-Ls X/A Q QO |s187
2055 - Stata czasowa wirnika | M2-Tr 25-5000{ms} XA 0 O |si187
0 | Liniowe
1 | Kwadratowe .
25 0h1C19 Wzorzec V/F M2-V/F Patt e OLinear | X/A 6] Q 5187
2
uzytkownika

55 Wyswietlane gdy M2.08 jest ustawione na 4 (tryb bezczujnikowy IM).
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. o Warto$¢
Wspdlny Wyswietlacz Zakres ustawiania tk
adres cieklokrystaliczny pocz
owa
Zwiekszanie
momentu
26 oh1C1A M2-Fwd Boost 0.0-15.0(%) X/A 6] 6] 5187

obrotowego dla
ruchu do przodu

- - 20
Zwiekszanie
momentu
27 0h1C1B M2-Rev Boost 0.0-15.0(%) XiA o} O |s187
obrotowego dla
ruchu dotylu
Poziom zapobiegania
28 Oh1C1C M2-5tall Lev 30-150(%) 150 X/A Q Q 5187

utknieciu

Wartosc pradudla
elektronicznegozabe
29 0h1C1D zZpieczenia MZ-ETH Tmin 100-200(%) 150 X/A 6] O |si87
termicznege (przez 1
minute)

Poziom pradu
aktywujacego
30 Oh1C1E elektroniczne M2-ETH Cont 50-150(9%) 100 XA Q Q 5187

zabezpieczenie

termiczne

-
Q)
S
()

uonduny
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8.12 Grupa sekwencji uzytkownika (US)

Grupa ta pojawia sie gdy AP.02 jest ustawiony na 1 (Tak} lub CM.95 jest ustawiony na 2 {urzadzenie
nadrzedne P2P}. Parametr ten nie moze zosta¢ zmieniony podczas trwania sekwencji uzytkownika.

SL: Funkcja bezczujnikowego sterowania wektorowego (dr.09)

*Q/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z wyswietlaczem
cieklokrystalicznym/Wspolne

Wspolny Wyswietlacz .. Wartos¢ Wiasciwos¢
adres LR ciekltokrystaliczny ARSI poczatkowa *

0.4} - Skok do kodu Jump Code 1-69 31 O/A O O |41
01 oh1DO1 Sterowanie sekwencjg UserSeq Con 0 | Zatrzymanie | (:Zatrzyma | X/A (6] Q |sli7
uzytkownika sekwencji nie
1 | Start
sekwencji
2 | Start/Stop za
pomaoca
wejdia
cyfrowego
02 oh1D02 (zas petli dziatania US LoopTime 0| C01s 1:0.02s XA o} Q |s1i7
sekwendji uzytkownika 1|002s
2 | 005s
3|0
4 | 05s
51|1s
11 och1DoB tacze adresu wyjsciowege | Link UserOut1 0-CxFFFF 0 XA o} Q |s1i7
1
12 oh1DoC tacze adresu wyjsciowego | Link UserQut2 0-CxFFFF 0 XA o} Q |s1i7
2
13 ch1DAD tacze adresu wyijsciowego | Link UserOut3 O-OxFFFF o X/A e} O |sti7
3
14 0h1DOE Lacze adresu wyijsciowego | Link UserOut4 O-OxFFFF o X/A e} O |sti7
4
15 0h1DOF tacze adresu wyjsciowego | Link UserQuts 0-CxFFFF 0 XA o} Q |s1i7
5
16 oh1D10 tacze adresu wyjsciowego | Link UserQuté 0-CxFFFF 0 XA o} Q |s1i7
6
17 ch1D1M tacze adresu wyijsciowego | Link UserQut? O-OxFFFF o X/A e} O |sti7
7
18 oh1D12 tacze adresu wyijsciowego | Link UserOut8 O-OxFFFF o X/A e} O |sti7
8
19 oh1D13 Lacze adresu wyijsciowego | Link UserOut9 O-OxFFFF o X/A e} O |sti7
9
20 oh1D14 tacze adresu wyjsciowego | Link UserOut10 0-CxFFFF 0 XA o} Q |s1i7
10
21 oh1D15 tacze adresu wyjsciowego | Link UserQut11 0-CxFFFF 0 XA o} Q |s1i7
11
22 oh1D16 tacze adresuwyjsciowego | Link UserOut12 O-OxFFFF o X/A e} O |sti7
12
23 oh1D17 tacze adresuwyjsciowego | Link UserOut13 O-OxFFFF o X/A e} O |sti7
13
24 oh1D18 tacze adresu wyjsciowego | Link UserOut14 0-CxFFFF 0 XA o} Q |s1i7
14
25 oh1D19 tacze adresu wyjsciowego | Link UserQut15 0-CxFFFF 0 XA o} Q |s1i7
15
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Wspolny Wyswietlacz .. Wartos¢ Wiasciwosc¢
adres LR cieklokrystaliczny ARSI poczatkowa *

26 Ch1D1A tacze adresu wyjsciowego | Link UserOut16 0-CxFFFF 0 XA o} Q |s1i7
16

27 ch1D1B tacze adresuwyjsciowego | Link UserOut17 O-OxFFFF o X/A e} O |sti7
17

28 oh1D1C tacze adresuwyjsciowego | Link UserOut18 O-OxFFFF o X/A e} O |sti7
18

31 Oh1D1F Nastawiona wartcsc statej | Vooid Para’l -9999-999% ¢ XA O O |slil7
wejsciowej 1

32 oh1D20 Nastawiona wartcsc stalej | Vioid Para2 -9999-999% ¢ XA O O |slil7
wejsciowej 2

33 0h1D21 Nastawiona wartosc statej | Void Para3 -9999-9999 0 XA (&) O |[s1i7
wejsciowej 3

34 0h1D22 Nastawiona wartosc statej | Void Parad -9999-9999 0 XA (&) O |[s1i7
wejsciowej 4

35 0h1D23 Nastawiona wartosc statej | Void Paras -9999-9999 0 XA (&) O |[s1i7
wejsciowej 5

36 oh1D24 Nastawiona wartcsc statej | Void Para6 -9999-999% ¢ XA O O |slil7
wejsciowej 6

37 0h1D25 Nastawiona wartcsc statej | Void Para7 -9999-999% ¢ XA O O |slil7
wejsciowej 7

38 0h1D26 Nastawiona wartosc statej | Void Para8 -9999-9999 0 XA (&) O |[s1i7
wejsciowej 8

39 0h1D27 Nastawiona wartosc statej | Void Para9 -9999-9999 0 XA (&) O |[s1i7
wejsciowej 9

40 oh1D28 Nastawiona wartcsc statej | Void Para10 -9999-999% ¢ XA O O |slil7
wejsciowej 10

41 oh1D29 Nastawiona wartosc statej | Void Paral1 -9999-999% ¢ XA O O |slil7
wejsciowej 11

42 Oh1D2A Nastawiona wartcsc statej | Void Paral2 -9999-999% ¢ XA O O |slil7
wejsciowej 12

43 oh1D28 Nastawiona wartosc statej | Void Paral13 -9999-9999 0 XA (&) O |[s1i7
wejsciowej 13

44 0h1D2C Nastawiona wartosc statej | Void Para14 -9999-9999 0 XA (&) O |[s1i7
wejsciowej 14

45 0h1D2D Nastawiona wartcsc statej | Void Para15 -9999-999% ¢ XA O O |slil7
wejsciowej 15

46 Oh1D2E Nastawiona wartcsc statej | Void Para16 -9999-999% ¢ XA O O |slil7 -Cn
wejsciowej 16 =1

47 Oh1D2F Nastawiona wartosc statej | Void Para17 -9999-9999 0 XA (&) O |[s1i7 'q_
wejsciowej 17 6'

48 0h1D30 Nastawiona wartosc statej | Void Para18 -9999-9999 0 XA (&) O |[s1i7 3
wejsciowej 18

49 0h1D31 Nastawiona wartosc statej | Void Para19 -9999-9999 0 XA (&) O |[s1i7
wejsciowej 19

50 0h1D32 Nastawiona wartcsc statej | Void Para20 -9999-999% ¢ XA O O |slil7
wejsciowej 20

51 0h1D33 Nastawiona wartosc statej | Void Para21 -9999-999% ¢ XA O O |slil7
wejsciowej 21

52 0h1D34 Nastawiona wartosc statej | Void Para22 -9999-9999 0 XA (&) O |[s1i7
wejsciowej 22

53 0h1D35 Nastawiona wartosc statej | Void Para23 -9999-9999 0 XA (&) O |[s1i7
wejsciowej 23

54 0h1D36 Nastawiona wartcsc statej | Void Para24 -9999-999% ¢ XA O O |slil7
wejsciowej 24

55 0h1D37 | Nastawiona wartosc statej | Void Para25 -9999-999% 0 XA (6] O |[sli7
wejsciowej 25
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Wspdlny V\.Iysmeﬂacz. Zakres ustawiania *Wiasclwosc
adres cieklokrystaliczny
56 oh1D38 Nastawiona wartcsc statej | Void Para26 -9999-999% ¢ XA O O |slil7
wejsciowej 26
57 0h1D39 Nastawiona wartosc statej | Void Para27 -9999-9999 0 XA (&) O |[s1i7
wejsciowej 27
58 Oh1D3A Nastawiona wartosc statej | Void Para28 -9999-9999 0 XA (&) O |[s1i7
wejsciowej 28
58 oh1D3B Nastawiona wartcsc statej | Void Para29 -9999-999% ¢ XA O O |slil7
wejsciowej 29
&0 0h1D3C Nastawiona wartcsc statej | Void Para30 -9999-999% ¢ XA O O |slil7
wejsciowej 30
80 0h1D505 Wejscie analogowe 1 P2PINV1 0-12,000 /A G Q |sti7
81 0h1D51 Wejscie analogowe 2 P2PIn 12 -12,000-12,000 -/A ] Q |sli/
82 0h1D52 Wejscie cyfrowe P2PInDI 0-Ox7F /A G Q |sti7
85 0h1D55 Wyjscie analogowe P2P QUIACT 0-10,000 0 XA O Q |s1i7
88 0h1D58 Wyjscie cyfrowe P2P OutDO 0-0x03 ] XA o} O |sl17
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8.13 Grupa funkgji uzytkownika (UF)

Grupa ta pojawia sie gdy AP.02 jest ustawiony na 1 (Tak} lub CM.95 jest ustawiony na 2 {urzadzenie
nadrzedne P2P). Parametr ten nie moze by¢ zmieniany podczas pracy sekwencji uzytkownika.

SL: Funkcja bezczujnikowego sterowania wektorowego (dr.09)

*Q/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z wyswietlaczem
cieklokrystalicznym/Wspolne

Kog Wepdny o WySwietlacz 7,y ros ustawiania WarlosC  ragciwosct ﬂ ﬂ st

adres cieklokrystaliczny poczatkowa
00 - Skok do kodu Jump Code 1-99 1 O/A g |0 |s41

01 Oh1ED1 | Funkcja uzytkownika 1| User Funci 0 |NOP O:NOP XA O |0 |sli7
1 |ADD

SUB
ADDSUB
MIN

MAX

ABS

NEGATE
MPYDIV
REMAINDER
COMPARE-GT
11 | COMPARE-GEQ

W |~ |u| &~ w| N

o

12 | COMPARE-EQUAL

13 | COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER

15 | LIMIT

16 | AND

17| OR

18| XOR

19| ANDOR

20| SWITCH

21| BITTEST

22 | BITSET

23| BITCLEAR

24 | LOWPASSFILTER

-
Q)
S
()

uonduny

25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
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Wspolny Wyswietlacz Wartos¢

Kod adres cieklokrystaliczny Zakres ustawiania poczatkowa VIF ‘ SL ‘Str.
27 | UPCOUNT
28| DOWNCOUNT
02 Oh1EO2 | Wejscie funkgii User Input1-A | O-OxFFFF 0 XIA Qo |0 |sil7
uzytkownika 1-A
03 Oh1EO3 | Wejscie funkgii User Input1-B | 0-OxFFFF 0 XIA Qo |0 |sil7
uzytkownika 1-B
04 Oh1ED4 | Wejécie funkgji User Input1-C | 0-OxFFFF 0 XA O |0 |sli7
uzytkownika 1-C
05 Oh1EDS | Wyjécie funkgji User Qutput1 | -32767-32767 c -/A O |0 |sl17
uzytkownika 1
06 |Oh1ED6 | Funkcja uzytkownika 2 | User Func2 0 |NOP O:NOP XA O |0 |sli7
1 [ADD
2 |SuUB
3 |ADDSUB
4 |MIN
5 | MAX
6 |ABS
7 | NEGATE
8 | MPYDIV
9 | REMAINDER
10 | COMPARE-GT

—_
—_

COMPARE-GEQ

—_
¥

COMPARE-EQUAL

COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER

15 | LIMIT
16 | AND
17| OR

18| XOR
19| ANDOR
20| SWITCH

21| BITTEST
22 | BITSET

—_
[eX)

23| BITCLEAR
24 | LOWPASSFILTER

25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
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Wspolny Wyswietlacz Wartos¢

adres cieklokrystaliczny Zakres ustawiania poczatkowa V3 ‘ SL ‘Str.
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
07  |Oh1EQ7 | Wejscie funkgji User Input2-A | 0-OxFFFF 0 XIA 0O |0 |sl17
uzytkownika 2-A
08 |Oh1EQ8 | Wejscie funkgji User Input2-B | 0-OxFFFF 0 XIA 0O |0 |sl17
uzytkownika 2-B
09 |Oh1EDS | Wejicie funkgji User Input2-C | 0-OxFFFF 0 XA O |0 |sli7
uzytkownika 2-C
10 Oh1ECA | Wyjécie funkgji User Qutput2 | -32767-32767 0 -/A O |0 |sli7
uzytkownika 2
1 Oh1EOB | Funkcja uzytkownika 3 | User Func3 0 |NOP O:NOP XA O |0 |sli7
1 |ADD
2 |SuUB
3 | ADDSUB
4 |MIN
5 | MAX
6 | ABS
7 | NEGATE
8 | MPYDIV
9 | REMAINDER
10 | COMPARE-GT

—_
—_

COMPARE-GEQ
COMPARE-EQUAL

COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER

15 | LIMIT
16 | AND
17| OR

18| XOR

19| ANDOR
20| SWITCH

21| BITTEST

22 | BITSET

23| BITCLEAR

24 | LOWPASSFILTER

—_
]

—_
[eX)

-
Q)
S
()

uonduny

25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
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Wspolny Wyswietlacz Wartos¢

Kod Zakres ustawiania VIF ‘ SL ‘ Str.

adres cieklokrystaliczny poczatkowa
27 | UPCOUNT

28 | DOWNCOUNT

12 OhTEOC | Wejscie funkgji User Input3-A | 0-OxFFFF 0 XA Q|0 |sd17
uzytkownika 3-A
13 |Oh1EOD | Wejicie funkgji User Input3-B | 0-OxFFFF 0 XIA 0O |0 |sl17
uzytkownika 3-B
14 | Oh1EOE | Wejscie funkgji User Input3-C | 0-OxFFFF 0 XA O |0 |sli7
uzytkownika 3-C
15 Wyjédie funkgji User Qutput3 | -32767-32767 0 A 0 |0 |s1i7
Oh1EOF . -

uzytkownika 3

16 Funkeja uzytkownika 4 | User Func4 0 |NOP O:NOP XA O |0 |sli7

1 |ADD

SuB

ADDSUB

MIN

MAX

ABS

NEGATE
MPYDIV
REMAINDER
COMPARE-GT
COMPARE-GEQ

12 | COMPARE-EQUAL

W |~ |u| &~ w| N

o

—_
—_

OMETD 13 | COMPARE-
NEQUAL

14 | TIMER
15 | LIMIT
16 | AND

17| OR

18| XOR

19| ANDOR
20| SWITCH
21| BITTEST
22 | BITSET
23| BITCLEAR
24 | LOWPASSFILTER

25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
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Tabela funkgji

Wspolny Wyswietlacz Wartos¢

adres cieklokrystaliczny Zakres ustawiania poczatkowa V3 ‘ SL ‘Str.

27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT

17 Wejscie funkgji User Input4-A | 0-0xFFFF 0 XA Q|0 |sd17
Oh1E1T | . .
uzytkownika 4-A
18 Wejscie funkgji User Input4-B | 0-OxFFFF 0 XA Q|0 |sd17
Oh1E12 | | .
uzytkownika 4-B
19 Wejscie funkgji User Input4-C | 0-OxFFFF 0 XA O |0 |sli7
Oh1E13 ) -
uzytkownika 4-C
20 Wyjédie funkgji User Qutputd | -32767-32767 0 A 0 |0 |s1i7
Oh1E14 | . -
uzytkownika 4
21 Funkeja uzytkownika 5 | User Func5

NOP O:NOP XIA O |0 |s17
ADD

SUB
ADDSUB

0

1

2

3

4 |MIN
5 | MAX
6

7

8

9

ABS
NEGATE

MPYDIV
REMAINDER

10| COMPARE-GT

11 | COMPARE-GEQ
12 | COMPARE-EQUAL

13| COMPARE-
Oh1ET1S NEQUAL
14 | TIMER

15 | LIMIT

16 | AND

17| OR

18| XOR

19| ANDOR

20| SWITCH

21| BITTEST

22 | BITSET

23| BITCLEAR

24 | LOWPASSFILTER

-
Q)
S
()

uonduny

25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
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Tabela funkgji

Wspolny Wyswietlacz Wartos¢

Kod Zakres ustawiania VIF ‘ SL ‘ Str.

adres cieklokrystaliczny poczatkowa
27 | UPCOUNT

28 | DOWNCOUNT

22 Wejscie funkgji User Input5-A | 0-0xFFFF 0 XA Q|0 |sd17
Oh1E16 | . .

uzytkownika 5-A

23 Wejscie funkgji User Input5-B | 0-OxFFFF 0 XA Q|0 |sd17
Oh1E17 | . .

uzytkownika 5-B

24 Wejscie funkgji User Input5-C | 0-OxFFFF 0 XA O |0 |sli7
Oh1E18 ) -

uzytkownika 5-C

25 Wyjédie funkgji User Qutputs | -32767-32767 0 A 0 |0 |s1i7
Oh1E19 . -

uzytkownika 5

26 Funkeja uzytkownika 6 | User Funcé 0 |NOP O:NOP XA O |0 |sli7

1 |ADD
SuB
ADDSUB
MIN
MAX
ABS

G| W N

~J

NEGATE

8 | MPYDIV
9 |RREMAINDER

10 | COMPARE-GT

11| COMPARE-GEQ
12 | COMPARE-EQUAL

13| COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER

15 | LIMIT

16 | AND

17| OR

18| XOR

19| ANDOR

20| SWITCH

21| BITTEST

22 | BITSET

23| BITCLEAR

24 | LOWPASSFILTER

25| PI_CONTORL

Oh1ETA
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Tabela funkgji

Wspolny Wyswietlacz
adres cieklokrystaliczny

Zakres ustawiania VIF ‘ SL ‘ Str.

26| PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT

27 Wejscie funkgji User Input&-A | 0-0xFFFF 0 XA g |0
Oh1ETB | . .

uzytkownika 6-A

28 Wejscie funkgji User Input&-B | 0-0xFFFF 0 XA g |0
Oh1E1C | . .

uzytkownika 6-B

29 Wejscie funkgji User Inputé-C | 0-OxFFFF 0 XA O |0
Oh1EID | . -

uzytkownika 6-C

30 Wyjédie funkgji User Qutputé | -32767-32767 0 A 0|0
Oh1E1E . -

uzytkownika 6

3 Funkeja uzytkownika 7 | User Func? 0 |NOP O:NOP XA O |0

1 |ADD

LA
"~

LA
"~

L
I~

L
~

L
~

2 |SuUB

3 | ADDSUB
4 |MIN

5 [MAX

6 | ABS
7

8

9

NEGATE
MPYDIV
REMAINDER
10 | COMPARE-GT
11| COMPARE-GEQ

Oh1ETF 12 | COMPARE-EQUAL

13| COMPARE-
14 | TIMER

15 | LIMIT

16 | AND

17| OR

18| XOR

19| ANDOR
20| SWITCH
21| BITTEST
22 | BITSET
23| BITCLEAR
24 | LOWPASSFILTER

-
Q)
S
()

uonduny

25| PI_CONTORL
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Tabela funkgji

Wspolny Wyswietlacz Wartos¢

Kod Zakres ustawiania VIF ‘ SL ‘ Str.

adres cieklokrystaliczny poczatkowa
26| PI_PROCESS

27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT

32 Wejscie funkgji User Input7-A | 0-0xFFFF 0 XA g |0
Oh1E20 | . )

uzytkownika 7-A

33 Wejscie funkgji User Input7-B | 0-0xFFFF 0 XA g |0
Oh1E21 | . )

uzytkownika 7-B

34 Wejscie funkgji User Input7-C | 0-OxFFFF 0 XA O |0

Oh1E22 | zytkownika 7-C

LA
"~

LA
"~

7
I~

LA
"~

35 Wyjscie funkgji User Output? | -32767-32767 0 -/A o |0
Oh1E23 | . )

uzytkownika 7

36 Funkgja uzytkownika 8 | User Func8 0 [NOP O:NOP XA g |0

1 |ADD

SuB

ADDSUB

MIN

MAX

ABS

NEGATE
MPYDIY
REMAINDER
COMPARE-GT
COMPARE-GEQ

12 | COMPARE-EQUAL

LA
"~

O | 0| N W N

o

—_
—_

Oh1E24

13 | COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER

15 | LIMIT

16 | AND

17| OR

18| XOR

19| ANDCR

20| SWITCH

21| BITTEST

22 | BITSET

23| BITCLEAR

24 | LOWPASSFILTER
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Tabela funkgji

Wspolny Wyswietlacz

Zakres ustawiania VIF ‘ SL ‘ Str.
25| PI_LCONTORL
26 | PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT

37 Wejscie funkgji User Input8-A | 0-0xFFFF 0 XA g |0
OhIE2S | zytkownika 8-A

adres cieklokrystaliczny

LA
"~

38 Wejscie funkgji User Input8-B | 0-0xFFFF 0 XA g |0
Oh1E26 | . )
uzytkownika 8-B
39 Wejscie funkgji User Input8-C | 0-0xFFFF 0 XA g |0
Oh1E27 | . )
uzytkownika 8-C
40 Wyjscie funkgji User Output8 | -32767-32767 0 -/A o |0
Oh1E28 | . )
uzytkownika 8
1 Funkgja uzytkownika 9 | User Func9 0 [NOP O:NOP XA g |0

1 |ADD

SuB
ADDSUB
MIN

MAX

ABS

NEGATE
MPYDIY
REMAINDER
COMPARE-GT
11| COMPARE-GEQ

LA
"~

LA
"~

LA
"~

LA
"~

O | 0| N W N

o

Oh1E29 12 | COMPARE-EQUAL

-
Q)
S
()

13| COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER

15 | LIMIT
16 | AND

17| OR

18| XOR

19| ANDOR
20| SWITCH
21| BITTEST
22 | BITSET
23| BITCLEAR

uonduny
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Tabela funkgji

Wspolny Wyswietlacz

i adres cieklokrystaliczny

Zakres ustawiania VIF ‘ SL ‘ Str.

24 | LOWPASSFILTER

25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT

42 Wejscie funkgji User Input9-A | 0-OxFFFF 0 XA O |0
Oh1E2A | . -

uzytkownika 9-A

43 Wejscie funkgji User Input9-B | 0-OxFFFF 0 XA O |0
Oh1E2B | . -

uzytkownika 9-B

14 Wejscie funkgji User Input9-C | 0-0xFFFF 0 XA g |0
Oh1E2C | . )

uzytkownika 9-C

45 Wyjscie funkgji User Output9 | -32767-32767 0 -/A o |0
Oh1E2D | . )

uzytkownika 9

16 Funkgcja uzytkownika | UserFunc10 |0 | NOP O:NOP XA g |0

10 1 |ADD

SUB
ADDSUB
MIN

MAX

ABS

NEGATE
MPYDIV
REMAINDER
COMPARE-GT
COMPARE-GEQ

COMPARE-EQUAL

COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER

15 | LIMIT
16 | AND

17| OR

18| XOR

19| ANDOR
20| SWITCH
21| BITTEST
22 | BITSET
23| BITCLEAR

7
I~

7
~J

LA
"~

LA
"~

LA
"~

O | 0| N W N

o

—_
—_

Oh1E2E

—_
¥

—_
[eX)
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Tabela funkgji

Wspolny Wyswietlacz Wartos¢

adres cieklokrystaliczny Zakres ustawiania poczatkowa V3 ‘ SL ‘Str.

24 | LOWPASSFILTER

25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT

47 Wejscie funkgji User Input10- | 0-OxFFFF 0 XA O |0
Oh1E2F ) -
uzytkownika 10-A A
48 Wejscie funkgji User Input10- | 0-OxFFFF 0 XA O |0
Oh1E30 ) -
uzytkownika 10-B B
19 Wejscie funkgji User Input10- | 0-0xFFFF 0 XA g |0
Oh1E31 | . )
uzytkownika 10-C C
50 Wyjscie funkgji User Output10 | -32767-32767 0 -/A o |0
Oh1E32 | . )
uzytkownika 10
51 Funkgcja uzytkownika | UserFunc1l |0 | NOP O:NOP XA g |0

1 1 |ADD

SUB

ADDSUB

MIN

MAX

ABS

NEGATE
MPYDIV
REMAINDER
COMPARE-GT
COMPARE-GEQ
COMPARE-EQUAL

7
I~

7
~J

LA
"~

LA
"~

LA
"~

O | 0| N W N

o

—_
—_

Oh1E33

—_
¥

-
Q)
S
()

—_
[eX)

COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER

15 | LIMIT
16 | AND

17| OR

18| XOR

19| ANDOR
20| SWITCH
21| BITTEST
22 | BITSET
23| BITCLEAR

uonduny
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Tabela funkgji

Wspolny Wyswietlacz
i adres T cieklokrystaliczny

Zakres ustawiania VIF ‘ SL ‘ Str.

24 | LOWPASSFILTER

25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT

52 Wejscie funkgji User Input11- | 0-OxFFFF 0 XA O |0
Oh1E34 | . -
uzytkownika 11-A A
53 Wejscie funkgji User Input11- | 0-OxFFFF 0 XA O |0
Oh1E35 ) -
uzytkownika 11-B B
54 Wejscie funkgji User Input11- | 0-OxFFFF 0 XA O |0
Oh1E36 ) -
uzytkownika 11-C C
55 Wyjscie funkgji User Qutput11 | -32767-32767 0 /A 0|0
Oh1E37 | .
uzytkownika 11
56 Funkgcja uzytkownika | UserFunc12 |0 | NOP O:NOP XA g |0

12 1 |ADD

SUB
ADDSUB
MIN

MAX

ABS

NEGATE
MPYDIV
REMAINDER
COMPARE-GT
COMPARE-GEQ

7
I~

7
~J

7
~J

LA
"~

LA
"~

O | 0| N W N

o

—_
—_

Oh1E38

—_
]

COMPARE-EQUAL

COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER

15 | LIMIT
16 | AND

17| OR

18| XOR

19| ANDCR
20| SWITCH
21| BITTEST
22 | BITSET
23| BITCLEAR

—_
w
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Tabela funkgji

Wspolny Wyswietlacz o Wartos¢
adres cieklokrystaliczny LRI poczatkowa

24 | LOWPASSFILTER

25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT

57 Wejscie funkgji User Input12- | 0-OxFFFF 0 XA g |0
Oh1E39 | . )
uzytkownika 12-A A
58 Wejscie funkgji User Input12- | 0-OxFFFF 0 XA g |0
Oh1E3A | . )
uzytkownika 12-B B
59 Wejscie funkgji User Input12- | 0-OxFFFF 0 XA g |0
Oh1E3B | . )
uzytkownika 12-C C
60 Wyjscie funkgji User Output12 | -32767-32767 0 -/A o |0
Oh1E3C | . )
uzytkownika 12
61 Funkcja uzytkownika |UserFunc13 [0 |NOP O:NOP XA O |0

13 1 |ADD

SUB
ADDSUB
MIN

MAX

ABS

NEGATE
MPYDIV
REMAINDER
COMPARE-GT
COMPARE-GEQ

COMPARE-EQUAL

COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER

15 | LIMIT
16 | AND

17| OR

18| XOR

19| ANDOR
20| SWITCH
21| BITTEST
22 | BITSET
23| BITCLEAR

VIF ‘ SL ‘ Str.

LA
"~

LA
"~

LA
"~

LA
"~

7
~J

W |~ (uv| &~ w| N

o

—_
—_

Oh1E3D

—_
¥

-
Q)
S
()

o
uonduny
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Tabela funkgji

Wspolny Wyswietlacz Wartos¢

Kod Zakres ustawiania VIF ‘ SL ‘ Str.

adres cieklokrystaliczny poczatkowa
24 | LOWPASSFILTER

25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT

62 Wejscie funkgji User Input13- | 0-OxFFFF 0 XA g |0
Oh1E3E | . )
uzytkownika 13-A A
63 Wejscie funkgji User Input13- | 0-OxFFFF 0 XA g |0
Oh1E3F | . )
uzytkownika 13-B B
64 Wejscie funkgji User Input13- | 0-OxFFFF 0 XA g |0
Oh1E40 | . )
uzytkownika 13-C C
65 Wyjscie funkgji User Output13 | -32767-32767 0 -/A o |0
Oh1E41 | . )
uzytkownika 13
66 Funkcja uzytkownika |UserFunc14 [0 |NOP O:NOP XA O |0

14 1 |ADD

SUB
ADDSUB
MIN

MAX

ABS

NEGATE
MPYDIV
REMAINDER
COMPARE-GT
COMPARE-GEQ

COMPARE-EQUAL

COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER

15 | LIMIT
16 | AND

17| OR

18| XOR

19| ANDCR
20| SWITCH
21| BITTEST
22 | BITSET
23| BITCLEAR

LA
"~

LA
"~

LA
"~

LA
"~

7
~J

W |~ (uv| &~ w| N

o

—_
—_

Oh1E42

—_
¥

—_
w
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Tabela funkgji

Wspolny Wyswietlacz Wartos¢

adres cieklokrystaliczny Zakres ustawiania poczatkowa V3 ‘ SL ‘Str.

24 | LOWPASSFILTER

25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT

67 Wejscie funkgji User Input14- | 0-OxFFFF 0 XA g |0
Oh1E43 | . )
uzytkownika 14-A A
68 Wejscie funkgji User Input14- | 0-OxFFFF 0 XA g |0
Oh1E44 | . )
uzytkownika 14-B B
69 Wejscie funkgji User Input14- | 0-OxFFFF 0 XA g |0
Oh1E4S | . )
uzytkownika 14-C C
70 Wyjscie funkgji User Output14 | -32767-32767 0 -/A o |0
Oh1E46 | . )
uzytkownika 14
71 Funkgcja uzytkownika | UserFuncl5 |0 | NOP O:NOP XA g |0

15 1 |ADD

SUB
ADDSUB
MIN

MAX

ABS

NEGATE
MPYDIV
REMAINDER
COMPARE-GT
COMPARE-GEQ

COMPARE-EQUAL

COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER

15 | LIMIT
16 | AND

17| OR

18| XOR

19| ANDCR
20| SWITCH
21| BITTEST
22 | BITSET
23| BITCLEAR

LA
"~

LA
"~

LA
"~

LA
"~

LA
"~

O | 0| N W N

o

—_
—_

Oh1E47

—_
]

-
Q)
S
()

5
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Tabela funkgji

Wspolny Wyswietlacz o Wartos¢
adres cieklokrystaliczny LRI poczatkowa

24 | LOWPASSFILTER

Kod

VIF ‘ SL ‘ Str.

25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT

72 Wejscie funkgji User Input15- | 0-0xFFFF 0 XA g |0
Oh1E48 | . )
uzytkownika 15-A A
73 Wejscie funkgji User Input15- | 0-0xFFFF 0 XA g |0
Oh1E49 | . )
uzytkownika 15-B B
74 Wejscie funkgji User Input15- | 0-0xFFFF 0 XA g |0
Oh1E4A | . )
uzytkownika 15-C C
75 Wyjscie funkgji User Output15 | -32767-32767 0 -/A o |0
Oh1E4B | . )
uzytkownika 15
76 Funkcja uzytkownika | UserFunc1eé |0 | NOP O:NOP XA g |0

16 1 |ADD

SUB

ADDSUB

MIN

MAX

ABS

NEGATE
MPYDIV
REMAINDER
COMPARE-GT
COMPARE-GEQ
Oh1EAC 12 | COMPARE-EQUAL

LA
"~

LA
"~

LA
"~

LA
"~

LA
"~

O | 0| N W N

o

—_
—_

13 | COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER

15 | LIMIT
16 | AND

17| OR

18| XOR

19| ANDOR
20| SWITCH
21| BITTEST
22 | BITSET
23| BITCLEAR
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Tabela funkgji

Wspolny Wyswietlacz Wartos¢

adres cieklokrystaliczny Zakres ustawiania poczatkowa V3 ‘ SL ‘Str.

24 | LOWPASSFILTER

25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT

77 Wejscie funkgji User Input16- | 0-0xFFFF 0 XA g |0
Oh1E4D | . )
uzytkownika 16-A A
78 Wejscie funkgji User Input16- | 0-0xFFFF 0 XA g |0
Oh1E4E | . )
uzytkownika 16-B B
79 Wejscie funkgji User Input16- | 0-0xFFFF 0 XA g |0
Oh1E4F | . )
uzytkownika 16-C C
80 Wyjscie funkgji User Output16 | -32767-32767 0 -/A o |0
Oh1ES0 | . )
uzytkownika 16
81 Funkcja uzytkownika |UserFunc17 [0 |NOP O:NOP XA O |0

7 1 |ADD

SUB

ADDSUB

MIN

MAX

ABS

NEGATE
MPYDIV
REMAINDER
COMPARE-GT
COMPARE-GEQ
COMPARE-EQUAL

COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER

15 | LIMIT
16 | AND

17| OR

18| XOR

19| ANDOR
20| SWITCH
21| BITTEST
22 | BITSET
23| BITCLEAR

LA
"~

LA
"~

LA
"~

LA
"~

7
~J

W |~ (uv| &~ w| N

o

—_
—_

Oh1ES1

—_
¥

-
Q)
S
()

o
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Tabela funkgji

Wspolny Wyswietlacz

i adres cieklokrystaliczny

Zakres ustawiania VIF ‘ SL ‘ Str.

24 | LOWPASSFILTER

25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT

82 Wejscie funkgji User Input17- | 0-OxFFFF 0 XA g |0
Oh1ES2 | . )
uzytkownika 17-A A
83 Wejscie funkgji User Input17- | 0-OxFFFF 0 XA g |0
Oh1ES3 | . )
uzytkownika 17-B B
84 Wejscie funkgji User Input17- | 0-OxFFFF 0 XA g |0
Oh1ES54 | . )
uzytkownika 17-C C
85 Wyjédie funkgji User Qutput17 | -32767-32767 0 A 0|0
Oh1ES55 . .
uzytkownika 17
86 Funkcja uzytkownika |UserFunc18 [0 |NOP O:NOP XA O |0

18 1 |ADD

SUB
ADDSUB
MIN

MAX

ABS

NEGATE
MPYDIV
REMAINDER
COMPARE-GT
COMPARE-GEQ

LA
"~

LA
"~

LA
"~

7
~J

7
~J

W |~ |u| &~ w| N

o

—_
—_

Oh1E56

—_
¥

COMPARE-EQUAL

COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER

15 | LIMIT
16 | AND

17| OR

18| XOR

19| ANDOR
20| SWITCH
21| BITTEST
22 | BITSET
23| BITCLEAR

—_
[eX)
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Tabela funkgji

Wspdiny WySwietlacz 7,y ros ustawiania WarlosC  \racciwoset VIF ‘ sL ‘Str.
adres cieklokrystaliczny poczatkowa
24 | LOWPASSFILTER
25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28| DOWNCOUNT
87 Wejscie funkgji User Input18- | 0-0xFFFF 0 XA Q|0 |sd17
Oh1ES7 | . )
uzytkownika 18-A A
88 Wejscie funkgji User Input18- | 0-0xFFFF 0 XA Q|0 |sl17
Oh1ES8 | . )
uzytkownika 18-B B
89 Wejscie funkgji User Input18- | 0-0xFFFF 0 XA Q|0 |sl17
Oh1E59 | . )
uzytkownika 18-C C
S0 Oh1ESA Wyjscie funkgji User Output18 | -32767-32767 0 -/A Qo |0 |sll7

uzytkownika 18

-
Q)
S
()

uonduny
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Tabela funkgji

8.14 Grupy wylacznie dla klawiatury z wyswietlaczem
cieklokrywtalicznym

8.14.1 Tryb bledow (TRP Last-x)

Wartos¢
poczatkowa

Wyswietlacz

Zakres ustawiania

cieklokrystaliczny

00

Nazwa awarii, btedu
powodujgcego
samoczynne wylgczenie

Trip Name(x)

01

(zestotliwosc referencyjna
przy samoczynnym
wylaczeniu

Output Freq

02

Prad wyjsciowy przy
samoczynnym wytaczeniu

Output Current

03

Stan przyspieszania /
zwalniania przy
samoczynnym wylaczeniu

Inverter State

04

Napiecie szyny DC

DCLink Voltage

05

Temperatura czujnika z
ujemnym
wspdtezynnikiem
termperaturowym (NTC)

Temperature

06

Stan zacisku wejsciowego

DI Status

00000000

07

Stan zacisku wyjsciowego

DO Status

000

08

Czas jaki uptynat od
zasilenia bledu do
wystapienia
samoczynnego
wylaczenia

Trip OnTime

0/00/00 00:00

09

Czas jaki uptynatod
podania sygnatu start do
momentu samoczynnego
wylaczenia

Trip Run Time

0/00/00 00:00

10

Usuniecie historii
samoczynnych wylaczen

Trip Delete?

Nie

Tak

346 l LS7S




Tabela funkgji

8.14.2 Tryb konfigurowania (CNF)

Kod Nazwa foysmetlacz. Zakres ustawiania Wartasc
ciektokrystaliczny poczatkowa
00 | Skok do kedu Jump Code 1-99 42 541
01 | Wybdr jezyka klawiatury | Language Sel 0 English 0: Angielski 5220
Regulacja kontrastu
02 | wyswietlacza LCD Contrast - - 5.199
cieklokrystalicznego
03 Iden‘FyﬁkatordIa wielu Multi KPD ID 399 3 5115
klawiatur
10 Wersja'oprogramowania Inv S/W Ver ) ) 5,199
falownika
Wersja oprogramowania
11 kla\f\na'turyz KeypadS/W Ver - - 5.199
wyswietlaczem
ciektokrystalicznym
Wersja klawiatury z
12 | wyswietlaczem KPDTitle Ver - - 5.199
ciektokrystalicznym
Parametr wyswietlany
20 | zawsze (gomy rog Anytime Para 0 |Czestotliwos¢ | O: Czestotliwose |5.220
ekrnau)
Wybor wielkosci
21 | wyswietlanejna Monitor Line-1 1 | Predkos¢ 0: Czestotliwosc | 5.220
klawiaturze w linii1
Wybor wielkosc 2:Prad
22 | wyswietlanej na Monitor Line-2 2 |Prad wyjsciowy | % 5220
- - wyjsciowy
klawiaturze w linii2
3 Napiecie
wyjsciowe
4 | Moc wyjiciowa
5 Licznik godzin
pracy
Napiecie facza
6
stalopradowego
o Stan wejscia
Wyhdr wielkosci 7 e
23 | wyswietlanej na Monitor Line-3 ;gf;ﬁ;?cia i;lggf;f 5.220
klawiaturze w linii3 8
cyfrowego
9 | MonitorV1 (V)
10 | Monitor V1 (%)
13 | Menitor V2 (V)
14 | Monitor V2 (%)
15 | Monitor 12 (mA}
16| Monitor 12 (%)
17 | Wyjscie PID
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Tabela funkgji

Kod Nazwa

Wyswietlacz

Zakres ustawiania

Wartosc

ciektokrystaliczny

Wartosc
referencyjna PID

Wartosc
sprzezenia
zwrotnego PID

20

Moment
obrotowy

21

Wartosc
graniczna
momentu
obrotowego

23

Wartosc
graniczna
predkosci

poczatkowa

Str.

24

Inicjalizacja trybu
monitara (ustawienia
fabryczne parametréw
monitorowania)

Mon Mode Init

Nie

Tak

O:Nie

5.220

30

Karta opcyjnaslotu 1

Option-1Type

Brak

0:Brak

.19

NG

31

Karta opcyjna slotu 2

Option-2 Type

Ethernet

(: Brak

NG

32

Karta opcyjnaslotu 3

Option-3 Type

CANopen

0: Brak

s
519
519

O

40

Inicjalizacja parametrow
(powrdt do ustawien
fabrycznych)

Parameter Init

No

AllGrp

DRV Grp

BAS Grp

ADV Grp

CON Grp

INGrp

OUT Grp

COM Grp

APP Grp

PRT Grp

==l (n|kjlwn|m(O|lO|CVND

M2 Grp

s.Blqd! Nie
zdefiniowano
Zaktadki,

41

Wybor wysietlania tylko
zmienionych parametrow

Changed Para

o

Przegladanie
wszystkiego

—_

Tylko zmienione

0: Przegladanie
wszystkiego

[y
—
[y

42

Wybor pracy przycisku
wielofunkcyjnego

Multi Key Sel

None

—=|O

JOG Key (Jog)

Local/Remote
(zdalny/ lokalny)

UserGrp SelKey

Multi KPD (multi
klawiatura)

0: Brak

[
—
SN

43

Wybdér makro

Macro Select

Brak

0: Brak

44

Usuniecie historii

Erase All Trip

OO & || N

Nie

0: Nie

L
s
O
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Tabela funkgji

Kod Nazwa

Wyswietlacz

ciektokrystaliczny

Zakres ustawiania

Wartosc
poczatkowa

samoczynnych wyltaczen 1 |Tak
Usuniecie wszystkich 0 |Nie
45 | kodow z grupy UserGrp AllDel 0: Nie 5196
. f 1 |Tak
uzytkownika
Kopiowanie parametrow 0 |Nie
46 | zprzemiennika do Parameter Read 0: Nie s.191
) 1 |Tak
klawiatury
Kopiowanie arametrow z Parameter 0 |Nie
47 kIamajcury F:Io Write 1 | Tak 0:Nie 5.191
przemiennika
Zapis parametrow z 0 |Nie
48 pa”.“ec' R}.QM na staie ('po Parameter Save 0:Nie 5.191
kopiowaniu parametrow 1 | Tak
nalezy ustawi¢ na Yes)
50 | I'YPukrywania ViewlockSet | 0-9999 Odblokowane |5.193
parametrow
gy |Maslodatybu ek Pw 0-9999 Hasto 5.193
ukrywania parametrow
52 Edydja blo'kowanla Key Lock Set 0-9999 Odblokowane |5.794
parametrow
g3 |Mastodlaedyci ) pw 0-9999 Hasto 5194
blokowania parametréw
Aktualizacja 0 |Nie
60 | oprogramwoania AddTitle Up 0: Nie 5.199
; 1 | Tak
klawiatury
. 0 [Nie
61 | Asystent parametryzacji | Easy Start On T TTak 1:Tak 519
I 0 |Nie .
62 | Resetlicznika WH WHCount Reset 1 [Tak 0: Nie 5.199
20 (zas pracy przemlenp|ka On-time Rok/rjn|e5|q'c/d2|en i $973
od momentu zasilenia godzina:minuta
71 Su maryczny czaspracy | p e Rok/r.nlesw;'c/dmen i 223
falownika godzina:minuta -
73 Resetowanie czasow Time Reset 0 |Nie 0:Nie <923
pracy 1 |Tak -
74 Sumaryczny czas pracy FanTime Rok/r.nlesw;'c/dmen ) 223
wentylatora chlodzgcego godzinaiminuta -
Kasowanie 0 |Nies
75 | PUMANyeznego czasy Fan Time Rst 0: Nie 5223
pracy wentylatora 1 |Tak
chlodzacego
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Troubleshooting

9 Wykrywanie i usuwanie usterek

W niniejszym rozdziale cbjasnione, jak nalezy wykrywac i usuwac problemy w przypadku
zadziatania funkcji zabezpieczajacych falownika, samoczynnych wytaczen zwigzanych z usterkami,
sygnalow ostrzegajacych lub usterek. Jesli falownik nie dziata normalnie po wykonaniu
sugerowanych instrukcji zwigzanych z wykrywaniem i usuwaniem usterek, to prosimy

porozumiec sie ze swoim dostawca lub firma Aniro Sp. 2Z.0.0.

9.1 Bledy i ostrzezenia

Gdy falownik wykryje usterke, to przerwie prace {przeprowadzi samoczynne wylgczenie) lub

wysle sygnat ostrzegawczy. Gdy nastapi samoczynne wylaczenie lub ostrzezenie, to klawiatura
wyswietli krotka informacje. W przypadku uzywania klawiatury z wyswietlaczem
cieklokrystalicznym, zostanie na nim wyswietlona szczegdtowa informagja. Uzytkownicy moga
odczytac komunikat ostrzegawczy w Pr.90. Jesli mniej wiecej w tym samym czasie wystapia wiecej
niz 2 samoczynne wylaczenia, to klawiatura (klawiatura podstawowa z wyswietlaczem 7-
segmentowym} wyswietli informacje dotyczaca samoczynnego wyltaczenia o wyzszym priorytecie,
natomiast klawiatura z wyswietlaczem cieklokrystalicznym wskaze informacje dla tego
samoczynnego wylaczenia, ktore wystapilo pierwsze.

Warunki usterek mozna sklasyfikowa¢ nastepujaco:

» Umiarkowane: Gdy usterka zostaje usunieta, to samoczynne wylaczenie lub sygnat
ostrzegawczy znikaja i usterka nie jest wprowadzana do pamieci w historii usterek.

» Blokowane: Gdu usterka zostaje usunieta | doprowadzony zostaje sygnat do wejscia kasowania,
to samoczynne wylaczenie lub sygnat ostrzegawczy znikaja.

* Powazne: Gdy usterka zostaje usunieta, to samoczynne wylaczenie lub sygnat ostrzegawczy
znika dopiero wtedy gdy uzytkownik wytaczy falownik, odczeka az lampka wskaznika tadunku
zgasnie, a nastepnie ponownie wtaczy falownik. Jesli po jego ponownym wiaczeniu falownik
nadal znajduje sie w stanie awarii, to prosimy skontaktowac sie z dostawca lub firma Aniro Sp.
Z0.0.
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9.1.1 Lista bledéw

Funkcje zabezpieczajace dla pradu wyjsciowego oraz napiecia wejsciowego

Wyswietlacz Typ
ciektokrystaliczny

Wyswietlacz
klawiatury

OLT Over I_.o::nd . Blokowane Jest wyswietlane gdy z'ostaj(.e aktywowane

(przeciazenie) samoczynne wylgczenie zwigzane z
przecigzeniem silnika, a aktualny poziom
obciazenia przekracza ustalony poziom. Dziata gdy
Pr.20 jest ustawiony na wartosd inng niz 0.

ULT Ur'wder L.oz.ad . Blokowane Jest wyswietlane gdy zpstajg aktywowane

(niedociazenie) samoczynne wylaczenie zwigzane ze zbyt maltym
obciazeniem silnika, a aktualny poziom obcigzenia
jest mniejszy od ustalonego poziomu. Dziata gdy
Pr.27 jest ustawiony na wartos¢inng niz 0.

OCT Over Currenﬂ Blokowane Jest wyswietlane g'dy prad falownika przekracza
(Zbyt wysoki 200% pradu znamionowego.
prady wyjsciowy)

OVT Over VoItage: Blokowane Jest wyswietlane gdy napiecie wewne;tr'znego
(Zbyt wysokie obwodu pradu statego przekracza okreslong
napiecie szyny wartosé.

DC)

( LV-|: Low Voltage Umiarkowane |Jest wyswietlane gdy na.npigcie yvgwnetrzneg’o .
obwodu pradu statego jest mniejsze od okreslonej
wartosdi.

LVé Low Vo'ItageZ Blokowane Jest wyswietlane gdy napiecie wewnc—gtrznegg
(Zbyt niskie obwodu pradu statego podczas pracy falownika
napiecie szyny jest mniejsze od okredlone] wartosci.

DO

G F-l: GrOL{nd Trig* Blokowane Jest wys;m‘rietlaf\e gdy nastapi samoczynne

(Doziemienie) wylaczenie zwigzane ze zwarciem doziemnym po
stronie wyjsciowej falownika i powoduje, ze prad
przekracza okreslong wartos¢. Okreslona wartosié
zmienia sie w zaleznoscd od mocy falownika.

ETH‘ E-Thermal Blokowane Jest wydwietlane w oparciu o odwrotna
(Elektroniczne charakterystyke termiczng wartosci granicznej
zabezpieczenie czasu aby zapobiec przegrzaniu silnika. Dziata, gdy
termiczne) Pr40 jest ustawiony na wartos¢ inng niz 0.

PO-l: Out Phase Open | Blokowane Jest.wys’.wietlan.e gc!y 3-fazowe: wyjscie falowpika
(Brak fazy ma jedng lub wiecej faz w stanie otwarcia. Dziala
wyjsciowej) gdy bit 1z Pr.05 jest ustawiony na 1.

IPO In PhaseQpen Blokowane Jest wyswietlane gdy 3-fazowe wejécie falownika
(Brak fazy ma jedng lub wiecej faz w stanie otwarcia. Dziala
wejsciowe)) tylko gdy bit 2 z Pr.05 jest ustawiony na 1.
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Wyswietlacz

Wyswietlacz

klawiatury

ciektokrystaliczny

Typ

Opis

IOL Inverter OLT Blokowane Jest wyswietlane gdy falownik zostat
(Przecigzenie zabezpieczony przed przecigzeniem i
falownika) wynikajacym z niego przegrzaniem, w oparciu o

odwrotng charakterystyke termiczng wartosci

granicznej czasu. Dopuszczalne wspdtczynniki

przecigzenia dla falownika wynosza 150%dla 1

min. oraz 200% dla 4 sek. Zabezpieczenie jest

oparte na znamionowej mocy falownika, i moze

by¢ rozne w zaleznosci od mocy urzadzenia.

NMT No Motor Trip Blokowane Jest wyswietlane gdy silnik nie jest podigczony

(Brak silnika/ podczas pracy falownika. Dziata gdy Pr.31 jest
obciazenia) ustawionyna 1.

* Falowniki S100 o mocy 4.0kW lub mniej nie obstuguja funkcji samoczynnego wylaczenia
Zwigzanego ze zwarciem doziemnym (GFT - ground fault trip}. Dlatego samoczynne wyltgczenie
Zwiazane ze zbyt duzym pradem {(OCT - over current trip} lub samoczynne wytaczenie zwigzane
ze zbyt duzym napieciem (OVT - over voltage trip} moze wystapic gdy wystepuje zwarcie
doziemne 0 matej rezystangji.

Funkcje zabezpieczajace wykorzystujgce nienormalne warunki obwodu wewnetrznego
oraz sygnaly zewnetrzne

Wyswietlacz

Wyswietlacz

Typ

klawiatury

cieklokrystaliczny

OHT Over Heat Blokowane Jest wyswietlane gdy temperatura radiatora
{Przegrzanie) falownika przekracza okreslong wartosé.
OCé Over Current2 Blokowane Jest wySwietlane gdy obwdd pradu statego w
{Zwarcie) falowniku wykrywa ckreslony poziom zbyt
duzego pradu zwarciowego.
| |External Trip Blokowane Jest wyswietlane gdy za posrednictwem
EXT , . ) , :
{Sygnat awarii wielofunkcyjnego zacisku dostarczony zostaje
zewnetrznej) zewnetrzny sygnat usterki. Ustawi¢ jeden z
wielofunkeyjnych zaciskow wejsciowych naw
In.65-71 na 4 (samoczynne wylgczenie typu
zewnetrznego) aby uaktywnic zewnetrzne
samoczynne wylaczenie.
BX BX (Blokada Umiarkowane | Jest wyswietlane gdy wyjscie falownikajes't
pracy) blokowane przez sygnat dostarczony z zacisku

wielofunkcyjnego. Nalezy ustawic jeden z
wielofunkeyjnych zaciskow wejsciowych w In.65-
71 na 5 (BX) aby uaktywni¢ funkcje blokowania dla
wejsc.
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Wyswietlacz

Wyswietlacz

Typ

klawiatury cieklokrystaliczny

H/W-Diag (Blad | Powazne Jest wyswietlane po wykryciu bledu w pamieci

sprzetowy) {EEPRom), wyjsciu przetwornika analogowo-
cyfrowego (ADC Off Set}, lub uktadu
zabezpieczajgcego prace procesora centralnego
{Watch Dog-1, Watch Dog-2).
EEP Err: Btad parametréw odczytu/zapisu
spowodowany klawiaturg lub pamiecig (EEPRom).
ADC Off Set: Blad w obwodzie wykrywajacego
prad (zacisk U/V/W, czujnik prady, itd.).

NTd NTCOpen(Blad | Blokowane Jest wyswietlane w przypadku wykrycia btedu
czujnika czujnika temperatury transystora bipolarnego z
temperatury) izolowana bramka (IGBT).

= AN‘ FanTrip (Btad Blokowane Displayed when an error is detectedin the cooling
wentylatora fan. Set Pr.79 to 0 to activate fan trip (for models
chtodzacego) below 22kW capacity).

P D Pre-PID Fail (Blad | Blokowane Jest wyswietlane gdy system poprzedzajacy PID
regulatora PRE dziata z funkcjami ustawionymi w AP34-AP36.
PID) Samoczynne wylaczenie na skutek usterki
nastepuje, gdy kontrolowana zmienna (sprzezenie
zwrotne PID) zostaje zmierzona ponizej ustalonej
wartosc, a male sprzezenie zwrotne trwa, co jest
traktowane jako usterka obcigzenia.

XBR Ext-Brake (Btad |Blokowane Dziata, gdy zacisk wielofunkcyjny dostarcza
hamulca) sygnatu zewnetrznego hamulca. Pojawia sie gdy

prad rozruchowy wyjscia falownika utrzymuje sie
ponizej wartosci ustalonej w Ad.41. Ustawic albo
0U.31, albo OU.32 do 35 (BR Control — sterowanie
hamowaniem).

SFA Safety A(B) Err Blokowane Wysdwietlane gdy przynajmniej jeden z dwéch
{Zadziatanie sygnatow wejsé zabezpieczajacych jest wytgczony.

SFB| |weiscia
bezpieczeristwa)
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Funkcje zabezpieczajgce dla opcji komunikacji

Wyswietlacz

Wyswietlacz

Typ

klawiatury

cieklokrystaliczny

LOR LostCommand | Umiarkowane | Wyswietlane gdy btad sygnatu sterujgcego
{Utrata sygnatu czestotliwosci lub pracy zostje wykryty podczas
zadawania) pracy falownika przez sterowniki inne niz

klawiatura (na przykiad przy wykorzystaniu bloku
zaciskéw oraz trybu komunikacji). Aktywacja
nastepuje poprzez ustawienie Pr.12 na dowolna
wartos¢ rdzng od 0.
|O-|: I0 Board Trip (Btad | Blokowane Wyswietlane gdy ptytka wejscia/wyjscia lub karta
plyty wejs¢/ komunikacji zewnetrznej nie jest podigczona do
S100| |wyisd) falownika lub potaczenie jest wadliwe.
ERRC Wyswietlane gdy kod bledu [ stog utrizymuje
- sie przez czas diuzszy niz 5 sek.
{('Errc’->"-rrc’-> E-rc’->'Er-c’->'Err-" ->"- -rc’->'Br- - -
N
->'Brrc’->..))

PAR ParaWrite Trip Blokowane Wyswietlane, gdy podezas zapisu parametréw
{Btad zapisu nastepuje btad komunikacji. Wystepuje w
parametrow) przypadku stosowania klawiatury z

wyswietlaczem cieklokrystalicznym na skutek
usterki kabla lub wadliwego zlgcza.

OPT Option Trip-1 Blokowane Wyswietlane gdy zostaje wykryty blad
(Btad karty komunikacji pomiedzy falownikiermn i phytka
opcyjnej 1) komunikacyjna. Wystepuje gdy jest zainstalowana

opcjonalna karta komunikacyjna.

9.1.2 Komunikaty ostrzegawcze

Wyswietlacz

Wyswietlacz

Opis

klawiatury

oLw

cieklokrystaliczny

Over Load
(Przecigzenie)

Jest wyswietlany gdy silnik jest przecigzony. Dziata gdy Pr.17 jest
ustawiony na 1. Aby dziafat, nalezy wybrac 5. Ustawi¢ przekaznik lub
zacisk wyjscia cyfrowego (OU.31 lub OU.33) na 5 (przecigzenie) aby
odebrad sygnaty wyjsciowe ostrzegajace o przecigzeniu.

ULW

Under Load

{Niedocigzenie)

Wyswietla sie gdy silnik ma zbyt mate obcigzenie. Dziata, gdy Pr.25
jest ustawiony na 1. Ustawic przekaznik lub zacisk wyjscia cyfrowego
{OU.31 lub OU.33) na 7 (zbyt mate obciazenie) w celu odbierania
wyjsciowych sygnatdw ostrzegawczych.
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Wyswietlacz

Wyswietlacz

Opis

klawiatury  cieklokrystaliczny
IOLW INV Over Load | Jest wyswietlany gdy sumaryczny czas przecigzenia bedzie
{Przecigzenie odpowiadat 60% zabezpieczenia falownika przed przegrzaniem (IOLT
falownika) falownika). Aby odbiera¢ sygnaty wyjsciowe ostrzegajgce o
przecigzeniu falownika, nalezy ustawic przekaznik lub zacisk wyjscia
cyfrowego (OU.31 lub OU.33) na 6 (IOL).

Lost Command | Alarm ostrzegajacy o utracie sygnatu sterujacego wystepuje nawet

LCW . . \ SR

{(Utrata sygnatlu | gdy Pr.12 jest ustawiony na 0. Alarm ostrzegajacy pojawia sie w

zadawania) oparciu o warunek ustawiony w Pr.13- 15. Nalezy ustawi¢ przekaznik
lub zacisk wyjscia cyfrowego (OU.31 lub OU.33) na 13 (utrata sygnatu
sterujacego), na odbieranie wyjsciowych sygnatéw ostrzegawczych
dotyczacych utraty sygnatu sterujgcego. Jedli ustawienia komunikadji
oraz stanu nie odpowiadajg P2P, to pojawi sie sygnat alarmu dla utraty
sygnatu sterujacego.

FANW Fan Warning Jest wydwietlany po wykryciu btedu zwigzanego z wentylatorem
{Blad chtodzacym gdy Pr.79 jest ustawiony na 1. Nalezy ustawic przekaznik
wentylatora) lub zacisk wyjécia cyfrowego (OU.31 lub OU.33) na 8 {(ostrzezenie

zwigzane z wentylatorem) aby odbiera¢ sygnaty wyjsciowe ostrzezen
zwigzanych z wentylatorem.

EFAN Alarm pojawia sie, gdy wartos¢ ustawiona w PRT-86 jest mnigjsza od
Fan Exchange wartosci ustawionej w PRT-87. Aby odbierac sygnaty wyjsciowe
{(Wymiana zwigzane z wymiang wentylatora, nalezy ustawi¢ przekaznik lub
wentylatora) zacisk wyjscia cyfrowego (OUT-31 lub OUT-23) na 38 (wymiana

wentylatora).

ECAP Alarm pojawia sie, gdy wartos¢ ustawiona w PRT-63 jest mnigjsza od
CAP Exchange | wartosci ustawionej w PRT-62 (wartos¢ ustawiona w PRT-61 musi
{(Wymiana wynosic 2 (Pre Diag)). Aby odbiera¢ sygnaty wymiany kondensatordw,
kondensatorow) | nalezy ustawi¢ przekaznik lub zacisk wyjscia cyfrowego (OUT-31 lub

OUT-33}) na 36 {wymiana kondensatordw).
DBWam%ED | Jest wyswietlany gdy wskaznik wykorzystania rezystora
| DBW : . L
{ Blad rezystor | dynamicznego hamowania przekracza ustalong wartos¢. Nalezy
alub modutu ustawic poziom wykrywania na Pr66.
hamujagcego)
Retry Tr Tune Alarm ostrzegajacy o btedzie regulacji Tr jest aktywowany gdy Dr.9

TRTR ) . , : :

{Blad pomiaru | jest ustawiony na 4. Alarm ostrzegajacy wystepuje, gdy stata czasowa
statejTr) wirnika silnika (Tr) jest albo zbyt mata, albo zbyt duza.

9.2 Wykrywanie i usuwanie usterek zwigzanych z
zaistniatymi bledami

Jesli spowodowane usterka samaczynne wylaczenie lub ostrzezenie nastapi w wyniku dziatania

LSis | 355




Troubleshooting

funkcji zabezpieczajacej, to nalezy zapoznac sie z ponizsza tabela w celu znalezienia mozliwych
przyczyn oraz srodkow zaradczych.

Typ Przyczyna Srodek zaradc:

Przecigzenie

Obcigzenie jest wieksze od mocy

Upewnic sie, ze silnik oraz falownik

(Over Load) znamionowej silnika. maja odpowiednia moc znamionowa.
Wartos¢ ustalona dla poziomu Zwiekszy¢ nastawiong wartoé¢ dla
samoczynnego wylaczenia |poziomu samoczynnego wylaczenia
spowodowanego przecigzeniem (Pr.21) spowodowanego przecigzeniem.
jest zbyt mata.

Zbyt mate Jest problem z potaczeniem silnik- Zastapic silnik oraz falownik

obcigzenie obciazenie. urzadzeniami o mniejszej mocy.

(Under Load) Wartos¢ ustawiona dla poziomu zbyt Zmniejszyc¢ ustalong wartosé dla
matego obcigzenia (Pr.29, Pr.30) jest poziomu zbyt matego obcigzenia.
mnigjsza od minimalnego obcigzenia
systemu.

Zbytduzyprad 1 | Czas przyspieszania / zwalniania jest zbyt | Zwiekszy¢ czas przyspieszania /

(Over Current1) | krotki, w pordwnaniu z bezwtadnoscig zwalniania.
obcigzenia (GD2).

Obciagzenie falownika jest wieksze od Zastapi¢ falownik urzadzeniem o

MOCY Znamionowej., wiekszej mocy.

Falownik dostarczat moc podczas jatowej | Odpowiednio sterowac falownikiem po

pracy silnika. zatrzymaniu silnika, lub uzyé funkcji
szukania predkosci {Cn.60).

Mechaniczny hamulec silnika dziata zbyt | Sprawdzi¢ hamulec mechaniczny.

szybko.

Zbyt duze (zas zwalniania jest zbyt krétki dla Zwiekszy¢ czas przyspieszania.

napiecie (Over istniejacej bezwladnoici obcigzenia (GD2).

Voltage) Na wyjsciu falownika wystepuje Uzy¢ jednostki hamujace.
obciagzenie generatywne.

Napiecie wejéciowe jest zbyt wysokie. Sprawdzi¢, czy napiecie wejsciowe jest
wieksze od podanej wartosci.

Zbyt mate Napiecie wejsciowe jest zbyt mate. Ustali¢, czy napiecie wejsciowe jest

napiecie (Low mniejsze od podane] wartosci.

Voltage) Do instalacji podiaczono obciazenie Zwiekszy¢ wydajnosé zasilania.
wieksze od wydajnosci zasilania (na
przyktad spawarka, bezposrednie
podigczenie silnika, itd.)

Magnetyczny stycznik podlaczony do Wymieni¢ stycznik magnetyczny.
zrodha zasilania ma wadliwe potaczenie.

Zbyt niskie Napiecie wejsciowe zmnigjszyto sie Stwierdzi¢, czy napiecie wejsciowe jest

napiecie (Low podczas pracy. wieksze od okreslonej wartosci.

Voltage2) Nastgpit zanik fazy wejsciowej. Sprawdzi¢ okablowanie wejsciowe.

Magnetyczny stycznik zasilajacy jest
wadliwy.

Zastapic stycznik magnetyczny.
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Troubleshooting

Typ Przyczyna Srodek zaradczy

Samoczynne W okablowaniu wyjsciowym falownika Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe.

wylaczenie wystapito zwarcie doziemne.

Zwigzane z Izolacja silnika zostata uszkodzona. Wymieni¢ silnik.

uziemieniem

(Ground Trip)

Usterka Silnik ulegt przegrzaniu. Zmniejszyc¢ obciazenie lub

elektrotermiczna czestotliwos€ pracy.

(E-Thermal) Obcigzenie falownika jest wieksze od Zastgpi¢ falownik urzadzeniem o
MOoCy Znamionowej. wiekszej mocy.

Nastawiona wartos¢ dla zabezpieczenia | Nastawi¢ odpowiedni poziom dla

termicznego jest zbyt mata. elektronicznego urzadzenia
termicznego.

Falownik przez diuzszy czas dziatatz matg | Zastgpi¢ silnik modelem

predkoscia. dostarczajacym dodatkowej mocy do
wentylatora chtodzacego.

Brak fazy Magnetyczny stycznik po stronie wyjécia | Sprawdzi¢ stycznik magnetyczny po

wyjsciowej posiada wadliwe potaczenie. stronie wyjsciowej.

(Output Phase Okablowanie wyjsciowe jest wadliwe. Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe.

Open)

Brak fazy Magnetyczny stycznik po stronie Sprawdzi¢ stycznik magnetyczny po

wejsciowej (Input | wejsciowej ma wadliwe polgczenie. stronie wejsciowej.

Phase Open) Okablowanie wejsciowe jest wadliwe. Sprawdzi¢ okablowanie wejsciowe.
Kondensator tacza statopradowego Zastapi¢ kondensator tacza
wymaga wymiany. statopradowego. Nalezy skontaktowac

sie ze sprzedawca detalicznym lub z
centrum obstugi klienta LSIS.

Samoczynne Obcigzenie jest wieksze od znamionowe] | Zastapié silnik oraz falownik

wylaczenie mocy silnika. urzadzeniami o wiekszej mocy.

Zwigzane z Poziom zwiekszania momentu Zmniejszy¢ poziom zwiekszania

przecigzeniem
falownika (OLT)

obrotowego jest zbyt duzy.

momentu obrotowego.

Przegrzanie (Over
Heat)

Wystepuje problem z systemem
chtodzenia.

Sprawdzi¢, czy jakis obcy obiekt blokuje
wiot lub wylot powietrza, albo otwér
wentylacyjny.

Wentylator chtodzacy falownika dziatat
przez dtuzszy czas.

Wymieni¢ wentylator chtodzacy.

Temperatura otoczenia jest zbyt wysoka.

Temperature otoczenia nalezy
utrzymywac ponizej 50°C.

Zbyt duzy prad 2
(Over Current?2)

Okablowanie wyjsciowe jest zwarte.

Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe.

Usterka elektronicznego elementu
pétprzewodnikowego (IGBT).

Nie wiaczad falownika. Skontaktowac
sie ze sprzedawca detalicznym lub z
centrum obstugi klienta LSIS.
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Troubleshooting

Typ Przyczyna  Srodek zaradczy

Otwarty obwod z | Temperatura otoczenia jest zbyt niska. Utrzymywac temperature otoczenia

qujnikiem o powyzej-10°C.

wemmym - Usterka wewnetrznego czujnika Skontaktowac sie ze sprzedawcy

wspotczynniku ) )
temperatury. detaliznym lub z centrum obstugi

temperaturowym Klienta LSIS,

(NTC Open) )

Blokada Obcy obiekt blokuje wlot/wylot powietrza | Usunac obcy obiekt z wlotu lub wylotu

wentylatora (FAN | dla wentylatora. powietrza.

Lock) Wentylator chtodzacy wymaga wymiany. | Wymieni¢ wentylator chtodzacy.

Samoczynne Zlacze wentylatora nie jest podigczone. Podlaczy¢ zlgcze wentylatora.

wylaczenie Nalezy wymieni¢ zlacze wentylatora. Wymieni¢ ztacze wentylatora.

wentylatora IP54

(IP54 FAN Trip)

9.3 Wykrywanie i usuwanie innych usterek

W przypadku wystapienia usterki innej od tych ktore s3 identyfikowane jako samoczynne
wylaczenia spowodowane usterkami lub ostrzezenia, to nalezy zapoznac sie z ponizsza tabelg w
celu odszukania mozliwych przyczyn oraz srodkédw zaradczych.

Typ
Nie mozna ustawic¢
parametrow.

\ Przyczyna

Falownik dziata (tryb dziatania napedu).

 Srodek zaradczy
Zatrzyma¢ falownik aby zmienic tryb
programu i ustawié parametr.

Dostep do parametrow jest
nieprawidtowy.

Sprawdzi¢/wybraé prawidtowy
poziom dostepu do parametru i
ustawi¢ parametr.

Hasto jest nieprawidtowe.

Sprawdzi¢ hasto, wytaczy¢ blokade
parametru i ustawié parametr.

Whykrycie niskiego napiecia.

Sprawdzi¢ doprowadzone zasilanie
aby usuna¢ problem zbyt niskiego
napiecia i ustawi¢ parametr.

Silnik sie nie obraca.

Zrédto sygnatu sterujacego
czestotliwosdi jest ustawione
nieprawidtowo.

Sprawdzi¢ nastawiong wartoé¢
sygnatu sterujgcego czestotliwosci.

Zrodto sygnatu sterujacego dla pracy
jest ustalone nieprawidtowo.

Sprawdzi¢ ustawienie Zrddta sygnatu
sterujgcego pracy.

Zasilanie nie jest doprowadzone do
zacisku R/S/T.

Sprawdzi¢ podigczenia zaciskdw R/S/T
oraz U/V/W.

Lampka fadowania jest wylaczona.

Wihaczy¢ falownik.

Sygnat sterujgcy pracy jest w stanie
wylaczenia.

Whczy¢ sygnat sterujacy pracy (RUN).
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Troubleshooting

Typ

Przyezzna | Srodek zaradczy

Silnik jest zablokowany.

Odblokowac silnik lub zmniejszy¢
poziom obcigzenia.

Obcigzenie jest zbyt duze.

Sterowad silnikiem w sposéb
niezalezny.

Coprowadzany jest sygnat awaryjnego
zatrzymania.

Przeprowadzi¢ kasowanie sygnatu
awaryjnego zatrzymania.

Okablowanie zacisku obwodu
sterowania jest nieprawidiowe.

Sprawdzi¢ okablowanie dla zacisku
obwodu sterowania.

Opcja wejsciowa dla sygnatu
sterujacego czestotliwosci jest
nieprawidlowa.

Sprawdzi¢ opcje wejsciowa dla
sygnatu sterujacego czestotliwosdi.

Nieprawidtowe napiecie wejsciowe lub
prad dla sygnatu sterujagcego
czestotliwosci.

Sprawdzi¢ wejsciowe napiecie lub
prad dla sygnatu sterujgcego
czestotliwosci.

Tryb PNP/NPN zostat wybrany
niecdpowiednio.

Sprawdzi¢ ustawienie trybu PNP/NPN.

Wartos¢ sygnatu sterujgcego
czestotliwosdi jest zbyt mata.

Sprawdzi¢ sygnat sterujacy
czestotliwosci | wprowadzic wartosc
powyzej czestotliwosci minimalnej.

Nacisniety klawisz zatrzymania /
kasowania [STOP/RESET].

Sprawdzi¢, czy zatrzymanie ma
charakter normalny. Jesli tak, to nalezy
normalnie powrécic do pracy.

Moment obrotowy silnika jest zbyt maty.

Zmienic tryby pracy (V/F, IM, oraz
bezczujnikowy}. Jesli usterka sie
utrzymuje, to nalezy zastapi¢ falownik
urzadzeniem o wiekszej mocy.

Silnik obraca sie w
kierunku
przeciwnym do
zadanego.

Potaczenia kabla wyjsciowego dla silnika
53 nieprawidiowe.

Ustali¢, czy kabel po stronie
wyjsciowej jest prawidiowo
podiaczony do faz {(U/V/W) silnika.

Podtaczenie sygnatu pomiedzy
zaciskiem obwodu sterowania (obrét do
przedu / tyh) falownika oraz sygnhat
obrotu do przodu / tytu po stronie
panelu sterowania jest nieprawidtowe.

Sprawdzi¢ okablowanie dla obrotu w
przodd / w tyt.

Silnik obraca sie

Wybrano opcje zabraniajgca obrotu w

Usuna¢ blokade uniemozliwiajaca

tylko w jednym tyt. obrét do tyhu.
kierunku. Nie jest doprowadzany sygnat obrotu do | Sprawdzi¢ sygnat wejéciowy zwigzany
tytu, nawet w przypadku wybrania z praca 3-przewodowa i w razie
sekwengji 3-przewodowej. potrzeby przeprowadzi¢ odpowiednia
korekte/regulacje.
Silnik sie Obcigzenie jest zbyt duze. Zmniejszy¢ obcigzenie.
przegrzewa. Zwiekszy¢ czas przyspieszania /

zwalniania.
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Troubleshooting

Typ

Przyezyna | Srodek zaradczy

Sprawdzi¢ parametry silnika i nastawi¢
prawidtowe wartosci.

Zastapi¢ silnik oraz falownik
urzadzeniami o mocy cdpowiedniej
dla obcigzenia.

Temperatura otoczenia silnika jest zbyt
wysoka.

Obnizy¢ temperature otoczenia
silnika.

Napiecie miedzyfazowe silnika jest
niewystarczajgee.

Zastosowac silnik ktéry moze
wytrzymac udary napiecia
miedzyfazowego wieksze od
maksymalnego napiecia udarowego.

Stosowac wytacznie silniki
odpowiednie dla zastosowan
wykorzystujacych falowniki.

Podtaczyc diawik pradu zmiennego do
wyjscia falownika {nastawic¢
czestotliwos¢ nosng na 2 kHz).

Wentylator silnika zostat zatrzymany lub
wentylator zostat zablokowany
odpadami.

Sprawdzi¢ wentylator silnika i usuna¢
wszelkie obce obiekty.

Silnik zatrzymuje sie | Obcigzenie jest zbyt duze. Zmniejszy¢ obciazenie.

podczas Zastapi¢ silnik oraz falownik
przyspieszania lub urzadzeniami 0 mocy cdpowiedniej
po podiaczeniu do dla obcigzenia.

obcigzenia.

Silnik nie Wartos¢ sygnatu sterujacego Nastawic odpowiednia wartosé.
przysplesza/Czas | czestotliwosdi jest zbyt mala.

przyspieszania jest | Obcigzenie jest zbyt duze. Zmniejszy¢ obciazenie | zwiekszyc¢
zbyt dhugi. czas przyspieszania. Sprawdzi¢ stan

hamulca mechanicznego.

(zas przyspieszania jest zbyt dtugi.

Zmieni¢ czas przyspieszania.

Polaczone wartosci wlasciwosdi silnika
oraz parametr falownika sg
nieprawidtowe.

Zmieni¢ parametry zwigzane z
silnikiem.

Niski poziom zapobiegania utknieciu
podczas przyspieszania.

Zmienié poziom zapobiegania
utknieciu.

Niski poziom zapobiegania utknieciu
podczas pracy.

Zmienié poziom zapobiegania
utknieciu.

Niewystarczajacy rozruchowy moment
obrotowy.

Zmieni¢ tryb pracy ze sterowaniem
wektorowym. Jedli usterka nie zniknie,
to nalezy zastapic¢ falownik modelem o
zwiekdzonej mocy.

Predkos¢ silnika
Zzmienia sie podczas

Duza zmiennos¢ obcigzenia.

Zastapic¢ silnik oraz falownik
urzadzeniami o wiekszej mocy.
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Troubleshooting

Typ
pracy.

Przyezzna | Srodek zaradczy

Zmienia sie napiecie wejsciowe.

Zmniejszy¢ wahania napiecia
wejsciowego.

Zmiany predkosci silnika wystepuja dla
okredlonej czestotliwosci.

Wyregulowac czestotliwosc wyjsciowa
aby unikna¢ obszaru rezonansu.

Silnik obraca sie
inaczej niz to wynika
z ustawien.

Nieprawidtowo nastawiony wzorzec V/F.

Nastawi¢ wzorzecV/F ktory jest
odpowiedni dla specyfikacji silnika.

Czas zwalniania
silnika jest zbyt dhugi
nawet z
podtaczonym
rezystcrem
dynamicznego
hamowania.

Ustawiono zbyt diugi czas zwalniania.

Odpowiednio zmieni¢ nastawiong
wartosé.

Moment obrotowy silnika jest
niewystarczajacy.

Jesli parametry silnika sg normalne, to
prawdopodobna jest usterka
zwigzana z moca silnika. Zainstalowac
silnik o wiekszej mocy.

Obcigzenie jest wieksze od wewnetrznej
wartosci granicznej momentu
obrotowego odpowiadajacej pradowi
znamionowemu falownika.

Zastapi¢ falownik modelem o wiekszej
mocy.

Trudna praca w
zastosowaniach

Czestotliwosc nosna jest zbyt duza.

Zmniejszy¢ czestotliwos¢ nosna.

Wystgpito zbyt duze wzbudzenie

Zmniejszy¢ wartos¢ zwiekszenia

charakteryzujacych | spowodowane niedokfadnym momentu obrotowego w celu

sie zbyt matym ustawieniem V/F przy matej predkosci. | unikniecia zbyt duzego wzbudzenia.
obcigzeniem.

Podczas pracy Hatas jest spowodowany przetgczaniemn | Zmieni¢ czestotliwosé nosna na
wystepuje wewnatrz falownika. wartosé minimalna.

nieprawidtowe
dziatanie jednostki
sterujacej lub hatas.

Na wyjsciu falownika zainstalowac filtr
zabezpieczajgcy przed mikroudarami.

Gdy falownik
pracuje,
aktywowany jest
wylacznik
uphwowy.

Wylacznik uplywowy odiaczy zasilanie
jesdli prad poplynie do ziemi podczas
pracy falownika.

Podtaczyc falownik do zacisku
uziemiajacego.

Sprawdzi¢, czy rezystancja uziemienia
jest mniejsza od 100Q dla falownikow

200V i mniejsza od 10Q2 dla
falownikdw 400V.

Sprawdzi¢ moc wylgcznika
uptywowego i wykona¢ odpowiednie
podtaczenie, w oparciu o prad
znamionowy falownika.

Obnizy¢ czestotliwosé nosng.

Spowodowad, aby diugosc kabla
pomiedzy falownikiem i silnikiem byla
jak najmniejsza.

Silnik mocno
wibruje i nie obraca

Napiecie miedzyfazowe 3-fazowego

zrodha zasilania nie jest zréwnowazone.

Sprawdzi¢ napiecie wejsciowe i
doprowadzi¢ do rownowagi napiec.
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Typ Przyczyna Srodek zaradczy

sie normalnie. Sprawdzi¢ i zbada¢ izolacje silnika.
Silnik brzeczy lub Wystepuje rezonans pomiedzy Nieznacznie zwiekszyc¢ lub zmniejszy¢
wytwarza glosne czestotliwoscig whasng silnika oraz czestotliwosé nosna.

dzwieki. zestotliwoscig nosna.

Wystepuje rezonans pomiedzy
czestotliwoscig whasng silnika oraz
czestotliwoscig wyjsciowa falownika.

Nieznacznie zwiekszy¢ lub zmniejszyc
czestotliwosé nosna.

Uzy¢ funkgji skoku czestotliwosci w
celu unikniecia przedziatu
czestotliwosc w ktdrym wystepuje
rezonans.

Silnik drga / pracuje
niestabilnie.

Wejsciowy sygnat sterujgcy
zestotliwosci jest zewnetrznym,
analogowym sygnatem sterujacym.

W przypadkach w ktérych ma miejsce
wptyw szumu/zakldcen po stronie
wejs¢ analogowych, ktorego skutkiem
sg zakdocenia sygnatu sterujgcego,
nalezy zmienic statg czasows filtru
wejscioweqo (In.07).

Zbyt dlugie polaczenia kablowe
pomiedzy falownikiem oraz silnikiem.

Upewnic sie, ze catkowita dhugosc
kabli pomiedzy falownikiem i silnikiem
jest mnigjsza niz 200m (50m dla
silnikow o mocy znamionowej 3.7 kW
lub mniejszej).

Silnik nie zatrzymuje
sie catkowicie gdy
wylacza sie sygnat
wyjsciowy
falownika.

Trudno jest przeprowadzi¢ skuteczne
zwalnianie, poniewaz hamowanie
statopradowe nie dziata normalnie.

Wyregulowad parametr hamowania
statopradowego.

Zwiekszy¢ nastawiong wartosé¢ dla
pradu hamowania statopradowego.

Zwiekszy¢ nastawiong wartosé¢ dla
czasu zatrzymania z hamowaniem
statopradowym.

Czestotliwosc
wyjsciowa nie

Czestotliwosc referencyjna miesci sie w
przedziale czestotliwosci skoku.

Nastawié czestotliwose referencyjng
wyzszg od zakresu czestotliwosci

wzrasta do skoku.

czestotliwosci Czestotliwosc referencyjna przekracza | Nastawic gorng wartosé graniczna

referencyjnej. gorna wartos¢ graniczna sygnatu sygnatu sterujgcego czestotliwosci na
sterujgcego czestotliwosci. wartos¢ wyzsza od czestotliwosd

referencyjnej.

Obcigzenie jest zbyt duze, dlatego dziata | Zastgpi¢ falownik modelem o wigkszej
funkcja zapobiegania utknieciu. mocy.

Wentylator Nieprawidtowo ustawiony parametr Sprawdzi¢ ustawienie parametru

chiodzacy nie sterujacy dla wentylatora chfodzacego. | sterujacego dla wentylatora

obraca sie. chtodzacego.
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10 Konserwacja

W niniejszym rozdziale objasniono jak wymieni¢ wentylator chtodzacy, jakie regularne kontgrole
nalezy przeprowadzac, oraz jak przechowywac oraz likwidowac produkt. Falownik jest wrazliwy
na warunki srodowiskowe, a poza tym usterki wystepuja réwniez na skutek zuzycia czesci. Aby
zapobiec awariom, prosimy przestrzegac zamieszczonych w niniejszym rozdziale zalecen
dotyczacych konserwacji.

O Przestroga

*  Przed sprawdzeniem produktu nalezy przeczytac wszystkie instrukcje dotyczace
bezpieczenstwa zawarte w niniejszej instrukgji.

* Przed oczyszczeniem produktu nalezy sie upewnié, ze zasilanie jest wylaczone.

»  QOczyscic falownik sucha szmatka. Czyszczenie za pomoca mokrych szmat, wody,
rozpuszczalnikow lub detergentéw moze spowodowac porazenie pradem elektrycznym lub

uszkodzenie produktu.

10.1 Lista regularnych kontroli

10.1.1 Kontrole codzienne

Obszar

kontroli

Wszystko

Element Szczeqdly Metoda Normaoceny  Sprzet
kontroli dotyczace kontroli | kontroli wykorzystywany
do kontroli

Srodowisko | Czytemperatura | Patrzrozdziat | Brak Termometr,
zewnetrzne | oraz wilgotnosé 1.3Kwestie oblodzenia higrometr,

otoczenia mieszcza | zwigzane z (temperatura | rejestrator

sie w zakresie instalacig na |otoczenia:-10-

wartosci stronie 5. +40) i

projektowych, oraz kondensacji

czy w danym {wilgotnosé

miejscu wystepuje otoczenia

pyt lub jakies obce ponize] 50%)

ciata?
Falownik Czy wystepuja Kontrola Brak odchytek

jakie$ nienormalne | wzrokowa od normy

drgania lub hatasy?
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Obszar Element Szczeqdly Metoda Normaoceny  Sprzet
kontroli kontroli dotyczace kontroli  kontroli wykorzystywany
do kontroli
Napiecie Czy napiecia Zmierzy¢ Multimetr
zasilania wejsciowe napiecia cyfrowy, tester
wyjsciowe s3 pomiedzy
normalne? fazamiR/5/T
w bloku
zaciskdw
falownika.
Obwaod Kondensator | Czy wystepuje Kontrola Brak odchytek |-
wejscia/ wygtadzajacy | wyciek z wnetrza? | wzrokowa od normy
wyjscia (Czy kondensator
jest“spuchniety™?
System Wentylator | Czy wystepuija Wylaczyé Fan obracasie |-
chiodzenia | chtodzacy jakie$ nienormalne | systemi gladko
drgania lub hatasy? | sprawdzi¢
dziatanie
poprzez reczne
obracanie
wentylatora.
Wyswietlacz |Urzadzenie | Czywyswietlana | Sprawdzié Sprawdzi¢ i Woltomierz,
pomiarowe | wartos¢ jest wyswietlang | odpowiednio | amperowmierz,
normalna? wartosé na zarzadzi¢ itd.
panelu. podanymi
wartosciami.
Silnik Wszystko Czy wystepuja Kontrola Brak odchytek |-
jakie$ nienormalne | wzrokowa od normy
drgania lub hatasy?
Czy wystepuje jakis | Sprawdzi¢ pod
nienormalny wzgledem
zapach? przegrzania

lub
uszkodzenia.
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10.1.2 Kontrole coroczne

Obszar kontroli

Obwadd wejscia
/wyjscia

Elementkontroli | Szczegoély Metoda kontroli Norma oceny Sprzet wykorzystywany
dotyczace kontroli do kontroli
Wszystko Test zuzyciem Odtaczy falownik | Wynik musi by¢ | Przyrzad Megger z
urzadzenia oraz zwarte? wiekszy od 5 MQ | napieciem statym DC
Megger zaciski 500V Megger
(pomiedzy R/SITAUN/W, a
zaciskami nastepnie za
wejsciowymi/ pomocy
wyjsciowymi oraz | przyrzadu
zaciskiem Megger dokonad
uziemienia) pemiaru
pomiedzy
kazdym zaciskiem
oraz zaciskiem
uziemienia.
Czy wurzgdzeniu | Dokreci¢ Brak odchytek od
53 luzne wszystkie sruby. | normy
elementy?
Czy jest jakis Kontrola
dowddna wzrokowa
przegrzewanie sie
czesci?
Potaczenia Czy 53 jakie$ Kontrola Brak odchylek od | -
kablowe skorodowane wzrokowa normy
kable?
Czy 53 jakie$
uszkodzenia
izolacji kabli?
Blok zaciskdw Czy 53 jakie$ Kontrola Brak odchylek od | -
uszkodzenia? wzrokowa normy
Kondensator Zmierzyt Mierzy¢ za Pojemnosd Miemik pojemnosci
wygladzajacy pojemnosé pomoca miernika | znamionowa
elektrostatyczna. | pojemnosci. powyzej 85%
Przekaznik Czy podczas pracy | Kontrola Brak odchylek od | -
stychac jekis wzrokowa normy
szczek?
Czystykisa Kontrola
uszkodzone? wzrokowa
Rezystor Czyrezystorjest | Kontrola Brak odchytek od | Multimetr cyfrowy /
hamowania uszkodzony? wzrokowa normy tester analogowy
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Obszarkontroli  Elementkontroli | Szczegély Metoda kontroli Norma oceny Sprzet wykorzystywany
dotyczace kontroli do kontroli
Sprawdzic, czy nie | Odtaczyd jedna Wynik musi sie
nie nastgpito stroneidokonad | miescicw
odhigczenie, pemiaru granicach +10%
testerem. Znamionowe;j
wartosci
rezystora.
Obwed Sprawdzenie Sprawdzi¢ czy nie | Zmierzyc napiecie | Zréwnowazyd Multimetr cyfrowy lub
sterowania dziatania ma nierdwnowagi | pomiedzy napiecie woltomierz pradu
Obwed napied zaciskami pomiedzy statego
zabezpieczajacy wyjsciowych wyjsciowymi fazami: w
podczas pracy falownika U/V/W. | granicach 4V dla
falownika. serii 200V craz w
granicach 8v dla
serii 400V.
Czy w ukladzie Sprawdzic Obwad musi
wyswietlania zabezpieczenie pracowad
wystepuje blad po | wyjéé falownika | zgodnie z
sprawdzeniu zardwno w sekwencja.
sekwengji warunkach
zabezpieczenia? | zwarcia jaki
otwarcia obwodu.
System Wentylator Czy jakies czesci | Sprawdzic Brak odchylek od | -
chtodzenia chtodzacy wentylatora sa wszystkie normy
luzne? polaczone czeddii
dokrecic
wszystkie Sruby.
Wyswietlacz Urzadzenie Czy wyswietlana | Sprawdzic Podanei Woltomierz,
wyswietlajace wartosd jest wartos sygnatu | wykorzystywane | amperomierz, itd.
normalna? sterujgcego na wartosci musza
urzadzeniu sobie
wyswietlajacym. | odpowiadad.
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10.1.3 Kontrole przeprowadzane co dwa lata

Obszar Element Szczegoly Metoda kontroli Normaoceny  Sprzet

kontroli kontroli dotyczace wykorzystywany do
kontroli kontroli

Silnik Rezystancja Badanie z uzyciem | Odfaczy< kable dla | Musi wynosic Przyrzad Megger z

izolagji urzadzenia zaciskdw UNWI | wiecejniz5 MY | napieciem statym DC

Megger sprawdzi¢ 500V Megger
(pomiedzy okablowanie.
zaciskami
wejsciowymi,
wyjsciowymi oraz
uziemiajacymil.

0 Przestroga

Nie przeprowadza¢ badania rezystancji izolacji (z uzyciem urzadzenia Megger) na obwodzie
stgerujacym, poniewaz moze to skutkowac uszkodzeniem produktu.

10.2 Przechowywanie i likwidacja

10.2.1 Przechowywanie

Jesli nie uzywamy produktu przez diuzszy czas, to nalezy go przechowywac w nastepujacy

sposdb:

* Produkt nalezy przechowywac w takich samych warunkach srodowiskowych co warunki
podane dla pracy {patrz rozdziat 1.3Kwestie zwigzane z instalacjg  na stronie 3}

* W przypadku przechowywania produktu przez okres dtuzszy niz 3 miesigce, nalezy

przechowywac go w temperaturze od 10°C do 30°C, aby zapobiec skrécenia zywotnosci

kondensatorow elektrolitycznych.

* Nie narazac falownika na dziatanie $niegu, deszczu, mgly oraz pytu.

» Zapakowac falownik w sposéb zapobiegajacy kontaktowi z wilgocia. W opakowaniu nalezy
utrzymywac poziom wilgoci ponizej 70% poprzez umieszczenie w nim osuszacza desiccant,
takiego jak zel krzemionkowy.
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10.2.2 Likwidacja

W przypadku likwidacji produktu nalezy go zakwalifikowac jako ogolny odpad przemystowy. W
produkcie znajduja sie materiaty wykorzystywane w recyklingu, a wiec nalezy kierowac je do
recyklingu jesli tylko jest to mozliwe. Materiaty opakowania oraz wszystkie metalowe czesci moga
by¢ poddane recyklingowi. Chociaz tworzywo sztuczne rowniez moze by¢ ponownie
wykorzystane, w pewnych rejonach moze by¢ spalane w kontrolowanych warunkach.

® Przestroga

Jesli falownik nie pracuje przez diuzszy czas, to kondensatory traca swojg charakterystyke fadunkowa i
pogarszajg sie ich wlasciwosci. Aby temu zapobiec, nalezy raz w roku wigczaé produkt i pozwoli¢ mu
pracowac przez 30-60 min. Uruchamia¢ urzadzenie w warunkach braku obcigzenia.
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11 Specyfikacja techniczna

11.1 Dane wejsciowo - wyjsciowe

Pojedyncza faza 200V (0.4-2.2kW)

Typ 0OOO0S100-1000 ‘ 0004 ‘ 0008 0015 0022
Zastosowany H - HP 05 10 20 30
. eavy du
silnik WA 04 075 15 22
HP 10 20 30 50
Normal duty
kW 075 15 22 37
Znamionowa | Moc Heavy duty | 1.0 19 30 42
moc znamionowa | Normal 1.2 23 38 46
wyjsciowa (kVA) duty
Prad Heavy duty | 2.5 50 80 11.0
Zznamionowy | Normal 3.1 6.0 96 120
(A) duty
Czestotliwosc wyjsciowa 0-400Hz {tryb bezczujnikowy IM: 0-120Hz)
Napiecie wyjsciowe (V) 3 fazy 200-240V
Znamionowa | Napiecie robocze (V) Pojedyncza faza, prad zmienny 200-240V AC (-15% do
moc +10%)
wejsciowa Czestotliwosc wejsciowa 50-60Hz (+5%)
Prad Heavy duty | 44 93 156 21.7
znamionowy | Normal 58 11.7 19.7 240
(A) duty
Ciezar (funty / kg) 2/09 286/1.3 3315 44/20
{Whudowany filtr zapewniajacy (2.5/1.14) (3.9/1.76) (3.9/1.76) (4.9/2.22)
kompatybilnos¢ elektromagnetyczng)
. Standardowa moc silnika jest okreslona dla standardowego silnika 4-biegunowego.
. Standard wykorzystywany dla falownikow na 200V odnosi sie do napiecia zasilajacego

rownego 220V, a dla falownikéw na 400V odnosi sie do napiecia zasilajgcego 440V.

. Znamionowy prad wyjsciowy jest ograniczony z uwzglednieniem czestotliwosci nosnej
ustawionej w Cn.04.
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3 fazy 200V (0.4-4kW)

Typ DOOOS100-2000 0008 0015 ‘ 0022 ‘ 0037 ‘ 0040
Zastosowany HP 05 10 20 30 50 54
silnik Heavyduty i 04 075 |15 22 37 40
HP 1.0 20 30 50 54 75
Normal duty
kw 0.75 1.5 22 37 40 55
Znamionowa | Moc Heavy duty | 1.0 1.9 30 42 6.1 6.5
moc Zznamionowa | Normal 12 23 38 46 6.9 6.9
wyjsciowa {(KVA) duty
Prad Heavy duty | 2.5 50 8.0 11.0 16.0 17.0
znamionowy | Normal 3.1 6.0 96 12.0 18.0 18.0
(A) duty
Czestotliwos¢ wyjsciowa | 0-400Hz {tryb bezczujnikowy IM: 0-120Hz)
Napiecie wyjsciowe (V) 3 fazy 200-240V
Znamionowa | Napiecie robocze (V) 3 fazy 200-240V prad zmienny (-15% do +10%)
moc Czestotliwosc wejsciowa | 50-60Hz (+5%)
wejSciowa | Prad Heavy duty | 2.2 49 84 18 |17.5  [185
znamionowy | Normal 30 6.3 10.8 13.1 194 194
(A) duty
Ciezar (funty /kg) 2/09 |2/09 |286/13 [33/15 |44/420 |44/20
. Standardowa moc silnika jest okreslona dla standardowego silnika 4-biegunowego.
. Standard wykorzystywany dla falownikow na 200V odnosi sie do napiecia zasilajacego

rownego 220V, a dla falownikéw na 400V odnosi sie do napiecia zasilajgcego 440V.

. Znamionowy prad wyjsciowy jest ograniczony z uwzglednieniem czestotliwosci nosnej

ustawionejw Cn.04.
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3 fazy 200V (5.5-15kW)

Typ 0OOOS100-2000

Zastosowany HP 75 10 15 20
silnik Reavyduty iy 55 75 1 15
HP 10 15 20 25
Normal duty
kw 75 1 15 185
Znamionowa | Moc Heavy duty | 9.1 12.2 17.5 229
moc znamionowa | Normal 114 152 213 263
wyjsciowa {(KVA) duty
Prad Heavy duty | 24.0 32.0 46.0 60.0
znamionowy | Normal 300 40.0 56.0 69.0
(A) duty
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0-400 Hz (tryb bezczujnikowy IM: 0-120 Hz)
Napiecie wyjsciowe (V) 3 fazy 200-240V
Znamionowa | Napiecie robocze (V) 3 fazy 200-240V prad zmienny (-15% do +10%)
moc Czestotliwos¢ wejsciowa 50-60 Hz (+5%)
wejSciowa | Prad Heavy duty | 25.8 349 50.8 66.7
znamionowy | Normal 327 442 623 77.2
(A) duty
Ciezar (funty /kg) 73/33 7.3/33 10/4.6 16/7.1
. Standardowa moc silnika jest okreslona dla standardowego silnika 4-biegunowego.
. Standard wykorzystywany dla falownikow na 200V odnosi sie do napiecia zasilajacego

rownego 220V, a dla falownikow na 400V odnosi sie do napiecia zasilajgcego 440V.

. Znamionowy prad wyjsciowy jest ograniczony z uwzglednieniem czestotliwosci nosnej
ustawionejw Cn.04.
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3 fazy 400V (0.4-4kW)

Model DO0OO0$100-4000 0004 0008 0015 0022 0037 0040
Zastosowany ’ g HP 05 10 20 30 50 54
Ak eavy dut
<lints YEY 04 075 15 22 37 40
HP 1.0 20 30 50 54 7.5
Normal duty
kW 0.75 15 22 37 40 55
Znamicnowa | Moc Heavyduty | 1.0 19 30 4.2 6.1 6.5
mMoC wyjsciowa | Znamicnowa Normal dut 1.5 24 39 53 76 76
(kVA) ”y
Prad Heavyduty |13 25 40 55 80 90
Znamicnowy 20 3.1 5.1 69 100 100
Normal duty
)
Czestotliwose wyjsciowa 0-400Hz (tryb bezczujnikowy IM: 0-120Hz)
Napiecie wyjéciowe (V) 3 fazy 380480V
Znamioncwa | Napiecie robocze (V) 3 fazy 380480V prad zmienny (-15% do +10%)
moc Czestotliwosc wejsciowa 50-60Hz (£5%)
wejsciowa Prad Heavyduty |[1.1 24 4.2 59 87 9.8
Znamicnowy 20 33 5.5 7.5 108 108
) Normal duty
Ciezar (funty /kg) 2/09 2/09 2.86/1.3 3315 |44/20 44/20
(Whudowany filtr zapewniajacy (26/1.18) | (26/1.18) |[(391.77) |(4/1.80) |(4.9/2.23) |(4.9/2.23)
kompatybilnosé elektromagnetyczna)
. Standardowa moc silnika jest okreslona dla standardowego silnika 4-biegunowego.
. Standard wykorzystywany dla falownikow na 200V odnosi sie do napiecia zasilajacego

rownego 220V, a dla falownikéw na 400V odnosi sie do napiecia zasilajgcego 440V.

. Znamionowy prad wyjsciowy jest ograniczony z uwzglednieniem czestotliwosci nosnej
ustawionejw Cn.04.
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3 fazy 400V (5.5-22kW)

Typ DOOOS100-4000

Zastosowany HP 7.5 10 15 20 25 30
silnik Fleavy duty kw 55 75 " 15 185 2
HP 10 15 20 25 30 40
Normal duty
kW 7.5 1 15 185 22 30
Znamicnowa | Moc Heavy duty | 9.1 12.2 183 229 29.7 343
moc ZNnamionowa Normal 122 17.5 229 290 335 44.2
wyjsciowa (KVA) duty
Prad Heavy duty | 12.0 16.0 240 30.0 390 45.0
znamianowy (A} | Normal 16.0 230 300 380 440 580
duty
Czestotliwose wyjsciowa 0-400Hz (tryb bezczujnikowy IM: 0-120Hz)
Napiecie wyjéciowe (V) 3 fazy 380480V
Znamionowa | Napiecie robocze (V) 3 fazy 380-480V prad zmienny {-15% do +10%)
moc Czestotliwose wejsciowa 50-60 Hz (5%
wejsciowa Prad Heavy duty | 129 17.5 265 334 436 50.7
znamionowy (A} | Normal 17.5 254 334 42.5 495 65.7
duty
Ciezar {funty /kg) 7.3/33 7.5/34 10.1/4.6 10.5/4.8 16.5/7.5 16.5/7.5
. Standardowa moc silnika jest okreslona dla standardowego silnika 4-biegunowego.
. Standard wykorzystywany dla falownikow na 200V odnosi sie do napiecia zasilajacego

rownego 220V, a dla falownikéw na 400V odnosi sie do napiecia zasilajgcego 440V.

. Znamionowy prad wyjsciowy jest ograniczony z uwzglednieniem czestotliwosci nosnej
ustawionej w Cn.04.
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11.2 Szczegolowa specyfikacja produktu

Elementy

Opis

Sterowanie | Metoda sterowania Sterowanie V/F, kampensacja poslizgu, bezczujnikowe wektorowe
Rozdzielczos¢ ustawiery Cyfrowy sygnat sterujgcy: 0.01Hz
czestotliwosdi zasilania Analogowy sygnat sterujacy: 0.06Hz {standardowo 60Hz)
Doktadnosc czestotliwosci 1% maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej
Wzorzec V/F Liniowy, redukcja kwadratowa, V/F uzytkownika
Odpornos¢ na przecigzenia | Prad znamionowy dla duzego obciazenia (heavy duty): 150% 1 min,, prad

Znamionowy przy obciazeniu normalnym (normal duty): 120% 1 min.

Zwiekszanie momentu Reczne zwiekszanie momentu obrotowego, automatyczne zwiekszanie
cbrotowego momentu obrotowego

Praca Typ pracy Wybor pracy: z klawiaturg, listwa zaciskowa, lub lgczerm kemunikacyjnym

Ustawienia czestotliwosci

Typ analogowy: -10~10V, 0~10V, 4~20mA
Typ cyfrowy: klawiatura, wejscie dla ciagu impulsdw

Funkcja pracy +  Sterowanie PID *  Praca géra-dot
*  Praca 3-przewodowa *  Hamowanie statopradowe
*  Wartos¢ graniczna czestotliwosci [+ Omijanie czestotliwosci
*  Drugie Zrédio zadawania/ drugi *  Kompensagja poslizgu
silnik +  Automatyczne porowne
*  Blokada kierunku uruchomienie
*  Przelaczenie na zasilanie sieciowe |+ Automatyczna regulacja
*  Szukanie predkosci *  Buforowanie energii
* Hamowanie nagranicy napiecia |+ Hamowanie z uzyciam
na szynie DC strumienia
*  Redukcja uphnau *  Tryb pozarowy
Wejscie | Zacisk Wybraé tryb PNP (Zrédto) lub NPN (Dren). Funkcje moga by¢ ustawiane
wielofunkcyjny | zgodnie z ustawieniami kodéw i parametrdw In.65-1n.71.
(7EA) (Standardowe wejscia/wyjscia posiadaja zaciski P1-P5)
P1-p7 *+  Pracaw kierunku do przodu +  Pracawtyt
*  Kasowanie «  Zewnetrzny sygnat awarii
+ Zatrzymanie awaryjne *  Pracaw trybie JOG
*  Duza/érednie/mata czestotliwod¢ |+ Tryb przyspieszanie /
predkosci krokowej zwalnianie — wartes¢ duza /
+  Hamowanie statopradowe drednia / mata krokowe
podczas zatrzymania *  Wybdér drugiego silnika
o Zwiekszanie czestotliwosci *  Redukcja czestotliwosci
o Tryb 3-przewodowy *  Ustalenie czestotliwosc
*  Przejécie pomiedzy trybami pracy analogowego sygnalu
lckalnej/zdalnej sterujacego
*+  przyspieszanie / zwalnianie / *  Przejscie z pracy w trybie PID
zatrzymanie do pracy w trybie ogdlnym
Impulsowe 0-32kHz, niski poziom: 0-0.8V, wysoki poziom: 3.5-12V
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Elementy Opis

Wyjscie Zacisk Whyjscie usterki oraz wyjscie | Mnigj niz 24V (prad staty), 50mA
wielofunkcyjny z | stanu pracy falownika
otwartym
kolektorem
Zacisk Mnigj niz (zwierny, rozwierny} 250V 1A
wielofunkcyjny z {prad zmienny),
przekaznikiem Mnigj niz 30V, 1A (prad staty)
Whyijscie prad staty 0-12V (0-24mA): Wybdr czestotliwosc, prad wyjsciowy, napiecie
analogowe wyjsciowe, napiecie zacisku pradu statego orazinne
Impulsowe Maksymalnie 32kHz, 10-12V
Funkgja Samoczynne wylaczenie/ |+ Samoczynne wylaczenie Sarnoczynne wylaczenie
zabezpieczaj | bledy/ usterki spowodowane zbyt duzym spowodoware zbyt duzym
ace pradem napieciem
*  Samoczynne wylgczenie Samoczynne wylgczenie
zewnetrznym sygnatem wywolane przez czujnik
+  Samoczynne wlaczenie ternperatury1
spowodowane zwarciem gatezi Przegrzanie falownika
obwodu (ARM) Samoczynne wylaczenie
*  Samoczynne wylgczenie zwiazane z kartg opcyjna
spowodowane przegrzaniem Samoczynne wylgczenie
*  Samoczynne wylgczenie zwiazane z odwzorowaniem
spowodowane odwzorowaniem wyjscia
wejscia Sarnoczynne wylaczenie
*  Samoczynne wylgczenie spowodowane
Zwigzane z uziemieniem przecigzeniern falownika
*  Samoczynne wylgczenie Samoczynne wylgczenie
spowodowane przegrzaniem spowodowane wentylatorem
silnika Usterka zwigzana z praca
poprzedzajaca tryb PID
Samoczynne wylgczenie
Zwigzane z przerwaniem
zewnetrznym
Samoczynne wylgczenie
Zwiazane z niskim napieciem
podczas pracy
Samoczynne wylgczenie
zwiazane z niskim napieciem
Samoczynne wylgczenie
Zwiazane z wejsciem
bezpieczenstwa
Bfad wejécia analogowego
Samoczynne wylaczeniem
Zwigzane z przecigzeniem
silnika
Alarmy Alarm zwiazany z samoczynnym wylgczeniem spowodowanym utrata
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Elementy ‘ Opis

sygnatu sterujacego, alarm zwigzany z przecigzeniem, alarm zwigzany z
normalnym obciazeniem, alarm zwigzany z przeciazeniem falownika,
alarm zwigzany z praca wentylatora, alarm zwigzany ze wspdfczynnikiern
hamowania rezystancyjnego, blad zwigzany z iloscig korekgji dla regulacji
wirnika

Chwilowy zanik zasilania Duze obcigzenie — mnigj niz 15 ms {normalne obcigzenie — mnigj niz 8
ms): kentynuacja pracy (musi miescic sie w granicach znamionowego
napiecia wejsciowego oraz Znamionowej mocy wyjsciowej)

Srodowiske | Typ chtodzenia Wymuszone
Wymuszone dla: 0.4-15 kW 200V/0.4-22 KW 400V
Stopiert ochrony IP 20, UL Open Type
Temperatura otoczenia Heavy load: -10-50°C(14—122°F), normal load: -10-40°C (14-104°F)

Brak lodui szranu.
Praca w temperaturze ponizej 50°C (122°F).

Wilgotnosc Ponizej 90% (bez kondensacji}

Temperatura -20°C-65°C {-4-149°F)

przechowywania

Otoczenie Chroni¢ przed stykiem z gazami, fatwopalnymi substancjami, itp. itd.
Wysokos¢ pracy/ wstrzasy Ponizej 3280ft (1,000m). Mniej niz 9.8m/sec’(1G).

Cisnienie 70-106kPa
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11.3 Wymiary (modele IP 66)

0.4~4.0kW (3-fazy)

- |
O Oll 2
“Tolloliof
TTTTTIT.

D2

D1
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Model Wi W2 H H2 H D1 D2 A O T T2
000451002 | 180  |170 |2566 |245 (82 (1742 1882 |45 |45 |223 |
00085100-2 | (7.09) | (6.69)|(1010) | (965) | (032) |(6:86) |(7.41) | (0.18)|(0.18) | (©:89)

3-fazy | 001551002

200V |00225100-2 [220  |204 |2588 |241 (118 (201 |215 |55 |55 |223 |286
00375100-2 |(866) | (8.03)|(10.19) | (9.49) | (0.46) | (7.91) |(846) | (022) | (0:22) |(0:88) | (1.13)
00405100-2
000451004 | 180 170 |2566 |245 (82 (1742 1882 |45 (45 |223 |
000851004 | (7.09) | (6:69) | (1010) | (965) | (032) |(6:86) |(7.41) | (018)|(©.18) | 0:83)

3-fazy| 001551004

400V 002251004 (220 (204 |2588 (241 (118 |201 (215 |55 |55 |223 |286
003751004 | (866) |(803)((10.19) [(9.49) |(046) | (7.91) | (846) |(0:22)|(0:22) |(0:88) | (1.13)
004051004

Jednostka: mm (cale}
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5.5~7.5Kw(3-fazy)

e w2 D2

H2
B
(<
H1
Ll

W2 D1
W1

/]

Mﬁ

Model B D1 D2 A ® T T2
3-fazy | 00555100-2 | 250 232 328 308 11 2272 (2412 |6 6 223 |286
200V 00755100-2 {9.84) |(9.13) [(12.91) |(12.13) |{0.43)|(8.94) | (9.50) |(0.24) | (0.24) |(0.88) [(1.13)

3-fazy | 00555100-4 | 250 232 328 308 " 2272 12412 |6 6 223 |286
400V 00755100-4 | (984) [(9.13) [(12.91) |(12.13) | (0.43) | (8.94) |(9.50) |(0.24)|(0.24) |(0.88) | (1.13)

Jednostka: mm {cale}

LSis | 379




D2
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Model Wi W2 H H2 H3 DI D2 A O T T2
11051002 | 260 229 [3996 [377 [146 [2454 (2596 |6 | 223 [349
3-fazy (1024)|(902) |(15.73)| (14.84) | (©057) | (966) | (10.22) | (0.24) ©.88) | (137)
200V | 100|300 |2708 |a60 [4365 |155 [250 [264 |6 223 445
(11.81)| (1066) | (18.11) | (17.19) | ©0.61) | (9.84) | (10.39) | (0.24) ©.88) | (1.75)

011051004260 |229 |3996 |377 |146 |2454 |2596 |6 223 |349
3-fazy [015051004 | (1024)| (9.02) | (15.73) | (1484) | (057) | (966) |(1022) | (024) (©.88) | (137)
400V 1018551004 300 |2708 |460 |4365 |155 |250 |264 |6 223 |445
022051004 | (11.81) | (1066) | (18.11)[(17.19)| (061) | (9.84) | (1039) | (0.24) 0.88) | (1.75)
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11.4 Urzadzenia zewnetrzne

Kompatybilne typy wylacznikéw kompaktowych, wylacznikéw uplywowych oraz
stycznikow magnetycznych (wyprodukowanych przez LSIS)

Produkt (kW) Wylacznik kompaktowy Wylacznik uplywowy  Stycznik
o6 Model Prad(A) Model Prad(A) Model Prad(A) Model Prad(A)
Jedna |04 5 5 MC-6a |9
faza 3
200y 075 10 . 10 mg gg’ 1
ABS33c UTE100 EBS33¢ MC18a
1.5 15 15 Mc1ag |18
22 20 20 20 MC-22b |22
3-fazy |04 5 5 MC-6a |9
200V
MC-Sa
0.75 10 10 C 11
15 MC-9b
MC-18a
1.5 15 15 118
;3 20 UTE100 |22 20 MC-22b |22
4’ 30 30 30 MC-32a |32
55 |ABS53c |50 50 EBS53¢ |50 MC-50a |55
75 |ABS63c |60 60 EBS63¢ |60 MC-65a |65
11 100 90 100 MC-85a |85
ABS103c EBS103c¢
15 125 UTS150 | 125 125 MC-130a | 130
3-fazy |04 3 5 MC-6a .
400V [g75 5 MC-6a
MC-Sa
15 |9
15 g
10 10 mg ?;’
- a’
22| ABS33c EBS33c Mc-126 | 2
37 15 15 MC-18a, 18
4 20 UTE100 |20 20 MC-18b
55 MC-22b |22
30 30 30
75 MC-32a |32
11 |ABS53c |50 50 EBS53¢ |50 MC-50a |50
15 | ABS63c |60 60 EBS63¢ |60 MC-65a |65
185 75 80 75 MC-75a |75
ABS103c EBS103c¢
22 100 90 100 MC-85a |85
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11.5 Diawikiizabezpieczenia

Napiecie

Produkt (kW) Bezpiecznik
Prad (A)
Jedna faza 04 10
200V 0.75
15 15
22 20
3-fazy 04 10
200V 075
1.5 15
22 20
3.7 32
4 50
55 50
75 63
11 80
15 100
3-fazy 04 10
400V 0.75
15
22 15
37 20
4 32
55
7.5 35
11 50
15 63
185 70
22 100

(V)
600

Dlawik AC Dlawik DC
Indkcyjnos¢ Prad(A)  Indukcyjnosé Prad (A)
{mH} (mH)

1.20 10 4 8.67
088 14 3 13.05
0.56 20 13 18.45
1.20 10 4 8.67
0.88 14 3 13.05
0.56 20 133 18.45
039 30 26.35
030 34 1.60 32
022 45 1.25 43
016 64 095 61
013 79 0.70 75
481 48 16 4.27
323 75 12 641
234 10 8 89
1.22 15 54 13.2
1.12 19 3.20 17
078 27 250 25
0.59 35 190 32
046 44 140 41
040 52 1.00 49
030 68 0.70 64
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11.6 Momenty dociskowe srub

Specyfikacja srub zaciskowych wejsé/wyjséc

Produkt (kW)
Jedna faza 04

\ Rozmiar srub zaciskowych
M35

200V 0.75

1.5

22

M4

3-fazy 04

M3.5

200V 0.75

1.5

22

37

M4

55

7.5

Moment dociskowy (Kgf-cm/Nm)

2.1-6.1/0.2-0.6

11

M5

15

40-102/04-10

3-fazy 04

M3.5

400V 0.75

15

22

37

M4

55

7.5

2.1-6.1/0.2-0.6

11

M5

15

18.5

22

40-10.2/04-10
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Specyfikacja $rub zaciskowych obwodu sterowania

Zacisk \ Rozmiar $rub zaciskowych Moment dociskowy (Kgf-cm/Nm)
P1-P7/ M2 22-25/0.22-0.25
CMANRN1/12/A0/Q1/EG/24/TI

/TO/ SA,SB,SC/S+,5-,5G

A1/B1/C1 M2.6 4.0/04

* Standardowe wejscia/wyjscia nie obstuguja zacisku P6/P7/TI/TO. Patrz rozdziat Krok 4
Okablowanie zaciskéw sterowania na stronie 27.

© Przestroga

Podczas dokrecania srub zaciskowych nalezy stosowac znamionowy moment dociskowy. Luzne Sruby
moga powodowac zwarcia i nieprawidlowe dziatanie. Przekrecenie $rub zaciskowych moze uszkodzié
zaciski | spowodowad zwarcia oraz nieprawidtowe dziatanie. Dla potaczen kablowych zasilajacych
(duzej mocy) nalezy stosowac wylacznie przewody miedziane, o wartosciach znamionowych 600V oraz
75°C, natomiast dla potaczen kablowych sterowania o wartosciach znamionowych 300V oraz 75°C.
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11.7 Rezystory hamowania

Produkt (kW) Rezystancja (Q) ‘ Moc (W)
Jednafaza 04 300 100
200v 075 150 150
15 60 300
2.2 50 400
3-fazy 04 300 100
200V 075 150 150
15 60 300
2.2 50 400
3.7 33 600
4 33 600
55 20 800
75 15 1,200
11 10 2,400
15 8 2,400
3-fazy 04 1,200 100
400V 075 600 150
15 300 300
2.2 200 400
3.7 130 600
4 130 600
55 85 1,000
75 60 1,200
11 40 2,000
15 30 2,400
185 20 3,600
22 20 3,600

*  Podane rezystory dobrane dla 150% momentu hamowania oraz pracy ED=5%.W celu
podwajenia pracy ED nalezy podwoié moc rezystora a wartosc rezystancji pozostawic bez
Zmian.
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11.8 Spadek mocy a czestotliwosé kluczowania i

temperatura pracy

Obnizanie wartosci znamionowej mocy z powodu czestotliwosci nosnej

Ciagty prad znamionowy falownika jest ograniczony z powodu czestotliwosci nosnej. Nalezy

zapoznac sie z ponizszym wykresem.

Ciagty prad znamionowy {duze obcigzenie)

0
(%) 100.0

40.0
20.0
0.0

012345678 9101112131415 (kHz)
Czestotliwos¢ nosna

100.0 84.4
80.0 76.7 720
60.0 81.1 — 200V

.7, 66.05 — 400V

200V . 400V
Nosna (kHz) Staly prad Nosna (kHz) Ciagly prad
znamionowy (%) znamionowy (%)
1-6 100 1-6 100
9 844 9 81.1
12 76.7 12 71.7
15 720 15 66.0

Ciagty prad znamionowy (ncrmalne chciazenie)

100.0
DR%

0 1 2 3 4 5 (kHz)
Czestotliwos¢ nosna
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200V . 400V

Produkt (kW) DR (%) | Produkt (kW) | DR (%)
5.5 85 5.5 813
7.5 85 7.5 77.2
11 86.6 11 85
15 90.2 15 84.2
18.5 N5
22 83.2

Obnizenie wartosci znamionowej spowodowane napieciem wejsciowym

Ciagty prad znamionowy falownika jest ograniczony w zaleznosci od napiecia wejsciowego.
Nalezy zapoznac sie z ponizszym wykresem.

Ciagly prad znamionowy (200V)

(%)
120
100
80
60

40
20
0

200 210 220 230 240 250 260
Napiecie wejsciowe
Ciagly prad znamionowy (400V)
(%)
120
100
80
60
40
20
0

380 400 420 440 460 480 500 520
Napiecie wejsciowe
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Obnizenie wartosci znamionowej spowodowane temperaturg otoczenia oraz typem
instalacji

Staty prad znamionowy falownika jest ograniczony z powodu temperatury otoczenia oraz
sposobu instalacji. Nalezy zapoznac sie z ponizszym wykresem.

Ciagty prad znamionowy (400V)

(%)
100 . 1P20/ UL Open
85 , '
70 ; ;
E . Side by side
0 30 40 50
T

11.9 Emisja ciepta

Na ponizszym wykresie pokazano charakterystyke emisji ciepla falownikow (w zaleznosci od
mocy produktu).

Kcal
450

400
350 /,

300 2

/I
’
250 2

g — 440V

200 //

/ ----- 220V
150 £

/
24
100 .
/,...,./_'

50

0 0404515 22 37 40 55 75 11 15 185 22 KW

Dane dotyczace emisji ciepta oparto na pracy z réznymi nastawionymi wartosciami czestotliwosci
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nasnej, w normalnych warunkach pracy. Szczegétowe informacje dotyczace czestotliwosc nosnej
podano w rozdziale 5.16Eksploatacyjne ustawienia dotyczace zaktdceri (ustawienia czestotliwosci
nosnej) na stronie 185.
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Gwarancja produktu

Informacje dotyczace gwarancji

Nalezy wypetni¢ zamieszczony tutaj informacyjny formularz gwarancyjny i zachowac niniejsza
strone do wykorzystania w przysziosci, lub gdy moze zajs¢ potrzeba skorzystania z serwisu
gwarancyjnego.

Nazwa produktu Eg?g SElLe DAL SUTILL Data instalacji
Nazwa modelu LSLV-5100 Okres gwarangji
Nazwa
(lubfirma)
Informacje
dotyczace klienta Adres
Kontakt
Nazwa
Informacje
dotyczace Adres
sprzedawcy
Kontakt

Okres gwarancgji

Gwarancja produktu obejmuje wadliwe dziatanie produktu, w normalnych warunkach pracy, przez
24 miesigce od daty zainstalowania. Prosimy zwrdci¢ uwage, ze warunki gwarangji produktu moga
by¢ rézne w zaleznosci od umdw zwigzanych z zakupem lub instalacja.

Informacje dotyczgce serwisu gwarancyjnego

Podczas okresu gwarancyjnego produktu, serwis gwarancyjny (wolny od opfat) obejmuje wadliwe
dziatanie produktu zaistniate w normalnych warunkach pracy. W celu skorzystania z serwisu
gwarancyjnego nalezy skontaktowad sie z oficjalnym przedstawicielem LSIS lub z centrum
serwisowym (firma Aniro Sp. Z0.0.).
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Serwis pogwarancyjny
Optata serwisowa bedzie pobierana w zwigzku z wadliwym dziataniem w nastepujacych
przypadkach:
* umyslnego niewtasciwego uzycia lub zaniedbania
* problemdw zwigzanych z zasilaniem lub z innymi urzadzeniami podlaczonymi do produktu
* dzialania przyrody (wypadki zwigzane z pozarem, powodzig, trzesieniem ziemi, gazem, itcl.)
* modyfikacje lub naprawy wykonywane przez osoby nieupowaznione
* brakujgce oryginalne tabliczki znamionowe LSIS
* wygasniecie ckresu gwarancji

Prosimy odwiedzi¢ naszg strone internetowg
Szczegdtowe informacje dotyczace serwisu mozna znaleZ¢ pod adresem: www.aniro,pl
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LSis

DEKLARACJA ZGODNOSCI Z WYMAGANIAMI KOMISJI EUROPEJSKIE)

My, nizZej podpisani,
Przedstawiciel: LSIS Co., Ltd.
Adres: LS Tower, Hogye-dong, Dongan-gu,
Anyang-si, Gyeonggi-do 1026,
Korea
Producent: LSIS Co., Ltd.
Adres: 181, Samsung-ri, Mokchon-Eup,
Chonan, CHungnam, 330-845,
Korea

Poswiadczamy i deklarujemy na nasza wylaczng odpowiedzialnosé, ze nastepujace
urzadzenie:

Typ urzadzenia: Falownik (urzadzenie do przetwarzania energii)
Nazwa modelu: Seria LSLV-S100
Znak handlowy: LSIS Co., Ltd.

spelnia zasadnicze wymagania dyrektyw:

Dyrektywy 2006/95/EC Europejskiego Parlamentu oraz Rady, dotyczacej harmonizacji praw
Krajow Czlonkowskich, zwigzanych z Urzadzeniami Elektrycznymi przeznaczonymi do uzywania
w pewnych granicach napiecia

Dyrektywy 2004/108/EC Europejskiego Parlamentu oraz Rady, dotyczacej aproksymacji praw
Krajow Czlonkowskich, zwigzanych z kompatybilnoscig elektromagnetyczna

w oparciu o nastepujace, zastosowane specyfikacje:

EN 61800-3:2004
EN 61800-5-1:2007

a zatem spelnia zasadnicze wymagania i postanowienia Dyrektyw 2006/95/CE oraz
2004/108/CE.

Miejsce: Chonan, Chungnam,
Korea
N
&] ‘) 44 20/2 2./ s -z’:?;’g"f)?"
Pan In Sik Choi / Dyrektor Naczelny (Podpis /Data)

(Imig i nazwisko / Stanowisko )
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Znak UL

(UL )us

Oznaczenie UL stosuje sie w przypadku produktow w Stanach Zjednoczonych oraz w Kanadzie.
Znak ten wskazuje, ze UL sprawdzit i ocenit produkty, a takze stwierdzit ze produkty te speniaja
normy UL pod wzgledem bezpieczenstwa produktow. Jesli produkt otrzymat certyfikat UL,
oznacza to, ze wszystkie czesci skladowe wewnatrz produktu réwniez uzyskaty certyfikat dla norm
UL.

Znak CE

C€

Oznaczenie CE wskazuje, ze produkty oznaczone tym znakiem spetniaja europejskie przepisy
dotyczace bezpieczenstwa oraz srodowiska. Europejskie normy obejmuja Dyrektywe Maszynowa
dla producentéw maszyn, Dyrektywe Niskich Napie¢ dla producentdow urzadzen elektronicznych,
oraz wytyczne dotyczace kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) dla bezpiecznej kontroli
zaktocen.

Dyrektywa Niskich Napiec
Potwierdzilismy, ze nasze produkty sg zgodne z Dyrektywa Niskich Napie¢ (EN 61800-5-1).
Dyrektywa Kompatybilnosci Elektromagnetyczne;j

Dyrektywa ta okresla wymagania dotyczace odpornosci oraz emisji sprzetu elektrycznego
wykorzystywanego w Unii Europejskiej. Norma produktu dla kompatybilngsci
elektromagnetycznej (EN61800-3) abejmuje wymagania podane dla napeddw.
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FILTRY ZAKLOCEN ELEKTROMAGNETYCZNYCH / ZAKLOCEN

0 CZE

STOTLIWOSCIACH RADIOWYCH DLA SIECIOWEGO

ZASILANIA ELEKTRYCZNEGO — v M r

Falowniki LSIS, seria S100

VECTOT MOTOT COntro

FILTRY ZAKLOCEN O CZESTOTLIWOSCIACH RADIOWYCH

ASORTYMENT LS FILTROW DLA SIECIOWEGO ZASILANIA ELEKTRYCZNEGO SERI FEB (Norma) oraz FF_(Slad). 7OSTAt SPECJALNIE
ZAPROJEKTOWANY DLA FALOWNIKOW LSIS PRACUJACYCH Z DUZYMI CZESTOTLOWOSCIAMI. UZYCIE FILTROW LS, 7 UWZGLEDNIENIEM
ZALECEN INSTALACYJNYCH ZAMIESZCZONYCH NA ODWROCIE POMOZE ZAPEWNIC BEZPROBLEMOWA EKSPLOATACJE W POBLIZU
WRAZLIWYCH URZADZEN ORAZ ZGODNOSC Z OBOWIAZUJACYMI NORMAMI EMIS)| ORAZ ODPORNOSCI WEDLUG EN 50081,

PR.

ZESTROGA

W PREYPADKU UZYWANIA URZADZEN ZABEZPIECZAJACYCH WYKORZYSTUJACYCH PRAD UPLYWOWY, MOZE WYSTAPIC STAN USTERKI
PRZY WHACZANIU ORAZ WYLACZANIU ZASILANIA. ABY TEGO UNIKNAC, PRAD CZUINIKA URZADZENIA ZABEZPIECZAIACEGO POWINIEN
BYC WIEKSZY

w
po

ZALECANE INSTRUKCJE DOTYCZACE INSTALACH

celu zapewnienia zgodnosci z dyrektywa dotyczaca kompatybilnosci elektromagnetyczne] konieczne jest mozliwie Sciste przestrzeganie
danych tutaj instrukgji.

Sprawdzic etykiete znamionowa filtru aby sie upewnic, ze wartos< znamionowa pradu oraz napigcia, a takze numer czesci sa prawidlowe,

W celu uzyskania najlepszych wynikow filtr powinien zaostaé zainstalowany jak najblize] doprowadzanego zasilania sieciowego obudowy
okablowania, zwykle bezpodrednio za wylacznikiem automatycznym lub wylacznikiem zasilania obudowy.

Tylny panel szafki okablowania tablicy powinien by¢ przygotowany dla wymiardw montazawych filtru. Nalezy zadbac o usuniecie wszelkie)
farby, itd. z otweardw montazowych oraz powierzchni czotowych panelu, w celu zapewnienia najlepszego mozliwego uziemienia filtru.

Dobrze zamocowac filtr.

Podlgczy< zasilanie sieciowe do zaciskaw filtru oznaczenych LINE {LINIA), podigczye wszystkie kable uziemiajace do przygotowanego kotka
gwintowanego. Podtaczye zaciski filtru oznaczone LOAD {OBCIAZENIE) do wejicia sieciswego falownika za pomocy krétkich odeinkdw kabla
o odpowiedniej grubosci.

Podfgezye silnik | zamontowad rdzer ferrytowy {dtawiki wyjsciowe) jak najblizej falownika. Powinien zostad uzyty kabel opancerzony lub
ekranowany z przewadami dla 3 faz, przewleczony tylko dwukrotnie przez srodek rdzenia ferrytowego. Przewod uziemiajgcy powinien byd
bezpiecznie uziemiony na cbydwu koricach: przy falowniku i przy silniku. Ekran powinien by¢ polaczony z kerpusem cbudowy poprzez
uziemiona diawnice kablowa.

Podlaczy( wszystkie kable sterujace w sposdb opisany w instrukci falownika.

WAZNE JEST, ABY WSZYSTKIE DEUGOSCI DOPROWADZEN BYC TAK KROTKIE, JAK TYLKO JEST TO MOZLIWE, ORAZ ABY DOPROWADZAJACE KABLE
SIECIOWE ORAZ WYISCIOWE KABLE SILNIKA BYtY DOBRZE ODDZIELONE.

|
i
|
SERIA [EBTEP iStandarl: |
i
i
i

Iuistracja 1

ol
KABEL EKTANCIWANY
' TALCINIK % LK
G —
L b
- -
SZAFEA METALOWA
TILTRY WEWNETRZHE ottt
! '
lusteacia 2 1 |
! ]
1 ! KABEL EKRANCWANY
i TALCINIK |
! T

-

PRDD64
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Seria LSLY / Filtry przeciwzakioceniowe
FALCRAINIK MOC | KoD PRAD ‘ NAPIECIE ‘ PRAD UPEYWOWY ‘ L WwARY H ‘ nsONTAf ‘ CEZAR MONTAZ | ILUSTR ‘ DEAWIKIWY.
JEDMA FAZA
LSLWOO04S100-1 04k FFS100-M010-2 104 250VAC 35mA 176x 715 x45 162%50 Dikg Mg B Fs-1
LSLWOOBRS100-1 075k FFS100-M011-2 104 250VAC 35mA 176x1035 %45 16282 0tkg Mg B Fs-1
LSLWOO1S5100-1 1.5k FFS100-R020-2 204 250VAC 35mA 176x1035 %45 162 x 82 Otkg Mg B Fs-1
LELVOOZ25100-1 221 FFS100-hA021-2 204 ZE00AC 35mA 176x1435 k45 162x122 0%hkg had B Fs-1
TRZY FAZY NOM. MAKS
LSLWO0045100-2 04k
FFS100-T006-2 &h ZE00AC 03mA  18mA 176x 715 145 162 x50 1.6kg had B Fs-2
LSLWO00RS100-2 O75KRW
LSV SS100-2 15k
FFSTO0-TN2-2 124 250VAC 03mA  18mA 176x1035 %45 16282 1:8kg Mg B Fs-2
LELVO0Z25100-2 221
LSLWO0375100-2 3.7k
FFST00-TC20-2 204 Z50VAC 03mA 27mA 176x1435 %45 182x122 1.8kg 4 B Fs-2
LSLWO0405100-2 Ay
TRZY FAZY NOM. MARS
LSLWOD045100-4 Q4w
LSLAVO085100-4 0.75KW FFS100-TO06-2 oA 3B0400MAC 03mA 18mA 1760x715x45 162 x50 1.6kg M B Fe-2
LSLWVOMSS100-4 15k
LSLWO0225100-4 22k FFSTOOFTON2-2 124 3R0A00VAC 03mA  18mA 176x 1035 x45 162 x82 16kg had B Fs-2
LSLWO0375100-4 37k
TS g FFST00-TC20-2 204 3B0400MAC 03mA 27mA 176x1435 %45 182x122 1.8kg 4 B Fs-2
ENS5011KLASAR  [ECENGTA00-3C2
Seria LSLV / Filtry standardowe
FALCRAINIK MOC ‘ KoD ‘ PRAD ‘ NAFIECIE ‘ PRAD UPEYWOWY ‘ L W’C’:}AR\’ H ‘ “:ONTAXZ ‘ CIEZAR MONTAZ ’ ILUSTR ‘ DEAWIKIWYL.
TRZY FAZY NOML MARS.
LSLWO0555100-2 S.ok FLD 3042 420 22048NAC 08mA 27mA 335x60x 150 35320 28kg - A Fe-2
LSO ES100-2 2.5k FLD 3055 55A 22048NAC 08mA 27mA 335x60x 150 35320 31kg - A Fe-2
LS 10S100-2 Tk FLD 3075 75A 2048NAC 08mA 27mA 335x60x 150 35 %320 kg - A Fs-2
LSLAH BOS100-2 15k FLD 31003 1004 2048NAC O8mA 27TmA 330x B0 x 220 55x314 5Shg - A Fs-3
LSLA 855100-2 185k -
FLD 3130 1304 2048NAC 08mA 27mA 330x B0 x 220 55x314 2.8hg A Fs-3
LSLAO2205100-2 22k
LSLVOOS 0220 2100-2 ENSE011 KLASAA  IELEN&IS00-3C3
FALCAAINIK | RMOC I ILUSTR | DEAVWIKIVY),
TRZY FAZY
LSLWVO0555100-4 Sk 2 F5-2
LSLA255100-4 2.5k 2 F5-2
LSV 1051004 Tk 2 Fs-2
LS 505100-4 15k 2 F&-3
LSLAH 8551004 TE5kY 2 F5-3
LSLvoz205100-4 el 2 F5-3
ENSE0TT KLASA IEZEN&1800-3C3
PROGGE
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SERIA FEB (Standard)
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P.H.U Zawex

Krasne 830A

36-007 Krasne

Tel.:+48 601 478 570
Z A W E x Tel.: +48 665470 995

e-mail: zawex@zawex.pl

www.zawex.pl

www.sklepfalowniki.pl

Vector Motor Control Ibérica S.L. L e £t
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