Instrukcja obstugi przemiennika serii SXA1000

1. Wstep

Dziekujemy za wybdr przemiennika czestotliwosci serii SXA1000.
Zawarte w niniejszej instrukcji schematy i opisy moga nieznacznie réznic sie w

zaleznosci od wersji urzadzenia.

Instrukcja obstugi powinna by¢ przekazana uzytkownikowi wraz z urzadzeniem i
zachowana jako pomoc w obstudze urzadzenia. W przypadku wystapienia usterki
zalecamy kontakt z serwisem. Urzadzenie musi by¢ montowane i uruchamiane
przez odpowiednio przeszkolony personel z uprawnieniami.

2. Tabliczka znamionowa (wzor)

MODEL: SXA1000-1R5P-2
OUTPUT: 3PH 400V 7,0A 150% 60s
INPUT: 3PH 400V 50Hz/60Hz

FREQ RANGE: 0,1-400Hz 1,5kW
LR 010
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Model: SXA1000 - 1R5P - 2

Napigcie zasilania
2-1*230V

Moc przemiennika: 1R5 oznacza 1,5 kW
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4. Opis klawiatury

Wyswietlacz
czestotliwo$¢ zadana, czestotliwosé robocza,

RUN/FWD/REV/STOP: o ‘ o
Stan urzadzenia: Stan operacji biezace parametry falownika np.: prad , napigcie itd
biezacej
p
RUN STOP FWD REV
Shift / Enter / Przetagczanie [e] o o] o]

parametréw na

wyswietlaczu: przesuniecie
na kolejny wyswietlany znak,

krotkotrwate przytrzymanie

powoduje przejécie do
kolejnego parametru,
ditugotrwate przytrzymanie
powoduje zatwierdzenie
parametru

ol
-

Przyciski Run / Stop / RESET

Przycisk programowania
krétkotrwate przytrzymanie powoduje przejécie
do trybu programowania

5. Specyfikacja produktu

Strzatki do regulacji czestotliwosci
gdy ustawione jest zadawanie
czestotliwosci za ich pomocag

Parametr SXA1000
Zasilanie Napigcie znamionowe 1faz 230V 50/60Hz,
i czestotliwosé 50/60Hz
Zakres napiecia 230V: 170V-240V
Wyjscie Zakres napiecia 230V: 0V-220V
Zakres czestotliwosci 0,10-400,00Hz

Sterowanie

Sterowanie V/F,

Informacje na wyswietlaczu

Stan urzadzenia/ alarmy/interaktywne
wskazowki: zadana czestotliwosé¢,
prad/czestotliwos¢ wyjsciowa, napiecie
wyjsciowe, szyny DCiinne

Uwaga: zacisk AVl moze by¢ wykorzystany jako analogowego wejscie napieciowe
(0-10V) lub analogowego wejscie pradowe (0/4-20 mA) zmieniajac przetacznik J2

Parametr SXA1000
Zakres czestotliwosci wyj. 0,10-400,00Hz
Doktadnos¢ czestotliwosci Wejscie cyfrowe: 0,1 Hz; Wejscie analogowe:
zadanej 0,1% maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej
Doktadnos¢ czestotliwosci wyj. 0,1 Hz
Sterowanie V/F Ustawianie krzywej V/F
%’ Sterowanie momentem Tryb automatyczny, tryb reczny: ustawianie
2 rozruchowym przyrostu momentu w zakresie 0-20%
) Wielofunkcyjny zacisk Trzy wielofunkcyjne programowalne
o wejsciowy zaciski wejsciowe, realizujgce jedng z 29
funkcji takie jak przyspieszenie/zatrzymanie,
funkcje UP/DOWN oraz zatrzymanie
awaryjne i inne.
Ustawienia czasu 0-999,9s czas moze by¢ ustawiany
przyspieszania/zatrzymywania indywidualnie, 3 rampy
Sterowanie PID Wbudowanie sterowanie PID
RS485 Standardowa komunikacja MODBUS - RS485
Zadawanie czestotliwosci Wej. analogowe: wybor 0-10V lub 0/4-20mA
- Wej. cyfrowe: pot. na panelu sterujgcym ,
g R$485 lub przyciskéw UP/DOWN
§ Uwaga: wej. FIC moze by¢ wykorzystane
o jako napieciowe (0-10V) lub pragdowego
§ (0/4-20 mA) za pomoca przetgcznika J2
3. Tryb Multispeed Trzy wielofunkcyjne wejscia  zaciskowe,
® pozwalajg na zadanie do 9 predkosci
Wyjscie przekaznikowe 2 wyjscia przekaznikowe
250VAC / 30VDC/3A
24V Zasilacz 24V / 100mA
Przecigzenie 150%, 60s (staty moment)
9 o Przepiecie Mozliwos¢ ustawienia ochrony przepieciowej
azi' = Spadek napiecia Mozliwos¢ ustawienia ochrony przed
3 § spadkiem napiecia
© Pozostate zabezpieczenia Zwarcie na wyjsciu przy zataczeniu, zbyt duzy
prad, blokada parametrow, itp.
s Temperatura otoczenia -10°C - 40°C ( bez zamrozenia )
E o Wilgotnos¢ otoczenia Max. 95% ( bez kondensacji )
3 § Wysoko$¢ npm Nizsza od 1000 m npm
- Wibracje Max. 0,5G
Chtodzenie Wymuszone chtodzenie powietrzem
Stopien ochrony P65
Instalacja Montaz na $cianie lub na szynie DIN 53mm
Czoper hamujacy Falowniki od 4kW (wtacznie)
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7. Parametry

oklniojuow
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Opis Zakres wartosci Min. Ustaw.
wartosé | fabryczne
PO0O |Wybér danych na 0-32
- + 0

wyswietlaczu

PO01 |Wyswietlanie Tylko do odczytu . Hz
czestotliwosci zad.

P002 | Wyswietlanie Tylko do odczytu . Hz
czestotliwosci wyj.

P003 |Wyswietlanie pradu |Tylko do odczytu . A
wyjsciowego

P004 Wyéwieltl.an.ie. Tylko do odczytu . Obr/min
predkosci silnika
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& g Opis Zakres wartosci Min. Wartosé
= wartos¢ | fabryczna
P211 |Wspétczynnik dla 0-100% 0,1 40%
silnika bez
obcigzenia
P212 |Znamionowa 0-6000 obr./min. 1 1420
predkos¢ obrotowa
silnika
P213 |Liczba biegunéw 0-20 2 4
silnika
P214 |Znamionowy poslizg |0-10,00Hz 0,1 2,50
silnika
P215 [Znamionowa 0-400,00Hz 0,1 50,00
czestotliwosc silnika
P216 |Rezystancja stojana |0-100Q 0,1 0
P217 |Rezystancja wirnika |0-100Q 0,1 0
P218 |Indukcyjnosé 0-1,000H 0,1 0
wirnika
P219 |Indukcyjnoéé 0-1,000H 0,1 0
wzajemna wirnika
P300 |Minimalne napiecie |0-maksymalne napiecie AV 0,1 0
wejsciowe dla AVI
P301 |Maksymalne Minimalne napiecie AV-10V 0,1 10,0
napiecie wejsciowe
dla AVI
P302 |Stata czasowa dla 0-25s 0,1 1
filtra wejsciowego
P303 |Minimalny prad Zastrzezony 0,1 4,0
wejsciowy dla AVI
P304 |Maksymalny prad N 0,1 20
wejsciowy dla AVI Zastrzezony
P305 |Stata czasowa dla N 0,1 2,5
) . Zastrzezony
filtra wejsciowego
P306 |Zastrzezony 0-maksymalne napiecie FOV 0,1 0
P307 |Zastrzezony Maksymalne napigcie FOV-10V 0,1 10
P310 |Czestotliwos¢ dla 0-400,00 0,1 0,00
min. analog
P311 |Kierunek dla min. 0/1 1 0
analog
P312 |Czestotliwos¢ dla 0-600,00 0,1 50,00
max. analog
P313 |Kierunek dla max. 0/1 1 0
analog
P314 |Wybor kierunku dla |0/1 1 0
wejscia
analogowego
P315 |Terminal wejs¢ S1 0: Nieaktywny + 6
(0-32) 1:Jog
2:Jog do przodu
3:Jog do tytu
P316 |Terminal wejs¢S2  |4: Do przodu / do tytu + 7
(0-32) 5: Praca
6: Do przodu FWD
- 7: Do tytu REV
5 |P317 [Terminal wejé¢ 53 |8: Stop + 18
2 (0-32) 9: Multi-speed 1
= 10: Multi-speed 2
% 11: Multi-speed 4
= |P318 |zastrzezony 12: Multi-speed 9
13: Przy$pieszanie /zatrzymywanie
zacisk (czas 1)
14: Przy$pieszanie /zatrzymywanie
P319 |Zastrzezony zacisk (_czas 2)_ L
15: Zwiekszanie czestotliwosci UP
P320 |Zastrzezony 16: Zmniejszanie czestotliwosci DOWN
17:Zatrzymanie awaryjne
P321 |Zastrzezony 18: Reset urzadzenia
P322 |Zastrzezony 19: Praca PID
20: Praca PLC
P323 |Zastrzezony 21: Startztimera 1
22: Start z timera 2
23: Impuls licznika
24: Reset licznika
25: Kasowanie pamigci PLC
26: -
0: Nieaktywny + 00
p324| Przekaznik 1:Praca
programowalny YA, |3 Czestotliwo$é osiagnieta
YC(0-32) 3: Alarm
4: Predkos$¢ zerowa
5: Czestotliwo$¢ 1 osiggnieta
6: Czestotliwo$¢ 2 osiagnieta
7: Przy$pieszanie
8: Zatrzymywanie + 03
9: Wskaznik dla zbyt niskiego napiecia
10: Czas 1 osiggniety
11: Czas 2 osiggniety
Przekaznik 12: Wskaz:nik ukori]czenia pracy PLC
P325 programowalny RA, 13: Wskaznik ukonczenia cyklu PLC
RC(0-32) 14: PID maksimum
15: PID minimum
16: Zanik sygnatu 4-20 mA
17: Przecigzenie
18: Zbyt duzy moment

silnika
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% % Opis Zakres wartosci Min. Wartos¢
= wartos¢ | fabryczna
P005 |Wyswietlanie napiecia |Tylko do odczytu . \
na szynie DC
P006 |Wyswietlanie Tylko do odczytu -
temperatura M
urzadzenia
P007 |Wyswietlanie Tylko do odczytu . \
parametréw PID
P010 |Zapis alarmu 1 (ostatni) | Tylko do odczytu - -
- PO11 |Zapis alarmu 2 Tylko do odczytu . -
% P012 |Zapis alarmu 3 Tylko do odczytu . -
'_3"‘ P013 |Zapis alarmu 4 Tylko do odczytu ° -
§_ P014 |Zadana Tylko do odczytu Hz
9 czestotliwos¢ przy .
%‘ ostatnim alarmie
® |P015 |Czestotliwosé Tylko do odczytu Hz
wyjsciowa przy .
ostatnim alarmie
P016 |Prad wyjsciowy przy  |Tylko do odczytu . A
ostatnim alarmie
P017 |Napiecie wyjsciowe Tylko do odczytu . Vv
przy ostatnim alarmie
P018 |Napiecie szyny DC przy |Tylko do odczytu Vv
ostatnim alarmie .
P100 |Zadawanie czgstot. 0,00 — czestotliwos¢ max. Hz
wejsciem cyfrowym +
dla P101-0
P101 |Wybdr zadawania 0: Ustawianie cyfrowe
czestotliwosci (P100) AV
1: Wejscie analogowe napigeciowe
(0-10V) * 1
2: Wejscie analogowe pradowe (0/4-
20mA)
3: Panel sterujgcy-pokretto
4: Przyciski UP/DOWN
5: Zadawanie za pomoca
komunikacji RS485
P102 |Wybdr sygnatu START  |0: Panel sterujacy (START/STOP)
1: Zaciski we/wy * 0
2: Komunikacja RS-485
P103 |Blokada przycisku STOP | 0: Aktywna +
1: Nieaktywna 1
P104 |Blokada zmiany 0: Aktywna
kierunku obrotéw 1: Nieaktywna + 1
P105 |Czestotliwosé Czestotliwos¢ min. — 400,00 Hz + 50
maksymalna
P106 |Czestotliwos¢ 0,00 — czestotliwosc max + 0.0
minimalna
P107 |Czas przyspieszanial [0-999,9s + Zalezny
P108 |Czas zatrzymywanial [0-999,9s + od typu
P109 |Maksymalne napiecie |Napigcie posrednie V/F-500,0 V % Zalezny
dla trybu V/F od typu
P110 |Czestotliwo$¢ bazowa |Czestotliwosé posrednia V/F - « 50,00
dla trybu V/F Czestotliwos¢ maksymalna V/F
= |P111 |Napigcie posrednie dla |Minimalne napigcie V/F- Y Zmienna
% trybu V/F maksymalne napiecie V/F
@ |P112 |Czestotliwos¢ Czestotliwo$¢ minimalna V/F - * 2,50
§_ posrednia dla trybu V/F | Czestotliwo$¢ bazowa V/F
§ P113 |Minimalne napigcie dla |0 — Napigcie posrednie V/F . 15
g trybu V/F
£ |P114 |Minimalna 0 - Czestotliwoé¢ posrednia V/F B 15
czestotliwosé dla trybu
V/F
P115 |Czestotliwo$¢ nosna 1,0K-15,0K . Zalezny
od typu
P116 | Zastrzezony Zastrzezony "
P117 |Inicjalizacja 8: Inicjalizacja parametrow * 0
parametrow fabrycznych
P118 |Blokowanie zmiany 0: Blokada nieaktywna . 0
parametrow 1: Blokada aktywna
P200 | Wybdr trybu 0: Regularny start * 0
startowego
P201 |Wybor trybu 0: Stop po zatrzymaniu N 0
zatrzymywania 1:Zatrzymywanie wybiegiem
P202 |Czestotliwos¢ 0,10-10 Hz . 0,5Hz
poczatkowa
P203 |Czestotliwos¢ 0,10-10 Hz . 0,5Hz
zatrzymania
P204 |Prad hamowania DC 0-120% pradu znamionowego " 50%
(start)
P205 |Czas hamowania DC 0-25s . 0%
(start)
P206 |Prad hamowania DC 0-150% pradu znamionowego . 60%
(stop)
P207 |Czas hamowania DC 0-25s +
0%
(start)
P208 |Zwigkszanie momentu |0-20% + 0%
P209 |Napiecie znamionowe |0-500V + Zmienna
silnika
P210 |Prad znamionowy 0-prad uktadu + Zmienna
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§ % Opis Zakres wartosci Min. Wartosé
=4 wartos¢ | fabryczna
P508 | Multi-speed 7 0,00-czestotliwosc maksymalna 0,1 35,00
P509 |Multi-speed 8 0,00-czestotliwosc maksymalna 0,1 40,00
P510 |Multi-speed 9 0,00-czestotliwosc maksymalna 0,1 45,00
P511 |Multi-speed 10 0,00-czestotliwosc maksymalna 0,1 50,00
P512 |Multi-speed 11 0,00-czestotliwo $c maksymalna 0,1 10,00
P513 |Multi-speed 12 0,00-czestotliwosc maksymalna 0,1 10,00
P514 |Multi-speed 13 0,00-czestotliwosc maksymalna 0,1 10,00
P516 |Multi-speed 14 0,00-czestotliwosc maksymalna 0,1 10,00
P517 |Multi-speed 15 0,00-czestotliwosc maksy malna 0,1 10,00
P518 |Czas pracy PLC 1 0-9999s 1s 100
P519 |Czas pracy PLC 2 0-9999s 1s 100
P520 |Czas pracy PLC 3 0-9999s 1s 100
P521 |Czas pracy PLC 4 0-9999s 1s 100
P522 |Czas pracy PLC 5 0-9999s 1s 0
P523 |Czas pracy PLC 6 0-9999s 1s 0
P524 |Czas pracy PLC 7 0-9999s 1s 0
P525 |Czas pracy PLC 8 0-9999s 1s 0
P526 |Czas pracy PLC 9 0-9999s 1s 0
P527 |Czas pracy PLC 10 0-9999s 1s 0
P528 |Czas pracy PLC 11 0-9999s 1s 0
P529 |Czas pracy PLC 12 0-9999s 1s 0
P530 |Czas pracy PLC 13 0-9999s 1s 0
P531 |Czas pracy PLC 14 0-9999s 1s 0
P532 |Czas pracy PLC 15 0-9999s 1s 0
P533 |Kierunek pracy PLC 0-9999s 1 0
P600 |Tryb startowy PID 0: PID wytaczony 1 0
1: PID uruchomiony
2: PID uruchamiany z terminala
zewnetrznego
P601 [Tryb pracy PID 0: Ujemne sprzezenie zwrotne 1 0
1: Dodatnie sprzezenie zwrotne
P602 |Sygnat wartosci zadanej |0: Wedtug wartosci zad w (P604) |1 0
PID 1: AVI (0-10V)
2: AVI (420mA)
P603 |Sygnat sprzezenia 0: AVI 1 0
zwrotnego PID dla 0-10V : P3.00 - 0.00V, P3.01 - 10.00V
dla 4-20mA: P3.00 - 1.00V, P3.01 - 5.00V
P604 |% warto$¢ zadana 0,0-10 0,1 5
PID
P605 |Gdrne ograniczenie 0-100% 1% 100%
alarmu PID
P606 |Dolne ograniczenie 0-100% 1% 0%
alarmu PID
P607 |Czton proporcjonalny 0,0-500% 0,1% 300%
PID
P608 |Czas catkowania 0,0-200s Os oznacza zamknigty 0,1s 0,3s
P609 |Czas rézniczkowania PID |0,0-20s Os oznacza zamkniety 0,1s 0,0
g P610 |Krok PID 0,01-1,00Hz 0,1 0,5Hz
P611 |Czestotliwos¢ czuwania |0,00-120,00Hz 0,00Hz oznacza 0,1 0,0Hz
PID aktywna funkcje uspienia
P612 |Czas czuwania PID 0-200s 1s 10s
P613 |Wartos¢ wzbudzenia PID |0-100% 1% 0
P614 |Wyswietlanie wiasciwej [0-9999 1 9999
wartosci PID
P615 [llos¢ znakéw na 1-5 1 4
wyswietlaczu PID
P616 [llos¢ znakéw 0-4 1 2
dziesietnych na
wyswietlaczu PID
P617 |Gdrne ograniczenie 0-100% 0,1 48
czestotliwosci PID
P618 |Dolne ograniczenie 0-100% 0,1 20
czestotliwosci PID
P619 |Tryb roboczy PID 0: Praca ciggta (funkcja PID 1 0
otwarta)
1: Gdy sprzezenie zwrotne osiagnie
gorne ograniczenie (P605), praca z
minimalng czestotliwoscia. Gdy
osiggnie dolne ograniczenie (P606),
PID rozpoczyna prace.
P700 |Predkos¢ transmisji 0: 4800 bps 1
1: 9600 bps
= 2:19200 bps
g 3: 38400 bps
S |P701 |Tryb komunikacji 0: 8N1 ASC 0
a 1: 8E1 ASC
& 2: 801 ASC
& 3:8N1RTU
& 4:8E1RTU
5: 801 RTU
P702 [Adres komunikacji 0-240 1 0
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o % Opis Zakres wartosci Min. Wartosé
= wartos¢ | fabryczna
P326 |Zastrzezony Zastrzezony
P327 |Zastrzezony Zastrzezony
P400 |Czestotliwos¢ trybu JOG |0,00-czetotliwosé maksymalna 0,1 5,00
P401 |Czas przyspieszania 2 0-999,9s 0,1s 10
P402 |Czas zatrzymywania 2 0-999,9s 0,1s 10
P403 |Czas przyspieszania 3 0-999,9s 0,1s 10
P404 |Czas zatrzymywania 3 0-999,9s 0,1s 10
P405 |Czas przyspieszania 4 dla|0-999,9s 0,1s 10
trybu JOG
P406 |Czas zatrzymywania 4 0-999,9s 0,1s 10
dla trybu JOG
P407 |Wyznaczona wartos$¢ dla |0-999,9s 1 100
licznika
P408 |Posrednia warto$¢ dla 0-999,9s 1 50
licznika
P409 |Ograniczenie momentu |0-200% 1% 150%
podczas przyspieszania
P410 |Ograniczenie momentu |[0-200% 1% 000
dla statej predkosci
P411 |Ochrona przepigciowa 0/1 1 1
podczas zwalniania
P412 |Automatyczna regulacja |0-2 1 1
napiecia
P413 |Tryb oszczedzania 0-100% 1% 000
energii
P414 |Napigcie hamowania DC |Zalezne od modelu 0,1 Zmienne
P415 |Efektywnos¢ hamowania |40-100% 1 50%
P416 |Restart po odtgczeniu 0-1 1 0
zasilania
P417 |Dopuszczalny czas do 0-10s 1 5,0s
_UO odciecia zasilania
T‘;' P418 |Dopuszczalny poziom 0-200% 1 150%
'nci pradu podczas restartu
§ P419 |Dopuszczalny czas 0-10s 1 10
§. restartu
® 1P420 [Czas uruchomienia po 0-5s 1 0
wystgpieniu btedu
P421 |Czas op6znienia restartu |0-100 2 2
po wystapieniu btedu
P422 |Dziatanie po 0-3 1 0
przekroczeniu dop.
momentu
P423 |Poziom wykrywania 0-200% 1 000
przekroczenia momentu
P424 |Czas wykrywania 0-20s 0,1 000
przekroczenia momentu
P425 |Osiagnieta czestot. 1 0,00-czestotliwosc maksymalna 0,1 100
P426 |Osiggnieta czestot. 2 0,00-czestotliwosc maksymalna 0,1 5,0
P427 |Ustawienia timera 1 0-10s 0,1 0
P428 |Ustawienia timera 2 0-100s 1 0
P429 |Ograniczenie momentu |0-999,9s 0,1 Zmienny
dla statej predkosci
P430 |Histereza czestotliwosci |0,00-2,00 0,1 0,50
osiggnietej w uktadzie
P431 |Czestotliwo$¢ skoku 1 0,00-czestotliwosc maksymalna 0,1 0
P432 |Czestotliwo$¢ skoku 2 0,00-czestotliwosc maksymalna 0,1 0
P433 |Histereza czestotliwosci |0,00-2,00 0,1 0,50
skoku w uktadzie petli
P434 |Krok zadawania 0-10,00Hz 0,1 0,1
czestotliwosci
przyciskami UP/DOWN
P435 |Pamiec¢ zadawania 0: Pamie¢ aktywna 1 0
czestotliwosci 1: Pamie¢ nieaktywna
przyciskami UP/DOWN
P500 |Tryb pamieci PLC 0-nieaktywna, 1-aktywna 1 0
P501 |Tryb startowy PLC 0-nieaktywna, 1-aktywna 1 0
P502 |Tryb pracy PLC 0: PLC zatrzymuje sie po 1 0
wykonaniu jednego cyklu
1: PLC w trybie stop, zatrzymuje sie
po wykonaniu jednego cyklu
2: PLC wykonuje cykle
o 3: PLC w trybie stop, wykonuje
6 cykle
4: PLC pracuje do ostatnie]
czestotliwosci po wykonaniu cyklu
P503 |Multi-speed 1 0,00-czestotliwosc maksymalna 0,1 20,0
P504 |Multi-speed 2 0,00-czestotliwosc maksymalna 0,1 10,0
P505 |Multi-speed 3 0,00-czestotliwosc maksymalna 0,1 20,00
P506 |Multi-speed 4 0,00-czestotliwosc maksymalna 0,1 25,00
P507 |Multi-speed 6 0,00-czestotliwosc maksymalna 0,1 30,00
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Opis

Jlpweled

Zakres wartosci

Min.
wartos¢

Wartosé
fabryczna

P800 |Blokada parametrow
zaawansowanych

0: Aktywna
1: Nieaktywna

1

P801 |Ustawienia

0-50Hz, 1-60Hz

czestotliwosci 50/60Hz
P802 |Wybdr trybu momentu

0: Staty moment 1 1
1: Zmienny moment
Zmienne 0,1

P803 |Ustawienia ochrony Zmienne
przeciwprzepigciowej
P804 |Ustawienia ochrony
przed zbyt niskim
napieciem

P805 |Ustawienia ochrony
przed wysokg
temperaturg

P806 |Stata czasowa filtra
wyjscia pragdowego
P807 |Wspdtczynnik kalibracji
najnizszej wartosci
analogowego sygnatu
wyjsciowego 0-10V
P808 | Wspotczynnik kalibracji
najwyzszej wartosci
analogowego sygnatu
wyjsciowego 0-10V
P809 |Wspotczynnik kalibracji
najnizszej wartosci
analogowego sygnatu
wyjsciowego 4-20mA
P810 |Wspotczynnik kalibracji
najwyzszej wartosci
analogowego sygnatu
wyjsciowego 4-20mA
P811 |Wspotczynnik
kompensacji czasu
martwego

P812 |Opcje pamigci
zadawania
czestotliwosci
przyciskami UP/DOWN

Zmienne 0,1 Zmienne

40-120°C 0,1 85/95°C

0-10,0 01 2,0

0-9999 1 -

0-9999

auemos
uemeez
afoyung

0-9999 1 -

0-9999

0,00-czestotliwo$c maksymalna 0,01 0,00

0: Pamig¢ aktywna 1 1
1: Pamiec¢ nieaktywna

8. Rozwigzywanie probleméw

Wyswietlanal Nazwa Przyczyna usterki Sposdb usunigcia usterki
na panelu
komenda
ous Przepigcie 1: Zbyt krotki czas zatrzymywania | 1: Zwiekszy¢ czas zatrzymywania
podczas statej |2: Nieprawidtowe zrédto napigcia |2: Sprawdzi¢ Zzrédto napiecia
predkosci zasilajacego zasilajacego
3: Przecigzenie mechaniczne 3: Sprawdzi¢ modut hamujacy i
4: Niewtasciwie dobrany rezystor |rezystor
hamujacy 4: Dobra¢ wtasciwy rezystor hamujacy
5: Niewtasciwe parametry 5: Skorygowac parametry modutu
hamowania hamujacego i rezystora.
LUO Spadek napiecia | 1: Nieprawidtowe Zrédto napiecia |1: Sprawdzi¢ zrédfo napiecia
po zatrzymaniu |zasilajacego zasilajacego
2: Zanik fazy 2: Sprawdzi¢ zrédto napiecia po katem
obecnosci faz
LU1 Spadek napigcia | 1: Nieprawidtowe Zrédto napiecia |2: Sprawdzi¢ prawidtowos¢ potaczenr
podczas zasilajacego kablowych w obwodzie
przyspieszania |2: Zanik fazy 3: Uzy¢ niezaleznego Zrédta zasilania
LU2 Spadek napiecia | 3: Zbyt duze obcigzenie na
podczas wejsciu podczas startu
zwalniania
LU3 Spadek napiecia
podczas statej
predkosci
OLO po 1: Przecigzenie 1: Zmniejszy¢ obcigzenie mechaniczne

zatrzymaniu

2: Zbyt krotki czas przyspieszania
3: Zbyt gwattowne wzmocnienie

lub zastosowac przemiennik o wigkszej
mocy

oLl momentu 2: Zwigkszy¢ czas przyspieszania
prggg;izeassza Przecigzenie |4: Niewtasciwa krzywa V/F 3: Zmniejszy¢ wzmocnienie momentu
nia przemiennika |5: Spadek napigcia na wyjsciu 4: Ustawi¢ wtasciwa krzywa V/F
6: Przemiennik startuje przed 5: Sprawdzi¢ napiecie wejsciowe,
oL2 zatrzymaniem silnika zwiekszy¢ moc przemiennika
Fz’%daﬁrl‘?: 7: Oscylacje lub blokada 6: Sprawdzi¢ ustawienie trybu
nia mechaniczna sledzenia
7: Sprawdzi¢ obcigzenie mechaniczne
oL3
podczas
stafe]
predkosci
OT0 po 1: Silnik przecigzony 1: Zmniejszy¢ obcigzenie mechaniczne

zatrzymaniu

2: Zbyt krétki czas przyspieszania

2: Zwiekszy¢ czas przyspieszania

Komenda Nazwa

na panelu

Przyczyna usterki Sposéb usuniecia usterki

0CO0 / UCO | Przecigzenie po |Uszkodzenie przemiennika
zatrzymaniu

Prosimy o kontakt z serwisem

OC1/UC1| Przecigzenie [1:Zbyt krotki czas przyspieszania |1: Zwigkszy¢ czas przyspieszenia
podczas 2: Niewtasciwa krzywa V/F 2: Ustawi¢ wtasciwa krzywa V/F
przy$pieszania |3: Silnik lub jego przewody s 3: Sprawdzi¢ izolacje silnika i
maja zwarcie z uziemieniem okablowanie
4: Zbyt duze wzmocnienie 4: Zmniejszy¢ wzmocnienie momentu
momentu 5: Sprawdzi¢ napiecie wejsciowe
5: Zbyt niskie napiecie wejsciowe |6: Sprawdzi¢ obcigzenie
6: Start uruchomionego silnika 7: Poprawnie ustawi¢ parametry
7: Niewtasciwe ustawienia przemiennika
przemiennika 8: Wysta¢ urzadzenie do
8: Uszkodzenie przemiennika autoryzowanego serwisu
0C2/UC2 | Przecigzenie |1:Zbyt krotki czas zwalniania 1: Zwiekszy¢ czas zwalniania
podczas 2: Niepoprawnie dobrany 2: Wymienic¢ falownik na wiekszy
zwalniania  |falownik (za maty) 3: Sprawdzi¢ poprawnos¢ aplikacji
3: Inne przyczyny
0C3/UC3 | Przecigzenie |1: Nieprawidtowa izolacja silnika |1: Sprawdzi¢ stan izolacji silnika i

okablowania

2: Sprawdzi¢ obcigzenie

3: Sprawdzic¢ napiecie wejsciowe

4: Wymieni¢ falownik na wigkszy

5: Wymieni¢ transformator na wiekszy
6: Wyeliminowac zaktécenia
zewnetrzne

lub przewodéw

2: Oscylacje obcigzenia

3: Oscylacje napiecia
wejsciowego i zbyt niska wartos¢
napiecia

4: Niepoprawnie dobrany
falownik (za maty)

5: Spadek napigcia podczas
rozruchu silnika

6: Wystepowanie innych
zaktécen zewnetrznych

podczas statej
predkosci

1: Zbyt krotki czas zatrzymywania | 1: Zwigkszy¢ czas zatrzymywania
2: Niepoprawnie dobrany 2: Wymieni¢ falownik na wigkszy
falownik (za maty) 3:Wyeliminowac zaktdcenia

3: Wystepowanie innych zewnetrzne

zaktécen zewnetrznych

ouo Przepiecie po
zatrzymaniu

1: Nieprawidtowe Zrédto napigcia |1: Sprawdzi¢ zrédto napiecia
zasilajgcego zasilajacego

2: Nieprawidtowe dziatanie 2: Nie uzywac przetgcznika do
urzadzen w obwodzie ( np. wiaczania i wytgczania przemiennika
stycznik, przetgcznik ) 3: Wystac urzadzenie do

3: Uszkodzenie przemiennika autoryzowanego serwisu

oul Przepigcie
podczas
przy$pieszania

ou2 Przepiecie 1: Nieprawidtowe zrédto napiecia |1: Sprawdzi¢ Zrédto napiecia
podczas zasilajacego zasilajacego
zwalniania 2: Obcigzenie zwracanej energii | 2: Zamontowa¢ modut hamujacy i
3: Niewtasciwie dobrany rezystor |rezystor
hamujacy 3: Dobrac wiasciwy rezystor hamujacy
Uwaga:

po wystagpieniu btedu, usunad jego przyczyne a nastepnie zresetowac btad,
start falownikandokona¢ nie wczesniej niz 3 minuty po wystgpieniu btedu

wersja 08.20

oT1 3: Niewystarczajgce 3: Ustawi¢ wtasciwa krzywa V/F
prgsg;izeassza zabezpieczenia silnika 4: Zmniejszy¢ wzmocnienie momentu
nia Przecigzenie |4: Niewtasciwa krzywa V/F 5: Sprawdzi¢ stan izolacji silnika i
o012 silnika 5: Zbyt gwattowne wzmocnienie |wymienic silnik na nowy
podczas momentu 6: Zastosowac silnik o wiekszej mocy
zwalnia 6: Niewtasciwa izolacja silnika
nia -
7: Za staby silnik
QoT3
podczas
statej
predkosci
ES Zatrzymanie |1: Przemienni jest w stanie 1: Po odblokowaniu wytacznika
awaryjne zatrzymania awaryjnego awaryjnego , uruchomic urzadzenie
wedtug normalnych procedur
co Btad 1: Btad na potaczeniach 1: Sprawdzi¢ stan przewodow i
komunikacji |kablowych potaczen
2: Nieprawidtowe parametry 2: Wprowadzi¢ poprawne parametry
komunikacji: 3: Sprawdzi¢ format transmisji
3: Nieprawidtowy format
transmisji
20 Uszkodzenie 1: Poluzowane zacisku 1: Poprawnie zamocowac przewody
przewoddéw terminala, nieprawidtowe w zaciskach terminala
4-20mA podtaczenie przewodu
Pr Btad Zle wpisany parametr Poprawic¢ wartos¢ parametru przed
wpisywania zakoriczeniem operacji
parametrow
Err Btad grupy Parametr nie istnieje lub jest Opusci¢ menu z tym parametrem
parametréw ustawiony przez producenta
9. Tabela
Moc Prad Moc
Napiecie Ra- o P
Model r wyjsciowa | wyjsciowy silnika
zasllania (kW) (A) (kW)
SXA1000-0OR5P-2 1x230V 0,55 3,50 0,55
SXA1000-OR7P-2 1x230V 0,75 5,00 0,75
SXA1000-1R5P-2 1x230V 1,50 7,00 1,50
SXA1000-2R2P-2 1x230V 2,20 11,00 2,20




