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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

W celu unikniecia niebezpieczenstw zwigzanych z praca falownika, uszkodzer mienia, obrazen
ciafa lub smierci nalezy przeczytac i bezwzglednie postepowac zgodnie z instrukcjg
bezpieczenstwa.

Symbole znajdujace sie w ponizszej instrukgji:

A Niebezpieczenstwo

Wskazuje mozliwos¢ wystapienia niebezpiecznej sytuacji ktéra — w przypadku nieunikniecia - moze
doprowadzi¢ do powaznych obrazen lub Smierci.

VAN Ostrzezenie

Wskazuje potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra — w przypadku nieunikniecia — moze
spowodowac obrazenia lub $mier¢.

©) Przestroga

Wskazuje potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra — w przypadku nieunikniecia — moze
spowodowac mniejsze obrazenia lub uszkodzenie mienia.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

A Niebezpieczenstwo

*  Nie otwierac ostony falownika podczas jego pracy. Nie nalezy uzywac falownika podczas gdy
pokrywa jest otwarta. Odstoniecie zaciskow wysokiego napiecia lub obszaru tadowania moze
prowadzi¢ do porazenia elektrycznego. Nie nalezy zdejmowac oston ani dotykac ptytek obwoddw
drukowanych (PCB) oraz stykéw elektrycznych urzadenia gdy zasilanie jest wtaczone lub falownik
pracuje. Grozi to powaznymi obrazeniami, Smiercig, lub powaznymi uszkodzeniami meinia

*  Nie nalezy otwierac osttony urzadzenia po wylgczeniu zasilania falownika chyba, ze jest to
konieczne z powodu konserwacji lub okresowej kontroli. Otwarcie ostony moze skutkowac
porazeniem elektrycznym nawet gdy zasilanie jest wytaczone.

*  Urzadzenie moze przechowywac tadunek elektryczny dtugo po wytaczeniu zasilania. Przed
rozpoczeciem pracy przy falowniku, silniku lub kablu silnika nalezy uzy¢ multimetru w celu
upewnienia sig, ze nie wystepuje tam napiecie.

*  Uklady sieciowe typu TT, TN nie sg odpowiednie.
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

VAN Ostrzezenie

*  To urzadzenie musi by¢ uziemione w celu zapewnienia bezpieczenstwa . poprawnej pracy.

*  Nie nalezy zasila¢ uszkodzonego falownika. W przypadku wykrycia uszkodzenia nalezy odtaczy¢
falownik od Zrédta zasilania i odda¢ go do profesjonalnego serwisu.

*  Podczas pracy falownik stacje sie goracy. Nalezy unika¢ dotykania falownika do czasu jego
ochtodzenia w celu unikniecia poparzen.

+  Nie mozna pozwoli¢ na dostanie sie do falownika obcych elementéw takich jak sruby, kawatki
metalu, odpady, woda, olej itp. Dostanie sie obcych elementéw do falownika moze skutkowac
awarig lub pozarem.

*  Nie nalezy obstugiwac falownika mokrymi rekoma. Moze to prowadzi¢ do uszkodzenia falownika
lub porazenia elektrycznego.

©) Przestroga

*  Nie nalezy modyfikowac wnetrza falownika. Spowoduje to utrate gwarangji.

*  Falownik jest zaprojektowany do pracy z silnikiem 3-fazowym. Nie nalezy uzywac¢ falownika do
pracy z silnikiem jednofazowym.

*  Nie nalezy umieszczac ciezkich obiektéw na przewodach elektrycznych. Moze to spowodowac
uszkodzenie przewodow i porazenie elektryczne lub pozar.

Komentarz

Maksymalny dopuszczalny prad zwarciowy przy wejsciowym ztaczu zasilajgcym jest okreslony w
IEC 60439-1 jako 100 kA.W zaleznosci od wybranego wytacznik kompaktowego(MCCB - Molded
Case Circuit Breaker) LSLV-H100 moze by¢ wykorzystany w odbwodzie mogacym dostarczy¢ prad
o wartosci skutecznej symetrycznej nie wiekszej niz 100kA przy maksymalnym napieciu
znamionowym napedu. W tabeli ponizej podano wartos¢ symetrycznego skutecznego pradu
zwarciowego dla zalecanych  wytacznikdw kompaktowych.

Napigcie UTE100 UTS150 UTS250 UTS400
robocze (E/N) (N/H/L) (N/H/L) (N/H/L)

240V(50/60Hz) [ 50/65kA | 65/100/150kA | 65/100/150kA | 65/100/150kA
480V(50/60Hz) | 25/35kA | 35/65/100kA | 35/65/100kA [ 35/65/100kA

Napiecie

S ABS33c ABS53c ABS63c ABS103c | ABS203c | ABS403c
240V(50/60Hz) | 30kA 35kA 35kA 85kA 85kA 75kA
480V(50/60Hz) | 7.5kA 10kA 10kA 26kA 26kA 35kA
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Przygotowanie instalacji

1 Przygotowanie instalacji

Ten dziat zawiera szczegoty dotyczace indentyfikacji produktu, nazwy elementéw, poprawnej
instalacji oraz doboru przewoddw. W celu poprawnej instalacji i uzytkowania falownika nalezy
doktadnie zapoznac sie i postepowac zgodnie z instrukcja.

1.1 Identyfikacja produktu

Przemiennik czestotliowosci H100 jest produkowany w postaci gamy produktéw na podstawie
mocy napedu oraz specyfikacji zrodta zasilania. Nazwa produktu i jego specyfikacja jest opisana
na tabliczce znamionowej umieszczonej na obudowie. Nalezy upewnic sie, ze dany przemiennik
czestotliwosdi jest w stanie sprosta¢ wymaganiom aplikagji.

Komentarz

Po otrzymaniu produktu nalezy sprawdzi¢ jego nazwe a nastepnie otworzyc¢ opakowanie i potwierdzi¢
brak defektéw produktu. W przypadku probleméw nalezy skontaktowac sie z dostawca.
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Przygotowanie instalacji
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LSLV 0055 H100 - 4CEFN
Motor capacity ———
0008-0.75kW 0022-2.2kW
0015-1.5kW 0037-3.7kW
0055 - 5.5kW 0300 - 30kW
0075 -7.5kW 0370 - 3TkW
0110-11kW D450 - 45kW
0150 - 15kW 0550 - 55kW
0185 - 18.5kW 0750- 75k
0220 - 27kW 0900 - F0kW
Serles name
Input voltage
2= 3-phase 200V
4= 3-phase 400V
Keypad type
C- LCD Keypad
UL type
0-UL Open
E-ULTypel
EMC filter
F : Built-in EMC
N : No Bull-in EMC
Reactor
D - Billtin DCL
M - Na Built-in Reactor
\ b

Komentarz

H100 75/90 kW, 400V spetnia norme EMC EN61800-3 bez stosowania zewnetrznych filtréw EMC.
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| -
1.2 Nazwy czesci

Ponizsza ilustracja przedstawia nazwy czesci przemiennika H100. Moga wystapic réznice
pomiedzy posczczegdlinymi grupami produktéw.

0.75-30 kW (3-fazowy)

Cooling fan cover —————e

'sdQ diseg

Cooling fan
Status
indicator
LCD keypad Front cover
connector
USB port

(Driveview only)

Keypad

Control terminal
block
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37-90 kW (3-fazowy)

Vent cover f’%

Status
indicator

LCD keypad

connector H | Front cover
USB port K
F D

(Driveview only)

Control terminal
block

\ Cable guide

@f’o— EMC ground terminal cover

o F Terminal cover
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Przygotowanie instalacji

1.3 Kwestie zwigzane z instalacjg

Falowniki sktadajg sie z réznych precyzyjnych urzadzen elektronicznych. srodowisko w ktérym ma
miejsce instalacja moze znaczaco wptynac na okres eksploatacji oraz ich niezawodnos$¢. W tabeli
ponizej podano poprawne warunki pracy oraz instalacji falownika.

Parametry Opis

-10K-50K (40X and above, 2.5% /X Current Derating search. 50X 75% of

3%
Temperatura otoczenia the rated current of the drive if possible)

Wilgotnos¢ otoczenia Wilgotnos¢ wzgledna 90% (brak kondensaciji)

Temperatura

przechowywania ~A-149°F (20-650)

Srodowisko wole od gazéw fatwopalnych lub wywotujacych korozje,

Czynniki srodowiskowe g
pozostatosci oleju oraz pytu

Ponizej 3,280 stdp (1,000 m) nad poziomem morza/mniej niz 0.6 G (5.9

Wysokoé¢/Drgania m/s)

Cisnienie powietrza 70-106 kPa

* Temperatura otoczenia jest temperature mierzong w punkcie odlegtym o 2”(5 cm) od
powierzchni falownika

@® Uuwaga

Podczas pracy falownika
temperatura otoczenia nie moze
przekroczy¢ dopuszczalnego
zakresu.
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Przygotowanie instalacji

1.4 Wybor oraz przygotowanie miejsca instalacji

Podczas wyboru miejsca instalacji nalezy rozwazy¢ nastepujace kwiestie:

*  Falownik musi by¢ instalowany na scianie (ptycie), ktora utrzyma jego ciezar.

*  Miejsce instalacji musi by¢ wolne od drgan. Drgania moga negatywnie wptynaé na dziatanie
falownika.

*  Podczas pracy falownik moze stac sie bardzo goracy. Falownik nalezy zainstalowac na
powierzchni ognioodpornej lub o zmniejszonej palnosci oraz przy zapewnieniu
wystarczajgcego odstepu wokot falownika umozliwiajgc odpowiednia cyrkulacje powietrza.
Ponizsza ilustracja szczegbétowo przedstawia wymagane odstepy instalacyjne.

i e

4" Min. /

| -

...... -

| -

/

2" Min, /

/

= = o -
~ T — ?
2"Min. /
/

/

/

/
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Przygotowanie instalacji

*  Nalezy zapewnic wystarczajaca cyrkulacje powietrza wokoét falownika po jego instalacji.
Falownik powinien by¢ zainstalowany wewnatrz szafy sterowniczej lub obudowy z
uwzglednieniem pozycji wentylatora oraz kratek wentylacyjnych. Wentylator musi by¢
umieszczony w sposéb pozwalajacy na skuteczny transfer ciepfa generowanego przez prace
falownika.

""""""" mﬁ ] T ',.._._._...%.........., -g
4N =/ | i l
SN AN i
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Przygotowanie instalacji

Przy instalacji wielu falownikéw w jednym miejscu mozna umiescic je jeden przy drugim pod
warunkiem usuniecia oston wentylacyjnych. Nalezy uzy¢ ptaskiego srubokretu do podwazenia
oston wentylacyjnych. Tylko falowniki o mocy do 30kW mozna instalowac jeden przy drugim.

Komentarz

*  Ostony wentylacyjne musza by¢ usuniete przy instalacji falownikéw jeden przy drugim.
*  Nie moznaisntalowac w ten sposéb falownikéw o mocy 37kW i wiekszej.

*  Falowniki H100 o mocy 37kW i wiekszej moga mie¢ usuniete ostony wentylacyjne w celu poprawy
jakosci wenylacji w przypadku spetnienia wymogéw UL | braku zagrozenia dostania sie do
falownika obcych obiektéw.
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Przygotowanie instalacji

* W przypadku instalacji wielu falownikéw o ré6znych mocach nalezy zapewnic wystarczajace
odstepy zgodne z wymagami falownika o najwiekszej mocy.

2" Min.

4" Min.

Ip

4Pre\e,
URDQ

oW
o
)
o
@)
O
L

4" Min.
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Przygotowanie instalacji

1.5 Dobor kabli

Podczas instalowania kalbi zasilajacych oraz sygnatowych w zespotach listew zaciskowych nalezy
stosowac wylacznie kable spetniajagce wymagania techniczne w celu bezpieczeniego i
niezawodnego dziatania produktu. Ponizej podano informacje ktére majg pomdc uzytkownikowy
przy doborze kalbi.

©) Przestroga

*  Gdytylko jest ot mozliwe nalezy uzywac kabli doprowadzajacych zasilanie sieciowe o
najwiekszym polu przekroju poprzecznego w celu zapewnienia spadku napiecie nie wiekszego
niz 2%.

* Do potaczen kablowych zaciskéw silnopradowych. Nalezy uzy¢ miedzianych kalbi o parametrach
znamionowych 600V, 75°C

* Do potaczen kablowych zaciskéw sterowniczych nalezy uzy¢ kabli miedzianych o parametrach
znamionowych 300V, 75°C.

* Falowniki w zakresie mocy pomiedzy 15kW a 90kW muszg by¢ uziemione za pomoca statego

potaczenia.

* Falowniki w zakresie mocy pomiedzy 5.5kW a 11W musza by¢ uziemione za pomoca
przemystowego ztacza wedtug IEC 60309

* Minimalny przekrdj poprzeczny uziemienia musi spetniac lokalne wymogi bezpieczenstwa
dotyczace przewodoéw uziemiajacych.

* Do kazdego styku powinien by¢ doprowadzony tylko jeden przewdd.

Specyfiakcja kabla uziemiajacego i kalbi zasilajacych

Przewdd uziemiajacy Wejscie/wyjscie zasilania (silnopradowe)
Obcigzenia (kW) mm? AWG
mm? AWG
R/S/T U/V/W R/S/T UN/W
0.75
15 15 15 16 16
35 12
¢ 22
> o 200 737 25 25 14 14
55 4 4 12 12
7.5 10 10 6 6 10 10
1 10 10 8 8
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Obcigzenia (kW) Przewdd uziemiajacy Wejscie/wyjscie zasilania (silnopradowe)
18.5 25 22 4 4
0.75
1.5
2 14 15 15 16 16
22
37 g
55 25 25 14 14 2
75 4 12 4 25 12 14 O
1 4 4 12 12 >
3-fazowe 400 | 15 6 6 10 10
16 9
v 18.5 16 10 6 8
22 16 10 6 8
14 6
30 25 16 4 6
37 25 25 4 4
45 25 4 25 25 4 4
55 50 50 1/0 1/0
75 70 70 1/0 1/0
38 2
90 70 70 1/0 1/0

Specyfikacja kabli sygnatowych

Wymiar kabla "
Zaciski
P1-P7/CM/VRN/1/12/24/TI 0.33-1.25 16-22
AO1/A02/CM/Q1/EG 0.33-2.0 14-22
A1/B1/C1/A2/C2/A3/C3/A4/C4/A5/C5 033-20 14-22
$+,5-,5G 0.75 18

1) Zaleca sie stosowanie ekranowanych przewodéw dla sygnatéw cyfrowych. Przewody
sygnatéw analogowych musza by¢ ekranowane.
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Instalacja falownika

2 Instalacja falownika

Ten rozdziat opisuje fizyczna i elektryczna instalacje falownika serii H100, wtym montaz |
okablowanie produktu. W celu zrozumienia procedur i instrukgji instalacji oraz poprawnego
zainstalowania falownika nalezy zapoznac sie z grafem przeptywowym i diagramem podstawowej
konfiguragiji.

Graf przeptywowy instalacji

Ponizszy graf opisuje sekwencje instalacji ktérg nalezy sie postugiwac podczas instalacji. Kolejne
kroki dotycza instalacji i testowania produktu.

Identyfikacja produktu)

Wybdr miejsca instalacji

Montaz falownika

Okablowanie uziemienia

Okablowanie obwodé mocy i sygnatowych

Kontrola poinstalacyjna

Wigczanie falownika

Konfigruacja parametr61)

Testowanie




Instalacja falownika

Diagram podstawowej konfiguracji

Ponizszy diagram pokazuje typowa konfiguracje systemu zawerajaca falownik i urzadzenia
peryferyjne.

Przed instalacja falownika nalezy zapewni¢ poprawnos¢ jego doboru do danej aplikacji (moc
Znamionowa, napiecie zasilania itp.). Nalezy upewnic sie, ze wszystkie wymagane urzadzenia
peryferyjne(rezystory hamowania, styczniki, filtry itp.) sa dostepne.

S

Poswar anunem

D Teactor
{Optional)

© Przestroga

*  Diagramy zawarte w tej instrukcji pokazuja falownik z usunietymi ostonami oraz bez
poprzedziajacych wytacznikdw kompaktowych w celu bardziej szczegétowego opisania instalacji.
Falownik musi posiadac ostony oraz wytgcznik kompaktowy przed jego zasileniem. Produkt
nalezy obstugiwac zgodnie z tg instrukgja.

*  Nie nalezy zatrzymywac ani rozpoczynac pracy falownika uzywajac stycznika umieszczonego w
obwodzie zasilania.

* Jezelifalownik zostanie uszkodzony i przestanie odpowiadac na sterowanie maszyna moze
spodowowac niebezpieczng sytuacje. Nalezy zastowac dodatkowe zabezpieczenia takie jak
hamulec awaryjny w celu zapewnienia bezpieczenstwa.

*  Wysokie wartosci pobieranego pradu podczas wigczenia falownika moga mie¢ wptyw na system.
Nalezy zapewni¢ odpowiednio dobrane wytaczniki nadmiarowo-pradowe w celu zapewnienia
bezpieczenstwa uktadu.

*  Mozna zastosowac dtawiki sieciowy w celu poprawy wspétczynnika mocy. Moga one by¢
instalowane nie dalej niz 10m od zZrédfa zasilania jezeli moc wejsciowa przekracza 600kVA.
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2.1 Montaz falownika

Falownik nalezy montowac na $cianie badz ptycie montazowej zgodnie z ponizszymi poleceniami.
Przed instalacja nalezy zapewni¢ odpowiednia ilos¢ miejsca wokét falownika aby spetni¢ wymogi
odstepdw oraz zapewnic brak przeszkdéd mogacych pogorszy¢ przeptyw powietrza.

Nalezy wybra¢ sciane lub panel montazowy mogacy utrzymac instalacje

Uzy¢ poziomicy do naryzowania poziome;j linii na powierzchni montazowej a nastepnie ostroznie
zaznaczy¢ punkty montazowe.

2 Wywierci¢ dwa otwory dla gérnych srub ontazowych a nastepnie zainstalowac sruby
montazowe(nie dokrecad). Do not fully tighten the bolts at this time.

3 Zamontowac falownik na powierzchni montazowej a nastepnie dokreci¢ sruby montazowe.

2| LSIs




Instalacja falownika

4 Zainstalowac dwie dolne sruby montazowe. Nalezy upewnic sig, ze falownik ptasko przylega
do powierzchni montazowej oraz, ze powierzchnia ta moze bezpiecznie utrzymac ciezar
falownika.

oW
o
)
o
@)
O
L

LSis | »




Instalacja falownika

O] Przestroga

*  Nie nalezy podnosic falownika za ostony lub plastikowe powierzchnie. Falownik moze sie ulec
uszkodzeniu powodujac obrazenia lub szkody. Przy przenoszeniu falownika zawsze nelezy
trzymac go za metalowe ramy.

*  Falowniki duzej mocy sg bardzo ciezkie | duze. Nalezy dostosowacé metode transportu do wagi i
rozmiartéw falownika.

* Nieinstalowac falownika na podtozu lub w poycji iinnej niz pionowa. Falownik musi by¢
montowany pinowo na scianie lub powierzchni montazowej . Falownik musi przylegac¢ do
powierzchni instalacyjnej — nie dopuszcza sie mozeliwos¢i odstawania falownika od powierzchni.

| LSS
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2.2 Aktywacja baterii zegara czasu rzeczywistego

Falownik H100 jest fabrycznie wypozazony w litowo-manganowa baterie CR2032 zainstalowang
na plytce PCB wejs¢/wys¢. Bateria ta zasila wbudowany zegar czasu rzeczywistego(RTC) falownika.
Bateria fabrycznie posiada izolacje ochronna zapobiegajaca roztadowaniu baterii — nalezy usuna¢
tasme izolacyjna przed instalacja | uzytkowaniem falownika.

©) Przestroga

ESD (Wytadowanie elektrostatyczne) pochodzace z tadunku zgromadzonego w ludzkim ciele moze
uszkodzi¢ czute elementy elektronicze na ptytyce drukowanej. Nalezy zacowac szczegdlng ostroznosc i
nie dotykac ptytki PCB lub elementéw na niej umieszczonych podczas pracy z ptytka wejscia/wyjscia
(170).

Aby zapobiec uszkodzeniom PCB od wytadowania elektrostatycznego nalezy dotkna¢ uziemionego
metalowego obiektu w celu pozbycia sie fadunku zgromadzonego w ciele lub nosi¢ opaske
antystatyczna i podtaczy¢ ja do uziemionego obiektu.

Postepuj zgodnie z instrukcjami ponizem aby usuna¢ pasek izolacyjny i aktywowac RTC na
falowniku H100.

1 Wylacz falownik i upewnij sie, ze napiecie szyny DC spadto do bezpieczenego poziomu.

2 Poluzuj $rube na ostonie zaciskdw a nastepnie jg zdejmij.

Modele 0.75-30 kW Modele 37-90 kW

3 Usun panel z falownika.
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Modele 0.75-30 kW 37-90 kW Models

Poluzuj sruby zabezpieczajace przednia ostone i zdejmij ja poprzed podniesienie. Pod nig
znajduje sie gtéwna ptytka drukowana.

Modele 0.75-30 kW Modele 37-90 kW
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5  ZnajdZ podstawke baterii na ptytce I/0 usun izolacje ochronng delikatnie jg pociggajac.

6  Zatdz przednig ostone, ostone zaciskdw oraz ponwnie podiacz panel do falownika.

7 W celu uzyskania szczegtowych informacji na temat baterii RTC nalezy zapoznac sie z jej
specyfikacjag na stronie Blqd! Nie zdefiniowano zaktadki..

©) Przestroga

Nalezy uperni¢ sie, ze falownik jest wylaczony a napiecie szyny DC spadto do bezpiecznego poziomu
przed zdjeciem oston i aktywacja zegara RTC.
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2.3 Instalowanie okablowania

Podtaczenie kabli wymaga zdjecia ostony zaciskéw, usuniecia prowadnic kabli | instalacji kabla
uziemiajgcego. Nastepnym krokiem jest podtaczenie kabli o odpowiednich parametrach
znamionowych do zaciskéw zasilania, silnika i sterowania.

Nalezy uwaznie zapoznac sie z ponizszg instrukcjg przed rozpoczeciem podtaczania kabli do
falownika.

© Przestroga

*  Przed rozpoczeciem podtgczania okablowania falownik musi by¢ zamontowany na powierzchni
montazowe;j.

* Do falownika nie mogg dostac sie Zzadne obce elementy w tym element kabli powstate w wyniku
ich ciecia, $ciggania izolacji itd. Obecnos¢ obcych metalowych obietkéw w falowniku moze
doprowadzi¢ do awarii lub pozaru.

+  Sruby musza by¢ dokrecone wedtug podanego dla nich momentu obrotowego. Luzne zaciski
moga by¢ powodem rozigczenia kabla i w efekcie zwarcia lub awarii. Szczegéty na stronie Blqd!
Nie zdefiniowano zaktadki..

*  Nie wolno umieszczac¢ ciezkich obiektéw na przewodach. Moze to prowadzi¢ do ich uszkodzenia i
w efekcie porazenia elektrycznego lub zwarcia.

*  Nalezy uzywac kabli o najwiekszym dopuszczalnym polu przekroju w celu zapewnienia spadku
napiecia nie wiekszego niz 2%.

* Do zaciskéw silnopradowych nalezy uzy¢ kabli miedzianych o parametrach 600V, 75°C

* Do zaciskéw sterowniczych nalezy uzy¢ kabli miedzianych o parametrach 300V, 75°C.

* W przypadku potrzeby zmiany okablowania przed przystapieniem do pracy nalezy upewnic sie,
ze falownik i panel falownika jest wytaczony oraz, ze lampka sygnalizacji natadowania sie nie
Swieci. Falownik moze trzymac wysokie napiecie przez diugi czas.

* Elementy i zaciski wyszczegdlnione ponizej posiadaja klase ochrony 0. Ochrona tych obwodéw
opiera sie na izolacji podstawowej i w przypadku jej defektu wystepuje zagrozenie porazeniem.
Urzadzenia podtaczone do tych obwodéw musza zapewniac ochrone przeciwporazeniowa
identycza jak w przypadku bezposredniego podtaczenia do sieci zasilania. Dodatkowo podczas
instalacji te elementy musza by¢ rozpatrywane pod katem bezpieczenstwa przeciwporazeniowego
jako obwody sieci zasilania.

[ Obwody klasy O]
= WEJSCIA WIELOFUNKCYJNE : P1-P7,CM
= WEJSCIA ANALOGOWE : VR, V1,12, Tl
= WYJSCIA ANALOGOWE: AO1, AO02, TO

*  ZACISKI:Q1,EG, 24,A1,C1,B1, A2~5,C2~5, S+, S+, SG
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| [
Krok 1 Ostona zaciskéw i prowadnice kablowe

Ostona zaciskéw i prowadnice kablowe musza by¢ zdjete w celu zainstalowania kabli. Ponizsza

procedura pokazuje jak je zdja¢. Doktadna procedura moze sie réznic¢ w zaleznosci od modelu

falownika.

0.75-30 kW / 35-90 kW (3-fazowe)

1 Poluzowac srube zabezpieczajgca ostone zaciskdw a nastepnie jg zdjad.
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2 Nacisnaci przytrzymac dzwignie po obu stronach prowadnicy kablowej (@) a nastepnie ja

zdja¢ w odciggajac ja od falownika (@). W niektérych modelach wystepuje sruba
zabezpieczajaca prowadnice. W takim wypadku nalezy najpierw jg odkrecic.

3  Podtaczy¢ kable do zaciskow.
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! -
Krok 2 Podlgczenie uziemienia

Po usunieciu ostony i prowadnicy nalezy podtaczy¢ uziemienie wedtug ponizszej instrukgji.

1 Odnajdz zacisk uziemienia i podfagcz kabel uziemiajacy o odpowiednich paratmetrach.
V

'sdQ diseg

Ground terminals

37-90 kW (3-fazowy)
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2 Podtacz drugi koniec kabla uziemiajgcego do uziemienia sieci zasilajace;j.

Komentarz

*  Produkty o napieciu zasilania 200 V wymagaja uziemienia klasy 3. Rezystancja wzgledem ziemii <
100 Q.

*  Produkty o napieciu zasilania 400 V wymagaja uziemienia klasy specjalnej 3. Rezystancja
wzgledem ziemii < 10 Q.

A Ostrzezenie

Instalacja uziemienia falownika i silnika pozwala na bezpieczng i poprawnga prace. Niestosowanie
odpowiedniego uziemienia falownika moze by¢ powodem porazenia elektrycznego.

Produkt moze spowodowac¢ przeptyw pradu statego (DC) w przewodzie ochronnym. W przypadku
uzywania wylgcznika réznicowo-pradowego lub monitorowania uptywu nalezy uzywac wytgcznie
urzaczen Typu B (rrazliwe na prad przemienny i / lub sktadowa pulsacyjna DC).

Krok 3 Okablowanie stykéw silnopradowych

Ponizsza ilustracja przedtsawia rozktad zaciskéw mocy. Przed rozpoczeciem podfaczania kabli
nalezy zapoznac sie ze szczegétowym opisem w celu zrozumienia rozktadu i funkgji kazdego z
zaciskow.

©) Przestroga

+  Sruby musza by¢ dokrecone wedtug podanego dla nich momentu obrotowego. Luzne zaciski
moga by¢ powodem rozigczenia kabla i w efekcie zwarcia lub awarii.

* Do zaciskéw silnopradowych nalezy uzy¢ kabli miedzianych o parametrach 600V, 75°C
* Do zaciskéw sterowniczych nalezy uzy¢ kabli miedzianych o parametrach 300V, 75°C.

*  Okablowanie zasilania falownika musi by¢ podtgczone do zaciskéw R, S i T. Podtgczenie ich do
zaciskéw U, V, W spowoduje uszkodzenie falownika. Do zaciskéw U, V, W nalezy podfgczy¢ silnik.
Kolejnos¢ faz zasilania nie ma znaczenia.
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0.75-30 kW (3-fazowy)

Short MC
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3-phase AC input Motor

Etykiety i opisy zaciskéw mocy

Etykiety zaciskow  Nazwa Opis
R(L1)/S(L2)/T(L3) Zaciski zasilania falownika | Zasilanie wejs¢iowe AC.

o Zacisk + szyny DC.
P+ Zacisk,+"szyny DC Uzywany do podfgczenia zewnetrznego dtawika.
P2+ Zacisk,+"szyny DC Uzywany jako dostep do szyny DC (+) falownika.
N- Zacisk,-"szyny DC Zacisk - szyny DC.

Uzywany jako dostep do szyny DC (-) falownika.

LSis | »




Instalacja falownika

Etykiety zaciskow

\EYATE]

Opis

P2+/B Zaciski rezystora Podfaczenie rezystora hamowania.
hamowania
UN/W Zilar::iIIiI: wyjsciowe dia Podfaczenie 3-fazowego silnika indukcyjnego.
Komentarz

W celu zasilenia falownika ze zrédta DC nalezy podtaczy¢ je do zaciskdw P2(+) oraz N(-).

37-90 kW (3-fazowy)

MC

P3(+)

P2(+)

4

N(-)

(Rey] 2] [res)] [pee)

elkelielike,

Pl [vo] [v] [v] [w]
L— MOTOR —J
©

lerey
Jerey

3-phase AC input

Etykiety i opisy zaciskdw mocy

E}I T

Etykiety zaciskow  Nazwa Opis
R(L1)/S(L2)/T(L3) Zaciski zasilania falownika Zasilanie wejs¢iowe AC.
. . Zacisk + szyny DC.
P2+ Zacisk,+"szyny DC Uzywany do podtaczenia zewnetrznego
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Instalacja falownika

Etykiety zaciskow  Nazwa Opis
dfawika.
P34 Zacisk,+"szyny DC Uzywapy jako dostep do szyny DC (+)
falownika.
N- Zacisk,-"szyny DC Zacisk - szyny DC.
Uzywany jako dostep do szyny DC (-) falownika.
jve)
UN/W Zaciski wyjsciowe dla silnika | Podtaczenie 3-fazowego silnika indukcyjnego. o
2.
@)
O
Komentarz 7]

* W celu zasilenia falownika ze Zrodta DC nalezy podigczy¢ je do zaciskdw P2(+) oraz N(-).

* Jako kable silnikowe nalezy uzy¢ ekranowane kable silnopradowe o izolacji minumum do 1kV (np.
2YSLCY)

+  (Catkowika dtugosc kabli nie moze przekraczac¢ 150m. Dla falownikéw o mocy <= 3.7kW catkowita
dtugosc¢ kabli nie moze przekraczac¢ 50m.

*  Dlugie kable silnikowe moga ograniczy¢ moment obrotowy przy niskich czestotliwosciach  ze
wzgledu na spadek napiecia. Dodatkowo dtugie przewody powoduja zwiekszena podatnosc
uktadu na pojemnosci pasozytnicze i moga spowodowac wyzwalanie zabezpieczen
nadpradowych lub spowodowac niepoprawne dziatanie urzadzer poditaczonych do falownika.

*  Spadek napiecia na kablach jest obliczany w nastepujacy sposéb:

»  Spadek napiecia(V) =[v/3 X rezystancja kabla(mQ/m) X dtugo$¢ kabla(m) X prad(A)] / 1000

*  Nalezy uzy¢ kabli o najwiekszym dopuszczalnym polu przekroju w celu minimalizacji spadku
napiecia na duzych odlegtosciach. Obnizenie czestotliwosici nosnej i instalacja filtréw wyjsciowych
moze zmniejszy¢ spadek napiecia.

Odlegtos¢ <165 ft(50m) ‘ <330ft(100m) >330ft(100m)

Dozwolona czestotliwos¢

, <15 kHz <5 kHz <2.5kHz
nosna

A Ostrzezenie

Nie nalezy zasila¢ falownika przed zakoriczeniem jego instalacji. Moze to prowadzi¢ do porazenia
elektrycznego.

©) Przestroga

+  Kable zasilajace falownik musza by¢ podtaczone do zaciskéw R, S i T. Podtaczenie kabli zasilajacych

LSis | 4




Instalacja falownika

do innych zaciskéw uszkodzi falownik.

Kable mocy (podtaczane do zaciskéw R/S/U oraz U/V/W musza by¢ zakonczone tulejkami
oczkowymi.

Falownik moze generowac wyzsze harmoniczne mogace zaktécac prace urzadzen w poblizu
falownika. W celu redukgji wyzszych harmonicznych nalezy stosowac filtry przeciwzaktdceniowe.

Stosowanie stycznikow w obwodzie wyjsciowym falownika grozi uszkodzeniem falownika oraz
urzadzen do niego podiaczonych.
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! -
Krok 4 Okablowanie zaciskow sygnatowych

Ponizsza ilustracja przedtsawia rozktad zaciskdw sygnatowych. Przed rozpoczeciem podfaczania
kabli nalezy zapoznac sie ze szczegétowym opisem w celu zrozumienia rozkfadu i funkcji kazdego
z zaciskow.

I |
T

W) G (g3) Gwp) W]
@elPeelererasnearos

odeeckecpecpedeed

'sdQ diseg

W
F\E\

v

tl_-AlAm
LCHARGE

Ustawienie
Fabryczne

Przelacznik  Opis

Aktywacja rezystora terminujgcego switch (Lewo: Wtaczony, Prawo: Prawo:
SW1
Wylaczony) Wytaczony
SW2 Wybér trybu NPN/PNP (Lewo: PNP, Prawo: NPN) Prawo: NPN
Sw3 Wybor trybu V1/T1 (PTC) (Lewo: V1, Prawo: T1) Lewo: V1
Wybdr trybu wejscia analogowego napieciowego/pradowego (Lewo: | Lewo: 12
SwW4
12, Prawo: V2)
SW5 Wybér trybu wyjscia analogowego napieciowego/pradowego Left:VO
(Lewo: VO, Prawo: 10)
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f '

O_D ©|P1 SW1 Terminating $- @ | RS-485 Signal input
Multi-function input —O O—0|P2 ON OFF resistor 54+0

—O O—0(P3 oy Swich 5G ©

—O O—0|p4 PNP NPN selection

O O—0|P5 sy3 Analog

So—o i AO10¢> Anabg
— P6 Vi T input voltage/current output1
—0 O—0|P7
Y AO2 @} Analog
voltage output2

MU @4 pulse output

VR Q
. 24v © | 24V power source
Analog setting V1

— Y Multifunction commen

—0
[Tl
—@—o 12/V2 ]
Al

AD2 12 Terminal(V2) M O——0++ Fault Relay output

A2

oclo

GA3 o

]

SW4a Analog

2 V2 input >
T - sensor > Relay output 2
SW5 Analog N
vo o output  oC3 g, Relayoutput3
Frequency setting M _ _,go |13 Ad
(Pulse train) O Ca © : Relay output 4
AS
o0
C5 Relay output 5
SW1 [~
\ J

Diagram okablowania zaciskow sterowania (wejs¢ i wyjsc)
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WD) (W3 (Gy5) Gws) CW1
é b e @
2EPEEEHROBVE8ILOS
L PeReeResneanevees

'sdQ diseg

Etykiety i opisy zaciskdw wejs¢

Funckja Etykieta Nazwa \ Opis

Konfigurowalne zaciski wejs¢
cyfrowych. Ustawienia fabryczne:
P1:Fx

P1-P5 | Wejscia wielofunkcyjne sz R
Konfiguracja 1-7 P3:BX
zaciskow wejs¢ P4:RST
wielofunkcyjnych P5: Speed-L
P6: Speed-M
P7:Speed-H

Zacisk wspolny dla sygnatéw wejsc¢

M Zacisk wspdiny (Common) cyfrowych i wejs¢/wyjs¢ analogowych

Uzywane do ustawienia lub modyfikacji
czestotliwoséi odniesienia poprzez

VR Zasilanie potencjometru wejscle nap IQ.CIOW?,h.Jb pradowe.

) Maks. Napiecie wyjsciowe: 12V
Konfiguracja Maks. Prad wyjsciowyt: 12 mA

wejs¢ Potenciometr : 1-10k Q
analogowych

Uzywane do ustawienia lub

Vi Wejscie napieciowe dla modyfikowania czestotliwosci
czestotliwosci odniesienia | odniesienia poprzez wejsciowy sygnat
napieciowy.
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Funckja Etykieta Nazwa

\ Opis

Unipolarne: 0-10V(12V Max)
Bipolarne: -10-10V(+12V Max)

V2/12

Wejscie
napieciowe/pradowe dla
czestotliwosci odniesienia

Uzywane do ustawienia lub
modyfikowania czestotliwosci
odniesienia poprzez zaciski wejsciowe
sygnatu napieciowego/pradowego.
Przetagczanie pomiedzy trybem
napieciowym (V2) i pradowym (I2)
poprzez przetacznik SW4.

Input current: 0-20 mA

Maximum Input current: 24 mA

Input resistance 249 QO

Tl

Wejscie impulsowe dla
czestotliwosci odniesienia
(pulse train)

Ustawianie lub modyfikacja
czestotliwosci odniesienia uzywajac
impulséw o czestotliwosci od OHz do
32kHz.

Stan niski: 0-0.8V,

Stan wysoki: 3.5-12V
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Etykiety i opisy zaciskow wyjsé¢/komunikacyjnych

'sdQ diseg

Function Label Name Description
Uzywane do wysytania informacji wyjsciowych falownika
do zewnetrznych urzadzen: czestotliwosc wyjsciowa,
prad wyjsciowy, napiecie wyjsciowe lub napiecie na
szynie DC.
Zmiana ustawienia przetacznika SW5 pozwala na wybor
o Wyjscie typu sygnatu wyjsciowego (napieciowy lub pradowy) na
Wyjscie . .
A AO napieciowe zacisku AO: o
/pradowe Specyfikacja sygnatu wyjsciowego:
Napiecie wyjsciowe: 0-10V
Maks. napiecie/prad wyjsciowyt: 12V/10 mA
Prad current: 0-20 mA
Maks. prad wyjsciowy: 24 mA
Ustawienie fabryczne: Czestotliwos¢ wyjsciowa
Wybor pomiedzy wyjsciem wielofunkcyjnym a
Wyijscie impulowym: czestotliwo$¢ wyjsciowa, prad wyjsciowy,
wielofunkcyjne | napiecie wyjsciowe, napiecie na szynie DC.
Q1 (Otwarty DC 26V, 50 mA lub mniej
kolektor) Zacisk wyjscia impulsowego
impulsowe Czestotliwos¢ wyjsciowa: 0-32 kHz
Napiecie wyjsciowe: 0-12V
G Zacisk wspdlne Zacisk wspdlnej masy dla wyjscia typu otwarty kolektor
(zewnetrzne zasilanie)
-Maks. prad wyjsciowy: 100 mA
24 Zasilanie 24V -Nie uzywac do celéw innych niz zasilanie wejs¢ PNP (np.
Terminal do zasilania zewnetrznych urzadzen)
Contacts
. Informuje o zadziataniu zabezpieczen falownika (N.O.:
A/CH g’z'flf;ez,nikowe AC250V <2A,DC30V <3A
/BT awarii,styki N.C:AC250V <1A,DC30V = 1A)
A(NO), BNC) Awaria: zwarte styki A1iC1 (B1iC1 rozwarte)
Brak awarii: zwarte styki B1i C1 (A1iC1 rozwarte)
ﬁgjg va;?éczif:nkcyjne Informuijg o stanie falownika, funkcja kazdego wyjscia
A4/C4 | przekaznikowe Jest konfigurowalna.
AS/C5 | styk ANO) (AC250V<=5A,DC30V=5A).
S+/S- | Linia sygnatowa | Uzywana do komunikacji szeregowej RS-485. Szczegoty
/SG RS-485 w dzialeRS-485 Communication Features na stronie 361.
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Komentarz

*  Maksymalna dtugos¢ kabli zaciskow sygnatowych nie moze przekracza¢ 50m.
*  Maksymalna dtugos¢ kabli zaciskdw zwiazanych z bezpieczenstwem nie moze przekracza¢ 30m.
*  Maksymalna dtugos¢ kabla taczacego falownik z panelem nie moze przekracza¢ 3m.

* W celu ochony przed zaktdceniami elektromagnetycznymi nalezy uzy¢ dtawikéw ferrytowych na
kablach.

*  Uzywajac opasek zaciskowych na kablach nie nalezy stosowac ich blizej niz 15cm od falownika.
Umozliwia to wystarczajaca ilos¢ miejsca na poprawne roztozenie kabli i zamkniecie ostony
zaciskow.

Krok 5 Wybo6r trybu PNP/NPN
Falownik H100 umozliwia konfiguracje zaciskéw wejs¢ w postaci PNP(Source) oraz NPN(Sink).

Nalezy wybrac¢ tryb odpowiadajacy wymaganiom aplikacji poprzez przetacznik SW2. Ponizesz
przedstawiono szczegétowe informacje.
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! [
Tryb PNP

Tryb nalezy wybrac uzywajac przetacznika PNP/NPN (SW2). Ustawieniem fabrycznym wejs¢ jest
NPN. CM jest zaciskiem wspdlnej masy dla wszystkich wejs¢ cyfrowych i analogowych. P24 to
wewnetrzne zrédto napieciowe 24V. W przypadku uzywania zewnetrznego zrédfa napieciowego
nalezy potaczt¢ zacisk CM z
biegunem ujemnym (-)
zewnetrznego Zrédta 24V.

P24

©

PNP NPN

D)

O
™
24V

/
P1(FX)

O 0—0 P2ARY)

Tryb NPN

Tryb nalezy wybra¢ uzywajac przetacznika PNP/NPN (SW2). Ustawieniem fabrycznym wejs¢ jest
NPN. CM jest zaciskiem wspolnej masy dla wszystkich wejs¢ cyfrowych i analogowych. P24 to
wewnetrzne Zrédto napieciowe 24V.

P24

(]
PNP  NPN
J
M J7

P1(FX)

0O
J

@)
@)

——O O——O0 P2(RX)

LSis | »




Instalacja falownika

Krok 6 Wylaczanie filtra EMC dla asymetrycznie uziemionych zrédet zasilania

Falownik H100, 400V 0.75-55 kW (3 fazowe) posiadaja fabrycznie aktywowane wbudowane filtry
EMC. Filtr redukuje emisje zaktdcen elektromagnetycznych prezz falownik. Nie w kazdym
przypadku stosowanie filtra EMC jest zalecane gdyz zwieksza on prad uptywu. Jezeli falownik jest
zasilany ze Zr6dta uziemionego asymetrycznie filtr EMC musi zosta¢ wytgczony.

Asymetryczne podiaczenie uziemienia

RL1 | Poéredni
Uziemienie punkt AL
jednejzfaz uziemiajacy
potaczenia w na jednej fazie
tréjkat (system ¢ SL3 | potaczeniaw 07
) L tréjkat L
_ ™A | (systemTN) - TN
L A1)
lkJ;ecrglenle Pofaczenie 3- R{L1]
oiedvncze fazowe bez M3 —
fpa sz yneze) uziemienia pa— E
(systemTN) (EEm Y ™I
ad N p—T

A Niebezpieczenstwo

*  Nie aktywowac filtru EMC jeZeli falownik zasilany jest ze Zrodta uziemionego asymetrycznie(np.
sie¢ potaczona w tréjkac). Grozi to obrazeniami i Smiercig spowodowang porazeniem
elektrycznym.

*  Przed otwarciem ostony zaciskow nalezy odczekac minimum 10 minut. Przed rozpoczeciem pracy
z falownikiem nalezy upewnic sie, ze napiecie na szynie DC spadfo do bezpiecznego poziomu.
Zaniedbanie grozi to obrazeniami i Smiercig spowodowang porazeniem elektrycznym.

Przed rozpoczeciem uzytkowania falownika nalezy sprawdzi¢ metode uziemienia sieci zasilacjacej
oraz dezaktywowac filtr EMC w przypadku sieci uziemionej asymetrycznie.
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Instalacja falownika

|
0.75

Wylaczanie wbudowanego filtru EMC dla falownikow 0.75kW-30kW (3-fazowe)

Ponizsze diagramy pomoga znalez¢ terminal wiaczania/wytaczania filtra EMC. W celu wytaczenia

filtra nalezy zastgpi¢ metalowa Srube poprzez plastikowa.

Jezeli w przysztosci bedzie wymagane ponowne wiaczenie filtra EMC nalezy wykonac odwrotng

czynnos¢ i zamienic plastikowa Srube poprzez metalowa.

Steel bolt | Plastic bolt
EMC ON EMC OFF
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Wylaczanie wbudowanego filtru EMC dla falownikéw 37-55 kW (3-fazowe)
Ponizsza instrukcja pozwoli na wytgczenie filtra EMC w falownikach o mocy 37-55kW.

1 Usunac¢ ostone uziemienia EMC znajdujaca sie na spodzie falownika.

2 Usunac przewdd uziemiajacyfiltr EMC z prawego zacisku (EMC filter-ON / ustawienie
fabryczne), i podtacz go do lewego zacisku (EMC filter-OFF / dla asymetrycznie uziemionych
zrédet zasilania).

Jezeli w przysztosci bedzie wymagane ponowne wiaczenie filtra EMC nalezy wykonac odwrotng
czynnosC i przetaczyc kabel uziemiajacy filtr EMC na prawy zacisk w celu aktywadiji filtra.
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! L
Komentarz

Podtaczenie do prawego zacisku spowoduje WELACZENIE filtra EMC(ustawienie fabryczne).
Podiaczenie do lewego zacisku spowoduje WYL ACZENIE filtra EMC (dla asymetrycznie
uziemionych sieci zasilajacych)

(EMC Filter OFF

(W/ asymetrically grounded PWR)
=

'sdQ diseg

EMC Filter ON

(Factory default)

Krok 7 zalozenie oston i prowadnic

Po zakoriczeniu prac nad okablowaniem nalezy ponownie zatozy¢ prowadnice kablowg oraz
ostony falownika. Procedura ponownego zakfadania tych elementéw moze by¢ rézni¢ zaleznie od
mocy i rozmiaru falownika.
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2.4 Kontrola poinstalacyjna

Pod zakonczeniu instalacji nalezy sprawdzi¢ pozycje z ponizszej tabeli w celu upewnienia sig, ze
falownik zostat zainstalowany bezpieczenie i poprawnie.

Pozycja Punkt kontrolny Odnosnik  Wynik

Czy miejsce instalacji jest odpowiednie?

Czy srodowisko spetnia warunki pracy falownika?

Installation Czy zrédto zasilania spetnia wymagania napiecia zasilania
Location/Power | f31ownika??
I/O Verification

Czy znamionowa moc wyjsciowa falownika jest
wystarczajgca do zasilania urzadzen? (W pewnych
warunkach wysapi pogorszenieparametow)

Czy po stronie zasilania falownika zostat zainstalowany
wylacznik nadmiarowo-pradowy?

Czy wylacznik nadmiarowo-pradowy zostat poprawnie
dobrany?

Czy przewody zasilajgce sg poprawnie podfaczone do
zaciskow R/S/T?

(Uwaga: podtaczenie zrédta zasilania do zaciskéw U/V/W | —
moze uszkodzi¢ falownik)

Czy przewody faz silnika sa podtaczone w odpowiedniej
kolejnosci(U/V/W)?

(Uwaga: w przypadku ztej kolejnosci przewodow silnik
bedzie sie obracat w przeciwnym kierunku.)

PowerTerminal | 2y kable silnopradowe zostaty odpowiednio dobrane?

Wiring
Czy falownik zostat odpowiednio uziemiony?

Czy Sruby zaciskéw zostaty dokrecone z zachowaniem
odpowiedniego momentu obrotowego? -

Czy obwody zabezpieczen przecigzeniowych zostaty
poprawnie zainstalowane na silnikach(w przypadku -
kontroli wielu silnikéw jednym falownikiem)?

Czy falownik posiada stycznik w obwodzie zasilania(w
przypadku braku hamulca bezpieczenstwa)?

Czy zewnetrzne filtry i dtawiki zostaly zaistalowane
poprawnie?

(Te urzadzenia nie moga by¢ instalowane miedzy silnikiem
a falownikiem)
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| [
Pozycja Punkt kontrolny Odnosnik ~ Wynik

Czy uzyto kabli ekranowanych do sygnatow sterowania? -

Czy ekrany kabli s3 odpowiednio uziemione? -

Czy jest wymagana praca 3-przewodowa oraz czy wejscia
wielofunkcyjne zostaty sparametryzowane przed
okablowaniem?

Control Terminal | Czy kable sygnatowe zostaty odpowiednio zainstalowane?
Wiring

Czy Sruby zostaty dokrecone z zachowaniem
odpowiedniego momentu? -

'sdQ diseg

Czy catkowika dtugos¢ kazdego z kabli sygnatowych nie
przekracza 100m?

Czy dtugos¢ okablowania zwigzanego z funkcjami
bezpieczenstwa nie przekracza 30m?

Czy karty opcjonalne zostaty zainstalowane poprawnie? -

Czy do falownika dostaly sie ciata obce?

Czy instnieja niepoprawnie podtaczone przewody
tworzace ryzyko zwarcia?

. Czy pofaczenia zaciskéw sterowania sa oddzielone od
Miscellaneous S -
zaciskéw silnopradowych?

Czy kondensatory byly wymieniane jezeli czas
uzytkowania to wiecej niz 2 lata?

Czy zastosowano bezpiecznik po stonie zasilania?

Czy pofaczenia zasikéw silna nie stykajg siez innymi? -

Komentarz

Kabel ekranowany pod izolacjg zewnetrzna posiada przewodzacy ekran prowadzony wokét zyt.
Pozwala on ograniczny¢ emisje zaktdcen elektromagnetycznych.

2.5 Uruchomienie testowe

Po zakoriczeniu kontroli poinstalacyjnej nalezy przeprowadzi¢ ponizsza procedure testowa.

1 Wihaczyc zasilanie falownika, upewnij sie, ze panel zostat zasilony.

2 Wybrac zrédto sygnatu sterujgcego(command source).
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—
I—
3 Ustawic zrédto czestotliwosci odniesienia i sprawdzié:

* Jezeliwybrano V1, czy czestwotliwos$¢ odniesienia zmienia sie zgodnie ze zmiang napiecia
VR?

* Jezeliwybrano V2, czy przetacznik trybu pradowo/napieciowego SW4 jest ustawiony w
pozycje napieciowg,voltage” oraz czy czestotliwos¢ odniesienia zmienia sie zgodnie ze
Zmiang napiecia wejsciowego?

*  Jezeliwybrano 12, czy przetacznik trybu pradowo/napieciowego SW4  jest ustawiony w
pozycje pradu,current” oraz czy czestotliwos¢ odniesienia zmienia sie zgodnie ze zmiang
pradu wejsciowego?

4  Ustawic czas przyspieszania i hamowania
Rozpocza¢ prace silnika i sprawdzi¢:

*  Czysilnik obraca sie w odpowiednim kierunku (komentarz ponizej).

*  Czysilnik przyspiesza i hamuje zgodnie z ustawionymi czasami oraz, ze osiggana predkos¢
odpowiada czestotliwosci odniesienia

Komentarz

Jezeli podano komende pracy w przéd (Fx) silnik powinien obracac sie przeciwnie do wskazéwek
zegara patrzac od strony obciazenia. Jezeli silnik obraca sie w przeciwnym kierunku nalezy zamienic
miejscami kable na zaciskach U oraz V.

Potwierdzenie kierunku obrotow

1
2
3

Na klawiaturze ustawi¢ DRV-07 na‘1 (Keypad):
Ustawic¢ czestotliwos¢ odniesienia.

Jezeli falownik jest w trybie OFF nalezy dwukrotnie wcisna¢ przyskich [AUTO] w celu
rozpoczecia pracy w przéd (Fx).

Jezeli falownik jest w trybie AUTO nalezy raz wcisnac przycisk [AUTO] w celu rozpoczecia
pracy w przéd (Fx).

Obserwowac kierunek obrotu od strony obcigzenia i upewni¢ sig, ze obrét nastepuje w
kierunku przeciwnym do wskazéwek zegara (w przod).
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Instalacja falownika

Forward operation

© Przestroga

Sprawdzi¢ ustawienia parametréw przed rozpoczeciem pracy falownikika. Powinny by¢ one
dobrane zgodnie z obcigzeniem i silnikiem.

Aby unikna¢ uszkodzen falownika nie zasila¢ go napieciem wyzszym niz jego napiecie
Znamionowe.

Przed rozpoczeciem pracy z wysoka czestotliwoscig nalezy potwierdzi¢ parametry silnika takie jak
predkosc znamionowa, czestotliwo$¢ synchroniczna itd. Niepoprawnie sparametryzowany
falownik z tatwoscig moze zwiekszy¢ predkosc silnika ponad predkos¢ znamionowa.
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3 Nauka wykonywania podstawowych
operacji

Ten dziat opisuje rozktad i funkcje przyciskéw klawiatury, przedstawia grupy parametréw i kody

wymagane do wykonywania podstawowych operacji. Dodatkowo rozdziat zawiera opis

poprawnej konfiguradji i pracy z falownikiem przed przejsciem do bardziej zaawansowanych
aplikacji. Przyktady pozwalaja zapoznac sie w praca falownika.

3.1 Informacje o klawiaturze

Klawiatura sktada sie zdwoch podstawowych elementéw — wyswietlacza i przyciskow. Ponizsze
ilustacje opisuja rozklad nazwy i funkcje elementéw klawiatury.

3.1.1 Klawisze

Ponizsza tabela zawiera nazwy i funkgcje klawiszy.

HAND mode™ | T~

LED indicator

AUTO mode
LED indicator

OFF mode
LED indicator
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Przycisk Nazwa Opis
[MODE] Uzywany do przefgczania trybéw
[PROG/ Ent] Wybér, potwierdzanie zmian, zapis parametrow.
[Upl Przefagczanie pomiedzy kodami lub zwigkszanie/zmniejszanie
[Down] wartosci parametréw.
[Left] Przefgczanie pomiedzy grupami parametréw lub przesuwanie
[Right] kursora podczas zmiany parametru.
IMULTI] Wykonywanie specjalnych funkgji takich jak rejestracja kodow
s uzytkownika.
Anulowanie edycji parametru.
Wcisniecie [ESC] przed potwierdzeniem zmiany poprzez [PROG /
— ENT] przywraca wartosc¢ sprzed edyciji.
[ESC] Wcisniecie [ESC] podczas edycji kodu w dowolnej z grup wyswietli
pierwszy kod w danej grupie
Wcisniecie [ESC] podczas poruszaia pomiedzy grupami/trybami
spowoduje wyswietlenie trybu monitora.
[HAND] Zmienia tryb operacji HAND pomiedzy trybem lokalnym a
‘ recznym.
Przejscie w tryb zatrzymania/oczekiwania lub reset awarii
[OFF] .
falownika.
[AUTO] Zmiana trybu pracy na zdalny (AUTO).
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.1.2 Informacje o wyswietlaczu

Tryb monitora

000

Tabela zawiera liste ikon wraz z nazwami i funkcjami.

No. Name Descrintion

1 Tryb pracy

Wyswietla tryb w jakim znajduje sie falownik:
Mon:Tryb Monitor a

PAR: Tryb zmiany Parametery

U&M: Tryb uzytkownika i makr

TRP: Tryb btedy

CNF: Tryb konfiguracji

2 Kierunek obrotéw

Kierunek obrotéw: w przéd (Fx) lub w tyt (Rx).

Zrédto sygnatu sterowania /
Czestotliwos$¢ odniesienia

Wyswietla kombinacje Zrédta sterowania i czestotliwosci
odniesienia.

Zrédto sygnatu sterowania

K: Klawiatura

O: Opcjonalny modut komunikacyjny

A: Opcja aplikacji

E: Zdarzenie czasowe

R: Wbudowany modut komunikacyjny RS-485
T: Zaciski sterownicze

Zrédto czestotliwosci odniesienia

K: Klawiatura

V:Wejscie V1

I: Wejscie 12

P: Wejscie impulsowe

U: Czestotliwosc¢ rosnaca (Praca gora-dof)

D: Czestotliwos¢ malejaca (Praca géra-dof)

S: Zatrzymanie operacji (Praca géra-dot)

O: Opcjonalny modut komunikacyjny

J: Czestotliwos¢ JOG
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

No. Name Descrintion

R: Wbudowany modut komunikacyjny RS-485
1-7: Czestotliwos¢ krokowa(Multi-step)

Konfiguracja przycisku
wielofunkcyjnego (UserGrp
SelKey)

Przycisk wielofunkcyjny [MULTI] na klawiaturze jest uzywany

do rejestracji lub usuwania grup uzytkownika w trybie
parametréw.

Status falownika

Wyswietla jeden z nastepujacych stanéw falownika:
STP: Stop

FWD: Praca w przéd

REV: Praca w tyt

C': Otrzymano rozkaz pracy w przod

": Otrzymano rozkaz pracy w tyt

DC: Wyjscie DC

WAN: Ostrzezenie

STL: Stall

SPS: Szukanie predkosci

OSS: Programowe zabezpieczenie nadpradowe
OSH: Sprzetowe zabezpieczenie nadpradowe
TUN: Auto tuning

PHT: Rozgrzewanie

FIR: Tryb pozarowy

SLP: Tryb uspienia

LTS: Rozpoznawianie obcigzenia

CAP: Diagnostyka pojemnosci

PCL: Czyszczenie pompy

Element wyswietlany

Wyswietla wartos¢ wybrana w parametrze CNF-20.

Element 1 monitora

Monitor mode display item 1

Element 2 monitora

Monitor mode display item 2

Element 3 monitora

Monitor mode display item 3

10

Kursor trybu monitora

Okresla aktualnie wybrany element
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Tryb edycji parametrow

77 7

PARCDRV N] sTP 0.0Hz

@——001 Cmd Frequency ——@
0.00Hz
0.50 ~ 60.00 Hzo——e
D:0.00 ¢:10.00
: ~| o

o

The following tabile lists display icons and their names/functions.

No. Name Description

Wyswietla tryb w jakim znajduje sie falownik:
Mon:Tryb Monitor a

PAR: Tryb zmiany Parametery

U&M: Tryb uzytkownika i makr

TRP: Tryb btedy

CNF: Tryb konfiguracji

1 Tryb pracy

2 Kierunek obrotow Kierunek obrotéw: w przéd (Fx) lub w tyt (Rx).

Wyswietla kombinacje Zrédfa sterowania i czestotliwosci
odniesienia.

Zrodto sygnatu sterowania

K: Klawiatura

0: Opcjonalny modut komunikacyjny

A: Opcja aplikadji

E: Zdarzenie czasowe

R: Wbudowany modut komunikacyjny RS-485
T: Zaciski sterownicze

Zrodto czestotliwosci odniesienia

K: Klawiatura

V:Wejscie V1

I: Wejscie 12

P:Wejscie impulsowe

U: Czestotliwosc rosnaca (Praca gora-dot)

D: Czestotliwos¢ malejaca (Praca géra-dot)

S: Zatrzymanie operacji (Praca goéra-dot)

Zrédto sygnatu sterowania /
Czestotliwos$¢ odniesienia
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

No. Name

Description

0: Opcjonalny modut komunikacyjny

J: Czestotliwos¢ JOG

R: Wbudowany modut komunikacyjny RS-485
1-7: Czestotliwos¢ krokowa(Multi-step)

Konfiguracja przycisku
wielofunkcyjnego (UserGrp
SelKey)

Przycisk wielofunkcyjny [MULTI] na klawiaturze jest uzywany do
rejestracji lub usuwania grup uzytkownika w trybie
parametréw.

Status falownika

Wyswietla jeden z nastepujacych stanéw falownika:
STP: Stop

FWD: Praca w przod

REV: Praca w tyt

C: Otrzymano rozkaz pracy w przéd

: Otrzymano rozkaz pracy w tyt

DC: Wyjscie DC

WAN: Ostrzezenie

STL: Stall

SPS: Szukanie predkosci

0SS: Programowe zabezpieczenie nadpradowe
OSH: Sprzetowe zabezpieczenie nadpradowe
TUN: Auto tuning

PHT: Rozgrzewanie

FIR: Tryb pozarowy

SLP:Tryb uspienia

LTS: Rozpoznawianie obciagzenia

CAP: Diagnostyka pojemnosci

PCL: Czyszczenie pompy

'sdQ diseg

Element wyswietlany

Wyswietla wartos¢ wybrana w parametrze CNF-20.

Warto$¢ parametru

Wyswietla wartos¢ aktualnie wybranego parametru.

Dopuszczalny zakres

Wyswietla dopuszczalny zakres wartosci dla danego
prarametru.

Wartos¢ ustawiona

Wyswietla aktualnie ustawiong warto$¢ parametru.

10

Domyslne

Wyswietla warto$¢ fabryczng danego parametru.

L

Numer i nazwa kodu

Numer i nazwa aktualnie wybranego kodu (parametru).
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.1.3 Tryby wyswietlania

Falownik H100 uzywa 5 trybéw do monitorowania i konfiguracji r6znych funkgji. Parametry w
trybie parametréw oraz trybie uzytkownika i makr sa podzielona na podgrupy pod katem
dziafania.

Press the [MODE] key to navigate between groups

Confi
Trip onng

[>‘E> =)

User &Macro
Parameter

/ Drive User

Monitor

Badle Macro
Advanced
In the Parameter group,
Control press the [LEFT] or [RIGHT] "
. cursor key to navigate
Input Terminal between different groups.

Output Terminal

Communication

PID
External PID
Appilcation 1 Qv{o@ [MODE] key
Appilcation 2
Appilcation 3
Protection Cursor keys

-
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Tabela trybow wyswietlania

Tabela opisuje 5 trybéw uzywanych do kontroli funkgji falownika.

Nazwa

Tryb monitora

Oznaczenie na
Wyswietlaczu

MON

Opis

Wyswietla informacje o stanie falownika. W tym trybie
mozna monitorowac czestotliwos¢ odniesienia,
czestotwliwos¢ pracy, prad wyjsciowy oraz napiecie
wyjsciowe.

Tryb parametrow

PAR

oW
o
)
o
@)
O
L

Uzywany do konfiguracji funkcji wymaganych do pracy
falownika. Funkcje podzielone sg na 14 grup na podstawie
dziatania oraz zaawansowania.

Tryb uzytkownikaii
makt

u&Mm

Uzywany do definiowania grup uzytkownika i makr. Grupy
uzytkownika pozwalaja na umieszczenie i zarzadzanie
wybranymi funkcjami falownika w edytowalnych grupach.
Tryb jest niewidoczny w przypadku poruszania sie miedzy
grupami jezeli grupy uzytkownika lub marka nie zostaty
uprzednio zdefiniowane.

Tryb btedu

TRP

Uzywane do monitorowania informacji i btedach i awariach
falownika wliczajac historie btedéw.

Jezeli podczas pracy falownika wystapi btad wartosci
napiecia, pradu oraz czestotliwosci wyjsciowej w czasie jego
wystapienia moga by¢ monitorowane.

Ten tryb nie jest wyswietlany jezeli falownik nie jest w stanie
bfedu oraz nie istnieje histora bted6w.

Tryb konfiguracji

CNF

Uzywany do konfiguracji funkgji falownika nie zwigzanych
bezposrednio z jego praca. Zawiera funkgje takie jak wybor
jezyka, ustawienia monitora, ustawienia modutéw
komunikacyjnych, kopiowanie parametréw, powrét do
parametréw fabrycznych itd.
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Tryb ustawiania paramterow

The following table lists the functions groups under Parameter mode.

Nazwa grupy Oznaczenie \ Opis

Naped (Drive) DRV P‘oc?stawowe‘ parametry pracy. Zawiera operacje JOG, moc
silnika, podbicie momentu.

Podstawowe (Basic) BAS Podstawowe parametry pracy. Zawiera parametry silnika
oraz sterowania wielokrokowego.

Z3awansowane }‘(or‘\ﬁguraqa prze@egow przyspeiszaniai hamon.anla,

ADV limity czestotliwosci, funkcje oszczedziania energii,

(Advanced) ) . .
zapobieganie pracy regeneracyjnej.

SimiswERR(Camis) CON Parametry Zwigzane z §zukan|em predkosci i
buforowaniem enerii kinetycznej (KEB).

Wejscia IN Konfiguracja funkcji wejs¢ Funkcje wejs¢

(Input Terminal) wielofunkcyjnych(cyfrowych) oraz analogowych.

Wyjscia ouT Konfiguracja funkcji wejs¢ Funkcje wyjsé. Funkcje wyjs¢

(Output Terminal) wielofunkcyjnych(cyfrowyh) oraz analogowych.
Funkcje zwiazane z USB oraz parametrami komunikacji dla

Komunikacja RS-485, LS Bus, Metasys N2 oraz BACnet. Funkcje

O oM X : S .

(Communication) opcjonalnych modutéw komunikacyjnych moga by¢
konfigurowane po ich instalacji.

Regulator PID . .

(PID process) PID Konfiguracja parametréw regulatora PID.

Zewn. Regulator PID . .

(EPID proces) EPI Konfiguracja parametréw zewnetrznego regulatora PID.
Konfiguracja funkcji zwigzanych z PID takich jak podbicie

Application 1 AP1 uspienia, tagodne wypetnianie i sterowanie wielosilnikowe
(MMCQ).

FaliEEen 2 AP2 Konﬁgur§c1a funkgji HYAC taklc'h‘ Jak'rozpoznanle N
obcigzanie, czyszczenie pomp i licznik oszczednosci.

Application 3 AP3 Konfiguracja funkcji zwigzanych z czasem.

Ochrona . . g

(Protection) PRT Konfiguracja funkgji ochronnych falownika i silnika.

Silnik 2

(Motor 2 -secondary M2 Konfguracja funkgcji zwigzanych z obstugg drugiego silnika.

motor)
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

! -
Tryb uzytkownika i makr

Nazwa grupy Oznaczenie Opis

Uzywany do umieszczania czesto uzywanych funkgji w
Uzytkownika (User) USR jednej grupie. Grupy uzytkownika moga by¢
konfigurowane poprzez przycisk [MULTI].

Pozwala na tworzenie grup ustanien bazujac na typie
obcigzenia. Grupy MC1, MC2 lub MC3 beda wyswietlone
kiedy uzytkownik wybierze typ obcigzenia. Grupy makr
moga by¢ wybrane w trybie CNF.

Makro (Macro) MCx

'sdQ diseg

3.2 Nauka uzycia klawiatury

Klawiatura pozwala na poruszanie sie miedzy grupami oraz kodami parametréw. Pozwala takze
na wybdr i zmiane parametréw. Na poziomie kodéw mozna zmieni¢ warto$¢ parametru aby
wilaczyé/wytaczy¢ dana funkcje lub zmienic jej dziatanie.. Nalezy potwierdzi¢ poprawne wartosc (z
dopuszczalnego przedziatu) a nastepnie postuzyc sie przyktadami w celu skonfigurowania
falownika poprzez klawiature.

3.2.1 Wybor wyswietlanego trybu

Ponizsza ilustracja przedstawia zmiane wyswietlanych trybéw po wecisnieciu przyciska [Mode]
nalezy wciskac przycisk [Mode] az do przejscia do szukanego trybu.

Tryb uzytkownika i makr oraz tryb bteddw nie zawsze s dostepne, szczegdlnie przy ustawieniach
fabrycznych(tryb uzytkownika i mark musi by¢ skonfigurowany przed mozliwoscia wyswietlenia a
tryb btedu jest widoczny tylko w przypadku wystapienia btedu badz istnienia historii bteddw).
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Monitor

% =

(G

Config Parameter

1 key

Trip User &Macro

=

3.2.2 Tryby pracy

Falownik moze przejs¢ w stan pracy tylko jezeli znajduje sie w trybie recznym (HAND) lub zdalnym
(AUTO). Tryb HAND pozwala na kontrole z poziomu klawiatury, tryb AUTO stuzy do kontroli
poprzez komunikacje. Tryb OFF wymusza zatrzymanie falownika niezaleznie of wczesniejszego
trybu. W celu rozpoczecia lub zatrzymania pracy falownika nalezy wybrac jeden z trybéw (HAND /
AUTO/ OFF).

Praca falownika w trybie recznym (HAND)

1 Wiaczyc falownik. Falownik wejdzie w tryb OFF i zostanie zapalona lampka OFF.
2 Przejs¢ do trybu parametréw i ustawi¢ DRV-07 (czestotliwos¢ odniesienia) na’‘0 (keypad).

3 Nacisnac przycisk [HAND] w celu wejscia w tryb lokalny(reczny). Nastapi zapalenie lampki
HAND, zgaszenie lampki OFF i rozpoczecie pracy falownika.
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

! -
Praca falownika w trybie automatycznym (AUTO)

1  Wtrybie OFF(kiedy jest zapalona lampka OFF), nalezy przejs¢ do trybu parametréw i zmiené
zrédto sygnatu sterujacego w parametrze DRV-06.

2 Nacisna¢ przycisk [AUTO] aby wejs¢ w tryb AUTO. W tym trybie falownk pracuje w oparciu o
sygnat ze zrédta ustawionego w parametrze DRV-06. Na przyktad, ustawienie DRV-07 jako ‘0
(Keypad)'i ustawienie czestotliwo$¢ odniesienia na monitorze pozwoli na prejscie falownika
w tryb pracy od razu po wecisnieciu przycisku AUTO(pod warunkiem otrzymywania komendy
pracy ze zrodta podanego w DRV-06).

3 Ponownie nacisna¢ przycisk [AUTO] w celu zatrzyania pracy falownika poprzez klawiature. W
trybie AUTO falownik rozpoczyna i koriczy prace po wcisnieciu przycisku AUTO.

Komentarz

*  Falownik mozna zatrzymac poprzez wcisniecie przycisku OFF pod warunkiem okreslenia
klawiatury jako Zrédta sygnatu sterujacego. Nalezy zauwazy¢, ze jezeli falownik byt w trybie AUTO
zostanie on zatrzymany i falownik przejdzie w tryb OFF.

*  Jezeli Zrédtem sygnatu sterujacego jest komunikacja falownik moze pracowac tylko w trybie
AUTO. Dla przykfadu, jezeli podano falownikowi sygnat pracy po komunikacji gdy falownik byt w
trybie OFF nalezy wcisna¢ przycisk [AUTO] aby rozpocza¢ jego prace.

*  Falownik moze rozpocza¢ prace bedac w trybie HAND lub AUTO, jednak tryb pozarowy moze
rozpoczac operacje w trybie OFF.
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.2.3 Przelaczanie pomiedzy grupami w trybie parametrow

Po wejsciu w tryb parametréw z trybu monitora nalezy uzywac przycisku w prawo [Right] aby
przejs¢ do nastepnej grupy oraz przycisku w lewo [Left] aby przejs¢ do poporzedniej grupy.

MONET/K [N] STP 0.0Hz
Frequency

0.0 A
0V

Lampka OFF jest wytaczona oraz klawiatura jest w trybie
monitora.

*  Nacisna¢ przycisk [Mode] aby zmienic tryb.

PARCDRV [N] STP 0.0Hz
00 Jump Code

9 GCODE
01 Cmd Frequency

0.00 Hz
02 Keypad Run Dir

Forward

Wyswietlenie trybu parametréw.
*  Wybrano grupe Drive(napedu).
*  Nacisna¢ przycisk w prawo [Right].

PARCBAS [N] STP 0.0Hz
00 Jump Code

20 CODE
Aux Ref Srec

01

None
04 Cmd 2nd Src

FX/RX-1

*  Wybrano grupe Basic(podstawowa).
*  Nacisna¢ przycisk w prawo [Right].

PARCADV [N] STP 0.0Hz
00 Jump GCode

24 CODE
01 Acc Pattern

Linear
02 Dec Pattern

Linear

*  Wybrano grupe Advanced (zaawansowana).
*  Nacisna¢ przycisk w prawo [Right] 9 razy

PARCPRT [N STP  0.0Hz
00 Jump Code

40 CODE
05 Phase Loss Chk
il

06 IPO V Band
15 V

*  Wybrano grupe ochrony (Protection).
*  Nacisna¢ przycisk w prawo [Right]
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

PARCDRV [N STP 0. 0Hz
00 Jump Code

9 CODE
01 Gmd Frequency

0.00 Hz
02 Keypad Run Dir

Forward

Ponownie wybrano grupe napedu(Drive).

3.2.4 Przelaczanie pomiedzy grupami w trybie uzytkownika i makr

Tryb uzytkownika i makr jest dostepny tylko kiedy kody uzytkownika zostaty zarejestrowane lub

kiedy wybrano funkcje makr. Wiecej w temacie rejestracji kodéw i funkcji makr w dziale 8.16 Grupy

Makr na stronie 668. Po rejestracji kodéw uzytkownika lub wybraniu grupy makr nalezy zapoznac
cie z ponizszym przyktadem dostepu do grup.

MON&T/K [N STP 0. 0Hz
Frequency

0.0 A
0V

Klawiatura jest w trybie monitora.

Nacisna¢ przycisk [Mode] aby zmienic tryb.

U&MEUSR [N STP 0. 0Hz
00 Jump Code

01 Cmd Frequency
0.00 Hz
02 Acc Time

20.0 sec

Wybrano grupe uzytkownika (User — USR).
Nacisna¢ przycisk w prawo [Right].

UGMEMC2 [N] STP  0.0Hz
00 Jump Code

01 Freq Ref Sroc
Keypad-1
02 Power-on Run

_____ No -----

Wybrano grupe Makr (Macro -MC2) trybu uzytkownika
makr.

Nacisna¢ przycisk w prawo [Right].

U&MEUSR [N] STP
00 Jump Code

01 Cmd Frequency
0.00 Hz

02 Acc Time
20.0 sec

Ponownie Wybrano grupe uzytkownika (User — USR).
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.2.5 Nawigacja pomiedzy kodami(funkcjami)

Nawigacja pomiedzy kodami w trybie monitora

Wyswietlanie elementéw w trybie monitora jest dostepne tylko kiedy falownik jest w trbie AUTO.
W trybie monitora nalezy uzy¢ przyciskow w gére [UP] i w dot [DOWN] w celu przesuwania
kursora. W tym trybie mozna wyswietli¢ wartosci takie jak czestotliwo$¢ wyjsciowa, prad
wyjsciowy, napiecie wyjsciowe, czestotliwos¢ odnisienia itd. Nie mozna porusza¢ kursorem w

trybie recznym HAND lub OFF.

MONST/K [N] STP Hz

I 0.0 Hz
0.0 A
'

OO O

W trybie AUTO, kursor pojawia sie po lewej stronie od
pierwszej linii (fabrycznie czestotliwos¢ wyjsciowa).
Nacisna¢ przycisk w doét [Down].

MONET/K [N] STP 0.0Hz

0.0 Hz
0.0 A
OV

Wyswietlono informacje o drugiej linii monitora (prad
wyjsciowy).
Poczekac 2 sekundy az informacja zniknie.

0.0 Hz
0.0 A

Qutput Voltage
0V

MONET/K [N] STP 0. 0Hz Informacja o drugiej linii zniknefa i kursor pojawit sie po
O . O HZ lewej stronie drugiej linii.
Nacisng¢ przycisk w doét [Downl.
| 0.0 A Py
MONCT/K [N STP 0. 0Hz Wyswietlono informacje o trzeciej linii monitora (napiecie

wyjsciowe).
Poczekac 2 sekundy az informacja zniknie.

MONST/K [N STP

0.
0.

Hz

Hz
A
')

OO O

Informacja o trzeciej linii znikneta i kursor pojawit sie po
lewej stronie trzeciej linii.

Nacisna¢ przycisk w doét [Down].
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MON&T/K [N] STP 0.0Hz

Frequency
0.00 Hz

0.0 A
oV

Wyswietlono informacje o pierwszej linii monitora
(czestotliwosc wyjsciowa).

Poczekac 2 sekundy az informacja zniknie.

MONET/K [N STP

I 0.
0.

Hz

Hz
A
')

OO

Informacja o pierwszej linii znikneta i kursor pojawit sie po
lewej stronie pierwsej linii.

Naciskac przycisk w dét [Down] lub w gére [Up] aby
przejs¢ do pozadane;j linii wyswietlacza.

Nawigacja pomiedzy kodami w trybie parametrow

Ponizszy przykiad prezentuje jak poruszac sie pomiedzy kodami (funkcjami) w réznych grupach
funkgji(na przyktadzie uzyto grup Basic oraz Drive). Bedac w trybie parametréw nalezy uzy¢
przyciskow w doét [Down] i w gére [Up] aby przejs¢ do pozadanej funkgji.

MONET/K [N STP 0. 0Hz
Frequency

0.0 A
oV

Po wiaczeniu falownika nastepuje wigczenie
wyswietlacza klawiatury. Zostaje wyswietlony tryb
monitorowania.

Nacisna¢ przycisk [MODE].

PARCDRV [N STP  0.0Hz
00 Jump Code

9 CODE
01 Cmd Frequency

0.00 Hz
02 Keypad Run Dir

Forward

Wyswietlono grupe napedu (Drive -DRV). Domyslnei
wybrany jest pierwszy kod w grupie (DRV 00 Jump Code).

Jezeli wyswietlono inng grupe funkgji nalezy wciskac
przycisk w prawo[Right] az zostanie wyswietlona funkcja
[DRIVE] lub rozpoczac¢ od poczatku poprzez wcisniecie
[ESC].

PARCDRV [N STP 0. 0Hz
00 Jump Code

9 CODE
01 Gmd Frequency

0.00 Hz
02 Keypad Run Dir

Forward

Wcisnac przycisk w dét [Down] aby przejs¢ do kolejnego
kodu grupy (DRV 01).

Wcisnac przycisk w prawo [Right] aby przejs¢ do kolenej
grupy funkgiji.
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PARCBAS [N] STP 0. 0Hz

00 Jump Code

20 GODE

01 Aux Ref Src

None
04 Cmd 2nd Sroc

FX/RX-1

Wyswietlono grupe podstawowa (Basic — BAS).
Uzy¢ przyciskéw w dot [Down] i w gére [Up] aby przejs¢
do pozadanej funkgji i ja skonfigurowac.

3.2.6 Nawigacja bezposrednia pomiedzy roznymi kodami

Tryby parametréw, uzytkownika i makr oraz konfiguracji pozwalaja na skok do okreslonego kodu.
Kodem uzywanym do skoku jest funkcja o nazwie Jump Code (Kod skoku). Jest to pierwszy kod
kazdej grupy (numer 00). Jest to wygodna metoda poruszania sie po grupach z duza iloscig

kodow.

Ponizszy przyktad pokazuje bezposrednie przejscie do kodu DRV-16 z poziomu funkgji Jump

Code (DRV-00).

0.0Hz

PAREDRV [N] STP

00 Jump Code

9 CODE
01 Cmd Frequency

Po przejsciu do grupy napedu (Drive -DRV) nalezy
upewnic sie, ze wyjswietlono pierwszy kod grupy (DRV
00 Jump Code).

01 Jump Code
e CODE

1~99 CODE
D:9 G:9

0.00 Hz Wcisngc przycisk [PROG/ENT].
02 Keypad Run Dir
Forward
PARCDRV [N] STP 0. 0Hz Wyswietlono ekran wprowadzania wartosci funkcji oraz

mrugajacy kursor. Pozycja kursora wskazuje, ze falownik
oczekuje na wprowadzenie wartosci

Press the [Up] key to increase the number to 16, and
then press the [PROG/ENT] key to jump to code DRV-16.

PAREDRV [N] STP
16 Fwd Boost

0.0Hz

2.0 %

17 Rev Boost

2.0 %
18 Base Freq

60.00 Hz

Wyswietlono parametr DRV-16 (Fwd boost).

Nacisna¢ przyck [PROG/ENT] aby wejs¢ w tryb edydiji
parametru, i wpisa¢ Zadang wartosc.
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PARCDRV [N STP 0. 0Hz
16 Fwd Boost

17 Rev Boost

2.0 %
18 Base Freq
60.00 Hz

Zatwierdzi¢ zmiane przyciskiem [PROG/ENT].

Zmiana zostanie zapisana a na ekranie ponownie
wyswietli sie lista kodéw z wybranym kodem DRV-16

PARCDRV [N STP 0. 0Hz
00 Jump Code

9 CODE
Cmd Frequency

0.00 Hz
02 Keypad Run Dir

Forward

01

Nacisna¢ [ESPress the ESC key to go back to the initial
code of the Drive group (DRV-00).

3.2.7 Ustawianie parametrow w trybie monitora

Falownik H100 pozwala na zmiane podstawych parametréw takich jak czestotliwos¢ odniesienia
lub wartos¢ zadana dla regulatora PID z poziomu trybu monitora. Kiedy falownik jest w trybie
HAND lub OFF czestotliwo$¢ odniesienia moze by¢ wprowadzona bezposrednio z ekranu
monitora. Kiedy falownik jest w trybie AUTO, nalezy nacisnag¢ [PROG/ENT] aby wejs¢ do
wprowadzania parametréw i odnalez¢ czestotliwo$¢ odniesienia.

Ustawianie parametrow w trybie HAND/OFF

MONET/K [N] STP 0.0Hz
Frequency

0.0 A
0V

Upewnic sie, ze kursor jest na linii czestotliwosci
odniesienia. Jezeli nie, nalezy go przesunac.

Kiedy kursor znajduije sie na linii czestotliwos¢i
odniesienia zostana wyswietone szczegdtowe
informacje i pojawi sie mrugajacy kursos wprowadzania
wartosci.

Zmeini¢ pozycje kursora przyciskami [Lewo]i [Prawo].
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MONET/K [N STP 0.0Hz
Frequency

0.0 A
0V

Nacisna¢ przyciski w goére i w dét aby zwiekszy¢ lub
mniejszy¢ wartos¢. Zmianty zatwierdzi¢ przyciskiem
[Prog/ENT].

Ustawianie parametrow w trybie HAND/OFF

MONST/K [N] STP
|

Hz

0.
0.

Hz
A
')

OO O

Upewnic sie, ze kursor jest na linii czestotliwosci
odniesienia. Jezeli nie, nalezy go przesunac.
Kiedy kursor znajduije sie na linii czestotliwos¢i
odniesienia wcisna¢ [PROG/ENT] aby edytowac
czestotwliwosc.

MONET/K [N] STP 0.0Hz
Frequency

0.0 A
0V

Zostang wyswietone szczegotowe informacje i pojawi sie
mrugajacy kursos wprowadzania wartosci.

MONET/K [N] STP 0.0Hz
Frequency

Zmeini¢ pozycje kursora przyciskami [Lewo] i [Prawo].

MONET/K [N] STP 0.0Hz

Frequency
j§0. 00 Hz

0.0 A
oV

Nacisna¢ przyciski w goére i w dét aby zwiekszy¢ lub
mniejszy¢ wartos¢. Zmianty zatwierdzi¢ przyciskiem
[Prog/ENT].

MONET/K [N] STP 0. 0Hz

I 10.0 Hz
0.0 A
oV

Wyswietlono zdomyfikowana czestotwliwos¢
odniesienia.
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| -
3.2.8 Ustawianie elementéw monitora

W trybie monitora mozna $ledzi¢ 3 r6zne wartosci jednoczesnie. Mozna wybrac rézne parametry

takie jak czestotliwos¢ odniesienia. Wyswieltane elementy mozna zmieni¢ wybierajac tryb
konfiguracyjny (CNF). W trybie HAND i OFF pierwsza linia jest na state zdefiniowana jako
czestotliwos¢ odniesienia. W gérnym prawym rogu ekrau znajduje sie inny wskaznik
czestotliwosci, Pokazuje on czestotliwos$¢ zadanajeszeli falownik nie pracuje oraz czestotliwosci
wyjsciowej kiedy falownik jest w trybie pracy. Poniszy przyktad pokazuje konfiguracje w trybie

HAND.

MONCT/K [N STP 0.0Hz
Frequency

0.0 A
0V

Ekran jest w trybie monitora. Wyswietlone wartosci to
czestotliwos¢ wyjsciowa, prad wyjsciowe i napiecie
wyjsciowe.

CNFE IN| STP  0.0Hz
21 Monitor Line-1

Frequency

22 Monitor Line-2
Qutput Gurrent

23 Monitor Line-3
Output Voltage

Przejs¢ to trybu konfiguracji (CNF). Kody CNF 21-23
pozwalaja na wybor trzech elementéw wyswietlanych na
monitorze. Aktualne wybrany wyswietlany element jest
podswietlony.

CNFe IN| STP  0.0Hz

21 Monitor Line-1
Frequency

22 Monitor Line-2
Qutput Current

23 Monitor Line-3
Qutput Voltage

Aby wyswietli¢ mozliwe do wybrania elementy i zmieni¢
element wyswietlany na trzeciej linii nalezy podswietli¢
element CNF-23 i wcisnac przycisk [PROG/ENT].

Aktualnie wybranym elementem na linii monitora nr 3
(CNF-23) jest,Output Voltage”(napiecie wyjsciowe).

CNF& @ STP 0.0Hz
23 Monitor Line-3

2 Output Current DC
3 Output Voltage

4 Qutput Power

Nacisna¢ przycisk w gore lub w dét aby przegladac
dostepne elementy.

Przejs¢ do‘4: Output Power” (moc wyjsciowa) i nacisac¢
[PROG/ENT] aby wybra¢ dany element.

MONET/K [N] STP 0.0Hz
Frequency

0.0 A
0.0 kW

Nacisna¢ [MODE] aby wrdci¢ do ekranu monitora. Trzeci
wyswietlany element zostat zmieniony na moc wyjsciowg
falownika (kW).
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3.2.9 Wybor elementéw paska stanu wyswietlacza

W prawym gérnym rogu wyswietlacza znajduije sie element monitora wyswietlacza. Ten element

jest wyswietlany zawsze gdy falownik jest wigczony, niezaleznie od trybu w jakim sie on znajduje.

Element mozna skonfigurowa¢ aby wyswietlat informacje odpowiadajace potrzeba uzytkownika.

Ten element moze by¢ konfigurowany tylko kiedy falownik jest w trybie AUTO. W trybie HAND lub
OFF element zawsze bedzie wyswietlat czestotliwos¢ odniesienia.

Ponizszy przyktad pokazuje jak skonfigurowac element monitora w trybie AUTO.

MONCT/K [N STP (0. OHz) Ekran jest w trybie monitora.
| O . O H Z W gérnym prawym rogu wyswietlacza znajduije sie
O O A czestotliwos¢ odniesienia(ustawienie fabryczne).
CNFE IN] STP__ 0.0Hz Wejs¢ w tryb konfiguradji i przejé¢ do CNF-20 aby zmieni¢

20 Anytime Para
Frequency
Line-1
Frequency

22 Monitor Line-2
Output Current

21 Monitor

wyjswietlany element.

CNF¢ [N STP  0.0Hz

20 AnyTime Para
0 Frequency DG

1 Speed
2 Output Current

Nacisna¢ przycisk [PROG/ENT]. Aktualnie wybrany
element jest podswietlony.

CNFE @.STP 0.0Hz
20 AnyTime Para
0 Frequency DG
1 Speed

2 Output Current

Nacisna¢ przycisk w dot dwukrotnie aby przejs¢ do2
Output Current’i wcisna¢ [PROG/ENT] aby wybrac ten
element.

CNFe [N] STP

20 Anytime Para
Qutput Current

Line-1

Frequency

22 Monitor Line-2
Output Current

21 Monitor

W opisie parametru CNF-20 znajduje sie informacja o
wybranym elemencie. (zmieniono wyswietlany element z
czestotliwosci odniesienia na‘Output current’- prad

wyjsciowy).
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MONET/K [N STP (0. 0A)
I 0. Z
0.

OO O
<>

Nacisnac przycisk [MODE] aby powréci¢ do tryby
monitora.

3.3 Monitorowanie btedéw

3.3.1 Monitorowanie bledow podczar pracy falownika

Ponizszy przykfad pokazuje jak monitorowac btedy i awarie ktdre wystapity podczas pracy

falownika.

TRP Current

Over Voltage (01)

01 Output Fregq
35.10 Hz
02 Output Gurrent
15.5 A

Jezeli wystapi btad falownik automatycznie wejdzie w
tryb Trip i wyjswietli informacje o typie btedu ktéry
wystapit.

TRP CGurrent
01 Output Fregq
35.10 Hz
02 OQutput Current
15.5 A
03 Inverter State
Steady

Nacisna¢ przycisk w dét aby wyswietli¢ informacje o
parametrach falownika w chwili wystgpienia btedu.
Informacje te to miedzy innymi czestotliwos¢ wyjsciowa,
prad wyjsciowy, typ operadji, prad wyjsciowy.

TRP Last-1
00 Trip name( 1)

External Trip
01 OQutput Freq
45.10 Hz
02 OQutput Current
12.0 A

Jezeli istnieja btedy ktore wystapity wczesniej nalezy
wcisnac przycisk w prawo aby wyswietli¢ informacje o
falowniku podczas poprzednich btedéw.
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MONCT/K [N STP 0.0Hz | '«  Kjedy powdd btedu zostanie usuniety i falownik zostanie
requency

zresetowany ekran powrdci do ekranu na ktorym sie
znajdowat podczas wystgpienia btedu.
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3.3.2 Monitorowanie wielu btedow

Ponizszy przykiad pokazuje jak monitorowac wiele bteddw ktédre wystapity w jednym momencie.

TRP Current

Over Voltage (02)

01 Output Fregq

35.10 Hz

02 OQutput Current

15.5 A

Jezeli wiele bleddw wystapi w tym samym momencie
ilos¢ tych bteddw bedzie wyswietlona po prawej stronie
od rodzaju btedu.

Nacisnac przycisk [PROG/ENT] aby wyswietlic liste
wszystkich btedéw.

TRP Current

02 External

00 Trip Name (02)

Trip

Wyswietlono liste wszystkich btedéw

Nacisna¢ przycisk w doét aby przegladac typy btedow
ktore wystapity.

Nacisna¢ przycisk w prawo aby wyjswietli¢ informacje o
bledzie.

MONET/K [N] STP 0.0Hz
Frequency

Kiedy powdd biedu zostanie usuniety i falownik
zostanie zresetowany ekran powréci do ekranu na
ktorym sie znajdowat podczas wystgpienia btedu.

LSis | s




Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.4 Inicjalizacja parametrow(fabryczny reset)

Ponizszy przyktad pokazuje jak przywrécic¢ wszystkie parametry do ustawien fabrycznych.
Inicjalizacja parametréw moze by¢ wykonana dla poszczegdlnych grup parametréw jak i w

sposoéb catosciowy.

MONCT /K [N STP
Frequency

0.0 A
0V

0.0Hz

Ekran znajduje sie w trybie monitora.

CNFE

[N sTP 0.0Hz

00 Jump Code

20 CODE
01 Language Sel
English
02 LGD Contrast
000000000000 NNNR

Nacisna¢ przycisk [MODE] aby przejs¢ do trybu CNF.

CNFE

N STP  0.0Hz

40 Parameter Init

Nacisna¢ przycisk w doét any przejs¢ do parametru CNF-
40 (Parameter Init).

41 Changed Para Nacisna¢ przycisk [PROG/ENT] aby skonfigurowac opcje
View All resetu falownika do ustawien fabrycznych.
42 Multi-Key Sel
None
CNFE [N STP 0.0Hz Z listy opcji wybrac1(All Grp);i nacisng¢ przycisk
40 Parameter l n | 1 [PROG/ENT] aby wykona¢ inicjalizacje(reset)
parametréwa.
0 --——-- No ----- DC
1 All Grp
2 DRV Grp
CNFE N] STP 0.0Hz Opgja inicjalizacji(resetu) parametrow jest pod$wietlona

40 Parameter Init

41 Changed Para

View All
42 Multi-Key Sel

None

ponownie po zanczeniu przywracania ustawien
fabrycznych.
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4 Nauka podstawowych funkg;ji

Ten dziat opisuje podstawowe funkcje falownika H100. W celu uzyskania szczegétowych
informacji na temat kazdej z funkgcji nalezy zapoznac sie z tabelg odnosnikéw.

Podstawowe zadania

Wybér trybu pracy (HAND /
AUTO / OFF)

Opis

Uzywane do wyboru trybu pracy.

Konfiguracja zrodta
czestotliwosci odniesienia z
poziomu klawiatury

Konfiguracja falownika w celu zmiany ustawien

czestotliwosci uzywajac klawiatury.

Konfiguracja zrédta
czestotliwosci odniesienia
jako wejscia napieciowego

Konfiguracja falownika w celu sparametryzowania
zaciskéw wejscia napieciowego (V1,V2) oraz zmiany

czestotliwosci odniesienia.

Konfiguracja zrédta
czestotliwosci odniesienia
jako wejscia pradowego

Konfiguracja falownika w celu sparametryzowania
zaciskow wejscia pragdowego (I12) oraz zmiany

czestotliwosci odniesienia.

Konfiguracja zrodta
czestotliwosci odniesienia
jako wejscia impulsowego

Konfiguracja falownika w celu sparametryzowania
zaciskow wejscia pradowego (TI) oraz zmiany

czestotliwosci odniesienia.

Konfiguracja zrédta
czestotliwosci odniesienia
jako komunikacji RS-485

Konfiguracja falownika w celu zezwolenia zmiany
czestotliwosci odniesienia poprzez komunikacje z
nadrzednymi sterownikami lub komputerami.

Kontrola czestotliwosci
poprzez wescia analgowe

Pozwala uzytkownikowi na kontrole czestotliwosci poprzez

sygnaty wejs¢ analogowych..

Opcje wyswietlania pracy
silnika

Konfiguracja parametru predkosci pracy silnika. Predkos¢
jest wyswietlana w postaci czestotliwosci (Hz) lub

predkosci (rpm — obr/min).

Konfiguracja
predkosci(czestotliwosci)
wielokrokowej

Konfiguracja czestotliwosci pracy wielokrokowej na
podstawie stanu wejs¢ cyfrowych odpowiadajacych

kolejnym krokom.

Konfiguracja zrédfa sygnatu
sterowania jako przyciskow
klawiatury

Konfiguruje zrédto sygnatu sterowania jako przyciski

klawiatury.

Konfiguracja zrodta sygnatu
sterowania jako zaciskow
wejs¢ cyfrowych

Konfiguruje zrédto sygnatu sterowania jako zaciski FX/RX.
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Podstawowe zadania

Konfiguracja zrédfa sygnatu
sterowania jako komunikacja
RS-485

Opis

Konfiguracja falownika w celu zezwolenia zmiany sygnatu
sterowania poprzez komunikacje z nadrzednymi
sterownikami lub komputerami

Kontrola obrotéw silnika

Konfiguruje limity falownika dotyczace kierunku obroku
silnika

Automatic start-up at power-
on

Konfiguruje falownik aby rozpoczat prace od razu po
zasileniu. Falownik rozpocznie prace i przy$pieszanie silnika
od razu po zasileniu falownika. Aby uzy¢ automatycznego
startu po zasileniu wejscia bedace sygnatami pracy
falownika musza by¢ aktywne.

Konfiguracja falownika aby rozpoczat prace od razu po
restartowaniu falownika po wystapieniu btedu. Falownik

Automatyczny restart po rozpocznie prace i przyspieszanie silnika od razu po resecie
wystapieniu btedu informacji dotyczacej btedu ktéry wystapit. Aby uzyc¢
automatycznego restartu po wystgpieniu btedu bedace
sygnatami pracy falownika musza by¢ aktywne.
Konfiguracja czaséw

przyspieszania/hamowania
na pdstawie maksymalnej
czestotliwosci

Konfiguruje czasy przyspieszania i hamownania silnika na
podstawie zdefiniowanej maksymalnej czestotliwosci
wyjsciowe;j.

Konfiguracja czaséw
przyspieszania/hamowania
na pdstawie czestotliwosci
odniesienia

Konfiguruje czasy przyspieszania i hamownania silnika na
podstawie zdefiniowanej czestotliwosci odniesienia.

Konfiguracja
wielostopniowych czaséw
przyspieszania/hamowania
uzywajac wejs¢
wielofunkcyjnych

Konfiguruje wielostopniowe czasy przyspieszania i
hamowania na podstawie sparametryzowanych wejs¢
wielofunkcyjnych.

Konfiguracja predkosci
Zmiany czasOw
przyspieszania/hamowania

Pozwala na konfigurowanie gradientéw przyspieszania i
hamowania bez konfigurowania wejs¢ wielofunkcyjnych.

Konfiguracja ksztattu rampy
przyspieszania/hamowania

Pozwala na zmiane gradientu krzywych przyspieszania i
hamowania. Podstawowe krzywe mozliwe do wyboru to
prostai krzywa-S.

Polecenie zatrzymania
hamowania/przyspieszanie

Zatrzymuije aktualny proces przyspieszania/hamowania i
utrzymuje statg predkos¢ silnika. Polecenie wymaga
konfiguracji wejs¢ wielofunkcyjnych.
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Podstawowe zadania

Praca w trybie liniowym V/F

Opis

Konfiguruje falownik do pracy ze statym momentem. Aby
utrzyma¢ wymagany moment napiecie wyjsciowe

falownika ulega zmianie.

Praca w trybie kwadratowym
V/F

Konfiguruje falownik do pracy z kwadratowa
charakterystyka V/F. Praca w trybie kwadratowym jest
odpowiednia dla obciazen typu wentylatorowego i

pompowego.

Konfigruacja V/F uzytkownika

Pozwala na konfiguracje charakterystyki V/F w celu
dopasowania jej do charektyrystyki silnika. Ta konfiguracja
przeznaczona jest dla aplikacji specjalnych w celu
uzyskania optymalnej wydajnosci silnika.

Reczna konfiguracja falownika w celu wytworzenia
chwilowego podbicia momentu. Ta konfiguracja jest

Reczne podbicie momentu e . -
przeznaczona dla obcigzerr wymagajacych wysokiego
momentu rozruchowego, takich jak dzwigi i windy.
Automatyczna konfiguracja przy uzyciu,auto tuningu”

FutTEEepede wytwarzaja}c:i\ chwilowe podbicie mor’n'er)tlf.Ta

momentu konfiguracja jest przeznaczona dla obcigzen

wymagajacych wysokiego momentu rozruchowego,

takich jak dZzwigi i windy.

Regulacja napiecia
wyjsciowego

Reguluje(dostraja) napiecie wysciowe falownika w
przypadku gdy napiecie zasilania falownika ré6zni sie od

napiecia znamionowego silnika.

Start przez przy$pieszenie

Jest to ogdlna metoda rozpoczecia pracy z silnikiem.
Typowa aplikacja powoduje przyspieszenie silnika w
odpowiedzi na sygnat pracy, cho¢ moga istnie¢ dodatkowe

warunki startu i przy$pieszania.

Start po hamowaniu DC

Konfiguracja falownika w celu wykonania hamowania
pradem statym przed ponownym rozpoczeciem pracy.Ta
konfiguracja jest uzywana w aplikacjach gdzie silnik obraca

sie przed zasileniem go z falownika.

Stop przez hamowanie

Jest to ogdlna metoda zatrzymania pracy silnikia. Silnik
zwalnia do 0 Hz i zatrzymusje sie w odpowiedzi na sygnat
zatrzymania cho¢ moga istnie¢ dodatkowe warunki

zatrzymania lub hamowania.

Hamowanie napieciem DC

Konfiguracja falownika do wstrzykiwania pradu statego
podczas hamowania silnika. Czestotliwos¢ przy ktérej ma
wystapi¢ hamowanie DC musi by¢ uprzednio
zdefiniowana. Podczas wykonywania domysinej metody
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Podstawowe zadania

Opis

hamowania, po osiggnieciu zdefiniowanej czestotliwosci
nastepuje hamowanie DC.

Zatrzymanie wolnym
wybiegiem

Konfiguracja falownika w celu zatrzymania(odciecia)
wyjscia falownika po podaniu komendy zatrzymania. Silnik
bedzie sie obracati hamowat wiasng bezwtadnoscig az do
momentu zatrzymania.

Hamowanie na granicy
napiecia szyny DC

Konfiguruje falownik aby zapewni¢ optymalne hamowanie
silnika bez wywotywania btedu zabezpieczenia over-
voltage (zbyt wysokie napiecie na szynie DC).

Ustawianie czestotliwosci
startowej i maksymalnej

Konfiguracja startowej i maksymalnej czestotliwosci pracy
falownika.

Ustawianie granic
czestotliwosci

Konfiguracja limitéw czestotliwosci - gérna i dolna granica.

Omijanie czestotliwosci

Konfiguracja pomijania czestotliwosci rezonansowych.

Ustawianie drugiego zrodta

Konfiguracja drugiego Zrédta sygnatéw start/stop oraz

sterowania zadawania czestotliwosci.

Konfiguracja

. . i Ustawianie standardu wejs¢, status, opdznienia.
wielofunkcyjnych wejs¢

4.1 Przelaczanie sie pomiedzy trybami (HAND /AUTO/

OFF)

Seria H100 moze operowac w dwdch trybach:trybie HAND oraz trybie AUTO.Tryb HAND
(reczny) stuzy do kontroli recznej. Tryb AUTO operuje z listwa wejsé/wyjs¢ oraz komunikacja. Jest
mozliwos¢ operowania z klawiaturg w trybie AUTO, pod warunkiem, Ze zadeklarowana jest jako
zrédto sygnatu Start/Stop.

Praca w trybie recznym HAND

Postepuj z instrukcjami podanymi ponizej, w celu operowania w trybie recznym HAND

1 Naklawiaturze, postugu;j sie klawiszami [Up], [Down], [Left], lub [Right] w celu nastawy f.

2 Wcidnij przycisk [HAND] . Dioda z opisem HAND zapali sie i falownik zaczyna operowac w
trybie HAND.

3 Wcisnij przycisk [OFF] . Dioda z opisem OFF zapala sie i falownik przestaje operowac.
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Praca w trybie AUTO

Postepuj z instrukcjami podanymi ponizej, w celu operowania w trybie recznym AUTO.

1 Wcisnij przycisk [AUTO] w celu przejscia do trybu AUTO.
2 Falownik operuje z listwa wejs¢/wyjs¢, komunikacja lub panelem.

3 Wcidnij przycisk [OFF] . Dioda OFF zacznie sie pali¢ i falownik przestanie operowac.

Przyciski funkcyjne oraz diody LED

Przycisk/LED  Opis

Przycisk pracy trybu HAND.

Przycisk trybu OFF oraz reset btedu.

V®d

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

Przycisk pracy w trybie AUTO lub start/stop falownika w trybie AUTO.

pasueApyY

HAND LED © | Zapala sie na zielono podczas pracy w trybie HAND.

Zapala sie na czerwono gdy falownik jest w trybie OFF , miga podczas zaistnienia

OFFLED btedu. Zapala sie ponownie na czerwowo po resecie btedu.

Zapala sie na zielono gdy falownik operuje w tryboe AUTO, mruga na zielono gdy

AUTOLED falownik jest w trybie AUTO, lecz nie operuje.

LSis | &7




Nauka podstawowych funkgiji

Opis trybow pracy HAND/AUTO/OFF

Mode Description

W trybie racy HAND falownik operuje jedynie z klawiatura. W trybie monitora,
ustawiona czestotliwosc jest wyswietlana przez  caly czas.
Dodatkowo w tym trybie pracy:

*  Pierwsza monitorowana wartosc stuzy do nastawy czestotliwosci za
pomoca przyciskdw gora/dot oraz lewo/prawo. Ustawiona czestotliwos¢
mozna réwniez podejrze¢ w parametrze DRV-02 (HAND Cmd Freq).

*  Kierunek pracy silnika mozna ustawi¢ w DRV-02 (Keypad Run Dir).

»  Listwa wejs¢/wyjsc jestignorowa (za wyjatkiem funkgji: BX, External Trip,
oraz multi-step acc/dec  przyporzadkowanych do danych wejsc).

Tryb HAND *  Sygnat pracy pozarowej (Firemode) posiada najwyzszy priorytet.

(Praca lokalna) *  Ponizsze zaawansowan funkgcje nie sg dostepne:

- PID/EPID control (regulacja PID)

- Flow compensation (kompensacja przeptywu)

- Pump clean (czyszczenie pompy)

- Loadtuning (wykrywanie obcigzenia)

- Motor preheating (wstepne nagrzewanie silnika)

- Time scheduling (Harmonogramy)

- PowerOn resume (Praca automatyczna po zaniku zasilania)
- Multiple motor control (praca wielosilnikowa)

*  Wszystkie zabezpieczenia oraz monitoring zmiennych jest dostepny w tym
trybie.

W trybie pracy OFF falownik przestaje operowac. Wcisniecie przycisku OFF
podczas pracy w trybie AUTO lu HAND powoduje zapalenie sie diody OFF,
nastepnie falownik stopuje wedle trybu stopu oraz ramp nastawionych w
Tryb OFF odpowiednich parametrach.

(gotowos¢) Dodatkowo w tym trybie pracy:

»  Listwa wejs¢/wyjsc jest ignorowana (za wyjatkiem funkgji: - BX, External
Trip,oraz  multi-step acc/dec  przyporzadkowanych do danych wejsc).

*  Sygnat pracy pozarowej (Firemode) posiada najwyzszy priorytet.

Tryb AUTO W trybie pracy AUTO, falownik operuje wedle nastwa w parametrach: zrédto
(Praca zdalna) start/stop DRV-06 (Cmd Source), zrodto czestotliwosci  DRV-07 (Freq Ref Src).
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Parametry zwigzane z trybami pracy HAND/AUTO/OFF

Parametr/funkcja \ Opis

DRV-01 S . . ,
Cmd Frequency Nastawwa czestotliwosci w trybie AUTO, gdy DRV-07 ustawiony na KeyPad:
DRV-02 Kierunek pracy przy operowaniu z klawiaturag w trybie HAND lub AUTO.
KeyPad Run Dir Parametr Opis
0 Forward Fx operation (prawy kierunek)
1 Reverse Rx operation (lewy kierunek)
DRV-25 Czestotliwosc wyswietlana w linii 1 monitora (Monitor Line-1) gdy wcisniety
HAND Cmd Freq | przycisk HAND (domyslny parametr nastawy czetsotliwosci dla trybu)
OUT-31-36 Potwierdzenie pracy w trybie AUTO, nastawa wyjsciana AUTO State (36)
Relay 1-5 T3>
]
OUT-31-36 o . o Ty
Potwierdzenie pracy w trybie HAND, nastawa wyjscia na HANDState (37) = o
Relay 1-5 S5
MmN
v D
o

Przelaczanie sie pomiedzy trybami pracy HAND/OFF/AUTO

Tryb pracy Opis

Wcisnij przycisk HAND, podczas operowania w trybie AUTO w celu przejscia do
trybu HAND. Falownik operuje jak opisano ponizej wedle nastawy w DRV-26

(Hand Ref Mode).
Ustawienie Opis
OAUTO>HAND 0 | Hand Falownik operuje z kierunkiem ustawionym w DRV-02
Parameter | (Keypad Run Dir) oraz czestotiwoscig nastawiong w  DRV-

25 (HAND Cmd Freq).

1 | Follow Auto | Falownik kopiuje nastawy z trybu AUTO i operuje jak w
tym trybie. Jezlei falownik byt w stopie w trybie AUTO,
startuje w kierunku prawym z czestotliwoscig rowna zeru.
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Tryb pracy Opis

Wcisnij przycisk AUTO , bedac w trybie HAND, w celu przejscia do trybu AUTO.
Falownik operuje ze zrédtem start/stop i zZrédtem czestotliwosci nastawionymi w
DRV-06 oraz DRV-07. Jezeli DRV-06 (Cmd Sourceustawiony na ‘keypad’,
wcisniecie raz jeszcze przycisku AUTO skutkuje startem falownika.

®AUTO->OFF Wcisnij przycisk OFF, beda w trybie AUTO w celu przejscia do trybu OFF.

®@HAND->AUTO

Wcisnij przycisk AUTO, beda w trybie OFF w celu przejscia do trybu AUTO.
Falownik operuje ze zrédtem start/stop i zrédtem czestotliwosci nastawionymi w
DRV-06 oraz DRV-07. Jezeli DRV-06 (Cmd Sourceustawiony na  ‘keypad’,
wcisniecie raz jeszcze przycisku AUTO skutkuje startem falownika.

®HAND—>OFF Wcisnij przycisk OFF, beda w trybie HAND w celu przejscia do trybu OFF.

@OFF>AUTO

Wcisnij przycisk HAND, podczas operowania w trybie OFF w celu przejscia do
trybu HAND. Falownik wedle nastawy w DRV-26 (Hand Ref Mode) oraz DRV-02

DCIHF ALY (Keypad Run Dir).

Tryby pracy a zanik zasilania

Jezeli nastapit zanik zasilania, podczas operowanai w trybie HAND lub OFF, falownik przestaje
operowac z kodem bfedu zbyt niskiego napiecia. Po wznowieniu zasilania falownik przechodzi do
trybu OFF.

Jezeli nastapit zanik zasilania podczas operowania  w trybie AUTO, falownik przestaje operowac z
kodem zbyt niskiego napiecia zasilania. Po wznowieniu zasilania falownik zaczyna operowac w
trybie AUTO w zaleznosci od ustawienia pracy automatycznej falownika (Power on resume, power
on start).

Uwaga

* By operowac z klawiaturg w trybie AUTO , ustaw DRV-06 (CMD Source) na warto$¢ ‘KeyPad'i
wcisnij przycisk AUTO w celu wejscia d tego trybu. Ponowne wcisniecie przycisku AUTO skutkuje
startem falownika.

*  Jezlei podczas operowania w trybie AUTO lub HAND wystapi  bfad, mozna go
zresetowacéprzyciskiem OFF.  Po zresetowaniu btedu, falownik przechodzi do trybu OFF.

*  Jezeli podczas operowania w trybie AUTO lub HAND wystapi btad, mozna go zresetowadc za
pomoca wejscia cyfrowego z przypisana funkcjg RESET.  Po zresetowaniu btedu, falownik wraca
do pracy w trybie AUTO.
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4.2 Ustawianie zrodta zadawania czestotliwsci

Falownki H100 oferuje co najmniej kilka metod zadawania czestotliwosci z réznych Zrédet.
Klawiatura, wejscia analogowe [dla przyktadu wejscia napieciowe (V1,V2) pradowe (12) ],
komunikacja RS-485 (sygnaly ze sterownikéw PLC lub PC).

Jedn
ostka

Grupa Kod Nazwa Naz,w.a Nastawy Zakres
wyswietlana

0 KeyPad-1
KeyPad-2
Vi

V2

12

Int 485
Field Bus

—_

Zrodto sygnatu
czestotliwosci

DRV |7 Freq Ref Src 0-11 -

T
]
QO
-+
c
-
M
(7]

VW I IN|O|un | DN
pasueApyY

Pulse
10* | V3
11 13

Nastawy “10(V3)~11(I3)' parametru DRV-07 beda dostepne po zainstalowaniu karty rozszerzen
dodatkowych wejs¢/wyjsc.

*
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4.2.1 Klawiatura jako zrodto czestotliwosci (nastawa KeyPad-1)

Mozliwa jest nastwa czestotliwosci z poziomu panelu. Zatwierdzanie odbywa sie za pomoca
przycisku [ENT/PROG] . By nastawic¢ klawiature, jako Zrédto czestotliwos¢, nalezy nastawi¢
parametr DRV-07 (Frequency refernce source) na wartos¢ ‘0 (Keypad-1): wpisz zadana
czestotliwos¢ w parametrze DRV-01 (Frequency reference).

Group Code \ Name \ LCD Display Parameter Setting  Setting Range Unit
01 | Czestotliwoé¢ Cmd Frequency | 0.00 azﬁ] 'L:c:;/;ireq— Hz
DRV —
07 Zrodio sjygn,a’f.u Freq Ref Src 0 KeyPad-1 | 0-11 -
czestotliwosci

* Nie jest mozliwa nastawa czestotliwosci wyzszej, niz ustawionej w prametrze DRV-20
(czestotliwos¢é maxymalna).

4.2.2 Klawiatura jako zrodto czestotliwosci (nastawa KeyPad-2)

Mozliwa jest nastawa czestotliwosci za pomoca przyciskow [UP] i [DOWN] . W tym celu nalezy
ustawic parametr DRV-07 (Frequency reference source) na warto$¢ ‘1 (Keypad-2). Nastawa ta
umozliwia obnizanie i podwyzszanie czestotliwosci przyciskami [UP] i [DOWN] .

Group Code Name LCD Display = Parameter Setting Setting Range
07 Zrodio s.ygn,a’f.u Freq Ref Src | 1 KeyPad-2 | 0-11 -
czestotliwosci
DRV
L, 0.00, Low Freg-
01 Czestotliwos¢ 0.00 High Freq* Hz

* Nie jest mozliwa nastawa czestotliwosci wyzszej, niz ustawionej w prametrze DRV-20
(czestotliwos¢ maxymalna).

4.2.3 Wejscie V1 jako zrodto czestotliwosci

Jako zrodto czestotliwosci moze stuzy¢ wejscie analogowe V1 napieciowe. Wejécie moze dziata¢ w
standardzie unipolarnym 0-10V (prawy kierunek). lub w standardzie bipolarnym-10 +10V dla
obu kierunkéw pracy, gdzie napiecie ujemne odpowiada kierunkowi lewemu.
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4.2.3.1 Ustawianie zrodta zwejsciaV1 w standardzie 0-10V

Ustaw parametr IN-06 (V1 Polarity) na warto$¢ 0 (unipolar). Podaj sygnat napieciowy z zakresu O -
10V na wejscie zacisku V1. Podpig¢ wejscie wedle schematu ponizej:

N VR
=z (e

[Zewnetrzny sygnat0-10V]

[Potencjometr ze Zrédtem z VR]

Code \ Name LCD Display \ Parameter Setting  Setting Range
DRV | 07 Zrodio sjygn,a’f'u FreqRefSrc | 2 Vi 0-11 -
czestotliwosci
F D
requency at . g o
01 maximum analog Freq at 100% Maximum 0.00 Hz e é
. frequency Max. Frequency =5
input i)
v D
05 V1 input monitor Vi 0.00 0.00-12.00 \ =
P Monitor{V] ) ) ’
06 V1 polarity options V1 Polarity 0 Unipolar | 0-1 -
o7 | Vlinputfitertime .\ oy, 10 0-10000 Msec
constant
og | V1minimuminput . o | 000 0.00-10.00 v
voltage
IN
0g | VIoutputat ViPercyl | 000 000-10000 | %
minimum voltage (%)
jo | V1 maximuminput oo | 1000 000-1200 |V
voltage
j7 | V1outputat ViPercy2 | 100.00 0-100 %
maximum voltage (%)
16 Rot‘atlon direction V1lInverting |0 No 0-1 -
options
.. Vi1 0.00%, 0.04- o
17 | V1 Quantizing level Quantizing 0.04 10.00 %

* Kwantyzacja jest wylaczona, jezeli wybrano wartos¢ '0.
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Informacje dotyczace ustawien napiecia wejsciowego0- 10V

Kod

In.01 Freq -
czestotliwos¢ dla
100%

Opis
Konfiguruje czestotliwos¢ referencyjna przy maksymalnym napieciu
wejsciowym gdy potencjometr jest podtaczony do bloku zaciskdw sterowania.

Czestotliwosc¢ ustalona kodem In.01 staje sie czestotliwoscig maksymalng tylko
jesdli warto$¢ ustawiona w kodzie In.11 (lub In.15) wynosi 100(%).

* Nastawi¢ kod In.01 na 40.00 i uzy¢ wartosci domyslnych dla kodéw In.02-
In.16. Silnik bedzie pracowat z czestotliwoscig 40.00Hz gdy do V1
doprowadzony bedzie sygnat wejsciowy 10V.

» Ustawi¢ kod In.11 na 50.00 i uzy¢ wartosci standardowych dla kodéw In.01-
In.16. Silnik bedzie pracowat z czestotliwoscig 30.00Hz (50% domysinej
czestotliwosci maksymalnej — 60Hz) gdy do V1 doprowadzony bedzie sygnat
10V.

IN-05 V1 Monitor[V]

Podglad na aktualny stan wejscia V1.

IN-07
V1 Filter

Filtr V1 moze by¢ uzyty gdy wystepuja duze zmiany pomiedzy
czestotliwosciami referencyjnymi. Zmiany moga zostac ostabione poprzez
zwiekszenie stafej czasowej, ale bedzie to wymagato zwiekszenia czasu
odpowiedzi.

Wartosc t (czas) wskazuje czas potrzebny dla osiggniecia czestotliwosci rownej
63% czestotliwosci referencyjnej, gdy zewnetrzne napiecia wejsciowe sg
dostarczane wielostopniowo.

Sygnat wejsciowy V1 z
zewnetrznego zrodta |

Czestotliwosc
100% | oo

Filtr V1 (t)

[V1 Filtr ]

IN-08 V1 volt x1-
IN-11V1 Percy2

Parametry te uzywane sa do konfigurowania poziomu gradientu oraz wartosci
przesuniecia (offset) czestotliwosci wyjsciowej, w oparciu o napiecie wejsciowe.
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Kod Opis
- Cze,stotliwoéé odniesienia

IN-11

IN-09 o
2 . Wejscie V1
IN-08 IN-10

Odwraca kierunek obrotu. Nalezy nastawic ten kod na 1 (Tak - Yes) jesli chcemy

RIS Uit aby silnik obracat sie w kierunku przeciwnym do aktualnego.

Kwantyzacja moze by¢ stosowana gdy wystepuje wysoki poziom zaktocer w
analogowym sygnale wejsciowym (zacisk V1).

Kwantyzacja jest uzyteczna gdy pracujemy z systemem wrazliwym na
zaktdcenia, poniewaz ttumi sygnat zaktdcajacy (szum). Jednak kwantyzacja
zmniejszy czuto$¢ systemu (wynikowa moc czestotliwosci wyjsciowej zmniejszy
sie w poréwnaniu z analogowym sygnatem wejsciowym).

Mozna réwniez wigczyc filtr dolnoprzepustowy stosujac kod In.07 w celu
zmniejszenia zaktdcen, jednak zwiekszenie wartosci zmniejszy czutos¢ i moze
spowodowac pulsacje (tetnienia) czestotliwosci wyjsciowej.

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

pasueApy

Wartosci parametréw dla kwantyzacji odnosza sie do wartosci procentowe
opartej na maksymalnym sygnale wejsciowym. Dlatego, jesli wartos¢ jest

IN-17 V1 Quantizing | nastawiona na 1% maksymalnego analogowego sygnatu wejsciowego (60Hz),
to czestotliwos¢ wyjsciowa zwiekszy sie lub zmniejszy od 0.6Hz na zmiane
réwng 0.1V.

W przypadku zwiekszenia analogowej wartosci wejsciowej, zwiekszenie sygnatu
wejsciowego do 75% nastawionej wartosci zmieni czestotliwos¢ wyjsciowa, a
wtedy czestotliwos$c zwiekszy sie odpowiednio do nastawionej wartosci.
Podobnie, gdy analogowy sygnat wejsciowy zmniejszy sie, zmniejszenie
sygnatu wejsciowego do 75% nastawionej wartosci wywota poczatkowa
zmiane czestotliwosci wyjsciowej.

W efekcie, czestotliwos¢ wyjsciowa bedzie rézna przy przyspieszaniu oraz przy
zwalnianiu, zmniejszajac wplyw zmian analogowego sygnatu wejsciowego na
czestotliwos¢ wyjsciowa.
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Opis

Czestotliwosc
wyjéciowa (Hz)
60.00 f-----n-snnermmemmeemnnnnes -
1| S — -y
12 il
T
n
00T i
Y i | 11 Wejscie analogowe (V)
0.025 0.1 0.2 9.925 10
0.075 0.175 9.975
[Kwantyzacja V1]

% | LSIS




Nauka podstawowych funkgji

4.2.3.2 Ustawianie zrodta zwejsciaV1 w standardzie- 10+ 10V

Ustawic¢ parametr DRV-07 (Frequency reference source) na wartos¢‘2 (V1), nastepne parametr
IN- 06 (V1 Polarity) na wartos¢‘1 (bipolar). W celu zapewnienia sygnatu wejsciowego dla V1 nalezy
uzy¢ napiecia wyjsciowego z zewnetrznego zrédfa.

o V1
— N

[Okablowanie zacisku V1]

Czestotliwo$¢ dla ruchu do przodu
A -

0~10V
>
Napiecie wejsciowe

-10 ~0V

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

pasueApyY

Czestotliwosc¢ dla ruchu do tytu

[Napiecie wejscia bipolarnego i czestotliwos¢ wyjsciowal

Naz’w? Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana
DRV |07 Frequency reference Freq Ref Src 2 Vi 0-11 -
source
Frequency at 0- Max
01 maximum analog Freqat100% | 60.00 Hz
. Frequency
input
IN 05 | V1input monitor V1 Monitor 0.00 -1200-12.00V |V
06 | V1 polarity options | V1 Polarity 1 Bipolar 0-1 -
g2 | VI minimuminput g oy | 000 -10.00-0.00V |V
voltage
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Grupa Kod Nazwa Naz’w-a Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana

V1 output at

13 | minimum voltage V1-Percy1 0.00 ~100.00- %

0.00%

(%)

14 | V1 maximuminput |y, oo | 000 -1200-0.00V |V
voltage
Vi1 o.utput at -100.00—

15 maximum voltage V1-Percy2 -100.00 o %
%) 0.00%

Kierunki obrotéw dla ré6znych napie¢ wejsciowych

Napiecie wejsciowe
Kierunek
FWD Prawy Lewy
REV Lewy Prawy

Informacje dotyczace ustawiania napieciowego sygnatu wejsciowego -10-10V

Kod \ Opis

Ustawia poziom gradient oraz wartos¢ przesuniecia czestotliwosci wyjsciowej
wzgledem napiecia wejsciowego. Kody te wyswietlane sg tylko gdy kod In.06
jest nastawiony na 1 (tryb bipolarny).

IN-12V1-voltx1- | Przyktadowo, jesli minimalne napiecie wejsciowe (na V1) jest nastawione naa -2
IN-15V1-Percy2 | (V) przy wspdtczynniku wyjsciowym 10%, a maksymalne napiecie jest
nastawione na -8 (V) odpowiednio przy wspétczynniku wyjsciowym 80%, to
czestotliwos¢ wyjsciowa bedzie sie zmieniata w zakresie 6 - 48 Hz.

% | LSIsS
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Kod \ Opis
Sygnat
Wejéciowy IN-14 IN-12
Vi -8Vi -2Vi
IN-13
IN-15

Czestotliwo$¢ referencyjna

Szczegdtowe informacje dotyczace analogowych sygnatéw wejsciowych 0-
+10V, nalezy zapoznac sie z opisami koddw In.08 V1 volt x1-In.11V1 Perc y2.

T
]
QO
-+
c
-
M
(7]

pasueApyY
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4.2.3.3 Wejsciel2 jako zrodto czestotliwosci

Mozna ustawiac i modyfikowac czestotliwos¢ referencyjng za pomoca pradu wejsciowego
doprowadzanego do zacisku |12 po wybraniu pragdowego sygnatu wejsciowego w SW4. Nalezy
ustawic parametr DRV-07 (Frequency reference source) na wartos¢ ‘5 (12)'i doprwadzi¢ sygnat
0-20 mA do zacisku I12.

Grupa Kod Nazwa Naz’w? Jednostka
wyswietlana
DRV |07 |Frequencyreference | o o porore |5 2 0-11 -
source
Frequency at .
01 | maximum analog Freq at 60.00 0-Maximum Hz
. 100% Frequency
input
50 | 12 input monitor 12 Monitor 0.00 0.00-24.00 mA
5p |l2inputfiltertime | ) g 10 0-10000 ms
constant
53 | l2minimuminput g | 400 000-2000 | mA
current
12 output at o
IN 54 minimum current (%) 12 Percy1 0.00 0-100 %
55 | l2maximuminput o | 20,00 000-2400 | mA
current
12 output at
56 | maximum current 12 Percy?2 100.00 0.00-100.00 %
(%)
61 12 r(?tatlon direction 12 Inverting |0 No 0-1 -
options
. 12 0.00%,0.04-
4 [0)
62 | 12 Quantizing level Quantizing 0.04 10.00 Yo

* W przypadku wybrania ‘0’ kwantyzacja jest zablokowana.
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| [

Informacje dotyczace pradu wejsciowego 12

Kod Opis

Konfiguruje czestotliwos¢ referencyjna dla pracy pry pradzie maksymalnym
(gdy IN - 55 jest ustawiony na 100%).

+  Jesdliln.01 jest nastawiony na 40.00Hz, a dla IN 53-56 uzywane s3

IN-01 Freq at ustawienia domyslne, to prad wejsciowy (maks.) 20mA doprowadzony do
100% 12 spowoduje wytworzenie czestotliwosci referencyjnej réwnej 40.00Hz.
(czgstotliwodcdla | . jegli IN 56 jest ustawiony na 50.00 (%), adla IN 01 (60Hz) oraz IN 53-55
100%) zostaty uzyte wartosci domysine, to prad wejsciowy 20mA (maksymalnie)

doprowadzony do 12 spowoduje wytworzenie czestotliwosci referencyjnej
réwnej 30.00Hz (50% z 60Hz).

IN-50 12 Monitor | Aktualny podglad na warto$¢ wejscia I12.

Konfiguruje czas dla czestotliwosci pracy potrzebny do osiggniecia 63%

IN-52 12 Filter L . A
czestotliwosci docelowej przy pradzie wejsciowym na 2.

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]
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Konfiguruje poziom gradient oraz wartosc¢ przesuniecia czestotliwosci
wyjsciowe;j.

Czestotliwo$¢ referencyjna

IN-56 [f===================mmmmnes

IN-53 12 Curr x1-
IN-56 12 Percy2

IN-54

IN-53 IN-55
[Konfiguracja gradientu oraz przesuniecia w oparciu o czestotliwos¢ wyjsciowa]

Wejscie 12
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4.2.4 Wejscie 12 jako napieciowe zrédto czestotliwosci

Mozna nastawiac i modyfikowac czestotliwos¢ referencyjng za pomoca napiecia wejsciowego na
zacisku 12(V2) nastawiajac SW2 na V2. Ustawi¢ parametr DRV-07 (Frequency reference source) na
4 (V2)i podac sygnat0-12V na zacisk 12 (=V2, analogowy zacisk wejsciowy napieciowy/
pradowy). Parametry IN-35-47 nie beda widziane, gdy zacisk 12 ustawiony bedzie jako wejscie

pradowe (DRV-07 ustawione na wartos¢'s’).
Nazwa
Grupa Kod o Zakres
wyswietlana
DRV |07 Frequency FreqRefSrc | 4 V2 0-11 -
reference source
35 V2 input display V2 Monitor | 0.00 0.00-12.00 Vv
g7 | V2inputfiltertime |y, e [0 0-10000 Msec
constant
3g | MinimumV2input 1> vorext | 000 0.00-10.00 v
voltage
Output% at
39 minimum V2 V2 Percy1 0.00 0.00-100.00 %
voltage
g0 | MaXmumV2input 1o verko | 10,00 0.00-10.00 v
voltage
Output% at
41 maximum V2 V2 Percy2 100.00 0.00-100.00 %
voltage
46 IrTvert'VZ rotational V2Inverting | 0 No 0-1 -
direction
. V2
47 V2 quantizing level . 0.04 0.00%,0.04-10.00 | %
Quantizing

* W przypadku wybrania ‘0’ kwantyzacja jest zablokowana.
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4.2,5 Wejscie impulsowe Tl jako zrodto czestotliwosci

W celu operowania z wejsciem impulsowym Tl, nalezy ustawi¢ parametr code DRv-07 na warto$¢

9 (Pulse) oraz doprowadzi¢ impulsowy sygnat 0 - 32 kHz do zacisku Tl.

Nazwa

Grupa Kod | Nazwa o Nastawa Zakres
wyswietlana
DRV |07 |frequencyreference | o et |9 | pulse 0-11 -
source
Frequency at maximum | Freqat 0.00-
01 quency 9 60.00 Maximum | Hz
analog input 100% f
requency
91 Pulse input display TI Monitor 0.00 0.00-50.00 kHz
gy | Minputfittertime TiFilter 10 0-9999 Msec
constant
93 Tl input minimum pulse | TIPls x1 0.00 0.00-32.00 kHz
g4 | OutputloatTiminimum | pp b | 00 0.00-10000 | %
IN pulse
g5 | Mnputmaximum TIPIsx2 32,00 000-3200 | kHz
pulse
g6 | QutputseatTl TIPercy2 | 100.00 0.00-10000 | %
maximum pulse
g7 | ImvertTldirectionof | nerting [0 | No 0-1 .
rotation
.. Tl 0.00%,0.04-
4 [0)
98 Tl quantizing level Quantizing 0.04 1000 %o

*W przypadku wybrania ‘0’ kwantyzacja jest zablokowana.

LSis | 103

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

pasueApyY




Nauka podstawowych funkgiji

Informacje dotyczace ustawiania wejsciaimpulsowego

Kod Opis

Konfiguruje czestotliwos¢ referencyjna przy maksymalnym impulsowym
sygnale wejsciowym. Czestotliwos¢ referencyjna jest oparta na 100% wartosci
ustawionej za pomocg IN - 96.

» Jedlikod In.01 jest ustawiony na 40.00, a kody IN93-96 sg ustawione na
wartosci domysine, to sygnat wejsciowy o czestotliwosci 32kHz

| 0,
IN-01 Freq at 100% doprowadzony do Tl daje czestotliwos¢ referencyjna réwng 40.00Hz.

*  Jedliln.96 jest ustawiony na 50.00 a kody In.01, IN93-95 sg ustawione na
wartosci domysine, to doprowadzenia do zacisku Tl sygnatu
wejsciowego o czestotliwosci 32kHz powoduje wytworzenie
czestotliwosci referencyjnej réwnej 30.00Hz.

IN-91 Tl Monitor Podglad aktualnej wartosci wejscia impulsowego.

Ustala czas dla impulsowego sygnatu wejsciowego na Tl, potrzebny do
IN-92TI Filter osiggniecia 63% swojej czestotliwosci nominalnej (gdy czestotliwosc¢
impulséw zmienia sie wielostopniowo).

Konfiguruje wartosci poziomu gradientu oraz przesuniecia dla czestotliwosci
wyjsciowe;j.

| Czestotliwos¢ referencyjna

[T e —

IN-93TI Pls x1-
IN-96 Tl Percy2

IN-94

|

a
s
4 ]
|

Sygnat wejsciowy TI

IN-93 IN-95

IN-97 Tl Inverting—-

IN-98T| Quantizing Identycznie zIN16-17 (patrz IN-16 V1 Inverting/IN-17.V1 Quantizing).
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4.2.6 Ustawianie zrodla zadawania czestotliwosci z wykorzystaniem
komunikacji RS-485

Falownikiem mozna sterowac za pomoca sterownikdéw wyzszego poziomu, takimi jak komputery
osobiste oraz programowalne sterowniki logiczne, wykorzystujac komunikacje w standardzie RS-
485. Ustawi¢ parametr DRV -07 na wartosc 6 (Int 485) oraz podac sygnat RS-485 signal na zaciski
(S+/5-/SG). Wiecej informacji dotyczacych komunikacji RS-485 podano w rozdziale méwigcym o
komunikagji.

Grupa Kod Nazwa Naz’w.a Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana
DRV |07 |Frequencyreference | o ptsrc |6 | Intass 0-11 -
source
Integrated RS-485 1 >
. . . - _ Q_
01 f:ommunlcatlon Int485 St ID 1 MaxComID* 0 S
inverter ID c Q
=3
0 ModBus Q 8
RTU =
Integrated 2 | Llnvass ;
02 | communication Int485 Proto | 4 | BACnet 0-6
protocol 5 | Metasys-N2
oM - Modbus
Master
Integrated Int485
03 communication speed | BaudR 3 | 9600bps 0-8
0 | D8/PN/S1
Integrated INt485 1 | D8/PN/S2
04 | communication frame Mode 0-3 -
configuration 2 | D8/PE/ST
3 | D8/PO/ST

*Jesli AP1-40 ustawione na‘4(Serve Drv), MaxComID wynosi‘8; oraz jesli COM-02 ustawione na
‘4(BACnet), MaxComID wynosi‘127-W przeciwny wypadku MaxComID wynosi  ‘250:

** COM-02 jest domyslnie ustawiony na‘6(Modbus Master)' gdy parametry AP1-40 ustawione na
‘2 lub 3" W przeciwnym wypadku, uzytkownik ma mozliwosc ustawienia wtasnego.
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4.3 Utrzymywanie cestotliwosci za pomocag wejscia
naalogowego

Po wyborze Zrédta sygnatu czestotliwosci na wejscie analogowe, mozliwa jest realizacja funkgji
przytrzymania czestotliwosci. W tym celu nalezy przypisac do jednego z wejsc cyfrowych funkcje
Analog Hold. Po wyzwoleniu wejscia cyfrowego, podczas operowania z wejsciem analogowym,
czestotliwosc zostanie przytrzymana na tak dtugo, jak dtugo istniec bedzie stan wysoki na danym
wejsciu cyfrowym.

Grupa Kod Nazwa

Nazwa
wyswietlana

Nastawa Zakres Jednostka

0 | Keypad-1

—_

Keypad-2
V1

V2

12

Zrédto sygnatu

DRV |07 N
czestotliwosci

Freq Ref Src 0-11 -

Int485
Fied Bus

O iN| O un | >N

Pulse
10% | V3
11 |13

65— | Ustawienie wejscia Px Define(Px: 23 Analog
71 Px P1-P7) Hold

*Nastawy 10(V3)~11(I3)' parametru DRV-07 pojawig sie po zainstalowaniu opcyjnem karty
dodatkowych wejs¢/wyjsc.

IN 0-55 -

Czestotliwo$¢ referencyjna

Czestotliwo$¢ robocza

Sygnatstartu [
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4.4 Zmiana wyswietlanych jednostek (Hz<>Rpm)

Mozna zmieniac jednostki uzywane do wyswietlania predkosci rogoczej falownika ustawiajac
DRV-21 (Speed unit selection) na 0 (Hz Display) lub 1 (Rpm Display).

Nazwa

Grupa | Kod Nazwa o Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana
Wybor 0 Hz Display
DRV |21 jednostki Hz/Rpm Sel 0-1 -

1 Rpm Display

redkosci

4.5 Czestotliwosci krokowe

Czestotliwosci krokowe wyzwalane sg za pomoca  wejsc cyfrowych. z przypisanymi
dedykowanymi funkcjami czestotliwosci krokowych. Czetsotliwos¢ 0 pobiera Zrédio
czestotliwosci , jak ustawiono w parametrze DRV-07. Do wejs¢ Px nalezy przypisac funkcje
czestotliwosci krokowych: 7 (Speed-L), 8 (Speed-M) oraz 9 (Speed-H). Kolejne czetsotliwosci
krokowe wyzwala sie bitowo na ustawionych wejsciach skojarzonych z tymi funkcjami. Zawsze
nalezy podawac sygnat Fx lub Rx. Wartosci kolejnych czetsotliwosci krokowych nalezy ustawi¢ w
parametrach: .BAS-50-56 (multi-step frequency 1-7).

T
]
QO
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c
-
M
(7]
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Jedn
ostka

Kod Nazwa

Nazwa 2t
wyswietlana

Grupa

Zakres

Czestotliwosci 0.00, Low Freg-
BAS 50-56 krokowe 1-7 Step Freq-1-7 - High Freq® Hz
7 | Speed-L -
65-71 Us’c.alvylenle Px Define(Px: P1- 8 | Speed-M 0-55 _
wejscia Px P7) I
9 | Speed-H -
IN
Czas opdznienia
go |IMSUUKIl ek Time |1 1-5000 Ms
czestotliwosci
krokowej
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Informacje dotyczace ustawiania czestotliwosci krokowych

Kod

BAS Group 50-56

Opis

Ustawienie czetsotliwosci krokowych 1-7.

Przypisa¢ do odpowiednich wejsc cyfrowych, kolejno funkcje czetsotliwosci
krokowych: (IN-65-71)na 7 (Speed-L), 8 (Speed-M), lub 9 (Speed-H).
Zaktadajac, ze do wejs¢ P5, P6, oraz P7 zostaly przypisane funkcje: Speed-L,
Speed-Mi Speed-H, nastepujaca operacja czestotliwosci krokowych jest
dostena:

Step O

P5 e A s N s s
IN-65-71Px P6 — T
Define P7 E——
_X [
RX R ——
[Przyktad operacji czestotliwosci krokowych]
Czestotliwosc Fx/Rx P7 P6 P5
krokowa
0 v - - -
1 v - - v
2 v - v -
3 v - v v
4 v v - -
5 v v - v
6 v v v -
7 v v v v
Ustali¢ przedziat czasowy dla falownika dla sprawdzenia dodatkowych wejs¢
IN-89 InCheck listwy I/0 po odebraniu sygnatu wejsciowego.
Time

Po nastawieniu IN-89 na 100ms i odebraniu sygnatu wejsciowego na P6,
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falownik przez 100ms bedzie szukat sygnatéw wejsciowych na innych zaciskach,
zanim przejdzie do przyspieszania lub zwalniania opartego na konfiguracji P6.

4.6 Konfiguracja zrodet sygnatow sterujacych start/stop

Seria H100 oferuje wiele Zrédet sygnatéw sterujacych. Poczawszy od klawiatury, poprzez listwe
wejsc¢/wyjs¢ na komunikacji skonczywszy RS-485 skonczywszy.

Nazwa Jedno

Grupa Kod Nazwa Nastawa Zakres

wyswietlana stka
0 | Keypad é" E_
1 | Fx/Rx-1 =S
c
» 2 | F/Rx2 3 A
DRV | 06 zrédito sygnatu Cmd Source 0-5 - = 3

start/stop 3 | Int485

4 | Field Bus

5 | Time Event

4.6.1 Klawiatura jako zrodto sygnatu start/stop

W celu uzycia klawiatury jako zrédta sygnatu start/stop, wcisnaé nalezy przycisk [AUTO], co
skutkuje wejsciem do trybu AUTO . Ustawi¢ DRV-06 na warto$¢ ‘0 (Keypad)' oraz ustawi¢ kierunek
w parametrze DRV-02 (Keypad Run Dir).

Po tej operacji przycisk AUTO stuzy do startowania i stopowana falownika.

W celu wystopowania falownika mozna réwniez uzy¢ przycisku OFF, lecz skutkowac to bedzie
wejsciem falownika w tryb OFF.

Nazwa

Grupa Kod Nazwa . Nastawa Zakres  Jednostka
wyswietlana
DRV |06 Zrodto synaty Cmd Source 0 | KeyPad 0-5 -
start/stop
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4.6.2 Listwa wejs¢/wyjsc jako zrodlo sygnatu start/stop

Listwa wejs¢/wyjs¢  moze stuzy¢ jako zrodto sygnatu STart/Stop. W tym celu nalezy ustawi¢
parametr DRV-06 (command source) na wartos¢’1 (Fx/Rx): Wybrac nalezy dwa zaciski wejs¢
cyfrowych jako sygnat zmiany kierunku i przypisac¢ do nich odpowiednie funkcje (2 z 7 dostepnych
multifunkcyjnych wejs¢ cyfrowych , IN-65-71 dla P1-P7) na wartos¢’1 (Fx)'i’2 (Rx)’". Jezeli oba
wejscia zostang wyzwolone (prawy i lewy kierunek) jednoczesnie, falownik przestanie operowac.

Grupa Kod Nazwa Naz’w:-a Nastawa Zakres  Jednostka
wyswietlana
i 0 Reverse
IN 02 Ellergnek pracy dla Keypad Run Dir 0-1 -
awlatury 1 Forward
DRV |06 | Zrodiosynatu Cmd Source 1 |FRel |05 |-
start/stop
Okreslenie wejscia | Px Define(Px: 1 Fx i
IN 6571 | o P1_P7) T T 0-55

Informacje dotyczace ustawien wejs¢ cyfrowych na kontrole sygnatu start/stop.

Kod Opis
DRV-06Cmd Source | Ustawi¢ nawarto$¢ 1 (Fx/Rx-1).

IN-65-71 Px Define Przypisac funkcje Fx oraz Rx dla dwdch dowolnych zaciskéw cyfrowych

falownika.
Czestotliwos¢ !
referencyjna i
FX 1 1 1
RX —
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4.6.3 Listwa wejs¢/wyjsc jako zrodlo sygnatu start/stop 2

Listwa wejs¢/wyjs¢  moze stuzy¢ jako zrodto sygnatu STart/Stop. W tym celu nalezy ustawi¢
parametr DRV-06 (command source) na wartos¢ 2(Fx/Rx-2 Wybra¢ nalezy dwa zaciski wejs¢
cyfrowych jako sygnat zmiany kierunku i przypisac do nich odpowiednie funkcje (2 z 7 dostepnych
multifunkcyjnych wejs¢ cyfrowych , IN-65-71 dla P1-P7) na wartos$¢‘1 (Fx)'i2 (Rx)'. Taka
konfiguracja pozwala na start w prawym kierunku za pomoca zacisku Fx oraz zmiane kierunku
zaciskiem Rx (sygnat na Fx ciagty, zmiana kierunku - podanie sygnatu na Rx).

Grupa Kod Nazwa Naz’w? Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana
DRV |06 Zrodfo sygnatu CmdSource |2 | Fx/Rx-2 0-5 -
start/stop
g o 1 | Fx T3>
Okreélenie wejscia | Px Define Do
IN 65-71 p (Px.P1—-P?) 0-55 - TP
X X: - 2 Rx c Q
=3
M 0N
v D
o

Informacje dotyczace ustawien wejs¢ cyfrowych na kontrole sygnatu start/stop.

Opis
DRV-06 Cmd Source Ustawi¢ na wartosc ‘2 (Fx/Rx-2)

Przypisac funkcje Fx oraz Rx dla dwéch dowolnych zaciskéw
cyfrowych falownika.

Czestotliwosé |
referencyjna ;

IN-65-71 Px Define
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4.6.4 Komunikacja RS-485 jako zrédto sygnatu start/stop
By ustawic zrédio sygnatu start/stop na komunikacje RS-485, nalezy ustawic parametr DRV-06

(command source) na wartosc¢ ‘3 (Int 485). Podac sygnaty sterujace na zaciski S+, S-. Wiecej
informacji o komunikacji zawarto w rozdziale o tym traktujagcym (komunikacja RS-485).

Nazwa

Grupa Kod Nazwa L Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana
DRV |06 Zrodio sygnatu Cmd Source 3 Int485 | 0-5 -
start/stop
Adres 1-
o1 komunikacyjny ID Int485 St 1D ! MaxComID* |~
0p | Wyborprotokolu i aasprty o | ModBUS | g .
komunikacyjnego RTU
oM
. - 9600
03 Predkos¢ transmisji | Int485BaudR | 3 bps 0-8 -
04 Format ramki Int485Mode | 0 SD18 /PN/ 0-3 -

*|Jedli ustawiono AP1-40 na‘4(Serve Drv), MaxComID wynosi‘8;ijesli COM-02 ustawiono na
‘4(BACnet), MaxComlID wynosi‘127-W innym wypadku MaxComID wynosi 250’

4.7 Blokada kierunku pracy silnika

Mozliwe jest zapobieganie zmiany kierunku. W tym celu nalezy dokonac odpowiedniego wyboru
w parametrze ADV-09. Po zablokowaniu kierunku, zmiana kierunku nie bedzie mozliwa.
Wecisniecie przycisku zmiany kierunku bedzie skutkowac zatrzymaniem sie falownika (deceleracja
do 0 Hz).

Grupa  Kod | Nazwa Naz’w:-a Nastawa Zakres  Jednostka
wyswietlana
0 None
Run prevention 1 Forward
ADV | 09 ‘p Run Prevent Prev 0-2 -
options
Reverse
2
Prev
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Informacje dotyczace ustawienia blokady kierunku obrotéw.

Kod Opis
Wybra¢ blokade kierunku lewy/prawy.
Nastawa Opis

ADV-09 Run 0 | None Wytaczone.

A 1 Forward Prev Blokada kierunku prawego.
2 Reverse Prev Blokada kierunku lewego.

4.8 Praca automatyczna

Funkcja Power On Run pozwala na prace automatyczna falownika po zaniku lub catkowity utracie
zasialnia. Warunkiem jest ustawienie Zzrodta sygnatu start/stop na listwe wejs¢/wyjs¢ lub
komunikacje. W trybie pracy AUTO, praca automatyczna jest mozliwa, po spetnieniu ponizszych
warunkow:

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

pasueApyY

Listwa wejs¢/wyjsc jako zrodlo sygnatu start/stop

Ustawic parametr DRV-06 (command source) na warto$¢'1 (Fx/Rx-1)’lub‘2 (Fx/Rx-2)’ oraz
parametr ADV-10 na‘1"

Grupa Kod \EFAUE] Naz’w? Nastawa Zakres
wyswietlana
Zrédto sygnatu Fx/Rx-1 or i
DRV | 06 start/stop Cmd Source | 1,2 Fx/Rx-2 0-5
ADV |10 Praca Power-on 1 Yes 0-1 i
automatyczna Run
Sygnat
Czestotliwosé !
Sygnat
sterujacy I T e
ADV-10=0 ADV-10=1
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Komunikacja jako zrodto sygnatu start/stop

W celu ustawienia pracy automatycznej nalezy ustawi¢ COM-96 (PowerOn Resume) na wartos¢
'YES; oraz parametr DRV-06 na wartos¢ ‘3 (Int 485)’lub ‘4 (Field Bus). Jezeli nastapi zanik lub utrata
zasilania, falownik zapamietuje komende startu, nastawe czestotliwosci, czasy przyspieszania i
hamowania. Po poworcie zasilania falownik rozpoczyna prace z zapamietanymi nastawi przed
utrata zasilania.

Grupa Kod Nazwa Naz’w? Nastawa Jednostka
wyswietlana
rodh ' 3 | Int485
DRV |06 Str:rt/;;ygna ! Cmd Source 0-5 -
P 4 | Field Bus
Praca automatyczna | PowerOn 0 |No
COM | 96 o 0-1 -
komunikacja Resume 1 | Yes
Uwaga

* Samoczynne wytaczenie zwigzane z usterkg moze zadziatac jesli falownik rozpoczyna prace gdy
obcigzenie silnika (obcigzenie typu “wentylator”) znajduje sie w stanie pracy swobodnej. Aby tak sie
nie dziato, nalezy ustawic bit 4 na 1 w CON-71 (szukania predkosci) grupy Control. Falownik bedzie
wykonywat szukanie predkosci na poczatku pracy.

«  Jesli szukanie predkosci nie jest uruchomione, to falownik rozpocznie prace w normalnym trybie
V/F i spowoduje przyspieszanie silnika. Jesli falownik zostat wytaczony bez uaktywnienia
uruchomienia przy wiaczeniu zasilania, to w celu rozpoczecia pracy przez falownik sygnat
sterujacy bloku zaciskéw musi zosta¢ wytaczony, a nastepnie wigczony ponownie.

O Przestroga

W przypadku pracy z falownikiem z aktywnym uruchamianiem przy wigczaniu zasilania nalezy
zachowac ostrozno$¢, poniewaz silnik zacznie sie obracac gdy falownik rozpocznie prace
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4.9 Reset i ponowne uruchomienie

Funkcja resetu i autoresetu umozliwiajg wznowienie pracy lub prace automatyczna falownika po
zaistnieniu btedu.  Funkcja resetu moze byc wykonywana z poziomu panelu lub wejscia
cyfrowego, z przypisana funkcja reset. Po zaistnieniu btedu, falownik z reguty odcina sie od silnika,
ktory hamuje wiasng bezwtadnoscia. Bu autoreset byt mozliwy, zrédto sygnatu star/stop powinno
byc ustawione na liswte wejs¢/wyjsc.

W parametrze PRT-08 uzytkownik dokonuje wyboru, ustalajac bitwo warunki wyzwalania funkgji
autoresetu. Parametr PRT-09 okredla liczbe wykonywanych autoresetéw a parametr PRT-10
okresla czas pomiedzy kolejnymi prébami wyzwolenia tej funkgji.

Nazwa

Grupa Kod Nazwa Nastawa Jednostka

wyswietlana
., >
DRV | 06 Zrédto sygnatu Cmd 1 | E/Reet 0-5 i =Y
start/stop Source o S
c
08 | Resetrestart setup RST Restart | 00 00-11 Bit o =
v D
L . Retry o
PRT 09 llos¢ autorestartow Number 6 0-10 -
10 Czas pomledzy Retry Delay | 5.0 0.1-600.0 sec
autorestartami
Czestotliwos¢ o] o
Reset = ==
Runimdpees e oo
PRT-08=0 PRT-08=1
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Uwaga

*  Wsytuadji, gdy wymagana jest praca automatyczna z wirujgcymi bezwtadnosciami (np.
wystapienie zbyt niskiego napiecia przy pracy z wentylatorem i ponowny powrét podczas
ciggtego wirowania wirnika) ustaw funkcje lotnego startu w parametrze CON-71.

* Jezeli funkcja lotnego startu nie jest wiaczona, falownik wystartuje w trybie U/f i wykona operacje
przyspieszania zgodnie z czasem ACC..

O Przestroga
Podczas pracy automatycznej nalezy by¢ ostroznym, gdyz wznowienie pracy falownika bedzie
skutkowac automatycznym startem silnika.

4.10 Ustawianie czasow przyspieszania i hamowania

4.10.1 Czas przyspieszania /hamowania w zaleznosci od czestotliwosci
maksymalnej

Czasy przyspieszania i hamowania (Acc/Dec) moga sie odnosic do czestotiwosci
maksymalnej.frequency. W tym celu nalezy ustawi¢ parametr BAS- 08 (Acc/Dec referencena
wartos¢ ‘0 (Max Freq):

Czas przyspieszania i hamowania, ustawiane w parametrach DRV-03 oraz DRV - 04 odnosz3 sie
teraz do czestotliwosci maksymalnej. Czas ACC i DEC, to czas jaki potrzebuje falownik by
rozpedzi¢ silnik od 0 Hz do czestotliwosci maksymalne;j.

Nazwa

Grupa Kod Nazwa o Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana
03 | Czas przyspieszania | AccTime 20.0 0.0-600.0 sec
DRV 04 | Czas hamowania DecTime 30.0 0.0-600.0 Sec
20 | CFestotliwose MaxFreq | 6000 40.00-40000 | Hz
maksymalna
Odnles_lenle gzasu Ramp T Max
08 przyspieszania/ham 0 0-1 -
BAS . Mode Freq
owania
09 | Skala czasowa Time scale 1 0.1sec |0-2 -
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Informacje dotyczace ustawienia czasow przyspieszania i hamowania w odniesieniu do
czetotliwosci maksymalne;j.

Kod \ Opis

W celu ustawienia czasu przyspieszania / zwalniania w oparciu o czestotliwos¢
maksymalng nalezy ustawic¢ wartos$¢ parametru na 0 (czestotliwos¢
maksymalna - Max Freq).

Konfiguracja Opis
0 Max Freq Czasy ACC/DEC w odniesieniu do f max
1 DeltaFreq | Czasy ACC/DEC w odniesieniu do f aktualnej

Jesli na przyktad czestotliwos¢ maksymalna wynosi 60.00Hz, to czasy

BAS-08 Ramp T przyspieszania / zwalniania (Acc/Dec) sg ustawione na 5 sekund, a

Mode czestotliwos¢ odniesienia dla pracy jest ustawiona na 30Hz (potowa z 60Hz),
stad czas wymagany do osiggniecia 30Hz wynosi 2.5 sekundy (potowa sposrod
5 sekund).

T
]
QO
-+
c
-
M
(7]

pasueApyY

Czestotliwos¢
maksymalna

Czestotliwosé

N
Y S E——

Run cmd |

> >
Acc. time Dec. time

Uzycie skali czasowej dla wszystkich wartosci zwigzanych z czasem. Jest to
szczegolnie uzyteczne gdy ze wzgledu na charakterystyke obcigzenia
wymagane jest dokfadniejsze okreslenie czaséw przyspieszania / zwalniania,
lub gdy potrzebne jest rozszerzenie maksymalnego zakresu czasu.

BAS-09 Time scale
Konfiguracja Opis
0 0.01 sec Ustala 0.01 sekundy jako jednostke
minimalna.
1 0.1 sec Ustala 0.1 sekundy jako jednostke minimalna.
2 1sec Ustala 1 sekunde jako jednostke minimalna.
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O Przestroga

Nalezy zwrdci¢ uwage, ze zakres maksymalnych wartosci czasu moga sie zmienia¢ automatycznie
gdy nastepuje zmiana jednostek. Jesli na przyktad czas przyspieszania jest ustawiony na 6000
sekund, to zmiana skali czasu z 1 sekundy na 0.01 sekundy spowoduje zmiane czasu

przyspieszania na 60.00 sek.
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4.10.2 Czas przyspieszania / hamowania w zaleznosci od czestotliwosci
pracy

Czasy przyspieszania i hamowania mogg sie odnosi¢ do obecnej czestotliwosci pracy. W tym celu
nalezy ustawi¢ parametr BAS-08 (acc/dec reference) na warto$c 1 (Delta Freq):

Grupa Kod Nazwa Naz’w? Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana
- 03 Cas przyspieszania | AccTime 20.0 0.0-600.0 | sec
04 Czas hamowania DecTime 30.0 0.0-600.0 | sec
Odniesienie czaséw
BAS 08 przyspieszania i RampTMode |1 | DeltaFreq | 0-1 -
hamowania

Informcje dotyczace ustawienia odniesienia czaséw przyspieszania i hamowania w
odnisieniu do czestotliwosci pracy

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

pasueApyY

Kod Opis

Ustawic wartos¢ parametru na 1 (Delta Freq) w celu ustawienia czaséw
przyspieszania / zwalniania w oparciu o czestotliwos¢ maksymalna.

Konfiguracja Opis
0 Max Freq Ustawic czas przyspieszania / zwalniania w oparciu o
czestotliwos¢ maksymalna.
BAS-08 Ramp T 1 DeltaFreq | Ustawi¢ czas przyspieszania / zwalniania w oparciu o
Mode czestotliwos¢ pracy.

Jesli czasy przyspieszania / zwalniania sa nastawione na 5 sekund, oraz jesli
uzywanych jest kilka czestotliwosci referencyjnych w przypadku pracy 2-
stopniowej, dla 10Hz oraz dla 30 Hz, to kazy etap przyspieszania zajmie 5 sekund
(patrz wykres ponizej).
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Opis

Czestotliwos¢ - 30Hz

10H

Lo
5 7 12 time
Run cmd —

—> <“—>
5 sec 5 sec
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4.10.3 Przyspieszanie i hamowanie krokowe

Czasy przyspieszania Acc oraz hamowania Dec, moga byc konfigurowane i wyzwalane z poziomu
listwy wejs¢/wyjs¢ cyfrowych.

Nazwa

Grupa | Kod | Nazwa o Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana
- 03 Czas przyspieszania | AccTime 20.0 0.0-600.0 | sec
04 Czas hamowania DecTime 30.0 0.0-600.0 | sec
83 | waniekrokowe 1-7 | pecTime 1-7 | xxx 0.0-600.0 | sec
11 XCEL-L
65— S Px Define >
7 Okreslenie wejscia Px (Px P1-P7) 12 XCEL-M | 0-55 8 2_
IN 13 XCEL-H =)
3 A
Czas opdznienia ) v D
89 instrukeji cyfrowej InCheckTime |1 1-5000 | ms o

Informacje dotyczace ustawienia krokowych czaséw Acc i Dec

Kod Opis
BAS-70-82 . . .
AccTime 1-7 Ustawianie czasu krokowego przyspieszania 1-7.
BAS-71-
> ) 83 Ustawianie czasu krokowego zwalniania 1-7.
DecTime 1-7
Wybrac i skonfigurowac zaciski ktore majg by¢ uzywane dla wartosci
wejsciowych czasu krokowego przyspieszania/zwalniania.
Konfiguracja Opis
1 XCEL-L Sygnat sterujacy przyspieszania / zwalniania - L
12 XCEL-M Sygnat sterujacy przyspieszania / zwalniania -
M
IN-65-71 - - - —
13 XCEL-H Sygnat sterujacy przyspieszania / zwalniania - H

Px Define (P1-P7)

Sygnaly sterujace przyspieszania / zwalniania (Acc/Dec) sg rozpoznawane jako
sygnaty wejsciowe koddéw binarnych i beda one kontrolowaty przyspieszanie i
zwalniania na podstawie wartosci parametréw ustalonych za pomoca BAS -

71-83.
Jesli na przyktad zaciski P6 oraz P7 s ustawione odpowiednio jako XCEL-L oraz
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Opis
XCEL, to beda mozliwe nastepujgce operacje.
A 0

Czas Acc/Dec P7 P6
0 - -
1 - v
2 v -
3 v v

[Multi-function terminal P6, P7 configuration]

Jesli IN-89 jest nastawiony na 100ms i sygnat jest doprowadzony do zacisku
P6, to falownik przez nastepne 100ms bedzie szukat innych sygnatéw
wejsciowych. Po uptynieciu tego czasu czas przyspieszania / zwalniania
zostanie ustalony w oparciu o sygnat wejsciowy otrzymany na P6.

IN-89 In Check Time

4.10.4 Przelaczanie czasow przyspeszania i hamowania

Mozliwa jest zmiana pomiedzy dwoma réznymi czasami przyspieszania i hamowania. W tym celu
nalezy dokona¢ nastawy dwéch réznych zestawdw czaséw Acc/Dec w parametrach DRV-03-04
oraz BAS-70-71. Nastepnie w parametrze ADV-60 okresli¢ moment rzefaczenia.

Grupa Kod Nazwa Naz’w? Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana
03 | AccTime 100 00-6000 | sec
DRV przyspieszania
04 Czas hamowania DecTime 10.0 0.0-600.0 sec
Czas
70 przyspieszania AccTime-1 20.0 0.0-600.0 sec
BAS krokowego - 1
71 Czas hamowania DecTime-1 200 0.0-600.0 sec
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Nazwa

Grupa Kod Nazwa . Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana
krokowego - 1
Czestotliwosc O-Maximum
ADV |60 przetgczania Xcel Change Fr | 30.00 frequenc Hz
Acc/Dec 9 y

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

pasueApyY
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Informacje dotyczace ustawiania czestotliwosci przelaczania czasu przyspieszania /

zwalniania

Kod

ADV-60
Xcel Change Fr

Opis

Po ustaleniu czestotliwosci przetaczania przyspieszania / zwalniania, zostana
uzyte gradient przyspieszania / zwalniania skonfigurowane w BAS-70 oraz 71
gdy czestotliwos¢ pracy falownika jest réwna lub mniajsza od czestotliwosci
przetaczania. Jesli czestotliwosc¢ pracy przekracza czestotliwosé przetaczania, to
zostanie uzyty skonfigurowany poziom gradient, skonfigurowany dla kodéw
przyspieszania ACC oraz dEC.

Jedli uzytkownik skonfiguruje wielofunkcyjne zaciski sygnatéw wejsciowych dla
wielostanowych gradientéw przyspieszania / zwalniania (XCEL-L, XCEL-M, XCEL-
H), to falownik bedzie dziatat w oparciu o sygnaty wejsciowe przyspieszania /
zwalniania doprowadzone do zaciskéw, zamiast w oparciu o konfiguracje
czestotliwosci przetagczania przyspieszania / zwalniania.
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4.11 Konfiguracja wzorca przyspieszania / hamowania

Krzywe przyspieszania i hamowania da sie konfigurowac. Do dyspozycji H100 oferuje krzywa
liniowa oraz typu S.. Liniowy wzorzec charakteryzuje sie statym liniowym wzrostem lub maleniem
czestotliwosci wyjsciowej. W przypadku wzorca dla krzywej typu S, bardziej gtadki lub bardziej
tagodny wzrost lub spadek czestotliwosci wyjsciowej, idealny dla obciazen o charakterze
podobnym do wind/dzwigéw lub drzwi wind, itd., poziom gradientu krzywej typu S moze by¢

dostosowywany z uzyciem kodéw ADV- 03—06 w grupie zaawansowanej Advanced.

Grupa  Kod | Nazwa Naz’w? Zakres  Jednostka
wyswietlana
RampT ) -
BAS 08 Wzorzec ramp mode 0 | MaxFreq 0-1 8 5_
-t
c Q
o1 | Weorzec AccPattern |0 | Linear - =2
przyspieszania 0-1 Y
o
02 Wzorzec hamowania | DecPattern |1 | S-curve -
Gradient poczatkowy
03 krzywej S Acc S Start 40 1-100 %
przyspieszania
ADV Gradient koncowy
04 krzywej S AccSEnd 40 1-100 %
przyspieszania
o5 | Gradientpoczatkowy | o ggia | 4 1-100 %
krzywej S zwalniania
0 | Cradientkoncowy i n qpny | 40 1-100 %

krzywej S zwalniania

Informacje dotyczace ustawiania wzorca przyspieszania/hamowania

kod Opis

Ustala poziom gradientu gdy rozpoczyna sie przyspieszanie w przypadku
korzystania z wzorca przyspieszania / zwalniania o charakterystyce
odpowiadajacej krzywej S. ADV-03 definiuje poziom gradientu krzywe;j S jako
ADV-03 Acc S Start | wartos¢ procentowa, do potowy catkowietego przyspieszenia.

Jedli czestotliwosc referencyjna oraz czestotliwo$¢ maksymalna sg ustawione
na 60Hz a ADV-03 jest nastawiony na 50%, to ADV- 03 konfiguruje
przyspieszenie do 30Hz (potowa 60Hz). Falownik bedzie pracowat zgodnie z
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Opis

krzywa S przyspieszania w zakresie czestotliwosci 0-15Hz (50% z 30Hz).
Liniowe przyspieszenie zostanie zastosowane dla pozostatego przyspieszenia

wewnatrz zakresu czestotliwosci 15-30Hz..

Ustala poziom gradientu dla zakoriczenia przyspieszania w przypadku
korzystania z wzorca przyspieszania / zwalniania o charakterystyce
odpowiadajacej krzywej S. ADV- 03 definiuje poziom gradientu krzywe;j S jako
warto$¢ procentowa, do potowy catkowietego przyspieszenia, powyzej
potowy catkowitego przyspieszenia.

Jedli czestotliwosc referencyjna oraz czestotliwo$¢ maksymalna sg ustawione
ADV-04 AccSEnd | 3 60Hz a ADV-04 jest nastawiony na 50%, to ADV- 04 konfiguruje
przyspieszenie dla wzrostu od 30Hz (potowa 60Hz) do 60Hz (koniec
przyspieszania). Liniowe przyspieszenie zostanie zastosowane dla pozostatego

przyspieszenia wewnatrz zakresu czestotliwosci 30—-45Hz. W pozostatym

zakresie przyspieszania falownik bedzie pracowat zgodnie z krzywa S
przyspieszania w zakresie czestotliwosci 45-60.

Ustala wielkos¢ zwalniani dla krzywej S. Konfiguracje dla kodéw ADV-05 oraz

ﬁg&gg BZE 2 zt]a(;t ~ | ADV-06 mozna przeprowadzi¢ w taki sam sposob jak konfigurowania kodéw
ADV-03 oraz ADV-04.
Linear

Frequency
Run cmd

'Acc. time! Dec. time!
> >

[Konfiguracja wzorca przyspieszania / zwalniania]
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Frequency
A

60HZ |- ; R Freq. reference

45Hz |- fromnmneee - (R \o-- oo m e

30Hz} [ 1 T 1/2 of Freq. reference
15Hz| [ S S L

| - ‘ —> —
S-curve acceleration S-curve deceleration

Frequency
A A
60Hz [ 60Hz
S-efrve acc.
45Hz {-------- i ffffffffffff 45Hz

30Hz 30Hz

S-curve acc. 15Hz
» Time

15Hz

[Konfiguracja wzorca przyspieszania / zwalniania z wykorzystaniem krzywej S]

Uwaga

Rzeczywisty czas przyspieszania / hamowania podcza stosowania krzywej typu S
Rzeczywisty czas przyspieszania = skonfigurowany przez uzytkownika czas przyspieszania +
skonfigurowany przez uzytkownika czas przyspieszania x poczatkowy poziom gradientu/2 +
skonfigurowany przez uzytkownika czas przyspieszania x korncowy poziom gradientu/2.
Rzeczywisty czas przyspieszania = skonfigurowany przez uzytkownika czas zwalniania +
skonfigurowany przez uzytkownika czas zwalniania x poczatkowy poziom gradientu/2 +
skonfigurowany przez uzytkownika czas zwalniania x korncowy poziom gradientu /2.

© Przestroga

Nalezy zwrdci¢ uwage, ze rzeczywiste czasy przyspieszania / zwalniania staja sie dtuzsze niz czasy
przyspieszania / zwalniania zdefiniowane przez uzytkownika w przypadku uzywania wzorcéw
przyspieszania / zwalniania korzystajacych z krzywej S.
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4.12 Zatrzymywanie funkgcji przyspieszania / hamowania

Do dowolonego wejscia cyfrowego przypsia¢ funckje XCEL Stop. Po wyzwoleniu wejsciafalownik
bedzie operowac na czestotliwosci, ktéra miata miejsca podczas wyzwalania wejscia cyfrowego.

Nazwa

Grupa kod Nazwa . Nastawa Zakres  Jednostka
wyswietlana

Przypisanie funkgji Px Define
wejscia Px (Px:P1-P7)

Frequency/:_/_\_'\

14 | XCEL Stop 0-55 -

Px [ =
Runcmd [T
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4.13 Sterowanie V/f (napiecie/czestotliwosc)

Kontrola silnika za pomoca sterowania algorytmem V/f. Falownik kontroluje staty stosunek
napiecia i do czestotliwosci na wyjsciu, w celu osiggniecia mozliwie najwyzszego, statego
momentu w catym zakresie regulacji predkosci. Sterowanie V/f ma szczegdlne zastosowanie
podczas operowania z wentylatorami i pompami.

4.13.1 Liniowy wzorzec V/f

Liniowy wzorzec V/F (napiecie/czestotliwos¢) konfiguruje falownik w celu zwiekszenia lub
Zmniejszenia napiecia wyjsciowego ze statg wartoscia dla réznych czestotliwosci pracy w oparciu
o charakterystyki V/F. Liniowy wzorzec V/F jest szczegdlnie uzyteczny gdy stosuje sie obcigzenie o
statym momencie obrotowym.

o5
<
Nazwa co
Kod o Nastawa Jednostka |l = 3
wyswietlana @ 8
09 | Tryb sterowania | Control Mode 0 V/E | 0-1 - -
1g | CFestotiwose b e Freq 60.00 30.00-40000 | Hz
IN Znamionowa
1g | CZSIOUWOSC | g1t Freq 050 001-1000 | Hz
startowa
Line
BAS |07 Wzorzec V/f V/F Pattern 0 ar 0-3 -

Informacje dotyczace ustawiania liniowego wzorca V/F

Kod Opis

Ustala czestotliwos¢ znamionowa. Czestotliwosé znamionowa jest
czestotliwoscig wyjsciowg falownika podczas pracy z jego napieciem
znamionowym. W celu ustalenia wartosci tego parametru nalezy zapoznac sie z
tabliczkg znamionowa silnika.

DRV-18 Base Freq

Ustala czestotliwos¢ poczatkowa. Czestotliwosc poczatkowa jest czestotliwoscig
przy ktoérej falownik rozpoczyna generowanie napieciowego sygnatu
wyjsciowego. Falownika nie wytwarza napiecia wyjsciowego gdy czestotliwos¢
DRV-19 Start Freq | referencyjna jest nizsza od ustalonej czestotliwosci. Jesli jednak zatrzymanie
zwalniania zostanie przeprowadzone podczas pracy powyzej czestotliwosci
poczatkowej, to napiecie wyjsciowe bedzie wystepowato do czasu osiagniecia
przez czestotliwos¢ pracy wartosci odpowiadajacej petnemu zatrzymaniu (OHz).
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Opis

Base Freq.f-------> ‘
Frequency Start Freq.../
Inverter’s | : 1

rated voltage| !
Voltage ‘

Run cmd

4.13.2 Kwadratowy wzorzec trybu pracy V/f

Kwadratowy wzorzec sterowania V/f jest szczeg6lnie pomocny podczas operowania z
obcigzeniami zmiennomomentowymi, takimi jak: pompy i wentylatory.

Nazwa

Grupa | kod Nazwa ) Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana
1 Square
BAS 07 V/F pattern V/F Pattern 0-3 -
3 Square2

Kwadratowy wzorzc pracy trybu U/f - ustawienia

kod Opis

Ustawia wartos¢ parametru na 1 (kwadratowy - Square) lub 3 (kwadratowy 2 -
Square2) zgodnie z charakterystyka poczatkowa obciazenia.

Nastawa Funkcja
BAS-07 V/F 1 | Square Falownik wytwarza napiecie wyjsciowe proporcjonalne do
Pattern 1.5 kwadratu czestotliwosci pracy.

3 | Square2 | Falownik wytwarza napiecie wyjsciowe proporcjonalne do 2
kwadratu czestotliwosci pracy. Takie ustawienie jest idealne
dla obciazen charakteryzujacych sie zmiennym momentem
obrotowym, takich jak wentylatory lub pompy.
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4.13.3 Wzorzec uzytkownia trybu V/f

H100 oferuje mozliwos¢ ustawienia wiasnej charakterystyki V/f w celu operowania ze
szczegblnymi rodzajami obciagzen.

kod Naz’w:-a Nastawa Zakres
wyswietlana
07 Wzorzec V/f V/F Pattern 2 | UserV/F 0-3 -
Czestotliwosc 0-Maximum
1 uzytkownika 1 User Freq 1 15.00 frequency Hz
Napiecie 100 o
42 uzytkownika User Volt 1 25 0-100% %
., Mavi >
g3 | Coestotiwose e req2 | 30,00 0-Maximurm He S
uzytkownika 2 frequency = S
e 3
Napiecie 1 nno 0 ola)
BAS 44 uzythownika 2 User Volt 2 50 0-100% % wn 3
Czestotliwosc 0-Maximum
45 uzytkownika 3 UserFreq3 | 45.00 frequency Hz
Napiecie 100 o
46 uzytkownika 3 User Volt 3 75 0-100% %
Czestotliwosc Maximum 0-Maximum
47 uzytkownika 4 UserFreq 4 frequency frequency Hz
Napiecie 100 o
48 uzytkownika 4 User Volt 4 100 0-100% %

Wiasny wzorzec V/f - ustawienia

kod Opis
Ustawic wartosci parametréw w celu przyporzadkowania dowolnych

BAS-41 User Freq 1 czestotliwosci (czestotliwos¢ uzytkownika - User Freq 1-4) dla czestotliwosci

_BAS-48 User Volt 4 | Poczatkowych oraz maksymalnych. Napigcia rowniez mozna ustawiac aby
odpowiadaty kazdej czestotliwosci, oraz dla kazdego napiecia uzytkownika
(napiecie uzytkownika - User Volt 1-4).
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Napiecie wyjsciowe odpowiadajace wartosci 100% na ilustracji ponizej jest oparte na
ustawieniach parametréw BAS-15 (napiecie znamionowe silnika). Jesli BAS-15 jest ustawiony na 0
to bedzie ono zalezne od napiecia wejsciowego.

© Przestroga

*  Gdy uzywany jest normalny silnik indukcyjny, to nalezy uwazac, aby nie skonfigurowac wzorca
wyjsciowego odbiegajacego znacznie od liniowego wzorca V/F. Nieliniowe wzorce V/F moga by¢
przyczyna niewystarczajagcego momentu obrotowego lub przegrzania silnika na skutek
nadmiernego wzbudzenia.

*  Gdy uzywany jest wzorzec V/F uzytkownika, to wzmocnienie momentu obrotowego dla ruchu w
przéd (DRV-16) oraz wzmocnienie momentu obrotowego dla ruchu do tytu (DRV-17) nie dziataja.
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4.14 Zwiekszanie momentu obrotowego

4.14.1 Reczne podbicie momentu

Reczne zwiekszanie momentu obrotowego umozliwia uzytkownikom regulacje napiecia
wyjsciowego podczas wolnej pracy lub uruchamiania silnika. Zwiekszanie momentu obrotowego
przy matej predkosci lub zwiekszanie parametréw rozruchowych silnika poprzez reczne
zwiekszanie napiecia wyjsciowego. Nalezy skonfigurowac reczne zwiekszanie momentu
obrotowego podczas pracy z obcigzeniami ktére wymagaja duzego rozruchowego momentu
obrotowego, takimi jak obcigzenia wystepujace w windach oraz dzwigach.

Grupa kod | Nazwa Naz’w:-a Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana ;EI E_
oY)
15 Zwiekszanie momentu | Torque Boost | 0 | Manual 0-2 - = é
>
Zwiekszanie momentu é 8
16 obrotowego dla ruchu | Fwd Boost 20 0.0-150 | % o
DRV w przod
Zwiekszanie momentu
17 obrotowego dlaruchu | RevBoost 20 00-150 | %
w tyt

Reczne zwiekszanie momentu - ustawienia

Kod Opis

DRV-16 Fwd Boost | Ustawianie zwiekszania momentu obrotowego dla pracy w przéd.

DRV-17 Rev Boost | Ustawianie zwiekszania momentu obrotowego dla pracy w tyt.

Voltage
100% —— without torque boost
Fwd
torque boost |
Time
torque boost
X |
RX | —
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© Przestroga

Zbyt duze zwiekszenie momentu obrotowego spowoduje nadmierne wzbudzenie oraz przegrzanie
silnika.

4.14.2 Automatyczne zwiekszanie momentu obrotowego

Automatyczne zwiekszanie momentu obrotowego umozliwia falownikowi automatyczne
obliczenie napiecia wyjsciowego potrzebnego do zwiekszenia momentu obrotowego w oparciu
o wprowadzone parametru silnika. Automatyczne zwiekszanie momentu obrotowego wymaga
parametréw zwigzanych z silnikiem, takich jak rezystancja stojana, indukcyjnos¢, oraz prad przy
braku obciazenia, dlatego zanim mozliwe bedzie skonfigurowanie automatycznego zwiekszania
momentu obrotowego, musi zosta¢ przeprowadzone automatyczne dopasowanie (auto tuning)
(BAS-20) [Patrz rozdziat "Autotuning"]. Podobnie jak w recznym zwiekszaniu momentu
obrotowego, konfiguracje automatycznego zwiekszania momentu obrotowego nalezy
wykonywac w przypadku pracy z obcigzeniem wymagajacym duzego poczatkowego momentu
obrotowego, takim jak windy lub dzwigi .

Nazwa

Grupa kod Nazwa ) Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana
DRV 15 Tryb zwigkszania Torque Boost | 1 | Auto 1 0-2 -
momentu
BAS 20 auto tuning AutoTuning |3 | Rs+Lsigma 0-3 -

4.14.3 Automatyczne zwiekszanie momentu 2 (bez funkgji autotuning)

Adjustujac wartosc parametru DRV-15 (ATB Volt Gain), mozliwe jest zautomatyczne zwigkszanie
momentu obrotowego silnika bez koniecznosci wykonywania funkgcji autotuningu silnika.
Wartos$¢ nastawiona w DRV-15 (ATB Volt Gain) daje wytyczne co do wartosci podbijania momentu
startowego.

Nazwa

Grupa | kod Nazwa o Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana
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DRV

15

Tryb zwiekszania
momentu

Torque Boost

2 | Auto2

0-2

CON

21

Automatyczne
wzmochienie
momentu filtr

ATB Filt Gain

10

1-9999

msec

CON

22

Automatyczne
wzmochienie
momentu
wzmocnienie
napiecia

ATB Volt Gain

100.0

0-300.0 %
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4.15 Nastawa napieci wyjsciowego

Ustawienia napiecia wyjsciowego sg potrzebne gdy napiecie znamionowe silnika rézni sie od
napiecia wejsciowego falownika. Ustawic¢ BAS -15 w celu skonfigurowania znamionowego
napiecia roboczego silnika. Ustawione napiecie staje sie napieciem wyjsciowym dla czestotliwosci
podstawowej falownika. Gdy falownik pracuje powyzej czestotliwosci podstawowej, oraz gdy
napiecie znamionowe silnika jest nizsze od napiecia wejsciowego falownika, to falownik reguluje
napiecie i dostarcza silnikowi napiecie ustawione w BAS -15 (napiecie znamionowe silnika). Jesli
napiecie znamionowe silnika jest wyzsze od napiecia wejsciowego falownika, to falownik bedzie
dostarczat swoje napiecie wejsciowe do silnika.

Jedlikod BAS -15 (napiecie znamionowe silnika) jest nastawiony na 0, to falownik koryguje
napiecie wyjsciowe w oparciu o napiecie wejsciowe odpowiadajace stanowi zatrzymania. Jesli
czestotliwosc jest wyzsza od czestotliwosci podstawowej, gdy napiecie wejsciowe jest nizsze od
ustawienia parametru, to napiecie wejsciowe bedzie napieciem wyjsciowym falownika.

Grupa kod Nazwa Naz’w? Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana
BAS |15 | Napiede lpoiedVolt |0 0,170-480 |V
zanmonowe silnika
Output voltage
480V [ ,
170V [~ > = .

Base freq. Output freq.
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4.16 Nastawa trybu startu falownika

Wybierz odpowiednia dla aplikacji metode startu falownika po podaniu odpowiednieg sygnatu
sterujacego.

4.16.1 Start z przyspieszaniem ACC

Jest to najbardziej ogdélna metoda startu. Po otrzymaniu komendy start, falownik rozpedza silnik
wedle rampy startowej ACC do zadanej czestotliwosci pracy.

Nazwa

Grupa Code Nazwa o Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana

ADV |07 Tryb startu Start mode 0 Acc 0-1 -

T
]
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c
-
M
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4.16.2 Start po hamowaniu statopragdowym

Ten tryb uruchamiania dostarcza state napiecie do silnika, przez ustalony czas, w celu zapewnienia
hamowania statopragdowego zanim falownik rozpocznie przyspieszanie silnika. Jesli silnik obraca
sie dalej dzieki swojej bezwtadnosci, hamowanie statopradowe zatrzyma silnik, pozwalajac na
jego przyspieszanie od stanu zatrzymania. Hamowanie statfopragdowe moze by¢ réwniez
stosowane z hamulcem mechanicznym podtgczonym do watu silnika.

Nazwa

Grupa | kod Nazwa o Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana
07 Tryb startu Start Mode 1 DC-Start | 0-1 -
Czas .
ADV |12 L DCStartTime | 0.00 0.00-60.00 | sec
wstrzykiwania DC
13 Poziom DC DClInj Level 50 0-200 %
ADM
Frequency I '
Voltage
R_
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Wielko$¢ wymaganego hamowania statopragdowego zalezy od pradu znamionowego silnika. Nie
stosowac wartosci rezystancji hamowania statopragdowego ktére mogtyby powodowac pobor
pradu przekraczajacy prad znamionowy falownika. Jesli rezystancja hamowania statopragdowego
jest zbyt duza, lub czas hamowania zbyt dtugi, to silnik moze sie sie przegrzac lub ulec
uszkodzeniu.

4.17 Wybor trybu stopu

Wybierz odpowiednig metoda stopu falownika dla danej aplikacji.

4.17.1 Zatrzymanie wedle rampy stopu DEC

W tej metodzie stopu falownika, po otrzymaniu komendy stop, falownik zwalnia do zera wedle
nastawionej rampy DEC.

Nazwa

Grupa kod Nazwa o Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana

ADV |08 Tryb stopu Stop Mode 0 Dec 0-4 -
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4.17.2 Stop po hamowaniu statopradowym

Po osiggnieciu czestotliwosci hamowania DG, falownik rozpoczyna operacje wstrzykiwania
napiecia DC do silnika. Po podaniu komendy stop , falownik rozpoczyna hamowanie. Po
osiggnieciu czestotliwosci ustawionejw  ADV-17, falowni wstrzykuje napiecie DC do silnika i
zatrzymuje go.

Naz’w? Nastawa Zakres
wyswietlana
08 Tryb stopu Stop Mode 1 DC Brake 0-4 -
Czas wstrzymania
14 wyjscia przed DC-BlockTime | 0.00 0.00-60.00 sec
hamowaniem
ADV o5
15 Czas hamowania DC | DC-Brake Time | 1.00 0-60 sec 7] 2—
o
16 | MochamowaniaDC | DC-Brake Level | 50 0-200 % % =
Czestotliwosc “ 3
17 . DC-Brake Freq | 5.00 000-60.00 | Hz =
hamowania DC

Stop po hamowaniu statlopradowym - informacje

Code Description

ADV-14 DC-Block
Time

Ustawianie czasu blokowania falownika przed hamowaniem statopradowym.
Jesli bezwtadnos¢ obcigzenia jest duza, lub jesli czestotliwos¢ hamowania
statopragdowego (ADV-17) jest nastawiona na zbyt duza wartos¢, to moze
nastgpi¢ samoczynne wytaczenie zwigzane z usterka na skutek warunkéw
zwigzanych z przetezeniem gdy falownik dostarcza napiecie state do silnika.
Nalezy zapobiec samoczynnym wytaczeniom na skutek usterek zwiagzanych z
przetezeniem poprzez dostosowanie czasu blokowania wyjscia przed
hamowaniem statopragdowym.

ADV-15 DC-Brake
Time

Ustawi¢ czas trwania dostarczania napiecia statego do silnika.

ADV-16 DC-Brake
Level

Ustawic¢ wielko$¢ stosowanego hamowania statopragdowego. Ustawienie tego
parametru jest zwigzane na pradzie znamionowym silnika.

ADV-17 DC-Brake
Freq

Ustali¢ czestotliwos¢ rozpoczecia hamowania statopradowego. Po osiggnieciu tej
czestotliwosci falownik rozpoczyna zwalnianie. Jesli czestotliwosc¢ sterowanej
przerwy w ruchu jest ustawiona na wartos¢ mniejsza od czestotliwos¢
hamowania statopradowego, to operacja sterowanej przerwy w ruchu nie bedzie
dziata¢ i zamiast tego rozpocznie sie hamowanie statopragdowe.
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* Nalezy zwrdci¢ uwage, ze silnik moze ulec przegrzaniu lub uszkodzeniu w przypadku zbyt
intensywnego hamowania statopradowego silnika, lub zbyt dtugiego czasu hamowania
statopradowego.

*  Hamowanie statopradowe konfiguruje sie w oparciu o prad znamionowy silnika. Aby zapobiec
przegrzaniu lub uszkodzeniu silnikéw, nie nalezy nastawia¢ wartosci pradu wiekszej od pradu
znamionowego silnika.

4.17.3 Hamowanie wolnym wybiegiem

Przy tym trybie stopu, po otrzymaniu komendy stop, falownik odcina sie od silnika, ktéry hamuje
wilasng bezwiadnoscia.

Nazwa

Grupa kod | Nazwa o Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana

ADV |08 Tryb stopu Stop mode 2 Free-Run 0-4 -
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Nalezy zwrdci¢ uwage, ze jesli wystepuje duza bezwtadnos¢ po stronie wyjsciowej, a silnik pracuje z
duza predkoscia, to bezwtadnos¢ obciazenia spowoduje ze silnik bedzie kontynuowat ruch obrotowy
nawet gdy wyjscie falownika bedzie zablokowane.

4.17.4 Hamowanie na granicy napiecia na szynie DC

Gdy napiecie state falownika wzrasta powyzej okreslonego poziomu z powodu oddawania energii
przez silnik, to uruchamia sie system kontroli w celu dostosowania poziomu zwalniania albo w
celu ponownego przyspieszania silnika w celu zmniejszenia zwracanej energii. Hamowanie na
granicy napiecia na szynie DC, moze by¢ wykorzystywane gdy potrzebne sg krétkie czasy
zwalniania bez rezystorow hamowania, lub gdy potrzebne jest optymalne zwalnianie bez
powodowania samoczynnego wytaczenia na skutek zbyt wysokiego napiecia.

Grupa kod Nazwa Naz’w:.a\ Nastawa Zakres  Jednostka
wyswietlana

ADV | 08 Tryb stopu StopMode | 4 Power Braking | 0-4 -

@Przestroga

* Aby zapobiec przegrzaniu lub uszkodzeniu silnika, nie nalezy stosowa¢ hamowania na granicy
napieica na szynie DC w przypadku obcigzen ktdre wymagaja czestego hamowania.

» Zapobieganie utknieciu oraz hamowanie na granicy napiecia na szynie DC  dziafajg tylko podczas
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zwalniania, a hamowanie na granicy DC ma priorytet nad zapobieganiem utknieciu. Innymi stowy,
gdy zaréwno PRT-50 (zapobieganie utknieciu oraz hamowanie z uzyciem strumienia
magnetycznego) jak i ADV-08 (hamowanie na granicy napiecia na szynie DC) sa skonfigurowane,
hamowanie na granicy napiecia na szynie DC bedzie miato pierwszenstwo i zadziata.

Nalezy zwrdci¢ uwage, ze jesli czas zwalniania jest zbyt krétki, lub jesli bezwladnos$¢ obciazenia jest
zbyt duza, to moze wystapi¢ samoczynne wytaczenie na skutek usterki zwigzanej ze zbyt wysokim
napieciem.

Trzeba by¢ swiadomym, ze w przypadku zatrzymania wolnym wybiegiem rzeczywisty czas
hamowania moze by¢ dtuzszy od ustalonego wczesniej czasu hamowania.
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4.18 Limit czestotliwosci

Czestotliwosc pracy moze byc¢ ograniczona z dotu i zgéry na dwa sposoby: przy uzycie
czetsotliwosci startowej i maksymalnej oraz przy uzyciu granic czestotliwosci.

4.18.1 Limity czestotliwosci w oparciu o czestotliwos¢ startowa i

maksymalna
Grupa | kod | Nazwa Naz’w.a Nastawa | Zakres Jednostka
wyswietlana
19 Czestotliwosc Start Freq 0.50 0.01-10.00 Hz
startowa -y
DRV — 8o
20 Czestotliwos¢ Max Freq 60.00 40.00-400.00 | Hz c é
maksymalna 3 A
m 0
(V1))
o

Ograniczenie czestotliwosci z wykorzystaniem czestotliwosci maksymalnej oraz
czestotliwosci startowej - informacje dotyczace ustawiania

kod Opis

Nastawic¢ dolng wartos¢ graniczna dla parametréw zwigzanych z jednostka
predkosci, ktére s wyrazane w Hz lub obrotach na minute. Jesli czestotliwos¢
wejsciowa jes nizsza od czestotliwosci rozruchowej, to wartos¢ parametru bedzie
wynosita 0.00.

DRV-19 Start Freq

Nastawic¢ gérna i dolng wartos¢ graniczna czestotliwosci. Wszystkie wybierane
czestotliwosci sa ograniczone do czestotliwosci mieszczacych sie pomiedzy
DRV-20 Max Freq | gorna oraz dolng wartoscia graniczna.

Ograniczenie to stosuje sie rowniez gdy uzytkownik wprowadza czestotliwos¢
referencyjng za pomoca klawiatury.

4.18.2 Ograniczenie czestotliwosci za pomoca limitu czestotliwosci

Nazwa

Grupa | kod  Nazwa o Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana

24 Limit czesttliwosci Freq Limit 0 No |0-1 -

ADV

25 Dolny limit Freq LimitLo | 0.50 0.0-frequency | Hz
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Nazwa

Grupa @ kod Nazwa L Nastawa Jednostka
wyswietlana
Maximum minimum-
26 GOorny limit Freq Limit Hi maximum Hz
frequency
frequency
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Ograniczenie czestotliwosci z wykorzystaniem limitu czetsotliwosci - informacje dotyczace
ustawiania

kod Opis

Ustawienie domyslne to 0 (Nie - No). Zmiana ustawienia na 1 (Tak - Yes)
pozwala na ustawianie czestotliwosci pomiedzy dolng wartoscig graniczna
ADV-24 Freq Limit czetotliwosci (ADV-25) oraz gorng wartoscia graniczng czestotliwosci (ADV-
26). Gdy ustawienie wynosi 0 (Nie - No), kody ADV-25 oraz ADV-26 nie sg
widoczne.

Ustawic gérna czestotliwosc graniczng dla wszystkich parametréw jednostek
ADV-25 Freq Limit Lo | predkosci wyrazanych w Hz lub obr./min., z wyjatkiem czestotliwosci

ADV-26 Freq LimitHi | podstawowej (DRV-18). Czestotliwos¢ nie moze by¢ ustawiona na wartos¢
wyzsza od gérnej wartosci granicznej czestotliwosci.
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—— without upper / lower limits

Frequency

Max. Frequency

Upper limit /

Lower limit

10V V1 (voltage input)
20mA 12 (currentinput)
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4.18.3 Omijanie czestotliwosci

Pomijanie czestotliwosci wykorzystuje sie w celu unikniecia czetotliwosci rezonanséw
mechnicznych. Skoki poprzez pasma czetotliwosci nastepuja gdy silnik przyspiesza lub zwalnia.
Czestotliwosci pracy nie moga by¢ ustalanie w granicach ustalonego pasma skoku czestotliwosci.

Gdy nastawa czestotliwosci zostaje zwiekszona, podczas gdy warto$¢ nastawy parametru
czestotliwosci (napiecie, prad, komunikacja RS-485, ustawianie za pomoca klawiatury, itd.)
znajduje sie w granicach pasma skoku czestotliwosci, to czestotliwos¢ zostanie utrzymana na
dolnej wartosci granicznej pasma czestotliwosci. Nastepnie czestotliwos¢ zostanie zwiekszona
gdy nastawa parametru czestotliwosci przekracza zakres czestotliwosci uzywanych przez pasmo
skoku czestotliwosci.

Nazwa

kod o Nastawa
wyswietlana
Pomijanie
27 cestotliwosci | UMPFrea 0101 0-1 i
)8 Obszar 1 limit JumpLo 1 10.00 0.00—Ju.m.p frequency Hy
dolny upper limit 1
. Jump frequency lower
g9 | Obszartlimit 1, i1 | 1500 limit 1-Maximum Hz
gérny fre
quency
Obszar 2 limit 0.00-Jump frequency
ADV 30 dolny Jumplo2 20.00 upper limit 2 Hz
- Jump frequency lower
3p | Obszar2limit )y oo | 2500 limit 2-Maximum Hz
gorny
frequency
3 Obszar 3 limit JumpLo3 30,00 0.00—Ju'm'p frequency Hy
dolny upper limit 3
- Jump frequency lower
33 | Obszar3limit ), oz | 3500 limit 3-Maximum Hz
gérny
frequency
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i 10V V1(voltage input)

0 "20mA  I(current input)
Run cmd )
— when the frequency reference decreases

)—/ = — when the frequency reference increases

4.19 Drugie zrédto sterowania

Mozliwa jest praca zdwoma zrédtami sterowania. Dotyczy sie to zardwno sygnatéw start/stop jak i
czestotliwosci. Funkcja jest szczegdlnie pomocna, gdy sygnaty sterujgce majg by¢ wysytane z
dwéch réznych zrédet, lub do przefaczania sterowania zdalnego i okalnego.

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]
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W tym celu nalezy ustawi¢ parametr IN-65-71 na wartos¢15 (2nd Source). Dowolne wejscie
cyfrowe z przypisana funkcja drugiego zrodta, po wyzwoleniu, przetaczy zrédfo sterowania.

Grupa kod Nazwa Naz’w.a Nastawa Zakres  Jednostka
wyswietlana
06 Zrodo sygnatu Cmd Source 1 Fx/Rx-1 0-5 -
start/stop
DRV Zrédho sygnatu
07 zadawania Freq Ref Src 2 V1 0-11 -
czestotliwosci
04 Drugie Zrodio Cmd2ndSrc |0 Keypad 0-5 -
start/stop
BAS S
05 | Drugiezrodio Freq2ndSrc |0 |KeyPad-1 | 0-11 |-
czestotliwosci
Okreslenie wejscia | Px Define
IN 65-71 Px (Px:P1-P7) 17 | 2nd Source | 0-55 -
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Informacje dotyczace ustawiania 2-go sygnatu sterujacego

Jedli sygnaty sg doprowadzane do zacisku wielofunkcyjnego ustawionego
BAS-04 Cmd 2nd Src jako 2-gie zrédto sygnatu sterujgcego (2-gie zroédto), praca moze byc

realizowana z uzyciem ustawionych wartosci z BAS-04-05 .Ustawienia 2-go
Zrédha sygnatu sterujgcego nie moga byc¢ zmieniane podczas obstugi z
uzyciem 1-go zrodta sygnatu sterujgcego (Gtéwne Zrédio - Main Source).

BAS-05 Freq 2nd Src

@ Caution

* Przy ustawianiu wielofunkcyjnego zacisku na 2-gie zrédto sygnatu sterujacego (2nd Source) i
doprowadzeniu sygnatu wiaczenia (On), stan pracy zostaje zmieniony poniewaz ustawienie
czestotliwosci oraz sygnatu sterujacego Operation zostanie zmienione na 2-gi sygnat sterujacy.
Przed przeniesieniem sygnatu wejsciowego (wejscia) do zacisku wielofunkcyjnego nalezy sie
upewnic, ze 2-gi sygnat sterujacy jest prawidtowo ustawiony. Nalezy zwréci¢ uwage, ze jesli czas
hamowania bedzie zbyt krétki lub gdy bezwtadnosé lub obcigzenie beda zbyt duze, moze wystapic
samoczynne wylfaczenie spowodowane usterka zwigzana ze zbyt wysokim napieciem.
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4.20 Kontrola listwy wejs¢/wyjsc¢

MoZzliwe jest dostosowanie reakcji wejs¢ cyfrowych na sygnaty sterujace.

Nazwa

Grupa kod Nazwa o Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana
Filtr wigczenia (On)
85 zacisku wejscia DI On Delay 10 0-10000 | msec
wielofunkcyjnego
Filtr wylaczenia (On)
86 zacisku wejscia DI Off Delay 3 0-10000 | msec
IN wielofunkcyjnego
Standard wejscia "
87 NO/NC DINC/NO Sel | 000 0000 ;.!.I E_
"y [V~
g0 | s weisc DI Status 000 0000* . . co
cyfrowyc A
* Ostatni bit odpowiada wejsciu pierwszemu a pierwszy ostatniemu. o

kod Opis

Jesli stan zacisku wejsciowego nie zostanie zmieniony podczas ustalonego czasu,
gdy zacisk odbiera sygnat wejsciowy, to jest on rozpoznawany jako witaczenie
(On) lub (Off).

IN-85 DI On Delay,
IN-86 DI Off Delay

Dla kazdego zacisku wejsciowego nalezy wybrac typy styku zacisku. Potozenie
lampki wskaznikowej odpowiada segmentowi ktory jese wtaczony, tak jak to
pokazano w tabeli ponizej. Gdy dolny segment jest wigczony, to wskazuje ze
zacisk jest skonfigurowany jako zacisk A dla styku zwiernego (Normally Open).
Gdy gorny segment jest wtaczony, oznacza to ze zacisk jest skonfigurowany jako

IN-87 DINC/NO | zacisk B dla styku rozwiernego (Normally Closed). Zaciski sa ponumerowane P1-

Sel P7, od prawej do lewe;j.

Typ Stan zacisku B (rozwierny - | Stan zacisku A (zwiermny -
Normally closed) Normally open)

Klawiatura H H

Wyswietlanie konfiguracji kazdego styku. Gdy segment jest skonfigurowany jako
zacisk A za pomoca dr.87, to stan wigczenia (On) jest wskazywany poprzez
wigczenie gérnego segmentu. Stan wytaczenia (Off) jest wskazywany gdy dolny
IN-90 DI Status segment jest wigczony. Gdy styki sg skonfigurowane jako zaciski B, lampki
segmentéw zachowuja sie odwrotnie. Zaciski s3 ponumerowane P1-P7, od

prawej do lewej.
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Typ Wiaczone

Wylaczone

Klawiatura H

|l [l

[C

4.21 Opodznienie zalgczenia/wylaczenia wejs¢ cyfrowych

Mozliwe jest korzystanie z uktadéw czasowych przypisanych do danych wejsc cyfrowych.

Nazwa

Kod Nazwa o Nastawa  Zakres
wyswietlana
83 Wybdr wejscia opdznienia | DIOn 1111111 | 000 0000 ~ -
N zatgczenia DelayEn 1M 111N
84 Wybdr wejscia opdznienia | DI Off 1111111 | 000 0000 ~ -
wytaczenia DealyEn 1M 11N

Opdznione zalgczanie/wylaczanie wejsc cyfrowych - informacje.

IN-84 DI Off Delay

En

Kazde wejscie cyfrowe mozna wyzwoli¢ z opdznieniem lub wylaczy¢ z
IN-83DIOnDelay | o702 v wyz p ylaczy

En

1: Aktywne D1 On/Off Delay

0: Nieaktywne D1 On/Off Delay
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5 Nauka zaawansowanych funkgji

Ten rozdziat opisuje zaawansowane funkcje przemiennika czestotliwosci H100. Nalezy sprawdzi¢
odnosnik do strony w tabeli aby zobaczy¢ szczegétowy opis dla kazdej sposrédd zaawansowanych
funkdji.

Zaawansowane g
. Opis
zadania
Mozna stosowac gtéwne oraz pomocnicze czestotliwosci zgodnie
Pracaz z predefiniowanymi formutami w celu stworzenia réznych
czestotliwosciami warunkoéw pracy. Praca z czestotliwosciami pomocniczymi jest
pomocniczymi idealna dla operadji ciaggniecia (Draw Operation*), poniewaz
funkcja ta umozliwia doktadna regulacje predkosci roboczych.
Operacja JOG jest rodzajem pracy recznej. Falownik pracuje ;.!'l >
. zgodnie z zestawem parametréw predefiniowanych dla pracy w oY) 2‘
Operacja JOG trvbie | ia JOG), gd tani iéniet ik o
trybie impulsowania , gdy zostanie nacisniety przycis = 2
instrukcji JOG. @ a
o o
Praca w trybie géra- . S
dot Impulsowe sterowanie czestotliwoscia.
Pracaz . . -
. Praca 3 - przewodowa, impuslowe sterowanie sygnatami
wykorzystaniem 3
. start/stop.
przewodow
Ta funkcja zabezpieczajgca pozwala na prace falownika tylko po
Tl s doprowadzeniu sygnatu do zaqsku wglofunkcy;nggo .
przeznaczonego dla trybu bezpiecznej pracy. Funcja ta jest
pracy . . . . o L
uzyteczna gdy konieczne jest zachowanie szczegélnej ostroznosci
podczas obstugi falownika z uzyciem zaciskdw wielofunkcyjnych.
P:i:‘:‘ \;e SWrowana | ¢ \\.cji tej uzywa sie dla obciazeri dzwigowych takich jak windy,
b a . gdzie moment obrotowy musi zosta¢ zachowany podczas
(przytrzymanie . . .
S wiaczania oraz wylaczania hamulcéw.
czestotliwosci)
Kompensacja Funkgcja ta zapewnia, Ze silnik obraca sie ze stafg predkoscia dzieki
poslizgu zastosowaniu kompensacji poslizgu przy wzroscie obcigzenia.
Regulacja PID zapewnia statg zautomatyzowana regulacje
Regulacja PID przeptywu, ci$nienia oraz temperatury poprzez regulacje
czestotliwosci wyjsciowej falownika.
Kiedy falownik przez ustawiony okres czasu kontynuuje prace
Operacja uspienia- | ponizej nastawy regulatora PID, wartos¢ referencyjna PID jest
wybudzenia automatycznie podnoszona dla wydtuzenia czasu uspienia.
Dzieki temu falownik jest uspiony gdy wystepuje znikoma
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Zaawansowane
zadania

Opis

potrzeba regulacji.

Automatyczny pomiar parametréw silnika dla optymalizacji pracy

Auto-tunin )
9 falownika.
Pracaz
buforowaniem Pobieranie energii z silnika podczas zaniku zasilania.
energii

Oszczedzanie
energii

Stosowane do oszczedzania energii poprzez redukcje napiecia
dostarczanego do silnikéw podczas matego obcigzenia lub jego
braku.

Praca z szukaniem

Przejmowanie bezwtadnosci w locie.

predkosci
Konfiguracja z automatycznym ponownym uruchomieniem jest
Pracaz wykorzystywana do automatycznego restart falownika w
przypadku wystapienia samoczynnego wylacznia lub po
automatycznym . . . .
zatrzymaniu pracy falownika na skutek aktywowania urzadzen
restartem . . . .
zabezpieczajacych (samoczynne zatrzymania zwigzane z
usterkami)
Stosuje sie do przetaczania pracy urzadzen poprzez podigczenie
Praca z uzyciem dwoch silnikéw do jednego falownika. Nalezy skonfigurowac

drugiego silnika

drugi silnik i sterowac nim uzywajac wejscia zaciskowego
zdefiniowanego dla pracy z drugim silnikiem.

Pracaz

przetaczeniem
komercyjnego
zrodia zasilania

Wykorzystuje sie do przetaczania zrodta zasilania do silnika z
wyjscia falownika do komercyjnego Zrédta zasilania i z powrotem.

Sterowanie
wentylatora
chtodzacego

Uzywa sie do kontrolowania wentylatora chtodzacego falownika.

Sterowanie
wilaczeniem/wytacz
eniem wyjscia
wielofunkcyjnego

Po nastawieniu wartosci standardowych mozna wigczaé/wytaczaé
(On/Off) przekazniki wyjsciowe lub wielofunkcyjne zaciski
wyjsciowe stosownie do analogowej wartosci wejsciowej.

Zapobieganie pracy
regeneratywnej dla
pras

Wykorzystuje sie podczas sterowania prasg  unikna¢ pracy
regeneratywne;j silnika, zwiekszajac predkosc pracy silnika.

Sterowanie
przepustnica

Optymalna kontrola silnika wentylatora w uktadzie z przepustnica.
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Zaawansowane

zadania Opis

. Dostarcza maszynom smar przed startem falownika oraz
Smarowanie . . .

podtaczeniem do niego ukladu mechanicznego.

Kompensacja Kompensacja spadkéw cisnienia w uktadach z diugimi
przetywu rurociggami.
Wyswietlanie Wyswietla ilos¢ energii zaoszczedzonej dzieki stosowaniu
oszczednosci falownika w stosunku do sytuacji, gdy uktad bytby zasilany
energii komercyjnym zrédtem energii bez zastosowania falownika.

Czysci pompy poprzez usuwanie nieczystosci, ktore utknety na

Czyszczenie pompy wirniku

Ustawianie rampy

dla pracyi Ustawia poczatkowe warunki pracy dla pompy poprzez

———— dostosowanie czaséw przyspieszania i zwalniania. 8 %
-t

tagodzenie rampy | Zapobiega mozliwym uszkodzeniom pompy, ktére moga by¢ c %

hamowania spowodowane naglym zwalnianiem. @ 8
o

Regulacja Tworzy krzywe pracy ze wzgledu na obcigzenie dla pracy z

obciazenia obcigzeniem lekkim oraz dla czyszczenia pompy.

Wykrywanie . . . . .

S — Wykrywa oraz wyswietla poziom ustawiony przez uzytkownika.

Detekcja Wykrywa przerwanie ciggtosci rur podczas pracy z regulatorem

przerwania rur PID.

Nagrzewanie silnika | Zapobiega zamarznieciu silnikéw i pomp gdy nie sg uzywane

Uzywa wbudowanego zegara czasu rzeczywistego (RTC) dla

O e pracy falownika zgodnej z pozadanym grafikiem.

Dziatanie falownika dostosowane do sytuacji awaryjnych (np.
Tryb pozarowy pozar), tj. kontrola pracy wentylatoréw (ilosci powietrza
wywiewanego i wwiewanego)
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5.1 Praca z pomocniczymi zrodtami referencyjnymi

Referencyjne zrodta czestotliwosci moga by¢ konfigurowane z uwzglednieniem réznych
obliczonych warunkéw przy jednoczesnym wykorzystaniu gtéwnych oraz pomocniczych
czestotliwosci referencyjnych. Gléwna czestotliwosc referencyjna jest wykorzystywana jako
czestotliwos¢ robocza, natomiast Zrédta pomocniczne wykorzystywane sa do modyfikowaniai
precyzyjnej regulagji gtéwnego zrodta.

Gruoa Kod Wyswietlacz = Ustawianie Zakres
P e)) parametrow ustawien Jednostka

Zrodto

DRV | 06 czestotliwosci FreqRefSrc | 0 Keypad-1 | 0-11 -
referencyjnej
Pomocnicze Zrédto

01 czestotliwosci AuxRefSrc | 1 Vi 0-13 -

referencyjnej
Typ obliczania
pomocniczej Aux Calc N g )

BAS 02 czestotliwosci Type 0 M+G*A) | 0-7
referencyjnej

Wzmocnienie
pomocniczej

03 L Aux Ref Gain | 100.0 | 100.0 -200.0-200.0 | %
czestotliwosci
referencyjnej
IN 65— Def“llnl‘owanle funkgji Py Define 36 dis Aux 0-55 i
71 wejscia Px Ref

W tabeli powyzej wymieniono dostepne obliczone warunki dla gtéwnych | pomocniczych
czestoliwosci referencyjnych. Nalezy zapoznac sie z tabelg aby stwierdzi¢, jakie obliczenia stosuje
sie dla przykfadu gdzie kod czestotliwosci DRV-06 zostat ustawiony na‘0 (Keypad-1); a falownik
pracuje z gtéwng czestotliwoscia referencyjna réwng 30.00Hz. Sygnaty z przedziatu -10 to +10V s
odbierane na zacisku V1, przy wzmocnieniu referencyjnym ustawionym na 5%. W tym przyktadzie
wynikowa czestotliwos¢ referencyjna jest precyzyjnie regulowana w zakresie 27.00-33.00Hz [Kod
IN-01-16 musi mie¢ warto$¢ domyslng, a IN-06 (Polaryzacja V1) ustawiony na‘1(Bipolarny)’].
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Informacje dotyczace ustawienia pomocniczej czestotliwosci referencyjnej.

Kod Opis

Ustawienie typu sygnatu wejsciowego, ktéry ma by¢ uzywany dla pomocniczej
czestotliwosci referencyjne;j.
Konfiguracja Opis

0 | None Pomocnicza czestotliwos¢ referencyjna jest zablokowana.

1 Vi Ustawia zacisk V1 (napiecie) w bloku zaciskéw jako zrddto
pomochniczej czestotliwosci referencyjnej.

BAS-01 Aux Ref 3 V2 Ustawia zacisk 12 (napiecie) w bloku zaciskow jako zrddto
Src pomocniczej czestotliwosci referencyjnej (SW4 musi  by¢
ustawiony na napiecie -‘voltage’).

4 |2 Ustawia zacisk 12 (prad) w bloku zaciskéw jako Zrédto
pomocniczej czestotliwosci referencyjnej (SW4 musi  by¢
ustawiony na prad -‘current’).

5 | Pulse Ustawia zacisk Tl (impuls) w bloku zaciskow jako zrodio
pomocniczej czestotliwosci referencyjnej.

T
]
QO
~—t
c
-
M
(7]

pasueApy

Ustawia wzmocnienie pomocniczej czestotliwosci referencyjnej za pomoca BAS-03
(Aux Ref Gain) w celu skonfigurowania pomocniczej czestotliwosci odniesienial |
ustala, ze warto$¢ procentowa bedzie uwzgledniania przy obliczaniu gtéwnej
czestotliwosci referencyjnej. Nalezy zwrdci¢ uwage, ze elementy 4-7 ponizej moga
by¢ przyczyna zaréwno dodatnich (+) jak i ujemnych (-) czestotliwosci
referencyjnych (praca w przéd lub w tyf) nawet gdy uzywane sa unipolarne wejscia

analogowe.
Konfiguracja Wz6r na czestotliwos¢ referencyjna
0 | M+G*A) Gtéwna czestotliwos¢ referencyjna +(BAS-03x BAS-
01xIN-01)
1 M*(G*A) Gléwna czestotliwosc¢ referencyjna x(BAS-03x BAS-01)
BAS-02 2 M/(G*A) Gléwna czestotliwos¢ referencyjna /( BAS-03x BAS-01)
Aux Calc Type 3 | MH{M*(G*A)} Gléwna czestotliwosc referencyjna + Gtéwna

czestotliwos¢ referencyjna x(BAS-03x BAS-01)}
4 M+G*2*(A-50) Gléwna czestotliwos¢ referencyjna + BAS-03x2x(BAS-

01-50)xIN-01

5 M*{G*2*(A-50)} Gléwna czestotliwosc referencyjna x{ BAS-03x2x(BAS-
01-50)}

6 M/AG*2*(A-50)} Glowna czestotliwosc referencyjna /{ BAS-03x2x(BAS-
01-50)}

7 M+M*G*2*(A-50) | Gtéwna czestotliwosc referencyjna + Gtéwna
czestotliwos¢ referencyjna x BAS-03x2x(BAS-01-50)
M: Gtéwna czestotliwos¢ referencyjna (Hz lub obr./min)

G: Wzmocnienie pomocniczej czestotliwosci referencyjnej (%)

A: Pomocnicza czestotliwos¢ referencyjna (Hz lub obr./min) lub wzmocnienie (%)
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Kod Opis

BAS-03 Aux Ref Dostosowanie wielkosci sygnatu wejsciowego (BAS-01 Aux Ref Src)
Gain skonfigurowanego dla czestotliwosci pomocniczej.

Ustawia jeden z wielofunkcyjnych zaciskow wejsciowych na 36 (dis Aux Ref) | wigcza

IN-65-71 Px . o R L . .
Define go w celu zablokowania pomocniczej czestotliwosci referencyjnej. Falownik bedzie
pracowat korzystajac jedynie z glownej czestotliwosci referencyjnej.
Command frequency M
set at DRV-07——— |
Function Calculated

Auxiliary frequency A Main, Aux, Gain frequency

set at BAS-01 o

Praca z pomocnicza czestotliwoscia referencyjna -

Przykiad #1
Ustawienie czestotliwosci z klawiatury to czestotliwosc gtéwna, a napiecie analogowe V1 to
czestotliwos¢ pomocnicza

*  Czestotliwos¢ gtéwna: Klawiatura (czestotliwo$¢ pracy 30Hz)
*  Maksymalna nastawa czestotliwosci (DRV-20): 400 Hz

*  Nastawa czestotliwosci pomocniczej (BAS-01): V1[wyswietlanie w postaci wartosci procentowej
(%) lub czestotliwosci pomocniczej (Hz) w zaleznosci od warunku nastawy dla pracy]

* Nastawa wzmocnienia pomochiczej czestotliwosci referencyjnej (BAS-03): 50%
*  IN-01-32: Fabryczna wartos¢ domysina

Przyktad: napiecie wejsciowe réwne 6V jest dostarczane do V1 a czestotliwos¢ odpowiadajaca 10V
to 60Hz. Ponizsza tabela wskazuje czestotliwos¢ pomocnicza A jako 36Hz [=60 Hz X (6 V/10 V)] lub
60%[=100% X (6 V/10V)].

Nastawa* Obliczanie  koncowej  czestotliwosci  sygnatu
sterujgcego**

0 | M[Hz]+(GI%]*A[Hz]) 30 Hz(M)+(50%(G)x36 Hz(A))=48 Hz

1 | M[HzJ*(G[%]*A[%]) 30 Hz(M)x(50%(G)x60%(A))=9 Hz

2 | M[HzZI/(G[%]*A[%]) 30 Hz(M)/(50%(G)x60%(A))=100 Hz

3 | M[HzZ]+HM[Hz]*(G[%]*A[%])} 30 Hz(M)+{30[Hz]x(50%(G)x60%(A))}=39 Hz

4 | M[Hz]+G[%]*2*(A[%]-50[%])[Hz] 30 Hz(M)+50%(G)x2x(60%(A)-50%)x60 Hz=36 Hz

5 | MIHZJ*{G[%]*2*(A[%]-50[%)])} 30 Hz(M)x{50%(G)x2x(60%(A)-50%)}=3 Hz

6 | MIHZ]AG[%]*2*(A[%]-50[%])} 30 Hz(M)/{50%(G)x2x(60%-50%)}=300 Hz

7 | MHZ]+M[HZ]*G[%]*2*(A[%]-50[%]) | 30 Hz(M)+30 Hz(M)x50%(G)x2x(60%(A)-50%)=33 Hz

* M: gtéwna czestotliwosc referencyjna (Hz lub obr./min)/G: wzmocnienie dla pomocniczej
czestotliwosci referencyjnej (%)/A: pomocnicza czestotliwos¢ referencyjna (Hz lub obr./min)
lub wzmocnienie (%).

** Jesli nastawa czestotliwosci zostaje zmieniona na rpm, zostaje ona przeliczona zHz na
obr./min.
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Praca z pomocnicza czestotliwoscia referencyjna -

Przyklad #2

Czestotliwos¢ z klawiatury jest czestotliwoscia gléwna, a czestoliwos¢ pomocnicza pochodzi z
napiecia analogowego 12

*  Czestotliwos¢ gtéwna: Klawiatura (Czestotliwos¢ pracy 30 Hz)
*  Maksymalna nastawa czestotliwosci (BAS-20): 400 Hz

*  Nastawa czestotliwosci pomoczniczej (BAS-01): 12 [Wyswietlanie w postaci procentowej (%) lub
czestotliwosci pomocniczej (Hz) w zaleznosci od warunku ustawienia czestotliwosci]

* Nastawa wzmocnienia pomochiczej czestotliwosci referencyjnej (BAS-03): 50%
*  IN-01-32:fabryczna wartos¢ domysina

Przyktad: prad wejsciowy réwny 10.4 mA jest dostarczony do 12, z czestotliwoscig odpowiadajaca 20 >
mA czyli 60 Hz. Ponizsza tabela wskazuje czestotliwos¢ pomocnicza A jako 24 Hz(=60[Hz] X g_ 2—
{(10.4[mAJ-4[mA])/(20[mA] - 4[mA])} or 40%(=100[%] X {(10.4[mA] - 4[mA])/(20[mA] - 4[mA])}. = g
Nastawa* Obliczanie  koncowej  czestotliwosci  sygnatu & é
sterujgcego**
0 | M[Hz]+(GI%]*A[Hz]) 30 Hz(M)+(50%(G)x24 Hz(A))=42 Hz
1 | M[HzJ*(G[%]*A[%]) 30 Hz(M)x(50%(G)x40%(A))=6 Hz
2 | M[HzZI/(G[%]*A[%]) 30 Hz(M)/(50%(G)x40%(A))=150 Hz
3 | M[HzZ]+HM[Hz]*(G[%]*A[%])} 30 Hz(M)+{30[Hz]x(50%(G)x40%(A))}=36 Hz
4 | M[Hz]+G[%]*2*(A[%]-50[%])[Hz] 30 Hz(M)+50%(G)x2x(40%(A)-50%)x60 Hz=24 Hz
5 | MIHZI*{GI[%]*2*(A[%]-50[%]) 30  Hz(M)x{50%(G)x2x(40%(A)-50%)} = -3
Hz( Reverse)
6 | MIHZIAGI%]*2*(A[%]-50[%])} 30 Hz(M)A50%(G)x2x(60%-40%)} =  -300
Hz( Reverse)
7 | MHZJ+M[HZ]*G[%]*2*(A[%]-50[%]) | 30 Hz(M)+30 Hz(M)x50%(G)x2x (40%(A)-50%)=27
Hz

* M: gtéwna czestoliwosc referencyjna (Hz lub obr./min)/G: wzmocnienie dla pomocniczej
czestotliowsci referencyjnej (%)/A: pomocnicza czestotliwosc referencyjna (Hz lub obr./min)
lub wzmocnienie (%).

**Jesli nastawa czestotliwosci zostaje zmieniona na obr./min to zostaje ona przeliczona zHz na
obr./min.
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Praca z pomocnicza czestotliwoscia referencyjna -
Przyklad #3

V1 jest czestotliwoscia gtéwna, a 12 czestotliwoscia pomocniczg

*  Czestotliwos¢ gtéwna: V1 (nastawienie czestotliwosciowego sygnatu sterujacego na 5V oraz
30Hz)

*  Maksymalna nastawa czestotliwosci (DRV-20): 400 Hz

*  Czestotliwos¢ pomocnicza (BAS-01): I2[ Wyswietlanie w postaci procentowej (%) lub
czestotliwosci pomocniczej (Hz) w zaleznosci od warunku ustawienia czestotliwosci]

*  Wzmocnienie pomocniczej czestotliwosci referencyjnej (BAS-03): 50%

Przyktad: prad wejsciowy o wartosci 10.4 mA zostaje doprowadzony do 12, o czestotliwosci
odpowiadajacej wartoscig 20 mA czyli 60 Hz. Ponizsza tabela pokazuje czestotliwo$¢ pomocnicza A
jako 24 Hz(=60[Hz]x{(10.4[mA]-4[mA])/(20[mAI]-4[mA])} or 40%(=100[%] x {(10.4[mA] - 4ImA]) /(20
[mA] - 4[mAJ)}.

Nastawa* Obliczanie  koricowej  czestotliwosci  sygnatu
sterujagcego**

0 | M[Hz]-+(G[%]*A[Hz]) 30 Hz(M)+(50%(G)x24 Hz(A))=42 Hz

1 | M[Hz]*(G[%]*A[%]) 30 Hz(M)x(50%(G)x40%(A))=6 Hz

2 | M[HZI/(G[%]*A[%]) 30 Hz(M)/(50%(G)x40%(A))=150 Hz

3 | M[HzZ]+HM[Hz]*(G[%]*A[%])} 30 Hz(M)+{30[Hz]x(50%(G)x40%(A))}=36 Hz

4 | M[Hz]+G[%]*2*(A[%]-50[%])[Hz] 30 Hz(M)+50%(G)x2x(40%(A)-50%)x60 Hz=24 Hz

5 | MHZI*{G[%]*2*(A[%]-50[%)])} 30 Hz(M)x{50%(G)x2x(40%(A)-50%)}=-3
Hz( Reverse)

6 | MHZIAG[%]*2*(A[%]-50[%])} 30 Hz(M)/{50%(G)x2x(60%-40%)}=-300 Hz( Reverse )

7 | MHZJ+M[HZ]*G[%]*2*(A[%]-50[%]) | 30 Hz(M)+30 Hz(M)x50%(G)x2x(40%(A)-50%)=27 Hz

* M: gtéwna czestoliwosc referencyjna (Hz lub obr./min)/G: wzmocnienie dla pomocniczej
czestotliowsci referencyjnej (%)/A: pomocnicza czestotliwosc referencyjna (Hz lub obr./min)
lub wzmocnienie (%).

** Jedli nastawa czestotliwosci zostaje zmieniona na obr./min to zostaje ona przeliczona z Hz na
obr./min.

Uwaga

Jesli wartos¢ czestotliwosci maksymalnej jest duza to z powodu zmian analogowego sygnatu
wejsciowego oraz odchytek/bteddw w obliczeniach moze wystapi¢ btad/odchytka czestotliwosci.
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5.2 Czestotliwosc JOG

Praca JOG pozwala na czasowa prace falownika. Polecenia pracy w trybie JOG mozna wprowadzi¢
za pomoca zaciskéw wielofunkcyjnych lub klawisza [ESC] na klawiaturze.

Praca w trybie JOG jest operacja o drugim w kolejnosci najwyzszym priorytecie, po operagji
sterowanej przerwy. Jesli JOG zostaje wywotany podczas pracy w trybie krokowym, géra-dét lub
3-przewodowym, to operacja JOG ma bezwzgledne pierwszenstwo.

5.2.1 Predkosc JOG w przod za posrednictwem zacisku

wielofunkcyjnego
Operacja JOG jest dostepna zaréwno w kierunku do przodu jak i do tytu przy pomocy klawiatury ~ [5-85
lub wejs¢ wielofunkcyjnych. W tabeli ponizej wymieniono ustawienie parametréw dla operaciji 8 2—
JOG w przéd z uzyciem wejs¢ wielofunkcyjnych. c =
@ O
Wyswietlacz Ustawianie Zakres = 3
Grupa Kod Nazwa yswie . o Jednostka
LCD parametrow ustawien
0.00, Low
1 Czestotliwos¢ JOG | JOG Frequency | 10.00 Freg- High Hz
Freq
DRV Czas
12 przyspieszaniadla | JOGAccTime | 20.00 0.00-600.00 sek.
JOG
13 JCCZ)ZS zwalniania | oG becTime | 3000 0.00-600.00 | sek.
65— | Definiowanie Px Define(Px:
N 71 funkgcji wejscia Px | P1-P7) 6 J0G 0-5 i

Informacje dotyczace pracy JOG w przéd

Wybierz czestotliwos¢ JOG z zaciskdw P1-P7, a nastepnie wybierz 6. Z IN-
IN-65-71 Px Define 65-71.
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\ Opis

_'6—® P1 | 1(FX)

_'B—® P5 [6(JOG)

®CM

[Ustawienia zaciskow dla operacji JOG]

DRV-11JOG Frequency | Ustawianie czestotliwosci JOG.

DRV-12 JOG AccTime Ustawianie czasu przyspieszania JOG.

DRV-13 JOG DecTime Ustawianie czasu zwalniania JOG.

Jesli sygnat jest wprowadzony na zacisk JOG podczas gdy sygnat sterujacy FX jest zatgczony,
czestotliwosc¢ pracy zmienia sie na czestotliwos¢ JOG | rozpoczyna sie operacja JOG.

DRV-13 DRV-03 DRV-12 DRV-04
< — — >
AN e L1 DRV-1T N
Frequency | | DRV-11 . | Frequency — | P
p5 | | | ps | |
_ 006 | pr— 0o6) |
Run cmd Run cmd
(FX) (FX)
Operation frequency > Jog frequency Operation frequency < Jog frequency

5.2.2 Operacja JOG-2. Praca w przod/tyt z uzyciem zacisku
wielofunkcyjnego

Dla pracy w trybie JOG-1 komenda pracy musi zosta¢ wpisana w celu rozpoczecia operadji,
natomiast w przypadku JOG-2 operacje rozpoczyna sygnat z zacisku ustawionego na prace w
przéd lub w tyt. Priorytety dla czestotliwosci, czaséw przyspieszania/zwalniania oraz sygnatu
wejsciowego bloku zaciskdw podczas pracy w stosunku do innych trybdw (try sterowanej
przerwy, 3-przewodowy, gora/dot etc.) sg identyczne jak w przypadku operacji JOG-1. Jedli
podczas operacji JOG zostanie wpisana inna komenda zostanie ona zignorowana, a czestotliwos¢
JOG nie ulegnie zmianie.

Wyswietlacz = Ustawianie

Grupa | Kod  Nazwa Zakres ustawien  Jednostka

LCD parametrow
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Wyswietlacz = Ustawianie

Grupa | Kod LD T Zakres ustawien  Jednostka
Czestotliwosc JOG 0.00, Low Freg-
M JOG Frequency 1000 High Freq Hz
Czas
DRV |12 |przyspieszania | 190G A« 20.00 0.00-600.00 sek
Time
JOG
Czas zwalniania | JOG Dec
13 1OG Time 30.00 0.00-600.00 sek
) ) 38 FWD
IN 65- Deﬁm.(')wa'rjle' Px Define JOG 0-55 i
71 funkgji wejscia Px | (Px: P1-P7)
39 REV JOG
o5
DRV-12 DRV-13 DRV-12 e S
«— DRV-11__+— <« DRV-11 =2
1 ] | H ! ' (%] (D
Frequency i o
| . DRV-12 DRV-13
REV Jog = I—
FWDJog | p e

5.3 Sterowanie gdra-dét

Czas przyspieszania/zwalniania moze by¢ kontrolowany poprzez sygnat wejsciowy w bloku
zaciskdw wielofunkcyjnych. Podobnie jak w przypadku miernika przeptywu sterowanie géra-dét
moze by¢ fatwo zastosowane w systemie uzywajacym przetacznika sygnatéw gérnego i dolnego
limitu dla komend Acc/Dec.

Wyswietlacz Zakres

Ustawienie parametrow Jednostka

Grupa Kod ustawien

LCD

Zapamietanie
ADV | 65 czestotliwosci dla U/D Save 1 Yes (Tak) 0-1 -

operacji géra-dét Mode
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Grupa Kod Nazwa

Wyswietlacz Zakres

Ustawienie parametrow Jednostka

LCD ustawien

65— | Definiowanie Px Define(Px:
71 funkgji wejsciaPx | P1-P7)

19 Up (g6ra)
20 Down (dot)

U/D Clear 0-55 -
(czyszczenie
zapamietanej
f)

22

Informacje dotyczace sterowania gora-doét

Kod

IN-65-71 Px Define

Opis

Nalezy wybra¢ dwa zaciski dla pracy w trybie géra-dét | ustawic je
odpowiednio na‘19(Up) oraz‘20(Down). Przy doprowadzonym sygnale
sterujgcym pracy, przyspieszanie zaczyna sie gdy sygnat zacisku “w gore” jest
w stanie wiaczenia. Gdy sygnat ten zostanie wylgczony, przyspieszanie zostaje
zatrzymane i rozpoczyna sie praca ze statg predkoscia.

Podczas pracy zwalnianie rozpoczyna kiedy sygnat,w dét”jest aktywny.
Zwalnianie zatrzymuije sie | rozpoczyna sie praca ze statg predkoscia gdy w
tym samym czasie zostang doprowadzone sygnaty “w gére”i“w dot’.

Frequency \

P6(Up) 55 I
P7(Down) | | =
Run cmd (FX)| | I

ADV-65 U/D Save
Mode

Podczas pracy ze stata predkoscia, czestotliwos¢ pracy zostaje zapamietana
automatycznie zgodnie z nastepujacymi warunkami: sygnat sterujacy praca
(Fx lub Rx) jesy wylaczony, nastepuje samoczynne wylgczenie zwigzane z
usterka lub wytaczenie zasilania.

Gdy sygnat sterujacy zostanie ponownie wiaczony lub kiedy falownik
odzyskuje zasilanie lub powraca do normalnej pracy po btedzie, falownik
wraca do pracy w zapisanej czestotliwosci. Aby usunag¢ zapisang czestotliwos¢,
nalezy uzy¢ bloku zaciskéw wielofunkcyjnych. Ustawic¢ jeden z zaciskéw
wielofunkcyjnych na 22 (U/D Clear) i doprowadzi¢ do niego sygnaty podczas
pracy ze statg predkoscia. Zapamietana czestotliwos¢ oraz konfiguracja pracy
gobra-doét zostang skasowane.
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Kod Opis

Saved
frequency il : '

Output ' o
frequency M E/_i/i

P5(U/DClear)| | i ! I N
P6 (Up) = B o
Run cmd(FX) ' I I

5.4 Sterowanie 3-przewodowe oz
o<
Praca 3-przewodowa pozwala na prace z przyciskami impulsowymi ( sygnat zostaje podtrzymany _E: g
nawet po zwolnieniu przycisku). @ P
o
Grupa Kod Nazwa Wyswietlacz UstaWIem’e Zakres‘. . Jednostka
LCD parametrow ustawienia
DRV |07 | Zrodlosyanalu | cpsource |1 F/Rx-1 | 0-11 -
sterujgcego
65— | Definiowanie Px Define(Px: .
N 71 funkgcji wejsciaPx | P1-P7) 16 3-Wire 0-55 i

Aby umozliwi¢ prace w trybie 3-przewodowym niezbedna jest nastepujaca sekwencja obwodu.
Minimalny czas trwania sygnatu wejsciowego (t) dla pracy 3-przewodowej wynosi 2ms, a praca
zostaje zatrzymana gdy sygnaty pracy w przéd | w tyt zostang doprowadzone jednoczesnie.

o o—NJ P1]ex
5C O -JOG
o—& P5 | (6):

® P7 | (16):3-wire

®CM

[Podtgczenie zaciskéw dla pracy w trybie 3-przewodowym]

LSis |63




Nauka zaawansowanych funkgji

Freq.

EX

RX

swepm @@

[Praca w trybie 3-przewodowym (3-wire)]

5.5 Tryb bezpiecznej pracy

Gdy zaciski wielofunkcyjne sg skonfigurowane do pracy w trybie bezpiecznym, sygnaty sterujace
moga by¢ wprowadzane tylko w trybie bezpiecznej pracy. Tryb bezpiecznej pracy jest
wykorzystywany do bezpiecznego i doktadnego sterowania falownikiem za posrednictwem
zaciskow wielofunkcyjnych.

o Ustawianie Zakres Jednos
Ealzr b gl e e parametrow ustawienia | tka
Wybor
70 bezpiecznej Run En Mode 1 | DIDependent | 0-1 -
pracy
Tryb
ADV 71 zatrzymanl:f\dla Run Dis Stop 0 | Free-Run 0-2 -
bezpiecznej
pracy
Czas zwalniania
72 dla bezpiecznej | Q-Stop Time 50 0.0-600.0 | sec
pracy
Definiowanie
IN | 65-71 | funkcjiwejicia | PXDEfine®<PI= 1 o) cUNEnable | 0-55 -

Px

P7)

Informacje dotyczace ustawienia trybu bezpiecznej pracy
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Kod Opis

Sposrdd zaciskéw wielofunkcyjnych nalezy wybrac zacisk do pracy w trybie

e RSl bezpiecznym i ustawi¢ go na‘15(RUN Enable).

Ustawienie Funkcja
ADV-70 Run En 0 Zawsze Aktywuje tryb bezpiecznej pracy
Mode aktywny
1 Zalezny od DI Rozpoznaje sygnat sterujacy z zacisku wejscia
wielofunkcyjnego.

Ustawienie dziatania falownika kiedy zacisk wejscia wielofunkcyjnego jest
nieaktywny w trybie bezpiecznej pracy.

Gdy sygnat trybu pracy bezpiecznej zostanie podany, falownik zwalnia na
podstawie ustawienia parametru‘Q-Stop time’ Falownik zwalnia i zatrzymuje
sie w oparciu o ustawienie czasu zwalniania (Dec Time) jesli komenda pracy jest

nieaktywna. T3>
52
Ustawienie Funkcja c =
1 Praca Blokuje  wyjscie  falownika gdy  zacisk é 8
ADV-71 Run Dis swobodna wielofunkcyjny jest wylgczony. o
Sieps 2 Q-Stop Czas zwalniania (Q-Stop Time) uzywany w trybie
bezpiecznej pracy. Po zwalnianiu nastepuje
zatrzymanie, a prace moze zosta¢ wznowiona tylko
gdy sygnat sterujacy pracy zostanie doprowadzony
ponownie. Praca nie rozpocznie sie jesli tylko zacisk
wielofunkcyjny bedzie wiaczony.
3 Q-Stop Resume | Falownik zwalnia zgodnie z czasem zwalniania (Q-
Stop Time) w trybie bezpiecznej pracy. Nastepnie
jesli zacisk wielofunkcyjny bedzie wigczony, praca
zostanie wznowiona gdy tylko ygnat sterujacy
uruchomienia zostanie ponownie doprowadzony.
ADV-72 Q-Stop Ustala czas zwalniania gdy ADV-71 Run Dis Stop jest ustawiony na‘1 (Q-Stop)’
Time lub‘2 (Q-Stop Resume)..
ADV-71 ADV-71 ADV-71
0: Free - Run 1: Q-Stop 2: Resume
Frequency v_

RUN Enable

— KX [T [ [
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5.6 Praca w trybie sterowanej przerwy

Praca w trybie sterownej przerwy jest wykorzystywana do zachowania momentu obrotowego
podczas wiaczania | zwalniania hamulcow w przypadku obcigzen dzwigowych. Opiera sie na
czestotliwosci sterowanej przerwy dla przyspieszania/zwalniania oraz na czasie sterowanej
przerwy ustawionym przez uzytkownika. Na dziatanie trybu maja wplyw nastepujace parametry:

*  Dazialanie przyspieszania podczas sterownej przerwy: Gdy sygnat pracy jest aktywny,
przyspieszenie jest kontynuowane do czasu osiagniecia czestotliwosci dla przyspieszenia
podczas sterowanej przerwy ( w trakcie czasu przyspieszania podczas sterowanej przerwy
(Acc Dwell Time)). PO uptynieciu czasu przyspieszania dla sterowanej przerwy, przyspieszenie
jest przeprowadzane w oparciu o czas przyspieszenia | predkos¢ pracy, ktora byta pierwotnie
ustalona.

*  Dzialanie zwalniania podczas sterowanej przerwy: Gdy sygnat stopu jest aktywny,
zwalnianie jest kontynuowane do czasu az zostanie osiggnieta czestotliwos¢ zwalniania dla
sterowanej przerwy | stata predkos¢ podczas czasu dziatania operacji sterowanej przerwy
(Dec Dwell Freq). Po uptynieciu ustalonego czasu zwalnianie jest przeprowadzanie w oparciu
o czas zwalniania, ktéry zostat ustalony pierwotnie, a nastepnie praca zostaj zatrzymana.

Wyswietlacz Ustawienie Zakres
LCD parametrow ustawienia
Czestotliwosc Czestotliwos¢
20 sterowane] Acc Dwell Freq | 5.00 poczqtk.owa}—, Hz
przerwy podczas czestotliwos¢
przyspieszania maksymalna
51 | Caaspracypodazas | AccDwell 00 00-10.0 sek
przyspieszania Time
ADV o
Czestotliwosc Céitc;f(msf
22 sterowanej przerwy | Dec Dwell Freq | 5.00 poczatiowa - Hz
o czestotliwos¢
podczas zwalniania
maksymalna
23 Czas pracy podczas | Dec Dwell 00 0.0-60.0 sek
zwalniania Time
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ADV-21
Dwell acc. time ADV-23

> Dwell dec. time

P «—>
Operation —ADV:20 |\ | ADV-22
Frequency Acc. dwell frequency | Dec. dwell frequency
Run cmd ‘

Uwaga

Tryb sterowanej przerwy nie dziata gdy:

*  (Czas pracy w trybie sterowanej przerwy jest ustawiony na 0 sekund lub gdy jej czestotliwos¢ jest

ustawiona na 0 Hz.

*  Zostanie podjeta préba ponownego rozpoczecia przyspieszania ze stanu zatrzymania lub
podczas zwalniania, poniewaz wazny jest tylko pierwszy sygnal sterujacy przyspieszania dla tego

trybu.
Frequency Changes in
frequency reference
Acc. dwell
frequency
Acc. dwell time
Run cmd [ | [

[Dziatanie przyspieszenia w trybie sterowanej przerwy]

*  Chociaz operacja zwalniania podczas sterowanej przerwy przeprowadzana jest za kazdym
razem, gdy wprowadzone zostaje polecenie zatrzymania, nie dziata poprzez prostg zmiane
czestotliwosci nie bedaca skutkiem dziatania operacji stopu oraz podczas stosowania

zewnetrznego hamulca.

Frequency
Dec. dwell time Changes in Dec. dwell time
frequency reference
Dec. dwell
frequency
Run cmd | |

[Dziatanie zwalniania w tryie sterowanej przerwy]
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5.7 Kompensacja poslizgu

Poslizg odnosi sie do roznicy pomiedzy ustalong czestotliwoscia ( predkoscig synchroniczna) |
predkoscig obrotu silnika. Gdy rosnie obcigzenie, moga wystapi¢ roznice pomiedzy zadana
czestotliwoscia, a predkoscia obrotu silnika. Kompensacja poslizgu jest wykorzystywana dla
obciazen, ktére wymagaja kompensacji takich réznic predkosci.

Grupa Kod Nazwa Wyswietlacz Ustawmm’e Zakref . Jednostka
LCD parametrow ustawienia
.| Control Slip
09 Tryb sterowania Mode 1 Compen |~ -
DRV
14 | Mocsinka | Motor 2 55KW | 0-20 .
Capacity
Liczba Pole
M biegunéw Number 4 2-48 i
Znamionowa
12 predkos¢ Rated Slip 40 (dla 5.5 kW) 0-3000 obr./min
poslizgu
B Znamiono
13 ONOWY™ | Rated Curr | 36(dla55kW) | 1.0-1000.0 A
prad silnika
14 | Pradsinikabez | oo cur | 16(dlasskw) | 05-10000 A
opciazenia
16 Sprawnos¢ Efficiency 72 (dla 5.5 kW) 70-100 %

Informacje dotyczace ustawien dla dziatania kompensacji poslizgu

Kod Opis
?Ai\ggg o) Ustawi¢ DRV-09 na2 (Slip Compen)’aby przeprowazi¢ kompensacje poslizgu.

DRV-14 Motor Ustawic¢ moc silnika podtaczonego do falownika.

Capacity
Sl Wprowadzi¢ ilos¢ biegunéw z tabliczki znamionowej silnika.
Number
Wprowadzi¢ warto$¢ poslizgu z tabliczki znamionowe;j silnika.
Rpm x P
BAS-12RatedSlip | £, = f, — ”;”T

fs=2Znamionowa czestotliwos¢ poslizgu
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| -

Kod Opis

fr=Czestotliwos¢ znamionowa
Rpm=Znamionowa predkos¢ obrotowa silnika
P=1llos¢ biegundw silnika.

BAS-13 Rated Curr Woprowadz prad znamionowy z tabliczki znamionowej silnika.

Wprowadzi¢ zmierzony prad gdy obcigzenie na wale silnika zostaje usuniete
(praca z czestotliwoscig znamionowa). Jesli prad przy braku obcigzenia jest
trudny do zmierzenia to nalezy wprowadzi¢ wartos¢ wynoszaca 30-50%
znamionowego pradu silnika.

BAS-14 Noload Curr

BAS-16 Efficiency Wprowad?zi¢ sprawnos¢ silnika z tabliczki znamionowej.

Motor Rotation
Synchronous speed

/‘ Slip compensation
Actual speed
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Load ratio

5.8 Sterowanie PID

Sterowania PID jest jedna z najpowszechniej stosowanych metod automatycznego sterowania.
Wykorzystuje ona kombinacje sterowania proporcjonalnego, catkujgcego oraz rézniczkujacego,
zapewniajaca bardziej efektywne sterowanie systemoéw automatyki. Funkcje sterowania PID, ktére
moga by¢ zastosowane w pracy falownika sa nastepujace:

Cel Funkcja

Reguluje predkosc przy zastosowaniu sprzezenia zwrotnego z
istniejacym poziomem predkosci sterowanych urzadzen lub maszyn.
Uktad sterowania utrzymuje odpowiednia predkos¢ lub pracuje z
predkoscia docelowa.

Regulacja predkosci

Reguluje cisnienie za pomoca sprzezenia zwrotnego zwigzanego z
istniejacym poziomem cisnienia sterowanych maszyn lub urzadzen.
Uktad sterowania utrzymuje odpowiednie cisnienie lub pracuje przy
cisnieniu docelowym.

Regulacja cisnienia

Reguluje przeptyw przy zastosowaniu sprzezenia zwrotnego
Regulacja przeptywu zwiganego z poziomem aktualnego przeptywu w sterowanych
urzadzeniach lub maszynach. Uktad sterowania utrzymuje
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Funkcja

odpowiedni przeptyw lub pracuje z przeptywem docelowym.

Reguluje temperature stosujac sprzezenie zwrotne zwigzane z
istniejacym poziomem temperatury urzadzen lub maszyn. Ukfad
sterowania utrzymuje odpowiednia temperature lub pracuje z
temperaturg docelowa.

Regulacja temperatury

5.8.1 Ustawienie regulacji PID

Sterowania PID dziata poprzez kontrole czestotliwosci wyjsciowej falownika w celu utrzymania
predkosci, cisnienia, przeptywu, temperatury etc.

Grupa Kod Nazwa Wyswietlacz Ustawienie Zakre.f, ' Jednostka
LCD parametru ustawienia
01 Opcje PID PID Sel 0 | No 0-1 -
Wyjscie
03 regulatora PID PID Output
04 | Monitor PID RefValue | - . .
referencyjny PID
Monitor
05 sprzezenia PID FdbValue | - - -
zwrotnego
06 Monitor biedu PID Err Value
PID
Zrodto PID Ref1
PID 10 referencyjne PID | Source 0 | Keypad 0-11 i
1 UstaW|erJ|e PID Ref Set Jedno§tka %ednostka min- | | dnostka
referencji PID domyslna jednostka max
Wybor
pomocniczego PID
12 zrodta 0 | None 0-13 -
S Ref1AuxSrc
odniesienia PID
Ref1
Wybér sposobu
obliczania PID N
13 ostatecznej ReflAuxMod | 0 | MHG™A) 0-13 )
wartosci zrodta
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Kod

odniesienia (Ref1
Aux)

Wyswietlacz

LCD

Ustawienie
parametru

Zakres
ustawienia

Jednostka

Wzmocnienie PID Ref 1 Aux
14 Ref1 dla PID G 0.0 -200.0-200.0 Jednostka
Wybér zrodia
15 odniesienia PID PIDRef2Src | 0 | Keypad 0-11 -
Ref2
. Jednostka
16 UstaW|en!e Ref2 PID Ref 2 Set Jedno:stka Min-Jednostka | Jednostka
PID (klawiatura) domyslna
Max
Wybor
pomocniczego PID
17 zrédta 0 | None 0-13 -
. Ref2AuxSrc
odniesienia PID
Ref2
Wybér sposobu
obliczania
ostatecznej PID N g )
18 wartosci zrodta Ref2AuxMod 0 | M+G™A) 0-12
odniesienia
(Ref12Aux)
Wzmocnienie PID Ref2 Aux
19 Ref2 dla PID G 0.0 -200.0-200.0 Jednostka
Wybor zrodia
20 sprzezenia PID Fdb Src 0|V 0-9
zwrotnego PID
Wybor Zrodta
1 sprzezen‘|a PID Fdb o | None 0-11
pomocniczego AuxSrc
PID
Sposdb
obliczania
. PID Fdb
22 ostate?nej AuxMod 0 | M+(G+A) 0-13
wartosci
sprzezenia PID
23 Wzmocnienie PID Fdb AuxG | 0.0 -200.0-200.0 Jednostka
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Wyswietlacz

LCD

Ustawienie
parametru

Zakres
ustawienia

Jednostka

sprzezenia
pomocniczego
PID

2 Pasmo sprzezenia PIDFdbBand | 0 0-Jednostka Jednostka
zwrotnego PID pasma
Wzmocnienie

25 proporcjonalne PID P-Gain 1 50.0 0.0-300.00 Jednostka
PID 1

26 | Vzmocnienie | o i Time1 | 100 0.0-2000 sek
catkujace PID 1
Wzmocnienie

27 rozniczkujace PID | PID D-Time1 | 0.00 0-1.00 sek
1

28 | pAmocnienie | piner Gain | 00 00-10000 | Jednostka
feed-forward

29 E'l'g WYIRAOWY i outLPF | 0,00 0-10.00 sek
Gorny limit T PID Limit Lo-

30 wyjécia PID PID Limit Hi 100.00 100,00 Jednostka

37 | Dolnylimit PIDLimitLo | 0.00 100.00-PID | ) yostia
wyjscia PID Limit Hi
Wzmocnienie

32 proporcjonalne PID P-Gain 2 5.0 0.0-300.00 Unit
PID2
Wzmocnienie )

33 catkujace PID 2 PID I-Time 2 10.0 0.0-200.0 sek
Wzmocnienie

34 rozniczkujgce PID | PIDD-Time2 | 0.00 0-1.00 sek
2

35 | Ustawienietrybu | o 5 pode |0 PID Out 0-3
wyjscia PID

36 | Odwrocenie PIDOUtInv |0 No 0-1
wyjscia PID

37 | Skalowanie PID OutScale | 100.0 01-10000 | Unit
wyjscia PID
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Wyswietlacz Ustawienie Zakres

LCD parametru ustawienia IS
\l;lvsict:lig\lﬁreonlz.iwe lo] Jednostka Jednostka
40 L, 9 PID Step Ref 1 X Min-Jednostka | Jednostka
zrodta domyslna Max
odniesienia 1 PID
\l/vai)ct:Irlﬁre;I!gwe lo] Jednostka Jednostka
41 i 9 PID Step Ref 2 X Min-Jednostka | Jednostka
zrodta domyslna Max
odniesienia 2 PID
\l/vai)ct:Irlﬁre;I!gwe lo] Jednostka Jednostka
42 L, 9 PID Step Ref 3 i Min-Jednostka | Jednostka
Zrodta domyslna
N Max
odniesienia 3 PID N>
Do
Ustawienie o<
wielokrokowego Jednostka Jednostka c %
43 i PID Step Ref 4 . Min-Jednostka | Jednostka |7 &
Zrodfa domysina Max v O
odniesienia 4 PID Qo
\l;lv?(teTxre()r]I:swe lo] Jednostka Jednostka
44 i 9 PID Step Ref 5 . Min-Jednostka | Jednostka
zrédta domyslna Max
odniesienia 5 PID
\l;lv?(teTxre()r]I:swe lo] Jednostka Jednostka
45 L, 9 PID Step Ref 6 X Min-Jednostka | Jednostka
zrodta domyslna Max
odniesienia 6 PID
\l/vai)ct:Irlﬁfc?ligwe lo] Jednostka Jednostka
46 L, 9 PID Step Ref 7 X Min-Jednostka | Jednostka
Zrodta domyslna Max
odniesienia 7 PID
5o | Wybdrjednostki | oy isel (o |0 0-40 .
sterownika PID
Skala
57 |JednostkowaPlD o0 i geae [2 | X1 04 .
(mnoznik wskazu
wartosci)
Zaleznie od
Sterowanie PID 0 wartosci
52 0% PID Unit 0% 0.00 parametru PID-
50
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Wyswietlacz Ustawienie Zakres

il L LCD parametru ustawienia IS
Zaleznie od
Sterowanie PID . o wartosci
53 100% PID Unit 100% | 100.00 parametru PID-
50
65— | Przypisanie Px Define(Px: )
IN"" 171 | funkgiwejsciaPx | P1-P7) 1 |none 0-55
Uwaga

+  Zwykte wyjscie PID (PID OUT) jest bipolarne | ograniczone przez ustawienie parametréw PID-46
(PID Limit Hi) oraz PID-47 (PID Limit Lo). Wartos¢ parametru DRV-20 (MaxFreq) jest réwna 100%
parametru PID OUT.

*  Nastepujace zmienne sa uzywane podczas operacji PID:
- Unit MAX =PID Unit 100% (PID-68)

Unit Min = (2xPID Unit 0% (PID-67)-PID Unit 100%)
Unit Default = (PID Unit 100%-PID Unit 0%)/2

- Unit Band = Unit 100%-Unit 0%
Regulacja PID moze by¢ uzyta do nastepujacych operac;ji:
tagodne wypetnianie rur, kompensacja pomocniczego zrédfa odniesienia PID, MMC,
kompensacja przeptywu, wykrywanie przerwania ciggtosci rurociagu.

*  Podczas dziatania PID, wyjscie PID staje sie Zrédtem odniesienia dla czestotliwosci. Falownik
przyspiesza i zwalnia do czestotliwosci odniesienia w oparciu o czasy Acc/Dec.

Informacje dotyczace dziatania podstawowego sterowania PID

Kod Opis
PID-01 PID Sel Aby wybrac funckje PID nalezy ustawi¢ parameter na‘1 (Yes).
Wyswietla istniejaca wartos¢ wyjsciowa sterownika PID. Jednostka,
PID-03 PID Output wzmochienie oraz skala ustawione w grupie PID majg zastosowanie dla
wyswietlacza.
Wyswietla istniejaca wartosc referencyjna dla sterownika PID. Jednostka,
PID-04 PID Ref Value wzmocnienie oraz skala ustawione w grupie PID maja zastosowanie dla
wyswietlacza.
Wyswietla najnowsza wartos$c¢ sprzezenia zwrotnego dla PID. Jednostka,
PID-05 PID Fdb Value wzmochienie oraz skala ustawione w grupie PID majg zastosowanie dla
wyswietlacza.
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Kod Opis

Wyswietla roznice pomiedzy zrodtem odniesienia a wartoscig sprzezenia
PID-06 PID Err Value zwrotnego ( wartos¢ btedu). Jednostka, wzmocnienie oraz skala ustawione
w grupie PID maja zastosowanie dla wyswietlacza.

Wybiera referencyjny sygnat wejsciowy dla sterowania PID. Jesli zacisk V1
jest ustawiony na zrédto sprzezenia zwrotnego PID (PID F/B Source), to
zaisk V1 nie moze by¢ ustawiony jako zrédto referencyjne (PID Ref Source).
Aby wykorzystac zacisk V1 w funkgji Zrédfa odniesienia, nalezy zmieni¢
zrédho sprzezenia.

Ustawienie Funkcja

0 Keypad Klawiatura

1 Vi1 Zacisk napiecie wejsciowego-10-10V

3 V2 Zacisk wejscia analogowego 12

4 12 Gdy przefacznik (SW4) wyboru zacisku analogowego ;E' %’_
wejscia napieciowego/pradowego jest ustawiony na | o 5
(prad), to nalezy doprowadzic prad wejsciowy 0- S

- . o . D 0
20mA. Jedli jest on ustawiony naV (napiecie), nalezy ()
PID-10 PID Ref 1 Src doprowadzi¢ napiecie wejsciowe 0-10V. Q.

5 Int. 485 Zacisk wejsciowy RS-485

7 FieldBus Komunikacyjny sygnat sterujacy za posrednictwem
opcjonalnej karty komunikacyjnej.

8 Pulse Zacisk wejsciowy impulséw TI (wejscie impulsowe 0-
32kHz).

9 E-PID Wyijscie zewnetrznego PID.

Output

10 |V3 Analogowy zacisk wejsciowy V3 opcjonalnego
rozszerzenia lO.

1B Gdy przefacznik (SW4) wyboru zacisku analogowego

wejscia napieciowego/pradowego jest ustawiony na
I3 (prad), to nalezy doprowadzi¢ prad wejsciowy 0-
20mA. Jedli jest on ustawiony na V3 (napiecie), nalezy
doprowadzi¢ napiecie wejsciowe 0-10V.

Wartosc referencyjna moze zosta¢ wprowadzona jesli typ zrédta

AR DI odniesienia w parametrze PID-10 jest ustawiony na‘0 (Keypad):

Wybdr zewnetrznego zrédta majacego petnic role wartosci referencyjnej
dla PID. Jesli zostato wybrane zewnetrzne zrédto, wartos¢ referencyjna jest
okreslana na podstawie wartosci wejsciowej zrodta (PID-10) oraz wartosci
PID-12 PID Ref1AuxSrc | ustawionej w parametrze PID-13 Ref1AuxMod.

Ustawienie Funkcja
0 | None Nie uzyte
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Opis

1 Vi1 Zaciski napiecie wejsciowego-10-10V

3 V2 Zacisk wejécia analogowego |12

4 12 Gdy przefacznik (SW4) wyboru zacisku analogowego
wejscia napieciowego/pradowego jest ustawiony na |
(prad), to nalezy doprowadzi¢ prad wejsciowy O-
20mA. Jedli jest on ustawiony na V (napiecie), nalezy
doprowadzi¢ napiecie wejsciowe 0-10V.

6 Pulse Zacisk wejsciowy impulséw Tl (wejscie impulsowe 0-
32kHz).

7 Int. 485 Zacisk wejsciowy RS-485

8 FieldBus Komunikacyjny sygnat sterujacy za posrednictwem
opcjonalnej karty komunikacyjnej.

10 | EPID1 Zewnetrzne wyjscie PID 1

Output
1 EPID1 Fdb | Wartos¢ sprzezenia zwrotnego zewnetrznego PID 1
Val

12 | V3 Gdy przetagcznik (SW2) wyboru zacisku analogowego
wejscia napieciowego/pradowego jest ustawiony na

13 |13 I3 (prad), to nalezy doprowadzi¢ prad wejsciowy O-
20mA. Jesli jest on ustawiony na V3 (napiecie), nalezy
doprowadzi¢ napiecie wejsciowe 0-10V.

PID-13 (PID Ref1) zapewnia formuty pozwalajace na obliczenie pierwszej
wartosci referencyjnej (Ref1). Jesli PID-12 (PID RefAuxSrc) jest ustawione na
inng wartosc niz’'None, ostateczna wartos¢ zrodta odniesienia jest
obliczana przy pomocy wartosci z parametréw PID-10 oraz PID-12.

Ustawienie

0 M+(G*A)

1 M*(G*A)

2 M/(G*A)

3 M+(M*(G*A))
;'&,3/‘3; Z'D Ref1 4 M+G*2*(A-50)

5 M*(G*2*(A-50))

6 M/(G*2*(A-50))

7 M+M*G*2*(A-50)

8 (M-A)A2

9 MA2+AN2

10 MAX(M,A)

1 MIN(M,A)

12 (M+A)/2

13 Square Root(M+A)

M=Wartos¢ ze Zrédta wpisywana w PID-10
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Kod

Opis

G=Wzmocnienie z parametru PID-14
A=Wartos¢ ze zrédfa wprowadzona do parametru PID-12

PID-14 PID Ref1 Aux G

Wartos¢ wzmocnienia dla formut w parametrze PID-13.

PID-20 PID Fdb Src

Wybiera sygnat wejsciowy sprzezenia zwrotnego dla sterowania PID. Jesli
zacisk V1 jest ustawiony jako zrédto referencyjne PID (PID Ref Source), to
zacisk nie moze by¢ ustawiony jako zrédto sprzezenia zwrotnego (PID F/B
Source). Aby wykorzystac zacisk V1 w funkgji Zrédfa sprzezenia, nalezy
zmienic zrédto odniesienia.

Ustawienie Funkcja
0 Vi Zaciski napiecie wejsciowego-10-10V
2 V2 Zacisk wejscia analogowego 12
3 12 Gdy przetacznik (SW4) wyboru zacisku analogowego
wejécia napieciowego/pradowego jest ustawiony na |
(prad), to nalezy doprowadzi¢ prad wejsciowy O-
20mA. Jedli jest on ustawiony na V (napiecie), nalezy
doprowadzi¢ napiecie wejsciowe 0-10V.
4 Int. 485 Zacisk wejsciowy RS-485.
5 FieldBus Komunikacyjny sygnat sterujacy za posrednictwem
opcjonalnej karty komunikacyjnej.
7 Pulse Zacisk wejsciowy impulséw Tl (wejscie impulsowe 0-
32kHz).
8 EPID1 Zewnetrzne wyjscie PID 1
Output
9 EPID1 Fdb | Wartos¢ sprzezenia zwrotnego zewnetrznego PID 1
Val

PID-21 PID Fdb AuxSrc

Wybdr zewnetrznego zrédta odniesienia dla sterowania PID. Jesli zostato
wybrane zewnetrzne Zrédlo, wartos¢ referencyjna jest okreslana na
podstawie wartosci wejsciowej zrodta (PID-10) oraz wartosci ustawionej w
parametrze PID-13 Ref1AuxMod.

Ustawienie Funkcja

0 None Nie uzyte

1 V1 Zaciski napiecie wejsciowego-10-10V

3 V2 Zacisk wejscia analogowego 12

4 12 Gdy przetagcznik (SW4) wyboru zacisku analogowego
wejscia napieciowego/pradowego jest ustawiony na |
(prad), to nalezy doprowadzi¢ prad wejsciowy O-
20maA. Jedli jest on ustawiony na V (napiecie), nalezy
doprowadzi¢ napiecie wejsciowe 0-10V.

6 Pulse Zacisk wejsciowy impulséw TI (wejscie impulsowe 0-
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Opis
32kHz).
7 Int. 485 Zacisk wejsciowy RS-485
8 FieldBus Komunikacyjny sygnat sterujacy za posrednictwem
opcjonalnej karty komunikacyjnej.
10 | EPID1 Zewnetrzne wyjscie PID 1
Output
1 EPID1 Fdb | Wartos¢ sprzezenia zwrotnego zewnetrznego PID 1
Val

PID-22 PID FDB
AuxMod

PID-22 (PID FDB AuxMod) zapewnia formuty pozwalajace na obliczenie
ostatecznej wartosci sprzezenia. Jesli PID-21 jest ustawione nainng
wartos¢ niz'None, ostateczna wartosc¢ zrédta odniesienia jest obliczana
przy pomocy wartosci z parametréw PID-20 oraz PID-21.

Ustawienie

M+(G*A)

M*(G*A)

M/(G*A)

M+(M*(G*A))

M+G*2*(A-50)

M*(G*2*(A-50))

M/(G*2*(A-50))

M+M*G*2*(A-50)

0NN |h|lWIN[=|O

(M-A)A2

O

MA2+AN2

10 MAX(M,A)

1 MIN(M,A)

12 (M+A)/2

13 Square Root(M+A)

M=Wartos¢ zrédta z parametru PID-20
G=Wzmocnienie (PID-23)
A=Wartos¢ zrédfa pomocniczego PID-21

PID-23 PID Fdb Aux G

Wartos¢ wzmocnienia dla parametru PID-22.

PID-24
PID Fdb Band

Ustala maksymalna | minimalna warto$¢ poprzez dodawanie badz
odejmowanie pasma PID ( z parametru PID-24) od Zrédta odniesienia.
Kledy wartos¢ sprzezenia zwrotnego znajduje sie w zakresie pasma, ten
kod podtrzymuje wyjscie PID.

PID-25
PID P-Gain1
PID-32
PID P-Gain2

Ustawia proporcje dla bteddw pomiedzy zrédtem odniesienia, a
sprzezeniem zwrotnym. Jesli wzmocnienie P jest réwne 50%,
wyprowadzane jest 50% btedu.
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Kod Opis

Ustala czas na wyprowadzanie skumulowanych btedow. Gdy btad wynosi
100%, ustawiany jest czas potrzebny do wyprowadzenia 100%. Gdy czas
catkowania (PID I-Time) jest ustawiony na 1s, 100% sygnatu wyjsciowego
wystepuje po 1 sekundzie btedu pozostajacego na poziomie 100%.
Réznice w normalnym stanie moga by¢ zredukowane za pomoca czasu

PID-26 PID I Time. Gdy blok zaciskéw wielofunkcyjnych jest ustawiony na 24 (I-
PIDI-Time 1 Term Clear)’ |jest w stanie wigczenia, wszystkie skumulowane btedy
PID-33 zostajq usuniete.

PID I-Time 2

Wzmocnienia wprowadzone do parametréw PID-26 oraz PID-33 wptywaja
na wyjscie PID, a czasy przyspieszania/zwalniania do osiaggniecia wyjscia
PID zmieniaja sie zgodnie z ustawieniem parametréw DRV-03 oraz DRV-04.
Przy konfiguracji sterowania PID nalezy wzig¢ pod uwage tg zaleznosc.

>

PID-27 Ustawia wielkos$c¢ sygnatu wyjsciowego dla szybosci zmian bted6w. Jesli & ‘<l
PID D-Time 1 czas dla rézniczkowania (PID D-Time) jest ustawiony na 1ms | szybkos¢ = %
PID-34 zmian btedéw na sekunde wynosi 100%, sygnat wyjsciowy pojawia sie w ® 8
PID D-Time 2 wysokosci 1% na 10ms. Q

Ustala wspodtczynnik, ktéry dodaje wartosc docelowa do sygnatu
PID-28 PID FF-Gain wyjsciowego PID. Regulowanie tej wartosci prowadzi do szybszej

odpowiedzi.

Uzywane gdy sygnat wyjsciowy regulatora PID zmienia sie zbyt szybko,
badZ gdy caty system jest niestabilny wskutek powaznych oscylacji.
PID-29 Ogdlnie rzecz biorac, nizsza wartos¢ (domyslnie=0) jest wykorzystywana
PID Out LPF do przyspieszenia czasu odpowiedzi, ale w niektérych przypadkach
wieksza wartos¢ zwieksza stabilnos¢. Im wyzsza wartos$¢, tym bardziej
stabilny jest sygnat wyjsciowy regulatora PID, ale dtuzszy czas odpowiedzi.

PID-30 PID Limit Hi, PID- . -
Ograniczna sygnat wyjsciowy regulatora.

31PID Limit Lo
Wyboér jednego z trybéw PID w celu modyfikacji wyjscia PID. Istnieje
mozliwo$¢ modyfikacji poprzez dodanie wartosci wejsciowych oraz
gtéwnej czestotliwosci pracy wyjscia PID do ostatecznej wartosci wyjscia.
E:g_ést i Ustawienie
ut Vode 0 PID Output
1 PID+Main Freq
2 PID+EPID1 Out
3 PID+EPID1+Main
PID-36 Gdy PID-36 (PID Out Inv) ma warto$¢ 'Yes, réznica miedzy referencja a
PID Out Inv sprzezeniem est ustawiana jako wartos¢ referencyjna sprzezenia.
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Kod
PID-37 PID Out Scale

Opis

Dostosowuje skale wyjscia regulatora.

PID-40-46 Step Ref 1-7

Ustawienie odniesienia PID poprzez wejscia wielofunkcyjne IN 65-71.

Ustawia jednostke dla regulowanej wielkosci.
0: CUST jednostka definiowana przez uzytkownika.

Ustawienie
0 CUST 21 m 3/m(m 3/min)
1 % 22 m 3/h(m 3/h)
2 PSI 23 I/s
3 °F 24 I/m
4 °C 25 I/h
5 inWC 26 kg/s
6 inM 27 kg/m
PID-50 7 Bar 28 kg/h
PID Unit Sel 8 | mbar 2 _|als
9 Pa 30 | g/m
10 kPa 31 gl’h
11 Hz 32 ft/s
12 Rpm 33 3/s(ft3/min)
13 vV 34 | f3/h(ft3/h)
14 I 35 Ib/s
15 kw 36 Ib/m
16 HP 37 lb/m
17 mpm 38 Ib/h
18 ft 39 ppm
19 m/s 40 pps
20 m3/s(m 3/S)
PID-51 Dostosowanie skali w taki sposob, aby pasowata do jednostki wybranej w
PID Unit Scale parametrze PID-50 (PID Unit Sel).
PID-52
PID Unit 0 % Ustawia wartosci Unit 0% oraz Unit 100% jako minimum I maksimum dla
PID-53 parametru PID-50.
PID Unit 100%
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PID Command Block
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PID Feedback Block
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PID Output Block
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PID Output Mode Block
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5.8.2 Tryb tagodnego wypekniania rur

Operacja tagodnego wypetniania jest uzywana aby zapobiega¢ nadmiernemus ci$nieniu w rurach
podczas poczatkowego etapu pracy pompy. Po otrzymaniu polecenia pracy, rozpoczyna sie
przyspieszanie (bez sterowania PID) i jest kontynuowane dopdki wyjscie nie uzyska wartosci
zdefiniowanej przez AP1-21 na czas wprowadzony do AP1-22. Nastepnie wykonywana jest
operacja tagodnego wypetniania, chyba, ze wartos¢ sprzezenia osiagneta poziom ustalony przez
AP1-23 (Soft Fill Set value). Operacja jest kontynuowana do osiagniecia przez sprzezenie badz
zrédto odniesienia wykonywanej operacji wartosci  AP1-23. Po zakonhczeniu fagodnego
wypetniania, rozpoczyna sie standardowa praca PID.

Ustawienie Zakres

Wyswietlacz

Grupa Kod | Nazwa LD T ustawier Jednostka e
()
Aktywadcja o %
20 tagodnego Soft Fill Sel 0 No 0-1 - c =
wypetniania o9
) o
Niska
Czestotliwosc¢ pracy i czestotliwos¢
21 Pre- PID Pre-PID Freq | 30.00 ~Wysoka Hz
czestotliwos¢
2 glzgs dziataniaPre- | b pip Delay | 60.0 600.0 sek
AP1 Wartos¢ koricowa - .
23 tagodnego SoftFillSet | 20.00 ,ld‘r:; Min-Unit | o,
wypetniania
24 Krok wypetnienia Fill Step Set 200 0-UnitBand | %
g5 | CB@swykonania i Time | 20 0-9999 sek
kroku
Réznica sprzezenia
26 tagodne Fill Fdb Diff 0.00 0-UnitBand %
wypetnianie rur

Informacje na temat dziatania trybu tagodnego wypekiania rur

AP1-20
Soft Fill Sel

Aktywuije badz dezaktywuije tryb tagodnego wypeiania rur.
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AP1-21
Pre-PID Freq

Opis

Ustawia zakres czestotliwosci dla przypieszania bez kontroli PID. Jestli AP1-21 ma
wartos$¢ 30Hz, operacje standardowe sa wykonywane do momentu osiggniecia
przez sprzezenie zwrotne PID wartosci réwnej parametrowi AP1-23. Jesli jednak
zrédto odniesienia PID lub sprzezenie osiggnie wyzszg warto$¢ podczas operacji
pre-PID, natychmiast rozpoczyna sie standardowa praca PID.

AP1-22 Pre-PID

Ogdlnie rzecz biorac dziatanie PID rozpoczyna przekroczenie przez sprzezenie
wartosci zawartej w AP1-23Jesli jednak Ap1-22 jest ustawiony, po nastawionym

Delay czasie sprzezenie zwrotne staje sie zrodtem odniesienia dla operacji tagodnego
AP1-23 wypetniania, a falownik rozpoczyna wykonywanie tej operacji. Kiedy sprzezenie
Soft Fill Set Soft Fill PID Reference Przekracza warto$¢ AP1-23, zatacza sie standardowa praca
PID.
AP1-24 Wartosc Zrédha odniesienia dla operacji tagodnego wypetniania rosnie za
. kazdym razem gdy uptynie czas zawarty w AP1-25 o wartos¢ definiowang przez
Fill Step Set .
AP1-25 parameter AP1-24 (Fill Step Set).
Fill Step Time Nalezy zauwazy¢, ze w przypadku gdy réznica miedzy Zzrédtem odniesienia
AP _22 tagodnego wypetniania, a sprzezeniem zwrotnym jest wieksza niz warto$¢
. . wprowadzona do parametru AP1-26, warto$¢ zrodta odniesienia nie zwiekszy
Fill Fdb Diff .
sie.
PIDcmd 4,
PID Reference | . . .
SoftFillSet | ... AW
AP-25 PID-04
Soft Step\T'me PID Ref Value
34—} 4—>‘
AP-24 - . PID-05
Soft Step Time I r PID Fdb Value
>t
Frequency ,
‘ Soft Fill zone
D P;
AP-22 | ‘
Pre-PID Delay ‘General PID operation
AP-21 D S S zone |
Pre-PIDFreq [ >~

>t

Gdy operacja PID jest wykonywana po zakoriczeniu wykonywania trybu fagodnego wypetniania,
zrédto odniesienia PID przenosi sie na PID-11 PID Ref1 Set value.
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5.8.3 Tryb uspienia dla pracy z regulacjq PID

Jesli praca przebiega z czestotliwoscig mniejsza od ustalonego warunku dla pracy ze sterowaniem
PID, regulator przechodzi w stan uspienia. Oznacza to, ze praca regulatora zostaje wstrzymana do

czasu az wartos¢ sprzezenia zwrotnego znajdzie sie ponizej parametru PID Wakeup level i
pozostanie na tym poziomie przez czas definiowany przez AP1-09 lub AP1-13.

Komentarz

PID Wakeup level moze zostac obliczony za pomoca nastepujacej formuty:

PID Wakeup Level = PID-04 (PID Ref Value)-AP1-10 (PID WakeUp1Dev) or, PID-04 (PID Ref Value) - AP1-
14 PID (WakeUp2Dev).

Dostepne sg dwa zestawy ustatwien dla trybu uspienia PID (t]. czestotliwos¢, opdznienie, warunek

powrotu do normalnej pracy oraz opdéznienie przebudzenia). Jedno z dwéch ustawierh moze Py a
zosta¢ wybrane w zaleznosci od warunkéw wejsciowych oraz konfiguracji wejs¢ wielofunkcyjnych. =4 S
33
Wyswietlacz Ustawienie Zakres )
Grupa Kod Nazwa LCD T ustawie Jednostka o
05 Podbicie uspienia | Sleep BstSet | 0.00 0-Unit Max Unit
0.00, Niska
Czestotliwosc czestotliwos¢-
06 podbicia Uépienia Sleep Bst Freq | 60.00 Wysoka Hz
czestotliwos¢
Opoznienie trybu
07 L PID Sleep 1 DT | 20.0 0-6000.0 Sek
uspienia 1
s 0.00, Low
0g | Cxestotliwosctrybu | PID 0.00 Freq-High | Hz
uspienia 1 SleepT1Freq
Freq
AP1
Opobznienie
09 wybudzenia z tryu El.ll? WakeUpT 20.0 0-6000.0 Sek
uspienia 1
Poziom wyjsciaze | PID . .
10 stanu uspienia 1 WakeUp1Dev 20.00 O-UnitBand | Unit
1 | Opotnienietybu | o e 2 b | 200 0-60000 | Sec
uspienia 2
L 0.00, Low
1p | Czestotliwosctrybu | PID 0.00 Freq-High | Hz
uspienia 2 Sleep2Freq Freq
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Ustawienie Zakres

Wyswietlacz

Ll e LCD parametru ustawien LT

Opobznienie

13 | wybudzeniaztryu E'E WakeUp2 | 50 0-6000.0 Sec
uspienia 2
Poziom wyjsciaze | PID i .

14 stanu uspienia 2 WakeUp2Dev 20.00 O-UnitBand | Unit

20 |Opdelagodnego | qmisy [ No | 0-1 -
wypetniania

Informacje dotyczace ustawien trybu uspienia dla pracy ze sterownikiem PID

Kod

AP1-05 Sleep Bst Set

Opis

Ustawia wartos¢ podbicia dla trybu uspienia. SPrzezenie zwrotne
musi osiggna¢ poziom podbicia (Wartos¢ zrédfa odniesienia+ Sleep
Bst Set), aby falownik wszedt w tryb uspienia.

AP1-06 Sleep Bst Freq

Ustawia czestotliwos¢ podbicia.

AP1-07 PID Sleep1 DT
AP1-11 PID Sleep2 DT
AP1-08 PID Sleep1Freq
AP1-12 PID Sleep2Freq

Jesli czestotliwosc pracy jest mniejsza od wartosci ustawionych w
AP1-08 oraz AP1-12 | utrzymuije sie przez czas ustawiony w AP1-07
oraz AP1-11, falownik przyspiesza do czestotliwosci podbicia (PID
Sleep Bst Freq). Kiedy sprzezenie osigga wartos¢ poziomu podbicia,
falownik wchodzi w tryb standby.

AP1-09 PID WakeUp1 DT
AP1-13 PID WakeUp2 DT
AP1-10 PID WakeUp1Dev
AP1-14 PID WakeUp2Dev

Ustawia zrédto odniesienia dla sterowania PID w tryie
uspienia.Praca PID jest wznawiana gdy wariacja sprzezenia
zwrotnego (ze zrédfa odniesienia PID) przekracza wartosci zapisane
w parametrach AP1-10i AP1-14, oraz utrzymuje sie przez czas
zdefiniowany w AP1-09lub  AP1-13.

IN-65-71
P1-7 Define

Jesli zacisk wejsciowy odpowiadajacy parametrowi PID Sleep
WakeUp2 jest aktywny, sterowanie PID w trybie uspienia opiera sie
0AP1-11-14.
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[
PDcmd
AP1-05 Sleep Bst Set
PO | — ;
Reference B
i AP1-10 PID WakeUp1Dev
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, Y N
>t
Frequency ‘,‘ ,,,,,,,,,,,, AP1-06SleepBstFreq . o
/ AP-08 PID Sleep1Freq
sl dE<AP-O7  en DI
| de ; de | P >t
AP-07 AP-09
PID Sleep1 DT PID WakeUp1 DT

5.8.4 Przelaczanie PID - normalna praca (otwarta petla PID)

Gdy jeden z zaciskow wielofunkcyjnych (IN-65-71) bedzie ustawiony na‘25 (PID Openloop)'l
zostanie zatgczony, praca ze sterowaniem PID zostanie wstrzymana | nastapi przetgczenie do
pracy ogolnej. Gdy zacisk bedzie nieaktywny, regulacja PID zostaje wznowiona.

. PID General PID
Operation ti tion :operation
mode ?pera |on=: opera > P >
Operation
cmd
PID Openloop

|

LSis |18




Nauka zaawansowanych funkgji

5.9 Zewnetrzny PID

Zewnetrzny regulator PID odnosi sie do funkgji PID innych od podstawowych funkgji PID
wymaganych do sterowania przemiennikiem czestotliwosci. Ponizsza tabela wskazuje
zastosowanie sterowania zewnetrznego PID.

Cel \ Funkcje

Reguluje predkosc przy zastosowaniu sprzezenia zwrotnego z istniejgcym
Regulacja predkosci | poziomem predkosci sterowanych urzadzen lub maszyn. Uklad sterowania
utrzymuje odpowiednig predkosc lub pracuje z predkoscig docelowa.

Reguluje cisnienie za pomoca sprzezenia zwrotnego zwigzanego z
istniejacym poziomem ci$nienia sterowanych maszyn lub urzadzen. Ukfad
sterowania utrzymuje odpowiednie cisnienie lub pracuje przy cisnieniu
docelowym.

Regulacja cisnienia

Reguluje przeptyw przy zastosowaniu sprzezenia zwrotnego zwigzanego z
poziomem aktualnego przeptywu w sterowanych urzadzeniach lub

e R maszynach. Ukfad sterowania utrzymuje odpowiedni przeptyw lub pracuje z
przeptywem docelowym.
. Reguluje temperature stosujac sprzezenie zwrotne zwigzane z istniejagcym
Regulacja . , . .
poziomem temperatury urzadzen lub maszyn. Uktad sterowania utrzymuje
temperatury

odpowiedniag temperature lub pracuje z temperaturg docelowa.

Zaleznie od trybu wyjscia PID, wartos¢ wyjscia EPID moze nakfgdac sie na wartos$¢ wyjscia PID.
Zewnetrzne wyjscie jest rbwniez dostepne poprzez ustawienie wyjscia analogowego OUT-1 lub

OUT-7.
o o Jedn
Wyswietlacz Ustawienie Zakres ustawien  sotk
LCD parametru a
00 Kod skoku Jump Code 40 1-99
Wybér trybu
01 EPID] EPID1 Mode 0 | None 0-3
Monitor wyjscia -100.00- .
02 EPID1 EPID1 Output | 0.00 100.00% Unit
EPI Monitor zr6dta
03 odniesienia EPID1 EPIDT RefVal | - i i
Monitor
04 sprzezenia EPID1 FdbVal | - - -
zwrotnego EPID1

05 Monitor wartosci EPID1 Err Val - - -
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Wyswietlacz Ustawienie 7akres ustawiefh
LCD parametru
btedu EPID1
Wybor zrodta
06 sterowania EPID] EPID1RefSrc | 0 | Keypad 0-10 -
Ustawienie - .
07 wartosci EPID1 RefSet | Unit Min &r:)tmm_umt %
odniesienia EPID1
Wybor Zrodta
08 sprzezenia EPID1 FdbSrc |0 | V1 0-9 -
zwrotnego EPID1
Wzmocnienie
09 proporcjonalne EPID1 P-Gain 50.0 0.0-300.0% Unit
EPID1
Wzmocnienie
10 catkujace EPIDT EPID1 I-Time 10.0 0.0-200.0 Sek
Wzmocnienie
1 rozniczkujgce EPID1 D-Time | 0.00 0-0.00 Sek
EPID1
Wzmocnienie
12 feed-forward EPID1 FF-Gain | 0.0 0.0-1000.0 Unit
EPID1
13 | Filtrwyjsciowy EPID1 OutLPF | 0 0-10.00 Sek
EPID1
3 . o EPID1 Limit Lo-
14 GOrny limit EPID1 | EPID1 LimitHi | 100.00 100.00 -
15 Dolny limit EPID1 | EPID1 LimitLo | 0.00 -1.0(.)'00._ EPIDT
Limit Hi
16 | Ocdwrocenie EPID1Outinv |0 | No 0-1 -
wyjscia EPID1
17 | Jednostka EPID1 | EPID1 UnitSel | 1:% szzegolyw |
tabeli jednostek
0: X100
. . 1:X10
18 E';fg;’edmtk' EPID1 UnitScl | 2:X1 2:X1 -
3:X0.1
4:X0.01
LSis |
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Grup Kod Nazwa Wyswietlacz Ustawienie Zakres ustawien
LCD parametru
X100: -32000-
Unit 100%
X10: -3200.0-
Unit 100%
. .. X1: -
0,
19 | Wartosc0% EPIDT Unitose | Z2°2M€0d ) 33000-Unit | -
jednostki EPID1 ustawien jednostki
100%
X0.1: -32.000-
Unit 100%
X0.01:-3.2000-
Unit 100%
X100: Unit 0%-—
32000
X10:  Unit 0%—
iy EPID1 .. 32000 .
20 Wartos¢ 100% Unit100% Zaleznie od X1: Unit i
jednostki EPID1 ° ustawien jednostki | 0%-320.00
X0.1:  Unit
0%-32.000
X0.01: Unit 0%-—
3.2000
Wybér trybu
31 EPID2 EPID2 Mode 0 | None 0-3
Monitor wartosci -100.00- .
32 wyjécia EPID2 EPID2 Output | 0.00 100.00% Unit
Monitor wartosci
33 referencyjnej EPID2 RefVal | - - -
EPID2
Monitor wartosci
34 sprzezenia EPID2 EPID2FdbVal | - i i
Monitor wartosci
35 bledu EPID2 EPID2 Err Val - - -
Wybor zrodta
36 sterowania EPID2 EPID2RefSrc | 0 | Keypad 0-10 -
Ustawienie - .
37 | wartotd EPID2 RefSet | Unit Min ,L\JAZ';M'”'U““ Unit
odniesienia EPID2
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Wyswietlacz Ustawienie 7akres ustawiefh
LCD parametru
Wybor Zrodta
38 sprzezenia EPID2FdbSrc |0 | V1 0-9 -
zwrotnego EPID2
Wzmocnienie
39 proporcjonalne EPID2 P-Gain | 50.0 0.0-300.0 Unit
EPID2
Wzmocnienie
40 catkujace EPID2 EPID2 |-Time 10.0 0.0-200.0 Sek
Wzmocnienie
41 rozniczkujgce EPID2 D-Time | 0.00 0-1.00 Sek
EPID2
Wzmocnienie
42 feed-forward EPID2 FF-Gain | 0.0 0.0-1000.0 Unit
EPID2
Filtr wyjsciowy .
43 EPID2 EPID2 OutLPF |0 0-10.00 Sek
44 | GomylimitEPID2 | EPID2LimitHi | 100.00 EPID2Limitlo- )
100.00
45 Dolny limit EPID2 | EPID2 LimitLo | 0.00 -1.0(.)'00._ EPID2 1 _
Limit Hi
Odwrécenie 0 | No
46 wyjscia EPID2 EPID2 QutInv | 0:No -
1 | Yes
47 | JednostkaEPID2 | EPID2 UnitSel | 0:CUST szczegolyw |
tabeli jednostek
0: X100
. . 1:X10
48 g';ﬁ')""zjed“°5tk' EPID2 UnitScl | 2:X1 2:X1 .
3:X0.1
4:X0.01
X100: -32000-
Zaleznie od Unit 100%
Wartosc 0% PN L X10: -3200.0-
4| jednostkiEpD2 | Fr1D2Unit0% | ustawionej Unit 100%
jednostki X1 -
320.00-Unit
LSis | 1%
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Grup Kod

Nazwa

Wyswietlacz

LCD

Ustawienie
parametru

Zakres ustawien

100%

X0.1: -32.000-
Unit-100%
X0.01:-3.2000-
Unit 100%

50

Wartos¢ 100%
jednostki EPID2

EPID2
Unit100%

Zaleznie od
ustawionej
jednostki

X100: Unit 0%~
32000

X10:  Unit 0%-—
3200.0

X1: Unit
0%-320.00
X0.1:  Unit
0%-32.000
X0.01: Unit 0%-—
3.2000
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Komentarz

*  Wyjscie EPID1-2 output (EPID OUT) jest bipolarne | ograniczone przez wartosci z parametréw EPI-
14 (EPID 1 Limit Hi) oraz EPI-15 (EPID 1 Limit Lo).

*  Obliczanie parametréw uzywanych do sterowania PID:
- Unit MAX =EPID1 (EPID2) Unit 100% (PID-68 )
- Unit Min = (2xEPID1 (EPID2) Unit0%-EPID1 (EPID2) Unit 100%)
- Unit Default = (EPID1 (EPID2) Unit 100%-EPID1 (EPID2) Unit 0%)/2

Informacje dotyczace pracy EPID

Kod Opis

Ustawia tryb EPID1
x>
Do
Ustawienia Funkcja o S
_ 0 | None EPID1 jest nieuzywany. 5
R IRl Always On EPID1 dziata zawsze. o 8
o

1

2 During Run Dziafg tylko gdy falownik pracuje.

3 DI Dependent | Dziata kiedy sygnat z zacisku wejsciowego jest
aktywny (EPID1 Run).

Wyswietla istniejaca wartos¢ wyjsciowa sterownika EPID. Jednostka,
EPI-02 PID Output wzmochienie oraz skala ustawione w grupie EPID maja zastosowanie dla
wyswietlacza.

Wyswietla istniejgcg wartosc referencyjng dla sterownika EPID. Jednostka,
EPI-03 EPID Ref Value | wzmocnienie oraz skala ustawione w grupie EPID majg zastosowanie dla
wyswietlacza.

Wyswietla najnowsza wartosc¢ sprzezenia zwrotnego dla EPID. Jednostka,
wzmochienie oraz skala ustawione w grupie EPID maja zastosowanie dla
wyswietlacza.

EPI-04 EPID1 Fdb
Value

Wyswietla roznice pomiedzy zrodtem odniesienia a wartoscia sprzezenia
EPI-05 EPID1 ErrValue | zwrotnego (wartos¢ btedu). Jednostka, wzmocnienie oraz skala ustawione
w grupie EPID maja zastosowanie dla wyswietlacza.

Wybiera referencyjny sygnat wejsciowy dla sterowania EPID. Jesli zacisk V1
jest ustawiony na zrodto sprzezenia zwrotnego EPID (EPID1 F/B Source), to
zaisk V1 nie moze by¢ ustawiony jako Zrédto referencyjne (EPID1 Ref
Source). Aby wykorzystac zacisk V1 w funkgji Zrédfa odniesienia, nalezy

EPIT-06 EPIDT Ref Src |\ ieni¢ srédio sprzezenia.

Ustawienia Funkcja
0 [ Keypad Klawiatura
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Opis
1 Vi1 Zacisk napiecie wejsciowego -10-10V
3 V2 Zacisk wejscia analogowego 12
4 12 Gdy przetacznik (SW2) wyboru zacisku
analogowego wejscia napieciowego/pragdowego
jest ustawiony na | (prad), to nalezy doprowadzi¢
prad wejsciowy 0-20mA. Jedli jest on ustawiony naV
(napiecie), nalezy doprowadzi¢ napiecie wejsciowe
0-10V.
5 Int. 485 Zacisk wejsciowy RS-485
7 FieldBus Komunikacyjny sygnat sterujacy za posrednictwem
opcjonalnej karty komunikacyjnej.
8 Pulse Zacisk wejsciowy impulsow TI (wejscie impulsowe 0-

32kHz).

EPI-07 EPID1 Ref Set

Wartos$¢ referencyjna moze zosta¢ wprowadzona jesli typ zrodta
odniesienia w parametrze EPI-06 jest ustawiony na‘0 (Keypad).

EPI-09 EPID1 P-Gain

Ustawia proporcje dla bteddw pomiedzy zrédtem odniesienia, a
sprzezeniem zwrotnym. Jesli wzmocnienie P jest réwne 50%,
wyprowadzane jest 50% btedu.

Wybiera sygnat wejsciowy sprzezenia zwrotnego dla sterowania PID. Jesli
zacisk V1 jest ustawiony jako zrédto referencyjne PID (PID Ref Source), to
zacisk nie moze by¢ ustawiony jako zrédto sprzezenia zwrotnego (PID F/B
Source). Aby wykorzystac zacisk V1 w funkgji Zrédfa sprzezenia, nalezy
zmienic zrédto odniesienia.

Setting Funkcja

0 Keypad Klawiatura

1 Vi Zaciski napiecie wejsciowego-10-10V

EPI-08 EDPID1 Fdb Src || 3 V2 Zacisk wejscia analogowego 12

4 12 Gdy  przetacznik  (SW4)  wyboru  zacisku
analogowego wejscia napieciowego/pradowego
jest ustawiony na | (prad), to nalezy doprowadzi¢
prad wejsciowy 0-20maA. Jesli jest on ustawiony na V
(napiecie), nalezy doprowadzi¢ napiecie wejsciowe
0-10V.

5 Int. 485 Zacisk wejsciowy RS-485

7 FieldBus Komunikacyjny sygnat sterujacy za posrednictwem

opcjonalnej karty komunikacyjnej.

EPI-10 EPID1 I-Time

Ustala czas na wyprowadzanie skumulowanych btedow. Gdy btad wynosi
100%, ustawiany jest czas potrzebny do wyprowadzenia 100%. Gdy czas
catkowania (EPID I-Time) jest ustawiony na 1s, 100% sygnatu wyjsciowego
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Kod

Opis

wystepuje po 1 sekundzie btedu pozostajacego na poziomie 100%.
Réznice w normalnym stanie moga by¢ zredukowane za pomoca czasu
EPID I Time. Gdy blok zaciskéw wielofunkcyjnych jest ustawiony na‘42
(EPID1 I-Term Clear)'lub na‘48 (EPID2 I-Term Clear)’l jest w stanie wiaczenia,
wszystkie skumulowane btedy zostajg usuniete.

EPI-11
EPI1 D-Time

Ustawia wielko$¢ sygnatu wyjsciowego dla szybosci zmian btedéw. Jesli
czas dla rézniczkowania (EPID1 D-Time) jest ustawiony na 1ms | szybkos¢
zmian btedéw na sekunde wynosi 100%, sygnat wyjsciowy pojawia sie w
wysokosci 1% na 10ms.

EPI-12 EPID1 FF-Gain

Ustala wspodtczynnik, ktéry dodaje warto$c docelowa do sygnatu
wyjsciowego PID. Regulowanie tej wartosci prowadzi do szybszej
odpowiedzi.

EPI-13EPID1 Out LPF

UZzywane gdy sygnat wyjsciowy regulatora EPID zmienia sie zbyt szybko,
badz gdy caty system jest niestabilny wskutek powaznych oscyladji.
Ogodlnie rzecz biorac, nizsza wartos¢ (domyslnie=0) jest wykorzystywana
do przyspieszenia czasu odpowiedzi, ale w niektérych przypadkach
wieksza wartos¢ zwieksza stabilnos¢. Im wyzsza wartos$¢, tym bardziej
stabilny jest sygnat wyjsciowy regulatora EPID, ale dtuzszy czas odpowiedzi.

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

pasueApy

EPI-14 EPID1 Limit Hi,
EPI-15 EPID1 Limit Lo

Ograniczna sygnat wyjsciowy regulatora.

EPI-16
EPID1 Out Inv

Gdy EPID Out Inv ma warto$¢ 'Yes, réznica miedzy referencjg a sprzezeniem
est ustawiana jako wartosc referencyjna sprzezenia.

EPI-17 EPID1 Unit Sel

Ustawia jednostke dla regulowanej wielkosci.
0: CUST jednostka definiowana przez uzytkownika.

Ustawienia

0 CUST 21 m 3/m(m 3/min)
1 % 22 m 3/h(m 3/h)
2 PSI 23 I/s

3 °F 24 I/m

4 °C 25 I/h

5 inWC 26 kg/s

6 inM 27 kg/m

7 Bar 28 kg/h

8 mBar 29 | dl/s

9 Pa 30 | gl/m

10 kPa 31 gl’h

11 Hz 32 | ft/s

12 Rpm 33 3/s(ft3/min)
13 V 34 f3/h (ft3/h)
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Opis

14 I 35 Ib/s
15 kw 36 Ib/m
16 HP 37 Ib/m
17 mpm 38 Ib/h
18 ft 39 ppm
19 m/s 40 pps
20 m3/s(m 3/S)

Dostosowuje skale tak, by pasowata do wybranej w EPI-17 EPI1 Unit Sel

EPI-18 EPID1 Unit Scl jednostki.

EPI-19 EPID1 Unit 0 %
EPI-20 EPID1 Unit
100%

Ustawia wartosci Unit 0% oraz Unit 100% jako minimum | maksimum dla
parametru EPI1-17.
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Schemat sterowania EPID1
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Schemat sterowania EPID2
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5.10 Sterowanie przepustnica

Przepustnica jest urzgdzeniem, ktére kontroluje wartosé przeptywu w systemach wentylacyjnych.
Jesli w systemie wystepuje jednoczes$nie wentylator oraz przepustnica, przemiennik moze zostac
skonfigurowany na sterowanie przepustnica. Podcza dziatania tego trybu, jedno z wyjs¢
przekaznikowych OUT-31-35 (Przekaznik 1-5) moze zostac ustawiona jako ‘33 (Damper Control)'w
celu zadawania sygnatéw w oparciu o stan przepustnicy. Jeden z zaciskow wejs¢ wielofunkcyjnych (IN-
65-71) moze zostac skonfigutowany jako ‘45 (Damper Open); aby otrzymywac status
przepustnicy. Przemiennik rozpoczyna prace kiedy réwnoczesnie otrzyma komende startu oraz
przepustnica jest otwarta ( ustawienie wyjscia przekaznikowego nie jest konieczne).

Jedli réznica czasu pomiedzy podaniem komendy startu falownika, a potwierdzeniem otwarcia
przepustnicy przekracza czas op6znienia AP2-45, pojawia sie btgd Damper Err. Jesli wyjscie
przekaznikowe oraz wejscie sa aktywne w tym samym czasie, ale potwierdzenie otwarcia nie
pojawi sie przez czas nastawiony w AP2-45 (Damper DT) w czasie gdy przemiennik nie pracuje,

T3>
pojawia sie btagd Damper Err. w 2.
co
=3
Wyswietlacz = Ustawienie — 43 8
Grupa | Kod Nazwa Y Zakres ustawien  nost o
LCD parametru ka
Okres
AP2 |45 :gﬁija”'a DamperDT | - 0.1-600.0 (sek

przepustnicy

Konfiguracja
IN 65-71 zaciskéw  Px P1-P7 Define | 45 (Damperopen) | - -
P1-7
Przekaznik
. . 33 (Damper
OuUT |31-35 \1/\{|5elofunkcyjny Relay 1-5 Control)
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Informacje dotyczace sterowania przepustnica

Kod Opis

Ustawia op&znienie przepustnicy.

Wykrywa komende startu falownika lub sygnat otwarcia przepustnicy
(ktorykolwiek pojawi sie pierwszy) | wystawia btad przepustnicy (Damper
Err) jesli inny sygnat nie pojawi sie przez czas zapisany w parametrze.

AP2-45 Damper DT

Ustawia jeden z zaciskéw wielofunkcyjnych ‘45 (Damper Open)’ w celu

IN-65-71 P1-7 define " . .
aktywacji sterowania przepustnica.

Ustawia jedno z wyjs¢ przekaznikowych 33 (Damper Control)'w celu

OUT-31-35 Relay 1-5 o L L
zapewnienia wyjscia przekaznikowego podczas pracy przemiennika.

A
Output
frequency
] ]
] ]
] ]
] ]
] ]
] ]
] ]
] ]
: :
Run Cmd ] ]
i 1 ! | " ! i )
P i Lo i D
! |t1<Damper DT, ! | t1<Damper DT ! ! t1>=Damper DT
4P i P i P
R | Lt 1 | |
| | | , ] ! ! | i
1 1 ! : 1 1 H |
Damper Open o ! 0 Off
(input) L : - "'T—-‘———» t
] | 1 ]
> : ?
] t2 ] ] :
I ! I |
! ' | I
t2<Damper DT I —
Trip |
_____________________ > t

Komentarz

Sterowanie przepustnicg jest jedna z najwazniejszych funkgji system, w przypadku ktérych mozliwe
jest zaréwno sterowanie RECZNE jak | AUTOMATYCZNE.
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5.11 Smarowanie

Gdy smarowanie jest aktywne, falownik przez jedno z wyjs¢ przekaznikowych podaje sygnat
rozpoczecia smarowania po otrzymaniu rozkazu rozpoczecia pracy. Rozpoczecie pracy falownika
nastepuje dopiero po uptywie czasu Lub Op Time (AP2-46).

Grupa | Kod  Nazwa Wyswietlacz UstaWIenlla Zakref .

LCD parametrow ustawien
AP2 |46 Czas smarowania Lub OpTime 0.1-600.0 (sek)
ouUT | 31-35 Przekaznik Relay 1-5 33 (Damper i i

wielofunkcyjny 1-5 Control)

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

pasueApyY

Informacje dotyczace trybu smarowania

Kod Opis

Wystawia sygnat smarowania na okreslony w parametrze czas kiedy
AP2-46 Lub OpTime | falownik otrzymuje sygnat pracy. Falownik rozpoczyna prace po uptynieciu
tego czasu.

Ustawia jedno z wyjs¢ przekaznikowych (OUT 31-35) na‘30(Lubrication)'w

OUFN=BIER =5 aktywowania funkji.

Operation cmd

Y

Lubrication

(Relay Output) < LubopTime

Y

Output
frequency

v
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Komentarz

*  Funkcja smarowania moze by¢ uzywana do opdZniania zadziatania falownika w zaleznosci od
srodowiska pracy, w zwigzku z tym, ze falownik czeka przez okres czasu z parametru AP2-46 za
kazdym razem, gdy podany zostaje sygnat startu.

*  Smarowanie jest jedng z podstawowych funkgji system, ktére dostepne sg zaréwno w trybie
AUTOMATYCZNYM jak i RECZNYM.

5.12 Kompensacja przeptywu

W systemach z rurociggami, dtuzsze rury i wiekszy przeptyw powoduje straty cisnienia.
Kompensacja przeptywu zwieksza poziom zrédta odniesienia PID, aby skompensowac powstajaca
réznice.

o o Jedn
Grupa | Kod Wyswietlacz UstaW|en|la Zakres ustawien | ostk
LCD parametrow .
Aktywacja .. Flow Comp 0 No
30 kompensacji Sel - 1 y -
przeptywu es
AP1 Maksvmal
aksymalna
31 wartosc Max Comp - 0-UnitBand -
.. Value
kompensacji

Informacje dotyczace kompensacji przeptywu

Kod Opis
AP1-30 Flow . . "
Genins) Aktywuije funkcje kompensacji przeptywu.

Ustawia maksymalna wartos¢ kompensacji. Funkcja bazuje na sterowaniu PID,
AP1-31 Max L ; L . .
Earia e zatem wartosc¢ ustawiona w parametrze bedzie miata taka sama jednostke jak

zrédio odniesienia dla PID.
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4 Pressure
Reference value set by user
..u::::::::;:::::: __________ Pressure
. LTt A (113
Pressure difference at low flow (A) -
Pressure difference at high flow (B)
- »Length
Pressure sensor location Pipe exit

Diuzsze rury powodujg utrate cisnienia, ktdra zwieksza réznice pomiedzy rzeczywistym
cisnieniem, a jego wartoscia referencyjna. W sytuacji, gdy w dwéch odrebnych systemach
dhugosci rur s identyczne, wieksze starty wystepuja w tym systemie, ktéry ma wiekszy przeptyw.
To wyjasnia réznice cisnienia pomiedzy (A) i (B) na rysunku (kiedy przeptywu sa rozne).
Kompensacja strat cisnienia na rysunku powyzej przebiega w nastepujacy sposob: w AP1-31
ustawiana jest maksymalna warto$¢ kompensacji kiedy falownik dziata na maksymalnej
czestotliwosci, a wartos¢ ta zostaje dodana do wartosci referencyjnej PID po obliczeniu stopnia
kompensacji na podstawie czestotliwosci wyjsciowej.

Ostateczna wartos¢ referencyjna PID=PID-11+wartos¢ kompensacji, gdy warto$¢ kompensadiji jest
obliczana ponizej.

Out Freq — Start Freq PID-53 (AP1 - 31)
* - —_—
( ) 100%

Compensation amount =
P MaxFreq — Start Freq

PID-53: Maksymalna wartos¢ wyjscia PID
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APressure

Pressure reference at no flow

»flow

5.13 Licznik oszczednosci

Licznik oszczednosci wyswietla informacje dotyczace oszczednosci energii poréwnujac srednig
efektywnos¢ energetyczna z falownikiem oraz bez. Informacje wyswietlane sa w kolejnosci kWh,
koszt zaoszczedzonej energii oraz poziom emisji CO2.

Wyswietlacz  Ustawienia Zakresustawien  Jednostka

Grupa Kod

e)) parametow
1*MOTOR average | M1 AVG .
87 POWER PWR Moc falownika | 0.1-90.0 kw
2" MOTOR M2 AVG .
88 average POWER PWR Moc falownika | 0.1-90.0 kw
Cost per
89 Koszt 1 kWh KWh 0 0.0-1000.0 kw
oo | Zaoszezedzone | o edkwh |0 -9999-9999 | kwh
kWh
AP2
o | Zaoszczedzone | o qmwh |0 -32000-32000 | MWh
MWh
Oszczednos¢
92 | kosztéw ponizej Saved Cost1 | 0 -999.9-999.9 -
1000 jednostek
Oszczednos¢
93 | kosztow powyzej | Saved Cost2 | 0 -32000-32000 -
1000 jednostek
94 | Wspdtczynnik CO2Factor |05 0.1-5.0 -
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Wyswietlacz

Ustawienia

LD ey Zakres ustawien  Jednostka

konwersji
zredukowanego
co2

95 Zredukowano CO2 | Saved CO2 - 0 -9999-9999 Tona
(Tona) 1
Zredukowano CO2 | Saved CO2 -

9% (1000Ton) 5 0 -160-160 Tona
Reset parametry o |No

97 licznika - Reset Energy | O -
oszczednosci
energii 1 Yes

Informacje dotyczace funkgji licznika oszczednosci

Kod

AP2-87 M1 AVG PWR

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]
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Opis

Ustala srednig wartos¢ mocy silnika pierwszego oraz oblicza oszczednos¢
energii na podstawie tej wartosci.

Ustala srednig wartos¢ mocy silnika drugiego oraz oblicza oszczedno$¢

AP2-88 M2 AVG PWR .. S L
energii na podstawie tej wartosci.
Ustala koszto 1kWh. Mnozy warto$¢ licznika oszczedosci przez warto$c z
AP2-89 Cost per kWh parametru AP2-89 w celu obliczenia catkowitej oszczednosci, ktorej
wartos¢ wyswietlana jest w AP2-92-93.
AP2-90 Saved kWh Wyswietla zaoszczedzona energie w kWh (AP2-90) oraz MWh (AP2-91).

AP2-91 Saved MWh

Kiedy wartosc osiggnie poziom 999.9 (kWh) i ciagle rosnie, AP2-91 staje sie
1 (MWH), a AP2-90 resetuje sie do wartosci 0.0, a potem rosnie.

Wyswietla zaoszczedzone koszta do czesci dziesietnych w AP2-92. Kiedy

AP2-92 Saved Cost1 e L T .
AP2-93 Saved Cost2 wartos‘c qsmga 999.9 | wcigz ro,sr‘\le, AP2-93 staje sie 1, natomiast AP2-92
resetuje sie do 0.0, a potem rosnie.
Ustawia wspotczynnik redukgji CO2 na 1 MW (warto$¢ domysina=0.5).
AP2-94 CO2 Factor Wartosc jest mnozona przez AP2-90 oraz AP2-91, a wynik wyswietlany jest

w parametrach AP2-95 oraz AP2-96.

AP2-95 Saved CO2-1
AP2-96 Saved CO2-2

Wspotczynnik redukeji CO2 w tonach (AP2-95) i kilo-tonach
(AP2-96).

AP2-97 Reset Energy

Reset wszystkich parametréw funkgji licznika oszczednosci.

LSis | 207




Nauka zaawansowanych funkgji

Komentarz

Nalezy zauwazyc, ze rzeczywista wartos¢ zaoszczedzonej energii moze réznic sie od wyswietlanych
wartosci ze wzgledu na fakt, ze wartosci te sg zalezne od instrukcji definiowanych przez uzytkownika tj.
AP2-87i AP2-88.

5.14 Czyszczenie pompy

Czyszczenie pompy stuzy do usuwania nieczystosci, ktdre osadzity sie na wirniku. Ten tryb
utrzymuje czysto$¢ pompy poprzez powtarzalne zatgczanie | wytaczanie pompy, co zapobiega
utracie wydajnosci oraz przedwczesnym awariom pomp.

Wyswietlacz ~ Ustawienia

Grupa Kod | Nazwa LD T Zakres ustawien Jednostka
0 |Brak
Zalezne od
Tryb czyszczenia | Pump Clean i T | wejsc i
15 pompy 1 ModeT 0:None cyfrowych
2 | Moc wyjsciowa
3 | Prad wyjsciowy
0 | None
i 1 | Start
16 Tryb czyszczenia | Pump Clean 0:None i
pomp 2 Mode2 2 | Stop
3 | Start &Stop
AP2
Obcigzenie
17 czyszczenia PC Curve Rate | 100.0 100.0-200.0 %
pompy
Pasmo
18 odn|e5|en!a PC Curve 50 0.0-100.0 %
czyszczenia Band
pompy
Czas opdznienia
19 | Py PCCurve DT | 60.0 0-6000.0 sek
czyszczenia
pompy
20 Opdznienie PCStart DT 10.0 0-6000.0 Sek
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Wyswietlacz ~ Ustawienia

Kod LD T Zakres ustawien Jednostka
startu
czyszczenia
pompy
Czas pracy z

21 predkoscia 0 PC Step DT 50 1.0-6000.0 Sek
Fx/Rx
Czas

22 | Prayspieszania o accTime | 100 0-600.0 Sek
czyszczenia
pompy
Czas zwalniania

23 czyszczenia PCDecTime | 100 0-600.0 Sek
pompy

24 | CFBSPRGW Fwd SteadyT | 10.0 1.0-6000.0 Sek
przéd
Czestotliwosc Fwd 0.00, Low Freg-High

25 ; 30 Hz
pracy w przéd SteadyFreq Freq

26 Czas pracywtyt | RevSteadyT | 10.0 1.0-6000.0 Sek

27 Czestlotliwosc Rev 30 0.00, Low Freg—High Hy
pracy w tyt SteadyFreq Freq
Liczba krokéw

)8 Fx/Rx dla ‘ PC Num of 5 0-10 )
czyszczenia Steps
pompy
Monitorowanie

29 cyklu czyszczenia RepeatNum | _ - -

Mon

pompy
Liczba

30 powtorzep Repeat Num 5 0-10 )
czyszczenia Set
pompy
Tryb po 0 | Stop

31 | Zakonczeniu PCEnd Mode |0 -
czyszczenia 1 | Run
pompy

32 Limit ciggtego PCLimitTime | 10 6-60 min
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Wyswietlacz ~ Ustawienia

Grupa Kod | Nazwa LD T Zakres ustawien Jednostka
czyszczenia
33 | Limitilosd PC LimitNum | 3 0-10 .
czyszczenia
Pump Clean [AP2-25]

Start

g/

[AP2-20][AP2-22] [AP2-24] [AP2-23]

[AP2-21][AP2-22] [AP2-26] [AP2-23]

1
!—*—W—W—P‘
1

[AP2-27]

<Podstawowe czyszczenie pompy>

Po zafgczeniu trybu czyszczenia pompy falownik czeka az uptynie czas opdznienia 9 (AP2-19),
nastepnie przyspiesza zgodnie z AP2-22, i pracuje z czestotliwoscig okreslona w parametrze AP2-
25. Pompa pracuje przez okreslony czas ( AP2-24), by ostatecznie zwolnic¢ w czasie (AP2-23) i
zatrzymac sie. Proces powtarza sie dla pracy w przod oraz w tyt, ktdre nastepuja po sobie przez
okreslona liczbe potéwtdrzen (AP2-28). Po kazdym kroku falownik znajduje sie w trybie stopu
przez okres czasu opisany parametrem AP2-21. Na jeden cykl sktada sie jeden krok w przéd oraz
jeden krok w tyt. Liczbe cykli okredla AP2-30. Na powyzszej ilustracji AP2-28 oraz AP2-30 maja
wartos¢ 1.

Informacje dotyczace trybu czyszczenia pompy Pump

Kod Opis
Wybér trybu.
Ustawienie Funkcja
0 | None Tryb czyszczenia pompy nie jest uzywany.
1 | DI Ustawia zacisk wejsciowy na ‘46 (Pump Clean
AP2-15 PumpClean Mode defendant | Sel)'i aktywuje tryb poprzez ustawienie stanu

wysokiego na zacisku.
2 | Power Aktywacja trybu czyszczenia pompy kiedy
pompa pobiera wiecej mocy niz powinna
podczas zwyktej pracy.
3 | Current Aktywacja trybu czyszczenia pompy kiedy
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Kod Opis

zostanie zanotowany wiekszy niz spodziewany
pobor pradu przy zwyktej pracy.

Tryb startu czyszczenia pompy.

Ustawienie Funkcja
0 | None Pump clean is performed only by the
function set at AP2-20.
AP2-16 PumpClean Sel 1 | Start Czyszczenie wykonywane za kazdym razem
gdy falownik startuje.
2 | Stop Czyszczenie pompy jest wykonywane za
kazdym razem gdy falownik sie zatrzymuje.
3 | Start&Stop | Czyszczenie nastepuje za kazdym razem
gdy falownik zaczyna lub konczy prace. m——
Jezeli AP2-15 ustawiono na‘Power’lub ‘Current; mnozy g_ %
charakterystyke obcigzenia ustawiong w AP2-2—-AP2-10 przez = g
warto$¢ z parametru AP2-17 (100[%]+AP2-17[%)]), oraz resetuje @ 8
charakterystyke dla trybu czyszczenia pompy. o
AP2-17 PC Curve Rate Ustawienie (znamionowy prad falownika x warto$¢ AP2-18) i
AP2-18 PC Curve Band (rated motor x AP2-18 setting value) to the pump clean load curve
AP2-19 PC Curve DT calculated by AP2-17 to calculate the final pump clean load curve.

Falownik wchodzi w tryb czyszczenia pompy kiedy kontynuuje
prace przez czas opisany parametrem AP2-19.

Kiedy AP2-15 jest ustawione na‘Power’lub ‘Current; czyszczenie
pompy aktywuje sie gdy prad lub moc przemiennika pozostaje
powyzej charakterystyki obcigzenia dla czyszczenia pompy
(ustalone przez AP2-17 i AP2-18) przez czas AP2-19.

AP2-20 Clean Start DT

Ustala czas podczas ktérego falownik ma pozosta¢ w stopie
AP2-21 Clean Step DT ( predkosc¢=0), zamin falownik przetaczy sie z pracy w przéd na
prace w tyt podczas czyszczenia pompy.

AP2-22 PumpClean AccT Czasy przyspieszania i zwalniania uzywane w trybie czyszczenia
AP2-23 PumpClean DecT y przysp yW. ybie czy :
AP2-24 Fud Steadly Time Czasy trwania pracy w przod oraz w tyt

AP2-26 Rev Steady Time y pracywp yt

AP2-25 Fwd SteadyFreq

AP2-27 Rev SteadyFreq Czestotliwosci pracy w przéd | w tyt

Determinuje liczbe krokéw w cyklu. Praca w przéd lub w tyt to

PP FE N @ iP5 jeden krok, zatem jesli parametr zostanie ustawiony na‘2’falownik
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1
E—
Kod Opis
wykona prace w przdd oraz prace w tyt czyli jeden cykl.
Zachowanie falownika po wyjsciu z trybu.
Ustawienie Funkcja
0 | Stop Po zakonczeniu czyszczenia falownik przechodzi
w tryb stopu.
AP2-31 PCEnd Mode 1 | Start Po zakonczeniu czyszczenia pompy, falownik

rozpoczyna prace na podstawie sygnatu
sterujgcego (jesli synat z terminalu zostanie
zanotowany, falownik bedzie kontynuowat
SwWoja prace sprzed trybu czyszczenia).

AP2-29 Repeat Num Mon | Aktualna liczba cykléw.

AP2-30 Repeat Num Set Liczba cykléw na jedno czyszczenie pompy AP2-21-AP2-28.

Czeste czyszczenie pomp moze prowadzi¢ do powaznych
problemoéw w uktadzie. W celu ostrzezenia uzytkowniké5.15

AP2-32 PC Limit Time . . g
L przed potencjalnymi problemami, jesli liczba wykonanych
AP2-33 PC Limit Num - . . 9 .
operacji czyszczenia jest wieksza niz wartos¢ parametru AP2-33
przez czas ustalony w AP2-32, pojawia sie btad (CleanRPTErr).
Komentarz

« Jezeli funkcjonalno$¢ zapobiegania uruchomieniu jest aktywna i praca w kierunku zakazanym jest
wymagana do wykonania czyszczenia pompy, falownik pracuje z predkoscig 0 przez czas
okreslony parametrami AP2-24 i AP2-26 (Steady Time).

*  Abyzatrzymac czyszczenie pompy, nalezy nacisnac¢ przycisk OFF na klawiaturze lub wytaczy¢ tryb
na odpowiednim zacisku wejsciowym.

»  Jeslirozpozpoczecie czyszczenia pompy nastepuje zaleznie od zacisku wejsciowego, zacisk
wejsciowy jest aktywny oraz ADV-10 ma wartosc ‘Yes, operacja czyszczenia pompy zostanie
wykonana kiedy falownik jest wiaczony.

*  Wykonywanie operacji czyszczenia pompy aktywowane zaciskiem wejsciowym,,

- Jesli zacisk wejsciowy zostaje wytaczony natychmiast po tym jak zostat zataczony
(operacja jest wyzwolona), nastepuje wykonanie jednego cyklu czyszczenia.

- Jesli ADV-10 (PowerOn Resume) ma warto$c ‘Yes;, zacisk wejsciowy zostaje wylaczony
natychmiast po tym jak zostat zatagczony ( operacja jest wyzwolona), a falownik jest
wylaczony podczas czyszczenia pompy | zostaje ponownie zataczony, operacja
czyszczenia pompy hie zostaje wznowiona (poniewaz zacisk wejsciowy nie moze by¢
zataczony kiedy falownik nie jest wiaczony).

- Jesli zacisk wejsciowy pozostaje aktywny po zataczeniu, wykonywany jest jeden cykl
czyszczenia pompy.
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5.16 Ustawianie rampy dla pracy i zatrzymania

Funkcja stuzy do gwattownego przyspieszania do poziomu normalnej pracy, badz zwalniania w
celu szybkiego zatrzymania pompy. Rampa jest rozwazana kiedy parametr ADV-24 (Freq Limit)
jest ustawiony na‘1 (Yes)!

Grupa | Kod | Nazwa WyswietlaczLCD Ustawienie Zakres ustawien dedn
parametru ostka
40 Rampa startui stopu | Start&End Ramp | 0:No -
1 | Yes
AP2
411 Rampa' . StartRampAcc 10.0 0-600.0 Sek
przyspieszenia
42 Rampa zwalniania EndRampDec 10.0 0-600.0 Sek ;.!1 >
o
oY)
0 | No = é
24 Limit czestotliwosci | Freq Limit 0:No - = J
M 0N
1 | Yes wv M
o
ADV 25 Mlnlma!na \{@rtosc Freq Limit Lo 30,00 Start Freg—Max Hy
czestotliwosci Freq
Maksymalna o
26 | wartoc Freq Limit Hi 60.00 FreqLimitlo- |,/
L, Max Freq
czestotliwosci

Informacja dotyczaca ustawienia rampy dla pracy i zatrzymania

Kod Opis

Ustawienie trybu rampy.

AP2-40 Start&End

Ram Ustawienia Funkcja
P 0 | No Nieaktywne
1 | Yes Aktywne

Okresla czas, w ktérym pompa osigga minimalny poziom swojej normalnej
AP2-41 Start Ramp | pracy (Freq Limit Lo) ustawiony w parametrze ADV-25 kiedy falownik

Acc rozpoczyna prace (parameter nie ma zwiazku z przypieszeniem ustalanym w
DRV-03).

Odnosi sie do czasu, w ktérym pompa ma zostac zatrzymana podczas pracy na
AP2-42 End Ramp | minimalnym poziomie normalnej pracy (Freq Limit Lo) ustawiony w

Dec parametrze ADV-25 kiedy falownik rozpoczyna prace (parameter nie ma
zwiazku z przypieszeniem ustalanym w DRV-03).
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Output frequency

»
L

' '

T T T T v
) « >t »
—r—) s L >

AP2 41 " DRV-04  TimeB
Time A Acc gradient level
Acc gradient level by AP2
y -42
by DRV-03

< Ustalanie rampy startu i stopu>

Na powyzszym rysunku, AP2-41 oznacza czas przyspieszenia do minimalnej czestotliwosci pracy
ADV-25 (Freq Limt Lo). AP2-42 to czas zwalniania od czestotliwosci pracy do catkowitego
zatrzymania. Czas A (normalny czas przyspieszenia z DRV-03) oraz czas B (czas zwalniania z
parametru DRV-04) na rysunku bedzie sie zmieniat zgodnie z gradientami Acc/Dec definiowane
przez AP2-41i AP2-42.

5.17 Ustawianie czasu lagodzenia rampy

Funkcja zapobiega uszkodzeniu pompy spowodowanemu gwattownym hamowaniem. Kiedy
czestotliwos¢ pracy pompy osiggnie czestotliwos¢ tagodzenia rampy (AP2-38 Dec Valve Freq)
podczas gwattownego hamowania bazowanego na rampkie zwalniania (AP2-42), rozpoczyna sie
hamowanie na podstawie czasu tagodzenia rampy (AP2-39 DecValve Time). Ltagodzenie rampy
jest aktywne kiedy ADV-24 (Freq Limit) ma warto$¢‘1 (Yes).

Grupa | Kod Nazwa Wyswietlacz UstaW|en|’a Zakref . Jednostka
LCD parametrow ustawien
Czestotliwos¢ Low Frea—
38 tagodzeniarampy | DecValve Freq | 40.00 Hi hFreq Hz
AP2 hamowania 9 9
39 | @esfagodznia | e vaveTime | 00 0-6000.0 Sek
rampy
s 0| No
ADV |24 | Opgelimitu LimitMode | 0:No -
czestotliwosci 11 Yes
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Wyswietlacz Ustawienia Zakres

Ealzr | Lo LCD parametrow ustawien el E

Minimalna

5 | Wartosc FreqLimitLo | 30.00 Startfreq— |,
czestotliwosci Max Freq
minimalnej
Maksymalna

26 | Wartosc FreqLimitHi | 60.00 FreqlLimitlo- .
czestotliwosci Max Freq
minimalnej

Informacje dotyczace fagodzenia rampy hamowania

Kod Opis

Okresla czestotliwosc przy jakiej rozpoczyna sie zwalnianie w celu ochronienia
AP2-38 DecValve | pompy przed uszkodzeniem podczas zatrzymywania inwertera. Lagodzenie
Freq rampy jest wykonywany od czestotliwosci z parametru AP2-38 do limitu
czestotliwosci z ADV-25 (limit czestotliwosci minimalnej przy pracy).

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

pasueApyY

AP2-39 DecValve | Czas potrzebny na zwolnienie z czestotliwosci AP2-38 do limitu czestotliwosci

Time (limit czestotliwosci minimalnej przy pracy).
4Qutput frequency

Dec Valve ‘

frequency

Frequency [---=-- =7 TN

lower limit

' —
. Valve deceleration time
Pl :

Regular deceleration time

Czas okreslony w AP2-39 odnosi sie do catkowitego czasu jaki jest potrzebny, aby pompa zwolnita
z czestotliwosi AP2-38 do limitu czestotliwosci ADV-25.
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5.18 Regulacja obciagzenia

Load tuning refers to an operation that detects the load applied to a specific section of the inverter
operation (current and voltage) and creates an ideal load curve for the under load and pump

clean operations. The two set points to define the section are user-definable, and are set at 50%
and 85% of the base frequency (DRV-18 Base Freq) by default. The load tuning result values are
saved at codes AP2-2-AP2-10. These values are user definable as well.

The minimum set point for the load tuning begins at 15% of the base frequency (DRV-18 Base
Freq), and the maximum set point can be set up to the base frequency. If the frequency limit is set
to’1 (Yes)'at ADV-24 (Freq Limit), the range is limited within the frequencies set at ADV-25 (Freq
Limit Lo) and ADV-26 (Freq Limit Hi).

Wyswietlacz = Ustawienia

Grupa Kod Nazwa Zakres ustawien  Jednostka

LCD parametréow
Tuning 0 | No
01 charakterystyki Load Tune No -
obciazenia 11 Yes
Minimalna
czestotliwos¢ Load Fit Base Freq*15%-
02 charakterystyki LFreq 30.00 Load Fit HFreq Hz
obciazenia
Prad na .
03 | minimalnej Load Fit 400 0.0-200.0 %
L LCurr
czestotliwosci
Mocna .
04 minimalnej tg\?\?r Fit 300 0.0-200.0 %
AP2 czestotliwosci
Maksymalna
czestotliwos¢ Load Fit Load Fit LFreq-
08 charakterystyki HFreq >1.00 High Freq Hz
obciazenia
Prad na .
09 | maksymalngj | -o2dFit 80.0 0.0-200.0 %
L HCurr
czestotliwosci
Mocna .
10 | maksymalnej Load Fit 80.0 00-200.0 %
L HPwr
czestotliwosci
1 Prad obiazenia Load Curve | i o
dla czestotliwosci | Cur °
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Wyswietlacz = Ustawienia

Grupa Kod Nazwa Zakres ustawien  Jednostka

LCD parametrow

Mocobcigzenia | Load Curve
12 o, - - %
dla czestotliwosci | Pwr
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Informacje dotyczace regulacji obciazenia

Kod

AP2-01 Load Tune Ustawienia Funkcja
0 None Tuning  charakterystyki  obcigzenia  jest
nieaktywny
1 Load Tune Rozpoczecie tuning.

Opis

Falownik wykonuje automatyczny tuning w celu wyenerowania idealnej
charakterystyki obciazenia.

Definiuje pierwszy punkt czestotliwosci dla charakterystyki obcigzenia

e Al (definiowany przez uzytkownika).

Wyswietla prad i moc mierzone dla czestotliwosci AP2-02w postaci
AP2-03 Load Fit LCurr wartosci procentowej, w oparciu o znamionowy prad silnika oraz jego
AP2-04 Load Fit LPwr moc znaminowa. Wartosci dla AP2-03 i AP2-04 s definiowane przez

uzytkownika.
AP2-08 Load fit HFreq Okres[a drugi punkt cgestotllw‘osa dla harakterystyki obcigzenia

( definiowany przez uzytkownika).

Wyswietla prad i moc mierzone dla czestotliwosci AP2-08 w postaci
AP2-09 Load Fit HCurr wartosci procentowej, w oparciu o znamionowy prad silnika oraz jego

AP2-10 Load Fit HPwr moc znaminowa. Wartosci dla AP2-09 i AP2-010 sa definiowane przez

uzytkownika.

AP2-11 Load Curve Cur Monitoruje wartos¢ charakterystyki obcigzenia w oparciu o aktualng
AP2-12 Load Curve PWR | czestotliwos¢ wyjsciowa.

Podczas tuningu

charakterystyki obciazenia, falownik przez 10 sekund mierzy prad oraz moc

silnika przy czestotliwosciach wpisanych w parametry AP2-02 i AP2-09. Zmierzone wartosci pradu

i mocy silnika sa

Frequency

Load Fit HFreq

Load Fit LFreq

uzywane do wygenerowania idealnej charakterystyki obcigzenia.

»

,,,,,,,,,,,, : / Total Time :10 sec
—

Tota:I Time:10 éec

. Ll
Time
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Komentarz

Tuning obcigzenia nie jest dostepny podczas pracy falownika.

@ Caution

»  Jesli czestotliwosci ustawione w parametrach AP2-02 (Low Freq) oraz AP2-08 (High Freq) sa zbyt
zblizone, uzyskana charakterystyka moze nie odzwierciedlac rzeczywistej (idealnej)
charakterystyki obciazenia. Z tego powodu dobrze ustawiac te czestotliwosci tak blisko fabrycznej
wartosci domysinej jak to mozliwe.

«  Jesliuzywany jest silnik pomocniczy, nalezy pamietac, ze istniejgca charakterystyka dla gtéwnego
silnika zostanie zastosowana réwniez dla silnika pomocniczego chyba, ze zostat wykonany
réwniez tuning obcigzenia tego silnika.

5.19 Wykrywanie poziomu
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Kiedy falownik pracuje na lub powyzej czestotliwosci ustalonej parametrem PRT-74 (LDT Level),
funkdja jest uzywana do wywotania btedu lub ustawienia wyjscia przekaznikowego gdy wartos¢
Zrédfa jest spoza zakresu wpisanych przez uzytkownika wartosci. Jesli funkcjonalnos¢ reset-restart
jest wtaczona, przemiennik czestotliwosci kontynuuje prace w parciu o komende pracy po
ustapieniu btedu LDT.

Grupa  Kod Wyswietlacz ~ Ustawienie Zakres Jednos
P LCD parametrow ustawien tka
Tryb wykrywania .
70 poziomu LDT Sel Warning Nqne/Warnmg
/[Trip
Zakres
71 wykrywania LDT AreaSel | 1.Above Level 0-1 -
poziomu
PRT Zrédio
72 wykrywania LDT Source | 0: Output Current 0-12 -
poziomu
Czas opdznienia
73 wykrywania LDT DlyTime | 2.0 0-9999 Sek
poziomu
74 Wartosc¢ . LDT Level Zasto§owaqe, Zastospvyane )
referencyjna dla ustawienie Zrédfa ustawienie
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Wyswietlacz = Ustawienie Zakres
LCD parametrow ustawien
wykrywania zrodta
poziomu
75 Paslzj ° ania LDT Band Zastosowane 53:;3;2:\::% i
WYRIYW width ustawienie zrodta i
poziomu zrodta
Czestotliwosc
76 wykrywania LDT Freq 20.00 ?H(;?_Max Freq Hz
poziomu
Czas do restart
77 | powystapieniu | -OT RS 166 00-30000 | Min
: DT
btedu poziomu

Informacje dotyczace wykrywania poziomu

Kod \ Opis
Okresla sposéb zadziatania falownika w przypadku pojawienia sie btedu
wykrywania poziomu.
Ustawienie Akcja
LD 0 | None Brak akdji
1 | Warning Wyswietlenie ostrzezenia.
2 | Free-Run Falownik hamuje wolnym wybiegiem.
3 | Dec Falownik hamuje rampa hamowania
Zakres wykrywania poziomu
PRT-71 Level Ustawienie | Akja __ — : e ——
1 Below | Blad poziomu pojawia sie gdy falownik pracuje ponizej
Detect S L . .
czestotliwosci ustawionej przez uzytkownika.
2 Above | Blad poziomu pojawia sie gdy falownik pracuje powyzej
czestotliwosci ustawionej przez uzytkownika.
Zrédto wykrywania poziomu.
Ustawienie Funkcja
:ET;Z Ho 0 Output Current Prad wyjsciowy jako zrodto.
! 1 DC Link Voltage Napiecie DC jako Zrédto.
2 Output Voltage Napiecie wyjsciowe jako zZrédto.
3 kw Moc wyjsciowa jako Zrédio.
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Kod \ Opis
4 hp Moc wyjsciowa jako Zrédto.
5 Vi1 Sets the V1 terminal input as the source.
6 V2 Zacisk wejscia analogowego V2 jako Zrédto.
7 12 Zacisk wejscia analogowego 12 jako Zrédto.
8 PID Ref Value Referencja PID jako Zrodto.
9 PID Fdb Val Sprzezenie PID jako Zrodto.
10 | PID Output Wyijscie PID jako zrédto. .
11 EPID1 Fdb Val Zewnetrzne sprzezenie PID 1 jako Zrédio.
12 | EPID2 Fdb Val Zewnetrzne sprzezenie PID 2 jako Zrédio.
PRT-73 LDT Dly

Time Ustawia opdznienie czasowe dla operacji ustawionej w PRT-70.

Ustawienia poziomu dla wykrywania poziomu. Ponizej zakresy | domysine

wartosci zaleznie od zrodta. ;.!" a
Zrédio Wartos¢ domyséina Zakres ustawien o<
Prad Prad znamionowy 0-150% pradu znamionowego c %
wyjéciowy o9
NapiecieDC | 350 0-450V (Typ 2) Qo
700 0-900V (Typ 4)

Napiecie 230 0-250(Typ 2)

wyjsciowe 460 0-500 (Typ 4)

kw 90% znamionowej | 0-150%  znamionowej  mocy
mocy falownika falownika

Vi 92.00V 0.00-12.00

V2 9.00 -12.00-12.00

12 18.00 0.00-25.00

PRT-74 LDT Level Wartos¢ . 50 PID Unit Min-PID Unit Max

referencyjna

PID

Wartoséc¢ 50 PID Unit Min-PID Unit Max

sprzezenia

PID

Wartosc 50 -100.00%-100.00%

wyjscia PID

Wartos¢ 50 EPID1 Unit Min-EPID1 Unit Max

sprzezenia

zewnetrznego

PID 1

Wartosc 50 EPID2 Unit Min—-EPID2 Unit Max

sprzezenia

zewnetrznego

PID 1
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Kod \ Opis

Jesli zrodto jest ponizej ustawionego poziomu, musi zosta¢ dostosowane do
PRT-75LDTBand | wartosci powyzej’'LDT Level + LDT Band Width', aby wyzwoli¢ btad wykrywania
Width poziomu.

Pasmo wykrywania poziomu stanowi 10% maksymalnej wartosci Zrédfa.

Ustala wartos¢ startowg dla wykrywania poziomu. Podczas ustawiania
PRT-76 LDT Freq | czestotliwosci wykrywania poziomu nalezy wzig¢ pod uwage typ zrodta oraz
poziom LDL.

Jesli PRT-08 (RST restart) ma wartos¢‘YES, falownik restartuje sie po uptywie
czasu PRT-76 kiedy wyzwolony jest btad LDL. Restart LDL wystepuje za kazdym
PRT-77 LDT razem kiedy btad LDL zostaje wyzowolony.

Restart DT Jesli PRT-77 ma warto$¢ inng niz‘0’a przemiennik pracuje w trybie recznym,
przemiennik sie resetuje, a btad LDL zostaje wyzwolony, jednak przemiennik
pozostaje wylgczony, a praca nie zostaje natychmiast wznowiona.

OUT-31-35Relay | Ustawia jedno z wyjs¢ przekaznikowych na’40 (LDT)" w celu monitorowania
1-5 status wykrywania poziomu.

PRT-75 PRT-72 LDT
— Source

PRT-74

LDT | DT
OFF [ LDT Warning OFF

v

<Przyktad ustawienia PRT-71 jako (1: Above Level )>

Zgodnie z powyzszym rysunkiem, wykrywanie poziomu moze zadziata¢ ( wyjscie przekaznikowe
jest aktywne) kiedy czestotliwos¢ wyjsciowa jest powyzej PRT-76 a wykrywana warto$¢ poziomu
jest wyzsza niz warto$¢ PRT-74. Praca LDT jest wyzwalana w momencie, gdy warto$¢ jest mniejsza
niz wartos¢ odjeta od wartosci pasma, gdzie sprzezenie ustalone jest za pomoca parametréw od
PRT-74 do PRT-75.

@ Caution

*  Operacja LDT jest przeprowadzana gdy przemiennik pracuje z czestotliwoscia wieksza niz PRT-74.

*  Nalezy stosownie zmodyfikowac¢ parametry PRT-74 oraz PRT-75 kiedy modyfikacji ulega LDT
Source (PRT-71).
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*  PRT-74iPRT-75 staja sie wartosciami domysinymi gdy LDT Source ulega modyfikacji.
*  PRT-77 (Restart DT) oraz PRT-08 (RST restart) dziataja rozdzielnie.

*  Przed rozpoczeciem pracy w oparciu o parameter LDT-70 kiedy spetnione jest kryterium czasu
wykrywania poziomu falownik odczekuje pewien okres czasu ustalany za pomocg PRT-73 (LDT
Dly Time).

5.20 Detekcja przerwania rur

Podzas pracy PID mozliwe jest wykrycie nieszczelnosci rur pracujgcych w uktadzie z pompa
sterowang przez falownik. Btad lub ostrzezenie pojawi sie kiedy sprzezenie zwrotne nie osiggnie
wartosci zadanej przez uzytkownika przy pracy z maksymalng wartoscig wyjscia PID lub
maksymalna predkoscia.

o5
Wyswietlacz Ustawienia . . Jedn E’é
. Zakres ustawien =3
LCD parametrow ostka @ @ N
v D
0 | None o
Ustawienia 1 | Warning
60 detekgiji PipeBroken Sel | 0
przerwania rur 2 | Free-Run
PRT 3 | Dec
61 Odchylfznle dla PipeBroken 975 0-100 %
detekgiji Dev
62 | Zsdetekqi PipeBroken DT | 10.0 0-6000.0 Sek
przerwania rury
Wyjscia
OUT | 31-36 | przekaznikowe 1- | Relay1-5 28 Pipe Broken -
5

Informacje dotyczace detekgji przerwania rurociagu

Kod Opis

Akcja wykonywana po wykryciu nieszczelnosci.

PRT-60 Ustawienia Funkcja
PipeBroken Sel 0 | None Brak akgji
1 | Warning Wyswietlenie ostrzezenia.
2 | Free-Run Hamowanie wolnym wybiegiem.
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Opis

| 3 | Dec | Hamowanie po rampie. |
PRT-61 Ustawia poziom wykrywania przerwania rury. Poziom defektu ustalany poprzez
PipeBroken Dev przemnozenie wartosci PRT-61 przez PID Reference.
PRT-62 Ustawia opdznienie wykrywania. Detekcja dziata jesli sytuacja przerwania jest
PipeBroken DT utrzymana przez okreslony okres czasu.

Jesli wykryto przerwanie rury (28), falownik wystawia sygnat na wyjscie

OUT31-36 Define L
przekaznikowe.

PID reference 4
Frequency PID reference
”””””””””””””””””””” X Feedback
PID reference x PRT-61
Output frequency , Time
PID LimitorMaxFreq.| ..
(Whichever is smaller) ;
i PRT-62
Time

Na powyzszym diagramie, sygnat przerwania rury pojawi sie kiedy sprzezenie zwrotne ma
wartos$¢ nizszg niz wynik przemnozenia przez siebie wartosci parametréw PID-04 and PRT-61(PID-
04 x PRT-61) przy maksymalnym wyjsciu falownika, tj. Kiedy wyjscie PID ma maksymalng wartos¢,
badz falownik dziata na maksymalnej czestotliwosci ustawianej w DRV-20.

5.21 Nagrzewanie silnika

Prad uzywany jest do nagrzania silnika lub pompy w celu uniniecia zamarzniecia podczas postoju

urzadzenia.
Wyswietlacz ~ Ustawienie Zakres Jednostka
LCD parametru ustawien
Prad wyjsciowy
48 wstepnego Pre Heat Level | 20 1-100 %
AP2 nagrzewania
49 Wyjsciowe Pre Heat Duty | 30 1-100 %
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Wyswietlacz ~ Ustawienie Zakres
o Jednostka
LCD parametru ustawien
wypetnienie
wstepnego
nagrewania
5o | CZasopoznienia | el T | 60.0 00-6000 | sek
wejscia DC
65— Blok zaciskow
IN 7 wejsciowych P1-7 Define | 44 Pre Heat -
1-7

Informacje o nagrzewaniu silnika

o5
Kod Opis o 2‘
c Q

s 7 . . . . 3

AP2-48 Pre Heat Curr Warto$¢ pradu uzywanego w procesie wstepnego nagrzewania.Ustawia é 8
o

wartos¢ procentowg pradu silnika bez obcigzenia.

Wypetnienie przebiegu pradowego (czas przez jaki ptynie prad) dla

AP2-49 Pre Heat Duty wstepnego nagrzewania od 10 sekund do wartosci procentowej.

Czas opdznienia majacy na celu zapobiezenie pojawieniu sie btedu over
AP2-50 DCInjDelay T | current, ktéry moze pojawic sie podczas pracy wejscia DC po uprzednim
zatrzymaniu silnika za pomoca wolnego wybiegu.

Funkcja wstepnego nagrzewania zatacza sie jesli zacisk wejsciowy z funkcja

IN-65-71 P1-7 Define ustawiong jako ‘44’ jest aktywny.

Funkcja wstepnego nagrzewania jest aktywna od chwili zatagczenia przypisanego do niej zacisku
wejsciowego do momentu otrzymania przez falownik sygnatu pracy. Jesli zostaje podana
komenda startu podczas dziatania funkgcji wstepnego nagrzewania, start przemiennika nastepuje
natychmiast.
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Wstepne nagrzewanie rozpoczyna sie po zatrzymaniu pracy falownika, jesli po jego zatrzymaniu
zacisk przypisany do wstepnego nagrzewania jest aktywny.

Powyzszy diagram przedstawia przebieg operacji wstepnego nagrzewania zwigzanej z AP2-50 DC
Inj Delay T. Funkcja dziata kiedy falownik hamuje wolnym wybiegiem oraz jest dostarczony sygnat
wstepnego nagrzewania. Po zatrzymaniu falownika musi zosta¢ odczekany pewien okres czasu
definiowany parametrem AP2-50 zanim operacja nagrzewania zostanie ponownie wykonana.

@ Caution

o Jesliwartos¢ AP2-48 Pre Heat Curr jest wyzsza niz znamionowy prad silnika, zostaje ograniczona
znamionowym pradem silnika.

«  Jesliwartos¢ AP2-48 Pre Heat Curr jest zbyt duza, badz wypetnienie wyjscia pradowego DC jest
zbyt dtugi, silnik moze zostac uszkodzony badz zniszczony, a IOLT przemiennika moze nie
funkcjonowac poprawnie. Aby ograniczy¢ ryzyko wystapienia uszkodzen, nalezy zmniejszyc te
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wartosci.

5.22 Auto Tuning

Parametry silnika moga zosta¢ zmierzone automatycznie i moga by¢ uzyte do automatycznego
podbicia momentu.

Przyklad - Auto Tuning silnika 5,5kW, 200V

Wyswietlacz

Ustawienia

Zakres

SRl OO LCD parametrow ustawien LT
DRV |14 |Mocsinika Motor 9 |55kw 7-20 -
Capacity
1 thcz.ba biegunow Pole Number | 4 2-48 -
silnika
12 | Znamionowy | pted Slip 45 0-3000 Obr/min
poslig
13 | Prad RatedCurr | 21.0 1.0-1000.0 A
Znamionowy
14 Prqczl t?ez‘ Noload curr 7.1 0.5-1000.0 A
obciazenia
15 | Napiecie RatedVolt | 220 170-480 v
BAS Znamionowe
16 | >Prawnosc Efficiency 85 70-100 %
silnika
20 Auto tuning AutoTuning |0 | None - -
. Zalezy od
21 Rez'ystanq a Rs 0314 ustawien Q
stojana g
silnika
Ny Zalezy od
22 Indukcyjno§ ¢ Lsigma 3.19 ustawien mH
rozproszenia o
silnika
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Domyslne ustawienia parametréw Auto Tuningu

Moc silnika(kw) "9 Pradbez :::::smowy Rezystancja :::::Z:::.s:
znamionowy(A) obciazenia(A) (H2) stojana (Q) (mH)

075 |34 17 3.00 2.60 17.94
15 64 26 267 117 229
22 |86 33 23 0.84 6.63
37 13.8 5.0 23 0.50 448

200V |55 |210 7.1 1.50 0314 3.9
75 ]282 9.3 133 0.169 2.844
11 40.0 124 1.00 0.120 1.488
15 53.6 15.5 1.00 0.084 1.118
185 | 65.6 19.0 1.00 0.0676 0.819
075 |20 10 3.00 7.81 539
15 3.7 15 267 3.52 279
22 |50 19 23 252 19.95
37 8.0 29 23 150 1345
55 12.1 4.1 1.50 0.940 9.62
75 |163 54 133 0.520 853
1 232 7.2 1.00 0.360 448
15 31.0 9.0 1.00 0.250 338

400V
185 | 380 11.0 1.00 0.168 2457
22 445 125 1.00 0.168 2844
30 60.5 16.9 1.00 0.1266 2133
37 744 20.1 1.00 0.1014 1.704
45 90.3 244 1.00 0.0843 1422
55 106.6 2838 1.00 0.0693 1.167
75 1416 354 1.00 0.0507 0.852
90 167.6 419 1.00 0.0399 0.715
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Informacje o parametrach Auto Tuningu

Kod Opis

Moc silnika. Maksymalna moc silnika jest ograniczona przez moc falownika,

DRV-14 Motor . . e o . -
dlateo na klawiaturze nie ma mozliwosci wpisania mocy wiekszej niz moc

Capacity znamionowa falownika.
Wybér i uruchomienie trybu  Auto Tuningu. Nalezy wybra¢ jeden z trybdw, a
nastepnie nacisknac przycisk [ENT] w celu przeprowadzenia Auto Tuningu.
Ustawienie Funkcja
0 None Funkcja auto tuning jest nieaktywna. Wartos¢ ‘0’
pojawia sie automatycznie po zakoriczeniu auto
tuning w jednej z pozostalych opgiji.
1 All (rotating | Mierzy wszystkie parametry silnika podczas obrotu.
type) Podczas tuningu silnik kreci sie, zatem jedli do jego ;E'Q:’_
watu podigzone jest obcigzenie, pomiar parametréw <
BAS-20 Auto bedzie ob bledern. Z led dokladnodé c o
Tunite edzie obarczony btedem. Ze wzgledu na doktadnosc 3 g
pomiaru nalezy usung¢ obcigzenie na czas auto | |47
o

tuningu.

Nalezy zauwazyc, ze stata czasowa silnika (Tr) musi by¢
mierzona kiedy silnik jest zatrzymany.

2 All  (static | Mierzy wszystkie parametry silnika w pozydji
type) statyczne;j.

Obcigzenie nie wplywa na doktadnos¢ pomiaru,
poniewaz jest on dokonywany w pozycji statycznej.
Podczas pomiaru nie nalezy jednak porusza¢ watem
silnika po stronie obcigzenia.

BAS-14 Noload
Curr, Wyswietlanie parametréw zmierzonych poprzez auto tuning. Dla parametréw,

BAS-21 Rs-BAS-24 | ktére nie s3 mierzone podczas tuningu zostang wyswietlone wartosci domyslne.
Tr

@ Caution

*  Nalezy wykonywac auto tuning TYLKO w przypadku gdy silnik zostat juz kompletnie zatrzymany.
*  Auto tuning dziata kiedy tryb automatyczny przemiennika jest nieaktywny.

*  Przed przystapieniem do auto tuning nalezy sprawdzi¢ liczbe biegunéw silnika, poslizg
Znamionowy, znamionowe napiecie oraz sprawnos¢ na tabliczce znamionowej silnika oraz wpisac
te dane w odpowiednie parametry falownika. Dla wartosci, ktére nie zostaty wpisane stosowane
sg wartosci domysine.

*  Podczas pomiaru wszystkich parametréw po wyborze trybu 2 (All-static type) w parametrze BAS-
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20: nalezy mie¢ swiadomos¢, ze pomiar statyczny moze by¢ mniej doktadny niz petny pomiar
podczas obrotu silnika. Taka niedoktadnos¢ parametréw moze obnizy¢ wydajnosc pracy, dlatego
njlepiej wykonywac tuning na podstawie trybu statycznego tylko wtedy, kiedy silnik nie moze by¢
obracany ( kiedy paski i przektadnie nie moga zosta¢ odtaczone w prosty sposéb lub kiedy silnik
nie moze zosta¢ mechanicznie odtaczony od obcigzenia).

*  Proba wiaczenia auto tuning w sytuacji, kiedy silnik nie jest podtaczony, spowoduje wystagpienie
bledu'Rs Tune Err’lubLsig Tune Err’ Bfagd moze by¢ zresetowany po nacisnieciu przycisku
‘STOP/RESET.

5.23 Operacje planowe

Dzieki zastosowaniu zegara czasu rzeczywistego (RTC) istnieje mozliwos¢ zaplanowania
wykonywania pewnych akcji w okreslonym czasie definiowanym przez uzytkownika. Bateria
zegara czasu rzeczywistego zamontowana na ptytce I/O przemiennika H100 ma zywotnos$c¢ okoto
25,800 godzin przy wylgczonym falowniku | 53,300 przy wtaczonym falowniku.

Aby uzy¢ planowania operacji nalezy ustawic biezaca date oraz godzine. Do skonfigurowania
Operacji planowych niezbedne jest ustawienie trzech parametréw: Okres zasu, Zdarzenie czasowe,

oraz Data wyjatku.
Okres czasu Opis
Okres czasu Ustalanie czasu, kiedy ma wykonac sie operacja.
Tl Ustalanie czasu, kiedy ma wykonac sie operacja.
czasowe
Data wyjatku Ustalenie daty wyjatku. Data wyjatku ma najwyzszy priorytet.

Do konfiguracji wydarzerh mogg zosta¢ uzyte 4 typy okresu czasu, 8 zdarzen czasowych oraz 8 dat
wyijatku. Funkcja dziata na podstawie ustawiert wymienionych w ponizszej tabeli.

Ustawienie Jedn
Kod  Nazwa WyswietlaczLCD . Zakres ustawien ostk
parametrow "
.. 01/01/2000~12/31
01 Biezaca data Now Date 01/01/2000 /2099 (Date) -
AP3 Biezaca
02 A Now Time 0:00 0:00-23:59 Sek
godzina
03 Dzien Now Weekday | 0000001 0000000-1111111 | -
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WyswietlaczLCD UstaW|en|'e Zakres ustawien
parametrow
Tygodnia
04 Data zmiany | o erTStart | 04/01 01/01~Summer T Day
czasu na letni Stop
Data konca Summer T Start ~
05 czasu letniego summerTstop | 11/31 12/31(Date) Day
10 Status okresu | Period Status - - -
Czas
11 rozpoczecia Period1 StartT 24:00 00:00 ~ 24:00 Min
okresu 1
Czas .
12 zakonczenia Period1 Stop T 24:00 Period] StartT‘~ Min
24:00(Min)
okresu 1
Dzier
13 tygodnia Period1 Day 0000000 0000000~1111111 | -
okresu 1
Czas
14 rozpoczecia Period2 StartT 24:00 00:00 ~ 24:00 Min
okresu 2
Czas .
15 zakoriczenia Period2 Stop T 24:00 Period2 StartT‘~ Min
24:00(Min)
okresu 2
Dzien
16 tygodnia Period2 Day 00000000 0000000~1111111 | -
okresu 2
Czas
17 rozpoczecia Period3 StartT 24:00 00:00 ~ 24:00 Min
okresu 3
gazligr'\czenia Period3 StartT ~
18 Period3 Stop T 24:00 24:00(Min) Min
okresu 3
Dzien
19 tygodnia Period3 Day 0000000 0000000~1111111 | -
okresu 3
Czas . .
20 . Period4 StartT 24:00 00:00 ~ 24:00 Min
rozpoczecia

LSis | 2

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

pasueApyY




Nauka zaawansowanych funkgji

WyswietlaczLCD UstaW|en|'e Zakres ustawien
parametrow
okresu 4
Czas .
21 zakoniczenia Period4 StopT | 24:00 Period4 S tartt ~ Min
24:00(Min)
okresu 4
Dzien
22 tygodnia Period4 Day 0000000 0000000~1111111 | -
okresu 4
30 | Rozpoaede | b ot StartT | 24:00 00:00 ~ 24:00 Min
wyjatku 1
Zakonczenie . Except1 StartT ~ :
31 wyjatku 1 Exceptl StopT | 24:00 24:00(Min) Min
32 Data wyjatku 1 | Except1 Date 01/01 01/01-12/31 Day
Data wyjatku 2- Data wyjatku 8 (Takie same warunki oraz ustawienia jak w
33-53 .
przypadku Daty wyjatku 1)
Funkcja 0 |No
70 zdarzenia Time Event En 0:No
czasowego T |Yes
Status
71 zdarzenia T-Event Status - -
czasowego
72 | Zdazenie e ventiperiod | 000000000000 | 200000000000
czasowe 1 ~1T1111111111
0 | None
1 Fx
2 | Rx
3 | Speed-L
Funkcja 4 | Speed-M
73 zdarzenia T-Event1Define | 0:None
czasowegdo 1 5 | Speed-H
7 | Xcel-L
8 | Xcel-M
9 | Xcel-H
10 | Xcel Stop
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Ustawienie

Grupa Kod Nazwa WyswietlaczLCD . Zakres ustawien
parametréw

11 | Run Enable
12 | 2nd Source
13 | Exchange
14 | Analog Hold

15 | I-Term Clear

PID
Openloop

17 | PID Gain 2

PID Ref
Change

19 | 2nd Motor
20 | TimeriIn

21 | Dias Aux Ref
22 | EPID1 Run

EPID1 [Term
Cr

24 | Pre Heat
25 | EPID2 Run

EPID2 iTerm
Cr

Sleep Wake
Chg

28 | PID Step RefL

PID Step Ref
M

PID Step Ref
H

16

18
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26

27

29

30

Zdarzenie czasowe 2- Zdarzenie czasowe 8 (Takie same wartosci oraz zakresy
74-87 | parametréw jak w przypadku Zdarzenia czasowego 1)
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Informacje dotyczace operacji planowych

Kod

AP3-01 Now Date
AP3-02 Now Time
AP3-03 Now Weekday

Opis

Ustawia biezacq date, czas oraz dzien tygodnia. Na tym ustawieniu bazuje
funkcja operacji planowych.

AP3-04 SummerT Start
AP3-05 SummenrT
Stop

Ustawia poczatek oraz koniec czasu letniego.

AP3-06 Date format

Wybér format wyswietlania daty.

Konfiguracja Funkcja

0 | YYYY/MM/DD | Rok/Miesigc/dzien

1 | MM/DD/YYYY | Miesiac/Dzieri/Rok (USA)

2 | DD/MM/YYYY | Dzieri/Miesigc/Rok (Europa).

AP3-10 Period Status

Bity 0-3 okreslaja, ktory sposrdd 4 modutéw czasowych jest aktualnie w
uzytku, tj. AP3-11-AP3-22.
Bity 4-11 wskazuja date wyjatku ustawiong w parametrach AP3-30-AP3-53.

AP3-11-AP3-20 Period
1-4 StartT

Czas rozpoczecia dla 4 okreséw czasu moze by¢ ustawiony do wartosci 4.

AP3-12-AP3-21 Period
1-4 STop T

Czas zakonczenia dla 4 okresdw czasu moze by¢ ustawiony do wartosci 4.

AP3-13-AP3-22
Period 1~4 Day

Data okresu moze mie¢ warto$¢ do 4 i by¢ ustawiana w oparciu o tygodnie.
Jesli dany bit ma wartos¢ ‘1’ oznacza to, ze odpowiadajacy mu dzien zostat

wybrany.

Bit
6 5 4 3 2 1 0
Niedziela | Poniedziatek | Wtorek | Sroda Czwartek | Pigtek Sobota

AP3-30-AP3-51
Exception1-8 Start T

Czas rozpoczecia wyjatku (dla kazdego z 8 wyjatkow).

AP3-31-AP3-52
Exception1-8 Stop T

Czas zakonczenia wyjatku (dla kazdego z 8 wyjatkdw).

AP3-32-AP3-53
Exception1-8 Date

Data dla wyjatku (dla kazdego z 8 wyjatkow).

AP3-70Time Event En

Aktywacja zdarzen czasowych.

Ustawienie Funkcja

0 [No Zdarzenia czasowe nieaktywne.
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Kod Opis
|1 [ Yes | Zdarzenia czasowe aktywne. |
Informacja dotyczaca aktywnych zdarzen czasowych.
7 6 5 4 3 2 1 0
AP3-71T-Event Status T T T T T T T T
Event | Event | Event | Event | Event | Event | Event | Event
8 7 6 5 4 3 2 1
Wybor zdarzenia oraz Daty wyjatku jest ustawiany za pomoca ustawien
parametréw AP3-11-AP3-53 odpowiadajacych okreslonym zdarzeniom. Bit
odpowiadajacy wybranemu zdarzeniu lub wyjatkowi przyjmuje wartos¢‘1:
AP3-72-86T-Event1-8 | bit
Period 11 |10 |9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 1 a
oY)
SIS S|3|81 S &|8| 2| 9| 9| 9l
22| 2| R F| 2| R 2| B o) @ o | ==
5 8 g| 2\ 2 &8 & & %) 35 &)
| Il o G| R L S| S| B w7 3
Wybér zadanej akgiji.
Ustawienie
0 | None 16 | PID Openloop
1 Fx 17 | PID Gain 2
2 | Rx 18 | PID Ref Change
3 | Speed-L 19 | 2nd Motor
4 | Speed-M 20 | Timerin
5 | Speed-H 21 | Dias Aux Ref
AP3-73-87T-Event1-8 | ¢ | Xcel-L 22 | EPID1Run
Define 7 | Xcel-M 23 | EPID1 Openloop
8 | Xcel-H 24 | Pre Heat
9 | Xcel Stop 25 | EPID2 Run
10 | Run Enable 26 | EPID2 Openloop
11 | 2nd Source 27 | Sleep Wake Chg
12 | Exchange 28 | PID Step RefL
13 | Analog Hold 29 | PID StepRefM
14 | I-Term Clear 30 | PID Step RefH
15 | None

Informacje dotyczace okreséw
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W ramach zdarzen czasowych dostepne sa 4 ustawienia okreséw. Kazdy z nich posiada parametry:
Czas rozpoczecia, Czas zakofczenia oraz Dzier: pracy. Zadana akcja zostanie wykonana w czasie
przypisanym dla wybranego zdarzenia.

Okres Harmonogram

Kazda niedziela, poniedziatek, sroda, czwartek oraz pigtek dziatanie od 06: 00 (On) do
18: 00 (Off)
) . Harmonogram

i @ lFE e 1 Kod Funkcja Ustawienie
AP3-11 Period1 StartT 06: 00
AP3-12 | Period1 StopT 18:00
AP3-13 | Period1 Day 1101110
Kazda niedziela oraz sobota przez 24 godziny (On)
Harmonogram

Time Period 2 || Kod Funkcja Ustawienie
AP3-14 | Period2 StartT 00: 00
AP3-15 | Period2 StopT 24:00
AP3-16 | Period2 Day 1000001
Kazda niedziela, czwartek, pigtek oraz sobota od 10:00 (On) do 14: 00 (Off)
Harmonogram

Time Period 3 || Kod Funkcja Ustawienie
AP3-17 | Period3 StartT 10:00
AP3-18 | Period3 StopT 14:00
AP3-19 | Period3 Day 1000111

00:00

02:00

04:00

06:00

08:00

10:00

12:00

14:00

16:00

18:00

20:00

22:00

24:00
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<Wykres przedstawiajacy czasy zataczenia przy aktywnym przyktadowym okresie 1>

Ustawienia parametrow dla dat wyjatkow

Daty wyjatkdw sa uzywane w celu wybrania okreslonych dni (np. $wieta panstwowego), podczas
ktérych uktad nie ma dziata¢. Wyjatek moze by¢ ustawiony w dniu nalezgcym do ktéregos
okreséw pracy. Wyjatki maja najwyzszy priorytet zatem z sytuacji porywania sie dat, falownik
pracuje zgodnie z przypisanym wyjatkiem.

Nazwa \ Zakres ustawien Opis
Except1-8 StartT | 00: 00-24: 00 Godzina:minuta
Except1-8 StopT | 00:00-24:00 Godzina:minuta
Except1-8 Date 1/1-12/31 Wybor okreslonej daty miedzy 1/1a31/12 >
Do
o<
-t
Okres Harmonogram c g
@ O
Kazda niedziela, poniedziatek, sroda, czwartek oraz pigtek dziatanie od 06: 00 L2 3
(On) do 18: 00 (Off)
. Harmonogram
Seazpiten et Kod Funkcja Ustawienie
AP3-30 | Exceptl StartT 06:00
AP3-31 | Exceptl StopT 18:00
AP3-32 | Exceptl1 Day 12/25
Kazda niedziela oraz sobota przez 24 godziny (On)
Harmonogram
Exception Date 2 Kod Funkcja Ustawienie
AP3-33 | Except2 StartT 00:00
AP3-34 | Except2 StopT 24:00
AP3-35 | Except2 Day 01/01
Kazda niedziela, czwartek, pigtek oraz sobota od 10: 00 (On) do 14: 00 (Off)
Harmonogram
Exception Date 3 Kod Funkcja Ustawienie
AP3-36 | Except3 StartT 10:00
AP3-37 | Except3 StopT 14:00
AP3-38 | Except3 Day 01/01
Nazwa Zakres ustawien Uwagi
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Nazwa Zakres ustawien Uwagi

Except1-8 StartT 00: 00-24: 00 Godzina:minuta

Except1-8 Stop T 00: 00-24:00 Godzina:minuta

Except1-8 Date 1/1-12/31 Wybor konkretnej daty

— Except Datel — — Except Date2 — — Except Date8 —
: 00:00 : : 00:00 - — - |
I 02:00 I I 02:00 - — - _i I
| 04:00 I | 04:00 |- — -~
| 06:00 | | 06:00 | -— -4 |
| 08:00 | | 08:00 --—-—i |
| 10:00 | | 10:00 fF-—-+
I 12:00 I iEEEEEEEEEEEN] I 12:00 _____| I
| 14:00 | | 14:00 —-l |
| 16:00 | | 16:00 |- — -+
| 18:00 | | 1800 |F-—-4 |
| 20:00 | | 2000 | -—- —i
| 22:00 | | 22:00 F-—-~ |
| 24:00 | | 24:.00 — |
| 01/01 | | 01/01 |
b ———— - b ————— -

<Wykres przedstawiajacy daty wyjatkow>
Powiazania pomiedzy zdarzeniami a okresami

Istnieje 8 modutéw zdarzen, ktdrych parametry sg uzywane dla ustalania powigzan z okresami
oraz datami wyjatkéw. Zdarzenia sg wykorzystywane od ustalania zadan do wykonania w
poszczegdlne dni. Kazde zdarzenie moze zawiera¢ do 4 okreséw oraz do 8 wyjatkéw. Zdarzenia
czasowe sg ustawiane jako bit w parametrach zdarzen 1-8. Ponizszy diagram wskazuje powigzania
pomiedzy modutami okreséw i zdarzen — zdarzenie czasowe 1 jest potaczone z okresem 4,
natomiast zdarzenie czasowe 8 jest powigzane z okresami 1-4 oraz data wyjatku 2.
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Perlod4 Stop T
Perlod4 Day

Except1 StartT
BExcept1 StopT
Perlod1 Date

Except2 StartT
Except StopT
Perlod2 Date

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

pasueApyY

1

1

:
Except8 StartT
Except8 Stop T
Perlod8 Date

Ustawienia funkcji modutu zdarzen czasowych

Mozna ustawiac funkcje wykonywane podczas zdarzen czasowych. Istnieje mozliwos$¢ wyboru 30
funkgji do realizaciji.

Przyklad zdarzenia czasowego

Jesli parameter ustawione sg jak ponizej, falownik pracuje zgodnie z ilustracja.

Ustawienie

Grupa Kod WyswietlaczLCD Zakres ustawien
parametru
06 Zrodio . Cmd Ref Src 5:Time Event 0-9 -
sterowania
DRV —
07 Zrodio ., .| FreqRefSrc 0: KeyPad 0-11 -
czestotliwosci
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_
E—
Czas
11 rozpoczecia Period1 StartT 10:00 00: 00-24:00 Min
okresu 1
Czas
12 zakonczenia | Period1 StopT 20:00 00: 00-24:00 Min
okresu 1
Dzien
tygodnia dla .
13 Period1 Day 0110000 0000000-1111111
okresu 1
Czas
14 rozpoczecia Period2 StartT 12:00 00: 00-24:00 Min
okresu 2
Czas
15 zakonczenia | Period2 StopT 17:00 00: 00-24:00 Min
okresu 2
Dzien
16 tygodniadla | Period2 Day 00100000 0000000-1111111 -
okresu 2
AP3 Konfiguracja 0 |No
70 zdarzen Time Event En 1:YES -
czasowych T | Yes
Powiazania
72 zdarzenia T-Event1Period | 00000000001 000000000001~
MM1111111
czasowego 1
0 | None
1 | Fx
2 | Rx
3 | Speed-L
Funkdja 4 | Speed-M
73 zdarzenia T-Event1Define | 1:Fx 5 | Speed-H
czasowego 1 7 | el
8 | Xcel-M
9 | Xcel-H
10 | Xcel Stop
11 | Run Enable
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12 | 2nd Source

13 | Exchange

14 | Analog Hold

15 | I-Term Clear

16 | PID Openloop
17 | PID Gain 2

18 | PID Ref Change
19 | 2nd Motor

20 | TimerIn

21 | Dias Aux Ref
22 | EPID1 Run

23 | EPID1 ITerm Clr
24 | Pre Heat

25 | EPID2RUn

26 | EPID2 ITerm Clr
27 | Sleep Wake Chg
28 | PID Step RefL
29 | PID Step Ref M
30 | PID Step RefH

Powiazania
74 | zdarzenia | T-EventiPeriod | 00000000010 | 000000000001~
111111111111
czasowego 2
Funkcje o
75 zdarzenia T-Event2Define | 3: Speed-L ;\;aloglczmedoAP}
czasowego 2

W przedstawionym przyktadzie okres 1 jest wykorzystany do zataczania pracy inwertera w
poniedziatki | wtorki od 10:00 do 20:00. Okres 2 natomiast odpowiada za jego jego prace we
wtorki od 12:00 do 17:00.

Zdarzenie 1 wywotuje prace w przéd opartg na wpisanej na klawiaturze czestoltiwosci przez czas
okreslony okresem 1. Drugie zdarzenie wprowadza falownik w trybie czestotliwosci
wielokrokowej(Speed-L) przez czas okreslony okresem 2. W sytuacji porywania sie okreséw obu
zdarzen (12:00-17:00, wtorek) wywotane jest zdarzenie 2, natomiast po jego zakoriczeniu
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nastepuje powrét do pracy w przdd zdefiniowanej wydarzeniem 1.

<llustracja przyktadowego przebiegu zdarzeri>

Komentarz

Gdy pojawiaja sie liczne sygnaty zadawania czestotliwosci, podczas wykonywania ustalonego z
gory harmonogramu, ustalone zdarzenie czasowe wykonuje swoje dziatanie zgodnie ze
zrédtem czestotliwosci ustawionym w parametrze DRV-07 (poprzedzone funkcja JOG,
sterowanie krokowym - zgodnie z priorytetyzacja).

® Caution

Jezeli podczas pracy pojawi sie btad falownika, falownik zatrzymuije sie | pozostaje w stanie btedu.

Aby wznowic prace nalezy wykonac jedna z dwdch akgiji:

*  Ustawic parameter PRT-08 (RST Restart) na‘YES'w celu zezwolenia na automatyczny restart
po btedzie.

*  Przestawi¢ parameter AP3-70 (Time Event En) z'No'na‘Yes. Jesli jeden z zaciskéw
wejsciowych (IN-65-71 Px Define) jest przypisany do harmonograméw, w celu wznowienia
pracy zdarzenia czasowego nalezy go wytaczy¢ i wigczy¢ ponownie.
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5.24 Buforowanie energii kinetycznej

Gdy nastapi odtaczenie zasilania i zmaleje napiecie na szynie DC falownika, nastapi samoczynne
wytaczenie na skutek wystapienia bfedu niskiego napiecia blokujace wyjscie. Buforowanie energii
kinetycznej wykorzystuje odzyskiwanie energii wytwarzanej przez silnik podczas zaniku napiecia
w celu utrzymania napiecia na szynie DC, opdzniajac w ten sposdb wystapienie samoczynnego
wylaczenia po chwilowym zaniku zasilania.

Jedn
ostk
F

Wyswietlacz Ustawienie Zakres

e R e e)) parametrow ustawien

Wybdr buforowania

77 - .
energii kinetycznej

KEB Select 1 Yes 0-1 -

Poziom poczatkowy
78 buforowania energii KEB StartLev | 130 110-140 %
kinetycznej

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

pasueApyY

Poziom zatrzymania
79 buforowania energii KEB Stop Lev 135 125-145 %
kinetycznej

Wzmocnienie dla
80 buforowania energii KEB Slip Gain | 300 1-20000 -
CON kinetycznej

Wzmocnienie cztonu
proporcjonalnego
buforowania energii
kinetycznej

81 KEB P Gain 1000 1-20000 -

Wzmocnienie cztonu
82 catkujacego buforowania | KEB | Gain 500 1-20000 -
energii kinetycznej

Czas przyspieszenia
83 buforowania energii KEB AccTime | 10.0 0.0-600.0 Sek
kinetycznej
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Informacje dotyczace buforowania energii kinetycznej

Kod Opis
Wybér pracy z buforowaniem enerii kinetycznej gdy odtaczane jest zasilanie
wejsciowe

Ustawienie Funkcja

CON-77 0 No Ogodlne zwalnianie jest przeprowadzane do
KEB Select Czasu, az wystapi samoczynne wylaczenie
spowodowane niskim napieciem.

1 Yes Czestotliwos¢  zasilania  falownika  jest
kontrolowana, a energia odzyskiwana z silnika
jest pobierana przez falownik.

CON-78 Ustala punkt poczatkowy oraz korcowy pracy z buforowaniem energii
KEB Start Lev, kinetycznej. Ustalane wartosci musza by¢ oparte na poziomie samoczynnego
CON-79 wylaczenia spowodowanego niskim napieciem jako 100%, a poziom koricowy
KEB Stop Lev (CON-79) musi by¢ ustalony wyzej niz poziom poczatkowy (CON-78).
CON-80 Zapobiega btedom zwigzanym z niskim napieciem od wstepnego buforowania
KEB Slip Gain energii kinetycznej pojawiajacym sie podczas przerw w dostawie energii.
Utrzymuje napiecie podczas pracy z buforowaniem energii kinetycznej. Steruje
CON-81 g ) . L S
. falownikiem poprzez modyfikacje ustawionych wartosci w celu zapobiezenia
KEB P Gain L L . S -
btedom niskiego napiecie zwigzanym z zanikami energii.
Podtrzymuje napiecie podczas pracy z buforowaniem energii kinetycznej.
CON-82 ; s L . .
. Ustawia warto$¢ wzmocnienia do utrzymania pracy do momentu zatrzymania
KEB | Gain L
czestotliwosci podczas KEB.
CON-83 Ustawia czas przyspieszenia dla czestotliwosci referencyjnej kiedy falownik po
KEB AccTime wyjsciu z trybu KEB wraca do normalnej pracy.
Komentarz

*  Funkcja KEB moze dziata¢ z r6zna wydajnoscia w zaleznosci od rozmiaru obcigzenia. Odpowiednie
ustawienia wzmocniert KEB moga poprawi¢ wydajnos¢ funkgiji.

*  Jedli pojawia sie btad niskiego napecia po zaniku zasilania, oznacza to, ze bezwtadnos¢ obcigzenia
jest wysoka. W takich przypadkach funkcja KEB bedzie dziatata lepiej po zwiekszeniu wartosci
parametréw KEB | Gain oraz KEB Slip Gain.

*  Jesli podczas dziatania funkcji KEB pojawig sie drgania silnika lub wachania momentu, mozna
poprawic¢ wydajnos¢ funkcji poprzez zwiekszenie wzmocnienia KEB P Gain lub zmniejszenie
wzmocnienia KEB | Gain.
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@ Caution

W zaleznosci od czasu trwania chwilowych przerw w zasilaniu oraz od wielkosci bezwtadnosci
obcigzenia, samoczynne wytaczenie spowodowane niskim napieciem moze wystapi¢ nawet podczas
pracy z buforowaniem energii kinetycznej. Silniki moga drgac podczas pracy w tym trybie w przypadku
pewnych obciagzen z wyjatkiem obciazenia ze zmiennym momentem obrotowym ( na przykfad typu
wentylatorowego lub pompowego).

5.25 Omijanie czestotliwosci rezonansowych

Zadaniem tej funkdji jest zapobieganie skutkom zniszksztatcen przebigéw pradowych oraz drgan
silnika zwigzanych z rezonansem mechanicznym lub innymi przyczynami.

>
. . (0] o
Grupa Kod' Wyswietlacz LCD Ustawienia el e <
parametréw ka c g
—
Wyb6r trybu o | No @ o
13 omyamia | AHRSel 1 | Yes -
czestotliwosci 1 | Yes
rezonansowych
Wzmocnienie
14 proporcjonalne | AHR P-Gain 1000 0-32767 -
(AHR)
CON Czestotliwosc .
15 poczatkowa AHR Low Freq 0 2r_eAHR High Hz
(AHR) 9
Czestotliwos¢ . AHR Low Freg-
16 koricowa (AHR) AHR High Freq | 400.00 400,00 Hz
Limit napiecie
17 kompensacji AHR Limit 2 0-20 %
(AHR)
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Inormacje dotyczace omijania czestotliwosci rezonansowych

Kod

CON-13 AHR Sel

Opis

Wybér funkcji omijania rezonanséw.

Ustawienia Funkcja
0 No Nieaktywna
1 Yes Aktywna

CON-14 AHR P-Gain

Zwiekszanie wartosci tego wzmocnienia wigze sie z polepszeniem
responsywnosci regulacji AHR. Jesli wartos¢ jest zbyt duza moga pojawic
sie oscylacje przebiegu pradowego.

CON-15 AHR Low Freq
CON-16 AHR High Freq

Ustala dolny limit czestotliwosci (CON-15) oraz maksymalny limit
czestotliwosci (CON-16).

5.26 Tryb pozarowy

Funkcja ta jest uzywana, aby powoli¢ falownikowi na ignorowanie drobniejszych usterek w
sytuacjach awaryjnych/nagtych takich jak pozar | zapewni¢ ciagta prace wentylatoréw
pozarowych. W trybie pozarowym falownik pracuje w oparciu o kierunek pracy | czestotliwos¢
opisane parametrami PRT-46 oraz PRT-47.

o Ustawienia Jedno
Grupa Kod Nazwa WyswietlaczLCD T Zakres pracy stka
ag | Masiotrybu Fire Mode PW | 3473 . i
pozarowego
0 | None -
45 Wy.bor trybu Fire Mode Sel 0:None 1 | Fire Mode
pozarowego
2 | Test Mode
Kierunek pracy dla 0 | Forward -
PRT |46 trybu Fire Mode Dir 0: Forward
pozarowego 1 | Reverse
Czestotliwosc¢ dla
47 trybu Fire Mode Freq 60.00 0-max Freq Hz
pozarowego
Zliczanie operadji
48 trybu Fire Mode Cnt 0 - -
pozarowego
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o Ustawienia Jedno
Grupa Kod Nazwa WyswietlaczLCD YT Zakres pracy stka
N |65-75 | Konfigurada Px Define 40: Fire 0-55 -
zacisku Px Mode
31-35 | Konfiguracia Relay1-5 27:Fire 0-41 .
wyjs¢ cyfrowych Mode
ouT Konfi j 27:Fi
onfiguracja :Fire i i
36 Wyj$cTR Q1 define Mode 0-41

Kiedy zacisk wejsciowy skonfigurowany na tryb pozarowy jest aktywny, falownik ignoruje
wszystkie komendy i pracuje w kierunku opisanym parametrem PRT-46 (Fire mode run direction)
z czestotliwoscia okreslong w PRT-47 (Fire mode run frequency). W trybie pozarowym falownik

ignoruje wszelkie btedy poza’ASHT; ‘Over Current 1;’Over Voltage’ oraz‘GroundF'i kontynuuje Py E_
prace. Jesli wystapi ktérykolwiek z bledéw mogacych zatrzymac prace falownika, nastepuje o<
automatyczny reset, po ktérym  praca zostaje wznowiona jesli jest to mozliwe. c %
MmN
v D
Informcje dotyczace dziatania trybu pozarowego o
Kod Opis
PRT-44 Fire Mode Hasto trybu pozarowego tp domyslnie 34%73. )
PW W celu aktywaciji trybu pozarowego musi zosta¢ stworzone hasto. Parametr PRT-
45 (Fire Mode Sel) jest modyfikowalny tylko po wpisaniu hasta.
Aktywuije tryb pozarowy.
Ustawienie Funkcja
PRT-45 FireMode | O None Tryb pozarowy jest wytgczony.
Sel 1 Fire Mode Standardowy tryb pozarowy.
2 Test Mode Testowy tryb pozarowy.
W tym trybie btedy sa przetwarzane standardowo.
Uzycie testowego trybu pozarowego nie zwieksza
wartosci licznika PRT-48 (Fire Mode Cnt).
EI;T% lisiiee s Ustala kierunek obrotu dla trybu pozarowego.
EZEM lisiiee s Ustala czestotliwos¢ pracy dla trybu pozarowego.
PRT-48 Fire Mode | Zlicza liczbe zadziatan trybu pozarowego. Zliczanie wystepuije tylko jesli PRT-45
Cnt jest ustawione jako ‘Fire Mode; a maksymalna wartos¢ licznika to 99.
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@ Caution

*  If damper or lubrication operations are set for the inverter, Fire mode operation is performed after
the delay times set in the relevant operations.

*  Uzywanie trybu pozarowego uniewaznia gwarangje.

*  Wtestowym trybie pozarowym, falownik nie ignoruje btedéw lub wykonuije reset i restart.

Wszystkie btedy beda przetwarzane standardowo. Uzycie testowego trybu pozarowego nie
zwieksza wartosci licznika (PRT-48).

*  Powyjéciu z trybu pozarowego falownik zatrzymuije sie | nastepuje jego wytaczenie.

5.27 Tryb oszczedzania energii

5.27.1 Reczna praca w trybie oszczedzania energii

Jesli prad wyjsciowy falownika jest mniejszy od pradu, ktéry jest ustalowny w BAS-14 (Noload
Curr), napiecie wyjsciowe musi zosta¢ zmniejszone do poziomu ustalonego w ADV-51 (Energy
Save). Napiecie przed rozpoczeciem pracy w trybie oszczedzania energii stanie sie wartoscig
podstawowa dla wartosci procentowej. Reczna praca w trybie oszczedzania energii nie bedzie
realizowana podczas przyspieszania i zwalniania.

Wyswietlacz = UStawienia

Grupa Kod | Nazwa LCD T Zakres ustawien Jednostka
0 | None
Pracaz
50 oszczedzaniem | E-Save Mode | 1 Manual 1 | Manual -
ADV energii > | Auto
Poziom
51 oszczednosci Energy Save | 30 0-30 %
energii
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5.27.2 Praca automatyczna w trybie oszczedzania energii

Falownik wyszukuje optymalny ze wzgledu na oszczedno$¢ energii punkt pracy przez czas
okreslony parametrem ADV-52 w oparciu 0 znamionowy prad silnika oraz warto$¢ napiecia
wyjsciowego. Praca z oszczedzaniem energii jest efektywna dla pracy z normalnym obcigzeniem.
Dziafa kiedy poziom obcigzenia jest wiekszy niz 80% znamionowego pradu silnika.

Wyswietlacz Ustawienie Zakres

Grupa Kod  Nazwa Jednostka

LCD parametrow ustawien

Pracaz
50 oszczedzaniem E-Save Mode | 2 Auto 0-2 -
energii

ADV Czas
wyszukiwania

52 punktu E-Save DetT | 20.0 (Sek) 0.0-100.0 Sek
oszczedzania
energii

T
]
QO
-+
c
-
M
(7]
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@ Caution

IJesli podczas pracy z oszczedzaniem energii czestotliwos¢ pracy zostanie zmieniona lub bedzie
realizowane przyspieszanie/zwalniania, rzeczywisty cas przyspieszania/zwalniania moze by¢ diuzszy
niz ustawiony czas przyspieszania/zwalniania ze wzgledu na czas potrzebny na powrét do
podstawowwego trybu pracy.

5.28 Tryb szukania predkosci

Praca w trybie szukania predkosci jest wykorzystywana aby zapobiec samoczynnym wytgczeniom,
ktére moga wystapic kiedy napiecie wyjsciowe falownika zostaje odfagczone i silnik pracuje w
trybue jatowym. Funkcja nie zapewnia informacji o dokfadnej wartosci predkosci silnika, ze
wzgledu na fakt, ze predkos¢ jest jedynie estymowana w oparciu o prad wyjsciowy silnika.

Grupa Kod Nazwa Wyswietlacz UstaW|en|’a Zakref . Jednostka
LCD parametrow ustawien
Wybor trybu . a1 )
70 szukania predkosci SS Mode 0 | Flying Start-1
CON 5
Wybor pracyz Speed ‘
71 szukaniem 0000 - bit
L Search
predkosci
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Wyswietlacz = Ustawienia Zakres

LCD parametréw ustawien Jednostka

Prad referencyjny SS Sup-

72 szukania predkosci | Current

90% 50-120 %

Wzmocnienie
73 proporcjonalne SS P-Gain 100 0-9999 -
szukania predkosci

Wzmocnienie

74 catkujace szukania | SSI-Gain 200 0-9999 -
predkosci
Czas blokowania

75 wyjscia przed S§ Block 10 0-60 sek
szukaniem Time
predkosci
Element

31 przekaznika Relay 1

ouT wielofunkcyjnego 1 19 | Speed Search | - -

Element wyjscia

33 wielofunkcyjnego 1 Q1 Define

Informacje dotyczace pracy w trybie szukania predkosci

Kod Opis
Wybér trybu szukania predkosci

Ustawienie Funkcja

0 | FlyingStart-1 | Szukanie predkosci jest przeprowadzane poniewaz
kontroluje prad wyjscowy falownika podczas jatow;j
pracy ponizej ustawienia parametru CON-72 (SS Sup-
Current). Jedli kierunek pracy jatowej silnika oraz
kierunek  polecenia pracy przy ponownym
CON-70 SS Mode uruchomieniu sg takie same to stabilna funkcja
szukania predkosci moze zostac przeprowadzona przy
czestotliwosci 10Hz lub  mniejszej. Jesli  jednak
kierunek pracy jatowej silnika oraz kierunek polecenia
pracy przy ponownym uruchamianiu sg rézne, to
szukanie predkosci nie daje satysfakcjonujaceog
wyniku, poniewaz kierunek pracy jatowej nie moze
by¢ ustalony.

1 | Flying Start-2 | Szukanie predkosci jest przeprowadzane poniewaz Pl
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Kod Opis

kontroluje sktadowa zmiennga pradu tetnigcego, ktory
jest generowany przez site przeciwelektromotoryczng
podczas ruchu obrotowego przy braku obcigzenia.
Poniewaz tryb ten ustala kierunek pracy jatowej silnika
(przéd/tyh), funkcja szukania predkosci jest stabilna
bez wzgledu na kierunek instrukcji pracy. Jednak
poniewaz wykorzystywana jest sktadowa zmienna
pradu tetnigcego generowanego przez  site
przeciwelektromotoryczna podczas pracy jatowej (sifa
przeciwelektromotoryczna jest proporcjonalna do
predkosci pracy jatowej), czestotliwos¢ odpowiadajaca
pracy jatowej nie jest wyznaczana w sposéb doktadny
i ponowne przyspieszanie moze rozpocza¢ sie od
predkosci zerowej gdy szukanie predkosci jest
wykonane dla silnika pracujacego w trybie jatowym z
matg predkoscia (okoto 10-15Hz, jednak zaleznie od
charakterystyki silnika).

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

pasueApy

Szukanie predkosci moze by¢ wybrane sposréd nastepujacych 4 opciji. Jesli
gorny segment wyswietlacza jest wigczony to jest ono wiaczone (On),
natomiast jesli dolny segment jest wigczony to jest ono wytgczone (Off).

Element Stan  wlaczenia  dla | Stan wylaczenia dla
ustawienia bitu ustawienia bitu
Keypad E H
[ |
=
L

UStawienie typu oraz funkgji szukania predkosci
CON-71 Speed

Search Ustawienie Funkcja
bit4 bit3 bit2 bit1
v Szukanie predkosci dla
podstawowego trybu przyspieszenia
v Inicjalizacja po samoczynnym
wylaczeniu spowodowanym usterka
v Ponowne uruchoienie po chwilowej
przerwie w zasilaniu
v Uruchomienie  przy  wilaczaniu
zasilania

Szukanie predkosci dla podstawowego trybu przyspieszenia: Jesli bit 1
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Opis

jest ustawiony na 1 | dziata sygnat sterujacy pracy falownika to przyspieszanie
rozpoczyna sie przy dziatajacym szukaniu predkosci. Gdy silnik obraca sie z
obcigzeniem, moze nastapic¢ samoczynne wylaczenie spowodowane usterka
jesli sygnat sterujgcy pracy falownika dziata w sposéb majacy zapewnic
napiecie wyjsciowe. Funkcja szukania predkosci zapobiega wystepowaniu
samoczynnych wyfaczen tego typu.

Inicjalizacja po samoczynnym wylaczeniu spowodowanym usterka inna
niz blad niskiego napiecia: Jedli bit 2 jest ustawiony na 1 oraz PRT-08 (RST
Restart) ma watos¢ ‘1 (Yes), operacja szukania predkosci automatycznie
przyspiesza silnik do czestotliwosci roboczej uzywanej przed samoczynnym
wyaczeniem gdy klawisz kasowania [Reset} zostanie nacisniety (lub bedzie
inicjalizowany blok zaciskéw) po samoczynnym wytaczeniu spowodowanym
usterka.

Automatyczne ponowne uruchomienie po chwilowej utracie zasilania:
Jesli bit 3 zostanie ustawiony na 1 oraz jesli wystapi btad niskiego napiecia
zwiazany z przerwa w zasilaniu, ale zasilanie zostanie przywrdcone przed
wylaczeniem zasilania wewnetrznego, operacja szukania predkosci
przyspieszy silnik z powrotem do jego czestotliwosci referencyjnej zanim
nastgpi samoczynne wylgczenie na skutek niskiego napiecia.

Jesli nastapi chwilowa przerwa w zasilaniu | zostanie odfgczone zasilanie
wejsciowe to falownik wywota samoczynne wytaczenie na skutek niskiego
napiecie | zablokuje wyjscie. Gdy zasilanie wejsciowe zostanie przywrdcone,
czestotliwos¢ pracy sprzed samoczynnego wylgczenia zostanie zwiekszona
przez wewnetrzne sterowanie Pl falownika.

Jesli btad wzrosnie powyzej wartosci ustawionej w CON-72, napiecie
przestanie wzrastac i czestotliwos¢ zmaleje (strefa t1). Jesli prad zmaleje
ponizej wartosci ustawionej w CON-27, napiecie wzrosnie ponownie |
czestotliwos¢ przestanie malec (strefa t2). Gdy zostang przywrdcone
normalna czestotliwosc¢ oraz napiecie to operacja szukania predkosci
przyspieszy silnik z powrotem do jeo czestotliwosci referencyjnej przed
samoczynnym wytgczeniem.
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Kod

Opis

Power input

Frequency

Voltage

Current

Multi-function
output
Speed Search(29)

! !

Uruchamianie przy wilaczeniu zasilania: Ustawic bit 4 na‘1’oraz
parameter ADV-10 (Power-on Run) jako 1 (Yes). Jesli zasilanie wejsciowe
falownika zostanie dostarczone gdy sygnat sterujacy pracy falownika jest w
stanie wigczenia to operacja szukania predkosci przyspieszy silnik do
czestotliwosci referencyjne;j.
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CON-72SS Sup-
Current

llo$¢ przeptywajacego pradu jest kontrolowana podczas operacji szukania
predkosci w oparciu o rpad znamionowy silnika. Jesli CON-70 (SS mode) jest
ustawiony na“1(Flying Start 2)', ten kod nie jest widoczny.

CON-73 SS P-Gain,
CON-74 SS I-Gain

Wzmocnienie P/l sterownika szukania predkosci mozna regulowac. Jesli CON-
70 (SS Mode) jest ustawiony jako‘1(Flying Start-2);, uzywane sg inne domyslne
wartosci fabryczne oparte o moc silnika (DRV-14).

CON-75 SS Block
Time

Czas blokady zapobiega btedowi zbyt wysokiego napiecia zwigzanego z sita
przeciwelektromotoryczna.

Komentarz

W przypadku stosowania w graniczach znamionowej mocy wyjsciowej, seria salownikéw H100 jest w
stanie wytrzymac chwilowe przerwy zasilania w granicach 8ms i kontynuowac normalna prace.
Napiecie DC wewnatrz falownika moze sie zmienia¢ w zaleznosci od obcigzenia wyjsciowego. Jesli czas
przerwy w zasilaniu jest diuzszy niz 8ms moze wystagpi¢ samoczynne wylgczenie na skutek btedu

niskiego napiecia.
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@ Caution

Dla zapewnienia ptynnej pracy podczas wolnego wybiegu musi zosta¢ ustawiona funkcja szukania
predkosci (dla przyspieszenia podstawowego).
Jedli funkcja szukania predkosci nie jest ustawiona moze wystapi¢ samoczynne wylgczenie na skutek
zbyt duzego pradu lub przecigzenia.

5.29 Ustawianie automatycznego ponownego
uruchamiania

Gdy dziatanie falownika zostaje zatrzymane na skutek usterki i zostaje aktywowane samoczynne
wytaczenie z nig zwigzane, falownik automatycznie uruchamia sie ponownie w oparciu o
ustawione wartosci parametrow.

Grupa | Kod Nazwa A UstaW|en|’a Zakref . Jednostka
LCD parametrow  ustawien
Wybdr ponownego
08 | uruchomienia przy RST Restart 1 - -
kasowaniu bfedu
PRT 09 | Liczba préb autorestartéw | Retry Number | 6 0-10 -
10 | CZaspomiedzyprobami | oo e |10 01-600 | sek
autorestartu
71 Wybor’clr)(bu szukania Speed Search | - 0000-1111 | bit
predkosci
7 Prad rozlrgchowyszukanla SS Sup- 9 70-120 %
predkosci Current
Wzmocnienie
73 | proporcjonalne szukania | SS P-Gain 100 0-9999
CON gt
predkosci
74 | Wemocnienie calkujace | oo i 200 0-9999
szukania predkosci
Czas blokowania wyjsia
75 | przed szukaniem SSBlockTime | 1.0 0.0-60.0 sek
predkosci
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| -

Informacje dotyczace ustawiania automatycznego ponownego uruchamiania

Kod Opis

Funkcja automatycznego ponownego uruchomienia moze by¢ wykonywana
na dwa sposoby.

Jesli gérny segment jest wigczony, funkgcja jest zatgczona. Jesli wiaczony jest
dolny segment, funkgja jest nieaktywna.

@
=
o
=]

Bit Off

Typ
Wyswietlacz
LCD

I

PRT-08

RST Restart Funkcja automatycznego restart

Ustawienia Funkcja
Bit1 Bit0
v Dla btedéw innych niz LV
v Dla btedéw LV
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Dla bteddéw innych niz LV: Jesli Bit 0 jest w stanie wysokim, po pojawieniu sie
btedu falownik restartuje sie | zostaje wyzwolony reset.

Dla btedéw LV: Jesli Bit 1 znajduje sie w stanie wysokim, po pojawieniu sie
btedu falownik uruchamia sie ponownie | zostaje wyzwolony reset.

Liczba dostepnych restartéw moze zostac ustawiona w parametrze PRT-09.
Jesli btad pojawi sie podczas pracy falownika, falownik uruchamia sie
ponownie uwzglednieniem czasu opdznienia PRT-10 (Retry Delay). Z kazdym
ponownym uruchomieniem zostaje zliczona liczba préb i odjeta od wartosci
parametru PRT-09, dopdki liczba powtdrzen nie osiggnie wartosci 0. Jesli po
automatycznym restarcie btad nie pojawi sie przez kolejne 60 sekund, zostanie
zwiekszony licznik restartu. Maksymalna wartosc tego licznika to wartos¢
zawarta w PRT-09.

PRT-09
Retry Number,
PRT-10

ity 1BE 8y Jedli falownik zostaje zatrzymany z powodu zbyt duzego pradu lub diagnozy

sprzetowej, automatyczny restart nie zostanie przeprowadzony. Opcje
przyspieszenia w automatycznym restarcie sa identyczne z analogicznymi
opcjami szukania predkosci. Kody CON-72-75 moga byc¢ ustawione w oparciu
o obciazenie. Informacje dotyczace szukania predkosci mozna znalez¢ w
rozdziale Btad! Nie mozna odnalez¢ zrédia odwolania..
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[Przyktad automatycznego restart z ustawieniem 2]

@ Caution

*  Jesli zostata ustawiona liczba automatycznych restartéw nalezy zachowac ostroznos¢ podczas
resetu btedu - silnik automatycznie rozpocznie prace.

*  Wtrybie recznym, funkcja automatycznego restart resetuje btad, ale nie wznawia pracy
przemiennika.
*  Wtrybie automatycznym:
- Jedliautomatyczny restart jest aktywny, falownik uruchamia sie ponownie po
wyzwoleniu kondycji btedu (uzywany jest sygnat z wejscia cyfrowego).
- Jedli automatyczny restart nie jest skonfigurowany | bfad zostaje wyzwolony przy uzyciu
klucza OFF lub przefacznikami na terminalu wejsciowym, falownik zostaje wytaczony

(stan OFF ). Poniewaz informacja o sygnale zostaje zresetowana wraz z warunkiem btedu,
aby falownik pracowat wymagana jest nowa komenda.

5.30 Eksploatacyjne ustawienia dotyczace zakiocen
(ustawienia czestotliwosci nosnej)

Wyswietlacz Ustawienia Zakres
LCD parametrow ustawien

Grupa Kod | Nazwa

Jednostka

Czestotliwosc
nosna
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Grupa Kod | Nazwa Wyswietlacz UstaW|en|:'=1 Zakref . Jednostka
LCD parametrow ustawien
Normal
. N . )
05 Tryb przetagczania | PWM* Mode | O PWM 0-1

* PWM: Pulse width modulation — modulacja szerokosci impulséw

Informacje dotyczace eksploatacyjnych ustawien dotyczacych zakiécen

Kod \ Opis

Dostosowuije poziom szuméw silnika poprzez zmiane ustawien czestotliwosci
nosnej. Tranzystory mocy (IGBT) w falowniku generuja i dostarczajg silnikowi
CON-04 napiecie o wysokiej czestoltiwosci przetaczania. Szybkosc tego przetgczania ma
Carrier Freq zwigzek z czestotliwoscia nosna. Jesli czestotliwos¢ nosna ma wysoka wartos¢,
zmniejsza ona poziom zakiécen generowanych przez prace silnika, natomiast
jesli jest niska poziom zaktécen rosnie.

Utrata ciepta oraz prad uptywu falownika moze zosta¢ zredukowana poprzez
zmiane szybkosci tadowania w CON-05 (PWM Mode). Wybér‘1 (LowLeakage
PWM)’'zmniejsza straty ciepfa oraz redukuje prad uptywowy w poréwnaniu do
pracy z normalnym PWM, jednak zwieksza zaktécenia generowane przez silnik.
Low Leakage PWM stosuje tryb dwufazowej modulacji PWM, ktéry pozwala na
minimalizacje degradacji oraz redukgcje strat z przetaczania o okoto 30%.
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Element Czestotliwos$¢ nosna
CON-05 PWM 1.0 kHz 15 kHz
Mode PWM dla matego pradu Normalne PWM

uptywowego

Zaktocenia 1 !

wytwarzane przez

silnik

Wytwarzanie ciepta ! 1

Wytwarzanie zakiocen ! 1

elektromagnetycznych

Prad uptywowy ! 1

Komentarz

*  Wartos¢ fabryczna czestotliwosci nosnej wynosi: 3 kHz

*  Standard obnizania wartosci znamionowych dla serii H100: Wskaznik przecigzalnosci
wskazuje akceptowalny poziom obciazenia, ktéry przekracza obcigzenie znamionowe i jest
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wyrazony jako stosunek obcigzenia znamionowego i czasu trwania. Odpornos¢ na przeciazenia
falownika z serii H100 wynosi 120%/1 min dla normalnych obciazen. Wartos¢ znamionowa pradu
rézni sie od wartosci znamionowej obcigzenia, poniewaz posiada ona réwniez wartos¢ graniczng
temperatury otoczenia. Specyfikacje standardu obnizania warto$ci znamionowych znajduja sie w
rozdziale 11.8.

*  Prad znamionowy dla temperatury otoczenia w przypadku pracy z normalnym obcigzeniem.

100%

75%

40T 50C

5.31 Pracazdrugim silnikiem

Praca z drugim silnikiem jest wykorzystywana gdy jeden przetacznik falownika obstuguje dwa
silniki. W przypadku korystania z pracy drugiego silnika ustawiany jest parametr dla drugiego
silnika. Drugi silnik dziata gdy w stanie wtaczenia znajduje sie sygnal wejsciowy zacisku
wielofunkcyjnego zdefiniowany jako funkcja drugiego silnika.

Grupa Kod WyswietlaczLCD UstaW|en|’e Zakre? ’ Jedn
parametrow ustawienia ostka
Definiowanie
IN 65-71 | funkcji wejscia | Px Define(Px:P1-P7) |28 | 2nd Motor | 0-55 -
Px

Ustawianie parametrow wielofunkcyjnego wejscia zaciskowego dla drugiego silnika

Kod Opis

Ustawi¢ jeden sposrod wielofunkcyjnych zaciskow wejsciowych (P1-P5) na
26 (2ndMotor) w celu wyswietlania grupy M2 (grupa drugiego silnika).
Sygnat wejsciowy doprowadzony do zacisku wielofunkcyjnego
ustawionego na drugisilnik bedzie sterowat silnikiem zgodnie z

IN-65-71 Px ustawieniami kodow podanymi ponizej. Jesli jednak falownik dziata, to
Define sygnaty wejsciowe do zaciskow wielofunkcyjnych nie bedg wskazywaty
parametru drugiego silnika PRT-50 (Stall Prevent) musi zosta¢ ustawiony
jako pierwszy, zanim beda mogty zosta¢ rowniez uzyte ustawienia M2-28
(M2-Stall Lev). Ponadto, PRT-40 (ETH Trip Sel) musi zostac ustawiony przed
ustawieniem M2-29 (M2-ETH 1min) oraz M2-30 (M2.ETH Cont).
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Ustawianie parametrow wielofunkcyjnego wejscia zaciskowego dla drugiego silnika

Kod Opis Kod Opis
M2-04 AccTime Czas przyspieszania M2-15 M2-Efficiency | Sprawnos¢ silnika
',\r/i‘ri-gs M2-Dec Czas zwalniania M2-17 M2-Rs Rezystancja stojana

M2-06 M2-Capacity

Moc silnika

M2-18 M2-Lsigma

Indukcyjnosc rozproszenia

M2-07 M2-Base
Freq

Czestotliwosc
znamionowa silnika

M2-25 M2-V/F Patt

Charakterystyka V/F

APEOSLPCT Tryb sterowania M2-26 M2-Fwd Boost Zwigkszanie mome,ntu
Mode obrotowego w przéd
LAPSIOIIESES llos¢ biegundéw M2-27 M2-Rev Boost Zwigkszanie momentu
Num obrotowego w tyt

M2-11 M2-Rate Slip

Znamionowy poslizg

M2-28 M2-Stall Lev

Poziom zapobiegania
utknieciu

M2-12 M2-Rated
Curr

Znamionowy prad

M2-29 M2-ETH 1 min

Wielkos¢ 1-minutowego
zabezpieczenia cieplnego
silnika

M2-13 M2-Noload
Curr

Prad przy braku
obciazenia

M2-30 M2-ETH Cont

Wielkos¢ ciaggtego
zabezpieczenia cieplnego
silnika

M2-14 M2-Rated
Volt

Znamionowe napiecie
silnika

LSis |2

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

pasueApyY




Nauka zaawansowanych funkgji

Przyklad - praca z drugim silnikiem

Uzycie drugiego silnika przy przetaczeniu pracy pomiedzy silnikiem 7,5kW oraz drugim silnikiem 3,7
kW za posrednictwem zacisku P3. Patrz ustawienia ponizej.

Wyswietlacz UstaWIem’e Zakres‘.  Jednostka
LCD parametrow ustawien
. . 2nd
IN 67 Konfiguracja zacisku P3 | P3 Define 26 - -
Motor
2 06 Moc silnika M2-Capacity - 37kW |- -
08 Tryb sterowania M2-CtrlMode | 0 V/F - -
Motor
7.5kW
Inverter
Motor
3.7kW

5.32 Przelaczanie zasilania

Przetaczanie zasilania jest wykorzystywane do przetaczania Zrodta zasilania dla silnika
podtaczonego do falownika z zasilania poprzez wyjscie falownika do gtownego Zrodta zasilania
(przemystowe zrodto zasilania), lub z powrotem (bypass).

Grupa Kod  Nazwa Wyswietlacz LCD Ustawienie Zakre.? , Jednostka
parametru ustawien
65— | Konfiguracja zacisku | Px Define(Px: P1-
IN 7 Py P7) 18 | Exchange | 0-55
Flementy Inverter
31 przekaznika Relay1 17 Line 0-41 -
ouT wielofunkcyjnego 1
33 EI.ementy wyhca Q1 Define 18 | CommLine | 0-41 -
wielofunkcyjnego 1

20| LSIS




. Nauka zaawansowanych funkgji

Informacje dotyczace ustawien przelaczania zasilania

Kod Opis
Gdy Zrodto zasilania silnika zostaje przetaczone z wyjscia falownika do
gtownego zasilania, to nalezy wybrac zacisk ktory ma by¢ uzywany i
IN-65-71 iy iy oo :
Py Define ustawic¢ wartos¢ kodu na 18 (Exchange). Zasilanie zostanie przetaczone gdy

wybrany zacisk bedzie w stanie wtaczenia. Aby dokonac przetaczenia
odwrotnego nalezy wytaczy¢ zacisk.

Nastawi¢ przekaznik wielofunkcyjny lub wyjscie wielofunkcyjne na 17
(Inverter Line) lub 18 (COMM line). Sekwencja dziatania przekaznika jest
nastepujaca:

Output frequency

OUT-31 Relay 1- : ;
OUT-36Q1Define | Runcmd [ s .
—
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Px(Exchange)
Relay1 D o
(Inverter Line) _ 5 : _
Q1(Comm Line) _ 5
— — — —
500ms S(IJOrﬁs

5.33 Sterowanie wentylatora chtodzacego

Funkcja ta wigcza i wytacza wentylator chtodzacy radiator falownika. Jest on uzywany w
sytuacjach w ktorych obcigzenie jest czesto wylaczane i wtaczane, lub gdy potrzebne jest
Srodowisko pozbawione hatasu. Prawidtowe uzycie sterowania wentylatora chtodzacego moze

wydtuzy¢ okres eksploatacji wentylatora.

Grupa | Kod  Nazwa Wyswietlacz UStaWIam,e Zakre? . Jednostka
LCD parametrow ustawien
ADV |64 Sterowanie Fan Control 0 DuringRun | 0-2 -
wentylatora
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Wyswietlacz Ustawianie Zakres

Grupa | Kod  Nazwa Jednostka

LCD parametrow ustawien

chtodzacego

Ustawienia zwigzane ze szczegétami pracy wentylatora chlodzacego

Kod Opis

Ustawienia Opis

0 | DuringRun | Wentylator chtodzacy pracuje gdy zasilanie jest
podtaczone do falownika, oraz gdy sygnat sterujacy
pracy jest w stanie wiaczenia. Wentylator chtodzacy
zatrzymuje sie gdy zasilanie jest dostarczane do
falownika i gdy sygnat sterujacy pracy jest
wyfaczony. Gdy temperatura radiatora falownika jest
wyzsza od ustalonej dla niego wartosci, to

ADV-64 Fan Control wentylator chtodzacy pracuje automatycznie bez
wzgledu na jego stan pracy.

1 | AlwaysOn Wentylator chtodzacy pracuje w sposob ciagty jesli
zasilanie jest dostarczane do falownika.

2 | Temp Przy podfaczonym zasilaniu oraz wtgczonym sygnale
Control sterujgcym pracy, jedli ustawiono sterowanie
temperaturg to wentylator chtodzacy nie bedzie
pracowat do czasu az temperatura w radiatorze
osiggnie nastawiong wartosé..

Komentarz

Mimo ustawienia AD-64 na 0 (During Run), jesli temperatura radiatora osiggnie ustalony
poziom na skutek dziatania aktualnej wejsciowej fali hamrnonicznej lub zaktocen, to wentylator
chtodzacy moze pracowac jako funkcja zabezpieczenia.

5.34 Ustawienia zwigzane z czestotliwoscia oraz
napieciem zasilania wejsciowego

Wybra¢ czestotliwos¢ dla zasilania wejsciowego falownika. Jesli czestotliwo$¢ zmienia sie z 60Hz
na 50Hz, to wszystkie inne ustawienia zwigzane z czestotliwoscig (lub predkosciag obrotowa)
wliczajac w to czestotliwos¢ maksymalna, czestotliwos¢ podstawows itd., zostang zmienione na
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50Hz. Podobnie, zmiana ustawienia zasilania wejsciowego z 50Hz na 60Hz zmieni wszystkie
zwigzane z tym ustawienia elementow funkcyjnych z 50Hz na 60Hz.

Wyswietlacz =~ Ustawienia Zakres

Kod Jednostka

LCD parametrow ustawien

Czestotliwos¢
BAS 10 zasilania 60/50HzSel | 0 60 Hz 0-1 -
wejsciowego

Ustawic napiecie zasilania wejsciowego falownika. Poziom samoczynnego wyfaczania
zwigzanego z usterka wystapienia niskiego napiecia automatycznie zmieni sie na ustalony

.. mn>
standard napieciowy. e
=S
o - =
Grupa Kod Nazwa Wyswietlacz UstaW|en|’a Zakre? . Jednstka 1 3 &
LCD parametrow ustawien ©n 3

BAS | 19 Napiecie zasilania ACInput 200V 220 170-240 Vv

wejsciowego Volt 400V 380 320-480

5.35 Parametry zwigzane z odczytem, zapisem oraz
wprowadzaniem do pamieci

Parametry falownika zwigzane z odczytem, zapisem oraz wprowadzaniem do pamieci uzywane
sg do kopiowania parametrow z falownika do klawiatury lub z klawiatury do falownika.

Grupa Kod  Nazwa WyswietlaczLCD N , Jednostka

parametréw ustawien

46 Odczyt parametru Parameter Read 1 Yes |- -
CNF | 47 Zapis parametru Parameter Write 1 Yes |- -
48 Zapamietanie parametru | Parameter Save 1 Yes - -

Informacje dotyczaceustawiania zapisu, odczytu oraz wprowadzania parametréw do
pamieci

Kod Opis

LSis | 263




Nauka zaawansowanych funkgji

Kod Opis

Kopiuje parametry wprowadzone do pamieci z falownika do

CNF-46 Parameter klawiatury. Parametry zapamietane w klawiaturze zostang usuniete i

Read . . . .
zastgpione skopiowanymi parametrami.

Kopiuje parametry wprowadzone do pamieci z klawiatury do
falownika. Parametry zapamietane w falowniku zostang usuniete i
zastgpione skopiowanymi parametrami. Jesli podczas zapisu
parametrow wystapi btad to zostang uzyte dane zapamietane wczesniej.
Jesli w klawiaturze nie ma zapisanych danych, to zostanie wyswietlony
komunikat informujacy o braku informacji w pamieci EEPROM ‘EEP Rom
Empty’".

CNF-47 Parameter
Write

Poniewaz parametry ustawione podczas transmisji informacji sa
zapisywane w pamieci RAM, wartosci ustawien zostang utracone jesli
nastapi wylaczenie i wkgczenie zasilania. W przypadku ustawiania
parametrow podczas transmisji informacji nalezy wybrac¢ 1 (Tak) w

CNF-48 Parameter
Save

kodzie CNF-48 w celu zapamietania ustawionego parametru.

5.36 Powrodt do ustawien fabrycznych

Wprowadzone przez uzytkownika zmiany parametrow moga by¢ inicjalizowane (skasowane) do
fabrycznych ustawien domysinych dla wszystkich lub dla wybranych grup. Jednak podczas
trwania samoczynnego wytaczenia na skutek usterki lub podczas pracy, parametry nie moga
by¢ inicjalizowane.

Grupa | Kod  Nazwa Wyswietlacz UstaW|en|’a Zakres: . Jednostka
LCD parametrow ustawien
CNF | 40 g]:r:;arlriat(r::)avv ParameterInit |0 | No 0-15

Informacje zwigzane z ustawianiem inicjalizacji parametréw

Ustawienie Wyswietlacz | Funkcja
CNF-40 Parameter LCD
Init 0 | No No }
1 | Inicjalizacja All Grp Przywrécenie danych
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Kod Opis
wszystkich grup fabrycznych we wszystkich
grupach. Zatwierdzenie wyboru
‘1 (All Grp)’ rozpocznie process
inicjalizacji.
Inicjalizacja grupy Umozliwia przywracanie do
2 DRV DRVGrp ustawien fabrycznych
3 Inicjalizacja grupy BAS Grp wybranych grup parametréw.
BAS
Inicjalizacja grupy
4 ADV ADV Grp
Inicjalizacja grupy
5 CON CON Grp
Inicjalizacja grupy
6 N IN Grp ;E'E_
Inicjalizacja grupy o=
7 ouT OUT Grp _E: g
Inicjalizacja grupy @ a
8 COM COM Grp 2
Inicjalizacja grupy
9 PID PID Grp
lInicjalizacja
10 grupy EPI EPI Grp
Inicjalizacja grupy
11 AP AP1Grp
Inicjalizacja grupy
12 AP2 AP2 Grp
Inicjalizacja grupy
13 AP3 AP3 Grp
Inicjalizacja grupy
14 PRT PRT Grp
Inicjalizacja grupy
15 M2 M2 Grp

5.37 Blokada widoku parametréw

Nalezy uzy¢ blokady widoku parametrow w celu ukrycia parametrow po zarejestrowaniu i

wprowadzeniu hasta uzytkownika.
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Wyswietlacz Ustawienia Zakres

Ll e LCD parametrow ustawien LT
50 Blokada V\{IdOku View Lock Set | Un-locked 0-9999
parametréw
CNF Hasto blokady
51 widoku View Lock Pw | Password 0-9999
parametréw

Informacje dotyczace blokowania widoku parametrow

Kod \ Opis

Zarejestrowac hasto aby umozliwi¢ dostep do blokady widoku
parametrow. W celu zarejestrowania hasta nalezy postepowac zgodnie z
ponizszymi instrukcjami.

No | Procedura
1 Klawisz [PROG/ENT] dla kodu CNF-51 pokaze poprzednie okno
wprowadzania hasta. Jesli rejestracja jest wykonywana po raz
CNF-51 View Lock pierwszy nalezy wprowadzi¢ 0. Jest to fabryczna wartos¢
Pw domysina.
2 Po ustaleniu hasta nalezy wprowadzi¢ zapamietane hasto.
3 Jesli wprowadzone hasto jest zgodnie z zapamietanym hastem,
to zostanie wyswietlone nowe okno, proszace uzytkownika o
wprowadzenie nowego hasta (process nie bedzie
kontynuowany do nastepnego etapu do czasu az uzytkownik
wprowadzin wazne hasto).
4 Wprowadzi¢ nowe hasto
5 Po zarejestrowaniu nowego hasta zostanie wyswietlony kod CNF-51.
W celu umozliwienia blokady widoku parametrow nalezy wprowadzic¢
CNF-50 View Lock zarejestrowane hasto. Na ekran!e zpstame wysvyletlony napis [Logked]
Set (Zablokowane) w celu wskazania, ze blokada widou parametrow jest

uaktywniona. W celu wylaczenia blokady widoku parametrow nalezy
ponownie wprowadzi¢ hasto. Napis wskazujacy blokade [locked] zniknie.

5.38 Blokada parametréw

Blokady parametrow nalezy uzywac aby zapobiec nieautoryzowanej modyfikacji ustawien
parametrow. W celu uaktywnienia blokady parametrow nalezy wczeéniej zarejestrowac i
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wprowadzi¢ hasto uzytkownika.

Ustawienia | Zakres

Grupa | Kod  Nazwa WyswietlaczLCD . . ., Jednostka
parametrow | ustawien

52 Blokada parametrow Key Lock Set Un-locked | 0-9999 |-
CNF
53 | Hastoblokady Key Lock Pw Password | 0-9999 | -
parametrow

Informacje dotyczace ustawien zwigzanych z blokada parametréw

Kod Opis

Zarejestrowac hasto aby uniemozliwi¢ modyfikacje parametréw. W celu
zarejestrowania hasta nalezy postepowac zgodnie z procedurami podanymi
ponizej.

No | Procedura

1 Nacisna¢ klawisz [PROG/ENT] dla kodu CNF-53, zostanie

wyswietlone okno wejsciowe zapamietanego hasta. Jedli
rejestracja hasta jest wykonywana po raz pierwszy, to nalezy

T
]
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c
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M
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CNF-53 Key Lock wprowadzi¢. Jest to fabryczna warto$¢ domysina.
PW 2 Jedli zapamietane hasto zostato ustalone, to nalezy wprowadzic¢
zapamietane hasto.
3 Jesli wprowadzone hasto odpowiada zapamietanemu hastu, to

zostanie wyswietlone nowe okno w celu wprowadzenia nowego
hasta. Proces nie przejdzie do nastepnego etapu dopoki
uzytkownik nie wprowadzi waznego hasta.

4 Wprowadzi¢ nowe hasto.

5 Po zarejestrowaniu zostanie wyswietlony kod CNF-53.

Aby wiaczy¢ blokade parametrow nalezy wprowadzi¢ zarejestrowane
hasto. Napis [Locked] (Zablokowane) zostanie wyswietlony na ekranie w
CNF-52 Key Lock celu wskazania, ze blokada jest wigczona. Po wigczeniu, nacisniecie

Set klawisza [PROG/ENT] na kodzie funkgji nie pozwoli na prace trybu edycji
dla wyswietlania. Aby wylaczy¢ zakaz modyfikacji parametrow nalezy
ponownie wprowadzi¢ hasto. Napis blokady [Locked] zniknie.

@ Caution

Jesli aktywne sg funkcje blokady widoku parametrow oraz blokady parametrow, nie moga
zostac przeprowadzone zadne zmiany funkcji zwigzane z dziataniem falownika. Jest rzecza
bardzo wazng, aby uzytkownik zapamietat hasto.
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5.39 Wyswietlanie zmienionych parametréw

Funkcja ta wyswietla parametry, ktére roéznig sie od fabyrcznych wartosci domysinych. Nalezy uzy¢
tej funkgji w celu wyszukania zmienionych parametréw.

Wyswietlacz Ustawienia Zakres
LCD parametrow ustawien

Grupa Kod  Nazwa

Jednostka

Wybor wyswietlania

CNF | 41 .
parametrow

ChangedPara |0 | ViewAll |- -

Informacje dotyczace ustawien wyswietlania zmienionych parametrow

Kod Opis
Ustawienie Funkcja
CNF-41 " ; : -
Chanaed Para 0 View All Wyswietlanie wszystkich parametréw
e 1 View Changed Wyswietlanie tylko zmienionych parametréw

5.40 Grupa uzytkownika

Utworzy¢ grupe zdefiniowanga przez uzytkownika i zarejestrowac parametry wybrane przez
uzytkownika z istniejace grupy funkgcji. Grupa uzytkownika moze zrealizowa¢ maksymalnie 64
rejestracje parametrow.

Grupa Kod Nazwa Wyswietlacz UstaW|en|la Zakref , Jednostka
LCD parametrow ustawien
Wybor pracy przycisku
42 | wielofunkcyjnego MultiKey Sel | 3 ;J;e;(reGrp - -
klawiatury LCD Y
CNF
Kasowanie wszystkich
) UserGrp
45 parametréw z grupy AllDel 0| No - -
uzytkownika

Informacje dotyczace ustawien grup uzytkownika
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Kod Opis

Sposrod opcji ustawien klawiszy wielofunkcyjnych nalezy wybrac 3
(UserGrp SelKey). Jesli parametry grupy uzytkownika nie sg
zarejestrowane, to ustawienie klawisza wielofunkcyjnego jako klawisza
wyboru grupy uzytkownika (UserGrp SelKey) nie spowoduje
wyswietlenia elementu grupy uzytkownika (USR Grp) na klawiaturze.

Nalezy postepowac zgodnie z procedurami podanymi ponizej aby
zarejestrowac parametry dla grupy uzytkownika.

No Procedura

1 Ustawi¢ CNF- 42 na 3 (UserGrp SelKey). Zostanie wyswietlona
ikonalUl w gornej czesci wyswietlacza ciektokrystalicznego.

2 W trybie parametrow (PAR Mode), nalezy przejs¢ do

parametru, ktéry uzytkownik chce zarejestrowac i nacisngc
klawisz [MULTI]. Na przyktad jesli zostanie nacisniety klawisz
[MULTI] dla czestotliwosci referencyjnej w DRV 01
(czestotliwos¢ podstawowa

- Cmd Frequency), to zostanie wyswietlony ekran pokazany
ponizej.

O uskrec [ sP 600z | @

DRVO1 Cmd Frequency
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CNF-42 Multi Key Sel T
ulti Key Se 40CODE°/ 9
e_\ DRV06 Step Freq-1,—" e
00~64 CODE

@Nazwa grupy oraz kod parametru

Nazwa parametru
©® Numer kodu, ktéry ma by¢ uzywany w grupie
uzytkownika. Nacisniecie klawisza [PROG/ENT] na numerze
kodu (kod 40) spowoduje zarejestrowanie DRV-01 jako kodu
40 w grupie uzytkownika.
O Istniejacy parameter zarejestrowany jako kod grupy
uzytkownika 40.
© Zokres ustawiania kodu grupy  uzytkownika.
Wprowadzenie ‘0’ anuluje ustawienia.
3 Ustawi¢ numer kodu (€)) aby uzy¢ - zarejestrowac
parameter w grupie uzytkownika. Wybra¢ numer kodu i
nacisna¢ klawisz [PROG/ENT].
4 Zmiana wartosci w €) spowoduje rowniez zmiane wartoéci w
@. Jesli zaden kod nie jest zarejestrowany, to zostanie
wyswietlony napis ‘Empty Code’ (pusty kod). Wprowadzenie
‘0" anuluje ustawienia.
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Opis

5 Zarejestrowane parametry s wymienione w grupie
uzytkownika w trybie U&M. W razie potrzeby uzytkownik
moze zarejestrowac jeden parametr wiele razy. Na przyktad,
parametr moze zosta¢ zarejestrowany jako kod 2, kod 11, i
tak dalej, w grupie uzytkownika.

Aby usunac parametry w grupie uzytkownika nalezy postepowac
zgodnie z procedurami opisanymi ponize;j.

No. Ustawienia
1 Ustawi¢ CNF- 42 na 3 (UserGrp SelKey). W gornej czesci
wyswietlacza ciektokrystalicznego zostanie wyswietlona
ikona .
2 W grupie USR w trybie U&M, nalezy przesuna¢ kursor do
kodu ktory ma zostac usuniety.
3 Nacisna¢ klawisz [MULTI].
4 Przejs¢ do YES (TAK) na ekranie potwierdzenia usuniecia, |
nacisnac klawisz [PROG/ENT].
5 Usuwanie zakonczone.
CNF-25 UserGrp Ustawi¢ na 1(Yes - Tak) w celu usuniecia wszystkich zarejestrowanych
AllDel parametrow w grupie uzytkownika.

5.41 Asystent parametryzacji

Uruchomi¢ opcje asystenta parametryzacji (Easy Start On) w celu tatwego ustawienia
podstawowych parametrow silnika, wymaganych do pracy silnika w trybie podstawowym.
Ustawi¢ CNF-61 (Easy Start On) na 1(Yes - Tak) w celu aktywowania funkcji, przeprowadzi¢
inicjalizacje wszystkich parametrow poprzez ustawienie CNF-40 (Parameter Init) na 1 (All
Grp), i ponownie uruchomi¢ falownika w celu aktywowania funkgji asystenta parametryzacji
Easy Start On.

Wyswietlacz Ustawienia Zakres

Grupa Kod Nazwa Jednostka

LCD parametrow ustawien

Wiaczenie asystenta

CNF | 61 .
parametryzacji

Easy StartOn 1 Yes - -

Informacje dotyczace ustawien asystenta parametryzacji
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CNF-61 Easy Start On

Opis

Nauka zaawansowanych funkgji

W celu ustawienia parametrow funkgji asystenta parametryzacji nalezy
postepowac zgoenie z procedurami wymienionymi ponizej.

No | Procedura

1 Ustawi¢ CNF-61 (Easy Start On) na“1(Yes).

2 Wybra¢ ‘1 (Al Grp) w CNF-40(Parameter Init) w celu
przeprowadzenia inicjalizacji wszystkich parametréw w falowniku.

3 Ponowne uruchomienie falownika spowoduje aktywowanie

funkgji asystenta parametryzacji Easy Start On. Ustali¢ wartosci
na kolejnych ekranach na klawiaturze z wyswietlaczem
ciektokrystalicznym. Aby opusci¢ tryb asystenta parametryzacji
nalezy nacisna¢ klawisz [ESC].

Ustawienie asystsenta parametryzacji: Wybrac Yes.

CNF-99: Wybor makra.

BAS-10 60/50 Hz Sel: Wybdér znamionowej czestotliwosci silnika.
DRV-14 Motor Capacity: Nastawa mocy silnika.

BAS-13 Rated Curr: Nastawa pradu znamionowego silnika.

BAS-15 Rated Volt: Nastawa napiecia znamionowego silnika.

BAS-11 Pole Number: Ustawienie liczby biegunéw.

BAS-19 AC Input Volt: Ustawienie napiecia wejsciowego.

PRT-08 Reset Restart: Ustawia napiecie restart podczas
wykonywania resetu zwigzanego z pojawieniem sie btedu.

PRT-09 Retry Number: Ustawia liczbe prob resetu podczas
wykonywania resetu zwigzanego z btedem.

COM-96 PowerOn Resume: Ustawia funkcje restart komunikagji
szeregowej.

CON-71 SpeedSearch: Ustawia szukanie predkosci.

DRV-06 Cmd Source: Ustawia zrédto sterowania.

DRV-07 Freq Ref Src: Ustawia zrédto odniesienia dla czestotliwosci.

Po zakonczeniu modyfikacji ustawieA mamy ustawiony
minimalny zestaw parametrow silnika. Klawiatura powréci do
wyswietlania w trybie kontrolnym (monitorowanie). Silnik
bedzie wowczas mogt pracowac ze Zrodtemsygnatu (polecenia)
sterujgcego ustawionym na DRV-06.

@ Caution

Podczas zataczania przemiennika po ustawieniach asystenta parametryzacji nalezy zachowac
ostroznosc. Jesli instrukcje takie jak PRT-08 (Reset Restart), COM-96 (PowerOn Resume), lub CON-71
(SpeedSearch) sa ustawione w asystencie parametryzacji, przemiennik moze rozpocza¢ prace
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natychmiast po podaniu zasilania.

5.42 Tryb konfigurowania (CNF)

Parametry trybu konfigurowania uzywane sa do konfigurowania funkgji zwiazanych z klawiatura.

WyswietlaczLCD UstaW|en|’a Zakref ., Jednostka
parametrow  ustawien

Regulacja

2 jasnosci/kontrastu LCD Contrast - -
wyswietlacza

10 Wers;a.oprogramowanla Inv S/W Ver o )
falownika

1 Wers'Ja oprogramowania Keypad SWVer | xxx ) i
klawiatury

12 Wersja tytutu klawiatury | KPD Title Ver XXX - -

CNF ; ;

30-32 Nazwa zalpstglowangj Option-x Type None - -
karty opcyjnej w slocie x
Wymazanie historii

44 samoczynnych wytaczen | Erase All Trip No - -
(historii btedéw)
Aktualizacja

60 oprogramowania AddTitle Up No - -
klawiatury

62 Resetowanie licznikaWH | WH Count Reset | No - -
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Informacje dotyczace ustawiania parametréw trybu konfigurowania

Kod

CNF-2 LCD Contrast

Opis

Reguluje jasno$¢/contrast wyswietlacza.

CNF-10Inv S/W Ver,
CNF-11 Keypad S/W Ver

Sprawdza wersje system operacyjnego falownika oraz klawiatury.

CNF-12 KPD Title Ver

Sprawdza wersje typu klawiatury.

CNF-30-32 Option-x Type

Sprawdza typ plytki opcyjnej zainstalowanej w slocie. H100 uzywa tylko
plyti opcyjne pierwszego typu. CNF-31 oraz CNF-32 nie sg uzywane.

CNF-44 Erase All Trip

Usuwa zarejestrowanga historie samoczynnych wytaczen.

Gdy wersja oprogramowania falownika jest aktualizowana i
dodawanych jest wiecej kodow, ustawienia CNF-60 zostang dodane,
beda wyswietlane i uzyte dodane kody. Nalezy ustawi¢ CNF-60 na 1
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(SRt Sl (Tak - Yes) i odfaczy¢ od falownika. Ponowne
podtaczenie klawiatury do falownika spowoduje aktualizacje
tytutow.

CNF-62 WH Count Reset | Inicjalizacja zliczania zuzycia zgromadzonej energii elektrycznej.

5.43 Wybodr makra

Funkcja wyboru makra stuzy do grupowania funkgji réznych aplikacji. Dla falownikéw serii H100
dostepne jest 7 makr. Nie s3 one modyfikowalne, jednak uzytkownik ma dostep do zmiany
danych w nich zawartych.

Grupa Kod

Nazwa

WyswietlaczLCD

Ustawienia
parametrow

Zakres

. . Jednostka
ustawien

CNF | 43

Wybdr makra

Macro Select

0 Basic

1 Compressor

2 Supply Fan

3 Exhaust Fan
Cooling

4
Tower

5 Circul.
Pump
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Ustawienia Zakres

Grupa Kod  Nazwa WyswietlaczLCD . ., Jednostka
parametrow ustawien
Vacuum
6
Pump
Constant
7
Torq

Informacje dotyczace wyboru makr

Kod Opis

Lista ustawien makr jest wyswietlana do wyboru uzytkownika. Po wybraniu
funkgji makr, wszystkie parametry sa automatycznie zmieniane w oparciu o
CNF-43 Macro ustawienia makr przemiennika czestotliwosci.

Select Jesli wybrana jest opcja ‘0 (Basic), inicjalowane sg wszystkie parametry

5.44 Ustawienia uktadu czasowego

Ustawic¢ wejsécie cyfrowe na uktad czasowy i sterowac w trybie wigczenia / wytaczenia wyjsciem
wielofunkcyjnym oraz przekaznikiem zgodnie z ustawieniami uktadu czasowego.

Ustawienia Zakres

Grupa Kod | Nazwa Wyswietlacz LCD kabla ustawier Jednostka

IN 65-71 | Okreslenie wejscia Px E);)Deﬁne (Px:P1- 35 |TimerIn | 0-55 -
31 | Preekaxnik Relay 1
wielofunkcyjny 1 5y | Timer 041 )
es o Out
33 | Wiisde Q1 Define
wielofunkcyjne 1
o Opobznienie
ut wigczenia uktadu ) 0.00-
55 czasowego TimerOn Delay 3.00 100.00 sek
Opobznienie 0.00-
56 wylaczenia ukfadu TimerOff Delay 1.00 1'00 00 sek
czasowego )
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Informacje dotyczace ustawiania uktadu czasowego

Kod Opis

Wybra¢ jeden sposréd wielofunkcyjnych zaciskdéw wejsciowych i zmieni¢

INres=7l il go na zacisk ukladu czasowego ustawiajac go na 38 (Timer In).

OUT-31Relay 1, Ustawic¢ wielofunkcyjny zacisk wyjsciowy lub przekaznik do uzywania jako
OUT-36 Q1 Define uktad czasowy na 28 (Timer out).
Doprowadzi¢ sygnat (wlaczenie - On) do zacisku uktadu czasowego w celu
OUT-55 sterowania wyjsciem uktadu czasowego (Timer out) po uptynieciu czasu
TimerOn Delay, ustawionego w OUT-55. Gdy wielofunkcyjny zacisk wejsciowy jest
OUT-56 wytaczony, to wielofunkcyjne wejscie lub przekaznik wytacza sie po czasie
TimerOff Delay ustawionym w OUT-56.
>
Do
o<
-t
c
=35
OUT-56 o
Px(Timer In) | [ =
| OUT-55 |
QiTimerOun | “ "I

5.45 Sterowanie wielosilnikowe (MMC)

Praca wielosilnikowa falownika. Sterowanie uzywane do kontroli kilku silnikéw z poziomu jednego
falownika. Najczesciej uzywane w przypadku uktadéw wielopompowych lub wentylatorowych.
Silnik bezposrednio podfaczony do falownika kontrolowany jest za pomoca regulatora PID,
natomiast dodatkowe silniki sg zataczane bezposrednio poprzez styczniki sterowane przez wyjscia
przekaznikowe falownika.

Wysiwetlacz Jedno
Grupa kod Nazwa LD Nastawa Zakres stka
0 | None
1 | Single Ctrl
AP1 |40 MMC MMC Sel 0: None 5 | Multi -
Follower
3 Multi
Master
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Wysiwetlacz Jedno
Grupa kod Nazwa LD Nastawa Zakres stka
41 | Serve Drv
0 |No
41 Wybdr bypass Regul Bypass | 0:No -
1 | Yes
Liczba silnikow 1-
42 pomocniczych Num of Aux > AuxMaxMotor2 | -
Wybdr silnika
433 pomocniczego Starting Aux 1 1-5 -
startujacego jako 1
Liczba aktualnie
44 pracujacych silnikéw Aux Motor Run | - - -
dodatkowych MMC
Silnik pomocniczy (#1- -
45 4) priorytet Aux Priority 1
Silnik pomocniczy (#5- .
46 8) priorytet Aux Priority 2
i 0 | No
48 Stop wszystkich AuxAllStop | 0:No -
silnikéw pomocniczych 1 | Yes
0 | FILO
49 Priorytet stopu FIFO/FILO 0:FILO 1 |FIFO -
) OpTime
Order
Réznica pomiedzy
50 sygnatem zmierzonym gic;cfual Start 2 0-100 Unit
a referencyjnym

"Parametry AP1-47~87 oraz  AP1-91~98 nie s3 wyswietlane gdy AP1-40 ustawiony

na '4(Serve Drv).

2Jezeli zainstalowane karte dodatkowg lub AP1-40 ustawiono na ‘2 lub 3; AuxMaxMotor

ustawiono na‘8.W innym wypadku AuxMaxMotor jest ustawione na’5.

3)esli AP1-49 ustawiono na ‘2(Op Time Order); parametr nie moze byc zmieniony przez

uzytkownika i automatycznie wynosi liczbe silnikéw pomocniczych.
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Wysiwetlacz Jedno
Grupa kod Nazwa LD Nastawa Zakres stka
startujgcym silniki
51 Czas przyspieszania AuxAccTime |2 0-600.0 Sec
silnika gtéwnego
52 Czashamowaniasiinika | » \\ pectime |2 0-600.0 Sec
gtéwnego
53 Opoxnieniezalaczenia |\ qiaipr | 5 0.0-999.9 Sec
silnikdw pomocniczych
54 Opznienie wylaczenia | o107 | 5 0.0-999.9 Sec
silnikdw pomocniczych
0 | None >
AUX 5SS
55 Wybdr funkdi Auto Auto Ch Mode | 0:None 1 Exchange |- c g
Change oA
MAIN wv D
2 Exchange =
56 Czas Auto change Auto ChTime | 72:00 00: 00-99: 00 Min
57 Czestotliwos¢ Auto Auto Ch Level | 20.00 Low Freg-High Hy
change Freq
58 Czas Auto change AutoOpTime | - - -
Réznica wartosci
59 sgnatuzmieroznegoa | » . cioo it | 2 0~100 Unit
referencyjnego
stopujaca silniki
Czestotliwosc silnika Low Frea~ Hiah
60 gtéwnego dla Master Follower Freq | 60.00 Fre =g Hz
Follower q
61 C‘ze‘stotllwosc startu Start Freq 1 45 Low Freg-High Hy
silnika #1 Freq
62 C‘ze‘stotllwosc startu Start Freq 2 45 Low Freg-High Hy
silnika #2 Freq
63 C‘ze‘stotllwosc startu Start Freq 3 45 Low Freg-High Hy
silnika #3 Freq
64 C‘ze‘stotllwosc startu Start Freq 4 45 Low Freg-High Hy
silnika #4 Freq
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Wysiwetlacz Jedno
Grupa kod Nazwa LD Nastawa Zakres stka

65 (_jze‘stotllwosc startu Start Freq( 5 45 Low Freg-High Hy
silnika #5 Freq

66t (;ze.stotllwosc startu e 45 Low Freg-High Hy
silnika #6 Freq

67 (;ze.stotllwosc startu Seriliee 7 45 Low Freg-High Hy
silnika #7 Freq

68 (;ze.stotllwosc startu SeiEee 45 Low Freg-High Hy
silnika #8 Freq
Czestotliwosc stopu Low Freg-High

70 silnika #1 Stop Freq 1 20 Freq Hz
Czestotliwosc stopu Low Freg-High

71 silnika #2 Stop Freq 2 20 Freq Hz
Czestotliwosc stopu Low Freg-High

72 silnika #3 Stop Freq 3 20 Freq Hz
Czestotliwosc stopu Low Freg-High

73 silnika #4 Stop Freq 4 20 Freq Hz
Czestotliwosc stopu Low Freg-High

74 silnika #5 Stop Freq 5 20 Freq Hz
Czestotliwosc stopu Low Freg—High

75 silnika #6 Stop Freq 6 20 e Hz
Czestotliwosc stopu Low Freg—High

76 silnika #7 Stop Freq 7 20 e Hz
Czestotliwosc stopu Low Freg—High

77 silnika #8 Stop Freq 8 20 e Hz

80 Kprppensaqa referencji | Aux1 Ref 0 0-Unit Band Unit
silnika #1 Comp

81 Kprppensaqa referencji | Aux2 Ref 0 0-Unit Band Unit
silnika #2 Comp

82 Kprppensaqa referencji | Aux3 Ref 0 0-Unit Band Unit
silnika #3 Comp

4AP1-66~68, AP1-75~77 and AP1-85~87 are displayed when Extension IO option is equipped or
AP1-40is setto2 or 3!
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Wysiwetlacz Jedno
Grupa kod Nazwa LD Nastawa Zakres stka
83 Kprppensaqa referencji | Aux4 Ref 0 0-Unit Band Unit
silnika #4 Comp
84 Kprppensaqa referencji | Aux5 Ref 0 0-Unit Band Unit
silnika #5 Comp
85 Kprppensaqa referencji | Aux6é Ref 0 0-Unit Band Unit
silnika #6 Comp
86 Kprppensaqa referencji | Aux7 Ref 0 0-Unit Band Unit
silnika #7 Comp
87 Kprppensaqa referencji | Aux8 Ref 0 0-Unit Band Unit
silnika #8 Comp
0 No x>
90 Interlock Interlock 0:No - 8 2‘
1 Yes co
=3
Czas opdznienia @ 8
operowania silnikéw Q.
91 gdy interlocklub kDT | 50 0-360.0 Sec
auto change beda miaty
miejsce na silniku
gtownym
0 | Aux1
1 | Aux2
2 | Aux3
Wybor 5|In‘|ka do AuxRunTime 3 | Aux4
955 operowaniaz [AP1- Sel 4 | Aus
96] [AP1-97]. ux
56 | Aux6
6 | Aux7
7 | Aux8
92 Czas operowania dzeinn | AuxRunTime 0 0~65535

5AP1-95~98 are available when MMC and Master Follower functions are performed.

6 Wartosci'5(Aux6)~7(Aux8)'dla AP1-95 oraz‘7(Aux6)~9(Aux8)'dla AP1-98 pojawig sie, gdy

uzyto dodatkowej karty I/0 lub AP1-40 ustawiono na wartos¢2 lub 3!
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Wysiwetlacz Jedno
Grupa kod Nazwa LD Nastawa Zakres stka
[AP1-95]. Day
Czas operowania dla AuxRunTime ] ! .
97 [AP1-95]. Min 00:00 00:00 ~ 23:59
0 | None
1 [ Al
2 | Aux1
3 | Aux2
98 Zerowanie czasu AuxRunTime 4 | Aux3
operowania. Clr
5 | Aux4
6 | Aux5
7 | Aux6
8 | Aux7
9 |Aux8
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Praca wielosilnikowa MMC - ustawienia

kod Opis
Wybierz tryb pracy MMC.
-None : Zdeaktywowana funkcja MMC.
-Single Ctrl : Funkcja MMC.
APT-40 MMC Sel -Multi Follower : Master Follower w trybie Multi Follower
-Multi Master: Master Follower w trybie Multi Master
-Serve Drv: Ustawia Serve Drv uzywany dla Master Follower.
AP1-42 Num of Aux Liczba silnikow pomocniczych.
AP1-43 Starting Aux Ustawic silnik startujacy jako pierwszy..
>
Do
p<
co
AP1-44 Aux Motor Run Liczba pracujacych silnikéw pomocniczych. % {:%
v D
o

AP1-45-46 Aux Priority1-2

Wybdr priorytetu silnikéw pomocniczych.

Moze byc ustawiony na podstawie Interlock, AutoChange oraz

operating time

Cztery kolejne cyfry parametru odpowiadaja numerom silnikéw.

Pierwsza cyfra z prawej odpowiada silnikowi numer 1 i tak dalej.
[APl -45 Aux Priority1] [AP1-46 Aux Priority2]

Lx [ x [ x| x|

Lx [ x [ x| x|
The Priority of + « «  The Priority of The Priority of <« The Priority of
the Aux motor4 the Aux motorl the Aux motor8 the Aux motor5

AP1-48 Aux All Stop

Gdy parametr [AP1-48 Aux All Stop] ustawiono na “No” podczas
stopu wszystkie silniki staja rownoczesnie. Jesli parametr [AP1-48 Aux
All Stop] wynosi“YES”, silniki pomocnicze sa wytaczana stopniowe
wedle nastawy w [AP1-54 Aux Stop DT].

AP1-49 FIFO/FILO

Priorytet MMC.

FIFO : Kolejowanie fifo (pierwszy na wejsciu, pierwszy na wyjsciu).
FILO: Kolejkowanie filo (pierwszy na wejsciu, ostatni na wyjsciu)..

Op Time Order : ustawia automatycznie w zaleznosci od czasu pracy
silnikdw pomocniczych.

AP1-50 Aux Start Diff
AP1-59 Aux Stop Diff

Warunek startu silnikdw pomocniczych. Nastawa réznicy pomiedzy
wartoscig zadana a zmierzong, ktéra wyzwala start silnikow
pomocniczych.
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AP1-51 AccTime
AP1-52 DecTime

Opis

Parametr uzywany, gdy ustawiono AP1-40 na wartos$c ‘Single Ctrl’
Gdy silnik dodatkowy startuje lub stopuje, silnik gtéwny nie jest
kontrolowany przez PID i wykonuje normalne przyspieszanie lub
hamowanie wedle nastawa ACCi DEC.

Gdy silnik dodatkowy startuje, silnik gtéwny zalnia do wartosci
ustawionejw AP1-70-74 (Stop Freq 1-5) w oparciu o czas
hamowania ustawiony w AP1-52 (Dec Time).

Gdy silnik pomocniczy stopuje, silnik gtéwny przyspiesza d wartosci
ustawionej wt AP1-61-65 (Start Freq 1-5w oparciu o czas
przyspieszania ustawiony w AP1-51 (Acc Time).

AP1-53 Aux Start DT
AP1-54 Aux Stop DT

Silniki pomocnicze startuja lub stopuja po uptynieciu czasu:
auxiliary motor stop delay time lub  auxiliary motor restart delay
time. Alternatywa jest osiagniecie roznicy pomiedzy sygnatem
zmierzonym a referencyjnym, ustawionym w AP1-50 (Actual Pr Diff).

AP1-61-65 Start Freq1-5

Nastawa czestotliwosci po osiggnieciu ktorej startuja silniki
dodatkowe.

AP1-70-74 Stop Freq 1-5

Nastawa czestotliwosci po osiagnieciu ktorej stopuja silniki
dodatkowe.

AP1-95 AuxRunTime Sel

Wybr silnika do operowania z AP1-96 oraz AP1-97.

AP1-96 AuxRunTime Day

Wybor czasu operowania (dzien) ustawiony w AP1-95.

AP1-97 AuxRunTime Min

Nastawa czasu operowania silnikbw pomocniczych AP1-95.

AP1-98 AuxRunTime Clr

Czyszczenie czsu pracy silnikow pomocniczych.

OUT-31-35 Relay 1-5
OUT-36 Q1 Define

Ustawienie wyjscia na funkcje 21 (MMC)'ilosc ustaiwonych wyjsc,
determinuje liczbe uzywanych silnikéw pomocniczych.
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5.45.1 Praca wielosilnikowa MMC podstawowa sekwencja

Praca wielosilnikowa MMC bazuje na regulacji PID. Wszystkie silniki wspotpracuja ze sobg wedle
jednego z obranych przez uzytkownika scnariuszy.

Podczas regulaciji PID, silniki dodatkowe startuja, gdy osiggnieta zostanie przez falownik
czetsotliwos¢ ustaiona w AP1-61-65 (Start freq), oraz wartosc uchybu jest wieksza niz ustawiona w
AP1-50. Nastepnie silniki pomocnicze stopuja, gdy falownik osiaggnie czestotliwosc ustawiong w
AP1-70-74 (Stop Freq 1-5) oraz wartosc uchybu jest wieksza niz ustawiona wAP1-50.

Wyswietlacz

Grupa kod Nazwa LD \EHEIE] Zakres Jednostka
Czestotliwosc
61- startujaca silniki | Start Freq 1-5 Frgqyency value L(.)W Freq- Hz
65 withintherange | High Freq
#1-5 ;E' >
o 3
-+
Q
AP1 |50 Warto$¢ uchybu | Actual Pr Diff Pe.rc.entage value 0-100 (%) % €5
within the range @ 8
Czestotliwos =
zestotliwosc
70- . o _ | Frequencyvalue | Low Freq-
74 ;’20_|cgu1qca silniki | Stop Freq 1-5 within the range High Freq Hz
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Ponizsze diagramy ilustruja dzigtanie pracy MMC wedle kolejkowania FILO oraz FIFO.

Frequency
A

Max Freq Output
frequency

AP1-65

AP1-64

AP1-63 AP1-74

APILGD | AP1-73

AP1-61 ooeeeemoees AP1-72
AP1-71

AR1-70

On
Aux Motor 1

Off
Aux Motor 2

I |

Aux Motor 3

Aux Motor 4

Aux Motor 5

| L

PID Reference

AP1-50

PID Feedback
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Frequenc
CIA Yy

Output
AP1-65 frequency

AP1-64

AP1-63 AP 71".774

AP1-62 AP1-73

AP1-61 AP1-72 P1-61

AP1-T1

AP1-70 AP1-

On
Aux Motor 1 ‘
Off

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

pasueApyY

Aux Motor 2

Aux Motor 3

Aux Motor 4

Aux Motor 5

/ AP1-59
PID Reference

AP1-50

PID Feedback
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Priority at the moment

M3 €>M2 €>M1/ Priority a the momert
M4 €<-> M5 M3 &> M2 &> M1/
Priority at the moment :M4(:__)’\.A5
M2 €>M1 €>M3/ H i
M4 &> M5
Frequency
Priority at the moment
ML &E>M2 €>M3/
M4 <> M5 Output
Max Freq
AP1-65
AP1-64
AP1-63
AP1-62
AP1-61 AP1-72
AP1-71
AP1-71
AP1-70
E5min ;
<10min > Supposing its operating in
loss than } minute
30min Operation time A—J
M1(30min) / M2(25min) /
M3(20min)
Aux Motor 1 |
Aux Motor 2 |
Aux Motor 3 |
Aux Motor 4
Aux Motor 5
100%
Feedback
0%

Ponizszy diagram pokazuje operowani w oparciu o nastawione czasy w parametrach AP1-53 (Aux start
DT) oraz AP1-54 (Aux stop DT). Po osiagnieciu czestotliwosci startu lub stopu, silniki dodatkowe
odczekuja czas AP1-53 (Aux start DT) oraz AP1-54 (Aux stop DT) przed podjeciem odpowiedniej akgji.
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Main motor
output frequency

Aux motor
operation delay time
Aux motor AP1-53
operation frequency
AP1-61~65

Aux motor
— 5top frequency
AP1-70~74

Main motor deceleration time when the pump number increases
AP1-52

Output terminal

Aux motor operation
I |

Auxiliary motor operation sequence by increased load

Aux motor Aux motor n>
stop delay frequency operation frequency 8 o
AP1-54 AP1-61~65 =S
—r c
S5
Aux motor 3 8
| __stopfrequency ™~ =
_ AP1-70~74 |
Main motor Main motor acceleration time when the pump number decreases
output frequency AP1=51

Output terminal

Aux motor operation

Auxiliary motor stop sequence by decreased load

5.45.2 Silnik oczekujacy w gotowosci (stanby motor)

W przypadku, gdy ilosc wysterowanych wyjs¢ na funkcje MMC [Relay 1~5] jest mniejsza, niz ilosc
nastawiona w [Num of Aux], silnik wykraczajgcy poza ustawiong liczbe, staje sie silnikiem w

gotowosci.
Przyktad: Wysterowano 5 wyjsc na funkcje MMC, ilosc silnikéw pomocniczych ustawiona w MMC
to 3.
Przekaznik1 Przekaznik 2 Przekaxnik 3 Przekaznik 4 Przekaxnik 5
Operowanie Operowanie Operowanie Gotowos¢ Gotowos$¢

Silniki w gotowosci zaczynajg operowad, gdy dziata funkcja Interlock (inter blokady) lub Auto change
(automatyczna zmiana silnikdw).
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5.45.3 Funkcja AutoChange - automatyczna zmiana silnikow

Sekwencja zatgczania silnikéw pomocniczych moze by¢ wyzwalana automatycznie. Umozlwia to
miedzy innymi rbwnomierne zuzycie sie¢ pomp czy ro(wnomierng prace innych obcigzen.

Grupa | ko  Nazwa zg;metlacz Nastawa Zakres Jednostka
0 | None 0 | None
. AUX
55 Wybdr trybu Auto Ch Mode 1 | Auxmotor ! Exchange |-
Auto Change
2 | Main motor 2 Main
Exchange
AP1 ) .
56 | ZASAUO o ChMode | IMeValuewithin 5, 00 90.00 | Sec.
Change therange
Czestotliwosc Frequency value Low Freg-
>7 Auto Change Auto ChLevel within the range High Freq Hz
Czas operadji ) Time value within )
8 Auto Change Auto Op Time therange Sec.

Funkcja Auto Change - ustawienia

Kod Opis

Wybierz silniki do operowania z funkcjg Auto Change.

Nastawa | Opis

AP1-55 Auto Ch Mode 0 None. -
1 Wymiana pomocnicze
2 Wymiana gtéwny

Wiecej informacji na przyktadach ponizej.

AP1-56 Auto Ch Time Interwaty czasowe funkgji Auto Change.

Parametr dla Auto Change dla silnika gtéwnego. W przypadku nastawy
[AP1-55 Auto Ch Mode] na Main Exchange, wymiana nastepuje po
osiggnieciu nastawy w AP1-57.

AP1-57 Auto Ch Level
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AP1-58 Auto Op Time Wskazuje czas do aktywacji Auto Change.

Gdy AP1-55 (Auto Ch Mode) ustawione na‘0 (None), silniki pomocncize bazujg na sekwengiji
ustawionej w AP1-43 (Starting Aux). Funkcja Auto Change jest wytaczona.

Gdy AP1-55 (Auto Ch Mode) ustawione na‘1 (AuxExchange); silniki pomocnicze bazuja na sekwencji
ustawionej w AP1-43 (Starting Aux). Funkcja Auto Change jest aktywna, gdy silniki pomocnicze
operuja ponad czas ustawiony w AP1-56 nastepnie kazdy silnik jest stopowany.

Po wyzwoleniu funkgji Auto Change, pierwszy wystartownay silnik pomocniczy ma najmniejszy
priorytet a wszystkie pozostate silniki pomocnicze zyskuja priorytet plus 1. Nastepnie wyzwalana
jest ogdlna praca MMC.

UWAGA

T
]
QO
~—t
c
-
M
(7]

pasueApy

Funkcja Auto Change nie dziata gdy silniki pomocnicze sg w trakcie operowania. Funkcja Auto Change
dziata wtedy, gdy wszystkie silniki pomocnicze sg wystopowane oraz spetnione sg warunki wyzwolenia
funkgji Auto Change. Gdy falownik stopuje, wszystkie silniki réwniez, silnik pomocniczy z najwiekszym
priorytetem jest startowany. Jesli nastapi zanik zasilania i powrdci, thesilnik pomocniczy ustawiony w
AP1-43 (Starting Aux) staje sie pierwszym startujacym silnikiem.

3-phase input

I
RST

Inverter
UVW| § ¢

ofcofclofo

Rozkazy startu i stopu silnikéw bazuja na nastawie w parametrze t AP1-49 (FIFO/FILO).

Ponizsze diagramy ilustruja sekwencje startu i stopu silnikéw, w oparciu o kolejkowanie FIFO, gdy czas
operowania falownika przekroczy nastawe ustawiona w AP1-58. Jezeli wszystkie silniki sa wylaczone a
czestotliwosc falownika jest ponizej nastawy w AP1-58 (Auto Op Time), wyzwalana jest funkcja Auto
Change. Nastepnie po zmianie czestotiwosci wyjsciowej falownika w reakcji na sygnat zwrotny,
startowany jest silnik #2 szamiast silnika #1 (silnik#1 ma najmniejszy priorytet).

Poxniej gdy silniki sa stopowane, nastepuje kolejkowanie FILO.

KD1 KD2 KD3 KD4 KD5
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Output Option 1: [AP1-58 Auto Op Time] >= [AP1-56: Auto Ch Time]

frequency
A

A
Max Freq

AP1-65
AP1-64
AP1-63

AP1-62

AP1-61 |-

AP1-57

Aux Start D Aux Stop D
[ Tl ! P 1

AP1-65

Perform Aux_Exch
Reset the [Auto Op Time]

v

On

Fx

Aux Motor 2

Off  Option 2: All auxiliary motors are off.

Aux Motor 1

Aux Motor 3.

Aux Motor 4

Aux Motor 5

Feedback

100%

0%

Output option 1: [AP1-58 Auto Op Time] >= [AP1-56: Auto Ch Time]

frequency
A

A
Max Freq

AP1-65.
AP1-64.,
AP1-63
AP1-62

AP1-61

AP1-57

[Aux Start DT]
—>

... Perform Aux_Exch
" Reset the [Auto Op Time]

Output
frequency

AP1-61

\4

Fx

On

Off  Option 2: All auxiliary motors are off.

Aux MotorTi

Aux Motor
Aux Motor
Aux Motor

Aux Motor
Feedbac|

290

2 | I
3 ! |
y | |
5 ! L

100%

k

0%
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Nauka zaawansowanych funkgji

.
Priorily o the moment
M3 €>M2 €M1/
M4 &> M5
Lo Priority of the mamert
M4 €> M5 €>M3/
Priorily of the moment M2 €3 ML
M3 €>M2 €>ML/
M4 €> M5
Priority o themamert
M2 €>M1 &> M3/
Inverter
Out FI’ECL Prioriy of the mamert
A MLESM2 €>M3] .
M4 £ M5 i~ Option 1: [AP1-58 Auto Op Time] >= [AP1-56: Auto Ch Time]
Max Freq : [
AP1-65 | i i b\ e
Perform Aux_Exch
. Reset the [Auto Op Time] AP1-64
AP1-64 - e
AP1-63
Priority of the mamert
AP1-62 M4 € M5 €5 M3/
APT-61-f-eeeeey AP1-72
AP1-71 171
AP1-70------- - e
AP1-70 '
’ »
v >
S Option 2: All auxiliary motors are off.
Somm—— : Supposing its operation in
10min ] p‘ljx fE:n 3 r‘:ﬂnu(e -n >
- - 3 4 Q) o
30min Operation tm&\_j ’ o
M1(30min} / M2(25min) / H —+ <
on M3(20min) . c
O : o A
oft ! M N
(%, ]
Aux Motor 1 | : 3
(]
Aux Motor 2 | .
Aux Motor 3 | |
Aux Motor 4 i
Aux Motor 5 |
100%
Feedback

0%

Motor to operate MMC : M1, M2, M3
Standby motor : M4, M5

Motor to operate MMC : M3, M4, M5
Standby motor : M1, M2

Gdy parametr AP1-55 (Auto Ch Mode) jest nastawiony na‘2 (Main Exchange), system opruje ze
wszystkimi silnikami bez znaczenia jakiego typu sa. Silnik pomocniczy z najwyzszym priorytetem
startuje ierwszy i staje sie silnikiem gtdwnym. Nastepnie , gdy wszystkie warunki sg spetnione,
wyzwalana jest funkcja Auto Change i nastepuje zmiana priorytezacji W ten sposéb system
zawsze operuje z silnikiem z najwyzszym priorytetem i uzywa go jako silnika gtdwnego.W tym
wypadku przed funkcjg Auto Change dla gtéwneg silnika, nastepuje czas opdznienia: interlock
delay time nastawiony w AP1-91 (Interlock DT).
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Nauka zaawansowanych funkgji

3-phase input

I
RST

Inverter
Uuvw

KD1 KD2

§VS L YOV Y Y ORYE RSy YN VNS
KM1 \] W KM2 j W KM3 j W KM4 j KMS5 j

KD3 KD4 KD5

UWAGA

Ponizsze diagramu ilustruja dziatanie funkgji Auto Change, gdy  AP1-55 (Auto Ch Mode) ustawiony na
‘2 (Main), gdy czas operowania falownika przekroczy nastawe AP1-58Gdy czestotliwosc operowania
falownika jest mniejsza niz ustawiona w AP 1-57wszystkie silniki pomocnicze sa wylgczane. Po czasie
zwtoki ustawionej w AP1-91 (Interlock DT) , nastepuje wyzwolenie funkgcji Auto Chnge w trybie ‘Main!.

Option 1: [AP1-58 Auto Op Time] >= [AP1-56: Auto Ch

Fregency Timel
A

Max Freq
AP1-65

Main_Exch occurs
AP1-64

/\ ff;ft.‘i‘i%{

AP1-63

N AN
N

Levell

/ /
/\V/ lap1-74/
AP1-62 /\/AP1—7\3 / \ / AP1-
AP1-61 AP1-72 AP1N\72
Yption 21?/4—571 [Auto Ch \/ \/

AP1-70 AP1-70

On

Fx o

Run > “Option 3: AP1-91: [Interlock DT]

Inv State Stop

Aux Motor 1 |

l

Aux Motor 2 |

Main Motor

Aux Motor 3 I

Aux Motor 4 |
Aux Motor 5

Feedback 0%

0%
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Nauka zaawansowanych funkgji

Frequency
A
Max Fre Output
AP1-6 - / \frequencv
Main_Exch occurs /\ /
AP1-64

AP1-6 /\V/ "AP1—7£(
AP1-62 /\/ A'Pl—?\i /
AP1-61 AP1-72

Option P: AP1-57: [Auto Ch Level\/APl—’K)

AP1-7
On .
FX o
run > < Option 3: AP1-91: [Interlock DT]
Inv State

Stop Ly >
Aux Motor 1 | | & 2—
Aux Motor 2 | Main Motor = %
Aux Motor 3 | | 43 é
Aux Motor 4 | .
Aux Motor 5 | L

Feedback WX
0%
Main Auto Change operation(FIFO)
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Nauka zaawansowanych funkgji

Priority a the moment Priority a the momert
M1 €>M3 €>M2/ M4 €> M5 €>M3/
M4 &> M5 M2 €-> M1
Priority & the moment 3
M1 €>M2 €>M3/
Frequency M4 &> M5
A
— . . R , _ o ;
Max Freq Option 1: . 58 Auto Op Time] >= [AP1-56: Auto Ch Time]
AP1-65
AP1-65 Perform Main_Exch o
Reset the [Auto Op Time]
AP1-64
AP1-63
AP1-62 |y
AP1-61 |- AP1-72
AP1-71 \ Btion 2: AP1-57/[Auto Ch Level]
5min
&> Supposing its operation in
10min less than Tminute
S Operation time
M1(30min) / M2(25min) /
M3(20min)
On
Fx Off
Run
Inv State ¢ Mairl M M
aialiyioto Option: 3: AP1-91: [Interlock DT]
Aux Motor 1 E
Aux Motor 2 | E
Aux Motor 3 | E |
Aux Motor 4 Main Motor
Aux Motor 5 |
100%
Feedback
0%

Motor to operate MMC : M1, M2, M3
Standby motor : M4, M5

> Motor to operate MMC : M3, M4, M5
Standby motor : M1, M2
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Nauka zaawansowanych funkgji

5.45.4 Funkcja Interlock

Gdy silnik jest w stanie awarii lub wystepuje jego abnormalny stan, nalezy uzy¢ funkgji interlock,
ktdra stuzy do wymiany silnika na sprawny, ktéry pozostaje w stanie gotowosci. W tym celu nalezy
przypisac¢ do jednego z wejsc cyfrowych funkgcje Interlock i podtaczy¢ kable do tego wejscia od
silnika (sygnat sterujgcy méwiacy o awarii silnika). Priorytet zmian ustala sie w parmetrze AP1-55.

Grupa kod Nazwa \Ifg)swmtlacz Nastawa Zakres Jednostka
0 |NO
AP1 |90 Interlgck Interlock 1 -
selection 1 | YES

Po skonfigurowaniu jednego z wejs¢ cyfrowych IN-65-71 na funkcje Interlock, i po otrzymaniu
tego sygnatu, falownik otwiera zaciski wyjsciowe i konczy prace z silnikiem w aplikacji MMC.
Interlock przestaje dziata¢, gdy znika sygnat interlock z wejscia cyfrowego IN-65-71) . Falownik
powraca do operowania z silnikiem a plikacji MMC. Gdy falownik stopuje, to stopuja réwniez
silniki pomocnicze, a nastepnie silnik pomocncizy z najwyzszym priorytetem staje sie silnikiem
gtéwnym.

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

pasueApyY

Funkcja Interlock - informacje
kod Opis

AP1-90 InterLock Wigczenie/wytaczenie funkgji interlock.

AP1-91 Interlock DT Czas opdznienia funkgji interlock.
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Nauka zaawansowanych funkgji

Frequency

Max Freq‘ ——————————————————————————————————————————— ‘ ‘
AP1-65 |- Output frequency """"""
AP1-64 | S | A NN
AP1-63 | A/ YV AP1=74 D AR A A
AP1-62 |/ | /Y APT73 AN |AP1-73\

AP1-61

LN T | R
AUX Motor 1 — R L : | EES
AUXMotor2 —— LT g L
AUX Motor 3 S S S U =
AUX Motor 4 ﬁ — ;
AUX Motor 5 o /;100%
Feedback . 0%
Interlock1 ' 5

Interlock2 '

Interlock operation(FILO)

Freq}iency
Max Freq
AP1-65 -
AP1-64
AP1-63
AP1-62 | . [\/ A
AP1-61 .

(AUX Motor 1)
(AUX Motor 2)
)
)

(AUX Motor 3

(AUX Motor 4 —— . :
(AUX Motor 5) P 100%
—— — 0%

Feedback ' 3
Interlock1

Interlock2 |
Interlock operation(FILO)
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Nauka zaawansowanych funkgji

Frequency
A

Max Freq
AP1-65

AP1-64

AP1-63

AP1-62

AP1-61

AP1-70

AP1-71

AP1-72

AP1

On

Moff

Aux Motor 1
Aux Motor 2

Aux Motor 3

Aux Motor 4

Aux Motor 5

Interlock 1

Interlock 3

Feedback

100%

Podczas dziatania funkgji interlock, zmienia sie priorytezacja. Gdy interlock zostanie wywotany di
asilnika #2, priorytet wyglada 1>3>4>5>2. Gdy interlock zostanie wyzwolony dla silnika

#1priorytet wynosi

3>4>5>2>1. Graf ponizej ilustruje zmiane priorytetu.
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Nauka zaawansowanych funkgji

Frequency
A

Max
Freq

AP1-65
AP1-64
AP1-63 AP)-74
AP1-62 AP1-73

AP1-61

\4

On
Fx

Off
Aux Motor 1 |

Aux Motor 2 l

Aux Motor 3
Aux Motor 4

Aux Motor 5 |

Feedback

Interlock 1

Interlock 2

5.45.5 Czas wymiany silnikow pomocniczych

Uzywany w celu przypisania najmniejszego numeru dla silnika, ktéry nie jest objety funkcjg inter-
locked ustawiong w [AP1-43 Starting Aux] oraz w celu ustawienia innych silnikéw w porzadku
ustawionymw  [AP1-98 AuxRunTime Clr].

W przypadku gdy czas operowania silnikdw jest skasowany dla <2: Aux1>~ <6: Aux5> w [AP1-98
AuxRunTime Clr] lub zmieniony w potgczeniu z [AP1-96 AuxRunTime Day] oraz [AP1-97 AuxRunTime
Min], motor wystopowany zmienia priorytet jak wystopowany i podobnie ma sie sytuacja dla
silnikéw pracujacych.

Tabela ponizej pokazuje zmiane czasu operowania sla silnika 2 wedle sekwencji 1.
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Aux Priority 5

Aux Priority 2

Aux Priority 3

Aux Priority 4
(Operating time: min)

Sequences

Aux Priority 1

(Operating time: min)

(Operating time: min)

Aux Motor2 (00:40)

(Operating time: min)

Aux Motor1 (00:50)

(Operating time: min)

Aux Motor4 (01:30) Aux Motor 5 (01:50)
<Operating> <Operating>

Aux Motor3 (00:30)

<Operating>

@
&

Set <3 Aux2of [AP1-98 AuxRunTime Clr]

<Operating>

Aux Motor 5 (01:50)

&

ke

Aux Motor3 (00:30)

Aux Motor1 (00:50)

Aux Motor4 (01:30)

<Operating> <Operating>

Aux Motor2 (00:00)

<Operating>

<Operating>

¥
L4
bty

<Operating>

2
Set time of Aux2to 200 through [AP1-97 AuxRunTime Min]
LI

Aux Motor 5 (01:50)

Aux Motor2 (02:

Aux Motor4 (01:30)

00)
<EX|MEL>

Aux Motor3 (00:30)

<Operating>

Aux Motor1 (00:50)

<Operating>

<Operating>

<Stopping>

Aux Priority 5

Tabela po

nizej ilustruje zmiane czasu operowania dla silnika .

Aux Priority 3

ty 2

Aux Priority 4
(Operating time:

Sequences

Aux Priority 1

(Operating time: min)

Aux Priori

(Operating ti

me: min)

Aux Motor

(Operating time: min)

(Operating time: min) .
min)

Aux Motor 5

Aux Motor4 (01:30)
(01:50)

1 (00:50)

Aux Motor3 (00:30)

<Operating>

Aux Moto

<Operating>

r2 (00:40)

Set <6: Aux5> of [AP1-98 AuxRunTime Clr]
- -

<Operating>

<Stopping>
<Stopping>

Aux Motor 4

Aux Motor1 (00:50)

Aux Motor 5 (0)
(01:30)

Aux Motor3 (00:30)

<Operating>

Aux Motor2 (00:40)

<Operating>

<O

Set time of Aux5 to 2:00 through [AP1-97 AuxRunTime Min]

<Stopping> .
<Stopping>

perating>
*

*
-

Aux Motor4 (01:30) | Aux Motor 5 (02:00)

Aux Motor2 (00:40)

Aux

Motor1 (00:50)
<Stopping>

<Stopping>

Aux Motor3 (00:30)

<Operating>

<Operating>

<Operating>
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Nauka zaawansowanych funkgji

5456 Bypass

Funkcja pozwala na kontrole predkosci silnika na podstawie sygnatu zwrotnego anie regulatora

PID.
Wyswietlacz
Grupa kod Nazwa LD \EHEE] Zakres Jednostka
0 No
41 Wybor bypass Regul Bypass | 1 - -
1 Yes
61— Czestotliwosc Frequency value Freq Low
65 startowa silnikow Start Freq 1-5 witﬂin theyran o Limit-Freq | Hz
AP1 #1-5 9 High limit
Czestotliwosc
70- e, _« | Frequency value Low Freqg-
74 ;ﬁo_%owama silnikéw | Stop Freq 1-5 within the range High Freq Hz
- Multiple
31- | Wyjscie Relay 1-5 21 | motor control | - -
35 przekaznikowe-5
out (MMQ)
Wyjscie otwarty . ) )
36 kolektor Q1 Define 40 | KEB Operation
Bypass - informacje i ustawienia
kod Opis
Ustawienie bypassu.
AP1-41 Regular Bypass Nastawa | Wartosc¢
0 Wytaczone
1 Whaczone
AP1-61-65 Start Freq 1-5 | Czestotliwos$¢ startu silnikow pomocniczych.
AP1-70-74 Stop Freq 1-5 Czestotliwosc stopu silnikéw pomocniczych.
OUT-31-35 Relay 1-5 Wysterowanie wyjsc na funkcje MMC. llosc wyjs¢ determinuije ilos¢
OUT-36 Q1 Define silnikéw pomocniczych.
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Nauka zaawansowanych funkgji

Kiedy sygnat zwrotny z wejscia analogowego wynosi (I or V1 lub impulsowe) 100%, obszar zostaje

podzielony na tyle czesci ile jst tacznie silnikdw (wraz z gtéwnym). Kazdy z silnikdw startuje lub
stopuje w zaleznosci od przekroczenia lub opadniecia sygnatu zwrotnego ponad i pod
nastawione limity. Nastepuje kolejne wystartowanie lub stopowanie silnikéw pomocncizych w

zaleznosci od osiggniecia odpowiedniej czetsotliwosci silnika gtéwnego.

Out Freq

Max Freq

AP1-65
AP1-64
AP1-63
AP1-62
AP1-61

area(l) area(2) area(3) area(4) area(5) area(6)

AP1-71

AP1-70
16.6% 33.3% 49.9% 66.6% 83.3%

0% 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100%
On

Aux Motor 1 off

Aux Motor 2

Aux Motor 3

Aux Motor 4

Aux Motor 5

Reqular ByPass
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Nauka zaawansowanych funkgji

5.45.7 Kompensacja PID silnikow pomocniczych

Gdy liczba silnikéw pomocncizych wzrasta, wzrasta réwniez wartosc przeptywu ale zmniejsza sie
ci$nienie w rurach. Funkcja Aux motor PID automatycznie kompensuje spadek cisnienia podczas
zatgczania silnikéw dodatkowych. Nalezy doda¢ dodatkowg wartosc referencyjng dla regulatora
PID w zaleznosci od ilosci silnikéw pomocniczych.

Kompensacja PID - informacje i ustawienia

AP1-80-84

Pl T Ustawi¢ odpowiednia wartosc referencyjng kompensacji regulatora PID.

A

PID

Reference | b5 (ommand before £ PID Final
auxiliary motor compensation

v

s | e

AUX4 —

v

AUX3 S — '

v

AUX2 | ' N
| i

AUX1

v

PID Reference Compensation

h

4 h
%A vl [T + ID + |E

AUX1 AUX2 AUX3 AUX4 AUX5
Ref Comp RefComp RefComp RefComp RefComp

v

< Kompensacja PID dla silnikéw pomocniczych>
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Nauka zaawansowanych funkgji

5.45.8 Master Follower

Funkcja pozwala na kontrole kilku falownikéw z poziomu jednego. Gdy parametr [AP1-40 MMC Sel]
jest ustawiony na <2 : Multi Follower> lub <3 : Multi Master>, tryb nazywa sie {Leader Drive}. Jezeli
nastawa wynosi <4 : Serve Drv> tryb nazwya sie {Serve Drive}.

Leader Drive

Falownik o tej funkcji wykonuje regulacje PID na podstawie wskazan sygnatu zwrotnego, zarzadza
operacjag MMC i jest masterem dla komunikaciji.

W dodatku, jezeli ustawiono na Leader Drive, falownik po zatgczeniu w pierwszej kolejnosci
wykonuje funkcje:  Soft Fill(Pre-PID), Sleep/WakeUp oraz Aux Motor PID Compensation).

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

Serve Drive

pasueApyY

Falownik operujacy z silnikami jako Leader Drive.

Kazdy falownik i silnik ma ten sam numer(ID), [COM-01 Int485 St ID].

Silni z najnizszym priorytetem nazywa staje sie silnikiem gtéwnym Main Motor a reszta silnikdw staje
sie pomocniczymi Aux Motor.

$KW przypadku stopu wszystkich silnikdw, silnik z najwyzszym priorytetem petni funkcje gtéwnego.
Silnik gtéwny i pomocncize ulegajg zmianie w zaleznosci od sytuacji, natomiast Leader Drive i Serve
Drive pozostajg niezmienne.

Kompozycje przedstawia rysunek ponizej.

Leader Drive Serve Drive Serve Drive Serve Drive Serve Drive Inverter
ID 1 ID 2 ID 3 ID 4 ID 8 Setting
[
= _' _

ip

"‘ I II II II
m W
= &= &)
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Nauka zaawansowanych funkgji

5.45.8.1 Multi Master Mode

Silnik gtéwny jest regulowany z apomocg PID . Silniki pomocnicze pracujg z czestotliwoscig nadgzng
za masterem.

Rysunek ponizej ukazeje priorytety silnikéw “Motorl (M1)<&—>Motor2 (M2) €< —>Motor3 (M3)”.
(Priorytet moze ulec zmianie w zaleznosci od czasu operowania)

Out Freq
A

PID Limit High M1, M2 M1, M2, M3 M1, M2
FollowerFreq =+ MR f 1 +

StartFreq3 +— — — — — — f — — — — — — —
StartFreq2 +—— — — — — |
PID Output | :
|
StartFreql - | |
' |
M¥OutFreq | M2 OutFreq |
I I | o
| | | -
Run Cmd I }
J | | R
| | »
I |
FeedBack .....IPID Reference! i
__/ , ~
I L
|
|
|
|
|

I Follower Freq
M1 Cmd Freq Main Motor = Aux Motor Main Motor
PID Ctrl PID Ctrl I
»
I |
Follower Freq |
M2Cmd Freq  Aux Motor PMain Motor P> Aux Motor [PMain Motor Aux Motor
PID Ctr PID Ctr "
T »
| |
M3Cmd Freq  auy Motor > Main Motor P> Aux Motor |
PID Ctr | N
»”

Warunek do zataczenia silnika pomocniczego

Po przekroczeniu czestotliwisci wyjsciowej falownika ponad nastawe Start Freq nalezacg do
nastepnego wedle priorytetu silnika oraz uptynie czas ustawiony w AP1-53(Aux Start DT), AP1-
44(Aux Motor Run) dodaje (+1) i staje sie silnikiem pomocniczym, czas przyspieszania zgodny jest z
nastawgw [DRV-03 Acc Time]/[DRV-04 Dec Time] az osiggnieta zostanie czetsotliwo$¢ ustawiona
w [AP1-60 Follower Freq].

W tym samym czasie, falownik ktory odpowiada nastenemu priorytetowi zostanie uruchomiony, to
staje sie on silnikiem gtéwnym. Mozna podejrzeé prorytet w parametrze [AP1-45/46 Aux Priority].
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Nauka zaawansowanych funkgji
| [
Warunek do zatrzymania silnika pomocniczego

Jezeli czestotliwosc wyjsciowa silnika gtéwnego spadnie ponizej nastawionej w Stop Freq, AP1-
44(Aux Motor Run) odejmuje(-1) po uptunieciu czasu w AP1-54(Aux Stop DT) w tym momencie silnik
gtéwny staje sie pomocniczym, hamuje wedle nastawy [DRV-04 Dec Time] az do zera.

W tym samym czasie, silnik ktory miat poprzedni priorytet staje sie gtéwnym. Priorytet mozna
podejrze¢  w [AP1-45/46 Aux Priority].

5.45.8.2 Tryb Multi Follower

W tym trybie wszystkie silniki posiadajg tg sama wartosc PID output..
Rysunek ponizej ukazuje priorytet “Motorl (M1)€&->Motor2 (M2)&->Motor3 (M3)”.

Out Freq

A
High Freq =
Start Freq 3 —
Start Freq 2 —

StartFreq 1 =

M2 OutFreq M3 OutFreq

v

Run Cmd

\ 4

PID_Reference ‘/\/\_J/_\L/\—/_'_

FeedBack

s-—tr——-hH--F1-

T | [ |
»
| | T f »
| | |
M1 Cmd Freq Main Motor }—)Aux Motor | > Main Motor |
[ ; PID Ctrl | | ] »
T '
I | I
‘ Main
M2 Cmd Freq ~ Aux Motor > Main Motor Aux Motor B Motor '—)Aux Motor
| PID Ctr | ] >
| |
| |
M3 Cmd Freq ~ Aux Motor > Main Motor B Aux Motor

PID Cl ]

v

Warunek do zataczenia silnika pomocniczego .

Po osiggnieciu przez falownik gtéwny czestotliwosci startujacej nastepny silnik i po uptynieciu czasu
nastawionego w AP1-53(Aux Start DT) , AP1-44(Aux Motor Run) dodaje (+1). W dodatku, silnik
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Nauka zaawansowanych funkgji

pomocncizy z priorytetem nastepnego silnika gtéwnego jest zatgczany i nowy silnik pomocniczy staje
sie gtdwnym. Operowane silniki mogg by¢ kontrolowane za pomoca PID.

Warunek do wytaczenia silnika pomocniczego

Jezeli czestotliwos¢ wyjsciowa silnika gtdwnego spadnie ponizej czestotliwosci wytgczenia i minie
czas ustawiony w AP1-44(Aux Motor Run) dodejmuje(-1) po czasie ustawionym w AP1-54(Aux Stop
DT) obecny silnik gtéwny staje sie pomocncizym, hamowanie wedle nastawy w [DRV-04 Dec Time]
azdoOHz

W tym samy czasie reszta silnikdw jest regulowana przez PID.

5.45.8.3 Rearanzacja priorytetéw w oparciu o czas operowania.

Priorytet kazdego silnika jest aranzowany automatycznie w zaleznosci od czsu operowania.
Silnik z najdtuzszym czasem operowania jest ustawiany jako ostatni.

Prioriy a the momert
M2 € M3 €-> M1

Out Freq
A
Priority at the moment
M2 €> M1 ¢> M3
pID Limit Hgh M2, M3, M1
FollowerFreq 5+ — — = — — — — — — = — — — — T v s
H M2
StthreqS-»777777777}777 — A
I
H I
StartFreq2 —— — — — — — — — — — " |
I |
| I
StartFreq1 —+ PID Outpyl | I
I |
| I
Intial Priority M1 OutFreq M2 OutFreq M3 OutFreq
M1 €-> M2 €> M3 More than 1min q‘\ Less than 1m’n}
I
; | l
Run Cmd
I I
! ! ‘
FeedBack-----L-PID.Reference ‘ !
T 1 t
|
! | | |
\ \ !
M1 Cmd Freq L)Mam Motor ] | b
|_PID Ctr ]
I I I
J Follower Freg |
M2 Cmd Freq Aux Motor I | Main Motor
. L PID Ctrl .
T x »
Follower Freg |
M3 Cmd Freq Main Motor > Aux Motor
Aux Motor PID Ctl

\4

Rysunek nizej przedstawia czas operowania M1, widaé, ze najdtuzszy dla trybu Multi Follower.
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High Freq =

Start Freq3 —+—

StartFreq2 ———

StartFreq1 —+

QOut Freq
A

Priority at the moament
M2 €> M3 €> M1

Priority a the moment
M2 €> M1 €> M3

Stop Freq3

Initial Priori
ML 2 €3 M3 { | MK w3
‘( More than 1min ¥ Less than 1min N k > [Aux Stop DT]
Run Cmd t t —
| | [ >
| [ [ Ly
PID_Reference 1 | Ly
—_— ) .
| | [ } \ g
M1 Cmd Freq |_ Main Motor 1 1 P ‘f\ux Motor
[ 3 | PID Ctrl 1 | >
} [ [ } [
| |
M2 Crnd Freq 1 Aux Motor 1 | | b Main Motor
[ | PID Ctrl [ "
>
[ Ly
‘ Main NIOIOV‘ ‘
M3 Cmd Freq Aux Motor i —kei—) Aux Motor

PID Cirl

The conditions that Aux Motor is turned on and off are same as the description of Multi Master

Mode and Multi Follower Mode.

5.45.8.4 Funkcja Interlock dla Master Follower

Po wystaniu sygnatu Interlock z napedu Serve Drive, Leader Drive przesyta informacje do innych za
pomocy komunikacji. Kazdy btad, taki jak HAND State lub OFF State napedu Serve Drive jest

przekazywany za pomoca Interlock przez naped Leader Drive .

Jesli naped Leader Drive jest w trybie HAND lub OFF , Master Follower system jest wytgczony.

W przypadku wystgpienia funkcji Pipe Broken lub Interlock Trip w napedzie Leader Drive, kazdy
naped jest wystopowany a Master Follower dalej wykonuje swojg funkcje, poza napedem Leader

Drive jezeli wystepuije jakikowliek bfad.

Priorytet wyglada: (M1 <> M2 <= M3 <5 M4 < M5 < M6 <> M7 <> M), jezlei wystapi

\4

interlock3 lub btad lub tryb HAND/OFF , aktywacja silnikdw nastepuje jako: (M1 <> M2 <> M4 <
M5 <> M6 <> M7 <> M8).
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e Serve Drive Serve Drive Serve Drive Serve Drive Inverter
ID 2 ID 3 ID 4 ID8 Setting
=

Interlock8

Communication
Line

Rysunek ponizej ilustruje sytuacje, gdy silnik M3 przechodzi do trybu HAND/OFF lub nastepuje
interlock lub bfad.

Time to sortthe priority
according to the operation

Out Freq
A time.

M1, M2, M3 ML M2 | M1, M2, M3
s L. M2 | 4
# # #

Follower Freq = i
|
|
StartFreq3 - |
M3 I
|
StartFreq2 - |
|
|
StartFreq1 |
|
FreeRun }
1 ! N
| | ! | :
L I |
Run Cmd t
| | | | !
| | | | I
FeedBack PID. Re!efence! : | :
|
1
I ! ! |
| | [ | [
| | Follower Freq " |
M1 Cmd Freq Main Motor |- Aux Motor | |
PID Cu | | | N
T »
| | | | |
Follower Freq
M2 Cmd Freq  Aux Motor ain Motor > Aux Motor Main Motor | Aux Motor PMain Motor [ Aux Motor
PID Ctrl PID Ctd PID Ctrl I
»
| ' | |
M3 Cmd Freq Ay otor | Main Motor > Aux Motor Main Motor > Aux Motor |
PID Ctd PID Ctd -
»
M3 | |
State |
Changelnterlock '—|
or Trip »
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5.46 Kontrola wejscia analogowego

Funkcja pozwala kontrolowac poziom sygnatu analogowego, np. dla petli pradowej. Jezeli sygnat
zniknie, falownik wysteruje odpowiednie wyjscie, zgodnie z nastawami uzytkownika.

Grupa kod | Nazwa \:?gwnetlacz Nastawa Zakres Jednostka
66 Wybor wejscia do On/Off Ctrl 1w 0-8 )
kontroli Src
ADV | 67 POZ‘IOTTI zataczenia on-Clevel | 9000 Output terminal off %
wyjscia level-100.00%
68 POZ‘IOTTI wylaczenia OFf-C Level 1000 0.00—.Output %
wyjscia terminal on level
>
Okreslenie wyjscia Do
31 " Relay 1 L <=
przekaznikowego 1 co
ouT A — 26 | On/Off | - - 3 {:%
reslenie wyjscia 9
33 otwarty kolektor Q1 Define o
Kontrola wejscia analogowego - ustawienia
kod \ Opis
QEV-% Qi Gt Wybér sygnatu do kontroli.
ADV-67 On Ctrl
Level, Ustawi¢ poziomy zataczenia/wylaczenia wyjscia.
ADV-68 Off Ctrl Level

Analog input

Multi-function Output
On/Off Control(26)
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5.47 Zapobieganie pracy regeneratywnej dla pras

Funkgcja jest niezbedna przy operowaniu z prasami, gdzie potowa pracy jest czysto silnikowa
druga potowa pracy regeneratywna. By ustrzec sie przed czestymi btedami zbyt wysokiego
napiecia na szynie DC falownika, nalezy uzy¢ tej funkgji. Falownik w sposéb automatyczny bedzie
zmniejszat lub zwiekszat predkos¢ w celu migracji energii DC.

Grupa | kod  Nazwa WysiwetlaczLCD Nastawa :(:dnost
74 Wybdr zapobiegania . RegenAvd Sel 0 | No 0-1 -
pracy regeneratywnej
200V class:
Poziom napiecia dla 350V 300-400V
75 operacji zapobiegania RegenAvd Level ooV \
i 4 class:
pracy regeneratywnej
Y o 700V 600-800V
Wartos¢ graniczna
czestotliwosci
ADV 76 kompensadji CompFreq Limit | 1.00(Hz) | 0.00-10.00Hz | Hz
zapobiegania pracy
regeneratywnej
Wzmocnienie P dla RegenAvd
77 | zapobiegania pracy oo 500(%) | 0.0-1000% | %
regeneratywnej 9
Wzmocnienie | dla
78 zapobiegania pracy RegenAvd Igain | 500 (ms) | 20-30000ms | ms

regeneratywnej

Zapobieganie pracy regeneratywnej dla pras - ustawienia.

kod Opis

Czeste wystepowanie pracy regeneratywnej zwiazanej z obcigzeniem prasy
podczas pracy silnika ze statg predkosciag moze wymuszac nadmierne
obcigzenie zespotu hamulcowego, co moze uszkodzi¢ hamulec lub skréci¢
jego okres eksploatacji. Aby zapobiec takiej sytuadji nalezy wybra¢ ADV-74
(RegenAvd Sel) w celu kontrolowania napiecia  statopragdowego i
zablokowania dziatania zespotu hamulcowego.

ADV-74 RegenAvd Sel

ADV-75 RegenAvd Ustawi¢ napiecie poziomu zapobiegania dziataniu hamulca gdy napiecie
Level tacza statopradowego wzrasta podczas pracy regeneratywnej.
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kod Opis

ADV-76 CompFreq Ustawic zakres alternatywnej czestotliwosci ktéra moze zastapic¢ aktualng
Limit czestotliwos¢ pracy podczas zapobiegania pracy regeneratywnej.
ADV-77 RegenAvd Aby zapobiec przejsciu w zakres pracy regeneratywnej, nalezy ustawic
Pgain, ADV-78 wzmocnienie P (Pgain) / wzmocnienie | (Igain) w regulatorze Pl thumienia
RegenAvd Igain napiecia dla szyny DC.

ADV-75
Regeneration prevention level

DC voltage(Vdc)

PR R
P SN VDN

j

Output frequency (Hz)| ¢md freq.

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

Regeneration prevention On

pasueApyY

UWAGA

Zapobieganie pracy regeneratywnej w praise nie dziata podczas operadji przyspieszania i zwalniania,
lecz dziata tylko podczas pracy silnika ze statg predkoscia. Gdy zapobieganie pracy regeneratywnej jest
aktywowane, to czestotliwos$¢ wyjsciowa moze sie zmieni¢ w zakresie ustalonym w ADV-76 (CompFreq
Limit).

5.48 Wyjscie analogowe

Nalezy odpowiednio ustawic¢ jedno z dostepnych wyjs¢: 0-10VDC, 4-20mA lub impulsowe -32KHz.

5.48.1 Wyjscie napieciowe i pradowe
Wartos$¢ sygnatu wyjsciowego mozna regulowac wybierajac opcje wyjscia na zacisku wyjscia

analogowego AO (Analog Output). Aby zmienic typ wyjscia (napieciowe/pradowe) nalezy ustawic
przetacznik (SW5) zacisku analogowego wyjscia napieciowego/pragdowego.

LSis |3




Nauka zaawansowanych funkgji

Wyswietlacz
LCD Nastawa
01 Wyjscie analogowe 1 AO1 Mode 0 | Frequency | 0-15 -
02 | W#mocnieniewyjsdia | 4y Gain 100.0 -1000.0-1000.0 | %
analogowego 1
03 | Napiecie wstgpne AO1 Bias 00 100.0-1000 | %
wyjécia analogowego 1
04 | Filtrwyjscia AOTFilter |5 0-10000 ms
analogowego 1
05 | dtarewyjicie AO1 Const % | 0.0 0.0-100.0 %
analogowe 1
06 | Analogowymonitor i 51y ier | 00 0.0-1000.0 %
wyjscia 1

Informacje dotyczace ustawiania analogowego wyjscia napieciowego i pradowego

kod Opis

Wybra¢ jedna ze statych do reprezentowania na wyjsciu analogowym.

Nastawa Funkcja

0 Czestotliwos¢ | wyjsciowy 10V jest tworzony z wykorzystaniem
czestotliwosci ustawionej w dr20 (czestotliwos¢
maksymalna - Max Freq)

1 Prad Sygnat wyjsciowy 10V odpowiada 150% pradu
wyjsciowy znamionowego falownika (duze obciazenie).

2 Napiecie Ustala sygnaly wyjsciowe w oparciu o napiecie
wyjsciowe wyjsciowe falownika. Sygnat wyjsciowy 10V jest

tworzony na podstawie napiecia ustalonego w
bA.15 (wartos¢ znamionowa napiecia - Rated V).
Jesli w in BAS-15 ustawiono 0OV, to urzadzenia na
napiecia 200V/400V generuja sygnat wyjsciowy 10V
w oparciu o aktualne napiecia wejsciowe
(odpowiednio 240V oraz 480V).

3 Napiecie DC Standardowo daje na wyjsciu napiecie tacza
statopradowego falownika.

Daje na wyjsciu 10V gdy napiecie tacza
statopradowego wynosi 410V (prad staty) dla
typoéw pracujacych z napieciem 200V, oraz 820V
(prad staty) dla typdéw  z napieciem 400V.

OUT-01 AO1 Mode
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kod Opis

4 Moc Wskaz mocy wyjsciowej. 10V reprezentuje 150%
wyjsciowa mocy.

7 Czestotliwosc | Na wyjsciu f docelowa. 10V odpowiada nastawie w
docelowa DRV-20.

8 Czestotliwosc | Podaje czestotliwosc podczas przyspieszania i
dla ramp acc i | hamowania. 10V =f max.
dec

9 PID Ref Value Wartosc referencyjna PID. 6.6V dla 100%.
10 | PIDFdkValue | Warto$¢ zwrotna PID. 6.6V dla 100%.

11 PID Output Wyijscie regulatora pID. 100% = 10V.

12 | Stata Wystawienie statej OUT-05 (nastawa statej).
13 | EPID1 Output | Wyjscie EPID. 10V = 100%.

14 | EPID RefVal Wartosc refernecyjna EPID. 6.6V = 100%.

15 | EPID FdbVal Wartosc zwrotna EPID. 6.6V = 100%. ;.!" a
oY)

Formuta dla wyjscia analgoowego przy uzyciu offsetu i przesuniecia oraz e 5

wzmochnienia. o 2

v D
o

Frequency . .
A01 = ———— % A01 Gain + AO1 Bias
MaxFreq

Diagram zamieszczony ponizej ilustruje zmiany analogowego napieciowego

OUT-02A01 Gain, | sygnatu wyjéciowego (AO1) w zaleznosci od wartoéci OUT-02 (AO1 Gain) oraz

T-03 AO1 Bi
OUT-03 A1 Bias OUT-03 (AO1 Bias). Na osi Y zaznaczono napiecie analogowego wyjscia (0—-10V),

an na osi X wartos¢ w % elementu wyjsciowego.

Na przykfad, jesli maksymalna czestotliwos¢ ustawiona w DRV-20 (Max Freq)
wynosi 60Hz a aktualna czestotliwos¢ wyjsciowa wynosi 30Hz, to wartos¢ na osi
X na nastepnym wykresie wynosi 50%.
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Opis
OUT-02 AO1 Gain
100.0% (Factory default) 80.0%
A A
1OV Te o
1
1
0.0% | 8V f=====7m77—2 T ) :
Factory o 64V )
5V fp------—- 1 1 1 1
default i i i Py , i i
0OUT-03 b b
AO1 Bias RN RN
0%  50% 80% 100% 0%  50% 80% 100%
A A
TOV oo 10V |----mmmmmm g
1 1 1
b 8AV[--==mmmm-— <
________ 1
A 2 AR I B Y I
20.0% b ooy
1 1 1 1 | 1
Lo A
v Lo v Lo
N RS
0%  50% 80% 100% 0%  50% 80% 100%

OUT-04 AOT Filter | Ustawianie statej czasowej filtru na wyjsciu analogowym.

Jesli analogowy sygnat wyjsciowy w OUT-01 (tryb AO1 Mode) jest ustawiony na

SUT'OE/ AO1 15 (stata - Constant), to analogowy napieciowy sygnat wyjsciowy zalezy od
onst% ustalonych wartosci parametréw (0—100%).

OUT-06 AO1 Monitoruje analogowa wartos¢ wyjsciowa. Wyswietla maksymalne napiecie

Monitor wyjsciowe jako wartos¢ procentowa (%) z wartoscig standardowa rowna 10V.

5.48.2 Wyjscie impulsowe

Ustawi¢ wyjscie impulsowe wedle potrzeb.

Grupa kod Nazwa x)swietlacz Nastawa Zakres
61 .Fnli:ﬁng gia TO Mode 0 | Frequency | 0-15 -
ouT 62 Wzmocnienie TO Gain 100.0 -1000.0-1000.0 |-
63 Przesuniecie TO Bias 1000.0 -100.0-100.0 -
64 Filtr TO Filter 5 0-10000 -

314 | LSS




Nauka zaawansowanych funkgji

Wyswietlacz
Grupa kod Nazwa LD
65 Definiowanie statej TOConst% | 0.0 0.0-100.0 %
66 Podglad na wyjscie TO Monitor | 0.0 0-1000.0 %

Wyjscie impulsowe - informacje i ustawienia

kod \ Opis
Formuta dla wyjscia analogowego przy uzyciu offsetu, przesuniecia i
wzmochienia.
Frequency . .
=————XTOGain + TOBias
MaxFreq

T
]
QO
-+
c
—_
M
(7]

Diagram zamieszczony ponizej pokazuje, ze zmiany sygnatu wyjsciowego (TO)
zaleza od wartosci OUT-62 (TO Gain) oraz OUT-63 (TO Bias). Na osi Y zaznaczono
prad wyjscia analogowego (0-32kHz), a na osi X zaznaczono wartos¢
procentowa (%) na elemencie wyjsciowym.

pasueApyY

Na przyktad, jesli czestotliwo$¢ maksymalna ustawiona za pomoca DRV-20 (Max
Freq) wynosi 60Hz a aktualna czestotliwos¢ wyjsciowa wynosi 30Hz, to warto$¢
dla osi x na nastepnym wykresie wynosi 50%.

OUT-62TO Gain, e
. - ain
OUT-63TO Bias
100.0% (Factory default) 80.0%
A A
32kHz
26.9kHz 25.6kHz
0.0% 20.5kHz
Factory| 16kHz 12.8kHz
default
OUT-62 0%  50% 80%]100% 0%  50% 80%]100%
; A A
TO Bias 32kHz[-====----- 32kHzf-------------
P 26.9kHz | —-—cecee
22.4kHz f------ b b
i i i 19.2kHz [------ . ! i
20.0% b oo
1 1 1 1 1
6.4kHz P 6.4kHz ! i !
1 1 1 1 1
_I_I—I—> _|_|->I
0% 50% 80%100% 0% 50% 80%100%

OUT-64TO Filter | Filtr statej czasowej wyjscia.
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kod \ Opis

OUT65T0 Ustawi¢ stata na wyjsciu

Const % & ypau.

OUT-66 TO o

Monitor Aktualny podglad na wyjscie impulsowe.
UWAGA

Tryb regulacji wzmocnienia OUT-08 AO2 Gain oraz napiecia wstepnego OUT-09 AO2 Bias na
wyjsciu 4-20mA

4  Nastawi¢ OUT-07(AO2 Mode) na wartos¢ statg, i nastawi¢ OUT-11(AO2 Const %) na 0.0 %.

5 Nastawi¢ OUT-09 (AO2 Bias) na 20.0% i sprawdzi¢ czy na wyjsciu prgdowym jest wartosc
4mA. Jezeli nie, trymowac nastawy by osiagnac pozadang wartosc.

Nastawi¢ OUT-11 (AO2 Const %) na warto$¢ 100.0%.

Nastawi¢ OUT-08 (AO2 Gain) na warto$¢  80.0% i sprawdzi¢ czy na wyjsciu jest wartos¢ 20
mA. Jezeli nie, trymowac az osiggnie sie pozadang wartosc.

Funkgje dla kazdego kodu sg identyczne z opisami dla napieciowych sygnatéw wyjsciowych 0-10V z

zakresem wyjsciowym 4-20maA.
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5.49 Wyjscie cyfrowe

5.49.1 Ustawienia wyjscia cyfrowego i przekaznika

Grupa kod Nazwa m)swmtlacz Nastawa Zakres Jednostka
31 Przekaznik 1 Relay 1 23 | Trip - -
32 Przekaznik 2 Relay 2 14 | Run - -
33 Przekaznik 3 Relay 3 0 None - -
34 Przekaznik 4 Relay 4 0 None - -
35 Przekaznik 5 Relay 5 0 None - -
Wyjscie otwarty i i
ouT 36 kolektor Q1 define 0 None
4 | Statuswysc DOStatus | - 00-11 bit
cyfrowych
57 czestothwgsa FDT 30,00
wykrywania Frequency
0.00-Maximum Hy
Pasmo frequency
58 czestotliwosci FDT Band 10.00
wykrywania
IN ??‘ S)'(‘res'e”'e WESAa | by Define 18 | Exchange | 0-55 -

Ustawienie wyjscia cyfroweg i przekaznika - informacje i ustawienia

kod

OUT-31-35
Relay1-5

\ Opis

Przypisac funkcje do przekaznika 1 - 5.

Nastawa Funkcja
0 None Brak funkgji.
1 FDT-1 Wykrywa sytuacje w ktorej czestotliwos¢ wyjsciowa

falownika osiagga czestotliwo$¢  ustawiong przez
uzytkownika. Daje sygnat wyjsciowy gdy wartos¢
bezwzgledna (czestotliwos¢ nastawiona - czestotliwosc
wyjsciowa) < zakres wykrywanej czestotliwosci /2.
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\ Opis
Gdy zakres wykrywanej czestotliwosci wynosi 10Hz, to
sygnat wyjsciowy FDT-1 jest taki jak pokazano na
ponizszym diagramie.
40Hz
Czestotliwos¢ 20Hz
referencyjna | 40Hz
Czestotliwos¢
robocza : i
Q1 I 11 1

Sygnat I 1
sterujacy uruchomienia

2 FDT-2 Daje na wyjsciu sygnat gdy czestotliwo$¢ ustawiona przez
uzytkownika oraz czestotliwos¢ wykrywana (czestotliwosc¢
FDT - FDT Frequency) sa réwne, oraz gdy jednoczesnie
spetniony jest warunek FDT-1.
[Wartos¢ bezwzgledna (czestotliwos¢ nastawiona -
czestotliwos¢  wykrywana) < zakres  wykrywanej
czestotliwosci /2]&[FDT-1]
Zakres wykrywanej czestotliwosc¢i wynosi 10Hz. Gdy zakres
wykrywanej czestotliwosci jest ustawiony na 30Hz to
sygnat wyjsciowy FDT-2 jest taki jak pokazano na wykresie
ponizej.
Czestotliwosc 30Hz 50Hz
referencyjna |
Czestotliwos¢ ' '
Q1 | —
Sygnat [ B
sterujgcy uruchomienia

3 FDT-3 Daje na wyjsciu sygnat gdy wartos¢ bezwzgledna
(czestotliwos¢ wyjsciowa — czestotliwos¢ robocza) < zakres
wykrywanej czestotliwosci /2.
Zakres wykrywanej czestotliwosci wynosi 10Hz. Gdy
wykrywana czestotliwos¢ jest ustawiona na 30Hz, to sygnat
wyjsciowy FDT-3 jest taki jak pokazano na wykresie ponizej.
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kod

\ Opis
Czestotliwos¢ | I I .
Q1 1 -
Sygnat [ 1
sterujacy uruchomienia

4 FDT-4 Sygnat wyjsciowy moze by¢ ustawiony oddzielnie dla
warunkoéw przyspieszania i zwalniania.

+ Dla przyspieszania: Czestotliwos¢ robocza 2
Czestotliwos¢ wykrywania

+ Dla zwalniania: Czestotliwosc¢ robocza > (Czestotliwosc¢
wykrywana — Zakres wykrywanej czestotliwosci /2)

Zakres wykrywanej czestotliwosci wynosi 10Hz. Gdy

wykrywana czestotliwos¢ jest ustawiona na 30Hz, to sygnat

wyjsciowy FDT-4 jest taki jak pokazano na wykresie ponizej.

Czestotliwosc

Q1

Sygnat [

sterujacy uruchomienia

5 Over Load Przecigzenie silnika.

6 IOL Daje na wyjsciu sygnat gdy na skutek dziatania funkgji
zabezpieczajacej nastapi przetaczenie dla stanu usterki w
wyniku przecigzenia falownikia - proporcjonalnos¢
odwrotna.

7 UnderLoad | Sygnatniedocigzenia.

8 FanWarning | Sygnat ostrzezenia wentylatora.

9 Stall Utyk silnika.

10 Over Voltage | Zbyt wysokie napiecie DC.

11 Low Voltage | Zbyt niskie napiecie.

12 Over Heat Przegrzanie falownika.

13 Lost Daje na wyjsciu sygnat gdy nastapi utrata sygnatu

Command sterujgcego w bloku zaciskéw na zacisku wejscia
analogowego oraz na faczu RS-485.
Daje na wyjsciu sygnat gdy jest zainstalowane zasilanie
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\ Opis
uktadu komunikacji oraz wejsciowo/wyjsciowa karta
rozszerzeniowa, daje réwniez sygnat w przypadku utraty
analogowego sygnatu wejsciowego oraz sygnatow
sterujacych zasilania uktadu komunikacyjnego.
14 RUN Daje na wyjsciu sygnat gdy sygnat sterujacy zostanie
wprowadzony i falownik daje na wyjsciu napiecie.
Brak sygnatu  wyjsciowego podczas hamowania
statopradowego.
Czestotliwos¢
Q1 i
Sygnat [
sterujgcy uruchomienia
15 Stop Sygnat stopu.
16 Steady Stabilna praca.
17 Inverter Line | Daje na wyjsciu sygnat gdy silnik jest sterowany z linii
falownika.
18 CommlLine | Daje na wyjsciu sygnat gdy silnik jest zasilany przez
powszechnie dostepne Zrédio zasilania.
19 Speed Szukanie predkosci, lotny start.
Search
20 Ready Gotowosc¢ falownika.
21 MMC Praca wielosilnikowa MMC.
22 Timer Out Uptyniecie czasu na wejsciu cyfrowym.
23 Trip Btad.
25 DB Przekroczenie pracy rezystora ED.
Warn %ED
26 On/Off Kontrola wejscia analogowego.
Control
27 Fire Mode Tryb pozarowy firemode
28 Pipe Break Pekniecie rury
29 Damper Err | Blad przepustnicy
30 Lubrication Smarowanie
31 PumpClean | Czyszczenie pompy
Sel
32 LDT Trip Btad LDT.
33 Damper Kontrola przepustnicy.
Control
34 CAPWarning | Ostrzezenie kondensatora.
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kod \ Opis

35 Fan Btad wentylatora.
Exchange
36 AUTO State | Tryb AUTO.
37 HAND State | Tryb HAND.

38 TO Dziatanie wyjscia impulsowego.

39 Except Date | Zawyjatkiem daty.

40 KEB Operowanie KEB.

Operating

41 BrokenBelt | Zerwanie pasa wentylatora.
OUT-36 Q1 _— . -
Define Przypisanie funkcji do wyjscia otwarty kolektor.
8{2;41 DO Status wyjsc cyfrowych (bitowo).

T
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5.49.2 Sygnalizacja bledu za pomoca wyjscia

Mozliwa jestsygnalizacja statusu pracy falownika , przy uzyciu wyjs¢ia przekaznikowego lub

otwraty kolektor.
o Jednos
Grupa kod Nazwa WyswietlaczLCD Nastawa Zakres tka
30 Sygnalizacja btedu Trip OutMode | 010 - bit
31 Przekaznik 1 Relay 1 23 | Trip - -
32 Przekaznik 2 Relay 2 14 | Run - -
33 Przekaznik 3 Relay 3 0 |none |-
34 Przekaznik 4 Relay 4 0 |none |-
Ooutr |35 Przekaznik 5 Relay 5 0 |none |-
Wyjscie otwarty ) i
36 kolektor Q1 Define 0 |none
53 | Opognieniewlaczenia | 1o ooy | 000 000-10000 | sec
sygnatu btedu
54 | Opornieniewylaczenia | oo ey | 000 000-10000 | sec
sygnatu btedu

Sygnalizacja bledu za pomocq bledu - informacje i ustawienia

kod Opis
Przekaxnik btedu dziata wedle nastawy w OUT-30.

bit wiaczony bit wytaczony

Keypad
display H H

Wybierz funkcje btedu dla przekaznik a w OUT-31-33 i ustaw na‘29' (Trip

OUT-30Trip Out Mode Mode). Po wystgpieniu bfedu przekaznik zostane wysterowany wedle tabeli
ponizej:
Ustawienie Funkcja
bit3 bit2 bit1
v Zbyt niskie napiecie
v Inny biad niz niskie napiecie
v Przekroczenie oréb autorestartu (PRT-08-09)
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kod Opis

OUT-31-35 Relay1-5 Ustaw wyjscie (Przekaznik 1-5).

OUT-36 Q1 Define Ustaw wyjscie otwarty kolektor.

5.49.3 Ustawianie czasow opoznien na wyjsciach

Czasy opdznienia wiaczenia oraz wylgczenia mozna ustala¢ niezaleznie w celu kontrolowania
czaséw dziatania zaciskow wyjsciowych oraz przekaznikéw. Czas opdznienia ustawiony za

pomoca kodéw OUT-50-51 ma zastosownie do wyjscia (Q1) oraz przekaznika (Przekaznik 1 - Relay
1), z wyjatkiem sytuacji gdy funkcja wyjscia jest ustawiona na sygnalizcje biedu.

T
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Grupa kod Nazwa WyswietlaczLCD Nastawa Zakres

Opdznienie wiaczenia

50 wyjscia DO On Delay 0.00 0.00-100.00 | sec
wielofunkcyjnego
ouT Opdznienie wytaczenia
51 wyjscia DO Off Delay 0.00 0.00-100.00 | sec
wielofunkcyjnego
sp | Ustawieniestandardu | 5o NG sel | 000000¢ | 00-11 bit

wyjscia No/NC

*Bit pierwszy od prawej wskazuje na wyjscie nr 1.

Opoéznienie wyjsc - informacje i ustawienia.

kod Opis

CorELn Ustaw czas opdZnienia zatgczenia wyjscia

Delay p q yjscia.

OUT-51 DO Off . . L
Ustaw czas opdZnienia wytaczenia wyjscia.

Delay

(S)(:T_SZ DN Ustaw standard wyjs¢ NO/NC wedle potrzeb.
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Opis
B terminal Aterminal
(normalnie zamkniety) (Normalnie otwarty)
Wysiwetlane | =
naLCD - H

Run cmd

Multi-function

output s R

5.50 Monitorowanie stanu pracy

Stan pracy falownika moze byc sygnalizowany na wyswietlaczu w trzech liniach. W grupie CNF
nalezy ustawi¢ zmienne do wysietlania: trzy zmienne po jednej dla kazdej lini oraz parametr
wysiwetlany zawsze. Lacznie cztery zmienne.

Grupa kod Nazwa \Iig)swmtlacz Nastawa Zakres
Parametr
20 . AnyTime Para | 0 | Frequency - -
wyswietlany zawsze
21 Zmiennadla lini 1 Monitor Line-1 | 0 | Frequency - Hz

CNF 22 Zmienna dla lini 2 Monitor Line-2 | 2 | Output Current | -

23 Zmiennadlalini 3 Monitor Line-3 | 3 | OutputVoltage | -

Inicjalizacja grupy

24 .
monitora

Mon Modenit | 0 | No - -
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Monitorowanie stanu pracy - informacje i ustawienia.

kod

CNF-20 AnyTime Para

Opis

Wybierz parametr wyswietlany zawsze, wskazywany w prawym gérnym
rogu LCD. Ustaw nastepnie trzy linie monitorowania dla trzech zmiennych
wybranych z tabeli ponizej.

Nastawa Funkcja

0 Frequency Przy stopie wskazuje zadang f, podczas pracy -
aktualna f na wyjsciu.

1 Speed Przy zatrzymaniu wys$wietla ustalong predkos¢ (w
obr/min.). Podczas pracy wyswietla aktualna
predkos¢ pracy (w obr./min.).

2 Output Current | Wyswietla prad wyjsciowy.

3 Output Voltage | Wyswietla napiecie wyjsciowe.

4 Output Power | Wyswietla moc wyjsciowa.

5 WHour Wyswietla pobér energii przez falownik.

Counter

6 DCLinkVoltage | Wyswietla napiecie tacza statopradowego
wewnatrz falownika.

7 DI Status Wyswietla stan zaciskow wejsciowych bloku
zaciskoéw. Zaczynajac od prawej, wyswietlane jest
P1-P8.

8 DO Status Wyswietla stan zaciskéw wyjsciowych bloku

zaciskow. Zaczynajac od prawej, Przekaznik
(Relay) 1, Przekaznik 2, oraz Q1.

9 V1 Monitor[V] | Wyswietla warto$¢ napiecia wejsciowego na
zacisku V1 (V).

10 | V1 Monitor[%] | Wyswietla warto$¢ napiecia wejsciowego zacisku
V1 jako warto$¢ procentowa. Jesli beda mierzone
wartosci -10V, OV, +10V, to beda wyswietlane
wartosci -100%, 0%, 100%.

13 | V2Monitor[V] | Wyswietla warto$¢ napiecia wejsciowego zacisku
V2 (V).

14 | V2Monitor[%] | Wyswietla warto$¢ napiecia wejsciowego zacisku
V2 w postaci wartosci procentowe;j.

15 | 12 Monitor[mA] | Wyswietla warto$¢ pradu wejsciowego zacisku 12
(A).

16 | 12 Monitor[%] Wyswietla warto$¢ pradu wejsciowego zacisku 12
jako warto$¢ procentowa.

17 | PID Output Wyswietla wartos¢ wyjsciowa regulatora PID.
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Nauka zaawansowanych funkgji

Opis

18 | PID RefValue Wyswietla wartos$c referencyjng regulatora PID.

19 | PIDFdbValue | Wyswietla wielkos¢ sprzezenia zwrotnego
regulatora PID.

20 | EPID1 Mode Wyswietla tryb EPID.

21 | EPID1 Output | Wyswietla warto$¢ wyjsciowa regulatora PID.

23 | EPID1 RefVal Wyswietla wartos¢ referencyjng regulatora E PID.

Wybrac elementu przeznaczone do wyswietlania w trybie monitora. Tryb
CNF-21-23 Monitor monitora jest pierwszym trybem wyswietlanym gdy falownik jest wtaczany.
Line-x Jednoczesnie moga by¢ wyswietlane w sumie trzy elementy, od linii
monitora 1 do linii monitora 3.

CNF-24 Mon Mode Init | Ustawienia fabryczne monitora.

UWAGA

Zuzycie energii przez falownik

Wartosci obliczane sg z wykorzystaniem napiecia oraz pradu. Moc elektryczna jest obliczana w kazdej
sekundzie, a wyniki s3 sumowane. Ustawienie wartosci CNF-62 (WH Count Reset) na 1(Yes) spowoduje
skasowanie zsumowanego zuzycia energii elektrycznej. Zuzycie energii jest wyswietlane w sposéb
przedstawiony ponize;j:

*  Mnigj niz 1,000kW: Jednostkami sa kW, wyswietlanie w formacie 999.9kW.
*  1-99MW: Jednostkami sg MW, wyswietlanie w formacie 99.99MWh.
*  100-999MW: Jednostkami sg MW, wyswietlanie w formacie 999.9MWh.

*  Powyzej 1,000MW: Jednostkami sg MW, wyswietlanie w formacie 9,999MWh moga by¢
wyswietlane wartosci do 65,535MW. (Wartosci przekraczajace 65,535MW spowodujg skasowanie
do wartodci 0, a jednostki zostang przetaczone z powrotem na kW. Beda one wyswietlane w
formacie 999.9 kW).

5.51 Monitor czasu pracy

Monitoring czasu pracy falownika i wentylatora.

Wyswietlacz

Grupa kod Nazwa Nastawa Zakres

LCD

CNF 70 taczny czas zasilania On-time 0/00/00 00:00 | - min
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Wyswietlacz
LCD Nastawa
falownika
71 | taceny czaspracy Run-time | 0/00/00 00:00 |- min
falownika
7 In|CJaI|zaCJai§anego Zasu | o Reset |0 | No 0-1 )
pracy falownika
74 | tacnycaspracy Fan time 0/00/00 00:00 |- min
wentylatora chtodzacego
Inicjalizacja facznego czasu
75 pracy wentylatora Fan Time 0 | No 0-1 -
Reset
chtodzacego

Monitor czasu pracy - informacje i ustawienia
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kod Opis

Wyswietla taczny czas zasilania. Informacja jest wyswietlana w formacie

CNF-700On-time | o2 /\M/DD Godz: Min. (0/00/00 00: 00)].

Wyswietla faczny czas napieciowego sygnatu wyjsciowego sterowanego przez
CNF-71 Run-time | wejsciowy sygnat sterujacy pracy. Informacja jest wyswietlana w formacjie
[RR/MM/DD Godz.: Min. (0/00/00 00: 00)].

Ustawienie 1 (Tak - Yes) spowoduje usuniecie fgcznego czasu zasilania (czasu
wigczenia - On-time) oraz facznego czasu pracy (Run-time) oraz wyswietlenie
zgodnie z formatem 0/00/00 00:00..

CNF-72Time
Reset

Wyswietla faczny czas pracy wentylatora chtodzacego falownika. Informacja

CNF-74Fantime || 17ie wyswietlana w formacie [RR/MM/DD Godz. Min. (0/00/00 00: 00)].

Ustawienie 1 (Tak - Yes) spowoduje usuniecie fagcznego czasu pracy wentylatora
chtodzacego (czas wiaczenia - on-time) oraz tacznego czasu pracy (Run-time) oraz
wyswietlanie w formacie 0/00/00 00:00.

CNF-75
Fan Time Reset
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5.52 Praca automatyczna przy uzyciu komunikacji

Parametr pozwala na automatyczny start za pomoca komunikadcji po utracie zasilania. Falownik
pamieta rozkaz startu i egzekwuje go po odzyskaniu zasilania.

Wyswietlacz

Grupa kod Nazwa LCD Nastawa
oM |9 AutomatlF re§tart of the PowerOn 0 No 0-1 )
communication restart Resume
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6 Funkcje zabezpieczajace

Funkcje zabezpieczajace w jakie wyposazony jest falownik serii H100 sg podzielone na dwa typy:
zabezpieczenie przed uszkodzeniem silnika na skutek przegrzania, oraz zabezpieczenie przed
nieprawidtowym dziataniem falownika.

Sainjes4
Jiseq

6.1 Zabezpieczenia silnika

6.1.1 Elektroniczne zabezpieczenie termiczne silnika przed
przegrzaniem (ETH)

Funkcja elektronicznego zabezpieczenia termicznego ETH jest funkcja zabezpieczajaca
wykorzystujaca prad wyjsciowy falownika bez oddzielnego czujnika temperatury, do
przewidywania wzrostu temperatury silnika, w celu zabezpieczenia silnika w oparciu o jego
charakterystyke cieplna.

Grupa | kod = Nazwa \Ifg)swmtlacz Mastawa Zakres Jednostka
40 | Whaczenie zabepzieczenia | ETH Trip Sel 0 | None 0-2 -
41 Chfodzenie silnika Motor Cooling | 0 | Self-cool | - -
4 | Jednominutowa ETH 1 min 120 100-150 | %
PRT przecigzalnos¢
Ciagta wartos¢
43 | Slektroniznego ETH Cont 100 50-150 | %
zabezpieczenia
termicznego

Informacje dotyczace ustawien funkgji elektronicznego zabezpieczenia termicznego (ETH)

Elektroniczne zabezpieczenie termiczne (ETH) moze zosta¢ wybrane w celu
zapewnienia zabezpieczenia termicznego silnika. Ekran ciektokrystaliczny

PRT-40 ETH Trip Sel wyéwietla napis“E-Thermal”
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kod

Opis

Nastawa Funkcja

0 | None Funkcja zdeaktywowana

1 | Free-Run Hamowanie wolnym wybiegiem.
2 | Dec Hamowanie wedle rampy DEC

PRT-41 Motor
Cooling

Wybierz metode chtodzenia silnika.

Nastawa Funkcja

0 | Self-cool Chtodzenie wiasne silnika.

1 | Forced-cool | Chtodzenie obce silnika.

Continuous
rated current (%)
100 e PRT-AY=1 .
95 b i
65 a a
Frequency (Hz)
20 60

PRT-42 ETH 1 min

Wartos¢ pradu wejsciowego ktéry moze byc w sposoéb ciggty dostarczany do
silnika przez 1minute, na podstawie pradu znamionowego silnika (BAS-13).

PRT-43 ETH Cont

Ustala wartos$¢ pradu przy ktorej aktywowana jest funkcja elektronicznego
zabezpieczenia termicznego (ETH). Zakres pokazany ponizej okresla ustalone
wartosci ktére moga by¢ uzywane podczas ciagtej pracy bez funkgiji
zabezpieczajacej.

Current

PRT-42

PRT-43

o) N
O

ETH trip time (seconds)
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6.1.2 Wejscie temperaturowe PTC

Ochrona silnika na podstawie wskazar czujnika temperatury w silniku PTC,

—
Wysiwetlacz 8 gj
Grupa | kod  Nazwa LD Nastawa Zakres Jednostka _E: A
. . . M
34 | Wyborazalaniapo o atsel |0 | None 0-1 - =
otrzymaniu sygnatu PTC
35 Wybdr wejscia PTC ThermallnSrc | 0 ThermalIn | 0-1
PRT i iakani _
36 | Poziomdzialania Thermal-TLev | 500 00 %
wejscia 100.0
37 Ob§z§r dziatania Thermal-T Area | 0 Low 0-1
czujnika
07 Okreslenie wyjscia AO2 Mode 14 | Constant | 0-18
analogowego 2
ouTt Wzmocnienie wyjscia
08 analogowego 2 AO2 Gain 100 0-100 %

Zabezpieczenie PTC - informacje i ustawienia

Code Description

Sets the inverter operation state when motor is overheated.

Setting Function
PRT-34 0 | None Do not operate when motor overheating is detected.
Thermal-T Sel 1 | Free-Run When the motor is overheated, the inverter output is
blocked and the motor will free-run by inertia.
When the motor is over heated, the motor decelerates
3 | Dec
and stops.
Selects the type of the terminal when the motor overheat protect sensor is
connected to the volt (V1) or current (12) input terminal of the terminal block in
the inverter.
PRT-35

Thermal In Src

Setting Function

Configure the motor overheat protect sensor
connection to terminal block V1.
Configure the motor overheat protect sensor
connection to terminal block I12.

0 | Thermalln

1T | V2
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Code Description

PRT-36

Thermal-T Lev Ustaw poziom wyzwalania.

PRT-37 Ustawienie Funkcja ' :
0 | Low Wyzwalanie pod poziomem
Thermal-T Area - - -
1 | High Wyzwalanie ponad poziomem
OUT-07 AO2 Mode, I - . . .
OUT-08 AO2 Gain Zasilanie czujnika pTC. Nalezy wysterowa¢ AO2 na wartosc stata pradu.

Uzycie czujnika PTC podlaczonego do wejscia naalogowego

Po wysterowaniu wyjscia AO2 na wartosc pradu, nalezy podac sygnat jako zasilanie do czujnika
PTC. Nastepnie kablem sygnatowym nalezy podtaczyc sie pod wejscie analogowe falownika w
celu badania zmian rezystangji, ttumaczonej w tym wypadku na napiecie.

Gdy uzyte jest wejscie |12, nalezy ustawic¢ zworke na potozenieV. Jezli uzyty jest terminal V2
nalezy ustawi¢ zworke w potozeniu T (PTC).

Sw3

vi[_ln

SW3
V1(TI) ™M
T-sensor
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By uzy¢ pTC na wejsciuV1,ustaw PRT-35 (Thermal InSrc) na warto$¢ 0 (Thermal In)'i ustaw
zworke SW3) naT1.

SwW4

12 [CH]v2

Sainjes4
Jiseq

A92 12 Q/Z) CN

T-sensor

By uzyc PTC na wejsciu V2, ustaw PRT-35 (Thermal InSrc) na‘1 (V2)'i ustaw zworke SW 4 (Analog2
naV2.

6.1.3 Wczesne ostrzeganie o przecigzeniu

Mozliwe jest ustawienie odmiennych poziomdw przecigzenia oraz czaséw wyzwalania ostrzezen
oraz btedéw zwigzanych z przecigzeniem.

Wyswietlacz

LD Nastawa Zakres Jednostka

Grupa | kod

Overload warning

. OLWarn Select | 1 Yes 0-1 -
selection

17

18 P02|o'm'ost'rzezen|ao OLWarn Level | 110 30-150 | %
przecigzeniu

Czas po ktorym

PRT |19 ostrzesenie OLWarnTime | 10.0 0-30 sec

20 Dziatanie po ostrzezeniu | OLTrip Select 1 Free-Run | - -

27 | Podiompradudia OLTripLevel | 120 30-150 | %
przecigzenia
22 Czas przecigzenia OLTripTime 60.0 0-60.0 sec
31- | Okreslenie przekaznika
35 1-5 Relay 1-5
ouT J—— 5 OverLoad | - -
reslenie wyjscia
36 otwarty kolektor Q1 Define
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Wczesne ostrzeganie o przecigzeniu - informacje i ustawienia.

kod Opis
Jesli przecigzenie osiggnie poziom ostrzegawczy, to wchodzacy w skiad bloku
PRT-17 zaciskéw zacisk wyjscia wielofunkcyjnego oraz przekaznik beda
OL Warn Select wykorzystywane do wysytania sygnatu ostrzegawczego. Wybranie 1 (Tak -Yes)
oznacza dziatanie. Wybranie O (Nie - No) oznacza brak dziatania
Gdy prad wejsciowy silnika jest wiekszy od poziomu ostrzegania o
PRT-18 przecigzeniu (OL Warn Level) i utrzymuije sie na tym poziomie podczas czasu
OL Warn Level, ostrzegania o przecigzeniu (OL Warn Time), to wyjscie wielofunkcyjne
PRT-19 (Przekaznik 1 - Relay 1, Q1) wysyta sygnat ostrzegawczy. Po wybraniu
OLWarnTime przeciagzenia (Over Load) w OUT-31 i 33, to zacisk wyjscia wielofunkcyjnego lub
przekaznik wysyta sygnat. Wyjscie sygnatu nie blokuje wyjscia falownika.
Nalezy wybra¢ funkcje zabezpieczajaca falownik w przypadku samoczynnego
wylaczenia zwigzang z przecigzeniem.
PRT-20 Nastawa Funkcja
OL Trip Select 0 | None Brak akgji
1 | Free-Run Hamowanie wwolnym wybiegiem
3 | Dec Hamowanie wedle rampy dec

PRT-21 OL Trip Level,
PRT-22 OL Trip Time

Gdy prad dostarczony do silnika jest wiekszy od ustalonej wartosci
odpowiadajacej poziomowi samoczynnego wytaczenia spowodowanego
przecigzeniem (OL Trip Level) i jest nadal dostarczany podczas czasu
samoczynnego wytgczenia (OL Trip Time), to wyjscie falownika jest albo
blokowane zgodnie z ustalonym trybem w PRT-17 lub zwalnia do zatrzymania
po fazie zwalniania.

Current

Multi-function output

Over Load (5)

34| LSS




Funkcje zabezpieczajace

| -
UWAGA

Ostrzezenia o przecigzeniu ostrzegaja o przecigzeniu przed wystapieniem samoczynnego wytaczenia
na skutek przecigzenia. Sygnat ostrzezenia o przecigzeniu moze nie dziata¢ w sytuacji samoczynnego
wylaczenia na skutek przecigzenia, jesli poziom ostrzegania o przecigzeniu (OL Warn Level) oraz czas
ostrzegania o przecigzeniu (OL Warn Time) sg wyzsze od poziomu samoczynnego wytaczenia
spowodowanego przecigzeniem (OL Trip Level) oraz od czasu samoczynnego wyfaczenia na skutek
przecigzenia (OL Trip Time).
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6.1.4 Ochrona przed utykiem i hamowanie z wykorzystaniem
strumienia

Funkcja zapobiegania utknieciu jest funkcjg zabezpieczajaca ktdra zapobiega utknieciu silnika na
skutek przecigzenia. Jesli nastagpi utkniecie silnika z powodu przecigzenia, to czestotliwos¢ robocza
falownika jest regulowana automatycznie. Gdy utkniecie jest spowodowane przecigzeniem, duze
prady indukowane w silniku moga spowodowac przegrzanie silnika lub uszkodzi¢ silnik i przerwaé
prace urzadzen napedzanych silnikiem.

Aby zabezpieczyc silnik przed usterkami zwigzanymi z przecigzeniem, czestotliwos$¢ wyjsciowa
falownika jest regulowana automatycznie, w oparciu o wielko$¢ obcigzenia.

Wyswietlacz

Grupa kod Nazwa Nazwa LCD Nastawa Zakres
Zapobieganie Zapobieganie
50 utknieciu oraz utknieciu oraz Stall Prevent | 0100 )
hamowanie z hamowanie z
uzyciem strumienia | uzyciem strumienia
Czestotliwos¢ Start Freg-Stall
51 utkniecia 1 Stall frequency 1 Stall Freq 1 60.00 Freq 1
52 | Poziom utkniecia1 | Stalllevel 1 Stall Level 1 130 30-150
PRT Czestotliwosc Stall Freq 1-Stall
53 utkniecia 2 Stall frequency 2 Stall Freq 2 60.00 Freq 3
54 | Poziom utkniecia2 | Stall level 2 Stall Level2 | 130 30-150
Czestotliwos¢ Stall Freq 2-Stall
55 utkniecia 3 Stall frequency 3 Stall Freq 3 60.00 Freq 4
56 | Poziom utkniecia3 | Stall level 3 Stall Level3 | 130 30-150
57 | Czestotliwos¢ Stall frequency 4 Stall Freq 4 60.00 Stall Freq 3-
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Funkcje zabezpieczajace

Wyswietlacz

Grupa kod Nazwa Nazwa LD \EHEE] Zakres
utkniecia 4 Maximum Freq
58 | Poziom utkniecia4 | Stall level 4 Stall Level4 | 130 30-150
Wzmocnienie
59 | hamowania Flux Braking Gain FluxBrake kp | 0 0-150
strumieniem
31 Okreslenie Multi-function relay Relay 1-5
-35 | przekaznika 1-5 1-5item y
ouT orred Ml 9 | Stall -
reslenie wyjscia ulti-function
36 otwarty kolektor. output 1 item Q1 Define

Ochronaprzed utykiem i hamowanie strumieniem - informacje i ustawienia

kod Opis
Zapobieganie utknieciu mozna skonfigurowac dla przyspieszania, zwalniania, lub
podczas pracy silnika ze statg predkoscia.
Bit Status (wtaczony) Bit Status (wytgczony)
Wyswietlane
Nastawa Funkcja
Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1
4 Utyk podczas przyspieszania
PRT-50 Stall v Utvkrna f zadanei
Prevent yKnatzadane)
v Utyk podczas hamowania
v Hamowanie strumieniem
Nastawa Funkcja
0001 | Zabezpieczenie Jesli prad wyjsciowy falownika przekracza ustalony
przed utknieciem | poziom utkniecia (Pr. 52, 54, 56, 58) podczas
podczas przyspieszania, to silnik przestaje przyspieszac i
przyspieszania zaczyna zwalniac. Jesli poziom pradu utrzymuije sie
powyzej poziomu utkniecia, to silnik zwalnia do
czestotliwosci poczatkowej (dr.19). Jesli poziom
pradu powoduje zwolnienie ponizej ustalonego
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Funkcje zabezpieczajace

kod

Opis
poziomu podczas dziatania funkgcji zabezpieczenia
przed utknieciem, to silnik powraca do
przyspieszania.

0010 | Zabezpieczenie Podobnie do funkcji zabezpieczania przed
przed utknieciem | utknieciem podczas przyspieszania, czestotliwosé
podczas pracy ze | wyjsciowa automatycznie zwalnia gdy poziom
statg predkoscia pradu przekracza ustalony poziom utkniecia

podczas pracy ze stata predkoscia. Gdy prad
obcigzenia maleje ponizej ustalonego poziomu,
nastepuje ponowne rozpoczecie przyspieszania.

0100 | Zabezpieczenie Falownik zwalnia i utrzymuje napiecie facza
przed utknieciem | statopradowego ponizej pewnego poziomu aby
podczas zapobiec samoczynnemu wytgczeniu na skutek
zwalniania zbyt duzego napiecia podczas zwalniania. W

wyniku tego, w zaleznosci od obcigzenia czasy
zwalniania moga by¢ dtuzsze od ustalonego czasu.

1000 | Hamowanie z | Podczas wykorzystywania hamowania z uzyciem
uzyciem strumienia czas zwalniania moze zosta¢ skrécony,
strumienia poniewaz generowana energia jest zuzywana w
podczas silniku.
zwalniania

1100 | Zapobieganie Zabezpieczenie przed utknieciem oraz hamowanie
utknieciu i z uzyciem strumienia dziataja wspdlnie podczas
hamowanie z zwalniania w celu osiggniecia najkrétszego i
uzyciem najbardziej stabilniego zwalniania.
strumienia
podczas
zwalniania
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Funkcje zabezpieczajace

kod Opis
Stalllevel
CU rrent |||||||||||||||||||||||||||”"”"l"”IIIHIIIHIIII 22 ||||||||||||"|||||||||||“|”""|”"'HIII\IIIIIIH
g |1 g 1111

Frequency | : 22

Q1 | 22 |
Accelerating Operating at

constant speed

T~

DC voltage f :

Frequency _\\—\

Q1 |

Decelerating

Dodatkowe poziomy zabezpieczenia przed utknieciem moga by¢ skonfigurowane dla
roznych czestotliwosci, w oparciu o typ obciazenia. Jak pokazano na wykresie ponizej,
poziom utkniecia moze by¢ ustawiony powyzej czestotliwosci podstawowej. Dolne and
gbrne wartosci graniczne sg ustawiane z uzyciem odpowiednich numeréw w kolejnosci
rosnacej. Na przyktad, zakres dla czestotliwosci utkniecia 2 (Stall Freq 2) staje sie dolna
wartoscig graniczng dla czestotliwosci utkniecia 1 (Stall Freq 1) oraz gérna
czestotliwoscig graniczng dla czestotliwosci utkniecia 3 (Stall Freq 3).

Poziom utkniecia

PRT-51 Stall

Freq 1- PRT-

s85tallleve | gl jovel 1

14 E
Stalllevel 2 }-——-—————- ; ______ .
Stall level 3 }--—————--- U ,- ______
Stall level 4 |------—--- toeeeee :

Stalli Frq2 ' Stall Frq4

Stall Frq1 Stall Frg3

Output Frequency

38| LSS




Funkcje zabezpieczajace

PRT-59Flux | \yzmocnienie do hamowania strumieniem..

Brake Kp T1co
7%
-+ a'

UWAGA 3
o

Zabezpieczenie przed utknieciem oraz hamowanie z wykorzystaniem strumienia dziataja tacznie tylko
podczas zwalniania. Nalezy wtaczy¢ trzeci oraz czwarty bit PRT-50 (zabezpieczenie przed utknieciem) w
celu uzyskania najkrétszego i najbardziej stabilnego zwalniania bez wyzwalania samoczynnego
wylaczenia spowodowanego zbyt duzym napieciem dla obcigzen o duzej bezwtadnosci i krétkich
czasach zwalniania. Nie nalezy uzywac tej funkcji gdy wymagane jest czeste zwalnianie obcigzenia,
poniewaz silnik moze sie przegrzac i tatwo moze zostac uszkodzony.

O Przestroga

*  Nalezy zachowa¢ ostrozno$¢ podczas zwalniania z uzyciem zabezpieczenia przed utknieciem,
poniewaz w zaleznosci od obcizenia czas zwalniania moze by¢ wiekszy od ustalonego.
Przyspieszanie zostaje zatrzymane gdy zabezpieczenie przed utknieciem dziata podczas
przyspieszania. Moze to wydtuzy¢ rzeczywisty czas przyspieszania ponad ustalony czas
przyspieszania.

*  Gdy silnik dziata, ma zastosowanie poziom utkniecia 1, ktéry okresla dziatanie zabezpieczenia
przed utknieciem.
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Funkcje zabezpieczajace

6.2 Zabezpieczenia sekwencyjne falownika

6.2.1 Zabezpieczenie przed otwartg fazg

Zabezpieczenie przed otwarta faza jest wykorzystywane aby zapobiec wystapieniu poziomoéw zbyt
duzego pradu na wejsciach falownika z powodu otwartej fazy w ramach wejsciowego zasilania.
Dostepne jest rowniez zabezpieczenie wys¢ przed otwarta faza. Otwarta faza przy podfgczeniu

pomiedzy silnikiem i wyj$ciem falownika moze spowodowac ze silnik utknie, z powodu braku
momentu obrotowego.

Grupa Kod

Nazwa

Wyswietlacz
LCD

Ustawianie

parametrow ustawiania

G Jednostka

Pr 05

Zabezpieczenie
wejscia/wyjscia
przed otwarta faza

Phase Loss Chk

00*

- bit

06

Zakres napiecia
wejsciowego dla
otwartej fazy

IPOV Band

40

1-100V \%

Zabezpieczenie CKF - informacje i ustawienia

kod

PRT-05 Phase Loss

Chk

PRT-06 IPOV Band

Opis

Gdy dziata zabezpieczenie przed otwarta faza, to konfiguracje wejs¢ i wyjsc sa
wyswietlane inaczej. Gdy wigczony jest gérny segment wyswietlacza
ciekiokrystalicznego, to odpowiadajacy mu bit jest wigczony. Gdy dolny
segment wyswietlacza ciektokrystalicznego jest wtaczony, to odpowiadajacy
mu bit jest wytaczony.

Element

Stan bitu (wigczony)

Stan bitu (wylgczony)

Klawiatura z

wyswietlaczem H
ciektokrystalicznym

'

Ustawienie Funkcja
Bit 2 Bit 1

v Zabezpieczenie wyjs¢ przed otwarta fazg
v Zabezpieczenie wejs¢ przed otwartg faza

0| LS'Is




Funkcje zabezpieczajace

6.2.2 Sygnal zewnetrznej awarii

Ustawi¢ jedno z dostepnych wejs¢ na funkcje External Trip. Po wyzwoleniu wejscia falwonik
wejdzie w tryb awarii zwigzanej z tym btedem.

Jiseq

Setting
range

sainjea

Unit

Group Code Name LCD Display Parameter Setting

Okreslenie wejscia | Px Define(Px: P1-
Px P7)

IN
Wybor standardu i
G| DINC/NO Sel HHHHHHH - bit

Sygnat zewnetrznej awarii - informacje i ustawienia

65-71 4 | External Trip 0-55 -

kod Opis

Wybdr typu styku wejsciowego. Jesli znacznik przetacznika znajduje sie w dolnej
czesci (0), to dziata on jak styk A (zwierny). Jesli znacznik znajduje sie u goéry (1), to
dziata on jak styk B (rozwierny).

IN-87 DINC/NO Odpowiednie zaciski dla kazdego bitu sg nastepujace:

Sel

Bit 7 6 5 4 3 2 1
Terminal | P7 | P6 | P5 | P4 | P3 | P2 |P1

External Trip A terminal On []

External Trip B terminal On Il

Frequency '/ '/

P6(A) =
P7(B :

Run cmd
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Funkcje zabezpieczajace

6.2.3 Zabezpieczenie falownika przed przecigzeniem

When Gdy prad wejsciowy falownika przekracza prad znamionowy, to zostaje aktywowana
funkcja zabezpieczajaca aby zapobiec uszkodzeniom falownika w oparciu o charakterystyke
odwrotnej proporcjonalnosci.

Grupa Kod Nazwa Wyswietlacz | Ustawianie Zakres o
LCD parametrow ustawiania
31- | Okredlenie
35 przekaznika 1-5 Relay 1-5
o Okreélenie wyjsci 6 oL B} )
reslenie wyjscia
3 otwarty kolektor Q1 Define
UWAGA

Mozna wczedniej przygotowac wyjscie sygnatu ostrzegajacego z uzyciem zacisku wyjscia
wielofunkcyjnego, ktore zadziata zanim zostanie uruchomiona funkcja zabezpieczenia falownika przed
przecigzeniem (inverter overload protection - IOLT). Gdy czas trwania przeptywu zbyt duzego pradu
osiaggnie 60% dopuszczalnego czasu (150%, 1 min.), zacznie dziata¢ wyjscie sygnatu ostrzegawczego
(wyjscie sygnatu na poziomie 150%, 36 sek.).

6.2.4 Utrata sygnatu zadajacego predkos¢

Funkcja okresla dziatanie falownika po wykryciu utraty sygnatu zadajacego predkos¢ (sygnat
analogowy, komunikacja, klawiatura).

Grupa Kod Nazwa Wyswietlacz UstaW|an|’e Zakres: . Jednostka
LCD parametrow ustawiania
0 | None
Wyb(?r dziafania po Lost KPD 1 | Warning
11 utracie sygnatu z Mode 0 | None -
klawiatury 2 | Free-Run
3 | Dec
PRT
Wybér dzigtania po
1 utrac.le sygnatu Lost Cmd 1 | Free-Run ) )
zadajacego Mode
predkos¢
13 | Czas oczekiwania Lost Cmd 1.0 0.1-120.0 sec

2| LS'Is




Funkcje zabezpieczajace

Wyswietlacz

LCD

Ustawianie
parametrow

Zakres
ustawiania

Jednostka

na powrét sygnatu | Time

Czestotliwosc
robocza przy
14 | utracie sygnatu
sterujgcego
predkosci

Jiseq

Start
frequency-
Max.
frequency

sainjea

Lost Preset F 0.00 Hz

Poziom decyzyjny
utraty

15 | ananlogowego
sygnatu
wejsciowego

Al Lost Level 0 | Halfof x1 -

31 Okreslenie

-35 | przekaznika 1-5 Relay 1-5

Lost
Command

out
Okreslenie wyjscia

36 otwarty kolektor

Q1 Define

Utrata sygnatu zadawania predkosci - informacje i ustawienia

kod Opis
Po wyborze sygnatu predkosci z klawiatury i jego utracie, ustaw co ma zrobi¢
falownik:
Nastawa Funkcja
FRIE Lot D 2 0 | None Brak reakcji na utrate sygnatu.
1 | Warning Ostrzezenie
2 | Free-Run Hamowanie wolnym wybiegiem
3 | Dec Hamowanie wedle rampy PRT-07 (Trip DecTime).
Wybor akgji falownika po utracie sygnatu zadajacego predkos¢ inny niz z
klawiatury:
Nastawa Funkcja
PRT-12 Lost Crnd 0 | None Sygnat §tert{ jacy predkosci natychrplast ' staje sie
czestotlwiwoscia robocza bez  Zadnej  funkgiji
Mode . o
zabezpieczajacej.

1 | Free-Run
2 | Dec

Hamowanie wolnym wybiegiem

Hamowanie wedle rampy PRT-07 (Trip DecTime).
Falownik oblicza $rednig wartos¢ wejsciowag dla 10
sekund przed utrata sygnatu sterujacego predkosci i
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Funkcje zabezpieczajace

kod Opis

wykorzystuje jg jako predkos¢ referencyjna.

Falownik oblicza srednig wartos¢ wyjsciowa dla 10
Hold . L
4 sekund przed utratg sygnatu sterujacego predkosci i

Output . iy :

wykorzystuje jg jako predkos¢ referencyjna.
Falownik dziata z czestotliwoscig ustawiong w PRT-14
(Lost Preset F).

5 | Lost Preset

Skonfigurowac napiecie oraz czas decyzji dla utraty sygnatu sterujacego w
przypadku uzywania wejscia analogowego.

Setting Function

W oparciu o wartosci ustawione w In.08 oraz In.12,
dziatanie zabezpieczajace rozpoczyna sie gdy sygnat
zostanie zredukowany do potowy wartosci poczatkowej
analogowego sygnatu wejsciowego ustawionej za
pomoca sygnatu sterujacego predkosci (kod Frq grupy
Operation) i jest kontynuowane przez czas (czas decyzji
dotyczacej utraty predkosci) ustawiony w Pr. 13 (czas

0 | Half ofx1 utraty sygnatu sterujgcego - Lost Cmd Time). Na

przyktad, ustawienie instrukcji sterujacej na 2 (V1) w

PRT-15 Al Lost Level, kodzie Frq w grupie Operation, oraz In.06 (polaryzacja
PRT-13 Lst Cmd Time V1 - V1 Polarity) na O (unipolarna - Unipolar). Gdy

napieciowy sygnat wejsciowy spadnie do wartosci
mniejszej niz potowa wartosci ustawionej w In.08 (V1
Volt x 1), funkcja zabezpieczajaca zostaje aktywowana.
Dziatanie zabezpieczajace rozpoczyna sie gdy sygnat
staje sie  mniejszy od wartosci poczatkowej
analogowego sygnatu wejsciowego ustalonego za
pomoca sygnatu sterujacego predkosci i trwa przez czas
decyzji dla utraty predkosci, ustawiony w Pr.13 (czas
utraty sygnatu sterujgcego - Lost Cmd Time). Kody In.08
oraz In.12 s3 uzywane do ustawienia standardowych
wartosci.

Jezelinastawaw IN-08 oraz IN-12 wynosi‘0; ochrona przed utratg sygnatu
zadawania nie dziata.

1 | Below of x1

W sytuacjach w ktdrych nastepuje utrata sygnatow sterujgcych predkosci,
nalezy ustawic tryb pracy (PRT-12 Lost Cmd Mode - tryb utraty sygnatu
PRT-14 Lost Preset F sterujgcego) na 5 (Lost Preset — utrata ustalonej wartosci). Uruchamia to
funkcje sterujaca i ustala czestotliwos¢ w taki sposéb aby praca mogta by¢
kontynuowana.
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Funkcje zabezpieczajace

Ustaw IN-06 (V1 Polarity) na‘Unipolar’oraz IN-08 na’5 (V). Ustaw PRT-15 (Al Lost Level) na“1
(Below x1)" oraz PRT-12 (Lost Cmd Mode) na ‘2 (Dec)’ nastepnie PRT-13 (Lost Cmd Time) na 5
seconds. Falownik operuje jak pokazano nizej:

Sainjes4
Jiseq

Analog |
input voltage RREISS

Frequency / .

Relay 1: Los
Command

EX @000

R -

UWAGA

Jesli sygnat sterujacy predkosci zostanie utracony podczas korzystania z opcji komunikacyjnych lub
zintegrowanej komunikacji RS-485, to funkcja zabezpieczenia zadziata po uptynieciu czasu decyzji
zwigzanego z utrata sygnatu sterujagcego ustawionego w PRT-13 (Lost Cmd Time).
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Funkcje zabezpieczajace

6.2.5 Konfiguracja rezystora hamowania

W serii H100 obwdd rezystora hamowania jest umieszczony w falowniku (zintegrowany modut
hamujacy do 22KW wiacznie).

Grupa kod Nazwa \ WyswietlaczLCD Nastawa Zakres Jednostka
PRT |66 | Konfiguradapracy | nayvomoen | o 0-30 %
ED rezystora
3735 | Okreslenie Relay 1-5
przekaxnika 1-5 DB
ouT 25 . - -
Okreslenie wyjscia Warn %ED
36 Q1 Define
otwarty kolektor

Konfiguracja rezystora hamowania - informacje i ustawienia

kod

PRT-66 DB
Warn %ED

Opis

Ustawianie konfiguracji rezystora hamowania (%ED: Duty cycle - cykl pracy).
Konfiguracja rezystora hamowania powoduje ustawienie wspdtczynnika pracy z
jakim rezystor hamowania bedzie pracowat przez jeden cykl pracy. Maksymalny
czas dla ciagtego hamowania wynosi 15 sekund, a sygnat rezystora hamowania
nie jest wyprowadzany z falownika po uptynieciu 15 sekund. Ponizej podano

przyktad ustawienia rezystora hamowania:
T _dec

%ED = x 1009
% T_acc + T_steady + T_dec + T_stop 00%

| | H
T_acc T_steady 1 T_dec T_stop
[Przyktad1]

T_dec
%ED = — X 1009
% T_dec + T_steadyl + T_acc + T_steady2 00%
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kod Opis

Jiseq

Ly
1)
Q
~+
c
=
M
(V2]

[Przyktad 2]

*  T_acc: Czas przyspieszania do ustalonej czestotliwosci
*  T_steady: Czas pracy ze stafg predkoscia przy ustalonej czestotliwosci

*  T_dec: Czas zwalniania do czestotliwosci nizszej niz w przypadku pracy ze
statg predkoscia lub czas zatrzymania od czestotliwosci pracy ze statg
predkoscig

»  T_stop: Czas zatrzymania do czasu wznowienia pracy

O Przestroga

Nie nalezy konfigurowac rezystora hamowania w taki sposéb aby nastapito przekroczenie mocy
znamionowej rezystora. W przypadku przecigzenia moze on ulec przegrzaniu i spowodowac pozar. W
przypadku stosowania rezystora z czujnikiem ciepta wyjscie czujnika moze by¢ uzyte dla zewnetrznego
sygnatu samoczynnego wytaczenia dla wielofunkcyjnego wejscia falownika.

6.2.6 Ostrzezenie roztadowanej baterii

H100 moze informowac o zblizajagcym sie czasie wymiany baterii. Jezeli napiecie spadnie ponizej
2V, H100 zasygnalizuje to w postaci ostrzezenia.

Grupa Kod | Nazwa Wyswietlacz Ustawmmle Zakres ustawiania -
LCD parametrow nostka
Ostrzezeni 0 | No
PRT |90 | eroztadowanej LowBattery |0 | No -
baterii 1 | Yes
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Funkcje zabezpieczajace

Ostrzezenie rozladowanej baterii - informacj ei ustawienia

Wihacz funkcje ostrzegania przed roztadowang baterig gdy napiecie spadnie
ponizej 2V.

PRT-90 Low Battery

O Przestroga

*  Badzostrozny podczas wymiany baterii.
o Zwrdc szczegdlng uwage by nie upuscic baterii do srodka falownika.

6.3 Btad i ostrzezenie niedocigzenia

The following table lists the under load fault trip and warning features of the H100 series inverter.

Wyswietlacz = Ustawianie Zakres

Grupa Kod  Nazwa

LCD parametrow ustawiania

23 ZTOd*O pomiar UL Source 0 Output 0-1 -
niedocigzenia Current

24 |Pasmo UL Band 100 0.0-100.0 %
niedociagzenia
Wybor

25 ostrzezenia o ULWarnSel |1 Yes 0-1 -
niedocigzeniu

PRT
26 Czas ostrzezenia UL Warn 10.0 0-600.0 sec
Time

27 V\./ybor'alfq 'O UL Trip Sel 1 Free-Run - -
niedocigzeniu
Czas

o | Miedocigzeniapo |\ i mine | 30,0 0-600.0 sec
ktérym nastepuje
btad
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Niedociazenie - informacje i ustawienia

Funkcje zabezpieczajace

kod Opis
PRT-23 Wybierz zrédto pomiaru niedocigzenia - prad lub moc wyjsciowa
UL Source Y P i P yJ '
PRT-24 Ustaw charakterystyki obcigzenia za pomoca AP2-01 Load Tune
UL Band Y i i ) '
Ustala opcje ostrzegania dla zbyt matego obcigzenia. Nalezy ustawi¢ na 1
s L Gl (tak) oraz ustawic zaciski wyjs¢ wielofunkcyjnych (w OUT-31-35 oraz 36) na

7 (zbyt mate obcigzenie). W przypadku pojawienia sie warunku zbyt
matego obcigzenia na wyjsciach pojawiaja sie sygnatow ostrzegajacych

PRT-26 UL Warn Time Czas ostrzezenia przed niedocigzeniem. Czas wykrycia i wskazywania.

Ustawia wystepowanie samoczynnych wylgczen zwigzanych ze zbyt
matym obcigzeniem. W przypadku ustawienia na 0 (brak), nie wykrywa
samoczynnego wylaczenie zwigzanego ze zbyt matym obcigzeniem. W
przypadku ustawienia na 1 (swobodna praca), wyjscie jest blokowane w

A7/ EEIES sytuacji samoczynnego wytaczenia spowodowanego zbyt matym
obcigzeniem. W przypadku ustawienia na 2 (zwalnianie), gdy nastapi
samoczynne wylgczenie na skutek zbyt matego obciazenia silnik zwalnia i
zatrzymuje sie.

PRT-28 UL Trip Time Czas btedu niedociagzenia.

O Przestroga

By funkcja dziatata prwidtowo, najierw nalezy wyzwoli¢ funkcje AP2-01 Load Tune. Jezeli nie jest to
mozliwe, recznie ustaw (AP2-02 Load Fit Lfreq—AP2-10 Load Fit Hfreq). Funkcja nie dziata gdy wtaczono

oszczedzanie energii.

6.3.1 Wuykrywanie usterki wentylatora

Grupa Kod Nazwa Wyswietlacz Ustawmm’e Zakref . Jednostka
LCD parametrow ustawiania
Wybor usterki
PRT |79 |ZWazan§gz Fan Trip Mode | 0 Trip
wentylatorem
chtodzacym
OUT | 31-35 | Okreslenie Relay 1-5 8 | Fan Warning -
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Funkcje zabezpieczajace

Wyswietlacz  Ustawianie Zakres

Grupa Kod Nazwa Jednostka

LCD parametrow ustawiania

przekaznika 1-5

Okreslenie wyjscia

OuT | 36 otwarty kolektor

Q1 Define

Wykrywanie usterki wentylatora - informacje i ustawienia

kod Opis

Ustawianie trybu usterki wentylatora chtodzacego.

Nastawa Funkcja
0 Trip Wyijscie falownika jest blokowane a samoczynne
wylaczenie wentylatora jest wyswietlane gdy
PRT-79 Fan Trip Mode wykryty zostaje btagd wentylatora chtodzacego.
1 Warning Gdy OUT-36 (Q1 Define - definicja Q1) oraz OUT-

31 (Relay1 - przekaznik 1) s ustawione na 8 (FAN
Warning - ostrzezenie dotyczace wentylatora),
generowany jest sygnat btedu wentylatora i
dziatanie jest kontynuowane.

Gdy warto$¢ kodu jest ustawiona na 8 (ostrzezenie wentylatora - FAN
Warning ), wysyfany jest sygnat btedu wentylatora i praca jest kontynuowana.
Jedli jednak temperatura wewnatrz falownika wzrosnie powyzej pewnego
poziomu, to wyjscie zostanie zablokowane z powodu zadziatania
zabezpieczenia przed przegrzaniem.

OUT-36 Q1 Define,
OUT-31-35 Relay1-5

6.3.2 Blad zbyt niskiego napiecia

Gdy nastepuje utrata zasilania i napiecie obwodu DC falownika spadnie ponizej ustalonej wartosci,
falownik sygnalizuje btad zbyt niskiego napiecia.

Grupa | Kod D paamenow usawiana oSt
OpédzZnienie

PRT |81 ;‘g;t";’g;gi;f’@d” LVTDelay | 00 0-60.0 sec
napiecia

OUT |31-35 Srkzgflaeﬁr:ile;aps Relay 1-5 11 | Low Voltage -
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Wyswietlacz  Ustawianie Zakres

Grupa Kod Nazwa Jednostka

LCD parametrow ustawiania

Okreslenie wyjscia

36 otwarty kolektor

Q1 Define

joe)
Q
2
)

Blad zbyt niskiego napiecia - informacje i ustawienia

Ly
1)
Q
~+
c
=
M
(V2]

Jezeli nastawiono na 11 (Low Voltage), falownik blokuje wyjscie i po czasie zwioki
PRT-81LVT Delay | sygnalizuje bifad zbyt niskiego napiecia. MoZliwe jest réwniez ustawienie alarmu
w postaci wyjscia, lecz do ostrzezen nie tyczy sie czas opdznienia.

6.3.3 Blad zbyt niskiego napiecia typu zatrzaskowego

Wyswietlacz Ustawianie Zakres

il Lt T LCD parametrow ustawiania LT
Btad zbyt niskiego 0 | No

PRT |82 napiecia podczs Low Voltage2 0-1
normalnej pracy 1 | Yes

Btad zbyt niskiego napiecia 2 r6zni sie od btedu zbyt niskiego napiecia tym, ze po powrocie
zasilania uzytkownik musi Swiadomie skasowac btad. Falownik nie wréci samoistnie do pracy.

6.3.4 Blokowanie wyjscia za pomoca funkgji BX

Po przypisaniu funkcji BX do jednego z wejs¢ i wyzwoleniu wejécia, falownik jest zablokowany.
Silnik hamuje wolnym wybiegiem a ekran wskazuje btad BX.

Ustawianie Zakres

Grupa Kod  Nazwa WyswietlaczLCD . o Jednostka
parametrow ustawiania
65— | Okreslenie Px Define(Px: P1-
N 71 wejécia Px P7) > | BX 0-55 i

Blokada pracy za pomoca BX - informacje i ustawienia

kod \ Opis
IN-65-71 Px Przypisz do jednego z wejsc funkcje Bx. Po wyzwoleniu wejsci, nastapi blokada
Define pracy falownika.
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6.3.5 Reset bledu

Przypisac funkcje RST do jednego z wejsc cyfrowych. Funkcja pozwala na zdalne resetowanie
bfedu..

Ustawianie | Zakres

Grupa Kod Nazwa WyswietlaczLCD . . . Jednostka
parametréw | ustawiania

Px terminal setting | Px Define(Px: P1-

options P7) 3 RST | 0-55 -

Reset bledu - informacje i ustawienia

W celu zresetowania btedu, nacisnij przycisk STOP/RESET na klawiaturze lub
uzyj wejscia cyfrowego z przypisang funkgcja RST..

IN-65-71 Px Define

6.3.6 Wykrycie usterki karty opcyjnej

W przypadku btedu komunikacji pomiedzykarta opcyjna a falownikiem lub w przypadku
uszkodzenia karty opcyjnej, falownik zasygnalizuje to btedem karty opcyjnej i wykona akcje
zdefiniowang przez uzytkownika.

Grupa Kod | Nazwa Wyswietlacz UstaW|an|’e Zakref . Jednostka
LCD parametrow ustawiania
0 | None
PRT |80 Akda po us?ter‘ce OptTripMode | 1 | Free-Run 0-3 -
karty opcyjnej
2 | Dec

Wykrycie usterki karty opcyjnej - informacje i ustawienia

kod Opis
Nastawa Funkcja
PRT-80 Opt Trip 0 None Brak akgji
Mode 1 Free-Run | Hamowanie wolnym wybiegiem
2 Dec Hamowanie wedle rampy PRT-07 (Trip Dec Time).
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6.3.7 Wykrywanie braku silnika

Po podaniu sygnatu startu, gdy silnik jest odtaczony od falownika, urzadzenie zasygnalizuje to

btedem braku silnika. myles)
D
el
Y . C n
WyswietlaczLCD Ustawnanlle Zakres: . Jednostka =
parametrow ustawiania ®
31 Akga po wykryciu braku No Motor Trip 0 |None |- -
silnika
PRT |3, | Poziompradudiafunkdi | \ o n1ororievel | 5 1-100 %
braku silnika
33 | Czas detekgji No MotorTime | 3.0 0.1-10 sec

Wykrywanie braku silnika - informacje i ustawienia

PRT-32 No Motor Level, ?(.ez'ell'prqd wyjsciowyjest nizszy niz ustawiony w PRT-32 (_No Motor Leyel),
i jezeli trwa to przez cas ustawiony w PRT-33 (No Motor Time), falownik
PRT-33 No Motor Time N -
sygnalizuje btad braku silnika.
O Przestroga

Jesli BAS-07 (wzorzec V/F - V/F Pattern) jest ustawiony na 1, to nalezy nastawi¢ PRT-.32 (poziom braku
silnika) na warto$¢ mniejsza od fabrycznych wartosci domysinych. W przeciwnym wypadku wystapi
samoczynne wytgczenie zwigzane z brakiem silnika, spowodowane brakiem pradu wyjsciowego, gdy
nie zostanie ustawione dziatanie dla samoczynnego wylaczenia dla braku silnika.

6.3.8 Zerwany pas wentylatora

Funkcja wykrywa zerwany pas wentylatora lub rozprzeglenie pompy.

Grupa kod Nazwa tg;,lwetlacz Nastawa Zakres Jednostka
i v 0 |None
PRT |91 Akcja powWryKryciu BrokenBelt Sel 0:None |1 |Warning -
zerwania pasa
2 |FreeRun

LSis |353




Funkcje zabezpieczajace

Wysiwetlacz

Grupa kod Nazwa LCD Nastawa Zakres Jednostka
92 Zrevf/tac:lelz\gljvg;;sa BrokenBelt Freq 15.00 15.00~MaxFreq Hz
93 | Prad momentusilnika | CurrentTrq - 0~100.0 %
94 | Prad zerwanego pasa | BrokenBeltTrq 10.0 0~100.0 %
95 | Czas opdznienia BrokenBelt Dly 10.0 10.0 S

Jezeli falownik operuje z czestotliwoscig powyzej nastawionej w PRT-92 oraz prad siggnie limitu
ustawionegow PRT-94 ipozostanie przezczas PRT-95, blad zerwanego pasa zostanie
wyswietlony na wyswietlaczu a falownik wykona przypisang akcje.

Torque Current
[A]
A

[Current Trq %] _

at [BrokenBelt Freq]

[BrokenBelt Trq %}

Time count

[BrokenBeltDlyﬁ———————l———l—————l —————— r—
| /
] >t

Broken Belt

IWarning or Trip

No action

>t
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6.4 Diagnoza dotyczaca okresu eksploatacji
komponentéow

Funkcje pozwalajace na monitoring zuzycia sie kondensatoréw i wentylatoréw falownika.

Sainjes4
Jiseq

6.4.1 Diagnoza zuzycia kondensatora

Czas zywotnosci gléwnego kondensatora jest wyliczany na podstawie pomiaru jego pojemnosci.

Wysiwetlacz Jednos
Grupa kod Nazwa LD \EHEIE] Zakres tka
Poziom pradu
83 diagnozy CAPDiag Perc | 0.0 10.0-100.0 %
kondensatora
0 None
i 1 CAP.Diag 1
g4 | Wbdiagnozy CAPDiag 0:None %
PRT kondensatora 2 CAP.Diag 2
3 CAP. Init
gs | Pozomwymiany | ppiavenr |0 0.0-100.0 %
kondensatora
ge | Akwanawartosc | cpp e |0 0.0-100.0 %
Zmierzona
ouT | 31-35 | Okreslenie Relay 1-5 34 CAP.Warnin -
przekaznika 1-5 y ’ 9
Diagnoza zywotnosci kondensatora - informacje i ustawienia
kod Opis
PRT-83 CAP. Diag Konfigiruje poziom pradu wyjsciowego podczs egzaminowania czasu
Perc zywotnosci kondensatoraNastawa powinna byc wieksza od 0%.
Tryb diagnozy zywotnosci kndensstora.
PRT-84 CAP. Diag Nastawa Funkcja
0 None Funkcja wytaczona.
1 CAP.Diag 1 Pierwsza inicjalizacyjna diagnoza zaraz po
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kod Opis
zakupie.
2 CAP.Diag 2 Estymacja podczas ormalnej pracy.
3 CAP. Init Zerowanie zywotnosci .

Ustaw poziom wyzwalania alarmu  zywotnosci (dla przykigdu nastawa 70%

iR AR oznacza, ze jezeli pojemnosc spadnie o 30% falownik to zsygnalizuje).

PRT-86 CAP.Level 2 | Wyswietla aktualng zywotnosc kondensatora.

UWAGA

« Zywtonosc kondensatora jest wartosci aestymowana a nie absolutna!
» Diagnoza dostepna jest w trybie AUTO, gdy falownik jest w stopie.

6.4.2 Diagnoza zywotnosci wentylatora

Falownik mierzy czas pracy wentylatora i zarzagdza jego praca.

Grupa kod Nazwa tg)smetlacz Nastawa Zakres
taczna wartosc
87 procentowa Fan Time Perc | 0.0 0.0-6553.5 %
wykorzystania
wentylatora
PRT
Poziom
88 ostrzegania o Fan 90.0 0.0-1000 %
wymianie Exchange
wentylatorow
Inicjalizacja czau 0 No
CNF |75 pracy FanTimeRst | 0:No
wentylatorow 1 Yes
chtodzacych
ouT |31-35 |Okreslenie Relay 1-5 |35 FanExchange |-
przekaznikal-5 Y 9
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Diagnoza zywotnosci wentylatora - informacje i ustawienia

kod Opis

Wprowadzi¢ kod Pr-87 (poziom ostrzegania o wymianie wentylatoréw)
w (%). Po osiggnieciu wybranej wartosci wykorzystania (%) (z 50,000
godzin), na wielofunkcyjnym wyjsciu lub klawiaturze pojawi sie
komunikat ostrzegawczy dotyczacy wymiany wentylatorow.

Jiseq

PRT-87 Fan Time Perc

sainjea

PRT-88 Fan Exchange | Wyswietla poziom wymiany wentylatora

Zerowanie czasu pracy wentylatora

CNF-75 Fan Time Rst Ustawienie | Funkdja
0 No | Brakinicjalizacji
1 Yes | Inicjalizacja czasu

UWAGA

» (Czas pracy wentylator jest wartoscig estymowanag a nie absolutna!
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6.5 Lista wszystkich bledow i ostrzezen

Ponizej w tabeli zestawione wszystkie mozliwe btedy i ostrzezenia falownika, jakie moga sie
pojawi¢ podczas pracy urzadzenia. Nalezy zapoznac sie w pierwszej kolejnosci z rozdziatem

Funkcje Zabezpieczajace.
Kategoria
Powazny btad Zatrzaskowy

\ Wyswietlany biad Opis
Over Current1 Zbyt wysoki prad na wyjsciu
Over Voltage Zbyt wysokie apiecie DC
External Trip Sygnat zewnetrznej awarii
NTC Open Btad termistora
Over Current2 Zwarcie na wyjsciu
Option Trip-x* Btad karty opcyjnej
Over Heat Przegrzanie
Out Phase Open Brak fazy na wyjsciu
In Phase Open Brak fazy na wejsciu
Ground Trip Doziemienie
FanTrip Btad wentylatora
E-Thermal Zabezpieczenie termiczne
IO Board Trip Btad karty wejs¢/wyjsc
No Motor Trip Brak silnika
Low Voltage2 Zbyt niskie napiecie 2
ParaWrite Trip Btad zapisu parametréw
Pipe Broken Btad pekniecia rury
Damper Err Btad przepustnicy
Over Load Przecigzenie
Under Load Niedociagzenie
CleanRPTErr Btad czyszczenia pompy
Level Detect Btad poziomu

MMC Interlock

Btagd MMC interlock

Inverter OLT

Przecigzenie falownika

Termal Trip

Przegrzanie silnika
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Kategoria \ Wyswietlany blad Opis
Lost Keypad Brak klawiatury
Broken Belt Zerwany pas wenty;atora
Pipe Broken Peknieta rura
Low Voltage Zbyt niskie napiecie
BX Blokada pracy

Typ poziom
Lost Command Brak sygnatu zadawania predkos¢
Lost Keypad Btad klawiatury
EEP Err Btad pamieci
ADC Off Set Btad przetwornika analogowego
Sprzetowy IO Board Trip Btad potaczenia plyty I/0

Watch Dog-1
Watch Dog 2 CPU Watch Dog
Lost Command Utrata sygnatu zadawania
Over Load =Przecigzenie
Under Load Niedocigzenie
Inv Over Load Przecigzenie falownika
Fan Warning Btad wentylatora
DB Warn %ED Btad rezystora hamowania
Low Battery Niski poziom bateri
Fire Mode Tryb pozarowy

Ostrzezenie Pipe Broken Peknieta rura
Level Detect Btad detekcji poziomu
CAP.Warning Btad kondensatora
Fan Exchange Wymiana wentylatora
Lost Keypad Utrata klawiatury
Load Tune Pomiar obcigzenia btad
Broken Belt Zerwany pas wentylatora
ParaWrite Fail Btad kopiowania Smart Copier
Rs Tune Err Btad pomiaru Rs autotuningu
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Funkcje zabezpieczajace

Kategoria \ Wyswietlany blad Opis

Lsig Tune Err Btad pomiaru Lsigma autotuning

UWAGA
*  Dlabtedéw typu zatrzaskowego nie mozliwa jest praca automatyczna. Nalezy recznie podac
sygnat reset.
. Dla btedéw typu poziomu, falownik moze uzywac funkcji autoresetu i pracowac automatycznie.

360 | LSS




RS-485 Communication Features

7 RS-485 Communication Features

W miniejszym rozdziale wchodzacym w sktad instrukgji uzytkownika objasniono jak nalezy
kontrolowac falownik za pomoca programowalnego sterownika logicznego lub komputera na
duze odlegtosci stosujac funkcje komunikacji RS-485. Aby uzy¢ funkcji komunikacji RS-485, nalezy
podtaczy¢ kable komunikcyjne oraz ustali¢ parametry komunikacji w falowniku. W celu
skonfigurowania oraz uzycia funkcji RS-485 nalezy zapoznac sie z protokofami oraz parametrami
zwigzanymi z komunikacja.

7.1 Standardy komunikacgji

Zgodnie ze standardami komunikacyjnymi RS-485, produkty S100 wymieniajg dane ze
sterownikiem programowalnym oraz komputerem. Standardy komunikacji RS-485 obstuguja
system tacza wielopunktowego (Multi-drop Link System) i oferujg interfejs, ktéry jest bardzo
odporny na zaktdcenia. Prosimy zapoznac sie z ponizszg tabelka w ktérej podano szczegdtowe
informacje dotyczace standardéw komunikacyjnych.

Element Standard

)
(=}

Metoda komunikadji / Typ RS-485/Typ magistrali, system tacza wielopunktowego g

transmisji =1
S

Nazwa typu falownika S100 =
2

llo$¢ podtaczonych Nie wiecej niz 16 falownikéw /Nie wiecej niz 1,200m (zalecana

falownikéw / Odlegtosc odlegtos¢: w granicach 700m)

transmisji

Zalecany rozmiar kabla 0.75mm?2, (18AWG), kabel ze skretka ekranowana

Typ instalacji Dedykowane zaciski (5+/5-/SG) na bloku zaciskéw sterujacych

Zasilanie Zasilanie przez falownik — izolowane zrédto zasilania z wewnetrznego

obwodu falownika

Szybkos¢ komunikaciji 1,200/2,400/9,600/19,200/38,400/57,600/115,200 bitéw na sekunde

Procedura sterowania System komunikacji asynchronicznej

System komunikagiji System poétdupleksowy

System znakéw Modbus-RTU: Binarny / Magistrala LS: ASCII

Dhugos¢ bitu stopu 1-bit/2-bity

Kontrola btedéw ramki 2 bajty
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Element Standard

Kontrola parzystosci Brak/Parzyste/Nieparzyste

7.2 Konfiguracja systemu komunikacji

W systemie komunikacji RS-485, urzagdzeniem nadrzednym jest programowalny sterownik
logiczny lub komputer, a falownik jest urzadzeniem podrzednym. W przypadku uzywania
komputera jako urzadzenia nadrzednego, nalezy potaczy¢ konwerter RS-232 z komputerem, tak
aby komputer mogt komunikowac sie z falownikiem za posrednictwem konwertera RS-232/RS-
485. Specyfikacje oraz parametry konwerteréw moga byc rézne w zaleznosci od producenta,
jednak podstawowe funkgcje sg identyczne. Prosimy zapoznac sie z przygotowang przez
producenta instrukcjg uzytkownika, w ktérej podano szczegdtowe informacje dotyczace funkgji
oraz specyfikacji.

Podtaczy¢ przewody oraz skonfigurowac parametry komunikacji w falowniku, zgodnie z ponizsza
ilustracjg dotyczaca konfiguracji systemu komunikagji.

RS-232/485
Converter ||Inverter #1||Inverter #2 | |Inverter #n

—

o

7.2.1 Podlaczenie linii telekomunikacyjnej

Nalezy sie upewnic, ze falownik jest catkowicie wytgczony, a nastepnie podtaczy¢ linie
komunikacyjna RS-485 do zaciskdw S+/5-/SG terminals bloku zaciskéw. Maksymalna liczba
falownikéw ktérg mozna podiaczy¢ wynosi 16. W przypadku linii komunikacyjnych nalezy uzy¢
kabli ze skretka ekranowang (shielded twisted pair - STP).

Maksymalna dtugos¢ linii komunikacyjnej wynosi 1,200 metréw, ale aby zapewni¢ stabilng
komunikacje zaleca sie uzycie nie wiecej niz 700 metréw. W przypadku korzystania z linii
komunikacyjnej dtuzszej niz 1,200 metréw lub w przypadku uzywania duzej liczby urzadzen
prosimy uzywac¢ wzmacniaka w celu poprawienia szybkosci komunikacji. Wzmacniak jest
rozwigzaniem efektywnym jesli bezproblemowa komunikacja nie jest mozliwa z powodu
zaktocen.
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7.2.2 Ustawienie parametrow komunikacji

Przed rozpoczeciem ustawiania zwigzanego z konfigurowaniem komunikacji nalezy sie upwenic,
ze linie komunikacyjne sg prawidtowo podtaczone. Nalezy wigczy¢ falownik i ustawi¢ parametry
komunikacji.

Wyswietlacz  Ustawianie Zakres

Ll e e)) parametrow ustawiania LT
Whbudowany 1-
01 identyfikator Int485StID | 1 .-
komunikacyjny falownika MaxComiD
02 Whbudowany protokét Int485 0 ModBus 06 )
komunikacji Proto RTU
coM Whbudowana predkos¢ Int485
03 komunikagj BaudR 3|9600bps | 0-8 -
Ustawienie wbudowanej | Int485
04 ramki komunikacyjnej Mode 0| D8/PN/ST 1 0-3 i
05 Opoznlgnle nadawania Resp Delay |5 0-1000 msec
po odbiorze

(o)
(=]
=1
=
Ustawienie parametréw komunikacji - informacje =
o)
5
=

kod Opis

COM-01 Int485 St
ID

Ustawi¢ identyfikator stacji falownika pomiedzy 1i250.

Wybierz jeden z wbudowanych protokotéw: Modbus-RTU, LS INV 485, BACnet
lub Metasys-N2.

Ustawienie Funkcja
COM-02Int485 "™ T Modbus-RTU Modbus-RTU
Proto 2 LS INV 485 Dedykowany protokét LS
4 BACnet BAC net
5 Metasys-N2 Metasys-N2
6 ModBus Master ModBus Master

COM-03Int485 | Ustaw predkos¢ komunikacji do max.115,200 bps.
BaudR The maximum setting range changes depending on the protocol.
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kod

Opis

Nastawa Predkos¢ komunikacji

1200 bps

2400 bps

4800 bps

9600 bps

19200 bps

38400 bps

56 Kbps (57,600 bps)

76.8 Kbps (76,800 bps)

0N\ Ln|hlW|INI—=|O

115 Kbps (115,200 bps)

Dla BacNet dostepne predkosci: 9600 bps, 19200 bps, 76.8 kbps.
Dla Metasys-N2 dostepne predkosci: 9600 bps

COM-04 Int485
Mode

Nalezy przeprowadzi¢ konfiguracje komunikagji. Ustali¢ dlugos¢ danych, metode
kontroli parzystosci, oraz ilos¢ bitéw stopu.

Nastawiona wartos¢ | Funkcja

0 D8/PN/S1 8-bitéw danych / brak kontroli parzystosci / 1 bit
stopu

1 D8/PN/S2 8-bitéw danych / brak kontroli parzystosci / 2 bity
stopu

2 D8/PE/S1 8-bitéw danych / parzystosé / 1 bit stopu

3 D8/PO/S1 8-bitéw danych / nieparzystos¢ / 1 bit stopu

Dla Metasys tylko dostepne:  D8/PN/S1

COM-05 Resp
Delay

Ustali¢ czas odpowiedzi dla urzadzenia podrzednego (falownika)
reagujacego na zadanie od urzadzenia nadrzednego. Czas odpowiedzi jest
wykorzystywany w systemie, w ktérym odpowiedz urzagdzenia podrzednego
jest zbyt szybka i z tego powodu urzadzenie nadrzedne nie moze go
przetworzy¢. Nalezy ustawic ten kod na odpowiednig warto$¢ w celu
zapewnienia bezproblemowej komunikacji pomiedzy urzadzeniem
nadrzednym i podrzednym
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kod Opis

Request Request

Master ’_‘ ’_‘ LR
v

T

i
+—> +—
Slave \ _‘ \ ’_‘ eee
\Response vesponse

COM-5 Resp Delay = COM-5 Resp Delay

7.2.3 Ustawianie sygnalu sterujacego i czestotliwosci pracy

Ustawic¢ parametr DRV-06 Cmd Source na wartos¢ ‘3 (Int 485)’ oraz parametr DRV-07 Freq Ref Src

na wartos¢ 6 (Int 485), Mozliwe jest wysytanie rozkazu start/stop oraz czestotliwosci za pomcog
komunikacji.

o
o
=
w ™ =
Grupa Kod  Nazwa Wyswietlacz UstaW|an|’e Zakref " Jednostka E
LCD parametrow ustawiania =2
2
06 | Zrodiosygnatu CmdSource |3 |Int485 |0-5 -
start/stop
DRV rodh :
07 T © sygnail Freq Ref Src 6 |Int485 0-11 -
czetsotliwosci

7.2.4 Zabezpieczenie przed utrata sygnatu zadawania

Wybor akgji dziatania po wykryciu zaniku sygnatu zadawania predkosci.

Grupa  Kod Wyswietlacz UstaW|an|’e Zakre?  Jednostka
LCD parametrow ustawiania
Tryb pracy przy
PRT 12 utracie sygnatu Lost Cmd 0 | None 0-5 -
. Mode
sterujacego
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Grupa  Kod Wyswietlacz UstaW|an|’e Zakref  Jednostka
LCD parametrow ustawiania
predkosci
Czas na okreslenie
13 | uraty sygnatu Lost Cmd 6 |10 0.1-1200 | Sec
sterujacego Time
predkosci

Utrata sygnatu zadawania - informacje i ustawienia

kod Opis
Nalezy wybrac dziatanie uruchamiane w przypadku wystapienia btedu
komunikacji i jego trwania przez czas przekraczajacy czas ustawiony wPRT-13.
Nastawa Funkcja
0 | None Sygnat predkosci staje sie sygnatem pracy bez funkgji
zabezpieczen..
1 Free-Run Hamowanie wolnym wybiegiem.
PRT-12LostCmd | 2 | Dec Hamowanie wedle rampy DEC.
Mode, 3 Hold Input | Falownik oblicza $rednig warto$¢ sygnatu wejsciowego
PRT-13 Lost Cmd dla 10 sekund przed utrata sygnatu sterujacego
Time predkosci i wykorzystuje ja jako wartos¢ referencyjna
predkosci.
4 | Hold alownik oblicza $rednig warto$¢ sygnatu wyjsciowego
Output dla 10 sekund przed utrata sygnatu sterujacego
predkosci i wykorzystuje jg jako wartos¢ referencyjng
predkosci.
5 | LostPreset | Falownik operuje z czestotiwoscig ustawiona w PRT-
14 (Lost Preset F).
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' L
7.3 Komunikacja RS- 485/Modbus-RTU

7.3.1 Ustawianie wielofunkcyjnego wirtualnego wejscia

Multi- Wejscie wielofunkcyjne moze by¢ kontrolowane z uzyciem adresu komunikacyjnego
(0h0385). Nalezy ustawi¢ kody COM-70-77 na funkcje ktére majg dziata¢, a nastepnie ustawic BIT
odpowiadajacy danej funkcji na 1 w 0h0322 w celu jej uruchomienia. Wirtualna multifunkcja
dziata niezaleznie od analogowych wejs¢ wielofunkcyjnych IN-65-71 i nie moze by¢ ustawiana bez
potrzeby. Wirtualne wejscie wielofunkcyjne moze by¢ monitorowane za pomocg COM-86 (stan
wirtualnego wejscia cyfrowego - Virt DI Status). Przed skonfigurowaniem wirtualnych wejs¢
wielofunkcyjnych nalezy ustawic¢ kod napedu DRV zgodnie ze Zrédtem sygnatu sterujacego.

Ustawianie = Zakres

WyswietlaczLCD . .. Jednostka
parametrow ustawiania

70- | Komunikacyjne wejscie

77 wielofunkeyjne x Virtual DIx(x: 1-8) | 0 | None | 0-55 -

COM Monitorowanie
86 korr}unikacyjnego
wejscia
wielofunkcyjnego

Virt DI Status - - - -

(=}
=1
=
=
=.
o
{=%]
=
[=3
S

Przyklad: Wysytajac sygnat sterujacy Fx poprzez kontrolowanie wirtualnego wejscia
wielofunkcyjnego w obszarze wspdlnym za posrednictwem Int485, nalezy ustawi¢ COM-70 na FX
i ustawic adres 0h0385 na wartos¢‘0h0001!

7.3.2 Zapisywanie parametrow z uzyciem komunikacji

Jesli uzytkownik wylgczy falownik po ustaleniu parametréw obszaru wspdélnego lub parametréw
klawiatury z uzyciem komunikacji, to po uruchomieniu falownika zmiany bedg utracone, a
wartosci zmienione za posrednictwem komunikacji powrdca do poprzednio ustawionych
wartosci przy wigczaniu falownika

Ustawi¢ CNF-48 na 1 (Tak) aby umoZzliwo¢ zapamietanie wszystkich zmian przeprowadzonych z
uzyciem komunikiacji, tak aby falownik zachowat istniejace wartosci nawet po wyfgczeniu
zasilania.

Ustawienie adresu Oh03EO na 0 a nastepnie ustawienie go na 1 z uzyciem komunikacji pozwala na
zapamietanie istniejacych ustawien parametréw. Pomimo tego, ustawienie adresu OhO3EOna 1a
nastepnie ustawienie go na 0 nie powoduje tego samego
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Grupa Kod Nazwa

WyswietlaczLCD

Ustawianie Zakres

Zapamietywanie

CNF 48 ?
parametrow

Parameter Save

) o Jednostka
parametrow ustawiania
0 No
0-1 -
1 Yes

7.3.3 Kompletna mapa pamieci dla komunikacji

Obszar komunikacji

Wspdlny kompatibilny obszar
komunikgiji

Mapa pamieci

0h0000-0OhOOFF

Szczegotowe informacje

Obszar kompatyblny z iS5, iP5A, iV5, iG5A

Obszar typu rejestracji
parametréw

0h0100-0hO1FF

Obszary zarejestrowane w CM.31-38 oraz
CM.51-58

0h0200-0h023F

Obszar zarejestrowany dla Grupy
Uzytkownika

0h0240-0h027F

Obszar zarejestrowany dla Grupy Makro

0h0280-0h02FF

Zarezerwowane

Obszar wspdlny komunikadiji

0h0300-0h037F

Obszar monitorowania falownika

0h0380-0h03DF

Obszar sterowania falownika

OhO3E0-OhO3FF

Obszar sterowania poamiecia falownika

0h0400-OhOFFF Zarezerwowane
0h1100 DRV Group
0h1200 BAS Group
0h1300 ADVGroup
0h1400 CON Group
0h1500 IN Group
0h1600 OUT Group
0h1700 COM Group
0h1800 PID Group
0h1900 EPI Group
0h1A00 AP1 Group
0h1B00 AP2 Group
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Obszar komunikacji Mapa pamieci Szczegotowe informacje
0h1C00 AP3 Group
0h1D00 PRT Group
Oh1E0O M2 Group

7.3.4 Grupa parametrow dla transmisji danych

Poprzez zdefiniowanie grupy parametréw dla transmisji danych, adres komunikacyjny
zarejestrowany w grupie funkcji komunikacji (CM) moze by¢ uzyti do komunikacji. Grupa
parametréw dla transmisji danych moze by¢ zdefiniowana w celu transmisji wielu parametréw
jednoczesnie, do jednej ramki komunikacyjne;j.

Wyswietlacz Ustawianie Zakres

Grupa Kod ) . . Jednostka
LCD parametrow ustawiania
31-38 Wy scpwy a@res Para Status-x | - 0000- Hex
komunikacyjny x FFFF
CcoOM —
51-58 Wej scpwy a@res Para Control-x | - 0000- Hex
komunikacyjny x FFFF

(o)
(=}
=
=
=
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o
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Zarejestrowane parametry grupy COM

Adres Parametr Zawartosc przyporzadkowana poprzez bit

Status Parameter-1- Wartos¢ kodu komunikacji parametru zarejestrowana

aslecatuioy Status Parameter-8 w COM-31-38 (tylko do odczytu)

Control Parameter-1- | Wartos¢ kodu komunikacji parametru zarejestrowana w

Cdlleahilly Control Parameter-8 COM-51-58 (dostep do zapisu/odczytu)

UWAGA

Podczas rejestrowania parametréw sterowania, nalezy zarejestrowac parametry predkosci pracy
(0h0005, 00380, 0h0381) oraz sygnatu sterujagcego pracy (0h0006, 0h0382) na koricu ramki
sterowania parametréw. Na przyktad, gdy ramka sterowania parametréw ma 5 elementéw kontroli
parametréw (Para Control - x), nalezy zarejestrowac predkos¢ pracy w Para Control-4 oraz sygnat
sterujacy pracy w Para Control-5.
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7.3.5 Grupa parametrow dla User/Macro

Mozliwy jest dostep do grypu makro i uzytkownika za pomocag komunikaciji.

Zarejestrowane parametry z grupy uzytkownika

Adres Parametr ‘ Zawartosc przyporzadkowana poprzez bit

0h0200 | UserGrp.Code | Wartosc parametru zarejestrowanego w U&M > USR - 1 (Read/Write

0h0201 | UserGrp.Code | Wartosc parametru zarejestrowanego w U&M > USR - 2 (Read/Write

0h023E | User Grp.Code | Wartosc parametru zarejestrowanego w U&M > USR - 63 (Read/Write

0h023F | User Grp.Code | Wartosc parametru zarejestrowanego w U&M > USR = 64 (Read/Write

Zarejestrowane parametry z grupy makro

Adres ‘ Parametr Zawartosc przyporzadkowana poprzez bit

0h0240 Macro Grp. Code 1 Wartosc parametru zarejest. w U&M > MC > 1

0h0241 Macro Grp. Code 2 Wartosc parametru zarejest. w U&M > MC > 1

0h02A2 Macro Grp. Code 98 Wartosc parametru zarejestrowanego w U&M > MC - 98
0h02A3 Macro Grp. Code 99 Wartosc parametru zarejestrowanego w U&M > MC - 99

30 | LS'IS




RS-485 Communication Features

7.3.6 Protokot komunikacyjny LS INV 485

Urzadzenie slave (falownik) odczytuje i wysyta informacje do urzadzenia Master (PLC, PC).

Zadanie

Zapytanie Identyfikator \ Instrukcja

1 byte 2 bytes 1 byte n bytes 2 bytes 1 byte
Normalna odpowiedz

. Identyfikator . Koniec

Zapytanie e Instrukcja eremis?
1 byte 2 bytes 1 byte n x4 bytes 2 bytes 1 byte
Odpowiedz dotyczaca bledu

Zapytanie Identyfikator  Instrukcja Koniec

1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte

stacji transmisji

Zadanie rozpoczyna sie zapytaniem (ENQ) i koriczy koricem transmisji (EOT).

(o)
(=}
=
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o
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Normalna odpowiedz rozpoczyna sie potwierdzeniem (NAK) i koriczy koricem transmisji
(EQT).

Odpowiedz dotyczaca btedu rozpoczyna sie potwierdzeniem negatywnym i koriczy koricem
transmis;ji.

Identyfikator stacji (ID) wskazuje numer falownika i jest wyswietlany jako dwubajtowy
tancuch w kodzie ASClI-szesnastkowym (ASCII-HEX) wykorzystujacy znaki 0-9 i A-F.

Instrukcja (CMD): Wykorzystuje znaki z gérnego rejestru klawiatury (zwraca bfad IF w
przypadku natrafienia na znaki z dolnego rejestru klawiatury) — prosimy zapoznac sie z
ponizsza tabela.

Znak Kod ASCll-szesnastkowy Instrukcja

‘R’ 52h Odczytaj

‘W’ 57h Zapisz

X' 58h Zadaj rejestracji monitora

Y’ 59h Wykonaj rejestracje monitora
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—'0"B"B"8h — 30h 42h 42h 38h)

Kod btedu: ASClI-szesnastkowy (
Rozmiar bufora transmisji/odbioru: Transmisja=39 bajtow, Odbiér=44 bajty

Bufor rejestracji monitora: 8 Stéw

Suma: Sprawdza btedy komunikacji za pomoca sumy (SUM).
SUM = suma wartosci mtodszych 8 bitéw dla identyfikatora stacji (station ID), instrukgji (CMD)
oraz danych (Data), (Station ID+CMD+Data) w kodzie ASClI-szesnastkowym.
Na przykiad, instrukcja przeczytania 1 adresu z adresu 3000:
SUM="0'+'"1"+R'+'3'+'0'+'0'+'0'+'1'= 30h+31h+52h+33h+30h+30h+30h+31h = 1AZh
(wartos¢ kontrolna nie jest wliczona: ENQ, ACK, NAK, itd.).

Dane: Kod ASClI-szesnastkowy (na przyktad, gdy warto$¢ danych wynosi 3000: 3000

Zapytanie Identyfikator Instrukcja | Adres llos¢ Suma Koniec
stacji adresow transmicji

05h ‘o1 ‘R’ 3000’ 1 ‘A7 04h

1 byte 2 bytes 1 byte 4 bytes 1 byte 2 bytes 1 byte

UWAGA

Transmisja ogdlna

Transmisja ogdlna wysyta instrukcje jednoczesnie do wszystkich falownikéw podigczonych do sieci.
Gdy instrukcje wysytane sa z identyfikatora stacji ID 255, to kazdy falownik dziata zgodnie z instrukcja
bez wzgledu na identyfikator stacji. Na instrukcje transmitowane w trybie transmisji ogélnej nie sa
jednak wysytane Zadne odpowiedzi.

7.3.6.1 Szczegoétowy protokot odczytu

Zadanie odczytu: Powoduje odczytanie kolejnych n stéw z adresu XXXX.

Zapytanie Identyfikator Instrukcja  Adres Liczba Suma Koniec
stacji adresow transmisji

05h ‘01-FA’ R XXXX' 1'-'8'=n XX’ 04h

1 byte 2 bytes 1 byte 4 bytes 1 byte 2 bytes 1 byte

Ogolna liczba bajtéw = 12. Znaki s wyswietlane w pojedynczych cudzystowach ().
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Normalna odpowiedz na instrukcje odczytu

Zapytanie Identyfikator  Instrukcja Adres Liczba
stacji adresow
06h 01-FA’ R XXXX XX’ 04h
1 byte 2 bytes 1 byte n x4 bytes 2 bytes 1 byte

Ogdlna liczba bajtéow = (7 x n x 4): maksymalnie 39

Odpowiedz w przypadku bledu odczytu

Zapytanie Identyfikator  Instrukcja Adres Liczba
stacji adresow
15h ‘01-'FA R e XX 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte

Ogdlna liczba bajtow =9

7.3.6.2 Szcegotowy protokoét zapisu

Zadanie zapisu

Zapytanie Identyfikator Instrukcja Adres  Liczba Suma Zapytanie Identyfikator
stacji adreséw stacji
05h 01-FA’ ‘W KXXX | "1="8'=n | XXXX..." | XX’ 04h
nx4
1 byte 2 bytes 1 byte 4bytes | 1byte bytes 2 bytes 1 byte

Ogdlna liczba bajtow = (12 + n x 4): maksymalnie 44

Zadanie odczytu
Zapytanie Identyfikator  Instrukcja Adres Liczba
stacji adresow
06h 01-FA’ ‘W XXXX...! XX’ 04h
1 byte 2 bytes 1 byte n x4 bytes 2 bytes 1 byte

Ogdlna liczba bajtéow = (7 + n x 4): maksymalnie 39
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Odpowiedz w przypadku bledu

Zapytanie Identyfikator | Instrukcja Adres Liczba
stacji adreséw
15h ‘01-'FA’ ‘W e XX’ 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte

Ogdlna liczba bajtéw=9

7.3.6.3 Szczegotowy protokdt rejestracji monitora

Zadanie rejestracji monitora stosuije sie w celu wyznaczenia typu danych ktére wymagajq ciagtego
kontrolowania i okresowej aktualizacji .

Zadanie rejestracji monitora: Zadania rejestracji dla n adreséw (gdzie n odnosi sie do ilosci
adreséw. Adresy nie musza by¢ sasiadowac ze soba.)

Zapytanie Identyfikator Instrukcja | Adres Liczba Zapytanie
stacji adresow

05h ‘01-'FA’ X 1'-'8'=n XXXX..! XX’ 04h

1 byte 2 bytes 1 byte 1 byte nx4bytes | 2bytes 1 byte

taczna ilosc bajtéw= (8 + n x 4): 40

Normalna odpowiedz
Zapytanie Identyfikator stacji  Instrukcja \ Adres Liczba adresow
06h 01-FA' X’ XX' 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 1 byte

Lacznie bajtéw=7

Odpowiedz w przypadku bledu

Zapytanie

Identyfikator

Instrukcja

Adres

Liczba

Zapytanie

15h

stacji
‘01-'FA’

I%!

adresow

IXXI

04h
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Liczba
adresow

Adres Zapytanie

Instrukcja

Zapytanie Identyfikator

stacji

2 bytes

1 byte 1 byte

tacznie bajtéw=9

1 byte 2 bytes 2 bytes

Zadanie przeprowadzenia rejestracji monitora: Zadanie odczytu danych dla zarejestrowanego
adresu, odebranegoz zadania rejestracji monitora.

Zapytanie Identyfikator stacji  Instrukcja \ Adres Liczba adresow
05h ‘01-FA' Y’ XX' 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 1 byte

tacznie bajtéw=7

Normalna odpowiedz

Zapytanie

Identyfikator
stacji

Instrukcja

Liczba
adresow

Zapytanie

06h

01—'FA

IYI

XXXX..!

IXXI

04h

1 byte

2 bytes

1 byte

n x4 bytes

2 bytes

1 byte

tacznie bajtéw= (7 + nx 4): 39

Odpowiedz w przypadku bledu

Zapytanie Identyfikator | Instrukcja Liczba Zapytanie
stacji adresow

15h ‘O1-"FA Y’ ex! XX’ 04h

1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte

Bajtow facznie=9

7.3.6.4 Kody btedow

ILLEGAL FUNCTION IF

Zadana funkcja nie moze by¢ wykonana przez urzadzenie
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Kod Skrot Opis

podrzedne, poniewaz odpowiednia funkcja nie istnieje.

ILLEGAL DATA A Odebrany adres parametru jest niewazny w urzadzeniu
ADDRESS podrzednym.
ILLEGAL DATAVALUE | ID Odebrane dane parametru sa niewazne w urzadzeniu
podrzednym.
Podjeto prébe zapisania (W) w parametrze ktéry nie
WRITE MODE ERROR | WM pozwala na zapisywania (parametry tylko do odczytu, lub
gdy zapisywanie jest zabronione podczas pracy)
FRAME ERROR FE Rozmiar ramki nie jest odpowiedni.
7.3.6.5 kod ASCII
Znak Kod Znak Kod Znak Kod
szesnastkowy szesnastkowy szesnastkowy
A 41 q 71 @ 40
B 42 r 72 [ 5B
C 43 s 73 \ 5C
D 44 t 74 ] 5D
E 45 u 75 5E
F 46 \Y 76 5F
G 47 w 77 60
H 48 X 78 { 7B
| 49 y 79 | 7C
J 4A z 7A } 7D
K 4B 0 30 — 7E
L 4C 1 31 BEL 07
M 4D 2 32 BS 08
N 4E 3 33 CAN 18
(0] 4F 4 34 CR oD
P 50 5 35 DC1 11
Q 51 6 36 DC2 12
R 52 7 37 DC3 13
S 53 8 38 DC4 14
T 54 9 39 DEL 7F
u 55 space 20 DLE 10
Vv 56 ! 21 EM 19
W 57 " 22 ACK 06
X 58 # 23 ENQ 05
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Znak Kod Znak Kod Znak Kod
szesnastkowy szesnastkowy szesnastkowy

Y 59 $ 24 EOT 04
z 5A % 25 ESC 1B
a 61 & 26 ETB 17
b 62 ' 27 ETX 03
d 63 ( 28 FF 0C
d 64 ) 29 FS 1C
e 65 * 2A GS 1D
f 66 + 2B HT 09
g 67 , 2C LF 0A
h 68 - 2D NAK 15
i 69 . 2E NUL 00
j 6A / 2F RS 1E
k 6B : 3A S1 OF
I 6C ; 3B SO OE
m 6D < 3C SOH 01
n 6E = 3D STX 02
o 6F > 3E SUB 1A
p 70 ? 3F SYN 16

us 1F

\2) 0B

(o)
(=}
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7.3.7 Protokot Modbus-RTU

7.3.7.1 Kod funckji oraz protokét

W ponizszym rozdziale identyfikator stacji jest wartoscig ustawiong w COM-01 (identyfikator stacji
Int485 St ID), a adres poczatkowy jest adresem komunikacyjnym (rozmiar adresu poczatkowego w
bajtach).

Rejestr przechowujacy dla odczytu  (Func. Code: 0x03) i rejestr wejsciowy odczytu (Func. Code:
0x04) sg obrabiane przez falownik w identyczny sposéb.

Kod Opis
hilies Adres poczatko arametru do odczytu
poczatkowy poczqtowy p ytu.

llo$¢ rejestrow llosc parametréw falownika do odczytu.
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Kod Opis
Zliczanie bajtéw | Zliczanie bajtow.
Kod wyjatku Kody btedéw
Zapytanie
Numer ID Kod Adres Adres Ilo.sc ' Ilo.sc ' CRC
stagjislave  funkdj poczatkowy poczatkowy rejestrow | rejestrow (Lo)
(Hi) (Lo) (Hi) (Lo)
1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt
Normalna odpowiedz

NumerID Kod Dane Dane Dane Dane Dane CRC
stacjislave | funkcji  zliczone (Hi) (Lo) T (Hi) (Lo) (Lo)

1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt

*los¢ dnaych (Hi) oraz danych (Lo) jest zmieniana przez [Request No. of Reg] (ilosc rejestréw).
Odpowiedz btedu

Numer ID stacji

slave Kod funkgji Kod wyjatku CRC(Lo) CRC(Hi)

1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt

* Kod funkgji odpowiedzi btedu wynosi [Request Func. Code] + 0x80.
Zapis jednego parametru (Func. Code: 0x06)

kod Opis
Addr. Adres parametry do zapisu
Reg.Value Wartosc¢ do zapisu
Except. Code Kod btedu
Zapytanie

UL e Adres(Hi) Adres(lo) Dane(Hi) Danelo) CRC(Lo)  CRC(Hi)

stacjislave  funkgji

1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt

38| LSIS




RS-485 Communication Features

Normalna odpowiedz

NumerID Kod

Adres(Hi) Adres(Lo) Dane(Hi) Dane(Lo) CRC(Lo) CRC(Hi)

stacjislave  funkgji

1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt

Odpowiedz bledu

Numer ID stacji
slave

Kod funkgji Kod wyjatku CRC(Lo) CRC (Hi)

1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt 1 bajt

* Kod funkcji odpowiedzi btedu wynosi [Request Func. Code] + 0x80.

Zapis wielu rejestrow (Func. Code: 0x10)

Kod Opis

Adres do zapisu | Adres zapisu

llosc rejestrow llosc parametréw do zapisu g
Zliczanie bajtéw | Dane do zapisu g
Kod wyjatku Kody btedéw S..
S

Zapytanie

Nimer llosc llos¢

Kod Adres Adres Zliczanie | Dane Dane CRC CRC

ID stacji B rejestrow rejestrow | ., . .
slave funkcji  (Hi) (Lo) (Hi) (Lo) bajtow | (Hi) (Lo) (Lo) (Hi)

1byte | 1byte | 1byte | 1byte | 1byte 1 byte Tbyte | 1byte | 1byte | 1byte | 1byte

Normalna odpowiedz

Numer ID Kod . llosc lloscrejstr CRC
Adres (Hi)  Adres(Lo) rejestr (Hi) (Lo} (Lo)

stacjislave  funkgji

1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte
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Odpowiedz bledu

Nr ID stagji slave Kod funkji Kod wyjatku CRC(Lo) CRC(Hi)

1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte

* Kod funkgji odpowiedzi btedu wynosi [Request Func. Code] + 0x80.

Kod wyjatku

01: ILLEGAL FUNCTION

02: ILLEGAL DATA ADDRESS

03: ILLEGAL DATA VALUE

06: SLAVE DEVICE BUSY

14: Write-Protection

Przykfad uzycia komunikacji Modbus RTU

When the Acc time (Communication address 0x1103) is changed to 5.0 sec and the Dec time
(Communication address 0x1104) is changed to 10.0 sec.

Transmisja Master do Slave

Starting #of Byte

fuinction Address Register Count Patal
Hex | 0x01 0x10 0x1102 0x0002 | 0x04 | 0x0032 0x0064 0x1202
Des S?M Preset Start 50 100
cript Int485 Multiple | Address-1 | - - (ACCtime | (DECtime -
ion D Register | (0x1103-1) 5.0seq) 10.0 sec)

Transmisja Slave do Master

Staition Id Function Starting Address #ofRRegister CRC

Hex 0x01 0x10 0x1102 0x0002 OxE534

Description COM-011Int485 | Preset Multiple | Starting Address-1 | )
PUoN | 4 1p Register (0x1103-1)
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7.3.8 Obszar wspolny parametrow

Nastepujace parametru obszaru wspdlnego sg kompatybilne z IS5, iP5A, iV5, iG5A, S100. ( Adresy
0h0000-0h0011 sg adresami wspdlnymi. Adresy z przedziatu 0h0012-0h001B sg tylko i wytacznie
dla serii H100.

Adres
komunikacii

0h0000 Model falownika - - R F:H100

Parametr . Zawartosc przypisana prez bit

4:55 kW, 5: 7.5 kw
6:11 kW, 7: 15 kW, 8:18.5 kW

0h0001 Moc - - R 9:22 kW 10: 30 kW 11:37 kW
12:45 kW 13:55 kW, 14: 75 kW
15:90 kW

0h0002 Napiecie zasilania - - R 0:220V product

1:440V product

(Example) 0h0064: Version 1.00

0h0003 Wersja - - R
(Example) 0h0065: Version 1.01

0h0004 Zarezerwowane - - R -

Czestotliwosc

(o)
(=}
=
=
=
==
o
o
==
(=]
=S

0h0005 0.01 Hz RW |-
docelowa

B15 | Zarezerwowane

B14 | 0: Czestotliwos¢ z panelu

B13 2-8: Czestotliwosci
krokowe

B12 | 17:Gora, 18: Dot

B11 19: Prca na zadanej f
22:V1,24:V2,25:12,

B10 | 26:PULSE

0h0006 Sygn.a’f sterujacy pracy | i R 27:Wbudoyvan.e 485
(opcja) 28: Komunikacja z karty

B9 opcyjnej
30:JOG, 31:PID

B8 0: Klawiatura
1: Fx/Rx-1

B7 2: Fx/Rx-2
3:Wbudowane 485

B6 4: Karta komunikacyjna
5: Zdarzenie czasowe RTC
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Adres
komunikacii

Parametr Zawartosc przypisana prez bit

B5 Zarezerwowane

B4 Stop bezpieczenstwa

W: Inicjalizacja btedu
B3 0>1),
R/W R: Status bfedu

B2 Praca do tytu (R)

B1 Praca do przodu (F)

BO Stop (S)
0h0007 Czas przyspieszania 0.1 sec RW | -
0h0008 Czas hamowania 0.1 sec RW |-
0h0009 Prad wyjsciowy 0.1 A R -

Czestotliwosc

OhO00A - 0.01 Hz R -
wyjéciowa
0h000B Napiecie wyjsciowe 1 \Y R -
0h000C Napiecie szyny DC 1 \ R -
0h000D Moc wyjsciowa 0.1 kw R -
B15 | 0: HAND, 1: AUTO
1: Czestotliwosé za pomoca
B14 | komunikacji (wbudowana,
opcyjna)
1: Start/Stop za pomoca
B13 o
komunikadiji
B12 | Pracadotytu
B11 | Pracado przodu
0hOOOE Stan pracy - - R

B10 | Zarezerwowane

B9 | Pracalog

B8 | Stopowanie

B7 Hamowanie DC

B6 | Osiggnieto predkosc¢

B5 Hamowanie

B4 | Przyspieszanie
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Adres

Parametr
komunikacii

Zawartosc przypisana prez bit

Skala Jedno

stka

Operowanie btedu wedle

B3 nastawy w OUT-30

B2 | Pracado przodu

B1 | Pracadotylu

BO | Wystopowany

B15 | Zarezerwowane

B14 | Zarezerwowane

B13 | Zarezerwowane

B12 | Zarezerwowane

B11 | Zarezerwowane

B10 | H/W-Diag

B9 Zarezerwowane

B8 | Zarezerwowane

OhoooF Informacje o bledzie | - ) R B7 | Zarezerwowane o
B6 | Zarezerwowane g
B5 | Zarezerwowane g
B4 | Zarezerwowane =]
p3 | Bladiypu
niezatrzaskowego
B2 | Zarezerwowane
B1 | Zarezerwowane
BO | Bladtypu zatrzaskowego
B15 Zarezerwowane
-B7
B6 |P7
0h0010 i;?:(‘)‘\fv‘;"cedsc A S Ej E:
B3 | P4
B2 |P3
B1 | P2
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Adres

Komunikacii Parametr Zawartosc przypisana prez bit
BO |P1
B15 | Zarezerwowane
B14 | Zarezerwowane
B13 | Zarezerwowane
B12 | Zarezerwowane
B11 | Zarezerwowane
B10 | Q1
B9 | Zarezerwowane
Informacje o B8 | Zarezerwowane
0hooT1 wyjsciach i i R B7 | Zarezerwowane
B6 | Zarezerwowane
B5 | Zarezerwowane
B4 | Przekaznik 5
B3 | Przekaznik 4
B2 | Przekaznik 3
B1 | Przekaznik 2
BO | Przekaznik 1
0h0012 Vi 0.1 % R V1 napiecie wejsciowe
0h0013 Thermal 0.1 % R Wejscie termistora
0h0014 V2 0.1 % R V2 napiecie wejsciowe
0h0015 12 0.1 % R 12 prad wejsciowy
0h0016 Zﬁ?klzox obrotowa 1 Rom |R Predkos$¢ obrotowa silnika
Lo Zarezerwowane - - - -
—-0h0019
0h001A Wybdr Hz/rpm - - R 0: Hz unit, 1: rpm unit
0h001B llosc pdl silnika - - R llos¢ pdl silnika (bieguny)
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7.3.9 Obszar rozszerzony parametréw H100

7.3.9.1 Parametry tylko do odczytu

Adres

komunika Parametr Zawartosc przyporzadkwoana przez bit
cyjny
0h0300 Model falownika - - H100: 000Fh

5.5 kW:4055h, 7.5 kW: 4075h
11 kKW: 40BOh, 15 kW: 40FOh
18.5 kW: 4125h, 22 kW:4160h
30 kW:41EOh, 37 kW: 4250h,
45 kW: 42D0h,55 kW: 4370h,
75 kW:44B0h,90 kW: 45A0h,

0h0301 Moc - -

200V 3-phase forced cooling: 0231h
0h0302 Napiecie zasilania - -

400V 3-phase forced cooling: 0431h

(ex) Oh0064: Version 1.00

(=}
=
=
=
==
o
o
==
(=]
=S

0h0303 Wersja S/W - -

0h0065: Version 1.01

0h0304 Zarezerwowane - - -

B15

B14 0: Normalny
4: Ostrzezenie

B13 8:Blad

B12

0h0305 Stan pracy - -

B11-

B8

B7 1: Lotny start
2: Przyspieszanie

B6 3: Na statej f
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Adres
komunika Parametr ala Zawartosc przyporzadkwoana przez bit
cyjny
B5 4: Hamowanie
5:Hamowanie do zera
6: H/W OCS

B4 7:S/W OCS
8: Operacja Dwell

B3

B2 0: Wystopowany
1: Praca do przodu

B1 2:Pracado tylu
3:Hamowanie DC

BO

B15

B14

B13 Start/Stop

B12 0: Klawiatura

1: Karta komunikacyjna
BTl | 3Rs485

B10 4: Listwa I/O

B9
s 4 R B
0h0306 erlod’ra icgru jace i i 8 .
alownikiem B7 Zrodto czestotliwosci
B6 0: Predkos¢  klawiatura
1: Moment klawiatura
B5 2-4: Gora/Dét
B4 5:V1,7:V2,8:12
9: Impulsowe
B3 10:RS 485
B2 11: Karta komunikacyjna
13:Jog
B 14:PID
BO 25-31: Krokowe
0h0307 Wersja S/W klawiatury - - (Ex.) O0h0064: Version 1.00
0h0308 Wersja klawiatury - - (Ex.) 0h0065: Version 1.01

(Ex.) 0h0064: Version 1.00

| Versia VO - - (Ex) 0h0065: Version 1.01
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Adres
komunika Parametr Zawartosc przyporzadkwoana przez bit
cyjny
POl 7rezervowane - - -
Oh30F
0h0310 Prad wyjsciowy 0.1 A -
0h0311 Czestotliwos¢ wyjsciowa | 0.01 Hz -
0h0312 Predkos¢ rpm 0 Rpm | -
0h0313 Zarezerwowane - - -
0h0314 Napiecie wyjsciowe 1 -
0h0315 Napiecie DC 1 -
0h0316 Moc wyjsciowa 0.1 kw |-
0h0317 Zarezerwowane - - -
0h0318 PID reference 0.1 % PID reference value
0h0319 PID feedback 0.1 % PID feedback value
0h031A llosc biegunéw silnikanr | i —
1 o
=
0h031B llosc biegunéw silnikanr | i =4
2 o
=
llo$c biegunéw =]
0h031C L - -
wybranego silnika
0h031D Wybdr Hz/rpm - - 0:Hz, 1:rpm
UL Zarezerwowane - - -
—-0h031F
B15>- Zarezerwowane
B7
B6 P7 (/0 board)
B5 P6 (1/0O board)
0h0320 Status wejsc cyforwych B4 P5 (1/O board)
B3 P4 (/0O board)
B2 P3 (/0 board)
B1 P2 (I/0 board)
BO P1 (/O board)
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:(\:::nika Parametr a Zawartosc przyporzadkwoana przez bit
cyjny

B1>- | Zarezerwowane

B11

B10 Q1

gg_ Zarezerwowane
0h0321 i’r\;;j)Srzn adenatemat } } B4 Przekaznik 5

B3 Przekaznik 4

B2 Przekaznik 3

B1 Przekaznik 2

BO Przekaznik 1

BI>- | Zarezerwowane

B8

B7 Virtual DI 8 (COM-77)

B6 Virtual DI 7 (COM-76)

Informacje na temat B5 Virtual DI 6 (COM-75)
0h0322 wirtualnych wejsc - - B4 Virtual DI 5 (COM-74)
cyfrowych

B3 Virtual DI 4 (COM-73)

B2 Virtual DI 3 (COM-72)

B1 Virtual DI 2 (COM-71)

BO Virtual DI 1 (COM-70)
0h0323 Wyswietla wybrany silnik | - - 0: Tpierwszy/1: 2 drugi
0h0324 Al 001 % \k/)\geiicji)e analogowe V1 lub termiczne (I/O
0h0325 Al2 0.01 % Wejscie analogowe V2 lub 12 (/0 board)
0h0326 Zarezerwowane - - Zarezerwowane
0h0327 Zarezerwowane - - Zarezerwowane
0h0328 AO1 0.01 % Wyjscie analogowe 1 (I/O board)
0h0329 AO2 0.01 % Wyjscie analogowe 2 (I/O board)
0h032A Zarezerwowane 0.01 % Zarezerwowane
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Adres
komunika Parametr Zawartosc przyporzadkwoana przez bit
cyjny
0h032B Zarezerwowane 0.01 % Zarezerwowane
0h032C Zarezerwowane - - Zarezerwowane
0h032D Zarezerwowane - - Zarezerwowane
0h032E Zuzyta energia (kWh) 0.1 kWh | Zuzyta energia (kWh)
0h032F Zuzyta energia (MWh) 1 MWh | Zuzyta energia(MWh)
B15 PC Repeat Err
B14 Over Heat Trip (przegrzanie)
B13 Reserved (zarezerwowane)
B12 External Trip (Zewnetrzna awaria)
B11 Damper Err (Bfad przepustnicy)
B10 Pipe Break (Peknieta rura)
B9 NTC Open (otwarty NTC)
B8 Reserved (Zarezerwowane) )
S
; B7 Reserved (Zarezerwowane) =1
0h0330 Informacje o btedach i i =
typu zatrzaskowego - 1 86 In Phase Open (Brak fazy na =3
wejsciu) =4
=
B5 Out Phase Open (Brak fazy na
wyjsciu)
B4 Low Voltage2 (Niskie napiecie 2)
B3 E-Thermal (PTC)
Inverter OLT (Przecigzenie
B2 .
falownika)
B1 Under Load (Niedocigzenie)
BO Over Load (Przecigzenie)
B15 Reserved (Zarezerwowane)
B14 MMC Interlock
0h0331 Informadje o bledach tyu - - B13 Reserved (Zarezerwowane)
zatrzaskowego - 2
B12 Reserved (Zarezerwowane)
B11 Reserved (Zarezerwowane)
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Adres

komunika Parametr ala Zawartosc przyporzadkwoana przez bit

cyjny

B10 | OptionTrip-1 (bfad karty opcyjnej)
B9 No Motor Trip (Brak silnika)

B8 Reserved (Zarezerwowane)
B7 IO Board Trip (Btad karty 1/0)

B6 Reserved (Zarezerwowane)

B5 ParaWrite Trip (Btad zapisu
parametréw)

B4 TBTrip

B3 Fan Trip (Btad wentylatora)

Thermal Trip (Zabezpieczenie

B2 termiczne)

B1 Level Detect (Wykrycie poziomu)

BO Reserved (Zarezerwowane)

gls_ Reserved (Zarezerwowane)

B3 Lost Keypad (Brak klawiatury)
032 | pabersmads |© | |82 | soeCommand Gk sinal

B1 Low Voltage (zbyt niskie napiecie)

BO BX (Blokada pracy)

g;s_ Reserved (Zarezerwowane)
0h0333 | H/W btedy sprz etowe - - B2 Watchdog-1 error
B1 EEP Err

BO ADC Offset

B15 Reserved (Zarezerwowane)

B14 Low Battery (Niski poziom baterii)

0h0334 Ostrzezenia- 1 B B
strzezenia B13 | Load Tune (Tuning obcigzenia)

B12 Fan Exchange (Wymiana
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Adres

komunika Parametr ala Zawartosc przyporzadkwoana przez bit

cyjny

wentylatora)

B11 CAP.Warning (Btad kondensatora)

B10 Level Detect (Wykrycie poziomu)

B9 Reserved (Zarezerwowane)

B8 Lost Keypad (brak klawiatury)

B7 Pipe Break (Peknigcie rury)

B6 Fire Mode (Tryb pozarowy)

B5 DB Warn %ED (Rezys.hamowania)

B4 Fan Warning (wentylator)

Lost Command (brak sygnatu

B3 zadawania)
Inv Over Load (przecigzneie =
B2 . o
falwonika) 3
2
B1 Under Load (niedocigzenie) =
oo
BO Over Load (Przecigzenie) =

B15 Reserved (Zarezerwowane)

- Reserved (Zarezerwowane)

B4 Reserved (Zarezerwowane)
Overcurrent2 Trip (zbt wysoki
B3 d42)
Informacje na temat pra
0h0335 btedu typu - - | . .
T ki
zatrzaskwoego - 3 B2 Ove'r VO tage Trip (zbyt wysokie
napiecie)
B Overcurrent1 Trip (zbyt wysoki
prad)
BO Ground Fault Trip (doziemienie)
0h0336 Ostrzezenia - 2 - - B15 Reserved (Zarezerwowane)
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Adres
komunika Parametr ala Zawartosc przyporzadkwoana przez bit
cyjny

~ Reserved (Zarezerwowane)

B3 Reserved (Zarezerwowane)

B2 Lsig Tune Err

B1 Rs Tune Err

BO ParaWrite Fail (btad zapisu

parametréw)

0h0337-
0h0339 Zarezerwowane - - Reserved (Zarezerwowane)
0h033A Proc PID Output 0.01 % Process PID Output (%)
0h033B Proc PID UnitScale Ref Brno; LPJrr?E Unit Scaled Process PID reference value
0h033C Proc PID UnitScale Fdb Brno; Er:: Unit Scaled Process PID feedback value
0h0340 OnTime date 0 Day | llos¢ dnizasilania
0h0341 OnTime Minute 0 Min | llos¢ minut zasilania (poza dniami)
0h0342 RunTime date 0 Day | llosc dni pracy z silnikiem
0h0343 Run Time minute 0 Min | llosc minut pracy z silnikiem (poza dniami)
0h0344 FanTime date 0 Day | llos¢ dni pracy wentylatora chtodzacego
0h0345 Fan Time minute 0 Min | llosc minut pracy wentylatora chtdzacego
0h0346
_0h0348 Reserved - - Reserved (Zarezerwowane)
0h0349 Reserved - - -
0h034A Option 1 - - 0: None, 5: LonWorks
0h034B Reserved - - Reserved (Zarezerwowane)
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Adres
komunika

cyjny

Parametr

Zawartosc przyporzadkwoana przez bit

0h034C Reserved Reserved (Zarezerwowane)
0h034D-
0h034F Reserved - - Reserved (Zarezerwowane)
0h0350 E-PID 1 Output 0.01 % External PID 1 output
0h0351 E-PID 1 Ref 0.1 % External PID 1 Reference
0h0352 E-PID 1 Fdb 0.1 % External PID 1 feedback
0h0353 E-PID 1 Unit Scale Ref ProF Prqc Unit Scale External PID 1 Reference
Unit Unit
0h0354 E-PID 1 Unit Scale Fdb ProF Prqc Unit Scale External PID 1 feedback
Unit Unit
0h0355 Reserved - - Reserved (Zarezerwowane)
0h0356 Reserved - - Reserved (Zarezerwowane) o
=
0h0357 | E-PID 2 Output 001 | % External PID 2 output =
=
=
0h0358 E-PID 2 Ref 0.1 % External PID 2 Reference %"
=
0h0359 E-PID 2 Fdb 0.1 % External PID 2 feedback
0h035A E-PID 2 Unit Scale Ref ProF ProF Unit Scale External PID 2 Reference
Unit Unit
0h035B E-PID 2 Unit Scale Fdb ProF Prqc Unit Scale External PID 2 feedback
Unit Unit
B15
B Reserved (Zarezerwowane)
0h035C Status aplikacji - - B1 | Fire Mode (tryb pozarowy)
BO | Pump Clean (czyszczenie pompy)
0h035D Inv Temperature 0 X Heatsink Temperature (temperatura

radiatora)
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Adres
komunika Parametr a Zawartosc przyporzadkwoana przez bit
cyjny
0h035E Power Factor 0.1 - Output power factor (wspotczynnik mocy)
L .
0hO35F Inv Fan Time i % INV Fan running time(%) (procent zuzycia
wentylatora)
B15 | Reserved (Zarezerwowane)
- Reserved (Zarezerwowane)
B5 | Reserved (Zarezerwowane)
5% motor running (piaty silnik
B4 .
dziata)
0h0360 MMC wyjscia . . B3 4" motor running (czwarty silnik
dziata)
3 motor running (trzeci silnik
B2 .
dziata)
2" motor running (drugi silnik
B1 .
dziata)
1%t motor running (pierwszy silnik
BO .
dziata)
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7.3.9.2 Obszar kontroli (zapis/odczyt)

::::nika Parametr . Wartosc przyporzadkowana przez bit
cyjny
0h0380 Frequency command | 0.01 Hz Czestotliwosc docelowa
0h0381 RPM command 1 Rpm | Predkosc docelowa
B15-B4 Zarezerwowane
B3 0 - 1:Wolny wybieg
B2 0-> 1:Btad
0h0382 Operation command | - - B 0:Pracado tytuy, 1: Pracado
przodu
BO 0: Stop 1: Start
Przyktad: start do przodu 0003h,
Start do tytu 0001h
0h0383 Acceleration time 0.1 sec Czas przyspieszania
0h0384 Deceleration time 0.1 sec Czas hamowania —
B15-B8 Zarezerwowane g
B7 Virtual DI 8 (COM-77) =
I
B6 Virtual DI 7 (COM-76) §’
B5 Virtual DI 6 (COM-75)
0h0385 \C/grt]‘t‘fgl‘:gg'gf'f'?pga) . . B4 Virtual DI 5 (COM-74)
B3 Virtual DI 4 (COM-73)
B2 Virtual DI 3 (COM-72)
B1 Virtual DI 2 (COM-71)
BO Virtual DI 1 (COM-70)
B15-B11 Zarezerwowane
B10 Q1
0h0386 ?Oi:goit :f,| ;): uotE;Jt control | _ - gg_ Zarezerwowane
B4 Przekaznik 5
B3 Przekaxnik 4
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Adres
komunika Parametr Wartosc przyporzadkowana przez bit
cyjny
B2 Przekaznik 3
B1 Przekaznik 2
BO Przekaznik 1
0h0387 Reserved - - Zareerwowane
0h0388 PID reference 0.1 % Process PID reference
0h0389 PID feedback value 0.1 % Process PID feedback
0h038A Motor rated current 0.1 A - Prad silnika
0h038B Motor rated voltage 1 \Y - Napiecie silnika
Uhtzat= Reserved - - Zarezerwowane
0h038D
0h038E Proc PID Unit Reference Prqc Prqc Unit Scale Process PID reference
Unit Unit
0h038F Proc PID Unit Feedback Prqc Prqc Unit Scale Process PID feedback
Unit Unit
0h0390-
0h0399 Reserved - - Zarezerwowane
0hO39A Anytime Para i i Ustaww CNF-20 (parametr wyswietlany
Zawsze)
0h0398 Monitor Line-1 ) ) Ust?w w  CNF-21 (pierwsza linia
wysiwetlacza)
0h039C Monitor Line-2 - - Ustaw w CNF-22  (druga linia wyswietlacza)
0h039D Monitor Line-3 ) ) Ust,aV\{ w CNF-23 (tzrecia linia
wyswietlacza)
0hO39E-
0hO39F Reserved Zarezerwowane
0h03A0 PID Ref 1 Aux Value 0.1 % PID Aux 1 reference
0h03A1 PID Ref 2 Aux Value 0.1 % PID Aux 2 reference
ohosaz | NP Feedback Aux 01 | % PID Aux feedback
Value
0h03A3 Proc PID Aux1 Unit ProF ProF Unit Scale PID Aux 1 reference
Scale Unit Unit
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Adres
komunika

cyjny

Parametr

Wartosc przyporzadkowana przez bit

0h03A4 Proc PID Aux2 Unit Prqc Prqc Unit Scale PID Aux 2 reference
Scale Unit Unit
0h03A5 Proc PID Fdb Aux Unit Prqc Prqc Unit Scale PID Aux feedback
Scale Unit Unit

ClnBiAG~ Reserved Zarezerwowane

OhO3AF

0h03B0 E-PID 1 Ref 0.1 % External PID 1 reference

0h03BT1 E-PID 1 Fdb 0.1 % External PID 1 reference

0h03B2 E-PID 1 Unit Scale Ref ProF ProF Unit Scale External PID 1 reference
Unit Unit

0h03B3 E-PID 1 Unit Scale Fdb Prqc Prqc Unit Scale External PID 1 feedback
Unit Unit

0h03B4 Reserved Zarezerwowane

0h03B5 E-PID 2 Ref 0.1 % External PID 2 reference

0h03B6 E-PID 2 Fdb 0.1 % External PID 2 feedback

0h03B7 | E-PID2UnitScaleRef | 17O | PO | Unit Scale External PID 2 reference
Unit Unit

0h03B8 E-PID 2 Unit Scale Fdb Prqc Prqc Unit Scale External PID 2 feedback
Unit Unit

Uwaga

Ustawienie czestotliwosci za pomocg komuniakgji oraz adresu  (0h0380, 0h0005) nie jest
zapamietywana nawet w potaczeniu z funkcjg zapisu komunikacji. W celu zachowania czestotliwosci
po wytaczeniu zasilania, nalezy:

1 Ustaw DRV-07 na’Keypad-1'i wpisz zadang czestotliwos¢.

2 Wpisz czestotliwosc za pomoca komunikacji oraz adresu (Oh1101).

3 Wykonaj zapis parametru OhO3EOQ: '1') przed wytaczeniem zasilania.
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7.3.9.3 Obszar kontroli

(Zapis/odczyt)

G Zmiana
komunika Parametr Funkcja
. podczas pray
cyjny
Oh0O3EO Zapis parametréw - X 0: Nie, 1: Tak
Ohose1 | midalizadjatrybu - 0 0: Nie, 1: Tak
monitora
0:No, 10: EPID Grp
1: AllGrp 11: AP1 Grp
2: DRV Grp 12: AP2 Grp
3:BAS Grp 13: AP3 Grp
Ustawienia fabryczne 4: ADV Grp 14: PRT Grp
ULeE” parametréw X 5:CONGrp 15:M2 Grp
6:IN Grp Brak zapisu
7:0UT Grp podczas
8:COMGrp | wystepowa
9:PID Grp nia btedu
Ohoses | Wyswietlzmienione - o 0: Nie, 1:Tak
parametry
0: BASIC (podstawowe)
1: Compressor (kompresor)
2: Supply Fan (Wentylator)
3: Exhaust Fan (wyciggowy
wentylator)
4: Cooling Tower (wieza
0hO3E4 Wybdr makra - X chtodnicza)
5: Circul. Pump (pompa
cyrkulacyjna)
6:Vacuum Pump (pompa
prézniowa)
7: Constant Torq (staty
moment)
0hO3E5 Wyczys¢ historie awarii - 0] 0: Nie, 1: Tak
OhO3EG | WYCZyScparametry - 0 0: Nie, 1:Tak
uzytkownika
Zapis: 0-9999
OhO3E7 Ukryj parametry Hex |O Odczyt: 0: Odblokuj, 1:
Zablokuj
O0hO3E8 Zablokuj tryb Hex |O Zapis: 0-9999
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Adres Zmiana
komunika Parametr Funkcja
. S podczas pray

cyjny
parametryzowania Oczyt: 0: Odbl., 1: Zablok.

Ohoseg | Asystent . . - |o 0:Nie, 1:Tak
parametryzowania

OhO3EA | Zerowaniezuzyte] . - |o 0:Nie, 1:Tak
energjii

Oho3gp | Zerowanie czasu - - o) 0:Nie, 1: Tak
zasilania

OhO3EC | Zerowanie czasu pracy | - - 0] 0: Nie, 1: Tak

7.4 Komunikacja BACnet

7.4.1 Czym jest komunikacja BACnet?

BACnet (Building Automation and Control network jest szyng komunikacyjng wykorzystywang
gtéwnie w automatyce budynkowej (BMS). BACnet prezentuje koncepcje systemu
zorientowanego na obiekt i definiuje dw obiekty.
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7.4.2 Standard BACnet

Aplikacja POzycja | Specyfikacja
Interfejs 5 Pinowy konnektor wtyczka
Potaczenie Transmisja danych RS-485 MS/TP, Half-duplex
Kabel Skretka (1 para w ekranie)
BACnet MS/TP Okreslone w ANSI/ASHRAE Standards 135-2004
Predkos¢ 9600, 19200, 38400, 76800 bps
Komunikacja
Adres MAC 1-127
Start/Stop bit Start 1 bit, Stop 2 bit
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Aplikacja POzycja \ Specyfikacja

Kontrola parzystosci None/Even/Odd

7.4.3 BACnet szybki start

Postepuj ze wskazdéwkami ponizej w celu szybkiego uruchomienia komunikacji BACnet.

1  Ustaw wejscia cyfrowe (IN-65-71 PxDefine) na wartos¢  ‘Interlock 1'—‘Interlock 5'wedle
kolejnosci priorytetu silnikdw.

2 Ustaw numery obiektow w COM-21 oraz 22 oraz zdefiniuj ich wartosci. Podane wartosci
dla zdefiniowanych obiektdA. musza posiadac unikalne wartosci.

3  Ustaw COM-01 (Int485 St ID) wpisujgc odpowiednig wartos¢  (dla BACnet, nr stacji z
przedziatu 0-127). ID stacji ustawionew COM-01 musi znajdowac sie w zakresie
ustawionym w" Max Master Property of different Master for MS/TP token passing".

4  Przetestuj komunikacje BACnet i sprawdz czy nie ma btedéw komunikagiji.

Grupa kod Nazwa Naz’w.a Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana
0 | 1200"
1 | 2400"
2 | 4800"
3 19600
03 | Predkosc Baudrate 9600 bps 4 |19200
komunikadiji
5 | 38400
6 | 57600"
oM 7 | 76800
8 | 115200"
0 | D8/PN/S1
1 | D8/PN/S2
04 | Tryb komunikacji | Int485Mode | D8/PN/S1
2 | D8/PE/S1
3 | D8/PO/S1
Max. liczba master | BAC Max
20 | BacNet Master 0 0-127 )
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Nazwa

Grupa kod Nazwa L Nastawa Zakres Jednostka
wyswietlana
21 gﬁNet”qudze“'e BAC Dev Inst1 | 237 0-4149 -
22 E’:‘;Net urzadzenie | gac peyinstt | 0 0-999 -
Hasto urzadzenia | BAC
23 | BacNet PassWord 0 0-32767 )

1) 1200 bps, 2400 bps, 4800 bps, 57600 bps, 115200 bps nie moga by¢ ustawione dla komunikagji

BacNet.

Szczegoly ustawiania komunikacji BacNet

kod Opis

COM-01 Int485 ST | Ustaw MAC ID z zakresu 0-127, przed nawigzaniem komunikaciji. Jezeli wartosc
ID(MACID) wykracza poza zakres - komunikacja nie jest mozliwa.

COM-03 Baud Rate | Ustaw predkos¢ komunikagji.

COM-20BACMas | llosc urzadzen podigczonych do komunikacji  1-127, domysina nastwa wynosi
Master 127.

COM-21-22 BAC

Ustaw unikalny identyfikator BACnet dla urzadzen. Uzyj formuty ponize;j:
(COM-21 X 1000) + COM-22
COM-21 rezprezentuije tysigce i wyzsze (cztery cyfry i wiecej) oraz COM-22

DevInst 1-2 reprezentje setki i nizsze (trzy cyfry i nizej).
COM-21 i COM-22 posiadaja zakresy kolejno  0-4194 oraz 0-999 . Numer musi
znajdowac sie w zakresie: 0-4,194,302.
Hasto dla zimnego/goracego startu . COM-23 moze by¢ ustawione w zakresie 0-
COM-23 BAC . e . o ; o~ :
32767,i domyslnie wynosi  0.Jezeli COM-23ustawiono na zero‘0; hasto jest
Password . h . . .
ignorowane i zimny/ciepty start jest realizowany.
UWAGA
MaxMaster oraz MACID maja wptyw na przebieg komuniakgji. Rekomenduje sie by wartosci te byty

ustawiane tak nisko jak to tylko mozliwe.
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7.4.4 Implementacja protokotu

W tabeli ponizej podno informacje w celu implementacji komunikacji BACnet.

Kategoria Pozycja Opis

I-Am (Answer to Who-Is, when
broadcast or reset after power-up)

I-Have (Answer to Who-Has)

Read Property

Write Property

BACnet Services . o Ignores Password in Device
Device Communication Control -
Communication Control

Warm/Cold Starts (Supports
Password)

Reinitialize Device Start Backup, End Backup, Start
Restore, End Restore, or Abort
Restore services are NOT available.

BACnet communication card supports supported Standards: M5/TP

Data Link Layer . Available speed: 9600, 19200, 38400,
an MS/TP Master Data Link Layer and 76800 bps

MAC ID/Device Set at COM-01 Int485 ST ID (MACID).

Object Instance The Device Object Instances are set at

configuration COM-21 and COM-22.

MAX Master

Set at COM-20 (MAX Master Value).

Property

7.4.5 Mapa obiektow

N Typ obiektu

Device
Object Identifier 0 0] (0] 0] 0] (0] 0]
Object Name (0] 0] (0] 0] 0] (0] 0]
Object Type (0] 0] (0] 0] 0] O 0]
System Status O
Vendor Name 0]
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Wihasnosé

Vendor Identifier

Typ obiektu

Model Name

Firmware Revision

Appl Software Revision

Location

Protocol Version

Protocol Revision

Services Supported

Object Types Supported

Object List

Max APDU Length

APDU Timeout

Number APDU Retries

Max Master

Max Info Frames

Device Address Binding

Database Revision

ojlo|j|o|jlo|O0O|lO0O|O|O|O|O|O|O|O|O|O|O|O

Preset Value

Description

Status Flags

Event State

Reliability

Out-of-Service

|0 |O0O|O0|O0|O

o|jo|Oo|lO0|O|O

|0 |O0O|O0|O0|O

|0 |O0O|O0O|O0|O

Number of states

State text

oO|0O|0OjO0O|O0O|0O|0O|O
o|0O|O0O|O0O|O0O|O|0O|O

Units

Polarity

Active Text

Inactive Text
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* BI-Binarny wejsciowy / BV-Wartos¢ binarna / Al-Wejscie analogowe / AV-Wartosc analogowa /
MSI-Wielostanowe wejscie / MSV-Wielostanowa warto$¢
Mozliwy jest zapis/odczyt do 29 stow.

7.4.5.1 Obiektanalogowy

InstancelD = Nazwa obiektu Opis Nastawa

AV1 CommTimeoutSet Command timeout 0.1-120.0 Secs | R/'W
setting

AV2 AccelTimeSet Accelerate time setting 0.0-600.0 Secs | R/'W

AV3 DecelTimeSet Decelerate time setting | 0.0-600.0 Secs | R/'W

AV4 CommandFreqset | commandfrequency 50 pavoo  [Hz | RW
setting

AV5 PIDReferenceSet PID reference setting 0-100.0 % R/W

AV6 PIDFeedbackSet PID feedback setting 0-100.0 % R/W

UWAGA

*  Jesli parametr (COM-96) ustawiony jest na tak , wartosc jest zapisana nawet po utracie zasilania.
Jezeli wartosc parametru jest ustawiona na "nie" - wartos¢ nie jest pamietana po odtaczeniu
zasilania.

*  Wartos$¢ wieksza niz (DRV-20) nie moze byc ustawiona . Wartosc mozna zmienic¢ po ustawieniu
Freq Ref Src (DRV-07) na‘Int 485

*  AV2,AV3iAV4 sg uzywane do nastawy czaséw ACC i DEC oraz okresla zadawanie czestotliwosci.
Mog a byc apisywane tylko w trybie AUTO..

7.4.5.2 Obiekty wielostanowe

InstancelID  Nazwa obiektu Opis Nastawa
Command lost operation 0:None

MSV1 LostCommand . P 1: FreeRun MSG | RW
setting 2 Dec
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InstancelID  Nazwa obiektu

3:HoldInput
4: HoldOutput
5: LostPreset

7.4.5.3 Obiekt binarny

InstancelID  Nazwa obietu Opis \ Aktywny/nieaktywny RW

BV1 StopCmd Stop command False/True R/W

BV2 RunForwardCmd Run forward command | False/True R/W

BV3 RunReverseCmd Run reverse command False/True R/W

BvV4 ResetFaultCmd Fault reset command False/True RW

BV5 FreeRunStopCmd Free run stop command | False/True R/W

BV6 Relay1Cmd Relay 1 On/Off command | False/True R/W

BV7 Relay2Cmd Relay 2 On/Off command | False/True R/W g
BV8 Relay3Cmd Relay 3 On/Off command | False/True R/W g
BV9 Relay4Cmd Relay 4 On/Off command | False/True R/W %
BV10 Relay5Cmd Relay 5 On/Off command | False/True R/W =
BV11 Q1Cmd Q 1 On/Off command False/True RW

7.4.5.4 Obiekt analogowy wejsciowy

Instance ID ‘ Nazwa obiektu ‘ Opis Jednostka R/W
Al InvCap (kW) Inverter capacity kw R
Al2 InvCap (HP) Inverter capacity HP R
Al3 InvVoltageClass Inverter voltage type Volts R
Al4 OutputCurrent Output current Amps R
Al5 OutputFreq Output frequency Hz R
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Instance ID ‘ Nazwa obiektu ‘ Opis Jednostka R/W
Al6 OutputVolgate Output voltage Volts R
Al7 DCLinkVoltage DCLink voltage Volts R
AI8 OutputPower Output power kw R
Al9 Al Value of Analog 1 % R
Al10 Al2 Values of Analog 2 % R
All1 OutputRPM Output speed RPM R
Al2 Pole Pole number of the motor - R
Information of the inverter state
Al3 InvStatus (Refer to address 0h0305 in the common | - R
area)(NoteU
Latch type trip information1
Al14 LatchTripInfol (Refer to address 0h0330 in the common | - R
area)(Note])
Latch type trip information2
Al15 LatchTripInfo2 (Refer to address 0h0331 in the common | - R
area)(NoteU
Latch type trip information3
Al16 LatchTripInfo3 (Refer to address 0h0335 in the common | - R
area)(Note])
Level type trip information
Al17 LevelTripInfo (Refer to address 0h0332 in the common | - R
area)(Note])
H/W Diagnosis trip information
Al18 HWDlaginfo (Refer to address 0h0333 in the common | - R
area)*
Warning information
Al19 WarningInfo (Refer to address 0h0334 in the common - R
area)*
Al20 KiloWattHour Output power by kW/h kW/h R
Al21 MegaWattHour Output power by MW/h MW/h R
Al22 PowerFactor Power factor - R
Al23 RunTimeDay Run time by day Day R
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Instance ID ‘ Nazwa obiektu ‘ Opis Jednostka R/W
Al24 RunTimeMin Run time by minute Day R
Al25 PidOutValue PID Output Value % R
Al26 PidReferenceValue | PID Reference Value % R
Al27 PidFeedbackValue | PID Feedback Value % R

*Patrz na tablice adreséw komunikadiji.

7.4.5.5 Obiektbinarny wejsciowy

InstancelD = Nazwa obiektu ‘ Opis RW

Bl Stopped Stop state R

BI2 RunningForward Running forward R

BI3 RunningReverse Running reverse R

Bl4 Tripped Trip occurred R g
BI5 Accelerating Accelerating R %
Bl6 Decelerating Decelerating R %"
BI7 SteadySpeed Operating at steady speed R

BI8 RunningDC Operating at a 0 step speed R

BI9 Stopping Stopping R

BI10 FwdRunCommandState | Fowarad run command state R

BI11 RevRunCommandState | Reverse run command state R

BI12 P1 P1 state R

BI13 P2 P2 state R

Bl14 P3 P3 state R

BI15 P4 P4 state R

BI16 P5 P5 state R
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InstancelD  Nazwa obiektu ‘ Opis R/W
BI17 P6 P6 state R
BI18 P7 P7 state R
BI19 Relay1 Relay1 state* R
BI20 Relay2 Relay2 state* R
BI21 Relay3 Relay3 state* R
BI22 Relay4 Relay4 state* R
BI23 Relay5 Relay5 state* R
BI24 Q1 Q1 state R
BI25 SpeedSearch Speed search operating R
BI26 HWOCS H/W OCS occurred R
BI27 SWOCS S/W OCS occurred R
BI28 RunningDwell Dwell operating state R
BI29 SteadyState Steady state R
BI30 Warning Warning state R
UWAGA

OUT-31-35 (Relay1-5) musi by¢ ustawione na‘0 (none)'w celu kontroli za pomoca komunikagji.

7.4.5.6 Wielostanowy obekt wejsciowy

InstancelD  Nazwa obiektu Opis Jednostka  R/W
MSI1 UnitsDispla Displays Unit settin 1Hz R
play play: g 5 RPM

7.4.5.7 Wiadomos¢ btedu

Wyswietlane

serviceserror+7 Inconsistent parameters
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Wyswietlane Opis

propertyerror+9 Invalid data type
serviceserror+10 Invalid access method
serviceserror+11 Invalid file start
serviceserror+29 Service request denied
objecterror+31 Unknown object
propertyerror+0 Property other
propertyerror+27 Read access denied
propertyerror+32 Unknown property
propertyerror+37 Value out of range
propertyerror+40 Write access denied
propertyerror+42 Invalid array index
clienterror+31 Unknown device
resourceserror+0 Resources other
clienterror+30 Time out

abortreason+4 Segmentation not supported
rejectreason+4 Invalid tag
clienterror+0xFF No invoke id
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securityerror+26

Password failure

7.5 Komunikacja Metasys-N2

7.5.1 Szybki start komunikacji Metasys-N2

Postepuj z instrukcjami pnizej w celu ustanowienia komunikacji Metasys-N2

Ustaw COM-02 (Int485 Prtoto) na’5 (Metasys-N2).

Ustaw predkos¢ komunikacji na warto$¢‘9600 bps!

Skonfiguruj tryb komunikaciji tak, by byt kompatybilny zz  Dane bitéw 8 / brak parzystosci/

bit startu 1/ bit stopu 1.
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4  Przetestujsie¢ i sprawdz czy komunikacja Metasys-N2 dziata poprawnie.

7.5.2 Standard komunikacji Metasys-N2

Pozycja Standard

Predkos¢ komunikaciji 9600 bps
Procedura kontroli Asynchroniczny tryb komunikacji
System komunikagiji Half duplex system
Medium Skretka (1 para w ekranie)
LS485: ASCII (8bit)
Charakterystyka systemu Modbus-RTU: Binary (7/8 bit)
Metasys-N2: ASCII (8bit)
Start/Stop bit Start 1bit, Stop 1bit
RS485: Checksum (2byte)
Kontrola biedu Modbus-RTU: CRC16 (2byte)

Metastys-N2: CRC16 (2byte)

Parzystosc¢ brak
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7.5.3 Metasys-N2 mapa punktéw I/O

7.5.3.1 Wyjscie analogowe

Jednos .
Nr Nazwa Zakres tka Opis
AO1 Command 0.0-Max Freq Hz Command frequency setting**
Frequency
AO2 Accel Time 0.0-600.0 Sec ACCtime setting*
AO3 Decel Time | 0.0-600.0 Sec DEC time setting*
0 | KeyPad
1 | Fx/Rx-1
2 | :Fx/Rx-2
AO4 Drive mode - Drive mode setting
3 |Int.485
4 | FieldBus )
=i
5 | Time Event 3
=
0 | —KeyPad-1 S
=
1 | —KeyPad-2 =
2 | Vi
3 | -Reversed
4 |V2
AO5 Freq mode - Frequency mode setting
5 |12
6 | Int485
7 | FieldBus
8 | Reversed
9 | Pulse
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UWAGA

* Jesli parametr (COM-96) ustawiony jest na tak , wartosc jest zapisana nawet po utracie zasilania.
Jezeli wartosc parametru jest ustawiona na "nie" - wartos¢ nie jest pamietana po odtaczeniu
zasilania.

*  Wartos$¢ wieksza niz (DRV-20) nie moze byc ustawiona . Wartosc mozna zmienic po ustawieniu
Freq Ref Src (DRV-07) na‘Int 485

7.5.3.2 Wyjscie binarne

Nr Nazwa Zakres Opis

BO1 Stop Command 1: Stop Stop command

BO2 Run Forward Command | 1: Forward Run Forward run command
BO3 Eg;ljne:ﬁge 1:Reverse Run Reverse run command
BO4 Reset Fault 1:Reset Fault reset command
BO5 Free-Run Stop 1:Bx Free-run stop command

7.5.3.3 Wejscie analogowe

Nr Nazwa \ Zakres \ Opis

All Output Current Amps Output current
Al2 Output Frequency Hz Output frequency
Al3 Output Speed RPM Output speed

Trip code information

Al4 Trip Code i (Refer to Common Area parameter address OhOOOF)*

‘Latch’type fault trip information 1

Al> Latch Trip InfoT i (Refer to Common Area parameter address 0h0330)*

‘Latch’type fault trip information 2

Ale Latch Trip Info2 i (Refer to Common Area parameter address 0h0331)*

‘Latch’type fault trip information 3

Al7 Latch Trip Info3 i (Refer to Common Area parameter address 0h0335)*

Al8 Level Trip Info - ‘Level'type fault trip information
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Nr Nazwa \ Zakres \ Opis
(Refer to Common Area parameter address 0h0332)(1)
Al9 H/W Diagnosis Trip ) H/W Diagnosis fault trip information
Info (Refer to Common Area parameter address 0h0333)(1)
AlO Warning Info i Warning information

(Refer to Common Area parameter address 0h0334)(1)

* Patrz na tabele s adresami komunikacyjnymi.

7.5.3.4 Wejscie binarne

Nr Nazwa Zakres

Bl Stopped 1 - Stopped

BI2 Running Forward 1 - Forward operation is running.

BI3 Running Reverse 1 - Reverse operation is running.

Bl4 Tripped 1 - Fualt trip occurred.

BI5 Accelerating 1 -Accelerating o
Bl6 Decelerating 1 -Decelerating g
BI7 Reached Full Speed 1 -Running at a steady speed (frequency refernece) 5
BI8 DC Braking 1 —Running on DC power source S
BI9 Stopping 1-Stopping is in progress.

BI10 P1Input 1-True /0 - False

BI11 P2 Input 1-True / O-False

BI12 P3 Input 1-True / O-False

BI13 P4 Input 1-True / O-False

Bl14 P5 Input 1-True / O-False

BI15 P6 Input 1-True / O-False

Bl16 P7 Input 1-True / O-False

BI17 Relay1 State 1-On/0-Off

BI18 Relay2 State 1-On/0-Off

BI19 Relay3 State 1-On/0-Off

BI20 Relay4 State 1-On/0-Off
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Nr Nazwa Zakres
BI21 Relay5 State 1-On/0-Off
BI22 Q1 (0C1) State 1-On/0-Off

7.5.3.5 Kod bledu

Kod Opis

00 The device has been reset. Currently waiting for the‘Identity Yourself’
command.

01 Undefined command

02 Checksum error has occurred.

03 Data sizg exceeded the input buffer (meaasage is bigger than the device
buffer size).

05 Data field error (input message size does not fit the command type)

10 Invalid data (message value is out of the range)

11 Invalid command for data type (command does not fit the message frame)

1 Command is not accepted (device has ignored a command due to a fault.

The master device sends a‘Status Update Request’).
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8 Lista wszystkich parametréow

Ponizej przedstawiono petna liste parametréw dla falowika serii H100.

8.1 Grupa napedu (DRV).

*0: Do zapisu podczas operowania, A: Zapis podczas pracy w trybie STOP, X: Brak zapisu

Wyswietlane | Zakres nastawy Domesini
00 - Skoczdo kodu | Jump Code | 1-99 9 0]
01 0h1101 Czestotliwos¢ | Cmd 0.00, Low Freg- High 000 0
docelowa Frequency Freq
Kierunek pracy Kevoad Run 0 | Reverse
02 0h1102 | przy starciez Diryp 1 @)
klawiatury 1| Forward
Czas )
03 0h1103 . .| AccTime 0.0-600.0 (sec) 20.0 0]
przyspieszania
Czas )
04 Oh1104 . DecTime 0.0-600.0 (sec) 30.0 0]
hamowania
0 | Keypad
1| Fx/Rx-1
706 2 | Fx/Rx-2 .
06 Oh1106 Zrédto sygnatu Cmd Source I A
start/stop 3| Int485 Fx/Rx-1
4 | Field Bus
5 | Time Event
0 | Keypad-1
1| Keypad-2
706 2(Vi .
07 | 0Oh1107 Zrodio >ygna Jf.u Freq Ref Src o A
czestotliwosci 4|2 Keypad-1
5(12
6 | Int485
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Adres

Kod o Nazwa Wyswietlane | Zakres nastawy
7 | FieldBus
9 | Pulse
1
0|v3
8
1
1 13
0| V/F
09 |ohitoe | TP Control oVFE | A
sterowania Mode
1| Slip Compen
1 0h110B Czestotliwos¢ | Jog 0.00, Low Freg—High 10.00 0
JOG Frequency Freq
Czas
12 0h110C | przyspieszania | Jog AccTime | 0.0-600.0 (sec) 20.0 0]
JOG
Czas
13 O0h110D | hamowania Jog DecTime | 0.0-600.0 (sec) 30.0 )
JOG
0 | 0.2kwW(0.3HP)
1 0.4 kW((0.5HP)
2 | 0.75kW(1.0HP)
3 1.1 kW(1 .SHP) Depende
14 |Oh110E | Mocsiika | Motr 4 |1s5kweoHp) | ™" (A
Capacity motor
5 |22kw@EOHP) | setting
6 | 3.0kW(4.0HP)
7 | 3.7 kW(5.0HP)
8 | 40kW(5.5HP)

8 “10(V3)~11(13)' wartosci parametru DRV-07 pojawig sie po zainstalowaniu dodatkowej karty I/O.
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Adres DomeslIni

Kod Na Wyswietlane = Zakres nastawy Zapis

komunik. e

9 | 5.5kW(7.5HP)

10 | 7.5 kW(10.0HP)

11 | 11.0kW(15.0HP)

12 | 15.0 kW(20.0HP)

13 | 18.5 kW(25.0HP)

14 | 22.0 kW(30.0HP)

15 | 30.0 kW(40.0HP)

16 | 37.0 kW(50.0HP)

17 | 45.0 kW(60.0HP)

18 | 55.0 kW(75.0HP)

19 75.0kW(100.0HP
)
20 90.0kW(120.0HP
)
0 | Manual
Podbicie
15 | Oh110F | momentu Torque Boost | 1 | Auto 1 0:Manual | A
2 | Auto2
Podbicie ;'g'
momentu dla OS>
9 _ 0 =
16° | Oh1110 Kierunku Fwd Boost | 0.0-15.0 (%) 20 A oyal
prawego g
Podbicie
17 |ontny | momentudia | oo Boost | 0.0-15.0 (%) 20 A
kierunku
lewego

Czestotliwosc

18 0h1112
bazowa

Base Freq 30.00-400.00 (Hz) 60.00 A

19 0h1113 Czestotliwos¢ | Start Freq 0.01-10.00 (Hz) 0.50 A

9 DRV-16-17 are displayed when DRV-15 is set to‘0 (Manual):
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Lista wszystkich parametrow

Adres o Domeslni
Kod o Wyswietlane | Zakres nastawy -
startowa
20 |oh111a | CFEStOUIWOSC Ty Freq | 40.00-400.00 (H) 6000 | A
maksymalna
0 | Hz Display .
21 |onims | ednostka emsel OHz 1,
predkosci 1| RPM Display Display

Czestotliwosc | L AND cmd | 0,00, Low Freg- High

25 0h1119 | pracy trybu 0.00 @)
HAND Freq Freq
Zrodio o 0 | HAND Parameter 0: HAND
czestotliwosci | HAND Ref

26 Oh111A Paramete | A
datrybu Mode 1| Follow AUTO ;
HAND

it |0 kw

30 oh111E Jednostka kW/HP Unit 1-HP 0

mocy Sel 1| HP
0 | None

91 Oh115B | Smart Copy SmartCopy | 1 | SmartDownload | O:None A

3 | SmartUpload

Wersja

98 Oh1162 VOS/W

1/0 S/W Ver - - X

8.2 Podstawowa grupa (BAS)

*0: Do zapisu podczas operowania, A: Zapis podczas pracy w trybie STOP, X: Brak zapisu

Adres
Kod komuni Nazwa Wyswietlane  Zakresnastawy | Domeslnie Zapis
k.
Skoczdo
00 - kodu Jump Code | 1-99 20 ]

01 0h1201 | Pomocnicze | Aux Ref Src 0 None 0:None A
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Lista wszystkich parametrow

Adres
Kod komuni Nazwa Wyswietlane  Zakres nastawy Domeslnie  Zapis
k.
zrédio 1 V1
zadawa!'na , 3 V2
czestotliwos
ci 4 12
6 Pulse
7 Int 485
8 FieldBus
EPID1
10 Output
1 EPID1
Fdb Val
1210 | V3
13 13
0 M+(G*A)
1 Mx (G*A)
2 M/(G*A)
3 M+M*(G
*A)]
KaIkuIacja M+G*2
2 | AuxCalc +
0211 | Oh1202 qestotllwos Type 4 (A-50%) | O:M+(G"A) | A —
M
o 0
> | (A50%) L =
6 M/[G*2 S
(A-50%)]
7 M+M*G*
2 (A-50%)

10 “12(V3)~13(I3)' of BAS-01 are available when Extension 10 option is equipped. Refer to
Extension 10 option manual for more detailed information.

1 BAS-02-03 are displayed when BAS-01 is not‘0 (None).
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Lista wszystkich parametrow

Wyswietlane  Zakres nastawy Domeslnie = Zapis
Wzmocnieni
03 |onh1203 [€9® | AuxRefGain | -2000-2000(%) | 1000 0
pomocnicze
gozrédta f
0 Keypad
1 Fx/Rx-1
Drugie 2 Fx/Rx-2
zrédto
04 0h1204 sygnalu Cmd 2nd Src 3 Int 485 T:Fx/Rx-1 | A
start/stop 4 FieldBus
Tme
> Event
0 Keypad-1
1 Keypad-2
2 V1
4 V2
. 5 12
Drugie . )
05 0h1205 | Zrédto Freq2nd Src | 6 Int 485 (1) Keypad (0]
d jiaf
zadawania 7 FieldBus
9 Pulse
102 | V3
11 13
0 Linear
1 Square
07 | oh1207 | Charaktersty |\ e oo trern O:Linear | A
ka V/F 2 User V/F
3 Square 2

12 “10(V3)~11(I3)' of BAS-05 are available when Extension 10 option is equipped. Refer to

Extension 10 option manual for more detailed information.
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Lista wszystkich parametrow

Adres
komuni Wyswietlane = Zakresnastawy | Domeslnie Zapis
k.
Odnosnik 0 Max Freq
ramp
. RampT 0: Max
08 | 0h1208 przyspiesza | \\ e : Delta Freq A
niai Freq
hamowania
Skala 0 0.01 sec
09 0h1209 | wyswietlani | Time Scale 1 0.1 sec 1:0.1sec | A
aczasu
2 1sec
Czestotliwos 0 60 Hz
10 O0h120A | ¢sieci 60/50 Hz Sel 0:60 Hz A
zasilajacej 1 50Hz
llosc
11 0h120B | biegunow Pole Number | 2-48 A
silnika
12 | oh120c | Postizg Rated Slip | 0-3000 (RPM) A
silnika Dependen
t on motor
oh12o | Frd cettin
13 D znamionow | Rated Curr 1.0-1000.0 (A) 9 A
y silnika
Prad na
14 0h120E | biegu NoloadCurr | 0.0-1000.0 (A) A
jatowym
15 | oh120F | NAPIRAE | poiedVolt | 0,170480(V) |0 A
silnika
., Dependen
16 0h1210 V}/yc;lamosc Efficiency 70-100 (%) tonmotor | A
silnika .
setting
Wspotczynn
18 |ohig12 KMoy | Tfim 70-130 (%) 100 0
wyswietlane | Power %
J
19 | oh1213 | NaPIRAe A noutvolt | 170-528v 220/380V | O
zasilania
20 - Auto Tuning | Auto 0 | None 0:None A
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Lista wszystkich parametrow

Adres
komuni Nazwa Wyswietlane = Zakresnastawy | Domeslnie Zapis
k.
Tuning . All (Rotation
type)
All (Static
2
type)
Rs+ Lsigma
3 | (Rotation
type)
1 |- Rezystandja | g 009999 (mQ)
uzwojen Dependen
ndukevinog t on motor
i ndukcyjnos . i setting
22 ¢ uplvwu Lsigma 0.000-9.999 (mH)
Charakteryst
yka U/f
4115 | 0h1229 | YHOWNK | joor praqq | 000 -Maximum 5,
3, frequency (Hz)
czestotliwos
c punkt 1
Charakteryst
yka U/f
42 Oh122A | uzytkownik | UserVolt 1 0-100 (%) 25
a, hapiecie
punkt 1
Charakteryst
yka U/f
43 | oh12op | UBYtkownik | e Freq 2 0.00-Maximum | 51,
3, frequency (Hz)
czestotliwos
C punkt 2
Charakteryst
yka U/f
44 0h122C | uzytkownik | UserVolt2 0-100 (%) 50
3, napiecie
punkt 2
45 0h122 | Charakteryst | User Freq3 | 0.00 - Maximum | 45.00

22| LSS
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Lista wszystkich parametrow

Adres
komuni Nazwa Wyswietlane  Zakres nastawy Domeslnie = Zapis
k.
D yka U/f frequency (Hz)
uzytkownik
a,
czestotliwos
c punkt 3
Charakteryst
yka U/f
46 0h122E | uzytkownik | UserVolt3 0-100 (%) 75 A
a, hapiecie
punkt 3
Charakteryst
yka U/f
47 | oh12or | UBYtkOWnk |y Freqa | 000-Maximum i A
a, frequency (Hz)
czestotliwos
c punkt4
Charakteryst
yka U/f
48 0h1230 | uzytkownik | UserVolt4 0-100 (%) 100 A
a, hapiecie
punkt 4
5014 | 0h1232 | CZESOUWOS | o preger | LoV FrearHigh 1600 0
¢ krokowa 1 Freq
51 | oh1233 | SZSSOUWOS | o preqa | FOV FrearHigh 5600 0
¢ krokowa 2 Freq
52 | oh1234 | CZSSIOUWOS | o preqs | LoV FrEarHigh 5500 0
¢ krokowa 3 Freq
53 | Oh1235 | CZSSOUWOS | o preqa | L0V FrearHigh 4600 0
¢ krokowa 4 Freq
54 | Oh1236 | CZSSIOUWOS | o preqes | L0V FrearHigh g5 00 0
¢ krokowa 5 Freq
55 | oh1237 | CZSSOUWOS | o preqe | L0V FrearHigh 6600 0

¢ krokowa 6

Freq

14BAS-50-56 are displayed whenIN-65-71 is set to ‘Speed-L/M/H:.
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Lista wszystkich parametrow

56

0h1238

Czestotliwos
¢ krokowa 7

Wyswietlane

Step Freg-7

Zakres nastawy

Low Freg-High
Freq

Domeslnie

60.00

Zapis

70

Oh1246

Czas
przyspiesza
nia
krokowego
1

AccTime-1

0.0-600.0 (sec)

20.0

71

0h1247

Czas
hamowania
krokowego
1

DecTime-1

0.0-600.0 (sec)

20.0

7215

0h1248

Czas
przyspiesza
nia
krokowego
2

AccTime-2

0.0-600.0 (sec)

30.0

73

0h1249

Czas
hamowania
krokowego
2

DecTime-2

0.0-600.0 (sec)

30.0

74

O0h124A

Czas
przyspiesza
nia
krokowego
3

AccTime-3

0.0-600.0 (sec)

40.0

75

0h124B

Czas
hamowania
krokowego
3

DecTime-3

0.0-600.0 (sec)

40.0

76

0h124C

Czas
przyspiesza
nia
krokowego
4

AccTime-4

0.0-600.0 (sec)

50.0

77

0h124

Czas

DecTime-4

0.0-600.0 (sec)

50.0

5 BAS-72-83 are displayed when IN-65-71is set to "Xcel-L/M/H’
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Lista wszystkich parametrow

Adres
komuni
k.

hamowania
krokowego
4

Wyswietlane

Zakres nastawy

Domeslnie

Zapis

78

Oh124E

Czas
przyspiesza
nia
krokowego
5

AccTime-5

0.0-600.0 (sec)

40.0

79

Oh124F

Czas
hamowania
krokowego
5

DecTime-5

0.0-600.0 (sec)

40.0

80

0h1250

Czas
przyspiesza
nia
krokowego
6

AccTime-6

0.0-600.0 (sec)

30.0

81

0h1251

Czas
hamowania
krokowego
6

DecTime-6

0.0-600.0 (sec)

30.0

82

0h1252

Czas
przyspiesza
nia
krokowego
7

AccTime-7

0.0-600.0 (sec)

20.0

83

0h1253

Czas
hamowania
krokowego
7

DecTime-7

0.0-600.0 (sec)

20.0
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Lista wszystkich parametrow

8.3 Zaawansowana grupa (ADV)

*0: Do zapisu podczas operowania, A: Zapis podczas pracy w trybie STOP, X: Brak zapisu

00

Adres
komunik.

Skocz do
kodu

Wyswietlane

Jump Code

Zakres nastawy

199

Domeslnie

24

Zapis

01

0h1301

Krzywa
przyspiesza
nia

Acc Pattern

0 Linear

02

0h1302

Krzywa
hamowania

Dec Pattern

1 S-curve

O:Linear

03
16

0h1303

Pochylenie
krzywej S
dla
poczatku
przyspiesza
nia

Acc S Start

1-100 (%)

0h1304

Pochylenie
krzywej S
dla konca
przyspiesza
nia

AccSEnd

1-100 (%)

05
17

0h1305

Pochylenie
krzywej S
dla
poczatku
hamowania

Dec S Start

1-100 (%)

06

0h1306

Pochylenie
krzywej S
dla konca
hamowania

Dec SEnd

1-100 (%)

07

0h1307

Tryb startu

Start Mode

0 Acc

1 DC-Start

0: Acc

6ADV-03-04 wyswietlane gdy ADV-01 ustawiony na“1 (S-curve).
7ADV-05-06 wyswietlane gdy ADV-02 ustawiony na“1 (S-curve).
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Lista wszystkich parametrow

Adres o o
—— Wyswietlane = Zakres nastawy Domeslnie
0 Dec
1 DC-
Brake
08 [ 0h1308 | Trybstopu | Stop Mode Free- 0: Dec A
2 Run
4 Power
Braking
0 None
Forward
09 |oh1300 | Blokada g prevent | Prev | O:None |A
kierunku
Reverse
2
Prev
_ 0 No
10 | 0h130A Automatycz | Power-on 0:No 0
ny start Run 1 Yes
11 Opédznienie )
0h130B | automatycz | O O" | 00-60000(seq) |00 0
18 Delay
nego startu
Czas
12 podawania .
o |on130c | napieciabc | PSR 1 0,00-6000 seq) | 000 A
Time
przed
startem
Poziom
napiecia DC
13 | Oh130D | podawaneg | DCInjLevel | 0-200 (%) 50 A
o przed
startem
14 Czas :
o | 0h130E | blokowania | 281K 16006000 (se) | 000 A
Time
wyjscia

8ADV-11 is displayed when ADV-10 is set to“1 (YES):
9ADV-12 s displayed when ADV-07 is set to‘1 (DC-Start).
20ADV-14 is displayed when ADV-08 is set to“1 (DC-Brake):
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Lista wszystkich parametrow

przed
podaniem
napieica DC

Wyswietlane

Zakres nastawy

Domeslnie  Zapis

15

Oh130F

Czas
podawania
napiecia DC

DC-Brake
Time

0.00- 60.00 (sec)

1.00 A

16

0h1310

Poziom
napiecia DC
podawaneg
o nasilnik

DC-Brake
Level

0-200 (%)

50 A

17

0h1311

Czestotliwos
¢
podawania
napiecia DC

DC-Brake
Freq

Startfrequency-

60 Hz

5.00 A

20

Oh1314

Czestotliwos
¢
przytrzyma
nia przy
przyspiesza
niu

Acc Dwell
Freq

Start frequency-
Maximum
frequency (Hz)

5.00 A

21

0h1315

Czas
przytrzymy
wania przy
przyspiesza
niu

Acc Dwell
Time

0.0-60.0 (sec)

00 A

22

Oh1316

Czestotliwos
¢
przytrzyma
nia podczas
hamowania

Dec Dwell
Freq

Start frequency-
Maximum
frequency (Hz)

5.00 A

23

0h1317

Czas

przytrzyma
nia podczas
hamowania

Dec Dwell
Time

0.0-60.0 (sec)

00 A

24

0h1318

Granice
czestotliwos
Ci

Freq Limit

0

No

1

Yes

0:No A

25

0h1319

Dolny limit

Freq Limit Lo

0.00-Upper limit

0.50 A
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Lista wszystkich parametrow

Ko | Adres . .
—— Wyswietlane = Zakres nastawy DomesSlnie
czestotliwos frequency (Hz)
ci
Gorny limit llc'rzwjglr:r:lf
26 | Oh131A | czestotliwo$ | Freq Limit Hi quency Max freq A
. Maximum
ci
frequency (Hz)
Omijanie 0 No
27 | 0h131B | czestotliwo$ | Jump Freq 0:No A
G 1 Yes
Obszar
28 gzrzlsjtaontlliawoé 0.00-Jump
B 0h131C G- Jump Lo frequency upper | 10.00 0]
limit1 (Hz)
poczatek
obszaru
Obszar
. Jump frequency
omijania lower limit1-
29 | 0h131D | czestotliwos | Jump Hi 1 . 15.00 0]
. . Maximum
i1 - koniec frequency (Hz)
obszaru q y
Obszar
gzrzlsjtaontlliawoé 0.00-Jump
30 | Oh131E o- Jump Lo?2 frequency upper | 20.00 0]
limit2 (Hz)
poczatek
obszaru
Obszar
. Jump frequency
omijania lower limit2-
31 | Oh131F czestotliwos | Jump Hi 2 } 25.00 0]
. . Maximum
ci2 - koniec frequency (Hz)
obszaru q y
Obszar
omijania 0.00-Jump
32 | 0h1320 | czestotliwos | JumpLo3 frequency upper | 30.00 0
ci3- limit3 (Hz)

poczatek

21ADV-28-33 are displayed when ADV-27 is set to‘1 (Yes).
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Lista wszystkich parametrow

Wyswietlane = Zakres nastawy Domeslnie

obszaru

Obszar

omijania Jump frequency

33 |0h1321 | czestotliwos | JumpHiz | (oWerlimits- 35,00 0
. . Maximum

ci 3 - koniec

SN frequency (Hz)
Wybor 0 None
funkgji E-Save Mode | 1 Manual | 0:None A

oszczedzani
a energii 2 Auto

50 | 0h1332

Poziom
obnizania
napiecia
przy pradzie
521 0h1333 o?ciqﬁenia
nizszym od
jatowego
(przy
nastawie
recznej)

Energy Save | 0-30 (%) 0 0]

Czas
szukania
52 | 0h1334 | punktu E-Save DetT | 0.0-100.0 (sec) 20.0 A
oszczednosc
i energii

Czestotliwos
¢po
osiggnieciu
ktorej czasy | Xcel Change | 0.00-Maximum
ACCiDEC Fr frequency (Hz)
Zmieniaja
sie na BAS-
7-71

64 | 0h1340 | Kontrola Fan Control |0 During | 0: During (0]

60 | 0h133C 0.00 A

22ADV-51 is displayed when ADV-50is set to‘1 (Manual).
ADV-52 is displayed when ADV-50 is set to ‘2 (Auto).
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Lista wszystkich parametrow

Ko | Adres o 16 ’
d | komunik. Wyswietlane = Zakres nastawy Domeslnie | Zapis
wentylatora Run Run
s e
ON
2 Temp
Control
Zapamietani 0 No
65 |oh1zar |& | UDsawe 0:No 0
czetsotliwos | Mode 1 v
ci géra/dot e
0 None
1 V1
Wybor
wejscia 3 V2
66 | Oh1342 | Naalogoweg | On/Off 4 12 0:None |0
o Ctrl Src
ulegajacego 6 Pulse
kontroli 223 V3
8 13
Poziom
sygnatu
analogoweg
o, ktory
aktywuje Output contact
67 |0h1343 | wyjsciez On-Ctrl Level | off level- 90.00 A ;'CI'I
funkcja 100.00% S>3
: o0
kontroli {7
wejscia g
analogoweg
o
SPOZ:]ZTJ -100.00-
68 | Oh1344 Y9 Off-Ctrl Level | outputcontact 10.00 A
analogoweg
X on level (%)
o, ktéry

23 "10(V3)~11(13) of ADV-66 are available when Extension 10 option is equipped. Refer to
Extension 10 option manual for more detailed information.
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Lista wszystkich parametrow

Ko

Adres

d | komunik. Wyswietlane = Zakres nastawy Domeslnie | Zapis
wytacza
wyjscie
ustawione
na kontrole
wejscia
analogoweg
o
Always
}Nyior RunE 0 Enable Al
unkgji unEn 0: Always
70 | 0h1346 bezpieczne | Mode DI Enable A
go dziatania 1 Depend
ent
Rodzaj 0 Free-
. Run
71 zatrzymania
4 | ON1347 przy funkgji | Run Dis Stop | 1 Q-Stop | O:Free-Run | A
bezp@czng Q-Stop
go dziatania 2 R
esume
Czas
hamowania
72 | 0h1348 | dlafunkgji Q-StopTime | 0.0-600.0 (sec) 5.0 O
bezpieczne
go dziatania
Wybor
funkgiji 0 No
74 | Oh134A | thumienia RegenAvdSel 0:No A
regeneraty 1 Yes
wnego
Nastawa 200V:300-400V | 350
napiecia
szyny DC po
przekroczen
75 | O0h134B | iuktorej EegelnA"d A
nastepuje | - C 400V:600-800V | 700
praca
regeneraty
wna

24ADV-71-72 are displayed when ADV-70 is set to‘1 (DI Dependent).
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Lista wszystkich parametrow

76
25

Adres
komunik.

0h134C

Wartosc
czestotliwos
ci, kto®a
moze sie
wachac
podczas
pracy z
funkcjg
regeneragji

Wyswietlane

CompFreq
Limit

Zakres nastawy

0.00-10.00 Hz

Domeslnie

1.00

Zapis

77

0h134D

Wzmocnieni
ePdla
funkgiji
regeneragji

RegenAvdPg
ain

0.0-100.0%

50.0

78

Oh134E

Wzmocnieni
eldla
funkgiji
regenreragji

RegenAvdig
ain

20-30000 (msec)

500

25ADV-76-78 wyswietlane, gdy ADV-74 ustawione na‘1 (Yes).
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Lista wszystkich parametrow

8.4 Grupa kontroli (CON)

*0: Do zapisu podczas operowania, A: Zapis podczas pracy w trybie STOP, X: Brak zapisu

Adres
komuni
k.

Wyswietlane

Zakres nastawy

Domesin

00 - Skocz do kodu | Jump Code | 1-99 4
04 | oh1aoa | CZSSOUWOSC | i Freq | 1.0-150(kHD) |30
nosna
Sposdb 0 Normal
przetaczania PWM o:
05 | oh1405 gf;;ysmmw PWM Mode Low Normal
modulacji 1 |leakage | PWM
PWM) PWM
0 |[No
13| oh14op | Re9UAtOr | ppp el 1:Yes
AHR
1 | Yes
14 | Oh140E | VZmocnienie | \uep Gain | 0-32767 1000
P AHR
Czestotliwosc | AHR Low 0.00-AHR High
15 Oh140F startu AHR Freq Freq 050
Czestotliwos¢ | AHR High AHR Low Freg-
LR 01410 stopu AHR Freq 400.00 400.00
Wartosc
17 |oh1a11 | OmPensagh e iic | 020 2
napiecia dla
AHR
Wzmocnienie
filtru dla
2126 | 0h1415 | automatyczne | ATB Filt Gain 1-9999 10
- (msec)
go podbicia
momentu
22 | oh1ate | AUOMAYEN | gyl Gain | 00-3000% | 1000
e podbicie

26CON-21-22 are displayed when DRV-15 is set to‘Auto 2-

14| LSS




Lista wszystkich parametrow

G Domesin
komuni Nazwa Wyswietlane | Zakres nastawy . Zapis
k.
momentu -
wartosc
napiecia
) Flying
Wybor O | start- 0:
70 | Oh1446 | funkcjiszukani | SSMode - Flying A
a predkosci 1 | Flying Start-1
Start-2
., | 0000-
Bit | 1117
Speed
Bit search
on
0 .
accelerati
on
Restart
P after
Okreélenie . .
funkgji Speed Bit | trips
71 0h1447 . 1 (other 0000 A
szukania Search
radkosci than LV
pra trip)
Restart
after
Bit | instantan
2 | eous
interrupti
on
Bit | Power-on
3 run
Prad
7227 | oh1adg | Cdniesienie - 55 Sup- 50-120%) | 90% |0
dla szukania Current
predkosci
228 | 0h1449 | Wzmocnienie | SSP-Gain 0-9999 Flying 0]

27CON-72 is displayed after Flying Start-1 and when any CON-71 bit is set to‘1’
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Lista wszystkich parametrow

Adres
Kod komuni Nazwa Wyswietlane | Zakres nastawy
k.
P dla szukania Start-1
predkosci 1100
Flying
Start-2
Depend
enton
motor
setting
Flying
Start-1
:200
Wzmocnienie Flying
74 | Oh144A | Idlasuzkania | SSI-Gain 0-9999 Start-2
predkosci :
Depend
enton
motor
setting
Czas
blokowania
75 | 0h144B | wyjscia przed >>Block 0.0-60.0(sec) | 1.0
. Time
szukaniem
predkosci
Kinetyczne 0 No
77 | oh1aap | Puforowanie | ko colect 0:No
energii 1 Yes
kinetycznej
Poziom startu 110.0-140.0
29
78 0h144E KEB KEB Start Lev %) 125.0
Poziom stopu 125.0-145.0
79 0h144F KEB KEB Stop Lev %) 130.0
80 0h1450 | Wzmocnienie | KEB Slip Gain | 0-20000 300

28CON-73-75 are displayed when any CON-71bit is set to‘1"
29CON-78-83 are displayed when CON-77 is set to‘1 (Yes).
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Lista wszystkich parametrow

G liE Domesin

komuni Wyswietlane | Zakres nastawy e Zapis
k.

poslizgu dla buffering slip

KEB gain
Wzmocnienie .
81 0h1451 P dla KEB KEB P Gain 0-20000 1000 (0]
82 | Oh1asy | VZmocnienie |\ e Gain | 1-20000 500 0
| dla KEB
Czas
83 0h1453 | przyspieszani | KEB AccTime | 0.0-600.0 10.0 (0]
adlaKEB

8.5 Parametry wejs¢ (IN)

*0: Do zapisu podczas operowania, A: Zapis podczas pracy w trybie STOP, X: Brak zapisu

Adres Domeslni
komuni Wyswietlane Zakres nastawy -
k.
Skoczdo
00 - kodu Jump Code 1-99 65 ]
Czestotliwos Maximu —m
. Startfrequency- | m o Cc
¢dla 100% . oS
01 0h1501 L Freq at 100% Maximum frequenc | O ==
wartoscl frequency (Hz) ®
wejscia 9 y y o
3
Podglad
stanu wejscia . 0~12.00(V) or
30
05 0h1505 analogoweg V1 Monitor(V) 112.00~12.00 (V) 0.00 X
oV1
i 0 | Unipolar .
06 | 0h1506 | P39G3 1\ pojarity 0 A
wejscia V1 1 | Bipolar Unipolar
07 0h1507 | Stata V1 Filter 0-10000 (ms) 10 (0]
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Lista wszystkich parametrow

czasowa
wejscia V1

Wyswietlane

Zakres nastawy

DomeslIni
e

08

0h1508

Minimalne
napiecie
wejscia V1

V1 Volt x1

0.00-10.00 (V)

0.00

09

0h1509

Czestotliwos
¢dla sygnatu
IN-08

V1 Percy1

0.00-100.00 (%)

0.00

10

Oh150A

Maksymalne
napiecie
wejscia V1

V1 Voltx2

0.00-12.00 (V)

10.00

1

0h150B

Czestotliwo$
¢dla sygnatu
IN-10

V1 Percy2

0.00-100.00 (%)

100.00

1231

0h150C

Minimalne
napiecie
wejscia V1

V1 -Voltx1’

-10.00-0.00 (V)

0.00

13

0h150D

Czestotliwos
¢dla sygnatu
IN-12

V1 -Percy!’

-100.00-0.00 (%)

0.00

14

Oh150E

Maksymalne
napiecie
wejscia V1

V1 -Voltx2'

-12.00-0.00 (V)

-10.00

15

Oh150F

Czestotliwos
cdla sygnatu
IN-14

V1 -Percy2’

-100.00-0.00 (%)

-100.00

16

0h1510

Odwrécenie
charakterysty
kiv1

V1 Inverting

0 | No

1 Yes

0:No

17

Oh1511

Poziom
kwantyzacji
V1

V1 Quantizing

0.00%2,0.04-10.00
(%)

0.04

31IN-12-17 wyswietlane, gdy  IN-06 ustawione na“1 (Bipolar):

32* Kwantyzacja wylgczona, jezeli wybrana warto$c wynosi 0.
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Lista wszystkich parametrow

Adres Domeslni
komuni Wyswietlane Zakres nastawy
k.
Monitor .
2033 | 0h1514 T1 Monitor 0.00-100.00 (%) | - X
temperatury
35% | oh1s23 | Monitor V2Monitor (V) | 000-1200(V) | 000 0
wejscia V2
Stata
czasowa
37 0h1525 | filtru V2 Filter 0-10000 (msec) 10 0]
wejsciowego
V2
Minimalne
38 0h1526 | napiecie V2 Volt x1 0.00-10.00 (V) 0.00 0]
wejsciowe V2
Czestotliwos
39 0h1527 | cdlasygnatu | V2 Percyl 0.00-100.00 (%) 0.00 0]
IN-38
Maksymalne
40 0h1528 | napiecie V2 Volt x2 0.00-10.00 (V) 10.00 0]
wejsciowe V2
Czestotliwos
41 0h1529 | ¢dlasygnatu | V2 Percy2 0.00-100.00 (%) 100.00 0]
IN-40
Odwrocenie 0 |No
46 O0h152E | charakterysty | V2 Inverting y 0:No @) 5| T
. 1 c
kiv2 €s g S
, o)eY
Poziom 0,00% =7
47 | 0h152F | kwantyzacji | V2 Quantizing el 004 0 =
V2 0.04- 10.00 (%)
5036 | Oh1532 | Monitor 12 Monitor (mA) | 0-24 (mA) 0 (0]

33IN-20 is displayed when the analog current/voltage input circuit selection switch (SW3) is
selected onTI1.

34IN-35-47 are displayed when the analog current/voltage input circuit selection switch (SW4) is
selected on V2.

35% Quantizing is disabled if '0’is selected.

LSis | 439




Lista wszystkich parametrow

Wyswietlane Zakres nastawy eDomesIm

wejscia 12
Stata

52 0h1534 | czasowa 12 Filter 0-10000 (msec) 10 ]
wejscia 12
Minimalny

53 0h1535 | prad 12 Curr x1 0.00-20.00 (mA) | 4.00 0]
wejsciowy 12
Czestotliwos

54 | 0h1536 | ¢dlasygnatu | 12 Percy1 0.00-100.00 (%) 0.00 0]
IN-53
Maksymalny

55 0h1537 | prad 12 Curr x2 0.00-24.00 (mA) 20.00 ]
wejsciowy [2
Czestotliwos

56 | 0h1538 | ¢dlasygnatu | 12 Percy2 0.00-100.00 (%) 100.00 0]
IN-55
Odwrocenie 0 | No

61 0h153D | charakterysty | 12 Inverting 0:No O
kil2 1 | Yes
Poziom .. 0.00%7

62 0h153E | kwantyzacji | 12 Quantizing 0.04 O
2 0.04-10.00 (%)
Okredleni 0 None

redlenie
65 | Oh1541 wejscia P1 P1 Define : Fx(start | 1:Fx A
prawo)

66 | Ohis42 | OKreslenie | o) pefine 2 Rt o |a
wejscia P2 lewo)

67 | ohis43 | OKreslenie fos heine 3 RST 5BX | A
wejscia P3 (reset)

68 0h1544 | Okreslenie P4 Define 4 External | 3:RST A

selected on 12.

w | LSS

37* Quantizing is disabled if '0’is selected.

36IN-50-62 are displayed when the analog current/voltage input circuit selection switch (SW5) is




Lista wszystkich parametrow

G (B Domeslni

komuni Wyswietlane Zakres nastawy . Zapis
k.

wejscia P4 Trip
(zewnetrz
na
awaria)

Okreslenie BX

69 0h1545 . P5 Define 5 (blokada | 7:Sp-L A
wejscia P5

pracy)

70 | oh1s4e | Okeslenie i oo fine 6 JOG &Sp-M | A
wejscia P6

Okreslenie Speed-L
71 0h1547 . P7 Define 7 (krokowa | 9:Sp-H | A
wejscia P7 )

Speed-M
8 (krokowa
2)

Speed-H
9 (krokowa
3)

XCEL-L
(ACC/DEC
krokwoa

1)

XCEL-M
(ACC/DEC
krokowa
2)

XCEL-H
(ACC/DEC
krokowa
3)

XCEL
Stop

RUN
Enable
(pozwole
niena

N

12

—
Q)
=2
()

uoipung

13

14

15
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Lista wszystkich parametrow

Adres

Kod komuni Nazwa Wyswietlane Zakres nastawy
k.

prace)

16

3-Wire

17

2nd

Source
(drugie
zrodio)

18

Exchange

19

Up (g6ra)

20

Down
(doh)

22

U/D Clear
(czyszcze
nie

gora/dof)

23

Analog
Hold
(wstrzym
anie
analogo
we)

24

I-Term
Clear

25

PID
Openloo

p

26

PID Gain2

27

PID Ref
Change

28

2nd
Motor
(drugi
silnik)

29

Interlock
1

Domeslni

. Zapis

w2 | LSS




Lista wszystkich parametrow

Adres Domeslni
Kod komuni Nazwa Wyswietlane Zakres nastawy . Zapis
k.
Interlock
30 5
Interlock
31 3
Interlock
32 4
33 Interlock
5
Pre Excite
(wstepne
34 wzbudze
nie)
35 Timer In
dis Aux
37 Ref
38 FWD JOG
39 REV JOG
Fire
40 Mode
M EPID1
Run
o'd
2 EPID1 oS
[termClr ) 9_
o]
3 Time 5
EventEn
44 Pre Heat
Damper
Open
45 (przepus
nica
otwarta)
PumpCle
46 an
(czyszcze
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Lista wszystkich parametrow

Adres . o Domeslni .
Kod komuni Nazwa Wyswietlane Zakres nastawy - Zapis
k.
nie
pompy)
47 EPID2
Run
EPID2
48 ItermClr
Sleep
49 Wake
Chg
PID Step
>0 RefL
PID Step
> Ref M
PID Step
>2 RefH
5338 Interlock
6
54 Interlock
7
Interlock
55 8
Wybor
Wej§CIa/WijCI 000 0000 ~ 111
83 Oh1553 |a opdznienia | DIOn DelayEn A
DI/DO
Wybor
wejscia/wyjs 000 0000 ~ 111
84 O0h1554 | ¢ia DIOff DelayEn A
opéznienia 111 1111 1111
wylaczenia

38 ‘53(Interlocké)~55(Interlock8)’ of IN-65~71 are available when Extension 10 option is equipped.
Refer to Extension IO option manual for more detailed information
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Lista wszystkich parametrow

Adres Domeslni
komuni Wyswietlane Zakres nastawy
k.
DI/DO
Czas
opdznienia
85 0h1555 | wigczenia DI On Delay 0-10000 (msec) 10 ]
DI/DO
Czas
86 | Oh1556 | OPOZMeNMa | by off Delay 0-10000 (msec) | 3 0
wytaczenia
DI/DO
P7-P1
87 | oh1557 | OCZAUSYEUT b NC/NO Sel (NO) 0000000 | A
wejscia/wyjs
cia . B Terminal
(NO)
Czas trwania
89 | oh1sso | Y9N i cheime | 1-5000(msed) | 1 A
wejscia
cyfrowego
P7-P1
90 | Oh1ssA | BIUSWISC | by gatis o | Contact 10000000 | O
cyfrowych (Off)
1 | Contact (On)
Podglad
91 | oh1558 | VB4 TI Monitor 0.00-50.00 (kHz) | 0.00 X
impulsoweg
o
Stata
czasowa
92 0h155C | filtru wejscia | Tl Filter 0-9999 (msec) 10 0]
impulsoweg
o
03 | ohissp | Minimana 4y oy 0-TIPls x2 0.00 0
wartosc
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Lista wszystkich parametrow

Wyswietlane Zakres nastawy eDomesIm

wejscia Tl
Cz

04 | oh1s3 | SSOIWOSC | 0.00-100.00(%) | 0.00 0
dla sygnatu
IN-93
Maksymalny

95 Oh155F | sygnat TIPls x2 TIPIs x1-32.00 32.00 )
wejscia Tl
Czestotliwos

96 | 0h1560 | ¢dlasygnatu | TlPercy2 0.00-100.00 (%) 100.00 o)
IN-95
Odwrocenie 0 |No

97 0h1561 | charakterysty | Tl Inverting 0:No )
ki wejsciaTl 1 | Yes
Poziom 0,00%

98 0h1562 | kwantyzacji | Tl Quantizing T 0.04 O
wejsciaTl 0.04-10.00 (%)

39 Kwantyzacja wytaczona, jezeli wybrano wartosc 0.
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Lista wszystkich parametrow

8.6 Grupa wyjs¢ (OUT)

*0: Do zapisu podczas operowania, A: Zapis podczas pracy w trybie STOP, X: Brak zapisu

Adres
Kod komuni Nazwa

Wyswietla Zakres nastawy Domeslnie  Zapis

k.

Skocz do JumpCod
kodu e

0 Frequency

Output
Current

Output
Voltage

DCLink
Voltage

Output
Power

7 Target Freq

8 Ramp Freq
Wyjscie 9 PID Ref Value
01 0h1601 | analogowe AOT o (0]
1 9 Mode 10 PID Fdb Frequency
Value

11 | PID Output

12 | Constant S -Cn
oS

13 | EPIDT g
Output )

- |

14 | EPID1 RefVal
15 | EPID1 FdbVal

EPID2
Output

17 | EPID2 RefVal
18 | EPID2 FdbVal

16

02 | oh1602 | VAMONie | 51 Gain | -1000.0-1000.0 (%) | 100.0 0
nie wyjscia
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Lista wszystkich parametrow

\rll\éyswmtla Zakres nastawy Domeslnie  Zapis
analogowe
gol
Offset
03 |0h1603 | %Y@ | AO1Bias |-100.0-1000(%) |00 0
analogowe
gol
Stata
czasowa
filtru .
04 0Oh1604 . AOT1 Filter | 0-10000 (msec) 5 0]
wyjscia
analgoowe
go
Ustawienie
wartosci AO1
- (o)
05 0h1605 stalej na Const % 0.0-100.0 (%) 0.0 0]
AO1
Monitor AO1
06 0h1606 | wyjscia . 0.0-1000.0 (%) 0.0 X
Monitor
AO1
Wyijscie AO2 Identycznie jak w 0
07 0h1607 | analogowe OUT-01 AO1 Mode | (0]
Mode Frequency
2 selected range
08 | Oh1608 | WZMOCN€ | A) Gain |-10000-10000(%) | 100.0 0
nie AO2
09 0h1609 | Offset AO2 | AO2Bias | -100.0-100.0 (%) 0.0 (0]
Stata
10 Oh160A | czasowa AO2 Filter | 0-10000 (msec) 5 0]
filtru AO2
Ustawianie AO2
11 0Oh160B | wartosci Const % 0.0-100.0 (%) 0.0 0]
statej AO2 0
Monitor AO2 o
12 0h160C AO2 Monitor 0.0-1000.0 (%) 0.0 X
ianie | i bit | 000-111
30 | ohielE | Ustawianie | Trip 010 0
przekaznik | OutMode | git | Niskie
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Lista wszystkich parametrow

ol Wyswietla
Kod komuni Nazwa ney Zakres nastawy Domeslnie  Zapis
k.
abtedu 0 napiecie
it | kazdyinny
1 niz niskie
napiecie
Bit Prze!<roczen|
) e préb
autorestartu
0 None
1 FDT-1
2 FDT-2
3 FDT-3
4 FDT-4
5 Over Load
6 IOL
7 Under Load
8 Fan Warning
9 Stall
Okreslenie 10 | OverVoltage
31 O0h161F | przekaznik | Relay 1 11 | LowVoltage 23:Bfad O
al T
QO C
12 | Over Heat ER
13 Lost o g
Command 3
14 | Run
15 | Stop
16 | Steady
17 | Inverter Line
18 | Comm Line
Speed
19 Search
20 | Ready
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Lista wszystkich parametrow

Adres

Kod komuni Nazwa :\Lyswmtla Zakres nastawy Domeslnie  Zapis
k.

21 | MMC

22 | TimerOut

23 | Trip

24 | Lost Keypad
DB

25 Warn%ED
On/Off

2% Control

27 | Fire Mode

28 | Pipe Broken

29 | DamperErr

30 | Lubrication

31 | Pump Clean

32 | Level Detect

Damper

33 Control

34 | CAPWarning

Fan
35 Exchange
Okreslenie
32 0h1620 | przekaznik | Relay 2 36 | AUTOState | 14:RUN ]
a2
Okreslenie
33 0h1621 | przekaznik | Relay 3 37 | Hand State | 0:None 0]
a3
Okreslenie
34 0h1622 | przekaznik | Relay 4 38 |TO 0:None 0]
a4
Okreslenie
35 0h1623 | przekaznik | Relay 5 39 | ExceptDate | 0:None ]
a5
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Lista wszystkich parametrow

Adres Wyswietla
komuni ney Zakres nastawy Domeslnie  Zapis
k.
KEB
Wyjscie 40 Operating
36 | 0h1624 | otwarty Q1 Define 0:None o)
klektor 41 | BrokenBelt
Status
41 0h1629 | wyjs¢ DO Status | DO Status 00 0000 X
cyfrowych
Opodznioni
50 |oh1632 |° | POO 66010000 se) | 0.00 0
zataczenie | Delay
wyjscia
Opodznienie
51 0h1633 | wylaczenia BSIaOﬁ 0.00-100.00 (sec) 0.00 0]
wyjscia Y
Q1,Relay5-Relay1
Wybd®
styku DO A contact
0
52| Oh1634 1 yoNC | NONOSel (NO) 000000 A
wWylsc 1 B contact
(NO)
Opodznienie
53 | ohie3s | 22Acenia | TpOUO | 0 160000 (se) | 0.00 0
przekaznik | nDly
abtedu
Opédznienie
54 | ohiess | WYaczenia | TMPOUOT | 06 15000 se) | 0.00 0
przekaznik | fDly
abtedu
Czas
opodznienia
55 | Oh1e3y | ZAaczenia | TMerOn | 44 10000 (sec) | 0.00 0
wyjsc¢iapo | Delay
wiaczeniu
wejscia
56 |ohiess | 23S | TMerOff |00 100006e0 | 000 0
opdznienia | Delay
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Lista wszystkich parametrow

:\Lyswmtla Zakres nastawy Domeslnie  Zapis
wylaczenia
wyjscia po
wigczeniu
wejscia
gzgStOt“W FDT 0.00-Maximum
57 0h1639 detekdidla Frequenc frequency (H2) 30.00 0]
FDT y
Szerokos¢
pasma 0.00-Maximum
58 0h163A detekgi dla FDT Band frequency (H2) 10.00 O
FDT
0 Frequency
1 Output
Current
7 Output
Voltage
3 DCLink
Voltage
4 Output
Power
Okreslenie ’ Target Freq
61 |ohie3D | W@ IqoMode |8 | Rampfreq | O 0
ggpulsowe 9 PID RefValue Frequency
PID Fdb
10 Value
11 | PID Qutput
12 | Constant
EPID1
13 Output
14 | EPID1 RefVal
15 | EPID1 FdbVal
16 | EPID2
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Lista wszystkich parametrow

G (B Wyswietla
komuni ney Zakres nastawy Domeslnie  Zapis
k.
Output
17 | EPID2 RefVal
18 | EPID2 FdbVal
62 | ohie3e | VFMOME | 15 Gain | -10000-10000(%) | 1000 0
nieTO
63 0h163F | OffsetTO TO Bias -100.0-100.0 (%) 0.0 (0]
Stata
64 0h1640 | czasowa TO Filter 0-10000 (msec) 5 0]
filtru TO
Ustawienie 10
65 0h1641 | wartosci 0.0-100.0 (%) 0.0 0]
. Const %
statej TO
. TO
66 0h1642 | MonitorTO . 0.0-1000.0 (%) 0.0 X
Monitor

8.7 Grupa komunikacji (COM)

*0: Do zapisu podczas operowania, A: Zapis podczas pracy w trybie STOP, X: Brak zapisu
Adres

Kod komuni Nazwa Wyswietian Zakres nastawy Domesini Zap| =T
e Q C
k. OS>
Skoczdo o 2"
00 - Jump Code | 1-99 20 ] (®]
kodu S
ID
przemiennik
01 0h1701 | adla Int485 StID | 1-MaxComIDA0 1 0]
wbudowanej
komunikacji

40 |Jesli AP1-40 ustawione na‘4(Serve Drv), MaxComID wynosi‘8; i jesli COM-02 ustawione na
‘4(BACnet), MaxComID wynosi‘127-W innym wypadku  MaxComlID wynosi‘250:
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Lista wszystkich parametrow

Adres o o

Kod komuni Z\Iyswmtlan Zakres nastawy eDomesIm Zapis

k.
0 ModBus
RTU
2 LS Inv 485
Wybar Int485 O
02 0h1702 | wbudowanej 4 BACnet ModBusR | O
. .~ | Proto
komunikacji TU
5 Metasys-N2
” ModBus
Master
0 1200 bps
1 2400 bps
2 4800 bps
3 9600 bps
Predkos¢ 4 19200 bps | 3.
03 0h1703 | wbudowanej g]atjj: i 95600 (0]
komunikacji 5 38400 bps P
6 56 Kbps
7 76.8 kbps
115.2
8 Kbps*2
0 D8/PN/S1
Rodzj ramki D8/PN/S
1 8 2 .

04 | oh1704 dla ' Int485 0: 0
wbudowanej | Mode 2 D8/PE/S1 D8/PN/S1
komunikacji

3 D8/PO/S1
Czas

05 0h1705 cr:soznlenla Resp Delay | 0-1000 (msec) 5 0]

odpowiedz

41 COM-02 jest automatycznie ustawiony na‘6(Modbus Master)'gdy AP1-40 ustawione na‘2 lub 3.
W innym wypadku wartosc jest ustawiana przez uzytkownika.

42115,200 bps
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Lista wszystkich parametrow

Adres . 1
komuni Wyswietlan Zakres nastawy Domesini
e e
k.
WersjaS/W | FBus S/W
06% | Ohi70e | @Y | Ver . . 0
komuniakcyj
nej opcyjnej
NriDdla
opcjonajlej
07 0h1707 | karty FBus ID 0-255 1 o]
komunikacyj
nej
08 0h1708 E(l;?ﬁlllj?w?;kc'i FBUS - 12Mbps | O
. ) BaudRate P
opcyjnej
Status diod .
09 |oh1709 |LEDdla | FieldBus : 0
... | LED
komunikacji
MAXx ilos¢
20 | 0h1714 | Masterdia mit':'rax 1~127 127 0
BACnet
BACnet
21 | 0h1715 | device BACDeV 1 4104 237 0
Inst1
number1
BACnet
22 | 0h1716 | device BACDev | 5.999 0 ol
Inst2
number2
BAC
23 0h1717 | BACnet hasto 0-32767 0 0]
PassWord
Modbus
° RTU 2151
28 | 0h171C | Protoketuss | Y8 :LShnv
Protocol LSinv | 485
2 485
llos¢
30 0h171E | parametrow Parastatus 0-8 3 0]
- Num
wyjsciowych

43COM-06-09 wyswietlane wtedy, gdy zamontowana jesopcyjna karta komunikacyjna.
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Lista wszystkich parametrow

Wyswietlan T Domeslni
e e

Wyjsciowy

31 |ohiyF |2dres | Para 0000-FFFF Hex 000A
komunikacyj | Status-1
ny 1
Wyjsciowy

32 |ohiyo [2drEs | Para 0000-FFFF Hex 000E
komunikacyj | Status-2
ny 2
Wyjsciowy
adres Para

33 0h1721 komunikacy] | Statuss-3 0000-FFFF Hex 000F
ny 3
Wyjsciowy
adres Para

34 | 0h1722 komunikacyj | Status-4 0000-FFFF Hex 0000
ny 4
Wyjsciowy
adres Para

35 0h1723 komunikacyj | Status-5 0000-FFFF Hex 0000
ny>5
Wyjsciowy
adres Para

36 0h1724 komunikacyj | Status-6 0000-FFFF Hex 0000
ny 6
Wyjsciowy
adres Para

37 0h1725 komunikacyj | Status-7 0000-FFFF Hex 0000
ny7
Wyjsciowy
adres Para

38 0h1726 komunikacyj | Status-8 0000-FFFF Hex 0000
ny 8
llos¢

50 0h1732 | parametrow Para Ctrl 0-8 2

Num

wejsciowych

51 | oh1733 | Weiscowy | Para 0000-FFFF Hex 0005
adres Control-1

456 | LSS




Lista wszystkich parametrow

Adres ) g
komuni Wyswietlan Zakres nastawy Domesini Zapi
e e
k.
komunikacyj
ny 1
Wejsciowy
52 |ohiz34 |2des | Para 0000-FFFF Hex 0006 o
komunikacyj | Control-2
ny 2
Wejsciowy
53 |ohi73s |3dres | Para 0000-FFFFHex 0000 | O
komunikacyj | Control-3
ny 3
Wejsciowy
54 |ohi73e | 2dres | Para 0000-FFFF Hex 0000 0
komunikacyj | Control-4
ny 4
Wejsciowy
55 | ohiz37 |2des | Para 0000-FFFFHex | 0000 0
komunikacyj | Control-5
ny>5
Wejsciowy
56 |ohiysg |ades | Para 0000-FFFF Hex 0000 0
komunikacyj | Control-6
ny 6
Wejsciowy
adres Para E'T'
57 0h1739 . . 0000-FFFF Hex 0000 0] C-C
komunikacyj | Control-7 T
ny7 ®
)]
Wejéciowy S
58 |ohi73a |2dres | Para 0000-FFFF Hex 0000 0
komunikacyj | Control-8
ny 8
Okreslenie
70 0h1746 | wirtualnego | VirtualDI1 | O None 0:None O
wejscia 1
Okreslenie
71 0h1747 | wirtualnego | VirtualDI2 |1 Fx 0:None 0]
wejscia 2
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Lista wszystkich parametrow

Wyswietlan T Domeslni
e e
Okreslenie
72 0h1748 | wirtualnego | VirtualDI3 |2 Rx 0:None
wejscia 3
Okreslenie
73 0h1749 | wirtualnego | VirtualDI4 |3 RST 0:None
wejscia 4
Okreslenie
74 O0h174A | wirtualnego | VirtualDI5 | 4 External Trip | 0:None
wejscia 5
Okreslenie
75 0h174B | wirtualnego | VirtualDI6 |5 BX 0:None
wejscia 6
Okreslenie
76 0h174C | wirtualnego | VirtualDI7 |6 JOG 0:None
wejscia 7
7 Speed-L
8 Speed-M
9 Speed-H
11 XCEL-L
12 | XCEL-M
13 | XCEL-H
Okreslenie 14 | XCEL-Stop
77 0h174D | wirtualnego | Virtual DI 8 0:None
wejscia 8 15 | Run Enable
16 3-wire
17 | 2"source
18 | Exchange
19 Up
20 | Down
22 | U/DClear
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Lista wszystkich parametrow

Adres
Kod komuni Nazwa
k.

Wyswietlan Domeslni

. Zakres nastawy . Zap|

23 | Analog Hold

24 |-Term Clear

PID
25 Openloop
26 PID Gain 2
PID Ref
27 Change

28 | 2 Motor

29 Interlock1

30 Interlock2

31 Interlock3

32 Interlock4

33 Interlock5

34 Pre Excite

35 Timer In

37 dis Aux Ref

38 FWD JOG gj'cl'l
>
39 REV JOG o N
(=
40 | Fire Mode 8
41 EPID1 Run
EPID1
42 ItermClr
3 Time Event
En
44 Pre Heat
45 Damper
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Lista wszystkich parametrow

Adres
Kod komuni Nazwa
k.

Wyswietlan Domeslni

. Zakres nastawy . Zapis

Open

46 | Pump Clean

47 | EPID2 Run
8| hemci

49 zlsgp Wake
50 fID Step Ref
51 :/I|D Step Ref
52 ::ID Step Ref

5344 | Interlock6

54 Interlock7

55 Interlock8

Status wejs¢ | Virt DI 00000000- 1111 0000

8 Oh1756 wirtualnych | Status 111 0000 A
Communicat

9% |on173c | PowerOn |, No 0:No A
operation Resume
auto resume

8.8 Zaawansowana grupa (PID)
Unit MAX = PID Unit100%(PID-68)

Unit Min = (2xPID Unit 0%(PID-67)-PID Unit 100%)
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Lista wszystkich parametrow

Unit Default = (PID Unit 100%-PID Unit 0%)/2

Unit Band = Unit 100%-Unit 0%

*0: Do zapisu podczas operowania, A: Zapis podczas pracy w trybie STOP, X: Brak zapisu

Adres o
Kod —— Nazwa Wyswietlane Zakres nastawy
0 |- skoczdo Jump Code | 1-99 50 0
kodu
4 0 | No
01 |onison | WYPOr PID Sel eNo |A
reguladji PID 1 | Yes
0 | No
02 0h1802 WyborE-PID | E-PID Sel 0:No 0]
1 | Yes
03 |ohigoz | 'Wisde PID Output | - - X
regulatora PID
Monitor
04 | 0h1804 | wartosci PID Ref - - X
.. | Value
referencyjnej
Monitor
05 0h1805 wartosci PID Fdb - - X
. Value
zwrotnej
Monitor PID Err
06 | Oh1806 | iquPD | Value - - X
0 KeyPad ; -CI-I
o>
TV o9
3 V2 g
o 516 4 |12
10 | 0h180A wiﬁglémdh PID Ref T 0 A
. Src > Int485 Keypad
zadanej
6 Fieldbus
8 Pulse
9 EPID1
Output
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Lista wszystkich parametrow

Nazwa Wyswietlane Zakres nastawy
1045 | V3
11 13
Nastawa
wartosci PID Ref 1 Unit Min-Unit Unit
b 0h1808 referencyjnej | Set Max Default ©
z kalwiatury
0 None
1 Vi1
3 V2
4 12
6 Pulse
Pomocnicze 7 Int 485
zrédio PIDRef1Aux
12 | 0h180C wartocci Src 8 FieldBus 0:None | A
zadanej 1 EPID1
10 Output
1 E-PID Fdb
Val
1246 | V3
13 13
0 M+(G*A)
1 M*(G*A)
Sposdb
obliczania PID 2 M/(G*A) o:
13 |ohigoDp | POMONCZI pefiauxmo |3 | MHM*G* | MaG*A | O
o sygnatu d A) )
referencyjneg
o 4 M+G*2*(A-
50)
5 M*(G*2*(A-
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Lista wszystkich parametrow

Kod Adres . Nazwa Wyswietlane Zakres nastawy D.Omeél Zapis
komunik.
50))
6 M/(G*2*(A-
50))
S| MM
(A-50)
8 | (M-AA2
9 | MA2+AN2
10 | MAX(MA)
1 MIN(M,A)
12 (M+A)/2
13 | Root(M+A)

Wzmocnienie
pomocniczeg

14 | Oh180E | osygnatu PIDRef | 1000-2000(%) |00 o)
. Aux G
referencyjneg
o
0 Keypad
1 Vi1
3 V2
4 12
. s _| T
Drugie zrodto 5 Int 485 0c
zadawania PID Ref 2 ! 0: 2]
2]
15 0h180F wartosdi Sre 6 Fieldbus KeyPad A o9
referencyjnej 8 Pulse g
9 E-PID
Output
1047 | V3
11 13
Nastawa PID Ref 2 Unit Min-Unit Unit
16 0h1810 wartosci Set Max Default ©
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Lista wszystkich parametrow

Nazwa Wyswietlane Zakres nastawy
referencyjnej
z klawiatury
dla drugiego
zrédfa
0 None
1 Vi1
3 V2
4 12
6 Pulse
2 pomocnicze 7 Int 485
zrédio PID
17| 08T referencyjne | Ref2AuxSrc | 8 Fieldgus | 0:None | 4
dlaPID EPID1
10 Output
1 EPID1 Fdb
Val
1248 | V3
13 13
0 M+(G*A)
1 M*(G*A)
2 M/(G*A)
Sposdb 3 M+HM*(G*
obliczania 2 A)
sygna’ru PID M+G*2*(A- 0:
18 | 0h1812 | pomocniczeg | Ref2AuxMo | 4 50) M+G*A | O
o d )
referencyjneg 5 M*(G*2*(A-
oPID 50)
6 M/(G*2*(A-
50))
7 M+M*G*2*
(A-50)
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Lista wszystkich parametrow

Kod Adres . Nazwa Wyswietlane Zakres nastawy D.o mes| Zapis
komunik.
8 (M-A)A2
9 MA2+AA2
10 | MAX(M,A)
1 MIN(M,A)
12 | (M+A)2
13 Root(M+A)
Wzmocnienie
2
19 |ohigiz | Pomocniczeg | PIDReR2 | 44 200006 | 00 o)
o sygnatu Aux G
referencyjneg
oPID
0 V1
2 V2
3 12
4 Int 485
Trédio 5 FieldBus
20 0h1814 sygnatu PIDFdb 7 Pulse 0V A
zwrotnego Source
PID 8 EPID1
Output
—
o |EPID1Fdb B
Val (o=
oa
1040 | V3 o
3
11 13
Pomocnicze 0 None
21 | 0h1815 | #rédio E:S FdbAuwxc Ty Ty 0:None | A
sygnatu 3 V2

49 “10(V3)~11(I3)' of PID-20 are available when Extension IO option is equipped. Refer to Extension
|0 option manual for more detailed information.
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Lista wszystkich parametrow

Nazwa Wyswietlane Zakres nastawy
zwrotnego 4 12
PID 6 Pulse
7 Int 485
8 FieldBus
EPID1
10 Output
1 EPID1 Fdb
Val
1250 | V3
13 |13
0 M+(G*A)
1 M¥*(G*A)
2 M/(G*A)
3 M+(M*(G*
A)
4 M+G*2*(A-
50)
Sposdb 5 Mng*z*(A'
22 |ongie | P 9 | FdbAuxMo | | MIG*2*(A- | Ma(G*A
o sygnatu d 50)) )
zwrotnego
PID 7 M+M*G*2*
(A-50)
8 (M-A)A2
9 MA2+AN2
10 | MAX(M,A)
1 MIN(M,A)
12 | (M+A)/2
13 Root(M+A)
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Lista wszystkich parametrow

Adres o Domesl

Kod —— Nazwa Wyswietlane Zakres nastawy nie
Wzmocnienie
pomocniczeg

23 | 0h1817 | osygnatu Z'D FAb AW | 500.0-20000) | 00 0
zwrotnego
PID
Pasmodla

24 |ohigg | Yonal PID Fdb 000-UnitBand | 000 | O
zwrotnego Band
PID
Wzmocnienie .

- — 0,

25 0h1819 P dlaPID PID P-Gain 1 | 0.00-300.00 (%) 50.00 0]
Czas

26 O0h181A | catkowanial | PIDI-Time 1 | 0.0-200.0 (sec) 10.0 0]
dlaPID
Czas )

27 | 0h181B | rézniczkowan ':'D DTMme | 000-100(se)  |000 | O
iaDdlaPID
Wzmocnienie

28 0h181C | Feedforvard | PID FF-Gain | 0.0-1000.0 (%) 00 )
dlaPID

29 |ohigip | TN PIDOUtLPF | 0.00-1000(sec) |000 | O
wyjsciowy PID
Gorny limit f . ... | PIDLimitLo-

30 0h181E dla PID PID Limit Hi 100.00 10000 |O

31 |omgie | POVIMItt o imio | [10000-PIDLIMIt o001
dlaPID Hi

32 |ohigo | WWEMOCnienie | o b Gain2 [ 000-30000%) | 500 | O
P pomocnicze
Czas

33 0h1821 catkowanial | PID I-Time 2 | 0.0-200.0 (sec) 10.0 0]
pomocniczy
Czas

34 | 0h1822 gmmm?wmewmwm 000 |O
pomocniczy

35 0h1823 Tryb wyjscia | PID Out 0 | PID Output 0:PID (0]
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Lista wszystkich parametrow

Nazwa Wyswietlane Zakres nastawy
PID Mode 1 PID+ Main Output
Freq
) PID+EPID1
Out
3 PID+EPID1+
Main
dceni 0 |No
36 | ohigaa | OdWrocenie | o iy 0:No
regulatora PID 1 | Yes
37 | ohigys | kalowanie | PIDOUt T4, 1600006 | 1000
wyjscia PID Scale
Krokowa
40 0h1828 wartos¢ ‘ PID Step Ref | Unit Min-Unit Unit
referencyjna | 1 Max Default
PID1
Krokowa
wartos¢ PID Step Ref | Unit Min-Unit Unit
4 0h1829 referencyjna | 2 Max Default
PID2
Krokowa
wartos¢ PID Step Ref | Unit Min-Unit Unit
42 0h182A referencyjna | 3 Max Default
PID3
Krokowa
wartos¢ PID Step Ref | Unit Min-Unit Unit
43 | Oh1828 referencyjna | 4 Max Default
PID4
Krokowa
wartos¢ PID Step Ref | Unit Min-Unit Unit
44 | omaxC referencyjna | 5 Max Default
PID5
Krokowa
wartos¢ PID Step Ref | Unit Min-Unit Unit
45 0h182D referencyjna | 6 Max Default
PID6
Krokowa PID Step Ref | Unit Min-Unit Unit
46 Oh182E wartos¢ 7 Max Default
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Lista wszystkich parametrow

Adres

Domesl
komunik. i

Zapis

Nazwa Wyswietlane Zakres nastawy

Kod

referencyjna
PID7

Refer to the Unit
List

0 | CusT
1T | %
2 | PSI

4
5 |inWC
6 |inM
7
8
9

mBar

Bar

Pa

10 | kPa
50 0h1832 Jednostka PID | PID Unit Sel 1:% (0]

11 | Hz

12 | rpm

—
Q)
=2
()

15 | kW
16 | HP

uoipung

17 | mpm

19 | m/s
20 | m3/s
21 | m3/m
22 | m3/h
23 | /s
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Lista wszystkich parametrow

Nazwa Wyswietlane Zakres nastawy

24 | I/m
25 | I/h
26 | kg/s
27 | kg/m
28 | kg/h
29 | gl/s
30 | gl/m
31 | gl/h
32 | ft/s
33 [ f3/s
34 | f3/m
35 | f3/h
36 | Ib/s
37 | Ib/m
38 | Ib/h

39 | ppm

40 | pps
0 |x100
1 x10
x1 2:x1 )
x0.1
x0.01

-30000-
Unit Max
Range

-3000.0- | varies

Offset X10 Unit Max
52 | 0h1834 | jednostkiPID | PIDUnit0% " icr']egpsrf:d
dla 0% -300.00—
X1 UnitMax | PID-50

setting

Skalowanie PID Unit

> 0h1833 jednostkiPID | Scale

AW ]|N

X100

-30.000-

X0 Unit Max

a0 | LSS




Lista wszystkich parametrow

Kod I . Nazwa Wyswietlane Zakres nastawy
komunik.
-3.0000-
X0.01 Unit Max
Unit Min—
X100 30000
Unit Min—
X10 | 30000 | Range
Offset differs
53 |0n1835 |jednostkipip | PRUNIt |y, | UnitMin— ) depend |
100% 300.00 ingon
dla 100%
o PID-50
X0.1 Unit Min- settin
130000 9
Unit Min—
X0.01 3.0000

—
Q)
=2
()

uoipung
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Lista wszystkich parametrow

8.9 Zaawansowana grupa (EPID)

Adres

komunik.

Wyswietlan

Zakres nastawy

*0: Do zapisu podczas operowania, A: Zapis podczas pracy w trybie STOP, X: Brak zapisu

00 - Jump Code | Jump Code | 1-99 1
0 None
Always
1 ON
(zawsze)
During
2 Run
o1 |ohigor | IYRpracy | EPIDI (podczas | o:None
EPID 1 Mode pracy)
DI
depende
3 nt o
(zalezne
od
wejscia)
EPID1 EPID]
0252 0h1902 monitor -100.00-100.00% | 0.00
Output
wyjscia
EPID1
03 0h1903 Monltor‘ EPID1Ref | )
wartosci Val
referencyjn
EPID1
04 0h1904 Monlt,or‘ EPID1Fdb | )
wartosci Val
zwrotnej
EPID1moni | EPID1 Err
05 0h1905 torbtedu | Val i i

51 Grupa EPID wyswietlana gdy PID-02 ustawione na

'Yes.

52EPID-02-20 wyswietlane gdy EPID-01 ustawione na‘0 (None).
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Lista wszystkich parametrow

Adres Wyswietlan
Kod —— . Zakres nastawy
0 Keypa
1 V1
3 V2
EPID1 4 2
Zrédio
EPID1 Ref 5 Int 485 0:
06 0h1906 sygna’fu' Sre KeyPad A
rererencyjn 6 FieldBu
ego
8 Pulse
053 V3
10 13
EPID1
Wartosc
.| EPID1 Ref | Unit Min-Unit Unit
07 0h1907 ;e:erencyjn Set Max Min (0]
klawiatury
0 V1
2 V2
EPIDT 3 12
wybor EPID] 4 Int485
08 0h1908 | Zrodta FdbSrc 5 FieldBu 0:V1 @)
sygnatu
zwrotnego 7 Pulse ! e
g |v3 =
9 3 S
EPIDT .| EPID1P-
09 0h1909 | Wzmocnie Gain 0.00-300.00 (%) | 50.00 (0]
nie P
10 |ohtgoa |EPID1@as [EPIDVE 64 20006e0 100 |0
catkowania | Time
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Lista wszystkich parametrow

Wyswietlan

Zakres nastawy
I
EPID1 Czas
11 0h190B rézniczkow EPIDTD- 0.00-1.00 (sec) 0.00
. Time
aniaD
12 |ongoc | EPIDIfeed- |EPIDIFE 64 1000000 |00
forward Gain
EPID1 Stata
czasowa
13 0h190D filtru EE::m Out 0.00-10.00 (sec) 0.00
wyjsciowe
go
EPID1 EPID1 Limit | EPID1 Limit Lo-
14 Oh190E GOrny limit | Hi 100.00 10000
15 0h190F EPIP1 dony | EPID1 Limit —1.0(.).00'—EPID1 000
limit Lo Limit Hi
EPID1 0 No
16 |0h1910 | Odwréceni | EFIDTOUt 0:No
.. Inv
e wyjscia 1 Yes
EPID1 EPID1 Unit o
17 Oh1911 jednostka | Sel 1:%
0 X100
EPID1 EPID1 Unit : X9
18 0h1912 skalownaie Sl 2 X1 2: X1
jednostki 3 X0.1
4 X0.01
-30000-
X100 | Unit | Values
EPID1 Max vary
jednostka, | EPID1 dependi
19 0h1913 wartoscdla | Unit0% ngon
0% 3;)000 the unit
7 | setting
X10 Unit
Max
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Lista wszystkich parametrow

Kod —— Nazwa

Adres Wyswietlan
e

Zakres nastawy

300.00-
Unit
Max

X1

30.000-
Unit
Max

X0.1

3.0000-
Unit
Max

X0.01

Unit
X100 Min-
30000

Unit
X10 Min-
3000.0

Values
vary
dependi
ngon
the unit
Unit setting
X0.1 Min-
30.000

EPID1 Unit
jednostka, | EPID1 X1 Min-
20 0h1914 | wartoscdla | Unit100% 300.00
100%

—
Q)
=2
()

uoipung

Unit
X0.01 Min-
3.0000

EPID2Tryb | EPID2 0 None

31 Oh191F
pracy Mode 1 Always

0:None | O
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Lista wszystkich parametrow

Wyswietlan Zakres nastawy :izmesl Zapis
ON
During
2 Run
DI
3 depen
dent
EPID2 EPID2
325 | 0h1920 | Monitor -100.00-100.00% | 0.00 X
. Output
wyjscia
EPID2
33 |on921 | Monitor | ED2Ref | - X
. Val
referendji
EPID2
34 0h1922 Monitor EPID2Fdb | ) X
sygnatu Val
zwrotnego
EPID2
35 [0h1923 | monitor \E/::Dz B | - X
bfedu
Keypa
0 d
1 Vi
EPID2 3 V2
WYbor 4 2
zrodta EPID2 Ref 0:
36 0h1924 sygnatu Src > Int485 | Keypad A
referencyjn 6 FieldBu
ego
8 Pulse
956 V3
10 13

55EPID-32-50 wyswietlane gdy EPID-31 ustawione na‘0 (None).
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Lista wszystkich parametrow

Adres Wyswietlan
Kod —— Zakres nastawy
EPID2
Wartosc
. EPID2 Ref Unit Min-Unit Unit
37 0h1925 ;e:erencyjn Set Max Min (0]
klawiatury
0 V1
2 V2
EPID2 3 12
38 0h1926 ng’{or EPID2 - e 0:V1 0]
zrdola FdbSrc 5 FieldBu | =
sygnatu
zwrotnego 7 Pulse
857 V3
9 13
EPID2
39 0h1927 Wzmocnie Ezliaz P- 0.00-300.00 (%) 50.0 0]
nie P
EPID2 Czas EPID2 |-
40 0h1928 catkowania 0.0-200.0 (sec) 10.0 0]
| Time
EPID2 Czas
41 0h1929 | rézniczkow | ENP2D- | 600-1.00 (sec) 0.00 0
. Time
aniaD
) Ohtopa | EPID2feed- | EPID2FF- 1 1000000 |00 0
forward Gain
EPID2 Stata
czasowa
43 0h192B filtru EE::DZ Out 0.00-10.00 (sec) 0.00 (0]
wyjsciowe
go
EPID2 EPID2 Limit | EPID2 Limit Lo-
& Oh192C gorny limit | Hi 100.00 10000 | O
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Lista wszystkich parametrow

Wyswietlan

Zakres nastawy
EPID2 EPID2 Limit | -100.00-EPID2
4 0h192D dolny limit | Lo Limit Hi 0.00
EPID2 0 No
EPID2 Out
46 0h192E Sceni 0:No
oduwrdeeni |y 11 ves
A \\NIQCIA
47 0h192F EPID2jedn | EPID2 Unit 0: CUST
ostka Sel
0 X100
1 X10
EPID2 .
48 | 0n1930 | skalowanie | T D2UNt |5 X1 2:X1
- . Sdl
jednostki
3 X0.1
4 X0.01
-30000-
X100 Unit
Max
3000.0-
X10 Unit
Max
Values
EPID2 - vary
jednostka, | EPID2 X1 300.00- | dependi
4 0h1931 wartosc¢ dla | Unit0% Unit ngon
0% Max the unit
setting
30.000-
X0.1 Unit
Max
3.0000-
X0.01 Unit
Max
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Lista wszystkich parametrow

Adres Wyswietlan
e

Kod Nazwa D-o e

komunik. Zakres nastawy

Zapis

Unit
X100 Min-
30000

Unit
X10 Min-
3000.0
Values
EPID2 . var

jednostka EPID2 Uryt degendi

| Unit100% | X1 Min-

wartosc dla 30000 | N9ON
100% the unit
setting

50 0h1932

Unit
X0.1 Min-
30.000

Unit
X0.01 Min-
3.0000

—
Q)
=2
()

uoipung
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Lista wszystkich parametrow

8.10 Grupa aplikacyjna (AP1).
Unit MAX = PID Unit 100%

Unit Min = (2xPID Unit 0%-PID Unit 100%)

Unit Default = (PID Unit 100%-PID Unit 0%)/2

Unit Band = Unit 100%-Unit 0%

* 0: Do zapisu podczas operowania, A: Zapis podczas pracy w trybie STOP, X: Brak zapisu

:I‘\Lysmetla Zakresnastawy  Domeslnie Zapis
0 |- Skoczdokodu | WP | 199 20 0
Code
Wartosc Sleep Bst
05 OhTAOQ5 | wzmocnienia Set P 0.00-Unit Max 0.00 0]
uspeinia
06 0h1A06 C%e‘stoﬂlwosc Sleep O.QO, Low Freg- 60.00 0
uspienia BstFreq High Freq
07 | ohiaoy | PIDsleepmoded  PIDSleep | 6004 (seq) | 200 0
czas opdznienia 1DT
PID sleep mode 1 PID 0.00, Low Freqg-
08 |oh1A08 pmo SleepiFre | . " T 1000 0
czestotliwos¢ q High Freq
PID
09 | ohtagy | PIDwakeup WakeUp1 | 0.0-60000 (sec) | 20.0 0
wybudzenie czas DT
PID wakeup 1 PID
10 OhTAOA | wybudzenie WakeUp1 | 0.00-UnitBand | 20.00 O
wartos¢ Dev
PID sleep mode 2
11 | Oh1AOB | upienie 2 czas ;'BTS'eep 0.0-6000.0 (sec) | 20.0 0
opdznienia
PIDsleepmode2 | PID
12 | Oh1AOC | ugpienie 2 Sleep2Fre | 000 LowFred—1 4 0
Ny High Freq
czestotliwos¢ q
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Lista wszystkich parametrow

Adres Wyswietla
komuni he Zakresnastawy  Domeslnie Zapis
k.
PID
13 | oh1aop | PID wakeup?2 WakeUp2 | 0.0-6000.0 (sec) | 200 0
wybudzenie 2 czas T
PID wakeup 2 PID
14 | OhTAOE | wybudzenie 2 WakeUp2 | 0.00-UnitBand | 20.00 0]
wartos¢ Dev
. 0 No
20 Oh1A14 4\';:92?:;”@ rur 2;%” 0:No ©
P 1 Yes
21 oh1A15 Pre- PID'opelzr,atlon Pre-PID Low Freg- High 30,00 0
czestotliwos¢ Freq Freq
22 |ohate | e PP PrePID 1 60-6000(sec) | 60.0 o)
opOdznienie Delay
tagodne . - .
23 | 0h1A17 | wypehianie Softfill -} UnitMin-Unit | 550 | 5
L . Set Max
wartosc ucieczki
24 | ohiarg | oftFillreference Fill Step 1 1y gand | 2,00 o)
increasing value Set
25 | oniatg | oftFilleference | Fill Step 1 o505y |20 0
increasing cycle Time —
Q C
Soft Fill changing | Fill Fdb . OS>
26 Oh1ATA amount Diff 0.00-UnitBand | 0.00 O ) 8
(@]
0 No S
Kompensacja Flow )
30 Oh1A1E przeplywu CompSel | 1 Ves 0:No O
Max wartosc Max
31 Oh1A1F .. Comp 0.00-UnitBand | 0.00 O
kompensacji Value
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Lista wszystkich parametrow

:\Lyswmtla Zakresnastawy  Domeslnie
0 None
1 Single Ctrl
40% | Oh1A28 | SterowanieMMC | MMCSel |, Multi 0:None | A
Follower
3 Multi
Master
4 Serve Drv
0 No
4159 | 0h1A29 | Wybor bypass Regul 0:No A
Bypass | 1 Yes
2 oh1A2A llos¢ 5|In|.kow Num of 15 5 A
pomocniczych Aux
43 oh1A2B Wybor S|In|k§ Starting 15 1 A
startujacego jako 1 | Aux
N Aux
aa | omaxc | Monitorsilnikow o] - X
pomocniczych
Run
Priorytet silnikéw | Aux
s Oh1A2D 1-4 Priority 1 X
Priorytet silnikdw | Aux
46 OhTAZE 5-8 Priority 2 i i X
Stop silnikéw AWl 0 |No
48 0h1A30 | pomocniczych przy Sto 1:Yes @)
stopie gtéwnego P 1 Yes
; 0 FILO
Priorytet stopu Aux i
49 O0h1A31 silnikow On/Off 1 FFo 0:FILO A
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Lista wszystkich parametrow

Adres Wyswietla
komuni he Zakresnastawy  Domeslnie Zapis
k.
Seq ) Op time
Order
50 | oh1a3z | Roznicaaktywujaca | AuxStart | o 4 oy 2 0
silniki pomocncize | Diff
Czas
przyspieszania
51 | ohas3 | JiWnego.gdy [ AWACC | 44 shg0(ce) | 20 0
liczba silnikow Time
pomocniczych sie
zmniejsza
Czas
przyspieszania
52 | oh1a3g | JOWNego.gdy - fAuDec ) o4 qh006eq) | 20 0
liczba silnikow Time
pomocniczych sie
zwieksza
Czas opdznienia
53 [ 0n1A3S [startusinikow | 50" | 00-36000 seq) | 600 o
pomocncizych
Czas opdznienia
54 | oh1a3e | WYStoPowania [ AUXSIOP | 5 36000 (seq) | 600 0
silnikow DT
pomocniczych
0 None
AUX
Funkcja AutoCh |1 1: AUX
2> Oh1A37 AuoChange Mode Exchange Exchange A
5 Main
Exchange
56 0h1A38 | Auto change czas _Ip_‘il:;ZCh 00: 00-99: 00 72:00 )
57 | Oh1A39 | Autochange AutoCh | Low Freq- 20.00 0
czestotliwos¢ Level High Freq
58 Oh1A3A | Autochangeczas | AutoOp |- - X
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Lista wszystkich parametrow

:\Lyswmtla Zakresnastawy  Domeslnie Zapis

operowania Time
R&znica cisnienia

59 | ohasg | doz3aczenia AUXStop |, 100 2
silnikow Diff
pomocncizych
Czestotliwosc

60 Oh1A3C docelowg silnikéw | Follower | Low Freq ~ High 60.00
pomocniczych przy | Freq Freq
Multi MAster

L Freq Low Limit-

61 | Oh1A3D | Zestotiwosc Startfreq | oo Highlimit | 45.00 0

startujgca silnik1 1
(H2)

czestotliwosc Start Freq | Low Freg-

62 OhTA3E startujaca silnik2 2 High Freq 4500 ©
czestotliwosc Start Freq | Low Freg-

63 Oh1A3F startujaca silnik3 3 High Freq 4500 ©
czestotliwosc Start Freq | Low Freg-

o4 Oh1A40 startujgca silnik4 4 High Freq 45.00 ©
czestotliwosc Start Freq | Low Freg-

65 Oh1A41 startujgca silnik5 5 High Freq 4500 ©

70 oh1A46 czesto.tllwo'sc. Stop Freq Loyv Freg- 20,00 0
stopujaca silnik1 1 High Freq
czestotliwosc Stop Freq | Low Freg-

7 Oh1A47 stopujaca silnik2 2 High Freq 20.00 ©
czestotliwosc Stop Freq | Low Freg-

72 Oh1A48 stopujaca silnik3 3 High Freq 20.00 ©
czestotliwosc Stop Freq | Low Freg-

73 Oh1A49 stopujaca silnik4 4 High Freq 20.00 ©
czestotliwosc Stop Freq | Low Freg-

4 OhTA4A stopujaca silnik5 5 High Freq 20.00 ©
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Lista wszystkich parametrow

Adres Wyswietla
komuni he Zakresnastawy  Domeslnie Zapis
k.
Kompensacja dla
80 | 0h1A50 | silnika AWTRef | 6 50_UnitBand | 0.00 o)
. Comp
pomocncizego 1
Kompensacja dla
81 | Oh1A51 | silnika AWRRef | 650 UnitBand | 0.00 0
. Comp
pomocncizego 2
Kompensacja dla
82 | 0h1A52 | silnika AWSRef | 650 UnitBand | 0.00 o)
. Comp
pomocncizego 3
Kompensacja dla
83 | 0h1A53 | silnika AWARer | 600 UnitBand | 0.00 o)
. Comp
pomocncizego 4
Kompensacjadla
84 | Oh1A54 | silnika AWGRef | 650 UnitBand | 0.00 0
. Comp
pomocncizego 5
0 NO
90 Oh1A5A | Interlock Interlock 0:No O
1 YES
—n
Q C
o>
Czas zwtokidla o9
operowania z (]
kolejnym silnikiem | Interlock =
91 Oh1A5B ) 0.1-360.0 (Sec) | 5.0 o)
przy wywotaniu DT
funkgiji Interlock lub
AutoChange
9560 | Oh1ASF |Wybdr silnika do AuxRunTi | 0 | Aux1 0: Aux1 0

60 AP1-95~98 dostepne gdy wigczona funkcja MMC.
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Lista wszystkich parametrow

G5 Wyswietla
Kod komuni Nazwa e Zakresnastawy  Domeslnie Zapis
k.
wyswietlenia w me Sel 1 | Aux2
[AP1-96] [AP1-97]
2 | Aux3
3 | Aux4
4 | Aux5
Czas operowania
9 | 0h1A60 | silnika (dzier) z ’:1‘2‘;‘;;‘“ 0 - 65535 0 0

[AP1-95]

Czas operowania
silnika (godzina, AuxRunTi

cl OhTAGT minuta) z[AP1-95] | me Min

00:00 - 23:59 00:00 )

0 | None
1 All
2 | Aux1

Kasowanie czaséw AuxRUATi

98 Oh1A62 | pracy silnikéw 3 | Aux2 0:None )
. me Clr

pomocniczych

4 | Aux3
5 | Aux4
6 | Aux5

8.11 Grupa aplikacyjna (AP2)

* 0: Do zapisu podczas operowania, A: Zapis podczas pracy w trybie STOP, X: Brak zapisu
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Lista wszystkich parametrow

Adres o g1
komuni ZVySWIetIan Zakres nastawy Domesini
k.
00 - Skoczdo kodu | Jump Code | 1-99 40 )
Ustawianie 0 | No
0161 | Oh1BO1 | krzywej Load Tune No A
obciazenia 1 | Yes
Krzywa dla Load Fit Base Freq*15%-
02 | On1B02 niskiej f Lfreq Load Fit HFreq 3000 A
03 | 0h1B03 | Prad dla niskiej f tﬁﬁff't 0.0-80.0 (%) 400 A
04 | 0h1B04 | Moc dla niskiej f '[gs\ﬁ At 1 00-80.0 %) 300 A
Krzywa dla Load Fit Load Fit LFreg—
08 Oh1B08 wysokiej f Hfreq HighFreq >1.00 A
Prad dla Load Fit Load Fit LCurr -
09 Oh1B09 wysokiej f HCurr 200.0 (%) 80.0 A
Mocdla Load Fit Load Fit LPwr -
10| On1BOA wysokiej f HPwr 200.0 (%) 80.0 A
Kizywa Load Curve
11 O0h1BOB | obcigzenia - - X
Cur
pradowa
Krzywa
12 0h1BOC | obcigzenia Load Curve | _ - X
Pwr
mocy
Czyszczenie Pump 0 | None
15 | Oh1BOF | pompy Clean Na wskaz 0:None | O
ustawienie 1 Modet 1 wejscia

61 Ustaw tryb AUTO by konfigurowa¢ AP2-01.
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Lista wszystkich parametrow

Adres

Kod komuni Nazwa Z\Iyswmtlan Zakres nastawy eDomesIm Zapis
k.
5 Moc
wyjsciowa
3 Prad
wyjsciowy
0 | brak
Czyszczenie Pump 1 | Start
16 0h1B10 pompy Clean 2 | stop 0:None | A
ustawienie 2 Mode2
3 | StartiStop
Czyszczenie
17 |oh1B11 | POTRY PCCuve 1 41-2000 (%) 1000 |O
ustawienie Rate
obciazenia
Czyszczenie
18 | 0h1B12 | pompy pasmo ggrﬁj”“’e 0.0-100.0 (%) 50 o)
referencyjne
Czas opdznienia
19 | ohip13 | OPeed! PCCUVe | 0,0-60000 (sec) | 60.0 o)
czyszczenia DT
pompy
Opdznienie
startu
20 | Oh1B14 . PC Start DT | 0.0-6000.0 (sec) 10.0 0]
czyszcenia
pompy
Czas
21 |ohigrs | OPerowaniadla oo bt 101260000 sed) | 5.0 0
0 przy zmianie
FX/RX
Czas
przyspieszania | PCAcc
22 0h1B16 . ) 0.0-600.0 (sec) 10.0 O
dla czyszczenia | Time
pompy
23 |onBi7 | PCDec | h06000(sec) | 100 0
hamowania Time
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Lista wszystkich parametrow

Adres . o
komuni :Vysmetlan Zakres nastawy eDomesIm Zapis
k.
czyszczenia
pompy
CZas kroku
24 | 0h1B18 | pracydo Fwdsteady |, 600.0(seq | 10,0 0
Time
przodu
25 oh1B19 Czas kroku FwdSteady O.QO, Low Freq- 30,00 0
pracy do tytu Freq High Freq
Czas pracy do Rev
2 | OhBIA | 47 pracy SteadyTim | 0.0-600.0(sec) | 10.0 0
e
Cz estotliwos¢ Rev 0.00, Low Freq-
& Oh1B18 pracy do tytu SteadyFreq | High Freq 3000 o
llosc krokéw PC Num of
28 0h1B1C Fx/Rx Steps 1-10 2 0]
Monitor Repeat
29 O0h1B1D | czyszczenia P - - X
. Num Mon
pompy - kroki
llosc powtdrzen Repeat
30 Oh1B1E | czyszczenia P 0-10 2 0]
Num Set
pompy
Operacja po 0 Stop
31 Oh1B1F zakonczer)lu PCEnd 0Stop A
czyszczenia Mode 1 Run
pompy
Czyszczenie
pompy czas PC Limit .
32 0h1B20 . ) 6-60 (min) 10 0]
kontynuadiji Time
ciagtej
Czyszczenie .
33 | 0h1B21 | pompyciagte- | FCHMt 140 3 0
.. Num
limit
Dec Valve
38 | 0h1B26 | operation DecValve | Low Freq- 4000 |O
Freq High Freq
frequency
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Lista wszystkich parametrow

Wyswietlan sy Domeslni
e e
39 |ohigoy | DevValveDec DevValve |5 ch000(seq |00
time Time
Ustawianie 0 No
40 0h1B28 | rampy startowej ;taar:&End 0:No
i stopowej P 1 Yes
Rampa
41 0h1B29 | startowa czas Start Ramp 0.0-600.0 (sec) 10.0
Acc
ACC
Rampa End Ram
42 | 0h1B2A | koricowa czas P 1 00-6000(sec) | 100
Dec
DEC
Czas
45 0h1B2D | sprawdzania Damper DT | 0.0 -600.0 (sec) 50
przepustnicy
46 |omB2E | LubOp 1 6000(seq) |50
smarowania Time
Poziom Pre Heat
4862 | 0h1B30 | wstepnego Level 1-100 (%) 20
nagrzewania
Wstepne )
49 | 0h1B31 | nagrzewanie | PEHEAt 1y 100 0) 30
Duty
Duty
Czas opdznienia DC Ini
50 | Oh1B32 | wsrzykiwania ) 00-600.0(sec) | 60.0
Delay T
DC
Srednia moc M1 AVG
87 0Oh1B57 silnik PWR 0.1-90.0 (kW) -
Srednia moc M2 AVG
88 Oh1B58 silnik2 PWR 0.1-90.0 (kW) -
89 | 0h1B59 | Koszt kWh E\?\/Srt\ PEr 1 0.0-10000 00

62 AP2-48-49 wyswietlane, gdy IN-65—71ustawione a‘Pre-Heat
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Lista wszystkich parametrow

Adres o g1
komuni | Nazwa ZVysmetIan Zakres nastawy Domesini
k.
90 | Oh1BsA | Z20SEZRAZONE | otk | - 00 X
kwWh
Zaoszczedzone | Saved
91 0h1B5B MWh MWh - 0 X
Zaoszczedzony Saved
92 0h1B5C | koszt ponizej Cost] - 0.0 X
1000 jednostek
Zaoszczedzony Saved
93 0h1B5D | koszt powyzej Cost2 - 0 X
1000 jednostek
94 | Oh1BSE | Z2052Z2020N€ | o) actor | 0.0-50 00 0
emisja CO2
Zaoszczedzona
95 | Oh1BSF | emisja CO2 fﬁ"ed o2 00 X
(Tony)
Zaoszczedzona
9 | Oh1B60 |emiacop | VedCO2 | 0 X
-2
(KTony)
Resetowanie 0 No
o7 | omsey | nikow | Reset oNo  [A
zaoszczedzonej | Energy 1 Yes
energii
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Lista wszystkich parametrow

8.12 Grupa aplikacyjna (AP3)

* 0: Do zapisu podczas operowania, A: Zapis podczas pracy w trybie STOP, X: Brak zapisu

Adres
komuni

k.

Nazwa

Wyswietla
ne

Jump

Zakres nastawy

Domeslnie

00 - Skocz do kodu 1-99 70
Code
01/01/2000 ~
01 0h1CO01 | Obecnadata Now Date 12/31/2099 (Date) 01/01/2000
02 0h1C02 | Obecny czas Now Time | 0:00-23:59 (min) | 0:00
- . Now 0000000-
03 0h1C03 | Dzien tygodnia Weekday | 1111111 (Bt 0000001
04 0h1C04 Czas roponeC|a SummerT |01/01 ~ SummerT 04/01
czasu letniego Start Stop
Czas SummerT |SummerT Start ~
05 0h1CO05 | zakohczenia 11/31
. Stop 12/31(Date)
Czasu zimowego
Format Date 0 | YYYY/MM/DD
06°3 | Oh1C06 | wyswietlanej Format 1 | MM/DD/YYYY | Date Format
daty 2 | DD/MMAYYYY
Period .
10 0h1COA | connection Period - -
Status
status
Time Period 1 . i .
11 | 0h1COB | Konfiguracja Period1 | 0:00-24:00 24:00
StartT (min)
Czasu startu
Time Period 1
. Period1 Period1 StartT -
12 0h1C0C Kor;ﬁguraqa StopT 24: 00 (min) 24:00
konca czasu
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Lista wszystkich parametrow

Adres Wyswietla
komuni Nazwa he Zakres nastawy Domeslnie
k.
Time Period 1 .
13 | Oh1COD | Konfiguraga | Feriod? | 0000000 0000000
. . Day 1111111 (Bit)
dnia tygodnia
Time Period 2 Period2
14 | Oh1COE | Konfiguracja 0:00-24:00 (min) | 24:00 0]
StartT
startu czasu
Time Period 2
- Period2 Period2 Start T -
15 0h1COF Kot\ﬁguraqa StopT 24: 00 (min) 24:00 0]
konca czasu
Time Period 2 .
16 | Oh1C10 | Wybor dnia Period2. | 0000000 00000000 0
. Day 1111111 (Bit)
tygodnia
Time Period 3 Period3
17 0h1C11 | Konfiguracja 0:00-24:00 (min) | 24:00 0]
StartT
startu czasu
Time Period 3 . .
- Period3 Period3 Start T -
18 0h1C12 Kot\ﬁguraqa StopT 24: 00 (min) 24:00 0]
konca czasu
Time Period 3 .
19 | 0h1C13 | Wybor dnia Period3 | 0000000 0000000 0
) Day 1111111 (Bit)
tygodnia
Time Period 4 Perioda
20 0h1C14 | Konfiguracja 0:00-24:00 (min) | 24:00 0]
StartT
startu czasu
Time Period 4
- Period4 Period4 Start T -
21 0h1C15 Korl1ﬁguraqa StopT 24: 00 (min) 24:00 0]
konca czasu
Time Period 4 .
22 | 0h1C16 | Wybér dnia Period4 | 0000000~ 0000000 o)
. Day 1111111 (Bit)
tygodnia
Except1 Date Excent]
30 Oh1C1E | Konfiguracja P 0:00-24: 00 (min) | 24:00 (0]
StartT
startu czasu
Except1 Date Exceptl Except1 StartT - .
31 Oh1C1F Konfiguracja StopT 24: 00 (min) 24:00 ©
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Lista wszystkich parametrow

:\Lyswmtla Zakres nastawy Domeslnie

konca czasu
Except1 Date

32 | 0h1C20 | Konfiguracja ExceptD | 01/01-12/31 01/01
dnia ate (Date)
Except2 Date Excent2

33 0h1C21 | Konfiguracja StartF')I' 0:00-24:00 (min) | 24:00
startu czasu
Except2 Date

34 | 0h1C22 | konfiguracja Except2 | Except2StartT— |, o,
Korica czasu StopT 24:00 (min)
Except2 Date

35 0h1C23 | Konfiguracja Except2D | 01/01-12/31 01/01
dnia ate (Date)
Except3 Date Excent3

36 | 0h1C24 | konfiguracja StartpT 0:00-24: 00 (min) | 24:00
startu czasu
Except3 Date

. Except3 Except3 StartT -

37 0h1C25 | Konfiguracja . 24:00
koﬁcgczast StopT | 24:00 (min)
Except3Date

38 0h1C26 | konfiguracja E;(:epBD ?[1;?;)_12/31 01/01
dnia tygodnia
Except4 Date Exceptd

39 | 0h1C27 | Konfiguracja Startr; 0:00-24: 00 (min) | 24:00
startu czasu
Except4 Date

40 | 0h1C28 | Konfiguraga | DXCeP¥ | BreeptadtantT— 1,
Korica czasu StopT 24: 00 (min)
Except4Date

41 | 0h1C29 | Konfiguracja ExceptdD | 01/01-12/31 01/01
dnia ate (Date)
Except5 Date Excepts

42 0h1C2A | konfiguracja Startr')l' 0:00-24: 00 (min) | 24:00
startu czasu
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Lista wszystkich parametrow

Adres Wyswietla
komuni he Zakres nastawy Domeslnie
k.
Except5 Date
43 | Oh1C2B | Konfiguraca | XePL | BxeeptSstartT— ) 0
StopT 24: 00 (min)
konca czasu
Except5 Date
44 | 0h1C2C | Konfiguracja Excepts | 01/01-12/31 01/01 0
. Date (Date)
dnia
Except6 Date Excent6
45 0h1C2D | Konfiguracja P 0:00-24:00 (min) | 24:00 0}
StartT
startu czasu
Except6 Date
46 | Oh1C2E | konfiguracja Except6 | ExceptoStartT— |, 0
, StopT 24:00 (min)
konca czasu
Except6 Date
47 Oh1C2F | konfiguracja Except6 | 01/01-12/31 01/01 0]
. Date (Date)
dnia
Except7 Date Except?
48 | 0h1C30 | konfiguracja P | 0:00-24:00 (min) | 24:00 o)
StartT
startu czasu
Except7 Date
49 | 0h1C31 | konfiguracja Except7 | Except7StartT— | . 0
, StopT 24:00 (min)
konca czasu
Except7 Date
50 | 0h1C32 | konfiguracja Except7 | 01/01-12/31 01/01 0
. . Date (Date)
dnia tygodnia
Except8 Date Excent8
51 | 0h1C33 | konfiguracja P | 0:00-24:00 (min) | 24:00 o)
StartT
startu czasu
Except8 Date
52 | 0h1C34 | Konfiguracja Except8 | Except8StartT— | . 0
StopT 24: 00 (min)
konca czasu
Except8 Date
53 0h1C35 | konfiguracja Except8 | 01/01-12/31 01/01 0]
dnia Date (Date)
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Lista wszystkich parametrow

:\Lyswmtla Zakres nastawy Domeslnie Zapi
Time Event Time 0 No
70 0h1C46 | konfiguracja 0:NO A
- Event En
funkgji
1 Yes
Time Event
71 0h1C47 | status T-Event - - X
. Status
konfiguracii
Time Event 1 T-
72 0h1C48 | status Event1Per 000000000000 - 000000000000 | A
. . 111111111111
potaczenia iod
0 None
1 Fx
2 Rx
3 Speed-L
4 Speed-M
5 Speed-H
7 Xcel-L
8 Xcel-M
9 Xcel-H
. T 10 | Xcel Stop
73 0h1C49 Time I.Event ! Event1De 0:None A
funkcja fine 11 | Run Enable
12 | 2nd Source
13 | Exchange
14 | Analog Hold
15 | I-Term Clear
PID
16 Openloop
17 | PID Gain 2
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Lista wszystkich parametrow

Adres
Kod komuni Nazwa
k.

Wyswietla
ne

Zakres nastawy Domeslnie

PID Ref
Change

19 | 2nd Motor
20 | TimerlIn

18

21 | Dias Aux Ref

22 | EPID1 Run

EPID1
[TermClr

24 | Pre Heat

23

25 | EPID2 Run

EPID2
[TermClr

Sleep Wake
Chg

PID Step Ref
L

PID Step Ref
M

PID Step Ref
H

26

27

28

29

30
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Time Event 2 T-
74 Oh1C4A | status Event2Per 000000000000 - 000000000000 | A

. . 111111111111
potaczenia iod

Tirme Event 2 T Identical to the
75 0h1C4B funkaia Event2De | settingrangefor | 0:None A
) fine AP3-73

Time Event 3 T-
76 0h1C4C | konfiguracja Event2Per 000000000000 - 000000000000 | A

. 111111111111
potaczenia iod
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Lista wszystkich parametrow

:\Lyswmtla Zakres nastawy Domeslnie
Tirme Event 3 T Identical to the
77 0h1C4D funkaia Event3De | settingrangefor | 0:None
) fine AP3-73
Time Event 4 T-
78 Oh1C4E | konfiguracja Event4Per 000000000000 - 000000000000
. . 111111111111
potaczenia iod
Time Event 4 T Identical to the
79 Oh1C4F funkaia Event4De | settingrangefor | 0:None
) fine AP3-73
Time Event 5 T-
80 0h1C50 | konfiguracja Event5Per 000000000000 - 000000000000
. . 111111111111
potaczenia iod
Tirme Event 5 T Identical to the
81 0h1C51 funkaia Event5De | settingrangefor | 0:None
) fine AP3-73
Time Event 6 T-
82 0h1C52 | konfiguracja Event6Per 000000000000 - 000000000000
. . 111111111111
potaczenia iod
Time Event 6 T Identical to the
83 0h1C53 funkcia Event6De | settingrangefor | 0:None
) fine AP3-73
Time Event 7 T-
84 0h1C54 | konfiguracja Event7Per 000000000000 - 000000000000
. . 111111111111
potaczenia iod
Time Event 7 T Same settin
85 | 0h1C55 . Event7De 9 0:None
funkcja range asr AP3-73
fine
Time Event 8 T-
86 0h1C56 | konfiguracja Event8Per 000000000000 - 000000000000
. . 111111111111
potaczenia iod
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Lista wszystkich parametrow

87

Adres

komuni Nazwa

k.

0h1C57 Time !Event8
funkcja

Wyswietla
ne

T-
Event8De
fine

Zakres nastawy

Same setting
range as AP3-73

Domeslnie

0:None

Zapi
s
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Lista wszystkich parametrow

8.13 Grupa zabezpieczen (PRT)

0: Do zapisu podczas operowania, A: Zapis podczas pracy w trybie STOP, X: Brak zapisu

Adres o Domesl
komunik. Nazwa Wyswietlane  Zakres nastawy nie
Skocz do
00 - kodu Jump Code | 1-99 40
. Bit | 00-11
Zabezpiecze
nie przed . Faza
05 Oh1D05 | utratafazna Erj(se Loss Bit0 wyjsciowa 00
wejsciu/wyjs .
ciu Bit1 | oo
wejsciowa
Zakres
napiecia
06 Oh1D06 | aktywujacy | IPOVBand 1-100 (V) 15
zabezpieczen
ie CKF
Czas
hamowania Trip Dec
07 | 0h1D07 |po P 0.0-600.0 (sec) 30
e Time
Zaistnieniu
bfedu
Bit 00-11
. Inny btad niz
Konfiguracj Bit0 niskie napiecie
08 |OhiDog | oMNAUrAGa | per pastart PIRAE 1 00
resetu
Btad zbyt
Bit1 | niskiego
napiecia
llosc préb Retry
09 0h1D09 autorestartu | Number 0-10 0
Czas
pomiedzy _
10 0h1DO0A autorestarta Retry Delay | 0.1-600.0 (sec) 50
mi
11 0h1DOB | Dziatanie po | LostKPD 0 None
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Lista wszystkich parametrow

Adres o
—— Wyswietlane  Zakres nastawy
utracie Mode 1 Warning
komgnlakql z 2 Free-Run 0:None
klawiaturg
3 Dec
0 None
Dziatanie po ! Free-Run
utracie 2 Dec
Lost Cmd
12 Oh1D0C sygna’fu. Mode 3 Hold Input 0:None | O
zadawania
predkosci 4 Hold Output
5 Lost Preset
Czas
oczekiwania
134 | ohipop | Mautrate jLostcmd o4 1500 (seq) 10 |0
sygnatu Time
czestotliwosc
i
Czestotliwosc
pracy po o
14 | Oh1DOE | wykryciu Lost Preset F 000, Low Freq-High 0.00 0]
Freq
utraty
sygnatu f
Poziom 0 Half of x1
reakcjidla
15 | ohipoF | eV Al Lost Level O:Half |
analogoweg 1 Below x1 of x1
o sygnatu
zadawania f
Ostrzezenie 0 No
17 |onipny |P2ed OLWam otNo |O
przecigzenie | Select 1 Yes
m
Poziom
18 | 0h1D12 | pradu OLWam 1 30 OLTripLevels) [110 |0
. Level
ostzrezenia

64PRT-13-15 are displayed when PRT-12 is not set to‘0 (NONE).
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Lista wszystkich parametrow

Wyswietlane  Zakres nastawy
przecigzenuo
wego
Czas alarmu
19 | 0h1D13 | przecigzenio | OF Wam 0.0-30.0 (sec) 100
Time
wego
0 None
Dziatanie po .
. OLTrip 1: Free-
20 | Oh1D14 b’redz!e. .| Select 1 Free-Run Run
przecigzenia
2 Dec
Poziom
21 |onD1s |PAY o TripLevel | 30-150 (%) 120
przecigzenio
wego
Czas -
22 0h1D16 o OLTripTime | 0.0-60.0 (sec) 60.0
przecigzenia
23 Oh1D17 | niedociazeni | UL Source Output
a 1 Moc Current
Pasmo
24 0h1D18 | detekgiji UL Band 0.0-100.0 (%) 10.0
niedociazeni
Ostrzezenie 0 No
25 |ompto [P?d | yiwamsel 0:No
niedocigzeni 1 Yes
em
Czas alarmu
26 | OhIDIA | niedociazeni | - \Wam 0.0-600.0 (sec) 100
a Time
iatani 0 None
27 |onimg | DFaNEPO |y i o 0: None
wykryciu 1 Free-Run
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Lista wszystkich parametrow

Adres o Domesl
—— Wyswietlane  Zakres nastawy nie
nieocigzenia 2 Dec
Czas
oczekiwania
na
28 [onipic |Z29ZaNE 1y iitime | 0.0-6000 (seq 300 |0
zabezpieczen
ia
niedociazeni
owego
Dziatanie po 0 None
31 Oh1D1F | wykryciu _II\_lr(i)Motor 0:None | O
braku silnika P 1 Free-Run
Poziom
pradudla
32 |onipzo | WKywania | NoMotor 1, ;44 g 5 0
braku Level
obciazenia
(silnika)
Czas detekcji | No Motor
33 O0h1D21 braku silnika | Time 0.1-10.0 (sec) 30 )
0 None
Dziatanie po
34 O0h1D22 | otrzymaniu Thermal-T 1 Free-Run 0:None | O
Sel
sygnatu PTC
2 Dec
- 0 Thermal In 0:
35 |onipp3 | Weiscie Thermalin Therma | O
czujnika PTC | Src
1 V2 [In
Poziom Thermal-T
36 0h1D24 | wyzwolenia 0.0-100.0 (%) 50.0 )
Lev
PTC
Zakres pracy 0 Low
37 0h1D25 . Thermal-T O:Low | O
czujnika 1 High
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Lista wszystkich parametrow

Wyswietlane  Zakres nastawy
Temperatura
3865 | 0h1D26 | silnikaze E‘j;:::r' - -
wskazu PTC
Dziatanie po 0 None
aktywadji 1 Free-Run
40 0h1D28 | zabezpieczen | ETHTrip Sel 0:None
ia
termicznego 2 Dec
Chiodzenie | Motor 0 Self-cool 0: Self-
41 0h1D29 L .
Poziom
42 |ohiD2a | Pradu ETH1min | ETHCont-150(%) | 120
termicznego
dla 1 minuty
Poziom
pradu
43 Oh1D2B | termicznego | ETH Cont 50-120 (%) 100
sla pracy
ciagtej
Hasto Fire Mode
44 | 0h1D2C firemode PW 0~9999 3473
Ustawienie Fire Mode 0 None
4566 | 0h1D2D | funkgiji Sel 1 Fire Mode 0:None
firemode 2 Test Mode
Kierunek 1
67 i i
46 Oh1D2E firemode Fire Mode Dir | 0 Reverse Forwar

65PRT-38 wyswietlone, gdy PRT-34 ustawione na‘0 (NONE).

67PRT-46-47 are displayed when PRT-45 is not set to‘0 (NONE):
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Lista wszystkich parametrow

Adres o Domesl
—— Wyswietlane  Zakres nastawy nie
1 Forward d
4765 | ohipoF | SZestotliwosc | FireMode 1 o b 6000 | O
firemode Freq
llosc )
48 | 0h1D30 | wywotan FireMode | _ 0 X
Cnt
firemode
bit 0000-1111
Bito | Fodaas
Zabezpiecze przyspieszania
nie przed . .
50 Oh1D32 | utykiem oraz | Stall Prevent Bit1 | Nafzadanej 0100 A
hamoyvarue Bit Podczas
strumieniem hamowania
Bit 3 Ham9w§n|e
trumieniem
Czestotliwos¢ Start frequency-Stall
51 0h1D33 utyku 1 Stall Freq 1 frequency2 (Hz) 6000 |O
52 O0h1D34 | Pradutyku1 | StallLevel1 | 30-150 (%) 130 A
Czestotliwosc Stall frequency1-Stall
53 O0h1D35 utyku 2 Stall Freq 2 frequency3 (Hz) 6000 |O
54 | Oh1D36 | Pradutyku?2 | StallLevel2 | 30-150 (%) 130 A
Czestotliwosc Stall frequency2-Stall
55 Oh1D37 utyku 3 Stall Freq 3 frequency 4 (Hz) 6000 |O
56 | Oh1D38 | Pradutyku3 | StallLevel3 | 30-150 (%) 130 A
57 0h1D39 Czestotliwos¢ Stall Freq 4 Stall'frequency3— 6000 |oO
utyku 4 Maximum frequency
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Lista wszystkich parametrow

Wyswietlane  Zakres nastawy
(H2)
58 Oh1D3A | Pradutyku4 | StallLevel4 | 30-150 (%) 130
Wzmocnieni
59 Oh1D3B | e hamowania | Flux Brake Kp | 0-150 (%) 0
strumieniem
0 | None
Detekgja . 1 | Warning
60 0h1D3C | peknietej lepeBrokenS 0:None
rury 2 | Free-Run
3 | Dec
Poziom
61 |onipsp |Wy2wolenia | PipeBroken |, 1400 (0s) 975
dla peknietej | Lev
rury
Czas detekgji PineBroken
62 Oh1D3E | dla peknietej D'FI') 0.0-6000.0 (Sec) 10.0
rury
Ustawianie DB
— (o)
66 Oh1D42 | rezystora ‘ Warn %ED 0-30 (%) 0
hamowania
0 | None
i 1 | Warnin
70 | ohipge | WYKowanie | J 0:None
poziomu 2 | Free-Run
3 | Dec
Poziom 0 | Below Level
detekgjidla 0
71 0h1D47 Krvwania LDT Area Sel Below
WYKTYW 1 | Above Level Level
poziomu
Trédlo 0 | Output Current o
72 0h1D48 | detekgji LDT Source Output
poziomu 1 | DCLinkVoltage | Current
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Lista wszystkich parametrow

Adres

komunik.

Nazwa

Wyswietlane

Zakres nastawy

Domesl

Zapis

Output Voltage

kw

HP

Vi

V2

12

PID Ref Value

O | 0| N |un|bd|lwWI N

PID Fdb Value

—_
o

PID Output

—_
—_

EPID1 Fdb Val

12 | EPID2 FdbVal

Czas
73 |onipag | OZKMANR | pr iy Tie | 0-9999 (sec) 2 0
na detekcje
poziomu
Detekcja Source
74 Oh1D4A | poziomu LDT Level Source setting . O
s setting
wartosc¢
Detekcja
75 0h1D4B | poziomu LPT Band Source setting Sou.r “lo
width setting
pasmo
Detekgcja
76 0h1D4C | poziomu LDT Freq 0.00-High Freq (Hz) 20.00 @]
czestotliwosc
Level detect
77 | 0h1D4D | trip restart LD?T Restart |, 0-3000.0 (Min) 600 |O
time
. 0 | Trip
Btad FanTrip —
79 |ONDAF | o iatora | Mode T | waming 0:Tip | O
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Lista wszystkich parametrow

Wyswietlane  Zakres nastawy
Dziatanie po OptTrip 0 | None 1: Free-
80 Oh1D50 ?eézlz‘lr?elfarty Mode 1 | Free-Run Run
pCyjnej 2 | Dec
Czas
oczekiwania
81 Oh1D51 | nabfadzbyt | LVT Delay 0.0-60.0 (sec) 0.0
niskiego
napiecia
Btad zbyt 0 |No
niskiego
82 Oh1D52 | napiecia LV2 Trip Sel 0:No
podczas 1 | Yes
pracy
Zywotnosc
83 Oh1D53 | kondensator | CAPDiagPerc | 10-100 (%) 0
a
0 | None
b 1 Cap.Diag 1
. ap.Diag
84% |- diagnozy | cappiag 0:None
kondensator
a 2 | Cap.Diag2
3 | Gaplnit
Poziom 1
85 |oh1Dss | 499N | capieveln | 500-95.0 (%) 00
kondensator
a
Poziom 2
860 | oh1Ds6 | 4RI | caplevely |- 00
kondensator
a
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Lista wszystkich parametrow

dres . Wyswietlane = Zakres nastawy D.omesl
komunik. hie
Czas pracy )
87 Oh1D57 | wentylatora Fan Time - 0 X
o Perc
(0]
Poziom Fan
88 Oh1D58 | wymiany 0.0-100.0 (%) 0.0 0]
Exchange
wentylatora
icli DO 0 None
0 Oh1D5A E'ik' Pg.zr'gm Low Battery O0:None | O
atert 1 Warning
91 Oh1D5B | Zerwany pas | BrokenBelt |0 None O:None | A
wentylatora | Sel ]
1 Warning
2 Free-Run
92 Oh1D5C | Czestotliwos¢ | BrokenBelt 1500 |A
zerwanego Freq
93 Oh1D5D | Prad Current Trq - X
momentu - —
. Q C
silnika oS
oyel
94 Oh1D5E | Prad BrokenBelt 10.0 A o
zerwanego Trq S
pasa .
wentylatora 0.0~100.0%
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Lista wszystkich parametrow

Wyswietlane  Zakres nastawy

95 0h1D5F | Czas BrokenBelt 10.0 A
oczekiwania | Dly
na detekcje
