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Tworzenie wartosci dla Klientow.

Naszg site napedowg stanowig badania i rozwdj. Osrodki badawczo-
rozwojowe juz dzis opracowujg dla nas innowacyjne technologie, ktore
wykorzystywane bedg w nowoczesnych procesach przemystowych jutra.
Niezaleznie od rodzaju zastosowanych produktéw EURA Drives, branzy czy
wielkosci firmy, EURA Drives oferuje swoim Klientom najlepszg mozliwg
obstuge.

W celu realizacji ,Zero-distance Service” tworzymy na catym Swiecie sie¢
punktéow dystrybucyjnych, $wiadczacych ustugi serwisu gwarancyjnego i
pogwarancyjnego.

E U R A = Effort, United, Responsibility, Attitude

Effort - (z j.ang. wysitek) sg ludzie, ktoérzy zyjg w Swiecie marzen, a sg tacy,
ktdrzy muszg stawi¢ czota rzeczywistosci. Sg tez tacy, ktérzy podejmuja trud
potgczenia obu Swiatéw.

United - (zj.ang. zjednoczeni) nie ma nic wazniejszego niz to, gdy lider skupia
zespot wokot wspdlnego celu.

Responsibility - (z j.ang. odpowiedzialnos¢) jesli wezmiemy
odpowiedzialnos¢ za siebie, bedziemy zaspokajaC swoje pragnienia i
realizowa¢ marzenia.

Attitude - (z j.ang. podejscie) to nie twoje umiejetnosci, ale postawa okresla
twojg wielkosSc.

Klienci EURA Drives mogg korzystaC z
konsultacji z dziatem doradcéw techniczno-
handlowych juz na etapie tworzenia koncepcji i
projektow systeméw automatyki przemystowej
wyposazonych w uktady napedowe.

Wiemy jak wazny jest catkowity koszt
posiadania na ktéry sktada sie nie tylko koszt
zwigzany z zakupem produktu, ale takze tzw.
zuzycie operacyjne sktadajgce sie z kosztéw
zwigzanych ze sprawnoscig urzgdzenia,
energochtonnoscig przyjetego rozwigzania oraz
obstugg serwisowg i pogwarancyjng. Dlatego
zachecamy do utrzymywania statego kontaktu z
naszymi inzynierami i do korzystania z naszej
wiedzy z dziedziny techniki napedowej i
automatyki.

Szybka realizacja.

Utworzenie na caltym $wiecie centrow
logistycznych znaczgco ograniczyty czas
oczekiwania klientdéw na nasze produkty.

Nasz dziat logistyki sprawnie koordynuje,
kontroluje i zarzgdza naszymi magazynami
rozmieszczonymi na catym Swiecie. Dzieki
zastosowaniu sprawnych procedur logistycznych,
oraz dzieki wspotpracy z miedzynarodowymi
firmami spedycyjnymi jesteSmy w stanie
dostarczy¢ nasze produkty do kazdego zakgtka
Swiata skracajgc termin realizacji zamowienia do
niezbednego minimum.




e TR
 Softstartery HFR-1000 .~ | i1

> T
e
= T T T T
| .. . o 0 0y B ... e
- ] i
- E-1000 IP55 .
N eI
=
Przemiennik czestotliwosci E-1000
2| =hooo® s i E E e
™ -E-1000h_ SRR : R
| . . . A —— .,
t —, : IZZZZZ Z : i
: Z ——— Z Z N
q‘g"?yo Q,\o‘ 4 % ‘f"_-,o ‘?)o?oo "?@oﬁ,\o 77 ) % 0;%‘5%0 "?q 0&60 7\?0 '%‘o ’:?0 % 0770 ;:.?‘3,6‘0 ’290"00‘:@0"’3‘0 "’{,\“’6070070‘0‘900 kW
» ’ =
T Spis tresci
i Napedy w centralach wentylacyjno-klimatyzacyjnych.............. 2
Funkcje przemiennika EURA® stworzone dla wentylacii.......... 3
Poprawa efektywnos$ci energetycznejw wentyladiji.............. ... 4
Oszczednosc¢ energii potwierdzona faktami................c..oooeee. 5
Przemienniki czestotliwoSci E-1000..........cviiiiiiiinnnns 6
4 el Przemienniki czestotliwosci E-1000 IPS5............cccciiiiiis 10
’ Softstartery HFR-1000............oouiiiiiiiiieeeeeeeeeeccccceeeeee 12
' Dodatkowe klawiatury do przemiennikéw czestotliwosci.......... 14
e Komunikacja ModBUS®.............c.cevieeeeeeieeeeeeeee e 15
U Motoreduktory do wymiennikdw obrotowych...........c..cc..c......... 16
ol
T B H
B i
@ i e

nnnnnn



Napedy w centralach wentylacyjno-klimatyzacyjnych

—

T‘i
/

=k




Funkcje przemiennika EURA® stworzone dla wentylacji

Zaawansowany lotny start.

Funkcja lotnego startu jest nieoceniona w aplikacjach o duzej
bezwtadnosci, gdzie zatrzymanie uktadu napedowego trwa
dlugo i jest czesto realizowane wybiegiem. W takich
przypadkach nie trzeba czeka¢ do zatrzymania uktadu, aby
maoc go ponownie uruchomié. Funkcja jest szeroko stosowana
takze w wentylacji szczegolnie tam, gdzie wystepuje zjawisko
przeciwbieznego obrotu
wentylatora (np. wentylatory
dachowe). Podczas
aktywnej funkcji lotnego
startu przemiennik
czestotliwosci EURA® -
Drives wykonuje 13
automatyczng detekcje
predkosci obrotowej silnika i
kierunku jego obrotéw, a
nastepnie zaczyna prace od
aktualnej czestotliwosci
pracy silnika tak, aby ukfad
napedowy sprawnie i bez
uszkodzen rozpoczat prace
wedtug parametrow
zapisanych wczedniej w
przetwornicy. Funkcja ta jest |
takze odpowiednia dla
sytuacji, w ktérej moze dochodzi¢ do restartu przemiennika
czestotliwosci po zaniku zasilania, resecie ukfadu lub kiedy
nastepuje start uktadu napedowego, ale nie jest znany
kierunek obrotéw, a takze gdy nastgpi niepozgdane podanie
sygnatu startu na przemienniku.

Elastyczna 6-punktowa krzywa U/f.

Zintegrowana 6-punktowa krzywa U/f pozwala na doktadne
dostosowanie krzywej do charakterystyki pracy wentylatora
lub potrzeb procesu technologicznego.

Wbudowany filtr przeciwzaktéceniowy EMC.

Zaktécenia wytwarzane przez przemienniki czestotliwosci
mogg powodowac niewtasciwg prace innych urzadzen. W
przetwornicach
czestotliwosci do mocy
15kW w standardzie
wbudowany jest filtr
przeciwzaktéceniowy EMC.
Od 18,5kW dostepny jest
jako opcja modutowa.

Automatyczny dobér
parametrow
dynamicznych
wentylatora.

Zmiana parametrow
dynamicznych wentylatora
powoduje reakcje
przemiennika czestotliwosci
EURA® w postaci
automatycznej regulacji
czasami przyspieszenia i
zwalniania oraz
czestotliwosci pracy silnika napedzajgcego wentylator dzieki
czemu, zabezpieczony jest uktad przed niepozgdanym
zablokowaniem na skutek chwilowego przecigzenia lub
chwilowego wzrostu napiecia na silniku.

Regulator PID.

Regulator PID pozwala na automatyczng regulacje predkosci
obrotowe;j silnika, ktéry napedza wentylator tak, aby utrzymacé
zadany parametr np. state cisnienie.

Funkcja p.poz dla wentylacji pozarowej.
W budynkach mieszkalnych i uzytecznosci publicznej
najwiekszym zagrozeniem
jest mozliwos¢ powstania
pozaru. Dlatego
podstawowym zadaniem
wentylacji pozarowej jest
zapewnienie na pionowych
drogach ewakuacyjnych
- (klatki schodowe) oraz
L) poziomych drogach
ewakuacyjnych (przedsionki
pozarowe i hole windowe)
warunkow umozliwiajgcych
ewakuacje. Bezpieczne
warunki ewakuacji uzyskuje
- sie, wytwarzajgc na nich
nadcisnienie w stosunku do
. pomieszczen objetych
pozarem poprzez wttaczanie
na drogi ewakuacyjne $cisle
okreslonejilosci $wiezego powietrza.
Dla niezawodnosci pracy wentylatorow oddymiajgcych
przemienniki EURA® po uzyskaniu sygnatu o wystgpieniu
pozaru wchodzg w tryb p.poz. i od tego momentu przetwornica
EURA® nie reaguje na zadne sygnaly sterujgce, ostrzezenia
oraz alarmy. Bedzie kontynuowaé swojg niezawodng prace
tak dtugo, jak bedzie to mozliwe, az do samozniszczenia lub do
catkowitego roztgczenia zasilania.

Funkcja sterowania wentylatorami oddymiajgcymi.
Wentylatory oddymiajgce nie tylko stosowane sg w uktadzie
wentylacji pozarowej budynkach mieszkalnych i uzytecznosci
publicznej, ale takze w tunelach drogowych i w tunelach metra.
Wentylatory pracujagce w tunelach stuzg na co dzien ich
przewietrzaniu na wypadek
przekroczenia
dopuszczalnego stezenia
zanieczyszczen. Ich pracg
sterujg réznego rodzaju
czujniki przekazujgce
sygnaty do wbudowanego
regulatora PID przetwornicy
EURA®, dzieki czemu
wentylatory te pracujg z
optymalng wydajnoscig.
Druga funkcjg takich
wentylatorow jest ochrona
tunelu przed zadymieniem i
nadmiernym wzrostem
temperatury na wypadek
pozaru. W takim przypadku
wentylatory maja usuwac
dym i gorgce powietrze z
tunelu gtéwnego a ich
niezawodng praca steruje przemiennik czestotliwo$ci EURA®
bedgcy w trybie p.poz.

Komunikacja przemystowa.
ModBus® dostepny w kazdej przetwornicy w standardzie
Profibus-DP® i CanOpen® jako opcja dodatkowa.
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Poprawa efektywnosci energetycznej w wentylacji

Efektywnos¢ energetyczna z napedami elektrycznymi w
wentylacji.

Na wielko$¢ zuzycia energii elektrycznej
napedowe w wentylacji majg wptyw:

» sprawnos$¢silnika,

+ prawidlowy dobdr silnika pod wzgledem parametrow
elektrycznych i mechanicznych,

« sposob regulacji wydajnosci wentylatora,

« mechaniczny ukfad przeniesienia napedu,
» sprawnos$¢ uktadu wentylacyjnego,

» jakosé zasilania energig elektryczna,

- praktyka w zakresie konserwacji i

utrzymania.

Aby w pemni skorzystaé z dostepnego
potencjatu oszczednosci nalezy
zoptymalizowa¢ caty uktad wentylacyjny, w
tym naped elektryczny.

Ws$&rdéd cech, ktorymi charakteryzuje sie
energooszczedny naped elektryczny nalezy
wymienié:

« mozliwo$¢ nastawy i kontroli momentu
rozruchowego oraz momentu obrotowego
przy obcigzeniu,

« mozliwos¢ ustawienia czasu trwania
rozruchuihamowania,

» regulacja predkosci obrotowej w bardzo
szerokim zakresie,

» tatwos¢ zmiany kierunku obrotéw,

« unikanie biegow jatowych,

« automatyzacja procesu regulacji wydajnosci wentylatoréw,
« auto-tuning silnika elektrycznego.

przez ukfady

Naped wentylatora - zmienny moment obcigzenia o
charakterystyce kwadratowe;.

Naped wentylatora cechuje zmienny moment obcigzenia o
charakterystyce kwadratowej. Oznacza to, ze zmniejszajgc
predkos¢ obrotowg zapotrzebowanie na energie maleje az w
trzeciej potedze. Dlatego mozna oszczedzi¢é na poborze
energii elektrycznejaz do 70%.
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Parametr cos¢

Korygujgc warto$¢ cos¢ niemal do wartosci 1, przetwornice
czestotliwosci EURA® w znaczacy sposob wptywajg na
obnizenie indukcyjnego poboru mocy biernej. Tym samym
zmniejszajg sie straty w przewodzie zasilajgcym silnik
elektryczny.

Wspétczynniki sprawnosci.

Producenci silnikow elektrycznych podajg wspétczynniki
sprawnosci tylko dla punktu nominalnego. Jezeli silnik
zasilany bezposrednio z sieci pracuje z obcigzeniem ponizej
nominalnego, znacznie pogarsza sie jego
sprawnos¢ z powodu statych strat
mechanicznych i elektromagnetycznych.
Zastosowanie przetwornicy czestotliwosci
EURA® zapewnia zawsze optymalne
namagnesowanie silnika, dlatego
wspotczynnik sprawno$ci catego ukfadu
napedowego nie spada tak drastycznie
podczas pracy z niedocigzonym silnikiem.

Auto-tuning silnika dla poprawy
efektywnosci energetycznej.

Funkcja auto-tuningu silnika dostepna jest
w kazdej przetwornicy EURA®. Funkcja ta
umozliwia stworzenie przez przemiennik
czestotliwosci petnego modelu
matematycznego silnika elektrycznego, co
bezposrednio wplywa na poprawe jakosci pracy ukiadu
napedowego, a co najwazniejsze, na znaczacy spadek jego
energochtonnosci. Dodatkowo, podczas wieloletniej
eksploatacji silnika

elektrycznego zmieniajg ~\CI|E
sie jego parametry, takie, i P
jak: rezystancja uzwojen, ;{_H‘ 2
indukcyjnos¢. Uzycie
funkcji auto-tuning, | -~
pozwala na aktualizacie =
parametrow przez @t }'\.
przetwornice, co ma W
korzystny wptyw na 1
minimalizowanie S
energochtonnos$ci w

czasie eksploatacji uktadu
napedowego.

Auto-korekcja momentu obrotowego.

Przemiennik EURA® po przeprowadzeniu auto-tuningu silnika
napedzajgcego wentylator, tak dobiera warto$ci napiecia, aby
parametry byty najbardziej optymalne do wydajnosci
wentylatora.

Automatyczny restart po chwilowym zaniku napiecia.
Chwilowe zaniki napiecia zasilania mogg pojawia¢ sie
niespodziewanie w czasie trwania procesu technologicznego.
Dla wentylatoréw, normalne dziatanie uktadu napedowego
moze by¢ automatycznie kontynuowane. Po chwilowym
zaniku napiecia zasilania silnik zwalnia wybiegiem, w
momencie pojawienia sie zasilania przetwornica
czestotliwosci zamiast zatrzymac uktad napedowy, wykonuje
automatyczng detekcje predkosci obrotowej silnika i kierunek
jego obrotéw, a nastepnie wykonuje funkcje lotnego startu,
dgzac do zdeklarowanych parametréw pracy uktadu
napedowego.



OszczednoS¢ energii potwierdzona faktami

Sterowanie silnikami przy uzyciu przemiennikéw czestotliwosci EURA®

W standardowej instalacji wentylacyjnej silnik elektryczny napedzajgcy wentylator jest
zasilany bezposrednio z sieci i dziata z predkoscia znamionowg. Wydajnosé
wentylatora jest regulowana w konwencjonalny sposob przez zastosowanie np.:
przepustnic wieloptaszczyznowych na wylocie lub poprzez zastosowanie kierownic
wlotowych.

Jezeli do takiej aplikacji zastosujemy przemiennik czestotliwosci EURA® oszczednos¢
na kosztach energii elektrycznej moga wynies¢ do 70%, zaleznie od instalacji.
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Przyktadowe rozwigzanie.

Poréwnanie szacunkowej oceny potencjalnego efektu energetycznego w wyniku zastosowania w elektrycznym uktadzie napedowym
wentylatora odsrodkowego z wirnikiem wyposazonym w topatki nachylone w kierunku wirowania (typu Forward Curved) systemu
regulacji wydajnosci w oparciu o przemiennik czestotliwosci EURA®.

W przyktadzie to rozwigzanie porownywane jest z regulacjg wydajnosci wentylatora poprzez zastosowanie przepustnicy
wieloptaszczyznowej na wlocie. Wyliczenia dokonano na programie HF Energy Calc 2012© (do pobrania z naszej strony internetowej)

Dane przyjete do obliczen: Harmonogram pracy wentylatora:
zasilanie: 3f~400V ST : -
moc znamionowa silnika: 15 kW mnm tﬁm
sprawnos¢ znamionowa silnika: 95 % ' ' Tk =
moc pobierana przez silnik: 14,2 kW ; ::l'f g
czas pracy wentylatora w roku: 8760 hirok (24h | 365dni) 3 a0 5
konwencjonalny sposdb regulacji: przepustnica wieloptaszczyznowa na wlocie 4 70 3
Sredni, jednostkowy koszt energii: 0,62 z{kWh g B0 26
zastosowany przemiennik EURA®: E1000-0150T3 [ &0 15
7 40 3
Wykres przedstawiajacy poréwnanie mocy pobieranej przez : ;E ;
wentylator z réznym sposobem regulacji wydajnosci: 10 10 1
1200 -
000 L Podsumowanie:
M Energia elektryczna pobrana przez wentylator z regulacja, wydajnosci
et IR poprzez przepustnice wieloptaszczyznowa na wlocie: 93 159 kWhirok
60,0 —

Energia elektryczna pobrana przez wentylator z regulacja, wydajnosci
o+ 1 ] ETR i poprzez przemiennik czestotliwosci E1000-0150T3 : 52 531 kWhirok

200 400 ] |— I —
0.0 ' ' - . '
i ] 1 4 5 g 7 8 5 0
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Charakterystyka przemiennikéw E-1000

Zakres mocy od 0,25kW do 500kW

Sterowanie VVVF (Variable Voltage Variable Frequency)
Charakterystyka liniowa krzywej U/f

Chakterystyka kwadratowa U/f

Charakterystyka dowolnie zdefiniowana przez operatora
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0,5Hz ~ 650Hz

Czestotliwos¢ nosna 0,8kHz ~ 10kHz

Zdolno$¢ przecigzenia 200% prgdu znamionowego
Automatyczna regulacja napieciaAVR

Automatyczny restart po chwilowym zaniku napigcia MVL
Praca wielobiegowa i automatyczna

Automatyczne lub zdefiniowane wzmocnienie momentu
Kompensacja momentu obrotowego dla sterowania U/f
Zaawansowany lotny start

Szybkie wejscie i wyscie licznikowe (max. 50kHz)
Funkcja uspienia przemiennika czestotliwosci
Pamiecilicznik wystgpienia btedow

Kontrola wentylatora chtodzgcego naradiatorze falownika
Automatyczny dobdr czestotliwosci nosnej

Kontrola przerwania wejscia analogowego

Przemienniki czestotliwosci E-1000

E-1000 to przemiennik czestotliwosci ogdlnego zastosowania. Prosty w budowie, tatwy w obstudze
przemiennik ten znajduje szerokie zastosowanie w aplikacjach wentylatorowych i pompowych, jednak
jego petne mozliwosci wykraczajg daleko poza obszar HVAC. Zwarta obudowa, wbudowany filtr EMC,
modut hamujgcy oraz komunikacja RS-485 protokotem ModBus pozwalajg na zastosowanie
przemiennika E-1000 w zaawansowanych aplikacjach w przemysle maszynowym. Wyposazenie
przemiennika E-1000 dodatkowo w funkcje auto tuningu silnika dla sterowania skalarnego jest
unikalnym rozwigzaniem i wyrdznia go sposréd konkurenciji.

2 wejsciai 2 wyjscia analogowe

6 wejs¢ cyfrowych (dla przetwornic do mocy 15kW)

8 wejsc¢ cyfrowych (dla przetwornic od mocy 18,5kW)

1 wyjécie cyfrowe + 1 wyjScie przekaznikowe (do 15kW)

2 wyjscia cyfrowe + 1 wyjscie przekaznikowe (od 18,5kW)

«  Wybdr sterowania PNP/NPN (polaryzacji)

Filtr wejScia analogowego

Wbudowany regulator PID

Whbudowany filtr przeciwzaktoceniowy EMC
Wbudowana komunikacja RS-485 protokotem ModBus®
Darmowe oprogramowanie do obstugi przetwornicy
Wbudowany modut hamujgcy (dla 3f~400V do 15kW)
Funkcja sterowania dwoma pompami

Funkcja sterowania wentylatorami

Tryb pozarowy dla wentylacjiiwod.-kan.
Pracareczna/automatyczna

Powtoka ochronna ptyt PCB w standardzie
Wbudowana klawiatura

Dodatkowa klawiatura i panel IP65 jako opcja
Obudowa IP20

Modut hamujacy

Rezystor
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Komunikacja RS-485 ModBus moze by¢
realizowana poprzez zaciski na listwie
sterujgcej A+ B- lub poprzez gniazdo RJ9
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Parametry techniczne przemiennikow E-1000

Parametr Opis
Napiecie trojfazowe ~400V +£15% lub jednofazowe ~230V *15%
Wejscie
Czestotliwoscé 50 /60 Hz +5%
Napiecie trojfazowe 0~400V lub tréjfazowe 0~230V
Wyjscie Czestotliwosc¢ 0,5 + 650,0 Hz (rozdzielczos¢ 0,01HZz)
Zdolnosc¢ przecigzenia 150% pradu znamionowego / 60s
Rozdzielczos¢ zadawania - zadawanie cyfrowe 0,01Hz
czestotliwosci - zadawanie analogowe: max. czestotliwos¢ x 0,1%
Rodzaj sterowania VVVF (Variable Voltage Vaiable Frequency)
« charakterystyka liniowa krzywej U/f
Sterowanie U/f « charakterystyka kwadratowa U/f
« charakterystyka dowolnie zdefiniowana
Wzmocnienie momentu e reczne w zakresie 16 krzywych
« automatyczne
. L . - automatyczny dobodr
Czestotliwo$é nosna - wybodr reczny w zakresie 0,8kHz~10kHz
Parametry . .
pracy Rodzaj startu bezposredni

« lotny start (obracajgcego sie silnika w dowolnym kierunku)

Regulator PID wbudowany w petnym zakresie mocy

Hamowanie DC dla czestotliwosci w zakresie 0,2Hz~5Hz i czasu od 0~10s

Automatyczna regulacja napiecia AVR wbudowana w petnym zakresie mocy

Automatyczny restart po chwilowym

zaniku napiecia MVL wbudowany w petnym zakresie mocy

- ustawienie do 15 statych predkosci na wejsciach cyfrowych

Praca wielobiegowa i automatyczna . praca automatyczna do 8 krokéw

Predkosci nadrzedne (JOG) zdefiniowanie statej predkosci o najwyzszym statusie

Sterowanie

przyciskami z panelu ,,A/V¥”

sygnatem analogowym napieciowym lub prgdowym
poprzez tgcze komunikacyjne ModBus

z zaciskow ,,UP” i ,DOWN”

sygnatem mieszanym

Zadawanie czestotliwosci

przyciskami z panelu ,RUN / STOP”
Start / Stop e poprzez tgcze komunikacyjne ModBus
« listwg zaciskowag

Funkcje
ochronne

zanik fazy napiecia zasilajgcego (od mocy 5,5kW)
przekroczenie napiecia, przekroczenie pradu
przecigzenie przemiennika czestotliwosci

przecigzenie silnika elektrycznego

problem z pomiarem pradu, problem z urzgdzeniem peryferyjnym
zte hasto uzytkownika - ingerencja z zewnatrz

kontrola braku fazy na wyjsciu

przekroczenie napiecia na szynie DC

blokada pradu

przegrzanie przemiennika

zbyt niskie napiecie zasilajgce

kontrola wejscia analogowego, kontrola sygnatu cisnienia
zewnetrzne zaktdcenia

Wyswietlacz

wyswietlacz 4xLED, wskazujgcy biezgcy status przemiennika:
« czestotliwos¢ pracy

predkosc¢ obrotowa lub liniowa

prad wyjsciowy, napiecie wyjsciowe

kod btedu, funkcji i wartosci funkcji

temperature na radiatorze

Srodowisko pracy oine od bezposredniego nasionecznienia. gazow zracych i
Temperatura otoczenia pracy -10°C = +50°C
Warunki pracy Wilgotnosc¢ mniej niz 90% (bez skraplania)
Wibracje ponizej 0,5g
Wysokos¢ pracy ponizej 1000m n.p.m.
Obudowa IP 20

Zakres mocy

0,25kW ~ 500kWwW

Efa | 7
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Przemienniki czestotliwosci E-1000

F1

Typ panelu
Y - panel wyciggany
brak - panel staty

B

Filtr EMC

R - wbudowany

brak - bez filtru

Rodzaj podtgczenia komunikacji

F1 - ModBus pod RJ9
F2 - ModBus pod listwe

brak oznaczenia - bez komunikaciji

metalowa zawieszana - od 18,5kW

E1000 - 0007 S2
Oznaczenie serii Zasilanie
S2 - 1f~230V
T3 - 3f~400V
Moc silnika
0002 - 0,25kW
0004 - 0,40kW
0007 - 0,75kW
0022 - 2,20kW Typ obudowy
........ D - metalowa stojgca
0150 - 15,0kW brak oznaczenia:
3150 - 315kW

z tworzywa zawieszana - do 15kW

Wymiary gabarytowe przemiennikéw E-1000

Modut hamujgcy
B - wbudowany
brak - bez modutu

Kod Wymiary zewnetrzne | Wymiary montazowe Srupy Uwagi
obudowy (AxBxH)/mm/ (WxL)/mm/ montazowe
E1 80x 135x 138 70x 128 M4 obudowa z tworzywa, zawieszana
E2 106 x 150 x 180 94 x 170 M4 obudowa z tworzywa, zawieszana
E3 106 x 170 x 180 94 x 170 M4 obudowa z tworzywa, zawieszana
E4 138 x 152 x 235 126 x 225 M5 obudowa z tworzywa, zawieszana
E5 156 x 170 x 265 146 x 255 M5 obudowa z tworzywa, zawieszana
E6 205 x 196 x 340 194 x 330 M5 obudowa z tworzywa, zawieszana
E7 271 x 235 x 637 235x 613 M6 obudowa metalowa, zawieszana
E8 360 x 265 x 901 320 x 876 M8 obudowa metalowa, zawieszana
E9 420 x 300 x 978 370 x 948 M10 obudowa metalowa, zawieszana
C3 265 x 235 x 435 235x 412 M6 obudowa metalowa, zawieszana
C5 360 x 265 x 555 320 x 530 M8 obudowa metalowa, zawieszana
C6 410 x 300 x 630 370 x 600 M10 obudowa metalowa, zawieszana
c7 516 x 326 x 760 360 x 735 M12 obudowa metalowa, zawieszana
C8 560 x 326 x 1000 390 x 970 M12 obudowa metalowa, zawieszana
C9 400 x 385 x 1300 280 x 1272 M10 obudowa metalowa, zawieszana
CA 535 x 380 x 1330 470 x 1300 M10 obudowa metalowa, zawieszana
CB 600 x 380 x 1580 545 x 1550 M10 obudowa metalowa, zawieszana
DO 580 x 500 x 1410 410 x 300 M16 obudowa metalowa, stojgca
D1 600 x 500 x 1650 400 x 300 M16 obudowa metalowa, stojaca
D2 660 x 500 x 1850 450 x 300 M16 obudowa metalowa, stojgca
D3 800 x 600 x 1950 520 x 340 M16 obudowa metalowa, stojgca
D4 1000 x 550 x 2000 800 x 350 M16 obudowa metalowa, stojaca
D5 1200 x 600 x 2200 986 x 400 M16 obudowa metalowa, stojgca
8 | ERa
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Przemienniki czestotliwosci E-1000

Typ Zasilanie /’\f\%;/ Pra/c’iA/wyL onggwy “;lf;/a Wyposazenie standardowe
E1000-0002S2-F1R 1f~230V | 0,25 1,50 E1 1,36 | komunikacja ModBus, panel staty, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0004S2-F1R 1f~230V | 0,40 2,50 E1 1,40 | komunikacja ModBus, panel staty, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0007S2-F1R 1f~230V | 0,75 4,50 E1 1,43 | komunikacja ModBus, panel staty, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0015S2-F1R 1f~230V | 1,50 7,00 E2 2,00 | komunikacja ModBus, panel staty, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0022S2-F1R 1f~230V | 2,20 10,0 E3 2,28 | komunikacja ModBus, panel staty, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0007T3-F1BR 3f~400V | 0,75 2,00 E2 2,00 | komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0015T3-F1BR 3f~400V | 1,50 4,00 E2 2,00 | komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0022T3-F1BR 3f~400V | 2,20 6,50 E2 2,00 | komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0037T3-F1BR 3f~400V | 3,70 8,00 E4 3,02 | komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0040T3-F1BR 3f~400V | 4,00 9,00 E4 3,02 | komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0055T3-F1BR 3f~400V | 5,50 12,0 E5 4,20 | komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0075T3-F1BR 3f~400V | 7,50 17,0 E5 4,40 | komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0110T3-F1BR 3f~400V 11,0 23,0 E6 8,00 | komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0150T3-F1BR 3f~400V | 15,0 32,0 E6 8,20 | komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0185T3-F2Y 3f~400V | 18,5 38,0 C3 19,0 | komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0185T3-F2YR 3f~400V | 18,5 38,0 E7 24,5 | komunikacja ModBus, panel wyciggany, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0220T3-F2Y 3f~400V | 22,0 44,0 C3 20,0 | komunikacja ModBus, panel wyciagany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0220T3-F2YR 3f~400V | 22,0 44,0 E7 25,5 | komunikacja ModBus, panel wyciggany, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0300T3-F2Y 3f~400V | 30,0 60,0 C3 22,5 | komunikacja ModBus, panel wyciagany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0300T3-F2YR 3f~400V | 30,0 60,0 E7 28,0 | komunikacja ModBus, panel wyciggany, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0370T3-F2Y 3f~400V | 37,0 75,0 C5 37,6 | komunikacja ModBus, panel wyciagany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0370T3-F2YR 3f~400V | 37,0 75,0 E8 48,0 | komunikacja ModBus, panel wyciggany, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0450T3-F2Y 3f~400V | 45,0 90,0 C5 38,6 | komunikacja ModBus, panel wyciagany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0450T3-F2YR 3f~400V | 45,0 90,0 E8 49,0 | komunikacja ModBus, panel wyciggany, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0550T3-F2Y 3f~400V | 55,0 110 C5 41,5 | komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0550T3-F2YR 3f~400V | 55,0 110 E8 52,0 | komunikacja ModBus, panel wyciggany, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0750T3-F2Y 3f~400V | 75,0 150 Cc6 55,0 | komunikacja ModBus, panel wyciagany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0750T3-F2YR 3f~400V | 75,0 150 E9 66,5 | komunikacja ModBus, panel wyciggany, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0900T3-F2Y 3f~400V | 90,0 180 C6 56,0 | komunikacja ModBus, panel wyciagany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0900T3-F2YR 3f~400V | 90,0 180 E9 67,5 | komunikacja ModBus, panel wyciggany, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-1100T3-F2Y 3f~400V 110 220 c7 87,0 | komunikacja ModBus, panel wyciagany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-1100T3-DF2Y 3f~400V 110 220 DO 160 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-1320T3-F2Y 3f~400V 132 265 (oX:] 120 komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-1320T3-DF2Y 3f~400V 132 265 D1 200 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-1600T3-F2Y 3f~400V 160 320 Ccs8 123 komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-1600T3-DF2Y 3f~400V 160 320 D1 202 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-1800T3-F2Y 3f~400V 180 360 Cc9 125 komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-1800T3-DF2Y 3f~400V 180 360 D1 205 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-2000T3-F2Y 3f~400V 200 400 CA 180 komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-2000T3-DF2Y 3f~400V 200 400 D2 275 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-2200T3-F2Y 3f~400V 220 440 CA 185 komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-2200T3-DF2Y 3f~400V 220 440 D2 280 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-2500T3-F2Y 3f~400V 250 480 CB 220 komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-2500T3-DF2Y 3f~400V 250 480 D3 350 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-2800T3-F2Y 3f~400V 280 530 CB 225 komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-2800T3-DF2Y 3f~400V 280 530 D3 380 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-3150T3-F2Y 3f~400V 315 580 CB 230 komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-3150T3-DF2Y 3f~400V 315 580 D3 385 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-3550T3-F2Y 3f~400V 355 640 CB 233 komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-3550T3-DF2Y 3f~400V 355 640 D3 445 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-4000T3-DF2Y 3f~400V 400 690 D4 535 obudowa stojagca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-4500T3-DF2Y 3f~400V 450 770 D5 670 obudowa stojgca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP
E1000-5000T3-DF2Y 3f~400V 500 860 D5 675 obudowa stojagca, komunikacja ModBus, panel wyciggany, regulator PID, NPN/PNP

DRIVES

|9



Przemienniki czestotliwosci E-1000 IP55

E-1000 IP55 to przemiennik czestotliwosci ogdlnego zastosowania. Prosty w budowie, fatwy w
obstudze przemiennik ten znajduje szerokie zastosowanie w aplikacjach wentylatorowych i
pompowych, jednak jego petne mozliwosci wykraczajg daleko poza obszar HVAC. Zwarta obudowa
IP55, wbudowany filtr EMC, modut hamujacy oraz komunikacja RS-485 protokotem ModBus pozwalajg
na zastosowanie przemiennika E-1000 IP55 w zaawansowanych aplikacjach w przemysle maszynowym.
Wyposazenie przemiennika E-1000 IP55 dodatkowo w funkcje auto tuningu silnika dla sterowania
skalarnego jest unikalnym rozwigzaniem i wyréznia go wsrod produktow konkurenciji.

Charakterystyka przemiennikéw E-1000 IP55

Zakres mocy od 0,75kW do 15kW zasilanie 3f~400V . 2wejsciai2wyjscia analogowe

Sterowanie VVVF (Variable Voltage Variable Frequency) . 6wejsé cyfrowych

Charakterystyka liniowa krzywej U/f - 1wyjscie cyfrowe + 1 wyjscie przekaznikowe
Chakterystyka kwadratowa U/f «  Wybor sterowania PNP/NPN (polaryzacji)
Charakterystyka dowolnie zdefiniowana przez operatora - Filtrwejscia analogowego

Czestotliwos¢ wyjsciowa 0,5Hz ~ 650Hz - Wbudowany regulator PID

Czestotliwos¢é nosna 0,8kHz ~ 10kHz - Wbudowany filtr przeciwzaktoceniowy EMC
Zdolno$¢ przecigzenia 200% prgdu znamionowego - Wbudowana komunikacja RS-485 protokotem ModBus®
Automatyczna regulacja napiecia AVR - Darmowe oprogramowanie do obstugi przetwornicy
Automatyczny restart po chwilowym zaniku napiecia MVL - Wbudowany modut hamujacy

Praca wielobiegowa i automatyczna - Funkcja sterowania dwoma pompami
Automatyczne lub zdefiniowane wzmocnienie momentu - Funkcja sterowania wentylatorami

Kompensacja momentu obrotowego dla sterowania U/f - Tryb pozarowy dla wentylacjiiwod.-kan.
Zaawansowany lotny start - Pracareczna/automatyczna

Szybkie wejscie i wyscie licznikowe (max. 50kHz) - Powtoka ochronna ptyt PCB w standardzie

Funkcja uspienia przemiennika czestotliwosci - Wbudowana klawiatura

Pamiecilicznik wystgpienia btedow - Dodatkowy panel IP65 jako opcja

Kontrola wentylatora chtodzgcego na radiatorze falownika . Obudowa IP55

Automatyczny dobor czestotliwosci nosnej
Kontrola przerwania wejscia analogowego

Modutowa koncepcja obudowy IP55

Na zyczenie Klienta, przetwornica E-1000 IP55 moze by¢
dostosowana do potrzeb aplikacji. Pokrywa przednia
umozliwia montaz wytgcznika gtéwnego, przyciskéow
START/STOP, potencjometr i wiele innych funkcjonalnych
elementéw.

Wewnatrz obudowy IP55 przemiennika E-1000 mozna
zainstalowac¢ dodatkowe elementy automatyki przemystowej:
dtawiki, sterowniki PLC, moduty sterujace, styczniki, ochrone
przed zamarzaniem i wiele innych wedlug potrzeb Klienta.
Jest to niespotykane rozwigzanie u konkurencji.

Obudowa IP55 posiada takze dedykowane miejsce do
montazu rezystora hamowania. Rezystor instalowany jest
bezposrednio w strumieniu powietrza chtodzgcego, co
gwarantuje optymalne jego chtodzenie i dodatkowo
zabezpiecza przed przypadkowym dotknieciem.

Obudowa i wszystkie zastosowane elementy zapewniajg
stopienn ochrony IP55 zgodnie z normg EN 60529:1991.
Obudowa IP55 zapewnia ochrone przed pytem, ciatami
obcymi oraz przed strugg wody lang na obudowe z dowolnej
strony. Dodatkowo dzieki zastosowaniu ochrony przed
zamarzaniem przetwornica E-1000 IP55 moze pracowaé na
zewnatrz obiektow.




Przemienniki czestotliwosci E-1000 IP55

Specyfikacja techniczna przemiennikéw E-1000 IP55

Typ Zasilanie /'\I:I\?\f/ Pra/t;iwwyj. obLngy Wyposazenie standardowe
E1000-0007T3-F1BR-IP55 | 3f~400V | 0,75 2,00 G1 komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0015T3-F1BR-IP55 | 3f~400V | 1,50 4,00 G1 komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0022T3-F1BR-IP55 | 3f~400V | 2,20 6,50 G1 komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0037T3-F1BR-IP55 | 3f~400V | 3,70 8,00 G2 komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0040T3-F1BR-IP55 | 3f~400V | 4,00 9,00 G2 komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0055T3-F1BR-IP55 | 3f~400V | 5,50 12,0 G2 komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0075T3-F1BR-IP55 | 3f~400V | 7,50 17,0 G2 komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0110T3-F1BR-IP55 | 3f~400V | 11,0 23,0 G3 komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP
E1000-0150T3-F1BR-IP55 | 3f~400V | 15,0 32,0 G3 komunikacja ModBus, panel staty, modut hamujacy, filtr EMC, regulator PID, NPN/PNP

Wymiary gabarytowe przemiennikéw E-1000 IP55

1 — [
Kod Wymiary zewnetrzne | Wymiary montazowe Sruby Uwadi L =l ]
obudowy | (AxBxH)/mm/ (WxL)/mm/ montazowe 9 J I
G1 210x 215 x 415 150 x 397 M6 obudowa metalowa, zawieszana =17 =
G2 230 x 215 x 450 170 x 432 M6 obudowa metalowa, zawieszana . ] E
G3 270 x 235 x 520 210 x 502 M8 obudowa metalowa, zawieszana . | .
— 8
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Softstartery HFR-1000

HFR-1000 to softstarter ogdlnego zastosowania. Prosty w budowie, tatwy w obstudze
softstarter znajduje zastosowanie w aplikacjach wentylatorowych i pompowych. Jednak jego petne
mozliwosci wykraczaja daleko poza obszar HVAC. Zwarta obudowa, komunikacja RS-485 protokotem
ModBus, kontrola napiecia i pradu w trzech fazach pozwalajg na zastosowanie softstarterdw serii HFR-
1000 w zaawansowanych aplikacjach w przemysle maszynowym. Zakres mocy od 15 kW do 315 kW,
rozruch zboczem napiecia, zboczem pradu oraz rozruch udarowy pozwalajg na uzycie tej serii
softstarterdw w wiekszosci aplikacji, gdzie konieczny jest tagodny start i zatrzymanie silnika
elektrycznego.

Charakterystyka softstarteréow HFR-1000

Zakres mocy od 15kW do 315kW . 3 wyjscia przekaznikowe
Zasilanie 3f~400V .

Rozruch zboczem napiecia

Rozruch zboczem pradu

Rozruch udarowy

Wbudowana komunikacja RS-485 protokotem ModBus®
Zabezpieczenie przed przekroczeniem pradu
Zabezpieczenie przed przecigzeniem

Zabezpieczenie przed przegrzaniem

Kontrola napiecia i prgdu w trzech fazach - Wbudowana klawiatura
Przecigzalnos$¢ 400% Obudowa IP20
4 wyjscia cyfrowe
- Wymiary gabarytowe Wymiary montazowe
Typ Moc Zasilanie Prad wys. X gleb. x szer. Wys. X szer. Typ obudowy
HFR-1015 15 kW 30A
HFR-1022 22 kW 45A
HFR-1030 30 kW 60 A
250 x 153 x 162 219 x 140 R1
HFR-1037 37 kW 75A
HFR-1045 45 kW 90A
HFR-1055 55 kW 110A
HFR-1075 75 kW 150 A
HFR-1090 90 kW 3f~400V 180 A
HFR-1110 110 kW 220 A 510 x 260 x 194 389 x 233 R2
HFR-1132 132 kW 260 A
HFR-1160 160 kW 320A
HFR-1220 220 kW 440 A
HFR-1250 250 kW 500 A
590 x 360 x 255 560 x 300 R3
HFR-1280 280 kW 560 A
HFR-1315 315 kW 530A

12 |
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Softstartery HFR-1000

Zakres mocy

15 = 315 kW - HFR-1000

Zasilanie

3f ~400V +20% 50/60Hz

Warunki klimatyczne pracy

klasa 3K3 wg EN50178

Zakres temperatur

magazynowanie: -20°C do +70°C
praca: -10°C do +45°C

Sposob chtodzenia
softstartera

naturalny bez wbudowanego wentylatora

Wilgotnosc¢ otoczenia pracy

<90% bez skraplania

Stopien ochrony

IP 20

Sposdb instalaciji

wymagana instalacja w szafie sterowniczej zgodnie z
obowigzujgcymi normami

Tryby rozruchu

rozruch zboczem napiecia (1~120s)
rozruch zboczem pradu
rozruch udarowy

Wejscia / Wyjscia

4 wejscia cyfrowe - tylko HFR-1000
3 wyjscia przekaznikowe - HFR-1000

Obcigzalnos¢ wyjsc¢
przekaznikowych

12A/ 125V AC
7A /1 250V AC
7A / 30V DC

Tryby zatrzymania

stop z wybiegiem
tagodna rampa stopu (1-60s)

Funkcje ochronne

kontrola napiecia i prgdu w trzech fazach
przecigzenie
przegrzanie

Zgodnosc¢ i dopuszczenia

CE, CCC

JL

Stycznik Termik
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Dodatkowe klawiatury do przemiennikow czestotliwosci

Wszystkie przemienniki w standardzie posiadajg panel obstugi staty (od mocy 0,25kW do 15kW) lub
wyciggany (od mocy 18,5kW). Do wszystkich przemiennikow czestotliwosci serii E-1000 i E-1000 IP55 mozna
podtaczy¢ dodatkowy panel montowany na elewacji szafy lub w obudowie recznej IP65. Intuicyjny panel
obstugi umozliwia konfiguracje przemiennika, odczyt parametrow pracy i jednostek procesowych, zapewnia
diganostyke oraz zmiane biezacych nastaw.

Dodatkowo na panelu umieszczone sg cztery wskazniki LED:
« RUN -w stanie pracy przetwornicy,

« FWD - kierunek obrotdw,

« DGT -w chwili parametryzowania przemiennika,

«  FRQ - w trybie wyswietlania czestotliwosci.

Panel posiada takze sze$¢ uzytecznych klawiszy funkcyjnych:

FUN lub MODE - wejscie w tryb wyboru funkcji, przetagczanie pomiedzy ekranami

SET - zapamietywanie danych, wejscie w tryb edycji funkgji ]!"I
A - ten przycisk powoduje zwiekszenie wysSwietlanej wartosci

¥ - ten przycisk powoduje zmnigjszenie wySwietlanej wartosci -
RUN - uruchamia przemiennik —
STOP / RESET - przycisk wielofunkcyjny.
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W wielu aplikacjach potrzebny jest panel reczny w obudowie IP65. Do kazdej mocy naszych przemiennikow
czestotliwosci istnieje mozliwos¢ podtaczenia zewnetrznej klawiatury - panelu w zabudowie IP65 MobilCase
niemieckiej firmy ROLEC Gehause-Systeme GmbH. Panel wyposazony jest dodatkowo w dtawik, przewdd o
dtugosci 3mb oraz w uchwyt do montazu na szafie sterowniczej. Zewnetrzny panel IP65 MobilCase znajduje
zastosowanie jako panel serwisowy dla stuzb utrzymania ruchu w branzy spozywczej, wod-kan.,
wentylacyjno-klimatyzacyjnej i chemicznej, oraz tam, gdzie wymagana jest wysoka szczelnoS¢ przy
jednoczesnym ograniczeniu dostepu 0s6b nieupowaznionych do zmian parametréw przetwornic
czestotliwosci.




Komunikacja ModBus®

W przemiennikach czestotliwosci serii E-1000 i E-2000 oraz w softstartach serii HFR-1000 zastosowano komunikacje opartg na
standardzie: TIA/EIA-485 (RS-485), obstugujgcym komunikacje sieciowg wg protokotu ModBus®. Protokdt ModBus® jest
szeregowym, asynchronicznym protokotem komunikacyjnym pracujgcym w komunikacji master/slave, szeroko stosowanym w
sterownikach i innych urzadzeniach automatyki przemystowej. Protokét ModBus® nie wymaga specjalnego interfejsu, a typowym
interfejsem fizycznym jest RS485. ModBus® jest standardem otwartym, opracowanym przez firme Medicon w 1979 roku obecnie
rozwijanym przez ModBus® Organization. Wiecej informacji na temat tego protokotu znalezé mozna na stronie
http://www.modbus.org.

Przyktadowa budowa sieci ModBus®.
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E-1000 IP55 HFR-1000
Podstawowe parametry komunikacji ModBus® w przemiennikach i softstarterach EURA.
Mozliwos¢ zmiany
Parametr Dane przez uzytkownika
o - 1200 / 2400 / 4800 / 9600 / 19200 /

Predkosc transmisji | 3840 / 57600 bitow na sekunde VAL

Tryb transmisji ASCII / RTU TAK

Tryb komunikacji Asynchroniczny NIE

Rodzaj interfejsu RS-485 NIE

Kontrola parzystosci brak / parzysta / nieparzysta TAK

Adres komunikacji 1+255 TAK

Adres rozgtoszeniowy | 0 NIE

Przemienniki czestotliwosci E-1000 i E-2000 oraz softstartery HFR-1000

mozna poditaczy¢ to komputera klasy PC wyposazonego w system
operacyjny Microsoft Windows™ z zainstalowanym oprogramowaniem
EURA INTCOM. Program ten stuzy do komunikacji, parametryzacji i
obstugi napedéw_EURA Drives. Abyf skomunikowa¢ naped EURA z ; TnATA W ara iads0
komputerem nalezy takze zastosowa¢ konwerter USB na RS-485/422. TR | T e ——
Firma EURA Drives poleca konwerter typu ADA-19140. Konwerter ADA- Flxs ¢ : = .
19140 jest urzadzeniem stuzagcym do zamiany standardu USB na RS- - 3 5 “ll -
485/422 bez ingerencji w format przesytanych danych. Jest urzadzeniem i e ,-
typu Plug & Play, dzieki czemu jest automatycznie wykrywany przez o i Ce g
system Windows po podtaczeniu go do gniazda USB konwertera. Do i ?’(

swego dziatania konwerter wykorzystuje zasilanie z portu USB komputera.
Wspiera asynchroniczng transmisje danych RS-485/422 z predkoscig do
921600 bps (sterowniki dla predkosci standardowych) / 1500000 bps
(sterowniki dla predkosci Profibus).
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Motoreduktory do wymiennikdéw obrotowych

W centralach wentylacyjno-klimatyzacynych zastosowanie znajduje wymiennik obrotowy.
Wymiennik sktada sie z wirnika z wypetnieniem akumulacyjnym a napedzany jest poprzez
motoreduktor $limakowy lub motoreduktor walcowy z regulowang predkoscig obrotowg
realizowang poprzez przemiennik czestotliwosci EURA®

Motoreduktor potgczony jest z silnikiem o mocy od 0,06kW do 0,25kW i zasilaniu 3f~230V.
Dzieki zastosowaniu przemiennikdéw czestotliwosci EURA® uzyskuje sie szeroki zakres
predkosci obrotowej na wymienniku, w zaleznosci od potrzeb zakres ten miesci sie od

250br/min do 1660br/min.

Tpmoloediora | Zeslame | Moo | CISSC | Zaesmediol | Rodss | Maxsrodnica
HF5IK60GN-STF-5GN9K 3f~230 V 60 W | 166 obr/min | 33 - 166 obr/min walcowy 750 mm
HF5IK90GU-STF-5GU9K 3f~230 V 90 W 166 obr/min 33 - 166 obr/min walcowy 1165 mm
HF51K120GU-STF-5GU9K 3f~230 V 120 W | 166 obr/min 33 - 166 obr/min walcowy 1305 mm
HF61K140GU-STF-6GU9K 3f~230 V 140 W | 166 obr/min | 33 - 166 obr/min walcowy 1680 mm
HF6IK180GU-STF-6GU9K 3f~230 V 180 W | 166 obr/min | 33 - 166 obr/min walcowy 1870 mm

HF5IK60Z5-STF-HF030i10Z5 3f~230 V 60 W 125 obr/min 25 - 125 obr/min Slimakowy 750 mm
HF5IK60Z25-STF-HF040i10Z5 3f~230 V 60 W 125 obr/min 25 - 125 obr/min Slimakowy 750 mm
HF51K90Z5-STF-HF030i10Z5 3f~230 V 90W | 125o0br/min | 25-125 obr/min | Slimakowy 1165 mm
HF51K90Z5-STF-HF040i10Z5 3f~230 V 90 W | 1250br/min | 25-125obr/min | $limakowy 1165 mm
HF51K120Z5-STF-HF030i1025 3f~230 V 120 W | 125 obr/min | 25-125 obr/min | $limakowy 1305 mm
HF51K120Z25-STF-HF040i10Z25 3f~230 V 120 W | 125 obr/min 25 - 125 obr/min Slimakowy 1305 mm
MHFO030i10-FC63B4 3f~230/400V | 180 W | 140 obr/min | 28 - 140 obr/min | $limakowy 1870 mm
MHFO030i10-FC63C4 3f~230/400V | 250 W | 140 obr/min | 28 - 140 obr/min | $limakowy 2335 mm
MHFO040i10-FC71A4 3f~230/400V | 250 W | 140 obr/min | 28 - 140 obr/min | slimakowy 2335 mm
MHF040i10-FC71B4 3f~230/400V | 370 W | 140 obr/min 28 - 140 obr/min slimakowy 3365 mm
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