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Wprowadzenie

VLT® AutomationDrive FC 301/302

1 Wprowadzenie

1.1 Wersja oprogramowania

Przewodnik programowania
Wersje oprogramowania: 7.4X, 48.0X

Ten przewodnik programowania moze by¢ uzywany w przypadku
wszystkich przetwornic czestotliwosci VLT® AutomationDrive FC
301/FC 302 z oprogramowaniem w wersji 7.4X i 48.0X.

Numer wersji oprogramowania mozna odczytac z

parametr 15-43 Wersja oprogramowania.

Tabela 1.1 Wersja oprogramowania

1.2 Zezwolenia

CE® &

1.3 Definicje

1.3.1 Przetwornica czestotliwosci

lvir,max
Maksymalny prad wyjsciowy.

IvirN
Znamionowy prad wyjsciowy dostarczany przez
przetwornice czestotliwosci.

Uvit,max
Maksymalne napiecie wyjsciowe.

1.3.2 Wejscie

Polecenie sterujace

Podfaczony silnik mozna uruchamiac i zatrzymywac za
pomoca LCP i wejs¢ cyfrowych.

Funkcje podzielone sg na 2 grupy.

Funkcje w grupie 1 majg wyzszy priorytet niz funkcje w
grupie 2.

Grupa 1 Reset, stop z wybiegiem silnika, reset i stop z
wybiegiem silnika, szybkie zatrzymanie,
hamowanie DC, stop, przycisk [OFF].

Grupa 2 Start, start impulsowy, zmiana kierunku obrotéw,

start ze zmiang kierunku wirowania, Jog - praca
manewrowa, zatrzasnij wyjscie.

Tabela 1.2 Grupy funkgji

1.3.3 Silnik

Silnik pracuje
Moment obrotowy na wale napedowym i predkos¢ od 0
obr./min do maksymalnej predkosci silnika.

fioe
Czestotliwos¢ silnika po uruchomieniu funkdji jog - praca
manewrowa (za pomocg zaciskéw cyfrowych).

fm
Czestotliwos¢ silnika.

fmax
Czestotliwos¢ maksymalna silnika.

fmin
Czestotliwos¢ minimalna silnika.

fmN
Czestotliwo$¢ znamionowa silnika (dane na tabliczce
znamionowej).

Im
Prad silnika (rzeczywisty).

ImN
Prad znamionowy silnika (dane na tabliczce znamionowej).

nMN
Znamionowa predkos$¢ obrotowa silnika (dane z tabliczki
znamionowej).

ns
Predkos¢ obrotowa silnika synchronicznego.

n _2xpar.1-23x60s
s par.1-39

Nslip
Poslizg silnika.
Pmn

Znamionowa moc silnika (dane z tabliczki znamionowej w
kW lub KM).

Tmn
Znamionowy moment obrotowy (silnik).

Um
Napiecie silnika.

Um,N
Napiecie znamionowe silnika (dane z tabliczki
znamionowej).
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Moment rozruchowy

Moment

krytyczny

175ZA078.10

obr / min

llustracja 1.1 Moment rozruchowy

nvir
Sprawnos¢ przetwornicy czestotliwosci to stosunek miedzy
moca wyjsciowa a moca wejsciowa.

Polecenie Wytaczenia startu
Polecenie stopu nalezace do grupy 1 polecen sterujacych
— patrz Tabela 1.2.

Polecenie Stop
Polecenie stopu nalezace do grupy 1 polecen sterujacych
— patrz Tabela 1.2.

1.3.4 Wartosci zadane

Analogowa warto$¢ zadana
Sygnat przestany do wejscia analogowego 53 lub 54
( napiecie lub prad).

Binarna wartos¢ zadana
Sygnat przestany do portu komunikacji szeregowe;j.

Programowana wartos¢ zadana

Zdefiniowang programowang wartos¢ zadang mozna
ustawi¢ w zakresie od -100% do +100% wartosci zadanej.
Wybor osmiu programowanych wartosci zadanych za
pomoca zaciskéw cyfrowych.

Impulsowa wartos$¢ zadana
Sygnat czestotliwosci impulsowej przestany do wejs¢
cyfrowych (zacisk 29 lub 33).

Refmax

Okresla zwigzek pomiedzy wejsciowa wartoscig zadang o
wartosci 100% petnej skali (standardowo 10 V, 20 mA) a
wypadkowa wartoscig zadana. Maksymalna wartos$¢ zadana
jest ustawiana w parametr 3-03 Maks. wartos¢ zadana.

Refmin

Okresdla zwigzek pomiedzy wejsciowa wartoscig zadang o
wartosci 0% (zwykle 0 V, 0 mA, 4 mA) a wypadkowa
wartoscig zadana. Minimalna warto$¢ zadana jest
ustawiana w parametr 3-02 Minimalna wartos¢ zadana.

1.3.5 Inne

Wejscia analogowe

Wejscia analogowe stuzg do sterowania réoznymi funkcjami
przetwornicy czestotliwosci.

Istniejg 2 typy wejs¢ analogowych:

Wejscie pradu, 0-20 mA i 4-20 mA

Wejscie napiecia, -10 V DC do +10 V DC.

Wyjscia analogowe
Wyjscia analogowe moga dostarcza¢ sygnat 0-20 mA, 4-20
mA.

Automatyczne dopasowanie do silnika, AMA
Algorytm AMA okresla parametry elektryczne dla
podtaczonego silnika w spoczynku.

Rezystor hamowania

Rezystor hamowania to modut zdolny do pochtaniania
mocy hamowania generowanej w hamowaniu regenera-
cyjnym. Ta moc z hamowania regeneracyjnego zwigksza
napiecie obwodu posredniego, ale czopper (IGBT) hamulca
powoduje, ze moc ta jest przekazywana do rezystora
hamowania.

Charakterystyki CT

Charakterystyki statego momentu wykorzystywane we
wszystkich aplikacjach, takich jak przenosniki tasmowe,
pompy wyporowe i dzwigi.

Wejscia cyfrowe
Wejscia cyfrowe moga stuzy¢ do sterowania réznymi
funkcjami przetwornicy czestotliwosci.

Wyjscia cyfrowe

Przetwornica czestotliwosci jest wyposazona w dwa wyjscia
o statych stanach, ktére moga dostarcza¢ sygnat 24 V DC
(maks. 40 mA).

DSP
Procesor sygnatu cyfrowego.

ETR

Elektroniczny przekaznik termiczny jest obliczeniem
obcigzenia termicznego opartym na aktualnym obcigzeniu i
czasie. Jego celem jest oszacowanie temperatury silnika.

Hiperface®

Hiperface® jest zarejestrowanym znakiem handlowym firmy
Stegmann.

Inicjalizacja

W razie przeprowadzenia inicjalizacji (parametr 14-22 Tryb
pracy) przetwornica czestotliwosci powraca do nastaw
fabrycznych.

Przerywany cykl pracy

Wartos¢ znamionowa pracy przerywanej odnosi sie do
sekwencji cykli pracy. Kazdy cykl sktada sie z okresu
natadowania i roztadowania. Dziatanie moze by¢ albo praca
okresowg lub nieokresowa.

MG33MM49
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LCP

Lokalny panel sterowania (LCP) stanowi kompletny interfejs
do obstugi i programowania przetwornicy czestotliwosci.
Panel sterowania mozna zdejmowac, a takze instalowaé w
odlegtosci do 3 metréw od przetwornicy czestotliwosci, np.
na panelu przednim za pomoca opcji zestawu montazu.

NLCP

Interfejs numerycznego lokalnego panelu sterowania do
obstugi i programowania przetwornicy czestotliwosci.
Wyswietlacz jest numeryczny, a panel stuzy do
wyswietlania wartosci procesu. Panel NLCP nie ma funkgji
magazynowania ani kopiowania.

Isb
Bit najmniej znaczacy.

msb
Bit najbardziej znaczacy.

MCM
Skrét od nazwy Mille Circular Mil, amerykanskiej jednostki
miary przekroju kabla. 1 MCM = 0,5067 mm?.

Parametry online/offline

Zmiany parametréw online sg aktywowane natychmiast po
dokonaniu zmiany wartosci danych. Nacisniecie przycisku
[OK] powoduje aktywowanie parametréw off-line.

PID procesu

Sterowanie PID utrzymuje zadang predkos¢, cisnienie,
temperature, itd., dostosowujac czestotliwos¢ wyjsciowa do
zmiennego obcigzenia.

PCD
Dane regulacji procesu.

Cykl zasilania
Wytaczy¢ zasilanie i zaczeka¢, az wyswietlacz (LCP) wytaczy
sie, a nastepnie wiaczy¢ ponownie zasilanie

Wejscie impulsowe/enkoder przyrostowy

Zewnetrzny cyfrowy, przetwornik impulsowy, stuzacy do
uzyskiwania zwrotnej informacji o predkosci obrotowe;j
silnika. Enkoder jest stosowany w aplikacjach, gdzie
wymagana jest duza doktadnos¢ regulacji predkosci
obrotowe;j.

RCD
Wytacznik réznicowopradowy.

Zestaw parametréow

Ustawienia parametréw mozna zapisywac¢ w 4 zestawach
parametréw. Te 4 zestawy parametréw mozna stosowac
zamiennie, co umozliwia edycje jednego z nich, podczas
gdy inny jest aktywny.

SFAVM

Schemat kluczowania nazywany Asynchroniczng Modulacja
Wektora zorientowang na strumien stojana

(parametr 14-00 Schemat kluczowania).

Kompensacja poslizgu

Przetwornica czestotliwosci kompensuje poslizg silnika
poprzez dostosowanie czestotliwosci do zmierzonego
obcigzenia silnika utrzymujacego prawie statg predkos¢
obrotowa silnika.

SLC

SLC (logiczny sterownik zdarzen) to sekwencja czynnosci
zdefiniowanych przez uzytkownika wykonywana, kiedy
powiazane zdarzenia zdefiniowane przez uzytkownika
zostang oszacowane jako prawdziwe przez logiczny
sterownik zdarzen. (Patrz rozdziat 3.13 Parametry: 13-**
Logiczny sterownik zdarzen).

STW
Stowo statusowe.

Standardowa magistrala FC
Zawiera magistrale RS485 z protokotem FC lub MC. Patrz
parametr 8-30 Protokét.

THD
Catkowite znieksztatcenia harmoniczne (pokazuje catkowity
udziat harmonicznych).

Termistor
Zalezny od temperatury rezystor umieszczony na
przetwornicy czestotliwosci lub silniku.

Wylaczenie awaryjne

Stan wystepujacy w sytuacjach pojawienia sie btedu, np.
gdy przetwornica czestotliwosci jest poddana nadmiernej
temperaturze, lub kiedy przetwornica czestotliwosci chroni
silnik, proces lub mechanizm. Przetwornica czestotliwosci
uniemozliwia restart, dopoki przyczyna btedu nie zostanie
usunieta. Aby anulowac¢ stan wytaczenia awaryjnego,
nalezy zrestartowac przetwornice. Stan wytaczenia
awaryjnego nie moze by¢ uzyty dla bezpieczenstwa
osobistego.

Wyltaczenie awaryjne z blokada

Przetwornica czestotliwosci przechodzi w ten stan w
sytuacjach wystapienia btedu, aby chroni¢ samg siebie. W
takiej sytuacji przetwornica czestotliwosci wymaga
interwencji fizycznej, np. gdy wystepuje zwarcie na wyjsciu.
Wytaczenie awaryjne z blokada moze by¢ jedynie
anulowane poprzez odciecie sieci zasilajacej, usuniecie
przyczyny btedu i ponowne podtaczenie przetwornicy
czestotliwosci. Restart jest zabezpieczony do czasu
anulowania stanu wylfaczenia awaryjnego poprzez
aktywowanie resetu lub, w niektérych przypadkach,
poprzez zaprogramowanie automatycznego resetu. Stan
wytaczenia awaryjnego z blokada nie moze by¢ uzyty dla
bezpieczenstwa osobistego.

Charakterystyki VT

Charakterystyki zmiennego momentu wykorzystywane w
przypadku pomp i wentylatoréw.

6 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone.
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vvct 1.4 Bezpieczenstwo

W poréwnaniu ze standardowym sterowaniem wspétczyn- .
AOSTRZEZENIE

nikiem napiecie/czestotliwos$¢, Sterowanie Wektorem
WYSOKIE NAPIECIE

Po podiaczeniu zasilania wejsciowego AC, zasilania DC
lub podziatu obcigzenia w przetwornicach czestotliwosci
wystepuje wysokie napiecie. Wykonywanie instalacji,
rozruchu i konserwacji przez osoby inne niz wykwalifi-
kowany personel grozi $miercig lub powaznymi
obrazeniami.

Napigcia (VVC*) poprawia dynamike i stabilno$¢, zarowno
przy zmianie wartosci zadanej predkosci, jak i w stosunku
do obcigzenia momentem.

60° AVM
Asynchroniczna Modulacja Wektora 60°
(parametr 14-00 Schemat kluczowania)

Wspoétczynnik mocy
Wspotczynnik mocy to stosunek miedzy |1 oraz Irms.
V3xUx I cosd
V3XU X Ipys
Wspdtczynnik mocy dla sterowania 3-fazowego:

Wspétczynnik mocy =

I
A xcosdpl _ —lsincecosd)l =1
Irus Irus

Wspétczynnik mocy =
Wspotczynnik mocy wskazuje, do jakiego stopnia
przetwornica czestotliwosci obcigza zasilanie.

Im nizszy wspétczynnik mocy, tym wyzsza warto$¢ lrms w

przypadku tej samej sprawnosci kW.

Iows = B+ B+ .+ 12

Ponadto, wyzszy wspétczynnik mocy wskazuje, ze inne
prady harmoniczne sa niskie.

Zamontowane dfawiki DC wytwarzajg wysoki wspoétczynnik
mocy, ktéry minimalizuje obciagzenie zasilania.

Pozycja docelowa

Koricowa pozycja docelowa okreslona przez polecenia
pozycjonowania. Generator profili uzywa tej pozycji do
obliczania profilu predkosci.

Pozycja zadana

Rzeczywista wartos¢ zadana pozycji obliczona przez
generator profili. Przetwornica czestotliwosci uzywa pozycji
zadanej jako wartosci zadanej dla Pl pozycji.

Pozycja rzeczywista

Pozycja rzeczywista z enkodera lub wartos¢ obliczana przez
sterowanie silnika w otwartej petli. Przetwornica czestot-
liwosci uzywa pozycji rzeczywistej jako sprzezenia
zwrotnego dla Pl pozycji.

Btad pozyciji

Btad pozycji to réznica miedzy pozycja rzeczywista a
pozycja zadana. Btad pozycji jest wartoscig wejsciowa dla
regulatora typu Pl pozycji.

Jednostka pozycji
Jednostka fizyczna dla wartosci pozycji.

Instalacje, rozruch i konserwacje powinien
wykonywa¢ wylacznie wykwalifikowany
personel.

Przepisy bezpieczenstwa

Przed przystapieniem do wszelkich prac
naprawczych nalezy odtaczy¢ przetwornice
czestotliwosci od zasilania. Przed odtaczeniem
wtyczek silnika oraz zasilania nalezy sprawdzi¢,
czy urzadzenie zostato odtaczone od sieci
zasilajacej oraz czy uptynat wymagany czas. Aby
uzyska¢ informacje o czasie wyladowania, zobacz
Tabela 1.3.

Przycisk [Off] nie odtacza sprzetu od zasilania i nie
moze by¢ wykorzystywany jako przetacznik
bezpieczenstwa.

Nalezy wykona¢ wiasciwe uziemienie ochronne
urzadzenia, uzytkownik musi by¢ chroniony przed
napieciem zasilania, a silnik musi by¢ chroniony
przed przecigzeniem, zgodnie z odpowiednimi
przepisami krajowymi i lokalnymi.

Prad uptywu przekracza 3,5 mA. Nalezy zapewnic
poprawne uziemienie urzadzenia przez
uprawionego elektryka.

Nie odfacza¢ wtyczek silnika i zasilania, kiedy
przetwornica czestotliwosci jest podtaczona do
zasilania. Przed odtgczeniem wtyczek silnika oraz
zasilania nalezy sprawdzi¢, czy zasilanie zostato
odfaczone oraz czy uptynat wymagany czas.

Przetwornica czestotliwosci ma wiecej zrédet
napiecia niz L1, L2 i L3, kiedy wyposazona zostata
w podziat obcigzenia (pofaczenie obwodu
posredniego DC) lub zasilanie zewnetrzne 24 V
DC. Przed rozpoczeciem prac naprawczych nalezy
sprawdzi¢, czy wszystkie zrodta napiecia zostaty
odfaczone i czy uptynat wymagany czas. Aby
uzyska¢ informacje o czasie wytadowania, zobacz
Tabela 1.3.

MG33MM49
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AOSTRZEZENIE

PRZYPADKOWY ROZRUCH

Jesli przetwornica czestotliwosci jest podigczona do
zasilania AC, zasilania DC lub podziatu obcigzenia, silnik
moze zosta¢ uruchomiony w kazdej chwili. Przypadkowy
rozruch podczas programowania, prac serwisowych lub
naprawy moze doprowadzi¢ do $mierci, powaznych
obrazen ciata lub uszkodzenia mienia. Silnik moze zosta¢
uruchomiony za pomoca przetacznika zewnetrznego,
polecenia przestanego przez magistrale komunikacyjna,
wejsciowego sygnatu wartosci zadanej z LCP lub poprzez
usuniecie btedu.

Aby zapobiec przypadkowemu rozruchowi silnika:
. Odtaczy¢ przetwornice czestotliwosci od
zasilania.

. Przed programowaniem parametréw nacisna¢
przycisk [Off/Reset] na LCP.

. Przed podtaczeniem przetwornicy czestotliwosci
do zasilania AC, zasilania DC lub podziatu
obciagzenia nalezy podtaczy¢ wszystkie obwody i
w pelni zmontowac przetwornice czestotliwosci,
silnik oraz kazdy napedzany sprzet.

AOSTRZEZENIE

CZAS WYLADOWANIA

Przetwornica czestotliwosci zawiera kondensatory
obwodu posredniego DC, ktére pozostajag natadowane
nawet po odiaczeniu zasilania od przetwornicy. Wysokie
napiecie moze wystepowac nawet wtedy, gdy ostrze-
gawcze diody LED nie swieca. Serwisowanie lub naprawy
urzadzenia przed uptywem okreslonego czasu od
odtaczenia zasilania w razie nieroztadowania konden-
satoréw moga skutkowac¢ $miercig lub powaznymi
obrazeniami.

1. Zatrzymac silnik.

2. Nalezy odtaczy¢ zasilanie AC, silniki elektryczne
z magnesami trwatymi oraz zdalne zrédta
zasilania obwodu posredniego DC, w tym
zasilanie akumulatorowe, UPS i obwody
posrednie DC potaczone z innymi przetwor-
nicami czestotliwosci.

3. Przed przystapieniem do czynnosci serwisowych
lub napraw nalezy odczeka¢, az kondensatory w
pelni wyladuja sie. Czas oczekiwania okreslono
w Tabela 1.3.

Napiecie [V] Minimalny czas oczekiwania (minuty)
4 7 15
200-240 0,25-3,7 kW - 5,5-37 kW
(0,34-5 KM) (7,5-50 KM)
380-500 0,25-7,5 kW - 11-75 kW
(0,34-10 KM) (15-100 KM)
525-600 0,75-7,5 kW - 11-75 kW
(1-10 KM) (15-100 KM)
525-690 - 1,5-7,5 kW 11-75 kW
(2-10 KM) (15-100 KM)

Tabela 1.3 Czas wytadowania

NOTYFIKACJA

Podczas korzystania z funkcji Safe Torque Off nalezy
zawsze przestrzega¢ instrukcji zawartych w Instrukcji
obstugi funkcji Safe Torque Off dla przetwornic czestot-
liwosci VLT®.

NOTYFIKACJA

Sygnaly sterowania z lub przesytane wewnetrznie w
przetwornicy czestotliwosci moga w rzadkich
przypadkach by¢ btednie aktywowane, opéznione lub
moga hie by¢ przestane catkowicie. Gdy sa uzywane w
sytuacjach, w ktérych bezpieczenstwo ma krytyczne
znaczenie, np. podczas sterowania dziataniem hamulca
elektromagnetycznego, nie mozna opierac sie wylacznie
na tych sygnatach sterowania.

NOTYFIKACJA

Konstruktor/integrator urzadzenia ma obowiagzek
rozpozna¢ wszelkie niebezpieczne sytuacje i
przedsiewzig¢ niezbedne srodki zapobiegawcze. Moze w
ich zakres wlaczy¢ dodatkowe urzadzenia monitorujace i
ochronne zgodnie z obowigzujacymi przepisami bezpie-
czenstwa, na przyktad dotyczacymi narzedzi
mechanicznych, zapobiegania wypadkom itd.

Dzwigi, windy i podnosniki

Sterowanie hamulcami zewnetrznymi zawsze musi by¢
wyposazone w ukfad nadmiarowy. Przetwornica czestot-
liwosci nie moze by¢ uzywana jako gtéwny obwaod
bezpieczenstwa. Nalezy zachowywaé zgodnosc¢ z
powigzanymi normami, na przyktad:

Podnosniki i dzwigi: IEC 60204-32

Urzadzenia windowe: EN 81

Tryb ochrony

Kiedy ograniczenie sprzetowe pradu silnika lub napiecia
obwodu posredniego DC zostanie przekroczone,
przetwornica czestotliwosci wejdzie w tryb ochrony. Tryb
ochrony oznacza zmiane strategii modulacji PWM oraz
niska czestotliwos¢ kluczowania w celu minimalizacji strat.
Bedzie on aktywny przez 10 sekund po wystapieniu
ostatniego btedu i zwieksza on niezawodnos$¢ oraz wytrzy-

8 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone.
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Wprowadzenie Przewodnik programowania

matos¢ przetwornicy czestotliwosci w czasie przywracania
petnego sterowania silnika.

W zastosowaniach dZzwigowych tryb ochrony nie jest
wykorzystywany, poniewaz przetwornica nie bedzie w
stanie z niego ponownie wyjs¢ i, co za tym idzie,
wydtuzony zostanie czas, ktory uptynie przed aktywacja
hamowania, co nie jest zalecane.

Tryb ochrony mozna dezaktywowa¢, ustawiajac

parametr 14-26 OpoZ. wytqcz. przy bfed. na 0, co oznacza, ze
przetwornica czestotliwosci wytaczy sie awaryjnie
natychmiast po przekroczeniu jednego z ograniczen
sprzetowych.

NOTYFIKACJA

Zaleca sie wytaczenie trybu ochrony w aplikacjach
dzwigowych (parametr 14-26 Op6z. wyltqcz. przy bted. =
0).

MG33MM49 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. 9
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1.5 Przewody instalacji elektrycznej

o
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llustracja 1.2 Podstawowy rysunek schematyczny okablowania

A = analogowe, D = cyfrowe
Zacisk 37 jest uzywany dla funkcji Safe Torque Off. Instrukcje instalacji dotyczace funkgcji Safe Torque Off zawiera Instrukcja
obstugi funkcji Safe Torque Off przetwornic czestotliwosci VLT®.
* Zacisk 37 nie jest zalgczony w FC 301 (z wyjatkiem typu obudowy A1). Zacisk 29 i przekaznik 2 nie maja zadnej funkcji w

FC 301.

** Nie podtaczac ekranu kabla.

Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone.
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Bardzo dtugie przewody sterownicze oraz sygnaty NOTYFIKACJA

analogowe moga, w rzadkich przypadkach i w zaleznosci
od instalacji, tworzy¢ 50/60 Hz petle masy z powodu
zaktocen z kabli zasilania.

Przewody sterownicze musza by¢ ekranowane/zbrojone.

Informacje dotyczace prawidtowego zakanczania
przewodow sterujacych znajduja sie w sekgcji Uziemianie
ekranowanych przewoddw sterujqcych w Zaleceniach Projek-
towych.

Jedli wystapi petla masy 50/60 Hz, nalezy rozwazy¢
przerwanie ekranu lub umieszczenie kondensatora 100 nF
miedzy ekranem a obudowa.

Wejscia i wyjscia analogowe oraz cyfrowe nalezy podtaczac
oddzielnie do wejs¢ wspdlnych (zaciski 20, 55, 39), aby
prady doziemne z obu grup nie wplywaty na pozostate
grupy. Na przyktad, wiaczenie wejscia cyfrowego moze
zaktécac sygnat wejscia analogowego.

Biegunowo$¢ wejscia zaciskdw sterowania
PNP (Zrédto)

Okablowanie wejscia cyfrowego

+24VDC
0VvDC
130BT106.10
ﬁ
130BA681.10

llustracja 1.5 Uziemianie ekranowanych/zbrojonych

- - = przewodoéw sterowniczych
llustracja 1.3 PNP (Zrédto)

1.5.1 Start/Stop

3 y =

Z NPN (Ujécie) a S . . .

Ef Okablowanie wejécia cyfrowego 3 E Zacisk 18 = parametr 5-10 Zacisk 18 - wej. cyfrowe [8] Start.
2 Zacisk 27 = parametr 5-12 Zacisk 27 - wej. cyfrowe [0] Brak

12 |13 |18 |19 |27 |29 |32 |33 |2 |37

dziatania (domyslinie [2] Wybieg silnika, odwr.).
Terminal 37 = funkcja Safe Torque Off (jesli jest dostepna).

O 6 6 6 6 6 6 o o °
? ® 6 6 6 6 6 6 0 O
| l
| \

- - - 4 - - - = = 4 == 4 — 4

llustracja 1.4 NPN (Ujscie)

MG33MM49 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. 1
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Predkosé

w o 1.5.3 Zwiekszanie/zmniejszanie predkosci

o ~ 130BA155.12
b W Zaciski 29/32 = Zwiekszanie/zmniejszanie predkosci
hl e ¢ Zacisk 18 = Parametr 5-10 Zacisk 18 - wej. cyfrowe
12]13[18] 19[27] 203213320157 [9] Start (nastawa domyina)
o|o|olo|o|o|olo]o|o ysinal
DOIDIOIDIOI0I0IO|D Zacisk 27 = Parametr 5-12 Zacisk 27 - wej. cyfrowe

j [19] Zatrzas. wart. zad.
H_\ ,,,,, Zacisk 29 = Parametr 5-13 Zacisk 29 - wej. cyfrowe
Start/Stop Bezpieczny stop

[21] Zwiekszanie predk.

Zacisk 32 = Parametr 5-14 Zacisk 32 - wej. cyfrowe
[22] Zmniejszanie predk.

NOTYFIKACJA

Zacisk 29 tylko w FC x02 (x = typ serii).

Start/Stop g
18 - bt
v 12 +24V g
llustracja 1.6 Start/Stop 5
[=]
1.5.2 Start/stop impulsowy — par. 510
Zacisk 18 = parametr 5-10 Zacisk 18 - wej. cyfrowe [9] Start 27 Par. 512
impulsowy. T
Zacisk 27= parametr 5-12 Zacisk 27 - wej. cyfrowe [6] Stop,
odwrécony. 29 Par.5-13
Terminal 37 = funkcja Safe Torque Off (jesli jest dostepna). FT
32 Par. 5-14
130BA156.11
37

llustracja 1.8 Zwiekszanie/zmniejszanie predkosci

1.5.4 Wartos¢ zadana z potencjometru

Wartos¢ zadana napiecia przez potencjometr

Predkos¢

Start

Stop Bezpieczny Zrédio wartosci zadanej 1 = [1] Wejscie analogowe
odwrécony stop 53 (nastawa domyslna)

Zacisk 53, niskie napigcie =0V
Zacisk 53, wysokie napiecie = 10 V

Zacisk 53, niska wart. zad/sprzez. zwr = 0
obr./min

Zacisk 53, wysoka wart. zad/sprzez. zwr = 1500

Start (18)

B

obr./min

[ Przefacznik 5201 = WYt. (U)

Stop
odwrécony

llustracja 1.7 Start/stop impulsowy
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< =
€ <
o wn
m —
: 2

Predkos¢ obr./min. + J/ =
AP6-15 39(42(50(53|54|55
0O|0|0|0|0|O
IOI IOII DII >I OI IC)I
7 Napiecie= I
/ znamionowe T =
P ! N
, P6-1110V
s
/
4 1kQ

llustracja 1.9 Wartos¢ zadana z potencjometru

1.6 Zintegrowany sterownik ruchu

Zintegrowany sterownik ruchu (IMC) umozliwia sterowanie
pozycja. Aby uzyskac wiecej informacji o IMC, patrz
rozdziat 4 Zintegrowany sterownik ruchu.

MG33MM49 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. 13
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2 Spos6b programowania

2.1 Graficzne i numeryczne lokalne panele
sterowania

130BA018.13

Latwym sposobem programowania przetwornicy czestot-
liwosci jest skorzystanie z graficznego lokalnego panelu Status
sterowania (LCP 102). W przypadku uzywania 1234rpm 10,4A 43,5Hz
numerycznego lokalnego panelu sterowania (LCP 101)

nalezy korzystac z Zaleceri Projektowych dla przetwornicy

czestotliwosci. 43,5Hz

Panel LCP jest podzielony na cztery grupy funkcyjne:
1. Wyswietlacz graficzny z liniami statusu.

D)

Run OK c

2. Przyciski sterujace i lampki sygnalizacyjne —
zmiana parametréw i przetaczanie miedzy
funkcjami wyswietlacza.

5 Status Quick Main Alarm
Menu Menu Log

3. Przyciski nawigacyjne i lampki sygnalizacyjne.

4. Przyciski funkcyjne i lampki sygnalizacyjne.
Wyswietlacz LCP moze wyswietla¢ maksymalnie pie¢
pozycji danych operacyjnych podczas wyswietlania

informacji Status.

Linie wyswietlacza:

a. Linia statusu: Komunikaty statusu zawierajace
ikony i grafike. Warn.
b. Linia 1-2: Linie danych operatora wyswietlajace

Alarm
dane zdefiniowane lub wybrane przez

uzytkownika. Nacisniecie przycisku [Status]
umozliwia dodanie dodatkowej linii. 4 ‘ ‘ ‘ ‘
C. Linia statusu: Komunikaty statusu zawierajace

tekst.

NOTYFIKACJA

Jesli rozruch jest opézniony, LCP wyswietla komunikat
INITIALISING, dopdki nie bedzie gotowy. Dodanie lub
usuniecie opcji moze op6zni¢ rozruch.

llustracja 2.1 LCP

14 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. MG33MM49
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Przewodnik programowania

2.1.1 Wyswietlacz LCD

Wyswietlacz posiada funkcje podswietlenia oraz 6 linii
alfanumerycznych. Linie wyswietlacza wskazuja kierunek
obrotéw (strzatka), wybrany zestaw parametréw oraz
programowany zestaw parametrow. Wyswietlacz
podzielony jest na 3 sekcje.

Sekcja gorna
Sekcja gérna zawiera do 2 pomiaréw przy normalnym
statusie pracy.

Sekcja srodkowa

Gorna linia zawiera do 5 pomiaréw z powigzang jednostka,
niezaleznie od statusu (oprécz przypadku alarmu/
ostrzezenia).

Sekcja dolna
Sekcja dolna zawsze zawiera stan przetwornicy czestot-
liwosci w trybie Status.

] 3
Sekcja gérna < tatus iy g
43 obr./min 544 A 25,3 kW s
m
1,4 Hz

Sekcja s'rodkowa<
Sekcja dolna <

llustracja 2.2 Wyswietlacz

2,9%

I Temp karty zas. (W29)

Auto zdalne uruchomienie

Wyswietlany jest aktywny zestaw parametrow (wybrany
jako aktywny zestaw parametréw w parametr 0-10 Aktywny
zestaw par). Podczas programowania zestawu parametrow
innego niz aktywny zestaw parametréw numer programo-
wanego zestawu parametréw pojawia sie po prawej.

Regulacja kontrastu wyswietlacza

Nacisna¢ przyciski [Status] i [4], aby przyciemni¢
wyswietlacz.

Nacisna¢ przyciski [Status] i [Y], aby przyciemni¢
wyswietlacz.

Wiekszo$¢ zestawdéw parametréw mozna zmieniaé
bezposrednio za pomoca LCP, o ile nie utworzono hasta za
pomoca parametr 0-60 Hasto dla Gtéwnego Menu lub
parametr 0-65 Hasto szybkiego menu.

Lampki sygnalizacyjne

W przypadku przekroczenia pewnych wartosci progowych
zaswieca sie lampka sygnalizacyjna alarmu i/lub
ostrzezenia. Na LCP pojawia sie status i tekst alarmu.
Dioda ON wtacza sie, kiedy przetwornica czestotliwosci
pobiera napiecie zasilania albo zasilanie za posrednictwem
zacisku magistrali DC lub zrédta zasilania zewnetrznego 24
V. W tym samym czasie wigczona jest lampka sygnali-
zacyjna podswietlenia.

. Dioda zielona/On: Dziafa sekcja sterowania.
. Dioda zotta/Warn: Sygnalizuje ostrzezenie.

. Pulsujaca dioda czerwona/Alarm: Sygnalizuje
alarm.

130BP044.10

On
Warn.

Alarm

llustracja 2.3 Lampki sygnalizacyjne

Przyciski LCP

Przyciski sterujgce maja przydzielone okreslone funkcje.
Przyciski pod wyswietlaczem i lampki sygnalizacyjne stuza
do konfiguracji zestawu parametréw, w tym opcji
wskazania wyswietlacza podczas normalnej pracy.

o

Quick Main Alarm g

Status I
Menu Menu Log =

[=3

m

llustracja 2.4 Przyciski LCP

[Status]

Informuje o statusie przetwornicy czestotliwosci i/lub
silnika. Naciskajac przycisk [Status] mozna wybraé
pomiedzy 3 ré6znymi polami odczytu: pola odczytu 5-
liniowe, pola odczytu 4-liniowe lub logiczny sterownik
zdarzen.

Naciskajac przycisk [Status], mozna wybrac¢ tryb
wyswietlania lub przywréci¢ tryb wyswietlania z trybu
podrecznego menu, trybu menu gtéwnego lub trybu
alarmu. Przycisk [Status] stuzy do przetaczania miedzy
pojedynczym a podwdjnym trybem odczytu.

[Quick Menu]

Umozliwia szybki dostep do réznych podrecznych menu,
takich jak:
. Moje menu osobiste

. Konfiguracja skrécona
. Wprowadzone zmiany
. Rejestracja przebiegéw

Przycisk [Quick Menu] stuzy do programowania
parametréw nalezacych do Podrecznego Menu. Mozna
przetaczac sie bezposrednio pomiedzy trybem Podreczne
menu a trybem Menu gtéwne.

MG33MM49
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[Main Menu]

Stuzy do programowania wszystkich parametréw.
Istnieje mozliwo$¢ bezposredniego przetaczania miedzy
trybem gtéwnego menu i podrecznego menu.

Szybki dostep do parametru za pomocg skrétu mozna
uzyskaé, przytrzymujac nacisniety przycisk [Main Menu]
przez 3 sekundy. Skrét do parametru umozliwia
bezposredni dostep do dowolnego parametru.

[Alarm Log]

Wyswietla liste pieciu ostatnich alarméw (ponumero-
wanych A1-A5). Aby uzyska¢ dodatkowe informacje o
alarmie, nalezy przejs¢ do numeru alarmu za pomoca
przyciskéw nawigacyjnych i nacisng¢ przycisk [OK].
Wyswietlone zostang informacje o stanie przetwornicy
czestotliwosci przed przejsciem w tryb alarmowy.

[Back]
Stuzy do przechodzenia do poprzedniego kroku lub
poziomu w strukturze nawigacji.

[Cancel]
Pozwala na anulowanie ostatniej zmiany lub polecenia, o
ile nie zmieniono wyswietlacza.

[Info]

Stuzy do wyswietlania informacji o wybranym poleceniu,
parametrze lub funkcji w dowolnym oknie wyswietlacza.
Przycisk [Info] dostarcza szczegdtowe informacje, kiedy
potrzebna jest pomoc.

Tryb Info mozna opusci¢, naciskajac przycisk [Info], [Back]
lub [Cancel].

llustracja 2.5 Back

llustracja 2.6 Cancel

llustracja 2.7 Info

Przyciski nawigacyjne

Cztery przyciski nawigacyjne stuzg do przechodzenia
miedzy réznymi opcjami dostepnymi w trybach Quick
Menu (Podreczne menu), Main Menu (Menu gtéwne) i
Alarm Log. Uzyj przyciskdw do przesuwania kursora.

[OK]
Stuzy do wybierania parametru zaznaczonego kursorem
oraz do zatwierdzania zmiany parametru.

Przyciski sterowania lokalnego
Przyciski sterowania lokalnego znajduja sie w dolnej czesci
panelu LCP.

L] L] L]

llustracja 2.8 Przyciski sterowania lokalnego

130BP046.10

[Hand On]

Aktywuje sterowanie przetwornica czestotliwosci za
pomoca LCP. Przycisk [Hand On] stuzy réwniez do urucha-
miania silnika; mozna wéwczas wprowadzi¢ dane na temat
predkosci obrotowej silnika za pomoca przyciskédw nawiga-
cyjnych. Przycisk mozna ustawic¢ jako [1] Aktywne lub [0]
Wytgczone za pomoca parametr 0-40 Przycisk [Hand on] na
LCP.

Zewnetrzne sygnaly stop aktywowane przez sygnaty
sterowania lub magistrale komunikacyjna kasuja polecenie
startu wydane z LCP.

Po nacisnieciu przycisku [Hand On] nadal beda aktywne
nastepujace sygnaty sterowania:
. [Hand on] - [Off] - [Auto On]

. Reset
. Stop z wybiegiem silnika, odwrécony.
° Zmiana kierunku obrotéw

. Wybor zestawu parametrow bit 0 - Wybor
zestawu parametréow bit 1

. Polecenie Stop z portu komunikacji szeregowej
. Szybkie zatrzymanie
. Hamowanie DC

[Off]

Zatrzymuje podtaczony silnik. Przycisk mozna ustawi¢ jako
[1] Aktywne lub [0] Wytqczone za pomoca

parametr 0-41 Przycisk [Off] na LCP. Jesli nie wybrano zadnej
funkcji zewnetrznego stopu, a przycisk [Off] jest
nieaktywny, silnik mozna zatrzymac poprzez odtgczenie
napiecia.

[Auto On]

Aktywuje sterowanie przetwornica czestotliwosci za
pomoca zaciskdw sterowania i/lub komunikacji szeregowe;.
Po zastosowaniu sygnatu start na zaciskach sterowania
i/lub magistrali przetwornica czestotliwosci uruchomi sie.
Przycisk mozna ustawi¢ jako [1] Aktywne lub [0] Wytqczone
za pomocg parametr 0-42 Przycisk [Auto on] na LCP.

16 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone.
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NOTYFIKACJA

Aktywny sygnat HAND-OFF-AUTO przesylany przez
wejscia cyfrowe ma wyzszy priorytet niz przyciski
sterujace [Hand On] - [Auto On].

[Reset]

Stuzy do resetowania przetwornicy czestotliwosci po
alarmie (wytaczeniu awaryjnym). Przycisk mozna ustawic
jako [1] Aktywne lub [0] Wytgczone za pomoca

parametr 0-43 Przycisk [Reset] na LCP.

Szybki dostep do parametru za pomocg skrétu mozna
uzyska¢, przytrzymujac nacisniety przycisk [Main Menu]
przez 3 sekundy. Skrét do parametru zapewnia
bezposredni dostep do dowolnego parametru.

2.1.2 Szybki transfer ustawien parametréw
miedzy kilkoma przetwornicami
czestotliwosci

Po zakoriczeniu konfiguracji przetwornicy czestotliwosci
nalezy zapisa¢ dane w LCP lub na komputerze za pomoca
oprogramowania Oprogramowanie konfiguracyjne MCT 10.

- 2

M ~

o

(=}

=

Quick Main Alarm =

Status Menu Menu Log -
Warn.
Alarm

llustracja 2.9 LCP

Magazynowanie danych w LCP

NOTYFIKACJA

Przed wykonaniem tej operacji nalezy zatrzymac silnik.
Aby zapisa¢ dane w LCP:
1. Przejs¢ do parametr 0-50 Kopiowanie LCP.

2. Nacisna¢ przycisk [OK].
3. Wybrac [1] Wszystko do LCP.

4, Nacisng¢ przycisk [OK].

Wszystkie ustawienia parametrow sg teraz zapisywane w
LCP, o czym informuje pasek postepu. Kiedy dojdzie do
100%, nacisna¢ przycisk [OK].

Nastepnie mozna podtaczy¢ LCP do kolejnej przetwornicy
czestotliwosci i skopiowac do niej ustawienia parametrow.

Przenoszenie danych z LCP do przetwornicy czestot-

liwosci

NOTYFIKACJA

Przed wykonaniem tej operacji nalezy zatrzymac silnik.

Aby przenies¢ dane z LCP do przetwornicy czestotliwosci:
1. Przejs¢ do parametr 0-50 Kopiowanie LCP.

2. Nacisna¢ przycisk [OK].
3. Wybra¢ [2] Wszystko z LCP.
4. Nacisna¢ przycisk [OK].

Ustawienia parametréw przechowywane w LCP sg
przesytane do przetwornicy czestotliwosci, o czym
informuje pasek postepu. Kiedy dojdzie do 100%, nacisna¢
przycisk [OK].

2.1.3 Tryb wyswietlania

Podczas standardowej pracy w sekgcji srodkowej moze by¢
ciagle wyswietlanych maksymalnie 5 réznych zmiennych
operacyjnych: 1.1, 1.2 i 1.3, a takze 2 i 3.

2.1.4 Tryb wyswietlania — wybor pdl
odczytu

Naciskajac przycisk [Status], mozna przetacza¢ miedzy
trzema ekranami pét odczytu statusu.

W kazdym widoku statusu pokazywane sg zmienne
operacyjne o réznym formatowaniu, jak przedstawiono
dalej w tej sekgji.

Tabela 2.1 pokazuje pomiary, ktére moga zosta¢ potaczone
z kazda zmiennga operacyjna. W przypadku zainstalowania
opcji dostepne sa dodatkowe pomiary.

Do definiowania powigzan stuza:
. Parametr 0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza.

. Parametr 0-21 Pozycja 1.2 wyswietlacza.
. Parametr 0-22 Pozycja 1.3 wyswietlacza.
. Parametr 0-23 Druga linia wyswietlacza.

. Parametr 0-24 Trzecia linia wyswietlacza.

Kazdy parametr pola odczytu wybrany w

parametr 0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza do

parametr 0-24 Trzecia linia wyswietlacza ma swojg wtasng
skale i liczbe cyfr po ewentualnym przecinku dziesietnym.

MG33MM49
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Im wieksza wartos¢ liczbowa parametru, tym mniej cyfr Zmienna operacyjna Jednostka
wyswietla sie po przecinku dziesietnym. Parametr 16-73 Licznik B
Przyktad: Odczyt pradu: 5,25 A, 15,2 A, 105 A. Parametr 16-80 1 CTW magistrali komunik. | hex
Parametr 16-82 1 REF magistrali komunik. hex
Zmienna operacyjna Jednostka Parametr 16-84 STW opcji komunikacji hex
Parametr 16-00 Stowo sterujqce hex Parametr 16-85 1 CTW portu FC hex
Parametr 16-01 Wart. zadana [jednostka] [Jednostka] Parametr 16-86 1 REF portu FC hex
Parametr 16-02 Wartos¢ zadana % % Parametr 16-90 Stowo alarmowe
Parametr 16-03 sfowo statusowe hex Parametr 16-92 Stowo ostrzezenia
Parametr 16-05 Rzeczywista wart. gtéwna [%] | % Parametr 16-94 Zewnetrz. stowo statusowe
Parametr 16-10 Moc [kW] [kwW]
Parametr 16-11 Moc [hp] IKMI Tabela 2.1 Jednostki
Parametr 16-12 Napiecie silnika [V] .
—— Widok statusu |
Parametr 16-13 Czestotliwos¢ [Hz] o
— Standardowy stan odczytu po rozruchu lub inicjalizacji.
Parametr 16-14 Prqd silnika [A] . . - .
Za pomoca przycisku [Info] mozna uzyska¢ informacje o
Parametr 16-16 Moment obrotowy [Nm] Nm . . P . . .
— _ _ jednostkach powiazanych z wyswietlanymi zmiennymi
Parametr 16-17 Predkos¢ [obr/min] [obr./min] operacyjnymi (1.1, 1.2, 1.3, 2 i 3).
Parametr 16-18 Stan termiczny silnika » Patrz zmienne operacyjne przedstawione na llustracja 2.10.
Parametr 16-20 Kqt silnika
= o
Parametr 16-30 Nap w obw posr DC Vv 1(1) g
Parametr 16-32 Energia hamow./s kw Pl TR ECRLY g
(=3
Parametr 16-33 Energia hamow. /2 min. kw 2
g 0,000
Parametr 16-34 Temp radiatora °C
Parametr 16-35 Stan termiczny invertera % 53,2 %
Parametr 16-36 Znamionowy prqd A Auto zdalne rozpedzanie/zatrzymanie
przetwornicy
Parametr 16-37 Max prqd przetwornicy A Gj
Parametr 16-38 Stan regulatora SL
Parametr 16-39 Temp. karty sterowania. °C llustracja 2.10 Widok statusu |
Parametr 16-40 Zapetniony bufor rejestracji
Parametr 16-50 Zewnetrz. wartos¢ zadana
Parametr 16-51 Impulsowa wart. zadana Widok statusu Il
Parametr 16-52 Sprzezenie zwrotne [Jednostka] Patrz zmienne operacyjne (1.1, 1.2, 1.3 i 2)przedstawione
[jednostka] na llustracja 2.11.
Parametr 16-53 Wart. zadana potencjometru W tym przyktadzie predkos¢, prad silnika, moc silnika i
cyfr. czestotliwosc¢ zostaty wybrane jako zmienne wyswietlane w
Parametr 16-60 Wejscie cyfrowe bin pierwszym i drugim wierszu.
Parametr 16-61 Zacisk 53. Nastawa \% e e
tqcznik g
przeiqcznixa 207 obr./min 5,25 A 24,4 kW g
Parametr 16-62 Wejscie analogowe 53 0 Q
Parametr 16-63 Zacisk 54. Nastawa Vv 6,9 Hz
przetqcznika
Parametr 16-64 Wejscie analogowe 54
Parametr 16-65 Wyj. analogowe 42 [mA] [mA] Auto zdalne uruchomienie
Parametr 16-66 Wyjscie cyfrowe [bin] [bin]
Parametr 16-67 Wej.impuls.nr29 [Hz] [HZ]
Parametr 16-68 Zacisk 33. Czestot. wejscia [Hz] llustracja 2.11 Widok statusu Il
impuls.[Hz]
Parametr 16-69 Zacisk 27. Czestot. wyjscia [HzZ]
impuls.[Hz]
Parametr 16-70 Zacisk 29. Czestot. wyjscia [HzZ]

impuls.[Hz]

Parametr 16-71 Wyjscie przekaZnikowe [bin]

Parametr 16-72 Licznik A

18 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone.
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Widok statusu Il Wybor parametru odbywa sie za pomoca przyciskéw
Ten stan pokazuje zdarzenie i dziatanie logicznego nawigacyjnych. Dostepne sa parametry w Tabela 2.2.
sterownika zdarzen. Aby uzyskac¢ wiecej informacji, patrz
rozdziat 3.13 Parametry: 13-** Logiczny sterownik zdarzen. Parametr Ustawienie
= o Parametr 0-01 JezykParametr 0-01 Jezyk
——— . 4’; li:/\)/ g Parametr 1-20 Moc silnika [kW] [kwW]
§ Parametr 1-22 Napiecie silnika [Vl
Stan: 0 wyt. 0 (wyt) Parametr 1-23 Czestotliwos¢ silnika [Hz]
?ri(:)y Parametr 1-24 Prqd silnika [A]
Parametr 1-25 Znamionowa predkos¢ [obr./min]
Auto zdalne uruchomienie silnika
llustracja 2.12 Widok statusu Il Parametr 5-12 Zacisk 27 - wej. cyfrowe [0] Brak funkgji”
Parametr 1-29 Auto. dopasowanie do [1] Aktywna petna
silnika (AMA) AMA
2.1.5 Zestaw para metrow Parametr 3-02 Minimalna wartos¢ zadana |[obr./min]
Parametr 3-03 Maks. warto$¢ zadana [obr./min]
Przetwornica czestotliwoéci moze zosta¢ wykorzystana Parametr 3-41 Czas rozpedzania 1 [s]
praktycznie do wszystkich zadan. Przetwornica oferuje Parametr 3-42 Czas zatrzymania 1 [s]
wyboér miedzy dwoma trybami programowania: Parametr 3-13 Pochodzenie wart. Zadanej

. Tryb gtéwnego menu
Tabela 2.2 Wyb6r parametru
. Tryb podrecznego menu
1) Jesli zacisk 27 jest ustawiony na [0] Brak funkcji, nie jest konieczne

Menu gtéwne zapewnia dostep do wszystkich parametréw.
Podreczne menu udostepnia uzytkownikowi kilka

podtqgczenie tego zacisku do napiecia +24 V.

parametréow umozliwiajacych rozpoczecie pracy Wybrac¢ pozycje Wprowadzone zmiany, aby uzyskac
przetwornicy czestotliwosci. informacje o:
Parametry mozna zmienia¢ zaréwno w trybie menu . Ostatnich 10 zmianach. Za pomoca przyciskéw
gtéwnego, jak i w trybie podrecznego menu. nawigacyjnych [4] [Y] mozna przechodzi¢ miedzy
ostatnimi 10 zmienionymi parametrami.
2.1.6 Quick Menu (POdfeczne menu) — . Zmianach wprowadzonych od wykonania nastawy
funkcje prZyCiSkéW fabrycznej, domysinej.

Wybranie pozycji Rejestracja przebiegéw pozwala uzyskac
informacje o polach odczytéw w linii wyswietlacza.
Informacje przedstawione sg w formie wykreséw.

Mozna przegladac tylko parametry wyswietlacza wybrane
w parametr 0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza i

parametr 0-24 Trzecia linia wyswietlacza. W pamieci mozna
zapisa¢ do 120 prébek do pdzniejszego wykorzystania.

Po nacisnieciu przycisku [Quick Menu] zostanie
wyswietlona lista réznych obszaréw zawartych w
Podrecznym menu.

Wybierz Q1 My Personal Menu (Moje menu osobiste), aby
wyswietli¢ wybrane parametry osobiste. Te parametry s3
wybierane w parametr 0-25 Moje menu osobiste. Do tego
menu mozna doda¢ do 50 réznych parametréw.

ORPM 0.00A 1(1)

|

v

[Q1 My Personal Menu_

130BC916.10

Q2 Quick Setup
Q4 Smart Setup

Q5 Changes Made

llustracja 2.13 Podreczne menu

Wybierajac Q2 Quick Setup (Konfiguracja skrécona), mozna
przejs¢ do wyboru parametréw umozliwiajacych prawie
optymalng prace silnika. Nastawy domyslne dla innych
parametrow uwzgledniajg zadane funkcje sterowania i
konfiguracje wejs¢/wyjs¢ sygnatéw (zaciski sterowania).

MG33MM49 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. 19
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2.1.7 Wstepne uruchomienie przy oddaniu do eksploatacji

Najprostszym sposobem przeprowadzenia wstepnego uruchomienia jest nacisniecie przycisku [Quick Menu] i postepowanie
zgodnie z procedurg konfiguracji skroconej przy uzyciu LCP 102 (czytac Tabela 2.3 od lewej do prawej). Przyktad ten dotyczy
aplikacji z otwarta petla.

Nacisnij

Q2 Quick Menu.

Parametr 0-01 JezykParametr 0-01 Jezy

K Ustaw jezyk.

- Ustaw moc silnika, korzystajac z
Parametr 1-20 Moc silnika [kW] o . .
tabliczki znamionowe;.

. Ustaw napiecie, korzystajac z
Parametr 1-22 Napiecie silnika o . .
tabliczki znamionowe;.

R Ustaw czestotliwos¢, korzystajac
Parametr 1-23 Czestotliwos¢ silnika L . .
z tabliczki znamionowej.

o Ustaw prad, korzystajac z
Parametr 1-24 Prqd silnika o . .
tabliczki znamionowe;j.

. . Ustaw predkos¢ w obr./min,
Parametr 1-25 Znamionowa predkos¢ . o
korzystajac z tabliczki

silnika . .
znamionowej.

Jezeli ustawienie domysine
zacisku to [2] Wybieg silnika,
odwr. mozliwa jest zmiana tego

Parametr 5-12 Zacisk 27 - wej. cyfrowe ustawienia na [0] Brak funkgji.

Wéwczas do uruchomienia
AMA nie jest wymagane
potaczenie z zaciskiem 27.

. Ustaw zadana funkcje AMA.
Parametr 1-29 Auto. dopasowanie do

o Zalecane jest wigczenie
silnika (AMA)

petnego AMA.

Parametr 3-02 Minimalna wartos¢ Ustaw minimalna predkos¢

zadana watu silnika.

L. Ustaw maksymalng predkos¢
Parametr 3-03 Maks. wartos¢ zadana -
watu silnika.

Ustaw czas rozpedzania w
odniesieniu do predkosci

Parametr 3-41 Czas rozpedzania 1 o
obrotowej silnika synchro-

nicznego, ns.

Ustaw czas zwalniania w
odniesieniu do predkosci

Parametr 3-42 Czas zatrzymania 1 o
obrotowej silnika synchro-

nicznego, ns.
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Nacisnij

Parametr 3-13 Pochodzenie wart.
Zadanej

Ustaw pochodzenie wartosci
zadanej, z ktérego musi dziatac.

Tabela 2.3 Procedura konfiguracji skroconej

Innym tatwym sposobem uruchomienia przetwornicy
czestotliwosci jest uzycie inteligentnego zestawu
parametréw aplikacji (SAS), ktéry mozna réwniez znalez¢
przez naci$niecie przycisku [Quick Menu]. Aby skonfi-
gurowac wskazane aplikacje, nalezy postepowac zgodnie z
instrukcjami na kolejnych ekranach.

Przycisk [Info] nacisniety w menu SAS wyswietla pomoc

odpowiednig dla réznych parametréw, ustawien i

komunikatéw. Uwzglednione sg nastepujace trzy aplikacje:
. Hamulec mechaniczny

) Przenosnik
. Pompa/wentylator

Do wyboru sg nastepujace cztery magistrale komuni-

kacyjne:
. PROFIBUS
. PROFINET

. DeviceNet

. EtherNet/IP

NOTYFIKACJA

Przetwornica czestotliwosci ignoruje warunki urucho-
mienia, gdy SAS jest aktywny.

NOTYFIKACJA

Inteligentny zestaw parametréw jest uruchamiany
automatycznie przy pierwszym zataczeniu zasilania
przetwornicy czestotliwosci lub po zresetowaniu do
nastaw fabrycznych. Jezeli nie zostanie wykonana zadne
dziatanie, ekran SAS wylaczy sie automatycznie po 10
minutach.

2.1.8 Tryb Menu gtéwnego

Nacisnij przycisk [Main Menu], aby wejs¢ w tryb Menu
gtéwnego. Na wyswietlaczu pojawia sie pole odczytu
pokazane na llustracja 2.14.

Sekcje srodkowa i dolna wyswietlacza zawierajg liste grup
parametréw, ktére mozna wybiera¢ za pomoca przyciskow

[ali[V].

L
1107 obr./min 3,84A 1(1)

130BP066.10

1- ** Obcigzenie/Silnik
2-** Hamulce

3- **Wartos$¢ zadana/Czas rozpedzenia/
zatrzymania

llustracja 2.14 Tryb Menu gtéwnego

Kazdy parametr posiada nazwe i numer, ktére pozostajg
niezmienne niezaleznie od trybu programowania. W trybie
Menu gtéwnego parametry sg podzielone na grupy.
Pierwsza cyfra numeru parametru (od lewej) wskazuje
numer grupy parametrow.

W Menu gtéwnym mozna zmienia¢ wszystkie parametry.
Jednak zaleznie od wyboru konfiguracji (parametr 1-00 Tryb
konfiguracyjny), niektére parametry moga by¢ niewidoczne.
Na przyktad w przypadku otwartej petli ukrywane sg
wszystkie parametry PID, a inne aktywne opcje wyswietlajg
wiecej grup parametréw.

2.1.9 Wybor parametréw

W trybie Menu gtéwnego parametry sg podzielone na
grupy. Grupe parametréw wybiera sie za pomoca
przyciskéw nawigacyjnych.

Po wybraniu grupy parametrow nalezy wybra¢ parametr za
pomoca przyciskéw nawigacyjnych.

Sekcja srodkowa wyswietlacza zawiera numer i nazwe
parametru oraz warto$¢ wybranego parametru.

= o

740 obr./min 10,64 A 1011 ~

O

Ustawienia podst. 0-0* =

3

0-01 Jezyk ja}
[0] English

llustracja 2.15 Wybér parametréw
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2.1.10 Zmiana danych

Procedura zmiany danych jest taka sama w trybie
podrecznego menu i w trybie menu gtéwnego. Aby
zmieni¢ wybrany parametr nalezy nacisng¢ przycisk [OK].
Procedura zmiany danych zalezy od tego, czy wybrany
parametr reprezentuje liczbowa czy tekstowa wartos¢
danych.

2.1.11 Zmiana wartosci tekstowej

Jesdli wybrany parametr jest wartoscia tekstowa, jego
warto$¢ mozna zmieni¢ za pomocg przyciskow [4A] [V].
Nalezy ustawi¢ kursor na wartosci, ktéra ma zosta¢
zapisana, i nacisna¢ przycisk [OK].

= o
740 obr./min 10,64 A 101] o
Ustawienia podst. 0-0* §
]
0-01 Jezyk )
[0] English
llustracja 2.16 Zmiana wartosci tekstowej
2.1.12 Zmiana wartosci danych
Jesli wybrany parametr reprezentuje liczbowa wartos¢
danych, nalezy jg zmieni¢ za pomoca przyciskdw nawiga-
cyjnych [«] [»] oraz przyciskéw [A] [Y]. Uzy¢ przyciskdéw
[«]i [»] do przesuwania kursora w poziomie.
o~ o
113 obr/min 1,78A 1(1) o
O
Ustawienia zal. obcigzenia 1-6* g
(=]
1 - 60 obcigzenia niskiej predkosci 2
kompensacja
10%

L v

llustracja 2.17 Zmiana wartosci danych

Za pomoca przyciskow [A]/[¥Y] mieni¢ wartos¢ danych.
Nacisniecie [4] zwieksza wartos¢ danych, a nacisniecie [¥]
zmniejsza wartos¢ danych. Nalezy ustawic¢ kursor na
wartosci, ktéra ma zosta¢ zapisana, i nacisng¢ przycisk [OK].

KN
729 obr./min 6,21 A 1(1)

Ustawienia zal. obcigzenia 1-6*

130BP070.10

1 - 60 obcigzenia niskiej predkosci
kompensacja

1&0%
L v

llustracja 2.18 Zapisywanie wartosci danych

2.1.13 Zmiana danych liczbowych w

sposob ciagly (bezstopniowy)

Jesli wybrany parametr reprezentuje liczbowa warto$¢
danych, nalezy wybra¢ cyfre za pomoca przyciskéw [<] [»].

2308 i
1-7*

& 70 FRFI1

1-71 OpdZnienie starty

1Z208F073.10

W0

- ]

llustracja 2.19 Wybieranie cyfry

Zmieni¢ wybrang cyfre w sposéb ciagly (bezstopniowy) za
pomoca przyciskdéw [A] [¥].

Kursor wskazuje wybrang cyfre. Ustawi¢ kursor na cyfrze,
ktéra ma zosta¢ zapisana, i nacisng¢ przycisk [OK].

957RPM 11.58A 1(

Start Adjustments 1-7%

130BP072.10

1-71 High starting torque time

0.8s
| w

llustracja 2.20 Zapisywanie

2.1.14 Wartos¢, krok po kroku

Niektére parametry moga by¢ zmieniane krokowo. Dotyczy
to:
. Parametr 1-20 Moc silnika [kW].

. Parametr 1-22 Napiecie silnika.
. Parametr 1-23 Czestotliwos¢ silnika.

Parametry sa zmieniane jako grupa liczbowych wartosci
danych i jako liczbowe wartosci danych w sposéb ciagty.
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2.1.15 Odczyt i programowanie e Menu gléwne.
parametréw indeksowanych

Parametry sg indeksowane, gdy sa umieszczane na stosie.
Parametry od Parametr 15-30 Dziennik btedéw: kod btedu do
parametr 15-32 Rej. alarm: Czas zawieraja dziennik bteddw,
ktéry mozna odczytac. Nalezy wybra¢ parametr, nacisnac — —
[OK] i uzywa¢ przyciskdéw [A] [¥], aby przewija¢ dziennik ‘7‘ ‘ H

130BA191.10

wartosci. ‘ ‘ ‘ ‘
1 ~ —_ —— —— Setup Y
Na przyktad parametr 3-10 Programowana wart. zadana jest
zmieniany w nastepujacy sposéb:
1. Wybra¢ parametr, nacisng¢ przycisk [OK] i uzy¢
przyciskow [4] [Y] do przewijania wartosci — — —
indeksowanych. Status Quick Main
L, y , s 2 Menu Setup Menu
2. Aby zmieni¢ warto$¢ parametru, wybra¢ warto$¢

indeksowanga i nacisnag¢ [OK].

3. Zmieni¢ warto$¢ za pomocy przyciskow [4] [V].
4. Nacisna¢ [OK], aby zaakceptowac nowe
ustawienie.
5. Nacisna¢ [Cancel], aby odrzuci¢. Nacisna¢ [Back],
aby wyjs¢ z parametru. 5

2.1.16 Sposob programowania na Warn.
numerycznym lokalnym panelu R

@

sterowania
Nastepujace instrukcje dotycza numerycznego panelu LCP 4
(LCP 101).
Panel sterowania jest podzielony na cztery grupy
funkcyjne: llustracja 2.21 Przyciski LCP
1. Wyswietlacz numeryczny.
2. Przyciski sterujace i lampki sygnalizacyjne —

Tryb statusu

zmiana parametréw i przetaczanie miedzy
Tryb statusu pokazuje status przetwornicy czestotliwosci

funkcjami wyswietlacza.

lub silnika.
3. Przyciski nawigacyjne i lampki sygnalizacyjne. Jesli wystapi alarm, NLCP automatycznie przetacza sie do
4. Przyciski funkcyjne i lampki sygnalizacyjne. trybu statusu.

Linia wyswietlacza Moze by¢ wyswietlane kilka alarméw.

Komunikaty statusu zawierajace ikony i wartos¢ NOTYFIKACJA

numeryczng. Nie mozna wykona¢ kopii parametru za pomoca

Lampki sygnalizacyjne numerycznego lokalnego panelu sterowania LCP 101.
. Dioda zielona/On: Wskazuje, czy sekcja sterowania

jest wiaczona. =)
~
. Dioda zétta/Warn: Sygnalizuje ostrzezenie. 'g
o
. Pulsujgca dioda czerwona/Alarm: Sygnalizuje L
alarm. '/\ * R
Przyciski LCP llustracja 2.22 Tryb statusu
[Menu]
Umozliwia wybdr jednego z nastepujacych trybdéw:
. Status,
. Konfiguracja skrécona,
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130BP078.10

Al17

s

llustracja 2.23 Alarm

Setup 1

Menu gtéwne/Konfiguracja skrécona

Te tryby sa uzywane do programowania wszystkich
parametréw lub tylko parametréw w Podrecznym menu
(patrz takze opis LCP 102 w rozdziat 2.1 Graficzne i
numeryczne lokalne panele sterowania).

Kiedy warto$¢ miga, nalezy nacisna¢ przycisk [4] lub [¥],
aby zmieni¢ warto$¢ parametru.

1. Nacisna¢ przycisk [Main Menu], aby wybra¢ menu
gtéwne.

2. Wybra¢ grupe parametréw [xx-__] i nacisna¢ [OK].
3. Wybra¢ parametr [__-xx] i nacisna¢ [OK].

4. Jesli parametr jest parametrem tablicowym,
wybra¢ numer tablicy i nacisng¢ [OK].

5. Wybra¢ pozadang wartos¢ danych i nacisna¢ [OK].
Parametry z opcjami funkcjonalnymi pokazuja wartosci
takie jak [1], [2] itd. Aby uzyskac¢ opisy réznych opcji, patrz
opisy poszczeg6lnych parametréw w rozdziat 3 Opisy
parametrow.

[Back]

Stuzy do przechodzenia wstecz.

Przyciski [4] [¥] stuza do przechodzenia miedzy
poleceniami i parametrami.

P2-03 ..

130BP079.10

-
Status Quick Main
Menu Setup Menu

llustracja 2.24 Menu gtéwne/Konfiguracja skrécona

2.1.17 Przyciski LCP

Przyciski sterowania lokalnego znajduja sie w dolnej czesci

LCP.
L1 L1 L1

llustracja 2.25 Przyciski LCP

130BP046.10

[Hand On]

Aktywuje sterowanie przetwornica czestotliwosci za
pomoca LCP. Przycisk [Hand On] stuzy réwniez do urucha-
miania silnika; mozna wowczas wprowadzi¢ dane na temat
predkosci obrotowej silnika za pomoca przyciskéw nawiga-
cyjnych. Przycisk mozna ustawic jako [1] Aktywne lub [0]
Wytgczone za pomoca parametr 0-40 Przycisk [Hand on] na
LCP.

Zewnetrzne sygnaly stop aktywowane przez sygnaty
sterowania lub magistrale komunikacyjna kasuja polecenie
startu wydane z LCP.

Po nacisnieciu przycisku [Hand On] nadal beda aktywne
nastepujace sygnaty sterowania:
. [Hand On] - [Off] - [Auto On]

. Reset
. Stop z wybiegiem silnika, odwrécony
. Zmiana kierunku obrotow

. Wybor zestawu parametréw LSB — Wybér
zestawu parametrow MSB

. Polecenie Stop z portu komunikacji szeregowej
. Szybkie zatrzymanie
. Hamowanie DC

[Off]

Zatrzymuje podtaczony silnik. Przycisk mozna ustawi¢ jako
[1] Aktywne lub [0] Wytqczone za pomoca

parametr 0-41 Przycisk [Off] na LCP.

Jesli nie wybrano zadnej funkcji zewnetrznego stopu, a
przycisk [Off] jest nieaktywny, silnik mozna zatrzymac
poprzez odtgczenie napiecia.

[Auto On]

Aktywuje sterowanie przetwornica czestotliwosci za
pomoca zaciskéw sterowania i/lub komunikacji szeregowej.
Po zastosowaniu sygnatu start na zaciskach sterowania
i/lub magistrali przetwornica czestotliwosci uruchomi sie.
Przycisk mozna ustawi¢ jako [1] Aktywne lub [0] Wytqczone
za pomocg parametr 0-42 Przycisk [Auto on] na LCP.
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NOTYFIKACJA Reczna inicjalizacja

Aktywny sygnat HAND-OFF-AUTO przesylany przez 1. Odtaczy¢ zasilanie i zaczeka¢, az wyswietlacz sie

wejscia cyfrowe ma wyzszy priorytet niz przyciski wytaczy.

sterujace [Hand On] i [Auto On]. 2. 2a Nacisna¢ jednoczesnie przyciski [Status]
- [Main Menu] - [OK] podczas zafgczania

[Reset] zasilania LCP 102, wyswietlacza

Stuzy do resetowania przetwornicy czestotliwosci po graficznego.

alarmie (wytaczeniu awaryjnym). Przycisk mozna ustawic 2b  Nacisna¢ jednoczeénie przyciski [Menu] -

jako [1] Aktywne lub [0] Wytgczone za pomoca
parametr 0-43 Przycisk [Reset] na LCP.

[OK] podczas zafaczania zasilania LCP
101, wyswietlacza numerycznego.

s e . , 3. Zwolni¢ przyciski po 5 s.
2.1.18 Inicjalizacja do nastaw domysinych prayesia p

4, Przetwornica czestotliwosci jest teraz zaprogra-
mowana zgodnie z nastawami fabrycznymi,

Przetwornice czestotliwosci mozna zainicjalizowac¢ do ) .
domysInymi.

nastaw domyslnych na dwa sposoby:
Ta procedura inicjalizuje wszystko oprécz:
Zalecana inicjalizacja (za pomoca parametr 14-22 Tryb e Parametr 15-00 Godziny pracy.

pracy) . Parametr 15-03 Zatqczenia zasilania.

1. Wybrac parametr 14-22 Tryb pracy.
y P Yo pracy . Parametr 15-04 Przekroczenie temp..

Nacisnag¢ przycisk [OK].
ac przy . Parametr 15-05 Przepiecia w DC.

NOTYFIKACJA

Reczna inicjalizacja resetuje rowniez komunikacje

2

3 Wybra¢ tryb [2] Inicjalizacja.
4, Nacisna¢ przycisk [OK].
5

Odfaczyc zasilanie i zaczeka¢, az wyswietlacz sie szeregowa, ustawienia filtra RFI (parametr 14-50 Filtr RFI)
wyfaczy. i ustawienia dziennika btedéw.
6. Ponownie podtaczy¢ zasilanie. Przetwornica

czestotliwosci zostata zresetowana.

Parametr 14-22 Tryb pracy inicjalizuje wszystko oprécz:
) Parametr 14-50 Filtr RFI.

. Parametr 8-30 Protokdt.

. Parametr 8-31 Adres magistrali.

o Parametr 8-32 Szybkos¢ transmisji portu FC.

. Parametr 8-35 Minimalne opéZn. Odpowiedzi.

. Parametr 8-36 Maksymalne opdzZnienie odpowiedzi.

. Parametr 8-37 Maksymalne opdznienie miedzy
znakami.

. Parametr 15-00 Godziny pracy do
parametr 15-05 Przepiecia w DC.

. Parametr 15-20 Dziennik pracy: zdarzenie do
parametr 15-22 Dziennik pracy: czas.

. Parametr 15-30 Dziennik bfedéw: kod btedu do
parametr 15-32 Rej. alarm: Czas.
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3 Opisy parametrow

3.1 Parametry: 0-** Praca i wy$wietlacz

Sa to parametry zwigzane z podstawowymi funkcjami 0-01 Jezyk

przetwornicy cze’;stotllwosa, funkcjami przyciskéw LCP oraz Opdja: Zastosowanie:
konfiguracjg wyswietlacza LCP. - —
[48] | Polski Czesc¢ pakietu jezykowego 4
3.1.1 0-0* Ustawienia podstawowe [49] | Russian Cze$¢ pakietu jezykowego 3
[50] | Thai Czesc¢ pakietu jezykowego 2
0-01 Jezyk —
[51] | Bahasa Czes¢ pakietu jezykowego 2
Opg¢ja: Zastosowanie: Indonesia
Okresla jezyk wyswietlacza. Przetwornica [52] | Hrvatski Czeé¢ pakietu jezykowego 3
czestotliwosci jest dostepna z 4 réznymi

pakietami jezykowymi. Angielski i 0-02 Jednostka predkosci silnika

niemiecki znajdujg sie w kazdym pakiecie. Opdja: Zastosowanie:

. \/ 74

Tego parametru nie mozna dopasowac w

Niemozliwe jest usuniecie jezyka angiel-
skiego lub manipulowanie nim.

[0] * | English Czes¢ pakietéw jezykowych 1-4 X .
trakcie pracy silnika.
[1]1 | Deutsch Cze$¢ pakietow jezykowych 1-4
[2] [Francais Czes¢ pakietu jezykowego 1 Informacje pokazywane na wyswietlaczu zaleza od
— - 5 ustawien w parametr 0-02 Jednostka predkosci silnika
[3] | Dansk Czes¢ pakietu jezykowego 1 . L .
i parametr 0-03 Ustawienia regionalne. Nastawy
[4] | Spanish Czeé¢ pakietu jezykowego 1 fabryczne (domysine) parametrow
parametr 0-02 Jednostka predkosci silnika i
[5] | ltaliano Cze$¢ pakietu jezykowego 1 parametr 0-03 Ustawienia regionalne zaleza od
regionu $wiata, do ktérego jest dostarczana
[6] |Svenska Czes¢ pakietu jezykowego 1

przetwornica czestotliwosci.

[7]1 [ Nederlands Czes¢ pakietu jezykowego 1 NOTYFIKACJA

Zmiana jednostki predkosci silnika
spowoduje zresetowanie pewnych

[20] [ Suomi Czes¢ pakietu jezykowego 1 parametréw do ich poczatkowych wartosci.
Dlatego tez zaleca sie wybra¢ jednostke

[10] | Chinese Czesc¢ pakietu jezykowego 2

[22] | English US Czesc pakietu jezykowego 4 predkosci silnika przed zmodyfikowaniem
[27] | Greek Czes¢ pakietu jezykowego 4 pozostatych parametrow.
(28] | Bras.port Czes¢ pakietu jezykowego 4 [0] |obr/ |Wys$wietlanie zmiennych i parametréw predkosci
361 [Sioverian T e e e G £ min | obrotowej silnika przy uzyciu predkosci obrotowej
eCp Jezy 9 silnika (obr./min).
39] | K Czes¢ pakietu jezyk 2
[39] | Korean Ze5¢ parietu Jezykowego [1] *| Hz Wyswietlanie zmiennych i parametréw predkosci
[40] [ Japanese Cze$¢ pakietu jezykowego 2 obrotowej silnika przy uzyciu czestotliwosci
[41] | Turkish Czes¢ pakietu jezykowego 4 wyjsciowej (Hz).
[42] | Trad.Chinese Czes¢ pakietu jezykowego 2 0-03 Ustawienia regionalne
[43] [ Bulgarian Cze$¢ pakietu jezykowego 3 Opcja: Zastosowanie:
[44] | Srpski Czes¢ pakietu jezykowego 3 W
[45] | Romanian Czes¢ pakietu jezykowego 3 Tego parametru nie mozna dopasowac
w trakcie pracy silnika.
[46] | Magyar Cze$¢ pakietu jezykowego 3
[47] | Czech Czeé¢ pakietu jezykowego 3 [0] * | Miedzyna- | Aktywacja parametr 1-20 Moc silnika [kW] w
rodowy celu ustawienia mocy silnika w kW i
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0-03 Ustawienia regionalne

Opcja: Zastosowanie:

ustawienia wartosci domysinej
parametr 1-23 Czestotliwos¢ silnika na 50 Hz.

[11 | Ameryka Aktywacja parametr 1-20 Moc silnika [kW] w

Pétnocna celu ustawienia mocy silnika w KM i
ustawienia wartosci domysinej

parametr 1-23 Czestotliwos¢ silnika na 60 Hz.

0-04 Stan pracy przy zat. zasilania (Hand)

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ tryb pracy w przypadku
ponownego podtaczenia przetwornicy
czestotliwosci do napiecia zasilania po
odcieciu mocy w trybie Hand-on.

[0] |Wznowienie Restart przetwornicy czestotliwosci z
zachowaniem ustawien startu/stopu
(zastosowanymi przez nacisniecie [Hand
On/Off]) wybranych przed wytaczeniem

zasilania przetwornicy czestotliwosci.

[1] * [ Wym stop, w. Restart przetwornicy czestotliwosci z

zad=s zachowana lokalng wartoscia zadana po
ponownym pojawieniu sie¢ napiecia
zasilania i po nacisnieciu przycisku [Hand

Onl].

[21 | Wym stop, w.
zad=0

Resetowanie lokalnej wartosci zadanej do
0 po zrestartowaniu przetwornicy czestot-
liwosci.

0-09 Performance Monitor

Zakres: Zastosowanie:
0 %*

[ 10-100 %I |

3.1.2 0-1* Dziatania konfig.

Okreslanie poszczegélnych zestawédw parametréw i
sterowanie nimi.

Przetwornica czestotliwosci ma cztery zestawy parametréw,
ktére moga by¢ programowane niezaleznie od siebie.
Dzieki temu przetwornica jest urzadzeniem bardzo
elastycznym i moze rozwigzywac zaawansowane problemy
funkcji sterowania, czesto eliminujac potrzebe i koszty
stosowania zewnetrznych urzadzen sterowniczych. Zestawy
parametréw moga zosta¢ wykorzystane do zaprogra-
mowania przetwornicy czestotliwosci zgodnie z jednym
schematem sterowania w jednym zestawie parametréw
(np. silnik 1 do ruchu poziomego) oraz zgodnie z innym
schematem sterowania w drugim zestawie parametréw (np.
silnik 2 do ruchu pionowego). Moga one by¢ takze
wykorzystane przez konstruktoréw urzadzerh OEM, aby w
identyczny sposéb fabrycznie zaprogramowacd wszystkie
wyprodukowane przetwornice czestotliwosci dla réznego
typu urzadzen w danym zakresie tak, aby posiadaty one
takie same parametry. Podczas produkcji/uruchomienia

wystarczy wybrac okreslony zestaw parametrow w
zaleznosci od tego, w jakim urzadzeniu dana przetwornica
zostanie zainstalowana.

Aktywny zestaw parametréw (tzn. zestaw, ktéry aktualnie
obstuguje przetwornice) mozna wybraé¢ w parametrze
parametr 0-10 Aktywny zestaw par i jest on wyswietlany na
LCP. Dzieki korzystaniu z réznych zestawdw parametrow
mozna przefaczal te zestawy podczas pracy przetwornicy
czestotliwosci lub zatrzymania jej poprzez wejscie cyfrowe
lub polecenia komunikacji szeregowej. Jesli zestawy
parametréw muszg by¢ zmieniane podczas pracy
urzadzenia, nalezy upewnic sie, ze parametr 0-12 Ten
zestaw parametréw potqcz. Z jest zaprogramowany w
odpowiedni sposéb. parametr 0-11 Setup edytowany
umozliwia edycje parametrow w dowolnym zestawie
parametréow bez zatrzymywania przetwornicy czestot-
liwosci, ktéra dalej pracuje na podstawie swojego
aktywnego zestawu parametréw, ktéry moze by¢ innym
zestawem niz ten, ktéry jest poddawany edycji.

parametr 0-51 Kopiowanie zestawdw parametréow umozliwia
kopiowanie ustawien parametréw z/do réznych zestawow,
aby umozliwi¢ szybsze uruchomienie, jesli podobne
ustawienia parametréw sa wymagane w réznych
zestawach.

0-10 Aktywny zestaw par

par

Opcja: Zastosowanie:
Wybér zestawu parametréw do
sterowania funkcjami przetwornicy
czestotliwosci.

[0] | Fabryczny zest Nie mozna go zmienié. Zawiera on

zestaw danych Danfoss i moze stuzy¢
jako zrodto danych w celu przywrécenia
innych zestawdéw parametréw do
Znanego stanu.

Zestaw par. 1

[1] Zestaw par. 1 do [4] Zestaw par. 4 to
cztery oddzielne zestawy parametréw,

wewnatrz ktérych wszystkie parametry
moga by¢ programowane.

parametréow

[2] |Zestaw par. 2
[3] |[Zestaw par. 3
[4] | Zestaw par. 4
[9] | Roézne zestawy | Stuzy do zdalnego wyboru zestawow

parametréw za pomoca wejs¢ cyfrowych i
portu komunikacji szeregowej. Ten zestaw
parametrow korzysta z ustawien
parametr 0-12 Ten zestaw parametréw
potqcz. Z. Zatrzymac przetwornice
czestotliwosci przed wprowadzeniem
zmian w funkcjach petli otwartej i
zamknietej.

Uzy¢ parametr 0-51 Kopiowanie zestawdw parametréw, aby
skopiowac¢ parametry do jednego lub wszystkich
pozostatych zestawdw parametréw. Zatrzymac
przetwornice czestotliwosci przed przetagczeniem miedzy
zestawami parametréw, w ktérych parametry oznaczone
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jako niezmienne podczas pracy maja rézne wartosci. Aby Zestaw parametrow e
unikna¢ konfliktowych ustawien tego samego parametru w 1 §
obrebie dwdch réznych zestawdw, nalezy potaczy¢ zestawy ﬁ g
parametréw przy uzyciu parametr 0-12 Ten zestaw 2 b 011 Sooon -
parametréw pofqcz. Z. Parametry, ktére sg niezmienne 3 > %%y;
podczas pracy, maja oznaczenie FALSE (FALSZ) w ooao
odpowiedniej kolumnie na liscie parametréow w 4

rozdziat 5 Listy parametréw.
Zestaw parametrow

0-11 Setup edytowany ]

Opg¢ja: Zastosowanie:
. - . 2
Wybra¢ zestaw parametréw do edytowania PO-11 ololo
(programowania) podczas pracy: aktywny ; 290
zestaw parametréw lub jeden z
nieaktywnych zestawow.

4

[0] | Fabryczny zest | Nie mozna go edytowa¢, lecz moze by¢ Zestaw parametrow

par wykorzystany jako zrédto danych w celu 1
przywrécenia innych zestawow
parametréw do znanego stanu. 2 PO 4@
[1] * | Zestaw par. 1 [1] Zestaw par. 1 do [4] Zestaw par. 4 moga 3
by¢ dowolnie edytowane podczas pracy,

niezaleznie od aktywnego zestawu

parametréw.

Magistrala
[2] |Zestaw par. 2 komunikacyjna PLC
Zestaw parametrow

w

[3] [Zestaw par.

[4] | Zestaw par. 4 1
[9] | Aktywny Moze by¢ edytowany takze podczas pracy.
zestaw par. Umozliwia edycje wybranego zestawu 2 PO-11
parametréw z zakresu zrédet: LCP, 3
magistrali RS485 przetwornicy czestot-

liwosci, portu USB przetwornicy 4

czestotliwosci lub maksymalnie pieciu llustracja 3.1 Setup edytowany
lokalizacji magistrali komunikacyjnych.

0-12 Ten zestaw parametréow potacz. Z

Opcja: Zastosowanie:

Aby aktywowac bezkonfliktowe zmiany z
jednego zestawu parametréw do innego
podczas dziatania, nalezy pofaczy¢ zestawy
zawierajace te parametry, ktére sg
niezmienne podczas pracy. Pofaczenie
zapewni synchronizacje wartosci
parametréw niezmiennych podczas pracy w
przypadku przenoszenia z jednego zestawu
parametréw do innego podczas pracy.
Parametry niezmienne podczas pracy maja
oznaczenie FALSE (FALSZ) w odpowiedniej
kolumnie na liscie parametréw w

rozdziat 5 Listy parametréw.

Parametr 0-12 Ten zestaw parametréw poftqcz.
Z jest uzywany przez opcje [9] Rézne
zestawy parametréw w

parametr 0-10 Aktywny zestaw par. R6zne
zestawy parametréw sg uzywane do
przechodzenia z jednego zestawu
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0-12 Ten zestaw parametréw potacz. Z

0-12 Ten zestaw parametréw potacz. Z

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
parametréow do innego podczas pracy (tzn. Przetaczanie miedzy Zestawem par. 1 a
kiedy silnik jest uruchomiony). Zestawem par. 2 podczas pracy jest teraz
Przyktad: mozliwe.
Uzycie opcji Rézne zestawy parametréw do [0] * | Nie potaczony
przechodzenia z Zestawu parametréw 1 do
. [11 [Zestaw par. 1
Zestawu parametréw 2 w trakcie pracy
A . - , [2] |[Zestaw par. 2
silnika. Nalezy najpierw zaprogramowac
B . ., [3] | Zestaw par. 3
Zestaw parametréw 1, a nastepnie upewnic
sie, ze Zestaw parametréw 1 i Zestaw [4] |Zestaw par. 4
parametréw 2 sg zsynchronizowane (czyli 0-13 Odczyt: Potagczone zest. parametréow
potaczone). Synchronizacja moze zostac .
Tablica [5]
przeprowadzona na 2 sposoby:
1. Zmien edytowany zestaw parametréw na Zakres: Zastosowanie:
[2] Zestaw par. 2 w parametr 0-11 Setup 0* | [O- Podglad listy wszystkich zestawdw parametréw
edytowany i ustaw parametr 0-12 Ten zestaw 255] pofaczonych dzieki parametr 0-12 Ten zestaw
parametréw potqcz. Z na [1] Zestaw par.1. To parametréw potqcz. Z. Ten parametr posiada jeden
rozpocznie proces taczenia (synchroni- indeks dla kazdego zestawu parametrow. Wartosc¢
zowania) zestawoéw. dla kazdego indeksu pokazuje, ktére zestawy
- parametrow sa potaczone z tym zestawem
w0 parametrow.
5 Indeks Wartos¢ LCP
0 {0}
1 {1,2}
" 2 {1,2}
llustracja 3.2 Zestaw par. 1
3 {3}
4 {4}
LUB Tabela 3.1 Przykfad potaczenia zestawu
2. Pozostajac w Zestawie par. 1, skopiuj parametréw
Zestaw par. 1 do Zestawu par. 2. Nastepnie
SO Il 014 Occayt: Edytowany zestaw par/ Kanal
0-14 Odczyt: Edytowany zestaw par./ Kanat
potqcz. Z na [2] Zestaw par. 2. To uruchomi yt Y Y P
proces faczenia. Zakres: Zastosowanie:
- 0% | [-2147483648 - | Wyswietlanie ustawienia
© 2147483647 ] parametr 0-11 Setup edytowany dla kazdego
& z czterech réznych kanatéw komunika-
= cyjnych. Kiedy ten numer jest wyswietlany
w kodzie hex, tak jak w LCP, kazdy numer
L _ reprezentuje jeden kanat.
llustracja 3.3 Zestaw par. 2 Liczby 1-4 oznaczaja numer zestawu
parametréw, ,F” oznacza nastawe
domyslng, natomiast A oznacza aktywny
B9 (pelbeaenily mesEe zestaw parametréw. Kanaty to, od prawej
do lewej: LCP, magistrala FC, USB, HPFB1-5.
parametr 0-13 Odczyt: Potqczone zest.
a B ey > Przyktad: numer AAAAAA21h oznacza
parametréw bedzie mie¢ wartos¢ {1,2}, aby ) .
wskaza¢, ze wszystkie parametry niezmienne nastepujacy sytuacje:
podczas pracy sa teraz takie same w . Przetwornica czestotliwosci
Zestawie parametrow 1 i Zestawie otrzymata zestaw parametréow 2
parametréw 2. Jesli parametr niezmienny przez kanat magistrali komunika-
podczas pracy, na przyktad cyjnej. Ten wybor jest
parametr 1-30 Rezystancja stojana (Rs),
zostanie zmieniony w Zestawie parametréw
2, zmiana zostanie automatycznie
wprowadzona do Zestawu parametrow 1.
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0-14 Odczyt: Edytowany zestaw par./ Kanat

0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza

Zakres: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
odzwierciedlany w [1473] | Stowo ostrzezenia VLT
parametr 0-11 Setup edytowany. [1474] | VLT zewnetrzne stowo
e Uzytkownik wybrat zestaw statusowe
parametréw 1 za pomoca LCP. [1501] | Godziny pracy
1502] | Licznik kWh
. Wszystkie pozostate kanaty L ! GICZ I
uzywajg aktywnego zestawu [1580] | Godziny pracy
, wentylatora
parametréw.
[1600] | Stowo sterujace Biezace stowo sterujace.
0-15 Readout: actual setup [1601] | Wart. zadana Catkowita wartoé¢ zadana (suma
Zakres: Zastosowanie: [jednostka] wartosci: cyfrowej/analogowej/
0* [ [0 - 255 1| Umozliwia odczyt aktywnego zestawu programowanej/magistrali/
parametréw, réwniez gdy w zatrzasn. wart. zadanej/doganiania
parametr 0-10 Aktywny zestaw par jest wybrana i zwalniania) w wybranej
opcja [9] Rézne zestawy parametréw. jednostce.
[1602] | Wartos¢ zadana % Catkowita wartos¢ zadana (suma
3.1.3 0-2% Wys'wietlacz LCP wartosci: cyfrowej/analogowej/
e programowanej/magistrali/
) . . zatrzasn. wart. zadanej/doganiania
Okresdla zmienne wyswietlane w LCP. i zwalniania) w procentach.
N OTYFI K A C J A [1603] | stowo statusowe Biezace stowo statusowe.
Aby uzyska¢ informacje na temat sposobu pisania [1605] RzleczyW|:ta wart. Wartos¢ rzeczywista jako procent
tekstow na wyswietlaczu LCP, patrz: gtéwna (%]
. [1606] | Actual Position
. Parametr 0-37 Tekst 1 wyswietlacza. [1609]] | OdezyE denniowany
. Parametr 0-38 Tekst 2 wyswietlacza. przez uzytkownika
. Parametr 0-39 Tekst 3 wyswietlacza. [1610] | Moc [kW] Rzeczywista moc zuzyta przez
silnik w kW.
0-20 P — swietl [1611] [ Moc [hp] Rzeczywista moc zuzyta przez
R ozycCja 1. WySWIet lers:] silnik w KM.
Opcja: Zastosowanie: — —— —
[1612] [ Napiecie silnika Napiecie dostarczone do silnika.
Wybra¢ zmienng do wyswietlenia
w linii 1, lewa pozycja. [1613] | Czestotliwos¢ Czestotliwosc¢ silnika, tj. czestot-
liwos¢ wyjsciowa z przetwornicy
[0] Brak Nie wybrano wyswietlanej czestotliwosci w Hz.
wartosci.
. [1614] | Prad silnika Prad fazowy silnika zmierzony jako
[9] Performance Monitor wartosé skuteczna.
[15] Readout: actual setup
37] Tekst 1 wyéwietlacza [1615] [ Czestotliwos¢ [%] Czestotliwos¢ silnika, tj. czestot-
B8] Tekst 2 wyswietlacza liwos¢ wyjsciowa z przetwornicy
39] Tekst 3 wyéwietlacza czestotliwosci w procentach.
[748] |PCD Feed Forward [1616] | Moment obrotowy Rzeczywisty moment silnika w
[953] | Stowo ostrzezenia [Nm] Nm.
Profibus [1617] | Predkos¢ [obr/min] Predko$¢ w obr./min (obrotach na
[1005] | Odczyt: Licznika minute) tj. predko$¢ watu silnika
btedéw nadawania w petli zamknietej.
[1006] ;d:z’yt: ngzrjlka [1618] | Stan termiczny silnika | Obciazenie termiczne na silniku,
[1007] O: ovtv I? |':ru obliczone przy pomocy funkg;ji
czyt licznika ETR.
wytaczen magistrali
[1013] | Parametr ostrzezenia [1619] | Temperatura czujnika
[1230] | Parametr ostrzezenia S
[1472] | Stowo alarmowe VLT [1620] | Kat silnika
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0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza

0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[1621] | Torque [%] High Res. [1651] | Impulsowa wart. Czestotliwos¢ w Hz pofaczona z
[1622] | Moment obrotowy Biezace obcigzenie silnika zadana wejsciami cyfrowymi (18, 19 lub
[%] podawane jako procent znamio- 32, 33).
nowego momentu silnika. [1652] | Sprzezenie zwrotne Wartos¢ zadana z zaprogramo-
[1623] | Motor Shaft Power [jednostka] wanych wejs¢ cyfrowych.
kW] [1653] | Wart. zadana
[1624] | Calibrated Stator potencjometru cyfr.
Resistance [1657] | Feedback [RPM]
e R ob.rotowy [1660] | Wejscie cyfrowe Stany sygnatu z 6 cyfrowych
[Nm] wysoki zaciskow (18, 19, 27, 29, 32 oraz
[1630] [ Nap w obw posr DC | Napiecie obwodu DC w 33). Lacznie jest 16 bitow, lecz
przetwornicy czestotliwosci. tylko 6 jest uzywanych. Wejscie 18
[1631] | System Temp. odpowiada skrajnemu lewemu
[1632] | Energia hamow./s Biezaca moc hamowania uzytemu bitowi. Sygnat niski = 0;
przekazana do zewnetrznego Sygnat wysoki = 1.
rezystora hamowania. [1661] | Zacisk 53. Nastawa Ustawienie zacisku wejéciowego
Podawana jako wartos$¢ chwilowa. przetacznika 54, Prad = 0; Napiecie = 1.
[1633] | Energia hamow. /2 Moc hamowania przekazana do [1662] | Wejscie analogowe 53 [ Rzeczywista warto$¢ na wejsciu 53
min. zewnetrznego rezystora jako warto$¢ zadana lub wartosé
hamowania. Srednia moc jest zabezpieczenia.
obliczana w sposob ciagly przez
. [1663] | Zacisk 54. Nastawa Ustawienie zacisku wejsciowego
ostatnie 120 s.
przefacznika 54. Prad = 0; Napiecie = 1.
[1634] | Temp radiatora Biezaca temperatura radiatora
. DS [1664] | Wejscie analogowe 54 | Rzeczywista warto$¢ na wejsciu 54
przetwornicy czestotliwosci. Limit
. . o jako wartos¢ zadana lub wartos¢
wylaczenia wynosi 95 £5°C;
. . zabezpieczenia.
ponowne zatgczenie nastepuje
przy 70 £5°C. [1665] | Wyj. analogowe 42 Rzeczywista warto$¢ na wyjsciu 42
[1635] | Stan termiczny Obciazenie procentowe (mAl w mA. Nalezy uzyc
. . n parametr 6-50 Zacisk 42. Wyjscie,
invertera inwerteréw.
aby wybra¢ wartos¢, ktéra ma
[1636] | Znamionowy prad Prad znamionowy przetwornicy zostaé wyswietlona.
przetwornicy czestotliwosci.
[1666] | Wyjscie cyfrowe [bin] | Warto$¢ binarna wszystkich wyjs¢
[1637] | Max prad Prad maksymalny przetwornicy cyfrowych.
przetwornicy czestotliwosci.
[1667] | Zacisk 29. Czestot. Rzeczywista wartos¢ czestotliwosci
[1638] | Stan regulatora SL Stan zdarzenia wykonanego przez wejécia impuls.[Hz] zastosowana na zacisku 29 jako
sterowanie. wejécie impulsowe.
[1639] | Temp. karty Temperatura karty sterujace)j. [1668] | Zacisk 33. Czestot. Rzeczywista wartos¢ czestotliwosci
sterowania. wejscia impuls.[Hz] zastosowana na zacisku 33 jako
[1645] | Motor Phase U wejscie impulsowe.
Current
[1669] | Zacisk 27. Czestot. Rzeczywista wartos¢ impulsow
[1646] | Motor Phase V s .
@ X wyjscia impuls.[Hz] zastosowanych na zacisku 27 w
urren
trybie wyjscia cyfrowego.
[1647] | Motor Phase W
Current [1670] | Zacisk 29. Czestot. Rzeczywista warto$¢ impulsow
[1648] | Speed Ref. After wyjscia impuls.[Hz] zastosowanych na zacisku 29 w
Ramp [RPM] trybie wyjscia cyfrowego.
[1650] | Zewnetrz. warto$¢ Suma zewnetrznej wartosci [1671] | Wyjscie przekaz-
zadana zadanej jako wartos¢ procentowa, nikowe [bin]
tj. suma wartosci analogowej/ [1672] | Licznik A Zalezny od aplikacji (na przykfad
impulsowej/magistrali. sterownik SLC).
MG33MM49 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. 31




Dt

Opisy parametréw VLT® AutomationDrive FC 301/302

0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza 0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[1673] | Licznik B Zalezny od aplikacji (na przyktad [1836] | Wej. analog. X48/2
sterownik SLC). [mA]
[1674] | Licznik precyzyjnego | Pokazuje rzeczywista warto$c¢ [1837] | Wej. temp. X48/4
zatrzymania licznika. [1838] | Wej. temp. X48/7
- - — — [1839] [ Wej. temp. X48/10
[1675] | Wej. anala. X30/ Rzeczywista warto$¢ na wejsciu [1843] | Wyj.analog. X49/7
X30/11 X30/11 jako wartos¢ zadana lub -
wartoé¢ zabezpieczenia. (18441 | Wyjanalog. X49/9
[1845] | Wyj.analog. X49/11
[1676] | Wej. anala. X30/ Rzeczywista wartosc¢ na wejsciu [1860] | Digital Input 2
X30/12 X30/12 jako wartos$¢ zadana lub [1870] | Mains Voltage
wartos¢ zabezpieczenia. [1871] | Mains Frequency
[1677] | Wyjscie analogowe Rzeczywista wartos¢ na wyjsciu [1872] | Mains Imbalance
X30/8 [mA] X30/8 w mA. Nalezy uzy¢ [1875] | Rectifier DC Volt.
parametr 6-60 Zacisk X30/8. [1890] | Btad PID procesu
Wyjscie, aby wybra¢ wartos¢, ktéra [1891] | Wyjécie PID procesu
ma zosta¢ wyswietlona. [1892] | Zacisniete wyjicie PID
[1678] | Wyj. analog. X45/1 procesu
[mA] [1893] | Wyjscie skal. wzmoc.
[1679] | Wyj. analog. X45/3 PID procesu
[mA] [3019] [ Okno czestotliwosci
[1680] [ 1 CTW magistrali Stowo sterujace (CTW) otrzymane nawijania skal.
komunik. z urzadzenia nadrzednego [3110] | St. status. obejscia
(master) magistrali. [3111] | Godz. pracy obejscia
[1682] | 1T REF magistrali Gtéwna warto$¢ zadana wystana [3401] | Zapis PCD 1 do MCO
komunik. ze stowem sterujacym z [3402] | Zapis PCD 2 do MCO
urzadzenia nadrzednego (master) [3403] | Zapis PCD 3 do MCO
magistrali. [3404] | Zapis PCD 4 do MCO
= [3405] | Zapis PCD 5 do MCO
[1684] [ STW opgji Rozszerzone stowo statusowe
- - SN . A [3406] | Zapis PCD 6 do MCO
komunikacji opcji magistrali komunikacyjnej.
[3407] | Zapis PCD 7 do MCO
[1685] [ 1 CTW portu FC Stowo sterujace (CTW) otrzymane [3408] | Zapis PCD 8 do MCO
z urzadzenia nadrzednego [3409] | Zapis PCD 9 do MCO
(master) magistrali. (34101 | Zapis PCD 10 do
[1686] [ 1 REF portu FC Stowo statusowe (STW) wystane MCO
do urzadzenia nadrzednego [3421] | Odczyt PCD 1 z MCO
(master) magistrali. [3422] | Odczyt PCD 2 z MCO
[1687] | Bus Readout Alarm/ [3423] | Odczyt PCD 3 z MCO
Warning [3424] | Odczyt PCD 4 z MCO
[1689] | Configurable Alarm/ [3425] [ Odczyt PCD 5 z MCO
Warning Word [3426] | Odczyt PCD 6 z MCO
[1690] | Stowo alarmowe Jeden lub wiecej alarméw w [3427] | Odczyt PCD 7 z MCO
kodzie hex. [3428] | Odczyt PCD 8 z MCO
[1691] | Stowo alarmowe 2 Jeden lub wiecej alarmoéw w [3429] | Odczyt PCD 9 z MCO
Yeeke (e [3430] [ Odczyt PCD 10 z
McCO
[1692] | Stowo ostrzezenia Jedno lub wiecej ostrzezeh w [3440] | Wejicia cyfrowe
kodzie hex. [3441] | Wyjscia cyfrowe
[1693] | Stowo ostrzezenia 2 | Jedno lub wiecej ostrzezenn w [3450] | Pozycja rzeczywista
kodzie hex. [3451] | Pozycja zadana
[1694] | Zewnetrz. stowo Jeden lub wiecej lub warunkéw [3452] | Rzeczywista pozycja
statusowe statusu w kodzie hex. mastera
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0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza

0-22 Pozycja 1.3 wyswietlacza

Opcja: Zastosowanie: Wybra¢ zmienng do wyswietlenia w linii 1, prawa pozycja. Opcje
[3453] [ Pozycja indeksowa sg takie same jak w przypadku parametr 0-20 Pozycja 1.1

slave wyswietlacza.
[3454] | Pozycja indeksowa 0-23 Druga linia wyswietlacza

mastera
[3455] | Polozenie kizywej Wybra¢ zmienna do wyswietlenia w linii 2. Opcje sa takie same
(3456] | Blad dledzenia jak w przypadku parametr 0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza.
[3458] | Rzeczywista predkos¢ Wybra¢ zmienna do wyswietlenia w linii 3.
[3459] | Rzeczywista predkosc¢
[3460] | Status synchronizacji Zakres: Zastosowanie:
E2 S| SRS G Size [0 - Umozliwia okre$lenie maksymalnie 50
[3462] | Status programu related* [9999 ] | parametréw do wyswietlania w Menu
[3464] | Status MCO 302 osobistym Q1, dostepnym za pomoca
[3465] | Sterowanie MCO 302 przycisku [Quick Menu] na LCP. Parametry sg
[3466] | SPI Error Counter wyswietlane w Menu osobistym Q1 w
[3470] | Stowo alarmowe MCO kolejnosci zaprogramowanej w tym

1 parametrze tablicowym. Parametry usuwa sie
[3471] | Stowo alarmowe MCO przez ustawienie wartosci na ,0000".

2 Przyktadowo, to menu moze zapewnic szybki
[4235] | S-CRC Value i prosty dostep do jednego lub maksymalnie
[4282] | Safe Control Word 50 parametrow wymagajacych regularnych
[4283] | Safe Status Word zmian (np. w celu wykonania prac konserwa-
[4285] | Active Safe Func. cyjnych w zaktadzie) lub by¢ wykorzystywane
[4286] | Safe Option Info przez producentéw w celu umozliwienia
[9913] | Czas przestoju prostego uruchomienia ich urzadzen przy
[9914] | Zadanie Paramdb w oddaniu do eksploatadji.

kolejce
[9917] | tCon1 time 3.1.4 0-3* Odczyt LCP definiowany przez
[9918] | tCon2 time uzytkownika
[9919] [ Time Optimize

Measure Mozliwe jest dostosowania elementéw wyswietlacza do
[9920] | Fan Ctrl deltaT réznych celéw:
[9921] | Fan Ctrl Tmean . Odczyt niestandardowy. Wartos¢ proporcjonalna
[9922] | Fan Ctrl NTC Cmd do predkosci (liniowa, kwadratowa lub szescienna
[9923] | Fan Ctrl i-term w zaleznosci od jednostki wybranej w
[9924] | Rectifier Current parametr 0-30 Jednostka odczytu definiowanego
[9952] | PC Debug 0 przez uzytkownika).
[9953] | PC Debug 1 . Tekst na wyswietlaczu. tancuch tekstowy zapisany
[9954] | PC Debug 2 W parametrze.
(99611 | FPC Debug 0 Odczyt niestandardowy
[ein| | Fi Desg | Obliczana warto$¢ wyséwietlana jest oparta na ustawieniach
[9963] | FPC Debug 2 w:
[9964] | FPC Debug 3 e Parametr 0-30 Jednostka odczytu definiowanego
[9965] | FPC Debug 4 przez uzytkownika.

Parametr 0-31 Wartos¢ min. odczytu definiowanego
przez uzytkownika (tylko liniowa).

0-21 Pozycja 1.2 wyswietlacza A

Wybra¢ zmienng do wyswietlenia w linii 1, sSrodkowa pozycja.
Opcje s3 takie same jak w przypadku parametr 0-20 Pozycja 1.1 . Parametr 0-32 Wartos¢ maks. odczytu definio-

wyswietlacza. wanego przez uzytkownika.

. Parametr 4-13 Ogranicz wys. predk. silnika [obr/
min].
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. Parametr 4-14 Ogranicz wys. predk. silnika [Hz].

0-30 Jedn. do odczytu def. przez uzytk.

. Rzeczywista predkos¢. Opcja: Zastosowanie:
Odczyt niestandardowy (Wartosc) ﬁ parametr 0-24 Trzecia linia
Te.ld%gsgtka odczytu § wyswietlacza.
definiowanego przez 5
uzytkownika P 0-30, ] [0] * | Brak
Wartosc maks [1] %

P0-32 o 5] PPM
o (0] | 1/mi
min
@&(\0"0 < i
« < N [11] | obr./min.
o & &
\é\\-«\\ b@& &\@ [12] [ IMPULSY/s
&\o" & &
Wartosc min ¥ B o 4%"(( [20] I/s
jedynie jednostki &\OL’ N 211 I/min
liniowe N2 &\0"
P0-31 W Predlosc silnika 221 [I/h
0 Ograniczenie wys. [23] m3/s
predk. silnika
P 4-13 (obr/ min) [24] | m*min
P 4-14 (Hz) > h
llustracja 3.4 Odczyt niestandardowy L m
[30] |ka/s
[31] | kg/min
Relacja zalezy od typu jednostki wybranej w 32] | kg/h
parametr 0-30 Jednostka odczytu definiowanego przez s |
uzytkownika. (34] |vh
[40] | m/s
- - P . [41] | m/min
Typ jednostki Odhniesienie do predkosci
Bezwymiarowe [45] |m
Predkos¢ [60] |°C
Przeptyw, natezenie [70] | mbar
Przeptyw, masa Liniowe (711 | bar
Predkos¢ [72] |Pa
Dtugosc [73] [kPa
Temperatura [74] |m WG
Cisnienie Kwadratowa [80] | kw
Moc Szescienna (1201 | GPM
[121] | gal/s
[122] | gal/min
Tabela 3.2 Odniesienia do predkosci w przypadku réznych [123]] gal/h
typow jednostek [124] [ Stop. Szescienne/min
0-30 Jedn. do odczytu def. sytk 1259 /s
S edn. do odczytu dert. przez uz o
26 [
Opg¢ja: Zastosowanie: 1271 | fe/h
Mozna zaprogramowac¢ wartos¢ do 1130] [ 1b/s
wyswietlania na ekranie LCP. Wartos¢ 11317 | Ib/min
ma liniowe, kwadratowe lub [132] | Ib/h
szes$|eTme. odnleslle'nle do predko?cn [140] | f's
Odniesienie to zalezy od wybranej 41 | fumin
jednostki (patrz Tabela 3.2).
. . L. [145] | stopa
Rzeczywistg obliczona wartos¢
. . [160] | °F
mozna odczyta¢ w -
parametr 16-09 Odczyt definiowany (170 ] psi
, o 1711 | lb/in?
przez uzytkownika i/lub na
wyswietlaczu, wybierajac [16-09] (172] | in wg
Odczyt niestandardowy w [173] | stopa WG
parametr 0-20 Pozycja 1.1 [176] | kpsi
wyswietlacza do [177] | MPa
[178] | kBar
[180] | HP
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0-31 Wartos¢ min. odczytu okr. przez uzytk.

0-38 Tekst 2 wyswietlacza

jednostke liniowa w

parametr 0-30 Jedn. do odczytu
def. przez uzytk., mozna
ustawic¢ tylko wartos¢ r6zna od
0. W przypadku jednostek
kwadratowych lub
szesciennych wartos¢

minimalna wynosi 0.

0-32 Wartos¢ maks. odczytu definiowanego przez
uzytkownika

Zakres: Zastosowanie:

100 Custom- [ par. 0-31 - Parametr ten ustawia

ReadoutUnit* | 999999.99 maksymalng wartos¢
CustomRea- wyswietlang, gdy predkos¢
doutUnit] silnika osiggnie warto$¢

ustawiong dla

parametr 4-13 Ogranicz wys.
predk. silnika [obr/min] i
parametr 4-14 Ogranicz wys.
predk. silnika [Hz] (zaleznie od
ustawien w

parametr 0-02 Jednostka
predkosci silnika).

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
0 CustomRea- [-999999.99 - [ Parametr ten ustawia 0* | [O- Wprowadzi¢ tekst, ktéry moze by¢ wyswietlany na
doutUnit* par. 0-32 minimalng wartos¢ odczytu 25] wyswietlaczu graficznym przez wybranie [38] Tekst
CustomRea- niestandardowego (przy na wyswietlaczu 2 w
doutUnit] zerowej predkosci). Wybierajac . Parametr 0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza,

. Parametr 0-21 Pozycja 1.2 wyswietlacza,
. Parametr 0-22 Pozycja 1.3 wyswietlacza,
. Parametr 0-23 Druga linia wyswietlacza lub

. Parametr 0-24 Trzecia linia wyswietlacza.

0-39 Tekst 3 wyswietlacza

Zakres: Zastosowanie:
0% [0 - Wprowadzi¢ tekst, ktéry moze by¢ wyswietlany na
251] wyswietlaczu graficznym przez wybranie [39] Tekst

na wyswietlaczu 3 w
. Parametr 0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza,

. Parametr 0-21 Pozycja 1.2 wyswietlacza,
. Parametr 0-22 Pozycja 1.3 wyswietlacza,
. Parametr 0-23 Druga linia wyswietlacza lub

. Parametr 0-24 Trzecia linia wyswietlacza.

3.1.5 0-4* Klawiatura LCP

Aktywowanie, dezaktywowanie i ochrona hastem poszcze-
golnych przyciskéw na LCP.

0-40 Przycisk [Hand on] na LCP

0-33 Source for User-defined Readout Opcja: Zastosowanie:

Opcja: Zastosowanie: [0] | Wytaczone Brak reakcji na nacisniecie przycisku [Hand
Wprowadzi¢ zrédto odczytu zdef. On]. Wybra¢ [0] Wytqczone, aby zapobiec
przez uzytkownika. przypadkowemu uruchomieniu przetwornicy

[105] | Mo.obrwzgl.znam. czestotliwosci w trybie Hand on.

[240] * | Default Source [1] | Aktywnae LCP przetacza sie do trybu Hand on

bezposrednio po nacisnieciu przycisku [Hand

0-37 Tekst 1 wyswietlacza onl.

Zakres: Zastosowanie: [2] | Hasto Po nacisnieciu przycisku [Hand On]

0* | [0- Whprowadzi¢ tekst, ktéry moze by¢ wyswietlany na wymagane jest hasto. Jedli

25] wyswietlaczu graficznym przez wybranie [37] Tekst parametr 0-40 Przycisk [Hand on] na LCP jest
na wyswietlaczu 1 w zawarty w menu Moje menu osobiste, nalezy
e Parametr 0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza, okresli¢ hasto w parametr 0-65 Hasto szybkiego
. Parametr 0-21 Pozycja 1.2 wyswietlacza, menu. W przeciwnym wypadku zdefiniowac
hash -60 Hasto dla Gt6
. Parametr 0-22 Pozycja 1.3 wyswietlacza, asto w parametr 0-60 Hasto dla Giéwnego
Menu.
. Parametr 0-23 Druga linia wyswietlacza lub
[3] [ Hand Off/On | Po jednokrotnym nacisnieciu przycisku [Hand
. Parametr 0-24 Trzecia linia wyswietlacza. On] LCP przefacza sie w tryb Off. Po
ponownym nacisnieciu tego przycisku LCP
przefacza sie w tryb Hand on.
[4] [ Hand Off/On [ Tak samo jak [3], ale wymagane jest hasto
z hastem (patrz opcja [2] Hasto).
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0-40 Przycisk [Hand on] na LCP
Opcja:
[9] | Enabled, ref =

Zastosowanie:

0-41 Przycisk [Off] na LCP
Opcja:

|.

Zastosowanie:

[0] | Wytaczone | Uniemozliwia przypadkowe zatrzymanie

przetwornicy czestotliwosci.

[1] | Aktywnae
[2] | Hasto

Uniemozliwia nieautoryzowane zatrzymanie. Jesli
parametr 0-41 Przycisk [Off] na LCP jest zawarty w
menu Podreczne menu, nalezy okresli¢ hasto w
parametr 0-65 Hasto szybkiego menu.

0-42 Przycisk [Auto on] na LCP
Opgcja:

Zastosowanie:

[0] | Wytaczone | Uniemozliwia przypadkowe uruchomienie

przetwornicy czestotliwosci w trybie Auto On.

[1] | Aktywnae
[2] | Hasto

Uniemozliwia nieautoryzowany start w trybie
Auto On. Jesli parametr 0-42 Przycisk [Auto on] na
LCP jest zawarty w menu Podreczne menu, nalezy
okresli¢ hasto w parametr 0-65 Hasto szybkiego
menu.

0-43 Przycisk [Reset] na LCP

Opgcja: Zastosowanie:

[0] | Wytaczone Przycisk [Reset] nie jest aktywny i nie reaguje
na naci$niecie. Uniemozliwia przypadkowe

zresetowanie alarmu.

[1] | Aktywnae
[2] | Hasto

Uniemozliwia nieautoryzowany reset. Jesli
parametr 0-43 Przycisk [Reset] na LCP jest
zawarty w menu Podreczne menu, nalezy
okresli¢ hasto w parametr 0-65 Hasto
szybkiego menu.

[7] | Whaczone bez
OFF

Resetuje przetwornice czestotliwosci bez
przefaczania jej w tryb Off.

[8] | Hasto bez OFF | Resetuje przetwornice czestotliwosci bez
przetaczania jej w tryb Off. Po nacisnieciu
[Reset] wymagane jest podanie hasta (patrz

opcja [2] Hasto).

0-44 Przycisk [Off/Reset] na LCP

Aktywowanie lub dezaktywowanie przycisku [Off/Reset].

Opcja: Zastosowanie:
[0] Wyftaczone

[1] Aktywnae

[2] Hasto

0-45 Przyc. [Drive Bypass]lna LCP

osobistego menu.

Nacisna¢ [Off] i wybra¢ opcje [0] Wytqczone, aby zapobiec
niezamierzonemu zatrzymaniu przetwornicy czestotliwosci.
Nacisna¢ [Off] i wybra¢ opcje [2] Hasto, aby zapobiec nieautoryzo-
wanemu obejséciu przetwornicy czestotliwosci. Jesli

parametr 0-45 Przyc. [Drive Bypassina LCP jest zawarty w
Podrecznym menu, nalezy okresli¢ hasto w parametr 0-65 Hasto do

Opcja: Zastosowanie:

[0] Wytaczone Nalezy wybra¢, aby
dezaktywowac przycisk.

[1 Aktywnae

[2] Hasto

3.1.6 0-5* Kopiuj/Zapisz

Kopiowanie parametréw z i do LCP. Te parametry stuzg do
zapisywania i kopiowania zestawéw parametréw z jednej
przetwornicy czestotliwosci do inne;j.

0-50 Kopiowanie LCP

Opcja: Zastosowanie:
INOTYFIKACJA
Tego parametru nie mozna
dopasowac w trakcie pracy
silnika.
[0] * | Kopiowanie
nieaktyw

Wsztko do LCP

Kopiuje wszystkie parametry ze
wszystkich zestawdw parametréw z
pamieci przetwornicy czestotliwosci
do pamieci LCP.

[2]

Wszystko z LCP

Kopiuje wszystkie parametry ze
wszystkich zestawdw parametréw z
pamieci LCP do pamieci przetwornicy
czestotliwosci.

[3]

Niez od mocy z LCP

Kopiuje tylko parametry niezalezne od
wielkosci silnika. Drugi wybér moze
stuzy¢ do programowania wielu
przetwornic czestotliwosci tg sama
funkcjg bez wptywu na dane silnika.

[4]

Plik z MCO do LCP

[5]

Plik z LCP do MCO

[6]

Data from DYN to
LCP

[7]

Data from LCP to
DYN

[9]

Safety Par. from LCP

[10]

Delete LCP copy
data

Stuzy do usuwania kopii po
zakonczeniu przenoszenia.
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0-51 Kopiowanie zestawdw parametrow

0-61 Dostep do Gtéwnego Menu bez hasta

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[0] [Brak Brak funkgji. [5]1 [ Wszyst.: Tylko Funkcja tylko do odczytu dla parametrow
@ kopiowania do odcz. na LCP, w magistrali komunikacyjnej lub
[1] | Kopiuj do Kopiuje wszystkie parametry z obecnie standardowej magistrali FC.
zest.par.1 edytowanego zestawu parametrow [6] [ Wszyst.: Brak Brak dostepu z LCP, magistrali komunika-
(okreslonego w parametr 0-11 Edytowany dost. cyjnej lub standardowej magistrali FC.
zestaw parametréw) do zestawu
parametrow 1. Jedli wybrana jest opcja [0] Petny dostep,
[2] | Kopiuj do Kopiuje wszystkie parametry z obecnie parametr 0-60 Hasto dla Gldwnego Menu,
zest.par.2 edytowanego zestawu parametréw parametr 0-65 Hasto do osobistego menu i
(okreslonego w parametr 0-11 Edytowany parametr 0-66 Dostep do osobistego Menu bez Hasta beda
zestaw parametréw) do zestawu ignorowane.
parametréw 2. NOTYFIKACJA
[3] |Kopiuj do Kopiuje wszystkie parametry z obecnie Producenci moga na zyczenie dostarczy¢ bardziej
zest.par.3 edytowanego zestawu parametréw zloionq ochrone hastem.
(okreslonego w parametr 0-11 Edytowany
zestaw parametréw) do zestawu 0-65 Hasto szybkiego menu
parametréw 3. .
Zakres: Zastosowanie:
[4] | Kopiuj do K:plwe TR RS 7 ol'aecnle 200* [ [-9999 - Okresli¢ hasto dostepu do podrecznego menu
AR € l:/tol\;vanego zestawu parame:;w 9999 ] za pomocg przycisku [Quick Menu]. Jesli
(L P Y ;?ara;netr 0-T1 Edytowany parametr 0-66 Dostep do szybkiego menu bez
PN RSTETEE ) @9 Ze hasta jest ustawiony na [0] Pefny dostep, ten
parametréw 4. Lo
parametr zostanie zignorowany.
[9] | Kopiuj do Kopiuje parametry z biezacego zestawu
wszystkich parametréw do kazdego zestawu 1 — 4. 0-66 Dostep do szybkiego menu bez hasta

Jesli parametr 0-61 Dostep do Gtéwnego Menu bez hasta jest
ustawiony na [0] Pefny dostep, ten parametr jest ignorowany.

3.1.7 0-6* Hasto

0-60 Hasto dla Gléwnego Menu

Zakres: Zastosowanie:
100% | [-9999 - Okresli¢ hasto dostepu do menu gtéwnego
9999 ] za pomocg przycisku [Main Menu]. Jesli

Opcja:

Zastosowanie:

[0] *

Petny dostep

Dezaktywuje hasto zdefiniowane w
parametr 0-65 Hasto szybkiego menu.

(1

LCP: Tylko do
odcz.

Zapobiega nieupowaznionej edycji
parametrow Podrecznego menu.

parametr 0-61 Dostep do Gtéwnego Menu bez
hasta jest ustawiony na [0] Pefny dostep, ten
parametr zostanie zignorowany.

Opgcja:

0-61 Dostep do Gldwnego Menu bez hasta

Zastosowanie:

(o *

Petny dostep

Dezaktywuje hasto zdefiniowane w
parametr 0-60 Hasto dla Gtéwnego Menu.

[1] | LCP: Tylko do Zapobiega nieupowaznionej edycji
odcz. parametréw Menu gtéwnego.
[2] | LCP: Brak Zapobiega nieupowaznionemu
dostepu przegladaniu i edycji parametréw Menu
gtéwnego.
[3] | Sie¢: Tylko do Funkcje tylko do odczytu dla parametréw
odcz. w magistrali komunikacyjnej i/lub

standardowej magistrali FC.

[4]

Sie¢: Brak dost.

Brak dostepu do parametréw poprzez
magistrale komunikacyjng i/lub
standardowa magistrale FC.

[3] | Sie¢: Tylko do
odcz.

Funkcje tylko do odczytu dla
parametréw Podrecznego menu w
magistrali komunikacyjnej i/lub
standardowej magistrali FC.

[5] | Wszyst.: Tylko do
odcz.

Funkgcja tylko do odczytu dla
parametréw Podrecznego menu na LCP,
w magistrali komunikacyjnej lub
standardowej magistrali przetwornicy
czestotliwosci.

0-67 Hasto dostepu do magistr.

Zakres: Zastosowanie:
0*| [0-9999]

Ten parametr stuzy do odblokowywania
przetwornicy czestotliwosci za pomoca
magistrali komunikacyjnej lub Oprogramowanie
konfiguracyjne MCT 10.

MG33MM49
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0-68 Safety Parameters Password

Zakres: Zastosowanie:
300% [ 10-9999] |

Opcja: Zastosowanie:
[0] * Wytaczona

[11 Zalaczona

38 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. MG33MM49



Dt

Opisy parametréw Przewodnik programowania

3.2 Parametry: 1-** Obcigzenie i silnik

3.2.1 1-0* Ustawienia ogdlne 1-00 Tryb konfiguracyjny

Opcja: Zastosowanie:

Okreslaja, czy przetwornica czestotliwosci pracuje w trybie
predkosci, czy trybie momentu (normalny/wysoki moment

przecigzenia), oraz czy wewnetrzne sterowanie PID
powinno by¢ aktywne [5] | Chybotanie [ Stuzy do wiaczania funkcji wahan w

obrotowego w grupie parametréw 7-1* Ster.
Pl momentu.

parametr 30-00 Tryb nawijania do

1-00 Tryb konfiguracyjny parametr 30-19 Okno czestotliwosci nawijania

Opcja: Zastosowanie: skal..
Wybrac zasadg sterowania aplikacji, ktora [6] | Nawijarka Aktywuje parametry specyficzne dla
bedzie stosowana w chwili, gdy zdalna powierz. sterowania nawijarka powierzchni w grupach
wartos¢ zadana (przez wejscie analogowe lub parametrow 7-2* Ster. proc. sprz.zwr i 7-3*
magistrale komunikacyjna) bedzie aktywna. Regul. PID procesu.

Zdalna wartos¢ zadana moze by¢ aktywna

i sy, el pETE S R [7]1 | Petla otw. Okreslone parametry w grupie parametrow

tryb pred. z | 7-2* Ster. proc. sprz.zwr. do 7-5% Zewn. regul.

wart. Zadanej jest ustawiony na wartosc [0]
rozszerz. PID | PID procesu.

Podt. wg Hand/Auto lub [1] Zdalny.

[0] | Otw. petla Umozliwia regulacje predkosci (bez sygnatu [8] |Petla zamk. [ Okreslone parametry w grupie parametréw
pred. sprzezenia zwrotnego z silnika) z automa- tryb pred. z | 7-2* Ster. proc. sprz.zwr. do 7-5* Zewn. regul.
tyczna kompensacja poslizgu dla niemal rozszerz. PID | PID procesu.

statej predkosci przy zmiennych obcigzeniach. [9] | Positioning Aktywuje tryb pozycjonowania.
Kompensacje s3 aktywne, ale mozna je [10] | Synchroni- Aktywuje tryb synchronizacji.
wylaczy¢ w grupie parametréow 1-0* Jation

Obciqzenie/Silnik. Nalezy ustawi¢ parametry

regulacji predkosci w grupie parametréw 7-0* 1-01 Algorytm sterowania silnikiem

Reg. PID predkosci. Opcja: Zastosowanie:
[1]1 | Zamk. petla |Umozliwia sterowanie petla zamknieta W

pred. predkosci za pomoca sprzezenia zwrotnego. Tego parametru nie mozna dopasowaé w

Nalezy osiggna¢ petny moment trzymania trakcie pracy silnika.

przy 0 obr./min.

Dla zwiekszonej doktadnosci predkosci L o
, — . Wybra¢, ktéra zasada sterowania silnikiem ma
dostarczy¢ sygnat sprzezenia zwrotnego i .
y . L. . zosta¢ wykorzystana.
ustawi¢ sterowanie PID predkosci. Nalezy

ustawi¢ parametry regulacji predkosci w [o] | U/f Specjalny tryb pracy silnika dla silnikéw
grupie parametréw 7-0* Reg. PID predkosci. potaczonych réwnolegle w nietypowych
likacjach silnik h. W dk brani
[2] [ Moment Umozliwia sterowanie petla zamknigta apt daqzc/f ! n.| ow)cljct ?rz:pa ktu Wi/ kranla
obrot. momentu obrotowego za pomoca sprzezenia zasady mozna edytowac charakterystyke

L ) zasady sterowania w parametr 1-55 U/f Characte-
zwrotnego. Mozliwe tylko z opcja Flux X
] rystyka - U i parametr 1-56 U/f Characterystyka - F.
sprz.zwr siln, parametr 1-01 Algorytm

sterowania silnikiem. [11| WC+ Zasada sterowania wektorem napiecia jest

NOTYFIKACJA odpowiednia w przypadku wigkszosci aplikacji.

- Gtéwnga zaletg dziatania VVC* jest to, ze ta
Prawidtowe tylko dla FC 302. zasada korzysta z niezawodnego modelu silnika.

—— - [2] | Flux Sterowanie wektorem Flux bez sprzezenia
[3] [ Proces Umozliwia uzycie sterowania procesem w . ”e
przetwornicy czestotliwosci, Nalezy ustawié bezczuj- zwrotnego z enkodera (,sensorless”) stosowane
’ nikowy w prostych instalacjach oraz zapewniajace

parametry regulacji procesu w grupach > . N
parametrow 7-2* Ster. proc. sprzzwr i 7-3* odpornos$¢ na nagte zmiany obcigzenia.

Regul. PID procesu. N OTYF I KA CJA

[4] | Otw. petla Umozliwia uzywanie otwartej petli momentu Prawidtowe tylko dla FC 302.
momentu obrotowego w trybie VVC*
(parametr 1-01 Algorytm sterowania silnikiem). [31 | Flux z/ Bardzo dokfadne sterowanie predkoscig i
Nalezy ustawi¢ parametry PID momentu sprz.zwr. z | momentem obrotowym odpowiednie dla
sil najbardziej wymagajacych aplikacji.
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1-01 Algorytm sterowania silnikiem

Opcja: Zastosowanie:

Opcja:

1-03 Charakterystyka momentu

Zastosowanie:

() v 74
Prawidtowe tylko dla FC 302.

Najlepsze dziatanie watu jest normalnie osiggane poprzez
uzycie jednego z dwoch trybéw sterowania wektorowego
Flux: [2] Flux bezczujnikowy i [3] Flux ze sprz. zwr z enkodera.

NOTYFIKACJA

Przeglad mozliwych kombinacji ustawien w

parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny i

parametr 1-01 Algorytm sterowania silnikiem mozna
znalez¢ w rozdziat 5.1.3 Aktywne/nieaktywne parametry w
réznych trybach sterowania.

1-02 Flux zrédto sprzez.zwrot.z silnika

Opg¢ja: Zastosowanie:

INOTYFIKACJA

Tego parametru nie mozna
dopasowac¢ w trakcie pracy silnika.

Wybra¢ wymagang charakterystyke
momentu.

VT oraz AEO sa operacjami oszczedza-
jacymi energie.

[0] | Staly moment

Wyjscie watu silnika dostarczy staly
moment na drodze regulacji poprzez
zmiane predkosci.

NOTYFIKACJA

Tego parametru nie mozna dopasowac
w trakcie pracy silnika.

Wybra¢ interfejs, dla ktérego bedzie
otrzymywane sprzezenie zwrotne z silnika.

[1] | Zmienny moment

Wyjscie watu silnika dostarczy zmienny
moment na drodze regulacji poprzez
zmiane predkosci. Ustawi¢ poziom
zZmiennego momentu w

parametr 14-40 VT poziom.

[2] | Autooptymal.energ

Automatycznie optymalizuje zuzycie
energii poprzez minimalizowanie
magnesowania i czestotliwosci poprzez
parametr 14-41 Minimalne Magnesowanie
AEO i parametr 14-42 Minimalna czestot-
liwos¢ AEO.

[1] * | 24V
enkoder

Enkoder kanatu A i B, ktéry moze zosta¢
podtaczony tylko do zaciskéw wejs¢ cyfrowych
32/33. Zaciski 32/33 zaprogramowac na Brak
dziatania.

[2] | MCB 102 Opcja modutu enkodera, ktérg mozna skonfi-
gurowacé w grupie parametréw 17-1*

Interf.enkod. przyr.

NOTYFIKACJA

Prawidtowe tylko dla FC 302.

[3] | MCB 103 Opcjonalny modut interfejsu resolwera, ktéry
mozna skonfigurowa¢ w grupie parametréow

17-5* Interfejs przelicz.

[4] | Enkoder
MCO 1

Interfejs 1 enkodera opcjonalnego programo-
walnego sterownika ruchu MCO 305 VLT®.

[51 | Enkoder
MCO 2

Interfejs 2 enkodera opcjonalnego programo-
walnego sterownika ruchu MCO 305 VLT®.

[5] | Constant Power

Funkcja zapewnia stata moc w obszarze
ostabienia pola.

Ksztatt momentu obrotowego trybu
silnika jest uzywany jako ograniczenie w
trybie generatora. Ma to na celu ograni-
czenie mocy w trybie generatora, ktéra
w przeciwnym wypadku wzrostaby
znacznie w stosunku do tej w trybie
silnika na skutek wysokiego napiecia
obwodu posredniego DC dostepnego w
trybie generatora.

PoalW] = 0o [rad/s] x T[Nm]
Ta zaleznos$¢ ze stata moca jest

przedstawiona na llustracja 3.5:

T[Nm]  P[W]

Tnom

o

130BB655.10

Pnom* -

by
‘ T

Wnom 2Wnom w [rad/S]

llustracja 3.5 Stata moc
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1-04 Tryb przeciazenia 1-06 Zgodnie z ruchem wskazéwek zegara

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:

W liwosci jest podiaczona do silnika nastepujaco:

Tego parametru nie mozna dopasowaé w faza U=U, V=V, W=W.

trakcie pracy silnika. [1] [Odwrécona | Wat silnika obraca sie w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara, gdy przetwornica

Ten parametr stuzy do konfigurowania czestotliwosci jest podtaczona do silnika

przetwornicy czestotliwosci pod katem duzej lub nastgpujaco: faza U=U, V=V i WoW.

normalnej przecigzalnosci. Podczas wybierania

rozmiaru przetwornicy czestotliwosci nalezy 1-07 Motor Angle Offset Adjust

zawsze przejrze¢ dane techniczne w Instrukcji Zakres: Zastosowanie:

obstugi lub Zaleceniach Projektowych, aby znac W

dostepny prad wyjsciowy.
ey prac W) Y Ten parametr jest prawidiowy tylko dla FC

[0] * [ Wys. Umozliwia moment obrotowy na poziomie 160%. 302 i tylko w potaczeniu z silnikiem PM ze
mom. sprzezeniem zwrotnym.
obro
[1]1 | Norm. W przypadku duzego silnika umozliwia moment 0* | [Manual] | Funkcjonalnos¢ tej opdji zalezy od typu
mom. obrotowy na poziomie 110%. . - .
urzadzenia sprzezenia zwrotnego. Opgcja ta
obro

ustawia przetwornice czestotliwosci do uzywania

1-05 Konfiguracja trybu lokalnego offsetu katowego potozenia watu wprowa-

" " dzonego w parametr 1-41 Wyréwnany kqt silnika,
Opcja: Zastosowanie:

jesli uzywane jest urzadzenie bezwzgledne

Wybrac¢ tryb konfiguracji aplikacji sprzezenia zwrotnego.

(parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny), czyli Jesli wybrano urzadzenie przyrostowe sprzezenia

zasade sterowania aplikacja, ktéra ma by¢ zwrotnego, przetwornica czestotliwosci automa-

uzywana, kiedy lokalna (LCP) wartos¢ tycznie dostosowuje offset katowy potozenia

zadana jest aktywna. Lokalna wartos¢ watu przy pierwszym starcie po zataczeniu

zadana moze by¢ aktywna tylko wtedy, zasilania lub po zmianie danych silnika.

gdy parametr 3-13 Pochodzenie wart.

Zadanej jest ustawiony na wartos¢ [0] Podt [1] | Auto Przetwornica czestotliwosci automatycznie

wg Hand/Auto lub [2] Lokalny. Domyélnie dostosowuje offset katowy potozenia watu przy

lokalna wartos¢ zadana jest aktywna tylko pierwszym starcie po zataczeniu zasilania lub po

w trybie lokalnym. zmianie danych silnika, bez wzgledu na rodzaj
wybranego urzadzenia sprzezenia zwrotnego.

[0] [Otwarta petla Oznacza to, ze opcje Reczne i Auto sa identyczne
predk. dla enkodera przyrostowego.

[1] | Zamkn.petla

predk [2] | Auto Przetwornica czestotliwosci automatycznie
2] * | Jak tryb par. Every dostosowuje offset katowy potozenia watu przy
1-00 Start kazdym starcie lub po zmianie danych silnika.
. . [3] | Off Wybranie tej opcji powoduje wylaczenie automa-
1-06 Zgodnie z ruchem wskazéwek zegara e e e e
Opg¢ja: Zastosowanie:

[4] | Once with | Ta opcja automatycznie aktualizuje

/17,
W Store parametr 1-41 Wyréwnany kqt silnika, gdy wartos¢

Tego parametru nie mozna dopasowac kata wynosi 0. Ta opcja jest prawidtowa tylko dla
w trakcie pracy silnika. urzadzen bezwzgl. sprzezenia zwrotnego. Funkcja

korzysta z wykrywania wirnika, a nastepnie
Parametr ten okresla mianem ,zgodnie z stosuje trzymanie statopragdowe DC, aby zapewni¢
ruchem wskazéwek zegara" kierunek odpowia- doktadniejsza regulacje offsetu.

dajacy strzatce kierunku na LCP. Stuzy do
prostej zmiany kierunku obrotéw watu silnika
bez potrzeby zamiany przewodoéw silnika.

[0] * | Normalne | Wat silnika obraca sie zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara, gdy przetwornica czestot-
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3.2.2 1-1* Wybér silnika

NOTYFIKACJA

Parametry w tej grupie parametréw nie moga by¢
ustawiane w czasie pracy silnika.

3.2.3 Zestaw parametréw silnika
asynchronicznego

Wprowadzi¢ nastepujace dane silnika. Dane te znajduja sie
na tabliczce znamionowej silnika.

1. Parametr 1-20 Moc silnika [kW] lub
parametr 1-21 Moc silnika [HP].

2 Parametr 1-22 Napiecie silnika.

3 Parametr 1-23 Czestotliwos¢ silnika.

4, Parametr 1-24 Prqd silnika.

5 Parametr 1-25 Znamionowa predkos¢ silnika.

W przypadku pracy wg zasady sterowania Flux lub dla
optymalnej wydajnosci w trybie VVC* wymagane sg
dodatkowe dane silnika potrzebne do skonfigurowania
ponizszych parametréw. Dane te mozna znalez¢ w danych
technicznych silnika (zazwyczaj nie s one dostepne na
tabliczce znamionowej silnika). Uruchom petne AMA przy
uzyciu opcji parametr 1-29 Auto. dopasowanie do silnika
(AMA) [1] Aktywna petna AMA lub wprowadz parametry
recznie. Parametr 1-36 Rezystancja strat w zelazie (Rfe)
zawsze wprowadza sie recznie.

1. Parametr 1-30 Rezystancja stojana (Rs).
Parametr 1-31 Rezystancja wirnika (Rr).

Parametr 1-33 Reaktancja rozproszenia stojana (X1).

2
3
4. Parametr 1-34 Reaktancja rozproszenia wirnika (X2).
5 Parametr 1-35 Reaktancja gtéwna (Xh).

6

Parametr 1-36 Rezystancja strat w Zelazie (Rfe).

Regulacja na potrzeby konkretnej aplikacji podczas pracy
w trybie VVC*

VVC* to najbardziej niezawodny tryb sterowania. W
wiekszosci sytuacji zapewnia on optymalng wydajnos¢ bez
dalszej regulacji. W celu zapewnienia najlepszej wydajnosci
nalezy uruchomic procedure petnego AMA.

Regulacja na potrzeby konkretnej aplikacji podczas pracy
w trybie Flux

Zasada sterowania Flux jest preferowana zasada sterowania
na potrzeby optymalizacji dziatania watu w dynamicznych
aplikacjach. Nalezy przeprowadzi¢ procedure AMA,
poniewaz ten tryb sterowania wymaga dokfadnych danych
silnika. W zaleznosci od aplikacji moze by¢ wymagana
dodatkowa regulacja.

Patrz Tabela 3.3, aby uzyskac¢ zalecenia dotyczace réznych
aplikacji.

Aplikacja Ustawienia

Aplikacje o matej Zachowac obliczone wartosci.

bezwladnosci

Aplikacje o duzej Parametr 1-66 Prqd minimalny przy

bezwladnosci niskiej predk..

Zwiegkszy¢ prad do wartosci miedzy
domyslng a maksymalna, w
zaleznosci od aplikacji.

Ustawi¢ czasy rozpedzania/
zatrzymania odpowiednie dla
aplikacji. Zbyt szybkie rozpedzanie
powoduje przetezenie lub
nadmierny moment. Zbyt szybkie
zatrzymanie powoduje wylgcznie
awaryjne z powodu przepiecia.

Duze obciazenie przy Parametr 1-66 Prqd minimalny przy

niskiej predkosci niskiej predk..
Zwigkszy¢ prad do wartosci miedzy
domyslng a maksymalna, w

zaleznosci od aplikacji.

Brak obciazenia aplikacji Wyregulowaé parametr 1-18 Min.
Current at No Load, aby uzyskac
ptynniejsza prace silnika poprzez
zmniejszenie tetnienia momentu i

drgan.

Tylko zasada sterowania Wyregulowaé parametr 1-53 Model

Flux bez zewnetrznego przesuniecie czestotliwosci.
sygnatu sprzezenia Przyktad 1: Jesli silnik drga przy
czestotliwosci 5 Hz, a wymagana jest
dynamiczna praca przy czestot-
liwosci 15 Hz, ustawic

parametr 1-53 Model przesuniecie
czestotliwosci na 10 Hz.

Przyktad 2: Jesli aplikacja uwzglednia
dynamiczne zmiany obcigzenia przy
niskiej predkosci, zmniejszy¢ warto$¢
parametr 1-53 Model przesuniecie
czestotliwosci. Obserwowac
zachowanie silnika, aby upewnic sie,
ze model przesuniecia czestotliwosci
nie jest za bardzo zredukowany.
Objawami niewtasciwego modelu
przesuniecia czestotliwosci s
drgania silnika lub wyfgczanie
awaryjne przetwornicy czestot-
liwosci.

Tabela 3.3 Zalecenia dotyczace aplikacji Flux
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3.2.4 Zestaw parametréw silnika PM

NOTYFIKACJA

Dotyczy tylko FC 302.
W tej sekcji opisano sposéb konfigurowania silnika PM.

Poczatkowe czynnosci zwigzane z programowaniem
Aby aktywowac¢ prace silnika PM, wybierz opcje [1] PM,nie
wysuniety SPM w grupie parametr 1-10 Budowa silnika.

Programowanie danych silnika

Wybranie silnika PM w lokalizacji spowoduje uaktywnienie
parametréow zwigzanych z silnikiem PM w grupach
parametrow 1-2* Dane silnika, 1-3* Zaaw. dane siln. i 1-4*
Zaawan. dane siln. II.

Niezbedne dane mozna znalez¢ na tabliczce znamionowej
silnika oraz w danych technicznych silnika.

Nastepujace parametry muszg zosta¢ zaprogramowane w
podanej kolejnosci:

1. Parametr 1-24 Prqd silnika.

2. Parametr 1-25 Znamionowa predkos¢ silnika.

3. Parametr 1-26 Znamionowy, ciqgly moment silnika.
4. Parametr 1-39 Bieguny silnika.

Nalezy uruchomi¢ petne AMA przez wybranie opcji
parametr 1-29 Auto. dopasowanie do silnika (AMA) [1]
Aktywna petna AMA. Jesli petne AMA nie jest wykonywane,
ponizsze parametry nalezy skonfigurowac recznie:

1. Parametr 1-30 Rezystancja stojana (Rs)
Wprowadzi¢ rezystancje uzwojenia stojana (Rs)
linia-masa. Jedli dostepne sa tylko dane linia-linia,
nalezy podzieli¢ warto$¢ przez 2, aby uzyskac
wartos¢ linia-masa.

2. Parametr 1-37 indukcyjnos¢ po osi d (Ld)
Wprowadzi¢ indukcyjnos¢ linia-masa w osi silnika
PM.
Jedli dostepne sg tylko dane linia-linia, nalezy
podzieli¢ warto$¢ przez 2, aby uzyska¢ wartosc¢
linia-masa.

3. Parametr 1-40 Powrdt EMF przy 1000 obr./min..
Wprowadzi¢ warto$¢ indukowanej sity elektromo-
torycznej (EMF) linia-linia silnika PM przy 1000
obr./min (warto$¢ RMS). Indukowana sita elektro-
motoryczna (EMF) jest napieciem wytwarzanym
przez silnik PM, gdy nie podtagczono do niego
przetwornicy czestotliwosci i jego wat jest
obracany sitg zewnetrzna. Indukowana sita
elektromotoryczna (EMF) jest zwykle okreslana w

odniesieniu do znamionowej predkosci obrotowej

silnika lub predkosci 1000 obr./min mierzonej
miedzy dwiema liniami. Jesli wartos¢ nie jest
dostepna dla predkosci obrotowej silnika 1000

obr./min, nalezy obliczy¢ prawidlowg wartos¢ w
nastepujacy sposob:

Jesli indukowana sita elektromotoryczna (EMF)
wynosi np. 320 V przy 1800 obr./min, mozna ja
obliczy¢ dla 1000 obr./min w nastepujacy sposéb:
Indukowana sita elektromotoryczna (EMF) =
(napiecie/predkos¢ obrotowa) x 1000 =
(320/1800) x 1000 = 178.

Test pracy silnika

1. Uruchomi¢ silnik przy niskiej predkosci obrotowe;j
(100-200 obr./min). Jesli silnik nie dziata,
sprawdzi¢ instalacje, ogélne zaprogramowane
dane i dane silnika.

2. Sprawdzi¢, czy funkcja przy starcie w trybie
parametr 1-70 Tryb rozruchu siln. PM spetnia
wymogi aplikacji.

Wykrywanie wirnika

Ta funkcja jest zalecanym wyborem w sytuacjach, gdy
rozruch silnika nastepuje ze stanu spoczynku, na przyktad
w przypadku pomp lub przenosnikéw. W przypadku
niektérych silnikow stycha¢ dzwiek, kiedy przetwornica
czestotliwosci przeprowadza wykrywanie wirnika. Nie
powoduje to uszkodzenia silnika.

Parking (Parkowanie)

Wybor tej funkcji jest zalecany w sytuacjach, gdy silnik
obraca sie z mata predkoscia, na przyktad w przypadku
wentylatoréw. Ustawienia Parametr 2-06 Prqd parkowania i
parametr 2-07 Czas parkowania mozna dostosowacé. W
przypadku aplikacji o duzej bezwtadnosci nalezy zwiekszyc
nastawy domysine tych parametréw.

Regulacja na potrzeby konkretnej aplikacji podczas pracy
w trybie VVC*

VVC* to najbardziej niezawodny tryb sterowania. W
wiekszosci sytuacji zapewnia on optymalng wydajnos¢ bez
dalszej regulacji. W celu zapewnienia najlepszej wydajnosci
nalezy uruchomi¢ procedure petnego AMA.

Nalezy uruchomic silnik przy predkosci znamionowej. Jesli
aplikacja nie dziata prawidtowo, sprawdzi¢ ustawienia

silnika PM w trybie VVC*. Tabela 3.4 zawiera zalecenia
dotyczace réznych aplikacji
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Aplikacja Ustawienia

Aplikacje o matej Zwiekszy¢ wartos¢

bezwladnosci parametr 1-17 Stata czasowa filtra
lobciazenie/Isilnik<5 napiecia o wspétczynnik od 5 do 10.
Zmniejszy¢ warto$¢ parametru
parametr 1-14 Wzmocnienie
tfumienia.

Zmniejszy¢ parametr 1-66 Prqd
minimalny przy niskiej predk.
(<100%).

Aplikacje o matej Zachowac¢ wartosci domysine.
bezwtadnosci

50>lobcigzenie/Isilnik>5

Aplikacje o duzej Zwiekszy¢ wartosci parametrow

bezwtadnosci parametr 1-14 Wzmocnienie
lobcigzenie/Isilnik>50 tfumienia, parametr 1-15 Stata
czasowa filtra niskiej predkosci i
parametr 1-16 Stata czasowa filtra

wysokiej predkosci

Duze obciazenie przy Zwiekszy¢ wartos¢
niskiej predkosci
< 30% (predkosc

Znamionowa)

parametr 1-17 Stata czasowa filtra
napiecia

Zwiekszy¢ warto$¢ parametru
parametr 1-66 Prqd minimalny przy
niskiej predk. w celu wyregulowania
momentu rozruchowego. Wartos¢
100% ustawia znamionowy moment
obrotowy jako moment rozruchowy.
Ten parametr jest niezalezny od
parametr 30-20 High Starting Torque
Time [s] i parametr 30-21 High
Starting Torque Current [%]. Praca
przy poziomie pradu wyzszym niz
100% przez dtuzszy czas moze

doprowadzi¢ do przegrzania silnika.

Tabela 3.4 Zalecenia dotyczace réznych aplikacji

Jesli silnik zacznie drga¢ przy pewnej predkosci, nalezy
zwiekszy¢ warto$¢ parametr 1-14 Wzmocnienie ttumienia.
Nalezy zwiekszac ja stopniowo, matymi krokami. W
zaleznosci od silnika ten parametr mozna ustawi¢ na
wartos¢ o 10%-100% wyzsza niz wartos¢ domysina.

Regulacja na potrzeby konkretnej aplikacji podczas pracy
w trybie Flux

Zasada sterowania Flux jest preferowang zasadg sterowania
na potrzeby optymalizacji dziatania watu w dynamicznych
aplikacjach. Nalezy przeprowadzi¢ procedure AMA,
poniewaz ten tryb sterowania wymaga dokfadnych danych
silnika. W zaleznosci od aplikacji moze by¢ wymagana
dodatkowa regulacja.

Aby uzyskac zalecenia dotyczace konkretnych aplikacji,
patrz rozdziat 3.2.3 Zestaw parametréw silnika asynchro-
nicznego.

3.2.5 Zestaw parametrow silnika SynRM w
trybie VVC*

W tej sekcji opisano sposéb konfigurowania silnika SynRM
w trybie VVC*.

NOTYFIKACJA

Kreator SmartStart obejmuje podstawowa konfiguracje
silnikéw SynRM.

Poczatkowe czynnosci zwigzane z programowaniem
Aby aktywowa¢ prace silnika SynRM, wybierz opcje [5]
Sync. Reluctance w parametrze parametr 1-10 Budowa
silnika.

Programowanie danych silnika

Po wykonaniu wstepnych krokéw programowania zostang
uaktywnione parametry zwigzane z silnikiem SynRM w
grupach parametréow 1-2* Dane silnika, 1-3* Zaaw. dane siln.
i 1-4* Zaawan. dane siln. Il. Nalezy uzy¢ danych z tabliczki
znamionowej silnika i danych technicznych silnika, aby
zaprogramowac ponizsze parametry w podanej kolejnosci.

1. Parametr 1-23 Czestotliwos¢ silnika.

2. Parametr 1-24 Prqd silnika.

3. Parametr 1-25 Znamionowa predkos¢ silnika.

4. Parametr 1-26 Znamionowy, cigglty moment silnika.

Uruchomi¢ petne AMA za pomoca opgji

parametr 1-29 Auto. dopasowanie do silnika (AMA) [1]
Aktywna petna AMA lub wprowadzi¢ nastepujace parametry
recznie:

1. Parametr 1-30 Rezystancja stojana (Rs).

2 Parametr 1-37 indukcyjnos¢ po osi d (Ld).

3 Parametr 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat).
4. Parametr 1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat).
5 Parametr 1-48 Inductance Sat. Point.

Regulacja na potrzeby konkretnej aplikacji

Nalezy uruchomic silnik przy predkosci znamionowej. Jesli
aplikacja nie dziata prawidtowo, sprawdzi¢ ustawienia
silnika SynRM w trybie VVC*. Tabela 3.5 zawiera zalecenia
dotyczace konkretnych aplikacji:

Aplikacja Ustawienia

Aplikacje o matej Zwiekszy¢ wartos¢

bezwtadnosci parametr 1-17 Stata czasowa filtra
lobciazenie/Isilnik<5 napiecia o wspoétczynnik od 5 do 10.
Zmniejszy¢ warto$¢ parametru
parametr 1-14 Wzmocnienie
ttumienia.

Zmniejszy¢ parametr 1-66 Prqd

minimalny przy niskiej predk. (<

100%).
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Aplikacja

Ustawienia

Aplikacje o matej
bezwtadnosci

50>lobcigzenie/Isilnik>5

Zachowac¢ wartosci domysine.

Aplikacje o duzej
bezwladnosci

lobciazenie/Isilnik>50

Zwiekszy¢ wartosci parametrow
parametr 1-14 Wzmocnienie
ttumienia, parametr 1-15 Stata
czasowa filtra niskiej predkosci i
parametr 1-16 Stata czasowa filtra
wysokiej predkosci

Duze obciazenie przy
niskiej predkosci

< 30% (predkosc
Znamionowa)

Zwiekszy¢ wartos¢

parametr 1-17 Stata czasowa filtra
napiecia

Zwiekszy¢ warto$¢ parametru
parametr 1-66 Prqd minimalny przy
niskiej predk. w celu wyregulowania
momentu rozruchowego. Wartos¢
100% ustawia znamionowy moment
obrotowy jako moment rozruchowy.
Ten parametr jest niezalezny od
parametr 30-20 High Starting Torque
Time [s] i parametr 30-21 High
Starting Torque Current [%]. Praca
przy poziomie pradu wyzszym niz
100% przez dtuzszy czas moze
doprowadzi¢ do przegrzania silnika.

Dynamiczne aplikacje

Zwiekszy¢ warto$¢ parametru
parametr 14-41 Minimalne
Magnesowanie AEO dla aplikacji o
wysokiej dynamice. Regulacja
wartosci parametr 14-41 Minimalne
Magnesowanie AEO zapewnia
optymalna réwnowage miedzy
sprawnoscig energetyczna a
dynamika. Wyregulowa¢

parametr 14-42 Minimalna czestot-
liwos¢ AEO w celu okreélenia
minimalnej czestotliwosci, przy jakiej
przetwornica czestotliwosci powinna
uzy¢ minimalnego magnesowania.

Rozmiar silnika < 18 kW

Nalezy unika¢ kroétkich czaséw
zwalniania.

1-10 Budowa silnika

Opcja:

Zastosowanie:

Wybra¢ typ projektu silnika.

[0y

Asynchro-
niczny

Uzywana w przypadku silnikéw asynchro-
nicznych.

[1]

PM,nie
wysunSPM

Uzywana w przypadku silnikéw PM
wysunietych lub niewysunietych.

Silniki PM sg podzielone na dwie grupy: z
magnesami zamontowanymi na zewnatrz
(SPM)/niewysuwanymi lub z magnesami
wewnetrznymi (IPM)/wysuwanymi.

NOTYFIKACJA

Ta opcja jest prawidtowa tylko dla FC
302.

Sync.
Reluctance

Uzywana w przypadku synchronicznych
silnikow reluktancyjnych.

NOTYFIKACJA

Ta opcja jest prawidtowa tylko dla FC
302.

Opcja ta jest w petni funkcjonalna w
oprogramowaniu sprzetowym w wersji
7.31 i nowszym. Przed uzyciem tej
opcji ze starsza wersja oprogra-
mowania sprzetowego nalezy
skontaktowac sie z firma Danfoss.

1-11 Model silnika

Opcja:

Zastosowanie:

INOTYFIKACJA

Ten parametr jest prawidlowy tylko dla
FC 302.

Automatycznie ustawia wartosci fabryczne dla
wybranego silnika. Jesli uzywana jest warto$¢
domyslna Std. Asynchron, nalezy okresli¢
ustawienia recznie zgodnie w wyborem w
parametr 1-10 Budowa silnika.

Tabela 3.5 Zalecenia dotyczace réznych aplikacji

Jesli silnik zacznie drga¢ przy pewnej predkosci, nalezy

zwiekszy¢ wartos¢ parametr 1-14 Wzmocnienie ttumienia.
Warto$¢ wzmocnienia ttumienia (damping gain) nalezy

zwiekszac stopniowo, matymi krokami. W zaleznosci od

silnika ten parametr mozna ustawic¢ na warto$¢ o 10%-
100% wyzszg niz wartos¢ domysina.

Std.
Asynchron

Domyslny model silnika, jesli w
parametr 1-10 Budowa silnika wybrano opcje
[0] Asynchron.

Std. PM, non
salient

Mozna wybrad, jesli w parametr 1-10 Budowa
silnika wybrano opcje [1] PM,nie wysunSPM.

[10]

Danfoss
OGD LA10

Mozna wybra¢, jesli w parametr 1-10 Budowa
silnika wybrano opcje [1] PM,nie wysunSPM.
Dostepny tylko dla T4, T5 w zakresie 1,5-3
kW Ustawienia sa tadowane automatycznie
dla tego konkretnego silnika.

[11]

Danfoss
OoGD V210

Mozna wybrad, jesli w parametr 1-10 Budowa
silnika wybrano opcje [1] PM,nie wysunSPM.
Dostepny tylko dla T4, T5 w zakresie 0,75-3
kW Ustawienia sg fadowane automatycznie
dla tego konkretnego silnika.
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1-14 Wzmocnienie ttumienia

Zakres: Zastosowanie:

140 [0 -
%* 250 %]

Wzmocnienie ttumienia stabilizuje maszyne PM,
aby pracowata ptynnie i stabilnie. Wartos¢
wzmocnienia ttumienia steruje dynamiczna praca
maszyny PM. Wysokie wzmocnienie ttumienia
skutkuje wysoce dynamiczna pracg, a niskie
wzmocnienie ttumienia skutkuje nisko
dynamiczna praca. Wydajnos¢ dynamicznej pracy
jest powigzana z danymi maszyny i typem
obcigzenia. Jesli wzmocnienie ttumienia jest zbyt
wysokie lub zbyt niskie, sterowanie staje sie
niestabilne.

1-15 Stata czasowa filtra niskiej predkosci

Zakres: Zastosowanie:
Size [0.01 - 20 | Ta stata czasowa jest uzywana ponizej
related* s] 10% predkosci znamionowej. Niska

wartos¢ statej czasowej ttumienia
pozwala uzyskac¢ szybkie sterowanie.
Jesli jednak ta wartos¢ jest za mata,
sterowanie staje sie niestabilne.

1-16 Stala czasowa filtra wysokiej predkosci

Zakres: Zastosowanie:
Size [0.01 - 20 | Ta stata czasowa jest uzywana powyzej
related* sl 10% predkosci znamionowej. Niska

wartos¢ statej czasowej ttumienia
pozwala uzyskac¢ szybkie sterowanie.
Jesli jednak ta wartosc¢ jest za mata,
sterowanie staje sie niestabilne.

1-17 Stata czasowa filtra napiecia

Zakres: Zastosowanie:
Size [0.001 - 1 [ Zmniejsza wptyw tetnienia wysokiej
related* s] czestotliwosci i rezonansu ukfadu na

obliczane napiecie zasilania. Bez tego
filtru tetnienia w pradach moga
znieksztatca¢ obliczone napiecie i
negatywnie wptywac na stabilnos¢
uktadu.

1-18 Min. Current at No Load

Zakres: Zastosowanie:

0 %*| [0 -50 %] [ Ten parametr mozna dostosowac, aby uzyskac
ptynniejsza prace silnika.

3.2.6 1-2* Dane silnika

Ta grupa parametrow zawiera dane wejsciowe z tabliczki
znamionowej na podfgczonym silniku.

NOTYFIKACJA

Zmiana wartosci tych parametréw ma wptyw na
ustawienie innych parametréw.

NOTYFIKACJA

Nastepujace parametry sa nieaktywne, gdy
parametr 1-10 Budowa silnika jest ustawiony na [1] PM,nie
wysunSPM, [2] PM, wysuniety IPM, [5] Sync. Reluctance:

. Parametr 1-20 Moc silnika [kW].
. Parametr 1-21 Moc silnika [HP].
. Parametr 1-22 Napiecie silnika.

. Parametr 1-23 Czestotliwos¢ silnika.

1-20 Moc silnika [kW]

Zakres: Zastosowanie:
related* 1300000 | ta46 parametru nie mozna
kw1

dopasowac w trakcie pracy silnika.

Wprowadzi¢ znamionowg moc silnika w
kW zgodnie z danymi z tabliczki
znamionowej silnika. Wartos¢ domysina
odpowiada napieciu znamionowemu
wyjscia przetwornicy czestotliwosci.
Parametr ten jest wyswietlany na LCP, jesli
parametr 0-03 Ustawienia regionalne jest
ustawiony na [0] Miedzynarodowy.

1-21 Moc silnika [HP]

Zakres: Zastosowanie:
Size [0.09 - Wprowadzi¢ znamionowg moc silnika w
related* [ 3000.00 KM zgodnie z danymi z tabliczki

hpl znamionowej silnika. Wartos¢ domysina
odpowiada wartosci znamionowej wyjscia
jednostki. Parametr ten jest wyswietlany
na LCP, jesli parametr 0-03 Ustawienia
regionalne jest ustawiony na [1] Ameryka
Pétnocna.

1-22 Napiecie silnika

Zakres: Zastosowanie:
Size [10 - 1000 |Wprowadzi¢ znamionowe napiecie
related* V] silnika zgodnie z tabliczka

znamionowa silnika. Wartos¢
domyslna odpowiada wartosci
znamionowej wyjscia jednostki.
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1-23 Czestotliwosc silnika

1-29 Auto. dopasowanie do silnika (AMA)

liwos¢ wyjsciowa przetwornicy
czestotliwosci jest ograniczona do 590
Hz.

Wybra¢ wartos¢ czestotliwosci silnika dla
danych z tabliczki znamionowej silnika. Jesli
wybrano wartos¢ inng niz 50 Hz lub 60 Hz,
konieczne jest dostosowanie ustawien
niezaleznych od obcigzenia w

parametr 1-50 Strumien przy zerowej predk. do
parametr 1-53 Model przesuniecie czestotliwosci.
W przypadku pracy 87 Hz z silnikami 230/400
V nalezy ustawic¢ dane z tabliczki znamionowej
dla 230 V/50 Hz. W celu pracy przy 87 Hz
nalezy dostosowac parametr 4-13 Ogranicz
wys. predk. silnika [obr/min] i

parametr 3-03 Maks. wartos¢ zadana.

1-24 Prad silnika

Zakres: Zastosowanie:
Size [0.10 - Wprowadzi¢ znamionowg wartosé
related* 10000.00 A] pradu silnika zgodnie z danymi z

tabliczki znamionowej silnika. Dane
wykorzystywane s3 do obliczania
momentu obrotowego, zabezpie-
czenia silnika przed przecigzeniem itd.

1-25 Znamionowa predkos¢ silnika

Zakres: Zastosowanie:
Size [10 - 60000 | Wprowadzi¢ znamionowa wartosc
related* RPM] predkosci silnika z tabliczki

znamionowej silnika. Dane wykorzys-
tywane sa do obliczania kompensacji
silnika. Nm,n = Ns - Nslip.

1-26 Znamionowy, ciggly moment silnika

Zakres: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
related* 11000 | 54 \versji oprogramowania 6.72 czestot- Tego parametru nie mozna dopasowac
Hz]

w trakcie pracy silnika.

Funkcja AMA optymalizuje dynamiczng prace
silnika poprzez automatyczne optymalizowanie
zaawansowanych parametréw silnika
(parametr 1-30 Rezystancja stojana (Rs) do
parametr 1-35 Reaktancja gtéwna (Xh)), gdy
silnik jest w stanie spoczynku.

Aktywowac funkcje AMA, naciskajac przycisk
[Hand on] po wybraniu opcji [1] Aktywna petna
AMA lub [2] Aktywna ogr. AMA. Patrz réwniez
rozdziat Automatyczne dopasowanie do silnika
w Zaleceniach Projektowych. Po wykonaniu
zwyktej sekwencji na wyswietlaczu ukaze sie
komunikat: Nacisnij [OK], aby zakoriczy¢ AMA.
Po nacisnieciu przycisku [OK] przetwornica
czestotliwosci jest gotowa do pracy.

[0] | Wytaczone

[1] [ Aktywna
petna AMA

Wykonuje
. AMA rezystancji stojana Rs,

. rezystancji wirnika Ry,
. reaktancji rozproszenia stojana X,

. reaktancji rozproszenia wirnika X2
oraz

. reaktancji gtéwnej Xh.

Nie nalezy wybiera¢ tej opcji, jesli filtr LC jest
uzywany pomiedzy przetwornicg czestotliwosci
a silnikiem.

FC 301: Petne AMA nie zawiera pomiaru Xn dla
FC 301. Wartos¢ Xn jest zamiast tego okreslana
przez baze danych silnikéw. Rs jest najlepsza
metoda dopasowania (patrz 1-3* Zaaw. dane
silnika).

Zaleca sie uzyskanie zaawansowanych danych
silnika od producenta silnika w celu wprowa-

Zakres: Zastosowanie: .
dzenia ich w parametrach
Size [0.1 - Wprowadzi¢ wartos¢ z tabliczki parametr 1-31 Rezystancja wirnika (Rr) do
related* 10000 znamionowej silnika. Wartos¢ domysina parametr 1-36 Rezystandja strat w Zelazie (Rfe)
il odpowiada napieciu znamionowemu dla zapewnienia najlepszej wydajnosci.
wyjécia. Parametr ten jest dostepny, gdy AMA nie mozna przeprowadzi¢ na silnikach z
parametr 1-10 Budowa silnika jest magnesami trwalymi.
ustawiony na [1] PM,nie wysunSPM, tj.
parametr jest prawidtowy tylko dla [2] | Aktywna Przeprowadza ograniczone AMA rezystancji
silnikéw PM i silnikéw PM z magnesami ogr. AMA stojana Rs tylko w systemie. Ta opcja jest
na powierzchni silnika. dostepna dla standardowych silnikéw
asynchronicznych i silnikéw PM z niewysu-
nietymi magnesami.
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NOTYFIKACJA

. Aby mozliwie jak najlepiej dopasowac
przetwornice czestotliwosci, nalezy uruchomi¢
AMA przy zimnym silniku.

. Nie mozna przeprowadzi¢ AMA w trakcie pracy
silnika.

. AMA nie mozna uruchomi¢ z podtagczonym
filtrem sinusoidalnym.

NOTYFIKACJA

Wazne jest prawidtowe ustawienie parametréw w grupie
parametréw 7-2* Dane silnika, poniewaz stanowig one
czesc algorytmu AMA. Nalezy przeprowadzi¢ AMA, aby
osiggna¢ optymalna dynamiczna prace silnika. Moze to
zaja¢ do 10 minut, zaleznie od mocy znamionowej
silnika.

NOTYFIKACJA

Podczas AMA nalezy unika¢ generowania zewnetrznego
momentu obrotowego.

NOTYFIKACJA

Jesli jedno z ustawien w grupie parametrow 7-2* Dane
silnika zostanie zmienione, parametr 1-30 Rezystancja
stojana (Rs) do parametr 1-39 Bieguny silnika (zaawan-
sowane parametry silnika) powréca do nastaw
domysinych (fabrycznych).

NOTYFIKACJA

AMA dziata bezproblemowo na silniku o 1 rozmiar
mniejszym, zwykle dziata na silniku o 2 rozmiary
mniejszym, rzadko dziata na silniku o 3 rozmiary
mniejszym i nigdy nie dziata na silniku o 4 rozmiary
mniejszym. Nalezy pamieta¢, ze doktadnos¢ zmierzonych
danych silnika jest gorsza podczas pracy z silnikami
mniejszymi niz znamionowy rozmiar przetwornicy
czestotliwosci.

3.2.7 1-3* Zaawan. dane silnika

Parametry dla zaawansowanych danych silnika. Upewni¢
sie, ze dane silnika w parametrach

parametr 1-30 Rezystancja stojana (Rs) do

parametr 1-39 Bieguny silnika sa zgodne z silnikiem.
Nastawy fabryczne (domysine) s oparte na standardowych
wartosciach silnika. Jedli parametry silnika nie s ustawione
prawidtowo, moze to spowodowac wadliwe dziatanie
systemu przetwornicy. Jesli dane silnika sa nieznane, zaleca
sie przeprowadzenie AMA (automatycznego dopasowania
do silnika). Patrz parametr 1-29 Auto. dopasowanie do silnika
(AMA).

Grup parametréow 1-3* Zaaw. dane siln. i 1-4* Zaawan. dane
siln.Il nie mozna dopasowac w trakcie pracy silnika.

NOTYFIKACJA

Proste sprawdzenie wartosci sumy X1 + Xh polega na
podzieleniu napiecia silnika miedzy fazami przez sqrt(3)
(pierwiastek kwadratowy z 3) i podzieleniu tej wartosci
przez wartos¢ pradu silnika bez obcigzenia. [VL-L/
sqrt(3)l/Ine = X1 + Xh, patrz llustracja 3.6. Te wartosci sa
wazne dla odpowiedniego magnesowania silnika. Dla
silnikow wysoko biegunowych zdecydowanie zaleca sie
wykonac to sprawdzenie.

P1-30 P1-33 P1-34 E
h R X15 X'26 8
<<
o— F— F— S
' a
|
\
| Uy P1-36 P1-35 P1-31
| Rre Xh R
|
\
O .

llustracja 3.6 Schemat zastepczy silnika dla silnika asynchro-
nicznego

1-30 Rezystancja stojana (Rs)

Zakres: Zastosowanie:

Size [0.0140 - | Ustawi¢ wartosc rezystancji stojana linia-

related* | 140.0000 masa. Wprowadzi¢ warto$¢ z danych
Ohm] technicznych silnika lub przeprowadzi¢

AMA na zimnym silniku.

NOTYFIKACJA

W przypadku silnikéw PM
wysunietych:

AMA jest niedostepne.

Jesli dostepne s tylko dane linia-
linia, nalezy podzieli¢ wartos¢
przez 2, aby uzyskac wartosc¢ linia-
masa (punktu poczatkowego).
Wartos¢ mozna tez zmierzyc za
pomoca omomierza — zostanie
wtedy uwzgledniona rezystancja
kabla. Nalezy podzieli¢ zmierzong
wartos¢ przez 2 i wprowadzic
wynik.

NOTYFIKACJA

Wartos¢ parametru jest aktuali-
zowana po kazdej kalibracji
momentu obrotowego, jesli w
parametr 1-47 Torque Calibration
jest wybrana opcja [3] Pierw.start z
zapis. lub opcja [4] Kazdy start z
zapis.
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1-31 Rezystancja wirnika (Rr) 1-33 Reaktancja rozproszenia stojana (X1)

PM,nie wysunSPM, [5] Sync.

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
related* | - 100.0000 | pgrametr 1-31 Rezystancja wirnika (Rr) Ten parametr dotyczy tylko silnikéw
] nie zadziata, kiedy asynchronicznych.
parametr 1-10 Budowa silnika = [1]

Reluctance. 1-34 Reaktancja rozproszenia wirnika (X2)

Zakres: Zastosowanie:
Ustawi¢ wartos¢ rezystencji wirnika Rr w Size [0.0400 - | Ustawic¢ reaktancje rozproszong wirnika
celu poprawienia wydajnosci watu, related* | 400.0000 silnika, uzywajac jednej z ponizszych
uzywajac jednej z ponizszych metod: Ohm] metod:

. Uruchomi¢ AMA na zimnym
silniku. Przetwornica czestotliwosci
mierzy wartos¢ z silnika.
Wszystkie kompensacje sg
resetowane do 100%.

. Wprowadzi¢ wartos¢ R recznie.
Uzyskac¢ wartos¢ od dostawcy
silnika.

. Uzy¢ fabrycznej nastawy R:.
Przetwornica czestotliwosci ustala
ustawienia w oparciu o dane na
tabliczce znamionowej silnika.

1-33 Reaktancja rozproszenia stojana (X1)

. Uruchomi¢ AMA na zimnym
silniku. Przetwornica czestot-
liwosci mierzy wartos¢ z silnika.

. Wprowadzi¢ wartos¢ Xz recznie.
Uzyskac wartos¢ od dostawcy
silnika.

. Uzy¢ fabrycznej nastawy Xa.
Przetwornica czestotliwosci
ustala ustawienia w oparciu o
dane na tabliczce znamionowej
silnika.

Patrz llustracja 3.6.

NOTYFIKACJA

Zakres: Zastosowanie: Wartos¢ parametru jest aktuali-
Size [0.0400 - | Ustawi¢ reaktancje rozproszenia stojana zowana po kazdej kallbrafj'l
related* [ 400.0000 silnika, uzywajac jednej z ponizszych momentu obrotowego, Je_Sh W
. parametr 1-47 Torque Calibration
Ohm] metod: ' . .
o Urlichomie AMA nal Smnym Jest‘wybrana f)pqa [3].Plerw.start z
silniku. Przetwornica czestot- zap {s. lub opcja [4] Kazdy start z
S PR zapis.
liwosci mierzy wartosc z silnika.
. Wprowadzi¢ wartos¢ X1 recznie.
Uzyskac¢ wartos¢ od dostawcy NOTYFIKACJ A
siita. Ten parametr dotyczy tylko silnikéw
L . asynchronicznych.
. Uzy¢ fabrycznej nastawy Xi.
Przetwornica czestotliwosci
ustala ustawienia w oparciu o 1-35 Reaktancja gtéwna (Xh)
dane na tabliczce znamionowej "
o Zakres: Zastosowanie:
silnika.
: Size [ 1.0000 - Ustawic¢ reaktancje gtéwna silnika,
S HIREIE S related* | 10000.0000 uzywajac jednej z ponizszych metod:
NOTYFIKACJA Ohm] 1. Uruchomi¢ AMA na zimnym
Wartosé¢ parametru jest aktuali- S_"”ik”_‘ Pr?etwor”ica czestot-
zowana po kazdej kalibragji I'_W‘_’SC' il P27 eI 2
momentu obrotowego, jesli w silnika.
parametr 1-47 Torque Calibration 2.  Wprowadzi¢ wartos¢ Xn
jest wybrana opcja [3] Pierw.start z recznie. Uzyska¢ warto$¢ od
zapis. lub opcja [4] Kazdy start z dostawcy silnika.
zapis. 3. Uzy¢ fabrycznej nastawy Xh.
Przetwornica czestotliwosci
ustala ustawienia w oparciu o
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1-35 Reaktancja gtéwna (Xh)

Zakres: Zastosowanie:

1-38 g-axis Inductance (Lq)

dane na tabliczce
znamionowej silnika.

1-36 Rezystancja strat w zelazie (Rfe)

Zakres: Zastosowanie:

Size [O- Wprowadzi¢ wartos¢ réwnowaznika

related* | 10000.000 rezystancji strat w zelazie (Rre), aby
Ohm] skompensowac straty w zelazie w

silniku.

Wartos¢ Rre nie moze byc¢ znaleziona
przez wykonanie AMA.

Wartos¢ Rre jest szczegdlnie wazna w
aplikacjach regulacji momentu. Jesli Rre
jest nieznany, nalezy zostawic

parametr 1-36 Rezystancja strat w zelazie
(Rfe) na ustawieniu domyslnym.

1-37 indukcyjnosc¢ po osi d (Ld)

Zakres: Zastosowanie:
Size [0.0 - Wprowadzi¢ indukcyjnos¢ linia-masa w osi
related* 1000.0 silnika PM. Uzyska¢ wartos¢ z danych

mH] technicznych silnika z magnesami

trwatymi.

Jesli dostepne sa tylko dane linia-linia,
nalezy podzieli¢ wartos$¢ przez 2, aby
uzyskac wartos¢ dla linii do masy (punktu
poczatkowego). Wartos¢ mozna tez
zmierzy¢ za pomocg omomierza —
zostanie wtedy uwzgledniona rezystancja
kabla. Nalezy podzieli¢ zmierzong wartosc
przez 2 i wprowadzi¢ wynik.

Parametr ten jest dostepny tylko wtedy,
gdy parametr 1-10 Budowa silnika jest
ustawiony na [1] PM,nie wysunSPM (silnik z
magnesami trwatymi) lub [5] Sync.
Reluctance.

W przypadku wyboru z jednym miejscem
dziesietnym nalezy uzy¢ tego parametru.
Przy wyborze z trzema miejscami
dziesietnymi uzy¢

parametr 30-80 Indukcyjnos¢ po osi d (Ld).
Tylko FC 302.

NOTYFIKACJA

Wartos¢ parametru jest aktuali-
zowana po kazdej kalibracji
momentu obrotowego, jesli w
parametr 1-47 Torque Calibration jest
wybrana opcja [3] Pierw.start z zapis.
lub opcja [4] Kazdy start z zapis.

Zakres: Zastosowanie:
Size related* [ [0.000 - 1000 [ Nalezy ustawi¢ wartosc¢
mH] indukcyjnosci w osi q. Patrz dane

techniczne silnika.

1-39 Bieguny silnika

Zakres: Zastosowanie:

Size related*

[2-128] | Wprowadzi¢ liczbe biegundw silnika.

Biegun | ~nn przy 50 Hz ~nn przy 60 Hz
y
2 2700-2880 3250-3460
4 1350-1450 1625-1730
6 700-960 840-1153

Tabela 3.6 Liczba biegunéw dla normalnych zakreséw predkosci

Tabela 3.6 zawiera liczbe biegunéw dla standardowych
zakreséw predkosci dla réznych typdéw silnikéw. Silniki
zaprojektowane dla innych czestotliwosci nalezy
zdefiniowac oddzielnie. Wartos¢ biegunow silnika jest
zawsze liczba parzysta, poniewaz odnosi sie do catkowitej
liczby biegundw, nie par biegundw. Przetwornica czestot-
liwosci tworzy poczatkowe ustawienie

parametr 1-39 Bieguny silnika w oparciu o

parametr 1-23 Czestotliwosc silnika i

parametr 1-25 Znamionowa predkos¢ silnika.

1-40 Powrdt EMF przy 1000 obr./min.

Zakres: Zastosowanie:
Size [0 - Nalezy ustawi¢ znamionowa indukowana site
related* | 9000 elektromotoryczng (EMF) dla silnika

V] pracujacego przy 1000 obr/min.

Indukowana sita elektromotoryczna (EMF) jest
napieciem wytwarzanym przez silnik PM, gdy
nie podfaczono do niego przetwornicy
czestotliwosci i jego wat jest obracany sita
zewnetrzng. Indukowana sita elektromoto-
ryczna (EMF) jest zwykle okreslana w
odniesieniu do znamionowej predkosci
obrotowej silnika lub predkosci 1000
obr./min mierzonej miedzy dwiema liniami.
Jesli wartos¢ nie jest dostepna dla predkosci
obrotowej silnika 1000 obr./min, nalezy
obliczy¢ prawidtowa wartos¢ w nastepujacy
sposoéb. Jesli indukowana sita elektromoto-
ryczna (EMF) wynosi np. 320 V przy 1800
obr./min, mozna ja obliczy¢ dla 1000
obr./min w nastepujacy sposéb:

Przyktad

Indukowana sita elektromotoryczna (EMF)
320 V przy 1800 obr./min. Indukowana sita
elektromotoryczna (EMF) = (napiecie/
predkos¢ obrotowa)*1000 = (320/1800)*1000
=178.
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1-40 Powrét EMF przy 1000 obr./min.

Zakres: Zastosowanie:

Zakres:

1-46 Wzmocnienie wykrywania potozenia

Zastosowanie:

Parametr ten jest aktywny tylko w
przypadku, gdy parametr 1-10 Budowa silnika
jest ustawiony na opcje dla silnikéw PM (z
magnesami trwatymi).

NOTYFIKACJA

W przypadku uzywania silnikéw PM

100 %*

[20 - 200 %] | Reguluje amplitude impulsu testowego
podczas wykrywania potozenia przy
starcie. Dostosowanie tego parametru

pozwala ulepszy¢ pomiar potozenia.

1-47 Torque Calibration

zaleca sie korzystanie z rezystoréw Opga: Zastosowanie:
hamowania. Ten parametr stuzy do optymalizacji szacowania
momentu obrotowego w petnym zakresie predkosci.
Szacowany moment obrotowy jest okreslany w
oparciu 0 moc na wale, Pshaft = Pm - Rs x 12. Nalezy
Zakres: Zastosowanie: upewnic¢ sie, ze wartos¢ Rs jest poprawna. Wartos$¢ Rs
0*| [-32768 - [ Wprowadzi¢ poprawna wartos¢ offsetu katowego 00 LS 368 (1) SHERL) 1ei) ) STty
32767 ] ity ol i (0 & sl s e (Bt kablu i przetwornicy czestotliwosci. Gdy ten parametr
) Al e 9 e 5 e ey jest aktywny, przetwornica czestotliwosci oblicza
e ) e e ot e A 2 o7 wartos¢ Rs podczas zataczenia zasilania, zapewniajac
e i Lo el st e et 29 optymalne szacowanie momentu obrotowego i
uruchomieniu przetwornicy czestotliwosci SjpiEliE) SR Res G T LR [Foulinie (27
zastosowac trzymanie statopragdowe DC i LSRRI U 174 el Xl 12} 10 JERiE e s
wprowadzi¢ wartoé¢ parametr 16-20 Kqt silnika w dostosowanie parametr 1-30 Rezystancja stojana (Rs)
i na kazdej przetwornicy czestotliwosci w celu
By i) frsie ey ks sl skompensowania dtugosci kabli, strat w przetwornicy
gdy parametr 1-10 Budowa silnika jest ustawiony [ LIS (il pREs) Ue) Sl
na opcje [1] PM,nie wysunSPM (silnik z magnesami [0] | Off
trwatymi). [1] | 1st Wykonuje kalibracje przy pierwszym rozruchu po
start zafgczeniu zasilania i zachowuje te wartos¢ do czasu
after [ zresetowania przez cykl zasilania (wytaczenie i
Zakres: Zastosowanie: pwr- | wigczenie zasilania).
Size [0 - Ten parametr odpowiada nasyceniu up
related* | 1000 indukcyjnosci Ld. Ten parametr powinien (2] | Every | Wykonuje kalibracje przy kazdym rozruchu, z
mH] mie¢ taka sama wartos¢ jak start kompensacja dla mozliwej zmiany temperatury
parametr 1-37 indukcyjnos¢ po osi d (Ld). silnika od ostatniego rozruchu. Wartos¢ jest
Jedli jednak dostawca silnika udostepnia resetowana po cyklu zasilania.
krzywa indukgji, w tym miejscu powinna [31 ] 1st Przetwornica czestotliwosci kalibruje moment
zosta¢ wprowadzona warto$¢ indukji start | obrotowy przy pierwszym rozruchu po zataczeniu
réwna 200% wartosci znamionowej. with | zasilania. Ta opcja stuzy do aktualizowania
store | parametréw silnika:
. Parametr 1-30 Rezystancja stojana (Rs).
Zakres: Zastosowanie: e Parametr 1-33 Reaktancja rozproszenia
Size [0 - Ten parametr odpowiada nasyceniu stojana (X1).
related* 1000 mH] | indukcyjnosci Lg. Ten parametr powinien . R i Radaands resaresan
mie¢ taka sama wartosc¢ jak wirnika (X2).
parametr 1-38 g-axis Inductance (Lq). Jesli
jednak dostawca silnika udostepnia . Parametr 1-37 indukcyjnos¢ po osi d (Ld).
krzywa indukgji, w tym miejscu powinna [4] | Every | Przetwornica czestotliwosci kalibruje moment
zosta¢ wprowadzona wartos¢ indukgji start | obrotowy przy kazdym rozruchu, z kompensacja dla
réwna 200% wartosci znamionowej. with | mozliwej zmiany temperatury silnika od ostatniego
store | rozruchu. Ta opcja stuzy do aktualizowania
parametréw silnika:
. Parametr 1-30 Rezystancja stojana (Rs).
. Parametr 1-33 Reaktancja rozproszenia
stojana (X1).
MG33MM49 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. 51




Opisy parametréw

VLT® AutomationDrive FC 301/302

1-47 Torque Calibration

Opcja: Zastosowanie:

. Parametr 1-34 Reaktancja rozproszenia
wirnika (X2).

. Parametr 1-37 indukcyjnos¢ po osi d (Ld).

1-48 Inductance Sat. Point

Zakres: Zastosowanie:

Size related* | [1 - 500 %] | Punkt nasycenia indukcyjnosci.

3.2.8 1-5* Nast. niez od obc

1-50 Strumien przy zerowej predk.

Ten parametr nie jest widoczny na LCP.

Zakres: Zastosowanie:
w 300 %]

Parametr 1-50 Strumien przy zerowej
predk. nie zadziata, kiedy

parametr 1-10 Budowa silnika = [1] PM,nie
wysunSPM.

Mozna uzy¢ tego parametru razem z

parametr 1-51 Min pred przy norm strum mag,
aby otrzymac inne obciagzenie termiczne silnika
przy pracy z niska predkoscia.

Wpisa¢ wartos¢, ktéra stanowi procent znamio-
nowego pradu magnesowania. Jesli nastawa jest
za niska, moment watu silnia moze zosta¢
ograniczony.

Wielk. pradu

100%

Par.1-50

Par.1-51 Hz

130BAD4S. 11 Par.1-52 RPM

llustracja 3.7 Magnesowanie silnika

1-51 Min pred przy norm strum mag

Ten parametr nie jest widoczny na LCP.

Zakres: Zastosowanie:
related* 300 RPM]

Parametr 1-51 Min pred przy norm
strum mag nie zadziata, kiedy
parametr 1-10 Budowa silnika = [1]
PM,nie wysunSPM.

Ustawi¢ wymagang predkosc¢ (dla
normalnego pradu magnesujacego). Jesli
ustawiona predkos¢ bedzie nizsza od
predkosci poslizgu,

parametr 1-50 Strumieri przy zerowej

1-51 Min pred przy norm strum mag
Ten parametr nie jest widoczny na LCP.

Zakres: Zastosowanie:

predk. i parametr 1-51 Min pred przy norm
strum mag nie beda uwzgledniane.
Zastosowac ten parametr wraz z
parametr 1-50 Strumieri przy zerowej
predk.. Patrz Tabela 3.6.

1-52 Min pred przy norm strum mag

Zakres: Zastosowanie:
Size [O- Ustawi¢ wymagang czestotliwos¢ (dla
related* 250.0 Hz] | normalnego pradu magnesujacego). Jesli

ustawiona czestotliwos$¢ bedzie nizsza od
czestotliwosci poslizgu silnika,

parametr 1-50 Strumien przy zerowej
predk. bedzie nieaktywny.

Zastosowac ten parametr wraz z
parametr 1-50 Strumien przy zerowej
predk.. Patrz llustracja 3.7.

o . . z e

1-53 Model przesuniecie czestotliwosci

Zakres: Zastosowanie:
related* | 18.0

Tego parametru nie mozna dopasowac
Hz] w trakcie pracy silnika.

Model przesuniecia Flux

Wprowadzi¢ wartos¢ czestotliwosci dla przesu-
niecia miedzy dwoma modelami na potrzeby
okreslania predkosci obrotowej silnika. Wybrac
wartos¢ na podstawie ustawien w

parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny i

parametr 1-01 Algorytm sterowania silnikiem.

Dostepne sg dwie opcje:
. Przetaczenie miedzy modelem F 1 a
modelem Flux 2 lub

. Przetaczenie miedzy trybem pradu
nastawnego a modelem Flux 2.

NOTYFIKACJA

Prawidtowe tylko dla FC 302.

Model Flux 1 - model Flux 2

Model ten jest uzywany, gdy

parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest
ustawiony na funkcje [1] Zamk. petla pred. lub
[2] Moment obrot., a parametr 1-01 Algorytm
sterowania silnikiem jest ustawiony na [3] Flux
ze sprz.zwr. z siln. Za pomoca tego parametru
mozliwe jest dostosowanie punktu przesu-
niecia, w ktérym przetwornica

czestotliwosci przetacza sie miedzy modelem
Flux 1 a modelem Flux 2, co jest przydatne w
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1-53 Model przesuniecie czestotliwosci 1-55 U/f Characterystyka - U

Zakres: Zastosowanie: Tablica [6]
niektérych aplikacjach wymagajacych czutej Zakres: Zastosowanie:
regulacji predkosci i momentu. Size [0 - Wprowadzi¢ napiecie przy kazdym punkcie
fum X0  fuwx0.125 related* 1000 V] | czestotliwosci, aby recznie tworzy¢ charak-

terystyke U/f pasujacg do silnika.
Punkty czestotliwosci sa okreslone w

parametr 1-56 U/f Characterystyka - F.

Ten parametr jest parametrem tablicowym
[0-5] i jest dostepny tylko wtedy, gdy
parametr 1-01 Algorytm sterowania

Fuwys.

1308A146.11

llustracja 3.10 Parametr 1-00 Tryb konfigu-
racyjny = [1] Zamk. petla pred. lub [2]

silnikiem jest ustawiony na [0] U/f.
Moment obrot., a parametr 1-01 Algorytm

1-56 U/f Characterystyka - F

sterowania silnikiem = [3] Flux ze sprz.zwr. z

siln.
Tablica [6]
Zakres: Zastosowanie:
Prad nastawny — model Flux — bez Size [0 - Wprowadzi¢ punkty czestotliwosci, aby
zewnetrznego sygnatu sprzezenia related* 1000.0 Hz] [ recznie tworzy¢ charakterystyke U/f

"sensorless" pasujaca do silnika.

Model ten jest uzywany, gdy Napiecie w kazdym punkcie jest
parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest okreslone w parametr 1-55 U/f Characte-
ustawiony na [0] Otw. petla pred., a rystyka - U.

parametr 1-01 Algorytm sterowania silnikiem Ten parametr jest parametrem

jest ustawiony na [2] Flux bezczujnikowy.

W otwartej petli predkosci w trybie Flux
predkos¢ jest okreslana na podstawie pomiaru
pradu.

Ponizej wartosci fnorm X 0,1 przetwornica
czestotliwosci dziata na nastawnym modelu

tablicowym [0-5] i jest dostepny tylko
wtedy, gdy parametr 1-01 Algorytm
sterowania silnikiem jest ustawiony na [0]
U/A.

Napiecie silnika

130BA166.10

. - Par 1-55 [x]
pradu. Powyzej wartosci fnorm x 0,125 A
przetwornica czestotliwosci dziata w modelu
1555 —— — ——— — — — — — — — —
Flux.
1-55M4 ) —————— ——— — |
Fam 0.4 Frp x0.125 1-55[3)— — — — — — — — | |
| | |
zmiennego 1-55 [ 2] _____ | | |
) | I | |
1-55[1]— — | | |
1-55[0] | | | | |
llustracja 3.11 Parametr 1-00 Tryb konfigu- 1-56 _ 1-56 1-|56 1-56  1-56 156 ™
racyjny = [0] Otw. petla pred., (0] [1] [2] (3] [4] [5]
parametr 1-01 Algorytm sterowania silnikiem Czestotliwos¢ wyjsciowa
Par 1-56 [x]

= [2] Flux bezczujnikowy.

Zakres:

1-54 Voltage reduction in fieldweakening

Zastosowanie:

0V*| [0-100V]

Wartos¢ tego parametru zmniejsza
maksymalne napiecie dostepne dla strumienia
silnika przy ostabieniu pola, zapewniajac
wiecej napiecia dla momentu obrotowego.
Zwiekszenie tej wartosci zwieksza ryzyko
utkniecia silnika przy wysokiej predkosci.

llustracja 3.12 Charakterystyka U/f

MG33MM49
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1-57 Torque Estimation Time Constant

1-59 Czest. impulséw test. startu w locie

ms* 1000 ms] | Tan parametr jest dostepny tylko w

oprogramowaniu w wersji 48.XX.

Wprowadzi¢ stata czasowa dla szacowania
momentu obrotowego ponizej punktu
zmiany modelu w zasadzie sterowania Flux
bez zewnetrznego sygnatu sprzezenia
"sensorless".

1-58 Prad impulséw test. startu w locie

Zakres: Zastosowanie:
related* 200 %)]

Ten parametr jest dostepny tylko w
VVC*.

NOTYFIKACJA

Ten parametr dotyczy tylko silnikéw
PM.

Ustawia wartos¢ pradu dla impulséw
testowych startu w locie stuzacych do
wykrywania kierunku pracy silnika. 100%
oznacza Imn. Dostosowaé wartos¢ tak, aby
byfta wystarczajaco wysoka, zeby
wyeliminowa¢ wptyw hatasu, ale wystar-
czajaco niska, zeby unikng¢ wptywu na
dokfadnos¢ (prad musi by¢ w stanie spas¢ do
0 przed nastepnym impulsem). Zmniejszenie
tej wartosci zmniejszy generowany moment
obrotowy.

Wartoscia domysing jest 30% dla silnikdw
asynchronicznych, ale moze sie rézni¢ w
przypadku silnikéw PM. Na potrzeby regulacji
silnikéw PM wartos¢ dostraja sie do
indukowanej sity elektromotorycznej (EMF) i
indukcyjnosci w osi d silnika.

1-59 Czest. impulséw test. startu w locie

Zakres: Zastosowanie:
Size [0 - Silnik asynchroniczny: Ustawi¢ czestot-
related* 500 %] | liwosci impulséw testowych startu w locie

stuzacych do wykrywania kierunku pracy
silnika. Dla silnikéw asynchronicznych
wartos¢ 100% oznacza dwukrotng wartos¢
poslizgu. Zwiekszenie tej wartosci zmniejszy
generowany moment obrotowy.

W przypadku silnikéw synchronicznych ta
wartos¢ jest procentowa wartoscig Nmn
swobodnie pracujacego silnika. Powyzej tej
wartosci zawsze wykonywany jest start w
locie. Ponizej tej wartosci tryb rozruchu jest

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
150 [50 - W wybierany w parametr 1-70 Tryb rozruchu

siln. PM.

3.2.9 1-6* Nast zal od obc

1-60 Kompensac. obciaz. przy niskich predk.

Zakres: Zastosowanie:
100 %* [ [O - Wprowadzi¢ procentowg wartos¢ napiecia
300 %] kompensujacego w stosunku do obcigzenia

podczas pracy silnika z niska predkoscia, aby
otrzymac optymalna charakterystyke U/f.
Zakres czestotliwosci, w ktérym ten
parametr jest aktywny, zalezy od wielkosci
silnika.

Rozmiar silnika Przetaczny
0,25-7,5 kW <10 Hz
Um =
\ g
100%Par.1-60 Par.1-61 %
|
60%- |
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
0% ' > fout

Przetqczenie
llustracja 3.13 Przelaczny

1-61 Kompensac. obciaz. przy wys predk.

Zakres: Zastosowanie:
100 %* [ [O - Wprowadzi¢ procentowa wartos¢ napiecia
300 %] kompensujacego w stosunku do obcigzenia

podczas pracy silnika z wysoka predkoscia,
aby otrzymac optymalng charakterystyke
U/f. Zakres czestotliwosci, w ktorym ten
parametr jest aktywny, zalezy od wielkosci
silnika.

Rozmiar silnika
0,25-7,5 kw

Przelaczny
> 10 Hz

Tabela 3.7 Czestotliwos¢ przelaczna
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1-62 Kompensacja poslizgu

1-65 Stata czasowa ttumienia rezonansu

500 %] | tolerancje w wartosci nmn. Kompensacja
poslizgu obliczana jest automatycznie, tj. na
podstawie znamionowej predkosci obrotowej
silnika nmN.

Ta funkcja nie jest aktywna, kiedy

parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest
ustawiony na [1] Zamk. petla predkosci lub [2]
Moment obrot. dla sterowania momentem
obrotowym ze sprzezeniem zwrotnym
predkosci, lub kiedy parametr 1-01 Algorytm
sterowania silnikiem jest ustawiony na
specjalny tryb silnika [0] U/f.

1-63 Stala czasowa kompensacji poslizgu

Zakres: Zastosowanie:

related* | 5 s] Parametr 1-63 Stata czasowa

kompensacji poslizgu nie zadziata,
kiedy parametr 1-10 Budowa silnika =
[1] PM,nie wysunSPM.

Wprowadzi¢ szybkos¢ reakcji kompensacji
poslizgu. Wysoka wartos¢ powoduje wolne
reakcje a niska wartos¢ powoduje szybkie
reakcje. Jesli pojawi sie problem rezonansu
niskiej czestotliwosci, nalezy zastosowac
nastawe diuzszego czasu.

1-64 Tlumienie rezonansu

Zakres: Zastosowanie:
N ICEINOT Y FIKACJA

% 500 %] Parametr 1-64 Ttumienie rezonansu nie

zadziata, kiedy parametr 1-10 Budowa
silnika = [1] PM,nie wysunSPM.

Wprowadzi¢ wartos¢ ttumienia rezonansu.
Ustawi¢ parametr 1-64 Ttumienie rezonansu i
parametr 1-65 Stata czasowa tfumienia rezonansu,
aby pomdc wyeliminowaé problemy zwigzane z
rezonansem wysokiej czestotliwosci. Aby
ograniczy¢ oscylacje rezonansu, nalezy podnies¢
wartos¢ parametr 1-64 Ttumienie rezonansu.

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
Size [-500 | Wprowadzi¢ warto$¢ procentowa dla 5ms*| [5-50 W
related* | - kompensacji poslizgu, aby skompensowac ms]

Parametr 1-65 Stata czasowa tfumienia
rezonansu nie zadziata, kiedy
parametr 1-10 Budowa silnika = [1]
PM,nie wysunSPM.

Ustawi¢ parametr 1-64 Tfumienie rezonansu i
parametr 1-65 Stata czasowa ttumienia
rezonansu, aby pomoc wyeliminowac¢ problemy
zwiazane z rezonansem wysokiej czestotliwosci.
Wybrac¢ stata czasowa, ktéra zapewnia najlepsze
tlumienie.

1-66 Prad minimalny przy niskiej predk.

Zakres: Zastosowanie:
Size [1- | Wprowadzi¢ minimalny prad silnika przy
related* | 200 %] | niskiej predkosci, patrz parametr 1-53 Model

przesuniecie czestotliwosci. Zwiekszenie
wartosci tego pradu ulepsza moment
obrotowy silnika przy niskiej predkosci.
Parametr 1-66 Prqd minimalny przy niskiej
predk. jest aktywny tylko wtedy, kiedy
parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest
ustawiony na [0] Otwarta petla predkosci.
Przetwornica czestotliwosci pracuje z pradem
statym przez silnik dla predkosci ponizej 10
Hz.

Dla predkosci powyzej 10 Hz model Flux
silnika w przetwornicy czestotliwosci steruje
silnikiem. Parametr 4-16 Ogranicz momentu w
trybie silnikow. i/lub parametr 4-17 Ogranicz
momentu w trybie generat. automatycznie
dostosowuja parametr 1-66 Prgd minimalny
przy niskiej predk.. Parametr o najwyzszej
wartosci dopasowuje parametr 1-66 Prqd
minimalny przy niskiej predk.. Ustawienie
pradu w parametr 1-66 Prqd minimalny przy
niskiej predk. sktada sie z pradu generujacego
moment obrotowy i pradu magnesujacego.
Przyktad: W przypadku ustawienia

parametr 4-16 Ogranicz momentu w trybie
silnikow. na 100% i ustawienia

parametr 4-17 Ogranicz momentu w trybie
generat. na 60% Parametr 1-66 Prqd
minimalny przy niskiej predk. automatycznie
ustawia sie na okoto 127%, w zaleznosci od
wielkosci silnika.

1-67 Typ obcigzenia

Ten parametr jest prawidtowy tylko dla FC 302.

Opcja: Zastosowanie:

[0] * | Obcigzenie
bierne

Dla aplikacji wykorzystujacych
przenosniki, wentylatory i pompy.
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1-67 Typ obciazenia

Ten parametr jest prawidtowy tylko dla FC 302.

Opg¢ja: Zastosowanie:

[11 [Obcigzenie Uzywane dla aplikacji dzwigowych. Ta

czynne opcja umozliwia przetwornicy czestot-
liwosci rozpedzanie przy 0 obr./min. W
przypadku wybrania opcji [1] Obcigzenie
czynne nalezy ustawi¢ parametr 1-66 Prqd
minimalny przy niskiej predk. na poziom
odpowiadajacy maksymalnemu
momentowi obrotowemu.

1-68 Minimalny moment bezwitad.

Zakres: Zastosowanie:

0 kgm?* | [0.0000 - Wprowadzi¢ bezwtadnos¢ silnika w
10000.0000 celu uzyskania lepszego odczytu
kgm?] momentu obrotowego, a tym samym

lepszego szacowania mechanicznego
momentu obrotowego na wale.
Parametr dostepny tylko w zasadzie
sterowania Flux.

1-69 Maks. moment bezwiad.

Zakres: Zastosowanie:
related* 10000.0000 Dotyczy tylko FC 302.
kgm?]

Tego parametru nie mozna
dopasowac w trakcie pracy
silnika.

Aktywny tylko w otwartej petli
sterowania Flux. Stuzy do obliczania
momentu przyspieszajgcego przy
niskiej predkosci. Uzywany w
sterowniku ograniczenia momentu.

3.2.10 1-7* Regulacja startu

1-70 Tryb rozruchu siln. PM

Wybrac¢ tryb rozruchu. Ma to na celu zainicjowanie rdzenia
sterowania VVC* dla silnika wczesniej pracujgcego swobodnie. W
przypadku obu opcji szacowane sg predkos¢ i kat. Parametr
aktywny tylko dla silnikéw PM i SynRM w trybie VVC*.

Opcja: Zastosowanie:

[0] * [ Detekcja

Szacuje kat elektryczny wirnika i uzywa tej
wartosci jako punktu poczatkowego.
Standardowy wybér dla aplikacji VLT®
AutomationDrive.

[1]1 | Parkowanie | Funkcja parkowania stosuje prad DC w
uzwojeniu stojana i obraca wirnik do potozenia
elektrycznego 0 (zwykle wybierana dla aplikacji
HVAC,). Prad i czas parkowania sg konfigu-

1-70 Tryb rozruchu siln. PM

Wybrac tryb rozruchu. Ma to na celu zainicjowanie rdzenia
sterowania VVC* dla silnika wczesniej pracujagcego swobodnie. W
przypadku obu opcji szacowane sa predkos¢ i kat. Parametr
aktywny tylko dla silnikéw PM i SynRM w trybie VVC*.

Opcja: Zastosowanie:

rowane w parametr 2-06 Prqd parkowania i
parametr 2-07 Czas parkowania.

1-71 Opédznienie startu

Zakres: Zastosowanie:

0 s*[ [0-25.5 s] [ Ten parametr odnosi sie do funkgji przy starcie
wybranej w parametr 1-72 Funkcja startu.
Wprowadzi¢ wymagane opo6znienie czasu
przed rozpoczeciem przyspieszenia.

1-72 Funkgcja startu

Opcja: Zastosowanie:

Wybrac funkcje przy starcie podczas opdznienia
startu. Ten parametr jest potaczony z
parametr 1-71 Op6znienie startu.

[0] [ Trzym DC. | W czasie opdznienia startu silnik jest zasilany

Czas op pradem trzymania DC (parametr 2-00 Prqd
trzymania DC).
[1] [Ham. DC. | W czasie opdznienia startu silnik jest zasilany
Czas op. pradem hamowania DC (parametr 2-01 Prqgd
hamulca DC).
[2] | Wybieg W czasie opdznienia startu wykonywany jest
* | siln. Czas wybieg silnika (inwerter jest wytaczony).
op

[3] | Pred.przy | Stosowane tylko w przypadku VVC*.

starcie cw | Pofaczy¢ funkcje opisang w

parametr 1-74 Predkos¢ startu [obr/min] i
parametr 1-76 Prqd startowy w czasie opdéznienia
startu.

Niezaleznie od wartosci zastosowanej przez
sygnat wartosci zadanej, predkos¢ wyjsciowa
korzysta z ustawienia predkosci startu w
parametr 1-74 Predkos¢ startu [obr/min] lub
parametr 1-75 Predkos¢ startu [Hz], a prad
wyjsciowy odpowiada ustawieniu pradu
startowego w parametr 1-76 Prqd startowy. Ta
funkcja jest zwykle uzywana w zastosowaniach
dzwigowych bez przeciwwagi, a zwtaszcza w
zastosowaniach z silnikiem jednotwornikowym,
gdzie start odbywa sie zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara, po czym nastepuja obroty w
kierunku wartosci zadanej.

[4] | Praca z
ruch. w

Stosowane tylko w przypadku VVC*.

Dla uzyskania funkcji opisanej w

poz parametr 1-74 Predkosc startu [obr/min] i
parametr 1-76 Prqd startowy w czasie opdznienia
startu. Silnik obraca sie zgodne z kierunkiem
wartosci zadanej. Jedli sygnat wartosci zadanej
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1-72 Funkcja startu 1-73 Start w locie

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
wynosi zero (0), parametr 1-74 Predkos¢ startu [2] | Zawsze
[obr/min] jest pomijany, a predkos¢ wyjsciowa zafgczona
jest rowna zero (0). Prad wyjsciowy odpowiada [3] | Enabled Ref.
ustawieniu pradu startowego w Dir.
parametr 1-76 Prqd startowy. [4] | Enab. Always
[5] | VVC+/Flux | Tylko dla funkcji opisanej w Ref. Dir.

tylw pr. parametr 1-74 Predkos¢ startu [obr/min]. Prad NOTYFIK A C J A

startowy jest obliczany automatycznie. Ta . . L
Funkcja ta nie jest zalecana w przypadku aplikacji

dzwigowych.
Dla pozioméw mocy powyzej 55 kW musi by¢ uzywany
tryb Flux, aby osiagna¢ najlepsza wydajnosc.

funkcja wykorzystuje tylko predkos¢ startu w
czasie op6znienia startu. Bez wzgledu na
wartos¢ ustawiong przez sygnat wartosci
zadanej predkos¢ wyjsciowa réwna sie
ustawieniu predkosci startu w

parametr 1-74 Predkos¢ startu [obr/min]. Funkcje NOTYFIKACJA

[3] Predkos¢ startu/prqd zg. z ruchem wskazowek Aby uzyska¢ najlepsza wydajnos¢ startu w locie, zaawan-
zegara i [5] VWC*/Flux tyl. w pr. (WWC*/Flux zg. z sowane dane silnika, parametr 1-30 Rezystancja stojana
ruchem wskazéwek zegara) sg zwykle uzywane (Rs) do parametr 1-35 Reaktancja gftéwna (Xh), musza by¢

w aplikacjach dzwigowych. Funkcja [4] Predkos¢/ prawidtowe.
prqd startu w kierunku wartosci zadanej jest
szczegodlnie uzywana w aplikacjach z

1-74 Predkos¢ startu [obr/min]
przeciwwagg i ruchem w poziomie.

Zakres: Zastosowanie:
[6] | Zwol. Do wykorzystywanl.a funkgji sterowania Size - Ustawi¢ predkoi¢ rozruchu silnika. Po
mech. hamulcem mechanicznym (parametr 2-24 Opéz. related* | 600 sygnale startu predkoé¢ wyjéciowa
przek. ham. | Stopu do parametr 2-28 Czynnik dofad. RPM] dostosowuije sie do ustawionej wartosci.

wzmocnienia) Ten parametr jest aktywny tylko Ustawi¢ funkcje przy starcie w

w zas'adzlle sterowania FITJX’. w trybie ze parametr 1-72 Funkcja startu na [3] Pred.przy
sprzezeniem zwrotnym silnika lub bez starcie cw, [4] Praca z ruch. w poz lub [5] VWC

zewnetrznego sygnatu sprzezenia "sensorless". . . ST
< 90 5¥9 prze */Flux tyl.w pr. i ustawic czas opdznienia

[7] | VVC+/Flux startu w parametr 1-71 Opd6znienie startu.
counter-cw
- 1-75 Predkos¢ startu [Hz]
1-73 Start w locie .
: : Zakres: Zastosowanie:
Opcja: Zastosowanie: - - —
YT Size [0 - Ten parametr moze by¢ uzywany w
U related* | 500.0 aplikacjach dzwigowych (wirniki stozkowe).
Tego parametru nie mozna dopasowac Hz] Ustawi¢ predkos¢ rozruchu silnika. Po sygnale
w trakcie pracy silnika. startu predko$¢ wyjsciowa dostosowuje sie
do ustawionej wartosci. Ustawi¢ funkcje przy
Ta funkcja pozwala na wyhamowanie starcie w parametr 1-72 Funkcja startu na [3]
wirujacego silnika, ktéry swobodnie wiruje z Pred.przy starcie cw, [4] Praca z ruch. w poz
powodu zaniku zasilania. lub [5] WC*/Flux tyl.w pr. i ustawi¢ czas
(o] | Wt Brak funkdj opdznienia startu w parametr 1-71 Opéznienie

startu.

[

—

Zataczona Przetwornica czestotliwosci moze ,ztapac”

obracajacy sie silnik i przeja¢ jego sterowanie. 1-76 Prad startowy

Gdy parametr 1-73 Start w locie jest aktywny,

Zakres: Zastosowanie:
parametr 1-71 OpGznienie startu i SR o — :
X i _ X 0 [O- Niektére silniki, na przykfad silniki z wirnikami
parametr 1-72 Funkcja startu nie maja zadnej . . .
A* | par. stozkowymi, wymagaja dodatkowego pradu/

funkgcji. Gdy parametr 1-73 Start w locie jest . : .
) . 1-24 A] | predkosci startowej do wytaczenia wirnika. Aby
aktywny, parametr 1-58 Prqd impulséw test. ) . . L
. ) ) uzyskac¢ dotadowanie, nalezy ustawi¢ wymagana
startu w locie i parametr 1-59 Czest. impulséw .
X . L. wartos¢ pradu w parametr 1-76 Prqd startowy.
test. startu w locie sg uzywane do okreslenia o . .
i i Ustawi¢ parametr 1-74 Predkos¢ startu [obr/min].
warunkéw dla startu w locie.

Ustawi¢ parametr 1-72 Funkcja startu na [3]

Pred.przy starcie cw lub [4] Praca z ruch. w poz i
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1-76 Prad startowy 1-80 Funkcja przy stopie

Zakres: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
ustawi¢ czas opdznienia startu w 1TkW=02s
parametr 1-71 Op6znienie startu. 10 kW =05 s
Ten parametr moze by¢ uzywany w aplikacjach =
dzwigowych (wirniki stozkowe). 1000 kW = 2,5 s

[4] | Napiecie DC | Gdy silnik jest zatrzymany, parametr 1-55 U/f

. . uo Characterystyka - U [0] definiuje napiecie prz
3.2.11 1-8* Regulacja zatrzymania oy e napiecie pray
1-80 Funkgja przy stopie [5] [ Coast at low | Gdy warto$¢ zadana jest ponizej wartosci
reference parametr 1-81 Predk. min. funkgji przy Stop

Opdja: Zastosowanie: [obr/min], sinik jest odfgczany od

Wybra¢ funkcje przetwornicy czestotliwosci przetwornicy czestotliwosci.
po poleceniu Stop lub po wyhamowaniu

[6] |Alarm

predkosci do ustawienn w parametr 1-81 Predk.
sprawdz. sil,

min. funkgji przy Stop [obr/min].

[0] | Wybieg Pozostawia silnik w trybie swobodnym. Silnik 1-81 Predk. min. funkcji przy Stop [obr/min]

* silnika jest odtaczony od przetwornicy czestotliwosci. Zakres: Zastosowanie:
[11 | Trzymanie Zasila silnik pradem trzymania DC (patrz Size related* | [0 - 600 RPM] | Ustawi¢ predkos¢, przy ktorej
DC parametr 2-00 Prqd trzymania DC). nalezy aktywowac
— — parametr 1-80 Funkcja przy stopie.
[2] | Spr silnika Sprawdza, czy silnik zostat podiaczony.

[3] |Wstepne Tworzy pole magnetyczne, kiedy silnik jest 1-82 Min. pred. dla funkc. przy

magnes. zatrzymany. Umozliwia to silnikowi szybkie Zakres: Zastosowanie:

generowanie momentu obrotowego przy Size related* | [0 - 20.0 Hz] | Ustawia predkos$¢, przy ktérej

kolejnych poleceniach startu (tylko silniki ERE Fama 1490 Bt

asynchroniczne). Funkcja wstepnego i S

magnesowania nie pomaga przy pierwszym

poleceniu startu. 1-83 Funkcja precyzyjnego zatrzymania

Dostepne sa dwa rézne rozwiazania stuzace

Opcja: Zastosowanie:
do wstepnego magnesowania dla pierwszego W
polecenia startu:
1. Uruchomié¢ przetwornice czestot- Tego parametru nie mozna dopasowac
liwosci z wartoscia zadang 0 w trakcie pracy silnika.
obr./min i poczeka¢ 2-4 state Dotyczy tylko FC 302.
czasowe wirnika przed zwiekszeniem
wartosci zadanej silnika. [0] | Prec. czas Optymalny tylko wtedy, gdy predkos¢
* | rozp. robocza, na przykfad predkos¢ pracy

2. Ustawi¢ parametr 1-71 Opdznienie

startu na wymagany czas wstepnego przenosnika tasmowego, jest stata. Jest to

magnesowania (2-4 state czasowe sterowanie w otwartej petli. Umozliwia

wirnika — patrz opis statych uzyskanie wysokiej powtarzalnej doktadnosci

czasowych znajdujacy sie dalej w tej w punkcie zatrzymania.

sekgji). [1] | Stop licznik.z | Zlicza liczbe impulséw, zwykle z enkodera, i
3. Ustawi¢ parametr 1-72 Funkcja startu reset generuje sygnat stopu po odebraniu na

na funkdje [0] Trzym DC lub [1] Ham. zacisku 29 lub zacisku 33 wstepnie zaprogra-

DC. mowanej liczby impulséw zdefiniowanej w

L . parametr 1-84 Wart. liczn. prec..
4. Ustawi¢ wielkos$¢ pradu trzymania

Jest to bezposrednie sprzezenie zwrotne z
statopragdowego DC lub hamowania
DC (parametr 2-00 Prqd trzymania DC
lub parametr 2-01 Prqd hamulca DC)
na réwng |_pre-mag = Unom/(1,73 x

Xh)

jednokierunkowym sterowaniem w petli
zamknietej.

Funkcja licznika zostaje aktywowana
(rozpoczyna odliczanie) na krawedzi sygnatu
startu (kiedy zmienia sie ze stop na start). Po
State czasowe probki silnika = kazdym doktadnym stopie ilo$¢ impulsow
(Xh+X2)/(6,3*Freq_nom*Rr)
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1-83 Funkcja precyzyjnego zatrzymania powtarzalne opéznienie od momentu podania sygnatu

Opdja: Zastosowanie: stopu do rozpoczecia zwalniania. Nalezy uruchomic test w
celu okreslenia tego opodznienia, poniewaz jest ono suma

wptywu czujnika, PLC, przetwornicy czestotliwosci i czesci

mechanicznych.

zliczonych podczas zwalniania do 0 obr./min
jest resetowana (kasowana).

5

Stop licz. b Tak , jak dku [2] Stop licznik . 2 .
op licz. bez | Tak samo, jak w przypadku [2] Stop ficznika z Aby zapewni¢ optymalng doktadno$¢, wymagane jest co

najmniej 10 cykli podczas zwalniania; patrz:
. Parametr 3-42 Czas zatrzymania 1.

reset resetem, lecz liczba impulséw zliczonych
podczas zwalniania do 0 obr./min jest

odejmowana od wartosci licznika wprowa-
dzonej w parametr 1-84 Wart. liczn. prec.. . Parametr 3-52 Czas zatrzymania 2.

Ta funkcja kasowania moze by¢ uzywana do ° Parametr 3-62 Czas zatrzymania 3.

kompensowania dodatkowe]j odlegtosci

’ - . Parametr 3-72 Czas zatrzymania 4.
pokonywanej podczas zwalniania, aby

zmniejszy¢ wplyw stopniowego zuzycia czesci Funkcja precyzyjnego zatrzymania jest konfigurowana tutaj
mechanicznych. i aktywowana z wejscia cyfrowego na zacisku 29 lub
zacisku 33.

[3] | Stop z komp. | Wykonuje stop doktadnie w tym samym

predk. punkcie, niezaleznie od obecnej predkosci. 1-84 Wart. liczn. prec.

Sygnat stopu zostaje wewnetrznie op6zniony, Zakres: Zastosowanie:

dy obecna predkos¢ jest nizsza od predkosci
E Ap ¢ X . . pre 100000* | [O - Wprowadzi¢ wartos¢ licznika do uzycia
maksymalnej (ustawionej w . . N .
L 999999999 ] w zintegrowanej funkgji precyzyjnego

parametr 4-19 Maks. czestotliwos¢ wyjs.). . )
e . . zatrzymania , parametr 1-83 Funkcja
Opoznienie jest obliczane na podstawie . .
L. . ) . precyzyjnego zatrzymania.
predkosci zadanej przetwornicy czestotliwosci, L
. ) L L. Maksymalna dopuszczalna czestotliwos¢
a nie na podstawie rzeczywistej predkosci. . .
L. X . na zacisku 29 lub 33 wynosi 110 kHz.
Upewnic¢ sie, ze przetwornica czestotliwosci

zostata rozpedzona przed aktywowaniem NOTYFIKACJA

stopu z kompensacja predkosci. Nieuzywany dla opcji [0] Doktadny
[4] | St.li. Tak samo, jak w przypadku funkgji Stop z stop rozpedzenia/zwalniania lub [3]
+komp.pr. komp. predk, lecz po kazdym doktadnym Stop z komp. predk w
+rese stopie ilos¢ impulséw zliczonych podczas parametr 1-83 Funkcja
zwalniania do 0 obr./min jest resetowana precyzyjnego zatrzymania.
(kasowana).

[5] [stli. Tak samo jak Stop z komp. predk, lecz liczba 1-85 Opo6z.komp.pred.dokt. stopu

+kom.prbez | impulséw zliczonych podczas zwalniania do 0

Zakres: Zastosowanie:
re obr./min jest odejmowana od wartosci
I . 10 [0 - Wprowadzi¢ czas opdznienia dla czujnikéw, PLC
licznika wprowadzonej w parametr 1-84 Wart.
ez, e ms* | 100 itd. do wykorzystania w parametr 1-83 Funkcja
ms] precyzyjnego zatrzymania. W trybie stopu z

Ta funkcja kasowania moze by¢ uzywana do ! ) Dettd o
kompensowania dodatkowej odlegtosci ompensacja predkosci czas opoznienia przy

st el petiers mrelien, o réznych czestotliwosciach ma bardzo duzy

zmniejszy¢ wptyw stopniowego zuzycia czesci wplyw na funkcje stopu.

mechanicznych. NOTYFIKACJA

Nieuzywany dla opcji [0] Doktadny stop
rozpedzenia/zwalniania lub [1] Stop
licznika z resetem i [2] Stop licznika bez
resetu w parametr 1-83 Funkcja
precyzyjnego zatrzymania.

Funkcje precyzyjnego zatrzymania sg uzyteczne w
aplikacjach, w ktérych wymagana jest wysoka precyzja.
W przypadku korzystania ze standardowego polecenia
stopu doktadnos¢ jest okreslana przez wewnetrzny czas
zadania. Nie dzieje sie tak w przypadku uzywania funkg;ji
precyzyjnego zatrzymania. Funkcja ta eliminuje zaleznos¢
od czasu zadania i znacznie zwieksza doktadnosc.
Tolerancja przetwornicy czestotliwosci jest normalnie
okreslana przez jej czas zadania. Jednak dzieki
wykorzystaniu jej specjalnej funkgji precyzyjnego
zatrzymania tolerancja staje sie niezalezna od czasu
zadania, poniewaz sygnat stopu natychmiast przerywa
wykonywanie programu przetwornicy czestotliwosci.
Funkcja precyzyjnego zatrzymania zapewnia wysoce
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3212 1:9* Temperatura sinik:

Opcja: Zastosowanie:
Zaprogramowat przez Jedo Z Wi
Opcja: Zastosowanie: cyfrowych.
Zabezpieczenie termiczne silnika moze zostac [4]1 | ETR 1 wyk Oblicza obcigzenie, gdy zestaw parametrow 1
zastosowane przy uzyciu réznych technik: samocz. jest aktywny i zatrzymuje (wylacza awaryjnie)
L Za pomoca czujnika PTC przetwornice czestotliwosci w przypadku
podtaczonego do jednego z wejs¢ przeciazenia silnika Sygnat ostrzezenia mozna
analogowych lub cyfrowych zaprogramowac przez jedno z wyjs¢
(parametr 1-93 Zrédto termistor). cyfrowych. Sygnat pojawia sie w przypadku
Patrz rozdziat 3.2.13 ZIqcze termistora ostrzezenia oraz jesli przetwornica czestot-
PTC. liwosci wylacza sie awaryjnie (ostrzezenie
e Przez czujnik KTY w uzwojeniu termiczne).
silnika podiaczony do wejscia 5] |ETR 2
analogowego (parametr 1-96 Zrédto ostrzezenie
termistor KTY). Patrz 6] |ETR 2 wyt.
rozdziat 3.2.14 Potqczenie czujnika samocz.
KTY. 71 |ETR3
. Przez obliczenie obciazenia ostrzezenie
termicznego (ETR = Elektroniczny [8] |ETR 3 wyt
przekaznik termiczny) na podstawie samocz.
rzeczywistego obciagzenia i czasu. 9] |ETR 4
Obliczone obcigzenie termiczne ostrzezenie
zostaje poréwnane z pradem [10] | ETR 4 wyt.
znamionowym silnika Iwn i czestotli- samocz.
woscig znamionowa silnika fun. [20] | ATEX ETR Wiacza funkcje monitorowania termicznego
Patrz rozdziat 3.2.15 ETR i dla silnikéw Ex-e wg ATEX. Wiacza
rozdziat 3.2.16 ATEX ETR. parametr 1-94 ATEX ETR cur.lim. speed
. Poprzez mechaniczny przetacznik reduction, parametr 1-98 ATEX ETR interpol.
termalny (typ Klixon). Patrz points freq. i parametr 1-99 ATEX ETR interpol
rozdziat 3.2.17 Klixon. points current.
Dla rynku pétnocnoamerykariskiego: Funkcje [21] | Advanced
ETR zapewniaja klase 20 zabezpieczenia ETR
silnika przed przecigzeniem zgodnie z NEC.
NOTYFIKACJA
(0] | Brak ) Stale przeciazony 'S”n.ik' Jesli nie jeSt, Jezeli wybrano [20] ATEX ETR, nalezy postepowac zgodnie
zabe.zple- wymagane OStrzezeh'e lub wy{.qczeln'le z instrukcjami opisanymi w stosownym rozdziale Zalecer
czenia awaryjne przetwornicy czstotliwosci. Projektowych oraz instrukcjami dostarczonymi przez
[11 [ Termistor- Aktywuje ostrzezenie, kiedy podfaczony producenta silnika.
ostrzez termistor lub czujnik KTY w silniku reaguje na
nadmierna temperature silnika. NOTYFIKACJA
[2] |Termistor- [ Zatrzymuje (wytacza awaryjnie) przetwornice Jesli wybrano [20] ATEX ETR, ustawi¢ parametr 4-18 Ogr.
wyt sam. czestotliwosci, jesli podtaczony do silnika prgdu na 150%.
termistor lub czujnik KTY reaguje podczas
nadmiernej temperatury silnika.
Wartos¢ odciecia termistora musi wynosi¢ > 3
kQ.
Nalezy umiesci¢ termistor (czujnik PTC) w
silniku jako zabezpieczenie uzwojenia.
[31 [ETR1 Oblicza obcigzenie gdy zestaw parametréw 1
ostrzezenie | jest aktywny i aktywuje ostrzezenie na
wyswietlaczu w przypadku przecigzenia
silnika. Sygnat ostrzezenia mozna
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3.2.13 Zlacze termistora PTC

175HA183.10
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1330 /

550

q I°Cl

20°C q nominel -5°C | g nominel +5°C
q nominel

llustracja 3.14 Profil PTC

Uzycie wejscia cyfrowego i 10 V jako zasilania:
Przyktad: Przetwornica czestotliwosci wytacza sie awaryjnie,
kiedy temperatura silnika jest zbyt wysoka.
Zestaw parametrow:
. Ustawic¢ parametr 1-90 Zabezp. termiczne silnika na
[2] Termistor-wyt sam.

. Ustawi¢ parametr 1-93 Zrédto termistor na [6]
Wejscie cyfrowe.

oole

HO O[] 3] +10Vv

e)(®}
O O 130BA152.10

19127|28(32|33120|37

% " .
R

PTC / Termistor <8000 >2.7 k2

llustracja 3.15 Ztgcze termistora PTC — wejscie cyfrowe
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Uzycie wejscia analogowego i 10 V jako zasilania:
Przyktad: Przetwornica czestotliwosci wytacza sie awaryjnie,
kiedy temperatura silnika jest zbyt wysoka.
Zestaw parametrow:
. Ustawic¢ parametr 1-90 Zabezp. termiczne silnika na
[2] Termistor-wyt sam.

. Ustawi¢ parametr 1-93 Zrédto termistor na [2]
Wejscie analogowe 54.

130BA153.11

53|54(55

WYL,

1o O[3 +10v
©)
OO

Wk

i

PTC / Termistor <3.0ka
>3.0 kQ

llustracja 3.16 Ztacze termistora PTC — wejscie analogowe

Wejscie Napiecie Wartosci progowe
cyfrowe/ zasilania odciecia
analogowe

Cyfrowe 10V < 800 0=2,7 kQ
Analogowe mnov < 3,0 kQ=3,0 kQ

Tabela 3.8 Wartosci progowe odciecia

NOTYFIKACJA

Nalezy sprawdzi¢, czy wybrane napiecie zasilania jest
zgodne z danymi technicznymi uzywanego elementu
termistora.

3.2.14 Potaczenie czujnika KTY

NOTYFIKACJA

Tylko FC 302.

Czujniki KTY sa wykorzystywane szczegdlnie w przypadku
silnikéw serwo z magnesami trwatymi (silnikéw PM) do
dynamicznej regulacji parametréw silnika jako rezystancji
stojana (parametr 1-30 Rezystancja stojana (Rs)) dla silnikéw
PM oraz takze jako rezystancji wirnika

(parametr 1-31 Rezystancja wirnika (Rr)) w przypadku
silnikéw asynchronicznych, w zaleznosci od temperatury
uzwojenia. Wzor:

Rs=Rsypo¢ x (1 + a,,xAT) [0] gdZi€ o, = 0.00393

Czujniki KTY moga stuzy¢ do zabezpieczenia silnika
(parametr 1-97 Wartos¢ progowa KTY).

FC 302 moze obstugiwac trzy rodzaje czujnikdw KTY,
zdefiniowane w parametr 1-95 Typ czujnika KTY.
Rzeczywista temperatura czujnika wyswietlana jest w
parametr 16-19 Temperatura czujnika KTY.
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llustracja 3.17 Wybér typu KTY

KTY type 1 —=—=-KlYtype2  ------- KTY type 3

Czujnik KTY 1: 1 kQ przy 100°C (na przyktad Philips KTY
84-1)

Czujnik KTY 2: 1 kQ przy 25°C (na przyktad Philips KTY
83-1)

Czujnik KTY 3: 2 kQ przy 25°C (na przyktad Infineon
KTY-10)

NOTYFIKACJA

Jesli temperatura silnika jest wykorzystywana poprzez
termistor lub czujnik KTY, nie ma zgodnosci z PELV w
przypadku spie¢ miedzy uzwojeniem silnika a
czujnikiem. W celu spetnienia wymogéw PELV czujnik
musi by¢ dodatkowo izolowany.

3.2.15 ETR

Obliczenia szacuja potrzebe mniejszego obciazenia przy
nizszej predkosci z powodu mniejszego chtodzenia z
wbudowanego wentylatora w silniku.

130BB917.10

t[s]

2000

175ZA052.11

1000

600 N
500

400 \ \
300

200

~N
100 T~ fOUT =1 xfMN
~ _ fOUT = 2 x fMN
60 =
50 -
40
30

20

fOUT=0,2xfMN

10 M
0 12 14 16 18 20 IMN

llustracja 3.18 Profil ETR

3.2.16 ATEX ETR

Karta termistora PTC MCB 112 VLT® umozliwia monito-
rowanie temperatury zgodnie z norma ATEX. Alternatywnie
mozna uzy¢ zewnetrznego zabezpieczenia PTC z
certyfikatem ATEX.

NOTYFIKACJA

Dla tej funkcji mozna uzywa¢ wytacznie silnikéw z
klasyfikacja Ex-e wg ATEX. Patrz tabliczka znamionowa
silnika, certyfikat, dane techniczne lub skontaktuj sie z
dostawca silnika.

W przypadku sterowania silnikiem klasy Ex-e ze
zwiekszonym bezpieczenstwem nalezy zagwarantowac
zachowanie pewnych ograniczen. Parametry, ktérych
zaprogramowanie jest konieczne, przedstawiono w
Tabela 3.9.
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Funkcja

Ustawienie

Parametr 1-90 Zabezp.
termiczne silnika

[20] ATEX ETR

speed reduction

Parametr 1-94 ATEX ETR cur.lim.

20%

Parametr 1-98 ATEX ETR
interpol. points freq.

Parametr 1-99 ATEX ETR
interpol points current

Tabliczka znamionowa silnika.

Parametr 1-23 Czestotliwos¢
silnika

Wprowadzi¢ takg sama wartos¢
jak w parametr 4-19 Maks.
czestotliwos¢ wyjs..

Parametr 4-19 Maks. czestot-
liwos¢ wyjs.

Tabliczka znamionowa silnika,
prawdopodobnie zmniejszony z
powodu dtugich kabli silnika,
filtra sinusoidalnego lub zmniej-
szonego napiecia zasilania

Parametr 4-18 Ogr. prqdu

Wymuszone do 150% przez 1-90
[20]

Parametr 5-15 Zacisk 33 - wej.
cyfrowe

[80] Karta PTC 1

stop

Parametr 5-19 Zacisk 37 - bezp.

[4] Alarm PTC 1

Uzycie wejscia cyfrowego i 24 V jako zasilania:
Przyktad: Przetwornica czestotliwosci wylgcza sie awaryjnie,
kiedy temperatura silnika jest zbyt wysoka.

Zestaw parametrow:
. Ustawi¢ parametr 1-90 Zabezp. termiczne silnika na
[2] Termistor-wyt sam.

. Ustawi¢ parametr 1-93 Zrédto termistor na [6]
Wejscie cyfrowe.
130BA151.10
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llustracja 3.19 Ztacze termistora

1-91 Wentylator zewn. silnika

Opcja: Zastosowanie:

Parametr 14-01 Czestotliwos¢
kluczowania

Upewnic sig, ze wartos¢
domysélna jest zgodna z
wymaganiami okreslonymi na
tabliczce znamionowej silnika.
Jezeli nie, zastosowac filtr

sinusoidalny.

Parametr 14-26 Opoz. wytqcz.
przy bted.

0

Tabela 3.9 Parametry

NOTYFIKACJA

Nalezy poréwna¢ minimalna czestotliwos¢ kluczowania

wymagang przez producenta silnika z minimalna czestot-

liwoscia kluczowania przetwornicy czestotliwosci,

domysina wartos¢ w parametr 14-01 Czestotliwos¢
kluczowania. Jezeli przetwornica czestotliwosci nie
spetnia tego wymogu, nalezy zamontowac filtr

sinusoidalny.

Wiecej informacji na temat monitorowania termicznego

ETR dla ATEX przedstawiono w Nocie aplikacyjnej dla funkcji

monitorowania termicznego ATEX ETR przetwornicy FC 300
(Application Note for FC 300 ATEX ETR Thermal Monitoring

Function).

3.2.17 Klixon

Wytacznik termiczny typu Klixon wyposazony jest w miske
metalowa KLIXON®. Przy okre$lonej wartosci przecigzenia,
ciepto przeptywu pradu przez miske powoduje wytgczenie

awaryjne.

[0] * [ Nie [ Nie jest wymagany zewnetrzny wentylator, tj. wartosci
znamionowe silnika sa obnizane przy niskiej predkosci.

[1] | Tak [ Stosuje zewnetrzny wentylator silnika (wentylacja
zewnetrzna), tak aby nie byto wymagane obnizenie
wartosci znamionowych silnika przy niskiej predkosci.
Nalezy stosowac sie do wskazania gdrnej krzywej na
powyzszym wykresie llustracja 3.18(fout = 1 x fun), jesli
prad silnika jest nizszy niz znamionowy prad silnika
(patrz parametr 1-24 Prqd silnika). Jesli prad silnika
przekracza prad znamionowy, czas pracy bedzie wciaz
malat, jak gdyby wentylator nie byt zainstalowany.

1-93 Zrédto termistor

Opcja: Zastosowanie:

INOTYFIKACJA

Tego parametru nie mozna
dopasowa¢ w trakcie pracy silnika.

NOTYFIKACJA

Wejscie cyfrowe nalezy ustawi¢ na
[0] PNP - Aktywne przy 24 V w
parametr 5-00 Tryb wejs¢ / wyjsc cyfr..

Wybra¢ wejscie, do ktérego powinien
zostac podtaczony termistor (czujnik PTC).
Opcja wejscia analogowego [1] Wejscie
analogowe 53 lub [2] Wejscie analogowe 54
nie moze zosta¢ wybrana, jesli wejscie
analogowe jest juz w uzyciu jako zrédto
wartosci zadanej (wybranej w

parametr 3-15 Wart. zadana zrédfto 1,
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1-93 Zrédlo termistor

1-96 Zrédto termistor KTY

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
parametr 3-16 Wart. zadana Zrédto 2 lub W
parametr 3-17 Wart. zadana Zrédfo 3). Dotyczy tylko FC 302.
W przypadku korzystania z karty
termistora PTC MCB 112 VLT® nalez
ermistora _ I e Wybranie zacisku 54 wejscia analogowego
zawsze wybrac opcjg (0] Brak. do uzycia jako wejscia czujnika KTY. Zacisku
[0] * [ Brak 54 nie mozna wybra¢ jako zrodfa KTY, jesli
[1]1 | Wej. analogowe jest on uzywany jako wartos¢ zadana (patrz
53 parametr 3-15 Wart. zadana zrédfo 1 do
[2] | Wej. analogowe parametr 3-17 Wart. zadana Zrédfto 3).
54
NOTYFIKACJA
[3] | Wejscie cyfrowe ) L. X
. Polaczenie czujnika KTY miedzy
— zaciskiem 54 i 55 (uziemienie). Patrz
[4] | Wejscie cyfrowe 3
19 llustracja 3.17.
[5] | Wejscie cyfrowe
32 [0] * | Brak
[6] | Wejscie cyfrowe (2] | Wej.
33 analogowe
54
NOTYFIKACJA
NOTYFIKACJA

Dotyczy tylko FC 302.

1-94 ATEX ETR cur.lim. speed reduction

Zakres: Zastosowanie:

0 %*| [0 - 100 %] | Widoczny tylko, jesli parametr 1-90 Zabezp.
termiczne silnika jest ustawiony na [20].

Skonfigurowac reakcje na prace w ograniczeniu pradu Ex-e.
0%: Przetwornica czestotliwosci nie zmienia niczego poza
wygenerowaniem ostrzezenia 163, ATEX ETR ostrz. ogr. pr.

> 0%: Przetwornica czestotliwosci generuje ostrzezenie 163,
ATEX ETR ostrz. ogr. pr. i zmniejsza predkos¢ obrotowa
silnika po czasie 2 (grupa parametréw 3-5* Czas rozp/zatrz
2).

Przyktad:

Rzeczywista warto$¢ zadana = 50 obr./min

Parametr 1-94 ATEX ETR cur.lim. speed reduction = 20%
Wypadkowa warto$¢ zadana = 40 obr./min

1-95 Typ czujnika KTY

Opg¢ja: Zastosowanie:

Wybra¢ wykorzystywany typ czujnika KTY.
Tylko FC 302.

[0] * | Czujnik KTY 1|1 kQ przy 100°C.

[11 [ Czujnik KTY 2| 1 kQ przy 25°C.

[2] | Czujnik KTY 3|2 kQ przy 25°C.

Dotyczy tylko FC 302.
1-97 Wartos¢ progowa KTY
Zakres: Zastosowanie:

80 °C*

[-40 - 140 °C] | Wybra¢ poziom progu czujnika KTY dla
zabezpieczenia termicznego silnika.

1-98 ATEX ETR interpol. points freq.

Zakres: Zastosowanie:
Size related*] [0 - 1000.0 W
Hz]

Dotyczy tylko FC 302.

Widoczny tylko, jesli
parametr 1-90 Zabezp. termiczne
silnika jest ustawiony na [20].

Wprowadzi¢ cztery punkty czestotliwosci [Hz] z tabliczki
znamionowej silnika do tej tablicy. Tabela 3.10 pokazuje
przyktad punktéw czestotliwosci/pradu.
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NOTYFIKACJA

Wymagane jest zaprogramowanie wszystkich punktéw
ograniczenia czestotliwosci/pradu z tabliczki
znamionowej silnika lub danych technicznych silnika.

100%

130BB909.10

80%

40%

5‘Hz 15‘Hz 25‘ Hz SO‘Hz
llustracja 3.20 Przyktad krzywej ograniczenia termicznego
ATEX ETR.

o$ x: fm [Hz]

05 ¥: Im/lmn x 100 [%]

Parametr 1-98 ATEX ETR interpol. | Parametr 1-99 ATEX ETR
points freq. interpol points current
[0]=5 Hz [0]=40%

[1]1=15 Hz [11=80%

[2]=25 Hz [2]=100%

[31=50 Hz [31=100%

Tabela 3.10 Punkty interpolacji

Wszystkie punkty pracy ponizej krzywej sa dozwolone w
sposob ciagty. Jednak powyzej linii s3 one dozwolone tylko
przez ograniczony czas, obliczany jako funkcja przecigzenia.
W razie wystapienia pradu urzadzenia wiekszego niz 1,5
znamionowej wartosci pradu wytaczenie jest natych-
miastowe.

1-99 ATEX ETR interpol points current

Widoczny tylko, jesli parametr 1-90 Zabezp. termiczne silnika jest
ustawiony na [20] lub [21].

Zakres: Zastosowanie:

Size related*

CRERIINOT YFIKACJA

Dotyczy tylko FC 302.

Definicja krzywej ograniczenia
termicznego. Aby zobaczy¢ przyktad,
patrz parametr 1-98 ATEX ETR interpol.
points freq..

W potaczeniu z parametr 1-98 ATEX ETR interpol. points freq.
tworzg one tabele (f [Hz],I [%]).

NOTYFIKACJA

Wymagane jest zaprogramowanie wszystkich punktéw
ograniczenia czestotliwosci/pradu z tabliczki
znamionowej silnika lub danych technicznych silnika.

3.2.18 Ustawienia PM

Jesli w parametr 1-10 Budowa silnika wybrana jest opcja [2]
Std. PM, niewysuniety, nalezy wprowadzi¢ parametry silnika
recznie w nastepujacej kolejnosci:

1. Parametr 1-24 Prqd silnika.

Parametr 1-26 Znamionowy, ciggly moment silnika.

Parametr 1-25 Znamionowa predkos¢ silnika.

2

3

4. Parametr 1-39 Bieguny silnika.

5 Parametr 1-30 Rezystancja stojana (Rs).

6 Parametr 1-37 indukcyjnos¢ po osi d (Ld).

7 Parametr 1-40 Powrét EMF przy 1000 obr./min..

Ponizsze parametry zostaty dodane dla silnikéw PM.
1. Parametr 1-41 Wyréwnany kqt silnika.

Parametr 1-07 Motor Angle Offset Adjust.
Parametr 1-14 Wzmocnienie ttumienia.

Parametr 1-47 Torque Calibration.

Parametr 1-58 Prqd impulséw test. startu w locie.
Parametr 1-59 Czest. impulséw test. startu w locie.
Parametr 1-70 Tryb rozruchu siln. PM.

Parametr 30-20 High Starting Torque Time [s].

© ® N o v oA W N

. Parametr 30-21 High Starting Torque Current [%].

NOTYFIKACJA

Standardowe parametry nadal wymagaja skonfigu-
rowania (na przyktad parametr 4-19 Maks. czestotliwos¢
wyjs.).

Aplikacja Ustawienia

Aplikacje o matej Zwiekszy¢ wartos¢

bezwtadnosci parametr 1-17 Stata czasowa filtra
lobciazenie/Isilnik <5 napiecia o wspoétczynnik od 5 do 10.
Zmniejszy¢ warto$¢ parametru
parametr 1-14 Wzmocnienie
ttumienia.

Zmniejszy¢ parametr 1-66 Prqd
minimalny przy niskiej predk. (<
100%).

Nalezy uzy¢ czterech punktéw pradu [A] z tabliczki
znamionowe;j silnika. Obliczy¢ wartosci jako procent
znamionowej wartosci pradu silnika, Im/Imn x 100 [%], i
wprowadzi¢ do tej tablicy.

Aplikacje o matej Zachowac obliczone wartosci.

bezwladnosci

50>lobcigzenie/Isinik >5
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Aplikacja Ustawienia

Aplikacje o duzej Zwiekszy¢ wartosci parametrow

bezwladnosci parametr 1-14 Wzmocnienie

lobciazenie/Isiinik > 50 tfumienia, parametr 1-15 Stata

czasowa filtra niskiej predkosci i
parametr 1-16 Stata czasowa filtra

wysokiej predkosci
Duze obciazenie przy Zwiekszy¢ wartos¢
niskiej predkosci parametr 1-17 Stata czasowa filtra
< 30% (predkosc napiecia
znamionowa) Zwiekszy¢ parametr 1-66 Prqd

minimalny przy niskiej predk. (>100%
przez dtuzszy czas moze

doprowadzi¢ do przegrzania silnika).

Tabela 3.11 Zalecenia dotyczace aplikacji VVC*.

Jesli silnik zacznie drga¢ przy pewnej predkosci, nalezy
zwiekszy¢ warto$¢ parametr 1-14 Wzmocnienie ttumienia.
Nalezy zwiekszac ja stopniowo, matymi krokami. W
zaleznosci od silnika optymalna wartos¢ tego parametru
moze by¢ o 10% lub 100% wyzsza niz warto$¢ domyslna.

Wyregulowa¢ moment rozruchowy w parametr 1-66 Prqd
minimalny przy niskiej predk.. Wartos¢ 100% ustawia
znamionowy moment obrotowy jako moment rozruchowy.

Aplikacja Ustawienia

Aplikacje o matej Zachowac obliczone wartosci.
bezwtadnosci

Aplikacje o duzej Parametr 1-66 Prqd minimalny przy
bezwtadnosci niskiej predk..

Zwiegkszy¢ predkos¢ do wartosci
miedzy domyslng a maksymalng, w
zaleznosci od aplikacji.

Ustawi¢ czasy rozpedzania/
zatrzymania odpowiednie dla
aplikacji. Zbyt szybkie rozpedzanie
powoduje przetezenie/nadmierny
moment. Zbyt szybkie zatrzymanie
powoduje wytaczenie awaryjne z
powodu przepiecia.

Duze obciazenie przy Parametr 1-66 Prqd minimalny przy
niskiej predkosci niskiej predk..

Zwiegkszy¢ predkos¢ do wartosci
miedzy domyslng a maksymalng, w
zaleznosci od aplikacji.

Tabela 3.12 Zalecenia dotyczace aplikacji Flux

Wyregulowa¢ moment rozruchowy w parametr 1-66 Prqd
minimalny przy niskiej predk.. Warto$¢ 100% ustawia
znamionowy moment obrotowy jako moment rozruchowy.

66 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. MG33MM49



Dt

Opisy parametréw

Przewodnik programowania

3.3 Parametry: 2-** Hamulce

3.3.1 2-0* Hamulec DC

Grupa parametréw do konfigurowania funkcji hamulca DC
oraz zatrzymania DC.

2-00 Prad trzymania DC

Zakres: Zastosowanie:

%* | 160 %

Wartos¢ maksymalna zalezy od pradu
]

znamionowego silnika.

Nalezy unika¢ pradu 100 % trwajacego zbyt
dlugo. Moze on uszkodzic¢ silnik.

Niskie wartosci trzymania statopradowego
DC wytwarzaja wieksze niz oczekiwane
wartosci pradow przy wiekszych
wielkosciach mocy silnika. Ten btad
zwieksza sie wraz ze wzrostem mocy silnika.

Wprowadzi¢ wartos¢ dla pradu trzymania jako
wartos¢ procentowg pradu znamionowego silnika
IuN ustawionego w parametr 1-24 Prqd silnika.
100% pradu trzymania DC odpowiada Im,.

Ten parametr utrzymuje dziatanie silnika (moment
trzymania) lub rozgrzewa silnik.

Parametr ten jest aktywny, jesli Trzymanie DC est
wybrane w parametr 1-72 Funkcja startu [0] lub
parametr 1-80 Funkcja przy stopie [1].

2-01 Prad hamulca DC

Zakres: Zastosowanie:

%* | 1000 %

Wartos¢ maksymalna zalezy od pradu
]

znamionowego silnika.
Nalezy unika¢ pradu 100 % trwajacego
zbyt dtugo. Moze on uszkodzi¢ silnik.

Wprowadzi¢ wartos¢ dla pradu jako wartosc¢
procentowa pradu znamionowego silnika Imn,
patrz parametr 1-24 Prqd silnika. 100% pradu
hamowania DC odpowiada Iwn.

Prad hamowania DC jest aktywowany poleceniem
stopu, gdy predkos¢ jest nizsza niz ograniczenie
ustawione w parametr 2-03 Pred.dla
zatqcz.hamow.DClobr./min]; gdy funkcja
hamowanie DC, sygnat odwrdcony jest aktywna,
lub za pomoca portu komunikacji szeregowe;.
Prad hamowania jest aktywny w okresie czasu
ustawianym w parametr 2-02 Czas hamowania DC.

2-02 Czas hamowania DC

Zakres: Zastosowanie:

10 s*| [0 - 60 s] | Ustawic czas trwania pradu hamowania DC
ustawionego w parametr 2-01 Prqd hamulca DC,
po aktywowaniu.

2-03 Pred.dla zatacz.hamow.DC[obr./min]

Zakres: Zastosowanie:
Size [0 - par. Ustawi¢ predkos¢ zataczenia
related* 4-13 RPM] hamowania dla aktywacji pradu

hamowania DC ustawionego w
parametr 2-01 Prqd hamulca DC, po
wydaniu polecenia stopu.

2-04 Pred. dla zataczenia hamow. DC [Hz]

Zakres: Zastosowanie:
related* 4-14 Hz]

Parametr 2-04 Pred. dla zatqczenia
hamow. DC [Hz] nie zadziata, kiedy
parametr 1-10 Budowa silnika = [1]
PM, nie wysuniety SPM.

Ustawi¢ predkos¢ zataczenia hamowania
dla aktywacji pradu hamowania DC
ustawionego w parametr 2-01 Prqd
hamulca DC, po poleceniu stopu.

2-05 Maks. wartos¢ zadana

Zakres: Zastosowanie:

Size [ par. 3-02 - To jest parametr dostepu do

related* | 999999.999 parametr 3-03 Maks. wartos¢
ReferenceFeed- zadana dla starszych produktéw.
backUnit] Maksymalna wartos¢ zadana jest

najwyzsza wartosciag mozliwg do
otrzymania poprzez dodanie
wszystkich wartosci zadanych.
Jednostka maksymalnej wartosci
zadanej odpowiada opcji wybranej
w parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny
i jednostce w

parametr 3-01 Jednostka wartosci
zadanej/sprzezenia.

2-06 Prad parkowania

Zakres: Zastosowanie:
50 %*| [O- Ustawi¢ prad jako procent wartosci pradu
1000 %] znamionowego silnika, parametr 1-24 Prqd

silnika. Uzywany, jesli aktywowany w
parametr 1-70 Tryb rozruchu siln. PM.
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2-07 Czas parkowania

2-11 Rezystor hamulca (om)

3.3.2 2-1* Funkcja ener. ham.

Grupa parametréw stuzaca do wybierania parametréw
hamowania dynamicznego. Tylko dla przetwornic czestot-
liwosci z czopperem (IGBT) hamulca.

2-10 Funkcja hamowania

Opcja: Zastosowanie:

[0] [ Wytaczone [ Rezystor hamowania nie zostat zainstalowany.

[1] | Rez.
hamulca

Systemowy rezystor hamowania stuzy do
rozpraszania nadmiaru energii hamowania w
formie ciepfa. Podfaczenie rezystora hamowania
umozliwia wyzsze napiecie obwodu
posredniego DC podczas hamowania (praca
generatorowa). Funkcja rezystora hamowania
jest aktywna tylko w przetwornicach czestot-
liwosci z wbudowanym hamulcem
dynamicznym.

[2] | Hamulec

—

Jest wybrany, aby poprawi¢ hamowanie bez
AC uzycia rezystora hamowania. Parametr ten
steruje przemagnesowaniem silnika, kiedy
pracuje na obcigzeniu generatorowym. Ta
funkcja moze ulepszy¢ funkcje OVC.
Zwigkszenie strat elektrycznych w silniku
pozwala funkcji OVC na zwiekszenie momentu
hamowania bez przekraczania ograniczenia
przepiecia.

NOTYFIKACJA

Hamulec AC nie jest tak efektywny jak
hamowanie dynamiczne za pomoca
rezystora.

Hamulec AC jest przeznaczony dla trybu
VVC* w petli otwartej i zamknietej.

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:

3 s*[ [0.1- 60 s] [ Ustawi¢ czas trwania pradu parkowania Size [5.00 - Ustawi¢ wartos¢ rezystora hamowania w
ustawionego w parametr 2-06 Prqd parkowania, related* | 65535.00 Q. Ta warto$¢ stuzy do monitorowania
po aktywowaniu. Ohm] mocy do rezystora hamowania w

parametr 2-13 Kontrola mocy hamowania.
Ten parametr jest aktywny tylko w
przetwornicach czestotliwosci z
wbudowanym hamulcem dynamicznym.
Tego parametru nalezy uzywac dla
wartosci bez czesici dziesietnych. Przy
wyborze z dwoma miejscami dziesietnymi
uzy¢ parametr 30-81 Rezystor hamulca
(om).

2-12 Limit mocy hamowania (kW)

Zakres: Zastosowanie:

Size [0.001 - Parametr 2-12 Limit mocy hamowania (kW)

related* | 2000.000 jest oczekiwang sredniag moca rozpraszana
kW] w rezystorze hamowania w czasie 120 s.

Jest uzywany jako ograniczenie monito-
rowania dla parametr 16-33 Energia
hamow. /2 min. i tym samym okresla
moment wygenerowania ostrzezenia/
alarmu.

Do obliczenia parametr 2-12 Limit mocy
hamowania (kW) mozna skorzysta¢ z
ponizszego wzoru.

UV yamls]
Pram,s:[W] = Ripqunl 01 % TylsT

Pham,¢r. to Srednia moc rozpraszana przez
rezystor hamowania, za$ Rham to
rezystancja rezystora hamowania. tham
oznacza czas hamowania aktywnego w
okresie 120 sek., Tham.

Unham 0znacza napiecie DC tam, gdzie
rezystor hamowania jest aktywny. Zalezy
to od jednostki w nastepujacy sposéb:
Jednostki T2: 390 V

Jednostki T4: 810 V

Jednostki T5: 810 V

Jednostki T6: 943 V/1099 V dla obudéw
D-F

Jednostki T7: 1099 V

NOTYFIKACJA

Jezeli wartos¢ Rham nie jest znana
lub czas Tham jest inny niz 120 s,
najlepiej jest uruchomic¢ aplikacje
hamujaca, odczyta¢ wartosé
parametr 16-33 Energia hamow. /2
min.,

dodac do niej 20% i wprowadzic¢
wynik w parametr 2-12 Limit mocy
hamowania (kW).
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2-13 Kontrola mocy hamowania

Opcja: Zastosowanie:

2-15 Kontrola hamul

Opcja:

Zastosowanie:

Ten parametr jest aktywny tylko w
przetwornicach czestotliwosci z
hamulcem.

Parametr ten uaktywnia monitorowanie
mocy przesytanej do rezystora
hamowania. Moc jest obliczana na
podstawie rezystancji

(parametr 2-11 Rezystor hamulca (om)),
napiecia w obwodzie posrednim DC i
czasu pracy rezystora.

[0] * | Wylaczone Nie jest wymagane monitorowanie

mocy hamowania.

[1]1 | Ostrzezenie Aktywuje ostrzezenie na wyswietlaczu,
kiedy moc przesytana w czasie pracy
przekracza 100% ograniczenia monito-
rowania (parametr 2-12 Limit mocy
hamowania (kW)).

Ostrzezenie znika, kiedy przesytana moc
spada ponizej 80% ograniczenia
monitorowania.

[2] | Samoczynne wyt | Powoduje zatrzymanie awaryjne
przetwornicy czestotliwosci i wyswietla
alarm, kiedy obliczona moc przekracza

100% monitorowanego ograniczenia.

[3] | Ostrz i wyt
samocz

Aktywuje obie powyzsze opcje, w tym
ostrzezenie, wylaczenie awaryjne i
alarm.

[4] | Warning 30s

[5] |Trip 30s

[6] [Warning & trip 30s
[7] | Warning 60s

[8] | Trip 60s

[9] |[Warning & trip 60s
[10] | Warning 300s

[11] | Trip 300s

[12] [ Warning & trip
300s

[13] [ Warning 600s

[14] | Trip 600s

[15] | Warning & trip
600s

Parametr 2-15 Kontrola hamul jest aktywny
tylko w przetwornicach czestotliwosci z
wbudowanym hamulcem dynamicznym.

Wyboér rodzaju testu i funkcje monitorowania
do sprawdzenia potaczenia z rezystorem
hamowania lub obecnosci rezystora
hamowania, a nastepnie wyswietlanie
ostrzezenia lub alarmu w przypadku btedu.

NOTYFIKACJA

Funkcja roztaczenia rezystora
hamowania jest testowana podczas
zalaczenia zasilania. Jednak test
hamulca IGBT jest wykonywany, kiedy
hamowanie nie wystepuje. Ostrzezenie
lub wytaczenie awaryjne odlacza
funkcje hamowania.

Procedura testujaca jest nastepujaca:
1. Amplituda tetnien w obwodzie DC
jest mierzona przez 300 ms bez
hamowania.

2. Amplituda tetnien w obwodzie DC
jest mierzona przez 300 ms z
wigczonym hamulcem.

3. Jedli amplituda tetnienn w obwodzie
DC podczas hamowania jest nizsza
od amplitudy tetnien w obwodzie
DC przed hamowaniem + 1%:
Kontrola hamulca zakoriczyta sie
niepowodzeniem, generujgc
ostrzezenie lub alarm.

4. Jesli amplituda tetnien w obwodzie
DC podczas hamowania jest wyzsza
od amplitudy tetnien w obwodzie
DC przed hamowaniem + 1%:
Kontrola hamulca OK.

[0] | Wytaczone

Monitoruje rezystor hamowania oraz hamulec
IGBT pod katem zwar¢ podczas pracy. W razie
wystapienia zwarcia pojawia sie Ostrzezenie
25 Zwarcie rezystora hamowania (Brake resistor
short-circuited).

Jesli monitorowanie mocy jest ustawione na [0] Wyt lub [1]
Ostrzezenie, funkcja hamowania pozostaje aktywna, nawet
jesli zostato przekroczone ograniczenie monitorowania.
Moze to prowadzi¢ do przecigzenia termicznego rezystora.
Mozna réwniez wygenerowac ostrzezenie poprzez wyjscie
przekaznikowe/cyfrowe. Doktadno$¢ pomiaru monito-
rowania mocy zalezy od doktadnosci rezystancji rezystora
(lepszej niz £20%).

[1] | Ostrzezenie

Monitoruje rezystor hamowania i hamulec
IGBT pod katem zwarcia i przeprowadza test
pod katem odtaczenia rezystora hamowania
podczas zataczenia zasilania.

[2] | Samoczynne
wyt

Monitoruje wystapienie zwarcia rezystora
hamowania, odtaczenia rezystora hamowania
lub zwarcia hamulca IGBT. Jesli wystapi btad,
przetwornica czestotliwosci wytacza sie,
wyswietlajac alarm (wytaczenie awaryjne z
blokada).
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2-15 Kontrola hamul

2-17 Kontrola przepiec

lub zwarcia hamulca IGBT. Jesli wystapi btad,
przetwornica czestotliwosci zatrzyma silnik z
wybiegiem, a nastepnie wytaczy sie
awaryjnie. Wyswietlany jest alarm wytaczenia
awaryjnego z blokada (ostrzezenie 25, 27 lub
28).

[4] | Hamulec AC | Monitoruje wystapienie zwarcia rezystora
hamowania, odtaczenia rezystora hamowania
lub zwarcia hamulca IGBT. Jesli wystapi btad,
przetwornica czestotliwosci przeprowadza
kontrolowane zatrzymanie wg czasu ramp
down. Ta opcja jest dostepna jedynie w FC

302.

[5] | Wylaczenie z
blokada

NOTYFIKACJA

Usuna¢ ostrzezenie zwigzane z [0] Wyt lub [1]
Ostrzezenie, wytaczajac i wtaczajac zasilanie. Najpierw
nalezy naprawic blad. Przy [0] Wyt. lub [1] Ostrzezenie
przetwornica czestotliwosci kontynuuje prace nawet
wtedy, gdy zostanie stwierdzony biad.

2-16 Maks. prad hamulca AC

Zakres: Zastosowanie:
100 %*

[0 - 1000.0 %] | Wprowadzi¢ maksymalny dopuszczalny
prad podczas korzystania z hamowania
AC (zmiennopradowego), aby uniknac
przegrzania uzwojenia silnika.

NOTYFIKACJA

Parametr 2-16 Maks. prqd hamulca AC nie zadziala, kiedy
parametr 1-10 Budowa silnika = [1] PM,nie wysunSPM.

2-17 Kontrola przepiec

Opg¢ja: Zastosowanie:

Kontrola przepiecia (OVC) jest wybierana po
to, by zmniejszy¢ ryzyko wytaczenia
awaryjnego przetwornicy czestotliwosci
przy przepieciu w obwodzie posrednim DC
spowodowanym przez moc generatorowq z
obciagzenia.

[0] * | Wylaczona Nie jest wymagane OVC.

[11 [Dozw nie przy | Aktywuje OVC oprdcz przypadkéw, w

stopie ktorych do zatrzymania przetwornicy

wykorzystywany jest sygnat stopu.

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[3] | Stop i Monitoruje wystapienie zwarcia rezystora [2] | Zataczona | Aktywuje OVC.
samocz wyt | hamowania, odfgczenia rezystora hamowania

NOTYFIKACJA

Nie nalezy wiacza¢ OVC w aplikacjach dzwigowych.

2-18 Warunek kontroli hamulca

Zakres: Zastosowanie:

[0] * | Przy zat. zasilania Kontrola hamulca jest wykonywana

przy zatgczeniu zasilania.

[1] | Stan po syt. Kontrola hamulca jest wykonywana

wybiegu siln. po sytuacjach wybiegu silnika.

2-19 Over-voltage Gain

Zakres: Zastosowanie:

100 %*

[10 - 200 %] | Wybra¢ wzmocnienie przepiecia.

3.3.3 2-2* Hamulec mechaniczny

Parametry do sterowania dziataniem hamulca elektromag-
netycznego (mechanicznego), szczegdlnie wymagane w
aplikacjach dzwigowych.

Aby sterowa¢ hamowaniem mechanicznym, wymagane jest
wyjscie przekaznikowe (przekaznik 01 lub przekaznik 02)
lub zaprogramowane wyjscie cyfrowe (zacisk 27 lub 29).
Zwykle to wyjscie powinno by¢ zamkniete w okresach,
kiedy przetwornica czestotliwosci nie moze utrzymac
silnika z powodu zbyt wysokiego obcigzenia. Wybrac [32]
Sterowanie hamulcem mechanicznym dla zastosowan z
hamulcem elektromagnetycznym w

parametr 5-40 Przekaznik, funkcja, parametr 5-30 Zacisk 27.
Wyjscie cyfrowe, lub parametr 5-31 Zacisk 29. Wyjscie
cyfrowe. W przypadku wybrania opcji [32] Sterowanie
hamulcem mechanicznym hamowanie mechaniczne jest
zamkniete od rozruchu do czasu, gdy prad wyjsciowy
przekracza poziom wybrany w parametr 2-20 Prqd
zwalniania hamulca. Podczas stopu hamowanie
mechaniczne jest aktywowane, kiedy predkos¢ spadnie
ponizej poziomu wybranego w parametr 2-21 Predkos¢ do
zatqcz. hamulca [obr/min]. Jesli przetwornica czestotliwosci
znajdzie sie w stanie alarmu, przetezenia lub przepiecia,
hamowanie mechaniczne natychmiast zadziata. Tak samo
dzieje sie rowniez w przypadku funkgcji Safe Torque Off.

NOTYFIKACJA

Tryb ochrony i funkcje opdéznienia wylaczenia
awaryjnego (parametr 14-25 Opdzn. wyt. samocz. przy ogr.
mom. i parametr 14-26 OpdzZ. wylqcz. przy bted.) moga
spowodowac¢ opdznienie aktywacji hamowania
mechanicznego w stanie alarmu. Funkcje te nalezy
dezaktywowac¢ w przypadku aplikacji dzwigowych.
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llustracja 3.21 Hamowanie mechaniczne

2-20 Prad zwalniania hamulca

2-22 Predkos¢ do zatacz. hamulca [Hz]

Czas

maksymalny prad, ktéry inwertor moze
zapewnic dla danej wielkosci mocy. Gérne
ograniczenie jest okreslone w

parametr 16-37 Max prqd przetwornicy.

NOTYFIKACJA

Gdy wybrano wyjscie sterowania
hamulcem mechanicznym, lecz nie
podtaczono zadnego hamowania
mechanicznego, funkcja ta nie bedzie
dziata¢ z nastawa domysing ze
wzgledu na zbyt niski prad silnika.

2-21 Predkosc¢ do zatacz. hamulca [obr/min]

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
Size [O- Ustawi¢ prad silnika do zwalniania hamulca Size related* | [0 - 5000.0 Hz] [ Ustawi¢ czestotliwos¢ silnika do
related* | par. mechanicznego, jesli zostat spetniony aktywacji hamowania

16-37 A] | warunek rozruchu. Wartoscig domyslng jest mechanicznego, jesli zostat

spetniony warunek zatrzymania.

2-23 Opoznienie zatacz. hamulca

Zakres: Zastosowanie:
0s*[ [0- |Wprowadzi¢ czas opdznienia hamulca wybiegu
5s] [silnika po czasie zatrzymania. Wat jest utrzymany na

predkosci zerowej z petnym momentem trzymania.
Nalezy upewni¢ sig, ze hamulec mechaniczny
zablokowat obcigzenie, zanim silnik przejdzie w tryb
wybiegu. Patrz rozdziat Sterowanie hamulcem
mechanicznym w Zaleceniach Projektowych.

Aby wyregulowa¢ przejscie obciazenia do
hamowania mechanicznego, nalezy ustawi¢
parametr 2-23 Opo6znienie zatqcz. hamulca i

Zakres: Zastosowanie: parametr 2-24 Opéz. Stopu.
Size [0 - par. | Ustawi¢ predkos¢ obrotows silnika Ustawienie parametréw opdznienia hamulca nie
related* 4-53 RPM] | silnika do aktywacji hamowania wplywa na moment obrotowy. Przetwornica czestot-
mechanicznego, jesli zostat spetniony liwosci nie rejestruje, ze hamowanie mechaniczne
warunek zatrzymania. Gérne ograni- trzyma obciazenie.
czenie predkosci jest okreslone w . .
L. L. Po ustawieniu parametr 2-23 Opédznienie zatqcz.
parametr 4-53 Ostrzezenie o duzej .
. hamulca moment obrotowy spada do 0 po kilku
predkosci. . .
minutach. Nagta zmiana momentu obrotowego
prowadzi do ruchu i hatasu.
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2-24 Opoz. Stopu

Zakres: Zastosowanie:

0s*| [0-5 |Ustawi¢ odstep czasu od momentu zatrzymania
s] silnika do zamkniecia hamulca.

Aby wyregulowac przejscie obcigzenia do
hamowania mechanicznego, nalezy ustawic
parametr 2-23 Opdznienie zatqcz. hamulca i
parametr 2-24 Opdz. Stopu.

Parametr ten jest czescig funkcji zatrzymania.

2-25 Czas zwolnienia hamulca

Zakres: Zastosowanie:

0.20 s*| [0 - 5 s] | Wartos¢ ta okresla czas otwarcia hamulca
mechanicznego. Parametr ten musi dziata¢
jako time out, kiedy aktywowane jest
sprzezenie zwrotne hamulca.

3.3.4 Hamulec mechaniczny aplikacji
dzwigowych

Sterowanie hamulcem mechanicznym aplikacji dzwigowych
obstuguje nastepujace funkcje:

. 2 kanaty dla sprzezenia zwrotnego hamowania
mechanicznego w celu zapewnienia
dodatkowego zabezpieczenia przed niezamie-
rzonym zachowaniem na skutek zerwania kabla.

. Monitorowanie sprzezenia zwrotnego hamowania
mechanicznego przez caty cykl. Pomaga to

chroni¢ hamulec mechaniczny, zwlaszcza jesli
wiecej przetwornic czestotliwosci jest
podtaczonych do tego samego watu.

Brak rozpedzania, dopoki sprzezenie zwrotne nie
potwierdzi, ze hamulec mechaniczny jest otwarty.

Ulepszone sterowanie obciazeniem przy stopie.
Jesli wartos¢ parametr 2-23 OpdzZnienie zatqcz.
hamulca jest zbyt niska, aktywowane jest
Ostrzezenie 22 Zwol.ham.mech. i zwalnianie
momentu obrotowego jest niemozliwe.

Mozna skonfigurowac przejscie, kiedy silnik
przejmuje obcigzenie z hamulca. Wartos¢
Parametr 2-28 Czynnik dotad. wzmocnienia moze
zostac¢ zwiekszona w celu zminimalizowania
ruchu. Aby osiagna¢ ptynne przejscie, nalezy
zmieni¢ ustawienie z regulacji predkosci na
sterowanie pozycja podczas przetaczania.

- Ustawienie parametr 2-28 Czynnik dotad.
wzmocnienia na 0 umozliwia sterowanie
pozycja w czasie parametr 2-02 Czas
hamowania DC. To aktywuje
parametr 2-30 Position P Start Propor-
tional Gain do parametr 2-33 Speed PID
Start Lowpass Filter Time, czyli parametry
PID do sterowania pozycja.

~
IN
<
O
<<
)
o
M
| -
SilnikPredkos¢ [ Term—— I I I
Premag z:tzrgsmz:nr;l:momentu Hamulec Czas rozpedzania 1 Czas zatrzymania 1 Stop Aktywny
Iobrotowego | zwolnienie | p.3-41 p.3-42 | opéznienie | Hamulec
| Czas | Ceas | p-2-24 | Opéznienie
p.2-27 p.2-25 p.2-23
Warto$¢ zadana momentu obrotowego 2-26 ——= el el
| | | |
| | | |
Moment | | | |
obrotowywart. zad. | |
T T
| | |
Przekaznik | | |
Wspotczynnik zwigkszenia wzmocnienia
p.2-28 | |
wzmocnienieDota | |
dowywanie | )
| | f
| |
Mech.Hamulec | I
| I |
1 2 | 3 |
|
llustracja 3.22 Sekwencja zwolnienia hamulca dla sterowania hamulcem mechanicznym
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Parametr 2-26 Wart. zadana mom. obr. do

parametr 2-33 Speed PID Start Lowpass Filter Time sg
dostepne tylko dla sterowania hamulcem mechanicznym
aplikacji dzwigowych (Flux ze sprzezeniem zwrotnym
silnika).

2-26 Wart. zadana mom. obr.

Zakres: Zastosowanie:
0 %*| [-300 - | Wartos¢ ta okresla moment obrotowy
300 %] | zastosowany w odniesieniu do zamknietego

hamulca mechanicznego przed jego
zwolnieniem.

Moment obrotowy/obciazenie na dzwigu ma
wartos¢ dodatniag i wynosi 10-160%. Any
uzyskac najlepszy punkt rozruchu, nalezy
ustawi¢ parametr 2-26 Wart. zadana mom. obr.
na ok. 70%.

Moment obrotowy/obciazenie na windzie moze
mie¢ wartos$¢ dodatnia lub ujemna z zakresu
-160% do +160%. Aby uzyskac¢ najlepszy punkt
rozruchu, nalezy ustawi¢ parametr 2-26 Wart.
zadana mom. obr. na 0%.

Im wiekszy bfad momentu obrotowego
(parametr 2-26 Wart. zadana mom. obr. w
stosunku do rzeczywistego momentu
obrotowego), tym wiekszy ruch podczas
przejmowania obciazenia.

2-27 Czas rozpedz./zatrz.-tryb momentowy

Zakres: Zastosowanie:
0.2 s*

[0 - 5 s] [ Wartos¢ ta okresla czas trwania rozpedzenia
momentu obrotowego w kierunku zgodnym z
ruchem wskazéwek zegara. Wartos¢ 0 aktywuje
bardzo szybkie magnesowanie w zasadzie
sterowania flux.

2-28 Czynnik dotad. wzmocnienia

Zakres: Zastosowanie:
1* [0 - Tylko aktywna petla zamknieta strumienia. Funkcja
4] ta zapewnia ptynne przejscie z trybu sterowanie

momentem obrotowym na tryb sterowania
predkoscia, kiedy silnik przejmuje obcigzenie od
hamulcéw.

Zwiekszy¢ wartos¢ w celu zminimalizowania ruchu.
Aktywowac zaawansowane hamowanie
mechaniczne (grupa parametréow 2-3* Zaaw.
hamulec mech.) przez ustawienie

parametr 2-28 Czynnik dotad. wzmocnienia na 0.

2-29 Torque Ramp Down Time

Zakres: Zastosowanie:
0 s*

[0-55] | Czas zwalniania momentu obrotowego.

3.3.5 2-3* Zaaw. hamulec mech.

Parametr 2-30 Position P Start Proportional Gain do
parametr 2-33 Speed PID Start Lowpass Filter Time mozna
skonfigurowac¢ w celu zapewnienia bardzo ptynnego
przejscia od regulacji predkosci do sterowania pozycjg w
czasie parametr 2-25 Czas zwolnienia hamulca, kiedy
obciagzenie jest przekazywane z hamulca mechanicznego
do przetwornicy czestotliwosci. Parametr 2-30 Position P
Start Proportional Gain do parametr 2-33 Speed PID Start
Lowpass Filter Time sg aktywowane, gdy

parametr 2-28 Czynnik dotad. wzmocnienia jest ustawiony
na 0. llustracja 3.22 zawiera wiecej informacji.

2-30 Position P Start Proportional Gain
Zakres: Zastosowanie:

0.0000*

[ 10.0000 - 1.0000 ] |

2-31 Speed PID Start Proportional Gain
Zakres: Zastosowanie:

0.0150*

[ 10.0000 - 1.0000 ] |

2-32 Speed PID Start Integral Time
Zakres:
200.0 ms*

Zastosowanie:
| [1.0 - 20000.0 ms] |

2-33 Speed PID Start Lowpass Filter Time
Zastosowanie:
[ 10.1-100.0 ms] |

Zakres:
10.0 ms*

2-34 Zero Speed Position P Proportional Gain

Zakres: Zastosowanie:
1.0000 ]

Ten parametr jest dostepny tylko
W oprogramowaniu w wersji
48.XX.

Wprowadzi¢ proporcjonalne
wzmocnienie dla sterowania pozycja
przy spoczynku w trybie predkosci.
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3.4 Parametry: 3-** Wartosc¢ zadana/Czas rozpedzenia/zatrzymania

Parametry do obstugi wartosci zadanej, okreslania
ograniczen oraz konfiguracji reakgji przetwornicy czestot-

3-01 Jednostka wartosci zadanej/sprzezenia

Opcja: Zastosowanie:
liwosci na zmiany.
[40] [m/s
[41] [ m/min
3.4.1 3-0* Ogr. wart. zad 5
[60] |°C
Opg¢ja: Zastosowanie: 711 |bar
Wybra¢ zakres sygnatu wartosci zadanej i sygnatu [72] |[Pa
sprzezenia zwrotnego. Wartosci sygnatéw moga by¢ [73] [kPa
tylko dodatnie lub dodatnie i ujemne. Ograniczenie [74] | m WG
minimalne moze mie¢ wartos¢ ujemna, chyba ze w 1801 |kw
parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny wybrana jest 11201 | GPM
opcja [1] Petla zamknieta predkosci lub [3] Proces. [121] | gal/s
[0] | Min - Wybra¢ zakres sygnatu wartosci zadanej i sygnatu [122] [ gal/min
Max sprzezenia zwrotnego. Wartosci sygnatéw moga by¢ [123] | gal/h
tylko dodatnie lub dodatnie i ujemne. Ograniczenie [124] | Stop. Sze$cienne/min
minimalne moze mie¢ warto$¢ ujemna, chyba ze w 11251 | ft3/s
parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny wybrana jest [126] | ft3/min
opcja [1] Petla zamknieta predkosci lub [3] Proces. 11271 [ fe/n
[1]|-Max - | Dla wartosci dodatnich i ujemnych (oba kierunki, w [130] | Ib/s
+Max odniesieniu do parametr 4-10 Kierunek obrotéw [131] [ Ib/min
silnika). [132] | Ib/h
[140] | ft/s
Opgja: Zastosowanie: [145] | stopa
Wybra¢ jednostke, ktéra bedzie [150] | Ib ft
uzywana w wartosciach zadanych i [160] | °F
sprzezeniach zwrotnych sterowania [170] | psi
PID procesu. Parametr 1-00 Tryb [1711 | Ib/in?
konfiguracyjny musi by¢ ustawiony [172] | in wg
na [3] Proces lub [8] Rozszerzone [173] [ stopa WG
sterowanie PID. [180] | HP
T
21 |obr/min Zakres: Zastosowanie:
B3] Hz Size [-999999.999 - | Wprowadzi¢ minimalng wartos¢
[4] Nm related* | par. 3-03 zadana. Minimalna wartos¢ zadana
5] PPM ReferenceFeed- | jest najnizsza wartoscig otrzymywana
[0 | 1/min backUnit] poprzez dodanie wszystkich wartosci
zadanych.
[12] | IMPULSY/s - > .
Minimalna warto$¢ zadana jest
201 Vs aktywna tylko wtedy, gdy
P || Vi parametr 3-00 Zakres wart. Zadanej
(221 |V/h jest ustawiony na [0] Min - Maks.
[23]1 [m?/s
T Minimalna warto$¢ zadana jednostki
[24] [ m°/min
odpowiada:
[25] [m¥h .
. Konfiguracji parametru
301 [ kg/s parametr 1-00 Tryb konfigu-
[3177) kg/min racyjny: dla [1] Zamk. petla
[32] | kg/h
[33] [t/min
[34] |t/h
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3-02 Minimalna wartos¢ zadana

3-05 On Reference Window

. Jednostka wybrana w
parametr 3-01 Jednostka
wartosci zadanej/sprzezenia.

Jesli opcja [10] Synchronizacja jest
wybrana w parametr 1-00 Tryb
konfiguracyjny, ten parametr definiuje
maksymalne odchylenie predkosci
podczas wykonywania przesuniecia
potozenia zdefiniowanego w
ustawieniu parametr 3-26 Master
Offset.

3-03 Maks. wartos¢ zadana

wszystkich wartosci zadanych.

Maksymalna wartos¢ zadana
urzadzenia odpowiada:

. Konfiguracji wybranej w
parametr 1-00 Tryb konfigu-
racyjny: Dla [1] Zamk. petla
pred., obr./min dla [2]

Moment obrot., Nm. Zakres: Zastosowanie:
+ Jednostka wybrana w V50 2000000000 [TOJSFFTXMN] |
parametr 3-00 Zakres wart. CustomRea- - 2000000000 | Topy parametr jest
Zadanej. doutUnit2* CustomRea- dostepny tylko w oprogra-
doutUnit2]

Jesli w parametr 1-00 Tryb konfigu-
racyjny wybrano ustawienie [9]
Pozycjonowanie, ten parametr
definiuje domyslng predkos¢ dla
pozycjonowania.

3-04 Funkcja wartosci zadanej

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
pred., obr/min; dla [2] Size [0 - 999999.999 W
Moment obrot., Nm. related* | ReferenceFeed- Ten parametr jest dostepny
backUnit]

Zakres: Zastosowanie: . Tryb momentu

Size [ par. 3-02 - Wprowadzi¢ maksymalng wartos¢ obrotowego: Okno

related* | 999999.999 zadana. Maksymalna wartos¢ zadana momentu obrotowego dla
ReferenceFeed- | jest najwyzsza wartoscig mozliwg do statusu zgodnosci z
backUnit] otrzymania poprzez dodanie wartoscig zadana.

tylko w oprogramowaniu w
wersji 48.XX.

Wprowadzi¢ okno tolerancji dla
statusu zgodnosci z wartoscig
zadang lub celem. W zaleznosci od
opcji wybranej w parametr 1-00 Tryb
konfiguracyjny, ten parametr
definiuje nastepujace okna:

. Tryb predkosci: Okno
predkosci dla statusu
zgodnosci z wartoscia
zadana.

. Tryb pozycji: Okno
predkosci dla statusu
zgodnosci z celem. Patrz
takze parametr 3-08 On
Target Window.

3-06 Minimum Position

mowaniu w wersji 48.XX.

Wprowadzi¢ minimalna
pozycje. Ten parametr definiuje
zakres pozycji w trybie osi
liniowej

(parametr 17-76 Position Axis

Opg¢ja: Zastosowanie: Mode) i funkcje ograniczenia
[0] [ Suma Sumuje zrodta zewnetrznej i zaprogramowanej p.oz.ycji (pa.rametr SH e
wartosci zadanej. Alals iRag el
[1] | Zewnet. Wykorzystuje zrodto zaprogramowanej lub 3-07 Maximum Position
rog. ewnetrznej wartosci zadanej. .
prog zewnetrz J, W ' ) Zakres: Zastosowanie:
Przetacza miedzy zewnetrzng a zaprogra-
. 100000 OTYFIK
mowang wartoscig zadang za pomocg
polecenia lub wejécia cyfrowego. CUStomBea' [-2000000000 | 1ep parametr jest dostepny
doutUnit2 - 2000000000 tylko w oprogramowaniu w
CustomRea- | \varsji 48.XX.
doutUnit2]
Wprowadzi¢ maksymalng pozycje.
Ten parametr definiuje zakres
pozycji w trybach liniowym i
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3-07 Maximum Position 3.4.2 3-1* Wartosci zadane

Zakres: Zastosowanie:

Wybra¢ programowang warto$¢ zadana. Wybra¢ Prog wart
zad Bit0/1/2 [16], [17] lub [18] dla odpowiednich wejs¢

cyfrowych w grupie parametréw 5-1** Wejscia cyfrowe.
Ograniczenia zakresu pozycji:

. Liniowa: 3-10 Programowana wart. zadana

osiowym (parametr 17-76 Position
Axis Mode).

Parametr 3-06 Minimum Tablica [8]
Position do Zakres: 0-7
(PEEITET 3RO Wi Zakres: Zastosowanie:
Position. Y e
0 %*| [-100 - | Wprowadzi¢ do 8 réznych programowanych
° Rotacyjna: 0- 100 %] wartosci zadanych (0-7) w tym parametrze,
parametr 3-07 Maximum uzywajac programowania tablicy. Programowana
Position. wartos¢ zadana jest okreslona jako czes¢
Funkcja ograniczenia pozyciji procentowa wartosci Refuax (parametr 3-03 Maks.
wykorzystuje ten parametr wartos¢ zadana). Jesli zostata zaprogramowana
(parametr 4-73 Position Limit Refmin inna niz 0 (parametr 3-02 Minimalna
Function). wartos¢ zadana), programowana wartos$¢ zadana

jest obliczana jako czes$¢ procentowa petnego

3-08 On Target Window zakresu wartosci zadanej, tzn. na podstawie

réznicy miedzy Refuax i Refmin. Nastepnie

Zakres: Zastosowanie:
wartos¢ ta jest dodawana do Refwin. Podczas
5 CustomRea- [0- OTYFIK . ) .
e 5000000000 uzywania programowanych wartosci zadanych
tUnit2* a
outtnt S Ten parametr jest dostgpny nalezy wybra¢ bit programowanej wartosci
t = a
dus ‘:Jm. Za tylko w oprogramowaniu w zadanej 0/1/2 [16], [17] lub [18] dla
tUnit! "
outUnit2] wersji 48.XX. odpowiednich wejs¢ cyfrowych w grupie

parametréw 5.1* Wejscia cyfrowe.

Przetwornica czestotliwosci

5 A " 130BA149.10
uwaza pozycjonowanie za
zakoriczone i wysyta sygnat
zgodnosci z celem, kiedy
. . S 12 (+24V)
pozycja rzeczywista miesci sie
A » Programowana 76543210
w zakresie parametr 3-08 On Wartosd
Target Window przez czas +——— —10101010 29 [P 5-13=Programowana

trwania okreslony w wartos¢ zadana bit 0]

parametr 3-09 On Target Time i +——— —11001100 32 [P 5-14=Programowana
wartos$é zadana bit 1]

rzeczywista predkos¢ jest
L — 11110000 33 [P 5-15=Programowana

mniejsza niz parametr 3-05 On wartoéé zadana bit 2]

Reference Window.

3-09 On Target Time

llustracja 3.23 Programowana wart. zadana

Zakres: Zastosowanie:
ms .
] Ten parametr jest dostepny tylko w Bit programowanej wart. 2 1 0
oprogramowaniu w wersji 48.XX. zad.

Programowana wart. zad. 0

Wprowadzi¢ czas oceny okna docelowego. Programowana wart. zad. 1

Patrz réwniez parametr 3-08 On Target Programowana wart. zad. 2

Window. Programowana wart. zad. 3

Programowana wart.zad. 4

Programowana wart.zad. 5

Programowana wart.zad. 6

am|l =] =]l =lo|lolo| o
m|=|lo|lol=|—=|o| o
=|Oo|=|Oo|—=|O|—=|C

Programowana wart.zad. 7

Tabela 3.13 Bity programowanej wartosci zadanej
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3-11 Predkos¢ przy pracy przerywanej [Hz] 3-13 Pochodzenie wart. Zadanej

Zakres: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
Size [0 - par. | Predkos¢ pracy manewrowej — Jog jest Instrukcja obstugi sterownika ruchu VLT® Motion
related* 4-14 Hz] stata predkoscig wyjsciowa, przy ktorej Control MCO 305.

przetwornica czestotliwosci dziata,
podczas gdy funkcja pracy 3-14 Programowana wzgledna wart. zadana

manewrowej zostaje aktywowana. Zakres: Zastosowanie:
Patrz takze parametr 3-80 Czas rozp./

0 %* [ [-100 - | Rzeczywista wartos¢ zadana X jest zwiekszana
zatrz. dla pracy Jog.

100 %] | lub zmniejszana o procent Y ustawiony w

. S S parametr 3-14 Programowana wzgledna wart.
3-12 Wartos¢. doganiania/zwalniania o

Zakres: Zastosowanie: L . ..
Wynikiem jest rzeczywista warto$¢ zadana Z.
3 n = = p
0 % [0 Wprowadzi¢ wartos¢ procentowq (wzgledna), ktéra Rzeczywista wartos¢ zadana (X) jest suma
@ 100 %] | ma zosta¢ dodana do lub odjeta od rzeczywistej

sygnatéw wejsciowych wybranych w:

wartosci zadanej dla doganiania lub zwalniania. . Parametr 3-15 Wart. zadana #rédio 1.

Jesli doganianie zostanie wybrane przez jedno z
wejs¢ cyfrowych (parametr 5-10 Zacisk 18 - wej. ¢ Ralameipssiolait zacanalaodioR;
cyfrowe do parametr 5-15 Zacisk 33 - wej. cyfrowe), . Parametr 3-17 Wart. zadana Zrédto 3.

wartos¢ procentowa (wzgledna) zostaje dodana do . Parametr 8-02 Zrédlo sterowania.

facznej wartosci zadanej. Jesli zwalnianie zostanie

wybrane przez jedno z wejs¢ cyfrowych

(parametr 5-10 Zacisk 18 - wej. cyfrowe do ;_’ ;V:Z;;(IS;j(r*“?/loo iz, yleé/cpzafxg\;vaa
parametr 5-15 Zacisk 33 - wej. cyfrowe), wartosc = wartosé
procentowa (wzgledna) zostaje odjeta od tacznej 130BAOSO 12 zadana
wartosci zadanej. Mozna uzyskac rozszerzong llustracja 3.24 Programowana wzgledna wart. zadana
funkcjonalnos¢ za pomocg funkgji Poten. cyfrowy.
Patrz grupa parametréw 3-9* Potencjometr cyfr.
=
Opg¢ja: Zastosowanie: \,\;Ii**‘\gg \ é
Wybierz miejsce wartosci zadanej, ktére ma by¢ r— = ‘ -
aktywowane. \ X \
[0] [Podt wg [Uzywanie lokalnej wartosci zadanej w trybie : :
* Hand/ Hand on lub zdalnej wartosci zadanej w trybie | |
Auto Auto on. ‘ | Y
[1] | Zdalny Uzywanie zdalnej wartosci zadanej w trybie -100 0 A 100 %
P3-14

Hand on i w trybie Auto on.

- - - — - - llustracja 3.25 Rzeczywista wartos¢ zadana
[2] | Lokalny Uzywanie lokalnej wartosci zadanej w trybie

Hand on i w trybie Auto on.

NOTYEIKACIA

W przypadku ustawienia opcji [2] Lokalne Opcja: Zastosowanie:
przetwornica czestotliwosci uruchamia sie
z tym ustawieniem ponownie po
wylaczeniu zasilania.

Wybra¢ wejscie wartosci zadanej,
ktore ma by¢ uzyte dla pierwszego
sygnatu wartosci zadanej.

Parametr 3-15 Wart. zadana Zrédto 1,

[3] [Linked to [ Wybra¢ te opcje, aby witaczy¢ wspodtczynnik
H/A MCO | FFACC w parametr 32-66 Wyprzedzenie requlacji
przyspieszenia. Aktywowanie wspétczynnika

parametr 3-16 Wart. zadana Zrédto 2 i
parametr 3-17 Wart. zadana Zrédfo 3

okreslaja do trzech réznych

FFACC zmniejsza fluktuacje i przyspiesza sygnatow wartosci zadanej. Suma

transmisje ze sterownika ruchu do karty tych sygnatow wartoéci zadanej

sterujacej przetwornicy CZQStOtlIWOSCI. Pozwala okreéla rzeczywistq wartoé¢ zadanq.

to skrécic¢ czasy odpowiedzi i reakgji dla

[0] | Brak funkgji
[1] | Wej. analogowe 53

dynamicznych aplikacji i sterowania pozycja.

Wiecej informacji na temat FFACC zawiera
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3-15 Wart. zadana zréodto 1 3-17 Wart. zadana zrédto 3

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[2] [ Wej. analogowe 54 [2] | Wej. analogowe 54
[7]1 | Wej. czestot. 29 [7] | Wej. czestot. 29
[8] [ Wej. czestot. 33 [8] | Wej. czestot. 33
[11] | Wart. zad lok na mag [11] | Wart. zad lok na mag
[20] | Potencjometr cyfr. [20] | Potencjometr cyfr.
[21] | Wej. anal. X30/-11 We/wy ogélnego zastosowania VLT® [21] | Wej. anal. X30/-11
MCB 101 [22] | Wej. anal. X30/-12
[22] | Wej. anal. X30/-12 We/wy ogélnego zastosowania VLT® [29] Yejsae analogowe
MCB 101 2
1291 | Wejécie analogowe 3-18 Zrédto wart. zadanej skalowanej wzgl.
X48/2 Opcja: Zastosowanie:
Y,
3-16 Wart. zadana zrédio 2 W
Opcja: Zastosowanie: Tego parametru nie mozna
Wybrat wejicie wartosdi zadand] dopasowac w trakcie pracy silnika.
ktére ma by¢ uzyte dla drugiego
sygnatu wartosci zadanej Wybra¢ wartos¢ zmienng, ktéra ma by¢
Parametr 3-15 Wart. zadana #rédto dodana do statej wartosci (okreslonej w
1, parametr 3-16 Wart. zadana parametr 3-14 Programowana wzgledna
#édio 2 i parametr 3-17 Wart. wart. zadana). Suma wartosci statej i
zadana #rédto 3 okreélaja do trzech zmiennej (oznaczona Y na llustracja 3.26)
r6znych sygnatéw wartosci zadanej. jest mnozona przez rzeczywistg warto$¢
Suma tych sygnatéw wartosci 2dang (oznaczona jako X na
zadanej okreéla rzeczywista llustracja 3.26). Ten iloczyn jest nastepnie
wartoé¢ zadana dodawany do rzeczywistej wartosci
zadanej (X+X*Y/100) i daje wynikowa
[0] | Brak funkdji wartos¢ zadana.
[1] | Wej. analogowe 53
- Y
[2] | Wej. analogowe 54 —» . ~  Wypadkowa
j Z=X+X*Y/100 —»rzeczywista
[7] | Wej. czestot. 29 X, * wartoss
[8] | Wej. czestot. 33 - 22N
[11] | Wart. zad lok na mag llustracja 3.26 Wynikowa rzeczywista
[20] | Potencjometr cyfr. wartoé¢ zadana
[21] | Wej. anal. X30/-11
[22] | Wej. anal. X30/-12
[29] | Wejscie analogowe [0] * | Brak funkgji
X48/2 [11 [Wej. analogowe
P 53
3-17 Wart. zadana zrédto 3
. . [2] | Wej. analogowe
Op¢ja: Zastosowanie: 54
Wybra¢ wejscie wartosci zadanej, [7] | Wej. czestot. 29
ktore ma byc¢ uz.yte dla t.rzeaego 18] | Wej. czestot. 33
sygnatu wartosci zadanej. [11] | Wart. zad ok na
Parametr 3-15 Wart. zadana Zrédfo ag
1, parametr 3-16 Wart. zadana -
. [20] | Potencjometr
Zrédfo 2 i parametr 3-17 Wart. ovir
zadana Zrédto 3 okreslaja do trzech Y .
» : > . [21] [ Wej. anal.
réznych sygnatéw wartosci zadane;j. T
Suma tych sygnatéw wartosci
. a . [22] [ Wej. anal.
zadanej okresla rzeczywista
5z X30/-12
wartos¢ zadana.
[29] | Wejscie
[0] | Brak funkgji analogowe
[1]1 | Wej. analogowe 53 X48/2
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3-19 Predkos¢ przy pracy przer. [RPM] 3-22 Master Scale Numerator

RPM] predkoscig wyjsciowa. Przetwornica
czestotliwosci pracuje z ta predkoscia,
kiedy funkcja jog -praca manewrowa jest
aktywna. Maksymalne ograniczenie jest
okreslone w parametr 4-13 Ogranicz wys.
predk. silnika [obr/min].

Patrz takze parametr 3-80 Czas rozp./zatrz.
dla pracy Jog.

3.4.3 3-2* Wartosci zadane |l

3-20 Preset Target

Zakres: Zastosowanie:

INOTYFIKACJA

0 CustomRea- [-2000000000

doutUnit2* - 2000000000 Ten parametr jest
CustomRea- dostepny tylko w oprogra-
doutUnit2]

mowaniu w wersji 48.XX.

Tablica [8]

Skonfigurowa¢ maksymalnie 8
pozycji docelowych. Wybrac z
8 programowanych pozycji
przy uzyciu wejs¢ cyfrowych
lub stowa sterujacego
magistrali komunikacyjnej.

3-21 Touch Target

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
Size [0- Wprowadzi¢ warto$¢ dla pracy 1*| [-2000000000 - W
related* par. 4-13 | manewrowej njog, ktora jest stata 2000000000 ]

Ten parametr jest dostepny tylko w
oprogramowaniu w wersji 48.XX.

Parametr 3-22 Master Scale Numerator i
parametr 3-23 Master Scale Denominator
definiujg wspotczynnik przetozenia miedzy
urzadzeniem nadrzednym (master) a
podrzednym w trybie synchronizacji.

Par. 3-22
Par. 3 -23

x Obroty urzadz. podrz.

3-23 Master Scale Denominator

Zakres: Zastosowanie:

ANBLITTYD ] Ten parametr jest dostepny
tylko w oprogramowaniu w
wersji 48.XX.

Obroty mastera =

Patrz parametr 3-22 Master Scale
Numerator.

3-24 Master Lowpass Filter Time

Zakres: Zastosowanie:
ms]

Ten parametr jest dostepny tylko w
oprogramowaniu w wersji 48.XX.

Zakres: Zastosowanie: Wprowadzi¢ stata czasowg dla obliczania
0 CustomRea- [-2000000000 W predkosci mastera w trybie synchronizacji.
doutUnit2* - 2000000000 | 1o, parametr jest dostepny :
CustomRea- . 3-25 Master Bus Resolution
i tylko w oprogramowaniu w
doutUnit2] wersji 48.XX. Zakres: Zastosowanie:
Wprowadzi¢ pozycje docelowq 22226 | Ten parametr jest dostepny tylko w
w trybie pozycjonowania przy oprogramowaniu w wersji 48.XX.
uzyciu sondy dotykowej. Ten
parametr okresla odlegtos¢ od Wprowadzi¢ rozdzielczos¢ sygnatu master
zdarzenia wykrywania czujnika magistrali komunikacyjnej (warto$¢ zadana
sondy dotykowej do koricowej 1 magistrali komunikacyjnej) w trybie
pozydji docelowej w synchronizacji.
jednostkach pozycji.
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3-26 Master Offset

Zakres:

Zastosowanie:

0 CustomRea-
doutUnit2*

NOTYFIKACIA

[-2000000000 | 1oy parametr jest dostepny

- ADUBLLLEDY tylko w oprogramowaniu w
CustomRea- | \yarsji 48.XX.
doutUnit2]

Wprowadzi¢ przesuniecie pozycji
miedzy urzadzeniem master a
urzadzeniem podrzednym w
trybie synchronizacji. Wartos¢ ta
jest dodawana do pozycji
urzadzenia podrzednego przy
kazdej aktywacji wejscia
cyfrowego z opcja [113] Aktywna
wartos¢ zadana lub bitem 5
stowa sterujgcego magistrali
komunikacyjne;j.

3.4.4 Czasy rozp./zatrzym.
3-4* Czas rozp/zatrz 1

W przypadku kazdego z czterech czaséw rozpedzania/
zatrzymania (grupy parametréw 3-4* Czas rozp/zatrz 1, 3-5*
Czas rozp/zatrz 2, 3-6* Czas rozp/zatrz 3 i 3-7* Czas rozp/
zatrz 4) skonfigurowac parametry czasu rozpedzania/
zatrzymania:

. typ profilu rozpedzania/zatrzymania.

. czasy rozpedzania/zatrzymania (czas trwania
przyspieszania i zmniejszania predkosci) i

. poziom kompensacji szarpania dla czaséw
rozpedzania/zwalniania S.

Nalezy zacza¢ od ustawiania liniowych czaséw
rozpedzania/zatrzymania zgodnie z rysunkami
llustracja 3.27 i llustracja 3.28.

o
Parametr 3-02 Minimalna wartos¢ RPM N
zadana okresla maksymalne Pa13 §
. . . =3
odchylenie od rzeczywistej High-limit il
predkosci mastera podczas Re‘ce’encnes . jr * N
\
wykonywania przesuniecia. P41 | ! j
Low limit / T
¥ \ \
3-27 Virtual Master Max Ref ||
; I p3x R | Time
Zakres: Zastosowanie: ‘ Ramp (X)Up | | Ramp (X) Down
\ v y Time (Acc) ‘ | I'" Time (Dec) |
- | ——
500 [0.0 w ‘ tace ool tdec !
Hz* 590.0 T : d 1k . .. . .
H en parametr jest dostepny tylko w llustracja 3.27 Liniowe czasy rozpedzania/zatrzymania
z oprogramowaniu w wersji 48.XX.
Wprowadzi¢ maksymalng warto$¢ zadang dla Jesli wybrane sa czasy rozpedzania/zatrzymania S,
wirtualnego mastera. Rzeczywista wartos¢ wymagane jest ustawienie poziomu nieliniowej
zadana jest ustawiana wzgledem tej wartosci kompensacji szarpania. Ustawi¢ kompensacje szarpania,
przy uzyciu zrédta wybranego w okreslajac proporcje czaséw rozpedzania i zatrzymania,
parametr 3-15 Wart. zadana zrédfo 1 lub wartosci gdzie zmiennymi sg przyspieszenie i zmniejszanie
zadanej magistrali komunikacyjnej 1. Sterowanie predkosci (tzn. zwiekszanie lub zmniejszanie). Ustawienia
kierunkiem obrotéw odbywa sie za pomoca przyspieszenia i zmniejszania predkosci S s definiowane
sygnatu do przodu/do tytu na wejsciu cyfrowym jako procent rzeczywistego czasu rozpedzania/zatrzymania.
lub magistrali komunikacyjnej. Za pomoca grupy
parametréw 3-6* Czas rozp/zatrz 3 nalezy skonfi- Predkosé 130BA168.10
gurowac przyspieszanie i zmniejszanie 4
predkosci. temmemr ——— = Stosunek czasu
osunek czasu alniania (X) do
povpeszanis 00de 2| |\ pod koniee
przyspieszania | | AEne
| | |
Liniowa : : : :
: St k
Skn'nserfcwans s:aTm:: e : : ZszE:;?i.ac?%iudo
il e | | | I koweg zwalniania
| | I | |
| [ | ] | [ I ]
I<_ Czas I I_<_ Czas I
rozpedzania (X) zwalniania (X)
llustracja 3.28 Liniowe czasy rozpedzania/zatrzymania
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3-40 Typ rozpedz. / zatrzym.1 3-42 Czas zatrzymania 1

Opcja: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:

W Size [0.01 - | Wprowadzi¢ czas zwalniania, tj. czas zmniej-

Jesli wybrano ustawienie [1] related* | 3600 s] | szania predkosci od predkosci silnika

Szarpniecie statej rozpedz./zatrz. i
wartos¢ zadana podczas rozpedzania/
zatrzymania jest zmieniona, czas
rozpedzania/zatrzymania moze zostac
wydtuzony w celu utworzenia ruchu
wolnego od szarpnie¢, co moze
powodowac¢ wydtuzenie czasu startu
lub stopu.

Moze by¢ niezbedne dodatkowe
dostosowanie wspétczynnikow S-
ramp lub inicjatoréw przetaczania.

synchronicznego ns do 0 obr./min. Wybrac
czas zwalniania taki, podczas ktérego nie
wystepuje przepiecie w inwerterze z

powodu pracy regeneracyjnej silnika i taki,
w ktérym generowany prad nie przekracza
ograniczenia pradu ustawionego w
parametr 4-18 Ogr. prqdu. Wartos¢ 0,00
odpowiada 0,01 s w trybie predkosci. Patrz
czas rozpedzania w parametr 3-41 Czas
rozpedzania 1.

e, =42 = wart. zad. [obr./min]
Wybrac zadany typ rozpedzania/ 3-45 wspotcz.przy przys Start
zatrzymania, zaleznie od wymogow Zakres: Zastosowanie:
dOtZEZQICYCh P A e A ) 50 %*| [1- Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu
predkosdl. 99 %] rozpedzania (parametr 3-41 Czas rozpedzania 1),

Liniowe rozpedzanie/zatrzymywanie . . .
w ktorym moment przyspieszajacy wzrasta. Im
pozwala na state przyspieszenie podczas . . .
wieksza wartos¢ procentowa, tym wieksze
rozpedzania/zwalniania. Rozpedzenie/ . . L "
wyréwnanie szarpniecia i, w konsekwencji,
zatrzymanie S daje przyspieszenie . .. .
zZmniejszone szarpniecia momentu majace
nieliniowe, kompensujac szarpanie w - S
miejsce w aplikacji.

aplikacji.
[0] * | Liniowy 3-46 wspotcz.przy przys End
[11 [Szarpniecie Przyspieszenie z jak najmniejszym Zakres: Zastosowanie:
statej szatpaniem. 50 %*| [1- Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu
rozpedz /zatrz. 99 %] rozpedzania (parametr 3-41 Czas rozpedzania 1),
s w ktorym moment przyspieszajacy maleje. Im
[2] [Czas statej Rozpedzenie/zatrzymanie S w oparciu o

wieksza wartos¢ procentowa, tym wieksze

rozp./zatrz. S | wartosci ustawione w parametr 3-41 Czas wyréwnanie szarpniecia i, w konsekwencji,

rozpedzania 1 i parametr 3-42 Czas zmniejszone szarpniecia momentu w aplikacji.

zatrzymania 1.

3-47 wspotcz.przy opdzn Start

3-41 Czas rozpedzania 1
Zakres: Zastosowanie:

Zakres: Zastosowanie:

50 %*| [1- Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu

b [0.01 | Wprowadzi¢ czas rozpedzania, tzn. czas 99 %] zwalniania (parametr 3-42 Czas zatrzymania 1),

related* |- 3600 [ przyspieszania od 0 obr./min do predkosci w ktérym moment przy zmniejszaniu predkosci
s] obrotowej silnika synchronicznego ns. Wybra¢ wzrasta. Im wieksza warto¢ procentowa, tym

czas rozpedzania, przy ktérym prad wieksze wyréwnanie szarpniecia i, w konsek-
wyjsciowy nie przekracza ograniczenia pradu wencji, zmniejszone szarpniecia momentu w

w parametr 4-18 Ogr. prqdu podczas aplikacji.

rozpedzania. Wartos¢ 0,00 odpowiada 0,01 s

w trybie predkosci. Patrz czas zwalniania w 3-48 wsp6tcz.przy opéz. koniec
parametr 3-42 Czas zatrzymania 1.

Zakres: Zastosowanie:
br./mil
Par.3-41 = % 50 %*| [1- Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu
99 %] zwalniania (parametr 3-42 Czas zatrzymania 1),

w ktéorym moment przy zmniejszaniu predkosci
maleje. Im wieksza wartos¢ procentowa, tym
wieksze wyréwnanie szarpniecia i, w konsek-
wencji, zmniejszone szarpniecia momentu w
aplikacji.
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3.4.5 3-5* Czas rozp/zatrz 2

Wybor parametréw rozpedzania/zatrzymywania, patrz
grupa parametréw 3-4* Czas rozp/zatrz 1.

3-50 Typ rozpedz. / zatrzym.2

3-52 (Czas zatrzymania 2

Zakres: Zastosowanie:
Size [0.01 - | Wprowadzi¢ czas zwalniania, tj. czas zmniej-
related* | 3600 s] | szania predkosci od predkosci znamionowe;j

silnika ns do 0 obr./min. Wybra¢ czas

NOTYFIKACJA

Jesli wybrano ustawienie [1] Szarpniecie statej rozpedz./
zatrz. i wartos$¢ zadana podczas rozpedzania/zatrzymania
jest zmieniona, czas rozpedzania/zatrzymania moze
zosta¢ wydtuzony w celu utworzenia ruchu wolnego od
szarpnig¢, co moze powodowaé wydtuzenie czasu startu
lub stopu.

Moze by¢ konieczne dodatkowe dostosowanie
wspotczynnikéw S-ramp lub inicjatoréw przetaczenia.

3-51 Czas rozpedzania 2

.. . zwalniania taki, podczas ktérego nie
Opcja: Zastosowanie:
— - wystepuje przepiecie w przetwornicy
Wybra¢ zadany typ rozpedzania/ L
. o 5 czestotliwosci z powodu pracy regenera-
zatrzymania, zaleznie od wymogow S .
. . . . cyjnej silnika i taki, w ktorym generowany
dotyczacych przyspieszania/zmniejszania . : .
Tt it dzanie/ prad nie przekracza ograniczenia pradu
o O?CI' |n|ovlve rozpte,{ zanie zaltrzy— . ustawionego w parametr 4-18 Ogr. prqdu.
mywanie pozwala na state przyspieszenie
PRI [penaid . p z.y S Wartosc¢ 0,00 odpowiada 0,01 s w trybie
podczas rozpedzania/zwalniania. L. .
- dzenie/ . . predkosci. Patrz czas rozpedzania w
ozp.e z.en‘le. zatrzymanie .aJ € przysp|‘e— parametr 3-51 Czas rozpedzania 2.
szenie nieliniowe, kompensujac szarpanie
s tar [5] X ng [0br./min]
w aplikacji. Par.3-52 = m
[0] * | Liniowy 2
— - — —— 3-55 wspodtcz.przy przys Start
[1] | Szarpniecie Przyspieszenie z jak najmniejszym
statej rozpedz./ | szarpaniem. Zakres: Zastosowanie:
zatrz. S 50 %*| [1- Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu
[2] |Cazas statej rozp./ | Rozpedzenie/zatrzymanie S w oparciu o 99 %] rozpedzania (parametr 3-51 Czas rozpedzania 2),
zatrz. S wartosci ustawione w parametr 3-51 Czas w ktérym moment przyspieszajacy wzrasta. Im
rozpedzania 2 i parametr 3-52 Czas wieksza warto$¢ procentowa, tym wieksze
zatrzymania 2. wyréwnanie szarpniecia i, w konsekwengji,

zmniejszone szarpniecia momentu w aplikacji.

3-56 wspoétcz.przy przys koniec

Zakres: Zastosowanie:
50 %*| [1- Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu
99 %] rozpedzania (parametr 3-51 Czas rozpedzania 2),

w ktorym moment przyspieszajacy maleje. Im
wieksza wartos¢ procentowa, tym wieksze
wyréwnanie szarpniecia i, w konsekwengji,
zmniejszone szarpniecia momentu w aplikacji.

3-57 wspétcz.przy opdzn Start

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
Size [0.01 [Wprowadzi¢ czas rozpedzania, tzn. czas 50 %+ [1- Wprowadzic proporcje catkowitego czasu
related® |- 3600 | przyspieszania od 0 obr./min do 99 %] zwalniania (parametr 3-52 Czas zatrzymania 2),
s] znamionowej predkosci obrotowej silnika ns. w ktdrym moment przy zmniejszaniu predkosci
Wybra¢ czas rozpedzania, w ktsrym prad wzrasta. Im wieksza wartos¢ procentowa, tym
wyjéciowy nie przekracza ograniczenia pradu wieksze wyréwnanie szarpniecia i, w konsek-
w parametr 4-18 Ogr. prqdu podczas wengcji, zmniejszone szarpniecia momentu w
rozpedzania/zwalniania. Wartos¢ 0,00 aplikacji.
odpowiada 0,01 s w trybie predkosci. Patrz
czas zwalniania w parametr 3-52 Czas 3-58 wspotcz.przy op6zn. koniec
zatrzymania 2. Zakres: Zastosowanie:
. e 5] xn, [obr:/min] 50 %*| [1- Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu
3751 = "\yart zad. obr/min] 99 %] zwalniania (parametr 3-52 Czas zatrzymania 2),
w ktéorym moment przy zmniejszaniu predkosci
maleje. Im wieksza wartos¢ procentowa, tym
wieksze wyréwnanie szarpniecia i, w konsek-
wencji, zmniejszone szarpniecia momentu w
aplikacji.
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3.4.6 3-6* Rozpedzanie/zatrzymanie 3

Konfiguracja parametréw rozpedzania/zatrzymywania, patrz
3-4* Czas rozp/zatrz 1.

3-60 Typ rozpedz. / zatrzym.3

3-62 Czas zatrzymania 3

Zakres: Zastosowanie:
Size [0.01 - | Wprowadzi¢ czas zwalniania, tj. czas zmniej-
related* | 3600 s] | szania predkosci od predkosci znamionowej

silnika ns do 0 obr./min. Wybra¢ czas
zwalniania taki, podczas ktérego nie

[1] | Szarpniecie Przyspieszenie z jak najmniejszym

statej rozpedz./ | szarpaniem.

zatrz. S

[2] [Czas statej Rozpedzenie/zatrzymanie S w oparciu o

rozp./zatrz. S wartosci ustawione w parametr 3-61 Czas
rozpedzania 3 i parametr 3-62 Czas

zatrzymania 3.

NOTYFIKACJA

Jesli wybrano ustawienie [1] Szarpniecie statej rozpedz./
zatrz. i wartos$¢ zadana podczas rozpedzania/zatrzymania
jest zmieniona, czas rozpedzania/zatrzymania moze
zosta¢ wydtuzony w celu utworzenia ruchu wolnego od
szarpnig¢, co moze powodowaé wydtuzenie czasu startu
lub stopu.

Moze by¢ niezbedne dodatkowe dostosowanie
wspotczynnikéw S-ramp lub inicjatoréw przetaczania.

3-61 Czas rozpedzania 3

Opg¢ja: Zastosowanie:
Wvbrat 324 o —— wystepuje przepiecie w inwerterze z
ybrac zq. any typ‘pro U rozpedzania powodu pracy regeneracyjnej silnika i taki,
zatrzymania, zaleznie od wymogoéw ., )
. e L w ktérym generowany prad nie przekracza
dotyczacych przyspieszania i zmniejszania . . .
dkosci. Liniowe rozpedzanie/zatrzy- ograniczenia pradu ustawionego w
pre .' I pe+ ) 4 . parametr 4-18 Ogr. prqdu. Warto$¢ 0,00
mywanie pozwala r.1a state Prz?/spleszenle odpowiada 0,01 s w trybie predkosci. Patrz
podczas rozpedzania/zwalniania. .
B dzenie/ - . czas rozpedzania w parametr 3-61 Czas
ozps z.en‘le‘ zatrzymanie .aJe przyspl.e— remnasE &
szenie nieliniowe, kompensujac szarpanie
— tar [S] X ng [obr./min]
w aplikacji. s § =62 = wu’rt. zad. [obr./min]
[0] * | Liniowy

3-65 wspotcz.przy przys Start

Zakres: Zastosowanie:
50 %*| [1- Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu
99 %] rozpedzania (parametr 3-61 Czas rozpedzania 3),

w ktorym moment przyspieszajacy wzrasta. Im
wieksza wartos¢ procentowa, tym wieksze
wyréwnanie szarpniecia i, w konsekwengji,
zmniejszone szarpniecia momentu w aplikacji.

3-66 wspotcz.przy przys koniec

Zakres: Zastosowanie:
50 %*| [1- Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu
99 %] rozpedzania (parametr 3-61 Czas rozpedzania 3),

w ktorym moment przyspieszajacy maleje. Im
wieksza wartos¢ procentowa, tym wieksze
wyréwnanie szarpniecia i, w konsekwengji,
zmniejszone szarpniecia momentu w aplikacji.

3-67 wspotcz.przy opdzn Start

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
Size [0.01 - [ Wprowadzi¢ czas rozpedzania, czyli czas 50 9%*| [1- Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu
related* 3600's] | przyspieszania od 0 obr/min do 99 %] zwalniania (parametr 3-62 Czas zatrzymania 3),
znamionowej predkosci obrotowej silnika w ktéorym moment przy zmniejszaniu predkosci
ns. Wybrac czas rozpedzania, w ktérym wzrasta. Im wieksza wartos¢ procentowa, tym
prad wyjsciowy nie przekracza ograniczenia wieksze wyréwnanie szarpniecia i, w konsek-
pradu w parametr 4-18 Ogr. prqdu podczas wengcji, zmniejszone szarpniecia momentu w
rozpedzania/zwalniania. Warto$¢ 0,00 aplikacji.
odpowiada 0,01 s w trybie predkosci. Patrz
czas zwalniania w parametr 3-62 Czas
zatrzymania 3. Zakres: Zastosowanie:
50 %*| [1- Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu
99 %] zwalniania (parametr 3-62 Czas zatrzymania 3),
w ktéorym moment przy zmniejszaniu predkosci
maleje. Im wieksza wartos¢ procentowa, tym
wieksze wyréwnanie szarpniecia i, w konsek-
wencji, zmniejszone szarpniecia momentu w
aplikacji.
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3.4.7 3-7* Czas rozp./zatrz. 4

Skonfigurowac¢ parametry rozpedzania/zatrzymania, patrz
grupa parametréw 3-4* Czas rozp/zatrz 1.

3-70 Typ rozpedz. / zatrzym.4

3-72 Czas zatrzymania 4

Zakres: Zastosowanie:
Size [0.01 - | Wprowadzi¢ czas zwalniania, tj. czas zmniej-
related* | 3600 s] | szania predkosci od predkosci znamionowej

silnika ns do 0 obr./min. Wybra¢ czas
zwalniania taki, podczas ktérego nie

Opg¢ja: Zastosowanie:
Wvbrat 324 : o —— wystepuje przepiecie w inwerterze z
ra¢ zadan rofilu ro ania
y Za‘. 4 yp‘p U rozpedzant powodu pracy regeneracyjnej silnika i taki,
zatrzymania, zaleznie od wymogoéw ., )
. e L w ktérym generowany prad nie przekracza
dotyczacych przyspieszania i zmniejszania . . .
dkosci. Liniowe rozpedzanie/zatrz ograniczenia pradu ustawionego w
I . =
pre ] | pe}f ) 4 . parametr 4-18 Ogr. prqdu. Wartos¢ 0,00
mywanie pozwala r.1a state Prz?/spleszenle odpowiada 0,01 s w trybie predkosci. Patrz
podczas rozpedzania/zwalniania. .
B dzenie/ - . czas rozpedzania w parametr 3-71 Czas
ozps z.en‘le‘ zatrzymanie .aJe przyspl.e— e
szenie nieliniowe, kompensujac szarpanie
— tar [S] X ng [obr./min]
w aplikacji. s §=72 = wu’rt. zad. [obr./min]
[0] * | Liniowy

[1] | Szarpniecie Przyspieszenie z jak najmniejszym

statej rozpedz./ | szarpaniem.

zatrz. S

[2] [Czas statej Rozpedzenie/zatrzymanie S w oparciu o

rozp./zatrz. S wartosci ustawione w parametr 3-71 Czas
rozpedzania 4 i parametr 3-72 Czas

zatrzymania 4.

NOTYFIKACJA

Jesli wybrano ustawienie [1] Szarpniecie statej rozpedz./
zatrz. i wartos$¢ zadana podczas rozpedzania/zatrzymania
jest zmieniona, czas rozpedzania/zatrzymania moze
zosta¢ wydtuzony w celu utworzenia ruchu wolnego od
szarpnig¢, co moze powodowaé wydtuzenie czasu startu
lub stopu.

Moga by¢ niezbedne dodatkowe dostosowania
wspotczynnikéw S-ramp lub inicjatoréw przetaczania.

3-71 Czas rozpedzania 4

Zakres: Zastosowanie:

Size [0.01 | Wprowadzi¢ czas rozpedzania, czyli czas

related* |- 3600 | przyspieszania od 0 obr./min do predkosci
s] znamionowej silnika ns. Wybrac czas

rozpedzania, w ktérym prad wyjsciowy nie
przekracza ograniczenia pradu w

parametr 4-18 Ogr. prqdu podczas
rozpedzania/zwalniania. Wartos¢ 0,00
odpowiada 0,01 s w trybie predkosci. Patrz
czas zwalniania w parametr 3-72 Czas
zatrzymania 4.

s [S] X ng [obr./min]
- = s I Ty R
(ReiFo &= wart. zad. [obr./min]

3-75 wspodtcz.przy przys Start

Zakres: Zastosowanie:
50 %*| [1- Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu
99 %] rozpedzania (parametr 3-71 Czas rozpedzania 4),

w ktorym moment przyspieszajacy wzrasta. Im
wieksza wartos¢ procentowa, tym wieksze
wyréwnanie szarpniecia i, w konsekwengji,
zmniejszone szarpniecia momentu w aplikacji.

3-76 wspodtcz.przy przys koniec

Zakres: Zastosowanie:
50 %*| [1- Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu
99 %] rozpedzania (parametr 3-71 Czas rozpedzania 4),

w ktorym moment przyspieszajacy maleje. Im
wieksza wartos¢ procentowa, tym wieksze
wyréwnanie szarpniecia i, w konsekwengji,
zmniejszone szarpniecia momentu w aplikacji.

3-77 wspotcz.przy opdzn Start

Zakres: Zastosowanie:
50 %*| [1- Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu
99 %] zwalniania (parametr 3-72 Czas zatrzymania 4),

w ktéorym moment przy zmniejszaniu predkosci
wzrasta. Im wieksza wartos¢ procentowa, tym
wieksze wyréwnanie szarpniecia i, w konsek-
wencji, zmniejszone szarpniecia momentu w
aplikacji.

3-78 wspotcz.przy opdzn koniec

Zakres: Zastosowanie:
50 %*| [1- Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu
99 %] zwalniania (parametr 3-72 Czas zatrzymania 4),

w ktéorym moment przy zmniejszaniu predkosci
maleje. Im wieksza wartos¢ procentowa, tym
wieksze wyréwnanie szarpniecia i, w konsek-
wencji, zmniejszone szarpniecia momentu w
aplikacji.
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3.4.8 3-8* Inne czasy rozpedzania/
zatrzymania

3-80 Czas rozp./zatrz. dla pracy Jog

Zakres: Zastosowanie:

Size [0.01 - | Wprowadzi¢ czas rozpedzania/zatrzymania
related* | 3600 s] [ pracy manewrowej - jog, tzn. czas przyspie-
szania/zmniejszania predkosci miedzy 0
obr./min a czestotliwoscig znamionowa
silnika ns. Upewnic sie, ze wynikowy prad
wyjsciowy wymagany dla danego czasu
rozpedzania/zatrzymania pracy manewrowej
- jog nie przekracza ograniczenia pradu w
parametr 4-18 Ogr. prqdu. Czas rozpedzania/
zatrzymania pracy manewrowej - jog
rozpoczyna sie po aktywacji sygnatu Jog -
praca manewrowa z LCP, wybranego wejscia
cyfrowego lub port komunikacji szeregowe;.
W przypadku, gdy stan praca manewrowa -
jog jest nieaktywny, obowiazuja normalne
czasy rozpedzania/zatrzymania.

obr/min |

P 4-13 obr/min
ograniczeniegorne }o—

P 1-25
Predkosc silnika /z:r— —i\\
P3-19 | A R
Jog speed f : : |
P 4-11 obr/min {-—f—1—-L L L N\j—-—
ograniczenie dolne f 1 : : _|[ >
I'tjog! | | Itjog] Czas
|“_-| | |
P3-80 | iP3-80 |
|Rozpedzanie IHamowanie
I(przysp.) | i(zwal.) |

130BA070.10 i 1 I ]
llustracja 3.29 Czas rozp./zatrz. dla pracy Jog

t .., [s] x ng [obr./min]
- 80 = jog s
Par.3-80 = A jog predkosé (par. 3 - 19) [obr./min]

3-81 Czas szybkiego rozpedz./zatrzym.

3-81 Czas szybkiego rozpedz./zatrzym.

Zakres: Zastosowanie:

wybranym wejsciu cyfrowym lub przez port
komunikacji szeregowej.

obr/min

130BA069.10

P 4-13 obr/min
ograniczenie gorne [~ — — — — — — — —

Wartosc zadana —Y - —
P1-25 ‘

Predkosc silnika

P 4-11 obr/min
ograniczenie dolne

| ! Czas
P3-81 |

Qréz) edzanie/lTamowanie
\
[

llustracja 3.30 Czas szybkiego rozpedz./zatrzym.

QzatrzymarJie

3-82 Typ rozpedz./zatrz. dla szybk. stopu

Opcja: Zastosowanie:
Wybra¢ zadany typ profilu
rozpedzania/zatrzymania, zaleznie od
wymogow dotyczacych przyspieszania
i zmniejszania predkosci. Liniowe
rozpedzanie/zatrzymywanie pozwala
na state przyspieszenie podczas
rozpedzania/zwalniania. Rozpedzenie/
zatrzymanie S daje przyspieszenie
nieliniowe, kompensujac szarpanie w
aplikacji.
[0] * | Liniowy
[1] | Szarpniecie statej
rozpedz./zatrz. S
[2] | Czas statej rozp./
zatrz. S

Zakres: Zastosowanie: 3-83 Szybkie zatrz. wspétcz. zatrz. S przy zwal. start
Size [0.01 | Wprowadzi¢ czas zwalniania dla szybkiego Zakres: Zastosowanie:
related* |- 3600 [ zatrzymania, tzn. czas zmniejszania predkosci — - -
L o 50 %*| [1- Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu
s] od predkosci obrotowej silnika synchro- . .

i X S 99 %] zwalniania (parametr 3-42 Czas zatrzymania
nicznego do 0 obr./min. Upewnic¢ sie, ze w ) . .

. . . . 1), w ktérym moment przy zmniejszaniu
inwerterze nie pojawi sie wynikowe . . .,

. e o predkosci wzrasta. Im wieksza wartos¢

przepiecie wynikajace z pracy regeneracyjnej . : .

- . . — procentowa, tym wieksze wyréwnanie
silnika, wymaganej do osiggniecia danego L 5 .

L . . szarpniecia i, w konsekwencji, zmniejszone
czasu zwalniania. Upewni¢ sie takze, ze o o
L szarpniecia momentu w aplikacji.
generowany prad wymagany do osiggniecia
danego czasu zwalniania nie przekracza
ograniczenia pradu (ustawionego w
parametr 4-18 Ogr. prqdu). Szybki stop jest
aktywowany za pomoca sygnatu na
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3-84 Szybkie zatrz. wspotcz. zatrz. S przy zwal. koniec

3-90 Wielkos¢ kroku

1), w ktérym moment przy zmniejszaniu
predkosci maleje. Im wigksza wartosé¢
procentowa, tym wieksze wyréwnanie
szarpniecia i, w konsekwencji, zmniejszone
szarpniecia momentu w aplikacji.

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
50 %*| [1- Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu 0.10 % | [0.01 - Wprowadzi¢ wielkos¢ przyrostu wymagana
99 %] zwalniania (parametr 3-42 Czas zatrzymania * 200 %] dla funkgji zwiekszenie/zmniejszenie jako

procent predkosci silnika synchronicznego,
ns. Jesli funkcja zwiekszanie/zmniejszanie jest
aktywowana, wypadkowa wartos¢ zadana
jest zwiekszana lub zmniejszana o wartos¢
ustawiong w tym parametrze.

3-89 Ramp Lowpass Filter Time

Parametr ten stuzy do ustawiania stopnia ptynnosci zmian
predkosci.

Zastosowanie:
[ 11-200 ms] |

Zakres:

1 ms*

3.4.9 3-9* Potencjometr cyfr.

Potencjometr cyfrowy umozliwia zwiekszanie lub zmniej-
szanie rzeczywistej wartosci zadanej poprzez regulacje
zestawu parametréw wejsc¢ cyfrowych za pomoca funkgji
zwiekszania, zmniejszania lub kasowania. Aby aktywowac
te funkcje, nalezy ustawi¢ co najmniej jedno wejscie
cyfrowe do zwiekszenia lub zmniejszenia.

Predko$é

A

130BA158.11

le————— P 395 ——————»

-
Czas (s)
Zwigkszenie
llustracja 3.31 Zwigkszenie rzeczywistej wartosci zadanej
Predkos¢ 130BA159.11
A
+—— P 3-95 ———»
>
Czas (s)
Zmniejszenie
Zwiekszenie

llustracja 3.32 Zwiekszenie/zmniejszenie rzeczywistej wartosci
zadanej

3-91 Czas rozpedz. /zatrzym.

Zakres: Zastosowanie:
1s| [0- Wprowadzi¢ czas rozpedzania/zatrzymania, tzn.
3600 s] | czas regulacji wartosci zadanej od 0% do 100%

okreslonej funkcji potencjometru cyfrowego
(zwiekszenie, zmniejszenie lub kasowanie).

Jesli funkcja zwiekszenie/zmniejszenie jest aktywna
dtuzej niz czas opdznienia rozpedzania/
zatrzymania okreslony w parametr 3-95 opdznienie
rozpedzania/zatrzymania, rzeczywista warto$¢
zadana zostanie rozpedzona/zatrzymana zgodnie z
tym czasem rozpedzania/zatrzymania. Czas
rozpedzania/zatrzymania jest okreslany jako czas
uzywany do regulacji wartosci zadanej o wielkos¢
kroku okreslona w parametr 3-90 Wielkos¢ kroku.

3-92 Przywrdcenie zasilania

Opcja: Zastosowanie:

[0] * [ Wylgczony | Resetuje wartos¢ zadang potencjometru
cyfrowego do 0% po zataczeniu zasilania.

[1] | Whaczony | Przywraca najnowsza wartos¢ zadang
potencjometru cyfrowego przy zataczeniu

zasilania.

3-93 Ograniczenie maksymalne

Zakres: Zastosowanie:
100 %* [ [-200 - Ustawi¢ maksymalng dozwolong warto$c
200 %] dla wypadkowej wartosci zadanej. Jest to

zalecane, jesli potencjometr cyfrowy jest
uzywany do dostrajania wypadkowej
wartosci zadanej.

3-94 Ograniczenie minimalne

Zakres: Zastosowanie:
-100 %* [ [-200 - Ustawi¢ minimalng dopuszczalng wartos¢
200 %] dla wypadkowej wartosci zadanej. Jest to

zalecane, jesli potencjometr cyfrowy jest
uzywany do dostrajania wypadkowej
wartosci zadanej.
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3-95 opodznienie rozpedzania/zatrzymania

Zakres: Zastosowanie:
Size [0 - | Wprowadzi¢ opdznienie wymagane od
related* 0] aktywacji funkcji potencjometru cyfrowego

do czasu, gdy przetwornica czestotliwosci
zacznie rozpedzac wartos¢ zadana. W
przypadku opdznienia 0 ms wartos¢ zadana

zaczyna sie rozpedzac/zatrzymywac, gdy
funkcja zwiekszenie/zmniejszenie jest
aktywowana. Patrz takze parametr 3-91 Czas
rozpedz. /zatrzym..
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3.5 Parametry: 4-** Ograniczenia / Ostrzezenia

3.5.1 4-1* Ograniczenia silnika

Zdefiniowa¢ moment obrotowy, prad oraz ograniczenia
predkosci silnika, a takze reakcje przetwornicy czestot-
liwosci w przypadku przekroczenia ograniczen.
Ograniczenie moze generowa¢ komunikat na wys$wietlaczu.
Ostrzezenie zawsze spowoduje wyswietlenie komunikatu
na wyswietlaczu lub na magistrali komunikacyjnej. Funkcja
monitorowania moze zainicjowa¢ ostrzezenie lub
wytaczenie awaryjne, po ktérym przetwornica czestot-
liwosci zatrzyma sie i wysSwietli komunikat alarmowy.

4-10 Kierunek obrotéw silnika

Opcja: Zastosowanie:

. \/ V4
Tego parametru nie mozna dopasowac w
trakcie pracy silnika.

Wybra¢ zadany kierunek obrotéw silnika.
Parametr ten stuzy zapobiezeniu niechcianym
zmianom kierunku obrotéw. Kiedy

parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest ustawiony
na [3] Proces, parametr 4-10 Kierunek obrotéw
silnika jest ustawiony domyslnie na [0] Zgodnie z
ruchem wskazdéwek zegara. Ustawienie w
parametr 4-10 Kierunek obrotdéw silnika nie
ogranicza opcji ustawien parametr 4-13 Ogranicz
wys. predk. silnika [obr/min].

[0] | Zgodny
ze wskaz.

Wartos¢ zadana jest ustawiana na obroty zgodnie
z ruchem wskazéwek zegara. Wejscie zmiany

zeg kierunku obrotéow (domysinie zacisk 19) musi by¢
otwarte.

[1]1 | Przec do
wsk zeg

Wartos¢ zadana jest ustawiana na obroty w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara. Wejscie zmiany kierunku obrotow
(domyslnie zacisk 19) musi by¢ zamkniete. Jesli
wymagana jest zmiana kierunku obrotéw z
otwartym wejsciem zmiany kierunku obrotdw,
kierunek obrotéw silnika moze zosta¢ zmieniony
przez parametr 1-06 Zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara.

[2] | Oba
kierunki

Przy tym ustawieniu silnik moze obraca¢ sie w
obu kierunkach.

4-11 Ogranicz. nis. predk. silnika [obr/min]

Zakres: Zastosowanie:
Size [0 - par. | Wprowadzi¢ minimalne ograniczenie
related* 4-13 predkosci obrotowej silnika. Dolna

RPM] granica predkosci obrotowej silnika moze
by¢ ustawiona na zalecana przez
producenta minimalng predkos¢ silnika.
Dolna granica predkosci obrotowej silnika

nie moze przekracza¢ ustawienia w

4-11 Ogranicz. nis. predk. silnika [obr/min]

Zakres: Zastosowanie:

parametr 4-13 Ogranicz wys. predk. silnika
[obr/min].

4-12 Ogranicz. nis. predk. silnika [Hz]

Zakres: Zastosowanie:
Size [0 - Wprowadzi¢ minimalne ograniczenie
related* par. 4-14 | predkosci obrotowej silnika. Dolna granica

Hz] predkosci obrotowej silnika moze zostac
ustawiona w odniesieniu do minimalnej
czestotliwosci wyjsciowej watu silnika.
Dolna granica predkosci obrotowe;j silnika
nie moze przekracza¢ ustawienia w
parametr 4-14 Ogranicz wys. predk. silnika
[Hz].

4-13 Ogranicz wys. predk. silnika [obr/min]

Zakres: Zastosowanie:

Size [ par. Wprowadzi¢ maksymalne ograniczenie

related* 4-11 - predkosci obrotowej silnika. Gérna
60000 granica predkosci obrotowej silnika moze
RPM] zosta¢ ustawiona zgodnie z maksymalng

znamionowa predkoscig obrotows silnika
podang przez producenta. Gérna granica
predkosci obrotowej silnika musi by¢
wyzsza od ustawienia w

parametr 4-11 Ogranicz. nis. predk. silnika
[obr/min].

4-14 Ogranicz wys. predk. silnika [Hz]

Zakres: Zastosowanie:
Size [ par. Wprowadzi¢ maksymalne ograniczenie
related* | 4-12 - predkosci obrotowe;j silnika.

par. 4-19 | Parametr 4-14 Ogranicz wys. predk. silnika
Hz] [Hz] moze by¢ ustawiony na maksymalng
predkos¢ obrotows silnika zalecang przez
producenta. Gérna granica predkosci
obrotowej silnika musi by¢ wyzsza od
wartosci w parametr 4-12 Ogranicz. nis.
predk. silnika [Hz]. Czestotliwos¢ wyjsciowa
nie moze przekracza¢ 10% czestotliwosci
kluczowania (parametr 14-01 Czestotliwos¢
kluczowania).

4-16 Ogranicz momentu w trybie silnikow.

Zakres: Zastosowanie:

Size related* | [0 - 1000.0 %] | Ta funkcja ogranicza moment
obrotowy na wale w celu ochrony

instalacji mechanicznej.
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NOTYFIKACJA

Zmiana parametr 4-16 Ogranicz momentu w trybie
silnikow., gdy parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest
ustawiony na [0] Otwarta petla predkosci,

parametr 1-66 Prqd minimalny przy niskiej predk., jest
automatycznie ponownie korygowana.

NOTYFIKACJA

Ograniczenie momentu reaguje na rzeczywisty, niefil-
trowany moment obrotowy, wiacznie ze skokami
momentu obrotowego. To nie jest moment obrotowy
obrotowy wyswietlany na LCP lub magistrali komunika-
cyjnej, poniewaz tamten moment obrotowy jest
filtrowany.

4-17 Ogranicz momentu w trybie generat.

Zakres: Zastosowanie:
100 %*

[0 - 1000.0 %] | Ta funkcja ogranicza moment obrotowy
na wale w celu ochrony instalacji
mechanicznej.

4-18 Ogr. pradu

Zakres: Zastosowanie:
related* | 1000.0 %

Jesli w parametr 1-90 Zabezp.
termiczne silnika jest wybrana opcja
[20] ATEX ETR , ustawi¢ ograniczenie
pradu parametr 4-18 Ogr. prqgdu na
150%.

1

Jest to funkcja ograniczenia rzeczywistego
pradu, ktéra dziata dalej w zakresie nadsyn-
chronicznym. Jednak z powodu ostabienia
pola moment obrotowy silnika przy ograni-

4-19 Maks. czestotliwos¢ wyjs.

Zakres: Zastosowanie:

bezpieczenstwa w aplikacjach, w ktérych
trzeba unika¢ nadmiernej predkosci. To
ograniczenie jest ostateczne we wszystkich
konfiguracjach (niezaleznie od ustawienia w
parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny).

4-20 Zrédto czynnika.ogr.mom.obr.

Opcja: Zastosowanie:

Wybrac wejscie analogowe do
skalowania ustawiern w

parametr 4-16 Ogranicz momentu w
trybie silnikow. i parametr 4-17 Ogranicz
momentu w trybie generat. w zakresie
0-100% (lub odwrotnie). Poziomy
sygnatu odpowiadajace 0% i 100% sa
okreslone w skalowaniu wejscia
analogowego, na przyktad w grupie
parametréw 6-1* Wejscie analogowe 1.
Parametr ten jest aktywny tylko wtedy,
gdy parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny
jest ustawiony na tryb Otwarta petla
predkosci lub Petla zamknieta predkosci.

[0] * [ Brak funkgji
[2] | Wej. analogowe 53

[4] | Wej. anal. 53 rozw.

[6] | Wej. analogowe 54

[8] | Wej. anal. 54 rozw.

[10] | Wej. analog. X30-11

[12] | Wej.anal.X30-11roz.

[14] [ Wej. analog. X30-12
1

Wej.anal.X30-12roz.

4-21 Zrédto czynnika ograniczenia predkosci

czeniu pradu odpowiednio spadnie, gdy Opdja: Zastosowanie:
napiecie zatrzyma sie powyzej synchroni- Wybra€ wejécie analogowe do
zowanej predkosci obrotowej silnika. . L
skalowania ustawienn w
419 Mak liwosé wyié parametr 4-19 Maks. czestotliwos¢ wyjs.
_ e w zakresie 0-100% (lub odwrotnie).
Zakres: Zastosowanie: Poziomy sygnatu odpowiadajace 0% i
Size [1- W 100% sa okreslone w skalowaniu
related* | 590 Tego parametru nie mozna dopasowaé wejscia analogowego, na przykfad w
Hz] w trakcie pracy silnika. grupie parametrow 6-1* Wejscie
analogowe 1. Parametr ten jest
NOTYFIKACJA aktywny tylko wtedy, gdy
parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest
Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa w trybie [4] Otwarta petla predkosci.
nie moze przekracza¢ 10% czestot- 101 * | Brak funkd
liwosci kluczowania inwertera ra. U
(parametr 14-01 Czestotliwos¢ P || elieliee e 53
kluczowania). [4] | Wej. anal. 53 rozw.
[6] | Wej. analogowe 54
Zapewnia ostateczne ograniczenie czestot- (8] | Wej. anal. 54 rozw.
liwosci wyjsciowej w celu zwiekszenia [10] | Wej. analog. X30-11
[12] | Wej.anal.X30-11roz.
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4-21 Zrédto czynnika ograniczenia predkosci

Opcja: Zastosowanie:
[14] | Wej. analog. X30-12
[16] | Wej.anal.X30-12roz.

4-23 Brake Check Limit Factor Source

Wybrac zrédto sygnatu wejsciowego dla funkgji

parametr 2-15 Kontrola hamul. Jedli kilka przetwornic czestot-
liwosci jednoczesnie wykonuje kontrole hamulca, rezystancja w
sieci zasilajacej prowadzi do spadku napiecia w sieci zasilajacej
lub obwodzie posrednim DC i moze wystapic fatszywa kontrola
hamulca. Nalezy uzy¢ zewnetrznego czujnika pradu na kazdym
rezystorze hamowania. Jesli aplikacja wymaga w 100% poprawnej
kontroli hamulca, podtaczy¢ czujnik do wejscia analogowego.

3.5.2 4-3* Monitorowanie sprzezenia
zwrotnego silnika

Ta grupa parametréw obejmuje ustawienia do monito-
rowania oraz obstugi urzadzen sprzezenia zwrotnego
silnika, takich jak enkodery, resolwery itp.

4-30 Funk. utraty sprzez. zwrt.

Opcja: Zastosowanie:

Ta funkcja stuzy do monitorowania
spojnosci sygnatu sprzezenia
zwrotnego, tzn. czy sygnat sprzezenia
zwrotnego jest dostepny.

Wybrac¢ akcje, ktérg przetwornica
czestotliwosci powinna wykonac¢ w

4-24 Brake Check Limit Factor

Zakres: Zastosowanie:

98 [0 -
%* | 100 %]

Wprowadzi¢ wspétczynnik ograniczenia uzywany
przez parametr 2-15 Kontrola hamul podczas
wykonywania kontroli hamulca. Przetwornica
czestotliwosci uzywa wspoétczynnika ograniczenia
w zaleznosci od wyboru w parametr 4-23 Brake
Check Limit Factor Source:

[0] Napiecie obw.posr.DC — przetwornica czestot-
liwosci stosuje wspoétczynnik do danych EEPROM w
obwodzie posrednim DC.

[1] Wejscie analogowe 53 lub [2] Wejscie analogowe
54 — kontrola hamulca konczy sie niepowo-
dzeniem, jesli sygnat wejscia analogowego jest
nizszy niz maksymalny prad wejsciowy pomnozony
przez wspoétczynnik ograniczenia.

Na przyktad w nastepujacej konfiguracji kontrola
hamulca koriczy sie niepowodzeniem, jesli prad
wejsciowy jest nizszy niz 16 mA:
. Przekfadnik pragdowy o zakresie 4-20 mA
jest podtaczony do wejscia analogowego
53.

. Parametr 4-24 Brake Check Limit Factor
jest ustawiony na 80%.

Opdja: Zastosowanie: razie wykrycia btedu sprzezenia

[0] * DC-link voltage Przetwornica czestotliwosci zwrotnego. Wybrana akcja bedzie
wykonuje kontrole hamulca wykonywana, gdy sygnat sprzezenia
przez monitorowanie napiecia zwrotnego rézni sie od predkosci
obwodu posredniego DC. wyjéciowej o warto$¢ ustawiong w
Przetwornica wstrzykuje prad parametr 4-31 Biqd predk. sprzez. zwrt
do rezystora hamowania, przez czas dtuzszy niz ustawiony w
converter obniza napigcie parametr 4-32 Timeout utraty sprzez.
obwodu posredniego DC. zwrt..

[1] Analog Input 53 | Wybra¢ w celu uzycia [0] | Wylaczone
zewnetrznego czujnika pradu 11 | Ostrzezenie
dla monitorowania hamulca. [2] | Samoczynne wyt.

[2] Analog Input 54 | Wybra¢ w celu uzycia [3] |Jog - praca manewr.
zewnetrznego czujnika pradu [4] | Zatrzasnij wyjscie
dla monitorowania hamulca. [5] | Predko$¢ maks.

[6] | Przelacz na petle
otw.

[71 | Wyb. zestaw par. 1

[8] | Wyb. zestaw par. 2

[9] [Wyb. zestaw par. 3
[10] | Wyb. zestaw par. 4
[11

Stop i wyt awar.

Ostrzezenie 90, Monitor sprzezenia zwrotnego jest
aktywowane natychmiast po przekroczeniu wartosci
okreslonej w parametr 4-31 Btqd predk. sprzez. zwrt,
niezaleznie od ustawienia w parametr 4-32 Timeout utraty
sprzez. zwrt.. Ostrzezenie/Alarm 61, Biqd sprzezenia
zwrotnego jest powigzane z funkcja utraty sprzezenia
zwrotnego silnika.

4-31 Bfad predk. sprzez. zwrt

Zakres: Zastosowanie:

300 RPM* | [1 - 600 RPM] | Wybra¢ maksymalny dozwolony bfad

predkosci (predkosci wyjsciowej w

stosunku do sprzezenia zwrotnego).
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Predkosc
[obr./min]

130BA221.10

Nobli.

Nwtasciwego

P43

P 4-32 Czasu
[sek.]

llustracja 3.33 Btad predk. sprzez. zwrt.

4-32 Timeout utraty sprzez. zwrt.

Zakres: Zastosowanie:
Size [0 - 60 [ Ustawi¢ wartos¢ time-out okreslajaca czas,
related* s] przez jaki warto$¢ btedu predkosci

ustawiona w parametr 4-31 Biqd predk.
sprzez. zwrt moze by¢ przekroczona, zanim
zostanie aktywowana funkcja wybrana w

parametr 4-30 Funk. utraty sprzez. zwrt..

4-34 Funkcja btedu wyszuk.

Opcja: Zastosowanie:

Ta funkcja stuzy do monitorowania zgodnosci
aplikacji z oczekiwanym profilem predkosci. W
petli zamknietej wartos¢ zadana sprzezenia
zwrotnego do PID jest poréwnywana ze
sprzezeniem zwrotnym z enkodera
(filtrowanym). W petli otwartej wartos¢ zadana
predkosci do PID jest kompensowana dla
poslizgu i poréwnywana z czestotliwoscia
wysytang do silnika (parametr 16-13 Czestot-
liwosc).

Reakcja jest aktywowana, jesli zmierzona
roznica przekracza wartos¢ okreslong w
parametr 4-35 Btqd wyszukiwania przez czas
okreslony w parametr 4-36 Limit czasu btedu
wyszuk..

Btad wyszukiwania w petli zamknietej nie
oznacza, ze wystepuje problem z sygnatem
sprzezenia zwrotnego. Blad wyszukiwania
moze by¢ skutkiem ograniczenia momentu
przy zbyt duzych obciazeniach.

[0] | Wytaczone

[1] | Ostrzezenie
[2] | Wyt awar.
[3] | Wyt. po zatrz.

Ostrzezenie/Alarm 78, Btqd wyszukiwania jest powiazane z
funkcja btedu wyszukiwania.

4-35 Blad wyszukiwania

Zakres: Zastosowanie:
10 [1 - 600 [ Wprowadzi¢ maksymalny dopuszczalny btad
RPM* RPM] predkosci miedzy predkoscig obrotowa

silnika a predkoscia wyjsciowa rozpedzania/
zatrzymywania, gdy nie jest wykonywane
rozpedzanie/zwalnianie. W otwartej petli
predkos¢ obrotowa silnika jest szacowana, a
w petli zamknietej jest wartoscia sprzezenia
zwrotnego z enkodera/resolwera.

4-36 Limit czasu btedu wyszuk.

Zakres: Zastosowanie:

1s*| [0 - 60 s] [ Wprowadzi¢ okres time out, podczas ktérego
dopuszczalny jest btad wiekszy niz wartos¢
ustawiona w parametr 4-35 Biqd wyszukiwania.

4-37 Rozp./zatrz. bledu wyszuk.

Zakres: Zastosowanie:
100 [1-600 |Wprowadzi¢ maksymalny dopuszczalny
RPM* RPM] btad predkosci miedzy predkoscia

obrotowg silnika a predkoscia wyjsciowa
rozpedzania/zatrzymywania podczas
rozpedzania/zwalniania. W otwartej petli
predkos¢ obrotowa silnika jest szacowana,
a w petli zamknietej predkos¢ jest
mierzona przez enkoder.

4-38 Limit czasu rozp./zatrz. bledu wyszuk.

Zakres: Zastosowanie:

1 s*| [0 - 60 s] [ Wprowadzi¢ okres time out, podczas ktérego
dopuszczalny jest btad wiekszy niz wartosc¢
ustawiona w parametr 4-37 Rozp./zatrz. btedu
wyszuk. podczas rozpedzania/zwalniania.

4-39 Bl wyszuk. po lim. cz. rozp./zatrzym.

Zakres: Zastosowanie:

5s*| [0 - 60 s] | Wprowadzi¢ okres time out po rozpedzaniu/
zwalnianiu, w ktérym parametr 4-37 Rozp./zatrz.
btedu wyszuk. i parametr 4-38 Limit czasu rozp./
zatrz. bfedu wyszuk. sa nadal aktywne.
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3.5.3 4-4* Monitor predkosci

4-43 Motor Speed Monitor Function

Opcja: Zastosowanie:
[2] | Samoczynne Przetwornica czestotliwosci wytacza sie
Opcja: Zastosowanie: wyt. awaryjnie i zgtasza alarm 101, Monitor
INOTYFIKACJA prediose
Ten parametr jest dostepny tylko w B] |Jog - praca
zasadzie sterowania Flux. manewr.
[4] | Zatrzasnij
Wybra¢ sposéb, w jaki przetwornica wyjscie
czestotliwosci reaguje, gdy funkcja monito- [5] | Predkos¢
rowania predkosci obrotowej silnika maks.
wykrywa nadmierng predkos$¢ lub niepra- [6] |[Przetacz na
widtowy kierunek obrotéw. petle otw.
Kiedy funkcja monitora predkosci [7]1 [ Wyb. zestaw
obrotowej silnika jest aktywna, par. 1
przetwornica czestotliwosci wykryje btad, [8] | Wyb. zestaw
jesli nastepujace warunki beda spetnione par. 2
przez czas okreslony w parametr 4-45 Motor [9] | Wyb. zestaw
Speed Monitor Timeout: par. 3

. Predkos¢ rzeczywista rézni sie od [10] | Wyb. zestaw
wartosci zadanej predkosci par. 4
okreslonej w parametr 16-48 Speed [11] | Stop i wyt.

Ref. After Ramp [RPM]. awar.

. Réznica miedzy tymi predkosciami [12] | Trip/Warning [ W trybie pracy przetwornica czestotliwosci
przekracza warto$¢ w zgtasza alarm 101, Monitor predkosci, a w
parametr 4-44 Motor Speed Monitor trybie zatrzymania lub wybiegu silnika
Max. zgtasza ostrzezenie 101, Monitor predkosci.

W petli zamknietej predkosci predkos¢ Ta opcja jest dostepna tylko przy pracy w
rzeczywista jest wartoscia sprzezenia petli zamknietej.
zwrotnego z enkodera mierzona w czasie [13] [ Trip/Catch Wybra¢, jesli istnieje potrzeba tapania
zdefiniowanym w parametr 7-06 St czasowa obciazenia, na przyktad kiedy zawiedzie
filtra dolnoprzep. PID predk. W otwartej petli hamowanie mechaniczne. Ta opcja jest
predkos¢ rzeczywista to szacowana dostepna tylko w petli zamknietej.
predkos¢ obrotowa silnika. W trybie pracy przetwornica czestotliwosci
G g wylacza sie awaryjnie i generuje alarm 101,
merl AR g Monitor predkosci. W trybie zatrzymania
o ” 7777777777 :‘;: 777777777777777777 2 k (stopu) przetwornica czestotliwosci tapie
» \‘\\; § ﬁ/./f obciazenie w locie i zgtasza ostrzezenie 101,
e Monitor predkosci.
W trybie tapania przetwornica czestot-
Mo Graig e | PEIETAEs [Ed Seee (e liwosci stosuje moment trzymania w celu
plisey ey B sterowania predkoscia zerowa na
Linia Parametr 4-44 Motor Speed potencjalnie wadliwym hamulcu (petla
punktowa | Monitor Max zamknieta). Aby opuscic ten tryb, nalezy
wysta¢ nowy sygnat startu do przetwornicy
llustracja 3.34 Warto$¢ zadana predkosci czestotliwosci. Wybieg silnika lub aktywacja
i maksymalna dozwolona réznica funkcji Safe Torque Off réwniez zakanczaja
predkosci dziatanie tej funkgji.
[0] * | Wylaczone
[1] | Ostrzezenie Przetwornica czestotliwosci generuje
ostrzezenie 101 Monitor predkosci, kiedy
predkosc¢ przekracza ograniczenie.
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4-44 Motor Speed Monitor Max

4-50 Ostrzezenie o malym pradzie

Parametr dostepny tylko w zasadzie
sterowania Flux.

Wprowadzi¢ maksymalne dopuszczalne
odchylenie predkosci miedzy rzeczywista
predkoscia watu mechanicznego a
wartoscia w parametr 16-48 Speed Ref.
After Ramp [RPM].

4-45 Motor Speed Monitor Timeout

Zakres: Zastosowanie:

Parametr dostepny tylko w zasadzie
sterowania Flux.

sl

Wprowadzi¢ okres time out, przez jaki
odchylenie okreslone w parametr 4-44 Motor
Speed Monitor Max jest dopuszczalne.
Czasomierz dla tego parametru jest resetowany,
jesli odchylenie przestanie przekracza¢ wartosé
okreslong w parametr 4-44 Motor Speed Monitor
Max.

3.5.4 4-5* Ustawiane ostrzezenia

Parametry te stuza do dostosowywania limitéw ostrzezen
dla pradu, predkosci, wartosci zadanej i sprzezenia
zwrotnego.

Ostrzezenia sa wyswietlane na LCP i moga by¢ zaprogra-

mowane jako wyjscia lub do odczytu za pomoca magistrali
komunikacyjnej w trybie rozszerzonego stowa statusowego.

Istinik & 3
g
8
I E 1 . T i
B
Lo o
|WYSOK5—-——}———| ————— 1—%——L——+—
(P 4-51 P % ! !
L e
P o——-W ZAKR%B% i
o o
1 | 1 I
B T 1-%%--%--*5-
. I
P % [ | Nsilniic [RPM]

T
NMIN  NNISKI REF nwysoki NMAKS.
(P 4-11) (P 4-52) (P 4-53) (P 4-13)

llustracja 3.35 Ustawiane ostrzezenia

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
100 110 - 500 W 0 A*| [0 - par. | Wprowadzi¢ wartoi¢ low. Kiedy prad silnika
RPM* RPM] 4-51 A] spada ponizej tego ograniczenia, na

wyswietlaczu pojawia sie informacja Niski prqd.
Mozna zaprogramowac wyjscia sygnatu tak, aby
wytworzy¢ sygnat statusowy na zacisku 27 lub
29 (tylko FC 302) oraz na wyjsciu przekaz-
nikowym 01 lub 02 (tylko FC 302). Patrz
llustracja 3.35.

4-51 Ostrzezenie o duzym pradzie

Zakres: Zastosowanie:

Size [ par. Wprowadzi¢ wartos¢ lnicH. Jesli prad

related* 4-50 - par. |silnika przekracza to ograniczenie, na
16-37 Al wyswietlaczu pojawia sie informacja

Wysoki prqd. Mozna zaprogramowac
wyjscia sygnatu tak, aby wytworzy¢
sygnat statusowy na zacisku 27 lub 29
(tylko FC 302) oraz na wyjsciu przekaz-
nikowym 01 lub 02 (tylko FC 302). Patrz
llustracja 3.35.

4-52 Ostrzezenie o matej predkosci

Zakres: Zastosowanie:
0 RPM* | [0 - par. | Wprowadzi¢ warto$¢ niow. Jesli predkos¢
4-53 RPM] | silnika przekracza to ograniczenie, na

wyswietlaczu pojawia sie informacja Niska
predkos¢. Mozna zaprogramowac wyjscia
sygnatu tak, aby wytworzy¢ sygnat
statusowy na zacisku 27 lub 29 (tylko FC
302) oraz na wyjsciu przekaznikowym 01 lub
02 (tylko FC 302).

4-53 Ostrzezenie o duzej predkosci

Zakres: Zastosowanie:

Size [ par. 4-52 | Wprowadzi¢ wartos$¢ nhigh. Jesli

related* - 60000 predkos¢ silnika przekracza te wartos¢,
RPM] na wyswietlaczu pojawia sie informacja

Wysoka predkos¢. Mozna zaprogramowac
wyjscia sygnatu tak, aby wytworzy¢
sygnat statusowy na zaciskach 27 lub 29
oraz na wyjsciach przekaznikowych 01
lub 02. Patrz llustracja 3.35.

4-54 Ostrzezenie niska warto$¢ zadana

Zakres: Zastosowanie:

-999999.999*

[-999999.999 - | Wprowadzi¢ dolne ograniczenie
par. 4-55 ] wartosci zadanej. Kiedy
rzeczywista wartos$¢ zadana
spada ponizej tego ograniczenia,
na wyswietlaczu pojawia sie
informacja Refiow (Niska wartos¢
zadana). Mozna zaprogramowac

wyjscia sygnatu tak, aby
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4-54 Ostrzezenie niska warto$¢ zadana 4-58 Funkcja braku fazy silnika

Zakres: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:

wytworzy¢ sygnat statusowy na W

zacisku 27 IUb 29 (ty”“f F.C 7)) Tego parametru nie mozna dopasowac
oraz na wyjsciu przekaznikowym w trakcie pracy silnika.
01 lub 02 (tylko FC 302).

4-55 Ostrzezenie wysoka wartos¢ zadana Funkcja braku fazy S'It“ka wykrywa ,brak fazy
silnika podczas obrotéw silnika. Wyswietla

Zakres: Zastosowanie: alarm 30, 31 lub 32 w przypadku wykrycia
999999.999* [ [par. 4-54 - | Wprowadzi¢ gérne ograniczenie braku fazy silnika. Aktywowanie tej funkgji
999999.999 ] | wartosci zadane;j. Jesli rzeczywista pozwala unikna¢ uszkodzenia silnika.
wartos¢ zadana przekracza to Patrz takze rozdziat 3.5.5 Kombinacje
ograniczenie, na wyswietlaczu parametréw 4-58 i 4-59.

pojawia sie informacja Refhigh

(wysoka wartoé¢ zadana). Mozna [0] | Wytaczona Przetwornica czestotliwosci nie generuje
zayro ramowac wyiécia s natu alarmu w razie braku fazy silnika. Niezalecane z
talf alcg>y wytworzyzjsygna)’:g owodu ryzyka uszkodzenia silnika.

statusowy na zacisku 27 lub 29 [1] | Wyt awar. Zapewnia krétki czas wykrywania i alarm w
(tylko FC 302) oraz na wyjsciu 100 ms przypadku braku fazy silnika.
przekaznikowym 01 lub 02 (tylko 121 | Wyt. awar.

FC 302). 1000 ms

[3] [ Trip 100ms | Specjalna opcja dla aplikacji dzwigowych

4-56 Ostrzezenie o niskim sprzez.zwr

3ph detec. | podczas obnizania matego obcigzenia, ktéra

Zakres: Zastosowanie: pozwala przetwornicy czestotliwosci uniknaé
Size [-999999.999 - Wprowadzi¢ dolne ograniczenie fatszywych wykry¢ braku fazy silnika.
related* | par. 4-57 sprzezenia zwrotnego. Gdy Ta opcja jest zredukowang wersjg opcji [1] Wyt
ReferenceFeed- sprzezenie zwrotne spadnie awar 100 ms.
backUnit] ponizej tego ograniczenia, na Brak 1 fazy jest obstugiwany jak w opcji [1]
wyswietlaczu pojawi sie Wyt. awar 100 ms. Wykrywanie 3-fazowe jest
informacja Feedbiow (Niskie ograniczone w poréwnaniu z opcja [1] Wyt
sprzezenie zwrotne). Mozna awar 100 ms.
zaprogramowac wyjscia sygnatu Wykrywanie 3-fazowe dziata przy rozruchu i w
tak, aby wytworzy¢ sygnat zakresie niskich predkosci tam, gdzie pracuje
statusowy na zacisku 27 lub 29 znaczacy prad, pozwalajac unikngc¢ fatszywych
(tylko FC 302) oraz na wyjsciu wylaczen awaryjnych w czasie matego pradu
przekaznikowym 01 lub 02 (tylko silnika.
e NOTYFIKACJA

4-57 Ostrzezenie 0 Wys.sprzez.zwr. Dostepny tylko dla petli zamknietej

sterowania flux FC 302.

Zakres: Zastosowanie:
Size [ par. 4-56 - Wprowadzi¢ gérne ograniczenie - - - -
_ o [5] | Motor Check | Przetwornica czestotliwosci automatycznie
related* | 999999.999 sprzezenia zwrotnego. Jezeli y dv silnik iest odt . .
rywa, silnik jest odtaczon nawia
ReferenceFeed- sprzezenie zwrotne przekracza to wykrywa, gdy stintcJ a4t a Z. Y IIWE w
race po ponownym podtaczeniu silnika.
backUnit] ograniczenie, na wyswietlaczu prace po p whnym podigczeniu siint
pojawi sie informacja Feedbuigh NOTYFIKACJA
(Wysokie Sprzez. Zwr). Mozna Dotyczy tylko FC 302.

zaprogramowac wyjscia sygnatu

tak, aby wytworzy¢ sygnat
statusowy na zacisku 27 lub 29
(tylko FC 302) oraz na wyjsciu
przekaznikowym 01 lub 02 (tylko
FC 302).
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4-59 Motor Check At Start

Opcja: Zastosowanie:

INOTYFIKACJA
Tego parametru nie mozna dopasowac w
trakcie pracy silnika.

NOTYFIKACJA

Dotyczy tylko FC 302.

Ten parametr stuzy do wykrywania brakuje fazy
silnika w stanie spoczynku silnika. Wyswietla
alarm 30, Brak fazy U silnika, alarm 31, Brak fazy
V silnika lub alarm 32, Brak fazy W silnika w razie
braku fazy silnika w stanie spoczynku. Funkgji
tej nalezy uzy¢ przed wytaczeniem hamulca
mechanicznego. Aktywowanie tej funkcji
pozwala unikna¢ uszkodzenia silnika.

Patrz takze rozdziat 3.5.5 Kombinacje parametréw
4-58 i 4-59.

[0] [Wytaczone

. AUWAGA

RYZYKO USZKODZENIA SILNIKA
Uzywanie tej opcji moze prowadzi¢ do
uszkodzenia silnika.

Przetwornica czestotliwosci nie generuje alarmu
w razie braku fazy silnika.

[1] | Zataczone | Przed kazdym startem przetwornica czestot-
liwosci sprawdza, czy wszystkie 3 fazy silnika sg
obecne. Na silnikach ASM (asynchronicznych)
sprawdzenie jest wykonywane bez zadnego
ruchu. W przypadku silnikéw PM i SynRM
sprawdzenie jest wykonywane w ramach

wykrywania pozycji.

Kiedy parametr 4-59 Motor Check At Start jest ustawiony na
[1] Zatqczone, nie nalezy ustawiaé parametr 4-58 Funkcja
braku fazy silnika na nastepujace opcje:

. [0] Nieaktywne
. [5] Spr silnika

3.5.5 4-6* Predkos$¢ zabroniona

Niektére uktady wymagaja unikania pewnych czestot-
liwosci/predkosci wyjsciowych z powodu probleméw z
rezonansem w ukfadzie. Mozna unika¢ maksymalnie 4
zakreséw czestotliwosci lub predkosci.

4-60 Predkosci zabronione od: [obr/min]

Tablica [4]

Zakres: Zastosowanie:

Size related*| [0 - par. Niektére uktady wymagajg unikania
4-13 RPM] pewnych predkosci wyjsciowych z

powodu problemoéw z rezonansem
w uktadzie. Wprowadzi¢ dolne
ograniczenia predkosci, ktére maja

by¢ unikane.

4-61 Obejscie czestot. zabronionej od [Hz]
Tablica [4]

Zakres: Zastosowanie:
Size related*| [0 - par. Niektére uktady wymagaja unikania
4-14 Hz] pewnych czestotliwosci/predkosci

wyjsciowych z powodu probleméw z
rezonansem w ukfadzie. Wprowadzi¢
dolne ograniczenia predkosci, ktére
maja by¢ unikane.

4-62 Predkosci zabronione do: [obr/min]

Tablica [4]

Zakres: Zastosowanie:

Size related*| [0 - par. Niektére uktady wymagajg unikania
4-13 RPM] pewnych predkosci wyjsciowych z

powodu probleméw z rezonansem
w uktadzie. Wprowadzi¢ gérne
ograniczenia predkosci, ktére maja
by¢ unikane.

4-63 Obejscie czestot. zabronionej do [Hz]

Tablica [4]

Zakres: Zastosowanie:

Size related*| [0 - par. Niektére uktady wymagaja unikania
4-14 Hz] pewnych predkosci wyjsciowych z

powodu problemoéw z rezonansem w
uktadzie. Wprowadzi¢ gérne ograni-
czenia predkosci, ktére maja by¢
unikane.

3.5.6 4-7* Monitor pozycji

4-70 Funkcja btedu pozycji
Zastosowanie:
INOTYFIKACJA
Ten parametr jest dostepny tylko w
oprogramowaniu w wersji 48.XX.

Opcja:

Wybra¢ funkgje, ktéra bedzie aktywowana,
gdy btad pozycji przekroczy maksymalna
dozwolong wartos¢. Btad pozycji to réznica
miedzy pozycja rzeczywista a pozycja
zadana. Btad pozycji jest wartoscig wejsciowa

dla regulatora typu Pl pozycji.
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4-70 Funkcja btedu pozycji 4-73 Position Limit Function

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:

[0] * | Wytaczone | Przetwornica czestotliwosci nie monitoruje W

2L el Ten parametr jest dostepny tylko w
oprogramowaniu w wersji 48.XX.

[1] | Ostrzezenie | Przetwornica czestotliwosci generuje
ostrzezenie w razie przekroczenia
maksymalnego dozwolonego btedu pozycji.

) o - Wybra¢ funkcje do aktywowania w sytuacji,
Przetwornica czestotliwosci bedzie X L. . L X
kiedy pozycja jest poza ograniczeniami zdefinio-
kontynuowata prace. X " .
wanymi w parametr 3-06 Minimum Position i

[2] | Wylaczenie [ Przetwornica czestotliwosci wytacza sie parametr 3-07 Maximum Position.

awaryjne awaryjnie w razie przekroczenia
maksymalnego dozwolonego btedu pozydii. [0] | Disabled Przetwornica czestotliwosci nie monitoruje

ograniczen pozydji.

4-71 Maximum Position Error - - — - —
[1] | Warning Przetwornica czestotliwosci generuje ostrzezenie

Zakres: Zastosowanie: w razie przekroczenia ograniczen pozycji.
1000 Custom- | [-2000000000 W . _ T : —
ReadoutUnit2* e [2] | Warning & | Przetwornica czestotliwosci generuje ostrzezenie,
. Ten parametr jest dostepny Trip kiedy ustalony cel znajduje sie poza ograni-
u - .
: tylko w oprogramowaniu w czeniami pozycji. Przetwornica czestotliwosci
doutUnit2] i 48.XX . . . .
wersjl 46.AA. uruchamia pozycjonowanie, a nastepnie wytacza

sie awaryjnie po osiggnieciu ograniczenia
Wprowadzi¢ maksymalny pozycji.

dozwc.).lon){ Izlqd V\I/(yszhuk|wan|f1 [3] | Abs. Pos. | Przetwornica czestotliwosci monitoruje ograni-
pozydi w jednostkach pozydi 2 Mode czenia pozycji tylko w trybie bezwzglednego
okreslonych w grupie . . . _—

Stop pozycjonowania. Przetwornica czestotliwosci

parametrow 17-7* Skalowanie . Lo - .
o o generuje ostrzezenie i zatrzymuje sie na ograni-
pozydji. Jesli ta wartos¢ jest . . . S
) czeniu pozycji, gdy pozycja docelowa znajduje

przekroczona w czasie . . L "
. sie poza ograniczeniami pozycji.
ustawionym w

parametr 4-72 Position Error [4] |Abs. Pos. | Przetwornica czestotliwosci monitoruje ograni-
Timeout, aktywowana zostanie Md. Stop | czenia pozycji tylko w trybie bezwzglednego
funkcja btedu pozycji ustawiona & Trip pozycjonowania. Przetwornica czestotliwosci

w parametr 4-70 Position Error zatrzymuje sie na ograniczeniu pozycji i wytacza
Function. sie awaryjnie, gdy pozycja docelowa znajduje sie

poza ograniczeniami pozycji.

4-72 Position Error Timeout [5] |Position [ W przypadku, gdy ustawiona pozycja docelowa

Zakres: Zastosowanie: Stop znajduje sie poza ograniczeniami pozycji,

0.100 s*| [0.000 - W przetwornica czestotliwosci uzywa ograniczen

ozycji jako pozycji docelowej Ta opcja dziata
60.000s] | 1ap parametr jest dostepny tylko w el e J 29

oprogramowaniu w wersji 48.XX.

we wszystkich trybach pracy, w tym regulacji
predkosci i regulacji momentu. Po osiggnieciu
ograniczenia pozycji przetwornica czestotliwosci

Jesli blad okreslony w generuje ostrzezenie.

parametr 4-71 Maximum Position Error

wystepuje diuzej niz przez czas ustawiony [6] | Position W przypadku, gdy ustawiona pozycja docelowa

w tym parametrze, przetwornica czestot- Stop & znaJdUJe Sl¢ poOza ograniczeniami pozydji,

liwosci aktywuje funkcje wybrana w Trip przetwornica czestotliwosci uzywa ograniczen
parametr 4-70 Position Error Function. pozydji jako pozycji docelowej Ta opcja dziata

we wszystkich trybach pracy, w tym regulacji

predkosci i regulacji momentu. Po osiggnieciu
pozycji docelowej przetwornica czestotliwosci
wylacza sie awaryjnie.

[7] | Speed W przypadku, gdy ustawiona pozycja docelowa
Stop znajduje sie poza ograniczeniami pozycji,
przetwornica czestotliwosci wykonuje zwalnianie

i zatrzymuje sie na ograniczeniu pozycji. Ta
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4-73 Position Limit Function

Opcja: Zastosowanie:

opcja dziata we wszystkich trybach pracy.
Przetwornica czestotliwosci generuje ostrzezenie

przy stopie.
[8] [ Speed W przypadku, gdy ustawiona pozycja docelowa
Stop & znajduje sie poza ograniczeniami pozycji,
Trip przetwornica czestotliwosci wykonuje zwalnianie

i zatrzymuje sie na ograniczeniu pozycji. Ta
opcja dziata we wszystkich trybach pracy.
Przetwornica czestotliwosci wytacza sie

awaryjnie przy stopie.
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3.6 Parametry: 5-** We/wy cyfrowe

3.6.1 5-0* Tryb wej/wyj.cyf

Parametry do konfiguracji wejscia i wyjscia za pomoca NPN

i PNP.

5-00 Tryb wejs¢ / wyjsc cyfr.

Grupa 1 Reset, stop z wybiegiem silnika, reset i stop z
wybiegiem silnika, szybkie zatrzymanie,
hamowanie DC, stop i przycisk [Off].

Grupa 2 Start, start impulsowy, zmiana kierunku obrotéw,

start ze zmiang kierunku obrotéw, Jog - praca
manewrowa i Zatrzasnij wyjscie

Opcja: Zastosowanie:
OTYFIK Tabela 3.14 Grupy funkgji
Po zmianie tego parametru nalezy wylaczy¢ i Funkqja wejécia Wyboér Zacisk
wlaczy¢ zasilanie w celu jego aktywacji. cyfrowego
Brak dziatania [0] Wszystkie, zacisk 32, 33
Wejscia cyfrowe i zaprogramowane wyjscia cyfrowe Reset [ Wszystkie
mozna wstepnie programowac do pracy w systemach Wybieg silnika, odwr 2] Wszystkie, zacisk 27
AT Wyb.siln.i reset,roz. [3] Wszystkie
[0] * [ PNP | Dziatanie przy impulsach kierunkowych dodatnich (). Szybkie zatrzym., odwr. [4] Wszystkie
Systemy PNP sprowadzane sa do GND. Hamowanie DC, sygnat [5] Wszystkie
[11 [ NPN | Dziatanie przy ujemnych impulsach kierunkowych (%). odwrdcony
Systemy NPN sg sprowadzane do +24 V, warto$¢ Stop odwrocony el Wszystkie
wewnetrzna w przetwornicy czestotliwosci. Start (8] Wszystkie, zacisk 18
Start impulsowy [9] Wszystkie
Zmiana kierunku obr. [10] Wszystkie, zacisk 19
Opcja: Zastosowanie: Start ze zm kier obr [11] Wszystkie
OTYFIK/ Aktyw.start do przodu [12] Wszystkie
X Aktyw.start do tytu [13] Wszystkie
Tego parametru nie mozna dopasowac w - -
trakeie pracy silnika, Jog - praca manewrowa [14] Wszystk!e, zacisk 29
Prog.war.zad.,wt. [15] Wszystkie
Prog wart zad Bit0 [16] Wszystkie
[0] * [ Wejscie | Okresla zacisk 27 jako wejscie cyfrowe. Prog wart zad Bitl 7] Wszystie
[1]1 | Wyjscie | Okresla zacisk 27 jako wyjscie cyfrowe. Prog wart zad Bit2 [18] Wszystkie
Zatrz. wart. zad. [19] Wszystkie
Zatrzai ke o [Vsaysie
Opgcja: Zastosowanie: Zwigkszanie predkosci [21] Wszystkie
W Zmniejszanie predkosci [22] Wszystkie
Ten parametr jest dostepny jedynie dla FC Bit O wyb.zest.par. (23] Wszystkie
302. Bit 1 wyb.zest.par. [24] Wszystkie
Precyz. stop, odwr. [26] 18, 19
[0] * | Wejscie | Okresla zacisk 29 jako wejscie cyfrowe. Precyz. start i stop (27] 1819
Doganianie [28] Wszystkie
[11 [ Wyjscie | Okresla zacisk 29 jako wyjscie cyfrowe. Zwalnianie 129] Wszystkie
Wejscie licznika [30] 29, 33
3.6.2 5-1* Wejscia cyfrowe Wejécie impulsowe [31] 29, 33
przetaczane zboczem
Wejscia cyfrowe stuza do wyboru réznych funkgji Wejscie impulsowe (32] 29,33
przetwornicy czestotliwosci. Wszystkie wejicia cyfrowe zalezne od czasu
moga by¢ ustawiane na funkcje wymienione w Tabela 1.2. Bit 0 rozp./zatrz. [34] Wszystkie
Bit 1 rozp./zatrz. [35] Wszystkie
Funkcje w grupie 1 maja wyzszy priorytet niz funkcje w Precyzstart impuls. [40] 18,19
grupie 2. Prec. stop imp.,odwr. [41] 18,19
Blokada zewnetrzna [51] -
Zw. pot. cyfrowego [55] Wszystkie
Zmn. pot. cyfrowego [56] Wszystkie
Zerow. poten. cyfr. [57] Wszystkie
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Funkcja wejscia Wyboér Zacisk [0] | Brak dziatania Brak reakgji na sygnaty przesytane do
cyfrowego zacisku.
Skok poten. cyfr. [58] Wszystkie [1] | Reset Resetuje przetwornice czestotliwosci po
Licznik A (goéra) [60] 29, 33 wytaczeniu awaryjnym/alarmie. Nie
Licznik A (d6t) [61] 29, 33 wszystkie alarmy mozna zresetowac.
Zerowanie licznika A [62] Wszystkie [2] | Wybieg silnika, (DomysIne wejscie cyfrowe 27): Stop z
Licznik B (gora) [63] 29, 33 odwr wybiegiem silnika, wejscie odwrécone
Licznik B (dot) [64] 29, 33 (NC). Przetwornica czestotliwosci
Zerowanie licznika B [65] Wszystkie pozostawia silnik w trybie swobodnym.
Sprzezenie zwrotne ham. [70] Wszystkie e
mech. [3] | Wyb.siln.i Reset i stop z wybiegiem silnika, wejscie
Sprzezenie zwrotne ham. 711 Wszystkie reset,roz. odwrécone (NC). Pozostawia silnik w
mech. Odwr. trybie swobodnym i resetuje
Odw. blad PID 72] Wszystkie przetwornice czestotliwosci. Logiczne
Reset PID czeéd | 73] Wezystkie 0=stop z wybiegiem silnika i reset.
Wiaczenie PID 74] Wezystkie [4] |Szybkie zatrzym., | Wejscie odwrécone (NC). Wykonuje stop
odwr. zgodnie z czasem szybkiego zatrzymania
Dotyczy MCO [75] - .
ustawionym w parametr 3-81 Czas
Karta PTC 1 [80] Wszystkie szybkiego rozpedz./zatrzym.. Kiedy silnik
PROFldrive WYt2 1] _ sie zatrzymuje, wat jest w trybie
PROFidrive WYt3 [92] _ swobodnym. Logiczne 0=>szybki stop.
Wykrywanie lekk. [94] Wszystkie [5] | Hamowanie DC, | Wejscie odwrécone dla hamowania DC
obcigzenia sygnat (NC). Zatrzymuije silnik zasilajac go
Utrata zasilania (961 32,33 odwrécony pradem statym przez pewien okres czasu.
Utrata zasilania, odwr. 197 32,33 Patrz parametr 2-01 Prqd hamulca DC do
Start wyzw. zboczem [98] - parametr 2-03 Pred.dla
Reset opcji bezp. [100] - zatqcz.hamow.DClobr./min]. Ta funkcja jest
Aktywne przesuniecie [108] - aktywna tylko, kiedy wartos¢ w
mastera parametr 2-02 Czas hamowania DC jest
Start wirt. mastera [109] - rézna od 0. Logiczne 0=hamowanie DC.
Start homing [110] Wszystkie [6] |[Stop odwrécony [ Funkcja stopu odwréconego. Generuje
Aktywac. dotyk. [111] Wszystkie funkcje stopu, kiedy wybrany zacisk
Pozycja wzgledna [112] Wszystkie przechodzi z poziomu logicznego 1 do
Aktywna warto$¢ zadana [113] Wszystkie poziomu logicznego 0.
Tryb synch. z poz. [114] Wszystkie Stop jest wykonywany zgodnie z
Czujnik poz. wyjsciowej [115] 18, 32, 33 wybranym czasem rozpedzania/
Czujnik poz. wyjsciowej, [116] 18, 32, 33 zatrzymania:
odwr. . Parametr 3-42 Czas zatrzymania
Czujnik dotyk. [117] 18, 32, 33 i
Czujnik dotyk., odwr. (118 18,32, 33 e Parametr 3-52 Czas zatrzymania
Tryb predkosci [119] - 2,
Tabela 3.15 Funkcja wejscia cyfrowego * Trametr e (s e il
i
Standardowymi zaciskami przetwornicy VLT® e Parametr 3-72 Czas zatrzymania
AutomationDrive FC 301/FC 302 sg zaciski 18, 19, 27, 29, 4.

32 i 33. Zaciski karty VLT® we/wy ogélnego zastosowania
MCB 101 to X30/2, X30/3 i X30/4.
Funkcje zacisku 29 jako wyjscia, tylko w FC 302.

Funkcje przeznaczone tylko dla jednego wejscia cyfrowego
sg okreslone przez skojarzony z nim parametr.

Wszystkie wejscia cyfrowe moga by¢ programowane na
nastepujace funkcje:
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NOTYFIKACJA [17] | Prog wart zad Tak samo jak [16] Prog wart zad Bit0.
Kiedy przetwornica czestotliwosci Bl
znajduje sie przy ograniczeniu [18] | Prog wart zad Tak samo jak [16] Prog wart zad Bit0.
momentu i otrzyma polecenie Stop, Bit2
sama moze sie nie zatrzymac. Aby - -

Bit programowanej wart. 2 1 0

zapewnic¢ zatrzymanie sie

q N . zad.
przetwornicy czestotliwosci, nalezy

[8] | Start (Domyslne wejscie cyfrowe 18): Wybrac Programowana wart.zad. 5

start dla polecenia Start/Stop. Logiczne 1 Programowana wartzad. 6

skonfigurowac wyjscie cyfrowe na Programowana wart. zad. 0 0 0 0
[27] Ograniczenie momentu i stop. Programowana wart, zad. 1 0 0 !
Podiaczy¢ to wyjicie cyfrowe do Programowana wart. zad. 2 0 1 0
wejécia cyfrowego skonfiguro- Programowana wart. zad. 3 0 1 1
wanego jako wybieg silnika. Programowana wart.zad. 4 1 0 0
1 0 1
1 1 0
1 1 1

Programowana wart.zad. 7

= start, logiczne 0 = stop.

[9] | Start impulsowy | Jesli impuls jest stosowany przez Tabela 3.16 Bit programowanej wart. zadanej

minimum 2 ms, nastepuje rozruch silnika.

LS eU AT 3 20 El et I [19] | Zatrzasnij Zatrzaskuje warto$¢ zadana, ktdra jest teraz

polecenia stop, odwrécony lub wydaniu wart. zad. punktem aktywowania/warunku uzywanym
dla funkgji [21] Zwiekszanie predkosci i [22]

Zmniejszanie predkosci. Jesli uzywane jest

polecenie resetu (przez wejscie cyfrowe).

[10] | Zmiana kierunku | (Domyslne wejscie cyfrowe 19). Zmienia
obr. kierunek obrotéw watu silnika. Wybrac 2wiekszanie/zmniejszanie predkosci, zmiana

logiczne 1, aby zmieni¢ kierunek predkosci jest zawsze zgodna z czasem

obrotéw. Sygnat zmiany kierunku rozpedzania/zatrzymania 2 (parametr 3-51 Czas

obrotéw zmienia tylko kierunek obrotéw. rozpedzania 2 i parametr 3-52 Czas

Nie aktywuje on funkgji startu. Wybrac zatrzymania 2) w zakresie 0

oba kierunki w parametr 4-10 Kierunek parametr 3-03 Maks. wartos¢ zadana.

obrotow silnika. Funkcja ta nie jest 20

Zatrzasnij Zatrzaskuje rzeczywistg czestotliwos$¢ silnika
aktywna w petli zamknietej procesu.

wyjscie (Hz), ktora jest teraz punktem aktywowania/

[11] | Start ze zm kier | Stuzy do startu/stopu i zmiany kierunku warunku uzywanym dla funkeji [21]

e DEFRIEN T 7 SR [ Zwiekszanie predkosci i [22] Zmniejszanie

= predkosci. Jesli uzywane jest zwiekszanie/

i SR SR zmniejszanie predkosci, zmiana predkosci jest

[12] | Aktyw.start do Odtacza ruch w kierunku przeciwnym do zawsze zgodna z czasem rozpedzania/

przodu wskazéwek zegara i pozwala na kierunek zatrzymania 2 (parametr 3-51 Czas rozpedzania

zgodny z ruchem wskazowek zegara. 2 i parametr 3-52 Czas zatrzymania 2) w

[13] | Aktyw.start do Odtacza ruch w kierunku zgodnym z zakresie O-parametr 1-23 Czestotliwo$¢ silnika.

tytu ruchem wskazéwek zegara i pozwala na NOTYFIKACJA

ruch w kierunku przeciwnym.

Jesli opcja Zatrzasnij wyjscie jest
aktywna, nie mozna zatrzymac
przetwornicy czestotliwosci przy
pomocy niskiego sygnatu [8] Start.
Przetwornice czestotliwosci nalezy
zatrzymad przez zacisk zaprogra-
mowany dla funkgji [2] Wybieg silnika,
odwr. lub [3] Wybieg silnika i reset,
odwrécony.

[14] | Jog - praca (Domyslne wejscie cyfrowe 29):
manewrowa Aktywacja predkosci pracy manewrowej.
Patrz parametr 3-11 Predkos¢ przy pracy
przerywanej [Hz].

[15] | Prog.war.zad.,wt. | Stuzy do przechodzenia z zewnetrznej
wartosci zadanej na programowana
wartos¢ zadang. Zaktada sie, ze w
parametr 3-04 Funkcja wartosci zadanej
ustawiono wartos¢ [1] Zewnetrzna/progra-

[21

mowana. Logiczne 0 = aktywna Zwiekszanie | Wybrac [21] Zwiekszanie predkosci i [22]
zewnetrzna wartoé¢ zadana; logiczne 1 = predkosci Zmniejszanie predkosci, jesli wymagane jest

aktywna jedna z 8 zaprogramowanych sterowanie cyfrowe zwigkszaniem/zmniej-

wartosci zadanych. szaniem predkosci (potencjometr silnika). Te

[16] [ Prog wart zad Bit 0, 1 i 2 programowanej wartosci funkcje mozna aktywowac, wybierajac [15]

Bit0 zadanej umozliwia wybor jednej z 8 Zatrzas. wart. zad. lub [20] Zatrzasniecie wyj.

programowanych wartosci zadanych Kiedy zwiekszanie/zmniejszanie predkosci jest

aktywowane na mniej niz 400 ms, wynikowa

zgodnie z Tabela 3.16.

wartos¢ zadana jest zwiekszana/zmniejszana o
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0,1%. Jesli zwiekszanie/zmniejszanie predkosci
jest aktywowane na dtuzej niz 400 ms,
wynikowa wartos$¢ zadana bedzie zgodna z

Do wyzwalania precyzyjnego startu,
zatrzymania nalezy uzy¢ wejscia cyfrowego.
Funkcja jest dostepna dla zaciskow 18 i 19.

ustawieniem w parametrach rozpedzania/ [28] | Doganianie Zwieksza warto$¢ zadang o czesc
zwalniania 3-x1/3-x2. procentowa (wzgledng) ustawiong w
parametr 3-12 Wartosc. doganiania/
Zatrzymanie | Doganianie swalniania.
Predko$¢ niezmieniona 0 0 [29] | Zwalnianie Zmniejsza warto$¢ zadang o warto$¢
Zmniejszona o wartos¢ % 1 0 procentowa (wzgledng) ustawiong w
Zwiekszona o wartos¢ % 0 1 parametr 3-12 Wartos¢. doganiania/
Zmniejszona o wartos$¢ % 1 1 zwalniania.
[30] | Wejscie Funkcja precyzyjnego zatrzymania w
Tabela 3.17 Zatrzymanie/doganianie I . .
licznika parametr 1-83 Funkcja precyzyjnego
zatrzymania dziata jako stop licznika lub stop
[22] | Zmniejszanie | Tak samo jak [21] Przyspieszanie. I . .-
kol licznika z kompensacja predkosci z resetem
precdiosd lub bez resetu. Wartos¢ licznika musi zostac
[23]1|Bit O Wybrac [23] Bit 0 wyb.zest.par. lub [24] Bit 1 wprowadzona w parametr 1-84 Wart. liczn
wyb.zest.par. | wyb.zest.par. w celu wybrania jednego z 4 prec
tawo tréw. Ust,
Zestawow parametrow. Ustaw [31] | Impuls Zlicza liczbe zboczy impulsowych w czasie
parametr 0-10 Aktywny zestaw par na Rézne s . . . L,
wyz.zboczem | prébki. Zapewnia to wyzsza rozdzielczos¢
zestawy parametréw . o .
przy wyzszych czestotliwosciach, lecz nie jest
[24] | Bit 1 (DomysIne wejscie cyfrowe 32): To samo co . .. .
' ) tak precyzyjne przy nizszych czestotli-
wyb.zest.par. | [23] Bit 0 wyboru zestawu parametréw. wociach. Z tej zasady impulsowej nalezy
[26] | Doktadny Wysyta sygnat stopu impulsowego, gdy korzysta¢ w przypadku enkoderéw o niskiej
start, funkcja precyzyjnego zatrzymania jest rozdzielczosci (np. 30 PPR)
odwrdcony. aktywowana w parametr 1-83 Funkcja °
Pulse UL =
precyzyjnego zatrzymania. S ‘ ‘ ‘ bl
ample time
Funkcja precyzyjnego stopu odwrdconego %
jest dostepna dla zaciskéw 18 lub 19, =
[27] | Precyz. start i | Uzywac, kiedy [0] Doktadny stop rozpedzenia/ llustracja 3.36 Zbocza impulsowe w czasie
stop zwalniania jest wybrany w probki
parametr 1-83 Funkcja precyzyjnego
zatrzymania.
Funkcja doktadnego startu i stopu jest [32] | Impuls Mierzy czas miedzy zboczami impulsowymi.
dostgpna dla zaciskow 18 i 19. zalezny od Zapewnia to wyzszg rozdzielczos¢ przy
Funkcja doktadnego startu zapewnia, ze kat czasu nizszych czestotliwosciach, lecz nie jest tak
obrotu wirnika z pozycji postojowej do precyzyjne przy wyzszych czestotliwosciach.
wartosci zadanej jest taki sam dla kazdego Ta zasada ma czestotliwos¢ wylaczenia, ktéra
rozruchu (dla tego samego czasu sprawia, ze jest ona niewtasciwa dla
rozpedzania/zatrzymania i tej samej wartosci enkoderéw o niskich rozdzielczoéciach (np.
zadanej). Analogicznie funkcja doktadnego 30 PPR) przy niskich predkosciach.
stopu zapewnia, ze kat obrotu wirnika od
wartosci zadanej do pozycji postojowej jest Speed [rpm] Speed [rpm] 2
o
taki sam za kazt;lym z?ltrzymamem. ‘/_\ m Eé
W przypadku uzywania parametru a Timelsec] b Timefsec] @
parametr 1-83 Funkcja precyzyjnego
. . . a: Niska rozdzielczos¢ b: Standardowa
zatrzymania z opcja [1] Cnt stop with reset ) -
(Stop licz. z resetem) lub [2] Cnt stop w/o reset enkodera rozdzielczosc
(Stop licz. bez resetu): enkodera
Przetwornica czestotliwosci wymaga sygnatu
doktadnego stopu, zanim warto$¢ o e eI
Sample time 1 ' " " " " <
parametr 1-84 Wart. liczn. prec. zostanie Timecounter @t Read Timer: Read Timer: §
osiagnieta. Jesli ten sygnat nie zostanie e §
podany, przetwornica czestotliwosci nie X . P.
. L, llustracja 3.37 Czas miedzy zboczami
zatrzyma sie, gdy wartos¢ w . .
. . impulsowymi
parametr 1-84 Wart. liczn. prec. zostanie
osiagnieta.
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[34] | Bit 0 rozp./ Umozliwia wybor jednego z 4 dostepnych [63] | Licznik B (Tylko zacisk 29 lub 33). Wejscie dla
zatrz. czaséw rozpedzenia/zatrzymania zgodnie z obliczania przyrostu w liczniku SLC.
Tabela 3.18. [64] | Licznik B (Tylko zacisk 29 lub 33). Wejscie dla
[35] | Bit 1 rozp./ Tak samo jak [34] Bit 0 rozp./zatrz. obliczania spadku w liczniku SLC.
zatrz. [65] | Zerowanie Wejscie do resetowania licznika B.
licznika B
Programowany bit rozpedzenia/ 1 0 [70] [Sprzezenie Sprzezenie zwrotne hamulca dla
zatrzymania zwrotne zastosowan dzwigowych: Ustawic
Czas rozp/zatrz 1 0 0 hamulca parametr 1-01 Algorytm sterowania silnikiem
Czas rozp/zatrz 2 0 1 mech. na [3] Flux z/sprz.zwr. z sil; ustawi¢
Czas rozp/zatrz 3 1 0 parametr 1-72 Funkcja startu na [6] Zwol.
Czas rozp/zatrz 4 1 1 mech. przek. ham.
[71] [ Sprzezenie Sprzezenie zwrotne hamulca, odwrécone,
Tabela 3.18 Programowany bit rozp/zatrz T
zwrotne dla aplikacji dzwigowych.
i 5 - - I hamulca
recyz.start recyzyjny start impulsowy wymaga
4ol ¥ yzyiny P y wymag mech. odwr.
impuls. wytacznie impulsu o czasie 3 ms na zacisku : :
Bl 7@ [72] | Odwrotny W przypadku aktywowania ta opcja
u L
bfad PID odwraca wynikowy btad ze sterownika PID
W przypadku
. . . . procesu. Dostepne tylko wtedy, gdy
uzywaniaparametr 1-83 Funkcja precyzyjnego .
) . . parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest
zatrzymania z opcja [1] Cnt stop with reset X » .
) ustawiony na [6] Nawijarka powierz., [7]
(Stop licz. z resetem) lub [2] Cnt stop w/o
. Petla otw. tryb pred. z rozszerz. PID lub [8]
reset (Stop licz. bez resetu):
. L. 5 Petla zamk. tryb pred. z rozszerz. PID.
Po osiagnieciu wartosci zadanej - - -
) L, [73] | Reset PID W przypadku aktywowania ta opcja resetuje
przetwornica czestotliwosci wiacza . . )
czesc | czes¢ | sterownika PID procesu.
wewnetrzny sygnat doktadnego stopu. o o
. . L Odpowiednik parametr 7-40 Reset czesci |
Oznacza to, ze przetwornica czestotliwosci P o ko wtedy. ad
rocesu. Dostepne tylko wtedy,
wykona doktadny stop, gdy zostanie b phe ty ) y 9y
N AT parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest
osiaggnieta wartos¢ licznika ) . ’
. ustawiony na [6] Nawijarka powierz., [7]
parametr 1-84 Wart. liczn. prec..
- Petla otw. tryb pred. z rozszerz. PID lub [8]
[41] | Prec. stop Wysyta sygnat stopu impulsowego, gdy
. . . . Petla zamk. tryb pred. z rozszerz. PID.
imp.,odwr. funkcja precyzyjnego zatrzymania jest
. [74] | Wiaczenie Aktywuje rozszerzony sterownik PID
aktywowana w parametr 1-83 Funkcja o
. . . PID procesu. Odpowiednik parametr 7-50 PID
precyzyjnego zatrzymania. Funkcja
. . procesu rozszerzony PID. Dostepna tylko
precyzyjnego stopu impulsowego,
X . L wtedy, gdy parametr 1-00 Tryb konfigu-
odwréconego jest dostepna dla zaciskéw 18 T .
lub 19 racyjny jest ustawiony na [7] Petla otw. tryb
; e : pred. z rozszerz. PID lub [8] Petla zamk. tryb
[51] [Blokada Funkcja ta umozliwia podanie
. pred. z rozszerz. PID.
zewnetrzna zewnetrznego do btedu przetwornicy
. X [80] |[Karta PTC 1 Wszystkie wejscia cyfrowe mozna ustawic
czestotliwosci. Bfad ten jest traktowany tak
. na [80] Karta PTC 1. Nalezy jednak wybrac
samo, jak alarm wygenerowany
. tylko jedno wejscie cyfrowe, ktére bedzie
wewnetrznie.
- - — ustawione na te opcje.
[55] | Zw. pot. Zwiekszenie sygnatu do funkgji
X i X X [91] | PROFIdrive Dziatanie jest tozsame z dziataniem
cyfrowego potencjometru cyfrowego opisanej w grupie e ) ) .
) WYL2 odpowiedniego bitu stowa sterujacego opgji
parametréw 3-9* Pot. cyfrowy .
- : = PROFIBUS/PROFINET.
[56] [Zmn. pot. Zmniejszenie sygnatu do funkgji
i X X X [92] | PROFIdrive Dziatanie jest tozsame z dziataniem
cyfrowego potencjometru cyfrowego opisanej w grupie
, WYL3 odpowiedniego bitu stowa sterujacego opgji
parametréw 3-9* Pot. cyfrowy .
. — . . PROFIBUS/PROFINET.
[57] | Zerow. pot. Kasowanie wartosci zadanej potencjometru - -
. . ) | [94] [Wykrywanie |Tryb ewakuacji (oprézniania) dla wind,
cyfr. cyfrowego opisanej w grupie parametréw ) .
lekkiego dzwigéw lub podnosnikéw. Funkcja
3-9* Pot. cyfrowy . ) . )
— - — obciagzenia magnesuje silnik przed otwarciem hamulca
[60] | Licznik A (Tylko zacisk 29 lub 33). Wejscie dla i .
. . L mechanicznego. Ruch rozpoczyna sie w
obliczania przyrostu w liczniku SLC. X ; , )
kierunku (w goére lub w dét) okreslonym
[61] | Licznik A (Tylko zacisk 29 lub 33). Wejscie dla . 5
. . . przez sterownik VLT® Lift Controller MCO
obliczania spadku w liczniku SLC. L L. L
53 |2 - T " PN T—— 361, przy uzyciu predkosci ustawionej w
erowanie ejscie do resetowania licznika A.
. ) parametr 30-27 Light Load Speed [%]. Ten
licznika A .
ruch jest kontynuowany przez czas
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okreslony w parametr 30-25 Light Load Uruchamia funkcje homing wybrang w
Delay [s] podczas jednoczesnego pomiaru parametr 17-80 Homing Function. Musi
pradu. Jesli prad silnika przekracza prad pozosta¢ w stanie wysokim, dopdki homing
zadany w parametr 30-26 Light Load Current nie zostanie zakoriczony. W przeciwnym
[%], podnoszenie jest utrudnione. Kierunek razie homing jest przerywany.
jest odwracany po czasie opdznienia [111] [ Aktywac. Ta opcja jest prawidtowa tylko z oprogra-
okreslonym w parametr 30-25 Light Load dotyk. mowaniem w wersji 48.XX.
Delay [s]. Aby funkcja dziatata, wymagane Aktywuje monitorowanie wejscia czujnika
jest polecenie startu lub stopu oraz dotykowego.
wybranie tego wejscia cyfrowego. [112] | Pozycja Ta opcja jest prawidiowa tylko z oprogra-
NOTYFIKACJA wzgledna mowaniem w wersji 48.XX.
Start w locie odrzuca wykrywanie Ta opcja stuzy do wybierania migdzy
lekkiego obciazenia. pozycjonowaniem wzglednym i
—— — - —— bezwzglednym. Po wybraniu ta opcja
[96] [Utrata Wybranie tej opcji poprawia tryb "kinetic e .
o o obowiazuje dla nastepnego pozycjo-
zasilania back-up" (podtrzymanie kinetycznym .
) . nowania.
odzyskiem energii)
- o ) [113] | Aktywna Ta opcja jest prawidtowa tylko z oprogra-
Gdy napiecie zasilania wraca do poziomu
. L . - wartos¢ mowaniem w wersji 48.XX.
bliskiego napieciu wykrywania (ale wciaz
. N L L, zadana Tryb pozycjonowania: przetwornica czestot-
nizszego niz to napiecie), predkos¢ et o ) i
t t
wyjéciowa wzrasta i tryb ,kinetic back-up” IWOSC.I @ ywu.Je .wy ran.y ;/p | .
pozostaje aktywny. Aby uniknac tej sytuacji, pozycjonowania [ pozyde docelow |
X ) uruchamia ruch w kierunku nowego celu.
nalezy wysfac¢ sygnat statusowy do
. L Ruch rozpoczyna sie natychmiast albo po
przetwornicy czestotliwosci. Gdy sygnat na
s . . zakonczeniu aktywnego pozycjonowania, w
wejsciu cyfrowym jest niski (0),
. . zaleznosci od ustawienia
przetwornica czestotliwosci wytacza tryb
L \ parametr 17-90 Absolute Position Mode i
JKinetic back-up”.
N OTYFI K A C J A parametr 17-91 Relative Position Mode.
Tryb synchronizacji: sygnat wysoki blokuje
Dostepne tylko dla wejs¢ rzeczywistg pozycje urzadzenia
impulsowych na zaciskach 32/33. podrzednego na rzeczywistej pozycji
[97] [Utrata Gdy sygnat na wejsciu cyfrowym jest wysoki mastera. Urzadzenie podrzedne jest
zasilania, (1), przetwornica czestotliwosci wyfacza tryb uruchamiane i dogania mastera. Sygnat
odwr. 4Kinetic back-up”. Patrz opis opcji [96] Utrata niski zatrzymuje synchronizacje i urzadzenie
zasilania, aby uzyskac wiecej szczego6tow. podrzedne wykonuje kontrolowane
NOTYFIKACJA zatrzymane.
Dostepne tylko dla wejs¢ [114] [ Tryb synch. z | Ta opcjé jest prawiEHowa tylko z oprogra-
impulsowych na zaciskach 32/33. poz. mowaniem w wersji 48.XX.
Umozliwia wybranie pozycjonowania w
[98] | Start wyzw. Polecenie startu wyzw. zboczem. Utrzymuje . -
b | o b trybie synchronizacji.
ie start t . Moz ¢
Zboczem p? ecenie startu a ) ywne. ioze byc [115] [ Czujnik poz. | Ta opcja jest prawidtowa tylko z oprogra-
uzywane dla przycisku startu. . . . "
— - - - . - wyjsciowej mowaniem w wersji 48.XX.
[100] Reset. OpCJI. Resetuje opcje bezpleczenstwa.' OpCja. Stycznik zwierny na potrzeby definiowania
Slegp et dos’fepna .tylko v'vtedy, el el el pozycji wyjsciowej. Funkcja jest definiowana
czenst\fvaijest zaln?talowana. w parametr 17-80 Homing Function.
[108] [ Aktywne Ta opcja jest prawidiowa tylko z oprogra- Dostepna tylko w wejéciach cyfrowych 18,
przesuniecie [ mowaniem w wersji 48.XX. 3233
mastera Aktywuje przesuniecie mastera wybrane w [116] [ Czujnik poz. | Ta opcja jest prawidtowa tylko z oprogra-
parametr 3-26 Master Offset, gdy . . "
wyj., odwr. mowaniem w wersji 48.XX.
parametr 17-93 Master Offset Selection jest . .
Stycznik rozwierny na potrzeby
ustawiony na opcje od [1] Bezwzgl. do [5] . . L . .
- definiowania pozycji wyjsciowej. Funkcja
_ Wzgl. c.zu1. nik oty k_' jest definiowana w parametr 17-80 Homing
[109] | Start wirt. Ta opq? jest praw@’towa tylko z oprogra- Function. Dostepna tylko w wejéciach
mastera mowanle.m w wersji 48.XX. cyfrowych 18, 32 i 33.
Lt TR o i e deniio- [117] | Czujnik Ta opcja jest prawidtowa tylko z oprogra-
wanego w parametr 3-27 Virtual Master Max . "
dotyk. mowaniem w wersji 48.XX.
Ref.
[110] | Start homing | Ta opcja jest prawidtowa tylko z oprogra-
mowaniem w wersji 48.XX.
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Stycznik zwierny. Stuzy jako wartos¢ zadana
dla pozycjonowania przy uzyciu sondy
dotykowej. Dostepna tylko w wejsciach
cyfrowych 18, 32 i 33.

Ta opcja jest prawidtowa tylko z oprogra-

[118] | Czujnik
dotyk. mowaniem w wersji 48.XX.

Stycznik rozwierny. Stuzy jako wartos¢
zadana dla pozycjonowania przy uzyciu
sondy dotykowej. Dostepna tylko w

wejsciach cyfrowych 18, 32 i 33.

[119] | Tryb
predkosci

Ta opcja jest prawidtowa tylko z oprogra-
mowaniem w wersji 48.XX.

Stuzy do wybierania trybu predkosci, gdy w
parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest
wybrana opcja [9] Pozycjonowanie lub [10]
Synchronizacja. Warto$¢ zadana predkosci
jest ustawiana przez zrédto wartosci
zadanej 1 lub wart. REF1 magistrali komuni-
kacyjnej w odniesieniu do

parametr 3-03 Maks. wartos¢ zadana.

5-10 Zacisk 18 - wej. cyfrowe

Opcja: Zastosowanie:

[8] * | Start | Funkcje sa opisane w grupie parametréw 5-1* Wejscia

cyfrowe.

5-11 Zacisk 19 - wej. cyfrowe

Opcja: Zastosowanie:

[10] * | Zmiana kierunku
obr. parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe.

Funkcje sg opisane w grupie

5-12 Zacisk 27 - wej. cyfrowe

Opcja: Zastosowanie:
[2] * | Wybieg silnika, Funkcje sa opisane w grupie
odwr parametrow 5-1* Wejscia cyfrowe.

5-13 Zacisk 29 - wej. cyfrowe

Zastosowanie:

INOTYFIKACJA

Ten parametr jest dostepny jedynie
dla FC 302.

Opcja:

Wybra¢ funkcje z dostepnego zakresu
wejs¢ cyfrowych i dodatkowych opgji [60]
Licznik A, [61] Licznik A, [63] Licznik B i [64]
Licznik B. Liczniki sa uzywane w funkcjach
logicznego sterownika zdarzen .

[14] * | Jog - praca Funkcje sa opisane w grupie parametréw

manewrowa 5-1* Wejscia cyfrowe.

5-14 Zacisk 32 - wej. cyfrowe

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ funkcje z dostepnego zakresu wejs¢
cyfrowych.

Brak dziatania | Funkcje sg opisane w grupie parametréw 5-1*
Wejscia cyfrowe.

5-15 Zacisk 33 - wej. cyfrowe

Opcja: Zastosowanie:

Wybrac¢ funkcje z dostepnego zakresu wejsc¢
cyfrowych i dodatkowych opcji [60] Licznik A,
[61] Licznik A, [63] Licznik B i [64] Licznik B.
Liczniki s uzywane w funkcjach logicznego
sterownika zdarzen .

[0] * | Brak
dziatania

Funkcje sa opisane w grupie parametréw 5-1*
Wejscia cyfrowe.

5-16 Zacisk X30/2. Wej. cyfrowe

Opcja: Zastosowanie:

[0] * | Brak dziatania | Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny
modut we/wy ogélnego zastosowania VLT®

MCB 101 jest zamontowany w przetwornicy
czestotliwosci. Funkcje sa opisane w grupie

parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe.

5-17 Zacisk X30/3. Wej. cyfrowe
Opcja:
[0]

Zastosowanie:

*

Brak dziatania | Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny
modut we/wy ogdlnego zastosowania VLT®

MCB 101 jest zamontowany w przetwornicy
czestotliwosci. Funkcje sa opisane w grupie

parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe.

5-18 Zacisk X30/4. Wej. cyfrowe

Opcja: Zastosowanie:

[0] * | Brak dziatania | Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny
modut we/wy ogélnego zastosowania VLT®

MCB 101 jest zamontowany w przetwornicy
czestotliwosci. Funkcje sa opisane w grupie

parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe.

5-19 Zacisk 37 - bezp. stop

Ten parametr stuzy do konfiguracji funkgji Safe Torque Off.
Komunikat ostrzegawczy powoduje, ze przetwornica czestot-
liwosci wykonuje wybieg silnika i aktywuje automatyczny restart.
Komunikat alarmowy sprawia, ze przetwornica czestotliwosci
wykonuje wybieg silnika i wymaga recznego restartu (za pomoca
magistrali komunikacyjnej, we/wy cyfrowego lub przez
nacisniecie przycisku [RESET] na LCP. W przypadku zainstalowania
karty termistora MCB VLT® PTC Thermistor Card MCB 112 nalezy
skonfigurowac opcje PTC, aby uzyskac petne korzysci z obstugi
alarmow.

Opcja: Zastosowanie:

[1] Alarm bezp. Powoduje wybieg silnika przetwornicy

stopu czestotliwosci przy aktywacji funkgcji
Safe Torque Off. Reczny reset za
pomoca LCP, wejscia cyfrowego lub

magistrali komunikacyjnej.

[3] Ostrzez. bezp. | Powoduje wybieg silnika przetwornicy

stopu czestotliwosci przy aktywacji funkgji
Safe Torque Off (zacisk 37 wyt.). Po

ponownym ustanowieniu obwodu
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5-19 Zacisk 37 - bezp. stop

5-19 Zacisk 37 - bezp. stop

Ten parametr stuzy do konfiguracji funkcji Safe Torque Off. Ten parametr stuzy do konfiguracji funkgji Safe Torque Off.
Komunikat ostrzegawczy powoduje, ze przetwornica czestot- Komunikat ostrzegawczy powoduje, ze przetwornica czestot-
liwosci wykonuje wybieg silnika i aktywuje automatyczny restart. liwosci wykonuje wybieg silnika i aktywuje automatyczny restart.
Komunikat alarmowy sprawia, ze przetwornica czestotliwosci Komunikat alarmowy sprawia, ze przetwornica czestotliwosci
wykonuje wybieg silnika i wymaga recznego restartu (za pomoca wykonuje wybieg silnika i wymaga recznego restartu (za pomoca
magistrali komunikacyjnej, we/wy cyfrowego lub przez magistrali komunikacyjnej, we/wy cyfrowego lub przez
nacisniecie przycisku [RESET] na LCP. W przypadku zainstalowania nacisniecie przycisku [RESET] na LCP. W przypadku zainstalowania
karty termistora MCB VLT® PTC Thermistor Card MCB 112 nalezy karty termistora MCB VLT® PTC Thermistor Card MCB 112 nalezy
skonfigurowac opcje PTC, aby uzyskac petne korzysci z obstugi skonfigurowac opcje PTC, aby uzyskac petne korzysci z obstugi
alarmoéw. alarmoéw.
Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
funkgji Safe Torque Off przetwornica [8] PTC 1 Opcja ta umozliwia korzystanie z
czestotliwosci bedzie kontynuowata przekaz. A/W pofaczenia alarmu z ostrzezeniem.
prace bez recznego resetu. [9] PTC 1 Opcja ta umozliwia korzystanie z
[4] Alarm PTC 1 Powoduje wybieg silnika przetwornicy przekaz. W/A potaczenia alarmu z ostrzezeniem.
czestotliwosci przy aktywacji funkgji
Safe Torque Off. Reczny reset za N OTYFIKACJA
pomoca LCP, wejscia cyfrowego lub Opcje od [4] PTC 1 Alarm do [9] PTC 1 i przekaz. W/A s
magistrali komunikacyjne;. dostgpne tylko wtedy, gdy podtaczony jest modut MCB
[5] Ostrzez. PTC 1 | Powoduje wybieg silnika przetwornicy 112.
czestotliwosci przy aktywacji funkgji
Safe Torque Off (zacisk 37 wyt). Po NOTYFIKACJA
ponownym ustanowieniu obwodu Wybranie opcji Automatyczny reset/ostrzezenie umozliwia
funkeji Safe Torque Off przetwornica automatyczny restart przetwornicy czestotliwosci.
czestotliwosci bedzie kontynuowata
prace bez recznego resetu, chyba ze
wejscie cyfrowe ustawione na funkcje Funkcja Num |PTC Przekaznik
[80] Karta PTC 1 jest wciaz aktywne. er
[6] PTC 1i Ta opcja jest wykorzystywana, gdy Brak funkgji [ |- -
przekaz. A karta termistora MCB VLT® PTC Alarm funkgcji Safe |[1]* |- Safe Torque Off
Thermistor Card MCB 112 taczy sie z Torque Off [A68]
przyciskiem Stop poprzez przekaznik Ostrzezenie Safe [3] - Safe Torque Off
bezpieczenstwa do zacisku 37. Torque Off [W68]
Powoduje wybieg silnika przetwornicy Alarm PTC 1 [4] Bezpieczne -
czestotliwosci przy aktywacji funkgji wylgczanie
Safe Torque Off. Reczny reset za momentu PTC 1
pomoca LCP, wejscia cyfrowego lub [A71]
magistrali komunikacyjnej. Ostrzezenie PTC 1 |[5] PTC 1 Safe Torque |-
[7] PTC 1i Ta opcja jest wykorzystywana, gdy Off [W71]
przekaz. W Karta termistora MCB VLT® PTC PTC 1 i przekaz. A [[6] Bezpieczne Safe Torque Off
Thermistor Card MCB 112 taczy sie z wyfaczanie [A68]
przyciskiem Stop poprzez przekaznik momentu PTC 1
bezpieczenstwa do zacisku 37. [A71]
Powoduje wybieg silnika przetwornicy PTC 1 i przekaz. W [[7] PTC 1 Safe Torque |Safe Torque Off
czestotliwosci przy aktywacji funkgji Off (w71 [wes]
Safe Torque Off (zacisk 37 wyt). Po PTC 1 i przekaz. [8] Bezpieczne Safe Torque Off
ponownym ustanowieniu obwodu AW wytaczanie [Wes]
funkcji Safe Torque Off przetwornica momentu PTC 1
czestotliwosci bedzie kontynuowata [A71]
prace bez recznego resetu, chyba ze
wejscie cyfrowe ustawione na funkcje
[80] Karta PTC 1 jest wciaz aktywne.
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Funkcja Num |PTC Przekaznik

er
PTC 1 i przekaz. [9] PTC 1 Safe Torque |Safe Torque Off
W/A Off [W71] [A68]

Tabela 3.19 Przeglad funkgji, alarméw i ostrzezen

W oznacza ,ostrzezenie”; A oznacza ,alarm”. Wiecej informacji na ten
temat zawiera sekcja Wykrywanie i usuwanie usterek w Zaleceniach
Projektowych lub Instrukcji obstugi.

Niebezpieczna awaria zwigzana z funkcja Safe Torque Off
generuje alarm 72, Niebezpieczna awaria.
Patrz Tabela 6.1.

5-20 Wejscie cyfrowe zacisku X46/1

Opcja: Zastosowanie:

[0] * [ Brak dziatania | Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny
modut VLT® Rozszerzona karta przekaznika
MCB 113 jest zainstalowany w przetwornicy
czestotliwosci. Funkcje sa opisane w grupie

parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe.

5-21 Wejscie cyfrowe zacisku X46/3

Opcja: Zastosowanie:

[0] * | Brak dziatania | Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny
modut VLT® Rozszerzona karta przekaznika
MCB 113 jest zainstalowany w przetwornicy
czestotliwosci. Funkcje sa opisane w grupie

parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe.

5-22 Wejscie cyfrowe zacisku X46/5

Opcja: Zastosowanie:

[0] * [ Brak dziatania | Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny
modut VLT® Rozszerzona karta przekaznika
MCB 113 jest zainstalowany w przetwornicy
czestotliwosci. Funkcje sa opisane w grupie

parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe.

5-23 Wejscie cyfrowe zacisku X46/7

Opcja: Zastosowanie:

[0] * | Brak dziatania | Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny
modut VLT® Rozszerzona karta przekaznika
MCB 113 jest zainstalowany w przetwornicy
czestotliwosci. Funkcje sa opisane w grupie

parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe.

5-24 Wejscie cyfrowe zacisku X46/9

Opcja: Zastosowanie:

[0] * [ Brak dziatania | Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny
modut VLT® Rozszerzona karta przekaznika
MCB 113 jest zainstalowany w przetwornicy
czestotliwosci. Funkcje sa opisane w grupie

parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe.

5-25 Wejscie cyfrowe zacisku X46/11

Opcja: Zastosowanie:

[0] * | Brak dziatania | Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny
modut VLT® Rozszerzona karta przekaznika
MCB 113 jest zainstalowany w przetwornicy
czestotliwosci. Funkcje sa opisane w grupie

parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe.

5-26 Wejscie cyfrowe zacisku X46/13

Opcja: Zastosowanie:

[0] * | Brak dziatania | Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny
modut VLT® Rozszerzona karta przekaznika
MCB 113 jest zainstalowany w przetwornicy
czestotliwosci. Funkcje sa opisane w grupie

parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe.

3.6.3 5-3* Wyjscia cyfrowe

2 wyjscia cyfrowe o statych stanach sa wspdlne dla
zaciskdw 27 i 29. Ustaw funkcje wejscia/wyjscia dla zacisku
27 w parametr 5-01 Zacisk 27. Tryb i ustaw funkcje wejscia/
wyjscia dla zacisku 29 w parametr 5-02 Zacisk 29. Tryb.

NOTYFIKACJA

Tych parametréw nie mozna dostosowaé w trakcie pracy
silnika.

[0] | Brak dziatania Nastawa domyslna dla wszystkich

wyjs¢ cyfrowych i przekaznikowych.

[1] Sterowanie gotowe | Karta sterujaca jest gotowa, na
przyktad: Sprzezenie zwrotne z
przetwornicy czestotliwosci
sterowanej przez zasilanie zewnetrzne
24 V (zasilanie zewnetrzne 24 V DC
MCB 107 VLT®) i zasilanie sieciowe

dla jednostki nie zostato wykryte.

[2] Przetwornica Przetwornica czestotliwosci jest

gotowa gotowa do pracy i podaje sygnat

zasilania na pulpit sterowniczy.

[3] Przetwornica Przetwornica czestotliwosci jest
gotowa do pracy i znajduje sie w

trybie Auto On.

czestotliwosci
gotowa/zdalne
sterowanie

[4] | Aktyw./brak ostrz.

Gotowos¢ do pracy. Nie wydano
zadnego polecenia start ani stop
(start/dezaktywacja). Nie sg aktywne
zadne ostrzezenia.

[5] Uruchomienie Silnik pracuje i stwierdzono moment

obrotowy watu.

[6] Praca/brak
ostrzezenia

Predkos¢ wyjsciowa jest wyzsza niz
predkos¢ ustawiona w

parametr 1-81 Predk. min. funkcji przy
Stop [obr/min]. Silnik pracuje i nie ma

zadnych ostrzezen.
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[7] Praca w zakresie/ Silnik pracuje w zaprogramowanych [21] | Ostrzezenie Ostrzezenie termiczne wiacza sie,
brak ostrzezenia zakresach pradu i predkosci termiczne kiedy temperatura przekracza ograni-
ustawionych w czenie w silniku, przetwornicy
parametr 4-50 OstrzeZzenie o mafym czestotliwosci, rezystorze hamowania
prqdzie do parametr 4-53 Ostrzezenie lub termistorze.
o duzej predkosci. Brak ostrzezen. [22] | Gotowa, brak Przetwornica czestotliwosci jest
[8] Praca z wartoscia Silnik pracuje z predkoscig o wartosci ostrzezenia gotowa do pracy. Brak ostrzezenia o
zadana/brak zadanej. Brak ostrzezen. termicznego nadmiernej temperaturze.
ostrzezenia [23] | Zdalnie, gotowa, Przetwornica czestotliwosci jest

[9] Alarm Alarm aktywuje wyjscie. Brak brak ostrzezenia gotowa do pracy i znajduje sie w
ostrzezen. termicznego trybie Auto On. Brak ostrzezenia o

[10] | Alarm lub ostrzez. | Alarm lub ostrzezenie aktywuje nadmiernej temperaturze.
wyjscie. [24] [ Gotowa, napiecie w [ Przetwornica czestotliwosci jest

[11] [Przy ogran. Ograniczenie momentu ustawione w zakresie gotowa do pracy, a napiecie zasilania

momentu parametr 4-16 Ogranicz momentu w zawiera sie¢ w okreslonym zakresie
trybie silnikow. lub napiecia (patrz sekcja Ogdlne dane
parametr 4-17 Ogranicz momentu w techniczne w Zaleceniach projektowych
trybie generat. zostato przekroczone. przetwornicy czestotliwosci).

[12] [Prad poza zakresem | Prad silnika wykracza poza zakres [25] | Zmki.obr. Silnik pracuje/jest gotowy do pracy w
ustawiony w parametr 4-18 Ogr. kierunku zgodnym z ruchem
prqdu. wskazéwek zegara, kiedy ustawienie

[13] | Prad poniz.dol.wart. | Prad silnika jest nizszy od logiczne = 0 oraz w kierunku
ustawionego w przeciwnym do ruchu wskazéwek
parametr 4-50 Ostrzezenie o matym zegara, kiedy ustawienie logiczne = 1.
prqdzie. Wyjscie zmienia si¢ po zastosowaniu

[14] |Prad pow.gérwart. |Prad silnika jest wyzszy od sygnatu zmiany kierunku obrotow.
ustawionego w [26] [ Magistrala OK Aktywna komunikacja (brak time out)
parametr 4-51 Ostrzezenie o duzym przez port komunikacji szeregowej.
prqdzie. [27] | Ograniczenie Uzywany podczas wykonywania

[15] | Poza zakresem Czestotliwo$¢ wyjsciowa znajduje sie momentu i stop stopu z wybiegiem silnika i w
poza zakresem czestotliwosci przypadku ograniczenia momentu.
ustawionym w Jesli przetwornica czestotliwosci
parametr 4-52 Ostrzezenie o matej otrzymata sygnat stopu i znajduje sie
predkosci i parametr 4-53 Ostrzezenie o przy ograniczeniu momentu, ten
duzej predkosci. sygnat to logiczne 0.

[16] | Pred.poniz.dol.war. | Predko$¢ wyjsciowa jest nizsza od [28] [Hamulec, brak Hamulec jest aktywny. Brak ostrzezen.
ustawionej w ostrzezen
parametr 4-52 Ostrzezenie o matej [29] [ Got. ham. brak bt. Hamulec jest gotowy do pracy. Brak
predkosci. btedow.

[17] | Pred.pow.gér.war. Predkos¢ wyjsciowa jest wyzsza od [30] | Btad hamulca Wyjscie to logiczne 1 przy zwarciu
ustawionej w (IGBT) hamulca IGBT. Ta funkcja stuzy do
parametr 4-53 Ostrzezenie o duzej ochrony przetwornicy czestotliwosci
predkosci. w razie btedu w modufach hamulca.

[18] |Sprzezenie zwrotne | Sprzezenie zwrotne jest poza Aby odcig¢ napiecie zasilania od

poza zakresem zakresem ustawionym w przetwornicy czestotliwosci, nalezy
parametr 4-56 Ostrzezenie o niskim uzy¢ wyjscia/przekaznika.
sprzez.zwr i parametr 4-57 Ostrzezenie [31] [ Przekaznik 123 Przekaznik jest aktywowany, kiedy w
O WYS.Sprzez.zwr.. grupie parametréw 8-** Komunikacja i

[19] |Sprzezenie zwrotne | Sprzezenie zwrotne jest ponizej opgje jest wybrana opcja [0] Stowo

ponizej ograni- ograniczenia ustawionego w sterujqce.

czenia parametr 4-56 Ostrzezenie o niskim [32] [ Sterowanie Umozliwia sterowanie zewnetrznym
sprzez.zwr. hamulcem hamulcem mechanicznym. Wiecej

[20] |Sprzezenie zwrotne | Sprzezenie zwrotne jest powyzej mechanicznym informacji na temat sterowania

powyzej ograni- ograniczenia ustawionego w hamulcem mechanicznym zawierajg
czenia parametr 4-57 Ostrzezenie o Zalecenia Projektowe przetwornicy
WYS.Sprzez.zwr.. czestotliwosci.
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[33] [ Aktywowany Wskazuje, ze funkcja Safe Torque Off [63] | Komparator 3 Patrz grupa parametréw 13-1*
bezpieczny stop na zacisku 37 jest aktywowana. Komparatory. Jesli komparator 3 jest
(tylko FC 302) oszacowany jako PRAWDA, wyjscie
[35] [Blokada zewnetrzna przechodzi w stan wysoki. W
[40] | Poza zakrwarzad. | Aktywne, gdy rzeczywista predkosé przeciwnym razie jest to stan niski.
jest poza ustawieniami [64] | Komparator 4 Patrz grupa parametréw 13-1*
parametr 4-52 Ostrzezenie o matej Komparatory. Jesli komparator 4 jest
predkosci do oszacowany jako PRAWDA, wyjscie
parametr 4-55 Ostrzezenie wysoka przechodzi w stan wysoki. W
wartos¢ zadana. przeciwnym razie jest to stan niski.
[41] | Ponizej wartosci Aktywne, gdy rzeczywista predkos¢ [65] | Komparator 5 Patrz grupa parametréw 13-1*
zadanej, niska jest ponizej ustawienia wartosci Komparatory. Jesli komparator 5 jest
wartos¢ zadanej predkosci. oszacowany jako PRAWDA, wyjscie
[42] | Powyzej wartosci Aktywne, gdy rzeczywista predkos¢ przechodzi w stan wysoki. W
zadanej, warto$¢ jest powyzej ustawienia wartosci przeciwnym razie jest to stan niski.
wysoka zadanej predkosci. [70] | Reguta logiczna 0 | Patrz grupa parametrow 13-4* Reguty
[43] | Ogr. rozszerz. PID logiczne. Jedli reuta logiczna 0 jest
[45] |Sterowanie magis. | Sterowanie wyjéciem przez oszacowana jako PRAWDA, wyjscie
magistrale. Stan wyjscia jest przechodzi w stan wysoki. W
ustawiany w parametr 5-90 Cyfr. przeciwnym razie jest to stan niski.
przekaznik ster.. Je$li wystepuje time [71] | Reguta logiczna 1 Patrz grupa parametréw 13-4* Reguty
out magistrali, stan wyjscia jest logiczne. Jedli reguta logiczna 1 jest
zachowywany. oszacowana jako PRAWDA, wyjscie
[46] | Sterowanie Sterowanie wyjsciem przez przechodzi w stan wysoki. W
magistrali wh. przy | magistrale. Stan wyjscia jest przeciwnym razie jest to stan niski.
time-oucie ustawiany w parametr 5-90 Cyfr. [72] [Reguta logiczna 2 | Patrz grupa parametréw 13-4* Reguty
przekaznik ster.. Jesli wystepuje time logiczne. Jesli reguta logiczna 2 jest
out magistrali, stan wyjscia jest oszacowana jako PRAWDA, wyjscie
ustawiany na wysoki (wtgczone). przechodzi w stan wysoki. W
[47] | Sterowanie Sterowanie wyjéciem przez przeciwnym razie jest to stan niski.
magistrali wyt. przy | magistrale. Stan wyjscia jest [73] | Regufa logiczna 3 | Patrz grupa parametréw 13-4* Regufy
time-oucie ustawiany w parametr 5-90 Cyfr. logiczne. Jesli reguta logiczna 3 jest
przekaznik ster.. Jesli wystepuje time oszacowana jako PRAWDA, wyjscie
out magistrali, stan wyjscia jest przechodzi w stan wysoki. W
ustawiany na niski (wytaczone). przeciwnym razie jest to stan niski.
[51] |Sterow. przez MCO | Aktywne, gdy podiaczono zaawan- [74] | Regufa logiczna 4 | Patrz grupa parametréw 13-4* Reguty
sowany sterownik kaskady VLT® logiczne. Jesli reguta logiczna 4 jest
Advanced Cascade Controller MCO oszacowana jako PRAWDA, wyjscie
102 lub sterownik kaskady VLT® przechodzi w stan wysoki. W
Motion Control MCO 305. Wyjscie jest przeciwnym razie jest to stan niski.
sterowane z opgji. [75] | Reguta logiczna 5 Patrz grupa parametréw 13-4* Regufy
[55] [Wyjscie impulsowe logiczne. Jesli reguta logiczna 5 jest
[60] | Komparator 0 Patrz grupa parametréw 13-1* oszacowana jako PRAWDA, wyjscie
Komparatory. Jesli komparator 0 jest przechodzi w stan wysoki. W
oszacowany jako PRAWDA, wyjécie przeciwnym razie jest to stan niski.
przechodzi w stan wysoki. W [80] | Wyjscie cyfrowe SL [ Patrz parametr 13-52 Sterownik SL -
przeciwnym razie jest to stan niski. A funkgja. Wyjécie przechodzi w stan
[61] | Komparator 1 Patrz grupa parametréw 13-1* wysoki, kiedy jest wykonywana akcja
Komparatory. Jesli komparator 1 jest sterownika zdarzen [38] Wyj.cyf. A w
oszacowany jako PRAWDA, wyjscie st.wys.. Wyjscie przechodzi w stan
przechodzi w stan wysoki. W niski, kiedy jest wykonywana akcja
przeciwnym razie jest to stan niski. sterownika zdarzen [32] Wyj.cyf. A w
[62] | Komparator 2 Patrz grupa parametréw 13-1* G
Komparatory. Jeéli komparator 2 jest [81] | Wyjscie cyfrowe SL | Patrz parametr 13-52 Sterownik SL -
oszacowany jako PRAWDA, wyjécie B funkcja. Wejscie przechodzi w stan
przechodzi w stan wysoki. W wysoki, kiedy jest wykonywana akcja
przeciwnym razie jest to stan niski. sterownika zdarzen [39] Wyj.cyf. B w
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st. wys.. Wejscie przechodzi w stan [120] [ Lokalna wartos¢ Wyjscie jest w stanie wysokim, kiedy
niski, kiedy jest wykonywana akcja zadana aktywna parametr 3-13 Pochodzenie wart.
sterownika zdarzen [33] Wyj.cyf. B w Zadanej = [2] Lokalne.
st.nis..
[82] [ Wyjscie cyfrowe SL | Patrz parametr 13-52 Sterownik SL - PochOfiz.enle Lokaln’aj Zdalni
C funkcja. Wejscie przechodzi w stan wartosc'l wartosc | wartosc
wysoki, kiedy jest wykonywana akcja zadan.ej zadana | zadana
sterownika zdarzen [40] Wyj.cyf. C w ustawiane w | aktywna | aktywna
st. wys.. Wejscie przechodzi w stan parametr 3.'13 [120] [121]
niski, kiedy jest wykonywana akcja Pochodzenie )
sterownika zdarzen [34] Wyj.cyf. C w wart. Zadanej
i, Miejsce 1 0
[83] [ Wyjscie cyfrowe SL | Patrz parametr 13-52 Sterownik SL - Wartosc'i
D funkcja. Wejscie przechodzi w stan zadanej:
wysoki, kiedy jest wykonywana akcja Lokalna
sterownika zdarzen [41] Wyj.cyf. D w parametr ?'73 P
st. wys.. Wejscie przechodzi w stan ochodzenie )
niski, kiedy jest wykonywana akcja wart. Zadanej
sterownika zdarzen [35] Wyj.cyf. D w [2] Lokalne
st.nis.. Miejsce 0 1
[84] [ Wyjscie cyfrowe SL | Patrz parametr 13-52 Sterownik SL - wartosc'i
E funkcja. Wejscie przechodzi w stan zadanej: Zdalna
wysoki, kiedy jest wykonywana akcja parametr .3"3 P
sterownika zdarzen [42] Wyj.cyf. E w ochodzenie )
st. wys.. Wejscie przechodzi w stan wart. Zadanej
niski, kiedy jest wykonywana akcja [1] Zdalne
sterownika zdarzen [36] Wyj.cyf. E w Miejsce
S wartosci
[85] [ Wyjscie cyfrowe SL | Patrz parametr 13-52 Sterownik SL - zadanej:
F funkcja. Wejscie przechodzi w stan Podiaczona wg
wysoki, kiedy jest wykonywana akcja Hand/Auto
sterownika zdarzen [43] Wyj.cyf. F w Hand ! 0
st. wys.. Wejécie przechodzi w stan Hand=wyt. 1 0
niski, kiedy jest wykonywana akcja Auto=>wyt. 0
sterownika zdarzen [37] Wyj.cyf. F w Auto 1
st.nis..
[90] [ Impuls. licznik kWh | Wysyta impuls (szeroko$¢ impulsu Tabela 3.20 Lokalna wartos¢
200 ms) do zacisku wyjsciowego przy zadana aktywna
kazdej zmianie licznika kWh
(parametr 15-02 Licznik kWh). [121] | Zdalna wartos¢ Wyjscie jest w stanie wysokim, kiedy
k -13 Poch 1 .
[96] | Zm. kier.obr. po Ta opcja jest dostepna tylko w AELEE ELSIE] [T S KOS Al TS
. " Zadanej = [1] Zdalne lub [0]
rozp./zwaln. oprogramowaniu w wersji 48.XX.
Wskazuje, czy kierunek obrotéw RO T (el (b7 A 2
o P jest w trybie Auto On. Patrz
powinien zosta¢ zmieniony
. . Tabela 3.20.
(odwrocony). Zalezy od tego, czy
L L [122] | Brak alarmu W razie braku alarmu wyjscie
wartos$¢ zadana predkosci jest ) )
dodatnia czy ujemna po czasie przechodzi w stan wysoki.
rozpedzania/zatrzymania okreélonym [123] | Polecenie Start Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
W parametr 16-48 Speed Ref. After aktywne gdy aktywne jest polecenie startu (za
Ramp [RPM] pomocy wejscia cyfrowego
[98] [ Kierunek wirt. Ta opcja jest dostepna tylko w podtaczenia magistrali lub przyciskéw
. " Hand On lub Auto On) i nie jest
mastera oprogramowaniu w wersji 48.XX. )
Sygnat wirtualnego mastera, ktéry aktywne polecenie stopu lub startu.
steruje kierunkiem obrotow urzadzen [124] [ Praca ze zm.kier.obr | Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
podrzednych kiedy przetwornica czestotliwosci
pracuje w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara (produkt
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logiczny bitéw statusowych ,praca” |
,zmiana kierunku obrotow”).

[190]

Funkcja bezpie-
czenstwa aktywna

[125]

Prz.czest.w trybie
Hand

Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
kiedy przetwornica czestotliwosci
znajduje sie w trybie Hand On
(zgodnie ze wskazaniem lampki
sygnalizacyjnej nad przyciskiem
[Hand on]).

[191]

Zad. resetu bezp.
opdji

[192]

Flip-flop RS 0

Patrz grupa parametréw 13-1*
Komparatory.

[126]

Prz.czest.w trybie
Auto

Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
kiedy przetwornica czestotliwosci
znajduje sie w trybie Auto On
(zgodnie ze wskazaniem lampki
sygnalizacyjnej nad przyciskiem [Auto
on)).

[193]

Flip-flop RS 1

Patrz grupa parametréw 13-1*
Komparatory.

[194]

Flip-flop RS 2

Patrz grupa parametréw 13-1*
Komparatory.

[195]

Flip-flop RS 3

Patrz grupa parametréw 13-1*
Komparatory.

[151]

Alarm prad. ATEX
ETR

Mozliwe do wybrania, jesli

parametr 1-90 Zabezp. termiczne
silnika jest ustawiony na [20] ATEX ETR
lub [21] Zaawansowane ETR. Jesli
Alarm 164 Alarm ogr. pr. ATEX ETR jest
aktywny, stan wejscia jest réwny 1.

[196]

Flip-flop RS 4

Patrz grupa parametréw 13-1*
Komparatory.

[197]

Flip-flop RS 5

Patrz grupa parametréw 13-1*
Komparatory.

[198]

Flip-flop RS 6

Patrz grupa parametréw 13-1*
Komparatory.

[152]

Alarm czest. ATEX
ETR

Mozliwe do wybrania, jesli

parametr 1-90 Zabezp. termiczne
silnika jest ustawiony na [20] ATEX ETR
lub [21] Zaawansowane ETR. Jesli
Alarm 166 Alarm ogr.czest. ATEX ETR
jest aktywny, stan wejscia jest rowny
1.

[199]

Flip-flop RS 7

Patrz grupa parametréw 13-1*

Komparatory.

[153]

Ostrz. pr. ATEX ETR

Mozliwe do wybrania, jesli

parametr 1-90 Zabezp. termiczne
silnika jest ustawiony na [20] ATEX ETR
lub [21] Zaawansowane ETR. Jezeli
Alarm 163 Ostrz. ogr.pr. ATEX ETR jest
aktywny, stan wejscia jest réwny 1.

[221]

IGBT-chtodzenie

Ta opcja stuzy do obstugi wytgczen
awaryjnych spowodowanych przete-
zeniem. Kiedy przetwornica
czestotliwosci wykryje stan
przetezenia, wyswietli alarm 13,
Przetezenie i wyzwoli reset. Jesli
warunek przetezenia wystapi trzeci
raz z rzedu, przetwornica czestot-
liwosci wyswietli alarm 13, Przetezenie
i zainicjuje trzyminutowe opdznienie
przed nastepnym resetem.

[154]

Ostrzez. czest. ATEX
ETR

Mozliwe do wybrania, jesli

parametr 1-90 Zabezp. termiczne
silnika jest ustawiony na [20] ATEX ETR
lub [21] Zaawansowane ETR. Jesli
Ostrzezenie 165 Ostrz.ogr.cz. ATEX ETR
jest aktywne, stan wyjscia jest réowny
1.

[222]

Homing OK

Ta opcja jest dostepna tylko w
oprogramowaniu w wersji 48.XX.
Homing jest zakoniczony z wybrang
funkcja homing

(parametr 17-80 Homing Function).

[188]

Pofacz. kondens.
AHF

Kondensatory sa wtaczane przy 20%
(histereza na poziomie 50% daje
przedziat 10-30%). Kondensatory sa
odfgczane ponizej 10%. Opdznienie
wylaczenia wynosi 10 s i ponowne
uruchomienie nastepuje, jezeli moc
znamionowa przekroczy 10% w czasie
opdznienia. Parametr 5-80 OpdzZnienie
ponownego podtqcz. kond. AHF
gwarantuje minimalny czas
wylaczenia kondensatorow.

[223]

Zgodnie z docel.

Ta opcja jest dostepna tylko w
oprogramowaniu w wersji 48.XX.
Pozycjonowanie jest zakoriczone i
wysyfany jest sygnat zgodnosci z
celem, kiedy pozycja rzeczywista
miesci sie w zakresie

parametr 3-05 On Reference Window
przez czas trwania okreslony w
parametr 3-09 On Target Time i
rzeczywista predkos¢ nie przekracza
parametr 3-05 On Reference Window.

[189]

Sterowanie
wentylatorem
zewnetrznym

Wewnetrzna logika sterowania
wentylatorem wewnetrznym zostaje
przeniesiona na to wyjscie w celu
sterowania wentylatorem
zewnetrznym (dla chtodzenia
przewodu wysokiego ci$nienia).

[224

Btad pozycji

Ta opcja jest dostepna tylko w
oprogramowaniu w wersji 48.XX.
Btad pozycji przekracza wartos¢
ustawiong w parametr 4-71 Maximum
Position Error przez czas ustawiony w
parametr 4-72 Position Error Timeout.

[225

Ograniczenie
pozycji

Ta opcja jest dostepna tylko w
oprogramowaniu w wersji 48.XX.
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Przewodnik programowania

Pozycja znajduje si¢ poza ograni- 5-32 Wyj.cyfr. zacisku X30/6 (MCB 101)
czeniami ustawionymi w Opdja: Zastosowanie:
parametr 3-06 Minimum Position i EORE " —
parametr 3-07 Maximum Position. 5 Sprze. ZWr- poniz.
[226] | Dotyk. zg. z wart. | Ta opcja jest dostepna tylko w [20]_| Sprze. zwrt. powy.
. " [21] | Ostrzezenie termicz
docel. oprogramowaniu w wersji 48.XX.
Pozycja docelowa jest osiggnieta w [22] | Got.brostrzterm.
trybie pozycjonowania przy uzyciu (23] | zd.waza,got.b.TW
sondy dotykowej. [24] [ Gotowos¢, nap. OK.
[227] | Dotyk. aktywow. Ta opcja jest dostepna tylko w [25] | Zmiana kierunku obr.
oprogramowaniu w wersji 48.XX. [26] | Magistrala OK.
Pozycjonowanie przy uzyciu sondy [27] | Ogr momentu i stop
dotykowej aktywne. Przetwornica [28] [ Ostr.-ham.brak ham.
czestotliwosci monitoruje wejscie [29] [Ham. got., brak bt.
czujnika sondy dotykowej. [30] |Btad hamulca (IGBT)
" . 31 Przekaznik 123
5-30 Zacisk 27. Wyjscie cyfrowe B1
- - [32] | Sterow.ham.mech.
Opcja: Zastosowanie: [33] |Bezpzatrzyman. wi
[0] * | Brak dziatania | Funkcje sa opisane w grupie parametréw 5-3* [38] |Blad sprzez. zwr. silnika
Wejscia cyfrowe. (39] | Blad wyszuk.
5-31 Zacisk 29. Wyjscie cyfrowe [40] | Poza zakr. wart.
Opcja: Zastosowanie: [41] | Ponl. wart. zad.
W [42] [Powy. wart. zad.
[43] | Ogr. rozszerz. PID
Ten parametr dotyczy tylko FC 302. [45] | Ster. magis.
[0] * | Brak dziatania | Funkcje sa opisane w grupie parametréw 5-3* [46] | Ster. magis.,
Wejscia cyfrowe. [47] | Ster. magis.,
3 3 50] | On Reference
5-32 Wyj.cyfr. zacisku X30/6 (MCB 101) [50) a—
; ; [55] [ Wyjscie impulsowe
Opcja: Zastosowanie: [60] | Komparator 0
[0] Brak dziatania Parametr ten jest aktywny, kiedy [61] | Komparator 1
opcjonalny modut we/wy [62] | Komparator 2
ogélnego zastosowania VLT ® T |Gz o
MCB 101 J.est zalnstall-owa’n?/ w [64] | Komparator 4
przetwornicy czestotliwosci. [65] | Komparator 5
Funkcje sa opisane w grupie -
A L [70] [ Reguta logiczna 0
parametréw 5-3* Wejscia cyfrowe.
[71] [ Reguta logiczna 1
(1] | Sterow gotow [72] | Reguta logiczna 2
[2] Przetw czest got [73] | Reguta logiczna 3
[3] Przet.got./zd.st. [74] |Reguta logiczna 4
[4] Aktywny / brak ost. [75] | Reguta logiczna 5
[5] Uruchomienie [80] SL Wyjécie cyfr A
[6] Praca / brak ostrzez 181] |SL Wyjscie cyfr B
[7] Pr.w zakr./brak ost. 182] |SL Wyjscie cyfr C
[8] Pr.z wa.za./brak ost. 183] | SL Wyjscie cyfr D
[0 | Alarm [84] | SL Wyjscie cyfr E
[10] [Alarm lub ostrzez. [85] |SL Wyjscie cyfr F
(111 | Przy ogran. momentu [90] [kWh counter pulse Wysyta impuls (szerokos¢ impulsu
[12] | Poza zakresem pradu 200 ms) do zacisku wyjéciowego
[13] | Prad poza ogr., maty przy kazdej zmianie licznika kWh
[14] | Prad poza ogr., duzy (parametr 15-02 Licznik kWh).
(15] | Poza zakresem pr?dk [96] [ Reverse After Ramp Ta opcja jest dostepna tylko w
[16] | Predk poza ogr, nis oprogramowaniu w wersji 48.XX.
[17] | Predk poza ogr, wys
[18] [ Poza zakr. sprze.
MG33MM49 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. 11
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Opisy parametréw

VLT® AutomationDrive FC 301/302

5-32 Wyj.cyfr. zacisku X30/6 (MCB 101)

5-33 Wyj.cyfr. zacisku X30/7 (MCB 101)

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[98] [ Virtual Master Dir. Ta opcja jest dostepna tylko w [4] Aktywny / brak ost.
oprogramowaniu w wersji 48.XX. [5] Uruchomienie
[120] | Lok.wart.zad.aktyw. [6] [Praca / brak ostrzez
[121] | Zda.wart.zad.aktyw. [71 | Prw zakr./brak ost.
[122] | Brak alarmu [8] Pr.z wa.za./brak ost.
[123] | Polecenie Start aktywne [91 | Alarm
[124] | Praca ze zm kier ob [10] | Alarm lub ostrzez.
[125] | Prze czest w tr Hand [11] [Przy ogran. momentu
[126] | Prze czest w tr Auto [12] | Poza zakresem pradu
[151] [ ATEX ETR cur. alarm [13] | Prad poza ogr., maty
[152] | ATEX ETR freq. alarm [14] | Prad poza ogr., duzy
[153] [ ATEX ETR cur. warning [15] |Poza zakresem predk
[154] | ATEX ETR freq. warning [16] | Predk poza ogr, nis
[188] | AHF Capacitor Connect [17] | Predk poza ogr, wys
[189] | Sterow. went. zewn. [18] | Poza zakr. sprze.
[190] | Safe Function active [19] | Sprze. zwrt. poniz.
[191] | Safe Opt. Reset req. [20] | Sprze. zwrt. powy.
[192] | RS Flipflop 0 [21] | Ostrzezenie termicz
[193] | RS Flipflop 1 [22] | Got,br.ostrz.term.
[194] [ RS Flipflop 2 [23] |Zd.wa.za,got.,b.TW
[195] | RS Flipflop 3 [24] | Gotowos¢, nap. OK.
[196] | RS Flipflop 4 [25] | Zmiana kierunku obr.
[197]1 | RS Flipflop 5 [26] | Magistrala OK.
[198] [ RS Flipflop 6 [27] [ Ogr momentu i stop
[199] | RS Flipflop 7 [28] | Ostr-ham.brak ham.
[222] [ Homing Ok Ta opcja jest dostepna tylko w [29] | Ham. got,, brak bt.
oprogramowaniu w wersji 48.XX. [30] |Btad hamulca (IGBT)
[31] | Przekaznik 123
[223] [ On Target Ta opcja jest dostepna tylko w
. " [32] | Sterow.ham.mech.
oprogramowaniu w wersji 48.XX.
[33] [Bezp.zatrzyman. wt
[224] | Position Error Ta opcja jest dostepna tylko w 139] |Blad wyszuk.
oprogramowaniu w wersji 48.XX. [40] | Poza zakr. wart.
[225] | Position Limit Ta opcja jest dostepna tylko w [41] | Poni. wart. zad.
oprogramowaniu w wersji 48.XX. [42] [ Powy. wart. zad.
[226] | Touch on Target Ta opcja jest dostepna tylko w [43] | Ogr. rozszerz. PID
oprogramowaniu w wersji 48.XX. [45] | Ster. magis.
[46] | Ster. magis.,
[227] [ Touch Activated Ta opcja jest dostepna tylko w -
X . [47] | Ster. magis.,
oprogramowaniu w wersji 48.XX.
[51] | Sterow.przez MCO
5-33 Wyj.cyfr. zacisku X30/7 (MCB 101) (601 | Komparator 0
. X [61] [ Komparator 1
Op¢ja: Zastosowanie:
T - - [62] | Komparator 2
[0] [Brak dziatania Para.metlr ten Je;tiaktywny, kiedy G || ipeeies
opcljlona Y Mo we./wy A [64] | Komparator 4
0go6lnego zastosowania VLT [65] |Komparator 5
MCB 101 jest zainstalowany w -
. L [70] [ Reguta logiczna 0
przetwornicy czestotliwosci. -
. . , [71] | Reguta logiczna 1
Funkcje sg opisane w grupie 5
parametréw 5-3* Wejscia cyfrowe. [72] | Reguta logiczna 2
[73] | Regufa logiczna 3
. Sterow gotow [74] | Reguta logiczna 4
Pl Przetw czest got [75] [ Reguta logiczna 5
[3] Przet.got./zd.st. [80] | SL Wyjicie cyfr A
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Opisy parametréw Przewodnik programowania

5-33 Wyj.cyfr. zacisku X30/7 (MCB 101) 5-40 Przekaznik, funkcja

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[81] |SL Wyjscie cyfr B zewnetrzne 24 V DC MCB 107 VLT®) i
[82] | SL Wyjscie cyfr C zasilanie sieciowe dla przetwornicy
[83] |SL Wyjscie cyfr D czestotliwosci nie zostato wykryte.
[84] | SL Wyjscie cyfr E [2] | Przetw czest got Przetwornica czestotliwosci jest
[85] | SL Wyjscie cyfr F gotowa do pracy. Zasilanie sieciowe i
[120] | Lok.wart.zad.aktyw. sterowania OK.
121] | Zda.wart.zad.aktyw.
L a2 o [3] Przet.got./zd.st. Przetwornica czestotliwosci jest
[122] | Brak alarmu X .

- gotowa do pracy i znajduje sie w
[123] [ Polecenie Start aktywne trybie Auto On.
[124] | Praca ze zm kier ob
[125] | Prze czest w tr Hand [4] Aktywny / brak ost. | Gotowos¢ do pracy. Nie zastosowano

[126] | Prze czest w tr Auto zadnych polecen start ani stop (start/

[151] | ATEX ETR cur. alarm
[152] | ATEX ETR freq. alarm

dezaktywacja). Nie sa aktywne zadne
ostrzezenia.

[153] | ATEX ETR cur. warning [5] Uruchomienie Silnik pracuje i stwierdzono moment
[154] | ATEX ETR freq. warning obrotowy watu.
[189] | Sterow. went. zewn. [6] Praca / brak ostrzez | Predkos¢ wyjsciowa jest wyzsza od
[190] | Safe Function active predkosci ustawionej w
[191] | Safe Opt. Reset req. parametr 1-81 Predk. min. funkcji przy
[192] | RS Flipflop 0 Stop [obr/min]. Silnik pracuje i nie ma
[193] | RS Flipflop 1 zadnych ostrzezen.
[194] | RS Flipflop 2 [71 [Prw zakr/brak ost. | Silnik pracuje w zaprogramowanych
[195] [ RS Flipflop 3 zakresach pradu i predkosci
[196] | RS Flipflop 4 ustawionych w
[197] | RS Flipflop 5 parametr 4-50 Ostrzezenie o matym
[198] | RS Flipflop 6 prqdzie do parametr 4-53 Ostrzezenie
[199] | RS Flipflop 7 o duzej predkosci. Brak ostrzezen.
[8] Prz wa.za./brak ost. | Silnik pracuje z predkoscig o wartosci
3.6.4 5-4* Przekazniki zadanej. Brak ostrzezen.
[9] Alarm Alarm aktywuje wyjscie. Brak
Parametry konfiguracji czasu i funkcji na wyjsciu S,
przekaznikow.
[10] | Alarm lub ostrzez. Alarm lub ostrzezenie aktywuje
Opcja: Zastosowanie: [11] | Przy ogran. Ograniczenie momentu ustawione w
Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1]. momentu parametr 4-16 Ogranicz momentu w
VLT® Rozszerzona karta przekaznika trybie silnikow. lub
MCB 113 Przekaznik 3 [2], Przekaznik parametr 4-17 Ogranicz momentu w
4 [3], Przekaznik 5 [4], Przekaznik 6 trybie generat. zostato przekroczone.
51 [12] | Poza zakresem Prad silnika wykracza poza zakres
VLT® karta dodatkowych wyjs¢ pradu ustawiony w parametr 4-18 Ogr.
przekaznikowych MCB 105: pradu.

Przekaznik 7 [6], Przekaznik 8 [7],
Przekaznik 9 [8]. [13] [Prad poza ogr., maty | Prad silnika jest nizszy od

ustawionego w

[0] Brak dziatania Wszystkie wyjscia cyfrowe i przekaz- parametr 4-50 Ostrzezenie o matym

nikowe sa domyslnie ustawione na .
prqdzie.
Brak dziatania.

[14] [ Prad poza ogr., duzy | Prad silnika jest wyzszy od

[1] Sterow gotow Karta sterujaca jest gotowa, na ustawionego w

DAL S EEREEE 2T 2 parametr 4-51 Ostrzezenie o duzym

przetwornicy czestotliwosci, w ktdrej prqdzie.

sterowanie jest zasilane przez

zasilanie zewnetrzne 24 V (zasilanie
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Opisy parametréw VLT® AutomationDrive FC 301/302

5-40 Przekaznik, funkcja 5-40 Przekaznik, funkcja

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[15] | Poza zakresem Czestotliwosc/predkosé wyjsciowa 1. Wyjscie zmienia sie zaraz po
predk znajduje sie poza zakresem czestot- zastosowaniu sygnatu zmiany
liwosci ustawionym w kierunku obrotéw.
sl A Ot © [26] | Magistrala OK. Aktywna komunikacja (brak time
predkosci i parametr 4-53 Ostrzezenie N
out) przez port komunikacji
o duzej predkosci. .
szeregowe;j.
[16] | Predk poza ogr, nis | Predkos¢ wyjéciowa jest nizsza od [27] | Ogr momentu i stop | Uzywany podczas przeprowadzania
ustawionej w . - o
zatrzymania z wybiegiem silnika i w
parametr 4-52 OstrzeZenie o matej . . .
. trybie ograniczenia momentu
predkosci. przetwornicy czestotliwosci. Jesli
[17] |Predk poza ogr, wys | Predkos¢ wyjsciowa jest wyzsza od przetwornica czestotliwosci
ustawionej w otrzymata sygnat stopu i znajduje sie
parametr 4-53 Ostrzezenie o duzej w trybie ograniczenia momentu,
predkosci. sygnat to logiczne 0.
[18] | Poza zakr. sprze. Sprzezenie zwrotne jest poza [28] | Ostr-ham.brak ham. | Hamulec jest aktywny. Brak
zakresem ustawionym w ostrzezen.
parametr 4-56 OstrzeZenie 0 niskim [29] | Ham. got., brak bt. | Hamulec jest gotowy do pracy. Brak
sprzez.zwr i parametr 4-57 Ostrzezenie bledow.
O WYS.Sprzez.zwr..
— — - — [30] [Btad hamulca (IGBT) | Wyjscie to logiczne 1 przy zwarciu
[19] | Sprze. zwrt. poniz. Sprzezenie zwrotne jest ponizej hamulca IGBT. Ta funkdja stuzy do
ograniczenia ustawionego w . R
ochrony przetwornicy czestotliwosci
parametr 4-56 Ostrzezenie o niskim .
} w razie btedu w module hamulca.
Sprzz.zwr. Nalezy uzy¢ wyjscia/przekaznika
[20] [Sprze. zwrt. powy. Sprzezenie zwrotne jest powyzej cyfrowego do odciecia napiegcia
ograniczenia ustawionego w zasilania od przetwornicy czestot-
parametr 4-57 Ostrzezenie o liwosci.
WYS.SPIZeLzWr.. [31] | Przekaznik 123 Cyfrowe wyjscie/przekaznik jest
[21] | Ostrzezenie termicz | Ostrzezenie termiczne wiacza sie, aktywowany, kiedy funkcja [0] Stowo
kiedy temperatura przekracza ograni- sterujqce jest wybrana w grupie
czenie w silniku, przetwornicy parametréw 8-** Kom. i opcje.
czestotliwosci, rezystorze hamulca [32] [ Sterow.ham.mech. Wybér sterowania hamulcem
lub podfagczonym termistorze. . . .
mechanicznym. Po jego wybraniu
[22] | Got.br.ostrz.term. Przetwornica czestotliwosci jest aktywne sa parametry w grupie
gotowa do pracy. Brak ostrzezenia o parametréw 2-2* Hamulec mech.
nadmiernej temperaturze. Wyjscie musi by¢ wzmocnione, aby
kaza¢ | ki w h Icu.
[23] [Zd.wa.za.got.b.TW | Przetwornica czestotliwosci jest przekaza¢ prad dla cewki w hamulcu
. el o Zazwyczaj rozwigzaniem jest
gotowa do pracy i znajduje sie w a )
trybie Auto On. Brak ostrzezenia o podiaczenie zewngtrznego
. . przekaznika do wybranego wyjscia
nadmiernej temperaturze.
cyfrowego.
[24] [ Gotowos¢, nap. OK. | Przetwornica czestotliwosci jest
. I [33] |Bezp.zatrzyman. wt W
gotowa do pracy, a napiecie zasilania
zawiera sie w okre$lonym zakresie Ta opcja dotyczy tylko FC 302.
napiecia (patrz Ogélne dane
techniczne w Zaleceniach projek- Wskazuje, ze funkcja Safe Torque Off
towych). na zacisku 37 zostafa aktywowana.
[25] [Zmiana kierunku Silnik pracuje/jest gotowy do pracy [36] |Bit 11 stowa steruj. | Aktywacja przekaznika 1 przez stowo
obr. w kierunku zgodnym z ruchem sterujace z magistrali komunika-
wskazéwek zegara, kiedy ustawienie cyjnej. Nie ma innego wptywu na
logiczne = 0 oraz w kierunku dziatanie przetwornicy czestotliwosci.
przeciwnym do ruchu wskazéwek Typowe zastosowanie: sterowanie
zegara, kiedy ustawienie logiczne = urzadzeniem pomocniczym z
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5-40 Przekaznik, funkcja

5-40 Przekaznik, funkcja

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
magistrali komunikacyjnej. Funkcja [47] | Ster. magis., Sterowanie wyjsciem przez
jest prawidtowa, gdy wybrano [0] magistrale. Stan wyjscia jest
Profil FC w parametr 8-10 Profil stowa ustawiany w parametr 5-90 Cyfr.
sterujqcego. przekaznik ster.. Jesli wystepuje time

[37] [Bit 12 stowa steruj. | Aktywacja przekaznika 2 (tylko FC out m.aglstrall, ?ta.n wylscia jest
302) poprzez stowo sterujace z ustawiany na niski (wytaczone).
magistrali komunikacyjnej. Nie ma [50] [On Reference
innego wptywu na dziatanie [60] | Komparator 0 Patrz grupa parametréw 13-1*
przetwornicy czestotliwosci. Typowe Komparatory. Jesli komparator 0 w
zastosowanie: sterowanie SLC ma wartos¢ ,prawda’, wyjscie
urzadzeniem pomocniczym z przechodzi w stan wysoki. W
magistrali komunikacyjnej. Funkcja przeciwnym razie jest to stan niski.
jest prawidtowa, gdy wybrano [0 -
jestb gqy wy {01 [61] | Komparator 1 Patrz grupa parametréw 13-1*
Profil FC w parametr 8-10 Profil stowa L

. Komparatory. Jesli komparator 1 w
ti 0.
Seryaceg SLC ma wartos¢ ,prawda’; wyjscie

[38] | Btad sprzez. zwr. Btad w petli sprzezenia zwrotnego przechodzi w stan wysoki. W

silnika predkosci od silnika pracujacego w przeciwnym razie jest to stan niski.
tli knietej. Wyjsci Z tez
p(.? I zaminiete) yJSFIa mozna e.z [62] | Komparator 2 Patrz grupa parametréw 13-1*
uzy¢ do przygotowania przetaczania L
. Komparatory. Jesli komparator 2 w
przetwornicy czestotliwosci w petli L, P
. . L SLC ma warto$¢ ,prawda’; wyjscie
otwartej w sytuacji awaryjnej. ) .
przechodzi w stan wysoki. W

[39] [ Btad wyszuk. Kiedy réznica miedzy predkoscia przeciwnym razie jest to stan niski.

wyliczong i rzeczywistg w

v . S . o [63] | Komparator 3 Patrz grupa parametréw 13-1*
parametr 4-35 Btqd wyszukiwania jest L

. . . Komparatory. Jesli komparator 3 w
wieksza niz wybrana, aktywne jest . P

iécie/orzekaznik SLC ma warto$¢ ,prawda’; wyjscie
rowe wyjscie/przekaznik.

of i P przechodzi w stan wysoki. W

[40] | Poza zakr. wart. Aktywne, gdy rzeczywista predko$¢ przeciwnym razie jest to stan niski.
iest tawieniami
Jest poza s aW|en|ar.n| . . [64] | Komparator 4 Patrz grupa parametréw 13-1*
parametr 4-52 Ostrzezenie o matej .

o Komparatory. Jesli komparator 4 w
predkosci do . P
o SLC ma wartos¢ ,prawda’; wyjscie
parametr 4-55 Ostrzezenie wysoka ) .
. przechodzi w stan wysoki. W
wartos¢ zadana. ) o -
przeciwnym razie jest to stan niski.

41 Poni. t. zad. Aktywne, gdy rzec ista predkos$¢

[] ont. wart. za . U . g‘ Ve .Zy\{w 2 e, . [65] | Komparator 5 Patrz grupa parametréw 13-1*
jest ponizej ustawienia wartosci ; ) e

. . Logiczny sterownik zdarzer. Jesli
zadanej predkosci. L,
komparator 5 w SLC ma wartos¢

[42] [ Powy. wart. zad. Aktywne, gdy rzeczywista predkos$¢ Jprawda’, wyjscie przechodzi w stan
jest powyzej ustawienia wartosci wysoki. W przeciwnym razie jest to
zadanej predkosci. stan niski.

[43] | Ogr. rozszerz. PID [70] [ Reguta logiczna 0 Patrz grupa parametréw 13-4*

[45] | Ster. magis. Sterowanie cyfrowym wyjsciem/ Logiczny sterownik zdarzen. Jesli
przekaznikiem przez magistrale. Stan regufa logiczna 0 w SLC ma wartos¢
wyjscia jest ustawiany w Jprawda’, wyjscie przechodzi w stan
parametr 5-90 Cyfr. przekaznik ster.. wysoki. W przeciwnym razie jest to
Stan wyjscia jest utrzymywany na stan niski.
wypadek time out magistrali [71] [ Regufa logiczna 1 Patrz grupa parametréw 13-4*

[46] [ Ster. magis., Sterowanie wyjsciem przez Logiczny sterownik zdarzer. Jesli
magistrale. Stan wyjscia jest reguta logiczna 1 w SLC ma wartos¢
ustawiany w parametr 5-90 Cyfr. ~prawda’, wyjscie przechodzi w stan
przekaznik ster.. Jesli wystepuje time wysoki. W przeciwnym razie jest to
out magistrali, stan wyjscia jest stan niski.
ustawiany na wysoki (wtaczone).
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Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[72] [Reguta logiczna 2 Patrz grupa parametréw 13-4* niskim dla akgji sterownika zdarzen
Logiczny sterownik zdarzen. Jesli [37]. Wyjscie F jest w stanie wysokim
reguta logiczna 2 w SLC ma wartos¢ dla akgcji sterownika zdarzen [43].
sprawda’, wyjscie przechodzi w stan [96] | Reverse After Ramp | Ta opcja jest dostepna tylko w
wysoki. W przeciwnym razie jest to oprogramowaniu w wersji 48.XX.
stan niski. Patrz opis w rozdziat 3.6.3 5-3*
[73] | Reguta logiczna 3 Patrz grupa parametréw 13-4* Wyjscia cyfrowe.
Bgjientyy ittt sl Jeell [98] | Virtual Master Dir. Ta opcja jest dostepna tylko w
regufa logiczna 3 w SLC ma wartos¢ oprogramowaniu w wersji 48.XX.
R ERT b el e vy Patrz opis w rozdziat 3.6.3 5-3*
wysoki. W przeciwnym razie jest to Wyjécia cyfrowe.
stan niski.
[120] | Lok.wart.zad.aktyw. | Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
[74] | Regufa logiczna 4 Patrz grupa parametréw 13-4* jesli parametr 3-13 Pochodzenie wart.
Logiczny sterownik zdarzen. Jesli Zadanej = [2] Lokalne lub kiedy
regufa logiczna 4 w SLC ma wartos¢ parametr 3-13 Pochodzenie wart.
Lprawda’, wyjscie przechodzi w stan Zadanej = [0] Podlqczone wg Hand/
wysoki. W przeciwnym razie jest to Auto w tym samym czasie, gdy LCP
stan niski. znajduje sie w trybie Hand On.
[75] [Regufa logiczna 5 Patrz grupa parametréw 13-4*
Logiczny sterownik zdarzer. Jesli PochOfiz.enie Lokaln'aj Zdalnla’
reguta logiczna 5 w SLC ma wartos¢ wartosci wartosc | wartosc
Lprawda’,; wyjscie przechodzi w stan zadanej zadana | zadana
wysoki. W przeciwnym razie jest to ustawiane w aktywn | aktywna
——— parametr 3-13 | a [120] [121]
Pochodzenie
[80] [SL Wyjscie cyfr A Patrz parametr 13-52 Sterownik SL - wart. Zadanej
funkcja. Wyjscie A jest w stanie Miejsce 1 0
niskim dla akcji sterownika zdarzen wartoci
[32]. Wyjscie A jest w stanie wysokim zadanej:
dla akgji sterownika zdarzen [38]. Lokalna
[81] |SL Wyjscie cyfr B Patrz parametr 13-52 Sterownik SL - parametr 3-13 P
funkcja. Wyjscie B jest w stanie ochodzenie
niskim dla akcji sterownika zdarzen wart. Zadanej
[33]. Wyjscie B jest w stanie wysokim [2] Lokalne
dla akgji sterownika zdarzen [39]. Miejsce 0 1
[82] [SL Wyjscie cyfr C Patrz parametr 13-52 Sterownik SL - wartosci
funkcja. Wyjscie C jest w stanie zadanej: Zdalna
niskim dla akcji sterownika zdarzen parametr 3-13 P
[34]. Wyjscie C jest w stanie wysokim ochodzenie
dla akgji sterownika zdarzen [40]. wart. Zadanej
[1] Zdalne
[83] |SL Wyjscie cyfr D Patrz parametr 13-52 Sterownik SL - Miejsce
funkcja. Wyjscie D jest w stanie wartosci
niskim dla akcji sterownika zdarzen zadanej: Podt.
[35]. Wyjscie D jest w stanie wysokim wg Hand/Auto
dla akgji sterownika zdarzen [41]. Hand 1 0
[84] | SL Wyjscie cyfr E Patrz parametr 13-52 Sterownik SL - Hand=wyt. 1 0
funkcja. Wyjscie E jest w stanie Auto=wyt. 0
niskim dla akgji sterownika zdarzen Auto 1
[36]. Wyjscie E jest w stanie wysokim
dla akgji sterownika zdarzer: [42]. Tabela 3.21 Lokalna wartos¢
zadana aktywna
[85] [SL Wyjscie cyfr F Patrz parametr 13-52 Sterownik SL -
funkcja. Wyjscie F jest w stanie
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Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[121] | Zda.wart.zad.aktyw. | Wyjscie jest w stanie wysokim, kiedy aktywny, warto$¢ wyjscia jest rowna
parametr 3-13 Pochodzenie wart. 1
Zadanej = [1] Zdalne lub [0] [154] | ATEX ETR freq. Mozliwe do wybrania, jedli
Podiqczone wg Hand/Auto, gdy LCP warning parametr 1-90 Zabezp. termiczne
Jjgse e Ao G Paiiz silnika jest ustawiony na [20] ATEX
AL 2120 ETR lub [21] Zaawansowane ETR. Jesli
[122] | Brak alarmu W razie braku alarmu wyjscie ostrzezenie 165 Ostrz.ogr.cz. ATEX ETR
przechodzi w stan wysoki. jest aktywne, wartos¢ wyjscia jest
[123] [ Polecenie Start Wyjscie jest w stanie wysokim, gdy rowna 1
aktywne polecenie startu jest w stanie [188] [ AHF Capacitor
wysokim (poprzez wejscie cyfrowe, Connect
podfaczenie magistrali, [Hand on] [189] [ Sterow. went. zewn. | Wewnetrzna logika sterowania
albo [Auto on]) i stop byt ostatnim wentylatorem wewnetrznym zostaje
poleceniem. przeniesiona na to wyjscie w celu
[124] | Praca ze zm kier ob | Wyjscie przechodzi w stan wysoki, sterowania wentylatorem
kiedy przetwornica czestotliwosci zewngtrznym (dla chtodzenia
pracuje w kierunku przeciwnym do przewodu wysokiego cisnienia).
ruchu wskazéwek zegara (produkt [190] | Safe Function active
logiczny bitéw statusowych praca | [191] | Safe Opt. Reset req.
zmiana kierunku obrotow). [192] | RS Flipflop 0 Patrz grupa parametrow 13-1*
[125] | Prze czest w tr Wyjécie przechodzi w stan wysoki, Kkomparatory.
Hand kiedy przetwornica czestotliwosci [193] [ RS Flipflop 1 Patrz grupa parametréw 13-1*
znajduje sie w trybie Hand On Komparatory.
(zgodnie ze wskazaniem lampki
. L. L. [194] | RS Flipflop 2 Patrz grupa parametréw 13-1*
sygnalizacyjnej nad przyciskiem
(Hand On]). Komparatory.
[126] | Prze czest w tr Auto | Wyjscie przechodzi w stan wysoki, (1951 RS Flipflop 3 Patrz grupa parametréw 13-1%
: : Sl Komparatory.
kiedy przetwornica czestotliwosci
znajduje sie w trybie Auto On [196] | RS Flipflop 4 Patrz grupa parametréw 13-1*
(zgodnie ze wskazaniem lampki Komparatory.
sygnalizacyjnej nad przyciskiem [197] | RS Flipflop 5 Patrz grupa parametréw 13-1*
[Auto Onl). Komparatory.
[151] [ ATEX ETR cur. alarm | Mozliwe do wybrania, jesli [198] | RS Flipflop 6 Patrz grupa parametrow 13-1%
parametr 1-90 Zabezp. termiczne Komparatory.
silnika jest ustawiony na [20] ATEX
ETR lub [21] Zaawansowane ETR. Jegli [199] | RS Flipflop 7 Patrz grupa parametréw 13-1*
alarm 164, Alarm ogr.pr. ATEX ETR jest Komparatory.
aktywny, wartos¢ wyjscia jest réwna [222] | Homing Ok Ta opcja jest dostepna tylko w
1. oprogramowaniu w wersji 48.XX.
[152] | ATEX ETR freg. Mozliwe do wybrania, jesli Homing jest zakoriczony z wybrana
alarm parametr 1-90 Zabezp. termiczne funkcja homing
silnika jest ustawiony na [20] ATEX (parametr 17-80 Homing Function).
ETR lub [21] Zaawansowane ETR. Jeéli [223] | On Target Ta opcja jest dostepna tylko w
alarm 166, Alarm ogr.czest. ATEX ETR oprogramowaniu w wersji 48.XX.
jest aktywny, wartos¢ wyjscia jest Pozycjonowanie jest zakoriczone i
réwna 1. wysytany jest sygnat zgodnosci z
[153] [ ATEX ETR cur. Mozliwe do wybrania, jesli celem, kiedy pozycja rzeczywista
warning parametr 1-90 Zabezp. termiczne miesci sie w zakresie
silnika jest ustawiony na [20] ATEX parametr 3-05 On Reference Window
ETR lub [21] Zaawansowane ETR. Jesli przez czas trwania okreslony w
alarm 163, Ostrz. ogr.pr. ATEX ETR jest parametr 3-09 On Target Time i
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. . Wybrane ~
Opcja: Zastosowanie: zdarzenie | | <
[=3
rzeczywista predkos¢ nie przekracza | I ]
parametr 3-05 On Reference Window. Wyjscie
przekaznikowe I
[224] | Position Error Ta opcja jest dostepna tylko w - - "
. " Opoznienie przy Opoznienie przy
oprogramowaniu w wersji 48.XX. wlaczaniu wlaczaniu
Bfad pozycji przekracza wartos¢ P4 P5-42
ustawiong w parametr 4-71 Maximum Wybrane
Position Error przez czas ustawiony w zdarzenie

Wyjscie I
przekaznikowe |

|
I
parametr 4-72 Position Error Timeout. I I
|
I

[225] | Position Limit Ta opcja jest dostepna tylko w

oprogramowaniu w wersji 48.XX.
Opoznienie przy
wlaczaniu
czeniami ustawionymi w P54

parametr 3-06 Minimum Position i llustracja 3.38 Przekaznik, Opodznienie zalacz.

Pozycja znajduje sie poza ograni-

parametr 3-07 Maximum Position.

[226] | Touch on Target Ta opcja jest dostepna tylko w — —
oprogramowaniUIWIWersjiL48700 5-42 Przekaznik, Op6znienie wylacz.

Pozycja docelowa jest osiagnieta w Tablica[20]

trybie pozycjonowania przy uzyciu Zakres: Zastosowanie:

sondy dotykowej. 0.01 s*| [0.01 - | Wprowadzi¢ opdznienie czasu wytaczenia

[227] [ Touch Activated Ta opcja jest dostepna tylko w 600 s] przekaznika. Wybra¢ jeden z dwéch

oprogramowaniu w wersji 48.XX. wewnetrznych przekaznikéw mechanicznych w

Pozycjonowanie przy uzyciu sondy funkcji tablicowej. Szczegétowe informacje

dotykowej aktywne. Przetwornica znajdujq sie¢ w parametr 5-40 Przekaznik,

czestotliwosci monitoruje wejscie funkcja. Jesli wybrany warunek zdarzenia

czujnika sondy dotykowej. zmieni sie przed uptywem czasu opdznienia,
stan wyjscia przekaznikowego pozostanie

Tablica [20] ‘
o
Zakres: Zastosowanie: u [ E
| -
0.01 s*[ [0.01 - Whprowadzi¢ opéznienie czasu wylaczenia Wybrane | | =
. . zdarzenie | | | g
600 s] przekaznika. Wybra¢ jeden z dwéch | | | -
wewnetrznych przekaznikéw mechanicznych [ [ \
" . . 5 [ [
w funkgji tablicowej. Szczegétowe Wyjscie ‘ | |
informacje znajduja sie w przekaznikowe | ! !
. , [ [ [
parametr 5-40 Przekaznik, funkcja. ‘ : | |
Opoznienie przy Opoznienie przy
wlaczaniu wlaczaniu
P 5-41 P5-42

llustracja 3.39 Przekaznik, Opdznienie wylacz.

Jesli wybrany warunek zdarzenia zmieni sie przed uptywem
czasu opdznienia lub wytaczenia, stan wyjscia przekazni-
kowego pozostanie niezmieniony.
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3.6.5 5-5* Wejscie impulsowe

5-52 Zacisk 29 niska.wart.zad./sprzez.zwr.

Zakres: Zastosowanie:
Parar’netry WeJSCIa. lmp.ulsowego >3 wykorzystywant,e .do 0 ReferenceFeed- | [-999999.999 - | Wprowadzi¢ dolne ograni-
okresle.nl.a odpowiedniego okna dla .obszaru wa'rtosa backUnit* 999999.999 ezl R 2k
zadanej impulsu poprzez konfiguracje skalowania oraz emerasresd | Ikl ele preeledd
ustawien filtra dla wejs¢ impulsowych. Zaciski 29 lub 33 backUnit] walu silnika. Jest to réwniez

wejscia petnig funkcje wejs¢ czestotliwosciowych wartosci
zadanej. Ustawi¢ zacisk 29 (parametr 5-13 Zacisk 29 - wej.
cyfrowe) lub 33 (parametr 5-15 Zacisk 33 - wej. cyfrowe) na

najnizsza wartos¢
sprzezenia zwrotnego, patrz
takze parametr 5-57 Zacisk

[32] Wejscie impulsowe. Jesli zacisk 29 jest uzywany jako
wejscie, nalezy ustawi¢ parametr 5-01 Zacisk 27. Tryb na [0]

33 niska.wart.zad./
sprzez.zwr.. Ustawi¢ zacisk

Wejscie. 29 na wejscie cyfrowe
(parametr 5-02 Zacisk 29.
Wart. zad. 1308A076.10 Tryb = [0] wejscie (nastawa
[obr/min] A domyslIna) i
Wysoka parametr 5-13 Zacisk 29 -
wart. zad. ) @i - &gl gl
P 5-53/ wej. cyfrowe = odpowiednia
p 5-58 | wartosé).
I
| 5-53 Zacisk 29. wys.wart.zad./sprzez.zwrot.
Niska | Zakres: Zastosowanie:
wart. zad. | Size [-999999.999 - Wprowadzi¢ wysoka wartos¢
g g-gg/ ! - related* [ 999999.999 zadang [obr/min] dla predkosci
Niska czest. Wysoka czest. Wejscie ReferenceFeed- watu silnika i wysoka wartos¢
P 5-50/ P 5-51/ [Hz] . .
P 5-55 P 5.56 backUnit] sprzezenia zwrotnego, patrz

llustracja 3.40 Wejicie impulsowe rowniez parametr 5-58 Zacisk 33.
wys.wart.zad./sprzez.zwrot.. Wybrac
zacisk 29 jako wejscie cyfrowe
(parametr 5-02 Zacisk 29. Tryb = [0]

wejscie (nastawa domyslna) i

5-50 Zacisk 29. niska czestotliwos¢

Zakres: Zastosowanie: parametr 5-13 Zacisk 29 - wej.
100 Hz* [ [0 - 110000 | Wprowadzi¢ niskie ograniczenie czestot- cyfrowe = odpowiednia warto$c).
Hz] liwosci odpowiadajgce niskiej predkosci Ten parametr jest dostepny jedynie
watu silnika (tj. niskiej wartosci zadanej) dla FC 302.
w parametr 5-52 Zacisk 29

niska.wart.zad./sprzez.zwr.. Patrz
llustracja 3.40.

5-54 Zacisk 29 stafa czasu filtru impuls.

Zakres: Zastosowanie:
100 ms*| [1 - 1000 YVprowadzié stafq c?asowq filtra '
ms] impulsowego. Filtr impulsowy ttumi
Zakres: Zastosowanie: drgania sygnatu sprzezenia zwrotnego, co
Size [0 - 110000 | Wprowadzi¢ najwyzsze ograniczenie jest zaleta w przypadku, gdy w uktadzie
related* Hz] czestotliwosci odpowiadajace wystepuje wysoki poziom hatasu. Wysoka
wysokiej predkosci watu silnika (. wartoé¢ statej czasowej skutkuje lepszym
wysokiej wartosci zadanej) w tlumieniem, lecz jednoczesnie zwieksza
parametr 5-53 Zacisk 29. op6znienie powodowane przez filtr.
wys.wart.zad./sprzez.zwrot..
Zakres: Zastosowanie:
100 Hz* | [0 - 110000 Wprowadzi¢ niska czestotliwosc
Hz] odpowiadajaca niskiej predkosci watu
silnika (tj. niskiej wartosci zadanej) w
parametr 5-57 Zacisk 33 niska.wart.zad./
Sprzez.zwr..
MG33MM49 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. 119



Dt

Opisy parametréw

VLT® AutomationDrive FC 301/302

5-56 Zacisk 33. wysoka czestotliw.

Zakres: Zastosowanie:
100 Hz* | [0 - 110000 Wprowadzi¢ wysoka czestotliwos¢
Hz] odpowiadajacg wysokiej predkosci watu

silnika (tj. wysokiej wartosci zadanej) w
parametr 5-58 Zacisk 33. wys.wart.zad./
Sprzez.zwrot..

5-57 Zacisk 33 niska.wart.zad./sprzez.zwr.

Zakres: Zastosowanie:

0% [ [1999999.999 -
999999.999 ]

Wprowadzi¢ najnizszg wartos¢ zadana
[obr./min.] dla predkosci watu silnika. Jest
to rowniez niska wartos¢ sprzezenia
zwrotnego, patrz takze

parametr 5-52 Zacisk 29 niska.wart.zad./
Sprzez.zwr..

5-58 Zacisk 33. wys.wart.zad./sprzez.zwrot.

Zakres: Zastosowanie:
Size [-999999.999 - Wprowadzi¢ najwyzsza wartosé
related* 999999.999 zadang [obr/min] dla predkosci
ReferenceFeed- watu silnika. Patrz takze
backUnit] parametr 5-53 Zacisk 29.
wys.wart.zad./sprzez.zwrot..

5-59 Zacisk 33 stafa czasu filtru impuls.
Zakres: Zastosowanie:

ol . .
ms ] Tego parametru nie mozna
dopasowac w trakcie pracy silnika.

Wprowadzi¢ stata czasowa filtra
impulsowego. Filtr dolnoprzepustowy
redukuje wptyw i ttumi oscylacje sygnatu
sprzezenia zwrotnego ze sterowania.

Jest to korzystne, jesli w uktadzie wystepuje
duza ilos¢ hataséw/szumow.

Warto$¢ wyjsciowa 130BA089.11

Wysoka wartosc

wyjsciowa -+ — —
P 5-60(term27)
P 5-63(term(29)

-
Wysoka czest, Wyijscie
P 5-62(term27)  [Hz]

P 5-65(term29)

llustracja 3.41 Konfiguracja wyjs¢ impulsowych

Opcje odczytu zmiennych wyjscia:

Parametry do konfiguracji skalowania i
funkcji wyjscia wyjs¢ impulsowych.
Wyjscia impulsowe sg przeznaczone dla
zacisku 27 lub 29. Wybra¢ zacisk 27 w
parametr 5-01 Zacisk 27. Tryb i zacisk 29
W parametr 5-02 Zacisk 29. Tryb.

[0] Brak dziatania

[45] | Sterowanie
magistrala

[48] | Timeout ster.mag.

[51] | Sterow. przez

3.6.6 5-6* Wyjscia impulsowe

NOTYFIKACJA

Tych parametréw nie mozna dostosowa¢ w trakcie pracy
silnika.

Te parametry stuza do konfiguracji wyjs¢ impulsowych z
ich funkcjami i skalowaniem. Zaciski 27 i 29 sg przypi-
sywane do wyjscia impulsowego za pomoca, odpowiednio,
parametr 5-01 Zacisk 27. Tryb i parametr 5-02 Zacisk 29. Tryb.

MCO
[97] [ Wart. zad. po Ta opcja jest dostepna tylko w oprogra-
rozp./zwaln. mowaniu w wersji 48.XX.

Rzeczywista warto$¢ zadana predkosci
po czasie. To wyjscie moze by¢
uzywane jako sygnat master dla
synchronizacji predkosci podrzednych
przetwornic czestotliwosci (w
konfiguracji master/follower). Wartos¢
zadana jest ustawiana w

parametr 16-48 Speed Ref. After Ramp
[RPM].

[99] [ Predkos¢ wirt.
mastera

Ta opcja jest dostepna tylko w oprogra-
mowaniu w wersji 48.XX.

Sygnat wirtualnego mastera do
sterowania predkoscia lub pozycja
urzadzen podrzednych.

[100] | Czestotliwosc
wyjsciowa

[101] | Wartos¢ zadana

[102] | Sprzezenie
zwrotne

[103] | Prad silnika

[104] | Moment
obrotowy w
stosunku do

ograniczenia
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obrotowy w Opcja: Zastosowanie:
stosunku do /
zZnamionowego W
[106] | Moc Ten parametr jest dostepny
[107] | Predkose jedynie dla FC 302.
[108] [ Moment
obrotowy [0] Brak dziatania Wybra¢ wyjscie wyswietlane dla
[109] | Maks. czest.wyj. zacisku 29.
e
. " [48] | Timeout ster.
Opdja: Zastosowanie: [97] [ Reference After Ramp | Ta opcja jest dostepna tylko w
[0] Brak dziatania Wybra¢ wyjscie wyswietlane dla oprogramowaniu w wersji 48.XX.
zacisku 27. Rzeczywista wartoé¢ zadana
[45] [ Ster. magis. predkosci po czasie. To wyjscie
[48] | Timeout ster. moze by¢ uzywane jako sygnat
[97] |Reference After Ramp | Ta opcja jest dostepna tylko w master dla synchronizacji predkosci
oprogramowaniu w wersji 48.XX. podrzednych przetwornic czestot-
Rzeczywista wartoé¢ zadana liwosci (w konfiguracji master/
predkosci po czasie. To wyjicie follower). Wartos¢ zadana jest
moze by¢ uzywane jako sygnat ustawiana w parametr 16-48 Speed
master dla synchronizacji predkosci Ref. After Ramp [RPM].
podrzednych przetwornic czestot- [99] | Virtual Master Speed | Ta opcja jest dostepna tylko w
liwosci (w konfiguracji master/ oprogramowaniu w wersji 48.XX.
follower). Warto$¢ zadana jest Sygnat wirtualnego mastera do
ustawiana w parametr 16-48 Speed sterowania predkoscia lub pozycja
Ref. After Ramp [RPM]. urzadzen podrzednych.
[99] [ Virtual Master Speed | Ta opcja jest dostepna tylko w [100] | Czestliwos¢ wyjsciowa
oprogramowaniu w wersji 48.XX. [101] | Wartoé¢ zadana
Sygnat wirtualnego mastera do [102] | Sprzezenie zwrotne
sterowania predkoscig lub pozycja [103] | Prad silnika
urzadzen podrzednych. [104] | Moment wzgl. ogr.
[100] [ Czestliwos¢ wyjsciowa [105] [ Mo.obr.wzgl.znam.
[101] | Wartos$¢ zadana [106] | Moc
[102] | Sprzezenie zwrotne [107] | Predkos¢
[103] [ Prad silnika [108] | Moment
[104] | Moment wzgl. ogr. [109] [ Maks. czest.wyj.
[105] [ Mo.obr.wzgl.znam. [119] | Ogr. % mom.
[106] [ Moc
1108] | Moment Zakres: Zastosowanie:
[109] [ Maks. czest.wyj. Size related* | [0 - 110000 | Ustawi¢ czestotliwo$¢ maksymalna
[119] | Ogr. % mom. Hz] dla zacisku 29 odpowiadajaca
zmiennej wyjsciowej ustawionej w
Zakres: Zastosowanie: wyj. impulsowe.

Size related* | [0 - 32000 | Ustawi¢ czestotliwos¢ maksymalng
Hz] dla zacisku 27 odpowiadajaca
zmiennej wyjsciowej wybranej w
parametr 5-60 Zacisk 27 zmienne wyj.
impulsowe.

MG33MM49 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. 121



Dt

Opisy parametréw VLT® AutomationDrive FC 301/302

5-66 Zac. X30/6. Zmien. wyj. Podtaczenie enkodera do przetwornicy czestotliwosci

Wybrac zmienna dla odczytu z zacisku X30/6. Enkoder przyrostowy 24 V. Maksymalna dtugos¢ kabla 5 m.
Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny modut we/wy I o
ogdlnego zastosowania MCB 101 VLT® jest zainstalowany w Z 2 §
przetwornicy czestotliwosci. ¥ = @ © é
Takie same opcje i funkcje, jak w grupie parametréw 5-6*Wejscia 3 -
impulsowe. 6@@@@@@@@51
Opdja: Zastosowanie: B 12 13 18 19 27 29 32 33 20 37
[0] Brak dziatania — 1 1
[48] | Timeout ster. S k L k L L D )
[97] | Reference After Ramp | Ta opcja jest dostepna tylko w \ \
oprogramowaniu w wersji 48.XX.
Rzeczywista wartos¢ zadana
predkosci po czasie. To wyjscie
moze by¢ uzywane jako sygnat
master dla synchronizacji predkosci o) o)
podrzednych przetwornic czestot- L
liwosci (w konfiguracji master/
follower). Wartos¢ zadana jest
ustawiana w parametr 16-48 Speed
Ref. After Ramp [RPM]. (*W
[99] [ Virtual Master Speed | Ta opcja jest dostepna tylko w
oprogramowaniu w wersji 48.XX.
Sygnat wirtualnego mastera do :|
sterowania predkoscig lub pozycja
urzadzen podrzednych.
[100] | Czestliwos¢ wyjsciowa Enkoder 24V 1ub 1030V
[101] | WartoS¢ zadana llustracja 3.42 Podiaczenie enkodera
[102] | Sprzezenie zwrotne
[103] [ Prad silnika
[104] [ Moment wzgl. ogr. o
[105] | Mo.obr.wzgl.znam. M w g
A [] [1 2
[106] | Moc S
[107] | Predkos¢ ﬁ =
[108] | Moment Bm
[109] [ Maks. czest.wyj.
[119] | Ogr. % mom.
Zakres: Zastosowanie:
Size related* | [0 - 32000 Hz] |

A [] [

3.6.7 5-7* Wejscie enkodera 24 V

Enkoder 24 V mozna podtaczy¢ do zacisku 12 (zasilanie 24 BM

V DQ), zacisku 32 (kanat A), zacisku 33 (kanat B) i zacisku
20 (UZIEM.). Wejscia cyfrowe 32/33 sg aktywne dla wejs¢
enkodera, gdy wybrano opcje [1] Enkoder 24 V w

parametr 1-02 Flux Zrédfo sprzez.zwrot.z silnika i

parametr 7-00 Predkos¢ PID Zrédto sprzezenia. Uzyty enkoder
jest urzadzeniem dwukanatowy (A i B) 24 V. Maksymalna
czestotliwos¢ wejsciowa: 110 kHz.

llustracja 3.43 Kierunek obrotéw enkodera
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5-70 Zaciski 32/33 obr/min

Zakres:

Zastosowanie:

1024*| [1 - 4096 ]

Ustawic liczbe impulsow enkodera na obrét
na wale silnika. Nalezy odczyta¢ prawidtowa
wartos¢ z enkodera.

Opcja:

5-71 Zacisk 32/33 Kierunek enkodera

Zastosowanie:

INOTYFIKACJA
Tego parametru nie mozna dopasowac
w trakcie pracy silnika.

Zmieni¢ wykryty kierunek obrotéw enkodera
bez zmiany przewodéw podtaczonych do
enkodera.

[0] * | Zgodny z
ruchem zeg

Ustala kanat A 90° (stopnie elektryczne) za
kanatem B pod warunkiem obrotéw watu

3.6.8 5-8* Opcje we/wy

5-80 Opobznienie ponownego podtacz. kond. AHF

Zakres: Zastosowanie:

25 s*| [1-120 [Gwarantuje minimalny czas wytaczenia dla
s] kondensatoréw. Zegar uruchamia sie po
odtaczeniu kondensatora AHF i dany czas musi

uptyna¢, zanim bedzie dozwolone ponowne
wigczenie wyjscia. Wiaczy sie ono ponownie
tylko wtedy, gdy moc przetwornicy czestot-
liwosci wynosi 20-30%.

3.6.9 5-9* Sterowane magistralg

Ta grupa parametréw wybiera cyfrowe i przekaznikowe
wyjécia poprzez ustawienie magistrali komunikacyjnej.

5-90 Cyfr. przekaznik ster.

enkodera zgodnych z ruchem wskazéwek Zakres: Zastosowanie:
zegara.
0*| [0 - Parametr ten utrzymuje stan wyjs¢
[11 [Przec do Ustala kanat A 90° (stopnie elektryczne) przed 2147483647 | cyfrowych oraz przekaznikéw sterowany
ruchu zeg | kanatem B pod warunkiem obrotéw watu przez magistrale.
enkodera zgodnych z ruchem wskazéwek Logiczne ,1” oznacza, ze wyjscie jest w
Zegara. stanie wysokim lub aktywne.
Logiczne ,0” oznacza, ze wyjscie jest w
5-72 Term 32/33 Encoder Type stanie niskim lub nieaktywne.
Opcja: Zastosowanie:
W Bit 0 Zacisk wyjscia cyfrowego 27
Ten parametr jest dostepny tylko w Bit 1 Zacisk wyjscia cyfrowego 29
oprogramowaniu w wersji 48.XX. Bit 2 Zacisk wyjscia cyfrowego X 30/6
Bit 3 Zacisk wyjscia cyfrowego X 30/7
Wybra¢ typ sygnatu enkodera Bit 4 Zacisk wyjscia przekaznika 1
podiaczonego do zaciskow 32,33. Bit 5 Zacisk wyjscia przekaznika 2
Bit 6 Zacisk wyjscia opcji B przekaznika 1
[0] * | Quadrature Enkoder z dwiema $ciezkami: A | B, - - — — T
Bit 7 Zacisk wyjscia opcji B przekaznika 2
A/B Format przesuwane 90° dla wykrywania kierunku - - — — —
. Bit 8 Zacisk wyjscia opcji B przekaznika 3
obrotéw.
Bit 9-15 Zarezerwowane dla przyszlych zaciskow
[11 [Single Enkoder z jedng sciezkg podtaczong do Bit 16 Zacisk wyjscia opcji C przekaznika 1
Channel 33 zacisku 33. Bit 17 Zacisk wyjscia opcji C przekaznika 2
[2] | Signle Enkoder z jedna $ciezka podtaczong do Bit 18 Zacisk wyjscia opcji C przekaznika 3
Channel w/Dir. | zacisku 33. Kierunek jest ustawiany przez Bit 19 Zacisk wyjscia opcji C przekaznika 4
sygnat na zacisku 32: 0 V = do przodu/ Bit 20 Zacisk wyjscia opcji C przekaznika 5
zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, 24 V Bit 21 Zacisk wyjscia opcji C przekaznika 6
= do tylu/w kierunku przeciwnym do ruchu Bit 22 Zacisk wyjscia opcji C przekaznika 7
wskazowek zegara. Bit 23 Zacisk wyjécia opcji C przekaznika 8
Bit 24-31 Zarezerwowane dla przysztych zaciskow

Tabela 3.22 Sterowane magistrala cyfrowe wyjscia i przekazniki

MG33MM49

Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. 123



Opisy parametréw VLT® AutomationDrive FC 301/302

5-93 Zmn. wyj. imp. #27. Ster. Mag.

Zakres: Zastosowanie:

0 %*| [0- 100 %] | Ustawic¢ czestotliwos¢ wyjsciowq przesytang
do zacisku wyjsciowego 27, kiedy zacisk ten
jest skonfigurowany jako [45] Sterowane
magistralg w parametr 5-60 Zacisk 27 zmienne
wyj. impulsowe.

5-94 Wyj. impuls. #27.

Zakres: Zastosowanie:

0%*| [0- Ustawic czestotliwos¢ wyjsciowg przesytang do
100 %] zacisku wyjsciowego 27, kiedy zacisk ten jest
skonfigurowany jako [48] Time out ster.
magistralg w parametr 5-60 Zacisk 27 zmienne
wyj. impulsowe i zostanie wykryty time out.

5-95 Zmn. wyj, imp. #29. Ster. mag.

Zakres: Zastosowanie:

0 %*| [0- 100 %] | Ustawic¢ czestotliwos¢ wyjsciowa przesytang
do zacisku wyjsciowego 29, kiedy zacisk ten
jest skonfigurowany jako [45] Sterowane
magistralqg w parametr 5-63 Zacisk 29 zmienne
wyj. impulsowe.

5-96 Wyj. impuls. #29.

Zakres: Zastosowanie:

0%*| [0- Ustawi¢ czestotliwos¢ wyjsciowg przesytang do
100 %] zacisku wyjsciowego 29, kiedy zacisk ten jest
skonfigurowany jako [48] Time out ster.
magistralg w parametr 5-63 Zacisk 29 zmienne
wyj. impulsowe i zostanie wykryty time out.

5-97 Wyj. impuls. nr X30/6, ster. magistrali

Zakres: Zastosowanie:

0 %*| [0- 100 %] | Ustawic¢ czestotliwos¢ wyjsciowq przesytang
do zacisku wyjsciowego X30/6, kiedy zacisk
ten jest skonfigurowany jako [45] Ster.
magistralqg w parametr 5-66 Zac. X30/6. Zmien.

Wyj..

5-98 Wyj. impuls. nr X30/6, zaprog. time-out

Zakres: Zastosowanie:
0%*| [0- Ustawi¢ czestotliwos¢ wyjsciowq przesytang
100 %] do zacisku wyjsciowego X30/6, kiedy zacisk

ten jest skonfigurowany jako [48] Time out
ster. magistralq w parametr 5-66 Zac. X30/6.
Zmien. wyj. i zostanie wykryty time out.
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3.7 Parametry: 6-** We/Wy analogowe
3.7.1 6-0* Tryb we/wy analogowego

Wejscia analogowe stuzg do swobodnego wyboru wejscia
napiecia (FC 301: 0-10 V, FC 302: 0 do £10 V) lub wejscia
pradu (FC 301/FC 302: 0/4-20 mA).

NOTYFIKACJA

Termistory mozna podiaczy¢ do wejicia analogowego lub
cyfrowego.

6-00 Czas time-out Live zero

Zakres: Zastosowanie:
10 s [1-
99 s] | sekundach. Funkcja czasu Time-out Live Zero jest

Wprowadzi¢ okres czasu Time-out Live Zero w

aktywna dla wejs¢ analogowych, tj. zacisku 53 lub
zacisku 54, uzywanych jako zrédta wartosci zadanej
lub sprzezenia zwrotnego.

Jesli sygnat wartosci zadanej skojarzony z
wybranym wejsciem pradowym spada ponizej 50%
ustawionej wartosci:
. Parametr 6-10 Zacisk 53. Dolna skala
napiecia.

. Parametr 6-12 Zacisk 53. Dolna skala prqdu.

. Parametr 6-20 Zacisk 54. Dolna skala
napiecia.
. Parametr 6-22 Zacisk 54. Dolna skala prqdu.
przez czas dtuzszy niz czas ustawiony w
parametr 6-00 Czas time-out Live zero, aktywowana

zostaje funkcja wybrana w parametr 6-01 Funkcja
time-out Live zero.

6-01 Funkcja time-out Live zero

6-01 Funkcja time-out Live zero

Opcja: Zastosowanie:

Jezeli jednoczesnie wystapi klika time-
outéw, przetwornica czestotliwosci ustala
priorytety funkgcji time out w nastepujacy
sposob:
1. Parametr 6-01 Funkcja time-out Live
zero.

2. Parametr 8-04 Funkcja time-out
stowa sterujqcego.

[0] * | Wylaczone

[1] | Zatrzasnij Zatrzasnieta na aktualnej wartosci.
wyjscie

[2] [Stop

Zmniejszona do zatrzymania.

[31 |Jog - praca
manewr.

Przesunieta do predkosci pracy
manewrowe;j.

[4] | Predkos¢
maks.

Przesunieta do predkosci maks.

[5] |Stop i wyt Zmniejszona az do zatrzymania z

samocz wyfaczeniem awaryjnym.

[20] | Wybieg
silnika

[21] [ Wybieg siln. i
wyt. awar.

3.7.2 6-1* Wejscie analogowe 1

Parametry do konfiguracji skalowania i ograniczenia dla
wejscia analogowego 1 (zacisk 53).

War.zad./Sprzezenie zwrotne
[obr / min]

Par 6-xx

130BT103.10

Opcja: Zastosowanie: Wysoka wartosc 1500
7 — e zad./sprz. zwr. —
Wybra¢ funkcje time out. Jesli sygnat na 1200
zacisku 53 lub 54 jest ponizej 50% A
ustawionej wartosci: 900 7
e parametr 6-10 Zacisk 53. Dolna 600 ]
skala napiecia. Par 6-xx 300 -
Niska wartosc 150
. parametr 6-12 Zacisk 53. Dolna zad./sprz. zwr.
skala prqdu. Ex.
Par 6-xx Par 6-xx Wejscie analogowe
. parametr 6-20 Zacisk 54. Dolna Niskie napiecie lub Wysokie napiecie lub
L. maly prad Duzy prad
skala napiecia.
llustracja 3.44 Wej. analogowe 1
. parametr 6-22 Zacisk 54. Dolna
skala prqdu.
przez czas okreslony w parametr 6-00 Czas
time-out Live zero, zostaje aktywowana
funkcja ustawiona w parametr 6-01 Funkcja
time-out Live zero.
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6-10 Zacisk 53. Dolna skala napiecia

6-15 Zacisk 53. Goérna skala zad./sprz. zwr.

zadanej ustawionej w
parametr 6-14 Zacisk 53. Dolna skala
zad./sprz. zwr..

6-11 Zacisk 53. Gérna skala napiecia

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:

Size [-10.00 - Wprowadzi¢ wartos¢ niskiego Size [-999999.999 - Wprowadzi¢ wartosc¢

related* par. 6-11 V] napiecia. Ta wartos¢ skalowania related* 999999.999 skalowania wejscia
wejscia analogowego powinna ReferenceFeed- analogowego odpowiednio do
odpowiada¢ minimalnej wartosci backUnit] maksymalnej wartosci zadanej

sprzezenia zwrotnego
ustawionej w

parametr 6-11 Zacisk 53. Gérna
skala napiecia i

parametr 6-13 Zacisk 53. Gérna

powinna odpowiadaé¢ maksymalnej wartosci
zadanej/sprzezenia zwrotnego ustawionej w
parametr 6-15 Zacisk 53. Gorna skala zad./
sprz. zwr..

6-12 Zacisk 53. Dolna skala pradu

Zakres: Zastosowanie:

0.14 [0 - par. [ Wprowadzi¢ niskg wartos¢ pradu. Ten sygnat
mA* 6-13 mA] | wartosci zadanej powinien odpowiadac
minimalnej wartosci zadanej ustawionej w
parametr 3-02 Minimalna wartos¢ zadana.
Ustawi¢ wartos¢ przekraczajacg 2 mA w celu
aktywowania funkgji time-out Live zero w

parametr 6-01 Funkcja time-out Live zero.

6-13 Zacisk 53. Gérna skala pradu

Zakres: Zastosowanie:
20 mA* [ [par. 6-12 - [ Wprowadzi¢ wartos¢ gornej skali pradu
20 mA] odpowiadajacg wartosci gérnej granicy

wartosci zadanej/sprzezenia zwrotnego
ustawionej w parametr 6-15 Zacisk 53.
Goérna skala zad./sprz. zwr..

6-14 Zacisk 53. Dolna skala zad./sprz. zwr.

Zakres: Zastosowanie:

0* [ [1999999.999 -
999999.999 ]

Wprowadzi¢ wartos¢ skalowania wejscia
analogowego odpowiadajacg wartosci
niskiego napiecia/niskiego pradu
ustawionej w parametr 6-10 Zacisk 53.
Dolna skala napiecia i

parametr 6-12 Zacisk 53. Dolna skala
prqdu.

Zakres: Zastosowanie: skala prqdu.
10 V*¥| [par. 6-10 - | Wprowadzi¢ wartos¢ wysokiego napiecia. Ta .
y . s 6-16 Zacisk 53. Stata czasowa filtru
10 V] wartos¢ skalowania wejscia analogowego

Zakres: Zastosowanie:
10 s]

Tego parametru nie mozna
dopasowac w trakcie pracy silnika.

Wprowadzi¢ stata czasows filtra. Jest to
stata czasowa cyfrowego filtru dolnoprze-
pustowego pierwszego rzedu do ttumienia
hatasu/szumu elektrycznego na zacisku 53.
Wysoka wartos¢ poprawia ttumienie, lecz
réwniez zwieksza opdznienie powodowane
przez filtr.

3.7.3 6-2* Wejscie analogowe 2

Parametry do konfiguracji skalowania i ograniczenia dla
wejécia analogowego 2 (zacisk 54).

6-20 Zacisk 54. Dolna skala napiecia

Zakres: Zastosowanie:
Size [-10.00 - | Wprowadzi¢ wartos¢ niskiego napiecia.
related* par. 6-21 V] | Ta wartos¢ skalowania wejscia

analogowego powinna odpowiadac
minimalnej wartosci zadanej,
ustawionej w parametr 3-02 Minimalna
wartos¢ zadana. Patrz takze

rozdziat 3.4 Parametry: 3-** Wartos¢
zadana/Czas rozpedzenia/zatrzymania.

6-21 Zacisk 54. Goérna skala napiecia

Zakres: Zastosowanie:
10 V*| [par. 6-20 - | Wprowadzi¢ wartos¢ wysokiego napiecia. Ta
10 V] wartos¢ skalowania wejscia analogowego

powinna odpowiada¢ maksymalnej wartosci
zadanej/sprzezenia zwrotnego ustawionej w
parametr 6-25 Zacisk 54. Gorna skala zad./
sprz. zwr..
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6-22 Zacisk 54. Dolna skala pradu

Zakres: Zastosowanie:
Size [O- Wprowadzi¢ niska wartos$¢ pradu. Ten
related* par. 6-23 | sygnat wartosci zadanej powinien

mA] odpowiada¢ minimalnej wartosci zadanej

ustawionej w parametr 3-02 Minimalna
wartos¢ zadana. Wprowadzi¢ wartos¢
przekraczajaca 2 mA, aby aktywowac
funkcje time-out Live zero w

parametr 6-01 Funkcja time-out Live zero.

6-23 Zacisk 54. Gérna skala pradu

Zakres: Zastosowanie:
20 mA* [ [par. 6-22 - | Wprowadzi¢ wartos¢ gornej skali pradu
20 mA] odpowiadajacg wartosci gérnej granicy

wartosci zadanej/sprzezenia zwrotnego
ustawionej w parametr 6-25 Zacisk 54.
Goérna skala zad./sprz. zwr..

6-24 Zacisk 54. Niska skala zad./sprz. zwr.

3.7.4 6-3* Wejscie analogowe 3 We/wy
0gdlnego zastosowania MCB 101

Grupa parametréw do konfigurowania skali i ograniczen
dla wejécia analogowego 3 (X30/11) na karcie VLT® We/wy
0gdlnego zastosowania MCB 101.

6-30 Zacisk X30/11. Dolna skala napiecia

Zakres: Zastosowanie:

0 ReferenceFeed- [ [-999999.999 - | Wprowadzi¢ wartos¢

backUnit* 999999.999 skalowania wejscia
ReferenceFeed- analogowego odpowia-
backUnit] dajacg minimalnej wartosci

zadanej sprzezenia
zwrotnego ustawionej w
parametr 3-02 Minimalna
wartos¢ zadana.

6-25 Zacisk 54. Gérna skala zad./sprz. zwr.

Zakres: Zastosowanie:

Size [-999999.999 - Wprowadzi¢ wartos¢

related* 999999.999 skalowania wejscia
ReferenceFeed- analogowego odpowiadajaca
backUnit] maksymalnej wartosci

zadanej sprzezenia zwrotnego
ustawionej w

parametr 3-03 Maks. wartos¢
zadana.

6-26 Zacisk 54. Stata czasowa filtru

Zakres: Zastosowanie:
0.07 V*| [0 - par. 6-31 | Ustawia wartos¢ skalowania wejscia
V] analogowego odpowiadajaca niskiej

wartosci zadanej/wartosci sprzezenia
zwrotnego (ustawionej w

parametr 6-34 Zac. X30/11. DIn skala
wart.).

6-31 Zacisk X30/11. Gérna skala napiecia

Zakres: Zastosowanie:
10 V*| [par. 6-30 - Ustawia wartos¢ skalowania wejscia
10 V] analogowego odpowiadajacg wysokiej

wartosci zadanej/wartosci sprzezenia
zwrotnego (ustawionej w

parametr 6-35 Zac. X30/11. Grn skala
wart.).

6-34 Zac. X30/11. DIn skala wart.

Zastosowanie:

Zakres:

0* [ [-999999.999 -
999999.999 ]

Ustawia wartos¢ skalowania wejscia
analogowego odpowiadajaca niskiej
wartosci napiecia (ustawionej w
parametr 6-30 Zacisk X30/11. Dolna
skala napiecia).

6-35 Zac. X30/11. Grn skala wart.

Zakres: Zastosowanie:

100% | [999999.999 -
999999.999 1]

Ustawia wartosc¢ skalowania wejscia
analogowego na odpowiadajaca
wartosci wysokiego napiecia
(ustawionej w parametr 6-31 Zacisk
X30/11. Gérna skala napiecia).

6-36 Zacisk X30/11. Stata czasowa filtru

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
" N VI
OTIE TN OT Y FIKACJA IR CCIREINOT YFIKACJA
10s] Tego parametru nie mozna 10+ Tego parametru nie mozna

dopasowac w trakcie pracy silnika. dopasowac w trakcie pracy silnika.
Wprowadzi¢ stata czasowgq filtra. Jest to Mifprat ke e czmsang e, Jes i
stata czasowa cyfrowego filtru dolnoprze- S ROV SR 0 e i
pustowego pierwszego rzedu do ttumienia PUSIOUELE [ R (ZHE L el Ll
szuméw elektrycznych na zacisku 54 hatasu/szumu elektrycznego na zacisku
Zwiekszenie wartosci poprawia ttumienie, SO el Wt el
e (e e o bttt tlumienie, lecz réwniez zwieksza opdznienie
powodowane przez filtr. el D
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3.7.5 6-4* Wejscie analogowe X30/12

Grupa parametréw do konfigurowania skali i ograniczen
dla wejscia analogowego 4 (X30/12) umieszczonego na
karcie VLT® We/wy ogélnego zastosowania MCB 101.

6-40 Zacisk X30/12. Dolna skala napiecia

Zakres: Zastosowanie:

0.07 V*| [0 - par. 6-41 | Ustawia wartos¢ skalowania wejscia

V] analogowego odpowiadajaca niskiej
wartosci zadanej/wartosci sprzezenia
zwrotnego ustawionej w

parametr 6-44 Zac. X30/12. Din skala

wart..

6-41 Zacisk X30/12. Gorna skala napiecia

Zakres: Zastosowanie:
10 V*| [par. 6-40 - | Ustawia wartos¢ skalowania wejscia
10 V] analogowego odpowiadajacg wysokiej

wartosci zadanej/wartosci sprzezenia
zwrotnego ustawionej w

parametr 6-45 Zacisk Zac. X30/12. Grn skala
wart..

6-44 Zac. X30/12. DIn skala wart.

Zastosowanie:

Zakres:

0% [ [1999999.999 -
999999.999 ]

Ustawia wartosc¢ skalowania wyjscia
analogowego odpowiadajaca niskiej
wartosci napiecia ustawionej w
parametr 6-40 Zacisk X30/12. Dolna
skala napiecia.

6-45 Zacisk Zac. X30/12. Grn skala wart.

Zastosowanie:

Zakres:

100% | [1999999.999 -
999999.999 ]

Ustawia wartos¢ skalowania wejscia
analogowego odpowiadajaca
wysokiej wartosci napiecia
ustawionej w parametr 6-41 Zacisk
X30/12. Gérna skala napiecia.

6-46 Zacisk X30/12. Stata czasowa filtra

3.7.6 6-5* Wyj. analogowe 1

Parametry do konfigurowania skalowania i ograniczen dla
wyjscia analogowego 1, tj. zacisku 42. Wyjscia analogowe
sg wyjsciami pradowymi: 0/4-20 mA. Zacisk masy (zacisk
39) to ten sam zacisk i ma ten sam potencjat elektryczny
dla wspdlnego ztacza analogowego i cyfrowego.
Rozdzielczos¢ na wyjsciu analogowym wynosi 12 bitéw.

6-50 Zacisk 42. Wyjscie

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ funkcje zacisku 42 jako
analogowego wyjscia pradu. W
zaleznosci od dokonanego wyboru
wyjscie jest wyjsciem 0-20 mA lub
4-20 mA. Wartos¢ pragdu mozna
odczyta¢ na LCP w

parametr 16-65 Wyj. analogowe 42
[mA].

Wskazuje brak sygnatu na wyjsciu

[0] Brak dziatania
analogowym.

[52] | MCO 0-20 mA
[53] [ MCO 4-20mA
[58] [ Pozycja rzeczywista | Ta opcja jest dostepna tylko w

oprogramowaniu w wersji 48.XX.
Pozycja rzeczywista. 0-20 mA
odpowiada wartosci

parametr 3-06 Minimum Position do
parametr 3-07 Maximum Position.

[59] | Pozycja rzeczywista | Ta opcja jest dostepna tylko w
4-20 mA oprogramowaniu w wersji 48.XX.
Pozycja rzeczywista. 4-20 mA
odpowiada wartosci

parametr 3-06 Minimum Position do
parametr 3-07 Maximum Position.

0 Hz = 0 mA; 100 Hz = 20 mA.

[100] [ Czestotliwos¢
wyjsciowa
[101] [ Wartos¢ zadana

Parametr 3-00 Zakres wart. Zadanej
[Min - Maks.] 0% = 0 mA; 100% = 20
mA

Parametr 3-00 Zakres wart. Zadanej [-
Maks. - Maks.] -100% = 0 mA; 0% =

Tego parametru nie mozna
dopasowac w trakcie pracy silnika.

Wprowadzi¢ stata czasowg filtra. Jest to
stata czasowa cyfrowego filtru dolnoprze-
pustowego pierwszego rzedu do ttumienia
hatasu/szumu elektrycznego na zacisku
X30/12. Wysoka wartos¢ poprawia
tlumienie, lecz réwniez zwieksza opdznienie
powodowane przez filtr.

Zakres: Zastosowanie: 10 mA; +100% = 20 mA.
0.001 s*| [0.001 - W [102] | Sprzezenie zwrotne
10 s] [103] [ Prad silnika Warto$¢ jest pobierana z

parametr 16-37 Max prgd
przetwornicy. Maksymalny prad
inwertera (160% pradu) jest réwny 20
mA.

Przykfad: Normalny prad inwertera
(11 kW) wynosi 24 A. 160% = 38,4 A.
Normalny prad silnika to 22 A, odczyt
to 11,46 mA.

20mAx224 _
i =11.46ma

W przypadku, gdy normalny prad
inwertera wynosi 20 mA, ustawienie

wyjscia parametr 6-52 Zacisk 42.
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6-50 Zacisk 42. Wyjscie

6-50 Zacisk 42. Wyjscie

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
Gorna skala wyjscia jest obliczane [135] | Znam. % mom.4-20 | Ustawienie momentu obrotowego
jako: mA odnosi sie do ustawienia momentu
IVLImeloo ) 33_42,2(100 — obrotowego silnika.
Siniksom [136] | Moc 4-20 mA Pobierana z parametr 1-20 Moc silnika
[104] | Moment wzg. Ustawienie momentu obrotowego [kWJ.
ogran. jest okreslane wzgledem ustawienia [137] [ Predkos¢: 4-20 mA | Pobierana z parametr 3-03 Maks.
W parametr 4-16 Ogranicz momentu w wartos¢ zadana. 20 mA = wartos¢ w
trybie silnikow. parametr 3-03 Maks. wartos¢ zadana.
[105] [ Mo.obr.wzgl.znam. | Moment obrotowy jest okreslany [138] | Moment obr 4-20 | Wartoé¢ zadana momentu

wzgledem ustawienia momentu
obrotowego silnika.

[106]

Moc

Pobierana z parametr 1-20 Moc silnika

obrotowego powiaz. ze 160%
momentu obrotowego.

[109]

Maks. czest.wyj.

0 Hz = 0 mA, parametr 4-19 Maks.
czestotliwos¢ wyjs. = 20 mA.

[113]

Zacis. wyj. PID

[119]

Ogr. % mom.

[130]

Czest.wyj. 4-20 mA

0 Hz =4 mA, 100 Hz = 20 mA.

[131]

Wart.zad.4-20 mA

Parametr 3-00 Zakres wart. Zadanej
[Min-Maks.] 0% = 4 mA; 100% =

20 mA

Parametr 3-00 Zakres wart. Zadanej [-
Maks.-Maks.] -100% = 4 mA; 0% =
12 mA; +100% = 20 mA.

[132]

Sprz.zwr.4-20 mA

[133]

Prad silnika 4-20
mA

Wartos¢ jest pobierana z

parametr 16-37 Max prgd
przetwornicy. Maksymalny prad
inwertera (160% pradu) jest réwny
20 mA.

Przyktad: Normalny prad inwertera
(11 kW) wynosi 24 A. 160% = 38,4 A.
Normalny prad silnika to 22 A, odczyt

to 11,46 mA.

16 mAx22A
38.44

W przypadku, gdy normalny prad

+4mA=13.17 mA

inwertera wynosi 20 mA, ustawienie
wyjscia parametr 6-52 Zacisk 42.
Gorna skala wyjscia jest obliczane
jako:

i, X100 38 45100 _ -
e 30220

I Silnik, 2

norm

[134]

Ogr. % mom 4-20
mA

Ustawienie momentu obrotowego
jest okreslane wzgledem ustawienia
w parametr 4-16 Ogranicz momentu w
trybie silnikow..

mA

obrotowego powiaz. ze 160%
momentu obrotowego.

[139] [ Ster. magis. 0-20 Wartos¢ wyjscia ustawiona z danych
[kw]. mA procesu magistrali komunikacyjnej.
[107] [ Predkos¢ Pobierana z parametr 3-03 Maks. Wyjscie dziata niezaleznie od
warto$¢ zadana. 20 mA jest rowne wewnetrznych funkcji w przetwornicy
wartosci w parametr 3-03 Maks. czestotliwosci.
wartos¢ zadang. [140] [ Ster. magis. 4-20 Wartos$¢ wyjscia ustawiona z danych
[108] [ Moment obrotowy | Wartos¢ zadana momentu mA procesu magistrali komunikacyjnej.

Wyjécie dziata niezaleznie od
wewnetrznych funkcji w przetwornicy
czestotliwosci.

[141]

Ster.mag.0-20 mA
t.o.

Parametr 4-54 Ostrzezenie niska
wartos¢ zadana definiuje zachowanie
wyjscia analogowego w przypadku
time outu magistrali komunikacyjnej.

[142]

Ster.mag.4-20 mA
t.o.

Parametr 4-54 OstrzezZenie niska
wartos¢ zadana definiuje zachowanie
wyjscia analogowego w przypadku
time outu magistrali komunikacyjnej.

[147]

Gh.wart.rzeczyw. 0-
20 mA

[148]

Glwart.rzeczyw. 4-
20 mA

[149]

Ogr. % mom. 4-20
mA

Wyjscie analogowe przy zerowym
momencie obrotowym ma 12 mA.
Monitorowanie momentu
obrotowego zwieksza prad wyjsciowy
do maksymalnego ograniczenia
momentu 20 mA (ustawionego w
parametr 4-16 Ogranicz momentu w
trybie silnikow.).

Generowanie momentu obrotowego
zmniejsza wartos¢ wyjsciowa do
ograniczenia momentu w trybie
generatora (ustawionego w
parametr 4-17 Ogranicz momentu w
trybie generat.).

Przykfad: Parametr 4-16 Ogranicz
momentu w trybie silnikow. = 200% i
parametr 4-17 Ogranicz momentu w
trybie generat. = 200%. 20 mA =
200% monitorowania, 4 mA = 200%

generowania.
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6-50 Zacisk 42. Wyjscie

6-54 Zacisk 42. Wyj. programowania timeout

Opcja: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
OmA 4mA 12mA D G 0 %*| [O- Utrzymuje zaprogramowany poziom wyjscia
‘Part‘l—17 o%Térque Par“HG N 100 %] 4.
(200%) (200% @
§ W przypadku wybrania funkgji time out w
= parametr 6-50 Zacisk 42. Wyjscie wyjscie
llustracja 3.45 Ograniczenie zostanie zaprogramowane na ten poziom, jesli
ECIISILS wystapi time out magistrali.
6-55 Filtr wyjsciowy zacisku 42
[150] [ Maks.cz.wyj. 4-20 0 Hz = 0 mA, parametr 4-19 Maks. Opcja: Zastosowanie:
mA czestotliwos¢ wyjs. = 20 mA. :
Nastepujace parametry pola odczytu z wyboru w
6-51 Zacisk 42. Dolna skala wyjscia parametr 6-50 Zacisk 42. Wyjscie maja wybrany filtr,
Zakres: Zastosowanie: gdy parametr 6-55 Filtr wyjsciowy zacisku 42 jest
— - PP T— wiaczony,
0%*| [0- Skala dla minimalnej wartosci wyjsciowej (0
200 %] lub 4 mA) sygnatu analogowego na zacisku Wybér 0-20 mA [4-20 mA
42. Prad silnika (0—lmax) [103] [133]
Ustawi¢ warto$¢ jako czes$¢ procentowa Ograniczenie momentu (0-Tim) [104] [134]
DEEHE TR AT e o Znamionowy moment obrotowy | [105] [135]
parametr 6-50 Zacisk 42. Wyjscie (0=Tnom)
6-52 Zaci k42 G' k | v Moc (O—Pnom) [106] [136]
H acis . GOorna skala wyjscia
Y) Predkos¢ (0-Predkodtmay) 1071 | 01371
Zakres: Zastosowanie:
100 [0- [Skalowanie maksymalnej wartosci wyjsciowej Tabela 3.23 Parametry pola odczytu
%* 200 %] | wybranego sygnatu analogowego na zacisku 42.
Wartos¢ nalezy ustawi¢ na warto$¢ maksymalna [0] * | Wyt | Filtr wytaczony.
wyjscia sygnatu pradowego. Zeskalowac wyjscie, 11 [wt [ Filtr whaczony.
aby poda¢ prad nizszy od 20 mA w petnej skali

lub 20 mA przy wartosci wyjscia ponizej 100%
maksymalnej wartosci sygnatu. Jesli 20 mA jest
wymaganym pradem wyjsciowym przy wartosci
miedzy 0-100% petnej skali sygnatu wyjsciowego,
nalezy zaprogramowac wartos¢ procentowag w
parametrze, tj. 50% = 20 mA. Jesli prad 4-20 mA
jest wymagany przy maksymalnej wartosci
wyjsciowej (100%), nalezy obliczy¢ wartos¢
procentowa w nastepujacy sposob:

20 mA/wymagane maksimum prqd x 100 %

ie. 10mA:%x100 = 200%

Prad
(mA)

1308A075.11

20 +

L
T

0%  analogowy  analogowy  100% Zmienna dia

wyjiciemin.  Wyjscie maks. wyjécie

Skala Skala przykiad: Predkosc

par. 6-51 par.6-52 (Obr/min)

llustracja 3.46 Gérna skala wyjscia

6-53 Zacisk 42. Wyj. sterowania magistrala

Zakres: Zastosowanie:
0 %*

[0 - 100 %] | Utrzymuje poziom wyjscia 42 w przypadku
sterowania przez magistrale.

3.7.7 6-6* Wyjscie analogowe 2 MCB 101

Wyjscia analogowe sg wyjsciami pradowymi: 0/4-20 mA.
Zacisk wspdlny (zacisk X30/8) to ten sam zacisk i potencjat
elektryczny dla wspodlnego ztacza analogowego.
Rozdzielczo$¢ na wyjsciu analogowym wynosi 12 bitow.

6-60 Zacisk X30/8. Wyjscie

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ funkcje zacisku X30/8 jako
analogowego wyjscia pradu. W
zaleznosci od dokonanego wyboru
wyjscie jest wyjsciem 0-20 mA lub
4-20 mA. Warto$¢ pradu mozna
odczytac¢ na LCP w

parametr 16-65 Wyj. analogowe 42
[mA].

[0] Brak dziatania Gdy brak sygnatu na wyjsciu

analogowym.

[52] | MCO 0-20 mA

[100] [ Czestotliwos¢
wyjsciowa

0 Hz = 0 mA; 100 Hz = 20 mA.

[101] [ Wartos¢ zadana Parametr 3-00 Zakres wart. Zadanej

[Min. - Maks.] 0% = 0 mA; 100% =

20 mA.
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6-60 Zacisk X30/8. Wyjscie

6-60 Zacisk X30/8. Wyjscie

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
Parametr 3-00 Zakres wart. Zadanej [- Normalny prad silnika = 22 A, odczyt
Maks. - Maks.] -100% = 0 mA; 0% = 11,46 mA.
10 mA; +100% = 20 mA 16mAx224 g 17 g
[102] | Sprzezenie zwrotne W przypadku, gdy normalny prad
[103] | Prad silnika Wartos¢ jest pobierana z inwertera wynosi 20 mA, ustawienie
parametr 16-37 Max prqd wyjscia parametr 6-62 Zacisk X30/8.
przetwornicy. Maksymalny prad Maks. skalowanie jest obliczane jako:
: o . .
::\;\v.ertera (160% pradu) jest rowny 20 IVLIT;:,;:}():;OO i 38'4;2‘ 100 _ e
Przykfad: Normalny prad inwertera [134] | Ogr. % mom 4-20 Ustawienie momentu obrotowego

(11 kW) = 24 A. 160% = 38,4 A.
Normalny prad silnika = 22 A, odczyt
to 11,46 mA.

20mAx22A
38.44

W przypadku, gdy normalny prad

=11.46mA

inwertera wynosi 20 mA, ustawienie
wyjscia parametr 6-62 Zacisk X30/8.
Maks. skalowanie jest obliczane jako:

Iyt X100 38 45100 _ 1759%
e 3841100

ogran.

[104] | Moment wzg.

Ustawienie momentu obrotowego
jest okreslane wzgledem ustawienia
w parametr 4-16 Ogranicz momentu w
trybie silnikow..

[105] [ Mo.obr.wzgl.znam.

Moment obrotowy jest okreslany
wzgledem ustawienia momentu
obrotowego silnika.

[106] | Moc

Pobierana z parametr 1-20 Moc silnika
[kW].

mA

jest okreslane wzgledem ustawienia
w parametr 4-16 Ogranicz momentu w
trybie silnikow..

[135]

Znam. % mom.4-20
mA

Ustawienie momentu obrotowego
odnosi sie do ustawienia momentu
obrotowego silnika.

mA

[136] | Moc 4-20 mA Pobierana z parametr 1-20 Moc silnika
[kW].

[137] | Predkos¢: 4-20 mA | Pobierana z parametr 3-03 Maks.
wartos¢ zadana. 20 mA = wartos¢ w
parametr 3-03 Maks. wartos¢ zadana.

[138] | Moment obr 4-20 Warto$¢ zadana momentu

obrotowego powigz. ze 160%
momentu obrotowego.

[139]

Ster. magis. 0-20
mA

Wartos¢ wyjscia ustawiona z danych
procesu magistrali komunikacyjnej.
Wyijscie dziata niezaleznie od
wewnetrznych funkcji w przetwornicy
czestotliwosci.

[107] | Predkos¢

Pobierana z parametr 3-03 Maks.
wartos¢ zadana. 20 mA = wartos¢ w
parametr 3-03 Maks. wartos¢ zadana.

[108] [ Moment obrotowy

Wartos$¢ zadana momentu
obrotowego powiaz. ze 160%
momentu obrotowego.

[109] [ Maks. czest.wyj.

W stosunku do parametr 4-19 Maks.
czestotliwos¢ wyjs..

[113] | Zacis. wyj. PID

[140]

Ster. magis. 4-20
mA

Wartos¢ wyjscia ustawiona z danych
procesu magistrali komunikacyjnej.
Wyijscie dziata niezaleznie od
wewnetrznych funkcji w przetwornicy
czestotliwosci.

[141]

Ster.mag.0-20 mA
t.o.

Parametr 4-54 Ostrzezenie niska
wartos¢ zadana okresla zachowanie
wyjscia analogowego w przypadku
funkgcji time-out magistrali.

[119] | Ogr. % mom.

[130] [ Czest.wyj. 4-20 mA

0 Hz =4 mA, 100 Hz = 20 mA.

[131] | Wart.zad.4-20 mA

Parametr 3-00 Zakres wart. Zadanej
[Min.-Maks.] 0% = 4 mA; 100% = 20

[142]

Ster.mag.4-20 mA
to.

Parametr 4-54 Ostrzezenie niska
wartos¢ zadana okresla zachowanie
wyjscia analogowego w przypadku
funkgji time-out magistrali.

mA. [149] | Ogr. % mom. 4-20 | warto$¢ zadana momentu.
Parametr 3-00 Zakres wart. Zadanej [- mA Parametr 3-00 Zakres wart. Zadanej
Maks.-Maks.] -100% = 4 mA; 0% = 12 [Min.-Maks.] 0% = 4 mA; 100% = 20
mA; +100% = 20 mA. mA.
[132] | Sprz.zwr.4-20 mA Parametr 3-00 Zakres wart. Zadanej [-
[133] | Prad silnika 4-20 Warto$¢ jest pobierana z Maks. - Maks.] -100% = 4 mA; 0% =
mA parametr 16-37 Max prqd 12 mA; +100% = 20 mA.
przetwornicy. Maksymalny prad [150] | Maks.cz.wyj. 4-20 W stosunku do parametr 4-19 Maks.
inwertera (160% pradu) jest réwny 20 mA czestotliwos¢ wyjs..
mA.
Przyktad: Normalny prad inwertera
(11 kW) = 24 A. 160% = 38,4 A.
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6-61 Zacisk X30/8. Min. skalowanie

Zakres: Zastosowanie:
0 %*| [O- Skaluje minimalne wyjscie wybranego sygnatu
200 %] [analogowego na zacisku X30/8. Nalezy skalowac

wartos¢ minimalng jako procent wartosci
maksymalnej sygnatu. Na przyktad wprowadzi¢
wartos¢ 25%, jesli wymagane jest wyjscie 0 mA
przy 25% maksymalnej wartosci wyjsciowej. Ta
wartos¢ nigdy nie moze przekraczaé
odpowiedniego ustawienia w parametr 6-62 Zacisk
X30/8. Maks. skalowanie, jesli warto$¢ jest ponizej
100%.

Parametr ten jest aktywny, kiedy modut we/wy
ogélnego zastosowania MCB 101 VLT® jest
zainstalowany w przetwornicy czestotliwosci.

6-62 Zacisk X30/8. Maks. skalowanie

Zakres: Zastosowanie:

100 [0 - [ Skaluje maksymalne wyjscie wybranego sygnatu

%* 200 % | analogowego na zacisku X30/8. Skalowac wartos¢
] do wymaganej maksymalnej wartosci wyjscia

sygnatu pradu. Skalowa¢ wartos¢ wyjsciowa, aby
podac prad nizszy od 20 mA przy petnej skali lub
20 mA przy sygnale wyjsciowym ponizej 100%
maksymalnej wartosci sygnatu. Jesli 20 mA jest
wymaganym pradem wyjsciowym przy wartosci
miedzy 0-100% petnej skali sygnatu wyjsciowego,
nalezy zaprogramowac wartos¢ procentowa w
parametrze, tj. 50% = 20 mA. Jesli prad 4-20 mA
jest wymagany przy maksymalnej wartosci
wyjsciowej (100%), nalezy obliczy¢ wartosc¢
procentowa w nastepujacy sposéb:

20 mA / wymagane maksimum prqd x 100 %

20=4
10

6-63 Zacisk X30/8. Sterowanie magistrala

Zakres: Zastosowanie:

i.e. 10 mA: x100 = 160 %

0 %*| [0 - 100 %] | Utrzymuje poziom wyjscia X30/8 w
przypadku sterowania przez magistrale.

6-64 Zacisk X30/8. Nastawa lim. cz. wyjscia

Zakres: Zastosowanie:

0 %* [ [0 - 100 %] | Utrzymuje zaprogramowany poziom wyjscia
X30/8.

W przypadku time-outu magistrali oraz
wybrania funkgji time out w

parametr 6-60 Zacisk X30/8. Wyjscie wyjscie
zostanie zaprogramowane na tym poziomie.

3.7.8 6-7* Wyjscie analogowe 3 MCB 113

Parametry do konfigurowania skalowania i ograniczen dla
wyjscia analogowego 3, zaciski X45/1 i X45/2. Wyjscia
analogowe sg wyjsciami pragdowymi: 0/4-20 mA.
Rozdzielczos¢ na wyjsciu analogowym wynosi 11 bitéw.

6-70 Zacisk X45/1. Wyjscie

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ funkcje zacisku X45/1 jako
analogowego wyjscia pradu.

[0] Brak dziatania Gdy brak sygnatu na wyjsciu

analogowym.

[52] | MCO 305 0-20
mA

[53] [MCO 305 4-20
mA

[100] | Czestotliwos¢
wyjsciowa 0-20

0 Hz = 0 mA; 100 Hz = 20 mA.

mA
[101] | Wartos¢ zadana | Parametr 3-00 Zakres wart. Zadanej [Min. -
0-20 mA Maks.] 0% = 0 mA; 100% = 20 mA.

Parametr 3-00 Zakres wart. Zadanej [-
Maks. - Maks.] -100% = 0 mA; 0% = 10
mA; +100% = 20 mA.

[102] [ Sprzezenie

zwrotne
[103] [ Prad silnika 0- | Warto$¢ jest pobierana z
20 mA parametr 16-37 Max prqd przetwornicy.

Maksymalny prad inwertera (160% pradu)
jest rébwny 20 mA.

Przyktad: Normalny prad inwertera (11
kW) = 24 A. 160% = 38,4 A. Normalny
prad silnika = 22 A, odczyt 11,46 mA.

20mAx22A
38.44

=11.46 mA
W przypadku, gdy normalny prad
inwertera wynosi 20 mA, ustawienie
wyjscia parametr 6-52 Zacisk 42. Gérna
skala wyjscia jest obliczane jako:

Ty, X100 38.4x100
B 22

=175%
Lsitmik,,,,,

[104] | Moment
wzg.ogr 0-20

Ustawienie momentu obrotowego jest
okreslane wzgledem ustawienia w

mA parametr 4-16 Ogranicz momentu w trybie
silnikow..

[105] | Moment obr.
wzg. znamio-

Moment obrotowy jest okreslany
wzgledem ustawienia momentu

nowego obrotowego silnika.
momentu obr.

silnika 0-20 mA

[106] | Moc 0-20 mA Pobierana z parametr 1-20 Moc silnika

[kw].

[107] | Predkos¢ 0-20
mA zadana. 20 mA = wartos¢ w

Pobierana z parametr 3-03 Maks. wartos¢

parametr 3-03 Maks. wartos¢ zadana.
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6-70 Zacisk X45/1. Wyjscie

6-70 Zacisk X45/1. Wyjscie

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:

[108] | Wartos¢ zad. Wartos¢ zadana momentu obrotowego [141] [ Ster. magistr. 0- | Parametr 4-54 Ostrzezenie niska wartos¢
momentu obr. | powiaz. ze 160% momentu obrotowego. 20 mA, time zadana efiniuje zachowanie wyjscia
0-20 mA out analogowego w przypadku time outu

[109]

Maks.cz.wyj. 0-
20 mA

W stosunku do parametr 4-19 Maks.
czestotliwos¢ wyjs..

[130]

Czest.wyj. 4-20
mA

0 Hz =4 mA, 100 Hz = 20 mA.

[131]

Wartos¢ zadana

Parametr 3-00 Zakres wart. Zadanej [Min.-

zwrotne 4-20
mA

4-20 mA Maks.] 0% = 4 mA; 100% = 20 mA.
Parametr 3-00 Zakres wart. Zadanej [-
Maks.-Maks.] -100% = 4 mA; 0% = 12
mA; +100% = 20 mA.
[132] | Sprzezenie

[133]

Prad silnika
4-20 mA

Wartos¢ jest pobierana z

parametr 16-37 Max prqd przetwornicy.
Maksymalny prad inwertera (160% pradu)
jest rowny 20 mA.

Przyktad: Normalny prad inwertera (11
kW) = 24 A. 160% = 38,4 A. Normalny
prad silnika = 22 A, odczyt 11,46 mA.

16 mAx22A
38.44

=9.17mA

W przypadku, gdy normalny prad

inwertera wynosi 20 mA, ustawienie

wyjscia parametr 6-52 Zacisk 42. Gérna

skala wyjscia jest obliczane jako:

Lyt X100 38 4 x100
Tt T 22

norm

=175%

[134]

Ogr. %
momentu 4-20
mA

Ustawienie momentu obrotowego jest
okreslane wzgledem ustawienia w
parametr 4-16 Ogranicz momentu w trybie

mA

silnikow..
[135] | Nom. % obrotu [ Ustawienie momentu obrotowego odnosi
4-20 mA sie do ustawienia momentu obrotowego
silnika.
[136] | Moc 4-20 mA Pobierana z parametr 1-20 Moc silnika
[kwW].
[137] | Predkos¢ 4-20 Pobierana z parametr 3-03 Maks. wartos¢

zadana. 20 mA = wartos¢ w
parametr 3-03 Maks. wartos¢ zadana.

magistrali komunikacyjnej.

20 mA

[142] | Ster. magistr. 4- | Parametr 4-54 OstrzezZenie niska wartos¢
20 mA, time zadana efiniuje zachowanie wyjscia
out analogowego w przypadku time outu

magistrali komunikacyjnej.

[150] [ Maks.cz.wyj. 4— | W stosunku do parametr 4-19 Maks.

czestotliwos¢ wyjs..

6-71 Minimalna skala wyjscia zacisku X45/1

Zakres: Zastosowanie:
0,00%* | [0,00- Zeskalowa¢ minimalne wyjécie wybranego
200,00%] sygnatu analogowego na zacisku X45/1

jako procent wartosci maksymalnej
sygnatu. Na przykfad jedli wymagane jest 0
mA (0 Hz) przy 25% maksymalnej wartosci
wyjsciowej, nalezy zaprogramowac 25%.
Wartosci skalowania do 100% nie moga
przekracza¢ odpowiedniego ustawienia w
parametr 6-72 Zacisk X45/1Maks. Skala.

6-72 Zacisk X45/1. Gérna skala wyjscia

Zakres: Zastosowanie:
100%* | [0,00- Skalowa¢ maksymalne wyjscie wybranego
200,00%)] | sygnatu analogowego na zacisku X45/1.

Wartos¢ nalezy ustawi¢ na wartosc
maksymalna wyjscia sygnatu pradowego.
Zeskalowac wyjscie, aby poda¢ prad nizszy od
20 mA w petnej skali lub 20 mA na wyjsciu
ponizej 100% maksymalnej wartosci sygnatu.
Jesli 20 mA jest wymaganym pradem
wyjsciowym przy wartosci miedzy 0-100%
petnej skali sygnatu wyjsciowego, nalezy
zaprogramowac warto$¢ procentowa w
parametrze, np. 50% = 20 mA. Jesli prad 4-20
mA jest wymagany przy maksymalnej
wartosci wyjsciowej (100%), nalezy obliczy¢
wartos¢ procentowa w nastepujacy sposob
(przyktad, w ktérym wymagany jest prad
wyjsciowy 10 mA):

[138] [ Moment obr 4- | Warto$¢ zadana momentu obrotowego Ty
20 mA powiaz. ze 160% momentu obrotowego. oo v, A1 < 100 %
[139] | Ster. magis. 0- [ Warto$¢ wyjscia ustawiona z danych =2016#x 100% = 160%
20 mA procesu magistrali komunikacyjnej.
Wyijscie dziata niezaleznie od
wewnetrznych funkcji w przetwornicy
czestotliwosci.
[140] [ Ster. magis. 4- | Wartos¢ wyjscia ustawiona z danych
20 mA procesu magistrali komunikacyjnej.
Wyjscie dziata niezaleznie od
wewnetrznych funkcji w przetwornicy
czestotliwosci.
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P 6-71 P 6-72

llustracja 3.47 Wyjscie maks.skala

6-73 Zacisk X45/1. Wyjscie sterowania magistralg

Zastosowanie:

Zakres:

0,00%* [ [0,00-100,00%] | Utrzymuje poziom wyjscia
analogowego 3 (zacisk X45/1) w

przypadku sterowania przez magistrale.

6-74 Zacisk X45/1. Nastawa lim. cz. wyjscia

Zakres: Zastosowanie:
0,00%* | [0,00- Utrzymuje zaprogramowany poziom
100,00%)] wyjécia analogowego 3 (zacisk X45/1).

W przypadku time-outu magistrali oraz
wybrania funkgji time out w

parametr 6-70 Zacisk X45/1. Wyjscie
wyjscie zostanie zaprogramowane na tym

poziomie.

3.7.9 6-8* Wyjscie analogowe 4 (MCB 113

Parametry do konfigurowania skalowania i ograniczen dla
wyjscia analogowego 4, zaciski X45/3 i X45/4. Wyjscia
analogowe s3 wyjsciami pragdowymi: 0/4 do 20 mA.
Rozdzielczo$¢ na wyjsciu analogowym wynosi 11 bitow.

6-80 Zacisk X45/3. Wyjscie

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ funkcje zacisku X45/3 jako
analogowego wyjscia pradu.

[0] * [ Brak dziatania | Dostepne te same opcje jak dla
parametr 6-70 Zacisk X45/1. Wyjscie.

6-81 Minimalna skala wyjscia zacisku X45/3

Opcja: Zastosowanie:
[0,00%] * | 0,00-

200,00%

Skaluje minimalne wyjscie wybranego
sygnatu analogowego na zacisku X45/3
Skaluje wartos¢ minimalng jako procent
wartosci maksymalnej sygnatu, na przyktad
0 mA (lub 0 Hz) jest wymagane przy 25%
maksymalnej wartosci wyjsciowej i 25%
jest programowane. Ta warto$¢ nigdy nie
moze przekracza¢ odpowiedniego
ustawienia w parametr 6-82 Zacisk
X45/3Maks. Skala, jesli wartos¢ jest ponizej
100%.

Parametr ten jest aktywny, kiedy
opcjonalna rozszerzona karta przekaznika
MCB 113 VLT® jest zamontowana w
przetwornicy czestotliwosci.

6-82 Maksymalna skala wyjscia zacisku X45/3

Opcja: Zastosowanie:
[0,00%] | 0,00- Skaluje maksymalne wyjscie wybranego
* 200,00% | sygnatu analogowego na zacisku X45/3

Skalowa¢ wartos¢ do wymaganej
maksymalnej wartosci wyjscia sygnatu
pradu. Skalowa¢ wartos¢ wyjsciowa, aby
podac prad nizszy od 20 mA przy petnej
skali lub 20 mA przy sygnale wyjsciowym
ponizej 100% maksymalnej wartosci sygnatu.
Jesli 20 mA jest wymaganym pradem
wyjsciowym przy wartosci miedzy 0-100%
petnej skali sygnatu wyjsciowego, nalezy
zaprogramowac warto$¢ procentowg w
parametrze, np. 50% = 20 mA. Jesli prad 4-
20 mA jest wymagany przy maksymalnej
wartosci wyjsciowej (100%), nalezy obliczy¢
wartos¢ procentowg w nastepujacy sposob
(przyktad, w ktérym wymagany jest prad
wyjsciowy 10 mA):

Lyares [mA]
————F—=x100%
1 24DANE MaKs. [mA]
= Wnoo% = 160%

6-83 Zacisk X45/3. Wyjscie sterowania magistralg

Opcja: Zastosowanie:
[0,00%] * | 0,00-100,00% | Utrzymuje poziom wyjscia 4 (X45/3) w

przypadku sterowania przez magistrale.

6-84 Zacisk X45/3. Nastawa lim. cz. wyjscia

Opcja: Zastosowanie:

[0,00%] * | 0,00-
100,00%

Utrzymuje biezacy poziom wyjscia 4
(X45/3). W przypadku time-outu
magistrali oraz wybrania funkgji time out
w parametr 6-80 Zacisk X45/3. Wyjscie
wyjscie zostanie zaprogramowane na

tym poziomie.
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3.8 Parametry: 7-** Sterowniki

3.8.1 7-0* Reg. PID predkosci

NOTYFIKACJA

Jesli uzywane sa oddzielne enkodery (tylko FC 302),
dostosowac¢ parametry powigzane z czasem rozpedzania/
zatrzymania zgodnie ze wspétczynnikiem przetozenia
miedzy dwoma enkoderami.

7-00 Predkosc PID zrodto sprzezenia

Opg¢ja: Zastosowanie:

7-00 Predkosc PID zrédto sprzezenia

Opcja: Zastosowanie:
[1]1 |24V enkoder

[2] | MCB 102

[3] | MCB 103

[4] | Enkoder MCO 1
[5] | Enkoder MCO 2
[6] | Wejscie analog. 53

[7] | Wejscie analog. 54
[8] | Wejscie czestotl. 29
[9] | Wejscie czestotl. 33
[11] [ MCB 15X

INOTYFIKACJA

Tego parametru nie mozna
dopasowac w trakcie pracy
silnika.

Wybra¢ enkoder dla sprzezenia
zwrotnego petli zamkniete;j.

Sprzezenie zwrotne moze przychodzi¢ z
innego enkodera (zazwyczaj zamonto-
wanego w aplikacji) niz sprzezenie
zwrotne enkodera zainstalowanego na
silniku, wybrane w parametr 1-02 Flux
Zrédto sprzez.zwrot.z silnika.

[0] |Sprz.zwr.z sil P1-02

3.8.2 Statyzm charakterystyki PID predkosci

Ta funkcja zapewnia doktadny podziat momentu
obrotowego miedzy wieloma silnikami na wspélnym wale
mechanicznym.

Statyzm charakterystyki PID predkosci jest przydatny w
przypadku aplikacji morskich i gérniczych, w ktérych
wymagana jest nadmiarowos¢ (rezerwa) i wyzsza
dynamika. Statyzm charakterystyki PID predkosci pozwala
zmniejszy¢ bezwtadno$¢ dzieki wykorzystaniu wielu matych
silnikéw zamiast jednego duzego.

llustracja 3.48 przedstawia koncepcje tej funkgji:
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llustracja 3.48 Statyzm charakterystyki PID predkosci
Warto$¢ w parametr 7-01 Speed PID Droop zapewnia réwny Aktywowanie statyzmu charakterystyki PID
podziat obciazenia miedzy silniki. Jesli moment obrotowy Aby aktywowac statyzm charakterystyki PID predkosci:
na silniku wynosi 100% znamionowego momentu . Uruchomié przetwornice czestotliwosci w jednym
obrotowego silnika, przetwornica czestotliwosci zmniejsza z nastepujacych trybow:
swoje wyjscie do tego silnika o 1010_A) wartosci w . Flux w petli zamknietej
paramfatr 70-01 Spee_zd PID Droop. Jesli moment obrotO\{vy‘ (parametr 1-01 Algorytm sterowania
WYynosi SO_A) znamlon_owelg_o mor_no_entu obr_otowelgf) silnika, silnikiem, [3] Flux ze sprz. zwr. z silnika).
przetwornica czestotliwosci zmniejsza swoje wyjscie do
tego silnika o 50% wartosci w parametr 7-01 Speed PID * Flux bez zewnetrznego sygnatu
Droop. Dzieki temu obcigzenie jest réwno dzielone miedzy sprzezenia "sensorless
silniki. (parametr 1-01 Algorytm sterowania
Skutkiem ubocznym korzystania z funkgji statyzmu charak- silnikiem, [2] Flux bezczujnikowy).
terystyki PID predkosci jest to, ze rzeczywista predkos¢ e Uruchomi¢ przetwornice czestotliwosci w trybie
watu nie jest doktadnie zgodna z wartosciag zadana. predkosci (parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny,
Statyzm charakterystyki PID predkosci nie jest skuteczny w opcja [0] Otw. petla pred. lub [1] Zamk. petla pred.).

aplikacjach o niskiej predkosci, poniewaz zakres regulacji

moze byé niewystarczajacy. . Upewnic sie, ze parametr 1-62 Kompensacja

poslizgu zawiera wartos¢ domysing (0%).

. Upewnic sie, ze wszystkie przetwornice czestot-
liwosci w ukfadzie dzielenia momentu
obrotowego uzywaja tej samej wartosci zadanej
predkosci i sygnatu startu i stopu.

Nalezy uzy¢ korekcji predkosci, jesli aplikacja wymaga
nastepujacych funkcji:
. Dokfadna predkos¢ (rzeczywista predkos¢ watu
zgodna z wartoscig zadang predkosci).
. Upewni¢ sie, ze wszystkie przetwornice czestot-

. Precyzyjna regulacja predkosci w dét do 0 obr./
: liwosci w uktadzie dzielenia momentu

min.
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obrotowego uzywaja tych samych ustawien
parametrow.

. Dostosowac wartos¢ w parametr 7-01 Speed PID
Droop.

NOTYFIKACJA

Nie nalezy uzywac kontroli przepiecia w przypadku
korzystania z funkgji statyzmu charakterystyki PID
(wybra¢ opcje [0] Wytqczona w parametr 2-17 Kontrola
przepiec).

NOTYFIKACJA

Jesli wartos¢ zadana predkosci jest nizsza niz warto$é¢ w
parametr 7-01 Speed PID Droop, przetwornica czestot-
liwosci ustawia wspoétczynnik statyzmu charakterystyki
PID na réwny wartosci zadanej predkosci.

Przyktad dla silnika PM

W zestawie parametrow z nastepujacg konfiguracja:
. Wartos$¢ zadang predkosci, = 1500 obr./min

. Parametr 7-01 Speed PID Droop = 50-obr./min

Przetwornica czestotliwosci dostarcza nastepujace wyjscie:

Obciagzenie silnika Wyjscie

0% 1500 obr./min
100% 1450 obr./min
100% obcigzenia regeneracyjnego 1550 obr./min

Tabela 3.24 Wyjscie ze statyzmem charakterystyki PID
predkosci

Statyzm jest czasami okreslany jako ujemna kompensacja
poslizgu (przetwornica czestotliwosci zmniejsza wartosc¢
wyjéciowa zamiast jg zwiekszad).

3.8.3 Korekcja predkosci (Speed Trim)

Funkcja korekgji predkosci jest dodatkiem do statyzmu
charakterystyki PID predkosci. Korekcja predkosci zapewnia
podziat momentu obrotowego z doktadnym zmniejszaniem
predkosci do 0 obr./min. Funkcja wymaga okablowania
sygnatéw analogowych.

W trybie korekcji predkosci przetwornica czestotliwosci
uruchamia normalny PID predkosci bez statyzmu.
Podrzedne przetwornice czestotliwosci (follower) uzywajg
statyzmu charakterystyki PID, ale zamiast reagowa¢ na
swoje wilasne obciazenie, poréwnuja whasne obciazenie z
obcigzeniem innych przetwornic czestotliwosci w ukfadzie,
a nastepnie wykorzystujg te dane jako wejsciowe dla
statyzmu charakterystyki PID predkosci.

Zestaw parametrow z jednym zrédtem, w ktérym
nadrzedna przetwornica czestotliwosci (master) wysyta
informacje o momencie obrotowym do wszystkich
jednostek podrzednych (follower), jest ograniczony przez
liczbe dostepnych wyjs¢ analogowych na nadrzednej
przetwornicy czestotliwosci. Mozliwe jest uzycie zasady
kaskady, ktére pozwala pokonac to ograniczenia, ale
sprawia, ze sterowanie jest wolniejsze i mniej doktadne.
Nadrzedna przetwornica czestotliwosci (master) pracuje w
trybie predkosci. Podrzedne przetwornice czestotliwosci
pracujg w trybie predkosci z korekcja predkosci. Funkcja
korekcji korzysta z danych momentu obrotowego ze
wszystkich przetwornic czestotliwosci w ukfadzie.
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llustracja 3.49 Korekcja predkosci (Speed Trim)

llustracja 3.49 pokazuje zestaw parametréw z jednym 7-02 Proporc. wzmochienie PID predk.

zrédtem, w ktérym master wysyta sygnat momentu Zakres: Zastosowanie:
obrotowego do wszystkich urzadzen podrzednych. Liczba
dostepnych wyjs¢ analogowych na jednostce master
ogranicza ten zestaw parametréw. Aby obejs¢ ograniczenie
liczby wyjs¢ analogowych, nalezy uzy¢ zasady kaskady. W
przypadku uzywania zasady kaskady sterowanie jest
wolniejsze i mniej doktadne w poréwnaniu z konfiguracja

korzystajaca z wyjs¢ analogowych.
ystajac i gowy racyjny [0] Otw. petla predkosci i [1] Zamk. petla

7-01 Speed PID Droop predkosci. Szybka regulacje uzyskuje sie przy

Size [0 - | Wprowadzi¢ proporcjonalne wzmocnienie
related* 1] regulatora predkosci. Wzmocnienie propor-
cjonalne wzmacnia bfad (tzn. odchylenie
miedzy sygnatem sprzezenia zwrotnego a
wartoscig zadang). Ten parametr jest uzywany
ze sterowaniem parametr 1-00 Tryb konfigu-

Funkcja statyzmu regulacji obrotéw umozliwia przetwornicy duzym wzmocnieniu. Jednakze zwigkszenie
czestotliwoséci zmniejszanie predkosci obrotowej silnika proporcjo- wzmocnienia zmniejsza stabilnos¢ procesu.
nalnie do obcigzenia. Warto$¢ statyzmu jest wprost Tego parametru nalezy uzywac dla wartosci z
proporcjonalna do wartosci obcigzenia. Nalezy uzy¢ funkgji trzema miejscami dziesietnymi. Dla wartoci z
statyzmu, gdy kilka silnikow jest mechanicznie potaczonych i czterema miejscami dziesietnymi nalezy uzyc
obcigzenie silnikéw moze sie réznic. parametru parametr 3-83 Szybkie zatrz. wspotcz.
Upewni¢ sie, ze parametr 1-62 Kompensacja poslizgu ma nastawe zatrz. S przy zwal. start.
fabryczna.
Zakres: Zastosowanie:
0 RPM* [0 - 200 RPM] Wprowadzi¢ wartosc

statyzmu przy 100%

obciazenia.
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7-03 Czas catkowania PID predk. 7-06 St czasowa filtra dolnoprzep. PID predk

poprawy btedéw. Im wiekszy btad, tym
szybciej wzrasta wzmocnienie. Czas
catkowania powoduje opdznienie sygnatu i
wynikajacy z tego efekt ttumienia i moze
by¢ uzywany do wyeliminowania btedu
predkosci stanu ustalonego. Dzieki
krotkiemu czasowi catkowania mozna
uzyskac szybkie sterowanie, jednak gdy czas
catkowania jest zbyt krotki, proces staje sie
niestabilny. Nadmiernie dtugi czas
catkowania wytacza dziatanie catkowania,
prowadzac do powaznych odchylen od
zadanej wartosci zadanej, poniewaz
regulator procesu potrzebuje zbyt dtugiego
czasu na naprawe btedéw. Ten parametr jest
uzywany ze sterowaniem [0] Otw. petla
predkosci i [1] Zamk. petla predkosci,
ustawianym w parametr 1-00 Tryb konfigu-
racyjny.

7-04 Czas rézniczkowania PID predkosci

proporcjonalne do wskaznika zmiany

sprzezenia zwrotnego predkosci. Im szybciej
bfad sie zmienia, tym silniejsze wzmocnienie
z uktadu rézniczkujacego. Wzmocnienie jest

proporcjonalne do predkosci zmiany btedéw. 512 10 ms
Ustawienie tego parametru na zero 1024 5 ms
dezaktywuje uktad rézniczkujacy. Ten 2048 2 ms
parametr jest uzywany z trybem 4096 1 ms

parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny [1] Zamk.
petla predk.

Zakres:

7-05 Ogranicz. wzmocn. rézniczk. PID predk.

Zastosowanie:

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:

Size [1.0- | Wprowadzi¢ czas catkowania regulatora Size [0.1 W

related* | 20000 predkosci, ktory okresla czas potrzebny related* |- 100 Surowe filtrowanie moze by¢ szkodliwe
ms] wewnetrznemu sterownikowi PID do ms]

dla dynamicznej pracy.

Ten parametr jest uzywany ze
sterowaniem parametr 1-00 Tryb konfigu-
racyjny [1] Zamk. petla predkosci i [2]
Regulacja momentu.

Ustawi¢ czas filtru w trybie Flux bez
zewnetrznego sygnatu sprzezenia
"sensorless" na 3-5 s.

Ustawic stata czasowa dla filtra dolnoprzepus-
towego regulacji predkosci. Stata czasowa filtru
poprawia prace w stanie stabilnym i thumi
oscylacje na sygnale sprzezenia zwrotnego. st
to korzystne, jesli w uktadzie wystepuje duza
ilos¢ hatasow/szumow, patrz llustracja 3.50. Jesli
zostanie zaprogramowana stata czasowa (T) np.
100 ms, czestotliwos¢ wytaczania filtra
dolnoprzepustowego wyniesie 1/0,1= 10 RAD/s,
co odpowiada (10/2 x p) = 1,6 Hz. Regulator
PID reguluje tylko sygnat sprzezenia zwrotnego,
ktorego czestotliwos¢ rézni sie o mniej niz 1,6
Hz. Jesli czestotliwos¢ sygnatu sprzezenia

Zakres: Zastosowanie: zwrotnego rézni sie wiecej niz o 1,6 Hz,

Size [0 - | Wprowadzi¢ statg czasowa rézniczkowania regulator PID nie reaguje.

related* 200 regulatora predkosci. Ukfad rozniczkujacy nie Praktyczne ustawienia parametr 7-06 St czasowa
ms] reaguje na btad staty. Dostarcza wzmocnienie filtra dolnoprzep. PID predk na podstawie liczby

impulséow na obrét z enkodera:

Enkoder (PPR) [Parametr 7-06 St czasowa

filtra dolnoprzep. PID predk

Tabela 3.26 St czasowa filtra dolnoprzep.
regulatora PID predk.

5% [1-20]

Ustawi¢ ograniczenie dla wzmocnienia dostar-
czanego przed uktad rézniczkujacy. Nalezy
rozwazy¢ ograniczenie wzmochienia przy

wyzszych czestotliwosciach. Mozna na przyktad
ustawi¢ czysta zaleznos¢ D przy niskich czestotli-
wosciach i stata zaleznos¢ D przy wysokich
czestotliwosciach. Ten parametr jest uzywany z
trybem parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny [1]
Zamk. petla predk.
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Zaktocony sygnat sprzezenia zwrotnego ~ 000 | ®
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Motor I | |
U]
Par 7-07=1.00 Par 7-07=n1/n2

llustracja 3.51 Wspét. przetoz. sprzez. zwr. pred. PID

7-08 Wspot. wyprzedzenia pred.reg. PID

‘ Zakres: Zastosowanie:
0.6 t (Sec.)
0 %*| [0 - 500 %] | Sygnat wartosci zadanej obchodzi regulator
predkosci o okreslong wielkos¢. Funkcja ta
Filtr zwieksza dynamiczng prace petli sterowania
dolnoprzepustowy regulacji predkosci.
fo=10Hz
7-09 Speed PID Error Correction w/ Ramp
Sprzezenie zwrotne Zakres: Zastosowanie:
Size [10 - Btad predkosci miedzy czasem rozp./

related* 100000 RPM] | zwaln. a rzeczywista predkoscia jest
Filtrowany sygnat sprzezenia zwrotnego utrzymywany wzgledem ustawienia w
tym parametrze. Jesli btad predkosci
przekracza wartos¢ wprowadzong w
tym parametrze, btad jest

—_ — korygowany za pomoca rozpedzania/

zwalniania w kontrolowany sposoéb.

Motor 2
Speed S
o
2
R
f
Time
0.6 t(Sec)
L. Motor
llustracja 3.50 Sygnat sprzezenia zwrotnego Speed
7-07 Wsp6t. przetoz. sprzez. zwr. pred. PID 7-09
Zakres: Zastosowanie: e
< Torque —
1*| [0.0001 - 32.0000 ] | Przetwornica czestotliwosci mnozy Limit Time
sprzezenie zwrotne predkosci przez ten — Ramp Motor Speed
wspotczynnik.
it llustracja 3.52 Btad predkosci miedzy czasem rozp/zatrz a

rzeczywista predkoscia
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3.8.4 7-1* Ster. Pl momentu

Parametry do konfigurowania sterowania Pl momentu.

7-10 Torque Pl Feedback Source
Wybra¢ zrédto sprzezenia zwrotnego dla regulatora momentu.
Opg¢ja: Zastosowanie:

[0] * [ Controller Off

Wybra¢ w celu pracy w otwartej petli.

[11 | Analog Input 53 [ Wybra¢, aby uzywac sprzezenia
zwrotnego momentu obrotowego z
wejscia analogowego.

[2] [Analog Input 54 | Wybra¢, aby uzywac sprzezenia
zwrotnego momentu obrotowego z
wejscia analogowego.

[3] | Estimed Torque [Wybra¢, aby uzywac wartosci sprzezenia
zwrotnego momentu obrotowego oszaco-

wanego przez przetwornice czestotliwosci.

7-12 Wzmoc. proporc. reg. PI momentu
Zakres: Zastosowanie:

100 %*

[0 - 500 %] | Wprowadzi¢ wartos¢ proporcjonalnego
wzmochienia dla regulatora momentu.
Wybér wysokiej wartosci sprawi, ze
regulator bedzie reagowat szybciej. Zbyt
wysoka nastawa prowadzi jednak do
niestabilnosci regulatora.

7-13 Czas catk. reg. Pl momentu

Zakres: Zastosowanie:

0.020 s*

[0.002 - 2 s] [ Wprowadzi¢ czas catkowania dla
regulatora momentu. Wybdr niskiej
wartosci sprawi, ze regulator bedzie
reagowat szybciej. Zbyt niskie ustawienie
prowadzi jednak do niestabilnosci
regulatora.

7-16 Torque Pl Lowpass Filter Time

Wprowadzic¢ stata czasowg dla filtra dolnoprzepustowego
regulacji momentu.

Zakres: Zastosowanie:

5 ms*

| [0.1 - 100 ms] |

7-18 Torque Pl Feed Forward Factor

Wprowadzi¢ wspoétczynnik wyprzedzenia regulatora momentu.
Sygnat wartosci zadanej obchodzi regulator momentu o te

wartosc.
Zakres: Zastosowanie:

0 %* | [0 - 100 %] |

7-19 Current Controller Rise Time

Zakres: Zastosowanie:

Size related* [ [15 - 100 %] | Wprowadzi¢ wartos¢ czasu
narastania regulatora pradu jako

cze$¢ procentowg okresu regulacji.

3.8.5 7-2* Sprzezenie zwrotne regulagji
procesu

Wybra¢ zrédta sprzezenia zwrotnego dla sterowania PID
procesu oraz sposob obstugi tego sprzezenia zwrotnego.

7-20 Regul. proc., zam. petla/sprze.

Opcja: Zastosowanie:

Skuteczny sygnat sprzezenia
zwrotnego powstaje z sumy dwoch
roznych sygnatéw wejsciowych.
Wybierz, ktére wejscie przetwornicy
czestotliwosci powinno by¢
traktowane jako zrédto drugiego z
tych sygnatéw. Drugi sygnat
wejsciowy jest okreslony w

parametr 7-22 Regul. proc., zam. petla/
sprze..

[0] * | Brak funkgji
[1] | Wejscie analog. 53

[2] | Wejscie analog. 54
[3] | We czestotliw. 29
[4] | We czestotliw. 33
[7] | Wej. analog. X30/
[8] | Wej. analog. X30/
[15] [ Wejscie analogowe
X48/2

7-22 Regul. proc., zam. petla/sprze.

Opcja: Zastosowanie:

Skuteczny sygnat sprzezenia
zwrotnego powstaje z sumy dwodch
réznych sygnatéw wejsciowych.
Wybierz, ktére wejscie przetwornicy
czestotliwosci powinno byc¢
traktowane jako Zrédto drugiego z
tych sygnatéw. Pierwszy sygnat
wejsciowy jest okreslony w

parametr 7-20 Regul. proc., zam. petla/
sprze..

[0] * [ Brak funkgji
[11 | Wejscie analog. 53

[2] | Wejscie analog. 54
[3] | We czestotliw. 29
[4] | We czestotliw. 33
[71 | Wej. analog. X30/
[8] [ Wej. analog. X30/
[15] | Wejscie analogowe
X48/2
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3.8.6 7-3* Regulacja PID procesu

7-30 Proces PID ster. norm./odwr.

Opcja: Zastosowanie:

Sterowanie normalne i odwrdcone jest
implementowane przez wprowadzenie réznicy
pomiedzy sygnatem wartosci zadanej a
sygnatem sprzezenia zwrotnego.

[0] * | Normalne | Ustawia regulacje procesu na zwiekszanie
czestotliwosci wyjsciowej.

[1] | Odwrotne | Ustawia regulacje procesu na zmniejszanie
czestotliwosci wyjsciowej.

7-31 Przetwarzanie PID Anti Windup

Opcja: Zastosowanie:

[0] | Wylaczone [ Kontynuowanie regulacji btedu nawet wtedy,
kiedy nie mozna zwiekszy¢ lub zmniejszy¢
czestotliwosci wyjsciowej.

[1] * | Zataczone | Zaprzestanie regulacji btedu, kiedy nie mozna

juz dostosowac czestotliwosci wyjsciowe.

7-32 Predkos¢ startowa PID procesu

Zakres: Zastosowanie:

0 RPM*| [0 - Wprowadzi¢ predkos¢ obrotowsq silnika, ktéra
6000 ma zostac osiagnieta jako sygnat startowy
RPM] dla rozpoczecia sterowania PID. Kiedy

zasilanie jest wigczone, przetwornica czestot-
liwosci rozpocznie rozpedzanie, a nastepnie
bedzie pracowac ze sterowaniem otwartg
petlg predkosci. Po osiagnieciu predkosci
startowej PID procesu przetwornica czestot-
liwosci przechodzi na sterowanie PID
procesu.

7-33 ProcPID Wzmoc.cztonu proporc.

Zakres: Zastosowanie:

Size related* [ [0 - 10 ]| Wprowadzi¢ wzmocnienie propor-
cjonalne PID. Wzmocnienie
proporcjonalne mnozy btad pomiedzy
wartoscig zadana a sygnatem sprzezenia

zwrotnego.

7-34 Proces PID czas catkowania

Zakres: Zastosowanie:
10000 s*| [0.01 - Wprowadzi¢ czas catkowania PID.
10000 s] Integrator zapewnia coraz wieksze

wzmocnienie przy statym btedzie miedzy
wartoscig zadana a sygnatem sprzezenia
zwrotnego. Czas catkowania to czas
potrzebny integratorowi do osiaggniecia
takiego samego wzmocnienia, jak
wzmocnienie proporcjonalne.

7-35 Proces PID czas rézniczkowania

Zakres: Zastosowanie:
0s*[ [0-10 [Wprowadzi¢ stata czasowa rézniczkowania PID.
s] Uktad rézniczkujacy nie reaguje na staty btad,

lecz zapewnia wzmocnienie tylko wowczas, gdy
bfad ulega zmianie. Im mniejsza wartos¢ statej
czasowej rézniczkowania PID (tj. im szybciej btad
sie zmienia), tym wieksze bedzie wzmocnienie z
uktadu rézniczkujgcego.

7-36 Ogran. wzmoc. rézn. PID procesu

Zakres: Zastosowanie:

5% | [1-50] | Ustawi¢ ograniczenie wzmocnienia uktadu réznicz-
kujacego. Jesli nie ma ograniczenia, wzmocnienie
uktadu rézniczkujacego zwieksza sie w przypadku
szybkich zmian. Aby uzyskac czyste wzmocnienie
uktadu rézniczkujacego przy wolnym tempie
zmian oraz state wzmocnienie ukfadu rézniczku-
jacego dla szybkich zmian, nalezy ograniczyc
wzmochnienie ukfadu rézniczkujacego.

7-38 Przetw.czyn.posuwu do przodu PID

Zakres: Zastosowanie:
0% [ [0- |Wprowadzi¢ wspotczynnik wyprzedzenia regulatora
@ 200 PID. Wspotczynnik wysyta duze lub mate czesci

%] sygnatu wartosci zadanej w celu obejscia regulatora

PID. W ten sposdb regulator PID wptywa jedynie na
czes¢ sygnatu sterujgcego. Jakakolwiek zmiana tego
parametru moze wptynaé¢ na predkos¢ obrotowg
silnika. Kiedy wspdtczynnik wyprzedzenia regulatora
jest aktywowany, zapewnia mniejsze przeregu-
lowanie i wysoka dynamike podczas zmiany
wartosci zadanej. Parametr 7-38 Przetw.czyn.posuwu
do przodu PID jest aktywny, gdy parametr 1-00 Tryb
konfiguracyjny jest ustawiony na [3] Proces.

7-39 Na referencyjnej szerokosci pasma

Zakres: Zastosowanie:
5%*| [O- Wprowadzi¢ zadang szerokos¢ pasma. Gdy
200 %] bfad regulacji PID (réznica miedzy wartoscig

zadang a wartoscig sprzezenia zwrotnego) jest
mniejszy niz warto$¢ tego parametru, bitem
statusowym wartosci zadanej jest 1.
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3.8.7 7-4* Zaawans.regul.PID procesu.

Ta grupa parametréw jest uzywana tylko w przypadku, jesli
parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest ustawiony na [7]
Petla zamk. tryb pred. z rozszerz. PID lub [8] Petla otw. tryb
pred. z rozszerz. PID.

7-40 Reset czesci | PID procesu
Opcja:  Zastosowanie:
[0] * | Nie
[1]1 | Tak [ Wybra¢ [1] Tak, aby zresetowac czes¢ | procesu

sterownika PID. Wybér automatycznie powraca do
ustawienia [0] Nie. Zresetowanie czesci | umozliwia
start od dobrze zdefiniowanego punktu po zmianie
jakiegos elementu w procesie, na przyktad po zmianie
rolki materiatu.

7-41 Wyjscie PID procesu neg. zacisk

Zakres: Zastosowanie:
-100 %* [ [-100 - par. Wprowadzi¢ ujemne ograniczenie
7-42 %] dla wyjscia sterownika PID

procesu.

7-42 Wyjscie PID procesu poz. zacisk
Zakres: Zastosowanie:

100 %*

[ par. 7-41 - 100 %] | Wprowadzi¢ dodatnie ograniczenie
dla wyjscia sterownika PID procesu.

7-43 Skala wzmoc. PID procesu przy min. Wart. zad.

Zakres: Zastosowanie:
100 %* | [O - Wprowadzi¢ wartos¢ procentowa skalowania,
100 %] | ktéra ma by¢ stosowana do wyjscia PID

procesu podczas pracy przy minimalnej
wartosci zadanej. Warto$¢ procentowa
skalowania jest dostosowywana liniowo
miedzy wartoscig skali przy minimalnej
wartosci zadanej (parametr 7-43 Skala wzmoc.
PID procesu przy min. Wart. zad.) a wartosciag
skali przy maksymalnej wartosci zadanej
(parametr 7-44 Skala wzmoc. PID procesu przy
maks. Wart. zad.).

7-44 Skala wzmoc. PID procesu przy maks. Wart. zad.

7-45 Zrédto pos. do prz. PID procesu

Opcja: Zastosowanie:
[0] * | Brak funkgji

Wybra¢, ktore wejscie przetwornicy
czestotliwosci powinno by¢ uzywane
jako wspotczynnik wyprzedzenia
regulatora. Wspotczynnik jest
dodawany do wyjscia regulatora typu
PID. Zwieksza to dziatanie dynamicznej
pracy.

[1] | Wej. analogowe 53

[2] | Wej. analogowe 54
[7] | Wej. czestot. 29

[8] [ Wej. czestot. 33
[11] | Wart. zad lok na
mag

[20] [ Potencjometr cyfr.
[21] | Wej. anal. X30/-11
[22] | Wej. anal. X30/-12
[29] | Wejscie analogowe
X48/2

[32] | Bus PCD

Wybiera wartos$¢ zadang magistrali
komunikacyjnej skonfigurowang przez
parametr 8-02 Zrédto stowa sterujgcego.
Zmieni¢ parametr 8-42 Konfiguracja
zapisu PCD dla uzywanej magistrali,
aby udostepni¢ wyprzedzenie (posuw
do przodu) w parametr 7-48 PCD Feed
Forward. Nalezy uzy¢ indeksu 1 dla
wyprzedzenia/posuwu do przodu [748]
(i indeksu 2 dla wartosci zadane;j
[1682]).

[36] | MCO

7-46 PID proc. pos. do prz. norm./odwr. ster.

Opcja: Zastosowanie:

[0] * [ Normalne | Wybrac [0] Normalne, aby ustawi¢ wspotczynnik
wyprzedzenia regulatora i traktowaé zrédto
wspotczynnika wyprzedzenia (FF) jako wartos¢
dodatnia.

[1] | Odwrotne | Wybra¢ [1] Odwrotne, aby traktowac zrédto
wspotczynnika wyprzedzenia (FF) jako wartosc
ujemna.

Zakres: Zastosowanie:
100 %* [ [0 - Wprowadzi¢ wartos¢ procentowq skalowania,
100 %] | ktéra ma by¢ stosowana do wyjscia PID Zakres: Zastosowanie:
procesu podczas pracy przy maksymalnej 0* [ [0 - 65535 ] Ten parametr zawiera warto$¢
wartosci zadanej. Warto$¢ procentowa parametr 7-45 Zrédto pos. do prz. PID procesu
skalowania jest dostosowywana liniowo [32] Bus PCD (PCD Magistrali).
miedzy wartoscig skali przy minimalnej
wartosci zadanej (parametr 7-43 Skala wzmoc.
PID procesu przy min. Wart. zad.) a wartoscig
skali przy maksymalnej wartosci zadanej
(parametr 7-44 Skala wzmoc. PID procesu przy
maks. Wart. zad.).
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7-49 Norm./odwr. wyjscie PID proc. ster.

7-56 Wart. zad. PID procesu czas filtra

procesu.

[1] | Odwrotne | Wybra¢ [1] Odwrotne, aby odwroci¢ wynikowa
wartos¢ wyjscia ze sterownika PID procesu. Ta
operacja jest wykonywana po zastosowaniu
wspotczynnika wyprzedzenia regulatora.

3.8.8 7-5* Zew. regul.PID procesu

Ta grupa parametréw jest uzywana tylko w przypadku, jesli
parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest ustawiony na [7]
Petla zamk. tryb pred. z rozszerz. PID lub [8] Petla otw. tryb
pred. z rozszerz. PID.

7-50 PID procesu rozszerzony PID

Opg¢ja: Zastosowanie:

[0] [Wylaczona | Dezaktywuje rozszerzone czesci sterownika PID
procesu.

[1] * | Zataczona | Aktywuje rozszerzone czesci sterownika PID

procesu.

7-51 Wzmoc. pos. do prz. PID procesu

Zakres: Zastosowanie:
1* [0 -

100] |wymaganego poziomu na podstawie dostepnego

Posuw do przodu (wyprzedzenie) stuzy do uzyskania

dobrze znanego sygnatu. Regulator typu PID zajmuje
sie nastepnie mniejsza czescig regulacji, niezbedna z
powodu nieznanych znakéw. Standardowy
wspotczynnik wyprzedzenia regulatora w

parametr 7-38 Przetw.czyn.posuwu do przodu PID jest
zawsze powiazany z wartoscia zadang, natomiast
parametr 7-51 Wzmoc. pos. do prz. PID procesu ma
wiecej opgji. W aplikacjach nawijarki wspétczynnik
wyprzedzenia regulatora jest zwykle predkoscia
liniowa uktadu.

7-52 Rozpedz. pos. do prz. PID procesu
Zakres: Zastosowanie:

0.01 s*

[0.01 - 10 s] | Steruje dynamika sygnatu posuwu do
przodu podczas rozpedzania.

7-53 Zatrz. pos. do prz. PID procesu
Zakres: Zastosowanie:

0.01 s*

[0.01 - 10 s] | Steruje dynamika sygnatu posuwu do
przodu podczas zwalniania.

Opcja: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
[0] * [ Normalne | Wybrac¢ [0] Normalne, aby uzywa¢ normalnej 0.001 s*[ [0.001 -1 | Ustawi¢ stata czasowg dla filtru
wynikowej wartosci wyjscia ze sterownika PID s] dolnoprzepustowego pierwszego rzedu

wartosci zadanej. Stata czasowa filtru
poprawia prace w stanie stabilnym i thumi
oscylacje na sygnatach wartosci zadanej/
sprzezenia zwrotnego. Surowe filtrowanie
moze jednak by¢ szkodliwe dla
dynamicznej pracy.

7-57 Sprz. zwr. PID procesu czas filtra

Zakres: Zastosowanie:
0.001 s*| [0.001 - 1 | Ustawic stata czasowa dla filtru
s] dolnoprzepustowego pierwszego rzedu

sprzezenia zwrotnego. Stata czasowa filtru
poprawia prace w stanie stabilnym i thumi
oscylacje na sygnatach wartosci zadanej/
sprzezenia zwrotnego. Surowe filtrowanie
moze jednak by¢ szkodliwe dla
dynamicznej pracy.

3.8.9 7-9* Reg. PID pozycji

Parametry do konfigurowania regulatora pozycji.

Opcja: Zastosowanie:
INOTYFIKACJA
Ten parametr jest dostepny tylko w
oprogramowaniu w wersji 48.XX.

Wybrac zrédto sprzezenia zwrotnego dla
regulatora typu Pl pozycji.

[0] * | Sprz.zwr.z sil
P1-02

Uzywa zrédta sprzezenia zwrotnego
wybranego jako sprzezenie zwrotne silnika w
parametr 1-02 Flux Zrédfo sprzez.zwrot.z silnika.
W zasadzie sterowania Flux bez zewnetrznego
sygnatu sprzezenia "sensorless" uzywana jest
szacowana pozycja ze sterowania silnikiem.
[1] | Enkoder 24V | Enkoder 24 V podtaczony do zaciskdw 32, 33.

NOTYFIKACJA

Ustawi¢ parametr 5-14 Zacisk 32 - wej.
cyfrowe i parametr 5-15 Zacisk 33 - wej.
cyfrowe na [0] Brak dziatania.

[2]1 | MCB 102 Enkoder podfaczony do opcji enkodera
(gniazdo opgji B). Skonfigurowaé enkoder w
grupie parametréw 17-1* Interf.enkod. przyr.

[3] | MCB 103 Resolwer podtaczony do opgji resolwera

(gniazdo opgji B). Skonfigurowac resolwer w
grupie parametréw 17-5* Interfejs resolwera.
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7-92 Position Pl Proportional Gain

Zakres: Zastosowanie:

7-97 Position Pl Maximum Speed Above Master

Zakres:

Zastosowanie:

1Ty ] Ten parametr jest dostepny tylko w
oprogramowaniu w wersji 48.XX.

Wprowadzi¢ proporcjonalne wzmocnienie
dla regulatora typu Pl pozycji. Zwiekszenie
wartosci wzmocnienia sprawia, ze
sterowanie jest bardziej dynamiczne, ale
mniej stabilne. 0 = Wytaczone.

RPM]

Ten parametr jest dostepny tylko w
oprogramowaniu w wersji 48.XX.

Wprowadzi¢ dozwolona wartos¢, o jaka
predkos¢ urzadzenia podrzednego moze
przekracza¢ rzeczywistg predkosc
mastera. Obowiazuje tylko w trybie
synchronizagji.

7-93 Position Pl Integral Time

7-98 Position Pl Feed Forward Factor

Ten parametr jest dostepny tylko
W oprogramowaniu w wersji
48.XX.

Wprowadzi¢ czas catkowania dla
regulatora typu Pl pozycji. Zmniejszenie
wartosci sprawia, ze sterowanie jest
bardziej dynamiczne, ale mniej stabilne.

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
ms* 20000.0 ms] 110 %]

Ten parametr jest dostepny tylko w
oprogramowaniu w wersji 48.XX.

Wprowadzi¢ wartos¢, o jaka wartos¢ zadana
predkosci obliczona przez generator profili
moze obejs¢ regulator typu Pl pozyciji.

7-99 Position Pl Minimum Ramp Time

Zakres: Zastosowanie:

20000000001 | 1ap parametr jest dostepny tylko w
oprogramowaniu w wersji 48.XX.

Wartos¢ tego parametru jest licznikiem w
rownaniu, ktére okresla wspotczynnik
przetozenia miedzy silnikiem a urzadzeniem
sprzezenia zwrotnego, gdy urzadzenie
sprzezenia zwrotnego nie jest zamontowane
na wale silnika.

Par. 7-94

Obroty enkodera = Par. 7-95

x Obroty silnika

7-95 Position Pl Feebback Scale Denominator

Zakres: Zastosowanie:

ALTTINE0T ] Ten parametr jest dostepny
tylko w oprogramowaniu w
wersji 48.XX.

Patrz parametr 7-94 Position Pl
Feedback Scale Numerator.

20000 = Wytaczone. Zakres: Zastosowanie:
7-94 Position Pl Feedback Scale Numerator 3600 5]

Ten parametr jest dostepny tylko w
oprogramowaniu w wersji 48.XX.

Wprowadzi¢ najkrotszy czas rozpedzania/
zatrzymania dla wyjscia regulatora typu PI
pozycji. Parametr ten stuzy do ograniczania
przyspieszenia podczas korygowania duzych
odchylen pozycji, na przyktad podczas
uruchamiania synchronizacji z pracujgcym
urzadzeniem master lub po przywracaniu po
sytuacji przecigzenia podczas pozycjo-
nowania.
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3.9 Parametry: Komunikacja i opcje

3.9.1 8-0* Ustawienia ogdlne

8-01 Rodzaj sterowania

Opg¢ja:

Zastosowanie:

8-03 Czas time-out stowa steru;j.

Zakres: Zastosowanie:

Nastawa tego parametru zastepuje
ustawienia w parametr 8-50 Wybdr kontroli
wybiegu do parametr 8-56 Wybdr progra-
mowanej wart. zadanej.

[0] | Wejscia cyfr i
mag

Sterowanie za pomocg wejscia cyfrowego i
stowa sterujacego.

[1] | Tylko wejscia
cyfr.

Sterowanie tylko za pomoca wejs¢
cyfrowych.

[2] | Tylko magistrala

Sterowanie tylko za pomoca stowa
sterujacego.

8-02 Zrédto stowa sterujacego

Opcja: Zastosowanie:
[0] |Brak

[1]1 | FC RS485

[2] | FC USB

[3] [Opcja A

[4] [Opcja B

[5] [Opcja CO

[6] | Opcja C1

[30] [ Zewnetrzne
CAN

Wybrac zrédto stowa sterujacego: jeden z
dwoch interfejséw szeregowych z czterech
zainstalowanych opcji. Podczas poczat-
kowego uruchamiania, przetwornica
czestotliwosci automatycznie uruchamia
ten parametr w Opgji A [3] jesli wykryje
wazng opcje magistrali zainstalowang w
gniezdzie A. Jesli opcja ta zostanie
usunieta, przetwornica czestotliwosci
wykryje zmiane konfiguracji, ustawi par.
8-02 z powrotem na ustawienia fabryczne
FC RS485, a nastepnie zatrzyma sie. Jesli
po wstepnym zataczeniu zasilania zostanie
zainstalowana jakas opcja, ustawienie par.
8-02 nie zmienia sig, ale przetwornica
wylaczy sie a na wyswietlaczu pokaze sie
informacja: Alarm 67 Zmiana opdji.

Nie mozna dopasowac tego parametru w

trakcie pracy silnika.

8-03 Czas time-out stowa steru;.

Zakres:

Zastosowanie:

20 s*| [0,1- Ustawi¢ maksymalny czas, jaki zgodnie z
18000,0 s] | oczekiwaniami moze uptyng¢ miedzy
odbiorem dwoch kolejnych komunikatéow.
Jesli ten czas zostanie przekroczony, oznacza
to, ze komunikacja szeregowa zostata
przerwana. Wéwczas zostanie uruchomiona
funkcja wybrana w parametr 8-04 Funkcja

time-out sfowa sterujqcego. Prawidlowe stowo
sterujgce wyzwala licznik time out.

8-04 Funkcja timeout stowa sterujacego

Wybrac¢ funkcje time out. Funkcja time out jest aktywowana, jesli

stowo sterujace nie zostanie zaktualizowane w czasie okreslonym
w parametr 8-03 Czas time-out stowa steruj..
Opcja: Zastosowanie:
. \/ |/
Aby zmieni¢ zestaw parametréow po

czasie time out, nalezy wykonac
nastepujaca konfiguracje:

1. Ustawic
parametr 0-10 Aktywny
zestaw par na [9] Rézne
zestawy parametrow.

2.  Wybrac odpowiednie
potaczenie w
parametr 0-12 Ten zestaw
parametréw potqcz. Z.

[0] | Wylaczone Wznawia sterowanie przez magistrale
komunikacyjna {magistrale komunikacyjna
lub standardowa) przy uzyciu najbardziej
aktualnego stowa sterujacego.

[1] | Zatrzasnij Zatrzaskuje czestotliwos¢ wyjsciowa do
wyjscie czasu wznowienia komunikacji.
[2] |Stop Wykonuje zatrzymanie z automatycznym

ponownym uruchomieniem po wznowieniu
komunikacji.

[3] |Jog - praca Napedza silnik z czestotliwoscig pracy
manewrowa manewrowej - jog do czasu wznowienia
komunikacji.

[4] | Predk. maks. Napedza silnik z czestotliwosciag maksymalna
do czasu wznowienia komunikacji.

[5] |Stop i wyt Zatrzymuje silnik, nastepnie resetuje
awaryjne przetwornice czestotliwosci w celu
ponownego uruchomienia:
. za pomocg magistrali komunika-
cyjnej.
0 za pomoca przycisku [Reset].

. za pomocg wejscia cyfrowego.

[6] | Szybkie zatrz. | Ta opcja jest dostepna tylko w oprogra-

i wyt. mowaniu w wersji 48.XX.

awaryjne Zatrzymuje silnik przy uzyciu czasu
szybkiego zatrzymania (parametr 3-81 Quick
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8-04 Funkcja timeout stowa sterujacego

Wybra¢ funkcje time out. Funkcja time out jest aktywowana, jesli
stowo sterujace nie zostanie zaktualizowane w czasie okreslonym
w parametr 8-03 Czas time-out stowa steruy..

Opg¢ja: Zastosowanie:

Stop Ramp Time) Wykonac reset w celu
ponownego uruchomienia przetwornicy
czestotliwosci.

[7]1 | Wybierz zest.
par.1 stowa sterujacego. Jesli komunikacja

Zmienia zestaw parametréw po time-oucie

zostanie wznowiona po time-oucie,
parametr 8-05 Funkcja po time-out wznawia
zestaw parametréow uzywany przed time-
outem lub zachowuje zestaw parametrow
zatwierdzony przez funkcje time out.

[8] | Wybierz zest. | Patrz [7] Wyb.zest.para.1.

par.2

[9] | Wybierz zest. | Patrz [7] Wyb.zest.para.1.
par.3

[10] | Wybierz zest. | Patrz [7] Wyb.zest.para.1.
par4

[26] | Wylaczenie
awaryjne

Opg¢ja: Zastosowanie:

8-05 Funkcja po time-out

Wybra¢ dziatanie po otrzymaniu prawid-
towego stowa sterujacego po time-out. Ten
parametr jest aktywny jedynie wtedy, gdy
parametr 8-04 Funkcja time-out sterowania
jest nastawiony na [Zest. par. 1-4].

[0] |Setup
wstrzymania

Przetwornica czestotliwosci wstrzymuje
zestaw parametréw wybrany w

parametr 8-04 Funkcja time-out sterowania i
wyswietla ostrzezenie, az przelaczy sie na
parametr 8-06 Kasowanie time-out
sterowania. Nastepnie przetwornica czestot-
liwosci wznawia pierwotny zestaw

parametréw.
[1] * | Setup Przetwornica czestotliwosci wznawia zestaw
powrotu parametréw aktywny przed time-out.

8-06 Reset time-outu stowa sterujacego

Opcja: Zastosowanie:

[0] * | Nie zeruj

[1]1 | Resetuj | Wybrac Nie resetuj [1], aby powréci¢ do
oryginalnego zestawu parametréw przetwornicy
czestotliwosci nastepujacego po stowie
sterujacym time-outu. Kiedy wartos¢ jest
nastawiona na Resetuj [1], przetwornica czestot-
liwosci przeprowadza kasowanie i natychmiast
powraca do nastawy Nie kasuj [0].

Wybra¢ Nie kasuj [0], aby zachowa¢ zestaw

parametréw okreslony w par. 8-04, Wybierz zest

8-06 Reset time-outu stowa sterujacego

Opcja: Zastosowanie:

par 1-4 nastepujacy po time-out stowa
sterujacego.

Ten parametr jest aktywny jedynie wtedy, gdy
Setup wstrzymania [0] zostat wybrany w par. 8-05

Funkcja po time-oucie.

8-07 Aktywacja diagnostyki

Ten parametr nie ma funkgji dla DeviceNet.

Opcja: Zastosowanie:
[0] * Wytaczony

[1] Aktywacja przy al.

[2] Akt przy al./ostrz.

8-08 Filtrowanie odczytow

Ta funkcja jest uzywana, jesli pola odczytéw wartosci sprzezenia
zwrotnego predkosci zmieniaja sie. Wybra¢ opcje Filtrowane, jesli
ta funkcja jest wymagana. W celu uwzglednienia zmian
wymagane jest wyfaczenie i wiaczenie zasilania.

Opcja: Zastosowanie:

[0] [ Dane siln. filtr. [ Normalne pola odczytu magistrali komunika-
std. cyjnej.

[1] | Dane silnika
filtr. LP

Filtrowane pola odczytu nastepujacych
parametréw magistrali komunikacyjnej:
. Parametr 16-10 Moc [kW].

. Parametr 16-11 Moc [hp].
. Parametr 16-12 Napiecie silnika.
. Parametr 16-14 Prqd silnika.

. Parametr 16-16 Moment obrotowy
[Nm].

. Parametr 16-17 Predkosc [obr/min].

. Parametr 16-22 Moment obrotowy
[%].

. Parametr 16-25 Moment obrotowy
[Nm] wysoki.

3.9.2 8-1* Ustawienia stowa ster.

8-10 Profil stowa sterujacego

Wybra¢ interpretacje stowa sterujacego i statusowego odpowia-
dajacych zainstalowanej magistrali komunikacyjnej. Na
wyswietlaczu LCP widoczne bedg jedynie te wybory, ktdre sg
prawidtowe dla magistrali komunikacyjnej zainstalowanej w
gniezdzie A.

Wskazdwki na temat wyboru [0] Profil FC i [1] Profil PROFIdrive
zawieraja Zalecenia Projektowe.

W celu uzyskania dodatkowych wskazéwek dotyczacych wyboru
[1] Profil PROFIdrive nalezy zapoznac sie z Instrukcja obstugi dla
zainstalowanej magistrali.

Opcja: Zastosowanie:

[0] Profil FC

MG33MM49
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8-10 Profil stowa sterujacego

Wybra¢ interpretacje stowa sterujgcego i statusowego odpowia-
dajacych zainstalowanej magistrali komunikacyjnej. Na
wyswietlaczu LCP widoczne beda jedynie te wybory, ktére sg
prawidtowe dla magistrali komunikacyjnej zainstalowanej w
gniezdzie A.

Wskazdéwki na temat wyboru [0] Profil FC i [1] Profil PROFIdrive
zawieraja Zalecenia Projektowe.

W celu uzyskania dodatkowych wskazéwek dotyczacych wyboru
[1] Profil PROFldrive nalezy zapoznac sie z Instrukcjg obstugi dla
zainstalowanej magistrali.

Opg¢ja: Zastosowanie:

8-13 Konfigurowalne stowo statusu

Stowo statusowe ma 16 bitdw (0-15). Bity 5 i 12-15 sg konfigu-
rowalne. Kazdy z tych bitéw mozna skonfigurowa¢ na dowolng z
nastepujacych opgji:

Opcja: Zastosowanie:

[7]1 | Touch Activated Ta opcja jest dostepna tylko w
oprogramowaniu w wersji 48.XX.
Tryb pozycjonowania przy uzyciu

sondy dotykowej jest aktywny.

[10] | Status T18 DI

[11] | Status T19 DI

[1 Profil PROFIdrive

[12] | Status T27 DI

[3] FC Motion Profile Ta opcja jest dostepna tylko w
oprogramowaniu w wersji 48.XX.
Przypisuje funkcje okreslone dla
ruchy do réznych bitéw stowa
sterujacego i statusowego. Ta
opcja jest dostepna, gdy w
parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny
jest wybrana opcja [9] Pozycjo-
nowanie lub [10] Synchronizacja.

[13] | Status T29 DI

[14] | Status T32 DI

[15] [ Status T33 DI

[16] [ St. zmn. pot. cyfr.T37 | Wejscie przechodzi w stan wysoki,
kiedy zacisk 37 ma 0 V, i przechodzi
w stan niski, kiedy zacisk 37 ma 24

V.

[21] | Ostrzez. termiczne

[30] | Btad hamulca (IGBT)

[5] ODVA

[40] | Wart. zadana poza

(71 | CANotw. DSP 402 zakresem
[41] | Load throttle active
8-13 Konfigurowalne stowo statusu [60] | Komparator 0
Stowo statusowe ma 16 bitéw (0-15). Bity 5 i 12-15 sg konfigu- [61] | Komparator 1
rowalne. Kazdy z tych bitéw mozna skonfigurowac na dowolng z [62] | Komparator 2
nastepujacych opgji: [63] | Komparator 3
Opc¢ja: Zastosowanie: [64] | Komparator 4
[0] [Brak funkgji Wejscie ma zawsze niski status. [65] | Komparator 5
[11 * [ Prof. fabr, domys. Zaleznie od profilu ustawionego w [70] | Reguta Iog!czna 0
parametr 8-10 Profil sterowania. I || Regia) [egesi 1
[72] | Reguta logiczna 2
[2] [Tylko alarm 68 Wejscie przechodzi w stan wysoki, [73] | Regufa logiczna 3
kiedy alarm 68, Safe Torque Off jest [74] | Reguta logiczna 4
aktywny, i przechodzi w stan niski, 5| Regiia logiczhals
kiedy alarm 68, Safe Torque Off nie 1801 | Wyj, ovf SLA
. yj. cyfrowe
est aktywny.
! Y [81] [ Wyj. cyfrowe SL B
(3] | Wyt zew. alarm [82] | Wyj. cyfrowe SL C
[4] | Position Error Ta opcja jest dostepna tylko w 1831 | Wyj. cyfrowe SL D
oprogramowaniu w wersji 48.XX. 184] | Wyj. cyfrowe SL E
Bfad pozycji przekracza wartos¢ [85] | Wyj. cyfrowe SL F
ustawiona w [86] | ATEX ETR cur. alarm
parametr 4-71 Maximum Position [87] [ ATEX ETR freq. alarm
Error przez czas ustawiony w o
I ) [88] [ ATEX ETR cur.
parametr 4-72 Position Error Timeout. .
warning
[5] [ Position Limit Ta opcja jest dostepna tylko w [89] | ATEX ETR freq.
oprogramowaniu w wersji 48.XX. warning
Osiagnieto ograniczenie pozycji. [90] | Safe Function active
[6] |Touch on Target Ta opcja jest dostepna tylko w [91] [ Safe Opt. Reset req.
oprogramowaniu w wersji 48.XX.
Osiggnieto pozycje docelowg w
trybie pozycjonowania przy uzyciu
sondy dotykowej.
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8-14 Konfigurowalne stowo sterujace CTW

8-14 Konfigurowalne stowo sterujagce CTW

[2] | CTW wazne,
aktywnos¢
niska

W przypadku ustawienia na 1 przetwornica
czestotliwosci ignoruje pozostate bity stowa
sterujacego.

[3] Reset opcji
bezpiecznej

Ta funkcja jest dostepna w bitach 12-15
stowa sterujacego, tylko jesli w przetwornicy
czestotliwosci jest zainstalowana opcja
bezpieczenstwa. Reset jest wykonywany na
przejsciu 0=1 i resetuje opcje bezpie-
czenstwa zgodnie z ustawieniem

parametr 42-24 Restart Behaviour.

[4] | Odwrotny
btad PID

Odwraca wynikowy bfad ze sterownika PID
procesu. Dostepne tylko wtedy, gdy
parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest
ustawiony na [6] Nawijarka powierz., [7] Petla
otw. tryb pred. z rozszerz. PID lub [8] Petla
zamk. tryb pred. z rozszerz. PID.

[5] |Reset PID I
czesc

Resetuje czesc | sterownika PID procesu.
Odpowiednik parametr 7-40 Reset czesci | PID
procesu. Dostepne tylko wtedy, gdy
parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest
ustawiony na [6] Nawijarka powierz., [7] Petla
otw. tryb pred. z rozszerz. PID lub [8] Petla
zamk. tryb pred. z rozszerz. PID.

[6] | Whaczenie
PID

Aktywuje rozszerzony sterownik PID procesu.

Odpowiednik parametr 7-50 PID procesu
rozszerzony PID. Dostepne tylko wtedy, gdy
parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest
ustawiony na [6] Nawijarka powierz., [7] Petla
otw. tryb pred. z rozszerz. PID lub [8] Petla
zamk. tryb pred. z rozszerz. PID.

[11] | Start Homing

Ta opcja jest dostepna tylko w oprogra-
mowaniu w wersji 48.XX.

Uruchamia funkcje homing wybrana w
parametr 17-80 Homing Function. Musi
pozosta¢ w stanie wysokim, dopéki homing
nie zostanie zakonczony. W przeciwnym

Tablica [15] Tablica [15]
Opgcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
Ten parametr nie jest prawidtowy w [13] | Tryb synch. z | Ta opcja jest dostepna tylko w oprogra-
wersjach oprogramowania wczesniejszych poz. mowaniu w wersji 48.XX.
niz 4.93. Umozliwia wybranie pozycjonowania w
[0] |Brak Przetwornica czestotliwosci ignoruje el S
informacje w tym bicie. [14] | Czas rozp/ Ta opcja jest dostepna tylko w oprogra-
[1] * | Profil Funkcja tego bitu zalezy od wyboru w zatz 2 mowarTlu W wersji 48.XX.
domysiny parametr 8-10 Profil stowa sterujqcego. Wybra¢ miedzy czasem rozp/zatrz 1 (grupa

parametréw 3-4* Czas rozp/zatrz 1) a czasem
rozp/zatrz 2 (grupa parametréw 3-5*% Czas
rozp/zatrz 2).

[15] | Przekaznik 1

Ta opcja jest dostepna tylko w oprogra-
mowaniu w wersji 48.XX.
Sterowanie/przekaznik 1.

[16] | Przekaznik2

Ta opcja jest dostepna tylko w oprogra-
mowaniu w wersji 48.XX.
Sterowanie/przekaznik 2

[17] | Tryb
predkosci

Ta opcja jest dostepna tylko w oprogra-
mowaniu w wersji 48.XX.

Stuzy do wybierania trybu predkosci, gdy w
parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest
wybrana opcja [9] Pozycjonowanie lub [10]
Synchronizacja. Wartos¢ zadana predkosci
jest ustawiana przez zrédto wartosci zadanej
1 lub wart. REF1 magistrali komunikacyjnej
w odniesieniu do parametr 3-03 Maks.
wartos¢ zadana.

[18] | Wirtualny
master

Ta opcja jest dostepna tylko w oprogra-
mowaniu w wersji 48.XX.

Uruchamia wirtualnego mastera skonfiguro-
wanego w parametr 3-27 Virtual Master Max
Ref.

[19] | Aktywne
przesuniecie
mastera

Ta opcja jest dostepna tylko w oprogra-
mowaniu w wersji 48.XX.

Aktywuje przesuniecie mastera wybrane w
parametr 3-26 Master Offset, gdy

parametr 17-93 Master Offset Selection jest
ustawiony na opcje od [1] Bezwzgl. do [5]
Wzgl. czujnik dotyk.

jacych opcji:

8-17 Configurable Alarm and Warningword

Konfigurowalny alarm i stowo ostrzezenia ma 16 bitow (0-15).
Kazdy z tych bitéw mozna skonfigurowac na dowolna z nastepu-

razie homing jest przerywany. Opdja: Zastosowanie:
[o] * Off
[12] | Aktywac. Ta opcja jest dostepna tylko w oprogra- -
. " [11 10 Volts low warning
dotyk. mowaniu w wersji 48.XX.
. . . . [2] Live zero warning
Umozliwia wybranie trybu pozycjonowania
- . . [3] No motor warning
przy uzyciu sondy dotykowej. Ta opcja
aktywuje monitorowanie wejscia czujnika 4] Mains phase loss warning
sondy dotykowe. [5] DC link voltage high warning
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8-17 Configurable Alarm and Warningword

8-17 Configurable Alarm and Warningword

Konfigurowalny alarm i stowo ostrzezenia ma 16 bitéw (0-15). Konfigurowalny alarm i stowo ostrzezenia ma 16 bitéw (0-15).
Kazdy z tych bitéw mozna skonfigurowaé na dowolna z nastepu- Kazdy z tych bitéw mozna skonfigurowaé na dowolna z nastepu-
jacych opcji: jacych opcji:
Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[6] DC link voltage low warning [10007] DC overvoltage alarm
[71 DC overvoltage warning [10008] DC undervoltage alarm
[8] DC undervoltage warning [10009] Inverter overload alarm
[9] Inverter overloaded warning [10010] ETR overtemperature alarm
[10] Motor ETR overtemp warning [10011] Thermistor overtemp alarm
[11] Motor thermistor overtemp [10012] Torque limit alarm
warning [10013] Overcurrent alarm
[12] Torque limit warning [10014] Earth fault alarm
[13] Over current warning [10016] Short circuit alarm
[14] Earth fault warning [10017] CTW timeout alarm
[17] Controlword timeout warning [10022] Hoist brake alarm
[19] Discharge temp high warning [10026] Brake powerlimit alarm
[22] Hoist mech brake warning [10027] Brakechopper shortcircuit alarm
[23] Internal fans warning [10028] Brake check alarm
[24] External fans warning [10029] Heatsink temp alarm
[25] Brake resistor short circuit [10030] Phase U missing alarm
warning [10031] Phase V missing alarm
[26] Brake powerlimit warning [10032] Phase W missing alarm
[27] Brake chopper short circuit [10033] Inrush fault alarm
warning [10034] Fieldbus com faul alarm
[28] Brake check warning [10036] Mains failure alarm
[29] Heatsink temperature warning [10037] Phase imbalance alarm
[30] Motor phase U warning [10038] Internal fault
[31] Motor phase V warning [10039] Heatsink sensor alarm
[32] Motor phase W warning [10045] Earth fault 2 alarm
[34] Fieldbus communication warning [10046] Powercard supply alarm
[36] Mains failure warning [10047] 24V supply low alarm
[40] T27 overload warning [10048] 1.8V supply low alarm
[41] T29 overload warning [10049] Speed limit alarm
[45] Earth fault 2 warning [10060] Ext interlock alarm
[47] 24V supply low warning [10061] Feedback error alarm
[58] AMA internal fault warning [10063] Mech brake low alarm
[59] Current limit warning [10065] Controlboard overtemp alarm
[60] External interlock warning [10067] Option config changed alarm
[61] Feedback error warning [10068] Safe stop alarm
[62] Frequency max warning [10069] Powercard temp alarm
[64] Voltage limit warning [10073] Safestop auto restart alarm
[65] Controlboard overtemp warning [10074] PTC thermistor alarm
[66] Heatsink temp low warning [10075] lllegal profile alarm
[68] Safe stop warning [10078] Tracking error alarm
[73] Safe stop autorestart warning [10079] lllegal PS config alarm
[76] Power unit setup warning [10081] CSIV corrupt alarm
[77] Reduced powermode warning [10082] CSIV param error alarm
[78] Tracking error warning [10084] No safety option alarm
[89] Mech brake sliding warning [10090] Feedback monitor alarm
[163] ATEX ETR cur limit warning [10091] Al54 settings alarm
[165] ATEX ETR freq limit warning [10164] ATEX ETR current lim alarm
[10002] Live zero error alarm [10166] ATEX ETR freq limit alarm
[10004] Mains phase loss alarm

150 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. MG33MM49



Opisy parametréw

Przewodnik programowania

8-19 Product Code

8-34 Szacowany czas cyklu

komunikacyjnej zgodnie z zainsta-
lowana opcja magistrali
komunikacyjnej. Wybrac¢ 1 dla
odczytu rzeczywistego 1D
dostawcy.

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
Size [0 - Wybra¢ 0 dla odczytu rzeczy- 0 ms* [ [0 - 1000000 | W srodowiskach o duzych szumach
related* 2147483647 ] wistego kodu produktu magistrali ms] interfejs moze zosta¢ zablokowany przecia-

zeniem ztych ramek. Parametr ten okresla
czas pomiedzy dwiema kolejnymi ramkami
w sieci. Jezeli interfejs nie wykryje
poprawnych ramek w tym czasie, wypetnia
bufor odbiorczy.

3.9.3 8-3* Ustaw. portu FC

8-30 Protokot

8-35 Minimalne op6zn. Odpowiedzi

Zakres: Zastosowanie:
10 ms*| [1 - 10000 Okresli¢ minimalny czas opdznienia
ms] miedzy otrzymaniem zadania a

przestaniem odpowiedzi. Stuzy do
eliminowania modemowych opéznien
cyklu.

Opcja: Zastosowanie:
Wybra¢ wykorzystywany protokét. Zmiana
protokotu nie zostanie wykonana, dopdki
przetwornica czestotliwosci nie zostanie
wytaczona.

[0] * | FC

[11 [FC MC

[2] | Modbus RTU

Zakres:

8-31 Adres

magistrali

Zastosowanie:

Size related*

[1-2551

Wprowadzi¢ adres dla portu FC
(standardowego).
Prawidfowy zakres: 1-126.

8-32 Szybkos¢ transmisji portu FC

8-36 Maksymalne opoéznienie odpowiedzi

Zakres: Zastosowanie:
Size [11- Okresli¢ maksymalny dozwolony czas
related* 10001 ms] | opdznienia miedzy przestaniem

zadania a otrzymaniem odpowiedzi.
Jesli czas odpowiedzi z przetwornicy
czestotliwosci przekroczy to
ustawienie czasu, zostanie ona
odrzucona.

8-37 Maksymalne opoéznienie miedzy znakami

Opg¢ja:

8-33 Parzyste / Bity stopu

Zastosowanie:

(o]

Parzyst., 1 bit stopu

(1

Nieparzyst., 1 bit stopu

[2]

Brak parzyst., 1 bit stopu

3]

Brak parzyst., 2 bity stopu

Zakres: Zastosowanie:
ja: Y4 ie:

Opdja astosowanie Size [0.00 - [ Okresli¢ maksymalny dopuszczalny odstep
[01]2400 bps | Wyb6r szybkosci transmisji dla portu FC related* 35.00 ms] | czasu pomiedzy otrzymaniem dwoch

BEeenier=ga, bitow. Ten parametr aktywuje time out,
[1] | 4800 bps jesli transmisja zostanie przerwana.
[2] | 9600 bps Ten parametr jest aktywny tylko wtedy,
[31 | 19200 bps gdy parametr 8-30 Protokét jest ustawiony
141 | 38400 bps na protokét [1] FC MC.
[5] | 57600 b/s
(ol eseibe 3.9.4 8-4* Nast. MC prot.
[71] 115200 bps

8-40 Nastawa protokotu FC MC

Opg¢ja: Zastosowanie:
[1] * [ Standardowy
komunikat 1
[200] | Niestandardowy Umozliwia korzystanie z dowolnie

komunikat skonfigurowanych komunikatow
lub komunikatéw standardowych

dla portu FC.
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8-41 Parameters for Signals 8-41 Parameters for Signals

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[0] * | Brak Ten parametr zawiera liste [683] | Zacisk X45/3. Sterowanie
sygnatéw, ktére mozna magistrala
wprowadzaé w [748] | PCD Feed Forward
parametr 8-42 Konfiguracja [890] [ Predk. Jog 1 z magistrali
zapisu PCD i [891] | Predk. Jog 2 z magistrali
parametr 8-43 Konfiguracja [1472] | Stowo alarmowe VLT
odczytu PCD. [1473] | Stowo ostrzezenia VLT
[15] Readout: actual setup [1474] | VLT zewnetrzne stowo
[302] [ Minimalna wartos¢ zadana statusowe
[303] | Maks. warto$¢ zadana [1500] | Godziny pracy
[312] | Warto$¢. doganiania/ [1501] | Godziny pracy
zwalniania [1502] | Licznik kWh
[341] | Czas rozpedzania 1 [1600] | Stowo sterujace
[342] | Czas zatrzymania 1 [1601] | Wart. zadana [jednostkal
[351] [ Czas rozpedzania 2 [1602] | Wartos¢ zadana %
[352] [Czas zatrzymania 2 [1603] | stowo statusowe
[380] | Czas rozp./zatrz. dla pracy [1605] | Rzeczywista wart. gtéwna [%]
Jog [1606] | Actual Position
[381] | Czas szybkiego rozpedz./ [1609] | Odczyt definiowany przez
zatrzym. uzytkownika
[411] [ Ogranicz. nis. predk. silnika [1610] | Moc [kW]
[obr/min] [1611] [ Moc [hp]
[412] [ Ogranicz. nis. predk. silnika [1612] | Napigcie silnika
[Hz] [1613] | Czestotliwos¢
[413] [ Ogranicz wys. predk. silnika [1614] | Prad silnika
[obr/min] [1615] | Czestotliwos¢ [%]
[414] | Ogranicz wys. predk. silnika [1616] | Moment obrotowy [Nm]
[HZ] [1617] | Predkoé¢ [obr/min]
[416] [ Ogranicz momentu w trybie [1618] | Stan termiczny silnika
silnikow. [1619] | Temperatura czujnika KTY
[417] | Ogranicz momentu w trybie [1620] | Kat silnika
generat. [1621] | Torque [%] High Res.
[553] Zaoslf 29. wys.wart.zad./ [1622] | Moment obrotowy [%]
SprZ.Q:'Zert‘ [1623] | Motor Shaft Power (kW]
(k] | el 2Bl U el [1624] | Calibrated Stator Resistance
sprzez.zwrot.
[1625] [ Moment obrotowy [Nm]
[590] | Cyfr. przekaznik ster. X
— wysoki
[593] i/‘mn. wyj. imp. #27. Ster. [1630] | Nap w obw posr DC
ag.
9 [1632] | Energia hamow./s
[595] [Zmn. wyj, imp. #29. Ster. - -
[1633] | Energia hamow. /2 min.
mag.
9, [1634] [ Temp radiatora
[597] | Wyj. impuls. nr X30/6, ster.
. . [1635] [ Stan termiczny invertera
magistrali i
[615] | Zacisk 53. Gérna skala zad./ [1638] | Stan regulatora SL
[1639] [ Temp. karty sterowania.
sprz. zwr.
[625] | Zacisk 54. Gérna skala zad./ [Uee5) | isitey Pz U St
sprz. zwr. [1646] [ Motor Phase V Current
[653] | Zacisk 42. Wyj. sterowania [1647] | Motor Phase W Current
magistrala [1648] | Speed Ref. After Ramp [RPM]
[663] | Zacisk X30/8. Sterowanie [1650] | Zewnetrz. wartos¢ zadana
magistrala [1651] | Impulsowa wart. zadana
[673] | Zacisk X45/1. Sterowanie [1652] | Sprzezenie zwrotne
magistrala [jednostkal
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8-41 Parameters for Signals

8-41 Parameters for Signals

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[1653] | Wart. zadana potencjometru [3311] | Wspdtczynnik synchronizacji
cyfr. slave (M:S)
[1657] | Feedback [RPM] [3401] | Zapis PCD 1 do MCO
[1660] | Wejscie cyfrowe [3402] | Zapis PCD 2 do MCO
[1661] | Zacisk 53. Nastawa [3403] | Zapis PCD 3 do MCO
przefacznika [3404] | Zapis PCD 4 do MCO
[1662] | Wejscie analogowe 53 [3405] | Zapis PCD 5 do MCO
[1663] | Zacisk 54. Nastawa [3406] | Zapis PCD 6 do MCO
przefacznika [3407] | Zapis PCD 7 do MCO
[1664] | Wejscie analogowe 54 [3408] | Zapis PCD 8 do MCO
[1665] | Wyj. analogowe 42 [mA] [3409] | Zapis PCD 9 do MCO
[1666] | Wyjscie cyfrowe [bin] [3410] | Zapis PCD 10 do MCO
[1667] | Zacisk 29. Czestot. wejscia [3421] | Odczyt PCD 1 z MCO
impuls.[Hz] [3422] | Odczyt PCD 2 z MCO
[1668] | Zacisk 33. Czestot. wejscia [3423] | Odczyt PCD 3 z MCO
impuls.[Hz] [3424] [ Odczyt PCD 4 z MCO
[1669] | Zacisk 27. Czestot. wyjscia [3425] | Odczyt PCD 5 z MCO
i U5l [3426] | Odczyt PCD 6 z MCO
[1670] | Zacisk 29. Czestot. wyjscia [3427] | Odczyt PCD 7 z MCO
impuls.(Hz] [3428] | Odczyt PCD 8 z MCO
[1671] | Wyjscie przekaznikowe [bin] [3429] | Odczyt PCD 9 2 MCO
[1672] | Licznik A [3430] | Odczyt PCD 10 z MCO
[1673] | Licznik B [3440] | Wejscia cyfrowe
[1674] | Licznik pre.cyzyjnego [3441] | Wyjécia cyfrowe
zatrzymama [3450] | Pozycja rzeczywista
[1675] WeJ'. anala. X30/X30/11 [3451] ||Pozycja zadana
[1676] WeJ", énala, X30/ X30/12 [3452] [ Rzeczywista pozycja mastera
(16771 Wy:\sae analogowe X30/8 [3453] | Pozycja indeksowa slave
78 \[;1 ] log, X45/ - [3454] | Pozycja indeksowa mastera
167 j. . X45/1
[1679] Wyj, analog T [mA] [3455] | Potozenie krzywej
L ] | Wyj. analog. [mAl [3456] | Bfad $ledzenia
[1680] [ T CTW magistrali komunik. —
[3457] | Btad synchronizacji
[1682] [ 1 REF magistrali komunik. - —
[3458] | Rzeczywista predkos¢
[1684] | STW opcji komunikacji : -
[3459] | Rzeczywista predkos¢
[1685] | 1 CTW portu FC
mastera
(1686] | 1 REF portu FC . [3460] | Status synchronizacji
[1687] | Bus Readout AIarm/Warm.ng [3461] | Status osi
[1689] | Configurable Alarm/Warning [3462] | Status programu
Word
[3464] | Status MCO 302
[1690] | Stowo alarmowe -
[3465] | Sterowanie MCO 302
[1691] | Stowo alarmowe 2
[3466] | SPI Error Counter
[1692] | Stowo ostrzezenia
[3470] | Stowo alarmowe MCO 1
[1693] | Stowo ostrzezenia 2
[3471] | Stowo alarmowe MCO 2
[1694] | Zewnetrz. stowo statusowe - -
[3644] | Zacisk X49/7. Sterowanie
[1836] | Wej. analog. X48/2 [mA] .
- magistrala
(18371 | Wej. temp. X48/4 [3654] | Zacisk X49/9. Sterowanie
[1838] | Wej. temp. X48/7 .
magistrala
kR | P el A Y [3664] | Zacisk X49/11. Sterowanie
[1843] | Wyj.analog. X49/7 magistrala
[1844] | Wyj.analog. X49/9 [4280] | Safe Option Status
[1845] | Wyj-analog. X49/11 [4282] | Safe Control Word
[1860] | Digital Input 2 [4283] | Safe Status Word
[3310] [ Wspét. synch. mastera (M:S)
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Opcja: Zastosowanie:

8-48 BTM Maximum Errors

Zakres:

Zastosowanie:

[4285] [ Active Safe Func.
[4287] | Time Until Manual Test

8-42 Konfiguracja zapisu PCD

Zakres: Zastosowanie:
Size [0 - Wybra¢ parametry, ktére maja zostac
related* 9999 ] przydzielone do komunikatéw PCD.

Liczba dostepnych PCD zalezy od typu
komunikatu. Wartosci w PCD sg
zapisywane w wybranych parametrach
jako wartosci danych.

8-43 Konfiguracja odczytu PCD

Zakres: Zastosowanie:
Size [0 - Wybra¢ parametry, ktére maja zostac
related* 9999 ] przydzielone do komunikatéw PCD.

Liczba dostepnych PCD zalezy od typu

komunikatu komunikatu. PCD zawierajg
rzeczywistg wartos¢ danych wybranych
parametrow.

8-45 BTM Transaction Command

Opcja: Zastosowanie:
. \/ |/

Tego parametru nie mozna
dopasowac w trakcie pracy
silnika.

[0] * | Off

[1]1 | Start Transaction

[2] | Commit transaction

[3]1 [Clear error

8-46 BTM Transaction Status

Opcja: Zastosowanie:
[0] * Off

[1] Transaction Started

[2] Transaction Comitting

[3] Transaction Timeout

[4] Err. Non-existing Par.

[5] Err. Par. Out of Range

[6] Transaction Failed

8-47 BTM Timeout
Zakres:
60 s*

Zastosowanie:

[1 - 360 s] | Wybra¢ time out BTM po uruchomieniu
transakcji BTM.

21* | [0 - 211 [ Wybdr maksymalnej dozwolonej liczby btedéw
trybu przenoszenia grupowego przed
przerwaniem. Jesli ustawiono na maksimum,
przerwanie nie nastepuje.

8-49 BTM Error Log

Zakres: Zastosowanie:
0.255% | [0.000 - Lista parametrow, ktérych przenoszenie
9999.255 ] nie powiodto sie podczas trybu przeno-

szenia grupowego. Wartos¢ po
przecinku dziesietnym jest kodem btedu
(255 oznacza brak btedu).

3.9.5 8-5* Cyfrowe/magistrala

Parametry konfiguracji potaczenia stowa sterujacego
wejscia cyfrowego/ magistrali.

NOTYFIKACJA

Parametry te sg aktywne tylko, gdy parametr 8-01 Rodzaj
sterowania jest ustawiony na [0] Sfowo cyfrowe i sterujqce.

8-50 Wybodr kontroli wybiegu

Opcja: Zastosowanie:
Wybra¢ miedzy sterowaniem funkcja
wybiegu silnika przez zaciski (wejscie
cyfrowe) i/lub przez magistrale.
[0] | Wejscie Aktywuje polecenie Start za pomoca
cyfrowe wejscia cyfrowego.

[1] | Magistrala kom | Aktywuje polecenie Start za pomoca portu
CAN komunikacji szeregowej lub opcji magistrali
szeregowej.

[2] | Logiczne |
(AND)

Aktywuje polecenie Start przez magistrale/
port komunikacji szeregowej | dodatkowo
przez jedno z wejs¢ cyfrowych.

[3] * | Logiczne LUB
(OR) port komunikacji szeregowej LUB

Aktywuje polecenie Start przez magistrale/

dodatkowo przez jedno z wejs¢ cyfrowych.

8-51 Wybodr szybkiego zatrzymania

Opcja: Zastosowanie:

[0] | Wejscie cyfrowe

[1] | Magistrala

[2] | Logiczne |
[3] * | Logiczne LUB

Wybra¢ miedzy sterowaniem funkcja
szybkiego zatrzymania przez zaciski
(wejscie cyfrowe) i/lub przez magistrale.
Ten parametr jest aktywny tylko, gdy par.
8-01 Miejsce sterowania jest ustawiony na
[0] Stowo cyfrowe i sterujqce.
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8-52 Wybor hamowania DC 8-54 Wybor zmiany kierunku obrotow

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
Wybra¢ miedzy sterowaniem funkcja Wybra¢ Logiczne LUB [3], aby aktywowac
hamowania DC przez zaciski (wejscie polecenie Zmiany kierunku obrotu przez
cyfrowe) i/lub przez magistrale. magistrale/port komunikacji szeregowej, LUB
[0] | Wejscie Aktywacja polecenia Start za pomoca G G [ A S AU S Gy
cyfrowe wejécia cyfrowego. Ten parametr jest aktywny tylko, gdy par.
8-01 Miejsce sterowania jest ustawiony na [0]
[1] | Magistrala kom [ Aktywuje polecenie Start przez port Stowo cyfrowe i sterujqce.
CAN komunikacji szeregowej lub opcje magistrali
[2] | Logiczne | Aktywuje polecenie Start przez magistrale/ Opdja: Zastosowanie:
(AND) port komunikacji szeregowej | dodatkowo Wybra¢ miedzy sterowaniem wyboru
przez jedno z wejs¢ cyfrowych. zestawu parametréw przetwornicy czestot-
[3] | Logiczne LUB Aktywuje polecenie Start przez magistra- liwosci przez zaciski (wejscie cyfrowe) i/lub
(OR) leport komunikacji szeregowej LUB przez magistrale.
dodatkowo przez jedno z wejs¢ cyfrowych. [0] [Wejscie Aktywacja wyboru zestawu parametrow
cyfrowe poprzez wejscie cyfrowe.
[1] | Magistrala Aktywuje wybor zestawu parametréw przez
Opcja: Zastosowanie: kom CAN port komunikacji szeregowej lub opcje
Wybra¢ miedzy sterowaniem funkgjg startu magistrali komunikacyjnej.
przetwornicy czestotliwosci przez zaciski - - - -
(wejécie cyfrowe) /lub przez magistrale. [2] | Logiczne | AktyYVUJe wybor zestaV\./u p?rametrow r?rzez
(AND) magistrale/port komunikacji szeregowej |
[0] | Wejscie Aktywacja polecenia Start za pomoca dodatkowo przez jedno z wejs¢ cyfrowych.
cyfrowe wejscia cyfrowego. [3] * | Logiczne LUB [ Aktywowac¢ wybor zestawu parametréw
[1]1 | Magistrala Aktywuje polecenie Start przez port (OR) przez magistrale/port komunikacji
kom CAN komunikacji szeregowej lub opcje szeregowej LUB dodatkowo przez jedno z
magistrali komunikacyjnej. wejs¢ cyfrowych.
[2] | Logiczne | Aktywuje polecenie Start przez magistrale/
(AND) port komunikacji szeregowej | dodatkowo
przez jedno z wejs¢ cyfrowych. Opgja: Zastosowanie:
[3] * [ Logiczne LUB | Aktywuje polecenie Start przez magistrale/ UIIBIEE SHEOUEE [pHOE o e
(OR) port kemunikacji szeregowej LUB wartoscig zadang przetwornicy czestot-
dodatkowo przez jedno z wejé¢ cyfrowych. liwosci przez zaciski (wejscie cyfrowe) i/lub
przez magistrale.
[0] | Wejscie Aktywuje wybdr programowanej wartosci
Opcja: Zastosowanie: cyfrowe zadanej parametréw poprzez wejscie
[0] [ Wejscie cyfrowe.
cyfrowe [1] | Magistrala Aktywuje wybér programowanej wartosci
[11 | Magistrala kom CAN zadanej przez port komunikacji szeregowej
[2] | Logiczne | lub opcje magistrali komunikacyjnej.
[3] * [ Logiczne LUB | Wybra¢ miedzy sterowaniem funkcjg Zmiany [2] |Logiczne I Aktywuje wybor programowanej wartosci
kierunku obrotu konwertera przez zaciski (AND) zadanej przez magistrale/port komunikacji
(wejscie cyfrowe) i/lub przez magistrale. szeregowej | dodatkowo przez jedno z
Wybra¢ Magistrala [1], aby aktywowac¢ wejé¢ cyfrowych.
polecenie Zmiany kierunku obrotu przez
port komunikacji szeregowej lub opcje [3] * [ Logiczne LUB | Aktywuje wybor programowanej wartosci
magistrali komunikacyjne;. (OR) zadanej przez magistrale/port komunikacji
Wybra¢ Logiczne I [2], aby aktywowac szeregowej LUB dodatkowo przez jedno z
polecenie Zmiany kierunku obrotu przez wejs¢ cyfrowych.

magistrale/port komunikacji szeregowej,
ORAZ dodatkowo przez jedno z wejs¢
cyfrowych.
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8-57 Profidrive OFF2 Select

Wybraé miedzy sterowaniem funkcjg WYL2 przetwornicy czestot-
liwosci przez zaciski (wejscie cyfrowe) i/lub przez magistrale
komunikacyjna. Ten parametr jest aktywny tylko wtedy, gdy
parametr 8-01 Rodzaj sterowania jest ustawiony na [0] Cyfr. i stowo
ster. i parametr 8-10 Profil stowa sterujgcego jest ustawiony na [1]
Profil PROFldrive.

Opdja: Zastosowanie:
[0] Wejscie cyfrowe

[1 Magistrala kom CAN

[2] Logiczne | (AND)

[3] * Logiczne LUB (OR)

8-58 Profidrive OFF3 Select

Wybra¢ miedzy sterowaniem funkcjg WYL3 przetwornicy czestot-
liwosci przez zaciski (wejscie cyfrowe) i/lub przez magistrale
komunikacyjna. Ten parametr jest aktywny tylko wtedy, gdy
parametr 8-01 Rodzaj sterowania jest ustawiony na [0] Cyfr. i stowo
ster. i parametr 8-10 Profil stowa sterujgcego jest ustawiony na [1]
Profil PROFldrive.

Opdja: Zastosowanie:
[0] Wejscie cyfrowe

[1 Magistrala kom CAN

[2] Logiczne | (AND)

[3] * Logiczne LUB (OR)

3.9.6 8-8* Diagnostyka portu FC

Te parametry sa uzywane do monitorowania komunikacji
magistrali przez port przetwornicy czestotliwosci.

8-80 Inwentaryzacja komunikatéw magistrali
Zakres: Zastosowanie:

0* [0-0]

Parametr ten pokazuje liczbe waznych
komunikatow wykrytych w magistrali.

8-81

Inwentaryzacja btedéw magistrali
Zakres: Zastosowanie:

0* [0-0]

Parametr ten pokazuje liczbe komunikatow z
btedami (np. btad CRC) wykrytych w magistrali.

8-82 Otrz. komunikaty slave
Zakres: Zastosowanie:

0* [0-0]

Parametr ten pokazuje liczbe waznych
komunikatéw adresowanych do urzadzenia slave
wystanych przez przetwornice czestotliwosci.

8-83 Inwentaryzacja btedow slave

Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - 0 ]| Ten parametr okazuje liczbe btednych
komunikatow, ktére nie mogg zosta¢ wykonane
przez przetwornice czestotliwosci.

3.9.7 8-9* Jog z magistrali

8-90 Predk. Jog 1 z magistrali

Zakres: Zastosowanie:
100 RPM*

[0 - par. 4-13 [ Wprowadzi¢ predkos¢ pracy Jog. To
RPM] jest stata predkos¢ (Jog - pracy
manewrowej) aktywowana przez port

szeregowy lub opcje magistrali.

8-91 Predk. Jog 2 z magistrali

Zakres: Zastosowanie:
200 RPM*

[0 - par. 4-13 [ Wprowadzi¢ predkos¢ pracy Jog. To
RPM] jest stata predkos¢ (Jog - pracy
manewrowej) aktywowana przez port

szeregowy lub opcje magistrali.
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3.10 Parametry: 9-** Profibus

Opisy parametréw Profibus zawiera Przewodnik progra-
mowania VLT® PROFIBUS DP MCA 101.

3.11 Parametry: 10-** Magistrala
komunikacyjna DeviceNet CAN

Opisy parametréw DeviceNet zawiera Instrukcja obstugi
modutu DeviceNet.

3.12 Parametry: 12-** Ethernet

Opisy parametréw Ethernet zawiera Instrukcja obstugi VLT®
EtherNet/IP MCA 121.

3.13 Parametry: 13-** Logiczny sterownik
zdarzen

Logiczny sterownik zdarzen (SLC) to sekwencja czynnosci
zdefiniowanych przez uzytkownika (patrz

parametr 13-52 Sterownik SL - funkcja) wykonywana przez
SLC, kiedy powiazane zdarzenie zdefiniowane przez
uzytkownika (patrz parametr 13-51 Sterownik SL - zdarzenie)
zostanie oszacowane jako prawdziwe przez SLC.
Warunkiem dla zdarzenia moze by¢ konkretny status lub
to, ze wyjscie z reguly logicznej lub argumentu operatora
ma wartos¢ prawda (TRUE). Prowadzi to do powigzanego
dziatania, jak pokazano ponizej:

Par. 13-51 Par. 13-52 pt
SL Controller Event SL Controller Action ~
&
o
o
™M
Running Coast
Warning Start timer
Torque limit Set Do X low

Digital input X 30/2 Select set-up 2

Par. 13-43
Logic Rule Operator 2

D

Par. 13-11
Comparator Operator

<

17'RUE longer than..

llustracja 3.53 Logiczny sterownik zdarzen (SLC)

Wszystkie zdarzenia i dziatania s3 numerowane i fgczone w
pary (stany). Oznacza to, ze kiedy pierwsze zdarzenie
zostanie zrealizowane (osiggnie wartos¢ ,prawda”),
wykonywane jest pierwsze dziatanie. Nastepnie oceniane sg
warunki drugiego zdarzenia i jesli zostang ocenione jako
Lprawda’, wykonywane jest dziatanie 2 itd. Oceniane jest
tylko jedno zdarzenie naraz. Jesli zdarzenie zostanie
ocenione jako ,fatsz’, nic sie nie dzieje (w SLC) podczas
biezacego odstepu czasu skanowania i zadne inne
zdarzenia nie sa oceniane. Oznacza to, ze kiedy SLC sie
uruchamia, ocenia pierwsze zdarzenie (i tylko pierwsze
zdarzenie) w kazdym odstepie czasu skanowania. Tylko
kiedy pierwsze zdarzenie zostanie ocenione jako ,prawda’,
SLC wykonuje pierwsze dziatanie i rozpoczyna ocene
drugiego zdarzenia. Mozna zaprogramowac od 1 do 20
zdarzen i dziatan.

Po wykonaniu ostatniego zdarzenia/dziatania sekwencja
rozpoczyna sie ponownie od pierwszego zdarzenia/
dziatania. llustracja 3.54 przedstawia przyktad z trzema
zdarzeniami/dziataniami:

Poczatek zdarzenia 130BA062.13
P13-01

Stan 1

Zdarzenie 1/
Czynnos$é 1

Stan 2
Zdarzenie 2/
Czynnos$¢ 2

Koniec zdarzenia
P13-02

~
~
N
\_ Koniec zdarzenia
\ P13-02
Stan 4

Zdarzenie 4/
Czynnos¢ 4

Stan 2

Zdarzenie 3/
Czynnosc 3

/
7/

-
-~ Koniec zdarzenia
- P13-02

llustracja 3.54 Zdarzenia i dziatania

Uruchamianie i zatrzymywanie SLC

Logiczny sterownik zdarzen (SLC) mozna uruchomié lub
zatrzymad, wybierajac opcje [1] Zatqczone lub [0] Wytqczone
w parametr 13-00 Sterownik SL - tryb pracy. SLC zawsze
uruchamia sie w stanie 0 (gdzie ocenia zdarzenie [0]). SLC
uruchamia sie, gdy Zdarzenie poczqgtkowe (okreslone w
parametr 13-01 Poczqtek zdarzenia) zostanie ocenione jako
Lprawda” (o ile w parametr 13-00 Sterownik SL - tryb pracy
wybrana jest opcja [1] Zatgczone). SLC zatrzymuje sie, gdy
zdarzenie stopu (parametr 13-02 Koniec zdarzenia) zostanie
ocenione jako ,prawda”. Parametr 13-03 Kasuj SLC resetuje
wszystkie parametry SLC i rozpoczyna programowanie od
samego poczatku.

NOTYFIKACJA

SLC jest aktywny tylko w trybie Auto-on, nie w trybie
Hand.
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3.13.1 13-0* Ustawienia SLC

Ustawienia SLC stuzg do aktywacji, dezaktywacji i
resetowania sekwencji logicznego sterownika zdarzen SLC.
Funkcje logiczne i komparatory zawsze pracuja w tle, co
umozliwia oddzielne sterowanie wejsciami i wyjsciami
cyfrowymi.

13-00 Sterownik SL - tryb pracy

Opg¢ja: Zastosowanie:
[0] | Wylaczony [ Dezaktywuje logiczny sterownik zdarzen.
[1] | Whaczony Aktywuje logiczny sterownik zdarzen.

Wybrac wejscie Boole'a (,prawda” lub ,fatsz”), aby aktywowa¢

13-01 Poczatek zdarzenia

logiczny sterownik zdarzen.

Opcja: Zastosowanie:

[0] Fatsz Wybra¢ wejscie Boole'a (,prawda” lub
fatsz"), aby aktywowac logiczny
sterownik zdarzen.

Wprowadza stata wartos¢ — fatsz.

[1] Prawda Wprowadza stata warto$¢ — prawda.

[2] Praca Silnik pracuje.

[3] W zakresie Silnik pracuje w zaprogramowanych
zakresach pradu i predkosci ustawionych
w parametr 4-50 Ostrzezenie o matym
prqdzie do parametr 4-53 Ostrzezenie o
duzej predkosci.

[4] Wg wartosci Silnik pracuje zgodnie z wartoscia

zadanej zadana.

[5]

Ogr. momentu

Ograniczenie momentu ustawione w
parametr 4-16 Ogranicz momentu w trybie
silnikow. lub parametr 4-17 Ogranicz
momentu w trybie generat. jest
przekroczone.

[6]

Ograniczenie
pradu

Ograniczenie pradu silnika ustawione w
parametr 4-18 Ogr. prqdu jest

13-01 Poczatek zdarzenia

Opcja:

Wybra¢ wejscie Boole'a (,prawda” lub ,fatsz”), aby aktywowac
logiczny sterownik zdarzen.

Zastosowanie:

[11]

Predk poza ogr,
nis

Predkos$¢ wyjsciowa jest nizsza od
ustawionej w parametr 4-52 Ostrzezenie o
matej predkosci.

[12]

Predk poza ogr,

Predkos¢ wyjsciowa jest wyzsza od

wys ustawionej w parametr 4-53 Ostrzezenie o
duzej predkosci.
[13] [Poza zakr. Sprzezenie zwrotne jest poza zakresem
sprzez. 0} ustawionym w parametr 4-56 Ostrzezenie
o0 niskim sprzez.zwr i
parametr 4-57 OstrzeZenie o
WYS.Sprzez.zwr..
[14] [Sprze. zwrt. Sprzezenie zwrotne jest ponizej ograni-
poniz czenia ustawionego w
parametr 4-56 Ostrzezenie o niskim
sprzez.zwr.
[15] | Sprze. zwrt. Sprzezenie zwrotne jest powyzej ograni-
powy. czenia ustawionego w

parametr 4-57 Ostrzezenie o
WYS.Sprzez.zwr..

[16]

Ostrzezenie

Ostrzezenie termiczne wiacza sie, kiedy

termicz temperatura przekracza ograniczenie w
silniku, przetwornicy czestotliwosci,
rezystorze hamowania lub termistorze.

[17] [ Zasil. poza Napiecie zasilania jest poza okreslonym
zakresem zakresem napiecia.

[18]

Zmiana kierunku
obr.

Wyjscie przechodzi w stan wysoki, kiedy
przetwornica czestotliwosci pracuje w
kierunku przeciwnym do ruchu
wskazéwek zegara (produkt logiczny

"

bitéw statusowych ,praca” | ,zmiana

kierunku obrotéw”).

[19]

Ostrzezenie

Ostrzezenie jest aktywne.

przekroczone. [20] [ Alarm (wyt. sam) [ Alarm (wyt. awar.) jest aktywny.
[71 |Poza zakresem | Prad silnika wykracza poza zakres [21] | Alarm (wyt sam [ Alarm (wytaw.z blokada) jest aktywny.
pradu ustawiony w parametr 4-18 Ogr. prqdu. z bl)
22] | Komparator O Uzy¢ wyniku komparatora 0.
[8] Prad poza ogr, | Prad silnika jest nizszy od ustawionego = i vy &
nis. w parametr 4-50 Ostrzezenie o matym [23] | Komparator 1 Uzy¢ wyniku komparatora 1.
prqdzie. [24] | Komparator 2 Uzy¢ wyniku komparatora 2.
[9] Prad poza ogr, | Prad silnika jest wyzszy od ustawionego [25] | Komparator 3 Uzy¢ wyniku komparatora 3.
wys. w parametr 4-51 Ostrzezenie o duzym
prqdzie. [26] [ Reguta logiczna [ Uzy¢ wyniku reguty logicznej 0.
0
[10] [Poza zakresem Predkosc jest poza zakresem ustawionym [27] | Reguta logiczna | Uzyé wyniku reguly logicznej 1.
predk W parametr 4-52 Ostrzezenie o matej 1
AL SR R PR O o [28] [Reguta logiczna [ Uzy¢ wyniku reguty logicznej 2.
duzej predkosci. )
[29] [Reguta logiczna [ Uzy¢ wyniku reguty logicznej 3.
3
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13-01 Poczatek zdarzenia

Wybra¢ wejscie Boole'a (,prawda” lub ,fatsz”), aby aktywowac

logiczny sterownik zdarzen.

13-01 Poczatek zdarzenia

Wybra¢ wejscie Boole'a (,prawda” lub ,fatsz”), aby aktywowac
logiczny sterownik zdarzen.

Opgcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[33] | Wejscie cyfr Uzy¢ wyniku wejscia cyfrowego 18. [80] | Digital input Uzy¢ wartosci zacisku x46/3 (VLT®
D8 x46/3 Rozszerzona karta przekaznika MCB 113).
[34] \[/)\ll?gsue cyfr Uzy¢ wyniku wejsécia cyfrowego 19. (81] | Digital input Uzy¢ wartosci zacisku x46/5 (VLT®
x46/5 Rozszerzona karta przekaznika MCB 113).
[35] | Wejscie cyfr Uzy¢ wyniku wejscia cyfrowego 27.
DI27 [82] | Digital input Uzy¢ wartosci zacisku x46/7 (VLT®
[36] |Wejscie cyfr Uzy¢ wyniku wejscia cyfrowego 29. x46/7 Rozszerzona karta przekaznika MCB 113).
DI29 [83] | Digital input Uzy¢ wartosci zacisku x46/9 (VLT®
[37] [ Wejscie cyfr Uzy¢ wyniku wejscia cyfrowego 32. x46/9 Rozszerzona karta przekaznika MCB 113).
DI32
[38] [ Wejscie cyfr Uzy¢ wyniku wejscia cyfrowego 33. [84] | Digital input Uzy¢ wartosci zacisku x46/11 (VLT®
DI33 x46/11 Rozszerzona karta przekaznika MCB 113).
[39] | Polecenie Start Wydane zostato polecenie startu. [85] | Digital input Uzy¢ wartosci zacisku x46/13 (VLT®
[40] | Naped Wydane zostato polecenie zatrzymania x46/13 Rozszerzona karta przekaznika MCB 113).
zatrzymany (Jog - praca manewrowa, stop, szybki [94] |RS Flipflop 0 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1* Komparatory.
stop, wybieg silnika) i nie pochodzi ono [95] |RS Flipflop 1 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1* Komparatory.
z samego SLC.
[96] | RS Flipflop 2 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1* Komparatory.
[41] [Reset wytawar. |Wykonany zostat reset.
[97]1 | RS Flipflop 3 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1* Komparatory.
[42] | Autores.po Wykonany zostat automatyczny reset.
wy.awa. [98] |RS Flipflop 4 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1* Komparatory.
[43] | Klawisz OK Nacisniecie przycisku [OK]. Dostepne [99] |RS Flipflop 5 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1* Komparatory.
tylko na graficznym LCP.
[100] | RS Flipflop 6 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1* Komparatory.
[44] | Klawisz Reset Nacisniecie przycisku [Reset]. Dostepne o111 RS Finflon 7 5 dziat 3.13.2 13-1* K
tylko na graficznym LCP. [101] ipflop atrz rozdziat 3.13. -1* Komparatory.

[45] [Klawisz "w lewo" | Naciéniecie przycisku [<]. Dostepne tylko 13-02 Koniec zdarzenia
i el [ Wybra¢ wejscie Boole'a (,prawda” lub ,fatsz”), aby dezaktywowac
[46] | Klawisz "w Nacisniecie przycisku [>]. Dostepne tylko logiczny sterownik zdarzen.
prawo" na graficznym LCP. Opcja: Zastosowanie:
[47] | Klawisz "w gore" [ Naciéniecie przycisku [A]. Dostepne tylko [0] |Fatsz Opisy opcji [0] Fatsz-[61] Reguta
na graficznym LCP. logiczna 5 — patrz
- - parametr 13-01 Poczqtek zdarzenia.
[48] | Klawisz "w dot" [ Naciéniecie przycisku [¥]. Dostepne tylko
na graficznym LCP. (1] Prawda
- . [2] Praca
[50] | Komparator 4 Uzy¢ wyniku komparatora 4. 3] W zakresie
[51] [Komparator 5 Uzy¢ wyniku komparatora 5. [4] Wg wartosci zadanej
[60] |Regufa logiczna | Uzy¢ wyniku reguly logicznej 4. [5] | Ogr. momentu
4 [6] Ograniczenie pradu
[61] [Reguta logiczna | Uzyé wyniku reguty logicznej 5. [7] | Poza zakresem pradu
5 [8] Prad poza ogr., nis.
[76] | Wej. cyfr. x30 2 | Uzy¢ wartosci zacisku X30/2 (we/wy [9] | Prad poza ogr., wys.
ogélnego zastosowania MCB 101 VLT®). [10] [Poza zakresem predk
- — —— [11] [Predk poza ogr, nis
[77] | Wej. cyfr. x30 3 | Uzy¢ wartosci zacisku X30/3 (we/wy
| . [12] | Predk poza ogr, wys
ogélnego zastosowania MCB 101 VLT®).
[13] | Poza zakr. sprzez. 0}
[78] |Wej. cyfr. x30 4 | Uzy¢ wartosci zacisku X30/4 (we/wy 4] | Sprze. zwrt. poniz
ogdlnego zastosowania MCB 101 VLT®). [15] |[Sprze. zwrt. powy.
[79] | Digital input Uzy¢ wartosci zacisku x46/1 (VLT® [16] | Ostrzezenie termicz
x46/1 Rozszerzona karta przekaznika MCB 113). [17] | Zasil. poza zakresem
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13-02 Koniec zdarzenia 13-02 Koniec zdarzenia

Wybra¢ wejscie Boole'a (,prawda” lub ,fatsz”), aby dezaktywowac Wybra¢ wejscie Boole'a (,prawda” lub ,fatsz”), aby dezaktywowac
logiczny sterownik zdarzen. logiczny sterownik zdarzen.
Opgcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[18] [Zmiana kierunku obr. [73] | Time-out 6 SL Time out zegara 6 logicznego
[19] | Ostrzezenie sterownika zdarzen.
(20] | Alarm (wyt sam) [74] | Time-out 7 SL Time out zegara 7 logicznego
[21] | Alarm (wyt. sam z bl) sterownika zdarzen.
[22] | Komparator O
[75] | Wydano polec. start
[23] | Komparator 1
[76] | Wej. cyfr. x30 2
[24] | Komparator 2
[77] | Wej. cyfr. x30 3
[25] | Komparator 3
- [78] [ Wej. cyfr. x30 4
[26] [ Reguta logiczna 0
- [79] | Digital input x46/1
[27] | Regufa logiczna 1
: [80] | Digital input x46/3
[28] | Reguta logiczna 2 ——
- [81] [ Digital input x46/5
[29] [Regufa logiczna 3
' [82] |Digital input x46/7
[30] [SL Time-out O
- [83] | Digital input x46/9
[311 |SL Time-out 1
- [84] | Digital input x46/11
[32] [SL Time-out 2
— [85] | Digital input x46/13
[33] | Wejscie cyfr DI18 —
— [90] [ ATEX ETR cur. Dostepna, jesli
[34] | Wejscie cyfr DI19 ) .
3 Weiécie cvfr D27 warning parametr 1-90 Zabezp. termiczne
(35] eJ.s’c!e yr silnika jest ustawiony na [20] ATEX
[36] | Wejscie cyfr DI29 ETR lub [21] Zaawansowane ETR.
[37] | Wejscie cyfr DI32 Jesli alarm 164, Alarm ogr. pr. ATEX
[38] | Wejscie cyfr DI33 ETR jest aktywny, stan wejscia jest
[39] [Polecenie Start réwny 1.
[40] | Naped zatrzyman
i t 4 [91] [ATEX ETR cur. alarm | Dostepna, jesli
[41] [Reset wytawar. X
m parametr 1-90 Zabezp. termiczne
421 uto‘res.po wyawa. . . silnika jest ustawiony na [20] ATEX
[43] [ Klawisz OK Nacisniecie przycisku [OK]. Dostepne 577 [0lo [ Fe s g 50
tylko na graficznym LCP. Jesli alarm 166, Alarm ogr.czest. ATEX
[44] [ Klawisz Reset Nacisniecie przycisku [Reset]. ETR jest aktywny, warto$¢ wyjscia
Dostepne tylko na graficznym LCP. jest réwna 1.
[45] | Klawisz "w lewo" Nacisniecie przycisku [<]. Dostepne [92] | ATEX ETR freq. Dostepna, jesli
tylko na graficznym LCP. warning parametr 1-90 Zabezp. termiczne
inika jest ustawi 20] ATEX
[46] [Klawisz "w prawo" Nacisniecie przycisku [>]. Dostepne silnika jest ustawiony na [20]
ETR lub [21] Zaawansowane ETR.
tylko na graficznym LCP.
Jesli alarm 163, Ostrz. ogr.pr. ATEX
[47] | Klawisz "w gére" Naciéniecie przycisku [4]. Dostepne ETR jest aktywny, warto$¢ wyjscia
tylko na graficznym LCP. jest rowna 1
[48] Klawisz "w dot" Nacisniecie przycisku [V]. Dostepne [93] | ATEX ETR freq. alarm Dostepna, jes’Ii
tylko na graficznym LCP. parametr 1-90 Zabezp. termiczne
= < 2 silnika jest ustawiony na [20] ATEX
[50] omparator ETR lub [21] Zaawansowane ETR.
B |[MShfEEIeier & Jesli ostrzezenie 165 Ostrz.ogr.cz.
[60] | Reguta logiczna 4 ATEX ETR jest aktywne, wartos¢
[61] [Regufa logiczna 5 wyjécia jest rowna 1
[70] | Time-out 3 SL Time out zegara 3 logicznego
. , [94] | RS Flipflop 0 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
sterownika zdarzen.
Komparatory.
[71] | Time-out 4 SL Time out zegara 4 logicznego
. . [95] [RS Flipflop 1 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
sterownika zdarzen.
Komparatory.
[72] | Time-out 5 SL Time out zegara 5 logicznego
. 3 [96] | RS Flipflop 2 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
sterownika zdarzen.
Komparatory.
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13-02 Koniec zdarzenia

Wybra¢ wejscie Boole'a (,prawda” lub ,fatsz”), aby dezaktywowac
logiczny sterownik zdarzen.
Zastosowanie:

Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
Komparatory.

Opgcja:
[97] |RS Flipflop 3

Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
Komparatory.

[98] | RS Flipflop 4

[99] |RS Flipflop 5 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*

Komparatory.

Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
Komparatory.

[100] | RS Flipflop 6

Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
Komparatory.

[101] | RS Flipflop 7

[102] [ Relay 1
[103] | Relay 2
[104] | Relay 3

X47/VLT® Rozszerzona karta
przekaznika MCB 113.

[105] | Relay 4 X47/VLT® Rozszerzona karta

przekaznika MCB 113.

[106] | Relay 5 X47/VLT® Rozszerzona karta

przekaznika MCB 113.

[107] | Relay 6 X47/VLT® Rozszerzona karta

przekaznika MCB 113.

[108] | Relay 7 X34/VLT® karta dodatkowych wyjs¢

przekaznikowych MCB 105.

[109] | Relay 8 X34/VLT® karta dodatkowych wyjsé

przekaznikowych MCB 105.

[110] | Relay 9 X34/VLT® karta dodatkowych wyjé¢

przekaznikowych MCB 105.

13-03 Kasuj SLC

Opcja: Zastosowanie:

[0] * | Nie kasowac Zachowuje zaprogramowane ustawienia w

SLC grupie parametréw 13-**Logiczny ster. zd.

[1] | Kasuj SLC Resetuje wszystkie parametry w grupie
parametréw 13-**Logiczny ster. zd. do

nastaw domysinych.

3.13.2 13-1* Komparatory

Komparatory stuza do poréwnywania zmiennych ciagtych
(tj. czestotliwosci wyjsciowej, pradu wyjsciowego, wejscia
analogowego itd.) ze stalymi zaprogramowanymi
wartosciami.

Par. 13-11 2

Comparator Operator IN
Par.13-10 2
Comparator Operand < §
Par. 13-12 TRUE longer than.

Comparator Value

llustracja 3.55 Komparatory

Istnieja wartosci cyfrowe, ktdre sa poréwnane ze statymi
wartosciami czasu. Patrz objasnienia w

parametr 13-10 Argument komparatora. Komparatory sg
oceniane raz w kazdym odstepie czasu skanowania.
Wykorzysta¢ bezposrednio wynik (,prawda” lub ,fatsz").
Wszystkie parametry w tej grupie to parametry tablicowe o
indeksie 0-5. Wybra¢ indeks 0 aby zaprogramowac
Komparator 0; wybra¢ indeks 1 aby zaprogramowac
Komparator 1 i tak dalej.

13-10 Argument komparatora

Opcja: Zastosowanie:

Opcje od [1] Wartos¢ zadana % do
[31] Licznik B to zmienne, ktére sg
poréwnywane na podstawie ich
wartosci. Opcje od [50] FAtSZ do
[186] Przetwornica w trybie Auto to
wartosci cyfrowe (PRAWDA/FALSZ),
w przypadku ktérych poréwnanie
jest oparte na ilosci czasu, podczas
ktérego sa one ustawione na
Jprawda” lub ,fatsz”. Patrz
parametr 13-11 Operator
komparatora.

Wybra¢ zmienng, ktéra ma by¢
monitorowana przez komparator.

[0] NIEAKTYWNE Komparator jest nieaktywny.

[1 Wartos$¢ zadana Wynikowa zdalna warto$¢ zadana w

procentach.

[2] Sprzezenie zwrotne Obr./min lub Hz, zgodnie z
ustawieniem w
parametr 0-02 Jednostka predkosci

silnika.

[3] Predkos¢ silnika Obr./min lub Hz, zgodnie z
ustawieniem w
parametr 0-02 Jednostka predkosci

silnika.

[4] Prad silnika
[5] Moment silnika
[6] | Moc silnika
[7] Napiecie silnika

[8] Nap w obw posr DC

[9] | Stan term silnika Wartos$¢ jest wyrazona w

procentach.
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13-10 Argument komparatora

13-10 Argument komparatora

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:

[10] [Stan termiczny VLT Wartos¢ jest wyrazona w logiczny bitéw statusowych ,praca”
procentach. | ,zmiana kierunku obrotéw”).

[11] [ Temp. radiatora Wartos¢ jest wyrazona w [56] | W zakresie Silnik pracuje w zaprogramowanych
procentach. zakresach pradu i predkosci

[12] [Wej. analog Al53 Wartos¢ jest wyrazona w ustawionych w
procentach parametr 4-50 OstrzeZenie o mafym

) prqdzie do

[13] | Wej. analog Al54 Wartosc¢ jest wyrazona w parametr 4-53 Ostrzezenie o duzej
procentach. predkosci.

[14] [Wej. analog AICT AIFB10 to wewnetrzne zasilanie 10 [60] |Zgodnie z wartzad. | Silnik pracuje zgodnie z wartoscia
V. zadana.

[15] | Wej. analog AlS24V | AIS24V to zasilacz impulsowy 24 V. [61] | Wa.zad.poniz.dol.gran | Silnik pracuje z wartoscia zadana,

[17] | Wej. analog AIB10 Warto$¢ jest podana w stopniach ktora jest mniejsza od wartoéci w
[°]. AICCT podaje temperature karty parametr 4-54 Ostrzezenie niska
sterujacej. wartos¢ zadana.

[18] | Wej. impulsowe FI29 | Wartoé¢ jest wyrazona w [62] | War.za.pow.gér.gran | Silnik pracuje z wartoscig zadana,
procentach. ktéra przekracza wartos¢ w

parametr 4-55 Ostrzezenie wysoka

[19] [Wej. impulsowe FI33 | Warto$¢ jest wyrazona w >

wartos¢ zadana.
procentach.
[65] [ Wart.graniczna mom. | Moment obrotowy przekracza

[20] | Nr alarmu Liczba zarejestrowanych alarméw. . ,

warto$¢ w parametr 4-16 Ogranicz

[21] [ Numer ostrzezenia momentu w trybie silnikow. lub

[22] [ Wej. analog. x30 11 parametr 4-17 Ogranicz momentu w

[23] [ Wej. analog. x30 12 trybie generat..

[26] | Actual Position Ta opcja jest dostgpna tylko w [66] | Ograniczenie pradu [ Prad silnika przekracza warto$¢ w
oprogramowaniu w wersji 48.XX. parametr 4-18 Ogr. prqdu.
Rzeczywista pozycja w jednostkach
pozycji okreélonych w grupie [67] |Prad poza zakresem | Prad silnika wykracza poza zakres
parametrow 17-7* Skalowanie ustawiony w parametr 4-18 Ogr.

" prqdu.
pozydji.

30] | Licznik A [68] [ Prad ponizej dol.gran | Prad silnika jest nizszy od wartosci

tawionei

31] |Licznik B ustawionej w

1341 | Analog Inout x48/2 parametr 4-50 OstrzeZzenie o mafym

nalog Input x
g np prgdzie.

[35] [Temp Input x48/4

[36] |Temp Input x48/7 [69] | Prad pow.gér.gran. Prad silnika jest wyzszy od wartosci

[37] [ Temp Input x48/10 ustawionej w

[50] [FALSZ Stuzy do wprowadzania statej p ararr.letr 4-51 Ostrzezenie o duzym
wartosci FALSZ do komparatora. pradzie.

(511 | PRAWDA Stuzy do wprowadzania stalej [70] [ Predk. poza zakr. Predk?sc jest poza zakresem
wartosci PRAWDA do komparatora. CRELI el IR

parametr 4-52 Ostrzezenie o matej

[52] | Sterowanie gotowe Ptyta sterujaca otrzymuje napiecie predkosci | parametr 4-53 Ostrzezenie
zasilania. o duzej predkosci.

[53] [Przetw.czest.gotowa | Przetwornica czestotliwosci jest [71] | Predk.ponizdol.gran | Predkos¢ wyjéciowa jest nizsza niz
gotowa do pracy i podaje sygnat na warto$¢ w parametr 4-52 Ostrzezenie
pulpit sterowniczy. o matej predkosci.

[54] | Dziatanie Silnik pracuje. . PR : ; B

[72] [ Pred.pow.gérn.gran. Predkos¢ wyjsciowa jest wyzsza niz

[55] |Zmiana kierunku Wyjscie jest aktywne, kiedy warto$¢ w parametr 4-53 OstrzeZenie
przetwornica czestotliwosci pracuje o duzej predkosci.

w kierunku przeciwnym do ruchu [75] | Sprz.zwrpoza zakr. Sprzezenie zwrotne jest poza
wskazéwek zegara (produkt zakresem ustawionym w
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13-10 Argument komparatora

13-10 Argument komparatora

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
parametr 4-56 Ostrzezenie o niskim [112] | Reguta logiczna 2 Wynik reguty logicznej 2.
spraez.zwr 1 [113] [ Reguta logiczna 3 Wynik reguty logicznej 3.
parametr 4-57 Ostrzezenie o
Wys.Sprzez.zwr.. [114] | Reguta logiczna 4 Wynik reguty logicznej 4.
[76] | Sp.zw.poniz.dol.gra Sprzezenie zwrotne jest ponizej [115] [ Reguta logiczna 5 Wynik reguly logicznej 5.
ograniczenia ustawionego w [120] [ Time-out 0 SL Wynik zegara SLC 0.
parametr 4-56 Ostrzezenie o niskim
. [121] | Time-out 1 SL Wynik zegara SLC 1.
sprzez.zwr.
[77] | Sp.zwr.pow.gér.gran Sprzezenie zwrotne przekracza 2] | nmCren; 2 51 Oinils seRe SIS 2
ograniczenie ustawione w [123] | Time-out 3 SL Wynik zegara SLC 3.
parametr 4-57 Ostrzezenie o [124] [ Time-out 4 SL Wynik zegara SLC 4.
WYS.Sprzez.zwr..
[125] | Time-out 5 SL Wynik zegara SLC 5.
[80] [ Ostrzezenie termiczne | Ten argu nt ma wartos¢ PRAWDA,
kiedy przetwornica czestotliwosci [126] | Time-out 6 SL Wynik zegara SLC 6.
wykryje dowolne ostrzezenie [127] | Time-out 7 SL Wynik zegara SLC 7.
termiczne, na przykfad gd
prey Iy . [130] [ Wej.cyfr. DI18 Wejscie cyfrowe 18 (stan wysoki =
temperatura przekracza ograni-
. L . prawda).
czenie w silniku, przetwornicy
czestotliwosci, rezystorze [131] | Wej.cyfr. DIT9 Wejscie cyfrowe 19 (stan wysoki =
hamowania lub termistorze. prawda).
[82] [ Zasil. poza zakresem | Napigcie zasilania jest poza [132] | Wej.cyfr. DI27 Wejscie cyfrowe 27 (stan wysoki =
okreslonym zakresem napiecia. prawda).
[85] [ Ostrzezenie W przypadku wyzwolenia [133] | Wej.cyfr. DI29 Wejscie cyfrowe 29 (stan wysoki =
ostrzezenia ten argument pobiera prawda).
LR P [134] | Wej.cyfr. DI32 Wejscie cyfrowe 32 (stan wysoki =
[86] [Alarm (wyt. awar.) Alarm wyfaczenia awaryjnego jest prawda).
aktywny. [135] [ Wej.cyfr. DI33 Wejscie cyfrowe 33 (stan wysoki =
[87] | Alarm (wyt.aw.z bl.) Alarm wylaczenia z blokadg jest prawda).
aktywny. [150] | Wyj. cyfrowe A SL Uzy¢ wyniku wyjscia A sterownika
[90] [ Magistrala poprawna | Aktywna komunikacja (brak time SLC.
out) przez port komunikacji [151] [ Wyj. cyfrowe B SL Uzy¢ wyniku wyjscia B sterownika
szeregowej. SLC
[91] [Ogr. momentu i stop |Jesli przetwornica czestotliwosci [152] | Wyj. cyfrowe C SL Uzye wyniku wyjécia C sterownika
otrzymata sygnat stopu i znajduje e
sie przy ograniczeniu momentu, ten
sygnat to logiczne 0. [153] | Wyj. cyfrowe D SL Uzy¢ wyniku wyjscia D sterownika
SLC.
[92] [Btad hamulca (IGBT) |W hamulcu IGBT wystepuje zwarcie.
[154] [ Wyj. cyfrowe E SL Uzy¢ wyniku wyjscia E sterownika
[93] [ Sterowa.ham.mech. Hamulec mechaniczny jest aktywny. e
[94] | Bezp. stop aktyw. [155] | Wyj. cyfrowe F SL Uzy¢ wyniku wyjscia F sterownika
[100] [ Komparator O Wynik komparatora 0. SLC.
[101] | Komparator 1 Wynik komparatora 1. [160] | Przekaznik 1 Przekaznik 1 jest aktywny.
(102] | Komparator 2 Wynik komparatora 2. [161] | Przekaznik 2 Przekaznik 2 jest aktywny.
[103] [ Komparator 3 Wynik komparatora 3. [162] | Relay 3
[104] [ Komparator 4 Wynik komparatora 4. [163] [ Relay 4
[105] | Komparator 5 Wynik komparatora 5. 1G] | B2y &
[165] | Relay 6
[110] [ Reguta logiczna 0 Wynik reguty logicznej 0. [166] | Relay 7
[111] [ Reguta logiczna 1 Wynik reguty logicznej 1. [167] | Relay 8
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13-10 Argument komparatora 13-11 Operator komparatora

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[168] | Relay 9 [1] | = (réwny) Wynikiem oceny jest PRAWDA, kiedy zmienna
[180] | Lok.war.zad.aktywna | Aktywna, kiedy wybrana w parametr 13-10 Argument
parametr 3-13 Pochodzenie wart. komparatora jest w przyblizeniu réwna statej
Zadanej = [2] Lokalne lub kiedy wartosci w parametr 13-12 Wartos¢
parametr 3-13 Pochodzenie wart. komparatora.
Zadanej = [0] Podtqczone wg Hand/ 21> Odwrotna logika opgji [0] <.
Auto w tym samym czasie, gdy LCP
znajduje sie w trybie Hand On. (51| PRAWDA
dtuzej niz...
[181] [ Zdal.war.zad.aktywn Aktywna, kiedy [6] | FAESZ diuzej
parametr 3-13 Pochodzenie wart. niz..
Zadanej = [1] Zdalne lub [0] 71 | PRAWDA
Podtqczone wg Hand/Auto, w czasie L.
gdy LCP jest w trybie Auto On. krécej nlzl... -
[8] | FALSZ krocej
[182] [ Polecenie Start Aktywne, kiedy jest aktywne niz...
polecenie startu i brak polecenia
[183] [ Przetw.czest.zatrz. Wydane zostato polecenie Tablica [6]
zatrzymania (Jog - praca Zakres: Zastosowanie:
manewrowa, stop, szybkie Size [-100000 - Wprowadzi¢ poziom wtaczenia dla
zatrzymanie, wybieg silnika) i nie related* 100000 ] zZmiennej monitorowanej przez ten
pochodzi ono z samego SLC. komparator. To jest parametr
[185] | Prz.cze.w tryb.Hand Aktywne, kiedy przetwornica lelligany iy el
czestotliwosci jest w trybie Hand CEITEEIENEE) U5,
On.
[186] | Prz.cze.w tryb.Auto Aktywne, kiedy przetwornica 3.13.3 RS Fl'p F|0p5
czestotliwosci jest w trybie Auto.
[187] | Wydano polec. start Przerzutniki flip-flop resetu/ustawienia trzymaja sygnat do
- czasu ustawienia/resetu.
[190] [ Wej. cyfr. x30 2
[191] [ Wej. cyfr. x30 3
[192] | Wej. cyfr. x30 4 2
[193] | Digital input x46/1 par. 131 pseran is é
[194] | Digital input x46/3 “Par. 1316 | 2
[195] | Digital input x46/5 _RS-FF OperandR_| T
[196] | Digital input x46/7
[197] | Digital input x46/9 llustracja 3.56 Przerzutniki flip-flop reset/ustawienie
[198] | Digital input x46/11
[199] | Digital input x46/13
Uzywane s3 dwa parametry, a wyjscie moze by¢ uzywane
w regufach logicznych jako zdarzenia.
Opg¢ja: Zastosowanie:
Wybrac operator uzywany w poréwnaniu. To o
jest parametr tablicowy zawierajacy operatory S | ,_\—é
[<a]
komparatora 0-5. R | %
[01|< Wynikiem oceny jest PRAWDA, kiedy zmienna [
wybrana w parametr 13-10 Argument Flip Flop Output
komparatora jest mniejsza od statej wartosci w llustracja 3.57 Wyjscia flip-flop
parametr 13-12 Wartos¢ komparatora. Wynikiem
jest FALSZ, jedli zmienna wybrana w
parametr 13-10 Argument komparatora jest Dwa operatory mozna wybra¢ z diugiej listy. W specjalnym
wieksza od statej wartosci w przypadku to samo wejscie cyfrowe moze by¢ uzywane
parametr 13-12 Wartos¢ komparatora. jako Ustaw i Reset, umozliwiajac korzystanie z tego
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samego wejscia cyfrowego jako sygnatu start/stop. Aby

13-15 RS-FF Operand S

§konﬁgurowac to s§mo v.vejrsae cyfrc?we (na przyllda’d DI32) Opdja: Zastosowanie:
jako start/stop, mozna uzy¢ nastepujacych ustawien. — -
[4] Wg wartosci zadanej
[5] Ogr. momentu
Parametr Ustawienie | Uwagi : °
[6] Ograniczenie pradu
Parametr 13-00 Sterownik SL -
Zataczone |- [7] Poza zakresem pradu
tryb pracy -
[8] Prad poza ogr., nis.
Parametr 13-01 Poczqtek Prawd 9] Prad
rawda - Y .
zdarzenia - Prq polfa o9 Wy;k
Parametr 13-02 Koniec Fal e Poz:kza Rl
atsz - i
sdarzenia [11] redk poza ogr, nis
[12] [Predk poza ogr, wys
37 13] | Poza zakr. sprzez. O
Parametr 13-40 Reguta logiczna [ ] . (3] 2z przez. 0}
Wejscie - [14] | Sprze. zwrt. poniz
- argument 1 [0]
cyfr. DI32 [15] [Sprze. zwrt. powy.
Parametr 13-42 Reguta logiczna [16] | Ostrzezenie termicz
[2] Praca -
- argument 2 [0] [17] | Zasil. poza zakresem
Parametr 13-41 Reguta logiczna (3] | NIE [18] | Zmiana kierunku obr.
- funkgja 1 10] [19] | Ostrzezenie
137] [20] [Alarm (wyt sam)
Parametr 13-40 Reguta logiczna . [21] |Alarm (wyt sam z bl)
Wejscie -
- argument 1 [1] cyfr. DI32 [22] | Komparator 0
Parametr 13-42 Reguta logiczna (2] P (23] | Komparator 1
raca -
- argument 2 [1] [24] | Komparator 2
Parametr 13-41 Reguta logiczna [25] | Komparator 3
- funkcja 1 [1] (1 - [26] [ Reguta logiczna 0O
[27] | Regufa logiczna 1
Wyjscie z [28] | Reguta logiczna 2
Parametr 13-15 RS-FF Operand |([26] Reguta |parametr 13-41 Regu [29] |Regufa logiczna 3
S [o] logiczna 0 |fa logiczna - funkcja [30] |SL Time-out 0
! [0] . [31] |SL Time-out 1
Wyjscie z (32] |SL Time-out 2
Parametr 13-16 RS-FF Operand [27? Reguta param.etr 13-41 Regu (3] | Wejicie cyfr DI18
R [0] logiczna 1 [fa logiczna - funkcja —
0] [34] [ Wejscie cyfr DI19
: [35] |Wejscie cyfr DI27
Wyjscie z [36] | Wejscie cyfr DI29
. ) parametr 13-15 RS- [37] | Wejscie cyfr DI32
Parametr 13-51 Sterownik SL - | [94] Flip- .
) FF Operand S i [38] [ Wejscie cyfr DI33
zdarzenie [0] flop RS 0O
parametr 13-16 RS- [39] | Polecenie Start
FF Operand R. [40] | Naped zatrzymany
Pararr.)err 13-52 Sterownik SL - [22] Praca |- [41] |Reset wytawar.
funkcja [0] [42] | Autores.po wy.awa.
Parametr 13-51 Sterownik SL - |[27] Reguta [43] | Klawisz OK gaosnleoe Tl:zyasku [:K]' LcP
zdarzenie [1] logiczna 1 ostepne tylko na graficznym ’
Parametr 13-52 Sterownik SL - [24] st [44] | Klawisz Reset Nacisniecie przycisku [Reset].
funkcja [1] S Dostepne tylko na graficznym LCP.
Tabela 3.27 Operator [45] [ Klawisz "w lewo" Nacisniecie przycisku [«].
’ P y Dostepne tylko na graficznym LCP.
13-15 RS-FF Operand S [46] | Klawisz "w prawo" Nacisniecie przycisku [>].
Opdja: Zastosowanie: Dostepne tylko na graficznym LCP.
(0] |Fatsz [47] [Klawisz "w gore" Nacisniecie przycisku [A].
11 Prawda Dostepne tylko na graficznym LCP.
[2] Praca
[3] W zakresie
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13-15 RS-FF Operand S

Opcja: Zastosowanie:
[48] [Klawisz "w dof"

13-15 RS-FF Operand S

Opcja: Zastosowanie:

X34/VLT® karta dodatkowych
wyjs¢ przekaznikowych MCB 105.

13-16 RS-FF Operand R

Nacisniecie przycisku [V]. [110] | Relay 9
Dostepne tylko na graficznym LCP.

[50] | Komparator 4

[51] | Komparator 5

[75] [Wydano polec. start

[60] |Reguta logiczna 4 Opcja: Zastosowanie:
[61] [Reguta logiczna 5 [0] |Fatsz
[70] [ Time-out 3 SL [1] [Prawda
[71] [Time-out 4 SL [2] [Praca
[72] | Time-out 5 SL [31 | W zakresie
[73] | Time-out 6 SL [4] | Wg wartosci zadanej
[74] | Time-out 7 SL [5] Ogr. momentu

[6] Ograniczenie pradu

1

[76] | Wej. cyfr. x30 2 [7 Poza zakresem pradu
[77] | Wej. cyfr. x30 3 [8] Prad poza ogr., nis.
[78] | Wej. cyfr. x30 4 [9] | Prad poza ogr., wys.

[79] | Digital input x46/1 [10] |Poza zakresem predk

[80] | Digital input x46/3

[11] [Predk poza ogr, nis

[81] | Digital input x46/5 [12] | Predk poza ogr, wys
[82] | Digital input x46/7 [13] |Poza zakr. sprzez. 0}
[83] [ Digital input x46/9 [14] | Sprze. zwrt. poniz
[84] | Digital input x46/11 [15] [ Sprze. zwrt. powy.
[85] [ Digital input x46/13 [16] [ Ostrzezenie termicz
[90] |ATEX ETR cur. warning [17] | Zasil. poza zakresem
[91] | ATEX ETR cur. alarm [18] | Zmiana kierunku obr.
[92] | ATEX ETR freq. warning [19] | Ostrzezenie

[93] [ATEX ETR freq. alarm [20] |[Alarm (wyt sam)

[94] |RS Flipflop 0 [21] | Alarm (wyt. sam z bl)
[95] |RS Flipflop 1 [22] | Komparator 0

[96] | RS Flipflop 2 [23] | Komparator 1

[97]1 |RS Flipflop 3 [24] | Komparator 2

[98] [RS Flipflop 4 [25] [ Komparator 3

[99] (RS Flipflop 5 [26] [Reguta logiczna 0
[100] | RS Flipflop 6 [27] | Reguta logiczna 1

[101] [ RS Flipflop 7 [28] | Regufa logiczna 2

[102] [ Relay 1

[29] [Reguta logiczna 3

[103] | Relay 2 [30] [SL Time-out O
[104] | Relay 3 X47/VLT® Rozszerzona karta [31] | SL Time-out 1
przekaznika MCB 113. [32] | SL Time-out 2

[33] | Wejscie cyfr DI18
[34] | Wejscie cyfr DI19
[35] | Wejscie cyfr DI27

X47/VLT® Rozszerzona karta
przekaznika MCB 113.

[105] | Relay 4

[106] | Relay 5 X47/VLT® Rozszerzona karta [36] | Wejscie cyfr DI29

przekaznika MCB 113. [37] | Wejscie cyfr DI32
[107] | Relay 6 X47/VLT® Rozszerzona karta [38] | Wejscie cyfr DI33

przekaznika MCB 113. [39] | Polecenie Start

[40] | Naped zatrzymany

[108] | Relay 7 X34/VLT® karta dodatkowych [41] | Reset wytawar.

wyjs¢ przekaznikowych MCB 105. 7] || Ariaiese Gimna,
[109] | Relay 8 X34/VLT® karta dodatkowych [43] | Klawisz OK Nacisniecie przycisku [OK].

wyjs¢ przekaznikowych MCB 105. Dostepne tylko na graficznym LCP.
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13-16 RS-FF Operand R

13-16 RS-FF Operand R

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[44] | Klawisz Reset Nacisniecie przycisku [Reset]. [107] | Relay 6 X47/VLT® Rozszerzona karta
Dostepne tylko na graficznym LCP. przekaznika MCB 113.
[45] | Klawisz "w lewo" Nacisniecie przycisku [«]. [108] | Relay 7 X34/VLT® karta dodatkowych
Dostepne tylko na graficznym LCP. wyjé¢ przekaznikowych MCB 105.
[46] | Klawisz "w prawo" Nacisniecie przycisku [>]. [109] | Relay 8 X34/VLT® karta dodatkowych
Dostepne tylko na graficznym LCP. wyjs¢ przekaznikowych MCB 105.
[47] |Klawisz "w gore" Naci$nigcie przycisku [4]. [110] | Relay 9 X34/VLT® karta dodatkowych
Dostepne tylko na graficznym LCP. wyjé¢ przekaznikowych MCB 105.
[48] | Klawisz "w dot" Nacisniecie przycisku [Y].
Dostepne tylko na graficznym LCP. 3.13.4 13-2* Zegary
[50] | Komparator 4
[51] |Komparator 5 Mozna wykorzysta¢ wynik (PRAWDA lub FALSZ) z zegaréw
[60] |Reguta logiczna 4 bezposrednio do definiowania zdarzenia (patrz
[61] | Reguta logiczna 5 parametr 13-51 Sterownik SL - zdarzenie) lub jako wejscie
[70] |Time-out 3 SL Boole’a w regule logicznej (patrz parametr 13-40 Reguta
711 |Time-out 4 SL logiczna - argument 1, parametr 13-42 Regufa logiczna -
721 | Time-out 5 SL argument 2 lub parametr 13-44 Reguta logiczna - argument
- 3). Wynik zegara ma wartos¢ FALSZ tylko wtedy, kiedy
[73] |Time-out 6 SL . . . 8
. zegar jest uruchomiony przez dziatanie (np. [29] Uruchom
[74] [ Time-out 7 SL e [ -
zegar 1), do chwili uptyniecia wartosci zegara wprowa-
4] || Uit e, ST dzonej w tym parametrze. Nastepnie ponownie przyjmuje
[76] | Wej. cyfr. x30 2 wartos¢ PRAWDA.
[77] | Wej. cyfr. x30 3 Wszystkie parametry w tej grupie to parametry tablicowe o
[78] | Wej. cyfr. x30 4 indeksie 0-2. Wybra¢ indeks 0, aby zaprogramowac¢ zegar
[79] | Digital input x46/1 0, wybra¢ indeks 1, aby zaprogramowa¢ zegar 1 itd.
[80] | Digital input x46/3 x
182] | Digital input x46/7 Zakres: Zastosowanie:
[83] | Digital input x46/9 Size [O- Wprowadzi¢ warto$¢ definiujaca czas
[84] | Digital input x46/11 related* 0] trwania wyniku FALSZ z zaprogramo-
[85] | Digital input x46/13 wanego zegara. Wynik zegara ma wartos$¢
[90] | ATEX ETR cur. warning FALSZ, tylko jesli zegar jest uruchomiony
[91] | ATEX ETR cur. alarm przez dziatanie (tj. [29] Uruchom zegar 1) i
- do chwili uptyniecia podanej wartosci
[92] [ATEX ETR freq. warning
zegara.
[93] [ATEX ETR freq. alarm
[94] | RS Flipflop 0
1951 |RS Flipflop 1 3.13.5 13-4* Reguty logiczne
[96] | RS Flipflop 2
[97] |RS Flipflop 3 Pofaczy¢ maksymalnie trzy wejscia Boole'a (wejscia
[98] |RS Flipflop 4 PRAWDA/FALSZ) z zegaréw, komparatorow, wejsé
[99] [RS Flipflop 5 cyfrowych, bitéw statusowych i zdarzer za pomoca
[100] | RS Flipflop 6 operatoréw logicznych |, LUB, NIE. Wybra¢ wejscia Boole'a
[101] | RS Flipflop 7 dla obliczenia w parametr 13-40 Reguta logiczna - argument
[102] | Relay 1 1, parametr 13-42 Reguta logiczna - argument 2 i
[103] | Relay 2 parametr 13-44 Reguta logiczna - argument 3. Zde?ﬁniowaé
[104] | Relay 3 Y27 NLT® Rozszerzona karta wykorzystane f)lpleratory do logicznego po’(qczgnla
orzekaznika MCB 113, wybra.myc'h wejs¢ w parametr 13-41 ngula Ioglczn'a -
funkcja 1 i parametr 13-43 Reguta logiczna - funkcja 2.
[105] [ Relay 4 X47/VLT® Rozszerzona karta
przekaznika MCB 113.
[106] | Relay 5 X47/VLT® Rozszerzona karta
przekaznika MCB 113.
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Par. 13-41 Par. 13-43 = 13-40 Reguta logiczna - argument 1
Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator2 @
Par. 13-40 2 Opcja: Zastosowanie:
Logic Rule Boolean 1 ® Q
Par. 13-42 D D i [27] |Reguta logiczna 1
Logic Rule Boolean 2 e %)4) L [28] |Reguta logiczna 2
] o [29] [Reguta logiczna 3
[30] [SL Time-out O
Par. 13-44 -
Logic Rule Boolean 3 [31] [SL Time-out 1
llustracja 3.58 Reguly logiczne [32] |SL Time-out 2
[33] [ Wejscie cyfr DI18
[34] [ Wejscie cyfr DI19
Priorytet obliczen [35] | Wejscie cyfr DI27
Wyniki parametr 13-40 Reguta logiczna - argument 1, [36] [ Wejscie cyfr DI29
parametr 13-41 Reguta logiczna - funkcja 1 i [371 | Wejscie cyfr DI32
parametr 13-42 Reguta logiczna - argument 2 sa obliczane w [38] | Wejscie cyfr DI33
pierwszej kolejnosci. Rezultat (PRAWDA/FALSZ) tego [39] | Polecenie Start
obliczenia jest taczony z ustawieniem [40] | Naped zatrzymany
parametr 13-43 Reguta logiczna - funkcja 2 i [41] | Reset wylawar.
parametr 13-44 Reguta logiczna - argument 3, dostarczajac [42] | Autorespo wy.awa.

wynik koncowy (PRAWDA/FALSZ) reguty logicznej.

13-40 Reguta logiczna - argument 1

[43] | Klawisz OK Nacisniecie przycisku [OK].

Dostepne tylko na graficznym LCP.

Opcja: Zastosowanie: [44] | Klawisz Reset Nacisniecie przycisku [Reset].

[0] |Fatsz Wybra¢ pierwsze wejécie Boole'a Dostepne tylko na graficznym LCP.
(PRAWDA lub FAESZ) dla wybranej [45] | Klawisz "w lewo" Naciéniecie przycisku [<]. Dostepne
reguty logicznej. tylko na graficznym LCP.

Patrz parametr 13-01 Poczqtek
zdarzenia i parametr 13-02 Koniec [46] | Klawisz "w prawo" Nacisniecie przycisku [>]. Dostepne
zdarzenia, aby uzyskac¢ wiecej il e gretiey (C
informadji. [47] | Klawisz "w gore" Naci$niecie przycisku [4]. Dostepne
111 | Prawda tylko na graficznym LCP.
[2] |Praca [48] | Klawisz "w dot" Naci$niecie przycisku [¥]. Dostepne

[3] W zakresie
[4] | Wg wartosci zadanej

tylko na graficznym LCP.

5] Ogr. momentu [50] | Komparator 4

51 Komparator 5
[6] Ograniczenie pradu Bl P

[60] | Reguta logiczna 4

[7] Poza zakresem pradu

[61] [Reguta logiczna 5
[70] [ Time-out 3 SL

[8] Prad poza ogr., nis.

[9] Prad poza ogr., wys.

71] | Time-out 4 SL
[10] | Poza zakresem predk 71l
- [72] |Time-out 5 SL
[11] [Predk poza ogr, nis
[73] | Time-out 6 SL
[12] | Predk poza ogr, wys
5 [74] | Time-out 7 SL
[13] [Poza zakr. sprzez. 0}
- [75] [Wydano polec. start
[14] | Sprze. zwrt. poniz
[76] | Wej. cyfr. x30 2
[15] [Sprze. zwrt. powy. T e e
ej. cyfr. x
[16] | Ostrzezenie termicz el
- [78] [ Wej. cyfr. x30 4
[17] | Zasil. poza zakresem o Bl | 2
igital input x
[18] [Zmiana kierunku obr. Ll g P
— [80] | Digital input x46/3
[19] | Ostrzezenie v Al 2675
igital input x
[20] [Alarm (wyt. sam) (81l 9 P
[82] [ Digital input x46/7

[21] [Alarm (wyt. sam z bl)

[83] [ Digital input x46/9
[84] | Digital input x46/11
[85] | Digital input x46/13
[90] | ATEX ETR cur.
warning

[22] | Komparator O

[23] | Komparator 1

[24] | Komparator 2

Dostepna, jesli
[25] | Komparator 3 epna, j

parametr 1-90 Zabezp. termiczne

[26] [ Reguta logiczna 0
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13-40 Reguta logiczna - argument 1

13-40 Reguta logiczna - argument 1

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
silnika jest ustawiony na [20] ATEX [106] | Relay 5 X47/VLT® Rozszerzona karta
ETR lub [21] Zaawansowane ETR. przekaznika MCB 113.
Jesli alarm 164, Alarm ogr.pr. ATEX
) A [107] [ Relay 6 X47/VLT® Rozszerzona karta
ETR jest aktywny, wartos¢ wyjscia
. , przekaznika MCB 113.
jest rébwna 1.
[91] [ATEX ETR cur. alarm Dostepna, jesli [108] | Relay 7 X34/VLT®. karta dodatkowych wyjsc
parametr 1-90 Zabezp. termiczne przekaznikowych MCB 105.
silnika jest ustawiony na [20] ATEX [109] | Relay 8 X34/VLT® karta dodatkowych wyjs¢
ETR lub [21] Zaawansowane ETR. przekaznikowych MCB 105.
Jesli alarm 166, Alarm ogr.czest. [1701 | Relay 9 X 79 Jodatk N -
ela $¢
ATEX ETR jest aktywny, wartos¢ y 34V arta dodatkowych wyjsc
IS . przekaznikowych MCB 105.
wyjscia jest réwna 1.
[92] |ATEX ETR freq. Dostepna, jesli 13-41 Reguta logiczna - funkcja 1
warning parametr 1-90 Zabezp. termiczne Tablica [6]
silnika jest ustawiony na [20] ATEX . .
ETR lub [21] Zaawansowane ETR. Opcja: Zastosowanie:
Jesli alarm 163, Ostrz. ogr.pr. ATEX Wybra¢ pierwszy operator logiczny do
ETR jest aktywny, wartos¢ wyjscia uzycia na wejsciach Boole'a z
jest réwna 1 parametr 13-40 Reguta logiczna - argument
1 i parametr 13-42 Reguta logiczna -
[93] | ATEX ETR freq. alarm | Dostepna, jesli
argument 2.
parametr 1-90 Zabezp. termiczne , X
Numery parametréw w nawiasach kwadra-
silnika jest ustawiony na [20] ATEX . L, ,
towych oznaczaja wejscia Boole'a
ETR lub [21] Zaawansowane ETR. , . )
parametréw w grupie parametréw
Jesli ostrzezenie 165 Ostrz.ogr.cz. . .
rozdziat 3.13 Parametry: 13-** Logiczny
ATEX ETR jest aktywne, wartos¢ . a
sterownik zdarzern.
wyjscia jest rowna 1
liofl iat — [0] | NIEAKTYWNE Pomija:
[94] | RS Flipflop 0 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1 . Parametr 13-42 Regula logiczna -
Komparatory.
argument 2.
[95] [RS Flipflop 1 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1 . Parametr 13-43 Regula logiczna -
Komparatory. funkgia 2.
[96] | RS Flipflop 2 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1% . Parametr 13-44 Regula logiczna -
Komparatory. argument 3.
[97] |RS Flipflop 3 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1* 11 (AND) Ocenia wyrazenie [13-40] | [13-42].
Komparatory.
[2] | LUB (OR) Ocenia wyrazenie [13-40] LUB [13-42].
[98] | RS Flipflop 4 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
Komparatory. [3]1 |1 NIE (AND NOT) | Ocenia wyrazenie [13-40] | NIE [13-42].
[99] |RS Flipflop 5 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1% [4] | LUB NIE (OR Ocenia wyrazenie [13-40] LUB NIE [13-42].
Komparatory. NOT)
[5] [ NIE | (NOT AND) | Ocenia wyrazenie NIE [13-40] | [13-42].
[100] | RS Flipflop 6 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
Komparatory. [6] | NIE LUB (NOT Ocenia wyrazenie NIE [13-40] LUB [13-42].
OR)
- - o
100 [ Fer 2 Patrz rozdziat 3.13.2 131 [7] | NIE T NIE Ocenia wyrazenie NIE [13-40] | NIE [13-42].
Komparatory.
I [8] [ NIE LUB NIE Ocenia wyrazenie NIE [13-40] LUB NIE
[102] [ Relay 1 [13-42].
[103] | Relay 2
[104] | Relay 3 X47/VLT® Rozszerzona karta
przekaznika MCB 113.
[105] [ Relay 4 X47/VLT® Rozszerzona karta
przekaznika MCB 113.
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13-42 Reguta logiczna - argument 2

13-42 Reguta logiczna - argument 2

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:

[0] Fatsz Wybra¢ drugie wejscie Boole'a [44] [ Klawisz Reset Nacisniecie przycisku [Reset].
(PRAWDA lub FALSZ) dla wybranej Dostepne tylko na graficznym LCP.
reguly logicznej. Patrz [45] | Klawisz "w lewo" Nacisniecie przycisku [«]. Dostepne
parametr 13-01 Poczqtek zdarzenia i tylko na graficznym LCP
parametr 13-02 Koniec zdarzenia,
aby uzyska¢ wiecej informadii. [46] | Klawisz "w prawo" Nacisniecie przycisku [>]. Dostepne

tylko na graficznym LCP.

[1 Prawda

121 Praca [47] [Klawisz "w gore" Nacisniecie przycisku [A]. Dostepne

31 | W zakresie tylko na graficznym LCP.

[4] | Wg wartosci zadanej [48] | Klawisz "w dot" Naciéniecie przycisku [Y]. Dostepne

(5] [Ogr. momentu tylko na graficznym LCP.

[6] Ograniczenie pradu

[7] Poza zakresem pradu [50] | Komparator 4

[8] Prad poza ogr., nis. B1] Komg:;arlato.r >

9] Prad poza ogr, wys. [60] Regu*a Iogfczna 4

[10] [Poza zakresem predk f611 R'egu a logiczna 3

[11] | Predk poza ogr, nis (70l T!me-out 3 zL

[12] [Predk poza ogr, wys (71l T!me-out 45t

[13] | Poza zakr. sprzez. O} (721 T!me-out 55t

[14] | Sprze. zwrt. poniz (73] | Time-out 6 SL

[74] | Time-out 7 SL

[15] | Sprze. zwrt. powy. v :

[16] | Ostrzezenie termicz 73] Wy. an(f) polec. start

[17]1 | Zasil. poza zakresem [76] WeJ. : cyfr. x30 2

[18] | Zmiana kierunku obr. (77 WeJ_' cyfr. x30 3

[19] [ Ostrzezenie (78] V\{ej.' clyt.’r. x30 4

[20] | Alarm (wyt. sam) vel I;!g!tal !nput xa6/1

[21] [Alarm (wyt. sam z bl) (801 {g!tal {nput x46/3

[22] | Komparator O (1] ng!tal !nput pacl

[23] | Komparator 1 [82] D{g!tal {nput x46/7

[24] | Komparator 2 [83] ng!tal {nput )

(251 | Komparator 3 [84] D{g!tal !nput x46/11

7a s e [85] | Digital input x46/13

(271 |Reguta logiczna 1 [90] [ ATEX ETR cur. Dostepna, jesli

28] [Regula Iogi 3 warning parametr 1-90 Zabezp. termiczne

eguta logiczna

o R g o | g. 3 silnika jest ustawiony na [20] ATEX

[29] egL.j a logiczna ETR lub [21] Zaawansowane ETR.

[30] |SL Time-out 0 Jesli alarm 164, Alarm ogr.pr. ATEX

[31] | SL Time-out 1 ETR jest aktywny, warto$¢ wyjscia

[32] | SL Time-out 2 jest réwna 1.

[33] | Wejscie cyfr D18

1341 [Weiscie ovfr DITO [91] [ ATEX ETR cur. alarm Dostepna, jesli

351 W J - yf DI27 parametr 1-90 Zabezp. termiczne

ejscie cyfr

5 0 J - yf ST silnika jest ustawiony na [20] ATEX

36l EJ.S’C!e il ETR lub [21] Zaawansowane ETR.

[37] | Wejscie cyfr DI32 Jesli alarm 166, Alarm ogr.czest.

[38] | Wejscie cyfr DI33 ATEX ETR jest aktywny, warto$¢

[39] [ Polecenie Start wyjécia jest réwna 1.

[40] [ Naped zatrzymany _

[41] | Reset wylawa [92] | ATEX ETR freg. Dostepna, jesli

eset wylawar.
72 At Y warning parametr 1-90 Zabezp. termiczne
4 ores.po wy-awa. . . silnika jest ustawiony na [20] ATEX

[43] | Klawisz OK Nacisniecie przycisku [OK]. ETR lub [21] Zaawansowane ETR
Dostepne tylko na graficznym LCP. Jesli alarm 163, Ostrz. ogr.pr. ATEX
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13-42 Reguta logiczna - argument 2

Opcja:

Zastosowanie:

ETR jest aktywny, wartos¢ wyjscia
jest rébwna 1

[93] [ATEX ETR freq. alarm

Dostepna, jesli

parametr 1-90 Zabezp. termiczne
silnika jest ustawiony na [20] ATEX
ETR lub [21] Zaawansowane ETR.
Jesli ostrzezenie 165 Ostrz.ogr.cz.
ATEX ETR jest aktywne, wartos¢
wyjscia jest réwna 1

[94] | RS Flipflop 0

Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
Komparatory.

[95] [RS Flipflop 1

Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
Komparatory.

[96] |RS Flipflop 2

Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
Komparatory.

[97] | RS Flipflop 3

Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
Komparatory.

[98] | RS Flipflop 4

Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
Komparatory.

[99] |RS Flipflop 5

Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
Komparatory.

13-43 Reguta logiczna - funkcja 2

Tablica [6]
Opcja:

Zastosowanie:

Wybra¢ drugi operator logiczny do uzycia
na wejsciu Boole'a obliczonym w:
. Parametr 13-40 Reguta logiczna -
argument 1.

. Parametr 13-41 Reguta logiczna -
funkcja 1.

. Parametr 13-42 Reguta logiczna -
argument 2.

[13-44] oznacza wejscie Boole'a
parametr 13-44 Reguta logiczna - argument
3.
[13-40/13-42] oznacza wejscie Boole'a
obliczone w:
. Parametr 13-40 Reguta logiczna -
argument 1.

. Parametr 13-41 Reguta logiczna -
funkcja 1.

. Parametr 13-42 Reguta logiczna -
argument 2.

[0] | NIEAKTYWNE

Wybrac te opcje, aby ignorowac
parametr 13-44 Reguta logiczna - argument

[100] | RS Flipflop 6 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1* 3
Kompatratory.
Y [11[I (AND)
[101] | RS Flipflop 7 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1* 121 | LUB (OR)
CIZETET (31 [ I NIE (AND NOT)
[102] | Relay 1 [4] | LUB NIE (OR NOT)
[103] | Relay 2 [5] | NIE | (NOT AND)
[104] | Relay 3 X47/VLT® Rozszerzona karta [6] [ NIE LUB (NOT OR)
przekaznika MCB 113. [7] [ NIE I NIE
NIE LUB NIE
[105] | Relay 4 X47/VLT® Rozszerzona karta i —
przekaznika MCB 113. 13-44 Reguta logiczna - argument 3
[106] | Relay 5 X47/VLT® Rozszerzona karta Tablica [6]
przekaznika MCB 113. Opgja: Zastosowanie:
[107] | Relay 6 X47/VLT® Rozszerzona karta [0] Fatsz Wybrac trzecie wejscie Boole'a
przekaznika MCB 113. (PRAWDA lub FALSZ) dla wybranej
reguly logicznej. Patrz
[108] | Relay 7 X34/VLT® karta dodatkowych wyjs¢ guiy legiczne) .
Kasnik b MCB 10 parametr 13-01 Poczqtek zdarzenia
przekaznikowyc 105. (opcje [0] Fatsz—-[61] Reguta logiczna
[109] [ Relay 8 X34/VLT® karta dodatkowych wyjs¢ 5) i parametr 13-02 Koniec zdarzenia
przekaznikowych MCB 105. (opcje [70] SL Time-out 3-[75]
Wydano polec. start), aby uzyskac
[110] | Relay 9 X34/VLT® karta dodatkowych wyjs¢ y L P . ) aby uzy
L. wiecej informadgji.
przekaznikowych MCB 105.
[1] Prawda
[2] Praca
[3] W zakresie
[4] Wg wartosci zadanej
[5] Ogr. momentu
[6] Ograniczenie pradu
[71 Poza zakresem pradu
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13-44 Reguta logiczna - argument 3

13-44 Reguta logiczna - argument 3

Tablica [6] Tablica [6]
Opgcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[8] Prad poza ogr., nis. [60] [Reguta logiczna 4
[9] Prad poza ogr., wys. [61] | Regufa logiczna 5
[10] [Poza zakresem predk [70] | Time-out 3 SL
[11] [Predk poza ogr, nis [71]1 | Time-out 4 SL
[12] [Predk poza ogr, wys [72] |Time-out 5 SL
[13] |Poza zakr. sprzez. 0} [73] |Time-out 6 SL
[14] | Sprze. zwrt. poniz [74] | Time-out 7 SL
[15] [Sprze. zwrt. powy. [75] [Wydano polec. start
[16] | Ostrzezenie termicz [76] [ Wej. cyfr. x30 2
[17]1 | Zasil. poza zakresem [77] [ Wej. cyfr. x30 3
[18] |Zmiana kierunku obr. [78] [ Wej. cyfr. x30 4
[19] [ Ostrzezenie [79] | Digital input x46/1
[20] [Alarm (wyt. sam) [80] [ Digital input x46/3
[21] [Alarm (wyt. sam z bl) [81] [ Digital input x46/5
[22] | Komparator O [82] [ Digital input x46/7
[23] | Komparator 1 [83] [ Digital input x46/9
[24] | Komparator 2 [84] | Digital input x46/11
[25] | Komparator 3 [85] | Digital input x46/13
[26] [ Regufa logiczna 0 [90] [ ATEX ETR cur. Dostepna, jesli
[27] | Regufa logiczna 1 warning parametr 1-90 Zabezp. termiczne
[28] |Reguta logiczna 2 silnika jest ustawiony na [20] ATEX
[29] |Reguta logiczna 3 ETR lub [21] Zaawansowane ETR.
[30] |SL Time-out 0 Jesli alarm 164, Alarm ogr.pr. ATEX
[31] | SL Time-out 1 ETR jest aktywny, warto$¢ wyjscia
[32] |SL Time-out 2 Jest réwna 1.
[33] [ Wejscie cyfr DI18 [91] | ATEX ETR cur. alarm | Dostepna, jesli
[34] [ Wejscie cyfr DI19 parametr 1-90 Zabezp. termiczne
[35] |Wejscie cyfr DI27 silnika jest ustawiony na [20] ATEX
[36] |Wejécie cyfr DI29 ETR lub [21] Zaawansowane ETR.
[37] | Wejicie cyfr DI32 Jesli alarm 166, Alarm ogr.czest. ATEX
[38] | Wejécie cyfr DI33 ETR jest aktywny, wartos¢ wyjscia
[39] [ Polecenie Start JEEETEE T,
[40] [ Naped zatrzymany [92] | ATEX ETR freq. Dostepna, jesli
[41] | Reset wytawar. warning parametr 1-90 Zabezp. termiczne
[42] | Autores.po wy.awa. silnika jest ustawiony na [20] ATEX
[43] [Klawisz OK Naciéniecie przycisku [OK]. ETR lub [21] Zaawansowane ETR.
Dostepne tylko na graficznym LCP. Jesli alarm 163, Ostrz. ogr.pr. ATEX
ETR jest aktywny, wartos¢ wyjscia
[44] [Klawisz Reset Nacisniecie przycisku [Reset]. jest réwna 1
Dostepne tylko na graficznym LCP.
[93] [ATEX ETR freq. alarm | Dostepna, jesli
[45] [Klawisz "w lewo" Nacisniecie przycisku [<]. Dostepne parametr 1-90 Zabezp. termiczne
tylko na graficznym LCP. silnika jest ustawiony na [20] ATEX
[46] | Klawisz "w prawo" Nacisniecie przycisku [>]. Dostepne ETR lub [21] Zaawansowane ETR.
tylko na graficznym LCP. Jesli ostrzezenie 165 Ostrz.ogr.cz.
[47] | Klawisz "w gore" Nacisnigcie przycisku [A]. Dostgpne ATI:?,( ETR Jest laktywne, RIS
wyjscia jest rébwna 1
tylko na graficznym LCP.
- - [94] | RS Flipflop 0 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
[48] | Klawisz "w dot" Naciéniecie przycisku [Y]. Dostepne Komparatory.
tylko na graficznym LCP.
[95] [RS Flipflop 1 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
[50] | Komparator 4 Komparatory.
[51] | Komparator 5
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13-44 Reguta logiczna - argument 3

Tablica [6]
Opgcja:

Zastosowanie:

Opcja:

13-51 Sterownik SL - zdarzenie

Zastosowanie:

Ogr. momentu

[96] | RS Flipflop 2

Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
Komparatory.

Ograniczenie pradu

[97] | RS Flipflop 3

Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
Komparatory.

Prad poza ogr., nis.

1
1
[71 Poza zakresem pradu
1
1

Prad poza ogr., wys.

[100] | RS Flipflop 6

Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
Komparatory.

[10] [Poza zakresem predk
[98] | RS Flipflop 4 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1* [11] | Predk poza ogr, nis
Komparatory. [12] | Predk poza ogr, wys
[99] |RS Flipflop 5 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1* [13] | Poza zakr. sprzez. 0}
Komparatory. [14] [ Sprze. zwrt. poniz
1

Sprze. zwrt. powy.

[16] | Ostrzezenie termicz

[101]1 | RS Flipflop 7

Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
Komparatory.

[17] | Zasil. poza zakresem

[18] | Zmiana kierunku obr.

[102] [ Relay 1

[19] | Ostrzezenie

[103] | Relay 2

[20] [Alarm (wyt. sam)

[104] | Relay 3

X47/VLT® Rozszerzona karta
przekaznika MCB 113.

[21] [ Alarm (wyt. sam z bl)

[22] | Komparator O

[23] | Komparator 1

[105] | Relay 4

X47/VLT® Rozszerzona karta

[24] | Komparator 2

przekaznika MCB 113. [25] | Komparator 3
26] | Reguta logi 0
[106] | Relay 5 X47/VLT® Rozszerzona karta [26] egu{a Iog!czna
przekaznika MCB 113. [27] | Reguta logiczna 1
[28] [ Reguta logiczna 2
[107] [ Relay 6 X47/VLT® Rozszerzona karta [29] |Regufa logiczna 3
przekaznika MCB 113. [30] | SL Time-out 0
[108] | Relay 7 X34/VLT® karta dodatkowych wyjé¢ [31] | SL Time-out 1
przekaznikowych MCB 105. [32] | SL Time-out 2
33] | Wejscie cyfr DI18
[109] | Relay 8 X34/VLT® karta dodatkowych wyjs¢ s3] J _ I yf
przekaznikowych MCB 105. (341 |Wejscie cyfr DIT9
[35] [ Wejscie cyfr DI27
[110] [ Relay 9 X34/VLT® karta dodatkowych wyjs¢ [36] | Wejécie cyfr DI29
przekaznikowych MCB 105. [37] | Wejicie cyfr DI32

3.13.6 13-5* Stany

13-51 Sterownik SL - zdarzenie

[38] [ Wejscie cyfr DI33

[39] | Polecenie Start

[40] [ Naped zatrzymany

[41] [Reset wytawar.

[42] [ Autores.po wy.awa.

Opcja: Zastosowanie: - —— -
— . [43] [Klawisz OK Nacisniecie przycisku [OK].
[0] Fatsz Wybra¢ wejscie Boole'a (,prawda Dostepne tylko na graficznym LCP.
lub ,fatsz”), aby zdefiniowa¢
zdarzenie logicznego sterownika [44] | Klawisz Reset Nacisniecie przycisku [Reset].
zdarzeh. Patrz Dostepne tylko na graficznym LCP.
parametr 13-01 Poczqtek zdarzenia [45] | Klawisz "w lewo" Nacis$nigcie przycisku [<]. Dostepne
(opcje [0] Fatsz-[61] Reguta logiczna tylko na graficznym LCP.
5) i parametr 13-02 Koniec zdarzenia e N 2 5
W o R - ©
(opcje [70] SL Time-out 3-[74] SL [46] awisz "w prawo T:ISHIQCIG :rzyas uLép]. ostepne
Time-out 7), aby uzyska¢ wiecej tylko na graficznym LCR
informacji. [47] | Klawisz "w gore" Nacisniecie przycisku [A]. Dostepne
111 | Prawda tylko na graficznym LCP.
[2] |[Praca [48] | Klawisz "w dot" Naciéniecie przycisku [Y]. Dostepne
[3] W zakresie tylko na graficznym LCP.
[4] Wg wartosci zadanej

MG33MM49
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Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:

[50] [Komparator 4 [96] | RS Flipflop 2 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*

[51] | Komparator 5 Komparatory.

[60] | Reguta logiczna 4 [97] |RS Flipflop 3 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*

[61] | Reguta logiczna 5 Komparatory.

[70] | Time-out 3 SL

- [98] | RS Flipflop 4 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*

[71] [ Time-out 4 SL

Komparatory.

[72] |Time-out 5 SL

731 | Time-out 6 SL [99] RS FIipﬂop 5 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*

[74] | Time-out 7 SL komparatory.

[75] [Wydano polec. start [100] | RS Flipflop 6 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*

[76] | Wej. cyfr. x30 2 Komparatory.

[77] | Wej. cyfr. x30 3 [101]1 | RS Flipflop 7 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*

[78] [ Wej. cyfr. x30 4 Komparatory.

[79] | Digital input x46/1

— [102] [ Relay 1
[80] | Digital input x46/3
P [103] | Relay 2
[81] [ Digital input x46/5 o4 [ Relav 3 -
ela
[82] | Digital input x46/7 [104] y X47/|\(/L kRO,Z\ASZ:ZOha karta
Zni 113.

[83] | Digital input x46/9 przekaznika

[84] | Digital input x46/11 [105] | Relay 4 X47/VLT® Rozszerzona karta

[85] | Digital input x46/13 przekaznika MCB 113.

[90] | ATEX ETR cur. Dostepna, jesli [106] | Relay 5 X47/VLT® Rozszerzona karta

warning parametr 1-90 Zabezp. termiczne przekaznika MCB 113.
silnika jest ustawiony na [20] ATEX
ETR lub [21] Zaawansowane ETR. [107] | Relay 6 X47/VLT® Rozszerzona karta
Jesli alarm 164, Alarm ogr.pr. ATEX przekaznika MCB 113.
ETR jest aktywny, wartos¢ wyjscia [108] | Relay 7 X34/VLT® karta dodatkowych wyjs¢
jest réwna 1. przekaznikowych MCB 105.

[91] | ATEX ETR cur. alarm | Dostepna, jesli [109] | Relay 8 X34/VLT® karta dodatkowych wyjs¢
parametr 1-90 Zabezp. termiczne przekaznikowych MCB 105.
silnika jest ustawiony na [20] ATEX
ETR lub [21] Zaawansowane ETR, [110] | Relay 9 X34/VLT® karta dodatkowych wyjé¢
Jesli alarm 166, Alarm ogr.czest. ATEX przekaznikowych MCB 105.

ETR jest aktywny, warto$¢ wyjscia
jest rowna 1. 13-52 Sterownik SL - funkcja
[92] | ATEX ETR freq. Dostepna, jesli Opdja: Zastosowanie:

warning parametr 1-90 Zabezp. termiczne Wybrac dziatanie odpowiadajace
silnika jest ustawiony na [20] ATEX zdarzeniu SLC. Dziafania sa
ETR lub [21] Zaawansowane ETR. wykonywane, kiedy odpowiednie
Jesli alarm 163, Ostrz. ogr.pr. ATEX zdarzenie (zdefiniowane w
ETR jest aktywny, wartos¢ wyjscia parametr 13-51 Sterownik SL - zdarzenie)
jest réwna 1 zostanie ocenione jako ,prawda’”.

[93] | ATEX ETR freq. alarm | Dostepna, jesli [0] | Wytaczone
parametr 1-90 Zabezp. termiczne [1] |Brak dziatania
silnika jest ustawiony na [20] ATEX [2] | Wyb.zest.para.1 Zmienia aktywny zestaw parametréw
ETR lub [21] Zaawansowane ETR. (parametr 0-10 Aktywny zestaw par) na
Jesli ostrzezenie 165 Ostrz.ogr.cz. 1.

ATEX ETR jest aktywne, wartos¢ Jesli zestaw parametréw zostanie
wyjscia jest rowna 1 zmieniony, scali sie z poleceniami
- - innego zestawu parametréw przycho-
[94] | RS Flipflop 0 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1* .
dzacymi z wejs¢ cyfrowych lub
Komparatory. ; . . T
magistrali komunikacyjnej.
[95] [RS Flipflop 1 Patrz rozdziat 3.13.2 13-1*
Komparatory.
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0.

Jesli aktywna programowana wartos$¢
zadana zostanie zmieniona, scali sie z
innymi poleceniami wartosci progra-
mowanej przychodzacymi z wejsé
cyfrowych lub przez magistrale komuni-
kacyjna.

[11]

Wyb.prog.war.za.1

Wybiera programowang wartos¢ zadana
1.

Jesli aktywna programowana wartos$¢
zadana zostanie zmieniona, scali sie z
innymi poleceniami wartosci progra-
mowanej przychodzacymi z wejsc¢
cyfrowych lub przez magistrale komuni-

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[3]1 | Wyb.zest.para.2 Zmienia aktywny zestaw parametréw innymi poleceniami wartosci progra-
(parametr 0-10 Aktywny zestaw par) na mowanej przychodzacymi z wejs¢
2. cyfrowych lub przez magistrale komuni-
Jesli zestaw parametréw zostanie kacyjna.
AEIBT, SEE(0 it 22 2l iaeteni [14] | Wyb.prog.war.za.4 | Wybiera programowang wartos¢ zadang
innego zestawu parametréw przycho- 4
CEEE 2 TR Eienayeln 15 Jesli aktywna programowana warto$¢
magistrali komunikacyjnej. ) — .
zadana zostanie zmieniona, scali sie z
[4] | Wyb.zest.para.3 Zmienia aktywny zestaw parametréw innymi poleceniami wartosci progra-
(parametr 0-10 Aktywny zestaw par) na mowanej przychodzacymi z wejs¢
3. cyfrowych lub przez magistrale komuni-
Jesli zestaw parametrow zostanie kacyjna.
zmieniony, scali si¢ z poleceniami [15] [ Wyb.prog.war.za.5 [ Wybiera programowana wartos¢ zadang
innego zestawu parametréw przycho- 5
dzacymi z wejs¢ cyfrowych lub Jesli aktywna programowana wartos¢
magistrali komunikacyjnej. . I .
zadana zostanie zmieniona, scali sie z
[5] | Wyb.zest.para.4 Zmienia aktywny zestaw parametréw innymi poleceniami wartosci progra-
(parametr 0-10 Aktywny zestaw par) na mowanej przychodzacymi z wejsc¢
4, cyfrowych lub przez magistrale komuni-
Jesli zestaw parametréw zostanie kacyjna.
Aot se=l) ot 2 seleanl [16] | Wyb.prog.war.za.6 | Wybiera programowang wartos¢ zadana
innego zestawu parametréw przycho- 6
SHEC 2 VR ety (s Jesli aktywna programowana wartos¢
magistrali komunikacyjnej. ; - -
zadana zostanie zmieniona, scali sie z
[10] | Wyb.prog.war.za.0 | Wybiera programowang wartos¢ zadang innymi poleceniami wartosci progra-

mowanej przychodzacymi z wejs¢
cyfrowych lub przez magistrale komuni-
kacyjna.

[17

Wyb.prog.war.za.7

Wybiera programowang warto$¢ zadana
7.

Jesli aktywna programowana wartos¢
zadana zostanie zmieniona, scali sie z
innymi poleceniami wartosci progra-
mowanej przychodzacymi z wejsé
cyfrowych lub przez magistrale komuni-
kacyjna.

[18]

Wyb cz rozp/zatrz
1

Wybiera czas rozpedzania/zatrz. 1.

[19]

Wyb cz rozp/zatrz

Wybiera czas rozpedzania/zatrz. 2

kacyjna. 5
[12] | Wyb.prog.war.za.2 | Wybiera programowang wartos¢ zadana [20] | Wyb cz rozp/zatrz | Wybiera czas rozpedzania/zatrz. 3.

2. 3

Jesli aktywna programowana warto$¢ [21] | Wyb cz rozp/zatrz | Wybiera czas rozpedzania/zatrz. 4.

zadana zostanie zmieniona, scali sie z 4

innymi poleceniami wartosci progra- [22] | Praca Wydaje polecenie Start do przetwornicy

mowanej przychodzacymi z wejs¢ czestotliwosci.

cyfrowych lub przez magistrale komuni-

kacyjna [23] | Praca ze zmiana Wydaje polecenie Start ze zmiang

] kier kierunku obr. do przetwornicy czestot-

[13] | Wyb.prog.war.za.3 | Wybiera programowang wartos¢ zadang liwocci.

3.

Jedli aktywna programowana wartosé [24] | Stop Wydaje polecenie Stop przetwornicy

. A .. czestotliwosci.

zadana zostanie zmieniona, scali sie z
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13-52 Sterownik SL - funkcja

Opcja:

Zastosowanie:

Opcja:

13-52 Sterownik SL - funkcja

Zastosowanie:

[25]

Szybkie
zatrzymanie

Wydaje polecenie szybkiego

zatrzymania przetwornicy czestotliwosci.

[26]

Stop DC

wydaje polecenie Stop DC przetwornicy
czestotliwosci.

[27]

Wybieg silnika

Przetwornica czestotliwosci natychmiast
wykonuje wybieg silnika. Wszystkie
polecenia Stop, w tym polecenie
wybiegu silnika zatrzymujg SLC.

[28]

Zatrzasniecie wyj.

Zatrzaskuje czestotliwos¢ wyjsciowa
przetwornicy czestotliwosci.

[29]

Uruchom zegar 0

Uruchamia zegar 0 — opis szczeg6towy
znajduje sie w parametr 13-20 Sterownik
SL - zegar.

[30]

Uruchom zegar 1

Uruchamia zegar 1 — opis szczegétowy
znajduje sie w parametr 13-20 Sterownik
SL - zegar.

[31]

Uruchom zegar 2

Uruchamia zegar 2 - opis szczegétowy
znajduje sie w parametr 13-20 Sterownik
SL - zegar.

[32]

Wyj.cyf.A w st.nis.

Dowolne wyjscie z wyjsciem A

sterownika zdarzen jest w stanie niskim.

[33]

Wyj.cyf.B w st.nis.

Dowolne wyjscie z wyjsciem B

sterownika zdarzen jest w stanie niskim.

[34]

Wyj.cyf.C w st.nis.

Dowolne wyjscie z wyjsciem C

sterownika zdarzen jest w stanie niskim.

[35]

Wyj.cyf.D w st.nis.

Dowolne wyjscie z wyjsciem D

sterownika zdarzen jest w stanie niskim.

[36]

Wyj.cyf.E w st.nis.

Dowolne wyjscie z wyjsciem E
sterownika zdarzen jest w stanie niskim.

[37]

Wyj.cyf.F w st.nis.

Dowolne wyjscie z wyjsciem F
sterownika zdarzen jest w stanie niskim.

[38]

Wyj.cyfA w st.wys.

Dowolne wyjscie z wyjsciem A
sterownika zdarzen jest w stanie
wysokim.

[39]

Wyj.cyf.B w st.wys.

Dowolne wyjscie z wyjsciem B
sterownika zdarzen jest w stanie
wysokim.

[40]

Wyj.cyf.C w st.wys.

Dowolne wyjscie z wyjsciem C
sterownika zdarzen jest w stanie
wysokim.

[41]

Wyj.cyf.D w st.wys.

Dowolne wyjscie z wyjsciem D
sterownika zdarzen jest w stanie
wysokim.

[42]

Wyj.cyf.E w st.wys.

Dowolne wyjscie z wyjsciem E
sterownika zdarzen jest w stanie
wysokim.

[43]

Wyj.cyf.F w stwys.

Dowolne wyjscie z wyjsciem F
sterownika zdarzen jest w stanie
wysokim.

[60]

Zerowanie licznika
A

Zeruje licznik A.

[61]

Zerowanie licznika
B

Zeruje licznik B.

[70]

Uruchom zegar 3

Uruchamia zegar 3 - opis szczeg6towy
znajduje sie w parametr 13-20 Sterownik
SL - zegar.

[71]

Uruchom zegar 4

Uruchamia zegar 4 — opis szczeg6towy
znajduje sie w parametr 13-20 Sterownik
SL - zegar.

[72]

Uruchom zegar 5

Uruchamia zegar 5 - opis szczegotowy
znajduje sie w parametr 13-20 Sterownik
SL - zegar.

[73]

Uruchom zegar 6

Uruchamia zegar 6 — opis szczeg6towy
znajduje sie w parametr 13-20 Sterownik
SL - zegar.

[74]

Uruchom zegar 7

Uruchamia zegar 7 — opis szczegétowy
znajduje sie w parametr 13-20 Sterownik
SL - zegar.
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3.14 Parametry: 14-** Funkcje specjalne

3.14.1 14-0* Przel. inwertera

14-00 Schemat kluczowania

Opg¢ja: Zastosowanie:
Wybra¢ schemat kluczowania: 60° AVM lub SFAVM.
Przetwornica czestotliwosci moze automa-
tycznie dostosowac schemat kluczowania w
celu unikniecia wylaczenia awaryjnego.

[0] |60 AVYM

[1] * | SFAVM

14-01 Czestotliwos¢ kluczowania

Wybra¢ czestotliwos¢ kluczowania przetwornicy. Zmiana czestot-
liwosci kluczowania pomaga zmniejszy¢ hatas akustyczny z
silnika. Wartosci domysine zaleza od wielkosci mocy.

14-01 Czestotliwos¢ kluczowania

Wybrac czestotliwos¢ kluczowania przetwornicy. Zmiana czestot-
liwosci kluczowania pomaga zmniejszy¢ hatas akustyczny z
silnika. Wartosci domysine zaleza od wielkosci mocy.

Opcja: Zastosowanie:
[9] |7,0 kHz
[10] | 8,0 kHz
[11]1{ 10,0 kHz
[12]]112,0 kHz
[13]| 14,0 kHz

[14]] 16,0 kHz

14-03 Przemodulowanie

Opcja: Zastosowanie:

[0] | Wytaczone | Wybér opcji [0] Wytgczone dezaktywuje
nadmodulacje napiecia wyjsciowego, aby uniknac
tetnienia momentu na wale silnika. Ta funkcja
moze by¢ uzyteczna dla aplikacji takich jak

Opg¢ja: Zastosowanie: miyny.
INOTYFIKACJA
[1] | Zataczone | Opcja [1] Zatqczone aktywuje funkcje
Wartos¢ czestotliwosci wyjsciowej nadmodulacji dla napiecia wyjsciowego. Jest to
przetwornicy czestotliwosci nie moze nigdy opcja whasciwa, gdy wymagane jest, aby napiecie
przekracza¢ 10% wartosci czestotliwosci wyjiciowe byto wyzsze niz 95% napiecia
kluczowania. Podczas pracy silnika nalezy wejéciowego (zwykle w przypadku pracy nadsyn-
dostosowac czestotliwos¢ kluczowania w chronicznej). Napigcie wyjsciowe jest zwigkszane
parametr 14-01 Czestotliwos¢ kluczowania w odpowiednio do stopnia nadmodulacji.
celu zminimalizowania hatasu silnika. NOTYFIKACJA
NOTYFIKACJA Nadmodulacja prowadzi do zwiekszonego
- liwael . tetnienia momentu, poniewaz zwieksza sie
Przethornlca czestcl)t iwosci .moz’el automa- wartoé¢ harmonicznych.
tycznie skorygowac czestotliwosé
kluczowania, aby unikna¢ wytaczenia ) . ) )
. Sterowanie w zasadzie sterowania Flux zapewnia
awaryjnego. o .
prad wyjsciowy o wartosci do 98% pradu
wejsciowego, niezaleznie od
(0] | 1.0 kHz parametr 14-03 Przemodulowanie.
[1]1 | 1,5 kHz [DomysIna czestotliwos¢ kluczowania dla 355-1200
kW [500-1600 KM], 690 V. 14-04 Losowe PWM
[2] [2,0 kHz [ Domyslna czestotliwos¢ kluczowania dla 250-800 Opcja: Zastosowanie:
kW [350-1075 KM], 400V, oraz 37-315 kW [50- [0] * | Wytaczony | Brak zmiany akustycznego hatasu kluczowania
450 KM], 690 V. silnika.
(3] |25 kHz [1] | Whaczony | Wybra¢, aby zmniejszy¢ hatas akustyczny z
[4] |3,0 kHz [ DomysIna czestotliwos¢ kluczowania dla 18,5-37 silnika.
kW [25-50 KM], 200 V, oraz 37-200 kW [50-300
KM], 400 V. 14-06 Dead Time Compensation
[5] |3,5 kHz Opcja: Zastosowanie:
[6] |4,0 kHz [Domyslna czestotliwos¢ kluczowania dla 5,5-15 [0] Wylaczone | Brak kompensacji.
kW [7,5-20 KM], 200 V, oraz 11-30 kW [15-40 - -
[1] * | Zataczone | Aktywuje kompensacje czasu martwego.
KM], 400 V.
[71 | 5,0 kHz | Domyslna czestotliwos¢ kluczowania dla 0,25-3,7
kW [0,34-5 KM], 200 V, oraz 0,37-7,5 kW [0,5-10
KM], 400 V.
[8] |6,0 kHz
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3.14.2 14-1* Zasilanie wt./wyl.

Parametry do konfigurowania monitorowania/obstugi
awarii zasilania. W przypadku awarii zasilania przetwornica
czestotliwosci podejmuje prébe kontynowania pracy w
kontrolowany sposéb, do momentu wyczerpania mocy w
obwodzie posrednim DC.

Moment obrotowy.

Opgcja:

14-10 Awaria zasilania

Opcje [1] Kontr.proc.zwal., [2] Wytqczenie awaryjne, [5] Kinet.podtrz.,
wytaw., [7] Kinetic back-up, wyt. aw. z odzysk. powr. sg nieaktywne,
kiedy w parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest wybrana opcja [2]

Zastosowanie:

INOTYFIKACJA

Parametr 14-10 Awaria zasilania nie
moze zosta¢ zmieniony podczas
pracy silnika.

Parametr 14-10 Awaria zasilania jest
zwykle uzywany tam, gdzie wystepuja
bardzo krétkie przerwy zasilania
(przysiady napiecia). Przy 100%
obciagzenia i krétkich przerwach napiecia
napiecie DC w gtéwnych kondensatorach
szybko spada. W przypadku wiekszych
przetwornic czestotliwosci poziom
napiecia DC spada do 373 V DC w ciggu
zaledwie milisekund, a moduty IGBT
odcinaja i tracg sterowanie silnikiem. Po
przywréceniu zasilania i ponownym
uruchomieniu IGBT czestotliwos¢
wyjsciowa i wektor napiecia nie
odpowiadaja predkosci/czestotliwosci
silnika, a rezultatem jest zwykle
przetezenie lub przepiecie, przewaznie
skutkujace wytaczeniem awaryjnym.
Parametr 14-10 Awaria zasilania mozna
zaprogramowa¢, aby unikna¢ takiej
sytuadji.

Wybra¢ funkcje, zgodnie z ktéra
przetwornica czestotliwosci musi sie
zachowa¢, kiedy osiagniety zostanie prég
ustawiony w parametr 14-11 Napiecie
zasilania przy awarii zasilania.

14-10 Awaria zasilania

Moment obrotowy.

Opcja:

Opcje [1] Kontr.proc.zwal., [2] Wytqczenie awaryjne, [5] Kinet.podtrz.,
wytaw., [7] Kinetic back-up, wyt. aw. z odzysk. powr. s nieaktywne,
kiedy w parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest wybrana opcja [2]

Zastosowanie:

parametr 14-11 Napiecie zasilania przy
awarii zasilania. Jesli

parametr 2-10 Funkcja hamowania jest
ustawiony na [0] Wytqczone lub [2]
Hamulec AC, czas odpowiada czasowi
rozpedzania/zwalniania z powodu
przepiecia. Jesli parametr 2-10 Funkcja
hamowania jest ustawiony na funkcje [1]
Rez. hamulca, czas operacji odpowiada
ustawieniu w parametr 3-81 Czas
szybkiego rozpedz./zatrzym.. Ten wybér
jest przydatny w aplikacjach
pompowych, w ktérych bezwtadnos¢ jest
niska, a tarcie jest wysokie. Po
przywréceniu zasilania czestotliwos¢
wyjsciowa rozpedza silnik do wartosci
zadanej predkosci (jesli przerwa w
zasilaniu przedtuza sie, kontrolowane
zatrzymanie wg czasu ramp down moze
sprowadzi¢ czestotliwos¢ wyjsciowa do 0
obr./min, a po przywréceniu zasilania
aplikacja jest rozpedzana od 0 obr./min
do poprzedniej wartosci zadanej za
pomoca normalnego rozpedzania). Jesli
energia na obwodzie posrednim DC
zaniknie przed rozpedzeniem/zatrzy-
maniem silnika do 0, wykonywany jest
wybieg silnika.

Ograniczenie:

Patrz wprowadzenie w

parametr 14-10 Awaria zasilania.

[2] | Ko.pro.zwal.
+wy.aw.

Dziata tak samo jak opcja [1]
Kontr.proc.zwal., jednak w przypadku tej
opcji niezbedny jest reset w celu
rozruchu po zafgczeniu zasilania.

[0

Brak funkgji

Przetwornica czestotliwosci nie
kompensuje przerw zasilania. Napiecie w
obwodzie posrednim DC szybko spada i
utrata sterowania silnikiem nastepuje w
ciggu milisekund lub sekund. Rezultatem
jest wylaczenie awaryjne z blokada.

[3]1 | Wybieg silnika

Wiréwki moga pracowac przez 1 godzine
bez zasilania. W takiej sytuacji mozliwe
jest wybranie funkcji wybiegu silnika
przy przerwach zasilania, razem ze
startem w locie, ktéry nastepuje po
przywréceniu zasilania.

il

Kontr.proc.zwal.

Przetwornica czestotliwosci zachowuje
kontrole nad sterowaniem silnikiem i
wykonuje kontrolowane zatrzymanie wg
czasu ramp down z poziomu

[4] | Kinetyczne
podtrzymanie

Tryb "kinetic back-up" (kinetyczne
podtrzymanie) zapewnia, ze
przetwornica czestotliwosci pracuje tak
dtugo, jak dtugo w systemie jest obecna
energia generowana przez bezwtadnos¢
silnika i obciazenie. Jest to wykonywane
przez konwertowanie energii
mechanicznej na obwdd posredni DC i
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14-10 Awaria zasilania

14-10 Awaria zasilania

Opcje [1] Kontr.proc.zwal., [2] Wytqczenie awaryjne, [5] Kinet.podtrz., Opcje [1] Kontr.proc.zwal., [2] Wytqczenie awaryjne, [5] Kinet.podtrz.,
wytaw., [7] Kinetic back-up, wyt. aw. z odzysk. powr. sg nieaktywne, wytaw., [7] Kinetic back-up, wyt. aw. z odzysk. powr. s nieaktywne,
kiedy w parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest wybrana opcja [2] kiedy w parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest wybrana opcja [2]
Moment obrotowy. Moment obrotowy.
Opgcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
utrzymywanie sterowania przetwornica zasilania przy awarii
czestotliwosci i silnikiem. Ta funkcja zasilaniax1,35x1,05.
moze wydtuzy¢ kontrolowang prace, w . Jesli predkos¢ jest powyzej
zaleznosci od bezwtadnosci w uktadzie. wartoéci zadanej. Taka sytuacja
W przypadku wentylatoréw jest to wystepuje, jedli po
zwykle kilka sekund, w przypadku pomp przywréceniu zasilanie ma
do 2 sekund, a w przypadku sprezarek nizszy poziom niz przedtem, na
tylko utamki sekund. Wiele aplikacji przyktad
przemystowych moze wydtuzyc parametr 14-11 Napiecie
sterowang prace o wiele sekund, ktéry to zasilania przy awarii
czas czesto wystarcza do przywrdcenia zasilaniax1,35x1,02. W takim
zasilania. przypadku nie bedzie spetnione
S kryterium z punktu 1 i
Uty A 3 € DE A ‘;ﬁ przetwornica czestotliwosci
the § sprobuje zmniejszy¢ Upc do
14-11%1.35 2 .
n [RPM] t[s] parametr 14-11 Napiecie
Ref zasilania przy awarii
zasilaniax1,35 przez zwigkszenie
tis] predkosci. Nie mozna tego
zrobi¢, poniewaz zasilanie nie
A|Normalna praca moze zosta¢ obnizone.
B | Awaria zasilania
C[Tryb "kinetic back-up” . W przypadku pracy napedzanej
— — mechanicznie. Stosowany jest
D| Powrdt zasilania
- ten sam mechanizm, co w
E Norméln? praca: rozpedzanie/ punkcie 2, ale bezwladnosc
zwalnianie i X k
zapobiega zwiekszeniu
predkosci powyzej wartosci
llustracja 3'5.9 Kinetyczne zadanej predkosci. Prowadzi to
podtrzymanie do pracy mechanicznej silnika,
dopdki predkos¢ nie przekroczy
wartosci zadanej predkosci i nie
Poziom DC podczas trybu [4] Kinetic Wystapi sytuacja opisana w
back-up jest réwny punkcie 2. Zamiast czeka¢ na
parametr 14-11 Napiecie zasilania przy to kryterium, wprowadzany jest
awarii zasilania x 1,35. punkt 3.
Jedli zasilanie nie powréci, poziom Upc
bedzie utrzymywany tak diugo, jak to [5] | Kinet.podtrz., wyt. | Réznica miedzy trybem "kinetic back-up"
mozliwe, przez zmniejszanie predkosci lnstyzizse pedimmeria) 21 oz
do 0 obr./min. W koncu przetwornica wylaczenia awaryjnego polega na tym,
czestotliwosci wykona wybieg silnika. 2= e s ere po i mEe e
wylaczenia awaryjnego zawsze wykonuje
Jesti zasilanie powr6ci podczas pracy w zatrzymanie (ramp down) do 0 obr./min
trybie ,kinetic back-up”, warto$¢ Upc niezaleznie od tego, czy zasilanie
wzrasta powyzej parametr 14-11 Napiecie powraca, czy nie.
zasilania przy awarii zasilaniax1,35. Jest Funkja nie wykrywa, czy zasilanie
to wykrywane na jeden z nastepujacych powraca. To jest przyczyna stosunkowo
sposobow: wysokiego poziomu energii w obwodzie
. Jesli Upc > posrednim DC podczas zwalniania/
parametr 14-11 Napiecie zatrzymywania.
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14-10 Awaria zasilania

Opcje [1] Kontr.proc.zwal., [2] Wytqczenie awaryjne, [5] Kinet.podtrz.,

Moment obrotowy.

wytaw., [7] Kinetic back-up, wyt. aw. z odzysk. powr. sg nieaktywne,
kiedy w parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest wybrana opcja [2]

14-10 Awaria zasilania

Opcje [1] Kontr.proc.zwal., [2] Wytqczenie awaryjne, [5] Kinet.podtrz.,
wytaw., [7] Kinetic back-up, wyt. aw. z odzysk. powr. s nieaktywne,
kiedy w parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest wybrana opcja [2]
Moment obrotowy.

Opgcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
o o
2 A B g v A J C DA E é
a Uy, 2
toc ] 14-11%1.35 a
e = n (RPM B
Ref
Ref| 14-15
t[S]
0 t[s]
A|Normalna praca.
A|Normalna praca B| Awaria zasilania.
B| Awaria zasilania C| Tryb "kinetic back-up".
C|Kinetyczne podtrzymanie D| Powrét zasilania.
D| Wytaczenie awaryjne E|Normalna praca: rozpedzanie/
zwalnianie.
llustracja 3.60 Kinet.podtrz., wyt.aw.
llustracja 3.61 Kinetic back-up, wyt.
aw. z odzysk. powr., gdy zasilanie
[6] | Kontr.proc.anul.ala powraca na poziomie powyzej
[7] | Kin. back-up, trip | Tryb "kinetic back-up" z wytaczeniem Parametr 14-15 Kin. Back-up Trip
W recovery awaryjnym faczy funkcje trybu "kinetic Recovery Level.
back-up" (podtrzymania kinetycznego) i
"kinetic back-up" z wytgczeniem
awaryjnym. Ta funkcja umozliwia wybér Jedli zasilanie powréci podczas trybu
miedzy trybem "kinetic back-up" a "kinetic back-up" przy predkosci ponizej
trybem "kinetic back-up" z wytaczeniem parametr 14-15 Kin. Back-up Trip Recovery
awaryjnym na podstawie predkosci Level, przetwornica czestotliwosci
odzyskiwania, ktéra mozna skonfi- wykona zatrzymanie do 0 obr./min przy
gurowacé w parametr 14-15 Kin. Back-up uzyciu czasu rozpedzania/zwalniania, a
Trip Recovery Level. Jesli zasilanie nie nastepnie wylgczy sie awaryjnie. Jesli
powrdci, przetwornica czestotliwosci czas rozpedzania/zatrzymania jest
wykona zatrzymanie do 0 obr./min i wolniejszy niz samoczynne rozpedzanie/
wylaczy sie awaryjnie. Jesli zasilanie zwalnianie systemu, rozpedzanie/
powrdci podczas trybu "kinetic back-up" zwalnianie jest wykonywane
i przy predkosci powyzej wartosci mechanicznie i Upc jest na normalnym
ustawionej w parametr 14-15 Kin. Back-up poziomie (Upc, mx1,35).
Trip Recovery Level, zostanie wznowiona
normalna praca. Odpowiada to opcji [4]
Kinetyczne podtrzymanie. Poziom DC
podczas trybu [7] Kinetyczne
podtrzymanie wynosi
parametr 14-11 Napiecie zasilania przy
awarii zasilaniax1,35.
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14-10 Awaria zasilania

14-10 Awaria zasilania

Opcje [1] Kontr.proc.zwal., [2] Wytqczenie awaryjne, [5] Kinet.podtrz., Opcje [1] Kontr.proc.zwal., [2] Wytqczenie awaryjne, [5] Kinet.podtrz.,
wytaw., [7] Kinetic back-up, wyt. aw. z odzysk. powr. sg nieaktywne, wytaw., [7] Kinetic back-up, wyt. aw. z odzysk. powr. s nieaktywne,
kiedy w parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest wybrana opcja [2] kiedy w parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest wybrana opcja [2]
Moment obrotowy. Moment obrotowy.
Opg¢ja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
UDC[V]ABCD E_F = uﬁf,iw N ﬁE‘FE
S o
U g 3
R ek s E
Ref| A 0]
0 Ref
t[S]
A[Normalna praca. -
B Awaria zasilania. A[Normalna praca.
C| Tryb "kinetic back-up". B | Awaria zasilania.
D] Powr6t zasilania. C [Tryb "kinetic back-up"
E [ Kinet.podtrz., wyt.aw. D\ Pt ZelemiaL
F [ Wytaczenie awaryjne. E | Tryb "kinetic back-up" ze
zwalnianiem do wyfaczenia
llustracja 3.62 Tryb "kinetic back-up", awaryjnego.
wylaczenie awaryjne z odzysk. powr., F [Wytaczenie awaryjne.
czas zmniejszania predkosci do wyt.
awaryjnego, gdy zasilanie powraca na llustracja 3.63 Tryb "kinetic back-up",
poziomie ponizej Parametr 14-15 Kin. wylaczenie awaryjne z odzysk. powr.,
Back-up Trip Recovery Level (na tej gdy zasilanie powraca na poziomie
ilustracji uzywany jest czas wolnego ponizej Parametr 14-15 Kin. Back-up
2atrzymania). Trip Recovery Level (na tej ilustracji
uzywany jest czas szybkiego
zatrzymania).
Jesli czas rozpedzania/zwalniania jest
krotszy niz predkos¢ zatrzymania
aplikacji, rozpedzanie/zwalnianie
generuje prad. Skutkuje to wyzsza 14-11 Napiecie zasilania przy awarii zasilania
wartoscia Upc, ktéra jest ograniczana Zakres: Zastosowanie:
przy uzyciu czoppera (IGBT) hamulca/ Size [180 | Ten parametr okresla napiecie progowe, przy
rezystora hamowania. related* |- 600 | ktérym aktywowana jest funkcja w
V] parametr 14-10 Awaria zasilania. Wybrac
poziom wykrywania w zaleznosci od jakosci
zasilania. W przypadku zasilania 380 V ustawic
parametr 14-11 Napiecie zasilania przy awarii
zasilania na 342 V. Skutkuje to poziomem
wykrywania DC = 462 V
(parametr 14-11 Napiecie zasilania przy awarii
zasilaniax1,35).
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14-11 Napiecie zasilania przy awarii zasilania

14-16 Kin. Back-up Gain

Konwersja z VLT 5000 na FC 300:
Nawet jesli ustawienie napiecia
zasilania przy awarii zasilania jest takie
same dla VLT 5000 i FC 300, poziom
wykrywania jest inny. Aby uzyska¢ ten
sam poziom wykrywania jak w VLT
5000, nalezy uzy¢ nastepujacego
wzoru: Parametr 14-11 Napiecie
zasilania przy awarii zasilania (poziom
VLT 5000) = wartos¢ uzywana w VLT
5000 * 1,35/pierwiastek kwadratowy z

2
14-12 Funkcja przy niezréwn. zasilania

Praca w warunkach powaznej asymetrii zasilania skraca okres
eksploatacji silnika. Sytuacja jest uznawana za powazng, jesli
przetwornica czestotliwosci ciggle pracuje blisko obcigzenia
znamionowego (np. praca pompy lub wentylatora z niemal petng

predkoscia).

Opgja: Zastosowanie:

[o] * Wyt samocz. Wyfacza awaryjnie
przetwornice czestotliwosci.

[1] Ostrzezenie Generuje ostrzezenie.

[2] Wytaczona Brak dziafania.

14-14 Kin. Back-up Time-out

Zakres: Zastosowanie:
60 s*| [0 -
60 s] back-up" w trybie Flux podczas pracy w sieciach

Ten parametr okresla czas time out trybu "kinetic

zasilajgcych o niskim napieciu. Jesli zasilanie nie
przekracza wartosci zdefiniowanej w

parametr 14-11 Napiecie zasilania przy bfedzie
zasilania + 5% w okreslonym czasie, przetwornica
czestotliwosci automatycznie uruchomi profil
kontrolowanego zatrzymania wg czasu ramp
down przed zatrzymaniem.

14-15 Kin. Back-up Trip Recovery Level

Zakres: Zastosowanie:

Size [0 - 60000.000 Ten parametr okresla poziom

related* | ReferenceFeed- odzysku powr. z wytaczenia
backUnit] awaryjnego dla trybu "kinetic

back-up". Jednostka jest
okreslana w

parametr 0-02 Jednostka
predkosci silnika.

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
W 100 %* | [0 - 500 %] | Wprowadzi¢ warto$¢ wzmocnienia trybu

"kinetic back-up".

3.14.3 14-2*Wylawar. i reset

Parametry do konfigurowania obstugi automatycznego
resetowania, obstugi specjalnego wytaczenia awaryjnego
oraz autotestu lub inicjalizacji karty sterujace;j.

14-20 Tryb resetowania

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ funkcje resetowania po
wylaczeniu. Po resecie przetwornica
czestotliwosci moze by¢ ponownie
uruchomiona.

NOTYFIKACJA

Silnik moze zosta¢ uruchomiony
bez ostrzezenia. Jesli okreslona
liczba resetéw automatycznych
zostanie osiggnieta w ciagu 10
minut, przetwornica czestotliwosci
przechodzi w tryb [0] Reset reczny.
Po przeprowadzeniu resetu
recznego ustawienie

parametr 14-20 Tryb resetowania
powraca do pierwotnego wyboru.
Jesli okreslona liczba resetow
automatycznych nie zostanie
osiagnieta w ciaggu 10 minut, lub
jesli zostanie wykonany reset
reczny, wewnetrzny licznik
resetéw automatycznych zostaje
wyzerowany.

NOTYFIKACJA

Automatyczny reset jest takze
uzywany do resetowania funkcji
Safe Torque Off w wersji oprogra-
mowania uktadowego 4.3x i
wczesniejszych.

[0] * | Reset reczny Wybrac [0] Reset reczny, aby wykonaé
reset za pomoca przycisku [Reset] lub

za pomoca wejs¢ cyfrowych.

[1] Reset automat. x 1 | Wybrac [1]-[12] Reset automat. x 1...x 20
w celu wykonywania od jednego do
dwudziestu automatycznych resetéw

po wytaczeniu awaryjnym.

[2] | Reset automat. x 2

[3] [Reset automat. x 3

[4] | Reset automat. x 4

[5] |Reset automat. x 5
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14-20 Tryb resetowania

14-22 Tryb pracy

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[6] | Reset automat. x 6 6. Przeprowadzi¢ rézne testy.
[7] | Reset automat. x 7 7. Wyniki s3 wyswietlane na LCP, a
[8] | Reset automat. x 8 przetwornica czestotliwosci przechodzi
[9] | Reset automat. x 9 w petle nieskoriczona.
(10] | Reset automat. x 8. Parametr 14-22 Tryb pracy jest
10 ustawiany automatycznie na normalng
I st e prace. Wytaczy¢ i wiaczy¢ zasilanie,
15 aby wykonac¢ uruchomienie w trybie
[12] | Reset automat. x normalnej pracy po tescie karty
20 sterujacej.
[13] [ Niesk. I. aut. Wybrac te opcje w celu ciaggtego
. . . Jesli test nie wykazat btedow
resetow resetowania po wytgczeniu.
Pole odczytu LCP: Karta sterujaca OK.
[14] [Reset przy wt. Odciaé¢ zasilanie i wyja¢ wtyczke testowa.
zasil. Zaswieci sie zielona lampka sygnalizacyjna na
karcie sterujace;.
14-21 Czas auto. ponown. zat. .
Zakres: Zastosowanie: LR O e L
- - Pole odczytu LCP: Btad wejscia/wyjscia karty
10 s*| [0-600 |Wprowadzi¢ odstep czasu od zatrzymania SR
j do start funkgiji :
sl awaryjnego do startu przy pomocy urT Jt Wymieni¢ przetwornice czestotliwosci lub karte
automatycznego resetu. Ten parametr jest . L .
. sterujaca. Zaswieci sie czerwona lampka sygnali-
aktywny, gdy parametr 14-20 Tryb resetowania X X L. X
O [1]1-{13] Reset automat zacyjna na karcie sterujacej. Wtyczki testowe
Jest ustawlony na L= eset automat. (potaczyc¢ ze soba nastepujace zaciski): 18 - 27 -
32;19-29-33;42-53-54
14-22 Tryb pracy
. . — g
OpCJa. zaStosowanle' 12(13(18(19]27]29|32|33|20(37 S
: — FC302 S
Parametr ten stuzy do ustawiania pracy [e)[0][®) O|D|0|0 s
. . . OO0 DIDIOIOIO =
normalnej, do wykonywania testéw lub do P )
inicjowania wszystkich parametréw oprécz —
parametr 15-03 Zatqczenia zasilania, . -
parametr 15-04 Przekroczenie temp. i BN E B
parametr 15-05 Przepiecia w DC. Ta funkcja jest 8 8 8 0'8 Fc301
aktywna tylko wtedy, gdy do przetwornicy 75 !
czestotliwosci podawane jest cykliczne zasilanie.
Wybrac [0] Praca normalna, aby rozpoczac
standardowa prace z silnikiem w wybranej soldlsofsTselss] . oo
aplikacji. 8 o 8 8 8 FC 302
Wybrac [1] Test karty ster., aby sprawdzi¢ wejscia T
i wyjscia analogowe i cyfrowe oraz napiecie llustracja 3.64 Wtyczki testowe
sterowania +10 V. Ten test wymaga zlacza
testowego z wewnetrznymi potaczeniami. Aby
przetestowac karte sterujaca, nalezy zastosowac Wybra¢ [2] Inigjalizacja, aby zresetowaé do
nastepujacy pracedure: nastaw domyslnych wartosci wszystkich
1. Wybrac [1] Test karty ster. parametréw oprécz Parametr 15-03 Zatqczenia
2 Odfaczy¢ zasilanie i zaczekac, az zasilania, parametr 1.’>j-0f1 Przekroczenie tem.p. i
zgasnie lampka sygnalizacyjna paramet.‘r 15’—’05 Przepl.ecn,tl w DC. Przetwornica
wyéwietlacza. czestotliwos¢ zresetuje sie podczas nastepnego
zataczenia zasilania.
. Ustawic przetaczniki S2018(A53)115202 Parametr 14-22 Tryb pracy réwniez powrdci do
s nastawy domyslinej [0] Praca normalna.
4. Wiozy¢ wtyczke testowa (patrz 0] |Praca
llustracja 3.64). . normalna
5. Podiaczy¢ zasilanie. [1] |Test karty | Nalezy pamieta¢ o tym, aby ustawi¢
ster. przetaczniki $S201 (A53) i S202 (A54) w sposob
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14-22 Tryb pracy

14-28 Ustawienia fabryczne

[2] | Inicjalizacja
[3] [Tryb
incjacji
"Boot"

14-24 Opoz. wyt. awar. przy ogr. pradu

Zakres: Zastosowanie:
60 s*| [0 - Wprowadzi¢ opdznienie wytaczenia awaryjnego
60 s] przy ograniczeniu pragdu wyrazone w sekundach.

Kiedy prad wyjsciowy osiggnie ograniczenie
pradu (parametr 4-18 Ogr. prqdu), zostanie
wygenerowane ostrzezenie. Kiedy ostrzezenie o
ograniczeniu pradu jest stale obecne przez czas
okreslony w tym parametrze, przetwornica
czestotliwosci wytaczy sie automatycznie. Aby
pracowac w sposéb ciggly w warunkach ograni-
czenia pradu bez wytaczania awaryjnego, nalezy
ustawi¢ ten parametr na 60 s. Monitorowanie
termiczne przetwornicy czestotliwosci pozostaje
aktywne.

14-25 Opo6zn. wyt. samocz. przy ogr. mom.
Zakres: Zastosowanie:
60 s*| [0 -

60 s] przy ograniczeniu momentu wyrazone w

Wprowadzi¢ opdznienie wytaczenia awaryjnego

sekundach. Kiedy wyjsciowy moment obrotowy
osiggnie ograniczenie momentu

(parametr 4-16 Ogranicz momentu w trybie silnikow.
i parametr 4-17 Ogranicz momentu w trybie
generat.), zostanie wygenerowane ostrzezenie.
Kiedy ostrzezenie o ograniczeniu momentu jest
stale obecne przez czas okreslony w tym
parametrze, przetwornica czestotliwosci wylaczy
sie automatycznie. Opdznienie wylaczenia
awaryjnego mozna dezaktywowac przez
ustawienie tego parametru na 60 s. Monito-
rowanie termiczne przetwornicy czestotliwosci
pozostaje aktywne.

14-26 Opo6z. wylacz. przy bted.

Zakres: Zastosowanie:
Size [O- Kiedy przetwornica czestotliwosci wykryje
related* 35 s] przepiecie w ustawionym czasie, po jego

uptynieciu nastapi wytaczenie awaryjne.
Jesli wartos¢ = 0, tryb ochrony jest
nieaktywny.

NOTYFIKACJA

Tryb ochrony nalezy dezaktywowac
w aplikacjach dzwigowych.

Opcja: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
okreslony w opisie parametréw, jesli przepro- 0% [Brak dziatania]
wadzany jest test karty sterujacej. W 1 [Reset serwisowy]
przeciwnym razie test nie powiedzie sie. [21 Ustaw tryb produkgji

14-29 Kod serwisowy

Zakres: Zastosowanie:

0% | [-2147483647 -
2147483647 ]

Tylko do uzytku
wewnetrznego.

3.14.4 14-3* Sterowanie ograniczeniem
pradu

Przetwornica czestotliwosci posiada zintegrowany
sterownik ograniczenia pradu, ktéry zatacza sie, kiedy prad
silnika, a w nastepstwie tego moment obrotowy,
przekracza ograniczenia momentu ustawione w

parametr 4-16 Ogranicz momentu w trybie silnikow. i
parametr 4-17 Ogranicz momentu w trybie generat..

Jesli ograniczenie pradu jest osiggane podczas pracy silnika
lub pracy regeneracyjnej, przetwornica czestotliwosci
prébuje zmniejszy¢ moment obrotowy ponizej biezacych
zaprogramowanych ograniczerh momentu tak szybko, jak to
mozliwe bez utraty kontroli nad silnikiem.

Gdy sterowanie pragdem jest aktywne, przetwornice czestot-
liwosci mozna zatrzymac jedynie przez ustawienie wejscia
cyfrowego na [2] Wybieg silnika, odwr lub [3] Wybieg silnika
i reset, odwr. Inne sygnaty na zaciskach 18-33 nie beda
aktywne, dopdki przetwornica czestotliwosci nie oddali sie
od ograniczenia pradu.

Dzieki wykorzystaniu wejicia cyfrowego ustawionego na
[2] Wybieg silnika, odwr lub [3] Wybieg silnika i reset, odwr.
silnik nie uzywa czasu zwalniania, poniewaz przetwornica
czestotliwosci wykonuje wybieg silnika. Jesli konieczne jest
szybkie zatrzymanie, nalezy uzy¢ funkgcji sterowania
hamulcem mechanicznym razem z zewnetrznym hamulcem
elektromechanicznym dotaczonym do aplikacji.

14-30 Regulator ogranicz.pradu: wzmoc. prop.

Zakres: Zastosowanie:
100 %* [ [0 - Wprowadzi¢ wzmocnienie proporcjonalne
500 %] dla regulatora ograniczenia pradu. Wybor

wysokiej wartosci sprawi, ze regulator
bedzie reagowat szybciej. Zbyt wysoka
nastawa prowadzi jednak do niestabilnosci
regulatora.
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14-31 Regulator ogranicz.pradu: czas catkow.

14-37 Fieldweakening Speed

wartosci spowoduje szybsza reakcje.
Ustawienie zbyt niskie prowadzi do
niestabilnosci sterowania.

14-32 Kontr. ogr. pradu, czas filtru

Zakres: Zastosowanie:
Size - Steruje filtrem dolnoprzepustowym
related* 100 ms] | sterowania limitem pradu.

Umozliwia to reagowanie na wartosci
szczytowe lub na wartosci srednie. W
przypadku wybrania wartosci srednich
czasami mozliwa jest praca z wyzszym
pradem wyjsciowym i zamiast tego
wytaczanie awaryjne przy ograniczeniu
sprzetowym pradu. Jednak sterowanie
reaguje wolniej i nie reaguje na wartosci
natychmiastowe.

14-35 Ochrona przed utknieciem

Opg¢ja: Zastosowanie:

Parametr 14-35 Ochrona przed utknieciem jest
aktywny tylko w trybie Flux.

[0] | Wylaczona | Wylacza ochrone przed utknieciem w trybie
Flux z ostabieniem pola i moze spowodowac
utrate silnika.

[1] * | Zataczona | Aktuwje ochrone przed utknieciem w trybie

Flux z ostabieniem pola.

14-36 Field-weakening Function

Wybrac¢ tryb funkgcji ostabienia pola w trybie Flux.

Zakres: Zastosowanie:

0*| [Auto] [ W tym trybie przetwornica czestotliwosci oblicza
optymalna wartos¢ wyjsciowg momentu
obrotowego.

Mierzone napiecie obwodu posredniego DC okresla
napiecie miedzyfazowe silnika. Wartos¢ zadana
magnesowania jest okreslana na podstawie rzeczy-
wistego napiecia i informacji o modelu silnika.

1 [1/x] Przetwornica czestotliwosci zmniejsza wartos¢
wyjsciowa momentu obrotowego.

Przetwornica czestotliwosci ustawia wartos¢ zadang
magnesowania odwrotnie proporcjonalnie do
predkosci, korzystajac z krzywej statycznej, ktora
przedstawia zwigzek miedzy napieciem obwodu DC
a predkoscia.

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
Size related* | [0.002 - 2 s] | Reguluje czas integracji sterowania Size [10 - W
limitem pradu. Ustawienie nizszej related* 60000 RPM]

Ten parametr jest prawidtowy
tylko dla FC 302.

Wprowadzi¢ predkos¢ poczatkowa dla
opcji [1] [1/x] w parametr 14-36 Field-
weakening Function.

3.14.5 14-4* Optymalizacja energii

Parametry stuzace do regulacji poziomu optymalizacji
energii w trybie zmiennego momentu (VT) i w trybie
automatycznej optymalizacji energii (AEO) w
parametr 1-03 Charakterystyka momentu.

14-40 VT poziom

Zakres: Zastosowanie:
* 90 %]

Tego parametru nie mozna dopasowac w
trakcie pracy silnika.

NOTYFIKACJA

Parametr ten jest nieaktywny, gdy
parametr 1-10 Budowa silnika jest
ustawiony na [1] PM,nie wysunSPM .

Wprowadzi¢ poziom magnesowania silnika przy
niskiej predkosci. Przy niskiej wartosci straty
energii w silniku sa mniejsze, ale jednoczesnie
zmniejsza sie zdolnos¢ obcigzeniowa.

14-41 Minimalne Magnesowanie AEO

Zakres: Zastosowanie:
Size [40 - OTYFIK
related* 200 %]

Parametr ten jest nieaktywny, gdy
parametr 1-10 Budowa silnika jest
ustawiony na [1] PM,nie wysunSPM .

Ustawi¢ minimalne dopuszczalne
magnesowanie dla trybu AEO. Przy niskiej
wartosci straty energii w silniku sa mniejsze,
ale jednoczesnie zmniejsza sie odpornosc¢
na nagte zmiany obciazenia.
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14-42 Minimalna czestotliwos¢ AEO

Zakres: Zastosowanie:
related* Hz]

Parametr ten jest nieaktywny, gdy
parametr 1-10 Budowa silnika jest
ustawiony na [1] PM,nie wysunSPM .

Wprowadzi¢ minimalng czestotliwos¢,
przy ktérej ma byc¢ aktywny tryb automa-
tycznej optymalizacji energii (AEO).

14-43 Cosfi silnika

Zakres: Zastosowanie:
Size [0.40 - | Wartos¢ zadana cos(fi) jest ustawiana
related* 0.95 ] automatycznie dla optymalnej wydajnosci

AEO. Normalnie parametr ten nie
powinien by¢ zmieniany. Jednakze, w
niektérych sytuacjach, moze okazac sie
konieczne wprowadzenie nowej wartosci
w celu dostrojenia.

3.14.6 14-5* Srodowisko

NOTYFIKACJA

Po zmianie dowolnych parametréw w grupie parametréw
14-5* Srodowisko nalezy wylaczy¢ i wlaczy¢ zasilanie (cykl
zasilania).

Parametry te ufatwiaja prace przetwornicy czestotliwosci w
nietypowych warunkach otoczenia.

14-51 Kompensacja obwodu DC

Opcja: Zastosowanie:

Wyprostowane napiecie AC-DC w obwodzie
posrednim DC przetwornicy czestotliwosci jest
powiazane ze tetnieniami napiecia. Magnituda
tych tetnienn moze sie zwiekszac przy
zwiekszonym obcigzeniu. Tetnienia te sg
niepozadane, poniewaz moga generowac
tetnienia pradu i momentu. Metoda kompensacji
stuzy do zmniejszenia tetnien napiecia w
obwodzie posrednim DC. Ogdlnie kompensacja
obwodu DC jest zalecana dla wiekszosci aplikacji,
ale podczas pracy w ostabieniu pola moze
generowac oscylacje predkosci na wale silnika. W
ostabieniu pola nalezy wytaczy¢ kompensacje
obwodu posredniego DC.

[0] | Wytaczone | Wytacza kompensacje obwodu posredniego DC.
[1

Zataczone | Aktywuje kompensacje obwodu posredniego DC.

14-52 Sterowanie Wentylatora

Wybra¢ predkos¢ minimalng gtéwnego wentylatora.

Opcja: Zastosowanie:

[0] * [ Automa-
tyczna

Wybra¢ [0] Auto, aby wentylator byt
uruchamiany tylko wtedy, gdy wewnetrzna
temperatura przetwornicy czestotliwosci miesci
sie w zakresie od 35°C do ok. 55°C.
Wentylator pracuje z niska predkoscia przy
temperaturze ponizej 35°C oraz z petna
predkoscia przy okoto 55°C.

[11 |Przy 50% | Wentylator zawsze pracuje z predkoscia 50%
lub wyzsza. Wentylator bedzie pracowat z
predkosciag 50% przy 35°C oraz z petng

predkoscig przy ok. 55°C.

[2] |Przy 75% | Wentylator zawsze pracuje z predkoscia 75%
lub wyzsza. Wentylator bedzie pracowat z
predkoscig 75% przy 35°C oraz z petna

predkoscia przy ok. 55°C.

[3]1 [Przy 100% | Wentylator zawsze pracuje z predkoscig 100%.

[4] | Auto Ta opcja dziata tak jak opcja [0] Auto, ale ze
(Niska specjalnym uwzglednieniem temperatur w
temp. okolicach i ponizej 0°C. W przypadku opgiji [0]
$rod.) Auto istnieje ryzyko, ze wentylator zacznie

pracowac¢ w temperaturze ok. 0 °C, kiedy
przetwornica czestotliwosci wykryje btad
czujnika i bedzie chroni¢ przetwornice,
jednoczesnie zgtaszajac ostrzezenie 66, Niska
temperatura radiatora. Opcja [4] Auto (Niska
temp. srod.) moze by¢ wykorzystywana w
bardzo zimnych srodowiskach i zapobiega
negatywnym skutkom tego dalszego
chtodzenia oraz generowaniu ostrzezenia 66,
Niska temperatura radiatora.

14-53 Monitoring wentylatora

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ dziatanie przetwornicy czestot-
liwosci w razie wykrycia btedu
wentylatora.

[0] | Wylaczone

[1] * | Ostrzezenie

[2] | Samoczynne wyt.
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14-55 Filtr wyjscia

14-56 Filtr wyjsciowy pojemn.

Opcja: Zastosowanie: Funkcja kompensadiji filtra LC wymaga pojemnosci filtra na faze
W réwnowaznej pojemnosci filtra w potaczeniu w gwiazde (= 3 razy
oo (e (R A e pOJeTnosc miedzy dwiema fazami dla pojemnosci w potaczeniu
. P w tréjkat).
trakcie pracy silnika.
Zakres: Zastosowanie:
NOTYFIKACJA Size related* [ [0.1 - 6500 | Ustawi¢ pojemnos¢ filtra
uF] wyjsciowego. Wartos¢ znajduje sie na
Po wybraniu opcji [2] Filtr sinusoid.ustaw. e
nalezy zresetowac przetwornice czestot-
liwosci. NOTYFIKACJA
Jest to wymagane na potrzeby
AUW AG A prawidlowej kompensacji w
trybie Flux
PRZEGRZANIE PRZETWORNICY (parametr 1-01 Algorytm
CZESTOTUWQS(] sterowania silnikiem).
W przypadku korzystania z filtra sinusoi-
dalnego nalezy zawsze ustawic¢ = — S
parametr 14-55 Filtr wyjscia na opcje [2]
Filtr sinusoid.ustaw. Niezrobienie tego Zakres: Zastosowanie:
moze skutkowac przegrzaniem Size [0.001 - | Ustawi¢ indukcyjnos¢ filtra wyjsciowego.
przetwornicy czestotliwosci, co moze related* 65 mH] Warto$¢ znajduje sie na jego etykiecie.
doprowadzi¢ do obrazen ciata i NOTYFIKACJA
uszkodzenia sprzetu.
Jest to wymagane na potrzeby
Wybra¢ typ podtaczonego filtra wyjsciowego. prawidtowej kompensacji w
zasadzie sterowania Flux
[0] |Brak filtra | Jest to nastawa domyslna i powinna by¢ (parametr 1-01 Algorytm
® uzywana w przypadku filtréw dU/dt lub filtréow sterowania silnikiem).
sktadowej zerowej o wysokiej czestotliwosci (HF-
CM).
[1] | Filtr fal To ustawienie stuzy tylko wstecznej kompaty-
sin. bilnosci. Umozliwia prace z zasada sterowania Zakres: Zastosowanie:
Flux, kiedy parametr 14-56 Filtr wyjsciowy pojemn. Size related* | [1 -1 ][ Ustawic¢ rzeczywistg liczbe urzadzen
i parametr 14-57 Filtr wyj. indukcyjnosci sa zasilajacych (jednostek mocy).
zaprogramowane z pojemnoscia i indukcyjnoscia
fTItra,vx./stqowego.. Nie ogranicza zakresu czestot- 3.14.7 14-7* Kompatybilnos’c’
liwosci kluczowania.
(2] | Filtr Ten parametr ustawia minimalne dozwolone Parametry dla kompatybilnosci VLT 3000 i VLT 5000 z FC
sinusoid. | ograniczenie na czestotliwos¢ kluczowania i 300.
ustaw. zapewnia, ze filtr jest obstugiwany w
bezpiecznym zakresie czestotliwosci kluczowania.
Praca jest mozliwa ze wszystkimi zasadami Opcja: Zastosowanie:
sterowania. Dla zasady sterowania Flux nalezy [0] | O - 4294967295 | Pole odczytu stowa alarmowego odpowia-
zaprogramowac parametr 14-56 Filtr wyjsciowy dajace VLT 5000
pojemn. i parametr 14-57 Filtr wyj. indukcyjnosci
(te parametry nie s3 aktywne w zasadach
sterowania VVC* i U/f). Schemat modulacji jest Opcja: Zastosowanie:
ustawiany na SFAVM, co zapewnia najnizszy hatas [0] [ O - 4294967295 | Pole odczytu stowa ostrzezenia odpowia-
akustyczny w filtrze. dajace VLT 5000
Zakres: Zastosowanie:
0*| [0 - 4294967295 ] | Pole odczytu zewnetrznego stowa
statusowego odpowiadajace VLT 5000
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3.14.8 14-8* Opcje

14-80 Opcja zasilana przez zewnetrzne 24 V DC

14-89 Option Detection

Wybér zachowania przetwornicy czestotliwosci w razie wykrycia
zmiany w konfiguracji opgji.

14-88 Option Data Storage

Zakres: Zastosowanie:
0*| [0-65535]

Ten parametr przechowuje informacje o
opcjach podczas cyklu zasilania.

14-89 Option Detection

Wybér zachowania przetwornicy czestotliwosci w razie wykrycia

zmiany w konfiguracji opcji.
Opcja: Zastosowanie:

[0] *

Protect Option | Zatrzaskuje biezace ustawienia i

Config. zapobiega niechcianym zmianom w
przypadku wykrycia brakujacych lub

wadliwych opgji.

[1] [ Enable Option
Change

Zmienia ustawienia przetwornicy czestot-
liwosci i jest uzywane podczas
modyfikowania konfiguracji systemu.

Opcja:  Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
OTYFIK Ustawienie tego parametru powraca do
Ten parametr tylko zmienia funkcje przez [0] Zabezp. konfig. opcji po zmianie opdji.
wykonanie cyklu zasilania (wytaczenia i ;
wiaczenia zasilania). 14-90 Poziom btedu
Ten parametr umozliwia dostosowanie poziomoéw btedu.
[0] | Nie [ Wybra¢ [0] Nie, aby uzywa¢ zasilania zewnetrznego 24 Opcja: Zastosowanie:
V DC przetwornicy czestotliwosci. [0] | Wyt Opdji [0] Wytgczone nalezy uzywac z
[1] * | Tak [ Wybrac¢ [1] Tak, jesli zasilanie zewnetrzne 24 V DC jest ostroznoscia, poniewaz powoduje ona
uzywane do zasilania opdji. Wejécia/wyjécia s3 ignorowanie wszystkich ostrzezen i alarmow
izolowane galwanicznie od przetwornicy czestotliwosci, z wybranego Zrédta.
kiedy sa obstugiwane z zasilania zewnetrznego. [1] [ Ostrzezenie

Wyt. awar.

Zmiana poziomu btedu z opcji domysinej [3]
Wyt. awaryjne z blokadq na [2] Wytqczenie
awaryjne prowadzi do automatycznego
resetu alarmu. Dla alarméw obejmujacych
przetezenie przetwornica czestotliwosci ma
zabezpieczenie sprzetowe, ktére generuje
trzyminutowe odzyskiwanie po dwéch
kolejnych incydentach przetezenia. Tego
zabezpieczenia sprzetowego nie mozna
zmienic.

[3]

Wyt. z blokada

[4]

Wyt awar. i
opodz. reset

Ta opcja dodaje opdznienie miedzy automa-
tycznymi resetami; w przeciwnym razie
dziata tak samo jak opcja [2] Wytqczenie
awaryjne. Op6znienie zapobiega sytuacji, w
ktérej podejmowane sa powtarzajace sie
proby resetu z powodu przetezenia.
Zabezpieczenie sprzetowe przetwornicy
czestotliwosci wymusza trzyminutowy czas
odzyskiwania po dwdéch kolejnych przete-
zeniach (w krétkim przedziale czasu).
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Awaria Alarm Wyt Ostrzezenie Wylaczenie Wyt
awaryjne awaryjne z
blokada
Niskie 10 V 1 X D - -
Niskie 24 V 47 X - - D
Niskie zasilanie 1,8 V 48 X - - D
Ogranicz. nap. 64 X D - -
Btad doziemienia podczas rozpedzania/ 14 - - D X
zwalniania
Btad doziemienia 2 podczas pracy 45 - - D X
ciagtej
Ograniczenie momentu 12 X D - -
Przetezenie 13 - - X D
Zwarcie 16 - - X D
Temperatura radiatora 29 - - X D
Czujnik radiatora 39 - - X D
Temperatura karty sterujacej 65 - - X D
Temperatura karty mocy 69 - 2) X D
Temperatura radiatora" 244 - - X D
Czujnik radiatora" 245 - - X D
Temperatura karty mocy" 247 - - - -
Brak fazy silnika 30-32 - - X D
Wirnik zablokowany 99 - - D

Tabela 3.28 Wybdr dziatania w razie pojawienia sie¢ wybranego alarmu

D oznacza nastawe domysing.

X oznacza mozliwg opcje.

1) Tylko przetwornice czestotliwosci o wysokiej mocy.

2) W przetwornicach czestotliwosci matej i Sredniej mocy alarm 69, Temperatura karty mocy jest tylko ostrzezeniem.
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3.15 Parametry: 15-** Informacje na temat przetwornicy czestotliwosci

3.15.1 15-0* Dane eksploatac.

15-00 Godziny pracy
Zakres: Zastosowanie:

0 h*| [0 - 2147483647 h] | Sprawdzi¢ liczbe godzin pracy
przetwornicy czestotliwosci. Wartos¢

zostaje zapisana po wylaczeniu
przetwornicy czestotliwosci.

15-01 Godziny pracy

Zakres: Zastosowanie:

0 h*| [O0-
2147483647 h]

Sprawdzi¢, ile godzin pracowat silnik.
Zresetowac licznik w

parametr 15-07 Kasowanie licznika godzin
pracy. Wartos$¢ zostaje zapisana po
wylaczeniu przetwornicy czestotliwosci.

15-02 Licznik kWh

15-07 Kasowanie licznika godzin pracy

Opcja: Zastosowanie:

parametru nie mozna wybraé przez port
szeregowy, RS485.

Wybrac [0] Nie resetuj, jesli reset licznika godzin
pracy nie jest wymagany.

3.15.2 15-1* Ust.rejestr.danych

Rejestr danych umozliwia ciagte rejestrowanie danych z
maksymalnie 4 zrédet danych (parametr 15-10 Zrédto
rejestrowania) w tempie indywidualnym

(parametr 15-11 Czestotliwos¢ rejestrowania). Zdarzenie
wyzwalajace (parametr 15-12 Zdarzenie wyzwalajqce) i okno
(parametr 15-14 Prébki przed wyzwoleniem) stuza do
warunkowego uruchamiania i zatrzymywania rejestracji.

15-10 Zrédto rejestrowania

Zakres: Zastosowanie: Opdja: Zastosowanie:
0 kWh*| [0 - Rejestruje zuzycie mocy przez silnik Wybra¢, ktdre
2147483647 jako wartos¢ Srednig w czasie 1 zmienne beda
kWh] godziny. Zresetowac licznik w (I,
parametr 15-06 Kasowanie licznika kWh. [0] * |Brak
[15] Readout: actual setup
Zakres: Zastosowanie: [1473] | Stowo ostrzezenia VLT
0*| [0 - 2147483647 ] | Sprawdzi¢, ile razy przetwornica czestot- [1474] | VLT zewngtrzne stowo statusowe
liwosci zostata zataczona. [1600] | Stowo sterujace
[1601] | Wart. zadana [jednostkal
Zakres: Zastosowanie: [1603] [ stowo statusowe
0*| [0 - 65535 ] | Sprawdzi¢ liczbe btedéw temperatury [1606] | Actual Position
przetwornicy czestotliwosci. [1610] | Moc [kW]
[1611] [ Moc [hp]
Zakres: Zastosowanie: [1613] | Czestotliwosc
0*[ [0 - 65535 1| Sprawdzi¢ liczbe przepie¢ przetwornicy czestot- [1614] | Prad silnika
liwosci. [1616] [ Moment obrotowy [Nm]
[1617] | Predkos¢ [obr/min]
15-06 Kasowanie licznika kWh [1618] [ Stan termiczny silnika
Opcja: Zastosowanie: [1620] | Kat silnika
[0] * | Nie kasuj Nie jest wymagany reset licznika kWh. [16211] Torque %] High Res.
[1622] [ Moment obrotowy [%]
[1]1 | Skasuj licznik | Nacisna¢ [OK], aby zresetowa¢ licznik kWh do [1624] | Calibrated Stator Resistance
zera (patrz parametr 15-02 Licznik kWh). [1625] | Moment obrotowy (Nm] wysoki
. : [1632] | Energia hamow./s
Opdja: Zastosowanie: [1633] | Energia hamow. /2 min.
[0] * | Nie kasuj [1634] | Temp radiatora
[1]1 | Skasuj Aby zresetowac licznik godzin pracy do zera, [1635] | Stan termiczny invertera
licznik nalezy wybrac opcje [1] Reset i nacisnaé przycisk [1648] | Speed Ref. After Ramp [RPM]
[OK] (patrz parametr 15-01 Godziny pracy). Tego e || Zeinaiz v e
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15-10 Zrédto rejestrowania

15-12 Zdarzenie wyzwalajace

Opcja: Zastosowanie: Wybra¢ zdarzenie wyzwalajgce. Jesdli wystapi zdarzenie
[1651] | Impulsowa wart. zadana wyzwalajace, rejestr jest zatrzaskiwany z zastosowaniem okna.
[1652] | Sprzezenie zwrotne [jednostkal Rejestr zachowuje wtedy okreslony procent prébek sprzed
[1657] | Feedback [RPM] wystapienia zdarzenia wyzwalajacego (parametr 15-14 Prébki
[1660] | Wejscie cyfrowe przed wyzwoleniem).
[1662] | Wejscie analogowe 53 Opgja: Zastosowanie:
[1664] | Wejscie analogowe 54 [14] Sprze. zwrt. poniz
[1665] | Wyj. analogowe 42 [mA] [15] Sprze. zwrt. powy.
[1666] | Wyjscie cyfrowe [bin] [16] Ostrzezenie termicz
[1675] | Wej. anala. X30/X30/11 [17] Zasil. poza zakresem
[1676] | Wej. anala. X30/ X30/12 [18] Zmiana kierunku obr.
[1677] | Wyjscie analogowe X30/8 [mA] [19] Ostrzezenie
[1689] | Configurable Alarm/Warning Word [20] Alarm (wyt. sam)
[1690] | Stowo alarmowe [21] Alarm (wyt. sam z bl)
[1692] | Stowo ostrzezenia [22] Komparator 0
[1694] | Zewnetrz. stowo statusowe [23] Komparator 1
[1843] | Wyj.analog. X49/7 [24] Komparator 2
[1844] | Wyj.analog. X49/9 [25] Komparator 3
[1845] | Wyj.analog. X49/11 [26] Reguta logiczna 0
[1860] | Digital Input 2 [27] Reguta logiczna 1
[3110] | St. status. obejscia [28] Reguta logiczna 2
[3466] | SPI Error Counter [29] Reguta logiczna 3
[3470] | Stowo alarmowe MCO 1 [33] Wejscie cyfr DI18
[3471] | Stowo alarmowe MCO 2 [34] Wejscie cyfr DI19
T » [35] Wejécie cyfr DI27
56| Wefsce ofr D29
Tablica [4] 137] Wejicie cyfr DI32
Zakres: Zastosowanie: [38] Wejscie cyfr DI33
Size related* | [0.000 - 0.000 ] | Wybra¢ odstep czasu w ms [50] Komparator 4
miedzy kazdorazowym prébko- [51] Komparator 5
waniem zmiennych. [60] Reguta logiczna 4
[61] Reguta logiczna 5
Wybra¢ zdarzenie wyzwalajace. Jesli wystapi zdarzenie
wyzwalajace, rejestr jest zatrzaskiwany z zastosowaniem okna. Opgja: Zastosowanie:
Rejestr zachowuje wtedy okreslony procent prébek sprzed [0] * [ Zawsze Wybra¢ [0] Zawsze rejestruj w celu
wystapienia zdarzenia wyzwalajacego (parametr 15-14 Prébki rejestruj rejestrowania ciggtego.
przed wyzwoleniem). [1] | Rejraz po Wybrac [1] Rej. raz po wyzw. w celu
Opcja: Zastosowanie: wyzwol. warunkowego uruchamiania i zatrzymywania
[o] * Fatsz rejestrowania przy uzyciu parametrow
[1] Prawda parametr 15-12 Zdarzenie wyzwalajqce i
2] Praca parametr 15-14 Prébki przed wyzwoleniem.
[3] W zakresie
@[ Wg wartokd zadan]
[5] Ogr. momentu Zakres: Zastosowanie:
[6] Ograniczenie pradu 50%| [0 - 100 ]| Wprowadzi¢ procent wszystkich prébek przed
[7] Poza zakresem pradu zdarzeniem wyzwalajacym, ktére maja by¢
[8] Prad poza ogr., nis. zachowywane w rejestrze. Patrz takze
[ Prad poza ogr., wys. parametr 15-12 Zdarzenie wyzwalajqce i
[10] Poza zakresem predk parametr 15-13 Tryb rejestrowania.
[11] Predk poza ogr, nis
[12] Predk poza ogr, wys
[13] Poza zakr. sprzez. 0}
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3.15.3 15-2* Rejestr historii

Umozliwia przegladanie maksymalnie 50 zarejestrowanych
elementéw danych poprzez parametry tablicowe w tej
grupie parametrow. Dane sg rejestrowane przy kazdym
wystapieniu zdarzenia (nie myli¢ ze zdarzeniami SLC).
Zdarzenia w tym kontekscie definiuje sie jako zmiane w
jednym z nastepujacych obszaréw:

. Wejscia cyfrowe.

. Wyjscia cyfrowe

. Stowo ostrzezenia

. Stowo alarmowe

. Stowo statusowe.

. Stowo sterujace

. Rozszerzone stowo statusowe

Zdarzenia sg rejestrowane z wartoscig i znacznikiem czasu
w ms. Odstep czasu miedzy dwoma zdarzeniami zalezy od
czestotliwosci wystepowania zdarzent (maksymalnie raz w
czasie kazdego skanowania). Rejestrowanie danych jest
ciagte, ale w razie alarmu dziennik (rejestr) zostaje zapisany
i wartosci sg dostepne do przegladania na wyswietlaczu.
Funkcja ta jest przydatna na przyktad podczas przeprowa-
dzania czynnosci serwisowych po wylaczeniu awaryjnym.
Rejestr pracy (rejestr historii) zawarty w tym parametrze
mozna przegladac przez port komunikacji szeregowej lub
za pomocg wyswietlacza.

15-20 Dziennik pracy: zdarzenie

Tablica [50]

Zakres: Zastosowanie:

0* | [0 - 255 ] | Wyswietli¢ typ zdarzenia dla zarejestrowanych
zdarzen.

15-21 Dziennik pracy: wartos¢

Tablica [50]

Zakres: Zastosowanie:
0* [0 =

2147483647 ]

Wyswietli¢ wartos¢ zarejestrowanego
zdarzenia. Wartosci zdarzen nalezy
interpretowac¢ wedtug Tabela 3.29:

Wejscie Wartos¢ dziesietna. Patrz

cyfrowe opis parametr 16-60 Wejscie
cyfrowe po konwersji na
wartos¢ binarna.

Wyjscie Wartos¢ dziesietna. Patrz

cyfrowe opis parametr 16-66 Wyjscie

(niemonito- cyfrowe [bin] po konwersji

rowane w tym |na warto$¢ binarna.

wydaniu

oprogra-

mowania)

15-21 Dziennik pracy: wartos¢

Tablica [50]
Zakres: Zastosowanie:

Stowo Wartos¢ dziesietna. Opis

ostrzezenia znajduje sie w
parametr 16-92 Stowo
ostrzezenia.

Stowo Wartos¢ dziesietna. Opis

alarmowe znajduje sie w
parametr 16-90 Stowo
alarmowe.

Stowo Wartos¢ dziesietna. Patrz

statusowe opis parametr 16-03 stowo
statusowe po konwersji na
wartos¢ binarna.

Stowo Wartos¢ dziesietna. Opis

sterujace znajduje sie w
parametr 16-00 Stowo
sterujqce.

Rozszerzone Wartos¢ dziesietna. Opis

stowo znajduje sie w

statusowe parametr 16-94 Zewnetrz.
stowo statusowe.

Tabela 3.29 Zarejestrowane zdarzenia

15-22 Dziennik pracy: czas

Tablica [50]
Zakres: Zastosowanie:
0 ms*| [0 - 2147483647 | Wyswietli¢ czas, w ktérym wystapito

ms] zarejestrowane zdarzenie. Czas jest
mierzony w msek. od uruchomienia
przetwornicy czestotliwosci. Wartos¢
maksymalna to okoto 24 dni, co
oznacza, ze odliczanie zostanie
ponownie uruchomione od zera po
tym okresie.

3.15.4 15-3* Rejestr alarmoéw

Parametry w tej grupie to parametry tablicowe, w ktérych
mozna przeglada¢ maksymalnie 10 dziennikéw btedéw. 0
to dane zarejestrowane najpdzniej, zas [9] to dane
najstarsze. Kody btedéw, wartosci oraz znacznik czasu
mozna przeglada¢ w odniesieniu do wszystkich zarejestro-
wanych danych.

15-30 Dziennik btedéw: kod btedu

Zakres: Zastosowanie:

0* | [0 - 255 ]| Sprawdzi¢ kod btedu oraz jego znaczenie w
rozdziat 6 Wykrywanie i usuwanie usterek.
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15-31 Rej. alarm: Wart.
Tablica [10]

Zakres: Zastosowanie:
0*| [-32767 - 32767 1| Wyswietli¢ dodatkowy opis btedu. Ten

parametr jest przewaznie uzywany w

pofaczeniu z alarmem 38 Btqd wewn.

15-32 Rej. alarm: Czas
Tablica [10]

Zakres: Zastosowanie:

0 s*| [0 - 2147483647 s] [ Wyswietli¢ czas, w ktérym wystapito
zarejestrowane zdarzenie. Czas jest
mierzony w sekundach od rozruchu
przetwornicy czestotliwosci.

3.15.5 15-4* Identyfikacja przetwornicy
czestotliwosci

Parametry zawierajace informacje tylko do odczytu o
konfiguracji oprogramowania i sprzetu przetwornicy
czestotliwosci.

15-40 Typ FC

Zakres:

Zastosowanie:

0% [0 - 6 ] | Wyswietli¢ typ przetwornicy czestotliwosci. Pole
odczytu jest identyczne z polem mocy definicji
typu kodu FC 300, znaki 1-6

15-45 Aktualny kod specyfikacji typu

Zakres: Zastosowanie:

0*

[0-40] | Pokazuje rzeczywisty cigg kodu typu.

15-46 Nr katalogowy VLT

Zakres:

Zastosowanie:

0% [0 - 8 ] | Wyswietla 8-cyfrowy numer zamoéwieniowy
uzywany do ponownego zamawiania przetwornicy
czestotliwosci w jej oryginalnej konfiguracji. Aby
przywréci¢ numer zamoéwieniowy po wymianie
karty mocy, patrz parametr 14-29 Kod serwisowy.

15-47 Nr zamoéwieniowy karty mocy

Zakres: Zastosowanie:

0*

[0-8] | Wyswietli¢ numer zamdwieniowy karty mocy.

15-48 Nr ID LCP
Zakres:
0 | [0-20]

Zastosowanie:

| Wyswietli¢ numer ID LCP.

15-49 Karta sterujaca ID SW

Zakres:

Zastosowanie:

0* | [0 -20] | Wyswietli¢ numer wersji oprogramowania karty
sterujacej.

15-50 Karta mocy ID SW

Zakres: Zastosowanie:

15-41 Sekcja mocy

Zakres: Zastosowanie:

0* | [0-20 ]| Wyswietli¢c typ przetwornicy czestotliwosci. Pole
odczytu jest identyczne z polem mocy definicji
typu kodu FC 300, znaki 7-10

15-42 Napiecie

Zakres: Zastosowanie:

0* [ [0-20 ]| Wyswietli¢c typ przetwornicy czestotliwosci. Pole
odczytu jest identyczne z polem mocy definicji
typu kodu FC 300, znaki 11-12.

15-43 Wersja oprogramowania

Zakres: Zastosowanie:

0% [0 - 5 ]| Wyswietli¢c potaczona wersje SW (lub wersje
pakietu) ztozong z oprogramowania mocy i

oprogramowania sterowania.

15-44 Zamoéwieniowy kod specyfikacji typu

Zakres: Zastosowanie:

0* | [0 -40]|Wyswietla ciag kodu typu uzywany do
ponownego zamawiania przetwornicy czestot-
liwosci w jej oryginalnej konfiguracji.

0% [ [0 -20] | Wyswietli¢ numer wersji oprogramowania karty
mocy.

15-51 Nr seryjny VLT

Zakres: Zastosowanie:

0% | [0-10] | Wyswietli¢ numer seryjny przetwornicy czestot-
liwosci.

15-53 Nr seryjny karty mocy
Zakres: Zastosowanie:

0*

[0-19] | Wyswietli¢ numer seryjny karty mocy.

15-54 Config File Name
Tablica [5]

Zakres: Zastosowanie:

Size related* | [0 - 16 ] | Pokazuje nazwy plikéw konfiguracji

specjalnej.

15-59 Nazwa pliku CSIV
Zakres:

Zastosowanie:

Size related* | [0 - 16 ] [ Pokazuje aktualnie uzywang nazwe pliku
CSIC (wartosci poczatkowych

okreslonych dla klienta).
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3.15.6 15-6* Identyfikacja opcji

Ta grupa parametrow tylko do odczytu zawiera informacje
na temat konfiguracji sprzetu i oprogramowania opgji
zainstalowanych w gniazdach A, B, CO i CT.

15-60 Opcja zamontowany

Tablica [8]
Zakres: Zastosowanie:
0* [0-30] | Pokazuje typ zainstalowanej opgcji.

15-61 Opcja wersja oprogramowania
Tablica [8]

Zakres: Zastosowanie:

0* | [0-20] | Wyswietli¢ wersje oprogramowania zainstalowanej

opgji.

15-62 Opcja nr zamoéwienia
Tablica [8]

Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - 8 ] | Pokazuje numer zamodwieniowy dla zainstalo-
wanych opgji.

15-63 Opcja nr seryjny

Tablica [8]
Zakres: Zastosowanie:
0*| [0-18] | Wyswietla numer seryjny zainstalowanej opgji.

15-70 Opcja w gniezdzie A

Zakres: Zastosowanie:

0* [ [0-30 ]| Wyswietla ciagg kodu typu dla opcji zainstalowanej
w gniezdzie A oraz ttumaczenie ciggu kodu typu.
Na przyktad dla ciggu kodu typu AX ttumaczenie
brzmi Brak opgji.

15-71 Wersja SW opcji gniazda A

Zakres: Zastosowanie:

0* [ [0-20 ]| Wyswietla wersje oprogramowania dla opgji
zainstalowanej w gniezdzie A.

15-72 Opcja w gniezdzie B

Zakres: Zastosowanie:

0* [ [0-30 ]| Wyswietla ciagg kodu typu dla opcji zainstalowanej
w gniezdzie B oraz ttumaczenie ciggu kodu typu.
Na przyktad dla ciggu kodu typu BX ttumaczenie
brzmi Brak opgji.

15-73 Wersja SW opcji gniazda B

Zakres: Zastosowanie:

0* [ [0-20 ]| Wyswietla wersje oprogramowania dla opgji
zainstalowanej w gniezdzie B.

15-74 Opcja w gniezdzie CO

Zakres: Zastosowanie:

0* | [0-30]|Wyswietla ciag kodu typu dla opcji zainstalowanej
w gniezdzie C oraz ttumaczenie ciggu kodu typu.
Na przyktad dla ciggu kodu typu CXXXX
tlumaczenie brzmi Brak opgji.

15-75 Wersja SW opcji gniazda CO

Zakres: Zastosowanie:

0* | [0-20] | Wyswietla wersje oprogramowania dla opgji
zainstalowanej w gniezdzie C.

15-76 Opcja w gniezdzie C1

Zakres: Zastosowanie:

0* | [0-30]|Wyswietla ciagg kodu typu dla opcji zainstalowanej
w gniezdzie C1 (CXXXX w przypadku braku opcji)
oraz ttumaczenie, tj. Brak opgji.

15-77 Wersja SW opcji gniazda C1

Zakres: Zastosowanie:

0* | [0-20] | Wyswietla wersje oprogramowania dla zainsta-
lowanej opcji w gniezdzie opcji C.

15-80 Godziny pracy wentylatora
Zakres: Zastosowanie:

0 h* | [0 - 2147483647 h] [ Wyswietla liczbe godzin pracy
wentylatora radiatora (przyrosty co

godzine). Warto$¢ zostaje zapisana po
wylaczeniu przetwornicy czestot-
liwosci.

15-81 Zadane godziny pracy wentylatora

Zakres: Zastosowanie:
0 h*[ [0 -99999 Wprowadzi¢ wartos¢ licznika godzin pracy
h] wentylatora, patrz parametr 15-80 Godziny

pracy wentylatora.
Tego parametru nie mozna wybrac przez
port szeregowy, RS485.

15-89 Configuration Change Counter

Zakres: Zastosowanie:

AEEINOT YFIKACJA

Tego parametru nie mozna dopasowac w
trakcie pracy silnika.
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3.15.7 15-9% Inf. o parametrach

15-92 Parametry zdefiniowane

Zakres: Zastosowanie:

0*| [0-9999 ]| Zawiera liste wszystkich parametrow zdefinio-
wanych w przetwornicy czestotliwosci. Na koncu
listy znajduje sie 0.

15-93 Parametry zmienione

Zakres: Zastosowanie:

0*| [0 -9999 ] | Wyswietli¢ liste parametréw, ktérych nastawy
fabryczne zostaty zmienione. Na koncu listy
znajduje sie 0. Zmiany moga nie by¢ widoczne
do 30 sekund po ich zastosowaniu.

15-98 Ident. napedu

Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - 40 ] | Ten parametr zawiera dane uzywane przez
Oprogramowanie konfiguracyjne MCT 10.

15-99 Metadane parametréow

Zakres: Zastosowanie:

0*| [0-9999 ][ Ten parametr zawiera dane uzywane przez
Oprogramowanie konfiguracyjne MCT 10.
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3.16 Parametry: 16-** Odczyty danych

16-06 Actual Position

3.16.1 16-0* Status ogodlny Zakres: Zastosowanie:
0 CustomRea- [-2000000000 | Pokazuje pozycje rzeczywista w
16-00 Stowo sterujace doutUnit2* - 2000000000 | jednostkach pozycji zdefinio-
Zakres: Zastosowanie: CustomRea- wanych w grupie parametréw
0*| [0 - 65535 ] [ Wyswietli¢ stowo sterujace wystane z clon iz g Rextion Sxeiflig

przetwornicy czestotliwosci przez port ShaDnEE (pemy W

komunikacji szeregowej w kodzie hex. Jst et i) areiints

sprzezenia zwrotnego z

16-01 Wart. zadana [jednostkal il e o] Bl 1
kata obliczonego przez

Zakres: Zastosowanie: A, .
sterowanie silnikiem w otwartej
0 ReferenceFeed- | [-999999 - Wyswietli¢ biezaca petli. Aby uzyska¢ informacje o
backUnit* 999999 wartos¢ zadanga w konfigurowaniu pél odczytu
ReferenceFeed- urzadzeniu zastosowang zobacz rozdziat 3.17.5 17-7*
backUnit] do sygnatu impulsowego

Skalowanie pozydji.

lub analogowego, w

Jeloias e 2 16-07 Target Position

konfiguracji w

Zakres: Zastosowanie:
parametr 1-00 Tryb
konfiguracyjny (Hz, Nm 0 CustomRea- | [-2000000000 W
lub obr./min). et - 2000000000 | gy parametr jest
CUStomBea' dostepny tylko w oprogra-
16-02 Warto$¢ zadana % elondLlifizy mowaniu w wersji 48.XX.
Zakres: Zastosowanie:
0 %* | [-200 - Wyswietli¢ catkowita warto$¢ zadana. Pokazuje rzeczywista i
200 %] Catkowita warto$¢ zadana jest suma docelowa pozycje dla
wartosci zadanych cyfrowych, analogowych, aktywnego polecenia pozycjo-
programowanych, magistrali komunikacyjnej nowania w jednostkach pozycji.
i zatrzasnietych oraz doganiania i Jednostki pozycji s3
zwalniania. definiowane w grupie
parametréw 17-7* Skalowanie
16-03 stowo statusowe pozycji.
Zakres: Zastosowanie: ”
16-08 Position Error
0*| [0 - 65535 ] [ Wyswietli¢ stowo statusowe wystane z Zak 7 "
przetwornicy czestotliwosci przez port axres: astosowanie:
VEIK
komunikacji szeregowej w kodzie hex. 0 CustomRea- | [-2000000000 0
doutUnit2* - 2000000000

Ten parametr jest dostepny
16-05 Rzeczywista wart. gtéwna [%] CustomRea- | ¢y]ko w oprogramowaniu w

Zakres: Zastosowanie: et wersji 48.XX.

0 %*| [-100 - 100 %] [ Wyswietla dwubajtowe stowo wystane ze
stowem statusowym do urzadzenia Pokazuje btad pozycji rzeczy-
gtéwnego magistrali komunikacyjnej, wistej w jednostkach pozycji
podajace rzeczywistg wartos¢ gtowna zdefiniowanych w grupie
statusu. parametréw 17-7* Position

Scaling (Skalowanie pozydji). Btad
pozycji to réznica miedzy
pozycja rzeczywista a pozycja
zadana. Bfad pozycji jest
wartoscig wejsciowa dla

regulatora typu Pl pozycji.
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16-09 Odczyt definiowany przez uzytkownika

16-15 Czestotliwos¢ [%]

def. przez uzytk. do
parametr 0-32 Wartos¢ maks.
odczytu definiowanego przez
uzytkownika.

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:

0 CustomRea- [0 - 999999.99 | Wyswietli¢ wartos¢ odczytu 0 %*| [-100 - [Wyswietli¢c dwubajtowe stowo podajace

doutUnit* CustomRea- niestandardowego od 100 %] rzeczywistg czestotliwosc silnika (bez ttumienia
doutUnit] parametr 0-30 Jedn. do odczytu rezonansu) jako procent (w skali 0000-4000 hex)

wartosci parametr 4-19 Maks. czestotliwos¢ wyjs..
Ustaw parametr 9-16 Konfiguracja odczytu PCD
indeks 1, aby wysta¢ go wraz ze stowem
statusowym zamiast MAV.

3.16.2 16-1* Status silnika

Zakres: Zastosowanie:

0 kw= | [0 - Pokazuje moc silnika w kW. Wyswietlona
10000 wartos¢ jest obliczana na podstawie rzeczy-
kw] wistego napiecia silnika i pradu silnika.

Wartos¢ ta jest filtrowana, co oznacza, ze od
zmiany wartosci wejsciowej do zmiany
wartosci pola odczytu danych moze uptynac
okoto 1,3 s. Rozdzielczo$¢ wartosci pola
odczytu na magistrali komunikacyjnej wynosi
10 W (krokowo).

Zakres: Zastosowanie:
0 hp*| [0 - Wyswietli¢ moc silnika w KM. Wyswietlona
10000 hp] [ wartosc jest obliczana na podstawie rzeczy-

wistego napiecia silnika i pradu silnika.
Wartos¢ ta jest filtrowana, co oznacza, ze od
zmiany wartosci wejsciowej do zmiany
wartosci pola odczytu danych moze uptynac
okoto 1,3 s.

16-12 Napiecie silnika

Zakres: Zastosowanie:

0 V*| [0 - 6000 V]| Wyswietli¢ napiecie silnika, obliczona wartos¢
uzywang do sterowania silnikiem.

16-13 Czestotliwos¢
Zakres: Zastosowanie:

0 Hz*

[0 - 6500 Hz] [ Wyswietli¢ czestotliwos¢ silnika bez
ttumienia rezonansu.

16-14 Prad silnika

16-16 Moment obrotowy [Nm]

Zakres: Zastosowanie:

0 [-3000 [ Wyswietli¢ wartos¢ momentu ze znakiem,

Nm* |- 3000 zastosowang do watu silnika. Nie ma doktadnej
Nm] liniowosci miedzy pradem silnika 160% i

momentem w stosunku do znamionowego
momentu obrotowego. Niektore silniki
dostarczaja wiekszy moment niz 160%. W
rezultacie warto$¢ minimalna i wartosc¢
maksymalna zaleza od maksymalnego pradu
silnika oraz od typu uzywanego silnika.
Wartos¢ ta jest filtrowana, co oznacza, ze od
zmiany wartosci wejsciowej do zmiany wartosci
odczytu danych moze uptyna¢ okoto 30 ms. W
zasadzie sterowania Flux ten odczyt jest
kompensowany w parametr 1-68 Minimalny
moment bezwtad. w celu lepszej doktadnosci.

16-17 Predkos¢ [obr/min]

Zakres: Zastosowanie:
0 RPM* | [-30000 - | Wyswietli¢ rzeczywiste obr/min silnika. W
30000 RPM] | przypadku regulacji procesu z otwartg

petla lub petla zamknietg predkos¢
obrotowa (obr./min) silnika jest szacowana.
W trybach regulacji predkosci z petla
zamknietg mierzona jest predkos¢ silnika
w obr./min.

16-18 Stan termiczny silnika

Zakres: Zastosowanie:
0%*| [O- Wyswietli¢ obliczone obcigzenie termiczne na
100 %] silniku. Limit wytaczenia wynosi 100%.

Podstawa obliczenia jest funkcja ETR wybrana
w parametr 1-90 Zabezp. termiczne silnika.

16-19 Temperatura czujnika KTY

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
0 A*[ [0-10000 | Wyswietli¢ prad silnika zmierzony jako e e e s
Al warto$é srednia, Irms. Warto$¢ ta jest KTY wbudowanym w silnik.
filtrowana, co oznacza, ze od zmiany wartosci Patrz grupa parametrow rozdziaf 3.2.12 1-9*
wejéciowej do zmiany wartosci pola odczytu Temperatura silnika.
danych moze uptynac¢ okoto 1,3 s.
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16-20 Kat silnika

16-31 System Temp.

Zakres wartosci 0-65535 odpowiada 0-2xpi
(radian).

16-21 Torque [%] High Res.

Zakres: Zastosowanie:
0 %*| [-200 - Wyswietlana wartos¢ to moment obrotowy
200 %] okreslony jako procent znamionowego

momentu obrotowego, ze znakiem i
rozdzielczoscig 0,1%, zastosowany do watu
silnika.

16-22 Moment obrotowy [%]

Zakres: Zastosowanie:
0 %*| [-200 - Wyswietlana wartos¢ to moment obrotowy
200 %] okreslony jako procent znamionowego

momentu obrotowego, ze znakiem,
zastosowany do watu silnika.

16-23 Motor Shaft Power [kW]
Zakres:
0 kW=

Zastosowanie:

[0 - 10000 kW] | Pole odczytu mocy mechanicznej
zastosowanej do watu silnika.

16-24 Calibrated Stator Resistance

Zakres: Zastosowanie:

0.0000 Ohm*

[0.0000 - 100.0000
Ohm]

Pokazuje skalibrowang
rezystancje stojana.

16-25 Moment obrotowy [Nm] wysoki

Zakres: Zastosowanie:

0 [-200000000 | Wyswietli¢ wartos¢ momentu ze znakiem,

Nm* |- 200000000 zastosowang do watu silnika. Niektore
Nm] silniki dostarczaja wiekszy moment niz

160%. W rezultacie wartos¢ min. i
warto$¢ maks. zalezg od maksymalnego
pradu silnika oraz od typu uzywanego
silnika. To konkretne pole odczytu zostato
przystosowane w celu umozliwienia
wyswietlania wyzszych wartosci niz
standardowe pole odczytu w

parametr 16-16 Moment obrotowy [Nm].

3.16.3 16-3* Status napedu

16-30 Nap w obw posr DC

Zakres: Zastosowanie:

0 V*| [0 - 10000 V]| Wyswietli¢ zmierzong wartos¢. Wartos¢ jest
filtrowana ze statg czasowa 30 ms.

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
0*| [0- 65535 ]| Wyswietla biezacy offset katowy enkodera/ 0°C | [-128- W
resolwera w stosunku do pozycji indeksu. & 127 °C]

Dotyczy tylko FC 302.

Pokazuje najwyzszg wewnetrzng temperature
systemu. W matych obudowach (A-C)
temperatura systemu odpowiada pomiarowi
temperatury karty sterujacej w

parametr 16-39 Temp. karty sterowania.. W
wiekszych obudowach (D-F) temperatura
systemu jest najwyzsza temperatura zmierzona
na komponentach sprzetowych za pomoca
czujnikéw temperatury, na przyktad na kartach
mocy.

16-32 Energia hamow./s
Zakres: Zastosowanie:

0 kw=

[0 - 10000 kW] | Wyswietli¢ moc hamowania przesytana
do zewnetrznego rezystora hamowania,
podana jako wartos¢ chwilowa.

16-33 Energia hamow. /2 min.

Zakres: Zastosowanie:
0 kW | [0 - 10000 | Wyswietli¢ moc hamowania przekazana do
kw] zewnetrznego rezystora hamowania. Srednia

moc jest obliczana jako Sredni poziom na
podstawie sredniej w wybranym okresie
czasu w parametr 2-13 Kontrola mocy
hamowania.

16-34 Temp radiatora

Zakres: Zastosowanie:
0°Cx| [0- Wyswietli¢ temperature radiatora przetwornicy
255 °C] czestotliwosci. Ograniczenie dla wytaczenia

wynosi 90 £5°C (194 19 °F), a ponowne
wilaczenie silnika nastepuje przy 60 +5°C (140
+9 °F).

16-35 Stan termiczny invertera

Zakres: Zastosowanie:

0 %* | [0-100 %]

Wyswietli¢ procent obcigzenia na inwerterze.

16-36 Znamionowy prad przetwornicy

Zakres: Zastosowanie:
Size [0.01 - Wyswietli¢ prad znamionowy
related* 10000 A] inwertera, ktéry musi odpowiadac

danym z tabliczki znamionowej na
podtaczonym silniku. Dane sg
wykorzystywane do obliczania
momentu obrotowego, zabezpieczenie
silnika przed przecigzeniem itd.
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16-37 Max prad przetwornicy

16-46 Motor Phase V Current

tabliczki znamionowej na podfgczonym
silniku. Dane sa wykorzystywane do
obliczania momentu obrotowego,
zabezpieczenie silnika przed przecia-
Zeniem itd.

16-38 Stan regulatora SL

Zakres: Zastosowanie:

0* | [0-100] | Wyswietla stan zdarzenia wykonywanego przez
sterownik SLC.

16-39 Temp. karty sterowania.

Zakres: Zastosowanie:

0 °C*

[0 - 100 °C] | Wyswietli¢ temperature na karcie sterujacej
pokazywana w °C.

16-40 Zapetniony bufor rejestracji

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
Size [0.01 - Wyswietli¢ maksymalny prad inwertera, 0 A*| [0 - 10000 A] | Pokazuje prad skuteczny fazy V silnika, Vrms.
related* 10000 Al ktory musi odpowiada¢ danym z Umozliwia monitorowanie niezréwno-

wazenia pradow silnika, wykrywanie stabych
kabli silnika lub niezréwnowazenia w
uzwojeniu silnika.

16-47 Motor Phase W Current

Zastosowanie:

0 A*| [0 - 10000 A] | Pokazuje prad skuteczny fazy W silnika,
Wrwms. Umozliwia monitorowanie niezréwno-

Zakres:

wazenia pradow silnika, wykrywanie stabych
kabli silnika lub niezréwnowazenia w
uzwojeniu silnika.

16-48 Speed Ref. After Ramp [RPM]

Zakres: Zastosowanie:
0 RPM* [ [-30000 - 30000 | Ten parametr okresla wartos¢ zadana
RPM] podawang do przetwornicy czestot-

liwosci po czasie rozpedzania/

16-41 Zapetniony bufor rejestracji
Zakres: Zastosowanie:

0 [ 10-501 |

16-44 Speed Error [RPM]
Zakres:
0 RPM*

Zastosowanie:
[-30000 - OTYFIK
30000 RPM]

Ten parametr jest dostepny tylko
W oprogramowaniu w wersji
48.XX.

Pokazuje réznice miedzy wartoscia
zadang predkosci a rzeczywista
predkoscia.

16-45 Motor Phase U Current

Zakres:

Zastosowanie:

0 A*| [0 - 10000 A] | Pokazuje prad skuteczny fazy U silnika,
Urms. Umozliwia monitorowanie niezréwno-

wazenia pradéw silnika, wykrywanie stabych
kabli silnika lub niezréwnowazenia w
uzwojeniu silnika.

Opcja:  Zastosowanie: zatrzymania predkosci.
Pokazuje, czy bufor rejestrowania jest zapetniony (patrz 20
rozdziat 3.15.2 15-1* Ust.rejestr.danych). Bufor
rejestrowania nigdy sie nie zapetni, jesli Zakres: Zastosowanie:
parametr 15-13 Tryb rejestrowania jest ustawiony na [0] 0% [0 - 8 ] | Wartos¢ wskazuje zrodto btedéw pradu, w tym
Zawsze rejestruj. zwarcie, przetezenie i niezrbwnowazenie napiecia

0] * | Nie zasilania (od lewej):

o [Tk 1-4 inwerter

5-8 prostownik
0 Brak btedu

3.16.4 16-5* Wart.zad. i sprz.zwr.

16-50 Zewnetrz. wartosc¢ zadana
Zakres: Zastosowanie:

0

*

[-200 - 200 ] | Wyswietla catkowita warto$¢ zadang, sume
wartosci zadanych cyfrowych, analogowych,
programowanych, magistrali komunikacyjnej i
zatrzasnietych oraz doganiania i zwalniania.

16-51 Impulsowa wart. zadana

Zakres: Zastosowanie:

0

*

[-200 - 200 ] | Wyswietla warto$¢ zadang z zaprogramo-
wanych wejs¢ cyfrowych. Pole odczytu moze
takze odzwierciedla¢ réwniez impulsy z
enkodera przyrostowego.
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16-52 Sprzezenie zwrotne [jednostka]

Zakres: Zastosowanie:

16-60 Wejscie cyfrowe

Zakres: Zastosowanie:

0 ReferenceFeed- [ [-999999.999 - | Podaje wynikowa wartos¢

backUnit* 999999.999 sprzezenia zwrotnego przy
ReferenceFeed- | pomocy jednostki i
backUnit] skalowania wybranych w

parametr 3-00 Zakres wart.
Zadanej,

parametr 3-01 Jednostka
wartosci zadanej/sprzezenia,
parametr 3-02 Minimalna
wartos¢ zadana i

parametr 3-03 Maks. wartos¢
zadana.

16-53 Wart. zadana potencjometru cyfr.

Zakres: Zastosowanie:

0*| [-200 - 200 ] | Pokazuje wktad potencjometru cyfrowego w
rzeczywistg wartos¢ zadana.

16-57 Feedback [RPM]

Zakres: Zastosowanie:

0 RPM* | [-30000 - | Parametr pola odczytu umozliwiajacy
30000 odczyt rzeczywistej wartosci obr./min silnika
RPM] ze zrodta sprzezenia zwrotnego zaréwno w

petli zamknietej, jak i w otwartej petli.
Zrédto sprzezenia zwrotnego jest wybierane
przez parametr 7-00 Predkos¢ PID zrédto
sprzezenia.

3.16.5 16-6* Wejscia i wyjscia

16-60 Wejscie cyfrowe

Zakres: Zastosowanie:
0*| [O- Wyswietla stany sygnatéw z aktywnych wejs¢
65535 ] [ cyfrowych. Przykfad: wejscie 18 odpowiada bitowi

numer 5, wartos¢ 0 = brak sygnatu, 1 =
podtaczony sygnat. Bit nr 6 dziata w przeciwny

Bit 8 Wejscie cyfrowe karty we/wy
ogélnego zastosowania VLT® MCB
101, zacisk X30/3.

Bit 9 Wejscie cyfrowe karty we/wy

ogélnego zastosowania VLT® MCB
101, zacisk X30/2.
Zarezerwowane dla przysztych

Bit 10-63

zaciskow.

Tabela 3.30 Aktywne wejscia cyfrowe

00000000000000000
EDI T-33
DIT-32
DIT-29
DIT-27
DIT-19
DIT-18
DIT-37
DIX30/4
DIX30/3
1X30/2
L DIX46/13
L DIX46/1
L DIX46/9
L DiXdes7
DI X46/5
DI X46/3
DI X46/1

130BA894.10

llustracja 3.65 Ustawienia przekaznika

16-61 Zacisk 53. Nastawa przelacznika

Opcja: Zastosowanie:

Wyswietla ustawienie zacisku wejsciowego 53.
[0] * | Prad
[1 Napiecie

16-62 Wejscie analogowe 53

Zakres: Zastosowanie:

0*

[-20 - 20 ] | Wyswietli¢ biezacg wartos¢ na wejsciu 53.

16-63 Zacisk 54. Nastawa przefacznika

sposéb, tj. 0 = wiaczony, 1 = wylaczony (wejscie Opcja: Zastosowanie:
funkgji Safe Torque Off). Wyswietla ustawienie zacisku wejsciowego 54.
Bit 0 Wejécie cyfrowe — zacisk 33. [0] * | Prad
Bit 1 Wejscie cyfrowe — zacisk 32. (1] | Napigcie
Bit 2 Wejscie cyfrowe — zacisk 29. 16-64 Wejscie analogowe 54
Bit 3 Wejscie cyfrowe — zacisk 27. .
- — - Zakres: Zastosowanie:
Bit 4 Wejscie cyfrowe — zacisk 19.
Bit 5 Wejécle cyfrowe — zacisk 18, 0* | [-20-20] | Wyswietla rzeczywista wartos¢ na wejsciu 54.
Bit 6 Wejscie cyfrowe — zacisk 37. "
- — 16-65 Wyj. analogowe 42 [mA]
Bit 7 Wejscie cyfrowe karty we/wy :
ogodlnego zastosowania VLT® MCB Zakres: Zastosowanie:
101, zacisk X30/4. 0* [ [0-30][Wyswietli¢ rzeczywistg wartos¢ na wyjsciu 42 w

mA. Wyswietlana wartos¢ odzwierciedla wyboér w
parametr 6-50 Zacisk 42. Wyjscie.

200 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone.

MG33MM49



Opisy parametréw

Przewodnik programowania

16-66 Wyjscie cyfrowe [bin]

Zakres: Zastosowanie:

16-73 Licznik B

Zakres:

Zastosowanie:

0* [ [0-15 ]| Wyswietli¢ warto$¢ binarng wszystkich wyjsé¢
cyfrowych.

16-67 Wej.impuls.nr29 [Hz]
Zakres:
0

Zastosowanie:

*

[0 - 130000 ] [ Wyswietli¢ rzeczywistg wartos¢ czestotliwosci
na zacisku 29.

-

6-68 Zacisk 33. Czestot. wejscia impuls.[Hz]

Zakres: Zastosowanie:

0*| [0 - 130000 ] | Wyswietli¢ rzeczywistg wartos¢ czestotliwosci
zastosowanej na zacisku 33 jako wejscie
impulsowe.

16-69 Zacisk 27. Czestot. wyjscia impuls.[Hz]

Zakres: Zastosowanie:

0*| [0 - 40000 ] | Wyswietli¢ rzeczywista wartos¢ impulséw
zastosowanych na zacisku 27 w trybie wejscia
cyfrowego.

16-70 Zacisk 29. Czestot. wyjscia impuls.[Hz]
Zakres: Zastosowanie:

RO YFIKACJA

Ten parametr jest dostepny jedynie dla
FC 302.

Wyswietli¢ rzeczywistg wartos¢ impulséw na
zacisku 29 w trybie wejscia cyfrowego.

16-71 Wyjscie przekaznikowe [bin]

Zakres: Zastosowanie:

0*| [0-511]

Wyswietla ustawienia wszystkich przekaznikéw.

wphdr aenym [P18-71]
WtSche proskadnikome [bin]:
Qe Bin

Enmnn Kty prrekninika 09
Opcjal karty prrekainiis 08
DpcjaB karty przskainika 07

Woc kit pramkatnis 03
Moz karty prokatniia 01
MAKIIE D

llustracja 3.66 Ustawienia przekaznika

*

0% | [-2147483648 - | Wyswietla biezacg wartos¢ licznika B.
2147483647 1 Liczniki sg przydatne jako argumenty
komparatora, patrz

parametr 13-10 Argument komparatora.
Wartos¢ mozna zresetowac lub zmieni¢ za
pomoca wejs¢ cyfrowych (grupa
parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe) lub za
pomoca dziatania SLC

(parametr 13-52 Sterownik SL - funkcja).

16-74 Licznik precyzyjnego zatrzymania

Zakres: Zastosowanie:

0% | [0 - 2147483647 ]| Zwraca rzeczywistg wartos¢ doktadnego
licznika (parametr 1-84 Wart. liczn. prec.).

16-75 Wej. anala. X30/X30/11

Zakres: Zastosowanie:

0* | [-20 - 20 ]| Wyswietla rzeczywistg warto$¢ na wejsciu X30/11
modutu we/wy ogdlnego zastosowania MCB 101
VLT®,

16-76 Wej. anala. X30/ X30/12
Zakres:

Zastosowanie:

0% [ [-20 - 20 ] | Wyswietla rzeczywistg wartos¢ na wejsciu X30/12
modutu we/wy ogdlnego zastosowania MCB 101

VLT®,

16-77 Wyjscie analogowe X30/8 [mA]

Zakres: Zastosowanie:

0% | [0-30]|Wyswietla rzeczywista wartos¢ na wejsciu X30/8 w
mA.

16-78 Wyj. analog. X45/1 [mA]

Zakres: Zastosowanie:

0* | [0 - 30 ]| Pokazuje rzeczywistg wartos¢ wyjscia na zacisku
X45/1. Wyswietlana wartos¢ odzwierciedla wybor
w parametr 6-70 Zacisk X45/1. Wyjscie.

16-79 Wyj. analog. X45/3 [mA]

Zakres: Zastosowanie:

16-72 Licznik A

Zakres:

Zastosowanie:

0*| [-2147483648 - | Wyswietla biezacg wartos¢ licznika A.
2147483647 ] Liczniki s przydatne jako argumenty
komparatora, patrz

parametr 13-10 Argument komparatora.
Wartos¢ mozna zresetowac lub zmieni¢ za
pomoca wejs¢ cyfrowych (grupa
parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe) lub za
pomoca dziatania SLC

(parametr 13-52 Sterownik SL - funkcja).

0* | [0 - 30 ]| Pokazuje rzeczywistg wartos¢ wyjscia na zacisku
X45/3. Wyswietlana wartos¢ odzwierciedla wybor
w parametr 6-80 Zacisk X45/3. Wyjscie.
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3.16.6 16-8* Magistrala komunikacyjna i
port FC

Parametry do informowania o wartosciach zadanych i
stowach sterujacych magistrali.

16-80 1 CTW magistrali komunik.

Zakres: Zastosowanie:
0*| [O- Wyswietli¢ dwubajtowe stowo sterujace (CTW)
65535 ] otrzymane z mastera magistrali komunikacyjnej.

Interpretacja stowa sterujacego zalezy od
zainstalowanej opcji magistrali komunikacyjnej i
profilu stowa sterujagcego wybranego w
parametr 8-10 Profil sterowania.

Wiecej informacji znajduje sie w instrukcji
magistrali komunikacyjnej.

Zakres:

16-82 1 REF magistrali komunik.

Zastosowanie:

0*| [-200 - 200 ]

Wyswietli¢ dwubajtowe stowo wystane ze
stowem sterujgcym z mastera magistrali
komunikacyjnej, aby ustawi¢ wartos¢ zadana.
Wiecej informacji znajduje sie w instrukgji
magistrali komunikacyjnej.

Zakres:

16-83 Fieldbus REF 2

Zastosowanie:

0 CustomRea-
doutUnit2*

[-2147483647

NOTYFIKACIA

- 2147483647 | 1op parametr jest dostepny
eBElinliEEs tylko w oprogramowaniu w
doutUnit2]

wersji 48.XX.

Wyswietla 32-bitowg wartos¢
zadang pozycji wystanag w PCD
2 i PCD 3. W parametrach
powiazanych z PCD 2 i PCD 3,
wybra¢ [1683] Magistr. komunik.
wart. REF 2 dla magistrali, ktéra
jest uzywana przez przetwornice
czestotliwosci. Wartos¢ jest
wyrazona w jednostkach pozycji
okreslonych w grupie
parametréw 17-7* Skalowanie
pozydji.

Zakres:

16-84 STW opcji komunikagji

Zastosowanie:

0% [0-65535]

Wyswietli¢ rozszerzone stowo statusowe opcji
magistrali komunikacyjnej.

Wiecej informacji znajduje sie w instrukcji
magistrali komunikacyjnej.

16-85 1 CTW portu FC
Zakres:
0* [ [0-65535]

Zastosowanie:

Wyswietli¢ dwubajtowe stowo sterujgce (CTW)
otrzymane z mastera magistrali komunika-
cyjnej. Interpretacja stowa sterujacego zalezy
od zainstalowanej opcji magistrali komunika-
cyjnej i profilu stowa sterujacego wybranego w
parametr 8-10 Profil sterowania.

16-86 1 REF portu FC

Zakres: Zastosowanie:
0*| [-200 - Wyswietli¢ dwubajtowe stowo statusowe (STW)
200 ] wystane do mastera magistrali komunikacyjnej.

Interpretacja stowa statusowego zalezy od
zainstalowanej opcji magistrali komunikacyjnej i
profilu stowa sterujagcego wybranego w
parametr 8-10 Profil sterowania.

16-87 Bus Readout Alarm/Warning

Zakres: Zastosowanie:

0*| [0-65535]

Numery alarmu i ostrzezenia w kodzie hex, tak
jak sa wyswietlane w dzienniku alarméw.
Wysoki bajt zawiera alarm, zas niski bajt
zawiera ostrzezenie. Numer alarmu jest
pierwszym, ktéry wystapit po ostatnim resecie.

16-89 Configurable Alarm/Warning Word
Zakres:
0 [0 - 65535 ]

Zastosowanie:

*

To stowo alarmu/ostrzezenia jest konfigu-
rowane w parametr 8-17 Configurable Alarm
and Warningword w celu dopasowania do
rzeczywistych wymogow.

3.16.7 16-9* Odczyty diagnostyki

NOTYFIKACJA

W przypadku korzystania z Oprogramowanie
konfiguracyjne MCT 10 parametry z p6l odczytu mozna
odczyta¢ tylko online, tzn. jako rzeczywisty status.
Oznacza to, ze status nie jest przechowywany w pliku
Oprogramowanie konfiguracyjne MCT 10.

16-90 Stowo alarmowe

Zakres: Zastosowanie:

0% | [0 - 4294967295 ]

Wyswietli¢ stowo alarmowe wystane
przez port komunikacji szeregowej w
kodzie hex.

16-91
Zakres:
0 [0 - 4294967295 ]

Stowo alarmowe 2

Zastosowanie:

*

Wyswietli¢ stowo alarmowe wystane
przez port komunikacji szeregowej w
kodzie hex.
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16-92 Stowo ostrzezenia

Zakres: Zastosowanie:

0% | [0 - 4294967295 1| Wyswietli¢ stowo ostrzezenia wystane
przez port komunikacji szeregowej w
kodzie hex.

16-93 Stowo ostrzezenia 2

Zakres: Zastosowanie:

0% | [0 - 4294967295 1| Wyswietli¢ stowo ostrzezenia wystane
przez port komunikacji szeregowej w
kodzie hex.

‘

6-94 Zewnetrz. stowo statusowe

Zakres: Zastosowanie:

0*| [0 - 4294967295 ] | Zwraca rozszerzone stowo ostrzezenia
wystane przez port komunikacji
szeregowej w kodzie hex.
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3.17 Parametry: 17-** Sprzezenie zwrotne

Dodatkowe parametry do konfigurowania sprzezenia
zwrotnego z enkodera (VLT® Wejécie enkodera MCB 102),
resolwera (VLT® Wejscie resolwera MCB 103) lub samej
przetwornicy czestotliwosci.

3.17.1 17-1% Interfejs enkod.przyr

Parametry w tej grupie konfiguruja przyrostowy interfejs
opcji VLT® Wejscie enkodera MCB 102. Interfejsy
przyrostowe i absolutne s3 aktywne w tym samym czasie.

NOTYFIKACJA

Nie nalezy uzywac enkoderéw przyrostowych razem z
silnikami PM. W przypadku sterowania w petli
zamknietej nalezy rozwazy¢ uzycie enkoderéw
absolutnych lub resolweréw.

NOTYFIKACJA

Tych parametréw nie mozna dostosowac w trakcie pracy
silnika.

17-10 Typ sygnatu

Wybrac typ sygnatu przyrostowego (kanat A/B) uzywanego
enkodera. Znalez¢ informacje w danych technicznych enkodera.
Wybrac [0] Brak, jesli czujnikiem sprzezenia zwrotnego jest tylko
enkoder absolutny.

Opcja: Zastosowanie:
[0] Brak

(1= RS422 (5V TTL)

[2] Sinusoidalny 1Vpp

17-11 Rozdzielczos¢ (PPR)

Zakres: Zastosowanie:
1024*

[10 - 10000 ] | Ustawi¢ rozdzielczo$¢ sSciezki przyrostowe;j,
tzn. liczbe impulséw lub okreséw przypa-
dajacych na obroét.

3.17.2 17-2* Abs. enkod. enkod.przyr

Parametry w tej grupie konfiguruja interfejs absolutny
wejécia enkodera MCB 102 VLT®. Interfejsy przyrostowe i
absolutne s3 aktywne w tym samym czasie.

17-20 Wybor protokotu

Opcja: Zastosowanie:

INOTYFIKACJA
Tego parametru nie mozna dopasowaé w
trakcie pracy silnika.

[0] * | Brak Wybra¢ [0] Brak, jesli czujnikiem sprzezenia

zwrotnego jest tylko enkoder przyrostowy.

17-20 Wyb6ér protokotu

Opcja: Zastosowanie:

[1] | HIPERFACE | Wybra¢ [1] HIPERFACE, jesli enkoder jest tylko
absolutny.

[2] |EnDat

[41 |SSI

17-21 Rozdzielczos¢ (ilos¢ pozycji/obrot)

Zakres: Zastosowanie:
Size [4- Ustawi¢ rozdzielczos¢ enkodera
related* 1073741824 ] absolutnego, tzn. ilos¢ obliczen

przypadajacych na obroét.
Wartos¢ zalezy od ustawienia w
parametr 17-20 Wybdr protokotu.

17-22 Multiturn Revolutions

Zakres: Zastosowanie:

1*[ [1-16777216 ] | Wybra¢ liczbe obrotéw wielozwojowych.
Wybra¢ warto$¢ 1 dla enkoderéw jednoo-
brotowych.

17-24 Dtugos¢ danych SSI

Zakres: Zastosowanie:

13* [ [1-32] [ Ustawic liczbe bitéw dla komunikatu SSI. Wybra¢
13 bitéw dla enkoderéw jednoobrotowych oraz
25 bitéw dla enkoderéw wieloobrotowych.

17-25 Czestot. zegarowa

Zakres: Zastosowanie:
260 kHz* | [100 - 260 Ustawi¢ czestotliwos¢ zegarowa SSI.
kHz] Przy dtuzszych kablach enkodera

czestotliwos¢ zegarowa musi by¢
zmniejszona.

17-26 Format danych SSI

Opcja: Zastosowanie:
[0] * | Kod Graya

[1 Kod binarny

Ustawi¢ format danych dla danych SSI.

17-34 HIPERFACE Szybkos¢ transmisji

Opcja: Zastosowanie:
. \/ 74

Tego parametru nie mozna dopasowac w
trakcie pracy silnika.
Wprowadzi¢ szybkos¢ transmisji przymocowanego
enkodera.
Ten parametr jest dostepny tylko wtedy, gdy
parametr 17-20 Wybdr protokotu jest ustawiony na
[1] HIPERFACE.

[0] |600

[1] | 1200
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17-34 HIPERFACE Szybkos¢ transmisji

17-56 Encoder Sim. Resolution

Opcja: Zastosowanie: Ustawi¢ rozdzielczos¢ i aktywowac funkcje emulacji enkodera
[21 | 2400 (generowanie sygnatéw enkodera z mierzonej pozycji od
31 |4800 resolwera). Ta funkcja stuzy do przesytania informacji o predkosci
[4] * | 9600 lub pozycji z jednej przetwornicy czestotliwosci do innej. Aby
5] | 19200 wylaczy¢ te funkcje, nalezy wybraé opcje [0] Wytgczone.
61 |38400 Opcja: Zastosowanie:
[0] * Disabled
3.17.3 17-5% Interfejs przelicznika 1] 512
[2] 1024
Ta grupa parametréw stuzy do ustawiania parametréw dla (3] 2048
wejécia resolwera MCB 103 VLT®, 4 4096

Zwykle sprzezenie zwrotne resolwera jest uzywane jako
sprzezenie zwrotne silnika z silnikéw z magnesami
trwatymi z parametr 1-01 Algorytm sterowania silnikiem
ustawionym na [3] Flux z/sprz.zwr. z sil.

Parametréw resolwera nie mozna dopasowac w trakcie
pracy silnika.

17-50 Bieguny

Zakres: Zastosowanie:

2% [2 - 8 ]| Ustawic liczbe biegunéw na resolwerze.
Wartos¢ ta jest podana w danych technicznych
resolwerdw.

17-51 Napiecie wejsciowe

Zakres: Zastosowanie:

7 V¥| [2 - 8 V]| Ustawic napiecie wejsciowe do resolwera.
Napiecie jest przedstawione jako warto$¢
skuteczna RMS.

Wartos¢ ta jest podana w danych technicznych
resolweréw.

17-52 Czestotliwos¢ wejsciowa

Zakres: Zastosowanie:

10 kHz*

[2 - 15 kHZ] | Ustawi¢ czestotliwos¢ wejsciowa do
resolwera.

Wartos¢ ta jest podana w danych
technicznych resolweréw.

17-53 Wspoétczynnik transformacji

Zakres: Zastosowanie:

0.5%[ [0.1 - 1.1 ] | Ustawi¢ wspétczynnik transformacji dla
resolwera.

Wspotczynnik transformacji to:

Yy

T
Ve

wspbtezynnik =
Wartos¢ ta jest podana w danych technicznych
resolwerdéw.

17-59 Interfejs rezolwera

Przy wybranych parametrach resolwera, aktywowa¢ wejsécie
resolwera MCB 103 VLT®.

Aby zapobiec uszkodzeniu resolwera, nalezy dostosowac
parametr 17-50 Bieguny i parametr 17-53 Wspétczynnik
transformacji przed aktywowaniem tego parametru.

Opcja: Zastosowanie:
[0] * Wylaczona
[1 Zataczona

3.17.4 17-6* Monitorowanie i zastosowanie

Ta grupa parametréw stuzy do wybierania dodatkowych
funkgji, kiedy wejécie enkodera MCB 102 VLT® lub wejscie
resolwera MCB 103 VLT® jest umieszczone w gniezdzie B
opcji jako sprzezenie zwrotne predkosci.

Parametréw monitorowania i aplikacji nie mozna
dopasowac w trakcie pracy silnika.

17-60 Kierunek sprzezenia zwrotnego

Opcja: Zastosowanie:

NOTYFIKACJA
Tego parametru nie mozna
dopasowac w trakcie pracy silnika.

Zmieni¢ wykryty kierunek obrotow
enkodera bez zmiany przewodoéw
podfaczonych do enkodera.

[0] * | Zgodny z ruchem
zeg

[1]1 | Przec do ruchu

zeg
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17-61 Monitorowanie sygnatu sprz. zwr.

Wybra¢, jak przetwornica czestotliwosci powinna zareagowaé w
przypadku wykrycia btednego sygnatu enkodera.

Funkcja enkodera w parametr 17-61 Monitorowanie sygnatu sprz.
zwr. to elektryczna kontrola obwodu sprzetowego w systemie
enkodera.

Opg¢ja: Zastosowanie:

[0] Wylaczone

[1] * Ostrzezenie

[2] Samoczynne wyt.

[3] Jog - praca manewr.

[4] Zatrzasnij wyjscie

[5] Predkos¢ maks.

[6] Przetacz na petle otw.

[71 Wyb. zestaw par. 1

[8] Wyb. zestaw par. 2

[9] Wyb. zestaw par. 3

[10] Wyb. zestaw par. 4

[11] Stop i wyk awar.

[12] Trip/Warning

[13] Trip/Catch

3.17.5 17-7* Skalowanie pozycji

Parametry w tej grupie okreslajg sposéb skalowania i
obstugi wartosci pozycji przez przetwornice czestotliwosci.

17-70 Position Unit

Wybra¢ jednostke fizyczng do wyswietlania wartosci pozycji na
LCP.

Opcja:  Zastosowanie:
[0] *| pu [Jednostka pozycji
[11 |m | Metry.

[2] | mm | Milimetry.

[3] |inc | Przyrosty (przedziaty).

[4] |° Stopnie.

[5] |rad |Radiany.

[6] % |%.

[71 |qc |Liczba ¢wiartkowa, tj. ¥4 impulsu enkodera w

przypadku uzywania sygnatu kwadraturowego
enkodera.

17-71 Position Unit Scale

Tablica [2]

Wprowadzi¢ wspétczynnik skalowania dla wartosci pozycji.
Funkcja skalowania mnozy wartos¢ pola odczytu przez 10%, gdzie
X jest wartoscig tego parametru. Na przykfad jesli x = 2, wartosc
5 jest wyswietlana jako 500.

Elementy tablicy:

. Indeks 0 jest wspodtczynnikiem skalowania dla pola
odczytu oraz ustawien wartosci pozycji w parametrach
lub w magistrali komunikacyjnej. Indeks 1 zawiera
wyjatki.

. Indeks 1 jest wspoétczynnikiem skalowania dla pola
odczytu btedu pozycji (parametr 16-08 Position Error) i
dla wartosci parametr 3-08 On Target Window.

Zakres: Zastosowanie:

0* | [3-3] |

17-72 Position Unit Numerator

Parametr ten jest licznikiem w réwnaniu okreslajagcym stosunek

miedzy jednym obrotem silnika a fizycznym ruchem maszyny.

Par. 17 -72

Par 17 =73 * Obroty silnika

Jednostka pozycji =

Przyktad:
WezZmy aplikacje ze stotem obrotowym. Silnik wykonuje 10
obrotéw, kiedy stét wykonuje 1 obrét. Jednostka pozycji jest
stopien. Dla tego zestawu parametréw nalezy wprowadzi¢
nastepujace wartosci:

. Parametr 17-72 Position Unit Numerator = 360

. Parametr 17-73 Position Unit Denominator = 10
Ustawi¢ jednostke fizyczna dla wartosci pozycji w
parametr 17-70 Position Unit.
Zakres: Zastosowanie:

1024+

[-2000000000 -
2000000000 ]

17-73 Position Unit Denominator

Patrz parametr 17-72 Position Unit Numerator.

Zakres: Zastosowanie:

[-2000000000 - 2000000000 ] |

17-74 Position Offset

Wprowadzi¢ przesuniecie pozycji enkodera absolutnego. Parametr

1*

ten stuzy do wyregulowania pozycji zerowej enkodera bez
fizycznego przesuwania enkodera.
Ustawi¢ jednostke fizyczna dla wartosci pozycji w

parametr 17-70 Position Unit.
Zakres: Zastosowanie:

0* [-2000000000 -
2000000000 ]

206 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone.

MG33MM49



Dt

Opisy parametréw

Przewodnik programowania

17-75 Position Recovery at Power-up

17-80 Homing Function

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
W [0] [No Brak funkcji homing. Po zafgczeniu zasilania
Ten parametr jest dostepny tylko w * Homing pozycja rzeczywista jest ustawiona na 0,
oprogramowaniu w wersji 48.XX. niezaleznie od fizycznej pozycji maszyny.
[1] | Home Rzeczywista pozycja jest ustawiana na wartos¢
Wybra¢ rzeczywista pozycje po zataczeniu Position | parametr 17-82 Home Position, indeks 0.
zasilania w przypadku uzywania enkodera w [2] | Home Pozycja wyjsciowa jest synchronizowana z
otwartej petli lub przyrostowego. Sync czujnikiem pozycji wyjsciowej zgodnie z
[0] * | Wytaczone | Po zataczeniu zasilania pozycja rzeczywista jest Function | ustawieniem w parametr 17-81 Home Sync
0. Function.
[1] |Zataczone | Przetwornica czestotliwosici przechowuje [3] | Analog Uzywa wartosci wejécia analogowego 53 jako
rzeczywistg pozycje przy wytaczeniu zasilania i Input 53 | rzeczywistej pozycji. Wartos¢ jest skalowana
uzywa jej jako pozycji rzeczywistej po zgodnie z parametr 3-06 Minimum Position i
zafgczeniu zasilania. parametr 3-07 Maximum Position.
[4] [ Analog Jak opcja [3] Wejscie analogowe 53, ale dla
input 54| wejicia analogowego 54
Opgja: Zastosowanie: [9] [ Direction | Wykonuje wyszukiwanie czujnika pozycji
OTYFIK with wyjsciowej w kierunku okres$lonym przez sygnat
Ten parametr jest dostepny tylko w Sensor do przodu/do tytu na wejsciu cyfrowym lub
oprogramowaniu w wersji 48.XX. magistrali komunikacyjnej, przy uzyciu ustawien
w parametr 17-83 Homing Speed i
Wybrac¢ typ osi na potrzeby obliczania pozycji. parametr 17-84 Homing Torque Limit. Gdy
przetwornica czestotliwosci wykryje wejscie
[0] * [ Linear Ruch odbywa sie w zakresie pozycji i e v e

Axis zdefiniowanym przez parametr 3-06 Minimum grupie parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe), ustawi

Position i parametr 3-07 Maximum Position. rzeczywista pozycje na wartosé
[1] | Rotary Ruch ciagty, w ktérym pozycja zmienia sie od 0 parametr 17-82 Home Position, indeks 0.

Axis do parametr 3-07 Maximum Position. Po przejsciu Nastepnie przetwornica czestotliwosci przetacza
przez maksymalng pozycje odczyt uruchamia sie sie w tryb pozycjonowania z pozycja docelowa
ponownie od 0. okreslong w parametr 17-82 Home Position,

indeks 0 + indeks 1. Jedli ustawienie w pozycji
. . docelowej wymaga zmiany kierunku obrotow,
3.17.6 17-8* Hommg pozyd ustawi¢ parametr 4-10 Kierunek obrotéw silnika
na [2] Oba kierunki.
Parametry do konfigurowania funkcji homing. Funkcja
homing tworzy wartoé¢ zadana pozycji w maszynie [10] | Forward | Wykonuje wyszukiwanie czujnika pozycji
fizycznej. with wyjsciowej w kierunku do przodu przy uzyciu
sensor ustawien w parametr 17-83 Homing Speed i
parametr 17-84 Homing Torque Limit. Gdy
Opcja: Zastosowanie: przetwornica czestotliwosci wykryje wejscie
W czujnika pozycji wyjsciowej (skonfigurowane w
X grupie parametréow 5-1* Wejscia cyfrowe), ustawi
Ten parametr je:st dostep.r.\y tylko w zeczywista pozycje na warto
oprogramowaniu w wersji 48.XX. parametr 17-82 Home Position, indeks 0.
Nastepnie przetwornica czestotliwosci przetacza
Wybra¢ funkcje homing. Funkcja homing tworzy sie w tryb pozycjonowania z pozycja docelowa
wartos¢ zadang pozycji w maszynie fizycznej. okreslong w parametr 17-82 Home Position,
Wybrana funkcja homing moze by¢ aktywowana indeks 0 + indeks 1. Jedli ustawienie w pozycji
za pomocg wejscia cyfrowego lub bitu magistrali docelowej wymaga zmiany kierunku obrotéw,
komunikacyjnej. Homing nie jest wymagany w ustawi¢ parametr 4-10 Kierunek obrotow silnika
przypadku uzywania enkoderéw absolutnych. na [2] Oba kierunki.
Wszystkie funkcje homing oprdcz [2] Funkcja
synch. pozygji wyjéciowej wymagaja sygnatu Start [11] | Reverse Tak samo jak [10] Do przodu z czujnikiem, ale z
homing. with wyszukiwaniem w odwrotnym kierunku. Ustawic¢
sensor parametr 4-10 Kierunek obrotdéw silnika na [1]
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17-80 Homing Function

17-81 Home Sync Function

Opgcja:

17-81 Home Sync Function

Zastosowanie:

NOTYFIKACJA
Ten parametr jest dostepny tylko w
oprogramowaniu w wersji 48.XX.

Wybra¢ wyzwalacz dla funkcji synchronizacji
pozycji wyjsciowej. Aktywny tylko, gdy opcja
[2] Funkcja synchronizacji pozycji wyjsciowej jest
wybrana w parametr 17-80 Homing Function.
Funkcja synchronizacji pozycji wyjsciowej
ustawia rzeczywistg pozycje na wartosc¢
parametr 17-82 Home Position:

. Indeks 0, jezeli czujnik pozycji
wyjsciowej zbliza sie w kierunku
naprzdd.

. Indeks 1, jezeli czujnik pozycji
wyjsciowej zbliza sie w kierunku do
tytu.

[0] | 1st time
* after power

Po zataczeniu zasilania pierwsze wykrycie
czujnika pozycji wyjsciowej wyzwala funkcje.

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
Przeciwny do ruchu wskazéwek zegara lub [2] [11 |1stt Po zataczeniu zasilania pierwsze wykrycie
Oba kierunki. aft.pow. czujnika pozycji wyjsciowej w kierunku
[12] | Forward | W przypadku wybrania tej opcji przetwornica forward naprzéd wyzwala funkcje.
Torque czestotliwosci wykonuje nastepujace dziatania: [2] |1stt. Po zatgczeniu zasilania pierwsze wykrycie
Limit 1. Uruchamia prace do przodu z aft.pow. czujnika pozycji wyjsciowej w kierunku do tytu
predkoscig funkcji homing (ustawiong reverse wyzwala funkgje.
W parametr 17-83 Homing Speed). [3] | 1st time Po starcie pierwsze wykrycie czujnika pozycji
2. Kiedy moment obrotowy osiggnie after start | wyjsciowej wyzwala funkcje.
ograniczenie ustawione w — " — m
. o [4] | 1st t. aft.str. | Po starcie pierwsze wykrycie czujnika pozycji
parametr 17-84 Homing Torque Limit, a . . . 3
o . . forward wyjsciowej w kierunku naprzéd wyzwala
predkos¢ jest nizsza od wartosci funkci
ustawionej w parametr 3-05 On e
Reference Window, rzeczywista pozycja [5] | 1st t. aft.str. | Po starcie pierwsze wykrycie czujnika pozycji
jest ustawiana na wartos¢ reverse wyjsciowej w kierunku do tytu wyzwala
parametr 17-82 Home Position, indeks 0. funkcje.
3. Przetwornica czestotliwosci wykonuje [6] |Every time | Kazde wykrycie czujnika pozycj wyjsciowej
pozycjonowanie do pozycji docelowej wyzwala funkcje.
okr?sflone.j wp arame:’tr 17-82 Home [7]1 |Every time |Kazde wykrycie czujnika pozycji wyjsciowej w
Pasition, indeks 0 + indeks 1. forward kierunku naprzéd wyzwala funkcje.
Opcja dostepna tylko w petli zamknietej [8] | Every time | Kazde wykrycie czujnika pozycji wyjsciowej w
sterowania flux. . .
reverse kierunku do tytu wyzwala funkcje.
Patrz takze parametr 17-85 Homing Timout.
[13] | Reverse | Tak samo jak [12] Do przodu ogr. momentu, ale 17-82 Home Position
Torque w odwrotnym kierunku. Ustawic¢ Zakres: Zastosowanie:
Limit parametr 4-10 Kierunek obrotéw silnika na [1] o M‘l'vlzlm
Przeciwny do ruchu wskazéwek zegara lub [2]
[-2000000000 .
Oba kierunki. Opcja dostepna tylko w petli - 2000000000 ] Ten parametr J?St dostep.r'ly tylko w
zamknietej sterowania flux. oprogramowaniu w wersji 48.XX.

Tablica [2]

Ustawi¢ pozycje wyjsciowa w jednostkach
pozycji zdefiniowanych w grupie parametréw
17-7* Skalowanie pozycji. Ten parametr jest
parametrem tablicowym z dwoma
elementami.

Indeksy w tym parametrze maja inne
znaczenie w nastepujacych sytuacjach:

. Jesli parametr 17-80 Homing
Function jest ustawiony na opcje
[10]-[13], indeks O tego parametru
definiuje rzeczywistg pozycje
wyjsciowa, a indeks 1 jest uzywany
jako przesuniecie pozycji wyjsciowej
(homing offset), ktore okresla
miejsce zatrzymania.

. Jesli Parametr 17-80 Homing
Function jest ustawiony na [2]
Funkcja synchronizacji pozycji
wyjsciowej, a Parametr 17-81 Home
Sync Function jest ustawiony na [0]
Pierwszy raz po zat. mocy, [3]
Pierwszy raz po starcie lub [6] Za
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3.17.7 179" Konfiguracja pozycii

Zakres: Zastosowanie:
kazdym razem, indeksy majq 17-90 Absolute Position Mode
nastepujace znaczenie: Opcja: Zastosowanie:
- Indeks 0 jest pozycja INOTYFIKACJA
wyjsciowa, gdy czujnik Ten parametr jest dostepny tylko w
pozycji wyjsciowej zbliza oprogramowaniu w wersji 48.XX.
sie w kierunku naprzéd.
- Indeks 1 jest pozycja Wybra¢ zachowanie w przypadku wykonywania
wyjsciowq, gdy czujnik kolejnych polecen pozycjonowania
pozycji wyjsciowej zbliza bezwzglednego.

sie w kierunku do tytu.

[0] * | Standard | Gdy przetwornica czestotliwosci otrzyma nowe

> polecenie pozycjonowania bezwzglednego w
17-83 Homing Speed . . . .
czasie wykonywania poprzedniego polecenia

Zakres: Zastosowanie: pozycjonowania, natychmiast wykona nowe

150 [0 - 1500 W polecenie pozycjonowania bez konczenia

AL A Ten parametr jest dostepny tylko w poprzedniego pozycjonowania.
oprogramowaniu w wersji 48.XX. [11 [Buffered [ Gdy przetwornica czestotliwosci otrzyma nowe

polecenie pozycjonowania bezwzglednego w

Wprowadzi¢ predkos¢ dla funkcji homing czasie wykonywania poprzedniego polecenia
(parametr 17-80 Homing Function, opcje pozycjonowania, najpierw ukonczy poprzednie
[10]-[13]). polecenie pozycjonowania, a nastepnie wykona

nowe polecenie pozycjonowania. Buforowane

17-84 Homing Torque Limit moze by¢ tylko jedno polecenie pozycjonowania

Zakres: Zastosowanie: MEETREE

500 %] 17-91 Relative Position Mode

Ten parametr jest dostepny tylko w

. . Opcja: Zastosowanie:
oprogramowaniu w wersji 48.XX. OTYFIK
Wprowadzi¢ ograniczenie momentu dla Ten parametr jest dostepny tylko w
funkcji homing (parametr 17-80 Homing oprogramowaniu w wersji 48.XX.

Function, opcje [101-[13]).

Wybra¢ warto$¢ zadang do uzywania dla

17-85 Homing Timout polecen pozycjonowania wzglednego.

Zakres: Zastosowanie: [0] | Target Przetwornica czestotliwosci wykorzystuje

60 [0.1 - W * | Position najnowsza pozycje docelowa jako wartoé¢
s* 6000.0 s] Ten parametr jest dostepny tylko w zadang dla nowego polecenia pozycjo-
oprogramowaniu w wersji 48.XX.

nowania. Przetwornica czestotliwosci
wykonuje nowe polecenie pozycjonowania

L . . natychmiast, bez konczenia poprzedniego
Wprowadzi¢ time out dla funkcji homing . .
. ; . pozycjonowania.
(parametr 17-80 Homing Function, opcje [101- Nowa pozycja docelowa jest obliczana za
[13]). Jesli przetwornica czestotliwosci nie pomoca nastepujacego wzoru: Nowa pozydja
wykryje czujnika pozycji wyjsciowej dla funkcji docelowa = poprzednia pozycja docelowa
homing i nie osiagnie ograniczenia momentu w +wartoéé zadana pozydji
czasie time out, przerywa proces funkcji homing yak

i wytacza sie awaryjnie. [1] | Buffered Przetwornica czestotliwosci wykorzystuje

Target Pos. najnowszg pozycje docelowa jako wartos¢
zadang dla nowego polecenia pozycjo-
nowania. Przetwornica czestotliwos¢
wykonuje nowe polecenie pozycjonowania
po ukonczeniu wykonywania poprzedniego
polecenia. Buforowane moze by¢ tylko jedno
polecenie pozycjonowania naraz.
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17-91 Relative Position Mode 17-93 Master Offset Selection

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[2] | Commanded | Przetwornica czestotliwoici wykorzystuje W
Position pozycje zadang jako warto$¢ zadana dla

Ten parametr jest dostepny tylko w

nowego polecenia pozycjonowania. oprogramowaniu w wersji 48.XX.

Przetwornica czestotliwosci wykonuje nowe

polecenie pozycjonowania natychmiast, bez ) . _
, . ] . . Wybra¢ zachowanie przesuniecia master w
konczenia poprzedniego pozycjonowania. . L
. . ] trybie synchronizacji.
Nowa pozycja docelowa jest obliczana za

pomoca nastepujacego wzoru: Nowa pozycja [0] |Absolute |Przetwornica czestotliwosci dodaje przesuniecie
docelowa = pozycja zadana +wartoé¢ zadana * Enabled mastera (parametr 3-26 Master Offset) do pozycji
pozycji. przy uruchomieniu synchronizacji. Polecenie

offset (przesuniecia) jest wykonywane przy

[3] | Actual Przetwornica czestotliwosci wykorzystuje . e T
” . .. L, kazdym nowym uruchomieniu synchronizacji.
Position rzeczywista pozycje jako wartos¢ zadana dla

nowego polecenia pozycjonowania. [1] | Absolute | Przetwornica czestotliwosci dodaje przesuniecie
Przetwornica czestotliwosci wykonuje nowe mastera (parametr 3-26 Master Offset) do pozycji
polecenie pozycjonowania natychmiast, bez przy uruchomieniu synchronizacji. Polecenie
konczenia poprzedniego pozycjonowania. przesuniecia jest wykonywane przy kazdym
Nowa pozycja docelowa jest obliczana za sygnale aktywnego przesuniecia mastera.
pomoca nastepujacego wzorl:: Nowa pozycja [2] | Relative Przetwornica czestotliwosci dodaje przesuniecie

docelowa = rzeczywista pozycja +wartosc mastera (parametr 3-26 Master Offset) do rzeczy-

zadana pozycji.

wistej pozycji synchronizacji przy kazdym
sygnale aktywnego przesuniecia mastera.
17-92 Position Control Selection
N " [3] | Selection Przesuniecie master (parametr 3-26 Master
Opg¢ja: Zastosowanie: .
v Offset) jest wzgledne lub bezwzgledne, w
W zaleznosci od sygnatu wzgl. pozycji na wejsciu

Ten parametr jest dostepny tylko w cyfrowym lub bitu magistrali komunikacyjnej.
oprogramowaniu w wersji 48.XX.

[4] | Relative Przesuniecie master (parametr 3-26 Master
Home Offset) jest okreslane wzgledem sygnatu
Parametr ten umozliwia wybor trybu Sensor czujnika pozycji wyjsciowej. Polecenie przesu-
sterowania pozycjg bez uzycia sygnatu wejscia niecia (offset) jest wykonywane przy nastepnym
cyfrowego lub bitu magistrali komunikacyjnej. sygnale czujnika pozycji wyjéciowej, kiedy
01 |No Uzy¢ sygnatu wejscia cyfrowego lub bitu funkcja aktyw. przesuniecie mastera jest
* operation | magistrali komunikacyjnej, aby aktywowac tryb aktywna.
aktywnej wartosci zadanej i tryb pozydji [5] |Relative | Przesuniecie master (parametr 3-26 Master
wzgledney. Touch Offset) jest okre$lane wzgledem sygnatu
[11 | Relativ Ta opcja stuzy do trwatego wyboru trybu Sensor czujnika dotykowego. Polecenie przesuniecia
Position pozycji wzglednej. Wszystkie polecenia pozycjo- (offset) jest wykonywane przy nastepnym
nowania sg traktowane jako wzgledne. sygnale czujnika dotykowego, kiedy funkcja
Przetaczenie opgji [113] Aktywna wartos¢ zadana aktyw. przesuniecie mastera jest aktywna.

na wejsciu cyfrowym lub magistrali komunika-

cyjnej aktywnej wartosci zadanej przetacza 17-94 Rotary Absolute Direction

pozycjonowanie wzgledne. Opcja: Zastosowanie:
[2] [Enable Ta opcja stuzy do trwatego wyboru trybu W
Reference | aktywnej wartosci zadanej. Kazda nowa wartos¢ Ten parametr jest dostepny tylko w
zadana pozycji wyzwala polecenie oprogramowaniu w wersji 48.XX.

bezwzglednego pozycjonowania przy uzyciu
wybranej wartosci zadanej pozycji jako pozycji Wybra¢ kierunek obrotéw dla trybu poz. bezwgl.,

docelowej. Ta opcja nie moze by¢ uzywana z gdy parametr 17-76 Position Axis Mode jest

pozycjonowaniem wzglednym. ustawiony na [1] O rotacyjna. Aby uzy¢ tego

parametru, ustawi¢ parametr 4-10 Kierunek

obrotéw silnika na [2] Oba kierunki.
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17-94 Rotary Absolute Direction

Opcja: Zastosowanie:

[0] * [ Shortest | Przetwornica czestotliwosci wybiera kierunek
obrotéw zapewniajacy najkrétsza trase do pozycji
docelowe;j.

[11 | Forward |Ruch do pozycji docelowej w kierunku do

przodu.

[2] | Reverse |Ruch do pozycji docelowej w kierunku do tytu
(zmiana kier. obr.).

[3]1 | Direction | Kierunek obrotéw jest okreslany przez sygnat do
przodu/do tytu (zm. kier. obr) na wejsciu
cyfrowym lub magistrali komunikacyjnej.
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3.18 Parametry: 18-** Odczyty danych 2

18-36 Wej. analog. X48/2 [mA]

Zakres: Zastosowanie:

0* | [-20 - 20 ] | Wyswietla rzeczywisty prad mierzony na wejsciu
X48/2.

18-37 Wej. temp. X48/4

Zakres:

Zastosowanie:

0*| [-500 - 500 ] | Wyswietla rzeczywista temperature mierzong
na wejsciu X48/4. Jednostka temperatury jest
oparta na ustawieniu wybranym w

parametr 35-00 Term. X48/4 Temperature Unit.

18-38 Wej. temp. X48/7

Zakres: Zastosowanie:

0*| [-500 - 500 ] | Wyswietla rzeczywista temperature mierzong
na wejsciu X48/7. Jednostka temperatury jest
oparta na ustawieniu wybranym w

parametr 35-02 Term. X48/7 Temperature Unit.

3.18.2 18-5* Aktywne alarmy/ostrzezenia

Parametry w tej grupie pokazujg liczbe aktualnie
aktywnych alarméw lub ostrzezen.

18-55 Active Alarm Numbers

Ten parametr zawiera tablice z maksymalnie 20 alarmami, ktére

aktualnie sg aktywne. Wartos¢ 0 oznacza brak alarméw.
Zakres: Zastosowanie:

0* | 10-65535] |

18-56 Active Warning Numbers

Ten parametr zawiera tablice z maksymalnie 20 ostrzezeniami,

ktore aktualnie sg aktywne. Wartos¢ 0 oznacza brak ostrzezen.
Zakres: Zastosowanie:

0 | [0 - 65535 ] |

18-60 Digital Input 2

Zakres: Zastosowanie:

18-39 Wej. temp. X48/10

Zakres: Zastosowanie:

0*| [-500 - 500 ] | Wyswietla rzeczywista temperature mierzong
na wejsciu X48/10. Jednostka temperatury jest
oparta na ustawieniu wybranym w

parametr 35-04 Term. X48/10 Temperature Unit.

3.18.1 18-4* Odczyty danych PGIO

Parametry do konfigurowania programowalnych we/wy
MCB 115 VLT®.

18-43 Wyj.analog. X49/7

Wyswietla rzeczywistg warto$¢ na wyjsciu zacisku X49/7 lub mA.
Wartos¢ ta odzwierciedla wybdr w parametr 36-40 Zacisk X49/7

Wyjscie analogowe.
Zakres: Zastosowanie:

0 [ 10-301] |

18-44 Wyj.analog. X49/9

Wyswietla rzeczywistg warto$¢ na wyjsciu zacisku X49/9 lub mA.

Wartos¢ ta odzwierciedla wybér w parametr 36-50 Zacisk X49/9

Wyjscie analogowe.
Zakres: Zastosowanie:

0 [ 10-30] |

18-45 Wyj.analog. X49/11

Wyswietla rzeczywistg warto$¢ na wyjsciu zacisku X49/11 lub mA.

Wartos¢ ta odzwierciedla wybér w parametr 36-60 Zacisk X49/11

Wyjscie analogowe.
Zakres: Zastosowanie:

0* [0-30]

0*| [0 - 65535 ] | Pokazuje stany sygnatéw z aktywnych wejs¢
cyfrowych.
. 0 = Brak sygnatu.

. 1 = Sygnat podtaczony.

18-70 Mains Voltage
Zakres:
0 Vv

Zastosowanie:

[0 - 1000 V] | Pokazuje napiecie miedzyfazowe zasilania.

18-71 Mains Frequency
Zakres: Zastosowanie:

0 Hz*

[-100 - 100 Hz] | Wyswietla czestotliwos¢ zasilania.

18-72 Mains Imbalance

Zakres: Zastosowanie:

0 %*| [0 - 100 %] | Pokazuje maksymalne niezréwnowazenie dla
trzech pomiaréw linia-linia zasilania.

18-75 Rectifier DC Volt.

Zakres: Zastosowanie:

0 Vx| [0 - 10000 V] | Pokazuje napiecie DC mierzone na module
prostownika.

18-90 Btad PID procesu

Zakres:

Zastosowanie:

0 %*| [-200 - 200 %] | Podac biezaca wartos¢ btedu wykorzys-
tywang przez sterownik PID procesu.

18-91 Wyjscie PID procesu

Zakres: Zastosowanie:

0 %*| [-200 - 200 %] | Poda¢ biezacg wartos¢ surowg wyjscia ze
sterownika PID procesu.
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18-92 Zaci$niete wyjscie PID procesu

Zakres:

Zastosowanie:

0 %* [ [-200 - 200 %]

Podac biezacag wartos¢ wyjscia ze
sterownika PID procesu po zastosowaniu
ograniczen zacisku.

Zakres:

18-93 Wyjscie skal. wzmoc. PID procesu

Zastosowanie:

0 %* [ [-200 - 200 %]

Podac biezacg wartos¢ wyjscia ze
sterownika PID procesu po zastosowaniu
ograniczen zacisku i skalowaniu wartosci
wynikowej z uwzglednieniem
wzmochienia.
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3.19 Parametry: 19-** Parametry aplikacji

Parametry w tej grupie sa dostepne w przypadku zainsta-
lowania opcji VLT® Motion Control Option MCO 305 w
przetwornicy czestotliwosci. Informacje na temat tej opgji
zawiera Instrukcja obstugi opcji LT® Motion Control Option
MCO 305.

3.20 Parametry: 30-** Specjalne funkcje
3.20.1 30-0* Funkcja nawijania

Funkcja nawijania jest uzywana przede wszystkim dla
aplikacji nawijarek w przemysle wiékien syntetycznych.
Opcja nawijarki oscylacyjnej jest instalowana w
przetwornicy czestotliwosci sterujacej przetwornica czestot-
liwosci ruchu poprzecznego. Przedza jest przesuwana tam i
z powrotem w oplocie krzyzowo-skosnym po powierzchni
motka przedzy. Aby zapobiec nawarstwianiu sie przedzy w
tych samych punktach na powierzchni, ten schemat
nawijania musi by¢ zmieniany. Opcja nawijarki oscylacyjnej
pozwala to osiggna¢ dzieki ciggtemu zmienianiu predkosci
poprzecznej w programowalnym cyklu. Funkcja wahan jest
tworzona przez naktadanie czestotliwosci delta wokét
czestotliwosci srodkowej. Aby skompensowaé bezwtadnos¢
w uktadzie, moga by¢ uwzglednione szybkie skoki czestot-
liwosci. Odpowiednia dla aplikacji z przedza elastyczna,
opcja obstuguje losowa proporcje wahan.

Frequency
[Hz]

Par. 30-07: WOBB TIME

ol _ _ __ __ _,]_Par30-06:JUMPTIME
r ) Par.30-04 [Hz]: JUMP FREQ

Par. 30-01 [Hz): DELTA FREQ. Par. 30-09 [%] : JUMP FREQ

Par. 30-02 [%]: DELTA FREQ.
(Par. 30-03) ‘

175ZB001.10

Par. 30-01 [Hz]
Par. 30-02 [%]
(Par. 30-03:)

Par. 30-1:RAMPUP J Par. 30-09: RANDOM FUNC"¢

Par 30-11: RANDOM MAX
Par 30-12: RANDOM MIN
~—Tpown
Par. 30-10: [RATIO Typ/ Toown ]
Par. 30-08: [[INDEPENDENT UP and DOWN]

CENTER FREQ

Top —

Time [s]

llustracja 3.67 Funkcja wahan

30-00 Tryb nawijania
Opcja: Zastosowanie:
NOTYFIKACJA
Tego parametru nie mozna dopasowac w
trakcie pracy silnika.

Standardowy tryb otwartej petli predkosci w
parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny jest
rozszerzany o funkcje wahan dla nawijania. W
tym parametrze mozna wybra¢ metode
uzywang dla nawijarki. Ustawi¢ parametry jako
wartosci absolutne (bezposrednie czestot-
liwosci) lub wartosci wzgledne (wartosci
procentowe innych parametréw). Ustawi¢ czas
cyklu nawijania jako wartos¢ absolutna lub

30-00 Tryb nawijania

Opcja: Zastosowanie:

jako niezalezne czasy w goére i w dot. W
przypadku uzywania absolutnego czasu cyklu
czasy w gore i w doét sa konfigurowane przez
proporcje wahan.

[0] | Abs. czest.,
* abs. czas

[1] | Abs. czest.,
czas rozp./

zatrz.
[21 | Wzgl.
czest., abs.

czas
[3] |Wzgl.
czest., czas

rozp./zatrz.

30-01 Okno czest. nawij. [Hz]

Zakres: Zastosowanie:
5Hz*| [0 - Czestotliwo$¢ delta okresla magnitude czestot-
25 Hz] | liwosci wahan dla nawijania. Czestotliwo$¢ delta

jest naktadana na czestotliwos¢ srodkowa.
Parametr 30-01 Okno czest. nawij. [Hz] zawiera
zaréwno dodatnie, jak i ujemne czestotliwosci
delta. Ustawienie parametr 30-01 Okno czest.
nawij. [Hz] nie moze przekracza¢ ustawienia
czestotliwosci Srodkowej. Poczatkowy czas
rozpedzania od stanu spoczynku do urucho-
mienia sekwencji wahan jest okreslony w
rozdziat 3.4.2 3-1* Wartosci zadane.

30-02 Okno czest. nawij. [%]

Zakres: Zastosowanie:
25 %*| [0 - Czestotliwos¢ delta moze by¢ takze wyrazona
100 %] jako procent czestotliwosci srodkowej, w

zwiagzku z czym moze by¢ réwna maksymalnie
100%. Funkcja jest taka sama jak dla
parametr 30-01 Okno czest. nawij. [Hz],

30-03 Okno czest. nawij. zrodto skalowania

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢, ktére wejscie
przetwornicy czestotliwosci
powinno by¢ uzywane do
skalowania ustawienia czestot-

liwosci delta.
[0] * | Brak funkgiji
[11 | Wejscie analog. 53
[2] | Wejécie analog. 54
[3] | We czestotliw. 29 Tylko FC 302.

[4] | We czestotliw. 33
[71 | Wej. analog. X30/
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30-03 Okno czest. nawij. zrédlo skalowania

Opcja: Zastosowanie:
[8] | Wej. analog. X30/

[15] | Wejscie analogowe X48/2

30-04 Skok czest. nawij. [Hz]
Zakres:

0Hzx| [O-
20.0 Hz] | sowania bezwiadnosci w uktadzie przesuwu. Jesli

Zastosowanie:

Czestotliwos¢ skoku jest uzywana do kompen-

skok w czestotliwosci wyjsciowej jest wymagany
przy granicach kolejnosci wahan, czestotliwos¢
skoku jest ustawiana w tym parametrze. Jesli
ukfad przesuwu ma bardzo wysoka bezwtadnos¢,
wysoka warto$¢ czestotliwosci skoku moze
wywotac ostrzezenie lub wytaczenie awaryjne
zwigzane z ograniczeniem momentu albo
ostrzezenie lub wytaczenie awaryjne zwigzane z
przepieciem. Ten parametr moze zostac
zmieniony tylko w trybie zatrzymania.

30-05 Skok czest. nawij. [%]

Zakres:

Zastosowanie:

0 %*| [0 - 100 %] | Czestotliwos¢ skoku moze by¢ takze
wyrazona jako procent czestotliwosci
srodkowej. Funkcja jest taka sama jak dla
parametr 30-04 Skok czest. nawij. [Hz],

30-06 Czas skoku czest. nawij.

Zakres: Zastosowanie:
Size related* | [0.005 - 5.000 | Ten parametr okresla zbocze
s] czasu skoku przy maks. i min.

czestotliwosci skoku.

30-07 Czas cyklu nawijania

Zakres: Zastosowanie:

10 s* [ [1- 1000 s] | Ten parametr okresla okres kolejnosci wahan
(cyklu nawijania). Ten parametr moze zostac
zmieniony tylko w trybie zatrzymania.

Czas nawij. = tw gore + tw dot

30-08 Czas rozpedz./zwal. dla nawij.

Zakres: Zastosowanie:

5s*| [0.1 - 1000 s] [ Okresla indywidualne czasy w goére i w dot
dla kazdego cyklu nawijania.

30-09 Losowa funkcja dla nawijania

3.20.2 Czestotliwos¢ srodkowa

Ustwi¢ czestotliwos¢ srodkowa przy uzyciu grupy
parametréw 3-1* Wartosci zadane.

30-10 Wspotcz. nawijania

Zakres: Zastosowanie:

1* [ [0.1-10]|W przypadku wybrania wspotczynnika 0,1: tw dot
jest 10 razy wiekszy niz tw gore.
W przypadku wybrania wspétczynnika 10: tw gore
jest 10 razy wiekszy niz tw dot.

30-11 Maks. wspétcz. losowy dla nawij.

Zakres: Zastosowanie:

10*| [par. 17-53 - 10 ] | Wprowadzi¢ maksymalng proporcje
wahan.

30-12 Min. wspétcz. losowy dla nawij.

Zakres: Zastosowanie:

0.1*] [0.1 - par. 30-11 ] | Wprowadzi¢ minimalng dozwolong
proporcje wahan.

30-19 Okno czestotliwosci nawijania skal.
Zakres: Zastosowanie:

0 Hz*

[0 - 1000 Hz] [ Parametr pola odczytu. Wyswietla
rzeczywistg czestotliwos¢ wahan delta po
zastosowaniu skalowania.

3.20.3 30-2* Zaawan. regul. startu

30-20 High Starting Torque Time [s]

Zastosowanie:
[0 - 60 OTYFIK

Zakres:

Size related*

Ten parametr jest dostepny
jedynie dla FC 302.

Czas wysokiego momentu
rozruchowego dla silnika PM w zasadzie
sterowania Flux bez sprzezenia
zwrotnego.

30-21 High Starting Torque Current [%)]

Zakres: Zastosowanie:
Size [0 - OTYFIK
related* 200.0 %]

Ten parametr jest dostepny

Opcja: Zastosowanie: jedynie dla FC 302.
[0] * Wylaczone
n Zafaczone Prad wysokiego momentu
rozruchowego dla silnika PM w trybie
VVC* i trybie Flux bez sprzezenia
zwrotnego.
MG33MM49 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. 215




Dt

Opisy parametréw VLT® AutomationDrive FC 301/302

30-22 Locked Rotor Protection 30-27 Light Load Speed [%]

Opcja: Zastosowanie: Parametr uzywany, gdy funkcja wykrywania lekkiego obciazenia

W jest aktywna. Wprowadzi¢ predkosé zadana podczas wykrywania

lekkiego obcigzenia. Wartos¢ jest okreslona jako procent
Ten parametr jest dostepny jedynie dla FC 9 @ ! jako'p
302.

znamionowej predkosci obrotowej silnika w
parametr 1-25 Znamionowa predkos¢ silnika. W przypadku standar-
dowych silnikéw asynchronicznych predkos¢ synchroniczna jest

Dostepne tylko dla silnikéw PM, w trybie Flux uzywana zamiast parametr 1-25 Znamionowa predkos¢ silnika z

& "
bez zewnetrznego sygnatu sprzezenia "sensorless powodu poslizgu.

i w trybie VVC* z otwartg petla.

Zakres: Zastosowanie:
[0] | Wytaczone 0 %* | [0 - 100 %] |
[1] | Zataczone | Chroni silnik przed potencjalnym zablokowaniem
wirnika. Algorytm sterowania wykrywa mozliwg 3.204 30-5* Konﬁguracja jednostki

sytuacje zablokowania wirnika w silniku i wytacza

awaryjnie przetwornice czestotliwosci, aby . . L .
Parametry w tej grupie umozliwiajg skonfigurowanie pracy

wewnetrznych jednostek, ktére komunikuja sie z
30-23 Locked Rotor Detection Time [s] przetwornica czestotliwosci. Ich ustawienia wptywaja na
; zachowanie komponentéw sprzetowych wewnatrz
Zakres: Zastosowanie: . R
przetwornicy czestotliwosci.

chroni¢ silnik.

Size related* [ [0.05 - 1 s] | Czas dla wykrywania zablokowanego

silnika. Niska wartos¢ parametru 30-50 Heat Sink Fan Mode

prowadzi do szybszego wykrywania. Opcja: Zastosowanie:
30-24 Locked Rotor Detection Speed E 9
ocked Rotor Detection Speed Error [%] Profile | Ten parametr jest dostepny tylko w FC 302.
Zakres: Zastosowanie:

\V/CIliK
25 %*| [0-100 %] U Wybra¢ sposéb, w jaki wentylator radiatora

Ten parametr jest dostepny jedynie reaguje na warunki pracy. Uzy¢
dla FC 302. parametr 14-52 Sterowanie Wentylatora do
sterowania minimalng predkoscig wentylatora.

Profil prosty to pasywne sterowanie wentylatorem

30-25 Light Load Delay [s] na podstawie biezacego stanu temperatury

Parametr uzywany, gdy funkcja wykrywania lekkiego obcigzenia przetwornicy czestotliwosci. Ta opcja reprezentuje
jest aktywna. Wprowadzi¢ opdznienie, z jakim przetwornica klasyczny sposéb zachowania (pracy)
czestotliwosci aktywuje wykrywanie lekkiego obcigzenia, kiedy wentylatoréw.

predkos¢ obrotowa silnika osiggnie wartos¢ zadang w

parametr 30-27 Light Load Speed [%]. 3.20.5 30-8* Kompatybilnoéc’ (|)

Zakres: Zastosowanie:

LI 5 | 10.000-100003] | 30-80 Indukcyjnoé¢ po osi d (Ld)

30-26 Light Load Current [%] Zakres: Zastosowanie:

Parametr uzywany, gdy funkcja wykrywania lekkiego obcigzenia Size [0.000 - Ustawi¢ warto$¢ indukcyjnosci w
jest aktywna. Wprowadzi¢ warto$¢ zadana pradu, ktéra jest related* 1000.000 mH] | osi d. Uzyska¢ warto$¢ z danych
uzywana w celu okreslenia, czy ruch windy jest utrudniony i czy technicznych silnika z magnesami
trzeba zmieni¢ kierunek. Wartos¢ jest okreslana jako procent trwatymi. Wartosci indukcyjnosci w
znamionowej wartosci pradu silnika w parametr 1-24 Prqd silnika. osi d nie mozna znalez¢ przez
Zakres: Zastosowanie: wykonanie AMA.

0 %* [0 - 100 %]
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30-81 Rezystor hamulca (om)

Zakres: Zastosowanie:

Size [0.01 - Ustawi¢ wartos¢ rezystora hamowania

related* [ 65535.00 w Q. Ta warto$¢ stuzy do monito-
Ohm] rowania mocy do rezystora hamowania

w parametr 2-13 Kontrola mocy
hamowania. Ten parametr jest aktywny

tylko w przetwornicach czestotliwosci z
wbudowanym hamulcem dynamicznym.

30-83 Proporc. wzmoc. PID pred.

Zakres: Zastosowanie:

Size related* | [0 - 1 ]| Wprowadzi¢ proporcjonalne wzmocnienie
regulatora predkosci. Szybka regulacje
uzyskuje sie przy duzym wzmocnieniu.
Jesli jednak wzmocnienie jest zbyt
wysokie, proces moze stac sie niestabilny.

30-84 Wzmoc. proporc. PID procesu

Zakres: Zastosowanie:

Size related* | [0 - 10 ] [ Wprowadzi¢ proporcjonalne
wzmochienie sterownika procesu. Szybka
regulacje uzyskuje sie przy duzym
wzmochnieniu. Jesli jednak wzmocnienie
jest zbyt wysokie, proces moze stac sie
niestabilny.
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3.21 Parametry: 32-** Ustawienia

podstawowe MCO

Parametry w tej grupie sa dostepne w przypadku zainsta-
lowania opcji VLT® Motion Control Option MCO 305 w
przetwornicy czestotliwosci. Informacje na temat tej opgji
zawiera Instrukcja obstugi opcji LT® Motion Control Option
MCO 305.

3.22 Parametry: 33-** Zaawan. ust. MCO

Parametry w tej grupie sa dostepne w przypadku zainsta-
lowania opcji VLT® Motion Control Option MCO 305 w
przetwornicy czestotliwosci. Informacje na temat tej opgji
zawiera Instrukcja obstugi opcji LT® Motion Control Option
MCO 305.

3.23 Parametry: 34-** Odczyty danych MCO

Parametry w tej grupie sg dostepne w przypadku zainsta-
lowania opcji VLT® Motion Control Option MCO 305 w
przetwornicy czestotliwosci. Informacje na temat tej opcji
zawiera Instrukcja obstugi opcji LT® Motion Control Option
MCO 305.

3.24 Parametry: 35-** Opcja wej.czujnika

Parametry do konfigurowania funkcji VLT® Wejscie czujnika
MCB 114

3.24.1 35-0* Temp. tryb wej. (MCB 114)

35-00 Term. X48/4 Temperature Unit

Wybrac¢ jednostke, ktéra ma by¢ uzywana dla ustawien i pol
odczytu wejécia temperatury X48/4:

Opcja: Zastosowanie:
[60] * °C
[160] °F

35-01 Zacisk X48/4. Typ wejscia

Wyswietla typ czujnika temperatury wykryty na wejsciu X48/4:

Opcja: Zastosowanie:
[0] * Niepodtaczony

[ PT100 2-zyt.

131 PT1000 2-zyt.

5] PT100 3-zyt.

7] PT1000 3-zyt.

35-02 Term. X48/7 Temperature Unit

Wybrac¢ jednostke, ktéra ma by¢ uzywana dla ustawien i pol
odczytu wejécia temperatury X48/7:

Opcja: Zastosowanie:
[60] * °C
[160] °F

35-03 Zacisk X48/7. Typ wejscia

Wyswietla typ czujnika temperatury wykryty na wejéciu X48/7:

Opcja: Zastosowanie:
[0] * Niepodtaczony

[1] PT100 2-zyt.

131 PT1000 2-2yt.

[5] PT100 3-2yt.

[7] PT1000 3-zyt

35-04 Term. X48/10 Temperature Unit

Wybra¢ jednostke, ktéra ma by¢ uzywana dla ustawien i p6l
odczytu wejscia temperatury X48/10:

Opcja: Zastosowanie:
[60] * °C
[160] °F

35-05 Zacisk X48/10. Typ wejscia
Wyswietla typ czujnika temperatury wykryty na wejsciu X48/10:

Opcja: Zastosowanie:
[0] * Niepodtaczony

[1] PT100 2-zyt

B3] PT1000 2-zyt.

[5] PT100 3-2yt.

7] PT1000 3-zyt.

35-06 Funkcja alarmu czujnika temperatury

Wybra¢ funkcje alarmu:

Opcja: Zastosowanie:
[0] Wylaczone

[2] Stop

[5] * Stop i wyt samocz

[27] Forced stop and trip

3.24.2 35-1* Wej. temp. X48/4 (MCB 114)

35-14 Zacisk X48/4. Stata czasowa filtra

Zakres: Zastosowanie:
0.001 s*[ [0.001 - 10 | Wprowadzi¢ stata czasows filtra. Jest to
s] stata czasowa cyfrowego filtru dolnoprze-

pustowego pierwszego rzedu do
tlumienia hatasu/szumu elektrycznego na
zacisku X48/4. Wysoka wartos$¢ statej
czasowej poprawia ttumienie, lecz
jednoczesnie zwieksza opdznienie
powodowane przez filtr.

35-15 Term. X48/4 Temp. Monitor

Ten parametr obstuguje mozliwos¢ aktywowania lub wytaczania
monitora temperatury dla zacisku X48/4. Nalezy ustawi¢ ograni-
czenia temperatury w parametr 35-16 Term. X48/4 Low Temp. Limit
i parametr 35-17 Term. X48/4 High Temp. Limit.

Opcja: Zastosowanie:
[0] * Wylaczona
[1] Zataczona
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35-16 Term. X48/4 Low Temp. Limit

Zakres: Zastosowanie:
Size related* | [-50 - par. Wprowadzi¢ minimalny odczyt
35-17 ] temperatury oczekiwany dla

normalnej pracy czujnika
temperatury na zacisku X48/4.

35-17 Term. X48/4 High Temp. Limit

Zakres: Zastosowanie:
Size related* | [par. 35-16 - [ Wprowadzi¢ maksymalny odczyt
204 ] temperatury oczekiwany dla

normalnej pracy czujnika
temperatury na zacisku X48/4.

3.24.3 35-2* Wej. temp. X48/7 (MCB 114)

35-24 Zacisk X48/7. Stata czasowa filtra

Zakres: Zastosowanie:
0.001 s*| [0.001 - 10 [ Wprowadzi¢ statg czasowa filtra. Jest to
s] stata czasowa cyfrowego filtru dolnoprze-

pustowego pierwszego rzedu do
tlumienia hatasu/szumu elektrycznego na
zacisku X48/7. Wysoka wartos$c¢ statej
czasowej poprawia ttumienie, lecz
jednoczesnie zwieksza opdznienie
powodowane przez filtr.

35-25 Term. X48/7 Temp. Monitor

Ten parametr obstuguje mozliwos¢ aktywowania lub wylaczania

monitora temperatury dla zacisku X48/7. Nalezy ustawi¢ ograni-
czenia temperatury w parametr 35-26 Term. X48/7 Low Temp. Limit
i parametr 35-27 Term. X48/7 High Temp. Limit.

Opcja: Zastosowanie:
[0] * Wytaczona
[1] Zafaczona

35-26 Term. X48/7 Low Temp. Limit

Zakres: Zastosowanie:
Size related* | [-50 - par. Wprowadzi¢ minimalny odczyt
35-27 ] temperatury oczekiwany dla

normalnej pracy czujnika
temperatury na zacisku X48/7.

35-27 Term. X48/7 High Temp. Limit

Zakres: Zastosowanie:
Size related* | [par. 35-26 - | Wprowadzi¢ maksymalny odczyt
204 ] temperatury oczekiwany dla

normalnej pracy czujnika
temperatury na zacisku X48/7.

3.24.4 35-3* Wej. temp. X48/10 (MCB 114)

35-34 Term. X48/10 Filter Time Constant

Zakres: Zastosowanie:
0.001 s*| [0.001 - 10 | Wprowadzi¢ statg czasowa filtra. Jest to
s] stata czasowa cyfrowego filtru dolnoprze-

pustowego pierwszego rzedu do
tlumienia hatasu/szumu elektrycznego na
zacisku X48/10. Wysoka wartos¢ statej
czasowej poprawia ttumienie, lecz
jednoczesnie zwieksza opdznienie
powodowane przez filtr.

35-35 Term. X48/10 Temp. Monitor

Ten parametr obstuguje mozliwo$¢ aktywowania lub wytaczania
monitora temperatury dla zacisku X48/10. Nalezy ustawi¢ ograni-
czenia temperatury w parametr 35-36 Term. X48/10 Low Temp.
Limit i parametr 35-37 Term. X48/10 High Temp. Limit.

Opcja: Zastosowanie:
[0] * Wylaczona
[1] Zataczona

35-36 Term. X48/10 Low Temp. Limit

Zakres: Zastosowanie:
Size related* | [-50 - par. Wprowadzi¢ minimalny odczyt
35-37 ] temperatury oczekiwany dla

normalnej pracy czujnika
temperatury na zacisku X48/10

35-37 Term. X48/10 High Temp. Limit

Zakres: Zastosowanie:
Size related* | [par. 35-36 - | Wprowadzi¢ maksymalny odczyt
204 ] temperatury oczekiwany dla

normalnej pracy czujnika
temperatury na zacisku X48/10

3.24.5 35-4* Wejscie analogowe X48/2
(MCB 114)

35-42 Zacisk X48/2. Dolna skala pradu

Zakres: Zastosowanie:
4 mA*| [0 - par. |Wprowadzi¢ prad (mA) odpowiadajacy niskiej
35-43 mA] | wartosci zadanej (ustawionej w

parametr 35-44 Term. X48/2 Low Ref./Feedb.
Value). Warto$¢ ta musi by¢ ustawiona na
wiekszg niz 2 mA w celu aktywacji funkgji
time out Live Zero w parametr 6-01 Funkcja
time-out Live zero.
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35-43 Zacisk X48/2. Gérna skala pradu

Zakres: Zastosowanie:

20 mA* [ [par. 35-42 - | Wprowadzi¢ prad (mA) odpowiadajacy
20 mA] wysokiej wartosci zadanej (ustawionej
w parametr 35-45 Term. X48/2 High Ref./
Feedb. Value).

35-44 Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value

Zakres: Zastosowanie:
0*| [-999999.999 - Wprowadzi¢ wartos¢ zadana lub
999999.999 | sprzezenia zwrotnego (w obr./min., Hz,

bar itd.) odpowiadajacg napieciu lub
pradowi ustawionemu w

parametr 35-42 Zacisk X48/2. Dolna skala
prqdu.

35-45 Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value

Zakres: Zastosowanie:
100% | [-999999.999 - Wprowadzi¢ wartos¢ zadana lub
999999.999 ] sprzezenia zwrotnego (w obr./min., Hz,

bar itd.) odpowiadajacg napieciu lub
pradowi ustawionemu w

parametr 35-43 Zacisk X48/2. Gérna
skala prqdu.

35-46 Zacisk X48/2. Stata czasowa filtra

Zakres: Zastosowanie:

0.001 s*[ [0.001 - 10 | Wprowadzi¢ stata czasows filtra. Jest to
s] stata czasowa cyfrowego filtru dolnoprze-
pustowego pierwszego rzedu do
tlumienia hatasu/szumu elektrycznego na
zacisku X48/2 Wysoka wartos¢ statej
czasowej poprawia ttumienie, lecz
jednoczesnie zwieksza opdznienie
powodowane przez filtr.
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3.25 Parametry: 36-** Opcja programowalnego we/wy

Parametry do konfigurowania programowalnych we/wy
MCB 115 VLT®.

Parametry w tej grupie s aktywne tylko wtedy, gdy
zainstalowane sg programowalne we/wy MCB 115 VLT®,

3.25.1 36-0* Tryb We/Wy

Karta programowalnych we/wy MCB 115 VLT® ma trzy
wejscia analogowe i trzy konfigurowalne wyjscia
analogowe. Parametry w tej grupie stuza do konfigu-
rowania trybu wyjs¢ analogowych.

Zaciski mozna zaprogramowac jako wyjscia napieciowe,
pradowe lub cyfrowe.

36-03 Tryb zacisku X49/7
Wybra¢ tryb wyjscia zacisku analogowego X49/7.

Opcja: Zastosowanie:
[0] * Napiecie 0-10V

[11 Napiecie 2-10V

[2] Prad 0-20mA

[3] Prad 4-20mA

36-04 Tryb zacisku X49/9
Wybrac¢ tryb wyjscia zacisku analogowego X49/9.

Opcja: Zastosowanie:
[0] * Napiecie 0-10V

[1] Napiecie 2-10V

[2] Prad 0-20mA

[3] Prad 4-20mA

36-05 Tryb zacisku X49/11
Wybra¢ tryb wyjscia zacisku analogowego X49/11.

Opg¢ja: Zastosowanie:
[0] * Napiecie 0-10V

[1] Napiecie 2-10V

[2] Prad 0-20mA

[3] Prad 4-20mA

3.25.2 36-4* Wyjscie X49/7

Karta programowalnych we/wy MCB 115 VLT® ma trzy
wejscia analogowe i trzy konfigurowalne wyjscia
analogowe. Parametry w tej grupie stuzg do konfigu-
rowania trybu wyjs¢ analogowych.

Wybra¢ funkcje zacisku X49/7.

36-40 Zacisk X49/7 Wyjscie analogowe

Opg¢ja: Zastosowanie:
[o] * Brak dziatania

[100] Czestliwos¢ wyjsciowa
[101] Wartos¢ zadana

[102] Sprzezenie zwrotne

36-40 Zacisk X49/7 Wyjscie analogowe
Opcja:

[103] Prad silnika

[104] Moment wzgl. ogr.

Zastosowanie:

[105] Mo.obr.wzgl.znam.
[106] Moc

[107] Predkos¢

[108] Moment

[109] Maks. czest.wyj.

[139] Sterow. magistr.
[141] Timeout ster.

36-42 Zacisk X49/7 Min. Skala

Uzgodni¢ minimalng wartos¢ wyjsciowq zacisku X49/7 z

wymagang wartoscia. Wymagana wartosc jest definiowana jako
procent wartosci wybranej w parametr 36-40 Zacisk X49/7 Wyjscie
analogowe. Aby uzyska¢ wiecej informacji na temat sposobu
dziatania tego parametru, patrz parametr 6-52 Zacisk 42. Gérna
skala wyjscia.

Ponizszy przyktad opisuje, jak przetwornica czestotliwosci
korzysta z tego parametru.

Przykfad

Parametr 36-03 Tryb zacisku X49/7 = [0] Napiecie 0-10 V

Parametr 36-40 Zacisk X49/7 Wyjscie analogowe = [100] Czestot-
liwos¢ wyjsciowa

Parametr 4-19 Maks. czestotliwos¢ wyjs. = 200 Hz

Wymagania dotyczace aplikacji: Jesli czestotliwos¢ wyjsciowa jest
nizsza niz 20 Hz, wyjscie zacisku X49/7 powinno mie¢ warto$¢ 0
V. Aby spetni¢ wymaganie okreslone w przykfadzie, nalezy

wprowadzi¢ 10% w parametr 36-42 Zacisk X49/7 Min. Skala.
Zakres: Zastosowanie:

0 %" | [0 - 200 %] |

36-43 Zacisk X49/7 Maks. Skala

Zakres: Zastosowanie:
100 %*

| [0 - 200 %] |

36-44 Zacisk X49/7. Sterowanie magistralg

Ten parametr zawiera poziom wyjscia zacisku X49/7, jesli zacisk

jest sterowany przez magistrale komunikacyjna.
Zakres: Zastosowanie:

0 %* [ 10-100 %] |

36-45 Zacisk X49/7. Nastawa time-outu

Przetwornica czestotliwosci wysyta wartos¢ tego parametru do

zacisku wyjsciowego, kiedy zacisk jest sterowany przez magistrale

komunikacyjna i wykryty zostanie time-out.
Zakres: Zastosowanie:

0 %* [0 - 100 %]
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3.25.3 36-5* Wyjécie X49/9

Karta programowalnych we/wy MCB 115 VLT® ma trzy
wejscia analogowe i trzy konfigurowalne wyjscia
analogowe. Parametry w tej grupie stuza do konfigu-
rowania trybu wyjs¢ analogowych.

36-50 Zacisk X49/9 Wyjscie analogowe

3.25.4 36-6* Wyjscie X49/11

Karta programowalnych we/wy VLT°MCB 115 ma trzy
wejscia analogowe i trzy konfigurowalne wyjscia
analogowe. Parametry w tej grupie stuza do konfigu-
rowania trybu wyjs¢ analogowych.

36-60 Zacisk X49/11 Wyjscie analogowe

Wybra¢ funkcje zacisku X49/9. Wybra¢ funkcje zacisku X49/11.
Opg¢ja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[o] * Brak dziatania [o] * Brak dziatania

[100] Czestliwos¢ wyjsciowa [100] Czestliwos¢ wyjsciowa
[101] Wartos¢ zadana [101] Wartos¢ zadana

[102] Sprzezenie zwrotne [102] Sprzezenie zwrotne
[103] Prad silnika [103] Prad silnika

[104] Moment wzgl. ogr. [104] Moment wzgl. ogr.
[105] Mo.obr.wzgl.znam. [105] Mo.obr.wzgl.znam.
[106] Moc [106] Moc

[107] Predkos¢ [107] Predkos¢

[108] Moment [108] Moment

[109] Maks. czest.wyj. [109] Maks. czest.wyj.

[139] Sterow. magistr. [139] Sterow. magistr.

[141] Timeout ster. [141] Timeout ster.

36-52 Zacisk X49/9 Min. Skala

Uzgodni¢ minimalng wartos$¢ wyjsciowg zacisku X49/9 z
wymagang wartoscig. Aby uzyskac wiecej informacji, patrz
parametr 36-42 Zacisk X49/7 Min. Skala.

Zakres: Zastosowanie:

36-62 Zacisk X49/11 Min. Skala

Uzgodni¢ minimalng warto$¢ wyjsciowg zacisku X49/11 z

wymagang wartoscia. Aby uzyskacé wiecej informacji, patrz
parametr 36-42 Zacisk X49/7 Min. Skala.

Zakres: Zastosowanie:

0 %* | [0 - 200 %] |

0 %" | [0 - 200 %] |

36-53 Zacisk X49/9 Maks. Skala

Skaluje maksymalng wartos¢ wyjsciowa zacisku X49/9. Aby
uzyskac wiecej informacji, patrz parametr 36-43 Zacisk X49/7 Maks.
Skala.

Zakres: Zastosowanie:

36-63 Zacisk X49/11 Maks. Skala

Skaluje maksymalng wartos$¢ wyjsciowa zacisku X49/11. Aby

uzyskac wiecej informacji, patrz parametr 36-43 Zacisk X49/7 Maks.
Skala.

Zakres: Zastosowanie:

100 %* | [0 - 200 %] |

100 %* | [0 - 200 %] |

36-54 Zacisk X49/9. Sterowanie magistralg

Ten parametr zawiera poziom wyjscia zacisku X49/9, jesli zacisk
jest sterowany przez magistrale komunikacyjna.

Zakres: Zastosowanie:

36-64 Zacisk X49/11. Sterowanie magistrala

Ten parametr zawiera poziom wyjscia zacisku X49/11, jesli zacisk
jest sterowany przez magistrale komunikacyjna.

Zakres: Zastosowanie:

0 %* [ 10-100 %] |

0 %* | [0 - 100 %] |

36-55 Zacisk X49/9. Nastawa time-outu

Przetwornica czestotliwosci wysyta warto$¢ tego parametru do
zacisku wyjsciowego, kiedy zacisk jest sterowany przez magistrale
komunikacyjng i wykryty zostanie time-out.

Zakres: Zastosowanie:

36-65 Zacisk X49/11. Nastawa time-outu

Przetwornica czestotliwosci wysyta wartos¢ tego parametru do
zacisku wyjsciowego, kiedy zacisk jest sterowany przez magistrale
komunikacyjna i wykryty zostanie time-out.

Zakres: Zastosowanie:

0 %* [0 - 100 %]

0 %*

| [0 - 100 %]
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3.26 Parametry: 42-** Funkcje
bezpieczenstwa

Parametry w grupie 42 sg dostepne, gdy w przetwornicy
czestotliwosci jest zainstalowana opcja bezpieczenstwa.
Informacje o parametrach zwigzanych z bezpieczenstwem
zawierajg instrukcje obstugi dla opcji bezpieczenstwa:

. Safety Option MCB 150/151 — Instrukcja obstugi.

. Safety Option MCB 152 — Instrukcja obstugi.
3.27 Parametry: 43-** Odczyty z jednostki

Parametry w tej grupie udostepniaja pola odczytu do
monitorowania pracy przetwornic czestotliwosci w
obudowach D-F.

3.27.1 43-0* Status komponentu

Ta grupa parametréw zawiera informacje tylko do odczytu
na temat sktadnikéw sprzetowych w sekcji mocy. Wszystkie
parametry w tej grupie s tablicami:

. [0]: Karta mocy 1 (karta mocy master w
przypadku réwnolegtej przetwornicy czestot-
liwosci lub jedyna karta mocy w przypadku
przetwornicy czestotliwosci z jedna sekcja
inwertera).

. [1]: Karta mocy 2 (potaczenie inwertera w
réwnolegtej przetwornicy czestotliwosci).

. [2]: Karta mocy 3 (potaczenie inwertera w
rownolegtej przetwornicy czestotliwosci).

. [3]: Karta mocy 4 (potaczenie inwertera w
rownolegtej przetwornicy czestotliwosci).

. [4]: Karta mocy 5 (potaczenie prostownika w
réwnolegtej przetwornicy czestotliwosci).

. [5]: Karta mocy 6 (potaczenie prostownika w
réwnolegtej przetwornicy czestotliwosci).

. [6]: Karta mocy 7 (potaczenie prostownika w
rownolegtej przetwornicy czestotliwosci).

. [7]: Karta mocy 8 (potaczenie prostownika w
rownolegtej przetwornicy czestotliwosci).

. [8]: Karta wstepnego fadowania (opcjonalna).
. [9]: Karta mocy wentylatora 1 (opcjonalna).

. [10]: Karta mocy wentylatora 2 (opcjonalna).

43-00 Component Temp.

Zakres: Zastosowanie:
127 °C]

Ten parametr jest prawidtowy tylko dla
FC 302.

Pokazuje temperature komponentu systemu.
Elementy tablicy odwotujg sie do pomiaréw
czujnikéw temperatury lokalnych ptytek
drukowanych (PCB). Parametr 16-31 System
Temp. uzywa wszystkich elementow w tej
tablicy do obliczania temperatury systemu.

43-01 Auxiliary Temp.
Zakres: Zastosowanie:

127°Cl | Ten parametr jest prawidtowy tylko dla
FC 302.

Pokazuje temperature komponentu
pomocniczego. Elementy tablicy odwotuja sie do
pomiaréw temperatury przesytanych z czujnikdw
temperatury NTC podfgczonych do
komponentéw sprzetowych w przetwornicy
czestotliwosci. Dane techniczne i informacje o
rozmieszczeniu czujnikéw temperatury znajdujg
sie w instrukgji obstugi.

3.27.2 43-1* Status karty mocy

Ta grupa parametréw zawiera informacje tylko do odczytu
na temat statusu karty mocy. Wszystkie parametry w tej
grupie sa tablicami:

. [0]: Karta mocy 1 (karta mocy master w
przypadku réwnolegtej przetwornicy czestot-
liwosci lub jedyna karta mocy w przypadku
przetwornicy czestotliwosci z jedna sekcja
inwertera).

. [1]: Karta mocy 2 (potaczenie inwertera w
réwnolegtej przetwornicy czestotliwosci).

. [2]: Karta mocy 3 (potaczenie inwertera w
rownolegtej przetwornicy czestotliwosci).

. [3]: Karta mocy 4 (potaczenie inwertera w
réwnolegtej przetwornicy czestotliwosci).

. [4]: Karta mocy 5 (potaczenie prostownika w
réwnolegtej przetwornicy czestotliwosci).

. [5]: Karta mocy 6 (potaczenie prostownika w
réwnolegtej przetwornicy czestotliwosci).

. [6]: Karta mocy 7 (potaczenie prostownika w
rownolegtej przetwornicy czestotliwosci).
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. [7]: Karta mocy 8 (potaczenie prostownika w
rownolegtej przetwornicy czestotliwosci).

43-10 HS Temp. ph.U

Zakres: Zastosowanie:
127 °C]

Ten parametr jest prawidiowy tylko dla
FC 302.

Pokazuje temperature radiatora w lokalizacji
modutu mocy IGBT fazy U. Ten pomiar nie jest
dostepny we wszystkich rozmiarach obudowy.
Parametr 16-34 Temp radiatora uzywa wartosci
tego parametru.

43-11 HS Temp. ph.V

Zakres: Zastosowanie:
127 °C]

Ten parametr jest prawidiowy tylko dla
FC 302.

Pokazuje temperature radiatora w lokalizacji
modutu mocy IGBT fazy V. Ten pomiar nie jest
dostepny we wszystkich rozmiarach obudowy.
Parametr 16-34 Temp radiatora uzywa wartosci
tego parametru.

43-12 HS Temp. ph.W

Zakres: Zastosowanie:
127 °C]

Ten parametr jest prawidiowy tylko dla
FC 302.

Pokazuje temperature radiatora w lokalizacji
modutu mocy IGBT fazy W. Ten pomiar nie jest
dostepny we wszystkich rozmiarach obudowy.
Parametr 16-34 Temp radiatora uzywa wartosci
tego parametru.

43-13 PC Fan A Speed

Zakres: Zastosowanie:

IR VO YFIKACA

AL G55 Ten parametr jest prawidiowy tylko dla
RPM]

FC 302.

Pokazuje mierzona predkos¢ wentylatora A na
karcie mocy. Kazda karta mocy ma do 3
potaczen wentylatorowych. Umiescic¢
wentylator w przetwornicy czestotliwosci
zgodnie z Instrukcjg obstugi. Typowym umiejs-
cowieniem wentylatora A jest kanat tylny
(wentylator zewnetrzny).

Wartoscia tego parametru jest:

43-13 PC Fan A Speed

Zakres: Zastosowanie:

. Rzeczywista predkos¢ wentylatora,
jesli w przetwornicy czestotliwosci
jest zainstalowany wentylator DC.

. Predkos¢ wzgledna, gdy w
przetwornicy czestotliwosci znajduje
sie wentylator AC.

43-14 PC Fan B Speed

Zakres: Zastosowanie:

0 [0 _ . \/ I/

AN Gk Ten parametr jest prawidtowy tylko dla
RPM]

FC 302.

Pokazuje mierzona predkos¢ wentylatora B na
karcie mocy. Kazda karta mocy ma do 3
potaczen wentylatorowych. Umiescic¢
wentylator w przetwornicy czestotliwosci
zgodnie z Instrukcjg obstugi. Typowym umiejs-
cowieniem wentylatora B sa drzwiczki
obudowy (wentylator wewnetrzny).

Wartoscig tego parametru jest:

. Rzeczywista predkos¢ wentylatora,
jesli w przetwornicy czestotliwosci
jest zainstalowany wentylator DC.

. Predkos¢ wzgledna, gdy w
przetwornicy czestotliwosci znajduje
sie wentylator AC.

43-15 PC Fan C Speed

Zakres: Zastosowanie:

0 [0 - OTYFIK

AL 2R Ten parametr jest prawidiowy tylko dla
RPM]

FC 302.

Pokazuje mierzona predkos¢ wentylatora C na
karcie mocy. Kazda karta mocy ma do 3
potaczen wentylatorowych. Umiescic¢
wentylator w przetwornicy czestotliwosci
zgodnie z Instrukcjg obstugi. Typowym umiejs-
cowieniem wentylatora C jest wnetrze
obudowy (wentylator mieszajacy).

Wartoscia tego parametru jest:

. Rzeczywista predkos¢ wentylatora,
jesli w przetwornicy czestotliwosci
jest zainstalowany wentylator DC.

. Predkos¢ wzgledna, gdy w
przetwornicy czestotliwosci znajduje
sie wentylator AC.
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43-20 FPC Fan A Speed

Zakres: Zastosowanie:
0 RPM* | [0 - 65535 RPM] | Pokazuje predkos¢ wentylatora A
karty mocy.

43-21 FPC Fan B Speed

Zakres: Zastosowanie:
0 RPM* | [0 - 65535 RPM] | Pokazuje predkos¢ wentylatora B
karty mocy.

43-22 FPC Fan C Speed

Zakres: Zastosowanie:
0 RPM* | [0 - 65535 RPM] | Pokazuje predkos¢ wentylatora C
karty mocy.

43-23 FPC Fan D Speed

Zakres: Zastosowanie:
0 RPM* | [0 - 65535 RPM] | Pokazuje predkos¢ wentylatora D
karty mocy.

43-24 FPC Fan E Speed

Zakres: Zastosowanie:
0 RPM* | [0 - 65535 RPM] | Pokazuje predkos¢ wentylatora E
karty mocy.

43-25 FPC Fan F Speed

Zakres: Zastosowanie:
0 RPM* | [0 - 65535 RPM] | Pokazuje predkos¢ wentylatora F
karty mocy.
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4 Zintegrowany sterownik ruchu

4.1 Wprowadzenie

NOTYFIKACJA

Wbudowane sterowanie ruchem jest dostepne tylko w specjalnej wersji 48.XX oprogramowania IMC. Aby zamoéwié
przetwornice czestotliwosci z oprogramowaniem IMC, nalezy uzy¢ kodu typu z wersja oprogramowania S067. Oprogra-
mowanie IMC usuwa nastepujace funkcje z przetwornicy czestotliwosci:

. Obstuga silnikéw PM i SynRM w trybie VVC*.
. Funkcja wahan
. Funkcja nawijarki powierzchniowej.

. Rozszerz. PID procesu.

. Obstuga opcji sterowania ruchem VLT® Motion Control Option MCO 305.

Zintegrowany sterownik ruchu (IMC) umozliwia sterowanie pozycja. Sterowanie pozycjg jest dostepne, jesli w
parametr 1-01 Algorytm sterowania silnikiem wybrano opcje [0] U/, [2] Flux bezczujnikowy lub [3] Flux z/sprz.zwr. z sil.

Aby aktywowac¢ funkcje IMC, nalezy wybrac opcje [9] Pozycjonowanie lub [10] Synchronizacja w parametr 1-00 Tryb konfigu-
racyjny. IMC aktywuje nastepujace funkcje:
. Pozycjonowanie — bezwzgledne, wzgledne i za pomocg sondy dotykowe;.

. Homing (powrét do pozycji wyjsciowej).

. Synchronizacja pozycji.

Sterowanie pozycja w trybach pozycjonowania i synchronizacji moze by¢ wykonywane bez zewnetrznego sygnatu sprzezenia
(,sensorless”) lub ze sprzezeniem zwrotnym. W przypadku zasady sterowania bez zewnetrznego sygnatu sprzezenia
"sensorless" kat potozenia watu obliczony przez sterownik silnika jest uzywany jako sprzezenie zwrotne. W przypadku zasady
sterowania w petli zamknietej VLT® AutomationDrive FC 302 obstuguje standardowo enkodery 24 V. Z dodatkowymi opcjami
przetwornica czestotliwosci obstuguje wiekszos$¢ standardowych enkoderéw przyrostowych, enkoderéw absolutnych i
resolwerow.

Regulator pozycji moze obstugiwa¢ zaréwno systemy liniowe, jak i rotacyjne. Regulator moze skalowac pozycje do dowolnej
odpowiedniej jednostki fizycznej, takiej jak mm lub stopnie.
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4.2 Pozycjonowanie, homing, synchronizacja

4.2.1 Pozycjonowanie

Przetwornica czestotliwosci obstuguje pozycjonowanie wzgledne i pozycjonowanie bezwzgledne. Polecenie pozycjonowania
wymaga 3 wejsé:
. Pozycja docelowa.

. Wartos¢ zadana predkosci.

. Czasy rozpedzania/zatrzymania.

Te trzy wejscia mogg pochodzi¢ z trzech réznych zrédet:

Par. 3-20 Preset target

positions
l i Profile generator
Target position
| + getp Commanded

Fieldbus reference 1 or 2
! 1/ position

130BE774.10

Par. 3-16 Reference
resource 2

Par. 3-17 Reference
resource 3

Speed

| Par. 3-03 Default speed

| Fieldbus reference 1 }—°
—e

Par. 3-15 Reference .
resource 1 Acceleration

Speed ref.

Ramp settings:
Parameter groups
3-4%-3-7%

Acceleration/Deceleration

llustracja 4.1 Wartosci zadane pozycjonowania

W kazdym cyklu sterowania (1 ms) generator profilu oblicza pozycje, predkos¢ i przyspieszenie wymagane do wykonania
okreslonego ruchu. Wyjscia z generatora profilu sa uzywane jako wejscia dla sterownika pozycji i predkosci, tak jak opisano
w rozdziat 4.3.1 Petle sterowania.
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4.2.2 Homing (powrét do pozycji wyjsciowej)

Homing (powrdt do pozycji wyjsciowej) jest wymagany w celu utworzenia wartosci zadanej pozycji fizycznej maszyny w
przypadku zasady sterowania w petli zamknietej z enkoderem przyrostowym lub zasady sterowania bez zewnetrznego
sygnatu sprzezenia "sensorless". Nalezy wybrac¢ funkcje homing w parametr 17-80 Homing Function. Po wybraniu funkgji
homing wykona¢ homing przed wykonaniem bezwzglednego pozycjonowania.

4.2.3 Synchronizacja

W trybie synchronizacji przetwornica czestotliwosci podaza za pozycja sygnatu master. Sygnat mastera i przesuniecie (offset)
miedzy masterem a urzadzeniem podrzednym sg obstugiwane w sposéb pokazany w llustracja 4.2.

Profile generator

130BE775.10

Commanded

Fieldbus reference 1 »—0 position

\_ Master position| synchronization:

e Par. 3-22 - 3-25,
Par. 3-16 Reference 7-97, 7-99.
resource 2
Speed
— ” Position ref.
| Par. 3-26 Position offset ”
Speed ref. Acceleration

| Par. 3-02 Offset speed H Offset handling

Ramp settings:
Parameter groups
3-4*-3-7%

Acceleration/Deceleration

llustracja 4.2 Wartosci zadane synchronizacji

W kazdym cyklu sterowania (1 ms) generator profilu oblicza pozycje, predkosc¢ i przyspieszenie wymagane do wykonania
okreslonego ruchu. Wyjscia z generatora profilu sa uzywane jako wejscia dla sterownika pozycji i predkosci, tak jak opisano
w rozdziat 4.3.1 Petle sterowania.
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4.3 Sterowanie

4.3.1 Petle sterowania

W trybie pozycjonowania i synchronizacji silnikiem steruja dwie dodatkowe petle sterowania, obok sterownika silnika
pracujacego wg zasady sterowania Flux, bez zewnetrznego sygnatu sprzezenia "sensorless" lub ze sprzezeniem zwrotnym
silnika. Regulator typu Pl pozycji jest zewnetrzna petla zapewniajaca wartos¢ zadang dla regulatora PID predkosci, ktéry
zapewnia warto$¢ zadang dla sterownika silnika. W przypadku petli zamknietej zrédto sprzezenia zwrotnego mozna wybrac
indywidualnie dla kazdego z trzech sterownikéw.

W przypadku zasady sterowania bez zewnetrznego sygnatu sprzezenia "sensorless’, wybra¢ opcje [0] Sprz.zwr.z sil. P1-02 w
nastepujacych parametrach:
. PID predkosci: Parametr 7-00 Predkos¢ PID Zrédto sprzezenia.

. Pl pozycji: Parametr 7-90 Position Pl Feedback Source.

Z tym zestawem parametréw oba sterowniki korzystaja z kata potozenia watu obliczonego przez sterownik silnika.
llustracja 4.3 przedstawia strukture sterowania i parametry wptywajace na zachowanie sie sterowania.

Par. 7-90 Position PI
Feedback Source

130BE776.10

Par. 7-00 Speed PID

. Feedback Source
Profile Commanded
generator position 7-9% Par. 7-99 4-1%
Position PI
Ctrl. Accel. limit Speed limit
|\ M
Ramps Par. 7-98 -~ =t 0%
Speed Position PI Min Speéd PID
,,r_’ F;ee: 4 Flux motor
rwar
- control
Factor Par. 7-08
Speed PID
Acceleration Par. 1-69 Torque Accel. Feed
System Inertia Forward |
Factor

llustracja 4.3 Tryb pozycjonowania i synchronizacji
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4.3.2 Sygnaty sterowania i statusowe

Sygnaly sterowania i statusowe IMC sg dostepne jako bity cyfrowego we/wy. Tabela 4.1 przedstawia dostepne opcje:

Nazwa Funkcja Wejscie Stowo Wyjscie Stowo
cyfrowe” sterujace cyfrowe statusowe

Sygnaty sterowania

.. | Aktywuje przesuniecie mastera, kiedy
Aktywne przesuniecie

parametr 17-93 Master Offset Selection jest ustawiony X X - -
mastera .
na opcje [0]-[5].
Start homing Uruchamia wybrang funkcje homing. X X - -
Start wirt. mastera Uruchamia wirtualnego mastera. X X - -
Wybiera tryb pozycjonowania przy uzyciu sond
Aktywac. dotyk. y yb pozyg przy uzy y X X - -

dotykowej.

. Stuzy do wybierania miedzy pozycjonowaniem
Pozycja wzgledna . X X - -
wzglednym i bezwzglednym.

Aktywna wartos¢

Uruchamia wybrany ruch. X X - -
zadana
Tryb synchronizacji . . . . L
N Wybiera pozycjonowanie w trybie synchronizacji. X X - -
do pozycji
Czujnik poz. . " . . . -
O . Wybiera wejscie dla czujnika pozycji wyjsciowej. X - -
wyjsciowej
Czujnik poz. . L . L ) -
o . Wybiera wejscie dla czujnika pozycji wyjsciowej. X - -
wyjsciowej, odwr.
Czujnik dotyk. Wybiera wejscie dla czujnika sondy dotykowe;j. X - - -
Czujnik dotyk., odwr. |Wybiera wejscie dla czujnika sondy dotykowej. X - - -

Wybrac tryb predkosci, gdy parametr 1-00 Tryb
Tryb predkosci konfiguracyjny jest ustawiony na [9] Pozycjonowanie X X - -
lub [10] Synchronizacja.

Sygnaly statusowe

Zm. kier.obr. po rozp./ | Wskazuje sygnaty wartosci zadanej predkosci po
zwaln. czasie rozpedzania/zatrzymania.

Kierunek wirt. Lo . )
Steruje kierunkiem urzadzen podrzednych. - - X -
mastera

. Powrét do pozycji wyjsciowej jest zakonczony z
Homing OK X R - - X X
wybrana funkcja homing.

Pozycjonowanie: Pozycja docelowa osiagnieta.

Zgodnie z docel. Synchronizacja: Pozycja urzadzenia podrzednego - - X X
uzgodniona z pozycja mastera.

Btad pozycji Przekroczona maksymalna warto$¢ btedu pozycji. - - X X
Osiggnieto ograniczenie pozycji

Ograniczenie pozycji |(parametr 3-06 Minimum Position lub - - X -
parametr 3-07 Maximum Position).

Dotyk. zg. z wart. Pozycja docelowa jest osiggnieta w trybie pozycjo-

docel. nowania przy uzyciu sondy dotykowej. h h X X
Pozycjonowanie przy uzyciu sondy dotykowej

Dotyk. aktywow. - - X X

aktywne.

Tabela 4.1 Sygnaty sterowania i statusowe

1) Aby zapewni¢ najlepszq doktadnos¢, nalezy uzyc szybkich wejs¢ cyfrowych 18. 32 i 33 dla czujnikéw sondy dotykowej i pozycji wyjsciowej.
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Gdy w parametr 8-10 Profil stowa sterujgcego jest wybrana Bit 0 1
opcja [3] Profil ruchu FC, bity w stowie sterujgcym i stowie 0 Sterowanie niegotowe Sterowanie gotowe
statusowym maja nastepujace znaczenie: : Przetwornica czestotliwosci | Przetwornica czestotliwosci
nie gotowa gotowa
Bit |0 1 2 Wybieg silnika Wiaczone
0 Programowana wartos¢ zadana ~ 3 Brak btedu Wylaczenie awaryjne
LSB 4" Nie ust. w poz. wyjéciow. Poz. wyj. gotowa
1 Programowana warto$¢ zadana _ 5 Zarezerwowane Zarezerwowane
MSB Wylaczenie awaryjne z
py 6 Brak btedu
" programowana wartos¢ zadana ~ blokada
EXB 7 Brak ostrzezenia Ostrzezenie
3 |Stop z wybiegiem silnika B‘ez' stopu z wybiegiem Q) Nie w pozycji docelowej Pozycja docelowa
silnika osiagnieta
4 |szybkie zatrzymanie Bez szybki.ego 9 Praca lokalna Sterowanie magistrala
zatrzymania _ o Poza ograniczeniem czestot- [ Ograniczenie czestotliwosci
5V [Brak wartosci zadanej Aktywna wartosc liwosci oK
zadana 11 Brak dziatania Praca w toku
Stop rozpedzania/zatrzymania Start Przetwornica czestotliwosci | Zatrzymane, automatyczny
Nie resetuj Reset 12 OK start
Brak jog - pracy manewrowej Jog - praca manewrowa 13 Napiecie OK Napiecie przekroczone
9" |Bezwzgledna Wzgledna 14 Moment OK Moment przekroczony
10 |Dane nieprawidtowe Dane prawidiowe 15 Zegar OK Zegar przekroczony
11| Bez funkgji homing Start homing
12| Brak dotyk. Aktywac. dotyk. Tabela 4.3 Stowo statusowe
13 | Wybor zestawu parametréw LSB |- 1) Inne niz [0] Profil FC.
14 | Wybor zestawu parametrow MSB |- Opcje dla bitéw 5 i 12-15 w parametr 8-13 Konfigurowalne stowo
15 |Brak zmiany kierunku obrotéw Zmiana kierunku obr. statusu:

Tabela 4.2 Stowo sterujace

1) Inne niz [0] Profil FC.
Opgje dla bitéw 12-15 w parametr 8-14 Konfigurowane stowo

sterujqce CTW:

[13] Tryb synch. z poz.
[14] Czas rozp/zatrz 2
[15] Przekaznik 1

[16] Przekaznik 2

[17] Tryb predkosci
[18] Start wirt. mastera

[19] Przesuniecie mastera

[4] Btqd pozydji

[5] Ograniczenie pozycji
[6] Dotyk. zg. z wart. docel.
[7] Dotyk. aktywow.

MG33MM49
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5 Listy parametrow

5.1 Listy parametréw i opcje parametrow

5.1.1 Wprowadzenie

Seria przetwornicy czestotliwosci
Wszystkie = dotyczy serii FC 301 i FC 302
01 = dotyczy tylko FC 301

02 = dotyczy tylko FC 302

Zmiany podczas pracy

Wartos¢ ,Prawda” (True) oznacza, ze parametr mozna
zmieni¢ podczas pracy przetwornicy czestotliwosci. Wartos¢
Jfatsz” (False) oznacza, ze przed wprowadzeniem zmian
nalezy zatrzymac przetwornice czestotliwosci.

4 zest. par.

Wszystkie zestawy parametréw: parametr mozna ustawic
indywidualnie w kazdym z czterech zestawéw parametréw
(jeden pojedynczy parametr moze miec cztery r6zne
wartosci danych).

1 zest. par.: warto$¢ danych jest taka sama we wszystkich
zestawach parametréw.

Przyktady:

0 s = indeks konwersji 0

0.00 s = indeks konwersji -2
0 ms = indeks konwersji -3
0.00 ms = indeks konwersji -5

Indeks konwersji Wspotczynnik konwersji
100 1

75 3600000
74 3600

70 60

67 1/60

6 1000000
5 100000
4 10000

3 1000

2 100

1 10

0 1

-1 0,1

-2 0,01

-3 0,001

-4 0,0001

-5 0,00001
-6 0,000001

Typ Opis Typ
danych

2 Liczba catkowita 8 Int8

3 Liczba catkowita 16 Int16
4 Liczba catkowita 32 Int32
5 Bez znaku 8 Uint8
6 Bez znaku 16 Uint16
7 Bez znaku 32 Uint32
9 Widoczny ciag znakéw VisStr
33 Wartos¢ znormalizowana 2 bajty N2

35 Sekwencja bitéw 16 zmiennych Boole’a V2

54 Réznica czasu bez daty TimD

Tabela 5.1 Typ danych
5.1.2 Konwersja

Poszczegdlne atrybuty kazdego parametru sg wyswietlane
w sekcji Nastawy fabryczne. Wartosci parametrow sg
przesytane tylko jako petne liczby. Dlatego wspotczynniki
konwersji sa uzywane do przesytania utamkow
dziesietnych.

Wspotczynnik konwersji 0,1 oznacza, ze przesytana wartosc
jest mnozona przez 0,1. Stad wartos¢ 100 jest odczytywana
jako 10,0.

Tabela 5.2 Tabela konwersji
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5.1.3 Aktywne/nieaktywne parametry w roznych trybach sterowania

+ = aktywny
- = nieaktywny
Parametr 1-10 Budowa silnika Silnik AC Silnik PM, niewysuniety SPM
Flux ze
Flux ze L
. L Flux sprzezenie
Parametr 1-01 Algorytm Flux bezczuj- | sprzezeniem i
o Tryb U/f vvct . Tryb U/f| VvVvCt bezczuj- m
sterowania silnikiem nikowy zwrotnym .
L nikowy zwrotnym
silnika L
silnika
0-** Praca/Wyswietlacz
. + + + + - - - -
(wszystkie parametry)
Parametr 1-00 Tryb konfiguracyjny
[0] Otw. petla pred. + + + - - - - -
[1] Zamk. petla pred. - - + - - - -
[2] Moment obrotowy - - + - - - -
[3] Proces + + + - - - - -
[4] Otw. petla momentu + - - - - - -
[5] Chybotanie + + + - - - -
[6] Nawijarka powierz. + + - - - - -
[7]1 Zewnetrz. otwarta petla PID + + - - - - -
[8] Zewnetrz. petla zamknieta . +
PID
Parametr 1-02 Flux Zrédfo .
sprzez.zwrot.z silnika
Parametr 1-03 Charakterystyka + + +
momentu B patrz >3 | patrz" 39 patrz' 3 4 B B - -
Parametr 1-04 Tryb przecigzenia + + + + + - + +
Parametr 1-05 Konfiguracja trybu
+ + + + + - + +
lokalnego
Parametr 1-06 Zgodnie z ruchem
+ + + + + - + +
wskazowek zegara
Parametr 1-20 Moc silnika [kW]
+ + + + - - - -
(Par. 023 = Miedzynarodowy)
Parametr 1-21 Moc silnika [HP]
+ + + + - - - -
(Par. 023 = Ameryka Pétnocna)
Parametr 1-22 Napiecie silnika + + + + - - - -
Parametr 1-23 Czestotliwos¢
+ + + + - - - -
silnika
Parametr 1-24 Prqd silnika + + + + - - - -
Parametr 1-25 Znamionowa
o + + + + - - - -
predkos¢ silnika
Parametr 1-26 Znamionowy,
) e - - - - + - + +
ciqgty moment silnika
Parametr 1-29 Auto. dopasowanie
- + + + + - - - -
do silnika (AMA)
Parametr 1-30 Rezystancja
) + + + + + - - -
stojana (Rs)
Parametr 1-31 Rezystancja +
wirnika (Rr) patrz®)
Parametr 1-33 Reaktancja rozpro-
. ) + + + + + - - -
szenia stojana (X1)
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Parametr 1-10 Budowa silnika

Silnik AC

Silnik PM, niewysuniety SPM

Parametr 1-01 Algorytm
sterowania silnikiem

Tryb U/f

vvct

Flux bezczuj-
nikowy

Flux ze
sprzezeniem
zwrotnym
silnika

Tryb U/f

vvct

Flux
bezczuj-
nikowy

Flux ze
sprzezenie
m
zwrotnym
silnika

Parametr 1-34 Reaktancja rozpro-
szenia wirnika (X2)

patrz”

Parametr 1-35 Reaktancja gtéwna
(Xh)

Parametr 1-36 Rezystancja strat w
zelazie (Rfe)

Parametr 1-37 indukcyjnos¢ po osi
d (Ld)

Parametr 1-39 Bieguny silnika

Parametr 1-40 Powrét EMF przy
1000 obr./min.

Parametr 1-41 Wyréwnany kgt
silnika

Parametr 1-50 Strumien przy
zerowej predk.

Parametr 1-51 Min pred przy
norm strum mag (Par. 002 = obr./
min)

Parametr 1-52 Min pred przy
norm strum mag (Par. 002 = Hz)

Parametr 1-53 Model przesuniecie
czestotliwosci

Parametr 1-54 Voltage reduction
in fieldweakening

Parametr 1-55 U/f Characterystyka
Y

Parametr 1-56 U/f Characterystyka
-F

Parametr 1-58 Prqd impulséw test.
startu w locie

Parametr 1-59 Czest. impulséw
test. startu w locie

Parametr 1-60 Kompensac. obcigz.
przy niskich predk.

Parametr 1-61 Kompensac. obcigz.
przy wys predk.

Parametr 1-62 Kompensacja
poslizgu

Parametr 1-63 Stata czasowa
kompensacdji poslizgu

Parametr 1-64 Ttumienie
rezonansu

Parametr 1-65 Stata czasowa
tlumienia rezonansu

Parametr 1-66 Prgd minimalny
przy niskiej predk.

Parametr 1-67 Typ obcigzenia

Parametr 1-68 Minimalny moment
bezwtad.
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Parametr 1-10 Budowa silnika Silnik AC Silnik PM, niewysuniety SPM
Flux ze
Flux ze L
. L Flux sprzezenie
Parametr 1-01 Algorytm Flux bezczuj- | sprzezeniem .
o Tryb U/f vvct . Tryb U/f| VvVCH bezczuj- m
sterowania silnikiem nikowy zwrotnym .
. nikowy zwrotnym
silnika L
silnika
Parametr 1-69 Maks. moment N
bezwtad.
Parametr 1-71 OpdZnienie startu + + + + + -
Parametr 1-72 Funkcja startu + + + + + -
Parametr 1-73 Start w locie - + + + - - - -
Parametr 1-74 Predkosc startu . 5
[obr/min] (Par. 002 = obr./min)
Parametr 1-75 Predkosc startu N
[Hz] (Par. 002 = Hz)
Parametr 1-76 Prqd startowy - + - - - - - -
Parametr 1-80 Funkcja przy stopie + + + + + - + +
Parametr 1-81 Predk. min. funkcji
przy Stop [obr/min] + + + + + - + +
(Par. 002 = obr./min)
Parametr 1-82 Min. pred. dla
funkc. przy + + + + + - + +
(Par. 002 = Hz)
Parametr 1-83 Funkcja
. . + + + + + - + +
precyzyjnego zatrzymania
Parametr 1-84 Wart. liczn. prec. + + + + + - + +
Parametr 1-85 Opoz.komp.pred.d
P p-prec.do + + + + + - + +
kt. stopu
Parametr 1-90 Zabezp. termiczne
+ + + + - - - -
silnika
Parametr 1-91 Wentylator zewn.
+ + + + - - - -
silnika
Parametr 1-93 Zrédto termistor + + + + - - - -
Parametr 1-95 Typ czujnika KTY + + + + - - - -
Parametr 1-96 Zrédto termistor
+ + + + - - - -
KTY
Parametr 1-97 Wartos¢ progowa
+ + + + - - - -
KTY
Parametr 1-98 ATEX ETR interpol.
) + + + + - - - -
points freq.
Parametr 1-99 ATEX ETR interpol
) + + + + - - - -
points current
Parametr 2-00 Prqd trzymania DC + + + + - - - -
Parametr 2-01 Prqd hamulca DC + + + + - - - -
Parametr 2-02 Czas hamowania
+ + + + - - - -
DC
Parametr 2-03 Pred.dla
) + + + + - - - -
zatqcz.hamow.DC[obr./min]
Parametr 2-04 Pred. dla
) + + + + - - - -
zatqgczenia hamow. DC [Hz]
Parametr 2-05 Maks. wartos¢
+ + + + - - - -
zadana
Parametr 2-10 Funkcja +
] + + + - - - -
hamowania patrz?
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Parametr 1-10 Budowa silnika Silnik AC Silnik PM, niewysuniety SPM
Flux ze
Flux ze L
. L Flux sprzezenie
Parametr 1-01 Algorytm Flux bezczuj- | sprzezeniem .
o Tryb U/f vvct . Tryb U/f| VvVCH bezczuj- m
sterowania silnikiem nikowy zwrotnym .
. nikowy zwrotnym
silnika L
silnika
Parametr 2-11 Rezystor hamulca
+ + + + - - - -
(om)
Parametr 2-12 Limit mocy
+ + + + - - - -
hamowania (kW)
Parametr 2-13 Kontrola mocy
] + + + + - - - -
hamowania
Parametr 2-15 Kontrola hamul +
+ + + - - - -
patrz?
Parametr 2-16 Maks. prqd
- + + + - - - -
hamulca AC
Parametr 2-17 Kontrola przepiec¢ + + + + - - - -
Parametr 2-18 Warunek kontroli
+ + + + - - - -
hamulca
Parametr 2-19 Over-voltage Gain + + + - - - - -
Parametr 2-20 Prqd zwalniania
+ + + + - - - -
hamulca
Parametr 2-21 Predkos¢ do zatqcz.
. + + + + - - - -
hamulca [obr/min]
Parametr 2-22 Predkos¢ do zatqcz.
+ + + + - - - -
hamulca [Hz]
Parametr 2-23 Opdznienie zatqcz.
+ + + + - - - -
hamulca
Parametr 2-24 OpdZ. Stopu - - - + - - - -
Parametr 2-25 Czas zwolnienia N
hamulca
Parametr 2-26 Wart. zadana . N
mom. obr.
Parametr 2-27 Czas rozpedz./ N
zatrz.-tryb momentowy
Parametr 2-28 Czynnik dotad. . .
wzmocnienia
Parametr 2-29 Torque Ramp . .
Down Time
Parametr 2-30 Position P Start . .
Proportional Gain
Parametr 2-31 Speed PID Start . +
Proportional Gain
Parametr 2-32 Speed PID Start + +
Integral Time
Parametr 2-33 Speed PID Start + +
Lowpass Filter Time
3-** W. zad/Cz. roz/zat (wszystkie
+ + + + - - - -
parametry)
Parametr 4-10 Kierunek obrotow
+ + + + - - - -
silnika
Parametr 4-11 Ogranicz. nis.
+ + + + - - - -
predk. silnika [obr/min]
Parametr 4-12 Ogranicz. nis.
+ + + + - - - -
predk. silnika [Hz]
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Parametr 1-10 Budowa silnika Silnik AC Silnik PM, niewysuniety SPM
Flux ze
Flux ze -
. L Flux sprzezenie
Parametr 1-01 Algorytm Flux bezczuj- | sprzezeniem .
o Tryb U/f vvct . Tryb U/f| VvVCH bezczuj- m
sterowania silnikiem nikowy zwrotnym .
. nikowy zwrotnym
silnika L
silnika
Parametr 4-13 Ogranicz wys.
L ) + + + + - - - -
predk. silnika [obr/min]
Parametr 4-14 Ogranicz wys.
L + + + + - - - -
predk. silnika [Hz]
Parametr 4-16 Ogranicz momentu
o + + + + - - - -
w trybie silnikow. 5
Parametr 4-17 Ogranicz momentu
) + + + + - - - -
w trybie generat.
Parametr 4-18 Ogr. prqdu + + + + - - - -
Parametr 4-19 Maks. czestotliwos¢
. + + + + - - - -
wyjs.
Parametr 4-20 Zrédto
+ + + + - - - -
czynnika.ogr.mom.obr.
Parametr 4-21 Zrédlo czynnika
o L - + patrz'? - + patrz'" - - - -
ograniczenia predkosci
Parametr 4-30 Funk. utraty sprzez.
- + patrz'? - + patrz'? - - - -
zwrt.
Parametr 4-31 Btqd predk. sprzez.
- + patrz'? - + patrz'? - - - -
zwrt
Parametr 4-32 Timeout utrat;
. Y - + patrz'? - + patrz'? - - - -
sprzez. zwrt.
Parametr 4-34 Funkcja bfedu
+ + + + - - - -
wyszuk.
Parametr 4-35 Btqd wyszukiwania + + + + - - - -
Parametr 4-36 Limit czasu btedu
+ + + + - - - -
wyszuk.
Parametr 4-37 Rozp./zatrz. bledu
+ + + + - - - -
wyszuk.
Parametr 4-38 Limit czasu rozp./
+ + + + - - - -
zatrz. btedu wyszuk.
Parametr 4-39 Bt. wyszuk. po lim.
+ + + + - - - -
cz. rozp./zatrzym.
Parametr 4-50 Ostrzezenie o
. + + + + - - - -
matym prqdzie
Parametr 4-51 Ostrzezenie o
. . + + + + - - - -
duzym prqdzie
Parametr 4-52 OstrzeZenie o matej
) + + + + - - - -
predkosci
Parametr 4-53 OstrzezZenie o duzej
) + + + + - - - -
predkosci
Parametr 4-54 Ostrzezenie niska
+ + + + - - - -
wartos¢ zadana
Parametr 4-55 OstrzeZenie wysoka
+ + + + - - - -
wartos¢ zadana
Parametr 4-56 Ostrzezenie o
L . + + + + - - - -
niskim sprzez.zwr
Parametr 4-57 Ostrzezenie o
. + + + + - - - -
WYS.Sprzez.zwr.
Parametr 4-58 Funkcja braku fazy silnika
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Parametr 1-10 Budowa silnika Silnik AC Silnik PM, niewysuniety SPM
Flux ze
Flux ze L
. L Flux sprzezenie
Parametr 1-01 Algorytm Flux bezczuj- | sprzezeniem .
o Tryb U/f vvct . Tryb U/f| VvVCH bezczuj- m
sterowania silnikiem nikowy zwrotnym .
. nikowy zwrotnym
silnika L
silnika
[0] Wylaczone - - - - - - - -
[1] Wyt awar. 100 ms 1-
1-fazowe'® | 1-, 3-fazowe 1-, 3-fazowe - - - -
fazowe'?
[2] Wyt aw. 1000 ms 1-
1-fazowe'? 1-, 3-fazowe - - - - -
fazowe'?
[3] Wyt aw. 100 ms 3-faz. ogr. - - - 1-, 3-fazowe - - - -
[5] Sprawdzenie silnika Wykonuje wybieg silnika, jesli silnik jest odfagczony. Auto
(przefacznik serwisowy) start, jesli silnik jest podtaczony.
Parametr 4-59 Motor Check At Start
[0] Wylaczone - - - - - - - -
[1] Wiaczone™ Sprawdzanie obecnosci silnika przed wykonaniem
polecenia start. Wiaczy¢ wykrywanie 3-faz. dla - - - -
parametr 4-58 Funkcja braku fazy silnika.
Parametr 4-60 Predkosci
+ + + + - - - -
zabronione od: [obr/min]
Parametr 4-61 Obejscie czestot.
+ + + + - - - -
zabronionej od [Hz]
Parametr 4-62 Predkosci
+ + + + - - - -
zabronione do: [obr/min]
Parametr 4-63 Obejscie czestot.
o + + + + - - - -
zabronionej do [Hz]
5-** Wejscia/wyjscia cyfrowe
(wszystkie parametry oprécz + + + + - - - -
5-70i 71)
Parametr 5-70 Zaciski 32/33
) - + patrz'? - + - - - -
obr/min
Parametr 5-71 Zacisk 32/33 g2 .
- + - - - - -
Kierunek enkodera patrz
6-** Wejscia/wyjsci |
J. yjscia analogowe . . N . _ _ ~ ~
(wszystkie parametry)
Parametr 7-00 Predkos¢ PID
, . - + patrz'? - + - - - -
zrédto sprzezenia
Parametr 7-02 Proporc.
o - + patrz'? + + - - - -
wzmocnienie PID predk.
Parametr 7-03 Czas catkowania
- + patrz'? + + - - - -
PID predk.
Parametr 7-04 Czas réznicz-
) L - + patrz'? + + - - - -
kowania PID predkosci
Parametr 7-05 Ogranicz. wzmocn.
L - + patrz'? + + - - - -
rézniczk. PID predk.
Parametr 7-06 St czasowa filtra
- + patrz'? + + - - - -
dolnoprzep. PID predk
Parametr 7-07 Wspdt. przetoz.
; - + patrz'? - + - - - -
sprzez. zwr. pred. PID
Parametr 7-08 Wspdt. wyprze-
) - + patrz'? - - - - - -
dzenia pred.reg. PID
Parametr 7-12 Wzmoc. proporc.
- + patrz'® - - - - - -
reg. Pl momentu
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Parametr 1-10 Budowa silnika Silnik AC Silnik PM, niewysuniety SPM
Flux ze
Flux ze L
. L Flux sprzezenie
Parametr 1-01 Algorytm Flux bezczuj- | sprzezeniem .
o Tryb U/f vvct . Tryb U/f| VvVCH bezczuj- m
sterowania silnikiem nikowy zwrotnym .
. nikowy zwrotnym
silnika L
silnika
Parametr 7-13 Czas catk. reg. Pl
- + patrz'? - - - - - -
momentu
Parametr 7-20 Regul. proc., zam.
+ + + + - - - -
petla/sprze.
Parametr 7-22 Regul. proc., zam.
+ + + + - - - -
petla/sprze. 5
Parametr 7-30 Proces PID ster.
+ + + + - - - -
norm./odwr.
Parametr 7-31 Przetwarzanie PID
o + + + + - - - -
Anti Windup
Parametr 7-32 Predkosc¢ startowa
+ + + + - - - -
PID procesu
Parametr 7-33 ProcPID
+ + + + - - - -
Wzmoc.cztonu proporc.
Parametr 7-34 Proces PID czas
+ + + + - - - -
catkowania
Parametr 7-35 Proces PID czas
+ + + + - - - -
rézniczkowania
Parametr 7-36 Ogran. wzmoc.
+ + + + - - - -
rézn. PID procesu
Parametr 7-38 Przetw.czyn.posuw
+ + + + - - - -
u do przodu PID
Parametr 7-39 Na referencyjnej
+ + + + - - - -
szerokosci pasma
Parametr 7-40 Reset czesci | PID
+ + + + - - - -
procesu
Parametr 7-41 Wyjscie PID
+ + + + - - - -
procesu neg. zacisk
Parametr 7-42 Wyjscie PID
+ + + + - - - -
procesu poz. zacisk
Parametr 7-43 Skala wzmoc. PID
. + + + + - - - -
procesu przy min. Wart. zad.
Parametr 7-44 Skala wzmoc. PID
+ + + + - - - -
procesu przy maks. Wart. zad.
Parametr 7-45 Zrédto pos. do prz.
+ + + + - - - -
PID procesu
Parametr 7-46 PID proc. pos. do
+ + + + - - - -
prz. norm./odwr. ster.
Parametr 7-48 PCD Feed Forward + + + + - - - -
Parametr 7-49 Norm./odwr.
. + + + + - - - -
wyjscie PID proc. ster.
Parametr 7-50 PID procesu
+ + + + - - - -
rozszerzony PID
Parametr 7-51 Wzmoc. pos. do
+ + + + - - - -
prz. PID procesu
Parametr 7-52 Rozpedz. pos. do
prz. PID procesu + + + + - - - -
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Parametr 1-10 Budowa silnika Silnik AC Silnik PM, niewysuniety SPM
Flux ze
Flux ze L
. L Flux sprzezenie
Parametr 1-01 Algorytm Flux bezczuj- | sprzezeniem .
o Tryb U/f vvct . Tryb U/f| VvVCH bezczuj- m
sterowania silnikiem nikowy zwrotnym .
. nikowy zwrotnym
silnika L
silnika
Parametr 7-53 Zatrz. pos. do prz.
+ + + + - - - -
PID procesu
Parametr 7-56 Wart. zad. PID
+ + + + - - - -
procesu czas filtra
Parametr 7-57 Sprz. zwr. PID
+ + + + - - - -
procesu czas filtra
8-** Komunikacja i opcje
. + + + + - - - -
(wszystkie parametry)
13-** Logiczny sterownik
i ) + + + + - - - -
zdarzen (wszystkie parametry)
Parametr 14-00 Schemat
+ + + + - - - -
kluczowania
Parametr 14-01 Czestotliwos¢
+ + + + - - - -
kluczowania
Parametr 14-03 Przemodulowanie - - - -
Parametr 14-04 Losowe PWM - - - -
Parametr 14-06 Dead Time
. + + + + - - - -
Compensation
Parametr 14-10 Awaria zasilania
[0] Brak funkgji + - - - -
[1] Kontrol. zatrzymanie - - - - -
[2] Kontr. zwalnianie, wylgczenie
. - + + + - - - -
awaryjne
[3] Wybieg silnika + + + + - - - -
[4] Kinetyczne podtrzymanie - + + + - - - -
[5] Kinet.podtrz., wyt.aw. - + + + - - - -
[6] Alarm + + + + - - - -
Parametr 14-11 Napiecie zasilania
L + + + + - - - -
przy awarii zasilania
Parametr 14-12 Funkcja przy
L L + + + + - - - -
niezréwn. zasilania
Parametr 14-14 Kin. Back-up N .
Time-out
Parametr 14-15 Kin. Back-up Trip
+ + + + - - - -
Recovery Level
Parametr 14-20 Tryb resetowania + + + + - - - -
Parametr 14-21 Czas auto.
+ + + + - - - -
ponown. zat.
Parametr 14-22 Tryb pracy + + + + - - - -
Parametr 14-24 Opdz. wyt. awar.
+ + + + - - - -
przy ogr. prqdu
Parametr 14-25 Opdzn. wyt.
+ + + + - - - -
samocz. przy ogr. mom.
Parametr 14-26 Opdz. wytqcz.
+ + + + - - - -
przy bfed.
Parametr 14-29 Kod serwisowy + + + + - - - -
Parametr 14-30 Regulator
. + + + + - - - -
ogranicz.prqdu: wzmoc. prop.
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Parametr 1-10 Budowa silnika Silnik AC Silnik PM, niewysuniety SPM
Flux ze
Flux ze L
. L Flux sprzezenie
Parametr 1-01 Algorytm Flux bezczuj- | sprzezeniem .
o Tryb U/f vvct . Tryb U/f| VvVCH bezczuj- m
sterowania silnikiem nikowy zwrotnym .
. nikowy zwrotnym
silnika L
silnika
Parametr 14-31 Regulator
) + + + + - - - -
ogranicz.prqdu: czas catkow.
Parametr 14-32 Kontr. ogr. prqdu,
+ + + + - - - -
czas filtru
Parametr 14-35 Ochrona przed N .
utknieciem 5
Parametr 14-36 Field-weakening
) - - + + - - + +
Function
Parametr 14-40 VT poziom - + + + - - - -
Parametr 14-41 Minimalne
- + + + - - - -
Magnesowanie AEO
Parametr 14-42 Minimalna
. 'y - + + + - - - -
czestotliwos¢ AEO
Parametr 14-43 Cosfi silnika - + + + - - - -
Parametr 14-50 Filtr RFI + + + + - - - -
Parametr 14-51 Kompensacja
+ + + + - - - -
obwodu DC
Parametr 14-52 Sterowanie
+ + + + - - - -
Wentylatora
Parametr 14-53 Monitoring
+ + + + - - - -
wentylatora
Parametr 14-55 Filtr wyjscia + + + + - - - -
Parametr 14-56 Filtr wyjsciowy N .
pojemn.
Parametr 14-57 Filtr wyj. N .
indukcyjnosci
Parametr 14-74 VLT zewnetrzne
+ + + + - - - -
sfowo statusowe
Parametr 14-80 Opcja zasilana
+ + + + - - - -
przez zewnetrzne 24 V DC
Parametr 14-89 Option Detection + + + + - - - -
Parametr 14-90 Poziom btedu + + + + - - - -

Tabela 5.3 Aktywne/nieaktywne parametry w réznych trybach sterowania

1) Staty moment.

2) Zmienny moment.

3) AEO.

4) Stata moc.

5) Uzywany przy starcie w locie.

6) Uzywane w przypadku ustawienia parametr 1-03 Charakterystyka momentu na statg moc.

7) Nieuzywane, gdy parametr 1-03 Charakterystyka momentu = VT.

8) Czesc ttumienia rezonansu.

9) Nie hamulec AC.

10) Otwarta petla momentu.

11) Moment obrotowy.

12) Petla zamknieta predkosci.

13) Wybranie opdji [1] Wigczone w parametr 4-59 Motor Check At Start aktywuje wykrywanie 3-fazowe dla parametr 4-58 Funkcja braku fazy
silnika w trybie VWC* i U/f.

14) Jesli przetwornica czestotliwosci nie moze wykry¢ silnika przy starcie, uzywa dziatania z parametr 4-58 Funkcja braku fazy silnika.
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5.1.4 0-** Praca / Wyswietlacz

Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC | Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas [ konwersji
pracy

0-0* Ustawienia podst.
0-01 |Jezyk [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 [Jednostka predkosci silnika ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 [Ustawienia regionalne [0] Miedzynarodowy 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 |[Stan pracy przy zat. zasilania (Hand) [1] Wym stop, w. zad=s | All set-ups TRUE - Uint8
0-09 [Performance Monitor 0% All set-ups TRUE -1 Uint16
0-1* Dziatania konfig.
0-10 [Aktywny zestaw par [1] Zestaw par. 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 [Setup edytowany [1] Zestaw par. 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 [Ten zestaw parametréw potacz. Z [0] Nie potaczony All set-ups FALSE - Uint8
0-13 | Odczyt: Pofaczone zest. parametréw 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 [ Odczyt: Edytowany zestaw par./ Kanat 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-15 |Readout: actual setup 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
0-2* Wyswietlacz LCP
0-20 |[Pozycja 1.1 wyswietlacza ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
0-21 [Pozycja 1.2 wyswietlacza 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 [Pozycja 1.3 wyswietlacza 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 [Druga linia wyswietlacza 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 |[Trzecia linia wyswietlacza 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 [Moje menu osobiste ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Odczy def.uzyt.LCP
0-30 [Jedn. do odczytu def. przez uzytk. [0] Brak All set-ups TRUE - Uint8
0-31 [Wartos¢ min. odczytu okr. przez uzytk. 0 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 [Wart.maks.odcz.okr.przez uzytk. 100 CustomReadoutUnit | All set-ups TRUE -2 Int32
0-33 |Source for User-defined Readout [240] Default Source All set-ups TRUE - Uint8
0-37 |Tekst 1 wyswietlacza 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38 |Tekst 2 wyswietlacza 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39 |Tekst 3 wyswietlacza 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* Klawiatura LCP
0-40 |Przycisk [Hand on] na LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-41 | Przycisk [Off] na LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-42 |[Przycisk [Auto on] na LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-43 |Przycisk [Reset] na LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-44 | Przycisk [Off/Reset] na LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-45 [Przyc. [Drive Bypasslna LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopiuj/Zapisz
0-50 [Kopiowanie LCP [0] Kopiowanie nieaktyw | All set-ups FALSE - Uint8
0-51 [Kopiowanie zestawdw parametréw [0] Brak kopiowania All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Hasto
0-60 |Hasto dla Gtéwnego Menu 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 [Dostep do Gtéwnego Menu bez hasta [0] Petny dostep 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 |Hasto szybkiego menu 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 |Dostep do szybkiego menu bez hasta [0] Petny dostep 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 |Hasto dostepu do magistr. 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
0-68 |Safety Parameters Password 300 N/A 1 set-up TRUE Uint16

Password Protection of Safety
0-69 |Parameters [0] Wylaczona 1 set-up TRUE - Uint8
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5.1.5 1-** Obciagzenie i silnik

Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji

pracy
1-0* Ustawienia ogélne
1-00 [Tryb konfiguracyjny ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-01 [Algorytm sterowania silnikiem ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-02 |Flux zrédto sprzez.zwrot.z silnika [1] 24V enkoder All set-ups X FALSE - Uint8
1-03 [Charakterystyka momentu [0] Staty moment All set-ups TRUE - Uint8
1-04 [Tryb przecigzenia [0] Wys. mom. obro All set-ups FALSE - Uint8
1-05 | Konfiguracja trybu lokalnego [2] Jak tryb par.1-00 All set-ups TRUE - Uint8
1-06 |Zgodnie z ruchem wskazéwek zegara [0] Normalne All set-ups FALSE - Uint8
1-07 |Motor Angle Offset Adjust [0] Manual All set-ups X FALSE - Uint8
1-1* Wybor silnika
1-10 |Budowa silnika [0] Asynchroniczny All set-ups FALSE - Uint8
1-11 | Motor Model ExpressionLimit All set-ups X FALSE - Uint8
1-14 [Wzmocnienie ttumienia 140 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-15 |Stata czasowa filtra niskiej predkosci ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16 |Stata czasowa filtra wysokiej predkosci ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 |[Stata czasowa filtra napiecia ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-18 [Min. Current at No Load 0% All set-ups TRUE 0 Uint16
1-2* Dane silnika
1-20 | Moc silnika [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 | Moc silnika [HP] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 [ Napiecie silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-23 | Czestotliwos¢ silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-24 |Prad silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 |Znamionowa predkos¢ silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 |Znamionowy, ciagty moment silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29 |Auto. dopasowanie do silnika (AMA) [0] Wylaczone All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Zaaw. dane siln.
1-30 [Rezystancja stojana (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 [Rezystancja wirnika (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 |Reaktancja rozproszenia stojana (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 [Reaktancja rozproszenia wirnika (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 |Reaktancja gtéwna (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 |Rezystancja strat w zelazie (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 |indukcyjnos¢ po osi d (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-38 |g-axis Inductance (Lq) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
1-39 [Bieguny silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint8
1-40 |Powrét EMF przy 1000 obr./min. ExpressionLimit All set-ups X FALSE Uint16
1-41 | Wyréwnany kat silnika 0 N/A All set-ups FALSE Int16
1-44 |d-axis Inductance Sat. (LdSat) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
1-45 |[g-axis Inductance Sat. (LgSat) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
1-46 | Wzmocnienie wykrywania potozenia 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-47 |Torque Calibration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-48 |Inductance Sat. Point ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Int16
1-5% Nast niez od obc
1-50 [Strumien przy zerowej predk. 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 [Min pred przy norm strum mag ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 [Min pred przy norm strum mag ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53 | Model przesuniecie czestotliwosci ExpressionLimit All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-54 [Voltage reduction in fieldweakening oV All set-ups FALSE 0 Uint8
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Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji

pracy
1-55 | U/f Characterystyka - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 | U/f Characterystyka - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 |Prad impulsoéw test. startu w locie ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-59 |Czest. impulséw test. startu w locie ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-6* Nast zal od obc
1-60 |Kompensac. obciaz. przy niskich predk. 100 % All set-ups TRUE Int16
1-61 [Kompensac. obciaz. przy wys predk. 100 % All set-ups TRUE Int16
1-62 |Kompensacja poslizgu ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
1-63 |Stata czasowa kompensacji poslizgu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 [Ttumienie rezonansu ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 |Stata czasowa ttumienia rezonansu 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 | Prad minimalny przy niskiej predk. ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
1-67 |Typ obciazenia [0] Obciazenie bierne All set-ups X TRUE - Uint8
1-68 | Minimalny moment bezwtad. 0 kgm? All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69 [Maks. moment bezwtad. ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-7* Regulacja startu
1-70 [Tryb rozruchu siln. PM [0] Detekcja All set-ups TRUE - Uint8
1-71 | Opodznienie startu 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72 |Funkcja startu [2] Wybieg siln. Czas op All set-ups TRUE - Uint8
1-73 |Start w locie ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-74 |Predkos¢ startu [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 |Predkos¢ startu [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 |Prad startowy 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Regulacja stopu
1-80 [Funkcja przy stopie [0] Wybieg silnika All set-ups TRUE - Uint8
1-81 | Predk. min. funkcji przy Stop [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 | Min. pred. dla funkc. przy ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83 [Funkcja precyzyjnego zatrzymania [0] Prec. czas rozp. All set-ups FALSE - Uint8
1-84 [Wart. liczn. prec. 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 |Opodz.komp.pred.dokt. stopu 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-9* Temp. silnika
1-90 [Zabezp. termiczne silnika ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-91 | Wentylator zewn. silnika ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-93 |Zrédto termistor [0] Brak All set-ups TRUE - Uint8
1-94 | ATEX ETR cur.lim. speed reduction 0 % 2 set-ups X TRUE -1 Uint16
1-95 [Typ czujnika KTY [0] Czujnik KTY 1 All set-ups X TRUE - Uint8
1-96 |Zrodto termistor KTY [0] Brak All set-ups X TRUE - Uint8
1-97 |Wartos¢ progowa KTY 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Int16
1-98 |[ATEX ETR interpol. points freq. ExpressionLimit 1 set-up X TRUE -1 Uint16
1-99 |ATEX ETR interpol points current ExpressionLimit 2 set-ups X TRUE 0 Uint16
1) Ten parametr jest dostepny tylko w oprogramowaniu w wersji 48.XX.
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5.1.6 2-** Hamulce

Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji

pracy
2-0* Hamulec DC
2-00 |Prad trzymania DC 50 % All set-ups TRUE Uint8
2-01 |Prad hamulca DC 50 % All set-ups TRUE Uint16
2-02 |Czas hamowania DC 10s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 | Pred.dla zatacz.hamow.DC[obr./min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 |Pred. dla zatgczenia hamow. DC [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 [Maks. wartos¢ zadana MaxReference (P303) All set-ups TRUE -3 Int32
2-06 |Prad parkowania 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07 |Czas parkowania 3s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Funkcja ener. ham.
2-10 | Funkcja hamowania ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
2-11 |Rezystor hamulca (om) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12 [Limit mocy hamowania (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 [Kontrola mocy hamowania [0] Wytaczone All set-ups TRUE - Uint8
2-15 | Kontrola hamul [0] Wylaczone All set-ups TRUE - Uint8
2-16 | Maks. prad hamulca AC 100 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 |Kontrola przepiec [0] Wylaczona All set-ups TRUE - Uint8
2-18 |Warunek kontroli hamulca [0] Przy zat. zasilania All set-ups TRUE - Uint8
2-19 | Over-voltage Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-2* Hamulec mech.
2-20 |Prad zwalniania hamulca ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21 | Predkos¢ do zatacz. hamulca [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22 | Predkos¢ do zatgcz. hamulca [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23 | Opdznienie zatacz. hamulca 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24 | Opoz. Stopu 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 | Czas zwolnienia hamulca 0.20 s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26 |Wart. zadana mom. obr. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 |Czas rozpedz./zatrz.-tryb momentowy 02s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-28 [Czynnik dotad. wzmocnienia 1 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
2-29 |Torque Ramp Down Time 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-3* Adv. Mech Brake
2-30 |Position P Start Proportional Gain 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
2-31 |[Speed PID Start Proportional Gain 0.0150 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
2-32 [Speed PID Start Integral Time 200.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint32
2-33 [Speed PID Start Lowpass Filter Time 10.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
5.1.7 3-** Wartos¢ zadana/Czas rozpedzenia/zatrzymania
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji

pracy
3-0* Ogr. wart. zad
3-00 |Zakres wart. Zadanej ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-01 |Jednostka wartosci zadanej/sprzezenia ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-02 |Minimalna wartos¢ zadana ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 | Maks. warto$¢ zadana ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 |Funkcja wartosci zadanej [0] Suma All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Wartosci zadane
3-10 |Programowana wart. zadana 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
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3-11 | Predkos¢ przy pracy przerywanej [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12 [Warto$¢. doganiania/zwalniania 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13 [Pochodzenie wart. Zadanej [0] Podt. wg Hand/Auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 | Programowana wzgledna wart. zadana 0 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 |Wart. zadana Zzrédto 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-16 |Wart. zadana Zrodio 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-17 |Wart. zadana zrédto 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-18 |[Zrédto wart. zadanej skalowanej wzgl. [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
3-19 | Predkos¢ przy pracy przer. [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Czas rozp/zatrz 1
3-40 |Typ rozpedz. / zatrzym.1 [0] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8
3-41 | Czas rozpedzania 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 | Czas zatrzymania 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 |wspdtcz.przy przys Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 | wspotcz.przy przys End 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 | wspotcz.przy opdzn Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 | wspotcz.przy opdz. koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5* Czas rozp/zatrz 2
3-50 |[Typ rozpedz. / zatrzym.2 [0] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8
3-51 |Czas rozpedzania 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 | Czas zatrzymania 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 | wspotcz.przy przys Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 |wspotcz.przy przys koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 |wspoicz.przy opdzn Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 | wspoicz.przy opdzn. koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* Czas rozp/zatrz 3
3-60 |Typ rozpedz. / zatrzym.3 [0] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8
3-61 |Czas rozpedzania 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 |Czas zatrzymania 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 |wspotcz.przy przys Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 |wspbtcz.przy przys koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 |wspotcz.przy opdzn Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 | wspotcz.przy opdzn koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-7* Czas rozp/zatrz 4
3-70 |Typ rozpedz. / zatrzym.4 [0] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8
3-71 | Czas rozpedzania 4 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72 | Czas zatrzymania 4 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 |wspotcz.przy przys Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76 | wspotcz.przy przys koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 |wspoicz.przy opdzn Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 | wspodicz.przy opdzn koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-8* Inne cz. rozp/zatrz
3-80 |Czas rozp./zatrz. dla pracy Jog ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 |Czas szybkiego rozpedz./zatrzym. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 | Typ rozpedz./zatrz. dla szybk. stopu [0] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8

Szybkie zatrz. wspofcz. zatrz. S przy zwal.
3-83 |start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8

Szybkie zatrz. wspoéfcz. zatrz. S przy zwal.
3-84 | koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-89 |Ramp Lowpass Filter Time 1 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
3-9* Potencjometr cyfr.
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3-90 |Wielkos¢ kroku 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 | Czas rozpedz. /zatrzym. 1s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 | Przywrdcenie zasilania [0] Wylaczone All set-ups TRUE - Uint8
3-93 | Ograniczenie maksymalne 100 % All set-ups TRUE Int16
3-94 | Ograniczenie minimalne -100 % All set-ups TRUE Int16
3-95 [opodznienie rozpedzania/zatrzymania ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
1) Ten parametr jest dostepny tylko w oprogramowaniu w wersji 48.XX.
5.1.8 4-** Ograniczenia / Ostrzezenia
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji

pracy
4-1* Ogr. silnika
4-10 [Kierunek obrotéw silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
4-11 |Ogranicz. nis. predk. silnika [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 |Ogranicz. nis. predk. silnika [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 | Ogranicz wys. predk. silnika [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 [Ogranicz wys. predk. silnika [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 [Ogranicz momentu w trybie silnikow. ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 [Ogranicz momentu w trybie generat. 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 [Ogr. pradu ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 [Maks. czestotliwos¢ wyjs. ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Czynn.ograniczenia
4-20 |Zrédto czynnika.ogr.mom.obr. [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
4-21 |Zrédto czynnika ograniczenia predkosci [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
4-23 [Brake Check Limit Factor Source [0] DC-link voltage All set-ups TRUE - Uint8
4-24 | Brake Check Limit Factor 98 % All set-ups TRUE 0 Uint8
4-3* Mon. pred. silnika
4-30 [Funk. utraty sprzez. zwrt. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-31 |Btad predk. sprzez. zwrt 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32 |Timeout utraty sprzez. zwrt. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34 [Funkcja btedu wyszuk. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-35 |Btad wyszukiwania 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36 [Limit czasu btedu wyszuk. 1s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 |Rozp./zatrz. btedu wyszuk. 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 [Limit czasu rozp./zatrz. btedu wyszuk. 1s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 [Bt. wyszuk. po lim. cz. rozp./zatrzym. 5s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-4* Speed Monitor
4-43 [ Motor Speed Monitor Function [0] Wylaczone All set-ups TRUE - Uint8
4-44 [ Motor Speed Monitor Max 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-45 [Motor Speed Monitor Timeout 0.1s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-5* Ostrzezenia reg.
4-50 |[Ostrzezenie o matym pradzie 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 [Ostrzezenie o duzym pradzie ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 [Ostrzezenie o matej predkosci 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53 [Ostrzezenie o duzej predkosci ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 [Ostrzezenie niska warto$¢ zadana -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 | Ostrzezenie wysoka warto$¢ zadana 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-56 |Ostrzezenie o niskim sprzez.zwr ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
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4-57 |Ostrzezenie o wys.sprzez.zwr. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 [Funkcja braku fazy silnika ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-59 |Motor Check At Start [0] Wylaczone All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Predkos¢ zabr.
4-60 |[Predkosci zabronione od: [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 |Obejscie czestot. zabronionej od [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 | Predkosci zabronione do: [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 |Obejscie czestot. zabronionej do [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1) Ten parametr jest dostepny tylko w oprogramowaniu w wersji 48.XX.
5.1.9 5-** We/wy cyfrowe
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji

pracy
5-0* Tryb we/wy cyfr
5-00 [Tryb wejs¢ / wyjs¢ cyfr. [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 [Zacisk 27. Tryb [0] Wejscie All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |Zacisk 29. Tryb [0] Wejscie All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Wejscia cyfrowe
5-10 |Zacisk 18 - wej. cyfrowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-11 | Zacisk 19 - wej. cyfrowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12 | Zacisk 27 - wej. cyfrowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13 | Zacisk 29 - wej. cyfrowe ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 | Zacisk 32 - wej. cyfrowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-15 | Zacisk 33 - wej. cyfrowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-16 |[Zacisk X30/2. Wej. cyfrowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-17 |Zacisk X30/3. Wej. cyfrowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-18 |[Zacisk X30/4. Wej. cyfrowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-19 |Zacisk 37 - bezp. stop ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 |Wejscie cyfrowe zacisku X46/1 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-21 |Wejscie cyfrowe zacisku X46/3 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-22 | Wejscie cyfrowe zacisku X46/5 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-23 | Wejscie cyfrowe zacisku X46/7 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-24 [Wejscie cyfrowe zacisku X46/9 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-25 [Wejscie cyfrowe zacisku X46/11 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-26 |Wejscie cyfrowe zacisku X46/13 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Wyjscia cyfrowe
5-30 [Zacisk 27. Wyjscie cyfrowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-31 |Zacisk 29. Wyjscie cyfrowe ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-32 [ Wyj.cyfr. zacisku X30/6 (MCB 101) ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-33 [ Wyj.cyfr. zacisku X30/7 (MCB 101) ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Przekazniki
5-40 | Przekaznik, funkcja ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 | Przekaznik, Opdznienie zatacz. 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 | Przekaznik, Opdznienie wytacz. 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5% Wejscie impulsowe
5-50 |Zacisk 29. niska czestotliwos¢ 100 Hz All set-ups X TRUE Uint32
5-51 | Zacisk 29. wysoka czestotliw. ExpressionLimit All set-ups X TRUE Uint32
5-52 | Zacisk 29 niska.wart.zad./sprzez.zwr. 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups X TRUE -3 Int32
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5-53 | Zacisk 29. wys.wart.zad./sprzez.zwrot. ExpressionLimit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54 |Zacisk 29 stata czasu filtru impuls. 100 ms All set-ups X FALSE -3 Uint16
5-55 |Zacisk 33. niska czestotliwos¢ 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-56 | Zacisk 33. wysoka czestotliw. ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint32
5-57 | Zacisk 33 niska.wart.zad./sprzez.zwr. 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 | Zacisk 33. wys.wart.zad./sprzez.zwrot. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 |[Zacisk 33 stafa czasu filtru impuls. 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Wyjscie impulsowe
5-60 |Zacisk 27 zmienne wyj. impulsowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-62 | Maks. czest. zmiennej wyj. imp. #27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 | Zacisk 29 zmienne wyj. impulsowe ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 |Maks. czest. zmiennej wyj. imp. #29 ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-66 |Zac. X30/6. Zmien. wyj. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-68 |Maks. czest. wyj. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* Wej. enkodera 24V
5-70 |Zaciski 32/33 obr/min 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 |Zacisk 32/33 Kierunek enkodera [0] Zgodny z ruchem zeg | All set-ups FALSE - Uint8
5-8* Opcje we/wy

Opodznienie ponownego podtacz. kond.

5-80 |AHF 25s 2 set-ups X TRUE 0 Uint16
5-9* Magist. ster.
5-90 |Cyfr. przekaznik ster. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 |Zmn. wyj. imp. #27. Ster. Mag. 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 | Wyj. impuls. #27. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 |Zmn. wyj, imp. #29. Ster. mag. 0 % All set-ups X TRUE -2 N2
5-96 | Wyj. impuls. #29. 0 % 1 set-up X TRUE -2 Uint16
5-97 | Wyj. impuls. nr X30/6, ster. magistrali 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 | Wyj. impuls. nr X30/6, zaprog. time-out 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5.1.10 6-** We/Wy analogowe
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji

pracy
6-0* Tryb we/wy analog
6-00 [Czas time-out Live zero 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 [Funkcja time-out Live zero [0] Wylaczone All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Wej. analogowe 1
6-10 |Zacisk 53. Dolna skala napiecia ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 | Zacisk 53. Gorna skala napiecia 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 | Zacisk 53. Dolna skala pradu 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 | Zacisk 53. Gorna skala pradu 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 [Zacisk 53. Dolna skala zad./sprz. zwr. 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 [Zacisk 53. Gérna skala zad./sprz. zwr. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 |Zacisk 53. Stata czasowa filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-2* Wej. analogowe 2
6-20 |Zacisk 54. Dolna skala napiecia ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 | Zacisk 54. Gorna skala napiecia 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 |Zacisk 54. Dolna skala pradu ExpressionLimit All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 [Zacisk 54. Gérna skala pradu 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 | Zacisk 54. Niska skala zad./sprz. zwr. 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
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6-25 |[Zacisk 54. Gérna skala zad./sprz. zwr. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 |Zacisk 54. Stafta czasowa filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-3* Wejscie analogowe 3
6-30 [Zacisk X30/11. Dolna skala napiecia 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 [Zacisk X30/11. Gérna skala napiecia 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 [Zac. X30/11. DIn skala wart. 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 |[Zac. X30/11. Grn skala wart. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 |Zacisk X30/11. Stata czasowa filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-4* Wejscie analogowe 4
6-40 | Zacisk X30/12. Dolna skala napiecia 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 |[Zacisk X30/12. Gérna skala napiecia 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 |Zac. X30/12. DIn skala wart. 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 |Zacisk Zac. X30/12. Grn skala wart. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 |Zacisk X30/12. Stata czasowa filtra 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-5* Wyjscie analogowe 1
6-50 [Zacisk 42. Wyjscie ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-51 |[Zacisk 42. Dolna skala wyjscia 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 |[Zacisk 42. Gérna skala wyjscia 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 [Zacisk 42. Wyj. sterowania magistralg 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 |[Zacisk 42. Wyj. programowania timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 [ Filtr wyjsciowy zacisku 42 [0] Wyt 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Wyjscie analogowe 2
6-60 |Zacisk X30/8. Wyjscie ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-61 [Zacisk X30/8. Min. skalowanie 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 |[Zacisk X30/8. Maks. skalowanie 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 [Zacisk X30/8. Sterowanie magistrala 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 |[Zacisk X30/8. Nastawa lim. cz. wyjscia 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Wyjscie analogowe 3
6-70 |[Zacisk X45/1. Wyjscie ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-71 |[Zacisk X45/1 Min. Skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 |Zacisk X45/1Maks. Skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 |Zacisk X45/1. Sterowanie magistrala 0% All set-ups TRUE -2 N2
6-74 |Zacisk X45/1. Nastawa lim. cz. wyjscia 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* Wyjscie analog. 4
6-80 |Zacisk X45/3. Wyjscie ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-81 |Zacisk X45/3 Min. Skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 |Zacisk X45/3Maks. Skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 |Zacisk X45/3. Sterowanie magistrala 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 |Zacisk X45/3. Nastawa lim. cz. wyjscia 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5.1.11 7-** Sterowniki
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji

pracy
7-0* Reg. PID predkosci
7-00 |Predkos¢ PID zrédto sprzezenia ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
7-01 [Speed PID Droop 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-02 |Proporc. wzmocnienie PID predk. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03 [Czas catkowania PID predk. ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 | Czas rézniczkowania PID predkosci ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
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7-05 | Ogranicz. wzmocn. rézniczk. PID predk. 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 |St czasowa filtra dolnoprzep. PID predk ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 | Wspot. przetoz. sprzez. zwr. pred. PID 1 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 | Wspot. wyprzedzenia pred.reg. PID 0 % All set-ups FALSE 0 Uint16
7-09 |Speed PID Error Correction w/ Ramp ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint32
7-1* Ster. PI momentu
7-10 |Torque Pl Feedback Source [0] Controller Off All set-ups TRUE - Uint8
7-12 | Wzmoc. proporc. reg. Pl momentu 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13 | Czas catk. reg. Pl momentu 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16 5
7-16 |Torque Pl Lowpass Filter Time 5ms All set-ups TRUE -4 Uint16
7-18 |[Torque PI Feed Forward Factor 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-19 [Current Controller Rise Time ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
7-2* Ster. proc Sprz.zw
7-20 [Regul. proc., zam. petla/sprze. [0] Brak funkcji All set-ups TRUE - Uint8
7-22  |Regul. proc., zam. petla/sprze. [0] Brak funkcji All set-ups TRUE - Uint8
7-3* Regul.PID procesu
7-30 |Proces PID ster. norm./odwr. [0] Normalne All set-ups TRUE - Uint8
7-31 | Przetwarzanie PID Anti Windup [1] Zatgczone All set-ups TRUE - Uint8
7-32 | Predkos¢ startowa PID procesu 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33 | ProcPID Wzmoc.cztonu proporc. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34 | Proces PID czas catkowania 10000 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 |Proces PID czas rézniczkowania 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36 | Ogran. wzmoc. rézn. PID procesu 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38 | Przetw.czyn.posuwu do przodu PID 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-39 [Na referencyjnej szerokosci pasma 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
7-4* Adv. Process PID |
7-40 |Reset czesci | PID procesu [0] Nie All set-ups TRUE - Uint8
7-41 | Wyjscie PID procesu neg. zacisk -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42 | Wyjscie PID procesu poz. zacisk 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
Skala wzmoc. PID procesu przy min.
7-43 | Wart. zad. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
Skala wzmoc. PID procesu przy maks.
7-44 | Wart. zad. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 |Zrédto pos. do prz. PID procesu [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
7-46 |PID proc. pos. do prz. norm./odwr. ster. [0] Normalne All set-ups TRUE - Uint8
7-48 |PCD Feed Forward 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint16
7-49 [ Norm./odwr. wyjscie PID proc. ster. [0] Normalne All set-ups TRUE - Uint8
7-5* Adv. Process PID Il
7-50 |PID procesu rozszerzony PID [1] Zataczona All set-ups TRUE - Uint8
7-51 [Wzmoc. pos. do prz. PID procesu 1 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52 | Rozpedz. pos. do prz. PID procesu 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53 | Zatrz. pos. do prz. PID procesu 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56 |Wart. zad. PID procesu czas filtra 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57 |Sprz. zwr. PID procesu czas filtra 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

1) Ten parametr jest dostepny tylko w oprogramowaniu w wersji 48.XX.
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5.1.12 8-** Komunikacja i opcje

Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji

pracy
8-0* Ustawienia ogodlne
8-01 [Rodzaj sterowania [0] Wejscia cyfr i mag All set-ups TRUE - Uint8
8-02 |Zrédto stowa sterujacego ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 [Czas time-out stowa steruj. 1s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 [Funkcja time-out stowa sterujacego ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 [Funkcja po time-out [1] Setup powrotu 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 |Resetuj time-out stowa steru;. [0] Nie kasuj All set-ups TRUE - Uint8
8-07 [Aktywacja diagnostyki [0] Wylaczony 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 [Filtrowanie odczytéw ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Stowo ster. - ust
8-10 [Profil stowa sterujacego [0] Profil FC All set-ups TRUE - Uint8
8-13 | Konfigurowalne stowo statusu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-14 | Konfigurowane stowo sterujgce CTW [1] Profil domysiny 2 set-ups TRUE - Uint8
8-17 |Configurable Alarm and Warningword [0] Off All set-ups TRUE - Uint16
8-19 [Product Code ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-3* Ustaw. portu FC
8-30 | Protokot [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 | Adres magistrali 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 [Szybkos¢ transmisji portu FC ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 | Parzyste / Bity stopu [0] Parzyst., 1 bit stopu 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 [Szacowany czas cyklu 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 | Minimalne opdzn. Odpowiedzi 10 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 [Maksymalne opdznienie odpowiedzi ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 [Maksymalne opdznienie miedzy znakami ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* Nast. MC prot.
8-40 [Wybér komunikatu [1] Telegram stand. 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-41 | Parameters for Signals 0 All set-ups FALSE - Uint16
8-42 [Konfiguracja zapisu PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
8-43 | Konfiguracja odczytu PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
8-45 [BTM Transaction Command [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
8-46 [BTM Transaction Status [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
8-47 |BTM Timeout 60 s 1 set-up FALSE Uint16
8-48 |BTM Maximum Errors 21 N/A 1 set-up TRUE Uint8
8-49 [BTM Error Log 0.255 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32
8-5* Wej. binarne/Mag.
8-50 [Wybor kontroli wybiegu [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-51 [Wybor szybkiego zatrzym. [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-52 [Wyboér hamowania DC ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53 [Wybor startu [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-54 [Wybor zmiany kierunku obr. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-55 [Wybor zestawu parametréw [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-56 [Wybor programowanej wart. zadanej [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-57 | Profidrive OFF2 Select [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-58 | Profidrive OFF3 Select [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-8* Diagnostyka portu FC
8-80 |Liczba komunikatéw magistrali 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 [Liczba btedéw magistrali 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 |Otrz. komunikaty slave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 [Liczba btedéw slave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
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pracy

8-9*% Jog z magistr.
8-90 [Predk.Jog 1 z magistrali ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 [Predk. Jog 2 z magistrali ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
5.1.13 9-** PROFIdrive
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC | Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji

pracy
9-00 |Wart. zad. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 |Warto$¢ aktualna 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 [Konfiguracja zapisu PCD ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 |Konfiguracja odczytu PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 |Adres wezta 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-19 |Drive Unit System Number 1034 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-22 [Wybor telegramu [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 [Parametry dla sygnatéw 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 |Edycja parametru [1] Aktywne 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 [Regulacja procesu [1] Aktywacja cykl mast 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 |Licznik komunikatéw o btedach 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 [Kod btedu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 [Nr btedu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 [Licznik sytauacji awaryjnych 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 |Stowo ostrzezenia Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 |Aktualna predk. transm. [255] Nie znal szybk trans| All set-ups TRUE - Uint8
9-64 [Identyfikacja urzadzenia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 |Numer profilu 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr([2]
9-67 |[Stowo sterujace 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 |Stowo statusu 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-70 [Edit Set-up [1] Zestaw par. 1 All set-ups TRUE - Uint8
9-71 |Zapis wartosci danych Profibus [0] Wyt All set-ups TRUE - Uint8
9-72 |ProfibusResetPrzetwCzest [0] Brak dziatania 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 |ldentyfikacja DO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 |Zdefiniowane parametry (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 |Zdefiniowane parametry (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 |Zdefiniowane parametry (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 |Zdefiniowane parametry (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 |Zdefiniowane parametry (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-85 |Defined Parameters (6) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 [Zmienione parametry (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 [Zmienione parametry (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 [Zmienione parametry (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 [Zmienione parametry (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 [Zmienione parametry (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 uint16
9-99 |Licznik wersji Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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5.1.14 10-** Mag. Kom. CAN
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji
pracy

10-0* Ustawienia wspodlne
10-00 [ Magistrala CAN ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 [ Wybdr szybkosci transmisji ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 | MAC ID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 [ Odczyt: Licznika btedéw nadawania 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 [ Odczyt: Licznika btedéw odbioru 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 [ Odczyt licznika wytaczen magistrali 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 [ Wybér typu danych procesu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
10-11 | Zapis konfiguracji danych procesu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 | Odczyt konfiguracji danych procesu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 [ Parametr ostrzezenia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 [ Wartos¢ zadana magistrali [0] Wylaczone 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 | Kontrola magistrali [0] Wytaczone 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* Filtry COS
10-20 | COS filtr 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 | COS filtr 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 | COS filtr 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 | COS filtr 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Dostep do param.
10-30 | Tablica indeksowa 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 [ Wrtosci zapisanych danych [0] Wyt All set-ups TRUE - Uint8
10-32 | Weryfikacja Devicenet ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 | Zawsze zapamieta [0] Wylaczone 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 | Kod produktu DeviceNet ExpressionLimit 1 set-up TRUE Uint16
10-39 [ Parametry F Devicenet 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
10-5* CANotwarty
10-50 | Zapis konfiguracji danych procesu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 | Odczyt konfiguracji danych procesu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
5.1.15 12-** Ethernet
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC | Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji

pracy
12-0* Ustawienia IP
12-00 | Przypisanie adresu IP ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-01 | Adres IP 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-02 [ Maska podsieci 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-03 | Domyslna bramka 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-04 | Serwer DHCP 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-05 [ Wypoz. wygasa ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-06 | Serwery nazw 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-07 |Nazwa domeny 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-08 [ Nazwa hosta 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-09 | Adres fizyczny 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[17]
12-1* Parametry potaczenia ethernetowego
12-10 | Stan potaczenia [0] Brak potaczenia All set-ups TRUE - Uint8
12-11 | Trwatos$¢ potaczenia ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
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pracy
12-12 [ Auto. negocjowanie ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 [ Predkos¢ potaczenia ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 | Dupleks pofaczenia ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-18 | Supervisor MAC 0 N/A 2 set-ups TRUE OctStr[6]
12-19 [ Supervisor IP Addr. 0 N/A 2 set-ups TRUE OctStr[4]
12-2* Dane procesu
12-20 | Przykfad sterowania ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 | Zapis konfiguracji danych procesu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 | Odczyt konfiguracji danych procesu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-23 | Process Data Config Write Size 16 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-24 | Process Data Config Read Size 16 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-27 | Gtéwny master 0 N/A 2 set-ups FALSE 0 OctStr[4]
12-28 | Zapis wartosci danych [0] Wyt All set-ups TRUE - Uint8
12-29 | Zawsze zapis [0] Wylaczone 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP
12-30 | Parametr ostrzezenia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-31 | Wartos$¢ zadana sieci [0] Wylaczone 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 | Sterowanie siecia [0] Wylaczone 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 | Wersja CIP ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 | Kod produktu CIP ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 [ Parametr EDS 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 | Zegar blok. COS 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 | Filtr COS 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-4* Modbus TCP
12-40 | Parametr statusu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-41 | Liczba komunikatéw slave 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
12-42 [ Liczba komunikatéw wyjatkéw slave 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
12-5*% EtherCAT
12-50 | Configured Station Alias 0 N/A 1 set-up FALSE Uint16
12-51 | Configured Station Address 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
12-59 | EtherCAT Status 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
12-6* Ethernet PowerLink
12-60 [ Node ID 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
12-62 | SDO Timeout 30000 ms All set-ups TRUE -3 Uint32
12-63 | Basic Ethernet Timeout 5000.000 ms All set-ups TRUE -6 Uint32
12-66 | Threshold 15 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-67 | Threshold Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-68 | Cumulative Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-69 | Ethernet PowerlLink Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-8* Inne ustugi ethernetowe
12-80 | Serwer FTP [0] Wylaczona 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 | Serwer HTTP [0] Wylaczona 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 [ Ustuga SMTP [0] Wylaczona 2 set-ups TRUE - Uint8
12-83 | SNMP Agent [1] Zatgczona 2 set-ups TRUE - Uint8
12-84 | Address Conflict Detection [1] Zatgczona 2 set-ups TRUE - Uint8
12-85| ACD Last Conflict 0 N/A 2 set-ups TRUE OctStr[35]
12-89 | Port kanatu niewidocznego gniazda ExpressionLimit 2 set-ups TRUE Uint16
12-9* Zaawansowane ustugi ethernetowe
12-90 [ Diagnostyka przewoddéw [0] Wytaczona 2 set-ups TRUE - Uint8
12-91 | Skrzyzowanie aut. (Auto Cross Over) [1] Zataczona 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 [ Podstuch IGMP [1] Zataczona 2 set-ups TRUE - Uint8
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12-93 [ Bfedna dt. przewoddéw 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-94 [ Ochrona przed zakiéc. transmisji -1 % 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-95 | Filtr zaktoécen transmisji 120 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-96 | Konfiguracja portow ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-97 [ QoS Priority ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-98 | Liczniki interfejsu 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-99 [ Liczniki mediéw 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5.1.16 13-** Logiczny sterownik zdarzen
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji

pracy
13-0* Nastawy SLC
13-00 | Sterownik SL - tryb pracy ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 | Poczatek zdarzenia ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 | Koniec zdarzenia ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 [ Kasuj SLC [0] Nie kasowa¢ SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Komparatory
13-10 [ Argument komparatora ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 | Operator komparatora ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 | Wartos¢ komparatora ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-1* RS Flip Flops
13-15 [ RS-FF Operand S ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-16 [ RS-FF Operand R ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-2* Zegary
13-20 [ Sterownik SL - zegar ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Reguly logiczne
13-40 | Reguta logiczna - argument 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 [ Reguta logiczna - funkcja 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 [Reguta logiczna - argument 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 [ Reguta logiczna - funkcja 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 [ Reguta logiczna - argument 3 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5% Stany
13-51 | Sterownik SL - zdarzenie ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | Sterownik SL - funkcja ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
5.1.17 14-** Funkcje specjalne
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji

pracy
14-0* Przel. inwertera
14-00 [ Schemat kluczowania [1] SFAVM All set-ups TRUE - Uint8
14-01 | Czestotliwos¢ kluczowania ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 | Przemodulowanie ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
14-04 [ Losowe PWM [0] Wylaczone All set-ups TRUE - Uint8
14-06 | Dead Time Compensation [1] Zataczone All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Mains Failure
14-10 | Awaria zasilania [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
14-11 | Napiecie zasilania przy btedzie zasilania ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
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14-12 | Funkcja przy niezréwn. zasilania [0] Wyt samocz. All set-ups TRUE - Uint8
14-14 | Kin. Back-up Time-out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-15 [ Kin. Back-up Trip Recovery Level ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint32
14-16 | Kin. Back-up Gain 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint32
14-2* Reset wyt. samocz
14-20 [ Tryb resetowania [0] Reset reczny All set-ups TRUE - Uint8
14-21 [ Czas auto. ponown. zat. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 [ Tryb pracy [0] Praca normalna All set-ups TRUE - Uint8
14-23 [ Ustawienie kodu typu ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint16
14-24 | Opo6z. wyt. awar. przy ogr. pradu 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 | Opdzn. wyt. samocz. przy ogr. mom. 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 | Opdz. wylacz. przy bted. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 | Ustawienia fabryczne [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
14-29 | Kod serwisowy 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Reg. ogr. pradu
14-30 | Kontr. ogr. pradu, wzmoc. proporc. 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 [ Ster. ogr. pradu, czas integracji ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 [ Kontr. ogr. pradu, czas filtru ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 [ Ochrona przed utknieciem [1] Zataczona All set-ups FALSE - Uint8
14-36 | Field-weakening Function [0] Auto All set-ups X TRUE - Uint8
14-37 | Fieldweakening Speed ExpressionLimit All set-ups X TRUE 67 Uint16
14-4* Optymaliz.energii
14-40 | VT poziom 66 % All set-ups FALSE Uint8
14-41 [ Minimalne Magnesowanie AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-42 | Minimalna czestotliwos¢ AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-43 | Cosfi silnika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Srodowisko
14-50 | Filtr RFI [1] Zataczone 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 [ Kompensacja obwodu DC ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-52 | Sterowanie Wentylatora [0] Automatyczna All set-ups TRUE - Uint8
14-53 [ Monitoring wentylatora [1] Ostrzezenie All set-ups TRUE - Uint8
14-55 | Filtr wyjscia [0] Brak filtra All set-ups FALSE - Uint8
14-56 | Filtr wyjsciowy pojemn. ExpressionLimit All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 | Filtr wyj. indukcyjnosci ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 | Rzeczywista liczba falownikéw ExpressionLimit 1 set-up X FALSE 0 Uint8
14-7* Kompatybilnos¢
14-72 | Stowo alarmowe VLT 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
14-73 | Stowo ostrzezenia VLT 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
14-74 | VLT zewnetrzne stowo statusowe 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
14-8* Opcje
14-80 [ Opcja zasilana przez zewnetrzne 24 V DC [1] Tak 2 set-ups FALSE - Uint8
14-88 | Option Data Storage 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
14-89 | Option Detection [0] Protect Option Config. 1 set-up TRUE - Uint8
14-9* Ustawienia btedu
14-90 | Poziom btedu ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
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15-0* Dane eksploat.
15-00 | Godziny pracy 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 | Godziny pracy 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 [ Licznik kWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 | Zataczenia zasilania 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 | Przekroczenie temp. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 | Przepiecia w DC 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 | Kasowanie licznika kWh [0] Nie kasuj All set-ups TRUE - Uint8
15-07 | Kasowanie licznika godzin pracy [0] Nie kasuj All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Ust.rejestr.danych
15-10 | Zrodto rejestrowania 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 [ Czestotliwos¢ rejestrowania ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 | Zdarzenie wyzwalajace [0] Fatsz 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 | Tryb rejestrowania [0] Zawsze rejestruj 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Prébki przed wyzwoleniem 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Dziennik pracy
15-20 | Dziennik pracy: zdarzenie 0 N/A All set-ups FALSE Uint8
15-21 | Dziennik pracy: warto$¢ 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
15-22 [ Dziennik pracy: czas 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Dziennik btedéw
15-30 | Dziennik btedéw: kod btedu 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
15-31 | Dziennik btedéw: wartos¢ 0 N/A All set-ups FALSE Int16
15-32 | Dziennik bteddéw: czas 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* |dentyfikac.napedu
15-40 [ Typ FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 | Sekcja mocy 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 | Napiecie 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 [ Wersja oprogramowania 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 | Zamoéwieniowy kod specyfikacji typu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 | Aktualny kod specyfikacji typu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 [ Nr katalogowy VLT 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-47 [Nr zamdwieniowy karty mocy 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-48 |Nr ID LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 [ Karta sterujaca ID SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 [Karta mocy ID SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 [ Nr seryjny VLT 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 | Nr seryjny karty mocy 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-54 [ Config File Name ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 VisStr[16]
15-59 [Nazwa pliku CSIV ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Identyfikacja opcji
15-60 | Opcja zamontowany 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 [Opcja wersja oprogramowania 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 | Opcja nr zamowienia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 [Opcja nr seryjny 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 | Opcja w gniezdzie A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 | Wersja SW opcji gniazda A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72|Opcja w gniezdzie B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 [Wersja SW opcji gniazda B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 |Opcja w gniezdzie CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
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15-75 | Wersja SW opcji gniazda CO 0 N/A All set-ups FALSE VisStr[20]
15-76 | Opcja w gniezdzie C1 0 N/A All set-ups FALSE VisStr[30]
15-77 | Wersja SW opcji gniazda C1 0 N/A All set-ups FALSE VisStr[20]
15-8* Dane eksploatac. Il
15-80 [ Godziny pracy wentylatora 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-81 [ Zadane godziny pracy wentylatora 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-89 [ Configuration Change Counter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-9* Info. o parametrach
15-92 | Parametry zdefiniowane 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 [ Parametry zmienione 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 | Ident. napedu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 | Metadane parametrow 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5.1.19 16-** Odczyty danych
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC | Zmiana Indeks Typ
par. parametréow 302 podczas | konwersji

pracy

16-0* Status og6lny
16-00 | Stowo sterujace 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-01 [ Wart. zadana [jednostka] 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 | Wartos¢ zadana % 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 | stowo statusowe 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 | Rzeczywista wart. gtéwna [%] 0 % All set-ups FALSE -2 N2
16-06 | Actual Position 0 CustomReadoutUnit2 | All set-ups FALSE 0 Int32
16-09 | Odczyt definiowany przez uzytkownika 0 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Status silnika
16-10 | Moc [kW] 0 kw All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 | Moc [hp] 0 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 | Napiecie silnika oV All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 | Czestotliwos¢ 0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 | Prad silnika 0A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 | Czestotliwos¢ [%] 0 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 | Moment obrotowy [Nm] 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 | Predkos$¢ [obr/min] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 | Stan termiczny silnika 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 | Temperatura czujnika KTY 0°C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 | Kat silnika 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-21 | Torque [%] High Res. 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-22 | Moment obrotowy [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-23 [ Motor Shaft Power [kW] 0 kW All set-ups TRUE Int32
16-24 | Calibrated Stator Resistance 0.0000 Ohm All set-ups X TRUE -4 Uint32
16-25 | Moment obrotowy [Nm] wysoki 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Status napedu
16-30 [ Nap w obw posr DC ov All set-ups FALSE 0 Uint16
16-31 | System Temp. 0°C All set-ups X TRUE 100 Int8
16-32 | Energia hamow./s 0 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 | Energia hamow. /2 min. 0 kw All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 | Temp radiatora 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 | Stan termiczny invertera 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 | Znamionowy prad przetwornicy ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
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16-37 | Max prad przetwornicy ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 | Stan regulatora SL 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 | Temp. karty sterowania. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 | Zapetniony bufor rejestracji [0] Nie All set-ups TRUE - Uint8
16-41 | Dolna linia statusu LCP 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[50]
16-45 [ Motor Phase U Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-46 | Motor Phase V Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-47 | Motor Phase W Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-48 | Speed Ref. After Ramp [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-49 | Zrédio btedu pradu 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint8
16-5* Wart zad i sprz zw
16-50 | Zewnetrz. wartos¢ zadana 0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 | Impulsowa wart. zadana 0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-52 | Sprzezenie zwrotne [jednostkal 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 | Wart. zadana potencjometru cyft. 0 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-57 | Feedback [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-6* Wejscia & wyjscia
16-60 | Wejscie cyfrowe 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 | Zacisk 53. Nastawa przetacznika [0] Prad All set-ups FALSE - Uint8
16-62 | Wejscie analogowe 53 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 | Zacisk 54. Nastawa przetacznika [0] Prad All set-ups FALSE - Uint8
16-64 | Wejscie analogowe 54 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 | Wyj. analogowe 42 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 | Wyjscie cyfrowe [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 | Zacisk 29. Czestot. wejécia impuls.[Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-68 | Zacisk 33. Czestot. wejécia impuls.[Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 | Zacisk 27. Czestot. wyjscia impuls.[Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 | Zacisk 29. Czestot. wyjscia impuls.[Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-71 | Wyjscie przekaznikowe [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 | Licznik A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 | Licznik B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 | Licznik precyzyjnego zatrzymania 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 | Wej. anala. X30/X30/11 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 | Wej. anala. X30/ X30/12 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 | Wyjscie analogowe X30/8 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 | Wyj. analog. X45/1 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 | Wyj. analog. X45/3 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Mag. kom i port FC
16-80 | 1 CTW magistrali komunik. 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 |1 REF magistrali komunik. 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 | STW opcji komunikacji 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 |1 CTW portu FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 | 1 REF portu FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-87 | Bus Readout Alarm/Warning 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-89 | Configurable Alarm/Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-9* Odczyty diagnostyki
16-90 | Stowo alarmowe 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 | Stowo alarmowe 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 [ Stowo ostrzezenia 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 | Stowo ostrzezenia 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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16-94 | Zewnetrz. stowo statusowe 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
1) Ten parametr jest dostepny tylko w oprogramowaniu w wersji 48.XX.
5.1.20 17-** Sprzezenie zwrotne pozycji
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréow 302 podczas | konwersji

pracy
17-1* Interf.enkod.przyr
17-10 | Typ sygnatu [1] RS422 (5V TTL) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 | Rozdzielczos¢ (PPR) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2* Interf.enkod.bezwzg
17-20 [ Wybér protokotu [0] Brak All set-ups FALSE - Uint8
17-21 | Rozdzielczo$¢ (ilos¢ pozycji/obroét) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-22 | Multiturn Revolutions 1 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 | Dhugos¢ danych SSI 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 | Czestot. zegarowa 260 kHz All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 | Format danych SSI [0] Kod Graya All set-ups FALSE - Uint8
17-34 [HIPERFACE Szybkos¢ transmisji [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
17-5* Interfejs przelicz.
17-50 | Bieguny 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 | Napiecie wejsciowe 7V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 | Czestotliwos¢ wejsciowa 10 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 | Wspoétczynnik transformacji 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-56 | Encoder Sim. Resolution [0] Disabled 1 set-up FALSE - Uint8
17-59 | Interfejs rezolwera [0] Wytaczona 2 set-ups FALSE - Uint8
17-6* Monitor.i zastosow.
17-60 | Kierunek sprzezenia zwrotnego [0] Zgodny z ruchem zeg | All set-ups FALSE - Uint8
17-61 [ Monitorowanie sygnatu sprz. zwr. [1] Ostrzezenie All set-ups TRUE - Uint8
17-7* Position Scaling
17-70 | Position Unit [0] pu All set-ups TRUE - Uint8
17-71 | Position Unit Scale 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int8
17-72 | Position Unit Numerator 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
17-73 | Position Unit Denominator 1 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
17-74 | Position Offset 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
1) Ten parametr jest dostepny tylko w oprogramowaniu w wersji 48.XX.
5.1.21 18-** Odczyty danych 2
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji

pracy
18-3* Analog Readouts
18-36 | Wej. analog. X48/2 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 [ Wej. temp. X48/4 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-38 [ Wej. temp. X48/7 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-39 [ Wej. temp. X48/10 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-4* Odczyty danych PGIO
18-43 | Wyj.analog. X49/7 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
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18-44 | Wyj.analog. X49/9 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-45 | Wyj.analog. X49/11 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-5* Active Alarms/Warnings
18-55 [ Active Alarm Numbers 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
18-56 | Active Warning Numbers 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
18-6* Inputs & Outputs 2
18-60 | Digital Input 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
18-7* Rectifier Status
18-70 [ Mains Voltage oV All set-ups X TRUE 0 Uint16
18-71 | Mains Frequency 0 Hz All set-ups X TRUE -1 Int16
18-72 [ Mains Imbalance 0 % All set-ups X TRUE -1 Uint16
18-75 | Rectifier DC Volt. oV All set-ups X TRUE 0 Uint16
18-9* Odczyty PID
18-90 | Btad PID procesu 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 | Wyjscie PID procesu 0% All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 | Zacisniete wyjscie PID procesu 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 [ Wyjscie skal. wzmoc. PID procesu 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
5.1.22 30-** Specjalne funkcje
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji

pracy
30-0* Kiwak
30-00 | Tryb nawijania [0] Abs. czest., abs. czas All set-ups FALSE - Uint8
30-01 | Okno czest. nawij. [Hz] 5 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 | Okno czest. nawij. [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 [Okno czest. nawij. zrédio skalowania [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
30-04 [ Skok czest. nawij. [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 [Skok czest. nawij. [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 | Czas skoku czest. nawij. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 | Czas cyklu nawijania 10s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 [ Czas rozpedz./zwal. dla nawij. 5s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 | Losowa funkcja dla nawijania [0] Wylaczone All set-ups TRUE - Uint8
30-10 | Wspotcz. nawijania 1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 [ Maks. wspotcz. losowy dla nawij. 10 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 [ Min. wspétcz. losowy dla nawij. 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 | Okno czestotliwosci nawijania skal. 0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-2* Zaaw. Regul.startu
30-20 | High Starting Torque Time [s] ExpressionLimit All set-ups X TRUE -2 Uint16
30-21 | High Starting Torque Current [%] ExpressionLimit All set-ups X TRUE -1 Uint32
30-22 | Locked Rotor Protection ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
30-23 | Locked Rotor Detection Time [s] ExpressionLimit All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-24 | Locked Rotor Detection Speed Error [%] 25 % All set-ups X TRUE -1 Uint32
30-25 | Light Load Delay [s] 0.000 s All set-ups X TRUE -3 Uint32
30-26 | Light Load Current [%] 0 % All set-ups X TRUE Uint16
30-27 | Light Load Speed [%] 0 % All set-ups X TRUE Uint16
30-5* Unit Configuration
30-50 | Heat Sink Fan Mode ExpressionLimit 2 set-ups X TRUE - uint8
30-8* Kompatybilnos¢ (1)
30-80 | Indukcyjnos¢ po osi d (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
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30-81 | Rezystor hamulca (om) ExpressionLimit 1 set-up TRUE -2 Uint32
30-83 | Proporc. wzmoc. PID pred. ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 | Wzmoc. proporc. PID procesu ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
5.1.23 32-** Ustawienia podstawowe MCO
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametrow 302 podczas | konwersji

pracy
32-0* Enkoder 2
32-00 | Typ sygnatu enkodera przyrostowego [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 [ Rozdzielczos¢ enkodera przyrostowego 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 | Protokét absolutny [0] Brak 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 [ Rozdzielczos¢ enkodera absolutnego 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-04 | Absolute Encoder Baudrate X55 [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
32-05 [ Dtugos¢ danych enkodera absolutnego 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 | Czest.zegara enk. abs. 262 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 | Generator zegara enkodera absolutnego [1] Zatgczone 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 | Dtugos¢ kabla enkodera absolutnego Om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 | Monitorowanie enkodera [0] Wyt 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 | Kierunek obrotow [1] Brak dziatania 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 | Mianownik jednostki uzytkownika 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 [Licznik jednostki uzytkownika 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-13 | Enc.2 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-14 |Enc.2 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-15 | Enc.2 CAN guard [0] Wylaczone 2 set-ups TRUE - Uint8
32-3* Enkoder 1
32-30 | Typ sygnatu enkodera przyrostowego [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 [ Rozdzielczos¢ enkodera przyrostowego 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 | Protokét absolutny [0] Brak 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 [ Rozdzielczos¢ enkodera absolutnego 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 [ Dtugos¢ danych enkodera absolutnego 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 | Czest.zegara enk. abs. 262 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 | Generator zegara enkodera absolutnego [1] Zatgczone 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 | Dtugos¢ kabla enkodera absolutnego Om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 [ Monitorowanie enkodera [0] Wyt 2 set-ups TRUE - Uint8
32-40 | Zakoniczenie enkodera [1] Zatgczone 2 set-ups TRUE - Uint8
32-43 | Enc.1 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-44 | Enc.1 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-45 | Enc.1 CAN guard [0] Wylaczone 2 set-ups TRUE - Uint8
32-5* Zrédto sprzez. zwr.
32-50 | Zrédto slave [2] Enkoder 2 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 | Ostatnie dziatanie MCO 302 [1] Wyt awar. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-52 | Source Master [1] Encoder 1 X56 2 set-ups TRUE - Uint8
32-6* Regulator PID
32-60 | Wspotczynnik cztonu proporcjonalnego 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 | Wspotczynnik rézniczkowania 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 [ Wspodtczynnik catkowania 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 | Wart. gran. dla sumy cztonu catk. 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 | Szerokos¢ pasma PID 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 | Wyprzedzenie regulacji predkosci 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
MG33MM49 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. 263




Dt

Listy parametréw

VLT® AutomationDrive FC 301/302

Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji

pracy
32-66 | Wyprzedzenie regulacji przyspieszenia 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
32-67 | Maks. tolerowany bfad potozenia 20000 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
32-68 | Odwrécenie kierunku dla slave [0] Odwr.kier.dozwolone 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 | Czas probkowania dla sterowania PID 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 | Czas skanowania dla generatora profili 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 | Wielkos¢ okna sterowania (aktywacja) 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
32-72 | Wielk.okna ster.(deakt.) 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
32-73 [Integral limit filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-74 | Position error filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-8* Pred. i przysp.
32-80 | Maksymalna predkos¢ (enkoder) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 | Najkrotsze rozpedzanie/zatrzymanie 1s 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 [ Typ profilu rozpedzania/zatrzymania [0] Liniowy 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 [ Rozdzielczos¢ predkosci 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 | Predkos¢ domysina 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 | Przyspieszenie domysine 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-86 | Acc. up for limited jerk 100 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-87 | Acc. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-88 | Dec. up for limited jerk 0ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-89 | Dec. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-9* Rozwoj
32-90 |Z’r(’)dio usuw. btedéw | [0] Karta sterujaca 2 set-ups TRUE - Uint8
5.1.24 33-** Zaawansowane ustawienia Ustawienia
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametrow 302 podczas | konwersji

pracy
33-0* Ruch w poz. wyj.
33-00 | Wymuszenie pozycji wyjsciowej [0] Niewym. poz. wyj. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 | Offset pkt. zero z pot. wyj. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 [Rozp./zatrz. dla ruchu do poz.wyj. 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 [ Predkos¢ ruchu do pozycji wyjsciowej 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 | Zachow. podczas ruchu do poz.wyj. [0] Do tytu i indeks 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Synchronizacja
33-10 | Wspot. synch. mastera (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 [ Wspdtczynnik synchronizacji slave (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 [ Offset potozenia dla synchronizacji 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 [Okno dokt. dla synch. Pot. 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 | Wzgledne ograniczenie predkosci slave 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 | Numer znacznika dla mastera 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 | Numer znacznika dla slave 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 | Odlegtos¢ znacznika master 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 | Odlegtos¢ znacznika slave 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 | Typ znacznika mastera [0] Enkoder Z dodatni 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 | Typ znacznika slave [0] Enkoder Z dodatni 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 | Okno tolerancji znacznika mastera 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 [Okno tolerancji znacznika slave 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 | Zach. start dla syn.zna. [0] Funkcja startu 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 [ Numer znacznika dla btedu 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 [ Numer znacznika dla gotowosci 1 N/A 2 set-ups TRUE Uint16
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33-26 | Filtr predkosci 0 us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 | Czas filtra offsetu 0ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-28 | Konfiguracja znacznika filtra [0] Filtr znacznika 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 | Czas dla filtra znacznika 0ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 [ Maksymalna korekta znacznika 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 | Typ synchronizacji [0] Standard 2 set-ups TRUE - Uint8
33-32 | Feed Forward Velocity Adaptation 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
33-33 | Velocity Filter Window 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
33-34 [Slave Marker filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-4* Obst. ograniczenia
33-40 | Zachowanie przy wyt. kran. [0] Przyw.pr.obst.bted 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 | Uj.prog.ogr.kran. -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 | Dod.prog.ogr.kran. 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 | Uj.prog.ogr.kran. aktywne [0] Nieaktywne 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 | Dod.prog.ogr.kran. aktywne [0] Nieaktywne 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 | Czas w oknie docelowym 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 [ Docelowa warto$¢ graniczna okna 1 N/A 2 set-ups TRUE Uint16
33-47 [ Wielko$¢ okna docelowego 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint16
33-5* Konfig. we./wy.
33-50 | Zacisk X57/1 - wejicie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 | Zacisk X57/2 - wejicie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 | Zacisk X57/3 - wejicie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 | Zacisk X57/4 - wejicie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 | Zacisk X57/5 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 | Zacisk X57/6 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 | Zacisk X57/7 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-57 | Zacisk X57/8 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 | Zacisk X57/9 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 | Zacisk X57/10 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 | Tryb zacisku X59/1 i X59/2 [1] Wyjscie 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 | Zacisk X59/1 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 | Zacisk X59/2 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 | Zacisk X59/1 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 | Zacisk X59/2 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 | Zacisk X59/3 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 | Zacisk X59/4 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 | Zacisk X59/5 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 | Zacisk X59/6 - wyjicie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-69 | Zacisk X59/7 - wyjicie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 | Zacisk X59/8 - wyjicie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Parametry ogélne
33-80 [ Nr aktywowanego programu -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 | Stan przy zafgczaniu zasilania [1] Silnik wi. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 | Monitorowanie statusu przetwornicy [1] Zatgczone 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 | Zachowanie po btedzie [0] Wybieg silnika 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 | Zachowanie po wyjsciu [0] Kontr. zatrz. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 | MCO zasilana przez zewnetrzne 24VDC [0] Nie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 | Zacisk przy alarmie [0] Przekaznik 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 | Stan zacisku przy alarmie [0] Nic nie réb 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 | Stfowo status. przy alarmie 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-9* Ustaw. portu MCO
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33-90 | X62 MCO CAN node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-91 | X62 MCO CAN baud rate [20] 125 Kbps 2 set-ups TRUE - Uint8
33-94 | X60 MCO RS485 serial termination [0] Wylaczone 2 set-ups TRUE - Uint8
33-95 | X60 MCO RS485 serial baud rate [2] 9600 bps 2 set-ups TRUE - Uint8
5.1.25 34-** Odczyty danych MCO
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréow 302 podczas | konwersji

pracy
34-0* Zapis par. PCD
34-01 | Zapis PCD 1 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 | Zapis PCD 2 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 | Zapis PCD 3 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 | Zapis PCD 4 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 | Zapis PCD 5 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 | Zapis PCD 6 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 | Zapis PCD 7 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 | Zapis PCD 8 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 | Zapis PCD 9 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 | Zapis PCD 10 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* Odczyt par. PCD
34-21 | Odczyt PCD 1 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 | Odczyt PCD 2 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 | Odczyt PCD 3 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 1 Odczyt PCD 4 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 [Odczyt PCD 5 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 [Odczyt PCD 6 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 [Odczyt PCD 7 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 [ Odczyt PCD 8 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 [Odczyt PCD 9 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 [Odczyt PCD 10 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-4* Wejscia i Wyjscia
34-40 [ Wejscia cyfrowe 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 [ Wyjscia cyfrowe 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5* Dane procesu
34-50 | Pozycja rzeczywista 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 [ Pozycja zadana 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 | Rzeczywista pozycja mastera 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 [ Pozycja indeksowa slave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 [ Pozycja indeksowa mastera 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 [ Potozenie krzywej 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 | Btad $ledzenia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 | Btad synchronizacji 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 | Rzeczywista predkos$¢ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 | Rzeczywista predkos¢ mastera 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 | Status synchronizacji 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 | Status osi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 | Status programu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 | Status MCO 302 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 | Sterowanie MCO 302 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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34-66 | SPI Error Counter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-7* Odczyty diagnostyki
34-70 | Sfowo alarmowe MCO 1 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
34-71 | Stowo alarmowe MCO 2 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
5.1.26 35-** Opcja wej.czujnika
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréow 302 podczas | konwersji

pracy
35-0* Temp. tryb wej.
35-00 | Term. X48/4 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 | Zacisk X48/4. Typ wejscia [0] Niepodtgczony All set-ups TRUE - Uint8
35-02 | Term. X48/7 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 | Zacisk X48/7. Typ wejscia [0] Niepodtgczony All set-ups TRUE - Uint8
35-04 | Term. X48/10 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 [ Zacisk X48/10. Typ wejscia [0] Niepodtaczony All set-ups TRUE - Uint8
35-06 | Funkcja alarmu czujnika temperatury [5] Stop i wyt samocz All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Wej. temp. X48/4
35-14 | Zacisk X48/4. Stata czasowa filtra 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 | Term. X48/4 Temp. Monitor [0] Wytaczona All set-ups TRUE - Uint8
35-16 | Term. X48/4 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-17 | Term. X48/4 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-2* Wej. temp. X48/7
35-24 | Zacisk X48/7. Stata czasowa filtra 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-25 | Term. X48/7 Temp. Monitor [0] Wyfaczona All set-ups TRUE - Uint8
35-26 | Term. X48/7 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-27 [ Term. X48/7 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-3* Wej. temp. X48/10
35-34 [ Term. X48/10 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 | Term. X48/10 Temp. Monitor [0] Wytaczona All set-ups TRUE - Uint8
35-36 | Term. X48/10 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-37 [ Term. X48/10 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-4* Wejscie analogowe X48/2
35-42 | Zacisk X48/2. Dolna skala pradu 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 | Zacisk X48/2. Goérna skala pradu 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 | Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 [ Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 | Zacisk X48/2. Stata czasowa filtra 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
5.1.27 36-** Opcja programowalnego we/wy
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji

pracy
36-0* Tryb We/Wy
36-03 [ Tryb zacisku X49/7 [0] Napiecie 0-10V All set-ups TRUE - Uint8
36-04 [ Tryb zacisku X49/9 [0] Napiecie 0-10V All set-ups TRUE - Uint8
36-05 [ Tryb zacisku X49/11 [0] Napiecie 0-10V All set-ups TRUE - Uint8
36-4* Wyjscie X49/7
36-40 | Zacisk X49/7 Wyjscie analogowe [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
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36-42 | Zacisk X49/7 Min. Skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
36-43 | Zacisk X49/7 Maks. Skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
36-44 | Zacisk X49/7. Sterowanie magistrala 0 % All set-ups TRUE -2 N2
36-45 | Zacisk X49/7. Nastawa time-outu 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
36-5* Wyjscie X49/9
36-50 | Zacisk X49/9 Wyjscie analogowe [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
36-52 | Zacisk X49/9 Min. Skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
36-53 | Zacisk X49/9 Maks. Skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
36-54 | Zacisk X49/9. Sterowanie magistrala 0 % All set-ups TRUE -2 N2
36-55 | Zacisk X49/9. Nastawa time-outu 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
36-6* Wyjscie X49/11
36-60 | Zacisk X49/11 Wyjscie analogowe [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
36-62 | Zacisk X49/11 Min. Skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
36-63 | Zacisk X49/11 Maks. Skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
36-64 | Zacisk X49/11. Sterowanie magistrala 0 % All set-ups TRUE -2 N2
36-65 | Zacisk X49/11. Nastawa time-outu 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5.1.28 43-** Odczyty z jednostki
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
par. parametréw 302 podczas | konwersji

pracy
43-0* Component Status
43-00 [ Component Temp. 0°C All set-ups X TRUE 100 Int8
43-01 | Auxiliary Temp. 0°C All set-ups X TRUE 100 Int8
43-1* Power Card Status
43-10 [HS Temp. ph.U 0°C All set-ups X TRUE 100 Int8
43-11 [HS Temp. ph.V 0°C All set-ups X TRUE 100 Int8
43-12 | HS Temp. ph.W 0 °C All set-ups X TRUE 100 Int8
43-13 [PC Fan A Speed 0 RPM All set-ups X TRUE 67 Uint16
43-14 [PC Fan B Speed 0 RPM All set-ups X TRUE 67 Uint16
43-15 [PC Fan C Speed 0 RPM All set-ups X TRUE 67 Uint16
43-2* Fan Pow.Card Status
43-20 [FPC Fan A Speed 0 RPM All set-ups X TRUE 67 Uint16
43-21 | FPC Fan B Speed 0 RPM All set-ups X TRUE 67 Uint16
43-22 | FPC Fan C Speed 0 RPM All set-ups X TRUE 67 Uint16
43-23 | FPC Fan D Speed 0 RPM All set-ups X TRUE 67 Uint16
43-24 | FPC Fan E Speed 0 RPM All set-ups X TRUE 67 Uint16
43-25 | FPC Fan F Speed 0 RPM All set-ups X TRUE 67 Uint16
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Przewodnik programowania

6 Wykrywanie i usuwanie usterek

6.1 Komunikaty statusu

Ostrzezenie lub alarm s3 sygnalizowane przez odpowiednia
lampke sygnalizacyjna z przodu przetwornicy czestotliwosci
i wskazywane przez kod na wyswietlaczu.

Ostrzezenie pozostaje aktywne do czasu usuniecia jego
przyczyny. W pewnych sytuacjach silnik moze nadal
pracowac. Komunikaty ostrzegawcze moga miec krytyczne
znaczenie, lecz nie musi tak by¢ w kazdej sytuacji.

W przypadku alarmu przetwornica czestotliwosci wytaczy
sie awaryjnie. Po usunieciu przyczyny alarm musi zostac
zresetowany, aby wznowi¢ prace urzadzenia.

Trzy sposoby resetu:
. Nacisng¢ przycisk [Reset].

. Poprzez wejscie cyfrowe z funkcja Reset.

. Poprzez port komunikacji szeregowej/opcjonalna
magistrale komunikacyjna.
NOTYFIKACJA

Po recznym zresetowaniu poprzez uzycie przycisku
[Reset], nalezy nacisnac¢ przycisk [Auto On] w celu
ponownego uruchomienia silnika.

Jesli nie mozna zresetowa¢ alarmu, powodem takiej
sytuacji moze byc¢ fakt, ze przyczyna alarmu nie zostata
usunieta lub ze alarm jest wytaczony awaryjnie z blokada
(patrz takze Tabela 6.1).

Alarmy wytaczone awaryjnie z blokada zapewniaja
dodatkowe zabezpieczenie, co oznacza, ze zasilanie musi
zosta¢ wytaczone przed zresetowaniem alarmu. Po
ponownym wigczeniu przetwornica czestotliwosci nie jest
juz zablokowana i moze zosta¢ zresetowana w sposéb
opisany powyzej, jesli przyczyna alarmu zostata usunieta.

Alarmy, ktére nie sg wytaczane awaryjnie z blokada, moga
by¢ réwniez zresetowane przy uzyciu funkcji automa-
tycznego resetu w parametr 14-20 Tryb resetowania
(Ostrzezenie: mozliwe jest automatyczne wybudzenie).

Jesli ostrzezenie lub alarm jest oznaczony kodem

Tabela 6.1, oznacza to, ze ostrzezenie pojawia sie przed
alarmem lub Zze uzytkownik moze okresli¢, czy w
przypadku danego btedu wyswietlane ma by¢ ostrzezenie
czy alarm.

Jest to mozliwe na przyktad w parametr 1-90 Zabezp.
termiczne silnika. Po alarmie lub wytaczeniu awaryjnym
wykonywany jest wybieg silnika, a alarm i ostrzezenie
pulsuja na przetwornicy czestotliwosci. Po usunieciu
przyczyny, sygnalizowany jest jedynie alarm do czasu, gdy
przetwornica czestotliwosci zostanie zresetowana.

NOTYFIKACJA

Wykrywanie braku fazy silnika (numery 30-32) i
wykrywanie utkniecia nie jest aktywne, gdy

parametr 1-10 Budowa silnika jest ustawiony na [1] PM nie
wysuniety SPM.

Numer |Opis Ostrzezeni| Alarm/ | Alarm/ Parametr
e wylaczen | wylaczen ref.
ie ie
awaryjne | awaryjne
z
blokada
1 Niskie 10 V X - -
2 Btad Live zero (X) (X) - Parametr 6-01 Funkcja time-out Live zero
3 Brak silnika (X) - - Parametr 1-80 Funkcja przy stopie
4 Utrata fazy zasilajacej (X) (X) (X) Parametr 14-12 Funkcja przy niezréwn.
zasilania
5 Wysokie napiecie obwodu DC X - - -
6 Niskie napiecie obwodu DC X - - -
7 Przepiecie DC X X - -
8 Napiecie DC ponizej dopuszczalnego X X - -
9 Przeciazenie inwertera X X - -
10 Przekroczenie temperatury ETR silnika (X) (X) - Parametr 1-90 Zabezp. termiczne silnika
11 Przekroczenie temperatury termistora silnika (X) (X) - Parametr 1-90 Zabezp. termiczne silnika
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Numer |[Opis Ostrzezeni| Alarm/ | Alarm/ Parametr
e wylaczen | wylaczen ref.
ie ie
awaryjne | awaryjne
z
blokada
12 Ograniczenie momentu X X - -
13 Przetezenie X X X -
14 Bfad doziemienia X X - -
15 Niekompatybilny sprzet - X X -
16 Zwarcie - X X -
17 Time-out stowa sterujgcego (X) (X) - Parametr 8-04 Funkcja time-out stowa
sterujgcego
20 Btad wejscia temperatury - X - -
21 Btad param. - X -
22 Zwol.ham.mech. (X) (X) - Grupa parametréw 2-2* Hamulec
mechaniczny
23 Wentyl. wew. X - - -
24 Wentyl. zew. X - - -
25 Zwarcie rezystora hamowania X - - -
26 Ograniczenie mocy rezystora hamowania (X) (X) - Parametr 2-13 Kontrola mocy hamowania
27 Zwarcie czoppera (IGBT) hamulca X X -
28 Kontrola hamulca (X) (X) - Parametr 2-15 Kontrola hamul
29 Temperatura radiatora X X X
30 Brak fazy U silnika (X) (X) (X) Parametr 4-58 Funkcja braku fazy silnika
31 Brak fazy V silnika (X) (X) (X) Parametr 4-58 Funkcja braku fazy silnika
32 Brak fazy W silnika (X) (X) (X) Parametr 4-58 Funkcja braku fazy silnika
33 Btad ukfadu wstepnego tadowania w fazie X X -
rozruchu
34 Btad magistrali komunikacyjnej X X - -
35 Btad opdji - - X -
36 Awaria zasilania X X - -
37 Niezréwnowazenie napiecia zasilania X - -
38 Btad wewnetrzny X X -
39 Czujnik radiatora X X -
40 Przecigzenie zacisku wyjscia cyfrowego 27 (X) - - Parametr 5-00 Tryb wejs¢ / wyjs¢ cyfr.,
parametr 5-01 Zacisk 27. Tryb
41 Przecigzenie zacisku wyjscia cyfrowego 29 (X) - - Parametr 5-00 Tryb wejs¢ / wyjs¢ cyfr.,
parametr 5-02 Zacisk 29. Tryb
42 Przec.X30/6-7 (X) - - -
43 Zewnetrz. zasilanie (opcja) - - -
45 Bfad doziemienia 2 X - -
46 Zasilanie karty mocy - X X -
47 Niskie zasilanie 24 V X X X -
48 Niskie zasilanie 1,8 V - X X -
50 Kalibracja AMA nie powiodta sie - X - -
51 AMA sprawdzenie Unom i Inom - X - -
52 AMA niskie Inom - X - -
53 AMA silnik zbyt duzy - X - -
54 AMA silnik zbyt maty - X - -
55 Parametr AMA poza zakresem - X - -
56 AMA przerwane przez uzytkownika - X - -
57 Time-out AMA - X - -
58 Btad wewnetrzny AMA X X - -
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Numer |[Opis Ostrzezeni| Alarm/ | Alarm/ Parametr
e wylaczen | wylaczen ref.
ie ie
awaryjne | awaryjne
z
blokada
59 Ograniczenie pradu X - -
60 Blokada zewnetrzna X X - -
61 Btad sprzezenia zwrotnego (X) (X) - Parametr 4-30 Funk. utraty sprzez. zwrt.
62 Maksymalne ograniczenie czestotliwosci X - -
wyjsciowej
63 Staby hamulec mechaniczny (X) - Parametr 2-20 Prqd zwalniania hamulca
64 Ogranicz. nap. X - - -
65 Nadmierna temperatura pulpitu sterowniczego X X X -
66 Niska temperatura radiatora X - -
67 Konfiguracja opgcji ulegta zmianie - X - -
68 Bezpieczny stop (X) (X - Parametr 5-19 Zacisk 37 - bezp. stop
69 Temperatura karty zasilania - X X -
70 Nieprawidtowa konfiguracja FC - - X -
71 Bezpieczny stop PTC 1 - X - -
72 Niebezpieczna awaria - X -
73 Automatyczne ponowne uruchomienie (X) (X) - Parametr 5-19 Zacisk 37 - bezp. stop
bezpiecznego stopu
74 Termistor PTC - - X -
75 Wyb. nieprawidtowy profil - X - -
76 Konfiguracja jednostki zasilajacej X - - -
77 Tryb zreduk. mocy X - - Parametr 14-59 Rzeczywista liczba falownikéw
78 Btad wyszukiwania (X) (X) - Parametr 4-34 Funkcja btedu wyszuk.
79 Nieprawidtowa konfiguracja PS - X X
80 Przetwornica czestotliwosci sprowadzona do - - -
wartosci domysinej
81 Uszkodz. CSIV - X - -
82 Bfad parametru CSIV - - -
83 Nieprawidtowa kombinacja opgji - - X -
84 Brak opcji bezpieczenstwa - X - -
88 Wykrywanie opcji - - X -
89 Poslizg hamulca mechanicznego X - - -
90 Monitor sprzezenia zwrotnego (X) (X) - Parametr 17-61 Monitorowanie sygnatu sprz.
zwr.
91 Btedne ustawienia wejscia analogowego 54 - X S202
99 Wirnik zablokowany - X X -
101 Monitor predkosci X X -
104 Wentylatory mix X X - -
122 Niespodziewana rotacja silnika - X - -
123 Mod. silnika zmieniony - X - -
163 ATEX ETR ostrz. ogr. pr. X - -
164 ATEX ETR alarm ogr. pr. - X - -
165 ATEX ETR ostrz. ogr. czest. X - -
166 ATEX ETR alarm ogr. czest. - - -
210 Sledzenie pozycji X X - Parametr 4-70 Position Error Function,
parametr 4-71 Maximum Position Error,
parametr 4-72 Position Error Timeout
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Numer |[Opis Ostrzezeni| Alarm/ | Alarm/ Parametr
wylaczen | wylaczen ref.
ie ie
awaryjne | awaryjne
z
blokada
211 Ograniczenie pozycji X - Parametr 3-06 Minimum Position,
parametr 3-07 Maximum Position,
parametr 4-73 Position Limit Function
212 Homing not done (Nie wykonano powrotu do X - Parametr 17-80 Homing Function
pozycji wyjsciowej)
213 Time-out Homing (Przekroczono limit czasu X - Parametr 17-85 Homing Timout
powrotu do pozycji wyjsciowej)
214 Brak wejscia czujnika X - -
220 Nieobstugiwana wersja pliku konfiguracji - - -
246 Zasilanie karty mocy - X -
250 Nowa cze$¢ zapasowa - X -
251 Nowy rodzaj kodu X -
430 PWM nieaktywne X - -

Tabela 6.1 Lista kodow alarmoéw/ostrzezen

(X) Zaleznie od parametru.

1) Nie mozna wykonac automatycznego resetu za pomocq parametr 14-20 Tryb resetowania.

Wytaczenie awaryjne to dziatanie nastepujace po alarmie. Wytaczenie awaryjne powoduje wybieg silnika i mozna je
zresetowad, naciskajac przycisk [Reset] lub wykorzystujac wejscie cyfrowe (grupa parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe). Pierwotne
zdarzenie powodujgce wygenerowanie alarmu nie moze spowodowac uszkodzenia przetwornicy czestotliwosci lub
wytworzenia sie niebezpiecznych warunkéw pracy. Wylaczenie awaryjne z blokadg to dziatanie podczas wystapienia alarmu,
ktéry mégt spowodowad uszkodzenie przetwornicy czestotliwosci lub podtaczonych do niej elementéw. Wylgczenie awaryjne
z blokada mozna zresetowac tylko przez wytaczenie i ponowne wiaczenie zasilania.

Ostrzezenie

Z6tta

Alarm

Czerwona pulsujaca

Wylaczenie z blokada

Zébtta i czerwona

Tabela 6.2 Lampka sygnalizacyjna

Bit | Hex Dec Stowo alarmowe | Stowo Stowo ostrzezenia |Stowo Rozszerzone
alarmowe 2 ostrzezenia 2 | stowo statusowe
Stowo alarmowe rozszerzone stowo statusowe
0 |[00000001 1 Kontrola hamulca | Wytaczenie Kontrola hamulca Op6znienie Rozp./zwalnianie
(A28) serwisowe, (W28) startu
odczyt/zapis
1 00000002 2 Temp karty mocy | Wylaczenie Temp karty mocy Opoznienie AMA praca
(A69) serwisowe, (A69) stopu
(zarezerwowane)
2 | 00000004 4 Btad doziemienia | Wytaczenie Btad doziemienia Zarezer- Start CW/CCW
(A14) serwisowe, kod | (W14) wowane start_possible jest aktywne, gdy
typu/czesc opcje wejscia cyfrowego [12] LUB
zamienna [13] sa aktywne i zadany kierunek
jest zgodny ze znakiem wartosci
zadanej.
3 100000008 8 Temp. karty Wylaczenie Temp. karty Zarezer- Zwolnij
sterujacej (A65) serwisowe, sterujacej (W65) wowane polecenie zwolnij aktywne, np.
(zarezerwowane) poprzez CTW bit 11 lub wejscie
cyfrowe
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Bit | Hex Dec Stowo alarmowe | Stowo Stowo ostrzezenia |Stowo Rozszerzone
alarmowe 2 ostrzezenia 2 |stowo statusowe
4 100000010 16 Stowo sterujace Wylaczenie Stowo sterujace Doganianie
Time-Out (A17) serwisowe, Time-Out (W17) polecenie doganiania aktywne,
(zarezerwowane) np. poprzez CTW bit 12 lub
wejscie cyfrowe
5 100000020 32 Przetezenie (A13) Zarezerwowane | Przetezenie (W13) Zarezer- Wysokie sprzezenie zwrotne
wowane sprzezenie zwrotne >
parametr 4-57 Ostrzezenie o
WYS.Sprzez.zwr.
6 (00000040 64 Ograniczenie Zarezerwowane |Ograniczenie Zarezer- Niskie sprzezenie zwrotne
momentu (A12) momentu (W12) wowane sprzezenie zwrotne <
parametr 4-56 Ostrzezenie o niskim
sprzez.zwr
7 100000080 128 Przeg. term. silnika |Zarezerwowane |Przeg. term. silnika | Zarezer- Prad wyjsciowy duzy
(A11) (W11) wowane prad >parametr 4-51 Ostrzezenie o
duzym prqdzie
8 (00000100 256 Przgrz. ETR siln. Zarezerwowane |Przgrz. ETR siln. Zarezer- Prad wyjsciowy maty
(A10) (W10) wowane prad < parametr 4-50 OstrzeZenie
o matym prqdzie
9 100000200 512 Przecigz.inwer. (A9) | Wysokie Przecigzenie Wysokie Czest. wyjsciowa wysoka
wyfadowanie inwertora (W9) wyfadowanie |predkos¢ >
parametr 4-53 Ostrzezenie o duzej
predkosci
10 00000400 1024 Napiecie w obw. Uruchomienie Napigcie w obw. DC |Zbyt niskie Czest. wyjsciowa niska
DC ponizej nie powiodto sie [ ponizej dopuszcz. obciaz. przy |predkos¢ <
dopuszcz. (A8) (W8) wielu parametr 4-52 Ostrzezenie o matej
silnikach predkosci
11 |00000800 2048 Przepiecie w obw. |Ograniczenie Przepiecie w obw. Przecigz. przy [Kontrola hamulca OK
DC (A7) predkosci DC (W7) wielu kontrola hamulca NIE OK
silnikach
12 (00001000 4096 Zwarcie (A16) Blokada Niskie napiecie DC |Blokada Hamowanie maks.
zewnetrzna (We6) sprezarki MocHamowania > LimitMocyHa-
mowania (2-12)
13 (00002000 8192 Btad ukfadu Nieprawidtowa [Wysokie napiecie w |[Poslizg Hamowanie
wstepnego kombinacja obw. DC (W5) hamulca
tadowania w fazie |opgji mechaniczne
rozruchu (A33) go
14 | 00004000 16384 Utrata fazy zas. Brak opgji Utrata fazy zas. (W4) [Ostrzezenie |Poza zakresem pred.
(A4) bezpieczenstwa opgji bezp.
15 (00008000 32768 AMA niepomysine | Zarezerwowane |Brak silnika (W3) Autom. OVC aktywny
hamowanie
DC
16 00010000 65536 Btad Live zero (A2) |Zarezerwowane |Btad Live zero (W2) Hamulec AC
17 00020000 131072 |Btad wewnetrzny [Btad KTY Niskie napiecie 10 V [Ostrzezenie |Blokada czasowa hasta
(A38) (W1) KTY liczba dozwolonych préb
wprowadzenia hasta przekroczona
- blokada czasowa aktywna
18 |00040000| 262144 |Przecigzenie Btad Przecigzenie Ostrzezenie | Ochrona hastem
hamulca (A26) wentylatora hamulca (W26) wentylatora 0-61 = ALL_NO_ACCESS OR
BUS_NO_ACCESS OR
BUS_READONLY
19 00080000 524288 |Utrata fazy U (A30) [Btad ECB Rezystor hamowania [ Ostrzezenie | Wysoka warto$¢ zadana
(W25) ECB warto$¢ zadana >
parametr 4-55 Ostrzezenie wysoka
wartos¢ zadana
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Bit | Hex Dec Stowo alarmowe | Stowo Stowo ostrzezenia |Stowo Rozszerzone
alarmowe 2 ostrzezenia 2 |stowo statusowe
20 |100100000| 1048576 |Utrata fazy V (A31) |Hamulec Hamulec IGBT (W27) |Hamulec Niska wartos$¢ zadana
mechaniczny mechaniczny [warto$¢ zadana <
aplikacji aplikacji parametr 4-54 Ostrzezenie niska
dzwigowych dzwigowych | wartos¢ zadana
(A22) (W22)
21100200000 2097152 |Utrata fazy W (A32) | Zarezerwowane |Ograniczenie Zarezer- Lokalna warto$¢ zadana
predkosci (W49) wowane pochodzenie wartosci zadanej =
ZDALNA -> auto on nacisniete i
aktywne
22 100400000 4194304 (Bfad magistrali Zarezerwowane |Btad magistrali Zarezer- Powiadomienie trybu ochrony
komunik. (A34) komunik. (W34) wowane
23100800000 8388608 |Niskie zasilanie 24 |Zarezerwowane |Niskie zasilanie 24 V |Zarezer- Nieuzywane
V (A47) (W47) wowane
24 101000000| 16777216 |Awaria zasilania Zarezerwowane |Awaria zasilania Zarezer- Nieuzywane
(A36) (W36) wowane
25 (02000000 | 33554432 |Niskie zasilanie 1,8 |Ograniczenie Ograniczenie pradu | Zarezer- Nieuzywane
V (A48) pradu (A59) (W59) wowane
26 |104000000| 67108864 |Rezystor Nieoczekiwane |[Niska temp. (W66) Zarezer- Nieuzywane
hamowania (A25) |obroty silnika wowane
(A122)
27 (08000000 ( 134217728 |Hamulec IGBT Zarezerwowane | Ograniczenie Zarezer- Nieuzywane
(A27) napiecia (W64) wowane
28 [ 10000000 | 268435456 |Zmiana opcji (A67) | Zarezerwowane |Utrata sygnatu Zarezer- Nieuzywane
enkodera (W90) wowane
29 (20000000 | 536870912 |Inicjalizacja Utrata sygnatu [ Ogran.czest.wyj Zbyt wysoka |Nieuzywane
przetwornicy (A80) |enkodera (A90) |(W62) indukowana
sita elektro-
motoryczna
(EMF)
30 (40000000 [ 1073741824 | Bezpieczny stop Termistor PTC Bezpieczny stop Termistor PTC | Nieuzywane
(A68) (A74) (We8) (W74)
31 (80000000 | 2147483648 | Staby hamulec Niebezpieczna |Rozszerzone stowo Tryb ochrony
mech. (A63) awaria (A72) statusowe

Tabela 6.3 Opis stowa alarmowego, stowa ostrzezenia i rozszerzonego stowa statusowego

Stowa alarmowe, stowa ostrzezenia i rozszerzone stowa
statusowe moga by¢ odczytane poprzez magistrale
szeregowa lub opcjonalng magistrale komunikacyjng w
celu przeprowadzenia diagnozy. Patrz takze
parametr 16-94 Zewnetrz. stowo statusowe.

OSTRZEZENIE 1, Niskie napiecie 10 V
Napiecie karty sterujacej z zacisku 50 jest < 10 V.

Nalezy usuna¢ czes¢ obciazenia z zacisku 50, gdyz zasilanie

10 V jest przecigzone. Maksymalnie 15 mA lub minimum
590 Q.

Ta sytuacja moze by¢ spowodowana zwarciem w przyta-
czonym potencjometrze lub nieprawidtowym
okablowaniem potencjometru.

Wykrywanie i usuwanie usterek

Usung¢ okablowanie z zacisku 50. Jezeli
ostrzezenie zniknie, problem lezy w okablowaniu.

Jezeli ostrzezenie nie zniknie, wymieni¢ karte
sterujaca.

OSTRZEZENIE/ALARM 2, Btad Live zero

To ostrzezenie lub alarm bedzie sie pojawia¢ tylko wtedy,
gdy zostanie zaprogramowane w parametr 6-01 Funkcja
time-out Live zero. Sygnat na jednym z wejs¢ analogowych
jest mniejszy niz 50% minimalnej wartosci zaprogra-
mowanej dla tego wejscia. Sytuacja ta moze by¢
spowodowana uszkodzonymi przewodami lub awarig
urzadzenia przesytajagcego sygnat.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Sprawdzi¢ potaczenia wszystkich zaciskéw
analogowych zasilania.
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- Zaciski karty sterujacej 53 i 54 do
sygnatdéw, zacisk 55 masa.

- Karta dodatkowych We/Wy ogélnego
przeznaczenia VLT® General Purpose 1/0
MCB 101: zaciski 11 i 12 do sygnatéw,
zacisk 10 masa.

- VLT® Karta analog. We/Wy MCB 109:
zaciski 1, 3 i 5 do sygnatéw, zaciski 2, 4 i
6 masa.

. Sprawdzi¢, czy sposéb zaprogramowania
przetwornicy czestotliwosci i konfiguracja
przetacznikéw sa odpowiednie dla typu sygnatu
analogowego.

. Wykonac sprawdzenie sygnatu zacisku
wejsciowego.

OSTRZEZENIE/ALARM 3, Brak silnika
Do wyjscia przetwornicy czestotliwosci nie podtgczono
zadnego silnika.

OSTRZEZENIE/ALARM 4, Utrata fazy zasilajacej

Zanik fazy po stronie zasilania lub asymetria napiecia
zasilania jest zbyt duza. Ten komunikat pojawia sie rowniez
w przypadku btedu prostownika wejsciowego. Opcje sg
programowane w parametr 14-12 Funkcja przy niezréwn.
zasilania.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Nalezy sprawdzi¢ napiecie zasilania i prady
zasilania przetwornicy czestotliwosci.

OSTRZEZENIE 5, Wysokie napiecie obwodu DC

Napiecie obwodu posredniego DC (obwodu DC) jest
wyzsze niz poziom ostrzezenia o wysokim napieciu. Ograni-
czenie to zalezy od wartosci znamionowej napiecia
przetwornicy czestotliwosci. Jednostka jest nadal aktywna.

OSTRZEZENIE 6, Niskie napiecie obwodu DC

Napiecie obwodu posredniego DC (napiecie DC) spadto
ponizej ograniczenia ostrzezenia o niskim napieciu. Ograni-
czenie to zalezy od wartosci znamionowej napigcia
przetwornicy czestotliwosci. Jednostka jest nadal aktywna.

OSTRZEZENIE/ALARM 7, Przepigcie DC

Jesli napiecie obwodu DC przekroczy ograniczenie, po
pewnym czasie przetwornica czestotliwosci wytaczy sie
awaryjnie.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Podfaczy¢ rezystor hamowania.

. Wydtuzy¢ czas rozpedzania/zatrzymania.
. Zmieni¢ typ profilu rozpedzania/zatrzymania.

. Wihaczy¢ funkcje w parametr 2-10 Funkcja
hamowania.

. Zwiekszy¢ warto$¢ parametr 14-26 Opdz. wytqcz.
przy bfed..

. Jezeli alarm/ostrzezenie wystepuje w trakcie
spadku mocy, nalezy uzy¢ trybu ,kinetic back-up'
(parametr 14-10 Awaria zasilania).

U

OSTRZEZENIE/ALARM 8, Napiecie DC ponizej dopusz-
czalnego
Jesli napiecie obwodu DC spadnie ponizej ograniczenia
zbyt niskiego napiecia (napiecie ponizej wartosci
minimalnej), przetwornica czestotliwosci sprawdza, czy jest
podtaczone zasilanie rezerwowe 24 V DC. Jesli nie
podtaczono zasilania rezerwowego 24 V DC, przetwornica
czestotliwosci wylaczy sie awaryjnie po ustalonym czasie.
Opdznienie to jest rézne dla réznych rozmiaréw jednostek.
Wykrywanie i usuwanie usterek

. Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania odpowiada

napieciu przetwornicy czestotliwosci.

. Wykonac sprawdzenie napiecia wejsciowego.
. Przeprowadzi¢ test obwodu miekkiego tadowania.

OSTRZEZENIE/ALARM 9, Przecigzenie inwertera
Przetwornica czestotliwosci pracuje przecigzona o ponad
100% przez zbyt dtugi czas i nastapi odciecie jej od
zasilania. Licznik elektronicznego zabezpieczenia
termicznego inwertera wysyfa ostrzezenie przy 98% i
wylacza przetwornice awaryjnie przy 100%, wysytajac
alarm. Przetwornica czestotliwosci nie moze by¢
zresetowana, dopdki prad nie spadnie ponizej 90%.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Poréwna¢ prad wyjsciowy podany na LCP z
pradem znamionowym przetwornicy czestot-
liwosci.
. Poréwna¢ prad wyjsciowy podany na LCP ze
zmierzonym pradem silnika.

. Wyswietli¢ termiczne obcigzenie przetwornicy
czestotliwosci na LCP i monitorowa¢ wartosc.
Podczas pracy powyzej wartosci znamionowej
pradu ciggtego przetwornicy czestotliwosci licznik
zwieksza warto$¢. Podczas pracy ponizej wartosci
znamionowej pradu ciggtego przetwornicy
czestotliwosci licznik zmniejsza wartosc.

OSTRZEZENIE/ALARM 10, Przekroczenie temperatury przy
przeciazeniu silnika

Wedtug systemu elektronicznej ochrony termicznej (ETR)
silnik jest zbyt goracy. Wybra¢, czy przetwornica czestot-
liwosci ma wysyta¢ ostrzezenie lub alarm, kiedy licznik
wskaze wartos¢ > 90% (jesli parametr 1-90 Zabezp.
termiczne silnika jest ustawiony na opcje ostrzezenia) lub
czy przetwornica czestotliwosci ma wylaczac sie awaryjnie,
kiedy licznik osiggnie 100% (jesli parametr 1-90 Zabezp.
termiczne silnika jest ustawiony na opcje wytaczenia
awaryjnego). Btad wystepuje, gdy silnik pracuje zbyt dtugo
przecigzony o wiecej niz 100%.
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Wykrywanie i usuwanie usterek
. Sprawdzi¢, czy silnik sie nie przegrzewa.

. Sprawdzi¢, czy silnik nie jest przecigzony
mechanicznie.

. Sprawdzi¢, czy w parametr 1-24 Prqd silnika
ustawiono witasciwg wartos¢ pradu silnika.

. Upewni¢ sie, ze dane silnika w parametrach 1-20
do 7-25 sg ustawione prawidtowo.

. Jezeli uzywany jest zewnetrzny wentylator,
sprawdzi¢, czy wybrano go w parametrze
parametr 1-91 Wentylator zewn. silnika.

. Przeprowadzenie AMA w parametr 1-29 Auto.
dopasowanie do silnika (AMA) pozwoli doktadniej
dostroi¢ sterownik czestotliwosci do silnika i
zmniejszy¢ obcigzenie termiczne.

OSTRZEZENIE/ALARM 11, Nadmierna temperatura
termistora silnika

Sprawdzi¢, czy termistor nie jest odfaczony. Wybra¢, czy
przetwornica czestotliwosci ma wysytac¢ ostrzezenie lub
alarm w parametr 1-90 Zabezp. termiczne silnika.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Sprawdzi¢, czy silnik sie nie przegrzewa.

. Sprawdzi¢, czy silnik nie jest przecigzony
mechanicznie.

. Jezeli uzywany jest zacisk 53 lub 54, sprawdzi¢,
czy termistor jest poprawnie podtagczony miedzy
zaciskiem 53 lub 54 (analogowe wejscie napiecia)
i zaciskiem 50 (zasilanie + 10 V). Sprawdzi¢
rowniez, czy przetacznik zacisku 53 lub 54 jest
ustawiony na napiecie. Sprawdzi¢, czy
parametr 1-93 Thermistor Source wybiera zacisk 53
lub 54.

. Jedli uzywany jest zacisk 18, 19, 31, 32 lub 33,
sprawdzi¢, czy miedzy uzywanym zaciskiem
wejsécia cyfrowego (wejscie cyfrowe, tylko PNP) i
zaciskiem 50 zostat poprawnie podtaczony
termistor. Uzywany zacisk nalezy wybraé¢ w
parametr 1-93 Thermistor Source.

OSTRZEZENIE/ALARM 12, Ograniczenie momentu
Moment przekroczyt warto$¢ w parametr 4-16 Ogranicz
momentu w trybie silnikow. lub warto$¢ w

parametr 4-17 Ogranicz momentu w trybie generat..
Parametr 14-25 Opdzn. wyt. samocz. przy ogr. mom. moze
by¢ uzyta do dokonania zmiany ze stanu wylacznie
ostrzezenia na ostrzezenie, po ktérym nastepuje alarm.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Jezeli ograniczenie momentu silnika jest
przekraczane podczas rozpedzania, nalezy
zwiekszy¢ czas rozpedzania.

. Jezeli ograniczenie momentu obrotowego
generatora jest przekraczane podczas zwalniania,
nalezy zwiekszy¢ czas zwalniania.

. Jezeli ograniczenie momentu wystepuje podczas
pracy, nalezy zwiekszy¢ ograniczenie momentu.
Nalezy jednak upewni¢ sig, czy uktad moze
pracowad bezpiecznie z wyzszym momentem
obrotowym.

. Sprawdzi¢, czy aplikacja nie pobiera nadmiernej
ilosci pradu na silniku.

OSTRZEZENIE/ALARM 13, Przetezenie

Ograniczenie pradu szczytowego inwertera (ok. 200%
pradu znamionowego) zostato przekroczone. Ostrzezenie
trwa okoto 1,5 s, po czym przetwornica czestotliwosci
wytacza sie awaryjnie, generujac alarm. Ta awaria moze by¢
spowodowana przez obcigzenie udarowe lub gwattowne
przyspieszenie przy obcigzeniach o duzej bezwfadnosci.
Jezeli przyspieszenie w trakcie rozpedzania jest duze,
awaria moze réwniez nastapi¢ po trybie ,kinetic back-up”,
W przypadku wybrania rozszerzonego sterowania
hamulcem mechanicznym wytaczenie awaryjne mozna
zresetowac z zewnatrz.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Odfaczy¢ zasilanie i sprawdzi¢, czy mozna obrécic
wat silnika.

. Sprawdzi¢, czy rozmiar silnika jest wiasciwy dla
przetwornicy czestotliwosci.

. Sprawdzi¢ czy dane silnika sg prawidtowe w
parametrach od 1-20 do 1-25.

ALARM 14, Blad doziemienia

Wystepuje prad z fazy wyjsciowej do ziemi, albo w kablu
miedzy przetwornica czestotliwosci i silnikiem, albo w
samym silniku. Btad doziemienia jest wykrywany przez
przektadniki pradowe mierzace prad wychodzacy z
przetwornicy czestotliwosci i prad podawany do
przetwornicy czestotliwosci z silnika. Btad doziemienia
zostaje zgtoszony, jesli odchylenie wartosci tych dwdch
pradéw jest zbyt duze (prad wychodzacy z przetwornicy
czestotliwosci powinien by¢ taki sam jak prad
doprowadzany do przetwornicy).

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Odfaczy¢ zasilanie od przetwornicy czestotliwosci
i usuna¢ btad doziemienia.

. Zmierzy¢ rezystancje uziemienia kabli silnika i
samego silnika megaomomierzem, aby sprawdzi¢
btedy doziemienia w silniku.

. Zresetowac wszelkie potencjalne indywidualne
odchylenia w 3 przekfadnikach pradowych w
przetwornicy czestotliwosci. Wykonac¢ reczna
inicjalizacje lub wykona¢ petne AMA. Ta metoda
jest najbardziej odpowiednia po wymianie karty
mocy.

ALARM 15, Niekompatybilny sprzet
Zamontowana opcja nie jest obstugiwana przez sprzet lub
oprogramowanie obecnego pulpitu sterowniczego.

Zapisa¢ wartosci ponizszych parametréw i skontaktowaé
sie z Danfoss:
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. Parametr 15-40 Typ FC.

. Parametr 15-41 Sekcja mocy.

. Parametr 15-42 Napiecie.

. Parametr 15-43 Wersja oprogramowania.

. Parametr 15-45 Aktualny kod specyfikadji typu.
. Parametr 15-49 Karta sterujqca ID SW.

. Parametr 15-50 Karta mocy ID SW.

. Parametr 15-60 Opcja zamontowany.

. Parametr 15-61 Opcja wersja oprogramowania (dla
kazdego gniazda opcji).

ALARM 16, Zwarcie
Zwarcie w silniku lub w jego kablach.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Odtaczy¢ zasilanie od przetwornicy czestotliwosci
i usunac zwarcie.

AOSTRZEZENIE

WYSOKIE NAPIECIE

Po podtaczeniu zasilania wejsciowego AC, zasilania DC
lub podziatu obcigzenia w przetwornicy czestotliwosci
wystepuje wysokie napiecie. Wykonywanie instalacji,
rozruchu i konserwacji przez osoby inne niz wykwalifi-
kowany personel grozi $smiercig lub powaznymi
obrazeniami.

. Odlaczy¢ zasilanie przed kontynuowaniem prac.

OSTRZEZENIE/ALARM 17, Time-out stowa sterujacego
Wystepuje brak transmisji do przetwornicy czestotliwosci.
Ostrzezenie bedzie aktywne pod warunkiem, ze

parametr 8-04 Funkcja time-out sfowa sterujqgcego NIE
ZOSTAL ustawiony na [0] Wytqczone.

Jesli parametr 8-04 Funkcja time-out stowa sterujgcego jest
ustawiony na [5] Stop i wyt samocz, pojawi sie ostrzezenie,
przetwornica czestotliwosci zacznie zwalnia¢ az do
wytaczenia, po czym wyswietli alarm.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Sprawdzi¢ potaczenia kabla komunikacji
szeregowe;j.

. Zwiekszy¢ wartos¢ parametr 8-03 Czas time-out
stowa steruj..

. Sprawdzi¢ dziatanie sprzetu komunikacyjnego.

. Sprawdzi¢ poprawnos¢ instalacji wzgledem
wymagan kompatybilnosci elektromagnetycznej
(EMCQ).

OSTRZEZENIE/ALARM 20, Btad wejécia temperatury
Czujnik temperatury nie jest podtaczony.

OSTRZEZENIE/ALARM 21, Btad parametru
Parametr jest poza zakresem. Numer parametru jest
zgtaszany na wyswietlaczu.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Ustawi¢ wskazany parametr na poprawng
wartosc.

OSTRZEZENIE/ALARM 22, Hamulec mechaniczny aplikagji
dzwigowych

Warto$¢ tego ostrzezenia/alarmu pokazuje typ ostrzezenia/
alarmu.

0 = Wart. zad. momentu nie zostata osiggnieta przed
uptywem limitu czasu (parametr 2-27 Czas rozpedz./zatrz.-
tryb momentowy).

1 = Nie otrzymano oczekiwanego sprzezenia zwrotnego
hamulca przed uptywem limitu czasu (parametry
parametr 2-23 Opdznienie zatqcz. hamulca,

parametr 2-25 Czas zwolnienia hamulca).

OSTRZEZENIE 23, Btad wentylatora wewnetrznego
Funkcja ostrzezenia wentylatora jest funkcja zapewniajaca
ochrone, ktéra sprawdza, czy wentylator dziata/jest
zamontowany. Funkcje ostrzegawcza wentylatora mozna
wytaczy¢ w elemencie parametr 14-53 Monitoring
wentylatora ([0] Wytqczone).

Przetwornice czestotliwosci z wentylatorami DC sa
wyposazone w czujnik sprzezenia zwrotnego zainstalowany
w wentylatorze. Jesli wentylator otrzymuje polecenie
uruchomienia i nie ma sprzezenia zwrotnego z czujnika,
pojawia sie ten alarm. W przypadku przetwornic czestot-
liwosci z wentylatorami AC monitorowane jest napiecie do
wentylatora.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Sprawdzi¢, czy wentylator pracuje prawidtowo.

. Wylaczy¢, a nastepnie wigczy¢ zasilanie
przetwornicy czestotliwosci, sprawdzajac, czy
wentylator wigcza sie na chwile podczas rozruchu.

. Sprawdzi¢ czujniki na karcie sterujace;j.

OSTRZEZENIE 24, Btad wentylatora zewnetrznego
Funkcja ostrzezenia wentylatora jest funkcjg zapewniajaca
ochrone, ktéra sprawdza, czy wentylator dziata/jest
zamontowany. Funkcje ostrzegawcza wentylatora mozna
wytaczy¢ w elemencie parametr 14-53 Monitoring
wentylatora ([0] Wytqczone).

Przetwornice czestotliwosci z wentylatorami DC sg
wyposazone w czujnik sprzezenia zwrotnego zainstalowany
w wentylatorze. Jesli wentylator otrzymuje polecenie
uruchomienia i nie ma sprzezenia zwrotnego z czujnika,
pojawia sie ten alarm. W przypadku przetwornic czestot-
liwosci z wentylatorami AC monitorowane jest napiecie do
wentylatora.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Sprawdzi¢, czy wentylator pracuje prawidtowo.
. Wylaczy¢, a nastepnie wigczy¢ zasilanie
przetwornicy czestotliwosci, sprawdzajac, czy
wentylator wigcza sie na chwile podczas rozruchu.

. Sprawdzi¢ czujniki na radiatorze.
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OSTRZEZENIE 25, Zwarcie rezystora hamowania

Rezystor hamowania jest monitorowany podczas pracy.
Jesli pojawi sie w nim zwarcie, funkcja hamowania zostanie
wylaczona i pojawi sie ostrzezenie. Przetwornica czestot-
liwosci bedzie nadal pracowag, ale bez funkcji hamowania.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Odtaczy¢ zasilanie od przetwornicy czestotliwosci
i wymieni¢ rezystor hamowania (patrz
parametr 2-15 Kontrola hamul).

OSTRZEZENIE/ALARM 26, Ograniczenie mocy rezystora
hamowania

Moc przesytana do rezystora hamowania jest wyliczana
jako srednia wartos¢ z ostatnich 120 s czasu pracy.
Obliczenia te opieraja sie na napieciu obwodu DC i
wartosci rezystora hamowania ustawionej w parametrze
parametr 2-16 Maks. prqd hamulca AC. Ostrzezenie jest
aktywowane, kiedy rozproszona moc hamowania
przekracza 90% mocy rezystora hamowania. Jesli w
parametr 2-13 Kontrola mocy hamowania wybrano opcje [2]
Samoczynne wyt, przetwornica czestotliwosci wytacza sie
awaryjnie, kiedy rozproszona moc hamowania przekracza
100%.

OSTRZEZENIE/ALARM 27, Blad czoppera hamulca
Tranzystor hamowania jest monitorowany podczas pracy i
jesli wystapi na nim zwarcie, funkcja hamowania jest
wytaczana i wysylane jest ostrzezenie. Przetwornica czestot-
liwosci nadal moze pracowa¢, lecz poniewaz doszto do
zwarcia w tranzystorze hamowania, znaczna moc jest
przesytana do rezystora hamowania, nawet jesli jest on
nieaktywny.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Nalezy odtaczy¢ zasilanie od przetwornicy czestot-
liwosci i usunac rezystor hamowania.

OSTRZEZENIE/ALARM 28, Kontrola hamulca zakonczyta
sie niepowodzeniem
Rezystor hamowania nie jest podtaczony lub nie dziata.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Sprawdzi¢ parametr 2-15 Kontrola hamul.

ALARM 29, Temperatura radiatora

Maksymalna temperatura radiatora zostata przekroczona.
Btad temperatury nie jest resetowany, dopdki temperatura
nie spadnie ponizej okreslonej temperatury radiatora. Progi
wytaczenia samoczynnego i resetu zaleza od poziomu
mocy przetwornicy czestotliwosci.

Wykrywanie i usuwanie usterek
Sprawdzi¢, czy wystepuja ponizsze warunki.
. Temperatura otoczenia jest zbyt wysoka.

. Zbyt diugie kable silnika.

. Niepoprawny odstep ponad i pod przetwornica
czestotliwosci.

. Zablokowany obieg powietrza wokét
przetwornicy czestotliwosci.

. Uszkodzony wentylator radiatora.

. Brudny radiator.

ALARM 30, Brak fazy U silnika
Brak fazy U silnika miedzy przetwornica czestotliwosci i
silnikiem.

AOSTRZEZENIE

WYSOKIE NAPIECIE

Po podiaczeniu zasilania wejsciowego AC, zasilania DC
lub podziatu obciazenia w przetwornicy czestotliwosci
wystepuje wysokie napiecie. Wykonywanie instalacji,
rozruchu i konserwacji przez osoby inne niz wykwalifi-
kowany personel grozi $miercig lub powaznymi
obrazeniami.

. Odlaczyc¢ zasilanie przed kontynuowaniem prac.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Odtaczy¢ zasilanie od przetwornicy czestotliwosci
i sprawdzi¢ faze U silnika.

ALARM 31, Brak fazy V silnika
Zanik fazy V silnika miedzy przetwornica czestotliwosci i
silnikiem.

AOSTRZEZENIE

WYSOKIE NAPIECIE

Po podtaczeniu zasilania wejsciowego AC, zasilania DC
lub podziatu obcigzenia w przetwornicy czestotliwosci
wystepuje wysokie napiecie. Wykonywanie instalacji,
rozruchu i konserwacji przez osoby inne niz wykwalifi-
kowany personel grozi $miercig lub powaznymi
obrazeniami.

. Odlaczyc¢ zasilanie przed kontynuowaniem prac.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Odtaczy¢ zasilanie od przetwornicy czestotliwosci
i sprawdzi¢ faze V silnika.

ALARM 32, Brak fazy W silnika
Zanik fazy W silnika miedzy przetwornica czestotliwosci i
silnikiem.

AOSTRZEZENIE

WYSOKIE NAPIECIE

Po podtaczeniu zasilania wejsciowego AC, zasilania DC
lub podziatu obcigzenia w przetwornicy czestotliwosci
wystepuje wysokie napiecie. Wykonywanie instalacji,
rozruchu i konserwacji przez osoby inne niz wykwalifi-
kowany personel grozi $miercig lub powaznymi
obrazeniami.

. Odlaczyc¢ zasilanie przed kontynuowaniem prac.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Odtaczy¢ zasilanie od przetwornicy czestotliwosci
i sprawdzi¢ faze W silnika.
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ALARM 33, Btad uktadu wstepnego tadowania w fazie
rozruchu

Wystapito zbyt wiele zataczen zasilania w krétkim okresie
czasu.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Pozostawi¢ urzadzenie do wychtodzenia do
temperatury roboczej.

OSTRZEZENIE/ALARM 34, Btad magistrali komunikacyjnej
Komunikacja pomiedzy siecia i karta opcji komunikacji nie
dziata.

OSTRZEZENIE/ALARM 35, Blad opgji

Otrzymano alarm opcji. Alarm ten dotyczy danej opdji.
Jego prawdopodobng przyczyng jest btad wiaczenia
zasilania lub komunikacji.

OSTRZEZENIE/ALARM 36, Awaria zasilania

To ostrzezenie/alarm jest aktywne tylko wtedy, gdy
napiecie zasilania do przetwornicy czestotliwosci zostato
utracone, a parametr parametr 14-10 Awaria zasilania NIE
jest ustawiony na [0] Brak funkgji.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Sprawdzi¢ bezpieczniki na linii do przetwornicy
czestotliwosci i zrodto zasilania urzadzenia.

ALARM 37, Niezréwnowazenie faz
Pomiedzy urzadzeniami zasilajagcymi wystepuje niezréwno-
wazenie pradu.

ALARM 38, Btad wewnetrzny

W przypadku wystapienia btedu wewnetrznego na
wyswietlaczu pojawi sie numer kodowy zdefiniowany w
Tabela 6.4.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Wylaczy¢ i ponownie wiaczy¢ zasilanie.
. Sprawdzi¢, czy opcja jest prawidtowo zainsta-
lowana.

. Sprawdzi¢, czy pofaczenia nie sg obluzowane lub
czy nie brakuje ktéregos z nich.

Moze zajs¢ potrzeba kontaktu z dostawca lub dziatem
obstugi Danfoss. Nalezy zapisa¢ numer kodowy w celu
uzyskania dalszych instrukcji usuwania usterek.

Numer Tekst

0 Port szeregowy nie moze zosta¢ uruchomiony.
Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Danfoss
lub dziatem obstugi Danfoss.

256-258 Dane dotyczace mocy EEPROM s3 wadliwe lub
przestarzate. Wymieni¢ karte mocy.

512-519 Bfad wewnetrzny. Skontaktowac sie z przedstawi-
cielem firmy Danfoss lub dziatem obstugi Danfoss.

783 Wartos$¢ parametru przekracza ograniczenia

minimum/maksimum.

1024-1284 |[Bfad wewnetrzny. Skontaktowac sie z przedstawi-
cielem firmy Danfoss lub dziatem obstugi Danfoss.

1299 Oprogramowanie opcji w gniezdzie A jest
przestarzate.

Numer Tekst

1300 Oprogramowanie opcji w gniezdzie B jest
przestarzate.

1302 Oprogramowanie opcji w gniezdzie C1 jest
przestarzate.

1315 Oprogramowanie opcji w gniezdzie A jest

nieobstugiwane/niedozwolone.

1316 Oprogramowanie opcji w gniezdzie B jest nieobstu-
giwane/niedozwolone.

1318 Oprogramowanie opcji w gniezdzie C1 jest
nieobstugiwane/niedozwolone.

1379-2819 |Btad wewnetrzny. Skontaktowac sie z przedstawi-
cielem firmy Danfoss lub dziatem obstugi Danfoss.

1792 Reset sprzetu procesora sygnatu cyfrowego.

1793 Parametry zwiazane z silnikiem nie zostaty
poprawnie przeniesione do procesora sygnatu
cyfrowego.

1794 Dane dotyczace mocy nie zostaty poprawnie

przeniesione do procesora sygnatu cyfrowego
podczas zataczenia zasilania.

1795 Procesor sygnatu cyfrowego otrzymato zbyt wiele
nieznanych komunikatéw SPI. Przetwornica czestot-
liwosci wykorzystuje ten kod btedu w przypadku,
gdy zataczenie zasilania MCO nie nastepuje
prawidtowo, na przyktad z powodu stabej ochrony
EMC lub niewtfasciwie wykonanego uziemienia.

1796 Btad kopiowania RAM.

2561 Wymieni¢ karte sterujaca.

2820 Przepetnienie rejestru LCP.

2821 Przekroczenie portu szeregowego.
2822 Przekroczenie portu USB.

3072-5122 | Wartos¢ parametru przekracza swoje ograniczenia.

5123 Opcja w gniezdzie A: Sprzet niekompatybilny ze
sprzetem pulpitu sterowniczego.

5124 Opcja w gniezdzie B: Sprzet niekompatybilny ze
sprzetem pulpitu sterowniczego.

5125 Opcja w gniezdzie CO: Sprzet niekompatybilny ze
sprzetem pulpitu sterowniczego.

5126 Opcja w gniezdzie C1: Sprzet niekompatybilny ze
sprzetem pulpitu sterowniczego.

5376-6231 |[Bfad wewnetrzny. Skontaktowac sie z przedstawi-

cielem firmy Danfoss lub dziatem obstugi Danfoss.

Tabela 6.4 Kody btedéw wewnetrznych

ALARM 39, Czujnik radiatora
Brak sprzezenia zwrotnego z czujnika temperatury
radiatora.

Sygnat z czujnika termicznego IGBT nie jest dostepny na
karcie mocy. Problem moze dotyczy¢ karty mocy, karty
sprzegacza optycznego lub kabla tasmowego pomiedzy
karta mocy a karta sprzegacza optycznego.
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OSTRZEZENIE 40, Przecigzenie zacisku wyjscia cyfrowego
27

Sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do zacisku 27 lub usungé
potaczenie powodujace zwarcie. Sprawdzi¢

parametr 5-00 Tryb wejs¢ / wyjs¢ cyfr. i parametr 5-01 Zacisk

27. Tryb.

OSTRZEZENIE 41, Przecigzenie zacisku wyjscia cyfrowego
29

Sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do zacisku 29 lub usunac
potaczenie powodujace zwarcie. Sprawdzi¢ réwniez
parametr 5-00 Tryb wejs¢ / wyjs¢ cyfr. i parametr 5-02 Zacisk
29. Tryb.

OSTRZEZENIE 42, Przecigzenie wyjsicia cyfrowego na
X30/6 lub przeciazenie wyjscia cyfrowego na X30/7

Dla zacisku X30/6 sprawdzi¢ obcigzenie podfaczone do
zacisku X30/6 lub usuna¢ potaczenie powodujace zwarcie.
Sprawdzi¢ réwniez parametr 5-32 Wyj.cyfr. zacisku X30/6
(MCB 101) (VLT® We/wy ogélnego zastosowania MCB 101).

Dla zacisku X30/7 sprawdzi¢ obciagzenie podfaczone do
zacisku X30/7 lub usuna¢ potaczenie powodujgce zwarcie.
Sprawdzi¢ parametr 5-33 Wyj.cyfr. zacisku X30/7 (MCB 101)
(VLT® We/wy ogélnego zastosowania MCB 101).

ALARM 43, Zasilanie zewn.

Opcja dodatkowego przekaznika VLT® Extended Relay
Option MCB 113 zostata zamontowana bez zewnetrznego
zasilania 24 V DC. Podfaczy¢ zewnetrzne zasilanie 24 V DC
lub okresli¢ za pomoca ustawienia parametr 14-80 Opcja
zasilana przez zewnetrzne 24 V DC [0] Nie, ze zasilanie
zewnetrzne nie jest uzywane. Zmiana parametr 14-80 Opcja
zasilana przez zewnetrzne 24 V DC wymaga wytaczenia i
wiaczenia zasilania.

ALARM 45, Blad doziemienia 2
Bfad doziemienia.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Sprawdzi¢, czy uziemienie wykonano prawidtowo
i czy potaczenia nie sa obluzowane.

. Sprawdzi¢, czy rozmiar przewodu jest prawidtowy.

. Sprawdzi¢ kable silnika pod katem zwar¢ lub
pradow uptywowych.
ALARM 46, Zasilanie karty mocy
Zasilanie na karcie mocy jest poza zakresem.

Istnieja 3 rodzaje zasilania generowane przez zasilacz trybu
przetaczania (SMPS) na karcie mocy:

. 24 V.
. 5V.
. +18 V.

Przy zasilaniu z modutem VLT® 24 V DC Supply MCB 107
monitorowane jest tylko zasilanie 24 V i 5 V. Przy zasilaniu
napieciem 3-fazowym monitorowane sa wszystkie 3
rodzaje zasilania.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Sprawdzi¢, czy karta mocy nie jest uszkodzona.

. Sprawdzi¢, czy karta sterujgca nie jest
uszkodzona.

. Sprawdzi¢, czy karta opgji nie jest uszkodzona.

. W przypadku zasilania 24 V DC sprawdzic¢
wiasciwe zZrodio zasilania.

OSTRZEZENIE 47, Niskie zasilanie 24 V
Zasilanie na karcie mocy jest poza zakresem.

Istniejg 3 rodzaje zasilania generowane przez zasilacz trybu
przetaczania (SMPS) na karcie mocy:

. 24 V.
. 5V.
. +18 V.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Sprawdzi¢, czy karta mocy nie jest uszkodzona.

OSTRZEZENIE 48, Niskie zasilanie 1,8 V

Zasilanie 1,8 V DC uzywane na karcie sterujacej jest poza
dopuszczalnym zakresem. Zasilanie jest mierzone na karcie
sterujacej.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Sprawdzi¢, czy karta sterujgca nie jest
uszkodzona.

. Jezeli zainstalowano karte opcji, sprawdzi¢, czy

nie wystepuje na niej przepiecie.

OSTRZEZENIE 49, Ograniczenie predkosci

Ostrzezenie jest wyswietlane, gdy predkos¢ jest poza

zakresem okreslonym w parametr 4-11 Ogranicz. nis. predk.

silnika [obr/min] i parametr 4-13 Ogranicz wys. predk. silnika

[obr/min].

ALARM 50, Kalibracja AMA nie powiodta sie

Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Danfoss lub

dziatem obstugi Danfoss.

ALARM 51, AMA sprawdzenie Unom i Inom
Prawdopodobnie ustawienia napiecia silnika, pradu silnika i
mocy silnika sg nieprawidtowe.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Sprawdzi¢ ustawienia w parametrach 1-20 do
1-25.

ALARM 52, AMA niskie Inom
Prad silnika jest zbyt maty.
Wykrywanie i usuwanie usterek

. Sprawdzi¢ ustawienia w parametr 1-24 Prqd silnika.

ALARM 53, AMA silnik zbyt duzy
Silnik jest zbyt duzy, aby przeprowadzi¢ procedure AMA.

ALARM 54, AMA silnik zbyt maty
Silnik jest zbyt maty, aby przeprowadzi¢ procedure AMA.
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ALARM 55, Parametr AMA poza zakresem

Procedura AMA nie moze zosta¢ uruchomiona, poniewaz
wartosci parametréw silnika sg poza dopuszczalnym
zakresem.

ALARM 56, AMA przerwane przez uzytkownika
AMA zostato recznie przerwane.

ALARM 57, Btad wewnetrzny AMA

Sprébowac ponownie uruchomi¢ AMA. Powtarzane préby
ponownego uruchomienia moga spowodowac przegrzanie
silnika.

ALARM 58, Btad wewnetrzny AMA
Skontaktowac sie z przedstawicielem Danfoss.

OSTRZEZENIE 59, Ograniczenie pradu

Prad jest wyzszy od wartosci w parametr 4-18 Ogr. prqdu.
Upewnic sie, ze dane silnika w parametrach 1-20 do 1-25
sg prawidtowo ustawione. W razie potrzeby zwiekszy¢
ograniczenie pradu. Upewnic sie, ze uktad moze
bezpiecznie pracowac przy wyzszej wartosci ograniczenia.

OSTRZEZENIE 60, Blokada zewnetrzna

Sygnat na wejsciu cyfrowym wskazuje na btad poza
przetwornicag czestotliwosci. Blokada zewnetrzna wydata
polecenie wylgczenia awaryjnego przetwornicy czestot-
liwosci. Usuna¢ btad zewnetrzny. Aby wznowi¢ normalng
prace, nalezy doprowadzi¢ zasilanie 24 V DC do zacisku
zaprogramowanegdo dla blokady zewnetrznej i zresetowac
przetwornice czestotliwosci.

OSTRZEZENIE/ALARM 61, Btad sprzezenia zwrotnego
Rozbieznos¢ pomiedzy obliczong predkoscia a pomiarem
predkosci pochodzacym z urzadzenia obstugujacego
sprzezenie zwrotne.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Sprawdzi¢ ustawienie funkcji ostrzezenie/alarm/
wytaczenie w parametr 4-30 Funk. utraty sprzez.
zwrt..

. Ustawic¢ tolerowany poziom btedu w
parametr 4-31 Btqd predk. sprzez. zwrt.

. Ustawi¢ tolerowany czas utraty sprzezenia
zwrotnego w parametr 4-32 Timeout utraty sprzez.
zwrt..

OSTRZEZENIE 62, Maksymalne ograniczenie czestot-
liwosci wyjsciowej

Czestotliwo$¢ wyjsciowa osiaggnefa wartos$¢ ustawiong w
parametr 4-19 Maks. czestotliwos¢ wyjs.. Nalezy sprawdzi¢
aplikacje pod katem mozliwych przyczyn. O ile to mozliwe,
zwiekszy¢ warto$¢ ograniczenia czestotliwosci wyjsciowej.
Upewni¢ sie, ze uktad moze bezpiecznie pracowac z
wyzszg czestotliwoscig wyjsciowa. Ostrzezenie zostanie
usuniete, gdy wartos¢ wyjsciowa spadnie ponizej granicy
maksymalnej.

ALARM 63, Staby hamulec mechaniczny

Rzeczywisty prad silnika nie przekroczyt pradu zwalniania
hamulca w oknie czasu opdznienia startu.

OSTRZEZENIE 64, Ograniczenie napiecia

Kombinacja obcigzenia i predkosci wymaga napiecia silnika
wyzszedo niz to, ktére moze by¢ dostarczone przez
rzeczywiste napiecie obwodu DC.

OSTRZEZENIE/ALARM 65, Przekroczenie temperatury
karty sterujacej

Temperatura wylgczenia karty sterujacej wynosi 85°C
(185°F).

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Sprawdzi¢, czy temperatura robocza otoczenia
miesci sie w wymaganym zakresie.

. Sprawdzi¢, czy filtry nie sa zapchane.
. Sprawdzi¢ dziatanie wentylatora.
. Sprawdzi¢ karte sterujaca.

OSTRZEZENIE 66, Niska temperatura radiatora
Temperatura przetwornicy czestotliwosci jest zbyt niska, by
mogta ona pracowad. To ostrzezenie jest zalezne od
czujnika temperatury w module IGBT. Zwigkszy¢
temperature otoczenia urzadzenia. Podczas kazdego
zatrzymania silnika mozna podac¢ niewielka ilos¢ pradu do
przetwornicy, ustawiajac parametr 2-00 Prqd trzymania/
podgrzania DC na 5% i parametr 1-80 Funkcja przy stopie.

ALARM 67, Konfiguracja opcjonalnego modutu ulegta
zmianie

Od ostatniego wylgczenia zasilania dodano lub usunieto
jedna lub wiecej opcji. Upewni¢ sig, czy zmiana
konfiguracji byta zamierzona, a nastepnie zresetowac
urzadzenie.

ALARM 68, Bezpieczny stop wiaczony

Aktywowano funkcje Safe Torque Off (STO). Aby wznowic
normalng prace, nalezy doprowadzi¢ zasilanie 24 V DC do
zacisku 37, a nastepnie wystac¢ sygnat Reset (przez
magistrale, wejscie/wyjscie cyfrowe lub naciskajac przycisk
[Reset]).

ALARM 69, Temperatura karty mocy

Czujnik temperatury na karcie mocy jest albo za goracy,
albo za zimny.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Sprawdzi¢, czy robocza temperatura otoczenia
miesci sie w wymaganym zakresie.
. Sprawdzi¢, czy filtry nie sa zapchane.
. Sprawdzi¢ dziatanie wentylatora.
. Sprawdzi¢ karte mocy.
ALARM 70, Nieprawidtowa konfiguracja FC
Karta sterujgca jest niekompatybilna z kartag mocy. Nalezy
skontaktowac sie z dostawca Danfoss i podac kod typu z

tabliczki znamionowej urzadzenia oraz numery katalogowe
kart w celu sprawdzenia ich zgodnosci.

ALARM 71, Bezpieczny stop PTC 1

Funkcja bezpiecznego wytaczania momentu (STO) zostata
aktywowana z karty termistora MCB 112 VLT® (zbyt wysoka
temperatura silnika). Tryb zwyktej pracy urzadzenia moze
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zostac przywrdcony po ponownym zastosowaniu przez
MCB 112 napiegcia 24 V DC na zacisku 37 (kiedy
temperatura silnika osiggnie odpowiedni poziom) oraz po
dezaktywacji wejscia cyfrowego z MCB 112. Nalezy wtedy
wystac¢ sygnat Reset (za pomocg magistrali, we/wy
cyfrowego lub przez nacisniecie przycisku [Reset]).

ALARM 72, Niebezpieczna awaria

STO (bezpieczne wytgczanie momentu) z wytgczeniem
awaryjnym z blokada. Wystapito nieoczekiwane pofaczenie
polecen funkcji STO.

. Karta termistora PTC MCB 112 VLT® wiacza
X44/10, ale funkcja STO nie jest wigczona.

. MCB 112 jest jedynym urzadzeniem uzywajacym
funkcji STO (okreslonym przez wyboér [4] Alarm
PTC 1 lub [5] Ostrzez. PTC 1 w parametrze
parametr 5-19 Zacisk 37 - bezp. stop), funkcja STO
jest aktywowana, a X44/10 nie aktywowano.

OSTRZEZENIE 73, Automatyczne ponowne uruchamianie
bezpiecznego stopu

Aktywowano funkcje STO (bezpiecznego wylaczania
momentu). Jedli automatyczny restart jest aktywny, silnik
moze sie uruchomi¢ po usunieciu tej usterki.

ALARM 74, Termistor PTC
Alarm zwiazany z karta termistora PTC MCB 112 VLT®, PTC
nie dziata.

ALARM 75, Wyb. nieprawidtowy profil

Nie mozna zapisa¢ wartosci parametru podczas pracy
silnika. Silnik nalezy zatrzymac¢ przed zapisaniem profilu
MCO w parametr 8-10 Profil stowa sterujgcego.

OSTRZEZENIE 76, Konfiguracja jednostki zasilajacej
Wymagana liczba urzadzen zasilajgcych nie jest zgodna z
wykrytg liczba aktywnych urzadzen zasilajacych.

To ostrzezenie pojawi sie podczas wymiany modutu z
obudowa w rozmiarze F, jezeli dane dotyczace mocy na
karcie mocy modutu nie zgadzaja sie z danymi z pozostatej
czesci przetwornicy czestotliwosci.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Nalezy sprawdzi¢, czy cze$¢ zamienna i jej karta
mocy maja odpowiednie numery czesci.

OSTRZEZENIE 77, Tryb zreduk. mocy

To ostrzezenie oznacza, ze przetwornica czestotliwosci
pracuje w trybie zredukowanej mocy (z mniejszg liczba
sekcji inwertera niz dozwolona). To ostrzezenie bedzie
generowane w trakcie cyklu mocy, gdy przetwornica
czestotliwosci jest ustawiona na prace z mniejsza liczba
inwerteréw, i pozostanie wiaczone.

ALARM 78, Btad wyszukiwania
Réznica miedzy wartoscig zadang a wartoscia rzeczywistg
przekracza wartos¢ w parametr 4-35 Btqd wyszukiwania.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Wytaczy¢ funkcje lub wybraé alarm/ostrzezenie w
parametr 4-34 Funkcja btedu wyszuk..

. Sprawdzi¢ elementy mechaniczne wokét
obcigzenia i silnika, sprawdzi¢ potaczenia
sprzezenia zwrotnego z enkodera silnika do
przetwornicy czestotliwosci.

. Wybra¢ funkcje dla sprzezenia zwrotnego silnika
w parametr 4-30 Funk. utraty sprzez. zwrt..

. Wyregulowa¢ pasmo btedu wyszukiwania w
parametr 4-35 Btqd wyszukiwania i
parametr 4-37 Rozp./zatrz. btedu wyszuk..

ALARM 79, Nieprawidlowa konfiguracja sekcji mocy
Karta skalujgca ma niewtasciwy numer lub nie jest zainsta-
lowana. Oprécz tego nie mozna byto zainstalowaé dtawika
MK102 na karcie mocy.

ALARM 80, Rozruch przetwornicy

Po recznym resecie ustawienia parametréow sg sprowadzane
do ustawien fabrycznych, domysinych. Aby usuna¢ alarm,
nalezy zresetowac jednostke.

ALARM 81, Uszkodz. CSIV
Plik CSIV ma btedy sktadniowe.

ALARM 82, Btad parametru CSIV
CSIV nie zainicjowato parametru.

ALARM 83, Nieprawidtowa kombinacja opcji
Zainstalowane opcje nie sg kompatybilne.

ALARM 84, Brak opcji bezpieczenstwa

Opcja bezpieczenstwa zostata usunieta bez wykonania
ogolnego resetu. Ponownie podtaczy¢ opcje bezpie-
czenstwa.

ALARM 88, Wykrywanie opcji
Wykryto zmiane w rozktadzie opcji. Parametr 14-89 Option
Detection jest ustawiony na [0] Konfiguracja zatrzasnieta, a
rozktad opcji zostat zmieniony.

. Aby zastosowac zmiany, nalezy wiaczy¢ zmiany w
rozktadzie opcji w parametr 14-89 Option
Detection.

. Ewentualnie nalezy przywrdci¢ poprawng

konfiguracje opcji.

OSTRZEZENIE 89, Poslizg hamulca mechanicznego
Monitor zwolnienia hamulca wykryt, ze predkos¢ obrotowa
silnika przekracza 10 obr./min.

ALARM 90, Monitor sprzezenia zwrotnego

Sprawdzi¢ potaczenie z opcja enkodera/resolwera i w razie
potrzeby wymieni¢ VLT® Encoder Input MCB 102 lub VLT®
Resolver Input MCB 103.

ALARM 91, Btedne ustawienia wejscia analogowego 54
Przetacznik S202 musi zosta¢ ustawiony w pozycji OFF
(wejscie napiecia), gdy czujnik KTY jest podtaczony do
zacisku 54 wejicia analogowego.

ALARM 99, Wirnik zablokowany
Wirnik jest zablokowany.
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OSTRZEZENIE/ALARM 101, Monitor predkosci
Warto$¢ monitora predkosci obrotowej silnika wykracza
poza zakres. Patrz parametr 4-43 Motor Speed Monitor
Function.

OSTRZEZENIE/ALARM 104, Btad wentylatora miesza-
jacego

Wentylator nie pracuje. Monitor wentylatora sprawdza, czy
wentylator obraca sie podczas uruchomienia lub gdy ma
by¢ wtaczony. Btad wentylatora mieszajagcego mozna
skonfigurowac jako ostrzezenie lub wylaczenie awaryjne
alarmem w parametr 14-53 Monitoring wentylatora.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Wytaczy¢ i ponownie wiaczy¢ zasilanie
przetwornicy czestotliwosci w celu okreélenia, czy
ostrzezenie/alarm pojawi sie ponownie.

OSTRZEZENIE/ALARM 122, Niespodziewana rotacja silnika
Przetwornica czestotliwosci wykonuje funkcje wymagajaca,
aby silnik znajdowat sie w stanie spoczynku, na przyktad
trzymanie statopragdowe DC dla silnikéw PM.

OSTRZEZENIE 123, Mod. silnika zmieniony
Silnik wybrany w parametr 1-11 Motor Model jest niepra-
widtowy. Sprawdzi¢ model silnika.

OSTRZEZENIE 163, ATEX ETR ostrz. ogr. pr.

Przetwornica czestotliwosci pracowata powyzej skraju
charakterystyki przez ponad 50 sekund. Ostrzezenie jest
wiaczane przy 83% i wylaczane przy 65% dopuszczalnego
przecigzenia termicznego.

ALARM 164, ATEX ETR alarm ogr. pr.

Praca powyzej skraju charakterystyki przez ponad
60 sekund w okresie 600 sekund aktywuje alarm i
wytaczenie awaryjne przetwornicy czestotliwosci.

OSTRZEZENIE 165, ATEX ETR ostrz. ogr. czest.
Przetwornica czestotliwosci pracuje przez ponad 50 sekund
ponizej minimalnej dozwolonej czestotliwosci

(parametr 1-98 ATEX ETR interpol. points freq.).

ALARM 166, ATEX ETR alarm ogr. czest.

Przetwornica czestotliwosci pracowata przez ponad 60
sekund (w okresie 600 sekund) ponizej minimalnej
dozwolonej czestotliwosci (parametr 1-98 ATEX ETR interpol.
points freq.).

OSTRZEZENIE/ALARM 210, Sledzenie pozycji

Btad rzeczyw. pozycji przekracza wartos$¢ w

parametr 4-71 Maximum Position Error.

Parametr 4-70 Position Error Function okredla, czy jest to
ostrzezenie czy alarm.

OSTRZEZENIE/ALARM 211, Ograniczenie pozycji

Pozycja jest poza ograniczeniami okreslonymi w
parametr 3-06 Minimum Position i parametr 3-07 Maximum
Position. Parametr 4-73 Position Limit Function okresla
funkcje przy tym ostrzezeniu/alarmie.

OSTRZEZENIE/ALARM 212, Homing not done (Nie
wykonano powrotu do pozycji wyjsciowej)

Zostaje wybrana funkcja homing w parametr 17-80 Homing
Function i wykonywane jest bezwzgledne pozycjonowanie,
zanim powr6t do pozycji wyjsciowej zostanie ukoriczony.

ALARM 213, Time-out Homing (Przekroczono limit czasu
powrotu do pozycji wyjsciowej)

Powrét do pozycji wyjsciowej zostat uruchomiony, ale nie
zakonczyt sie w czasie okreslonym w

parametr 17-85 Homing Timout.

ALARM 214, Brak wejscia czujnika

Proces powrotu do pozycji wyjsciowej z uzyciem funkgji
homing, ktéra wymaga pozycjonowania przy uzyciu
czujnika lub sondy dotykowej, zostat uruchomiony bez
zdefiniowanego wejscia dla czujnika.

OSTRZEZENIE 220, Nieobstugiwana wersja pliku
konfiguracji

Przetwornica czestotliwosci nie obstuguje biezacej wersji
pliku konfiguracji. Dostosowywanie zostaje przerwane.

ALARM 246, Zasilanie karty mocy

Ten alarm dotyczy wytacznie przetwornic czestotliwosci z
obudowa typu F. Jest on odpowiednikiem alarmu 46,
Zasilanie karty mocy.

Warto$¢ podana w dzienniku alarméw wskazuje modut
mocy, ktéry wygenerowat alarm:
1 = modut falownika ostatni po lewej.

2 = srodkowy modut falownika w przetwornicy
czestotliwosci F2 lub F4.

2 = prawy modut falownika w przetwornicy
czestotliwosci F1 lub F3.

3 = prawy modut falownika w przetwornicy
czestotliwosci F2 lub F4.

5 = modut prostownika.

OSTRZEZENIE 249, Niska temperatura prost.
Temperatura radiatora prostownika jest nizsza od
oczekiwane;j.

Wykrywanie i usuwanie usterek
. Sprawdzi¢ czujnik temperatury.

OSTRZEZENIE 250, Nowa czes$¢ zapasowa
Wymieniono moc lub zasilacz impulsowy. Nalezy
przywrdcic¢ kod typu przetwornicy czestotliwosci w
EEPROM. Wybra¢ odpowiedni kod typu w

parametr 14-23 Ustawienie kodu typu zgodnie z
Oznaczeniem umieszczonym na przetwornicy czestot-
liwosci. Pamieta¢ o wybraniu ,Zapisz do EEPROM’, aby
zakonczyc.

OSTRZEZENIE 251, Nowy kod typu
Wymieniono karte mocy lub inne podzespoty i kod typu
zostat zmieniony.

OSTRZEZENIE 253, Przecigzenie wyjsécia cyfrowego X49/9
Wyijscie cyfrowe X49/9 jest przecigzone.
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OSTRZEZENIE 254, Przecigzenie wyjécia cyfrowego
X49/11
Wyjscie cyfrowe X49/11 jest przecigzone.

OSTRZEZENIE 255, Przecigzenie wyjécia cyfrowego X49/7
Wyjscie cyfrowe X49/7 jest przecigzone.

ALARM 430, PWM nieaktywne
PWM na karcie mocy jest nieaktywne.
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7 Zatacznik

7.1 Symbole, skréty i konwencje

°C Stopnie Celsjusza

°F Stopnie Fahrenheita

AC Prad przemienny

AEO Automatyczna optymalizacja energii

ASM Silnik asynchroniczny lub standardowy silnik indukcyjny
AWG Amerykanska miara kabli

AMA Automatyczne dopasowanie do silnika

DC Prad staty

EMC Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

ETR Elektroniczny przekaznik termiczny

fmN Czestotliwos¢ znamionowa silnika

FC Przetwornica czestotliwosci

linv Znamionowy prad wyjsciowy inwertera

ILim Ograniczenie pradu

IMN Znamionowa wartos¢ pradu silnika

Ivirmax Maksymalny prad wyjsciowy

vt N Znamionowy prad wyjsciowy dostarczany przez przetwornice czestotliwosci
P Stopien ochrony

IPM Silnik PM z magnesami zamont. wewn.

LCP Lokalny panel sterowania

MCT Oprogramowanie Motion Control Tool

ns Predkos$¢ obrotowa silnika synchronicznego
PmN Moc znamionowa silnika

PELV Protective Extra Low Voltage (obwdd bardzo niskiego napiecia z uziemieniem)
PCB Ptytka drukowana

Silnik PM Silnik z magnesami trwatymi

PWM Modulacja szerokosci impulsu

obr./min Obroty na minute

Regen Zaciski regeneracyjne

SPM Silnik PM z magnesami zamont. na powierzchni
SynRM Synchroniczny silnik reluktancyjny

Tum Ograniczenie momentu

UmN Napiecie znamionowe silnika

Tabela 7.1 Symbole i skréty

Konwencje
Listy numerowane oznaczaja procedury.
Listy punktowane oznaczaja inne informacje.

Tekst zapisany kursywa oznacza:
. odniesienie,

. tacze,

. nazwa parametru,

. nazwa grupy parametrow,
. opcje parametru.

. przypis.

Wszystkie wymiary na rysunkach sa podane w mm (calach).
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Indeks Identyfikacja, przetwornica czestotliwosCi.....coowvernrrrernerrernnees 193
Informacje o parametrach 195
A Inicjalizacja 25
Alarm 269 Inteligentny zestaw parametréw aplikacji......cooccerecenneceuecens 21
Alarm Log 192 Interfejs resolwera 205
AMA
Ostrzezenie 280 J
Jog - praca manewrowa 4
B Jog - praca manewrowa z magistrali komunikacyjne......... 156
Bezpiecznik 279
K
c Karta sterujaca
Charakterystyka U/f. 53 Karta sterujaca 275
Chtodzenie 62 Komparator 161
Czas rozp./zatrz 80, 82, 83, 85 Kompatybilnos¢ 187,216
Czas wyladowania 8 Komunikacja szeregowa 5
Czasomierz 167 Komunikat statusu 14
Kondensator 110
D Konwencja 285
Dane eksploatacyjne 190 Kopiuj/Zapisz LCP 36
Diagnostyka 202
Diagnostyka portu 156 L
Lampka sygnalizacyjna 15
E Lampka sygnalizacyjna (LED) 14
Ekranowane/zbrojone 1 LCP 4,6,14,17,23
Enkoder 90,122 |ogiczny sterownik zdarzen 157
Ethernet 157 Lokalna warto$¢ zadana 27
ETR 197
M
F Magistrala komunikacyjna DeviceNet CAN........cooeceereeerecenns 157
Flux 39,52 MCB113 106, 132
Funkcja przy starcie 56 MCB114 218
Funkcja wahan 214 Menu gtéwne 16,19, 21
Funkcje specjalne 214 Moment obrotowy 47,276
Moment rozruchowy. 5
H Monitorowanie 205
Hamowanie
Funkcje energii hamowania 68 N
DC 67
Hamulec Nadmierna temperatura 276
mechaniczny 70 Napiecie
Moc hamowania 5 Asymetria napiecia 275
gg;;gtlgrzigﬁgjvr:;\;vama ;;g Napiecie zasilania 279
Sterowanie hamulcem 276  Nastparprzy zat 58
Hasto 37 Nastawy domyslne (fabryczne) 232
Numeryczny lokalny panel sterowania 23
I
Identyfikacja przetwornicy czestotliwosCi......ccueeeeuecernecenne 193
286 Danfoss A/S © 08/2016 Wszelkie prawa zastrzezone. MG33MM49
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Rs flip flops 164
0]
Obcigzenie termiczne 52,197 S
Obwod posredni 275 Silnik
patrz tez Obwdd posredni DC Dane silnika 42,46, 276, 281
Obwod posredni DC 275 Moc .5|In|ka : - o 280
Monitorowanie sprzezenia zwrotnego silnika..........cccoeece... 920
Odczyt niestandardowy LCP 33 Ograniczenie silnika 88
Ograniczenie wartosci zadanej 74 Prad silnika 280
. L Predkos¢ obrotowa silnika, synchroniczny..........eneene 4
Opcja komunikacji 279 Predkos¢ obrotowa silnika, ZNamioNOWa..........ceeeevmmeeeessins 4
Opcja we/wy 123 PM 43
. L Status silnika 197
Opdja wej.czujnika 218 Temperatura silnika 60
Opozn. startu 56 Zaawansowane dane silnika 48
Ostrzezenie 269 Zabezpieczenie silnika 60
Skrot 285
P SLC 157
Pakiet jezykowy 26 Sprzezenie zwrotne 279
Parametr indeksowany 23 ;
Podreczne menu 15,19 5
Podziat obcigzenia 7,8 Srodki ostroznosci 7
Pole odczytu danych 196,212 S
Potencjometr
cyfrowy 86 Start/Stop 1
Wartos$¢ zadana napiecia przez potencjometr...........c.. 12 Start/stop impulsowy. 12
Prad Status ogéiny 196
wyjsciowy 275
Warto$¢ znamionowa pradu 275 Status przetwornicy czestotliwosci 198
Predko$¢ wyjéciowa 57  Sterowanie
. . Logiczny sterownik zdarzen 157
Predkosci zabronione 95 Sprzezenie zwrotne regulacji ProCeSsU..... e 141
Profibus 157 Ster. Plmomentu 141
. ograniczenia pradu 184
Protokét FC MC 151 PID predkosci 135
Przegrzanie 276 PID procesu 142
Przekaznik 113 Time out stowa sterujacego 277
Zaawansowane sterowanie PID procesu..........ecnn. 143
Przetaczanie inwertera 177 Zasada sterowania 39
Przewody sterownicze 1 Zasada sterowania U/f 39
Przycisk LCP 24  Sygnatanalogowy 275
Przypadkowy rozruch 8  Symbol 285
R T
Radiator 279 Termistor. 6,60
RCD 6 Tryb ochrony 9
Reaktancja gtéwna 47  Trybpracy 27
Reaktancja rozproszenia stojana 47  Trybwe/wy analog 125
Reguta logiczna 167  Trybwyswietlania 17
Regulacja startu 56
Rejestr 192 U
Reset 17,275, 276, 281 Ust.rejestr.danych 190
Reset time-outu stowa sterujgcego 147 Ustawiane ostrzezenie 3
Ustawienia ogdlne 39,146
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Ustawienia portu 151 Zestaw parametrow 19
Ustawienia zalezne od obcigzenia 54 Zgodny z ruchem wskazéwek zegara 57
Utrata fazy 275 Zwarcie
Zwarcie 277
V Zwiekszanie/zmniejszanie predkosci 12
VVC+ 7
w
Wartos$¢ zadana 74,199
Wartos¢ zadana z potencjometru 12
Wej. enkodera 24 V 122
Wejscia
Tryb we/wy. cyfr 98
Wejscie analogowe 5,126,128
Wejscie cyfrowe 276
Wejscie
Analogowe 275
Opcja wejscia 267
Wejscie analogowe 125,219
Wejscie cyfrowe 98
Wejscie impulsowe 119
Wybieg silnika 4,16,98
Wybdér silnika 42
Wybor szybkiego zatrzymania 154
Wyjscie analogowe 128,130, 132
Wyjscie impulsowe 120
Wyjscie przekaznikowe 106
Wyt. awaryjne z powodu przetezenia 110
Wytaczenie awaryjne i reset 182
Wysokie napiecie 7
Wyswietlacz graficzny 14
Wyswietlacz LCP 30
Z
Zacisk
Wejscie 275
Zaciski
Zacisk 42 128
Zacisk 53 126
Zacisk 54 126, 282
Zacisk X30/11 127
Zacisk X30/12 128
Zacisk X30/8 130
Zacisk X45/1 133
Zacisk X45/3 134
Zacisk X48/10 219
Zacisk X48/2 219
Zacisk X48/4 218
Zasilanie 7
Zasilanie wh./wyt 178
Zatrzasnij wyjscie 4,98
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