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Wstep

Spis tresci

Sterowane wektorowo przetwornice czestotliwosci serii SY8000 naleza do nowej generacji
urzadzen orazreprezentujg nowoczesne trendy w projektowaniu.

Przetwornice czestotliwosci serii SY8000 zostaty zaprojektowane i wyprodukowane przez
firme Sanyu jako najwyzszej jakosci produkt. Urzadzenia sg wielofunkcyjne, charakteryzuja sie duzym
momentem przy niskich czestotliwosciach oraz cichg praca. Ponadto szybko reaguja na zmiane
obcigzenia, pracujac stabilnie, doktadnie i niezawodnie oraz w mozliwie najwiekszym stopniu
poprawiajg wspotczynnik mocy i wydajnosc.

Seria SY8000 automatycznie dostraja parametry, zapewnia bez czujnikowg prace serwo ,
przetacza sterowanie pomiedzy wektorowym a U/F, zmiana parametrow jest zabezpieczona hastem,
posiada proste menu, posiada funkcje sledzenia obrotéw oraz wbudowany regulator PID, monitoruje
sygnaty wejsciowe i wyjsciowe, chroni przed rozbiegiem po zdjeciu obcigzenia, sygnalizuje btedy,
kontroluje predkos¢, wykonuje automatyczny restart po wykryciu usterki, posiada wbudowang
jednostke hamujaca, wykrywa 25 rodzajoéw btedéw, monitoruje usterki, posiada rozbudowane wejscia
I/0 i kilka ustawien ich czutosci, automatycznie ustawia napiecie, posiada kontrole wahan
czestotliwosci i wielofunkcyjng kontrole predkosci. jest w stanie sterowac przy zmieniajagcym sie
obcigzeniu. Gdy klawiatura jest aktywna, wyswietlacz LED pokazuje parametry pracy i kody bteddw,
ponadto wyswietlacz LCD pokazuje biezace informacje o procesie, instrukcje i pozwala na kopiowanie
danych. Istnieje mozliwos¢ wspdtpracy z innymi urzadzeniami za pomocg ztacza komunikacyjnego z
interfejsem RS-485, protokotem MODBUS i karte rozszerzen kompatybilng ze standardem PROFIBUS.
Moze wspotpracowaé rowniez ze standardami DeviceNet i CANopen. Kompaktowa budowa i
nowoczesny wyglad oraz zaliczone pozytywnie testy wykonane zgodnie z obowigzujgcymi normami,
gwarantujg niezawodng i bezawaryjna prace. Urzadzenie oferowane jest w kilku opcjach, dajac w ten
sposob duze mozliwosci w kwestii doboru wtasciwej przetwornicy czestotliwosci do danej aplikacji.

Ta instrukcja stanowi dokument pozwalajacy na wybdr urzadzenia, instalacje, dobdr
parametréw, dostosowanie do odpowiedniej aplikacji, diagnoze btedu oraz prawidtowa obstuge i
konserwacje. Przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia, prosimy o doktadne zapoznanie sie z jej
trescig aby méc bezpiecznie uzytkowaé przetwornice czestotliwosci. Niewtasciwe uzytkowanie moze
spowodowac nieprawidtowg prace urzadzenia, pojawienie sie usterek i bteddéw, skréci¢ czas
bezawaryjnej pracy oraz by¢ przyczyng wypadkéw z udziatem uzytkownika. Po doktadnym zapoznaniu
sie z trescig niniejszej instrukcji, prosimy o uzytkowanie urzadzenia, zgodnie z zawartymi w niej
zaleceniami.

Ta instrukcja dostarczana jest wraz z przetwornicg czestotliwosci, prosimy o przechowywanie jej w
nalezytym stanie, aby mogta by¢ wykorzystana w przysztosci. Jest to istotny element wsparcia

technicznego dla klienta.
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Niniejszy dokument zawiera instrukcje obstugi i uwagi, dotyczace eksploatacji i jest dostarczany

uzytkownikowi wraz z urzgdzeniem..

® Prosimy o upewnienie sig, ze napiecie zasilania jest zgodne z napiecie

Zasady bezpieczenstwa znamionowym przetwornicy, przewody na wyjsciu i wejsciu podtgczone sg
@Danger poprawnie, obwody nie majg zwarcia - w przeciwnym razie urzadzenie moze
Przed zainstalowaniem, uruchomieniem lub konserwacjg urzadzenia, prosimy o doktadne ulec uszkodzeniu.

zapoznanie sie z trescig niniejszego dokumentu, aby bezpiecznie eksploatowaé urzadzenie.
Instrukcja obstugi zawiera niezbedne informacje techniczne oraz opisuje zasady bezpieczeristwa w
pracy z urzadzeniem. Srodki ostroznosci sklasyfikowane sg jako niebezpiecznie i ostrzegawcze.

e Przed wigczeniem zasilania obudowa urzadzenia powinna by¢ zamknieta w celu
ochrony przed porazeniem obstugi.

® Urzadzenie jest testowane pod katem wytrzymatosci na zmiany napiecia przed

Niezachowanie ostroznoséci moze doprowadzi¢ do cigzkiego uszkodzenia ciata a dostarczeniem do klienta i nie musi byc testowane ponownie. Nie zwalnia to z
nawet do émierci /\Caution zachowania ostroznosci podczas uzytkowania.

Wszystkie czesci muszg by¢ potgczone zgodnie z powyzszg instrukcja. Nie

Niezachowanie ostroznosci moze doprowadzi¢ do lekkiego uszkodzenia ciata i zwalnia to z zachowania ostroznosci podczas uzytkowania.
uszkodzenia sprzetu

1.1.5 Po wiaczeniu zasilania

1.1 Zasady bezpieczerstwa - S X - T - ;
e Nie wolno otwieraé¢ obudowy urzadzenia po zatgczeniu zasilania, poniewaz

1.1.1 Zasady bezpieczenstwa przed instalacjy grozi to porazeniem pradem _
« Nie wolno dotykac urzadzenia i podfgczonych obwodéw elektrycznych mokrymi
@ Danger ® Nie wolno instalowa¢ i uruchamia¢ uszkodzonego lub niekompletnego rekami, poniewaz moze wystapic porazeniem pragdem.
9 urzadzenia, poniewaz istnieje duze prawdopodobieristwo wypadku @Danger Nie wolno dotykac listwy zaciskowej urzadzenia, poniewaz istnieje ryzyko

L] . .
porazenia pradem.

W poczatkowej fazie po wtaczeniu zasilania, urzadzenie moze przeprowadzi¢
1.1.2 Instalacja ® automatyczna kontrole ochrony przed zwarciem doziemnym. Wtedy nie wolno
dotykac zaciskdw U,V i W na urzadzeniu oraz zaciskdw na silniku.
Niedostosowanie sie moze prowadzi¢ do porazenia pragdem

@ Danger e Urzadzenie powinno by¢ zamontowane jak najdalej od otwartego ognia

o W przypadku zmiany parametréw po identyfikacji, nalezy zwréci¢ uwage na
obroty silnika, ktére niewtasciwie dobrane moga spowodowac wypadek

ACaution

® W przypadku zamontowania wiecej niz dwdch urzadzen w jednej szafie, nalezy
&Cauuon zwréci¢ uwage na odpowiednie chtodzenie ( szczegdty znajdujg sie w rozdziale 3
—instalacja urzadzenia)

o Nie nalezy zmienia¢ parametrow urzadzenia, ktore zostaly ustawione przez
producenta w sposéb przypadkowy, poniewaz grozi to uszkodzeniem urzadzenia

K : - - . . - ; p 1.1.6 Podczas prac
® Nie nalezy umieszczac przewodow za srubami, moze to spowodowac pracy

uszkodzenie falownika o W momencie wyboru funkcji restartu, nalezy zwrdci¢ uwage na prace
elementéw mechanicznych uktadu aby unikngé wypadku
1.1.3 Okablowanie o Nigdy nie nalezy dotykac wentylatora chfodzacego oraz rezystora
<D oanger roztadowujacego, poniewa? istnieje ryzyko powstania pozaru.
o Tylko przeszkolony personel moze kontrolowac sygnaty gdy aplikacja pracuje,
aby unikng¢ wypadku i uszkodzenia aplikacji

e Urzadzenie powinno byc¢ eksploatowane ( podtagczane ) przez profesjonalny
serwis, poniewaz istnieje ryzyko porazenia pragdem
e Musi by¢ wytacznik bezpieczeristwa, ktéry odizoluje urzadzenie od zrédta

< panger zasilania chronigc np. przed pozarem . Gdy urzadzenie pracuje nie wolno wrzucac jakichkolwiek przedmiotéw pod
o Przed rozpoczeciem podfaczania przewoddw nalezy sprawdzi¢ poprawnosé grozba uszkodzenia urzgdzenia
odtaczenia napiecia zasilajgcego w celu ochrony przed porazeniem ACaution o Nie wolno uruchamiac i zatrzymywac urzadzenia poprzez odtgczanie i
o Nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ wykonania instalacji przewodu uziemiajacego w podtaczanie przewoddw, poniewaz mozna uszkodzi¢ urzadzenie

celu ochrony przed porazeniem

e Nie wolno podtaczac zasilania to zaciskéw U,V,W poniewaz grozi to 1.1.7 Podczas konserwacji

uszkodzeniem urzadzenia
e Nalezy upewnic sie czy podtgczony obwdd spetnia wymagania kompatybilnosci
EMC i standardy bezpieczeristwa. Sugerowane w niniejszej instrukcji wymiary
Acau“on zaciskow, zapewniajg ochrone przed uszkodzeniem urzadzenia i wypadkiem @ Danger

® Nie wolno prowadzi¢ prac konserwacyjnych przy zatgczonym napieciu
zasilajgcym, gdyz istnieje ryzyko porazenia pragdem

® Urzadzenie moze by¢ naprawiane gdy kontrolka ,,Charge” jest wytaczona , aby
unikna¢ porazenia przez natadowany kondensator.

° Rezystor hamujgcy nie moze by¢ bezposrednio podtaczony pomiedzy (+)i(-)z
zacisku szyny DC, poniewaz moze pojawic sie ogien. ® Tylko przeszkolony personel moze dokonywaé napraw i konserwacji urzadzenia
w obawie przed mozliwym uszkodzeniem ciata dla 0séb nieprzeszkolonych.
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1.2 Srodki ostroznosci

1.2.1 Sprawdzanie izolacji silnika

Silnik powinien mie¢ sprawdzona izolacje przed pierwszym uruchomieniem szczegélnie w
przypadku, gdy przez dtuzszy czas byt nieuzywany. Regularne sprawdzanie silnika zapobiega
uszkodzeniom przetwornicy czestotliwosci z powodu stabej izolacji wirnika. Podczas wykonywania
pomiaru przewody silnika muszg by¢ odizolowane od przetwornicy czestotliwosci. Sugerujemy
wykorzystanie napiecia 500 V a mierzona rezystancja nie moze by¢ mniejsza niz 5 MOhm

1.2.2 Termiczna ochrona silnika

Gdy pojemnos¢ znamionowa silnika nie pokazuje tego na przetwornicy , w szczegélnosci gdy prad
znamionowy na przetwornicy jest wiekszy niz na silniku, nalezy ustawi¢ parametry ochrony silnika
na przetwornicy lub zamontowa¢ przekaznik chronigcy silnik przed przegrzaniem.

1.2.3 Dziatanie na wyiszej czestotliwosci

Przetwornica moze zapewnic¢ czestotliwos¢ z zakresu 0 + 600 Hz. W przypadku, gdy chcemy
pracowac z czestotliwoscia powyzej 50 Hz, nalezy wzig¢ pod uwage wytrzymatos¢ mechaniczng
tozysk sterowanego urzadzenia.

1.2.4 Wibracje na urzadzeniach mechanicznych

Przetwornica czestotliwosci moze powodowac wpadanie elementéw mechanicznych w rezonans
przy pracy pod obcigzeniem, mozna tego unikng¢ wykluczajgc czestotliwosci rezonansowe na
przetwornicy.

1.2.5 Temperatura silnika i hatas

Poniewaz wyjsciowe napiecie przetwornicy ma przebieg PWM, temperatura silnika rosnie jak
réwniez hatas i wibracje silnika rosng nieznacznie w poréwnaniu do sytuacji gdy silnik zasilany jest
z sieci

1.2.6 Warystor lub kondensator dla poprawy wspétczynnika mocy na wyjsciu

Poniewaz napiecie przetwornicy ma przebieg PWM, kondensator poprawia wspétczynnik mocy a
warystor zamontowany jest na wyjsciu w celu ochrony elektrycznej, dlatego chwilowe
przecigzenie prgdowe moze uszkodzi¢ przetwornice. Nie nalezy dopuszcza¢ do takich sytuacji .

1.2.7 Stycznik zamontowany na wejsciowych i wyjsciowych zaciskach

W styczniku zamontowanym pomiedzy zrédtem zasilania a zaciskem zaciskowym na wejsciu,
niedozwolone jest sterowanie zatgczaniem i wytgczaniem przetwornicy. Jesli musimy dokonac
zataczenia lub wytgczenia przetwornicy w ten sposdb, nie nalezy tego robié¢ czesciej niz raz na
godzine, poniewaz czeste zatgczenie lub wytaczanie skraca zywotnos$¢ kondensatora
zamontowanego wewnatrz przetwornicy. Jezeli stycznik zamontowany jest pomiedzy zaciskami
wyjsciowymi a silnikiem, nalezy upewnic sie czy przetwornica wykonuje zatgczanie i wytaczanie,
gdy na wyjsciu nie ma napiecia. W przeciwnym razie mozna uszkodzi¢ przetwornice.

1.2.8 Uzywanie z podwyzszonymi wartosciami parametréow

Przetwornica czestotliwosci serii SYB000 nie powinna pracowac z napieciem wyzszym niz
wyspecyfikowane w niniejszej instrukcji, poniewaz moze ulec uszkodzeniu. Jesli urzadzenie musi
pracowac w takich warunkach, konieczne jest uzycie transformatora zmniejszajgcego napiecie

1.2.9 Przetwarzanie wejsciowego napiecia tréjfazowego na dwufazowe
Tréjfazowa przetwornica czestotliwosci serii SY8000 nie moze by¢ uzywana jako dwufazowa,
poniewaz moze ulec uszkodzeniu.

1.2.10 Ochrona przed uderzeniem pioruna

Przetwornica czestotliwosci posiada zabezpieczenie nadpragdowe zamntowane wewnatrz, wiec ma
pewnga zdolno$¢ do ochrony przed wytadowaniem. Jednak w przypadku pracy w warunkach
czestych wytadowan atmosferycznych, nalezy zamontowac urzadzenie ochronne na zewnatrz
urzadzenia

1.2.11 Praca urzadzenia na wysokosciach n.p.m

Gdy urzadzenie pracuje na wysokosci wiekszej niz 1000 n.p.m, warunki atmosferyczne negatywnie
wptywaja na emisje ciepta przez urzadzenie. Zalecamy kontakt z Nami abysmy pomogli we
wiasciwym skonfigurowany urzadzenia na takie warunki pracy.

1.2.12 Metody specjalne
Jezeli uzytkownik potrzebuje specjalnej metody potaczen, nie opisanej w niniejszej instrukcji,
prosimy i kontakt z Nami.

1.2.13 Uwagi dla przetwornicy czestotliwosci

Kondensator elektrolityczny, znajdujacy sie w obwodzie gtéwnym na ptytce drukowanej, moze
eksplodowac w przypadku zapalenia sie. Plastikowa obudowa urzadzenia palac sie moze wydziela¢
trujace substancje - podlega wiec utylizacji

1.2.14 Moc silnika

1.2.14.1 Standardowy silnik powinien by¢ czterobiegunowy, asynchroniczny i indukeyjny. Jezeli
zastosowany silnik nie spetnia tych warunkdw, prosimy o wybranie odpowiedniej pod katem pradu
silnika przetwornicy czestotliwosci. Jesli potrzebny jest silnik synchroniczny z magnesami trwatymi,
prosimy o kontakt z Nami.

1.2.14.2 Gdy wentylator chtodzacy sterowanego silnika elektrycznego jest zamontowany
wspotosiowo na rotorze, wydajnos¢ wentylatora spada wraz z predkoscig obrotowa. Nalezy
zamontowac odpowiednio duzy lub zasila¢ go z innego Zrddta.

1.2.14.3 Przetwornica czestotliwosci odczytuje biezagce parametry silnika, zmieniajace sie zaleznie
od sytuacji. Zaleca sie wykonanie identyfikacji parametréw silnika lub modyfikacje w zaleznosci od
aktualnych wartosci, poniewaz ma to wptyw na sprawnos¢ i bezpieczenstwo silnika

1.2.14.4 Gdy przewdd lub silnik maja zwarcie , przetwornica czestotliwosci uruchamia alarm a w
skrajnym przypadku moze eksplodowaé. W zwigzku z tym prosimy o doktadne sprawdzenie izolacji
pod katem ewentualnego zwarcia na przewodach i silniku, jako kolejna czynnos¢ obstugowa silnika.
Prosimy pamietac, aby podczas wykonywania testu nalezy wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci i
wszystkie pozostate urzgdzenia sterowanego uktadu.
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2.1 Zasady uzytkowania

SY8000-7R5 []

Open-loop vector inverter

2.2 Tabliczka identyfikacyjna

—I_— Napiecie zasilania

S2:1AC220V
2:3AC220V
4:3AC380V
6:3AC690V

12:3AC1140V

Typm falownika

G: stalo momentowy

P: do pomp i wentylatorow
F: do maszyn dziewiarskich
Z: uniwersalny

L: do spawarek

C: do maszyn

H: heavy duty

Moce
OR7:0. 75kW
TR5:7.5kW
O11:11kW

MODLE:
POWER:
INPUT:
OUTPUT :

SY8000-7R5G-4
7. 5KW

3PH AC380V 50Hz
17A 0~600Hz

2.3 Przetwornica czestotliwosci typ SY8000

220V series

Typ Napiecie Moc Prad Prad Moc

falownika zasilania wejsciowa | wejsciowy A |wyjsciowy A | silnika
SY8000-0R4G-2 0.4 2 2.4 0.4
SY8000-0R7G-2 0.75 5.0 4.5 0.75
SY8000-1R5G-2 1.5 7.7 7 1.5
SY8000-2R2G-2 |11 ee-phasel 22 11 10 2.2
SY8000-004G-2 4.0 17 16 4
SY8000-5R5G-2 |220Vvoltagel 5 5 21 20 5.5
SYB000-7R5G-2 |  range: 7.5 31 30 7.5
SY8000-011G-2 11.0 43 42 11
SY8000-015G-2 | -19% ~ 15. 0 56 55 15
SY8000-018G-2 +15% 18.5 71 70 18.5
SY8000-022G-2 22.0 81 80 22
SY8000-030G-2 30.0 112 110 30
SY8000-037G-2 37.0 132 130 37
SY8000-045G-2 45 163 160 45
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2.4 Specyfikacja techniczna

Parametr Specyfikacja
Czestotliwosé 600,00 Hz
Czestotliwos¢ nosna 1.0 15.0 kHz

Rozdzielczos$¢ czestotliwosci
wejsciowej

ustawiana cyfrowo: 0,01 Hz ustawiana analogowo: fi . X
0,1%

Typ sterowania

otwarta petla sterowana wektorowo (open loop vector
control)

v sterowanie V/F
8_ Moment rozruchowy typ G: 0,5 Hz/150 %
a typ P: 0,5 Hz/100 %
S typ C: 0,5 Hz/200 %
] Zakres regulacji predkosci 1:100
g Doktadnos¢ stabilizacji +0,5%
o) predkosci
ﬂ Przecigzalnos¢ typ G: 150 % pradu znamionowego przez 60 s, 180 % pradu
I znamionowego przez 1s
% typ P: 120 % pradu znamionowego przez 60 s, 150 % pradu
:"' znamionowego przez 1s
< typ C: 180 % pradu znamionowego przez 60 s, 200 % pradu
znamionowego przez 1s
Wzrost momentu automatyczny wzrost momentu
manualny wzrost momentu 0,1 +30 %
Krzywa V/F dwa tryby: liniowa, kwadratowa
Krzywa linia prosta i krzywa S dla przyspieszenia i hamowania, dwa
przyspieszenia/hamowania rodzaje charakterystyki przyspieszania i hamowania,
przedziat czasowy: 0,1+3600 s
Hamowanie DC czestotliwosé hamowania DC: 0,0+10,0 Hz; czas
g hamowania 0+50s: pragd hamowania: 0,0+150%
; Programowalne parametry Czestotliwos¢: 0,0+p0,13; czas przyspieszenia i hamowania:
O, JOG 0,0+3600s
® Multi-speed running Mozna zaprogramowac 8 statych predkosci
[« 3 - — - =
o Regulator PID Sterowanie w zamknietej petli regulacji
% Funkcja AVR Przy zmianie napiecia zasilania, na wyjsciu napiecie jest
= state
o Wspdlna szyna DC Mozliwos¢ taczenia poprzez szyny DC wielu falownikéw
5 Klawisz JOG Programowalny klawiszy: jogging / zmiana obrot / reset

Kontrola wahan czestotliwosci

Dla parametru P 6.01 réznego od “0”

Kontrola czasu

funkcja kontroli czasu: ustawiany czas z zakresu 0+65535h

380V series
Typ Napiecij Moc Prad Prad Moc
falownika zasilanig wejsciowa kW wejsciowy A| wyjsciowy A| silnika kW

SY8000-0R7G~4 0.75 3.4 2.5 0.75

SY8000-1R5G—4 1.5 5.0 3.7 1.5

SY8000-2R2G—4 2.2 5.8 5.0 2.2
SY8000-004G/5R5P-4 4.0/5.5 10.0/15.0 | 9.0/13.0 4.0/5.5
SY8000-5R5G/7R5P—4 5.5/7.5 15.0/20.0 | 13.0/17.0 | 5.5/7.5
SY8000~-7R5G/011P~4 7.5/11.0 | 20.0/26.0 | 17.0/25.0 | 7.5/11.0
SY8000-011G/015P—4 11.0/15.0 | 26.0/35.0 | 25.0/32.0 | 11.0/15.0
SY8000-015G/018P-4 15.0/18.5 | 35.0/38.0 | 32.0/37.0 | 15.0/18.5
SY8000-018G/022P-4 18.5/22.0 | 38.0/46.0 | 37.0/45.0 | 18.5/22.0
SY8000-022G/030P—4 |Three= | 22.0/30.0 | 46.0/62.0 | 45.0/60.0 | 22.0/30.0
SY8000-030G/037P—4 |phase | 30.0/37.0 | 62.0/76.0 | 60.0/75.0 | 30.0/37.0
SY8000-037G/045P-4 | 380V 37.0/45.0 | 76.0/90.0 | 75.0/90.0 [ 37.0/45.0
SY8000-045G/055P—4 | voltage | 45.0/55.0 | 90.0/105.0 | 90.0/110.0 | 45.0/55.0
SY8000-055G/075P~4 |range: | 55.0/75.0 [105.0/140.0[110.0/150.0| 55.0/75.0
SYB8000-075G/090P-4 | 454, | 75.0/90.0 [140.0/160.0[150.0/176.0| 75.0/90.0
SY8000-090G/110P-4 | 5o | 90.0/110.0 [160.0/210.0[176.0/210.0{90.0/110.0
SY8000-110G/132P—4 110.0/132.0{210.0/240. 0{210.0/253. 0{110.0/132. 0
SY8000-132G/160P—4 132.0/160. 0|240. 0/290. 0| 253. 0/300. 0| 132. 0160. 0
SY8000-160G/185P-4 160. 0/185.0[290.0/330. 0{300. 0/340. 0/160. 0/185. 0
SY8000-185G/200P-4 185.0/200. 0]330.0/370. 0{340. 0/380. 0|185. 0/200. 0
SY8000-200G/220P~4 200.0/220. 0{370. 0/410. 0| 380. 0/420. 0|200. 0/220. 0
SY8000-220G/250P—4 220.0/250. 0{410. 0/460. 0]1420. 0/470. 0|220. 0/250. 0
SY8000-250G/280P—4 250.0/280. 0{460. 0/500. 0/470. 0/520. 0]250. 0/280. 0
SY8000-280G/315P-4 280.0/315. 0{500. 0/580. 0]520. 0/600. 0|280. 0/315. 0
SY8000-315G/350P-4 315. 0/350. 0[580. 0/620. 0{600. 0/640. 0|315. 0/350. 0
SY8000-350G/400P-4 350.0/400. 0]620.0/670. 0{640. 0/690. 0/350. 0/400. 0
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Continued

Komunikacja

panel operatorski, zaciski, szeregowy port
komunikacyjny

Zadawanie czestotliwosci

ustawiane cyfrowo, przez napiecie lub pradu ustawiane

s = analogowo, portem szeregowym
E: L‘B‘: Wejscia dwa analogowe zaciski, zacisk nr 4 jako wejscie
[l napieciowe, zacisk nr 5 jako wejscie pradowe i
Lo napieciowe
8\ Wyjscia 1 x Open Collector,2 x przekaznikowe, 1 x analogowe
@ 1/4+20mA lub 0+10V, mozna ustawi¢ wyjscie
analogowe proporcjonalne do czestotliwosci
wyjsciowej
Wyswietlacz LED pokazuje ustawienia
a - Wyswietlacz LCD opcja, jezyk chinski
O < | Blokada ustawien ochrona przed nieuprawnionymi osobami
% ?T Funkcje ochronne zabezpieczenie przeciwzwarciowe i przed
= ‘(—(I;- przecigzeniem, zanik fazy, ochrona przed wzrostem lub
g spadkiem napiecia, przecigzeniem
0] Opcje panel LCD, dodatkowa karta we/wy, hamulec,
przewody do komunikacji
® Otoczenie wewnatrz pomieszczen, z dala od storica, kurzu,
agresywnych gazéw, olejow, wody, etc
Wysokos¢ nie wiecej 1000 m npm
'(_:2 é Temperatura pracy -10°+40°C
g g Wilgotnos¢ mniej niz 95%, bez kondensacji wody
= g Wibracje mniej niz 5,9 m/s”
}<‘§ z. Temperatura przechowywania -20°C+60°C
9

2.5 Zarys i wymiary montazowe

2.5.1 Opis przetwornicy o
wyswietlacz

panel operatorski

interfejs komunikacyjny ptyta sterujgca

zaciski sterujgce
radiator

zasilanie
otwor montazowy

Sruba uziemienia

Rys. 2-2 Wymiary falownika
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2.5.2 Wymiary otworéw montazowych

SY8000-0. 75-400KW
B
JD A

0.756/2. 26 2.2C/5. 5P 5.5G/11P 11G/30p
(205)18G/30P

Wymiary otworéw montazowych

A B C D E
0.75G/2.2G| 173 100 154 | 122 93
2.2G/5.5P | 260 100 171 | 210 93
5.5G/11P | 260 175 171 | 210 160
11G/30P 350 248 205 | 332 232
30G/55P 540 325 265 | 515 220
55G/90P 825 360 280 | 795 220
906/1326  [1040 360 290 | 1000 220
160P/200P | 1315 515 320 | 1270 400
200G/280P 1665 555 365 | 1630 400
280G/400P [1665 600 365 | 1630 420

30G/400P

inverter SY8000 ciezar w kg
0.756/2. 26 [ 2.2C/5.5P | 5. 56/11P [ 116/18P| 18G/30P | 30G/55P | 556/90P | 90G/160P | 1606/200P | 200G/280P | 280G/400P
1.8 3.0 4.5 11 14 30 62 72 138 270 285

2.6.0pcje

Nazwa Opis

Jednofazowe przetwornice czestotliwosci o mocach
0,75 - 2,2 kW z zabudowang jednostka hamujaca
potrzebujg zewnetrznego rezystora hamujacego.
Tréjfazowe przetwornice czestotliwosci o mocach
0,75 - 15 kW z zabudowang jednostka hamujgca
potrzebujg zewnetrznego rezystora hamujacego.

Zabudowana jednostka hamujaca

Trojfazowe przetwornice czestotliwosci o mocach
18,5 kW i wiecej z zabudowang jednostka hamujaca
potrzebujg zewnetrznego rezystora hamujacego.

Zewnetrzna jednostka hamujaca

Przewody do komunikacji MODBUS Interfejs RS485

Karta PROFIBUS-DP Interfejs PROFIBUS-DP
Karta Device-NET Interfejs Device-NET
Karta CANopen Interfejs CANopen

Peryferyjny panel operatorski LCD Zewnetrzny wyswietlacz LCD i klawiatura

Dodatkowe przewody dla peryferyjnego panelu Zgodnie z wymaganiami
operatorskiego LCD

11

2.7 Obstuga codzienna przetwornicy czestotliwosci

2.7.1 Obstuga codzienna

Oddziatywanie temperatury, wilgotnosci, pytu | wibracji prowadzi do starzenia sie elementéw
przetwornicy czestotliwosci, moze by¢ réwniez powodem usterek i w istotny sposob skrécic¢
bezawaryjny czas pracy urzadzenia. Dlatego bardzo wazne jest dokonywanie regularnych przegladéw
przetwornicy czestotliwosci.

Po wytaczeniu zasilania, na kondensatorze nadal znajduje sie wysokie napiecie, dlatego wszelkie
czynnosci konserwacyjne i serwisowe przetwornicy czestotliwosci nalezy rozpoczaé po catkowitym
wytaczeniu kontrolki zasilania i gdy napiecie mierzone na zaciskach nie przekracza 36 V.

Czynnosci obstugi codziennej

1) Sprawdzenie czy silnik nie wydaje niepokojacych dzwiekéw podczas pracy

2 ) Sprawdzenie czy silnik nie popada w zbyt duze wibracje podczas pracy

3 ) Sprawdzenie czy ulegly zmianie warunki pracy przetwornicy czestotliwosci

4) Sprawdzenie czy wentylator chtodzacy przetwornice czestotliwosci pracuje prawidtowo

5 ) Sprawdzenie czy temperatura przetwornicy czestotliwosci nie jest zbyt wysoka

Codzienne czyszczenie

Pozostawienie przetwornicy czestotliwosci czystej

Usuniecie pytu z obudowy urzadzenia i zapobieganie dalszemu usadzaniu sie pytu na urzadzeniu
Doktadne oczyszczenie urzgdzenia z plam oleju pochodzacych z wentylatora

2.7.2 Kontrola okresowa

Prosimy o regularne sprawdzanie elementdw, ktérych stan trudno oceni¢ podczas pracy urzadzenia
Czynnosci obstugi okresowej

1) Sprawdzenie kanatéw powietrznych i przeprowadzenie doktadnego czyszczenia

2 ) Sprawdzenie i dokrecenie luznych $rub

3 ) Sprawdzenie uszkodzen obudowy pod katem oddziatywania substancji zracych

4) Sprawdzenie czy listwy zaciskowe nie majg $ladéw pochodzacych od tuku elektrycznego

12
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5 ) Test izolacji obwodu gtéwnego

Prosze pamietaé, ze podczas testowania rezystancji izolacji za pomoca megaomomierza (DC 500 V
megaomomierz), nalezy oddzieli¢ przetwornice czestotliwosci od silnika. Nigdy nie uzywaé
megaomomierza do testowania obwodu ukfadu sterowania. HV test nie musi by¢ wykonywany
poniewaz zostat wykonany przez producenta przed wysytkg urzadzenia do klienta.

2.7.3 Czesci zamiennie do przetwornicy czestotliwosci

Najwazniejsze czesci zamienne przetwornicy czestotliwosci to wentylator chtodzacy oraz
elektrolityczny kondensator, ktérych zywotnosé jest Scisle powigzana z warunkami pracy i dbatoscig
o stan techniczny. Ponizsza tabelka przedstawia zywotnos¢ opisywanych elementéw:

Cze$¢é Zywotnosé
Wentylator 2 -3 lata
Kondensator elektrolityczny 4-5 lat

Uzytkownik moze sam okresli¢ zywotnos¢ elementédw w zaleznosci od czasu pracy urzadzenia

1) Wentylator chtodzacy

Mozliwe uszkodzenia: zatarcie tozyska i zuzycie topatek

Stwierdzanie usterki: sprawdzanie czy fopatki wentylatora nie maja peknie¢, gdy wentylator wpada
w zbyt duze wibracje podczas uruchamiania

2 ) Kondensator elektrolityczny

Mozliwe uszkodzenia: staby sygnat wejsciowy, wysoka temperatura pracy, skoki obcigzenia,
starzenie sie elektrolitu

Stwierdzanie usterki: wyciek elektrolitu, zadziatanie zaworu bezpieczeristwa i test pojemnosci
statycznej i rezystancji izolacji.

2.7.4 Magazynowanie przetwornicy czestotliwosci

Przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia, nalezy zwrdci¢ uwage na ponizsze punkty, opisujace
warunki krétkoterminowego i dtugoterminowego magazynowania

1) Zostawic urzadzenie w oryginalnym opakowaniu, gdy bedzie magazynowane

2 ) Dtugoterminowe magazynowanie spowoduje pogorszenie wiasciwosci kondensatora, dlatego
urzadzenie musi by¢ wigczone co najmniej jeden raz w okresie dwdch lat. Takie wiaczenie
urzadzenie nie powinno by¢ krétsze niz 5 godzin. Napiecie wyjsciowe powinno by¢ zwiekszane
powoli za pomoca regulatora napiecia.

2.8 Wytyczne doboru urzadzenia

Urzadzenie oferowane jest w dwdch wersjach: skalarne sterowanie czestotliwo$ciowe U/Fi
wektorowe sterowanie bez sprzezenia zwrotnego SVC.

W momencie wyboru urzadzenia nalezy zidentyfikowac techniczne warunki sterowania predkosciag
za pomoca regulacji czestotliwosci, Srodowisko pracy, charakterystyke obciazenia, etc. oraz okresli¢
moc silnika, napiecie wyjsciowe, warto$¢ pragdu na wyjsciu, etc. Kolejnym krokiem jest wybér
maszyny i okreslenie warunkéw pracy.

Podstawowa zasada: Nominalne obcigzenie silnika nie powinno przekracza¢ nominalnego pradu
przetwornicy czestotliwosci, generalnie kryteria doboru przetwornicy czestotliwosci do silnika,
opisane sg w niniejszej instrukcji. Prosimy jednak o poréwnanie nominalnego pradu silnika z
pradem przetwornicy czestotliwosci. Nalezy réwniez wzig¢ pod uwage przecigzalno$é urzadzenia
podczas rozruchu i hamowania. Gdy przetwornica czestotliwosci ma krétkotrwate przecigzenie,
podczas ktérych predkosc silnika sie zmienia. Gdy wymagana jest doktadna predkos¢, nalezy wybrac
urzadzenie o klase wyzsze.

Rodzaje wentylatorow i pomp: Przecigzalnosc¢ nie jest wymagana, poniewaz obcigzenie jest
proporcjonalne to kwadratu predkosci, obcigzenie jest mate, gdy porusza sie on z mata predkoscia.
Przy takich obcigzeniach w normalnym srodowisku pracy, duza doktadnos¢ nie jest wymagana,
dlatego dla momentu z przebiegiem kwadratowym nalezy zastosowac¢ wersje U/F.

Staty moment na obcigzeniu: wiele urzadzen takich, jak wyttaczarka, mieszalnik, transporter, dzwig
posiadajg stato momentowa charakterystyke, natomiast ich predkos¢ i dynamika nie musza spetniac
wysokich wymagan. Odpowiednio sparametryzowany przemiennik przy charakterystyce u/f morze
dac pozadany efekt.

Kontrolowany obiekt ma pewna dynamike | statyke. Mocna mechaniczna charakterystyka jest
wymagana dla aplikacji poruszajacych sie z niewielka predkoscia, aby spetni¢ wymagania dla
witasciwego sterowania w oparciu o parametry dynamiczne i statyczne. Tutaj nalezy zastosowac
wektorowe sterowanie bez sprzezenia zwrotnego SVC.

3.1 Parametry mechaniczne

3.1 .1 Warunki instalacji

1) Warunki temperaturowe: temperatura otoczenia ma duzy wptywa na zywotnos¢ przetwornicy
czestotliwosci, dla pracujgcego urzadzenia nie powinna byc¢ rézna od przedziatu -10°C ...+50°C.

2 ) Urzadzenie ma byc zainstalowane na powierzchni niepalnej, powinno mie¢ wystarczajaca ilos¢
miejsca na wentylacje, poniewaz nagrzewa sie podczas pracy. Powinno by¢ zainstalowane pionowo
na szynach montazowych ze Srubami.

3) Nalezy doktadnie umiesci¢ urzadzenie na ptycie montazowej, aby nie wpadato w wibracje.
Poziom wibracji nie powinien by¢ wiekszy od 0,6 G.

4) Miejsce, w ktérym zamontowano urzgdzenie nie moze by¢ nastonecznione, wilgotne i mokre
5) W miejscu, w ktérym zamontowano urzgdzenie powinno by¢ wolne od wptywu substancji
zracych, tatwopalnych, gazéw wybuchowych, etc

6 ) Urzadzenie nie powinno by¢ zamontowane w miejscach, narazajgcych je na oblanie olejem oraz
nadmiernie zapylonych — nalezy unika¢ kontaktu z pytem metalicznym

3.1.2 Prawidtowy montaz

Odptyw cieptego powietrza z wentylatora

min. 100 mm

min. 50 mm A

min. 100 mm

Rys. 3-1Przestrzerh montazowa

Uwagi: Gdy moc urzadzenia nie przekracza 22 kW, wymiar A nie moze by¢ brany pod uwage. W

takim przypadku odlegtosé A powinna by¢ wieksza ni¢ 50 mm
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Rys. 3-1Przestrzerh montazowa

Uwaga: Gdy urzadzenie jest zamontowane pionowo, przegroda izolacyjna powinna by¢

zamontowana jak na rys. 3-2

Prosimy o zwrdcenie uwagi na ponizsze punkty dotyczace wtasciwego montazu urzadzenia, aby
uzyskac¢ prawidtowe odprowadzanie ciepta.

1) Przetwornica czestotliwosci powinna by¢ zamontowana pionowo, poniewaz umozliwia to
odprowadzanie ciepta do géry — nie powinno sie montowac przetwornicy czestotliwosci odwrotnie.
W przypadku, gdy kilka urzadzen ma by¢ zamontowanych w szafie, nalezy umiesci¢ je obok siebie.
Jesli urzadzenia beda zamontowane jedno pod drugim, przegroda izolacyjna powinna by¢
zamontowana jak na rys. 3-2

2 ) Nalezy upewnic sig, ze urzadzenie posiada wystarczajaca ilos¢ miejsca do prawidtowego
odprowadzania ciepta. Poprawna instalacja pokazana jest na rys. 3-1. Gdy urzadzenie jest
zamontowane w szafie, prosimy o zwrdcenie uwagi na emisje ciepta przez pozostate urzadzenia.
3) Szyna montazowa musi by$ wykonana z niepalnego materiatu.

4) Dla Srodowiska, w ktérym wystepuje pyt metaliczny, radiator falownika mozna wyprowadzic¢ na
zewnatrz szafy a przestrzert wewnatrz szafy maksymalnie uszczelnié.

3.1.3 Demontaz i montaz pokrywy dolnej

Przetwornica czestotliwosci typ SY8000 o mocy 22 kW i mniejszej posiada plastikowa obudowe,
zamontowang do radiatora za pomocg $rub

Przetwornica czestotliwosci typ SY8000 o mocy 30 kW i wiekszej posiada metalowa obudowe, ktéra
jest przykrecona za pomocg Srub montazowych.

3.2 Parametry elektryczne

3.2.1 Bezpiecznik, przewody i stycznik

@ Uwagal ® Podczas demontazu pokrywy dolnej, nalezy unikac sytuacji w ktérej pokrywa odpada
g w dét, poniewaz mozna uszkodzi¢ urzadzenie.

Model Bezpiecznik Przewody miedziane .
Stycznik

przetwornicy czestotliwosci automatyczny (we/wy)
SY8000-0R7G-S2 16 2.5 10
SY8000-1R5G-S2 20 4 16
SY8000-2R2G-S2 32 6 20
SY8000-004G-2 40 6 25
SY8000-5R5G-2 63 6 32
SY8000-7R5G-2 100 10 63
SY8000-011G-2 125 25 95
SY8000-015G-2 160 25 120
SY8000-018G-2 160 25 120
SY8000-022G-2 200 35 170
SY8000-030G-2 200 35 170
SY8000-037G-2 200 35 170
SY8000-045G-2 250 70 230
SY8000-0R7G-4 10 2.5 10
SY8000-1R5G-4 16 2.5 10
SY8000-2R2G-4 16 2.5 10
SY8000-004G/5R5P-4 25 4 16
SY8000-5R5G/7R5P-4 25 4 16
SY8000-7R5G/011P-4 40 6 25
SY8000-011G/015P-4 63 6 32
SY8000-015G/018P-4 63 6 50
SY8000-018G/022P-4 100 10 63
SY8000-022G/030P-4 100 16 80
SY8000-030G/037P-4 125 25 95
SY8000-037G/045P-4 160 25 120
SY8000-045G/055P-4 200 35 135
SY8000-055G/075P-4 200 35 170
SY8000-075G/090P-4 250 70 230
SY8000-090G/110P-4 315 70 280
SY8000-110G/132P-4 400 95 315
SY8000-132G/160P-4 400 150 380
SY8000-160G/185P-4 630 185 450
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o 3.2.2 Dtawik wejsciowy AC

SYS8000-185G/200P-4 630 185 500 Dtawik wejsciowy AC moze ttumi¢ harmoniczne wyzszego rzedu pojawiajace sie na wejsciu
SY8000-200G/220pP-4 630 240 580 pradowym przetwornicy czestotliwosci i poprawia wspoétczynnik mocy urzadzenia. Zaleca sie uzycie
SY8000-220G/250P-4 800 150%2 630 dtawika wejsciowego w nastepujacych sytuacjach:

SY8000-250G/280P-4 800 150%2 700 1) Stosunek mocy wytwarzanej przez przetwornice czestotliwosci do jej mocy nominalnej wynosi
SY8000-280G/315P-4 1000 185%2 780 ponad 1:10

5Y8000-3156/350P 4 1200 240%2 900 2 ) kompensator mocy jest podtgczony do tego samego zrédta zasilania

3 ) Duza niestabilno$¢ napiecia zasilania (>3%).
4) Gdy wspdtczynnik mocy wymaga poprawy, mozna go zwiekszy¢ do 0,75 - 0,85

Specyfikacja dtawikéw wejsciowych znajduje sie w ponizszej tabeli:beli:

Typ Moc kW Prad A Indukcyjnos¢ mH| Spadek nap. %
ACL-0005-EISC-E3M8 1.5 5 3.800 2%
ACL-0007-EISC-E2M5 2.2 7 2.500 2%
ACL-0010-EISC-E1M5 3.7 10 1.500 2%
ACL-0015-EISH-E1MO0 5.5 15 1.000 2%
ACL-0020-EISH-EM75 7.5 20 0.750 2%
ACL-0030-EISH-EM60 11 30 0.600 2%
ACL-0040-EISH-EM42 15 40 0.420 2%
ACL-0050-EISH-EM35 18.5 50 0.350 2%
ACL-0060-EISH-EM28 22 60 0.280 2%
ACL-0080-EISH-EM19 30 80 0.190 2%
ACL-0090-EISH-EM19 37 90 0.190 2%
ACL-0120-EISH-EM13 45 12 0.130 2%
ACL-0150-EISH-EM11 55 150 0.110 2%
ACL-0200-EISH-EMO08 75 200 0.080 2%
ACL-0250-EISH-EB5U 90/110 250 0.065 2%
ACL-0330-EISH-EMO05 132/160 330 0.050 2%
ACL-0390-EISH-E44U 185 400 0.044 2%
ACL-0490-EISH-E35U 220/200 490 0.035 2%
ACL-0660-EISH-E25U 250/280 530 0.025 2%
ACL-0660-EISH-E25U 315 660 0.025 2%
ACL-0800-EISH-E25U 355 800 0.025 2%
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3.2.3 Dtawik wyjsciowy AC 3.2.4 Dtawik DC (DC reactor)

Przeznaczony jest do tlumienia emisji zaktdcer i interferencji indukcyjnosci przetwornicy Gdy moc na przewodach jest wigksza od dopuszczalnej na przetwornicy czgstotliwosci lub moc jest

czestotliwosci oraz wahan napiecia silnika, moze réwniez zapobiega¢ spadkowi napiecia gdy silniki sa wigksza niz 1000 kVA, ze wzglgdu na wspdtczynnik mocy konieczne jest zamontowanie dfawika DC,
podtgczone réwnolegle i dtugosé przewododw jest duza ktory moze pracowac z dtawikiem AC, ktérego wysoka wydajnos$é zmniejsza harmoniczne

Specyfikacja filtrow wyjéciowych znajduje sie w ponizszej tabeli: Przetwornice czestotliwosci o mocach 30 kW | wiekszej powinny by¢ wyposazone w dtawik DC a o

Typ Moc kW Prad A Indukcyjnoéé mH | Spadek nap. % mocach 160 kW | wiekszych majg zamontowany taki dtawik.
AOL-0005-EISC-EIM5 1.5 5 1.500 0.5% Specyfikacja dtawikéw DC znajduje sie w ponizszej tabeli:
AOL-0007-EISC-EIMO 2.2 7 1.000 0.5%
AOL-0010-EISC-EM60 3.7 10 0.600 0.5% Typ Moc kW Prad A Indukcyjnosé mH
AOL-0015-EISH-EM25 5.5 15 0.250 0.5% DCL-0006-EIDC 1.5/2.2 6 11
AOL-0020-EISH-EM13 7.5 20 0.130 0.5% DCL-0012-EIDC 3.7 12 6.3
AOL-0030-EISH-E87U 1 30 0.087 0.5% DCL-0023-EIDH 5.5/7.5 23 3.6
AOL-0040-EISH-E66U 15 40 0.066 0.5% DCL-0033-EIDH 11/15 33 2.0
AOL-0050-EISH-E52U 18.5 50 0.052 0.5% DCL-0040-EIDH 18.5 40 1.3
AOL-0060-EISH-E45U 22 60 0.045 0.5% DCL-0050-EIDH 22 50 1.08
AOL-0080-EISH-E32U 30 80 0.032 0.5% DCL-0065-EIDH 30 65 0.8
AOL-0090-EISH-E32U 37 90 0.032 0.5% DCL-0078-EIDH 37 78 0.7
AOL-0120-EISH-E23U 45 12 0.023 0.5% DCL-0095-EIDH 45 95 0.54
AOL-0150-EISH-E19U 55 150 0.019 0.5% DCL-0115-EIDH 55 115 0.45
AOL-0200-EISH-E14U 75 200 0.014 0.5% DCL-0160-EIDH 75 160 0.36
AOL-0250-EISH-E11U 90/110 250 0.011 0.5% DCL-0180-EIDH 90 180 0.33
AOL-0330-EISH-EMO01 132/160 330 0.010 0.5% DCL-0250-EIDH 110/132 250 0.26
AOL-0390-EISH-E8U0O 185 400 0.008 0.5% DCL-0340-EIDH 160 340 0.17
AOL-0490-EISH-E5U0 |  220/200 490 0.005 0.5% DCL-0460-EIDH 185/200/220 460 0.09
AOL-0660-EISH-E4U0 250/280 530 0.004 0.5% DCL-0650-EIDH 250/280 650 0.072
AOL-0660-EISH-E4UO 315 660 0.004 0.5% DCL-0800-EIDH 315/355 800 0.072
AOL-0800-EISH-E5U0 355 800 0.005 0.5%
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3.2.5 Jednostka hamujaca i rezystor hamujacy

Ponizsza tabela przedstawia wartos¢ rezystancji i moc rezystora hamujgcego dla 100 % momentu

hamujacego.
Napiecie V Moc falownika Jednostka ham. (10%ED) Moc hamowania (10%ED)

kW specyfikacja | ilos¢ specyfikacja ilos¢

0.4 70W/750 1

0.75 70W/750 1

1.5 260W/400 1

2.2 260W/250 1

3.7 390W/150 1

5.5 520W/100 1

7.5 780W/75 1

11 1040W/ 50 1

15 1560W/32 1

380 18.5 4030 1 4800W/27. 2 1
22 4030 1 4800W/27. 2 1

30 4030 1 6000W/20 1

37 4045 1 9600W/16 1

45 4045 1 9600W/13.6 1

55 4030 2 6000W/20 2

75 4045 2 9600W/13. 6 2

110 4220 1 9600W/20 3

160 4220 1 9600W/13.6 4

185 4220 1 9600W/13. 6 4

220 4220 1 9600W/16 5

300 4220 2 9600W/13. 6 6

3.2.6 Schemat potaczen urzadzen zewnetrznych

zasilanie @

roztgcznik bezpiecznikowy,
bezpiecznik automatyczny

stycznik

dtawik wejéciowyﬁ
»

filtr wejsciowy

dtawik DC

Falownik

dtawik wyjsciowy
A rezystor hamujacy
filtr przeciwzaktéceniowy @

silnik

uziemienie =
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3.3 Schemat potaczen

(Uwaga: Falownik o mocy wigkszej niz 18,5 kW musi mie¢ zainstalowang zewnegtrzng jednostke hamujgca)

dtawik DC
(zabudowany od 160kW ~ 400kW)

rezystor hamujgcy

rezystor hamujgcy
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P
o Programowalne wyjscie
o 8 2TB przekaznikowe R2

18 >1¢

Przetaczniki J1iJ2 pokazane na rysunku, ustawienia sg zgodnie z ustawieniami fabrycznymi
U-l oznacza analogowe wejscie napieciowe, I-I oznacza analogowe wejscie pragdowe
U-O oznacza analogowe wyjscie napieciowe, I-O oznacza analogowe wyjscie pragdowe

3.4 Podtaczenia obwodu gtéwnego

® Odtaczanie lub podtaczanie przewoddw nalezy wykonywac tylko przy odtagczonym
zasilaniu, pod grozbg porazenia prgdem.

@Danger e Czynnosci zwigzane z odtaczaniem lub podfaczeniem przewodéw mogg byc

wykonywane tylko przez uprawnione do tego osoby

® Uziemienie musi by¢ wykonane w sposéb prawidtowy, pod grozbg porazenia pragdem

e Nalezy upewni¢ sie, ze moc wejsciowa jest identyczna z mocg nominalng
przetwornicy czestotliwosci, w przeciwnym razie mozna uszkodzi¢ urzagdzenie.

e Nalezy dobra¢ wtasciwg przetwornice czestotliwosci do parametréw silnika, w
przeciwnym razie mozna uszkodzi¢ silnik lub zabezpieczenia falownika

ACaution

® Nie wolno podtaczaé zasilania do zaciskéw U, V i W, poniewaz mozna uszkodzi¢ urzadzenie.

® Nie wolno podiaczac rezystora hamujacego do zaciskow P+ i P-, poniewa moze ulec spaleniu.

3.4.1 Instrukcja dla obwodu gtéwnego tréjfazowej przetwornicy czestotliwosci

Zaciski Nazwa Opis

R.S.T Zaciski wejsciowe zasilania 400V AC

trojfazowego
u,v,w Zaciski wyjsciowe przetwornicy Pofaczenie z silnikiem tréjfazowym
P+,P- Zaciski +i—szyny DC Do podtaczania zewnetrznej jednostki
hamujacej dla mocy 18 kW i wiekszej
P+, BR Zaciski rezystora hamujacego Do podtaczenia rezystora hamujgcego dla
mocy 18,5 kW i mniej
P+, BR, Zaciski rezystora hamujacego i BR/P- dla mocy 15kW i mniejszych,
p- szyny DC podtaczenie BR

BR/P- dla mocy 18kW i wigkszych,
podtaczenie P-

3.4.2 Uwagi do podiaczenia przewodéw

1) Zaciski wejsciowe R,Si T

Przy podtaczaniu przewoddéw nie trzeba zachowac kolejnosci faz

2) Zaciski DC P+i P-

Uwaga: Po odtaczeniu zasilania, na zaciskach P+ i P- pojawia sie napiecie szczagtkowe, mimo zgasniecia
kontroli zasilania, ktére wynosi mniej niz 36 V a dotkniecie urzadzenia w tej sytuacji moze skutkowaé
porazeniem. Podczas podtaczania zewnetrznej jednostki hamujacej ( moce 18,5 kW i wieksze ), nalezy zwrdcié¢
uwage na wtasciwg polaryzacje na zaciskach P+ i P-, odwrotne podtgczenie moze skutkowac uszkodzeniem
urzadzenia a nawet pozarem. Okablowanie tgczace przetwornice czestotliwosci z zewnetrzna jednostka
hamujaca nie powinno by¢ dtuzsze niz 10 m a przewody powinny by¢ ekranowang skretka. Nigdy nie nalezy
podtaczac rezystora hamujgcego bezposrednio do listwy DC, poniewaz mozna uszkodzi¢ urzadzenie a nawet
pozar

3) Podtaczenie rezystora hamujacego do zaciskdw P+ i BR

Przetwornica czestotliwosci o mocy 15 kW i mniejszej posiada wbudowang jednostke hamujaca a rezystor
hamujacy nalezy podtaczy¢ do zaciskéw P+ i BR

Prosimy o korzystanie z rezystora o wtasciwych parametrach i wykorzystaniu przewodu taczacego rezystor w
przetwornica czestotliwosci o dtugosci nie przekraczajacej 5 m, w przeciwnym razie mozna je uszkodzic.

4) Zaciski wyjsciowe U, VW

Kondensator do ttumienia przepieé nie powinien by¢ podtaczony do zaciskdw wyjsciowych przetwornicy
czestotliwosci. Jesli przewody taczace urzadzenie z silnikiem bedg zbyt dtugie, to mogg spowodowac zjawisko
rezonansu a to moze doprowadzi¢ do uszkodzenia izolacji silnika lub powstania przebicia, ktére spowoduje
zwarcie urzadzenia. Gdy dtugos¢ przewodow taczacych silnik z przetwornica czestotliwosci przekracza 50 m,
nalezy dodatkowo zamontowac filtr wyjsciowy AC .

5) Uziemienie

Prawidtowo zamontowane uziemienie powinno mieé rezystancje mniejsza niz 5 Ohm, w przeciwnym razie
urzadzenie bedzie pracowato niewtasciwie i moze ulec uszkodzeniu. Nie wolno mostkowac¢ zacisku uziemienia
z zaciskiem neutralnym N.
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3.5 Potaczenie zaciskdw sterujacych

3.5.1 Schemat zaciskéw obwodu sterujacego
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3.5.2 Instrukcje dla funkcji zaciskéw obwodu sterujacego

Typ

Symbol zacisku

Zaciski

Opis funkcji

Zasilanie

6,3

+10 Power

Zapewnienie zasilania+ 10 V
wewnatrz, nr 6 wskazuje 10V, nr
3 wskazuje OV w zakresie do 10
V, maksymalny prad wyjsciowy
to 10 mA dla mocy roboczej
zewnetrznego potencjometru o
rezystancji 1-10 kOhm

+ 24 Power

Zapewnienie zasilania 24 V
wewnatrz, nr 7 wskazuje 24V, nr
17 wskazuje OV w zakresie do
24V, maksymalny prad czujnika
zewnetrznego dla napiecia
zasilania wynosi 200mA

Wejscie
analogowe

4,3

Wejscie analogowe
zacisk 1

1. zakres napiecia wejsciowego
DCO0-10V

2. reaktancja wejsciowa 100
kOhm

Wejscie
analogowe

53

Wejscie analogowe
zacisk 2

1. nr 5 wskazuje sygnat 0-10V
lub 0/4-20 mA, nr 3 wskazuje OV
w zakresie do 10V, sygnat
napieciowy lub pradowy
wybierany jest przez przetgcznik
J1 na panelu falownika

2. rezystancja wejsciowa 100
kOhm dla wejscia napieciowego
i 500 kOhm dla wejscia
pradowego

Wejscia cyfrowe

11,17

Wejscie cyfrowe 1

12,17

Wejscie cyfrowe 2

13,17

Wejscie cyfrowe 3

14,17

Wejscie cyfrowe 4

15,17

Wejscie cyfrowe 5

16,17

Wejscie cyfrowe 6

Nr 11,12,13,14,15,16 to zaciski
wejs¢ cyfrowych

Nr 17 to zacisk wspolny
izolowany optoelektronicznie
reaktancja wejsciowa: 3,3 K
zakres napiecia na wejsciu 9-30 V

Wyjscie
analogowe

2,3

Woyjscie analogowe

nr 2 wskazuje sygnat 0-10V lub

0/4-20 mA, nr 3 wskazuje OV w
zakresie do 10V, sygnat
napieciowy lub pradowy

wybierany jest przez przetacznik
J2 na panelu falownika

Wyjscie cyfrowe

Nr 7 wskazuje 24V, nr 8 wskazuje
wyjscie cyfrowe

izolowany optoelektronicznie,
podwadjna polaryzacja wyjscia
typu otwarty kolektor

zakres napiecia na wyjsciu 0-24 V
zakres pradu na wyjsciu 0-50 mA

Wyjscie
przekaznikowe

9,10

Wyjscie przekaznika
1

Nr 9 10 zaciski NO (jeden dla 1,5
kW a ponizej znajduje sie zacisk
komunikacyjny)

18,19,20

Wyjscie przekaznika
2

Nr 18 i 20 zaciski NO
Nr 19 20 zaciski NC

Interfejs
dodatkowy

E-P

Interfejs klawiatury
zewnetrznej

Zewnetrzna klawiatura LCD

RS-485

Interfejs
komunikacyjny

Komunikacja RS-485
Nr 4: 485+, nr 485-
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3.5.3 Podtaczanie przewodéw w obwodzie sterujacym

1) Zacisk zaciskdw wejs¢ analogowych

Staby sygnat analogowy narazony jest na zaktdcenia zewnetrzne, dlatego wymagane jest
zastosowanie przewoddw ekranowanych i nalezy dazy¢ do jak najkrétszych potaczen kablowych ( nie
przekraczaé 20 m tak, jak pokazuje rysunek 3-3. Tam, gdzie sygnat analogowy jest zaktdcany, nalezy
zamontowac filtr pojemnosciowy lub ferrytowy rdzern magnetyczny po stronie zrodta sygnatu
analogowego, zgodnie z rysunkiem 3-4.

2 ) Zacisk zaciskéw wejs¢ cyfrowych

Wymaganie jest ekranowanie przewoddéw oraz mozliwie jak najkrétsze potaczenia kablowe, nie
przekracza¢ 20 m dtugosci

3) Zacisk zaciskéw wyjs¢ cyfrowych

Gdy zacisk zaciskdw wyjs¢ cyfrowych potrzebuje sterowac przekaznikiem, dioda absorpcyjna
powinna by¢ umieszczona na obydwu stronach uzwojen przekaznika, w przeciwnym razie zasilanie
24V DC moze ulec uszkodzeniu.

Uwaga: nalezy zwrdci¢ uwage na witasciwa polaryzacje podczas montazu diody absorpcyjne;j,
poniewaz zasilanie 24 V DC ulegnie uszkodzeniu natychmiast po pojawieniu sie sygnatu na wyjsciu

max 20m

SY8000

Potencjometr

Rys. 3-3 Schemat potaczen dla zacisku wejs¢ analogowych

Przepusci¢ w tym samym kierunku

lub nawing¢ 2-3 zwoje
SY8000

w tym samym kierunku

4

zewnetrzne zrédto

analogowe

0.22uf., 50v

Rys. 3-4 Schemat potaczen dla zacisku wejs¢ analogowych

3.6 Rozwigzywanie probleméw dla EMC
3.6.1 Wptyw harmonicznych

1) Harmoniczne pochodzace od zasilania mogg uszkodzi¢ przetwornice czestotliwosci, dlatego
sugerujemy zamontowanie dfawika wejsciowego AC w miejscu szczegdlnie gdzie sie¢ energetyczna
jest bardzo zta

2) Poniewaz harmoniczne pojawiaja sie na wyjsciu, wiec kondensator podwyzszajgcy wspotczynnik
mocy a takze ttumik nie powinien by¢é montowany na wyjsciu poniewaz mogg zosta¢ uszkodzone

217

3.6.2 Rozwigzywanie problemoéw z Interferencj elektromagnetyczng

1) Dwa rodzaje interferencji elektromagnetycznej

Jedna z nich sg zaktdcenia elektromagnetyczne w obwodzie, ktére prowadza do btednego dziatania
przetwornicy czestotliwosci. Ten rodzaj interferencji ma niewielki wptyw, poniewaz przetwornica
czestotliwosci juz na etapie projektowania jest przed nig zabezpieczona i odporna na zaktécenia.
Kolejng jest oddziatywanie przetwornicy czestotliwosci na pozostate urzadzenia peryferyjne.
Wspdlne rozwigzania:

O luziemienie przetwornicy czestotliwosci i pozostatych elementéw uktadu powinno by¢ solidnie
wykonane a rezystancja nie powinna by¢ wieksza niz 5 Ohm

O 2linia zasilajaca nie powinna by¢ ustanowiona réwnolegle do obwodu kontrolnego, powinna by¢
utozona pionowo — jesli to mozliwe

O 3Gdy wymagana jest odpornosé na zaktécenia spowodowane interferencja, linia zasilajaca silnik
powinna by¢ ekranowana a ekranowanie powinno by¢ solidnie uziemione.

O 4przewody taczace urzadzenia powinny by¢ wykonane ze skretki i ekranowane a ekranowanie
powinno by¢ solidnie uziemione.

2) Rozwigzania zapobiegajace interferencji w urzagdzeniach peryferyjnych

Oddziatywanie elektromagnetyczne dotyczy przekaznikdw, stykdw i hamulcow
elektromagnetycznych, zainstalowanych wokét przetwornicy czestotliwosci. Jesli urzadzenie chce
wykonac¢ btedna operacje, bedaca nastepstwem dziatania interferencji na podtaczone urzadzenia
peryferyjne, nalezy zastosowac ponizsze rozwigzania:

O 1 zamontowanie tlumika na urzadzeniach podatnych na zjawisko interferencji

O 2Montaz filtra na wejéciu przetwornicy czestotliwosci

O 3 Przewody obwodu sterujgcego przetwornicy czestotliwosci i powinny by¢ ekranowane a
ekranowanie powinno by¢ poprawnie uziemione

3 ) Rozwigzania zapobiegajace szumom interferencji w przetwornicy

Szumy powstaja w dwdch sytuacjach: sa emitowane przez sama przetwornice czestotliwosci oraz
powstajg na linii przetwornica czestotliwosci — silnik. Opisane sytuacje powodujg zwiekszone
oddziatywanie elektromagnetycznej i statycznej indukcyjnosci a to powoduje wykonywanie btednych
operacji przez urzagdzenie. Aby zminimalizowa¢ wptyw opisywanych powyzej zjawisk, nalezy wykonac
ponizsze czynnosci:

O Miernik sygnatu, odbiornik i czujnik sg stabe, jesli zamontowane sg blisko przetwornicy
czestotliwosci lub zamontowane w tej samej szafie, bedg sie wzajemnie zaktécaty i wykonywaty
btedne operacje. Ponizsze metody mogg by¢ wykorzystane przeciwko interferencji: utrzymywac
urzadzenia jak najdalej od zrédta interferencji, nie umieszczaé przewoddw sygnatowych i zasilajgcych
réwnolegle — w szczegdlnosci nie taczy¢ rownolegle, stosowac tylko i wytacznie przewody
ekranowane, zamontowac filtr liniowy lub bezprzewodowy filtr szumdéw na wejsciu i wyjsciu
przetwornicy czestotliwosci.

O 2 Gdy urzadzenia peryferyjne i przetwornica czestotliwosci korzysta z tego samego zrédta
zasilania, a metody opisywane powyzej sg bezuzyteczne w eliminowaniu interferencji, filtr linowy lub
bezprzewodowy filtr szumdéw powinien by¢ zamontowany pomiedzy przetwornicg a zrédtem
zasilania.

O 3 Urzadzenia peryferyjne powinny by¢ uziemione niezaleznie, poniewaz w tym przypadku mozna
unikna¢ interferencji przy uptywie pragdu, powstajacej na przewodzie uziemiajagcym przetwornice
czestotliwosci.

4 ') Rozwigzania zapobiegajace uptywowi pradu

Uptyw pradu dotyczy uktadu linia-linia oraz uziemienia.

e} %.Powody powstawania uptywu pradu w uziemieniu i sposoby zapobiegania

Przeptyw pojemnosci pojawia sie pomiedzy urzadzeniem a uziemieniem — im mniejszy przeptyw
pojemnosci, tym mniejsze uptywy pradu. Znaczne zmniejszenie przeptywu pojemnosci uzyskamy
przez maksymalne skrécenie dtugosci przewoddw pomiedzy przetwornica czestotliwosci a silnikiem.
Zwiekszajaca sie czestotliwos¢ nosna réwniez powoduje wzrost uptywu pradu, dlatego nalezy dazyc
do jej zmniejszenia. Nalezy mie¢ na uwadze fakt, ze zmniejszanie czestotliwosci zwieksza szumy na
silniku. Zamontowanie dtawika jest jedng z efektywnych metod eliminacji uptywu pradu Gdy uptyw
pradu rosnie w petli pradowej, wieksza moc silnika spowoduje jego dalsze narastanie.

O 2 Powody powstawania uptywu pradu w uktadzie linia - linia i sposoby zapobiegania

Przeptyw pojemnosci pojawia sie wsrdd przewoddw wyjsciowych przetwornicy czestotliwosci. Jezeli
prad ptynacy przez obwdd zawiera wysokie harmoniczne, to rezonans sprawi, ze pojawi sie uptyw
pradu. Jesli w tym przypadku uzyjemy przekaznika termicznego, przetwornica czestotliwosci zadziata
z btedami. Rozwigzaniem jest zredukowanie czestotliwosci nosnej lub montaz dtawika na wyjsciu.
Sugerujemy aby nie montowac przekaznika termicznego przed silnikiem gdy zastosowane urzadzenia
majg zabezpieczenia termiczne.
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4.1 Wstep do obstugi interfejsu wyswietlacza

Wszystkie operacje takie, jak zmiana parametréw funkcji, monitoring warunkéw pracy i kontrola startu i stopu

moze by¢ wykonywana na panelu operatorskim, panel i opis przyciskéw przedstawia ponizszy rysunek 4.1

kontrola komendy START

e

kontrola pracy

kontrola kierunku

=
LOC/ REW

RUN[ | HZ
| —

wielkos¢ wyswietlana

kontrola btedu

_—

przycisk
PROGRAM/EXIT

s | -
-G @ T

przycisk SHIFT

e -

przycisk STOP/RESET

™

LT

przycisk ENTER

przycisk JOG

/—

przycisk START

przycisk ZNIANA

Rys. 4-1 Opis panela operatorskiego

4.1.1 Instrukcje dla przyciskow funkcyjnych

Symbol Nazwa Funkcja
PROGRAM key | We/wy do gtéwnego menu
ENTER key Wejscie do ,,podmenu”, potwierdzanie zmian
m UP key Zmiana w goére wartosci lub parametréw
N7 DOWNKkey  [Zmiana w dét wartosci lub parametréw
-SHIFT .

N COMBINATION SPRAWDZIC

Pozwala poruszac sie po dziesietnych,
-SHIFT
SHIFT key setnych itd. wartosciach i parametrach

RUN key W trybie obstugi z klawiatury uzywamy RUN do dla rozruchu
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W trybie RUN naci$niecie powoduje zatrzymanie,
STOP/RESET key|funkcje przycisku do wyboru w kodzie P1.12
W trybie FAULT&ALARM powoduje kasowanie btedéw

JoG

SHORTCUT Funkcja tego przycisku jest okredlona kodem P1.11.
MULTI-FUNCTION|O: uzywany jako tryb JOG (ustawiony fabrycznie)

1: uzywany do zmiany kierunku obrotéw

2: uzywany do usuwania wprowadzonych przyciskami
UP/DOWN zmian

key

: ) Jezeli naciSniemy przycisk RUN i STOP/RST w tym samym czasie,
Combination

urzgdzenie zatrzyma sie ,wybiegiem”

4.1.1 Instrukcje dla diod kontrolnych

1) Instrukcje dla funkcji diod kontrolnych

Dioda s .
kontrolna Opis dziatania

RUN Jesli kontrolka nie $wieci, urzadzenie jest wytgczone, jesli kontrolka jest wigczona
urzadzenie pracuje, jesli kontrolka miga urzadzenie jest w trybie automatycznego
dostrajania

LOC/REM Informacja o komendzie START.
Jesli kontrolka miga , to urzadzenie jest sterowane przez zacisk, jesli kontrolka jest
wtgczona, urzadzenie jest sterowane zdalnie, jesli kontrolka jest wytaczona,
urzadzenie jest sterowane poprzez klawiature.

FWD/REV | Kontrolka kierunku przéd/tyt jesli kontrolka jest wytagczona,urzadzenie napedza
silnik do przodu, jesli kontrolka Swieci, urzadzenie napedza silnik do tytu

FLT Kontrolka usterki. W momencie pojawienia sie usterki kontrolka swieci, gdy praca
przebiega normalnie, kontrolka jest wytgczona

HZ Wyswietlana wartosc to czestotliwosé

\ Wyswietlana wartosc to napiecie

A Wyswietlana wartos¢ to prad

2 ) Wyswietlacz

LED z 5 bitami, wyswietla ustawiang czestotliwos¢, wyjsciowa czestotliwosé, kody, kody bteddéw itp
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4.2 Zasady uzytkowania

4.2.1 Ustawianie parametréw

Menu sktada sie z trzech grup:

1) Grupy funkcji ( grupa pierwsza )

2 ) Kody funkgji ( grupa druga)

3 ) Wartosci parametréw funkcji ( grupa trzecia)

Uwaga: Podczas wykonywania operacji na trzeciej grupie nalezy nacisnaé przyciskPROG, powrét
to drugiej grupy menu mozliwy jest réwniez po nacisnieciu rzycisk Réznica pomiedzy
dwoma przyciskami polega na tym, ze uzycie przycispowoduje zapamietanie
wprowadzonych wartosci a po nacisnieciu przyciskuPRQG Aie s one zapamietywane.

Ponizej przyktad, w ktérym wykorzystujemy kod funkcji P2.09, w ktérym zmieniamy czestotliwosé
z 00.00 Hz. na 01,05Hz
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Rys. 4-2 Schemat przebiegu operacji
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W trzeciej grupie menu, gdy parametry nie migaja na wyswietlaczu, funkcja nie moze by¢
zmieniona. Powodem tej sytuacji moze byc:

1) Kod funkcji jest parametrem, ktérego nie mozemy zmienia¢ — np. biezgce parametry i
wprowadzone parametry pracy

1) Kod funkcji nie moze byé zmieniany w czasie pracy urzadzenia, dopoki przetwornica
czestotliwosci nie zostanie wytgczona — wtedy mozna dokonad zmian.

4.2.2 Resetowanie btedéw

Gdy urzadzenie jest w stanie btedu, zapyta o informacje na temat uszkodzenia. Uzytkownik moze
zresetowac urzadzenie przyciskiem STOP/RST na klawiaturze lub uzy¢ funkcji zacisku. Po wykonaniu
resetu urzadzenie przechodzi w stan gotowosci. Jesli uzytkownik nie moze wykonac resetu, nie
moze réwniez przejs¢ w stan gotowosci, nalezy usungac przyczyne btedu.

4.2.3 Automatyczne dostrajanie sieg silnika

Jesli wybierzemy sterowanie wektorowe, nalezy przed uruchomieniem upewnic sie ze parametry z
tabliczki znamionowej silnika sa poprawnie wprowadzone do falownika. W trybie sterowania
wektorowego, parametry silnika musza by¢ prawidtowe, aby uzyska¢ optymalna kontrole nad
silnikiem.

Ponizej opisujemy kolejne czynnosci zwigzane z automatycznym dostrajaniem silnika

1) Po pierwsze uruchomienie kanatu polecen (P0.02) wybierajac ""keyboard command channel”
2 ) Nastepnie, wprowadzi¢ rzeczywiste parametry wejsciowe silnika

PB.02 Moc znamionowa

PB.03 Czestotliwos¢ znamionowa

PB.04 Predkos¢ znamionowa

PB.0O5 Napiecie znamionowe

PB.06 Prad znamionowa

Uwaga: Silnik nie powinien by¢ obcigzony, poniewaz ustawione parametry mogga byc¢
nieprawidtowe.

3) Ustawi¢ PB.00 na 1 — prosimy o zapoznanie sie ze szczegétowym opisem funkcji PB.00 na stronie
77 niniejszej instrukgji.

4) Nacisng¢ przycisk RUN na panelu operatorskim, przetwornica czestotliwosci wyliczy ponizsze
parametry silnika:

PB.07 Rezystancja statoru silnika

PB.08 Rezystancja wirnika silnika

PB.09 Indukcyjnos$¢ statoru i wirnika silnika

PB.10 Indukcyjnosé wzajemna statoru i wirnika silnika

PB.11 Prad silnika nieobcigzonego

Gdy parametry w operacji automatycznego dostrajania sg ustawione, na wyswietlaczu pojawi sie
komenda ?-END-? A to oznacza, ze operacja jest zakoriczona.

4.2.4 Ustawienia hasta zabezpieczajacego

Przetwornica czestotliwosci SY8000 oferuje ochrone hastem przed zmiang parametréw przez
nieupowazniona osobe. Gdy funkcja P1.22 nie ustawiona na zero, to wyswietlane symbole sg
hastem. Urzadzenie znajduje sie w trybie pozwalajgcym na edycje hasta. Ponowne nacisniecie
przycisku PROG powoduje wyswietlenie symbolu "0.0.0.0.0” na wyswietlaczu i umozliwia
wprowadzenie hasta przez uzytkownika, w przeciwnym razie urzadzenie nie mozna edytowaé
parametrow. Deaktywowanie funkcji ochrony hastem, wymaga ustawienia funkcji P1.22 na 0. Hasto
nie chroni parametréw z menu skrétéw.

4.3 Metody wyszukiwania parametréw stanu
4.3.1 Inicjacja elektryczna

Gdy przetwornica czestotliwosci jest zasilana, system rozpoczyna inicjacje a na wyswietlaczu
widnieje symbol "-S-Y-' do momentu zakoriczenia operacji, urzadzenie jest w stanie gotowosci

31

32



Rozdziat 4 Obstuga wyswietlacza

Rozdziat 4 Obstuga wyswietlacza

4.3.2 Stan gotowosci

W stanie wytaczonym lub wiaczonym urzadzenie moze wyswietlaé¢ zmieniajgce sie parametry.
Funkcje o kodzie P1.16 (parametry pracy) i P1.17 (parametry wytaczenia) okreslajg wyswietlane
parametry, zaleznie od bitu w systemie binarnym. Definicja kazdego bitu jest pokazywana w opisie
P1.16iP1.17.

W stanie wyfgczenia, urzadzenie pozwala na wybor dziewieciu parametrow, ktére bedg wyswietlane
a naleza do nich: ustawiona czestotliwos¢, napiecie na szynie, stan zacisku wejsciowego, stan zacisku
wyjsciowego, ustawienia regulatora PID, wartosci sprzezenia zwrotnego PID, analogowe wejscie
zacisku napieciowego nr 4,

analogowe wejscie zacisku napieciowego nr 5, multi-speed segment numer. Kody funkcji P1.17
okreslajg ktére parametry sg wyswietlane w oparciu o bit (system binarny). Nacisniecie przycisku
SHIFT pozwala na wybor parametrow.

W stanie wtgczonym, urzgdzenie pozwala na wybdr czternastu parametrow, ktére beda wyswietlane
a naleza do nich: rzeczywista warto$¢ czestotliwosci, ustawiona czestotliwos¢, napigcie na szynie,
napiecie wyjsciowe, prad wyjsciowy, predkos¢ na wyjsciu, mocy wyjsciowa, moment wyjsciowy,
stan zacisku wejSciowego, stan zacisku wyjsciowego, ustawienia regulatora PID, wartosci sprzezenia
zwrotnego PID, analogowe wejscie zacisku napieciowego nr 4, analogowe wejscie zacisku
napieciowego nr 5, multi-speed segment numer. Kody funkcji P1.16 okreslajg ktére parametry sg
wyswietlane w oparciu o bit (system binarny). Naci$niecie przycisku SHIFT pozwala na wyboér
parametréw.

4.3.3 Usterki

Przetwornica czestotliwosci SY8000 dostarcza rézne informacje o btedach, prosimy o zapoznanie sie
z nimi i zastosowanie Srodkéw zapobiegawczych.

4.4 Szybkie uruchomienie

e

Wybér rodzaju sterowania

<

P0.00=0?

Wpisa¢ wtasciwe
parametry
silnika w grupie kodéw PB

Whpisa¢ wtasciwe rampy
czasowe rozruchu |

hamowania
(Set P0.04 and P0.05)

Sposo6b zadawania
predkosci P0.01

Uruchomi¢ identyfikacje
silnika
(Set PB.00)

G

Sposob zadawania
komendy start P0.02

G

Rodzaj startu P2.05

¢

Whpisa¢ wtasciwe rampy
czasowe rozruchui

hamowania
(Set P0.04 and P0.05)

(A

Wybraé sposéb
hamowania

G

Wybér sposobu hamowania
nalezy obserwowac prace silnika, w przypadku
pojawienia sie nieprawidtowosci w dziataniu,
nalezy odniesc¢ sie do rozwigzan majacych na celu
wyeliminowanie usterki i powodu jej powstania

czy falownik dziata poprawnie

Rys. 4-3 skrocony schemat szybkiego uruchomienia
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Rozdziat 5.1 Tabela parametréow funkcji

Kody funkcji zawarte sa w tréjpoziomowym menu — np. ""P8.08” oznacza funkcje przypisang do kodu
nr 8 z grupy nr P8. Grupa oznaczona jako PE wskazuje grupe funkcji producenta, do ktérej uzytkownik
nie ma dostepu. W celu utatwienia ustawiania kodu funkcji, gdy operator jest przy panelu, grupy
funkcji zostaty ponumerowane . Obok kodow funkcji i ich parametréw zostaty odpowiednio
uporzgdkowane w menu urzadzenia.

1) Ponizej przedstawiamy opis i lokalizacje funkcji w menu urzgdzenia:

Kolumnal: "Grupy funkcji” — obejmuje 16 grup, symbole PO — PE

Kolumna2: "Kody funkcji” — dotyczy okreslonej grupy parametréw oraz numeru parametru
Kolumna3: "Nazwa” — okresla nazwe funkcji, ""opis funkcji” odnosi sie do oczekiwanych parametréow
funkcji

Kolumnab5: "DomysInie” — okresla fabrycznie ustawione wartosci parametréw funkcji

Kolumna6: "Poprawka” — odnosi sie do zmienionego atrybutu (sprawdzenie czy poprawka jest
mozliwa), wprowadzonej w nastepujacy sposdb:

"o" — okresla parametr, ktéry moze by¢ zmieniany gdy urzadzenie pracuje

"0" — okresla parametr, ktéry moze byé zmieniany gdy urzadzenie pracuje lub jest w stanie gotowosci
""" — okresla parametr, ktéry nie moze byé zmieniany gdy jest mierzona lub rejestrowana jego warto$¢
rzeczywista

(Urzadzenie jest przystosowane do sprawdzania wprowadzanych zmian warto$ci parametréw,
dlatego nie jest mozliwe wprowadzenie btednych wartosci).

Kolumna7: "Nr seryjny” okresla nr sekwencji catego kodu funkcji oraz wywotuje numer rejestru dla
komunikacji.

2 ) "System parametrow” jest decymalnym systemem (DEC). Jesli parametry przyjmujg wartosci
heksadecymalne, to podczas edycji parametréw, dane kazdego bitu powinny by¢ niezalezne od
pozostatych a obszar numerowania bitu powinien by¢ w heksadecymalnym systemie (0-F).

3) "Domyslnie” wywotuje wartosci parametrow kodéw funkcji ustawione fabrycznie przez
producenta. Nie jest mozliwe wykonanie tej operacji, gdy wartos¢ parametru jest aktualnie mierzona
lub rejestrowana

4) Aby uzyskac lepszg ochrone parametréw, przetwornica czestotliwosci oferuje funkcje ochrony
hastem. Po ustawieniu hasta uzytkownika , za pomoca funkcji P1.22, ktdrej wartosc jest rézna od
zera, uzytkownik powinien nacisnac przycisk "PROG" i wtedy urzadzenie przechodzi do edycji hasta.
Gdy na wyswietlaczu pojawia sie symbole"0.0.0.0.0", uzytkownik musi poda¢ prawidtowe hasto.
Dostep do parametréw ustawianych fabrycznie mozliwy jest réwniez przez podanie hasta producenta
(Uwaga: Uzytkownik nie powinien zmienia¢ ustawien parametréw ustawianych przez producenta,
poniewaz niewfasciwe ustawienie moze spowodowac nieprawidtowg prace urzadzenia a nawet jego
uszkodzenie.

W stanie odblokowanym hasto moze by¢ zmieniane w dowolnym momencie a biezgcym hastem jest
wartos¢ ostatnio wprowadzana . Hasto moze zosta¢ anulowane, gdy wartos¢ funkcji P1.22 wynosi 0.
Po uruchomieniu urzadzenia obowigzuje ostatnie wprowadzone hasto a gdy funkcja P.12 nie zostata
ustawiona na 0, parametr jest chroniony hastem

5) Przy zmianie parametru kodu funkcji za pomocg komunikacji szeregowej, zabezpieczenie hastem
obejmuje réwniez powyzsze zasady .
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Tabela parametréw funkcji nr 1

Kod Nazwa Opis parametru Wartos¢ | Popr Nr
S5 O - p .
58 2 funkji domyslna | awka | seryjny
P0.00 | Tryb kontroli | 0: wektorowa bez PG 1 @ | ABSO00
predkosci 1: U/f
P0.01 Zadawanie 0: klawiatura 0 o | ABS001
czestotliwosci | 1: zacisk analogowy nr 4
2: zacisk analogowy nr 5
3:zacisknr4inr5
4: ustawienia multi-speed running
5: ustawienia PID
6: komunikacja zdalna
P0.02 Kanat kom. 0: klawiatura (LOC/REM nie $wiecg) 0 o ABS002
1: zacisk (LOC/REM migaja)
2: komunikacja LOC/REM $wieca)
P0.03 Zadawanie 0.00 Hz P0.13 ( czestotliwo$¢ max) 50.00 Hz o | ABS003
czestotliwosci
z klawiatury
o
2 P0.04 Czas 0,1+3600,0s Zalezny od [¢) ABS004
® przy$pieszania maszyny
0
2 P0.05 Czas 0,1+ 3600,0s Zalezny od o | ABS005
i zwalniania maszyny
% P0.06 Ustawienia 1,0 + 15,0 kHz Zalezny od [¢) ABS006
° czestotliwosci maszyny
% nosnej
P0.07 Ustawienia | O: linia prosta typ U/f 0 @ | ABS007
krzywej U/f | 1: kwadratowa
P0.08 Przyrost 0,0 % (automatycznie) 0,1 + 30,0 % 1,0% @ | ABS008
g momentu
P0.09 | Punkt odciecia | 0,0 + 50,0 % 50,0 % o | ABS009
przyrostu (zwigzany z czestotliwoscig silnika)
h momentu
P0.10 Limit 0,0 +200,0 % 0,0% o | ABS010
kompensacji
poslizgu
P0.11 Wybér 0: domysliny 0 . ABSO11
kierunki 1: przeciwny
obrotéw 2: zmiana kierunku zabroniona
P0.12 | Czaszmiany |[0,1+3600,0s Zalezny od o ABS012
kierunku maszyny
P0.13 | Maksymalna | 10,0+ 600,00 Hz 50,00 Hz @ | ABSO13
czestotliwo$¢
wyjsciowa
P0.14 Gorny limit P0.15 +P0.13 50,00 Hz o ABS014
czestotliwosci
P0.15 Dolny limit | 0,00 Hz + P0.14 0,00 Hz @ | ABSO15
czestotliwosci | (dolny limit czestotliwosci)
Uwagi:

o' —oznacza parametry, ktorych wartosci moga by¢ zmieniane gdy urzadzenie jest w stanie

gotowosci lub pracuje

"@" — oznacza parametry, ktérych wartosci nie moga by¢ zmieniane gdy urzadzenie pracuje

'® — oznacza parametry, ktérych wartosci nie mogg by¢ zmieniane gdy sa aktualnie mierzone lub

zapisywane
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Tabela parametréw funkcji nr 2 Tabela parametrow funkcji nr 3
P1.00 | Wybér funkcji | 0: wytaczona 2 o | ABSO16 P1.16 Wybér 0 — OX7FFF OxFF O | ABS032
AVR 1: wtaczona caty czas parametrow | BITO: Czestotliwos$¢ pracy
2: wazna tylko podczas przy$pieszania w trybie BIT1: Ustawianie czestotliwosci
PLO1| Napiecie | 115,0+140,0 % ( standardowe napiecie szyny) 1300% | o |ABS017 pracy | BIT2: Napigcie szyny
progu seria na 380 V B|T3f NEZIQCIGHW'VJSCIOWE
hamowania | 115,0+140,0 % ( standardowe napiecie szyny) 120,0 % BIT4: Pra WYJ,SC'OWV
. BITS: Predkos¢
seriana 220V X .
— BIT6: Moc wyjsciowa
P1.02 Sko'k B 0,00+P0.13 (czestotliwos¢ maksymalna) 0,00 Hz o | ABS018 BIT7: Moment wyjéciowy
czgstotliwosci BIT8: Ustawienia PID
P1.03 Amplituda 0,00+P0.13 (czestotliwos¢ maksymalna) 0,00 Hz o | ABSO19 BIT9: Sprzezenie zwrotne PID
skoku BIT10: Stan zacisku wejsciowego
czestotliwosci BIT11: Stan zacisku wyjsciowego
P1.04 Rezerwa ABS020 10} BIT12: Wartos¢ zacisku analogowego nr 4
- . c BIT13: Warto$¢ zacisku analogowego nr 5
P1.05 Temperatl_Jra 0+100°C ° | ABSO21 15 BIT14: Nr segmentu pradowego dla multi-speed
urzadzenia z operation
P1.06 | Czestotliwos¢ | 0,00+P0.13 (czestotliwos¢ maksymalna) 5,00 Hz o | ABS022 - BIT15: Zastrzezony
Jog-u S [Pra7| wyber [1-0x1FF OXFF 0 | ABS033
P1.07 Czas 0,1+3600,0s Zalezny od o ABS023 3 parametréw | BITO: Ustawianie czestotliwosci
przyspieszenia maszyny o w trybie BIT1: Napiecie szyny
dlaJog-u ‘g wytgczania | BIT2: Stan zacisku wejsciowego
o [Pros Czas 0,1+3600,0s Zaletnyod | o | ABS024 3 BIT3: Stan zacisku wyjsciowego
c zwalniania dla maszyny =3 BIT4: Ustawienia PID
© & BITS: Sprzezenie zwrotne PID
o Jog-u [ L. R
o - < BIT6: Wartos¢ zacisku analogowego nr 4
= P1.09 Czas 0,1+3600,0s Zalezny od (o} ABS025 T BIT7: W o .
- o . z : Wartos¢ zacisku analogowego nr 5
® przyspieszania maszyny = BIT8: Nr segmentu pragdowego dla multi-speed
g 2 operation
o P1.10 Czas 0,1+3600,0s Zaleznyod | o | ABS026 BIT9-BIT15: Zastrzezone
< zwalniania 2 maszyny P1.18 | Zastrzezony ABS034
5 P1.11 | Wybdr funkcji | O:tryb Jog 0 @ | ABS027
o . . . . . . P1.19 | Czas pracy |0+65535h 0 e | ABSO35
3 dla Jog-u 1: przetaczanie pomiedzy kierunkami obrotow
.’_‘:. przéd/tyt P1.20 | Przywracani | 0: bezczynne 0 ABS036
< 2: usuwanie wartosci ustawionych przez e 1: Przywracanie domyslne
% klawisze UP/DOWN parametrow | 2: Kasowanie btednych wartosci
= P1.12 | Wybdr funkgji | 0: obstuga z panelu kontrolnego 0 0 | ABS028 funkcji
wytaczenia | 1: obstuga z panelu i zacisku P1.21 Softwre * | ABSO37
STOP/RST 2: obstuga z panelu i komunikacji P1.22 Hasto 065535 0 0 | ABSO38
3: obstuga wszystkich (0+1+2) uzytkownik
P1.13 Ustawienia | 0: zapamietanie danych po zaniku zasilania 0 O | ABS029 a
klawiatury i | 1: bez zapamigtania danych po zaniku zasilania e P2.00 Wybér 0: Zatrzymanie przez hamowanie 0 O | ABS039
zacisku 2: wyfgczone S = sposobu 1: Swobodne zatrzymanie
UP/DOWN 3: ustawienie wazne w czasie pracy, kasuje sie g 5 wytgczania
po zatrzymaniu o % P2.01 Czas 0,0+50,0s 0,0s O | ABS040
P1.14 Wybdr 0: zewnetrzna klawiatura nadrzedna 0 0 | ABS030 & o opoznienia
klawiatury dla | 1: lokalny uzytkownik i klawiatura zewnetrzna, T 3 hamowania
wyswietlacza | obstuga z przyciskdw zewnetrznych. 3 % przy .
2: lokalny uzytkownik i klawiatura zewnetrzna, g wytgczaniu -
obstuga przez lokalnego uzytkownika g [P2.02 Czas . 0,0:50,0s 0,0s O | ABSO41
. o . hamowania
3: lokalny uzytkownik i klawiatura zewnetrzna, DC prz
obstuga z przyciskdw zewnetrznych i przez przy
. . wytaczaniu
lokalnego uzytkownika
P1.15 | Wspétczynnik | 0,1+999,9 % 100,0 % O | ABSO31
korekcji Predkos¢ obrotowa mech. =120*
wyswietlanej | czestotliwosci roboczej
predkosci *P1.15/para biegundw silnika
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Tabela parametrow funkcji nr 4

Tabela parametréw funkcji nr 5

7: Wartos¢ wejscia zacisku analogowego nr 4
8: Wartos¢ wejscia zacisku analogowego nr 5

P2.03 Prad hamowania DC 0,0+150,0 % 0,0% ABS042
przy wytaczeniu
P2.04 | Czestotliwo$¢ na startu | 0,00+5,00 Hz 0,00 Hz ABS043
hamowania przy
5 o wytgczaniu
3 2 P2.05 Rozruch sposoby 0: Rozruch bezposredni 0 ABS044
s 3 1: Rozruch po hamowaniu DC
g " 2: Restart ze $ledzeniem predkosci
E S P2.06 Czas utrzymywania 0,0+50,0s 0,0s ABS045
E o czestotliwosci startowej
S 3 [P2.07 | Czas hamowania przed |0,0:50,0's 00s ABS046
3 startem
2 [p2.08 Prad hamowania przed | 0,0+150,0% 0,0 % ABS047
startem
P2.09 Czestotliwosé na 0,00+10,00Hz 0,0 OHz ABS048
poczatku startu
bezposredniego
P3.00 | Gorny limit dla zacisku | 0,00+10,00 V 10,00V ABS049
nr4
P3.01 Precyzyjne ustawianie |-100,00 % + 100,00 % 0,0% ABS050
gornego limitu dla
o zacisku nr 4
g P3.02 | Dolny limit dla zacisku nr | 0,00+10,00 V 10,00V ABS051
< 4
2 P3.03 Precyzyjne ustawianie |-100,00 % + 100,00 % 0,0% ABS052
iﬁ dolnego limitu dla
s zacisku nr 4
% P3.04 | Czas filtracji wejscia dla | 0,0+10,0 s 0,10 s ABS053
2 zacisku nr 4
§ P3.05 | Gorny limit dla zacisku | 0,00+10,00 V 10,00V ABS054
> nr5
é' P3.06 | Precyzyjne ustawianie |-100,00 % + 100,00 % 0,0% ABS055
= gbrnego limitu dla
53 zacisku nr 5
§ P3.07 | Dolny limit dla zacisku nr | 0,00+10,00 V 10,00V ABS056
> 5
g P3.08 | Precyzyjne ustawianie |-100,00 % + 100,00 % 0,0% ABS057
5 dolnego limitu dla
g zacisku nr 5
g‘ P3.09 | Czas filtracji wejscia dla | 0,0+10,0 s 0,10s ABS058
N zacisku nr 5
2. P3.10 Wybdr wyjscia dla 0: Czestotliwos¢ pracy 0 ABS059
g zacisku nr 2 1: Ustawiona czestotliwos¢
2: Predkosé
3: Prad wyjsciowy
4: Napiecie wyjsciowe
5: Moc wyjsciowa
6: Moment wyjsciowy

zacisku
kontrolnego

1: Kontrola dwdch linii 2
2: Kontrola trzech linii 1
3: Kontrola trzech linii 2

5 @ 9-10: Zastrzezone
= § P3.11 | Gérny limitdla | 0,00+10,00 % 100,00% | O | ABS060
2’ =) wyjscia zacisku
: 2 nr2
_g 2| P3.12 Precyzyjnie 0,00+10,00 V 10,00 V O | ABS061
IR ustawiany gérny
3 S limit na wyjsciu
g g' zacisku nr 2
g‘ S | P3.13 | Dolnylimitdla |0,00+10,00 % 0,00 % O | ABS062
N2 wyijscia zacisku
2 nr2
g P3.14 Precyzyjnie 0,00+10,00 V 0,00V O | ABS063
ustawiany dolny
limit na wyjsciu
zacisku nr 2
P.4.0 | Funkcje zacisku | O: Polecenia trybu pracy sg nieaktywne po 0 O | ABSO64
0 wykrywanie/sele | zataczeniu zasilania
kcja po 1: Polecenia trybu pracy sg aktywne po
zafgczeniu zafgczeniu zasilania
zasilania
P4.01 | Wybor funkcji | 0: Brak funkcji 1 @ | ABS065
@ zacisku nr 11 1: Kierunek obrotéw do przodu
é _ — 2: Kierunek obrotéw do tytu 4 @ | ABSOG6
3 P4.02 WV'_’Okr funl;czjl 3: Potréjna kontrola pracy 5 @ | ABSO67
zacisku nr . i
z 5. Operacia 106 do iyl 0| 0 |Asoes
< P4.03 | Wybor funkcji 6:Zatrz ; bod 0 @ | ABS069
& zacisku nr 13 : ymanie swobodne
z 7: Kasowanie btedéw 0 @ | ABS070
g P4.04 | Wybdr funkgi 8: Zewnetrzny btad wejscia
3 saciskunr 14 | % Zadawanie czestotliwosci w gore (UP)
S - S .
- 10: Zadawanie czestotliwosci w dét (DOWN)
é P4.05 | Wybér funkcji | 11: Kasowanie zadanej czgstotliwosci
o zacisku nr 15 | 12: Multi-speed zacisk 1
g P4.06 | Wybodr funkgji | 13: Multi-speed zacisk 2
3 zacisku nr 16 14: Multi-speed zacisk 3
_g 15: Ustawianie czasu przyspieszania |
5 hamowania
S 16: Przerwa dla PID
r:'} 17:zatrzymanie na biezacej czestotliwosci
g‘ 18: powr6t do czestotliwosci
N 19: zapomniane przyspieszenie, opoznienie
2 20: zapomniane sterowanie momentem
g 21: Tymczasowe usuwanie ustawionych
wartosci kroku wzrostu i zmniejszania
czestotliwosci
22-25 Zastrzezone
P4.07 | llos¢ przetgczen | 1+10 5 O | ABSO71
czasu filtrowania
P4.08 | Tryby pracy dla | 0: Kontrola dwdch linii 1 0 @ | ABS072
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Tabela parametrow funkcji nr 6

Tabela parametréow funkcji nr 7

czestotliwosci
drgajacej

czestotliwosci)

P5.10 Btedy 24: Zastrzezony ABS090
23: Btad jednostki hamujacej (ERR23)
22: Brak sprzezenia zwrotnego w PID (ERR22)
@ 21: Btad pamieci EEPROM (ERR21)
S 20: Btagd automatycznego dostrajania silnika
= (ERR20)
=0 19: Btgd wykrywania pradu (ERR19)
g 18: Btgd komunikacji (ERR18)
3 17: Btad zewnetrzny (ERR17)
© 16: Przegrzanie (ERR16)
8 15: Przegrzanie modutu prostowniczego (ERR15)
& 14: Btad fazy na wyjsciu (ERR14)
o 13: Bfad fazy na wejsciu (ERR13)
i 12. Przecigzenie urzadzenia (ERR12)
S 11: Przeciazenie silnika (ERR11)
o 10: Spadek napiecia na szynie (ERR10)
o 9: Duze napiecie przy statej predkosci (ERR09)
8: Duze napiecie podczas zatrzymywania(ERRO8)
7: Duze napiecie podczas przy$pieszania (ERR08)
6: Duzy prad przy statej predkosci (ERRO6)
5: Duzy prad podczas zatrzymywania (ERRO5)
4: Duzy prad podczas przyspieszania (ERR04)
3: Odwrdcenie fazy W (ERRO3)
P5.11 Biezaca ABS091
czestotliwosé dla
btedu
P5.12 | Prad wyjsciowy dla ABS092
btedu
P5.13 | Napiecie na szynie ABS093
dla btedu
P5.14 Stan zacisku ABS094
wejsciowego dla
btedu
P5.15 Stan zacisku ABS095
wyjsciowego dla
btedu
P5.16 | Ustawianie czasu | 0,1+ 100,0s 1,0s ABS096
automatycznego
resetowania po
pojawieniu sie
btedu
P5.17 llos¢ 0+3 0 ABS097
automatycznych
resetow
P6.00 | Amplituda skoku | 0,0+ 50,0 % (w stosunku do amplitudy 0,0 % ABS098
S o czestotliwosci czestotliwosci)
°§ S [P6.01 Amplituda 0,0 +100,0 % (w stosunku do ustawionej 0,0 % ABS099
= °_é czestotliwosci czestotliwosci)
& o drgajacej
S %" P6.02 Czas narastania 0,1+ 3600 s (w stosunku do ustawione;j 50s ABS100
= 3 czestotliwosci czestotliwosci)
§ o drgajacej
& P6.03 Czas opadania 0,1+ 3600 s (w stosunku do ustawionej 50s ABS101

btedu

2: Odwrdcenie fazy V (ERR02)

@ P4.09 Zadawanie 0,01+50,00 Hz 0,50Hz /s ABS073
g czestotliwosci
< UP/DOWN
3 P4.10 Wybdr wyjscia 0: Wyjscie nieaktywne 1 ABS074
= zacisku nr 8 1: Obroty silnika do przodu
b P4.11 Wyjscie 2: Obroty silnika do tytu 0 ABS075
5 przekaznika R1, 3: sygnalizacja btedu
21 wybdr wyjscia 4: Wykrywanie czestotliwosci FDT na wyjsciu
5 zacisku nr 910 5: nadejicie czestotliwosci
5 P4.12 Wyjscie 6: czestotliwos¢ ponizej wartosci startowej 3 ABSO76
S przekaznika R2, 7: Gorny limit przyrostu czestotliwosci
; wybér wyjécia 8: Dolny limit przyrostu czestotliwosci
E: zacisku nr 18,19 i | 9: Pompa pomocnicza 1 (auxilary pump)
(=) 20 10: Pompa pomocnicza 2 (auxilary pump)
g 11-12: Zastrzezone
5 P4.13 Wykrywanie 0,00 + P0.13 (czestotliwos$¢ maksymalna) 50,00 Hz ABS077
.g poziomu wartosci
o FDT
g P4.14 Wykrywanie 0,0 +100,0 % (poziom FDT) 5,0 Hz ABS078
o opodznienia
o. wartoéci FDT
E P4.15 Nadejscie 0,0 + 100,0 % (czestotliwosc maksymalna) 0,0 Hz ABS079
. czestotliwoscii
@ wykrywanie
< amplitudy
P5.00 Zabezpieczenie 0: Niedozwolone 0 ABS080
nadnapieciowe 1: Dozwolone
zwtoka
zabezpieczenia
P5.01 Wartos¢ 110 + 150 % (napiecie 380V) 120 % ABS081
zabezpieczenia
nadnapieciowego | 110 + 150 % (napigcie 220V) 115 %
P5.02 Wybédr 0: Bez ochrony 1 ABS082
zabezpieczenia 1: Zwykty silnik (z kompensacja przy matych
o przecigzenia silnika | predkosciach
2 2:Zmienna czestotliwos¢ silnika (bez
B kompensacji przy matych predkosciach)
& P5.03 Ochrona silnika 20,00 % + 120,00 % ( pradu nominalnego 100 % ABS083
> przed silnika)
3 przecigzeniem
= P5.04 | Automatyczny limit | 100 + 200% Typ G: ABS084
)
N pradu 160 %
Y
g Typ P:
i 120%
§' P5.05 Krok spadku 0,00 + 100,00 Hz/s 0,00 Hz/s ABS085
N czestotliwosci
§' podczas
] ograniczania pradu
P5.06 | Punkt chwilowego | 70,0 +110,0 % (napiecie na szynie) 80,0 % ABS086
zmniejszenia
czestotliwosci
podczas awarii
zasilania
P5.07 Obnizanie 0,00 + P0.13 (czestotliwosc maksymalana) 0,00 Hz ABS087
wskaznika
czestotliwosci
podczas awarii
zasilania
P5.08 Rodzaje dwdch 0+24V ABS088
ostatnich btedéw | 0: Bez btedu
P5.09 | Rodzajostatniego | 1: Odwrécenie fazy U (ERRO1) ABS089
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Tabela parametrow funkcji nr 8

Tabela parametréow funkcji nr 9

P7.00 Wybor 0: Kanat analogowy zacisku nr 4 0 O | ABS102
sprzezenia 1: Kanat analogowy zacisku nr 5
zwrotnego dla | 2: Zacisknr4inr5
PID 3: Zdalna komunikacja
P7.01 | Wybor zrédta | 0: Ustawienia z klawiatury (P7.02) 0 O | ABS103
dla PID 1: Ustawienia z kanatu analogowego zacisk All
2: Ustawienia z kanatu analogowego zacisk Al2
3: Ustawienia ze zdalnej komunikacji
4: Ustawienia wielosegmentowe
P7.02 | Ustawienia |0,0+100,0% 0,0 % O | ABS104
PID z
klawiatury
P7.03 Wybor 0: Dodatnia charakterystyka PID 0 O | ABS105
@ charakterystyk | 1: Ujemna charakterystyka PID
5 i wyjsciowej
% dla PID
~ P7.04 Czton 0,00 + 100,00 1,00 O | ABS106
§ proporcjonaln
5 y (Kp)
‘o P7.05 Czas 0,0+ 10,00 s 0,10 s O | ABS107
he) catkowania
© (Ti)
P7.06 Czas 0,0+10,00 s 0,00s O | ABS108
rézniczkowani
a(Td)
P7.07 Okres 0,0 + 100,00 s 0,10s O | ABS109
préobkowania
(T)
P7.08 | Odchylenie | 0,00+ 100,00 % 0,0% O | ABS110
PID
P7.09 | Wykrywanie | 0,00+ 100,00 % 0,0 % O | ABS111
odfgczenia
sprzezenia
zwrotnego
P7.10 Czas 0,0 +3600,00 s 10s o ABS112
wykrywania
przerwania
sprzezenia
zwrotnego
P8.00 | Multi-segment | -100,0 + 100,0% 0,0 % O | ABS113
frequency 0
P8.01 | Multi-segment | -100,0 + 100,0% 0,0% O | ABS114
frequency 1
g g P8.02 | Multi-segment | -100,0 + 100,0% 0,0 % O | ABS115
= 3 frequency 2
4 o | P8.03 | Multi-segment | -100,0 + 100,0% 0,0 % O | ABS116
2 frequency 3
2 2 | P8.04 | Multi-segment | -100,0 + 100,0% 0,0% O | ABS117
s frequency 4
P8.05 | Multi-segment | -100,0 + 100,0% 0,0 % O | ABS118
frequency 5
P8.06 | Multi-segment | -100,0 + 100,0% 0,0 % O | ABS119
frequency 6
P8.07 | Multi-segment | -100,0 + 100,0% 0,0% O | ABS120
frequency 7
Q o | P9.00 Adresy 1+ 247, 0: Adres nadawania 1 O | ABS121
¢ = komunikacji
g 2 lokalnej
H ©|P9.01| Ustawienia | 0:1200 BPS 3 O | ABS122
S szybkosci 1: 2400 BPS
z transmisji (| 2: 4800 BPS
2 Baud/s) 3: 9600 BPS
8 4:19200 BPS
© 5: 38400 BPS

P9.02 Ustawienia | O: Nie sprawdza¢ (N,8,1) dla RTU 0 ABS123
kontroli bitow | 1: Sprawdzanie parzystosci (E,8,1) dla RTU
danych 2: Sprawdzanie nieparzystosci (0,8,1) dla RTU
3: Nie sprawdzac (N,8,2) dla RTU
4: Sprawdzanie parzystosci (E,8,2) dla RTU
5: Sprawdzanie nieparzystosci (0,8,2) dla RTU
& 6: Nie sprawdzac (N,7,1) dla ASCII
Z 7: Sprawdzanie parzystosci (E,7,1) dla ASCII
32 8: Sprawdzanie nieparzystosci (0,7,1) dla ASCII
3 9: Nie sprawdzac (N,7,2) dla ASCII
3 10: Sprawdzanie parzystosci (E,7,2) dla ASCII
3 11: Sprawdzanie nieparzystosci (0,7,2) dla
] ASCII
%’T 12: Nie sprawdzac (N,8,1) dla ASCII
= 13: Sprawdzanie parzystosci (E,8,1) dla ASCII
8 14: Sprawdzanie nieparzystosci (0,8,1) dla
3 ASCII
3 15: Nie sprawdzac (N,8,2) dla ASCII
5 16: Sprawdzanie parzystosci (E,8,2) dla ASCII
17 Sprawdzanie nieparzystosci (0,8,2) dla ASCII
P9.03 Czas 0+200 ms 5ms ABS124
odpowiedzi
P9.04 Czas btedu 0,0 (niewazny), 0,1+ 100,0 s 0,0s ABS125
komunikacji
P9.05 Obstuga 0: Alarm i swobodne zatrzymanie 1 ABS126
reczna dla 1: Bez alarmu ale nadal dziata
komunikatéw | 2: Bez alarmu, wytgczenie za pomoca
o btedach hamowania (tylko przy kontrolowanej
komunikacji)
3: Bez alarmu, wyfaczenie za pomoca
hamowania (przy kazdej komunikacji)
P9.06 | Odpowiedzi w | 0: Odpowiedz na operacje w przewodach 0 ABS127
operacji 1: Bez odpowiedzi na operacje w przewodach
komunikacji
PA.00 Czton 1+ 100 20 ABS128
proporcjonaln
y petli
predkosci 1
S PA.01 Czton 0,01 +10,00s 0,50s ABS129
bS] catkujacy petli
[y ..
= predkosci 1
%’ PA.02 | Przetaczanie | 0,00 Hz + PA.05 5,00 Hz ABS130
I niskiego
5 punktu
@ czestotliwosci
< PA.03 Czton 1+ 100 15 ABS131
a proporcjonaln
3 y petli
s predkosci 2
) PA.04 Czton 0,01 +10,00s 1,00s ABS132
o catkujacy petli
E predkosci 2
g PA.0O5 | Przetaczanie | 0,00 Hz + PA.04 (czestotliwo$c maksymalna) 10,00 Hz ABS133
) wysokiego
)3 punktu
o] . P
@ czestotliwosci
PA.06 | Wspdtczynnik | 50 % + 200 % 100,0 % ABS134
kompensacji
poslizgu
PA.07 Ustawianie 0,0 +200 % 150,0 % ABS135
gornego limitu
momentu
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Tabela parametrow funkcji nr 10

PO Podstawowa grupa funkgji

Kod Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie
funkcji
P0.00 Tryb kontroli 0: Wektorowa bez PG 0+1 0
predkosci 1: U/f

0: Kontrola wektorowa bez PG (sprzezenia zwrotnego)

Ta funkcja przypisana jest do sterowania w otwartej petli. Przeznaczona jest do wysokoobrotowych i
precyzyjnych aplikacji, w ktérych jedna przetwornica czestotliwosci steruje jednym silnikiem —
przyktadowo obrabiarka, wiréwka, nawijarka czy wtryskarka.

1: Sterowanie U/F

Stosowana przede wszystkim w aplikacjach, gdzie nie wymaga sie duzej doktadnosci — np. pompy czy
wentylatory. Mozna sterowac kilkoma silnikami jednoczesnie

Uwaga: Gdy wybierzemy sterowanie wektorowe, nalezy zwrdci¢ uwage na wtasciwe dopasowanie
do parametréw silnika. Praca w wektorze wymaga dokonania identyfikacji silnika

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie

: Klawiatura 0+1 0
: Zacisk analogowy nr 4
: Zacisk analogowy nr 5

P0.01 Wybdr zadawania |0
1
2
3:Zacisknr4inr5
4
5
6

czestotliwosci

: Ustawienia multi-speed running
: Ustawienia PID
: Komunikacja zdalna

przez producenta

PB.00 Automatyczne 0: Brak dziatan @ | ABS136
dostrajanie 1: Dostrajanie parametréw ogdlnych
parametrow silnika | 2: Dostrajanie parametréw statycznych
PB.01 | Typ przetwornicy |0:Typ G Zaleinyod | @ | ABS137
[} czestotliwosci 1:Typ P maszyny
= PB.02 Moc nominalna 0,4 + 900 kW Zaleznyod | @ | ABS138
o silnika maszyny
® PB.03 Czestotliwosé 0,01 H z+ P0.13 (czestotliwos¢ maksymalna) 50,00 Hz @ | ABS139
< nominalna silnika
& PB.04 Predkosé 0+ 3600 obr./min. Zaleznyod | @ | ABS140
§» nominalna silnika maszyny
=X PB.05 Napiecie 0+460V Zaleinyod | @ | ABS141
g znamionowe silnika maszyny
§ PB.06 | Prad znamionowy | 0,1+ 2000,0 A Zaleznyod | @ | ABS142
5 silnika maszyny
@ PB.07 | Rezystancja statora | 0,00 1+ 65.535 ohm Zaleznyod | @ | ABS143
S silnika maszyny
E PB.08 | Rezystancja wirnika | 0,001 + 65.535 ohm Zaleinyod | @ | ABS144
= silnika maszyny
7 PB.09 Indukcyjnos¢ 0,1+ 6553,5 mH Zaleinyod | @ | ABS145
statora i wirnika maszyny
PB.10 Indukcyjnosé 0,1+ 6553,5 mH Zaleznyod | @ | ABS146
wzajemna statora i maszyny
wirnika
PB.11 Prad 0,01 +655.35A Zaleznyod | @ | ABS147
a o nieobcigzonego maszyny
@ & silnika
g B [Pcoo 1l0$¢ pomp 0+2 0 O | ABS148
R pomocniczych
o = |PCO1 Gorny limit 0,0 + 600,00 Hz 50,00 Hz O | ABS149
3 2 czestotliwosci PID
_g S [ PC.02 Dolny limit 0,0 + 600,00 Hz 0,00 Hz O | ABS150
o czestotliwosci PID
3 PC.03 Cisnienie 0,0+ 100 % 50,0 % O | ABS151
PC.04 | Funkcja uspienia | O: Nieaktywna 0 O | ABS152
1: Aktywna
PE.00 | Hasto producenta K @ | ABS159
PE.O1 Wybor typu @ | ABS160
maszyny
PE.O2 Model @ | ABS161
przetwornicy
czestotliwosci
€ [PE03 | Moc znamionowa @ | ABS162
el
e PE.04 Napiecie @ | ABS163
5 znamionowe
3 PE.O5 | Prad znamionowy @ | ABS164
3 PE.O6 Czas martwy @ | ABS165
Q.
§ PE.O7 Nadnapigciowy @ | ABS166
= punkt programu
e PE.O8 Podnapieciowy @ | ABS167
punkt programu
PE.09 | Nadpradowy punkt @ | ABS168
programu
PE.10 Wspdtczynnik @ | ABS170
korekcji pradu
PE.11 Wspétczynnik @ | ABS171
korekcji napiecia
PE.12 | Ustawienia czasu @ | ABS172
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Wyboér sposobu zadawania czestotliwosci

0: Klawiatura

1: Zacisk analogowy nr 4

2: Zacisk analogowy nr 5

3: Zacisk nr 4 i nr 5 (stosowane w uktadach ze sprzezeniem zwrotnym)

Ta funkcja okresla zadawanie czestotliwosci poprzez ustawianie na wejsciu analogowym.
Standardowa konfiguracja serii SY8000 obejmuje dwukanatowe wejscie analogowe. Zacisk nr 4 ma
wejscie 0-10 V, zacisk nr 5 ma wejscie 0-10 V lub 0-20 mA. Przetgczanie pomiedzy sygnatem
pradowym a napieciowym odbywa sie poprze podtaczanie lub odtgczanie przetacznika J. Wejscie 0-
10V zgodne jest z U-l a wejscie 0 (4)-20 mA z |-l

Uwaga: Gdy na zacisku nr 5 wybierzemy sygnat 0-20 mA, napiecie dla 20 mA wyniesie 10 V. 100 %
ustawione na wejsciu analogowym powigzane jest z maksymalng czestotliwoscig ( kod funkcji P0.13
4: Ustawienia multi-speed running

Pozwala na ustawienie wybranych do 8 predkosci do ktdrych silnik moze dojs¢ po 8 niezaleznych
rampach. wymaga ustawienia parametrow z grup P3, P4 | P8 w taki sposdb, aby zachowane zostaty
odpowiednie relacje pomiedzy ustawieniami procentowymi a okreslong czestotliwoscia.

5: Ustawienia PID

Ustawiana jest z funkcji grupy kodow funkcji P7. Czestotliwos¢ urzadzenia jest wartoscia po
zadziataniu PID. Parametry PID pokazywane sg przez funkcje ,,PID function” w grupie P7

6: Komunikacja zdalna

Zadawanie czestotliwosci odbywa sie dzieki komunikacji z innymi urzadzeniami. Odnosi sie do grupy
koddw funkcji P9 i szczegétéw protokotu komunikacyjnego.
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Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie

P0.02 Kanat 0: Klawiatura (LOC/REM nie 0+3 0
komunikacyjny Swiecg)

1: Zacisk (LOC/REM migaja)

2: Komunikacja LOC/REM swiecg)

Wybdr kanatu komunikacyjnego przetwornicy czestotliwosci.

Komendy kanatu komunikacyjnego obejmujg procesy uruchomienia, wytaczenia, zmiany kierunku,
jog, kasowanie bteddw, etc.

0: Klawiatura (LOC/REM nie $wieca)

W przypadku prowadzenia operacji zadawania komend poprzez naciskanie przyciskdw RUN i
STOP/RST na klawiaturze panelu, jesli przycisk JOG jest ustawiony na funkcje przetgczania STOP/RST
(P1.11 ustawione jest na 1), kierunek moze by¢ zmieniony przez ten przycisk podczas pracy. Jesli
nacisniemy jednocze$nie przyciski RUN i STOP/RST, urzadzenie zatrzyma sie swobodnie.

1: Zacisk (LOC/REM migaj3)

Z poziomu zacisku wejsciowego mozemy ustawic kierunek obrotéw oraz parametry operacji jog —

Jezeli ustawiona czestotliwos¢ jest réwna czestotliwosci maksymalnej, rzeczywisty czas
przy$pieszenia/hamowania jest rowny ustawionemu czasowi przyspieszeniu i hamowaniu. Gdy
ustawiona czestotliwos¢ jest mniejsza niz czestotliwos¢ maksymalna, to rzeczywisty czas
przyspieszenia/hamowaniania jest mniejszy od ustawionego czasu przyspieszenia i hamowania.
Rzeczywisty czas przyspieszania/hamowania = ustawionemu czasowi przyspieszania/hamowania x
ustawiona czestotliwo$¢/maksymalna czestotliwosé.

Przetwornica czestotliwosci serii SY8000 ma dwie grupy czasu przyspieszania/hamowania

Grupa 1: P0.04 i P0.05 Grupa 2: P1.09i P1.10

Wybor czasu przyspieszania/hamowania mozliwy jest za posrednictwem wielofunkcyjnych
cyfrowych parametréw zacisku wejsciowego ( Grupy parametréw P3i P4 ).

Domyslny czas przyspieszania/hamowania przetwornicy czestotliwosci o mocy 5,5 kW i mniejszej
wynosi 10,0 s, dla mocy od 7,5 kW do 55 kW wynosi 20,0 s a dla 75 kW i wiekszych 40,0s.

przebieg do przodu lub do tytu.
2: Komunikacja LOC/REM s$wiecq)
Komendy kontrolowane sg poprzez komunikacje z innymi urzadzeniami.

Kod funkgji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie
P0.03 Zadawanie 0.00 Hz P0.13 ( czestotliwosé max) 0+P0.13 50,00 Hz
czestotliwosci z
klawiatury

Jesli wybierzemy zadawanie czestotliwosci z klawiatury ""keyboard setting”, ustawiona wartos¢
czestotliwosci jest wartoscig poczatkowa przy uruchomieniu przetwornicy czestotliwosci.

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie
P0.04 Czas 0,1+3600,0 s 0,1+3600,0 Zalezne od
przyspieszania 1 maszyny
P0.05 Czas hamowania | 0,1+3600,0 s 0,1+3600,0 Zalezne od
1 maszyny

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie
P0.06 Ustawienia 1,0 + 15,0 kHz 1,0+ 15 Zalezne od
czestotliwosci maszyny
nosnej
czestotliwosc zaktécenie poziom hat. rozproszenie
nosna elektromagn.| uptywnos¢pradu ciepta
0. 5KHz High Low ow
10KHz
15KHz Low High High

Czas przyspieszania 1 odnosi sie do t1 wymaganego przez urzadzenie podczas przyspieszania od 0 Hz
do czestotliwosci maksymalnej (P0.13) a czas zatrzymywania (hamowania) 1 dotyczy t2 wymaganego
przez urzagdzenie podczas zatrzymywania od czestotliwosci maksymalnej (P0.13) do 0 Hz. Opisywana
zaleznos$¢ pokazuje ponizszy rysunek.

A

czestotliwo$é wyjsciowa

T

fsprt————fr—-—————=""9\""—"""—"—"——

Time

\
czas rozr\uﬁhu
\

czasrozruchu

Rys. 6-1 Wykres czasdw rozruchu i hamowania

Rys. 6-2 tabela wptywu nosnika na srodowisko

Tabela relacji pomiedzy typem urzadzenia a czestotliwoscig nosna
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czgstotliwos¢ nosna | Maksymalna Minimalna Czestotliwosé¢
typ obcigzenia czestotliwoéé nosna | czestotliwoéé noéna  [domysina

Type G: 0.4 ~11kW 15 8
Type P: 0.75~ 15kW

Type G: 15~55kW 8

Type P: 18.5~75kW 4
Type G: 75~ 315kW

Type P: 90 ~ 400kW 6 2

Ta funkcja uzywana jest do zmniejszania zaktdcen i interferencji urzadzenia.
Wysoka czestotliwos$¢ nosna daje nastepujace korzysci: idealny przebieg pragdu, matg harmoniczng
pradu, mate zaktécenia na silniku. Do zjawisk niekorzystnych zaliczamy: straty podczas przetgczania i
wzrostu temperatury uptywu pradu i zwiekszenie zaktécen elektromagnetycznych Dla wysokich
czestotliwosci moc przetwornicy czestotliwosci powinna by¢ zmniejszona.
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Jesli przyjmiemy niska czestotliwos¢, przetwornica czestotliwosci jest w sprzecznosci z powyzszymi
sytuacjami, poniewaz praca z niska czestotliwoscig prowadzi do niestabilnej pracy, zmniejszenia
momentu obrotowego i powstania wibracji Kazde urzadzenie opuszcza fabryke z prawidtowo

ustawiong czestotliwoscig nosng, dlatego nie ma potrzeby ponownego ustawiania przez uzytkownika.

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie

P0.07 Ustawienia 0: linia prosta typ VF 0+1 0
krzywej U/f 1: Kwadratowa

0: linia prosta typ U/f

Przeznaczona do urzadzen ze statym obcigzeniem

1: kwadratowa

Przeznaczona do obcigzen promieniowych takich, jak wentylatory, pompy, etc

Napiecie wyjsciowe
Vhp e —— e — — — — —

chiarakterystyka liniowa

| >

I
I
I
I
I
|
charakterystyka kwadratowa
I
I
I
I
I

A
Napiecie wyjsciowe

Vb fe e e e

Przyrost napiecia

>

Czestotliwo$¢ wyjsciowa
»

f cut-off b
Rys. 6-4 Reczne ustawienie momentu startowego
Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie
PO.11 Wybdr kierunki 0: domysiny 0+2 0
obrotéw 1: przeciwny
2: zmiana kierunku zabroniona

1/3fy v Czestotliwo$é wyjsciowa
Rys. 6-3 Wykresy dla pracy U/f
Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P0.08 Przyrost 0,0 % (automatycznie) 0,1 + 30,0 % 0,0+30,0 0,0%
momentu
P0.09 Punkt odciecia |0,0+50,0% 0,0+50,0 20,0 %
przyrostu (zwigzany z czestotliwoscig silnika)
momentu

Wzrost momentu jest zazwyczaj stosowany w sytuacji, gdy czestotliwos¢ jest mniejsza od
czestotliwosci odciecia (P0.09). Krzywa U/f ( po zwiekszeniu momentu ) przedstawiona jest w sposéb
nastepujacy. Wzrost momentu obrotowego moze poprawi¢ charakterystyke U/f momentu przy
niskiej czestotliwosci.

W zaleznosci od wielkosci obcigzenia, nalezy wybra¢ odpowiednia wartos¢ momentu, poniewaz
wieksze obcigzenie powinno by¢ $cisle powigzane z wyborem wiekszego momentu. Nalezy pamietad,
aby nie zwieksza¢ za bardzo momentu, poniewaz w takiej sytuacji silnik bedzie uruchamiany na
wzbudzeniu a to moze spowodowac przegrzanie silnika oraz zwiekszenie pradu na przetwornicy
czestotliwosci i spadek wydajnosci.

Gdy przyrost momentu ustawiony jest na 0,0 %, wzrost momentu w przetwornicy czestotliwosci
nastepuje automatycznie.

Czestotliwos$¢ odciecia dla wzrostu momentu: Ponizej tej czestotliwosci wzrost momentu jest
najbardziej efektywny. Jezeli czestotliwosc jest wieksza od ustawionej wartosci, moment wzrasta
nieefektywnie tak, jak pokazuje rys. nr 6-4

[ Kod funkgji | Nazwa [ Opis parametru [ Ustawienie | Domyslnie |
P0.10 | Limit kompensacji poslizgu | 0,0 + 200,0 % | 0,0+200,0 | 00% |

Gdy ten parametr jest ustawiony, zmiana predkosci obrotowej obcigzonego silnika moze by¢
kompensowana przez sterowanie U/f, aby poprawi¢ wytrzymato$¢ mechaniczna silnika jej wartos¢
powinna by¢ odpowiednia do znamionowej czestotliwosci poslizgu.
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0: domysiny

Gdy przetwornica czestotliwosci jest zasilana, silnik obraca sie zgodnie z zadanym kierunkiem

1: przeciwny

Zmiana kierunku obrotéw silnika odbywa sie poprzez zmiane kodu funkcji, bez zmieniania
pozostatych parametréw. Dziatanie funkcji jest rownowazne zamianie miejscami dwéch przewodow
z trzech zasilajacych silnik tréjfazowy.

Uwaga: Po zainicjowaniu parametru, kierunek obrotéw silnika powraca do pierwotnego stanu. Gdy
system zostat dostosowany do pracy ze zmiana kierunku, nalezy zwrdci¢ uwage na sytuacje, w
ktérych zmiana kierunku obrotéw silnika jest zabroniona

2: zmiana kierunku zabroniona

Ta funkcja stosowana jest w aplikacjach, gdzie zmiana kierunku obrotéw silnika jest zabroniona.

| Kod funkcji | Nazwa | Opis parametru | Ustawienie | Domys’lnie|

[ P02 | czaszmianykierunku [ 0,1+3600,0s | 01+36000 | 00s

Ustawianie czasu przejscia z jednego kierunku obrotu na przeciwny przy zerowej czestotliwosci.

| Kod funkcji | Nazwa I Opis parametru I Ustawienie IDomys’Inie|

[ P0.13 | Maksymalna czestotliwo$¢ wyjéciowa [ 10,0+600,00Hz | 10,0+600,00 | 50,00 Hz

Ta funkcja stuzy do ustawiania maksymalnej czestotliwosci urzadzenia. Nalezy na nig
zwrdcic¢ szczegélna uwage, poniewaz od jej ustawien zalezy przys$pieszanie i hamowanie silnika.

| Kod funkcji | Nazwa | Opis parametru | Ustawienie |Domys’|nie|

P0.14 | Gorny limit czestotliwosci [ Po.15+P0.13 | P0.15+P0.13 [ 50,00 Hz

Okresla gérny limit czestotliwosci wyjsciowej urzadzenia. Jej wartos¢ powinna byé
réwna maksymalnej czestotliwosci lub mniejsza od niej.
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czas postoju

I
praca ;b\ [
I
przéd } | >
Rys. 6-5 Wykres ,,czasu martwego” Lo pracaw/ ;3¢
przy zmianie kierunku } } tyt
|

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie
P0.15 Dolny limit 0,00 Hz + P0.14 0,00 Hz + P0.14 0,00 Hz
czestotliwosci (dolny limit czestotliwosci)

Ta funkcja wskazuje najmniejsza wartosc czestotliwosci wyjsciowej urzadzenia. Gdy czestotliwosé
zadana jest mniejsza od dolnej granicy, urzadzenie dziata ponizej dolnego limitu.
Gdzie: maksymalna czestotliwos$¢ wyjsciowa = gorny limit czestotliwosci = dolny limit czestotliwosci

Grupa P1 Parametry interfejsu HMI

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslni
e
P1.02 Skok 0,00+P0.13 (czestotliwosé 0,00+P0.13 0,00 Hz
czestotliwosci maksymalna)
P1.03 Amplituda skoku | 0,00+P0.13 (czestotliwosé 0,00+P0.13 0,00 Hz
czestotliwosci maksymalna)

Gdy czestotliwos¢ zadana pozostaje w zakresie skokdw czestotliwosci, aktualna czestotliwos¢ bytaby
na granicy skoku czestotliwosci, ktory jest w poblizu czestotliwosci zadanej .Poprzez ustawienie
skoku czestotliwosci, przetwornica czestotliwosci moze uniknag¢ mechanicznego punktu
rezonansowego obcigzenia Przetwornica czestotliwosci moze mie¢ ustawiony punkt czestotliwosci
skoku, ale ta funkcja nie jest skuteczna, gdy wszystkie czestotliwosci skoku ustawione sg t0.
Przedstawia to ponizszy rysunek 6.6

czestotliwos¢ 4

zadana

4 Y *skok czestotliwosci
Rys. 6-6 Zasada dziatania v

_ _ y*skok czestotliwosci

skoku czestotliwosci

(omijania czestotliwosci

rezonansowych) czas

v
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Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslni
e
P1.04 Rezerwa
P1.05 Temperatura 0+100,0¢C 0,00+P0.13 0,00 Hz
urzadzenia
Powyzsza funkcja jest funkcja informujaca o temperaturze | nie mozna jej modyfikowacé.

Kod Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie

funkcji

P1.06 Czestotliwosé Jog-u 0,00+P0.13 0,00+P0.13

(czestotliwos¢
maksymalna)

P1.07 Czas przyspieszenia dlaJog-u | 0,1 +3600,0s 0,1+3600,0 Ustawione
dla modelu
P1.08 | Czas zatrzymywania dlaJog-u | 0,1 +3600,0s 0,1 +3600,0 Ustawione
dla modelu

Funkcja definiujgca czestotliwosé, czas przyspieszenia i zatrzymywania dla trybu jog. Start i stop trybu
jog jest zgodny z trybem rozruchu bezposredniego i zatrzymania.

Czas przy$pieszania w trybie jog jest czasem osiggniecia wartosci czestotliwosci maksymalnej
wyjsciowej (P0.13), startujgc od 0 Hz.

Czas zatrzymywania w trybie jog jest czasem osiggniecia czestotliwosci rowniej 0 Hz, liczac od
wartosci czestotliwosci maksymalnej wyjsciowej (P0.13).

Wartosci czasu przyspieszania i zatrzymywania ustawione przez producenta wynosza odpowiednio dla
przetwornicy czestotliwosci o mocy do 5,5 kW 10s, od 7,5 kW do 55 kW 20s a dla 75 kW i wiecej 40s.

Kod funkgji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie
P1.09 Czas 0,1 +3600,0s 0,1 +3600,0 Ustawione
przys$pieszania 2 dla modelu

P1.10 Czas 0,1+3600,0s 0,1 +3600,0 Ustawione
zatrzymywania 2 dla modelu

Mozna wybrac P0.04 i P0.05 z powyzszych trzech rodzajéw czasu przyspieszania i hamowania, ktére
maja takie same znaczenie. Szczegdty znajduja sie w opisie funkcji P0.04 i P0.05.

Ustawione fabrycznie wartosci wynoszg odpowiednio dla przetwornicy czestotliwosci o mocy do 5,5
kW 10s, od 7,5 kW do 55 kW 20s a dla 75 kW i wiecej 40s.

Istnieje mozliwo$¢é wyboru czasu przyspieszania i zatrzymywania w trybie 0-1 podczas pracy
przetwornicy czestotliwosci poprzez rézne kombinacje wielofunkcyjnych cyfrowych zaciskéw
wejsciowych.

Kod funkgcji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie
P1.11 Wybor funkgcji dla | 0:Jog 0+2 0
Jog-u 1: przetaczanie pomiedzy

kierunkami obrotéw przéd/tyt
2: usuwanie wartosci ustawionych

przez przyciski UP/DOWN

Wielofunkcyjny przycisk JOG przeznaczony jest do ustawiania nastepujgcych funkcji:

0: Jog — realizacja trybu JOG przesuwem skokowym

1: Przetaczanie pomiedzy kierunkami obrotéw przéd/tyt — Jog przetacza kierunek komendy
czestotliwosci, dziatanie efektywne tylko z klawiatury

2: Usuwanie wartosci ustawionych przez przyciski UP/DOWN — przycisk JOG usuwa wartosci
ustawien przez przyciski UP/DOWN

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie

P1.12 Wybor funkeji | 0: obstuga z panelu kontrolnego 0+3 0
zamkniecia 1: obstuga z panelu i zacisku

STOP/RST 2: obstuga z panelu i komunikacji

3: obstuga wszystkich (0+1+2)
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Ten kod funkgji definiuje miejsce, z ktérego wybieramy funkcje zamkniecia STOP/RST. Przycisk
STOP/RST dziata w kazdym

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie

Kod funkgji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P1.13 Ustawienia | 0: zapamietanie danych po zaniku zasilania 0+3 0
klawiatury i | 1: bez zapamietania danych po zaniku
zacisku zasilania

UP/DOWN | 2: wytgczone
3: ustawienie wazne w czasie pracy, kasuje
sie po zatrzymaniu

Ustawianie czestotliwosci odbywa sie za pomoca przyciskdw A i YV umieszczonych na klawiaturze lub
przyciskdw UP/DOWN znajdujgcych sie na panelu ( zwiekszanie/zmniejszanie wartosci
czestotliwosci), jest nadrzedny i jest w stanie wykorzysta¢ do ustawiania czestotliwosci inne kanaty.
Stosowany jest gtéwnie do dostrojenia czestotliwosci wyjsciowej przetwornicy czestotliwosci
podczas debugowania systemu sterowania.

0: skuteczne, przechowywanie danych po zaniku zasilania

Urzadzenie jest w stanie ustawi¢ komende czestotliwosci, przechowywac jej wartos¢ po zaniku
zasilania i uruchomic automatycznie z aktualng wartoscia czestotliwosci, gdy zasilanie zostanie
przywrdcone.

1: skuteczne, bez przechowywania danych po zaniku zasilania

Jest w stanie ustawi¢ komende czestotliwosci, ale nie przechowuje jej wartosci po zaniku zasilania.
2: nieskuteczne, wartos¢ czestotliwosci zadawanej za pomoca przyciskéw UP/DOWN bedzie
automatycznie usunieta, a préba jej zadania tymi klawiszami bedzie nieskuteczna

3: ustawienia za pomoca przyciskéw 2 i V i UP/DOWN sg skuteczne, ale po zaniku zasilania beda
kasowane.

Uwaga: Gdy uzytkownik wykonuje operacje odzyskania domysinej wartosci parametréw funkcji
urzadzenia, czestotliwo$¢ zadana za pomoca klawiatury i przyciskow zacisku UP/DOWN zostanie
automatycznie usunieta.

P1.16 Wybor 0 — OX7FF 0,1+15 OXFF
parametréw w | BITO: Czestotliwosc¢ pracy
trybie pracy | BIT1: Ustawianie czestotliwosci
BIT2: Napiecie szyny
BIT3: Napiecie wyjsciowe
BIT4: Prad wyjsciowy
BITS: Predkos¢
BIT6: Moc wyjsciowa
BIT7: Moment wyjsciowy
BIT8: Ustawienia PID
BIT9: Sprzezenie zwrotne PID
BIT10: Stan zacisku wejsciowego
BIT11: Stan zacisku wyjSciowego
BIT12: Wartos¢ zacisku analogowego nr
4
BIT13: Wartos¢ zacisku analogowego nr
5
BIT14: Nr segmentu pradowego dla
multi-speed operation
BIT15: Zastrzezony

Podczas normalnych warunkéw pracy, urzadzenie wyswietla biezagce parametry poprzez nacisniecie
przycisku SHIFT. Warunkiem jest ustawienie wartosci bitu opisujgcego sprawdzany parametr na 1.
Jezeli warto$¢ bitu ustawiona jest na 0, parametr nie bedzie widoczny. Podczas ustawiania kodu
P1.16, konieczne jest przekonwertowanie pliku binarnego na liczbe szesnastkowg, wejscie jest
kodem funkcji.

Dolna czes¢ 8-bitu wyglada nastepujgco:

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie

BIT7 BIT6 BITS BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BITO
Moment Moc Predkos¢ Prad Napiecie | Napiecie Ustawianie Czestotliw
wyjsciowy | wyjsciowa wyjsciowy | wyjsciowe szyny czestotliwosci | o$¢ pracy

P1.14 Wybdr klawiatury | 0: zewnetrzna klawiatura 0-3 0
dla wyswietlacza | nadrzedna

1: lokalny uzytkownik i klawiatura
zewnetrzna, obstuga z przyciskow
zewnetrznych.

2: lokalny uzytkownik i klawiatura
zewnetrzna, obstuga przez
lokalnego uzytkownika

3: lokalny uzytkownik i klawiatura
zewnetrzna, obstuga z przyciskow
zewnetrznych i przez lokalnego
uzytkownika

Gorna czes¢ 8-bitu wyglada nastepujgco:

BIT15 BIT14 BIT13 BIT12 BIT11 BIT10 BIT9 BIT8
Zastrzezony Nr Wartos¢ Wartos¢ Stan zacisku | Stan zacisku | Sprzezenie | Ustawieni
segmentu zacisku zacisku wyjsciowego | wejsciowego | zwrotne PID aPID
pradowego | analogoweg | analogoweg
dla multi- onr5 onré
speed
operation

Ta funkcja przeznaczona jest do ustawiania logicznych zaleznosci, pomiedzy wyswietlaczem a
klawiatura zewnetrzna.

Uwaga: Nalezy bardzo uwaznie stosowac funkcje nr 3, poniewaz jakikolwiek btagd moze doprowadzic¢
do powaznych konsekwencji, tacznie z uszkodzeniem urzadzenia lub cztowieka.

Kod funkgcji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie

P1.15 Wspotczynnik korekcji 0,1+999,9 % 0,1+999,9 100,0 %
wyswietlanej predkosci

Mechaniczna predkosé obrotowa = 120 *czestotliwos$é znamionowa*P1.22/liczba par biegunéw
silnika, funkcja stuzy do skorygowania wyswietlanego btedu gradacji predkosci obrotowej, nie ma
znaczenia dla aktualnej predkosci obrotowej
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Stan zaciskéw wejsciowych i wyjsciowych zacisku bedzie wyswietlany w formacie liczby dziesietnej,
11 odpowiada najmniej znaczacy bit — np. gdy na wejsciu wyswietlana jest liczba 3 oznacza to, ze
zacisk 11 i 12 s zamkniete a pozostate s otwarte. Prosimy o sprawdzenie szczegdtéw w kodach
funkcji P5.14 i P5.15
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Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domysini
e
P1.17 Wybodr 1-0X1FF 0+15 OXFF

parametréw w | BITO: Ustawianie czestotliwosci
trybie wyfgczania | BIT1: Napiecie szyny
BIT2: Stan zacisku wejsciowego
BIT3: Stan zacisku wyjsciowego
BIT4: Ustawienia PID
BITS: Sprzezenie zwrotne PID
BIT6: Wartos¢ zacisku analogowego
nr4
BIT7: Wartos¢ zacisku analogowego
nr5
BIT8: Nr segmentu pradowego dla
multi-speed operation
BIT9-BIT15: Zastrzezone

Ustawienia tej funkcji sg takie same, jak funkcji P1.16. W przypadku, gdy urzadzenie nie pracuje
wyswietlane parametry zostang opisane kodem tej funkcji.
Dolna czes$¢ 8-bitu wyglada nastepujaco:

BIT7 BIT6 BITS BIT4 BIT3 [ BIT2 BIT1 BITO
Wartos¢ Wartos¢ Sprzezenie | Ustawienia | Stan zacisku | Stan zacisku | Napiegci Ustawianie
zacisku zacisku zwrotne PID PID wyjsciowego | wejsciowego | e szyny | czestotliwosci
analogoweg | analogoweg
onr5 onr4

Gorna czes¢ 8-bitu wyglada nastepujgco:

BIT15 BIT14 BIT13 BIT12 BIT11 BIT10 BIT9 BIT8
Zastrzezony | Zastrzezony | Zastrzezony | Zastrzezony | Zastrzezony | Zastrzezony | Zastrzezony Nr
segmentu
pradowego
dla multi-
speed
operation
[ Kod funkcji | Nazwa [ Opis parametru [ Ustawienie | Domyslnie |
[ P119 | Czaspracy [0+65535h | 0+65535 | 0 |
Wyswietla taczny czas pracy urzadzenia do teraz.
Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P1.21 Software
P1.22 Hasto 0+65535 0+65535 0
uzytkownika

Gdy jest ustawiona na wartos$¢ rézng od zera, zabezpieczenie hastem jest aktywne.

00000 usuwa stare hasto i wytacza ochrone hastem, réwniez jest w stanie odzyskac stare hasto i
zastgpi¢ wartoscig domysing

Gdy zabezpieczenie hastem jest aktywne, uzytkownik nie bedzie w stanie wejs¢ zmieni¢ parametréw
w przypadku wprowadzenia btednego hasta. Jesli wpisane hasto bedzie poprawne, uzytkownik ma
peten dostep do podgladu i modyfikacji parametréw. Prosimy o zapamietanie hasta.

Po wyjsciu z trybu edycji kodu funkcji, ochrona hastem uaktywnia sie w czasie 1 minuty. Po tym
czasie, gdy naci$niemy przycisk PRG/ESC na wy$wietlaczu pojawia sie symbole ""0.0.0.0.0”. Aby
wejs¢ do trybu edycji nalezy podaé prawidtowe hasto, w przeciwnym razie bedzie to niemozliwe.
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Grupa P2 parametréw kontroli start/stop

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P2.00 Wybor sposobu | 0:opdZnienie zatrzymania 0,1+999,9 100 %
wytaczania 1: zatrzymanie swobodne

0: Opéznienie zatrzymania

Gdy komenda stop jest aktywna, urzadzenie zmniejsza czestotliwosé wyjsciowa w zaleznosci od
trybu zatrzymywania, zdefiniowanego przyspieszania i czasu zatrzymywania. W momencie
zatrzymania czestotliwos¢ wyjsciowa wynosi zero.

1: Zatrzymywanie swobodne

Gdy komenda stop jest aktywna, urzadzenie zatrzyma sie niezwtocznie. Obcigzenia mechanicznie
zostang wytracone swobodnie, dzieki posiadanej bezwtadnosci.

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P2.01 Czas opoznienia 0,0+50,0 s 0,0 +50,0 0,0s
hamowania przy wytaczaniu
P2.02 Czas hamowania DC przy |0,0+50,0 s 0,0 +50,0 0,0s
wytaczaniu
P2.03 Prad hamowania DC przy |0,0+150,0 % 0,0 +150,0 0,0 %
wytgczeniu
P2.04 Czestotliwos¢ na poczatku | 0,00+5,00 Hz 0,00 +50,0 0,00 Hz
hamowania przy wytaczaniu

Czas opdznienia hamowania: zanim hamulec DC zadziata, przetwornica czestotliwosci zaprzestaje
wysytaé sygnaty na wyjscie a po ustawionym czasie opdznienia hamowania rozpoczyna sie
hamowanie. Stosuje sie do zapobiegania pragdowi zwarcia, ktéry moze powstac przy hamowaniu DC z
duzych predkosci.

Czas hamowania do catkowitego zatrzymania: hamowanie DC jest nieefektywne, gdy czas
hamowania wynosi 0, urzadzenie zatrzyma sie zgodnie z ustawionym czasem hamowania.

Prad hamowania DC: oznacza natezenie pradu potrzebne do hamowania, im wieksze natezenie tym
mocniejsze hamowanie.

Czestotliwos¢ poczatkowa hamowania DC: osiggniecie tej wartosci powoduje rozpoczecie. Caty
process przedstawia rys. 6-7

L - A
czestotliwosé wyjsciowa

czast

napiecie wyjsciowe 4

:/ /l czast

hamowanie DC po zatrzymaniu

hamowanie DC przed startem

Rys. 6-7 Schemat hamowania DC
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Kod funkgji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domysinie
P2.05 Rozruch sposoby | 0: Rozruch bezposredni 0,0 +50,0 0,0s

1: Rozruch po hamowaniu DC

2: Restart ze $ledzeniem predkosci

0: Start bezposredni

Uruchomienie z wartoscig startowa czestotliwosci.

1: Rozruch po hamowaniu DC

Najpierw hamowanie DC ( prosimy o zwrdcenie uwagi na ustawienie parametréw P2.07 i P2.08),
potem uruchomienie ze wartoscig startowg czestotliwosci. Ten rozruch jest korzystny dla elementéw
o niskiej bezwfadnosci, ktére moga zmieniac kierunek obrotu podczas rozruchu.

2: Start ze sledzeniem predkosci (lotny start)

Przetwornica czestotliwosci kalkuluje predkosé obrotowa i kierunek obrotu silnika, nastepnie
zwieksza predkos¢ az do osiggniecia zadanej wartosci czestotliwosci. Te metode charakteryzuje
bardzo tagodny rozruch i dlatego przeznaczona jest do elementéw z duzg bezwtadnoscia oraz
restartu po chwilowej przerwie w zasilaniu.

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie
P2.06 Czas utrzymywania 0,0+50,0s 0,0+50,0 0,0s
czestotliwosci startowej
P2.07 Czas hamowania przed startem | 0,0+50,0 s 0,0+50,0 0,0s
P2.08 Prad hamowania przed startem | 0,0+150,0% 0,0+150,0 0,0 %
P2.09 Czestotliwo$¢ na poczatku 0,00+10,00Hz 0,00+10,0 0,00 Hz
startu bezposredniego

Funkcja umozliwia zwiekszenie momentu poczatkowego poprzez odpowiedng czestotliwosé
startowa.

W momencie, w ktérym wstrzymywana jest czestotliwosé startowa, czestotliwosé wyjsciowa
przyjmuje wartos¢ czestotliwosci startowej. Nastepnie jej wartosc¢ jest zwiekszana do ustawionej
czestotliwosci, jesli wartos¢ ustawionej docelowej czestotliwosci, to przetwornica czestotliwosci nie
bedzie pracowata i przejdzie w stan gotowosci. Wartos¢ poczatkowa czestotliwosci nie jest
ograniczona przez dolng czestotliwosé.

Podczas przefaczania kierunkéw obrotu czestotliwos¢ startowa nie jest brana pod uwage.

Podczas uruchamiania urzadzenie najpierw wykonuje hamowanie DC, ustawione przed czasem po
ktérym zostanie uruchomione state hamowanie. Nastepnie rozpoczyna sie przyspieszanie. Jezeli czas
hamowania ustawiony jest na 0, to jest ono nieefektywne.

Im mocniejszy prad hamowania tym wieksza bedzie sitg hamowania. Prad hamowania DC przed
uruchomieniem, odpowiada procentowo pragdowi znamionowemu przetwornicy czestotliwosci.
Grupy P3 i P4 wejsciowych i wyjsciowych parametréow zacisku

Kod funkgji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie
P3.00 Gorny limit dla zacisku nr 4 0,00+10,00 V 0,00 + 10,00 10,00 V
P3.01 Precyzyjne ustawianie gérnego | -100,00 % + 100,00 % -100,0 + 100,0 %

limitu dla zacisku nr 4 100,0
P3.02 Dolny limit dla zacisku nr 4 0,00+10,00 V 0,00+10,00 0,00V
P3.03 Precyzyjne ustawianie dolnego | -100,00 % + 100,00 % -100,0 = 100,0 %
limitu dla zacisku nr 4 100,0
P3.04 Czas filtracji wejscia dla zacisku | 0,0+10,0s 0,00+10,00 0,10 s
nr4

Powyzsze kody funkcji okreslajg relacje pomiedzy napieciem wejsciowym a odpowiednim
ustawieniem wejscia analogowego, gdy wartos¢ napiecia wejsciowego jest poza ustawionym
zakresem min. lub max, to wartos¢ przekroczenia powinna by¢ brana pod uwage z momencie
wyznaczania wartosci min. i max. Gdy na wejsciu analogowym jest prad, to jego wartos$¢ w zakresie 0
—20 mA odpowiada zakresowi napiecia 0 —5 V.

W pozostatych sytuacjach nominalna wartos¢ 100 % dla sygnatu analogowego moze by¢ rézna,
dlatego wazne jest doktadne zapoznanie sie ze szczegétami aplikaciji.
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Ponizszy rysunek przedstawia niektdre ustawienia, zalezne od sytuacji

A odpowiednie ustawienia
- czestotliwo$é, ustawienia PID, sprzezenie zwrotne PID
100%
oV 10V
(0mA) (20mA)
-100%

Rys. 6-8 Odpowiednie ustawienia relacji, pomiedzy ustawieniem sygnatu

analogowego i odpowiadajgcej wartosci nieelektryczne

Czas filtrowania wejscia zacisku nr 4: okreslenie czutosci wejscia analogowego.

Jesli chcemy ingerowad w jakos$¢ sygnatu analogowego — np. poprzez wzmocnienie sygnatu, nalezy
wzig¢ pod uwage fakt, iz sygnat moze ulec znieksztatceniu, dlatego nalezy zmniejszy¢ czutos¢ wejscia
analogowego.

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domysini
e
P3.05 Gorny limit dla zacisku nr 5 0,00+10,00 V 0,00 + 10,00 | 10,00V
P3.06 Precyzyjne ustawianie gornego |-100,00 % + 100,00 % -100,0 + 100,0 %
limitu dla zacisku nr 5 100,0
P3.07 Dolny limit dla zacisku nr 5 0,00+10,00V 0,00+10,00 0,00V
P3.08 Precyzyjne ustawianie dolnego |-100,00 % + 100,00 % -100,0 + 100,0 %
limitu dla zacisku nr 5 100,0
P3.09 Czas filtracji wejscia dla zacisku | 0,0+10,0s 0,00+10,00 0,10 s
nr5

Metoda pomiarowa dla funkcji zacisk nr 5 jest taka sama, jak dla zacisk nr 4. Zacisk nr 5 posiada
wejscia 0-10 Vi 0-20 mA, gdy na zacisku nr 5 uzywany jest sygnat pragdowy 0-20 mA, to wartos¢ 20
mA odpowiada napieciu 5 V.

Kod funkgcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslni
e
P3.10 Wybor wyjscia dla | Wielofunkcyjne wyj Scie analogowe 0+10 0
zacisku nr 2

Standardowe wyjscie sygnatu analogowego to 0-20 mA lub 0-10 V, wybdér pomiedzy sygnatem
dokonywany jest przez przetacznik J2
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Rodzaje wyjs¢ analogowych przedstawia ponizsza tabela:

Kod funkgji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie

P.4.00 Funkcje zacisku | O: Polecenia trybu pracy s 0 0

wykrywanie/selek | nieaktywne po zatgczeniu zasilania

cja po zatgczeniu | 1: Polecenia trybu pracy sg aktywne
zasilania po zatgczeniu zasilania

Gdy komendy pracy urzadzenia podawane s3 z zacisku, system automatycznie przetestuje
automatyczne uruchamianie w momencie podania napiecia.

0: Polecenia trybu pracy s nieaktywne po zataczeniu zasilania

W procesie zatgczenia, nawet gdy komendy pracy urzadzenia sg aktywne, urzadzenie nie bedzie
dziatato a system bedzie w stanie zabezpieczonym przed uruchomieniem, do momentu zmiany
trybu pracy na aktywny. Wtedy urzadzenie bedzie pracowato w oparciu o komendy z zacisku.

1: Polecenia trybu pracy sg aktywne po zataczeniu zasilania

W procesie zataczania, gdy komendy pracy urzadzenia s aktywne, system uruchomi urzgdzenie
automatycznie po inicjalizacji.

Uwaga: nalezy zachowac ostroznos¢ przy wyborze tej funkeji, poniewaz istnieje ryzyko negatywnych
konsekwencji jej uzycia.

Wartos¢ Funkcja Opis parametru
0 Czestotliwo$¢ pracy 0 + max czestotliwos$¢ wyjsciowa
1 Ustawiona czestotliwos¢ 0 + max czestotliwo$¢ wyjsciowa
2 Predkos¢ 0 + 2 razy predkos¢ silnika
3 Prad wyjsciowy 0 + 2 razy prad silnika
4 Napiecie wyjsciowe 0 + 1,5 razy napiecie przetwornicy

czestotliwosci
5 Moc wyjsciowa 0 + 2 razy moc nominalna
6 Moment wyjsciowy 0 + 2 razy moment nominalny
7 Wartos¢ wejscia zacisku analogowego nr 4 0+10V
8 Wartos¢ wejscia zacisku analogowego nr 5 0+10V
9-10 Zastrzezone Zastrzezone
Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P3.11 Gorny limit dla -100,0 + 100,0 % -100,0 + 100,0 %
wyijscia zacisku nr 2 100,0
P3.12 Precyzyjnie 0,00+10,00 V 0,00+10,00 | 10,00V

ustawiany goérny
limit na wyjsciu

zacisku nr 2
P3.13 Dolny limit dla -100,0 + 100,0 % -100,0 + 0,0%
wyjscia zacisku nr 2 100,0
P3.14 Precyzyjnie 0,00+10,00 V 0,00+10,00 | 0,00V

ustawiany dolny limit
na wyjsciu zacisku nr
2

Powyzsze kody funkcji definiuja relacje pomiedzy wartoscig wyjsciowa i odpowiadajacej jej wartosci
wyjsciowego sygnatu analogowego, gdy wartos¢ wyjsciowa jest poza ustawionym zakresem min. lub
max, to wartos$¢ przekroczenia powinna by¢ brana pod uwage z momencie wyznaczania wartosci
min. i max.

Gdy na wejsciu analogowym jest prad, to jego warto$¢ 1 mA odpowiada zakresowi napiecia 0,5 V.
W pozostatych sytuacjach nominalna wartos¢ 100 % dla sygnatu analogowego moze by¢ rézna,
dlatego wazne jest doktadne zapoznanie sig ze szczegdtami aplikacji . Ponizszy rysunek przedstawia

niektére ustawienia, zalezne od sytuacji

10V (20mA)

wyjscie z zacisku nr 2

. 0% 100%
Rys. 6-9 Odpowiednie ustawienia relacji, pomiedzy wartoscig sygnatu

analogowego i odpowiadajgcej mu wartosci wielkosci nieelektrycznej

Kod funkgji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domysinie

P4.01 Wybor funkcji | Programowalne z wielofunkcyjnego 0+25 1
zacisku nr 11 zacisku

P4.02 Wybdr funkcji | Programowalne z wielofunkcyjnego 0+25 4
zacisku nr 12 zacisku

P4.03 Wybér funkeji | Programowalne z wielofunkcyjnego 0+25 7
zacisku nr 13 zacisku

P4.04 Wybdr funkcji | Programowalne z wielofunkcyjnego 0+25 0
zacisku nr 14 zacisku

P4.05 Wybér funkcji | Programowalne z wielofunkcyjnego 0+25 7
zacisku nr 15 zacisku

P4.06 Wybér funkcji Programowalne z wielofunkcyjnego 0+25 0
zacisku nr 16 zacisku
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Ten parametr wykorzystywany jest do okreslenia odpowiednich funkcji dla wielofunkcyjnych

zaciski wejsciowych.

Wartos¢ Funkcja Opis parametru

0 Brak funkcji Urzadzenie nie bedzie dziatac, gdy na wejsciu
pojawi sie sygnat, zaciski niewykorzystane
moga by¢ ustawione bez funkcji, zapobieganie
nieprawidtowej pracy

1 Kierunek obrotéw do przodu Przetaczanie kierunku obrotu odbywa sie z

2 Kierunek obrotéw do tytu zewnetrznego zacisku

3 Potrdjna kontrola pracy Nalezy upewnic¢ sie, ze urzadzenie dziata w

trybie tréjprzewodowym poprzez zacisk.
Szczegdtowe dziatanie opisuje funkcja P4.08

4 Operacja JOG do przodu Zapoznac sie z P1.06, P1.07 i P1.08 opisujace

5 Operacja JOG do tytu szczegoty czestotliwosci podczas czasu petzania
takie, jak przyspieszenia i zatrzymywanie ruchu

petzajgcego
6 Zatrzymanie swobodne Urzadzenie blokuje wyjscie i zatrzymuje proces,

silnik jest poza kontrolg przetwornicy
czestotliwosci. Przeznaczony do obcigzen o
duzej bezwtadnosci. Metoda ma takie same
dziatanie, jak opisywana w P2.00

7 Zewnetrzny biad wejscia Funkcja zewnetrznego kasowania btedu.
Posiada takie same funkcje, jak przycisk
STOP/RESET na klawiaturze

8 Zewnetrzny btad wejscia Gdy urzadzenie otrzyma zewnetrzny sygnat o
btedzie, zatrzymuje sie
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9 Zadawanie czestotliwosci | Gdy czestotliwos¢ ustawiana jest z zewnetrznego zacisku, nalezy
w gore (UP) stopniowo zwiekszac lub zmniejszac jej wartos¢. Gdy zrodto
10 Zadawanie czestotliwosci | czestotliwosci jest zadawane cyfrowo, jest w stanie dostosowac
w dot (DOWN) czestotliwos¢ zmieniajac jg w gore lub w dét.
11 Kasowanie zadanej
czestotliwosci SY8000
Terminal UP
Terminal DOWN
UP/DOWN clear terminal
CcoM
Ten zacisk jest w stanie skasowac¢ zadawang czestotliwos¢ za
pomoca przyciskéw UP/DOWN, odzyskiwanie zadanej warto$¢
czestotliwosci mozliwe jest poprzez kanat komunikacyjny
zadawania czestotliwosci.
12 Multi-speed zacisk 1 Dzieki cyfrowym kombinacjom statusu dla trzech zaciski, mozliwe
13 Multi-speed zacisk 2 jest uzyskanie o$miu ustawien predkosci.
14 Multi-speed zacisk 3 Uwaga: mulit-speed 1 niski bit, mulit-speed 3 — wysoki bit
15 Ustawianie czasu Bazujac na cyfrowym statusie kombinacji dla dwdch zaciski, mozna
przyspieszania | ustawi¢ dwa czasy przyspieszania i zatrzymywania.
hamowania Zacisk Wybdr czasu Powigzane
przy$pieszania i parametry
zatrzymywania
Wyt Czas przyspieszania 1 P0.04, P0.05
Zat. Czas przyspieszania 2 P1.09, P1.10
16 16: Przerwa dla PID Gdy PID jest wytaczony, urzadzenie utrzymuje biezaca czestotliwosé¢
wyjsciowa
17 17:zatrzymanie na biezacej Urzadzenie zatrzymuje sie z biezgca czestotliwoscig wyjsciowa |
czestotliwosci startuje z tg sama czestotliwoscig, gdy funkcja jest anulowana.
18 18: powrdt do Urzadzenie powrdci do czestotliwosci wyjsciowej
czestotliwosci
19 19: zapomniane Urzadzenie nie reaguje na sygnaty obce ( z wyjgtkiem komendy
przyspieszenie, opdznienie zatrzymania ), utrzymuje prad wyjsciowy
20 20: zapomniane Blokuje tryb sterowania momentem i zmienia tryb sterowania
sterowanie momentem predkoscig
21 21: Tymczasowe usuwanie Jest w stanie usuna¢ wartos¢ czestotliwosci wprowadzonej
ustawionych wartosci przyciskami UP/DOWN, gdy zacisk jest zamknigty a po otwarciu
kroku wzrostu i przywraca wartosci poczatkowe.
zmniejszania czestotliwosci
22+ 25 Zastrzezone Zastrzezone
Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P4.07 llos¢ przetaczen |1 +10 1+10 5
czasu filtrowania

Ustawienie czasu filtrowania dokonywan
interferencji,

nalezy zwiekszy¢ ten param

e jest na zaciskuch 11 — 16. W warunkach duzej
etr, aby poprawic prace urzadzenia

zacisku
kontrolnego

1: Kontrola dwdch linii 2
2: Kontrola trzech linii 1

3: Kontrola trzech linii 2

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domysini
e
P4.08 Tryby pracy dla | 0: Kontrola dwdch linii 1 1+10 5
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Ten parametr okresla cztery rézne tryby sterowania urzadzenia dziatajace za posrednictwem zacisku
zewnetrznego. Zacisk nr 11 okreslony jest jako kierunek obrotdéw silnika do przodu, zacisk nr 12
kierunek obrotéw silnika do tytu, zacisk nr 13 kontroluje funkcje tréjprzewodowego sterowania jako
wartos¢ 0 a dwuprzewodowe sterowanie jako wartos$¢ 1. Najczesciej uzywane tryby —
dwuprzewodowy, obroty do przodu i do tytu okreslane s komendami zaciski nr 11 12.

SY8000 K1 K2 Komenda
Kl _~ | 1 Wyt | Wyt Stop
K2~ | |, Zat. | Wyth Do przodu
Wyt. Zat. Do tytu
17 Zat. Zat. Do przodu

Schemat trybu sterowania dwuprzewodowego nr 1
1: tryb dwuprzewodowy 2. w tym trybie zacisk nr 11 jest wigczony, kierunek obrotéw okreslany jest
przez zacisk nr 12.

SY8000 K1 K2 Komenda
K1~ | 11 Wyt | Wyt Stop
K2~ | |, Zat. Wyt Stop
Wiyt. Zat. Do przodu
17 Zat. Zat. Do tytu

Schemat trybu sterowania dwuprzewodowego nr 2
2: tryb tréjprzewodowy 1. W tym trybie zacisk nr 13 jest wigczony, polecenia uruchomienia
inicjowane sg przez zacisk nr 11, polecenia zmiany kierunku obrotéw silnika pochodzg z zacisku nr
12 a zacisk nr 13 jest wejsciem typu NC.

11 K1 Komenda

13 Wiyt. Stop
SY8000 Zat. Do przodu

12

17

Schemat trybu sterowania tréjprzewodowego nr 1
Opis: K: przetacznik kierunku obrotéw. SB1: start, SB2: stop, 13 okresla funkcje odpowiadajgce
zaciskowi jako 3 "praca w uktadzie tréjprzewodowym"
3: Sterowanie tréjprzewodowe 2. W tym trybie zacisk nr 13 jest wtaczony, polecenia uruchomienia
inicjowane sg przez SB1 i SB2, ktdre okreslaja kierunek obrotéw w tym samym czasie, komenda stop
inicjowana jest przez SB2 jako wejscie typu NC.

SB1 11

SB2

s 13 5y8000
12 Schemat trybu sterowania tréjprzewodowego nr 2
17

Opis: SB1: start z kierunkiem do przodu, SB2: stop, SB3:kierunek obrotéw do tytu, 13 okresla funkcje
odpowiadajace zaciskowi jako 3 "'praca w uktadzie tréjprzewodowym"

Uwaga: Dla trybu dwuprzewodowego, gdy zaciski nr 11 i 12 sa aktywne, urzadzenie zatrzyma sie gdy
otrzyma takie polecenie z innych powodéw — nawet, gdy zaciski nr 11 i 12 sa nadal aktywne.
Urzadzenie nie uruchomi sie, gdy polecenie stop zniknie. Aby ponownie uruchomic¢ urzadzenie,
nalezy ponownie zainicjowac zaciski nr 11 12.
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Kod funkgcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie Kod funkgji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P4.09 Zadawanie 0,01+50,00 Hz 0,01+50,00 | 0,50 Hz /s P4.15 Nadejscie 0,0+100,0 % (czestotliwosc 0,0+100,0 0,0 Hz
czestotliwosci czestotliwoscii | maksymalna)
UP/DOWN wykrywanie
Zacisk UP/DOWN stuzy do ustawiania kroku zadawanej wartosci czestotliwosci. amplitudy
Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P4.10 Wybdr wyjscia | Funkcje dla wyjscia typu Open 0+10 1
zacisku nr 8 Collector czestotliwo$é wyjsciowa
P4.11 Wyjscie Funkcje dla przekaznika wyjséiowego 0+10 1 A
przekaznika R1 liwosc zad /\
P4.12 VI\(/yj:s'c_Le - Funkcje dla przekaznika wyjs¢iowego 0+10 3 czestotliwosc zadana / \ I zakres wykrywania P04.15
przekaznika : !
Ustawiona Funkcja Opis parametru / 3 i
wartos¢ / ; T AN
0 Wyjscie nieaktywne Woyjscie zacisku nie ma zadnej funkcji wykrywanie sygnatu ! : i 3 czast
1 Obroty silnika do przodu Dotyczy kierunku obrotéw silnika do przodu, aktywna . : " T ! >
czestotliwo$é na wyjsciu, w tym momencie sygnat czgstotliwosci A | | !
wyjéciowy ON . | ; 1 i
2 Obroty silnika do tytu Dotyczy kierunku obrotéw silnika do tyutu, aktywna (terminal 8, R1, R2) ‘
czestotliwosé na wyjsciu, w tym momencie sygnat
wyjsciowy ON czast
3 3: sygnalizacja btedu Sygnat wyjsciowy na ON, gdy urzadzenie ma btad I
4 4: Wykrywanie Szczegoty znajduja sie z opisie funkcji P4.13 i P4.14 >
x\%sétc?shwosc' FDT na Rys. 6-11 Rysunek przedstawiajacy osigganie wartosci
5 5: nadejs’ci_e czgstotli_\quéci Szczeg_a?fy znajdujg sie z opisie _funlfc,ji P4.15 _ Grupa P5 funkcje zabezpieczajace
6 6: czestotliwos¢ ponizej Sygnat wyjsciowy ON, gdy czestotliwos¢ urzadzenia
wartpsu s_tartowej jest mniejsza od CZeStOtI'WOSC'_ sta,r'Eov_veJ Kod funkgcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
7 7: Gérny limit przyrostu Sygnat wyjsciowy ON gdy czestotliwos¢ biezgca P5.00 Zabezpieczenie 0: Niedozwolone 0-1 0
CZQStOtI'WOS.C' —— przekracza gorny "f“'t s . nadnapieciowe zwtoka | 1: Dozwolone
8 8: Dolny limit przyrostu Sygnat wyjsciowy ON gdy czestotliwos¢ biezaca jest zabezpieczenia
czestotliwosci__ nizsza od dolnego limitu P5.01 Wartos¢ 110 + 150 % (napiecie 380V) 110+150 | 120%
9 9: Pompa pomocnicza PID one-drive-two zabezpieczenia _
10 10: Pompa pomocnicza 2 PID one-drive-three nadnapieciowego 110 + 150 % (napigcie 220V) 110+ 150 115%
Kod funkgji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domysinie
P4.13 Wykrywanie poziomu | 0,00+P0.13 (czestotliwosc 50,00 Hz 1 X . L. L . .
wartoéci EDT maksymalana) Podczas hamowania rzeczywista warto$¢ spadku predkosci silnika moze by¢ nizsza od tempa spadku
; ZInien - o ; czestotliwosci wyjsciowej, ze wzgledu na efekt bezwtadnosci obcigzenia. W tym momencie silni
P4.14 Wykrywanie opéznienia | 0,0+100,0% (poziom FDT) 5,0 Hz 1 liwosci wyjsciowej led fekt bezwiadnosci obciazenia. W ie silnik
wartoéci FDT bedzie zwracat energie do przetwornicy czestotliwosci i moze to doprowadzi¢ wzrostu napiecia na

szynie zasilajgcej w efekcie czego urzadzenie przestanie dziata¢

Zabezpieczenie nadnapieciowe: Podczas pracy urzadzenia funkcja wykrywa i poréwnuje napiecie

szyny z nadnapieciowym punktem, ktérego wartos¢ ustawiana jest za posrednictwem funkcji P5.01 (

czestotliwosé wyjsciowa , w stosur)ku do sta.ndard_owego napiepia szyny ), jezeli wylgryta war_tos’(: napiecia jest poza ustawiong

/—\ wartoscig zabezpieczenia nadnapigciowego, to urzadzenie zostanie zatrzymane za pomocg

FDT poziom /' \ I FDT opéznienie czestotliwosci wyjsciowej. Jezeli ponownie wykryta wartos$¢ napiecia nizsza od ustawionej, to
urzadzenie rozpocznie hamowanie. Opisywana funkcje przedstawia rys. nr 6-12.

Ustawianie wykrywania oprdznienia wartosci czestotliwosci wyjsciowej i opdznione dziatanie
wartosci anulowanej, przedstawia ponizszy wykres

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
czast P5.02 Wybodr 0: Bez ochrony 0+2 0
> zabezpieczen | 1: Zwykty silnik (z kompensacjg przy

ia silnika matych predkosciach
2: Zmienna czestotliwos¢ silnika (bez
kompensacji przy matych predkosciach)

wykrywanie sygnatu czestotliwosci A&
(terminal 8, R1, R2)

czast
> 0: Bez ochrony. Nie posiada wiasciwosci ochrony silnika przed przecigzeniem ( dziatanie ostrozne ),

Rys. 6-10. Wykres poziomu FDT w tym czasie, przetwornica nie jest chroniona.
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prad wyjsciowy
4

punkt przekroczenia

napiecia, zwtoka

1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 | 1 1 1

: | : : : czast

1 ! 1 1 1 #
1 : 1 1 1
A 1 | 1 1 1
czestotliwos¢ wyjsciowa : X : : :
1 1 1 1

\H

1

czast

»
»

Rys. 6-12 Rysunek przedstawiajgcy punkt przekroczenia napiecia, zwtoka

1: Zwykty silnik (z kompensacja przy matych predkosciach Gdy silnik pracuje z niewielka predkoscig
obrotowa, wystepuje wzmozona emisja ciepfa, dlatego nalezy zastosowac ochrone termiczng w
postaci kompensacji niewielkich predkosci. Polega ona na regulacji progu zabezpieczenia silnika
przed przecigzeniem, gdy czestotliwos¢ pracy jest mniejsza niz 30 Hz, do wartosci mniejszej.

2: Zmienna czestotliwos¢ silnika (bez kompensacji przy matych predkosciach). Gdy emisja ciepta
nie bedzie miata wptywu na predkos¢ obrotowsg silnika, nie trzeba dokonywac regulacji progu
zabezpieczenia silnika przy matych predkosciach.

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P5.03 Ochrona silnika przed | 20,00 %+120,00 % ( pradu 20,00 100 %
przecigzeniem nominalnego silnika) +120,00

Ta wartosc¢ okreslana jest za pomoca ponizszego wzoru:

Prad przecigzenia silnika = (dopuszczalne obcigzenie prgdowe/pradu znamionowego
urzadzenia)*100 %. Dopuszczalny maksymalny prad obcigzenia silnika jest definiowany jako prad
obciazenia silnika. Gdy prad obcigzenia silnika jest rézny od pradu znamionowego przetwornicy
czestotliwosci, to jest w stanie zrealizowac zabezpieczenie przecigzeniowe dla silnika poprze
ustawienie parametréw funkcji P5.02 i P5.03.

70% 100%

czast 4

wspodtczynnik ustawienia zabezpieczenia

silnika przed przecigzeniem.
Minute f-----------N----

prad

»

140% 200%
Rys. 6-13 Wspotczynnik ustawienia zabezpieczenia silnika przed przecigzeniem.
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Kod funkgcji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie
P5.04 Automatyczny limit pradu 100 +200 % 100 + 200 Typ G:160%
Typ P:120%
P5.05 Krok spadku czestotliwosci 0,00 + 100,00 Hz/s 0,00 + 0,00 Hz/s
podczas ograniczania pradu 100,00

Podczas pracy urzadzenia, aktualna wartos¢ wzrostu predkosci silnika jest mniejsza od wartosci
wzrostu czestotliwosci wyjsciowej ze wzgledu na nadmierne obcigzenie. Te zjawisko moze
doprowadzi¢ do uszkodzenia przetwornicy czestotliwosci z powodu nadmiernego przecigzenia
pradowego podczas przysSpieszania, jezeli nie zostang podjete odpowiednie dziatania.

Funkcja zwtoki przecigzenia pradowego: podczas pracy urzadzenia, nastepuje wykrywanie pradu
wyjsciowego i porownywanie jego wartosci z ustawionym za pomoca funkcji P5.04 limitem wartosci
pradu. Jezeli zmierzona warto$¢ bedzie poza ustawionym limitem, czestotliwo$¢ wyjsciowa
urzadzenia bedzie spadac, zgodnie z ustawionym krokiem spadku czestotliwosci podczas
ograniczania pradu ( funkcja P5.05 ). Gdy mierzona warto$¢ pradu jest nadal nizsza od punktu
ograniczenia pradu, urzadzenie odzyskuje normalna predkos¢. Pokazuje to ponizszy rysunek:

prad wyjsciowy A

automatyczny limit pradu

A

czestotliwo$é wyjsciowa

krok spadku czestotliwosci okresla funkcja P5.05 czast

»
»

Rys. 6-14 wykres ograniczania pragdu ochronnego

Kod funkgji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P5.06 Punkt chwilowego 70,0 + 110,0 % (napiecie na 70,0 + 80,0 %
zmniejszenia czestotliwosci | szynie) 110,0
podczas awarii zasilania
P5.07 Obnizanie wskaznika 0,00 + 100,00 Hz/s 0,00 + 0,00 Hz
czestotliwosci podczas P0.04
awarii zasilania

Gdy tempo spadku czestotliwosci podczas awarii zasilania bedzie ustawione na 0, to dziatanie tej
funkcji bedzie nieefektywne.

Punkt chwilowego zmniejszenia czestotliwosci podczas awarii zasilania: gdy wystepuje awaria
zasilania, napiecie na szynie redukowane jest do punktu chwilowego zmniejszenia czestotliwosci
podczas awarii zasilania. Przetwornica czestotliwosci rozpoczyna zmniejszanie czestotliwosci w
oparciu o zaprogramowane za pomocg funkcji P5.07 tempo obnizania a silnik pracuje jako generator
wytwarzajac napiecie zwrotne, ktére zasila szyne napieciowg, zapewniajgc normalna prace poprzez
odzyskiwanie energii. Uwaga: nalezy mie¢ na uwadze, iz poprawne ustawienie tych parametréw nie
spowoduje zatrzymania urzadzenia z powodu ochrony przetwornicy czestotliwosci.

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P5.08 Rodzaje dwdch ostatnich btedéw | 0 + 24
P5.09 Rodzaj ostatniego btedu 0+24
P5.10 Rodzaje btedéw pradu 0+24
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Opisywana funkcja jest w stanie zarejestrowac ostatnie trzy btedy: wartos¢ 0 oznacza brak btedow,
wartos¢ z przedziatu 1 + 24 opisuje okreslony typ btedu. Ponizej zaprezentowane sg szczegdty:

Z czestotliwoscia drgajaca spotykamy sie z przemysle tekstylnym, przy produkcji wtdkien
chemicznych i w innych aplikacjach, gdzie wymagane sg funkcje uktadania i zwijania.

Czestotliwos$¢ drgajgca oznacza, ze czestotliwos$¢ wyjsciowa drga wokét ustawionej wartosci
czestotliwosci, tor czestotliwosci nominalnej na osi czasu, pokazuje ponizszy wykres. Amplituda drgan
jest ustawiana przez funkcje P6.01 — gdy jej wartos¢ wynosi 0, to amplituda drgan réwna jest O a

funkcja czestotliwosci drgajgcej jest wytaczona.

czestotliwosé wyjsciowa

skok amplitudy

gorna wartos
czestotliwosci drgajacej

Center frequency

przyspieszenie
W nawigzaniu do
czasu przyspieszania

dolna wartos$¢
czestotliwosci drgajacej

!"czas narastania

czestotliwosci drgajacef

czas opadania

amplitude czestotliwosci drgajacej

opodinienie
w nawigzaniu do
czasu hamowania

Czas

Rys. 6-15 Zasada dziatania ,,czestotliwosci drgajacej”

Grupa P7 funkcje PID

v

Regulacja PID jest klasyczna metoda sterowania procesem, poprzez operacje wykonywane w oparciu

Kod funkgji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domysinie
P5.11 Biezaca Biezgca czestotliwosé wyjsciowa dla
czestotliwosc dla | btedu pradu
btedu
P5.12 Prad wyjsciowy | Prad wyjsciowy dla btedu pradu
dla btedu
P5.13 Napiecie na Napiecie szyny dla btedu pradu
szynie dla btedu
P5.14 Stan zacisku Ta wartos¢ jest wartoscig dziesietna,
wejsciowego dla | pokazujaca stan wszystkich cyfrowych
btedu wejs¢ zaciski z ostatniego btedu, wg
ponizszej sekwencji
BIT3 BIT2 [BITL [BITO
11 12 [13 14
Gdy wejscie zacisku jest ON, to
odpowiada mu wartos¢ 1. OFF
odpowiada wartosci 0. Okresla stan
sygnatu wejsciowego w tym czasie za
pomoca tej wartosci
P5.15 Stan zacisku Ta wartosc jest wartoscig dziesietna,
wyjsciowego dla | pokazujacg stan wszystkich cyfrowych
btedu wejs¢ zaciski z ostatniego btedu, wg
ponizszej sekwencji
BIT3 BIT2 [BITL [BITO
R1 [R2 | Zacisk 8
Gdy wejscie zacisku jest ON, to
odpowiada mu wartos¢ 1. OFF
odpowiada wartosci 0. Okresla stan
sygnatu wejSciowego w tym czasie za
pomoca tej wartosci
Kod funkcji Nazwa Opis parametru | Ustawienie | Domysinie
P5.16 Ustawianie czasu automatycznego 0,1+100,0s 0,1+100,0 1,0s
resetowania po pojawieniu sie btedu
P5.17 llo$¢ automatycznych resetéw 0+3 0+3 0

llos¢ automatycznych resetéw: gdy urzadzenie wybiera automatyczny reset, mozna ustawic¢ czasy
automatycznego resetowania. Gdy jest poza ustawiong wartoscig, urzgdzenie bedzie w stanie
oczekiwania na ponowne przywrdcenie do dziatania .

Ustawianie czasu automatycznego resetowania po pojawieniu sie btedu: jest uzywane do
ustawienia czasu automatycznego resetowania urzgdzenia po pojawieniu sie btedu.

Grupa P6funkcje drgan czestotliwosci

o sygnat pochodzacy ze sprzezenia zwrotnego na sygnat sterujacy. Operacja wykonywana jest
schematycznie poprzez wykorzystanie cztonéw proporcjonalnego, catkujacego i rézniczkujgcego.
Doskonale nadaje sie do sterowania procesem przeptywu, kontroli cisnienia i temperatury. Ponizej

czestotliwosci drga

jacej | ustawionej czestotliwosci)

Kod funkgcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P6.00 Amplituda skoku 0,0 + 50,0 % (w stosunku do 0,0 +50,0 0,0%
czestotliwosci amplitudy czestotliwosci)

P6.01 Amplituda 0,0 +100,0 % (w stosunku do 0,0 +100,0 0,0%
czestotliwos$ci drgajacej | ustawionej czestotliwosci)

P6.02 Czas narastania 0,1 + 3600 s (w stosunku do 0,1+ 3600 50s
czestotliwosci drgajacej | ustawionej czestotliwosci)

P6.03 Czas opadania 0,1 +3600 s (w stosunku do 0,1+3600 50s

67

przedstawiamy prosty schemat blokowy sterowania procesem.

Quantity 4 Setting Output
given Ifrequencyk Control frequencz
( mb@—bPlD control > algorithm >
(percent)
Filter

P Feedback quantity

F <

Rys. 6-16 Schemat blokowy regulatora PID
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zacisk All

2: Ustawienia z kanatu analogowego
zacisk Al2

3: Ustawienia ze zdalnej komunikacji
4: Ustawienia wielosegmentowe

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P7.00 Wybor sprzezenia | 0: Kanat analogowy zacisku nr 4 0+3 0
zwrotnego dla PID | 1: Kanat analogowy zacisku nr 5
2: Zacisknr4inr5
3: Zdalna komunikacja
Umozliwia wybdr kanatu przesytowego sprzezenia zwrotnego
Kod funkgcji Nazwa Opis parametru Ustawienie [ DomysInie
P7.01 Wybor zrédta dla | 0: Ustawienia z klawiatury (P7.02) 0+4 0
PID 1: Ustawienia z kanatu analogowego

Gdy Zrédtem czestotliwosci jest PID — funkcja P0.01 ma wartosé 5, grupa funkcji jest aktywna. Ten
parametr okresla ilo$¢ przesytang przez dany kanat procesu PID. Ustawiania warto$¢ procesu PID jest

wartoscig wzgledna, gdzie 100 % odpowiada 100 % wartosci sygnatu sprzezenia zwrotnego sterowanego

systemu, ktéry zawsze wykonuje obliczenia zgodne ze wzgledng wartoscia z przedziatu 0 — 100 %.
Uwaga: multi segment daje pozwolenie na realizacje ustawionych parametréw z grupy funkgji PA.

Kod funkgji

Nazwa

Opis parametru

Ustawienie

Domyslnie

P7.02

Ustawienia PID z klawiatury

0,0+100,0%

0,0 +100,0

0,0 %

Gdy funkcja P7.01 ma wartos$¢ 0, mozna wprowadzaé ustawienia z klawiatury, co jest nie

zbedne do

wyjsciowej dla PID

zmian tego parametru. Wartos$¢ tego parametru okresla procentowg wartos¢ sprzezenia zwrotnego.
Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P7.03 Wybodr 0: Dodatnia charakterystyka PID 0+10 0
charakterystyki 1: Ujemna charakterystyka PID

Wyjscie PID ma dodatnig charakterystyke: gdy sygnat sprzezenia zwrotnego jest wiekszy niz
podawany z PID i tylko wtedy, gdy czestotliwosc wyjsciowa przetwornicy czestotliwosci jest
zmniejszana, PID jest w stanie osiggna¢ rownowage. Przyktad — PID kontrola naprezenia podczas

nawijania
Kod funkgji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P7.04 Czton proporcjonalny (Kp) | 0,00 + 100,00 0,00 + 1,00
100,00
P7.05 Czas catkowania (Ti) 0,0 +10,00 s 0,0 + 10,00 0,10s
P7.06 Czas rozniczkowania (Td) | 0,0 +10,00 s 0,0 + 10,00 0,00s

Czton proporcjonalny (Kp): okresla wzmocnienie regulatora PID, im wiekszy tym mocniejsza
regulacja Gdy wynosi 100, to rozbieznos¢ pomiedzy sygnatem sprzezenia zwrotnego a sygnatem
zadanym wynosi 100 %. Regulacja amplitudy regulatora PID za pomoca polecen czestotliwosci
wyjsciowej odbywa sie maksymalna wartoscia czestotliwosci ( czton catkujacy i rézniczkujgcy jest

ignorowany).

Czas catkowania (Ti): obejmuje regulacje predkosci regulatora PID poprzez odchylenie sygnatu

sprzezenia zwrotnego do wartosci zadanej. Czas catkowania: gdy réznica pomiedzy sygnatem

sprzezenia zwrotnego a wartoscig zadana jest réowna 100 %, wykonywana jest ptynna regulacja w

tym okresie ( z pominieciem cztonu proporcjonalnego i rézniczkujgcego) az do osiagniecia

czestotliwosci maksymalnej (P0.04). Krdtszy czas catkowania wzmacnia site sygnatu kontrolujgcego
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Czas rézniczkowania (Td): okresla site sygnatu kontrolujgcego z PID do kroku zmian stosunku sygnatu
sprzezenia zwrotnego o wartosci zadanej. Czas rézniczkowania: gdy sita sygnatu zmienia sie o 100 % w danym
okresie, regulacja dokonywana przez czton rézniczkujacy odbywa sie poprzez czestotliwos¢ maksymalng
(P0.13) a czton proporcjonalny i catkujgcy jest ignorowany). Im dtuzszy czas rézniczkowania tym wieksza sita
sygnatu kontrolujgcego.

PID jest najbardziej klasyczng metoda kontroli procesu, kazda cze$¢ odgrywa rézng role w dziataniu
regulatora a sama regulacja odbywa sie wedtug ponizej opisanej metody:

Regulacja proporcjonalna (P): gdy sprzezenie zwrotne i wartos$¢ zadana sg proporcjonalne a odchylenie
pomiedzy nimi jest state, to regulacja bedzie réwniez stata. Sterowanie proporcjonalne jest w stanie szybko
reagowac na zmiany ale nie potrafi uzyskaé synchronicznej kontroli. Im wieksze wzmocnienie proporcjonalne,
tym szybsza regulacja ale moze prowadzi¢ do powstania drgan. W tej metodzie czas catkowania jest dos¢
dtugi a czas rézniczkowania jest réwny zero. Gdy system uruchamiany jest tylko z regulacjg proporcjonalna,
nastepuje zmiana wartosci sygnatu sterujacego oraz obserwacja btedu sygnatu sprzezenia zwrotnego w stanie
statycznym. Jezeli btgd w stanie statycznym zmienia sygnat sterujgcy ( sygnat sterujacy i sprzezenia
zwrotnego zawsze bedg mniejsze od uzyskanego sygnatu po ustabilizowaniu sie systemu ), zwiekszajgc
wzmocnienie proporcjonalne, nalezy bezwzglednie je zmniejszaé. Proces powinien by¢ powtarzany do
momentu ustabilizowania systemu ( trudno jest wyeliminowac btagd w stanie ustalonym).

Czas catkowania (I): gdy sprzezenie zwrotne i warto$¢ zadana sg proporcjonalne i mimo zwiekszania sygnatu
regulacji odchylenie nadal istnieje, nalezy kontynuowacd proces regulacji poprzez zwiekszanie sity sygnatu az
do momentu ustabilizowania systemu. Ta metoda pozwala na skuteczne wyeliminowanie btedu w stanie
statycznym. Jednakze, gdy sygnat regulacji jest zbyt silny, to moze nastgpic¢ przeregulowanie i pojawia sie
drgania powodujace niestabilnos¢ systemu. Charakterystyka drgarn spowodowanych zbyt intensywna
regulacja: drgania sygnatu wokot wartosci sygnatu sterujgcego powiekszajg sie az do momentu wystgpienia
oscylacji. Regulacja czasu catkowania zazwyczaj przeprowadzana jest od wartosci niskiej do wysokiej,
wykonywanie tej czynnosci krok po kroku pozwala obserwowac jej skuteczno$¢ do momentu ustabilizowania
systemu.

Czas rézniczkowania (D): gdy odchylenie pomiedzy sprzezeniem zwrotnym a zadanymi zmianami sygnatu,
regulowane sitg sygnatu proporcjonalnego na wyjsciu i zakresem zmian odchylenia, ten rodzaj regulacji jest
skuteczny tylko w odniesieniu do kierunku i skali zmian odchylenia i nie ma zadnego zwigzku z tymi
wielkosciami. Zadaniem opisywanej funkcji kontroli jest regulacja sygnatu sprzezenia zwrotnego o
powstrzymywanie go od zmian podczas zmiany sygnatu sprzezenia zwrotnego. Nalezy uzywac tej funkcji
bardzo ostroznie, poniewaz mozna zwiekszy¢ zaktdcenia systemu zwtaszcza, ze zaktdcenia maja wysokg
czestotliwos¢ zmian.

Kod funkcji | Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie
P7.07 Okres probkowania (T) 0,1+100,00s 0,10 s 0,00 s
P7.08 Odchylenie PID 0,00+100,00% |0,0% 0,0 %

Okres prébkowania (T): oznacza okres probkowania natezenia sygnatu sprzezenia zwrotnego,
regulator wykonuje prace jeden raz podczas kazdego okresu probkowania. Im czestsze prébkowanie,
tym wolniejsza odpowiedz.

Ograniczenie odchylenia PID: jest to dopuszczalna wartos¢ maksymalnego odchylenia wartosci PID
sygnatu wyjsciowego w stosunku do zamknietej petli zadanej wartosci, jak pokazuje rysunek 6-17, w
ciggu granicy odchylenia PID zatrzymuje regulacje. Jest w stanie regulowac doktadnosc i stabilnosé
PID poprzez racjonalne ustawienie tego kodu funkcji.

Kod funkgji | Nazwa Opis parametru | Ustawienie Domyslnie

P7.09 Wykrywanie odtaczenia sprzezenia | 0,00 + 100,00 % | 0,00 + 100,00 0,0%
zwrotnego
P7.10 Czas wykrywania przerwania 0,0 +3600,00 s 0,0 +3600,00 1,0s

sprzezenia zwrotnego

Wykrywanie wartosci odtaczenia sprzezenia zwrotnego: wartos¢ funkcji powigzana jest z petnym
zakresem ( 100 % ), system wykrywa wartosc¢ sprzezenia zwrotnego, gdy jest nizsza lub rowna
ustawionej wartosci, system rozpoczyna odliczanie czasu. Gdy wykryta wartos¢ jest poza zakresem
czasu wykrywania przerwania sprzezenia zwrotnego, system poinformuje PID o btedzie przerwania
sprzezenia zwrotnego (ERR22).
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czestotliwos¢ wyjsciowa A

wartos¢ zadana A

wartos¢ sprzezenia zwrotneio

Czas
>

»

Rys. 6-17 zaleznos$¢ pomiedzy limitem odchylenia a czestotliwoscig wyjsciowa

Grupa 8 funkcje multi-speed

11 OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON

12 OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON

13 OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON
Poziom 0 1 2 3 4 5 6 7
predkosci

czestotliwos¢ wyjsciowa

frequency 7

‘ Kokd . Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie

unkcji

P8.00 Multi-segment | -100,0 + 100,0% -100,0 +100,0 0,0 %
frequency 0

P8.01 Multi-segment |-100,0 + 100,0% -100,0 + 100,0 0,0 %
frequency 1

P8.02 Multi-segment | -100,0 + 100,0% -100,0 +100,0 0,0 %
frequency 2

P8.03 Multi-segment | -100,0 + 100,0% -100,0 +100,0 0,0 %
frequency 3

P8.04 Multi-segment |-100,0 + 100,0% -100,0 + 100,0 0,0 %
frequency 4

P8.05 Multi-segment |-100,0 + 100,0% -100,0 + 100,0 0,0 %
frequency 5

P8.06 Multi-segment |-100,0 + 100,0% -100,0 + 100,0 0,0 %
frequency 6

P8.07 Multi-segment | -100,0 + 100,0% -100,0 +100,0 0,0 %

A
Multi-speed ON ON ON ON t
frequency 1 >
| } |
| olN I 0N t
Multi-speed | | | >
frequency 2 | I | T | >
I | l i
| I | 0IN t
Multi-speed 1 1 | 1 >
frequency 3 | >
Running
command
ON t
'
Rys. 6-18 Wykres logiki pracy multi-speed running
Grupa P9 komunikacja szeregowa
Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P9.00 Adresy komunikacji |1+ 247, 0: Adres nadawania 1+247 1

lokalnej

Opis: oznaczenie multi-speed okresla kierunek obrotéw. Jesli jest ujemny, to okresla kierunek
przeciwny. Czestotliwos¢ ustawiona na 100,0 % odpowiada maksymalnej czestotliwosci (P0.13).

Gdy 11=12=13=0FF, tryb czestotliwosci wejSciowej moze byé wybierany przez funkcje P0.01. Gdy nie
wszystkie zaciski 11,12 i 13 nie sg wytaczone ( OFF ) podczas réznych predkosci, priorytet trybu
multi-speed jest wyzszy niz klawiatura, analogowe i komunikacyjne wejscie czestotliwosci, za
posrednictwem kombinacji kodu 11,12 i 13 jest w stanie wybrac kazdg z osmiu predkosci.

Wybor kanatu polecenia start | stop jest rowniez okreslany poprze kod funkcji P0.01, proces multi-
speed pokazany jest na rysunki 6-18. Zaleznosci, pomiedzy poszczegdlnymi poziomami predkosci a
zaciskami 11,12 i 13 pokazane sg w ponizszej tabeli.

Gdy lokalny uzytkownik jest poza ramka komunikacyjng adres do komunikacji urzadzenia

podrzednego ustawiony jest na 0, adres nadawania dla wszystkich urzadzen podrzednych na linii

koncentrycznej interfejsu MODBUS, zaakceptuje ramke komunikacyjng ale nie udzieli odpowiedzi.

Adres urzadzen podrzednych nie moze by¢ ustawiony na wartosé 0.

Adres komunikacyjny uzytkownika lokalnego jest unikalny w catej sieci, gdzie podstawa jest

komunikacja punkt po punkcie pomiedzy urzagdzeniem nadrzednym a przetwornicg czestotliwosci.

1
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Kod funkcji

Nazwa

Opis parametru

Ustawienie

Domyslnie

P9.01

Ustawienia szybkosci | 0: 1200 BPS
transmisji ( Baud/s)

1: 2400 BPS
2:4800 BPS
3:9600 BPS
4:19200 BPS
5: 38400 BPS

0+5

3

Ten parametr wykorzystywany jest do ustawiania szybkosci transmisji pomiedzy urzgdzeniem

nadrzednym a przetwornicg czestotliwosci. Uwaga: predkosci transmisji pomiedzy urzadzeniami

musza by¢ takie same —w przeciwnym razie komunikacja moze by¢ utrudniona. Im wieksza predkos¢

tym szybsza komunikacja.

Data format: 8—E-2

Start! ito|biti|bit2

bit3|bitd|bit5|bit6|bit7| pit| bit

Even|Stop

bit |bitO[bitl|bit2

— 8-data bits ——p
4——— 11-bits character frame -  »
Data format: 8-0-1
Start 0dd [Stop

bit3|bit4|bitb|bit6(bit7 bit| bit

‘—
4—

10-bits (for ASCII)

8-data bits

11-bits character frame

—
_—

: Sprawdzanie nieparzystosci (0,8,2) dla RTU

: Nie sprawdzac (N,7,1) dla ASCII

: Sprawdzanie parzystosci (E,7,1) dla ASCII

: Sprawdzanie nieparzystosci (0,7,1) dla ASCII

: Nie sprawdzaé (N,7,2) dla ASCII
10: Sprawdzanie parzystosci (E,7,2) dla ASCII
11: Sprawdzanie nieparzystosci (0,7,2) dla ASCII
12: Nie sprawdzac (N,8,1) dla ASCII
13: Sprawdzanie parzystosci (E,8,1) dla ASCII
14: Sprawdzanie nieparzystosci (0,8,1) dla ASCII
15: Nie sprawdzac (N,8,2) dla ASCII
16: Sprawdzanie parzystosci (E,8,2) dla ASCII
17 Sprawdzanie nieparzystosci (0,8,2) dla ASCII

0
1
2
3
4: Sprawdzanie parzystosci (E,8,2) dla RTU
5
6
7
8
9

Kod Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
funkcji
P9.02 | Ustawienia : Nie sprawdzac (N,8,1) dla RTU 0+17 0
kontroli : Sprawdzanie parzystosci (E,8,1) dla RTU
bitow : Sprawdzanie nieparzystosci (0,8,1) dla RTU
danych : Nie sprawdzac (N,8,2) dla RTU

Format danych dla maszyny nadrzednej i przetwornicy czestotliwosci musi by¢ zgodny —

w przeciwnym razie komunikacja moze by¢ utrudniona.

11 bitéw dla RTU

Data format: 8—N-2

Start

bit [PitO|bitlbit2|bit3|bit4|bit5|bit6|bit7

Stop|Stop
bit|bit

4—
4—

8-data bits —

11-bits character frame

—_—

Data format: 7-N-2

Start! ito[bit1|bit2|bit3|bita|bits|bit6

. Stop|Stop
bit7) bit| bit

47
4—— 10-bits character frame

Data format: 7-E-1

7-data bits ——p

_—

Start! 40| bit1|bit2|bit3|bitd|bits|bit6

. Even|Stop
bit7 bit|bit

bit |PitO[bitllbit2[bit3|bit4|bit5 bit6

— 7-data bits ——p
4—— 10-bits character frame - >
Data format: 7-0-1
Start 0dd |Stop

bit7| hit | bit

— 7-data bits ——p
4——— 10-bits character frame B
Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domysinie
P9.03 Czas odpowiedzi | 0+200 ms 5ms 3
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Czas odpowiedzi: oznacza przedziat czasu po ktérym nastepuje wysytanie danych do urzgdzenia

nadrzednego. Jesli czas odpowiedzi jest krdtszy od czasu obstugi uktadu, to powinien zostaé

wydtuzony, aby pokrywac sie z czasem obstugi. Gdy czas odpowiedzi jest dtuzszy od czasu obstugi

uktadu, to system powinien poczekac a nastepnie rozpocza¢ wysytanie danych do maszyny

nadrzednej
Kod funkgcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P9.04 Czas btedu 0,0 (niewazny), 0,1 + 100,0 s 0,1+ 100,0 0,0 ms
komunikacji
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Gdy wartos¢ funkcji ustawiona jest na 0,0 s to parametr czasu btedu komunikacji jest nieefektywny.
Gdy wartos¢ funkcji ustawiona jest na wartos¢ rézng od 0,0 s a interwat czasowy pomiedzy
komunikacja a najblizsza czynnoscig wykracza poza czas btedu , system wygeneruje btad komunikacji
(ER 188).

W normalnych warunkach, ten parametr bedzie ustawiony nie efektywnie. W ciggtych systemach
komunikacyjnych, jest w stanie monitorowac sytuacje komunikacji za pomocg ustawienia tego
parametru.

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P9.05 Obstuga reczna | 0: Alarm i swobodne zatrzymanie 0+3 3
dla komunikatéw | 1: Bez alarmu ale nadal dziata
o btedach 2: Bez alarmu, wytaczenie za pomocg

hamowania (tylko przy
kontrolowanej komunikacji)

3: Bez alarmu, wytaczenie za pomocg
hamowania (przy kazdej komunikacji)

W nietypowych warunkach komunikacji, przetwornica czestotliwosci jest w stanie wyswietlania

btedu lub zatrzymac sie poprzez wybdr operacji ochronnej i pracowac nadal

Kod funkgcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
P9.06 Odpowiedziw | 0: Odpowiedz na operacje w 0+1 1
operacji przewodach
komunikacji 1: Bez odpowiedzi na operacje w
przewodach

Gdy wartos¢ kodu funkcji ustawiona jest na 0, to przetwornica czestotliwosci bedzie odpowiadac na
komendy pisz/czytaj z urzgdzenia nadrzednego.

Gdy wartos¢ kodu funkcji ustawiona jest na 1, to przetwornica czestotliwosci bedzie odpowiadac na
komende czytaj z urzadzenia nadrzednego, ale nie bedzie odpowiadat na komende pisz. Jest w stanie
poprawic¢ efektywnos¢ komunikacji w tym trybie.

Grupa PA parametry sterowania wektorowego

ParameE‘er Pl

(PA. 00, PA. 0D

(PA. 03, PA. 04)

U

v

Rys. 6-19 Wykres parametru Pl

Jest w stanie regulowac szybkos$é odpowiedzi dynamicznej kontroli wektorowej poprzez regulowanie
wspotczynnika proporcjonalnego i czasu catkowania. Moze réwniez przyspieszy¢ dynamiczng
odpowiedz pierscienia poprzez dodanie wzmocnienia proporcjonalnego i zmniejszenie czasu
catkowania.. Zbyt duze wzmocnienie proporcjonalne lub zbyt krétki czas catkowania prowadza do
powstania oscylacji uktadu i przeregulowania. Jednak zbyt maty przyrost proporcjonalny moze
doprowadzi¢ system do oscylacji oraz do btedu stanu ustalonego. Parametr Pl i petla predkosci maja
Scisty zwigzek z bezwtadnosciag uktadu, uzytkownik powinien dokonywac regulacji w zaleznosci od
réznych obcigzen na podstawie domysinych wartosci parametru Pl, aby spetnia¢ wymagania réznych
aplikacji.

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie

PA.06 Wspotczynnik 50 % + 200 % 50 +200 100,0 %

kompensacji poslizgu

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
PA.00 Czton proporcjonalny |1+ 100 1+100 1
petli predkosci 1
PA.01 Czton catkujacy petli | 0,01 + 10,00 s 0,01 + 1
predkosci 1 10,00
PA.02 Przetaczanie niskiego | 0,00 Hz + PA.05 0,00 + 1
punktu czestotliwosci PA.05
PA.03 Czton proporcjonalny |1+ 100 1+100 1
petli predkosci 2
PA.04 Czton catkujacy petli | 0,01 + 10,00 s 0,01 + 1
predkosci 2 10,00
PA.05 Przetaczanie wysokiego | 0,00 Hz + PA.04 (czestotliwosc 0,00 + 1
punktu czestotliwosci | maksymalna) PA.05

Powyzsze parametry sg skuteczne tylko przy sterowaniu wektorowym, nie sg efektywne dla
sterowania U/F. Gdy niski punkt przetgczania czestotliwosci 1 (PA.02), parametr Pl predkosci sg
PA.00 i PA.01. Gdy wysoki punkt przetaczania czestotliwosci 2 (PA.05), parametr Pl predkosci sg PA.03
i PA.04. Pomiedzy punktami przetaczania, parametr Pl zwigzany jest ze zmiang dwdch grup
parametrow, pokazanych na rysunku 6-19.
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Wspétczynnik kompensacji poslizgu, uzywany jest to regulacji czestotliwosci poslizgu dla sterowania
wektorowego, poprawy doktadnosci kontroli predkosci systemu. Jest w stanie zapobiec btedowi
predkosci, gdy ukfad jest w stanie ustalonym, poprzez odpowiednia regulacje tego parametru.

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domysinie

PA.07 Ustawianie gérnego | 0,0 + 200 % 0,0 + 200 150,0 %
limitu momentu

Ustawienie 100 % odpowiada znamionowemu prgdowi wyjsciowemu przetwornicy czestotliwosci.

Grupa PB ustawianie parametréw silnika

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
PB.00 Automatyczne | 0: Brak dziatan 150,0 %
dostrajanie 1: Dostrajanie parametréw ogélnych
parametréow 2: Dostrajanie parametréow
silnika statycznych

0: Brak dziatan — dostrajanie zabronione

1: Dostrajanie parametréw ogélnych — uczenie sie parametréw

Przed automatycznym dostrajaniem do parametréw silnika, nie uruchamiac silnika pod obcigzeniem
—silnik powinien pracowac bez obcigzenia.
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Zanim rozpoczniemy automatyczne dostrajanie do parametrdéw silnika, nalezy wprowadzi¢ parametry
wejsciowe (PB.01 — PB.06) silnika, nieprawidtowo wprowadzone parametry spowodujg
nieprawidtowe dostrojenie przetwornicy czestotliwosci.

Przed rozpoczeciem automatycznego dostrajania, nalezy ustawic czas przy$pieszania i zatrzymywania
(P0.04 i P0.05), wartosci powinny by¢ wtasciwe dla danego typu silnika i aplikacji, aby unikng¢
przecigzenia pragdowego podczas procesu dostrajania.

Ustawianie funkcji: ustawi¢ P0.00 na wartos¢ 0, PB.00 na wartos¢ 1, nacisng¢ przycisk ENTER, wejs¢
do parametrow automatycznego dostrajania do silnika. W tym momencie na wyswietlaczu pojawi sie
"-TUN-""i zacznie migac. Nastepnie nalezy nacisnac przycisk RUN i rozpocznie sie wprowadzanie
parametréow, wtedy na wyswietlaczu pojawi sie "TUN-1". Gdy silnik zostanie uruchomiony pojawi sie
"TUN-1”, kontrolka "RUN" bedzie migac. Po zakorczeniu wprowadzania parametréw, na
wyswietlaczu pojawi sie "END-" i nastgpi powrot do stanu przed uruchomieniem. Jezeli "-TUN" miga,
to nalezy wyjs¢ w menu wprowadzania parametrow, naciskajac przycisk PROG.

Proces automatycznego dostrajania moze zostac zatrzymany przez nacisniecie przycisku STOP/RESET.
Uwaga: Te czynno$¢é mozna wykonac tylko z klawiatury.

2: Dostrajanie parametréow statycznych

Ten tryb automatycznego dostrajania moze by¢ wykonywany przy obcigzonym silniku. Aby uruchomic
te funkcje, nalezy wprowadzi¢ parametry wejsciowe (PB.01 — PB.06) silnika. Przed rozpoczeciem
procesu, przetwornica czestotliwosci wykrywa rezystancje wirnika i stojana oraz indukcyjnosc silnika.
Nie jest w stanie wykry¢ indukcyjnosci wzajemnej silnika oraz pradu dla nieobcigzonego silnika.
Uzytkownik moze wprowadzi¢ parametry funkcji w oparciu o posiadana wiedze i doswiadczenie.

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie | Domyslnie
PB.01 Typ przetwornicy 0:Typ G 0+1 0
czestotliwosci 1:Typ P

0: Przeznaczona do aplikacji ze statym obcigzeniem

1: Przeznaczona do aplikacji ze zmiennym obcigzeniem ( pompy i wentylatory ) o nietypowych
parametrach

Przetwornica czestotliwosci serii SY8000 przyjmuje tryb zintegrowany G/P, dla silnikéw ze statym
momentem  (typ G ) przeznaczone jest urzadzenie z mocg o jeden przedziat mniejsze od wersji
przeznaczonej dla pomp i wentylatoréw (typ P ).

Gdy urzadzenie opuszcza fabryke, ten parametr ustawiony jest na wersje G, aby dokona¢ zmian
nalezy postepowac wedtug ponizszej instrukcji:

1). Ustawi¢ warto$¢ kodu funkcji na 1

2). Przeinstalowad parametry silnika z grupy funkcji PB

Przyktad: Przetwornica czestotliwosci typu SY8000-0ssG/030P-4 w wersji G przeznaczona jest na
moc 22 kW. Jesli chcemy zmieni¢ moc na 30 kW dla wersji P, nalezy:

1). Ustawi¢ wartos¢ kodu funkcji na 1

2). Przeinstalowac parametry silnika z grupy funkcji PB

Kod funkcji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie
PB.02 Moc nominalna silnika 0,4 + 900 kW 0,4 + 900 Ustawienia
modelu
PB.03 Czestotliwo$¢ nominalna | 0,01 Hz + P0.13 0,01 Hz+P0.4 50,00 Hz
silnika (czestotliwosé
maksymalna)
PB.04 Predko$¢ nominalna silnika | 0 + 3600 obr./min. 0+ 3600 Ustawienia
modelu
PB.05 Napiecie znamionowe 0+460V 0+460 Ustawienia
silnika modelu
PB.06 Prad znamionowy silnika | 0,1 +2000,0 A 0,1+2000,0 Ustawienia
modelu

Uwaga: Prosimy o zwrdcenie uwagi na prawidtowe ustawienie parametréw silnika. Poprawne
sterowanie wektorowe wymaga doktadnych parametréw silnika.
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Przetwornica czestotliwosci serii SY8000 dostarcza parametry funkcji automatycznego dostrajania.
Doktadne parametry wynikaja z doktadnych ustawiers parametréw silnika. Aby zagwarantowaé
prawidtowe dziatanie aplikacji, nalezy dobra¢ witasciwy silnik. Jezeli jego parametry bedg odbiegaty
od wartosci przyjetych jako standardowe, to przetwornica czestotliwosci moze pracowaé
niewfasciwie.

Uwaga: Mozna zainicjalizowa¢ parametry silnika PB03-PB11 za pomocg ponownej instalacji
parametru PB.02, ktéry odpowiada za zasilanie silnika.

Kod funkgcji Nazwa Opis parametru Ustawienie Domyslnie
PB.07 Rezystancja statora silnika 0,00 1+ 65.535 ohm | 0,00 1+ 65.535 0
PB.08 Rezystancja wirnika silnika | 0,001 + 65.535 ohm | 0,00 1+ 65.535 | Ustawienia
modelu

PB.09 Indukcyjnos¢ statora i wirnika | 0,1 + 6553,5 mH 0,1+ 6553,5 Ustawienia
modelu

PB.10 Indukcyjnos¢ wzajemna 0,1 +6553,5 mH 0,1 +6553,5 Ustawienia
statora i wirnika modelu

PB.11 Prad nieobcigzonego silnika | 0,01 + 655.35 A 0,01 +655.35 | Ustawienia
modelu

Gdy ustawianie parametréw w procesie automatycznego dostrajania zostanie prawidtowo
zakoriczone, wartosci funkcji PB.07-PB11 zostang zaktualizowane automatycznie. Te parametry s
parametrami odniesienia do wysoko wydajnej metody sterowania wektorowego i wptywajg
bezposrednio na jakos¢ sterowania.

Uwaga: Nie nalezy modyfikowac tej grupy parametréw w sposéb przypadkowy.
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7.1 Opisy bteddéw i diagnostyka

na wejsciu

Kod btedu Objawy Mozliwe powody Rozwigzanie
ERRO1 Btad fazy na 1. Za szybkie przy$pieszanie 1. Wydtuzy¢ czas przy$pieszania
zacisku U 2. Uszkodzenie elementu IGBT dla danej 2. Zapytac o pomoc
ERRO2 Btad fazy na fazy 3. Sprawdzi¢ czy zrédtem
zacisku V 3. Zaktdcenia powodujgce nieprawidtowe | zaktdcen nie sg urzadzenia
ERRO3 Btad fazy na dziatanie peryferyjne
zacisku W 4. Niewtasciwe uziemienie
ERRO4 Przecigzenie 1. Za szybkie przyspieszanie 1. Wydtuzy¢ czas przy$pieszania
pradowe podczas | 2. Niskie napiecie zasilania 2. Sprawdzi¢ podtaczenie
przyspieszania 3. Za niska moc przetwornicy napiecia zasilania
czestotliwosci 3. Wybrac¢ urzadzenie z wieksza
moca
ERROS Przecigzenie 1. Za szybkie zatrzymywanie 1. Wydtuzy¢ czas
pradowe podczas | 2.Za duzy moment bezwtadnosci zatrzymywania
zatrzymywania 3. Za niska moc przetwornicy 2. Zastosowac zewnetrzne
czestotliwosci uktady hamowania
3. Wybrac urzadzenie z wieksza
moca
ERRO6 Przecigzenie 1. Nagte zmiany obciagzenia 1. Sprawdzi¢ obcigzenie
pradowe przy 2. Niskie napiecie zasilania 2 Sprawdzi¢ podtaczenie
statej predkosci | 3. Za niska moc przetwornicy napiecia zasilania
czestotliwosci 3. Wybrac¢ urzadzenie z wigksza
moca
ERRO7 Przeciagzenie 1. Niewtfasciwe napigcie wejsciowe 1. Sprawdzi¢ napiecie zasilania
pradowe podczas | 2. Restart silnika po ponownym 2. unikac restartu po zaniku
przyspieszania uruchomieniu zasilania
ERRO8 Przecigzenie 1. Za szybkie zatrzymywanie 1. Wydtuzy¢ czas
pradowe podczas | 2.Za duzy moment bezwtadnosci zatrzymywania
zatrzymywania 3. Niewtasciwe napiecie wejSciowe 2. Zastosowac zewnetrzne
uktady hamowania
3. Sprawdzi¢ napiecie zasilania
ERRO9 Przecigzenie 1. Niestabilne napiecie wejsciowe 1. Zainstalowac dtawik
napieciowe przy | 2.Za duzy moment bezwtadnosci wejsciowy
statej predkosci 2. Zastosowac zewnetrzne
uktady hamowania
ERR10 Zbyt niskie 1. Niskie napiecie zasilania 1. Sprawdzi¢ napiecie zasilania
napiecie na
szynie
ERR11 Przecigzenie 1. Zbyt niskie napiecie w sieci 1. Sprawdzi¢ napiecie w sieci
silnika 2. Niewtasciwe ustawienie pradu silnika 2. Wyzerowa¢ prad
3. Blokada zmiany kierunku lub zbyt duze | znamionowy silnika
obcigzenie silnika 3. Sprawdzic¢ obciazenie,
4. Zbyt duza moc w stosunku do potrzeb wyregulowa¢ moment
4. Wybra¢ odpowiedni silnik
ERR12 Przecigzenie 1. Za szybkie przyspieszanie 1. Wydtuzy¢ czas przy$pieszania
przetwornicy 2. Restart silnika 2. unikac restartu po zaniku
czestotliwosci 3. Niskie napiecie zasilania zasilania
4. Za duze obcigzenie mechaniczne 3. Sprawdzi¢ podtaczenie
napiecia zasilania
4. Wybra¢ urzadzenie z wieksza
moca
ERR13 Przerwa na fazie | Przerwa na fazie na wejsciuR.Slub T 1. Sprawdzi¢ napiegcie zasilania

2. Sprawdzi¢ podtaczenie
przewoddéw

Kod btedu Objawy Mozliwe powody Rozwigzanie
ERR14 Przerwa na fazie | Przerwa na fazie na wyjsciu U,V lub Wlub 1. Sprawdzi¢ podtaczenie
na wyjsciu znaczna niesymetria obcizzenia przewoddw
2. Sprawdzi¢ silnik i
przewody
ERR15 Przegrzanie 1. Urzadzenie ma chwilowe przecigzenie 1. Zastosowac srodki
prostownika 2. Zwarcie miedzyfazowe lub doziemne zapobiegajace
ERR16 Przegrzanie 3. Zablokowanie kanatu powietrznego lub przecigzeniom
modutu falownika | uszkodzenie wentylatora 2. Przetaczy¢ przewody
4. Za wysoka temperatura otoczenia 3. Zmienic¢ kanat
5. Odtaczenie lub poluzowanie przewodéw powietrzny lub wymienié¢
6. Uszkodzenie zasilacza, zbyt niskie napiecie wentylator
7. Zasilanie bezposrednio przez mostek 4. Zmniejszy¢ temperature
8. Nieprawidtowy panel sterowania otoczenia
5. Sprawdzi¢ i podtaczy¢
ponownie
6. Zapytac serwis
7. Zapytac serwis
8. Zapytac serwis
ERR17 Btad zewnetrzny | 1. Sl zewnetrzny btad terminala wejSciowego 1. Sprawdzi¢ wejscia dla
sprzetu zewnetrznego
ERR18 Btad komunikacji | 1. Nie osiggnieto ustawionej predkosci 1. Ustawi¢ wiasciwg
transmisji danych predkos¢ transmisji
2. Btad komunikacji podczas przyjmowania 2. Nacisna¢ klawisz
komunikacji szeregowej. Komunikacja zostanie | STOP/RST, zapyta¢ serwis i
przerwana na dtuzszy czas sprawdzi¢ okablowanie
interfejsu
komunikacyjnego
ERR19 Btad obwodu 1. Brak styku z panelem sterowania 1. Sprawdzi¢ potaczenia
sterowania 2. Uszkodzenie dodatkowego zasilacza 2. Zapytac serwis
pradowego 3. Uszkodzenie czujnika Halla, nieprawidtowe 3. Zapytac serwis
dziatanie wzmacniacza
ERR20 Btad 1. Moc silnika nie pasuje do mocy przetwornicy | 1. Wymieni¢ przetwornice
automatycznego | czestotliwosci czestotliwosci
strojenia 2. Niewtasciwie ustawione parametry silnika 2. Ustawi¢ parametry
3. Duza rdznica wartosci parametrow silnika, zgodnie z tabliczka
automatycznego strojenia wzgledem zZnamionowa
standardowych wartosci 3. Uruchomi¢ silnik bez
4. Za dtugi czas automatycznego strojenia obcigzenia i na nowo
silnika ustali¢ parametry
4. Sprawdzi¢ potaczenia i
parametry silnika
ERR21 Btad 1. Brak odczytu/zapisu z/do pamieci 1. Wykonac reset
odczytu/zapisu 2. Uszkodzenie pamieci EEPROM przyciskiem STOP/RST,
pamieci EEPROM zapytad serwis
2. Zapytac serwis
ERR22 Btad sprzezenia 1. Sprzezenie zwrotne odfgczone 1. Sprawdzi¢ przewody
zwrotnego PID 2. Sprzezenie zwrotne zanikto 2. Sprawdzi¢ zrédto
sygnatu
ERR23 Uszkodzenie 1. Uszkodzenie linii lub przewodu 1. Sprawdzi¢ linig i
modutu hamulcowego przewody hamulcowe
hamujacego 2. Za mata rezystancja rezystora hamujacego 2. Wymieni¢ rezystor na
wiekszy
ERR24 Zastrzezony przez
producenta
P.OFF Uszkodzenie Zanik zasilania Zresetowac urzadzenie
zasilania
urzadzenia
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Rozdziat 8 Konserwacja

7.2 Typowe btedy i rozwigzania

Podczas pracy urzadzenia mozemy zetkna¢ sie z nastepujacymi sytuacjami, w ktorych nalezy
postepowad wedtug ponizej opisanych krokow:

Wyswietlacz nie dziata, pomimo dostarczenia napiegcia zasilania:

Nalezy uzy¢ miernika do pomiaru napiecia wejsciowego przetwornicy czestotliwosci, aby sprawdzic¢
zgodnos$¢ z napieciem znamionowym urzadzenia. Jezeli pojawig sie nieprawidtowosci, to nalezy je
usunac¢ i znalez¢ ich Zzrédto. Nastepnie sprawdzi¢ w jakim stanie znajduje sie prostownik tréjfazowy —
jesli jest uszkodzony, nalezy skontaktowac sie z serwisem. Kolejny krok to sprawdzenie czy $wieci
kontrolka CHARGE, jesli nie Swieci, to jest to na ogdt btad mostka prostownika lub rezystora
buforujgcego. Gdy kontrolka sie Swieci, to btad zwykle wystepuje na przetaczniki zasilania. W tej

sytuacji prosimy o kontakt z serwisem.

Przetacznik wytacza sie po podanie zasilania
Prosimy sprawdzi¢ stan uziemienia oraz czy nie ma zwarcia na zasilaczach wejsciowych. Sprawdzi¢

czy mostek prostowniczy nie zostat uszkodzony. Prosimy o kontakt z serwisem.

Silnik nie uruchamia sie po zataczeniu przetwornicy czestotliwosci:

Sprawdzi¢ napiecie miedzyfazowe na zaciskach tréjfazowych U,V i W — jesli to nie pomoze , to
zasilanie silnika lub silnik sg uszkodzone. Nalezy sprawdzi¢ réwniez czy silnik nie jest zablokowany
mechanicznie. Po znalezieniu usterki, nalezy niezwtocznie ja usungac.

Gdy wyjsciowe napiecie tréjfazowe bedzie nieustabilizowane, to uszkodzeniu moze ulec ptyta
gtéwna lub modut wyjsciowy przetwornicy czestotliwosci. Prosimy o kontakt z serwisem

Jesli nie ma napiecia wyjsciowego a ptyta gtéwna lub modut wyjsciowy przetwornicy czestotliwosci

sg uszkodzone, nalezy skontaktowac sie z serwisem

Przetwornica czestotliwosci pokazuje na wyswietlaczu prawidtowe wskazania a po uruchomieniu
silnika przetacznik wytacza sie

Sprawdzi¢ czy modut wyjsciowych jest w stanie zwarcia, jesli jest to nalezy skontaktowac sie z
serwisem

Sprawdzi¢ czy nie ma zwarcia i w jaki stanie jest uziemienie na przewodach zasilajgcych silnik. Jezeli
jest zwarcie lub przewody sg w ztym stanie,, nalezy niezwtocznie usungc usterke.

Jezeli zjawisko trip wystepuje okresowo a silnik nie jest zbyt daleko od przetwornicy czestotliwosci,

prosimy o zastosowanie dfawika wyjsciowego AC.
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Ostrzezenia

. Osoby dokonujace czynnosci konserwacyjnych powinny wykonywac je zgodnie z
okreslonymi metodami

. Prosimy sprawdzic czy konserwatorzy majg niezbedne kwalifikacje

. Przed rozpoczeciem czynnosci konserwacyjnych nalezy odtgczy¢ zasilanie od urzadzenia i
odczekac 10 minut

. Nie nalezy bezposrednio dotyka¢ elementéw i komponentéw na ptytce PCB, poniewaz
elektrycznos¢ statyczna moze spowodowac ich uszkodzenie

. Gdy czynnosci konserwacyjne zostang zakoriczone, nalezy upewnic sie czy wszystkie srubki
zostaty wkrecone

8.1 Obstuga codzienna

W celu ochrony przetwornicy czestotliwosci przed usterkami oraz zapewnieniu prawidtowego
funkcjonowania i wydtuzenia zywotnosci urzadzenia , nalezy regularnie wykonywac codzienng
obstuge urzadzenie , zgodnie z ponizszg tabelka:

Inspekcja Czynnosci do wykonania

Temperatura/wilgo | Upewni¢ sig, czy temperatura jest w przedziale 0 + 50°C a wilgotno$¢ 20 +
tnos¢ 90%

Mgta olejowa i pyt | Upewnié sie, ze nie ma mgty olejowej, pytu i skondensowanej wody w
otoczeniu urzadzenia

Przetwornica Sprawdzi¢ czy urzadzenie ma wtasciwg temperature i nie wpada w wibracje

czestotliwosci

Wentylator Sprawdzi¢, czy wentylator pracuje normalnie i czy nie jest zablokowany

Zasilanie Upewnic sie, czy napiecie zasilania i czestotliwo$¢ wyjsciowa maja
prawidtowe wartosci

Silnik Sprawdzi¢, czy silnik nie wpada w wibracje, nagrzewa sie, hatasuje, ma

przerwe na fazie lub inne problemy

8.2 Obstuga okresowa

Aby zapewni¢ ochrone przetwornicy czestotliwosci przed btedami oraz zagwarantowac
dtugoterminowa wysoka wydajnosc i stabilng prace, uzytkownik musi sprawdzaé urzadzenie
okresowo ( raz na pét roku ), zgodnie z ponizszg tabelka:

Inspekcja Czynnosci do wykonania Metody eliminujace

Srubki zewnetrznego zacisku | Sprawdzenie czy $rubki sg na Dokreci¢ Srubki
swoim miejscu

Ptytka PCB Pyt, brud Przedmuchaé sprezonym

powietrzem

Wentylator Hatas, wibracje. Sprawdzenie czy | 1. Usuniecie ciat obcych
taczny czas pracy nie przekracza 2. Czyszczenie wentylatora
20000 h

Kondensator elektrolityczny | Sprawdzenie, czy nie zmienia Wymienic kondensator na nowy

koloru i nie wydziela
specyficznego zapachu

Radiator Pyt, brud Przedmuchad sprezonym
powietrzem

Elementy mocy Pyt, brud Przedmuchad sprezonym
powietrzem

8.3 Wymiana elementéw przetwornicy

Wentylator | kondensator elektrolityczny sg elementami, ktére mozna wymieniac¢ na n owe. Nalezy
zwrdéci¢ uwage na ich stan techniczny poniewaz maja bardzo duzy wptyw na bezawaryjna prace .
Prosimy o wykonywanie regularnej wymiany, po uptywie czasu podanego przez producenta:
Wentylator: wymiana po kazdych przepracowanych 20000 godzinach

Kondensator elektrolityczny: wymiana po kazdych przepracowanych 30000 - 40000 godzinach
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8.4 Warunki gwarancji
Gwarancja jest udzielana tylko na przetwornice czestotliwosci.
1. Producent jest odpowiedzialny za usterki i uszkodzenia przetwornicy czestotliwosci podczas
normalnej pracy przez okres dwunastu miesiecy ( liczac od daty opuszczenia zaktadu
produkcyjnego) . Gwarancja powyzej tego okresu jest dodatkowo ptatna.
2. W czasie trwania gwarancji naprawie nie podlegaja:
1). Uszkodzenia powstate w wyniku uzytkowania przetwornicy czestotliwosci niezgodnie
z zaleceniami producenta
2). Uszkodzenia spowodowane przez ogien, powodz, niewtasciwe napiecie lub inne
3). Uszkodzenia spowodowane uzytkowaniem przetwornicy czestotliwosci w warunkach
niezgodnych z zaleceniami producenta
Opfaty za naprawe przetwornicy czestotliwosci, uszkodzonej z winy uzytkownika bedg

naliczane wedtug cennika producenta.
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Protokot komunikacyjny

Przetwornica czestotliwosci serii SY8000 oferuje interfejs komunikacyjny RS-485 z przyjetym
miedzynarodowym standardem protokotu komunikacyjnego ModBus dla trybu komunikacji master-
slave. Uzytkownicy sg w stanie zrealizowac scentralizowang kontrole ( ustawianie polecen
sterujacych i czestotliwosci pracy przetwornicy, modyfikacje odpowiednich parametréw kodu
funkcji, monitoring stanu pracy urzadzenia i informowanie o btedach) przez PC/PLC i kontrole
maszyny nadrzednej, przystosowang do specjalnych warunkdéw aplikacji.

9.1 Zawartos¢ protokotu

Ten protokét komunikacyjny ModBus definiuje zawartos¢ i format ramki operacji asynchronicznej
transmisji w szeregowej komunikacji. Obejmuje formaty odpytywania hosta, ramke nadawania i
ramke odpowiedzi urzgdzenia podrzednego. Ramka zawiera adres urzadzenia podrzednego ( lub
adres nadawczy ), polecenia wykonawcze, dane, btedy i inne. Odpowiedz urzgdzenia podrzednego
przyjmuje taka sama strukture , tre$¢ zawiera potwierdzenie operacji, powracajgcych danych,
bteddw i innych. Jezeli urzadzenie podrzedne napotka btad podczas otwierania bramki lub nie jest w
stanie zakoriczy¢ operacji, to wytwarza nowa ramke btedu i wysyta ja jako odpowiedz to hosta.

9.2 Sposoéb aplikacji

Przetwornica czestotliwosci SY8000 uzyskuje dostep do sieci sterowania ,single-host multislave”,
ktory posiada RS232/RS485 na wezle.

9.3 Struktura szyny

1). Tryb interfejsu

RS485 hardwarowy interfejs

2). Tryb transmisji

Asynchroniczna szeregowa, typu ,pét-duplex”. Host lub maszyna podrzedna moze wysyta¢ dane —w
tym samym czasie drugie urzgdzenie moze tylko odbiera¢ dane. Podczas komunikacji szeregowej
asynchronicznej, dane przesytanie sg w trybie komunikatow i wysytane jeden po drugim.

3). Struktura topologiczna

System sktada sie z pojedynczego hosta i urzgdzenia podrzednego. Zakres ustawiania adresu
urzadzenia podrzednego wynosi 1 + 247, 0 jest adresem dla nadawania. Adres kazdego urzadzenia
podrzednego jest unikalny a to gwarantuje podstawe dla komunikacji szeregowej ModBus.

9.4 Instrukcje dla protokotu

Protokét komunikacyjny dla serii SY jest rodzajem asynchronicznego szeregowego protokotu
komunikacyjnego , host-slave” ModBus, w ktérym jest tylko jedno urzadzenie nadrzedne ( host ),
ktdre jest w stanie ustali¢ protokot ( zwany ,,search/command” ). Pozostaty sprzet ( urzadzenia
podrzedne ) jest w stanie tylko odpowiadac na polecenie ,,search/command” poprzez dostarczanie
danych lub wykonywac dziatania zgodne z poleceniem ,;search/command”. Urzadzeniem
nadrzednym — host — jest komputer PC, urzadzenie sterujgce lub sterownik PLC. Urzgdzeniem
podrzednym moze by¢ przetwornica czestotliwosci serii SY lub inny sprzet kontrolny, posiadajacy
podobny protokét komunikacyjny. Maszyna nadrzedna jest w stanie nie tylko komunikowac sie z
jedna maszyna podrzedna typu slave ale réwniez przesyta¢ informacje nadawcze do pozostatych
maszyn.Dla jednorazowego dostepu dla polecenia ,search/command” urzadzenie podrzedne
wysyta zwrotna informacje ( zwang odpowiedzig ), dla informacji wysytanej przez urzadzenie
nadrzedne, urzadzenie podrzednie nie wysyta odpowiedzi.

9.5 Struktura ramki komunikacyjnej

Format danych komunikacyjnych dla protokotu ModBus, przeznaczony dla przetwornicy
czestotliwosci serii SY mozna podzieli¢ na dwa typy - RTU i ASCII.

W trybie RTU, format kazdego bitu wyglagda nastepujaco:

System kodowania: 8 bitowy system binarny

Heksadecymalny system 0-9, A-F

Kazda 8 bitowa ramka zawiera dwa znaku szesnastkowe.
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W trybie ASCII, format kazdego bitu wyglgda nastepujgco:

System kodowania: system komunikacyjny nalezy do systemu szesnastkowego, charakter
wiadomosci przedstawiany jest w ASCII:

“0” “9”, “A” “F”, z ktérych kazdy reprezentuje szesnastkowg informacje ASCII, dla przyktadu:

Znak 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Kod ASCII 0x30 [O0x31 |[0x32 |0x33 [0x34 [0x35 |0x36 |0x37 [0x38 |0x39
Znak A B C D E F
Kod ASCII 0x41 0x42 0x43 0x44 0x45 0x46

Bit of byte: zawiera bit startowy, 7 lub 8 bitéw danych, bit sprawdzajacy i bit stopu.
Opis bit of byte ponizej
11-bitowa ramka znakéw

Bit Bitl |Bit2 |Bit3 |Bit4 |Bit5 |Bit6 |Bit7 |Bit8 |Brak bitu kontroli Bit
startowy Sprawdzanie bitu stopu
nparzystego Sprawdzanie
bitu nieparzystego

10-bitowa ramka znakéw

Bit Bitl |Bit2 |Bit3 |Bit4 |Bit5 |Bit6 |Bit7 |Brak bitu kontroli Bit
startowy Sprawdzanie bitu nparzystego | stopu
Sprawdzanie bitu nieparzystego

W trybie RTU, nowy zawsze zaczyna sie po czasie, ktory rowny jest czasowi nadawania 3,5 bita. W
sieci, w ktdrej transmisja obliczana jest w baudach, czas transmisji 3,5 bita jest tatwy do okreslenia.
Dane domen sg $cisle powigzane z adresem urzadzenia podrzednego, dziata kod polecenia, dane i
znak kontrolny CRC, bajty transmisji dla kazdej domeny sg okreslane przez system szesnastkowy 0-9 i
A-F. Sprzet sieciowy zawsze monitoruje dziatanie magistrali komunikacyjnej nawet wtedy, gdy
interwat czasowy jest w stanie uspienia. Po otrzymaniu pierwszej domeny ( dane adresowe ), kazdy
sprzet sieciowy wysle potwierdzenie dla tego bajtu. Wraz z zakoriczeniem transmisji na ostatnim
bajcie, pojawi sie interwat czasowy réwny czasowi transmisji 3,5 bajtdw a to oznacza zakonczenie
ramki. Nastepnie rozpocznie sie transmisja kolejnej ramki.

format ramki danych RTC
MODBUS message

Start, a quiescence of] Alddress of Function Data Check Stop, a quiescence of
3.5 bytes at least rsnz\(/:ehine code ec 3.5 bytes at least

Informacje z ramki muszg byc¢ przesytane w sposdb ciagty, jesli nastapi przerwa dtuzsza niz czas
przestania 1,5 bitéw danych, zanim transmisja ramki bedzie zakoriczona, sprzet odbiorczy okresla czy
przekazano catfa informacje i ocenia czy bajt z czesci adresu dla nowej ramki ma btagd. W tym samym
czasie okresla sie odstep czasowy pomiedzy nowa a starg ramka jest mniejszy niz czas transmisji 3,5
bajtow danych. Urzadzenia odbierajace sprawdzajg rowniez czy poprzednia ramka byta btedna i czy

wartos$¢ CRC jest poprawna. W przypadku btedu w ramce komunikacyjnej wystepuje btad komunikacji.
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Standardowa struktura ramki RTU

Nagtowek ramki START T1-T2-T3-T4(czas transmisji 3,5 bitow)

Adres urzadzenia podrzednego ADDR | Adres komunikacyjny
0-247 (system dziesietny) (0 jest adresem nadawania)

Funkcje domeny CMD 03H: odczyt parametréw z urzagdzenia podrzednego
06H: zapis parametréw z urzadzenia podrzednego

Dane domeny DATA(N-1) eeeDATA(0) | Dane 2 * n bajtdw, ta czesc jest gtdwna trescig
komunikacji, jest rowniez podstawa wymiany danych w

komunikacji.
CRC CHK niski bit Wykrywanie wartosci: warto$¢ CRC (16 bitow)
CRCCHK wysoki bit
Koniec ramki END T1-T2-T3-T4(czas transmisji 3,5 bitow)

W trybie ASCII nagtéwek ramki jest ":" ( "0x3A ), koniec ramki jest domyslnie "CRLF" ( ""OxOD"
"Ox0A"). Wszystkie bajty danych z wyjatkiem nagtéwka i korica ramki transmitowane sg w kodzie
ASCII. Najpierw przesytane sg 4 gérne bajty a potem 4 dolne. Dane w trybie ASCIl majg dtugos¢ 7 lub
8 bitow. Przyjmuja litere z kodu ASCIl od A do F. W tym czasie dane sprawdzajg LRC z adresu
urzadzenia podrzednego dla czesci danych informacji. Suma kontrolna réwna jest sumie wszystkich
znakow, ktoére biora udziat w kontroli.

format ramki danych ASCI

<«“— —>
MODBUS message

. Address of .

Standartowa struktura ramki ASCII

START %7 (0x3A)

Adres Hi Adres komunikacji:

Adres Lo Adres 8 - bitowy sktada sie z 2 kodéw ASCII

Funkcja HI Kod funkcji:

Funkcja Lo Adres 8 - bitowy sktada sie z 2 kodéw ASCII

Dana (N-1) Zawartos¢ danych:

......... Zawartos¢ danych nx8 bitow sktada sie z 2n kodéw ASCII
DANA(0) n <= 16, max 32 kodéw ASCII

LRC CHK Lo LRC check code:

LRC CHK Hi Sprawdza czy kod 8-bitowy sktada sie z 2 kodéw ASCII
END Hi Znak stop:

END Lo END Hi = CR (OxOD) END Lo = LF (OxOA)
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9.6 Kody komend i dane komunikacyjne

9.6.1 Kody komend: 03H (0000 0011), odczyt N znakéw (Word) ( 16 znakéw w wiekszosci w sposob

ciagty ).

Na przyktad, gdy przetwornica czestotliwosci jako urzadzenie podrzedne ma adres 01H, to adres
startu pamieci wewnetrznej wynosi 0004, czytane s dwa kolejne znaki a opis struktury dla ramki

wyglada nastepujgco:

Komendy informacyjne dla hosta w kodzie RTU

Komendy informacyjne dla hosta w kodzie ASCII

START

START T1-T2-T3-T4(czas transmisji 3,5 bitow)
ADDR 01H
CMD 03H
Wysoki bit adresu startowego 00H
Niski bit adresu startowego 04H
Wysoki bit numeru danych (data numer) 00H
Niski bit numeru danych (data numer) 02H
CRC CHK niski bit 85H
CRC CHK wysoki bit CAH

END

T1-T2-T3-T4(czas transmisji 3,5 bitow)

Odpowiedzi dla maszyny podrzednej w kodzie RTU

START T1-T2-T3-T4(czas transmisji 3,5 bitow)
ADDR 01H
CMD 03H
Wysoki bit adresu danych 0004H 04H
Niski bit adresu danych 0004H 00H
Woysoki bit adresu danych 0005H 00H
Niski bit adresu danych 0005H 02H
CRC CHK niski bit 43H
CRC CHK wysoki bit 07H

END

T1-T2-T3-T4(czas transmisji 3,5 bitow)
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ADDR ‘0’
oy
CMD ‘0’
3
Wysoki bit adresu startowego ‘0’
o
Niski bit adresu startowego ‘0’
Y
Wysoki bit numeru danych (data numer) ‘0’
o
Niski bit numeru danych (data numer) ‘0’
Y
CRC CHK niski bit ‘F
CRC CHK wysoki bit ‘6
END niski ‘CR’
END wysoki ‘LR’
Komendy informacyjne dla hosta w kodzie ASCII
START ')
ADDR ‘0’
0
CMD ‘0’
=Y,
Numer bitu ‘0’
T
Wysoki bit adresu danych 0004H ‘0’
o
Niski bit adresu danych 0004H ‘0’
oY
Woysoki bit adresu danych 0005H ‘0’
DY
Niski bit adresu danych 0005H ‘0’
o
CRC CHK niski bit ‘¥
CRC CHK wysoki bit ‘6
END niski ‘CR’
END wysoki ‘LR’
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9.6.2 Kody komend: 06H (0000 0110), wyrazone zmienng (Word)

Przyktad: wyrazenie 5000 (1388H) z adresem 0008H dla przetwornicy czestotliwosci jako urzadzenia

podrzednego z adresem 02H, struktura ramki wyglagda nastepujgco:

Komendy informacyjne dla hosta w kodzie RTU

START T1-T2-T3-T4(czas transmisji 3,5 bitow)
ADDR 02H
CMD 06H
Wysoki bit adresu danych 00H
Niski bit adresu danych 08H
Wysoki bit danych 13H
Niski bit danych 88H
CRC CHK niski bit 05H
CRC CHK wysoki bit 6DH

END

T1-T2-T3-T4(czas transmisji 3,5 bitow)

Odpowiedzi dla maszyny podrzednej w kodzie RTU

START T1-T2-T3-T4(czas transmisji 3,5 bitow)
ADDR 02H
CMD 06H
Wysoki bit adresu danych 00H
Niski bit adresu danych 08H
Wysoki bit danych 13H
Niski bit danych 88H
CRC CHK niski bit O5H
CRC CHK wysoki bit 6DH

END

T1-T2-T3-T4(czas transmisji 3,5 bitow)
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Komendy informacyjne dla hosta w kodzie ASCII
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START ')
ADDR ‘0’
oY
CMD ‘0’
5
Wysoki bit danych adresu ‘0’
o
Niski bit danych adresu ‘0
Y
Wysoki bit danych ‘1
=Y
Niski bit danych ‘8’
Y
CRC CHK niski bit ‘5’
CRC CHK wysoki bit ‘5’
END niski ‘CR’
END wysoki ‘LR’
Komendy informacyjne dla hosta w kodzie ASCII
START
ADDR ‘0’
>
CmMD ‘0’
I
Wysoki bit danych adresu ‘0
o
Niski bit danych adresu ‘0
Y
Wysoki bit danych ‘1
2%
Niski bit danych ‘8
Y
CRC CHK niski bit ‘5’
CRC CHK wysoki bit ‘5’
END niski ‘CR’
END wysoki ‘LR’
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9.6.3. Sprawdzanie btedéw w ramce komunikacyjnej
Sprawdzanie btedéw w ramce komunikacyjnej sktada sie z dwdch czesci: sprawdzenie parzystosci
bitu oraz kontrola danych CRC lub LRC.

9.6.3.1 Sprawdzanie bit po bicie

Uzytkownik moze wybrac rézne sposoby sprawdzania bitéw, dostepna jest rowniez opcja
niesprawdzania bitu. Wybdr metody bedzie miat wptyw na ustawienie bitu sprawdzajacego
kazdego bajtu.

Sprawdzanie nieparzystosci: nieparzysty bit jest dodawany przed transmisjg danych, uzywany
jako"1" w przesytanych danych. Gdy jest nieparzysty sprawdzany bit ma 0" w przeciwnym razie ma
"1"., uzywany do utrzymania parzystosci.

Sprawdzanie parzystosci: parzysty bit jest dodawany przed transmisjg danych, uzywany jako"1" w
przesytanych danych. Gdy jest parzysty sprawdzany bit ma "1" w przeciwnym razie ma "0".
uzywany do utrzymania parzystosci.

Przyktad: mamy do przekazania '"11001110", dane zawierajg pie¢ ''1", gdy uzywamy bitu
nieparzystego, wynosi on ""1", jesli uzywamy bitu parzystego wynosi on "0". Podczas transmisji
danych bit parzystosci umiejscowiony jest na pozycji bitu kontrolnego ramki poprzez obliczenia.
Odbiorniki réwniez sprawdzaja czy dane otrzymane z badania parzystosci sg rézne od wartosci
zadanych. Oceniane jest rowniez pojawienie sie btedu komunikacji.

9.6.3.1 Tryb sprawdzania CRC ( Cyclical Redundancy Check — Cykliczna kontrola redundancji)

W formacie ramki RTU, ramka zawiera btagd sprawdzany przez domene za pomoca podstawowych
metod obliczeniowych trybu CRC. Sprawdzana jest zawartosc¢ catej ramki. Tryb CRC ma dwa bity
zawierajgce binarne wartosci 16-sto bitowe. Dodaje sie je do ramki po wykonaniu obliczen przez
urzadzenia dokonujace transmisji.

Urzadzenia odbiorcze ponownie wykonuja tryb CRC dla odbieranej ramki i poréwnuja ja z wartoscia
odebranej domeny trybu CRC. Jezeli poréwnywane wartosci s rézne, to mamy do czynienia z
btedem transmisji.

CRC najpierw zaloguje OxFFFF, nastepnie wywota procedure naprawy powyzej 6 kolejnych bajtéw i
wartosci w biezagcym rejestrze. Tylko 8 bit danych w kazdym znaku jest przydatny dla trybu CRC a
bity startu i stopu, parzystosci jest nieprzydatny.

W trakcie wytwarzania $ciezki dla CRC, kazdy 8-bitowy znak jest rézny ( lub XOR ) od zawartosci
rejestru i porusza sie w kierunku najmniej znaczacego bitu ( LSB ), najbardziej znaczacy bit ( MSB
)bedzie wypetniony przez 0. Podczas testowania LSB, wynoszacego 1 rejestr bedzie sie réznit od
wartosci zadanej, gdy LSB wynosi O to zadna operacja nie zostanie przeprowadzona. Caty proces
powtarzany jest osiem razy. Kiedy ostatni 8-bit jest juz gotowy, to kolejny 8-bitowy bajt bedzie
rézny od biezacej wartosci rejestru. Na koricu wartosc rejestru jest tylko wartoscig CRC dla kazdego
bajtu obliczonego w ramce.

Metoda obliczeniowa dla trybu CRC przyjmuje miedzynarodowe standarty dla metod
sprawdzajgcych, uzytkownik moze odnies¢ sie do odpowiedniej normy obliczania przy tworzeniu
algorytmu dla trybu CRC, aby otrzymac narzedzie zgodne z wymaganiami.

Istnieje rowniez proste oprogramowanie na PC dla trybu CRC wykonana za pomoca jezyka C.

unsigned int crc cal value(unsigned char *data value, unsigned
%ha‘r data length)

int 1i;
unsigned int crc value=0xffff;
while%datailength**)

crc value =%data value++;
for(i=0;i<8;i++)

if(crc value&0x0001)crc value=(crc value>>1) 0xa001;
else crc value=crc value>>1;

return(crc value) ;

W logice drabinkowej, CKSM oblicza wartos¢ CRC wedtug zawartosci ramki, przyjmujac metode
tabelkowa do wykonania obliczen. Jest to metoda bardzo prosta i szybka, ktéra zajmuje duzo
miejsca w pamieci ROM, dlatego nalezy jg zastosowac tam, gdzie pamie¢ bedzie wystarczajaco
pojemna.

9.6.3.3 Sprawdzanie LRC w trybie ASCII

Sprawdzanie kodu jest sumg wynikéw z adresu do zawartosci danych, prosimy zajrze¢ do
wczesniejszych punktdw.

9.6.3.4 Sprawdzanie kodu dla informacji komunikacyjnych

0x02 +0 x06 +0 x00 +0 +0 x13 X08 +0 x88 = 0xAB, nastepnie kod z uzupetnieniem 2 = 0x55.

9.6.4 Definicja adresu danych komunikacyjnych

Ta czes$¢ okresla adres danych komunikacyjnych, uzywanych do kontroli pracy przetwornicy
czestotliwosci, uzyskiwania informacji o aktualnym stanie urzadzenia i ustawiania odpowiednich
funkcji urzadzenia.

1). Zasada wyrazania adresu parametrow kodu funkcji.

Wzigé numer seryjny odpowiedniego kodu funkcji jako parametr adresu rejestru, przeksztatcony na
system szesnastkowy np. numerem seryjnym z funkcji P4.15 jest 79, po skonwertowani na system
szesnastkowy adres kodu funkcji wynosi 004FH.

Zakres wysokich i niskich bajtéow: wysoki bit bajtu 00-01, niski bit bajtu 00-FF.

Uwaga dla grupy PE: parametry ustawiane s przez producenta i nie jest mozliwe ich odczytanie
lub zmiana., niektére parametry nie moga by¢ zmieniane podczas pracy urzadzenia, nie wszystkie
parametry moga by¢ zmienione pod wptywem zmian warunkéw pracy urzadzenia. Prosimy o
zwrdcenie uwagi na ustawiany zakres, jednostke i wpisywane wartosci podczas dokonywania
modyfikacji parametréw.

Poza tym czeste zapisywanie w pamieci EEPROM zmniejsza jej zywotnosé, niektdre kody funkcji w
trybie komunikacji sg uzytkownikowi nie potrzebne i nie trzeba ich przechowywac. Wystarczy
zmieni¢ warto$¢ w pamieci RAM w celu spetnienia wymogow operacyjnych. Jesli chcemy
zrealizowad te funkcje, nalezy zmodyfikowac¢ najwyzszy bit w odpowiednim adresie kodu funkcji z 0
nal.

Przyktad: Jezeli nie chcemy zapisa¢ kodu funkcji P0.03 w pamieci EEPROM, nalezy zmieni¢ wartos¢
w pamieci RAM poprzez ustawienie adresu na 800CH — ten adres moze by¢ uzywany tylko do zapisu
RAM na SCM i nie moze by¢ uzywany do czytania. W przeciwnym razie bytby nieefektywny.

2). Opisy adresow dla pozostatych funkcji:

Opis funkcji | Zdefiniowany adres | Opis danych Odczyt/Zapis
Komendy 1000H 0001H: Kierunek do przodu Odczyt/Zapis
kontroli 0002H: Kierunek do tytu
komunikacji 0003H: JOG do przodu

0004H: JOG do tytu

0005H: Stop

0006H: Stop awaryjny
0007H: Kasowanie btedu
0008H: JOG stop

Start 1001H 0001H: Kierunek do przodu Odczyt
urzadzenia 0002H: Kierunek do tytu

0003H: Gotowos¢

0004H: Btad
Ustawianie 2100H Zakres ustawien komunikacji (-10000-10000) | Odczyt/Zapis
wartosci Uwaga: nastawa komunikacji procent wartos¢
adresu wzgledna (% ~-100,00 100,00%), mozna
komunikacji stosowac do zapisu operacji komunikacji.

Kiedy ustawiony jest jako zrédto
czestotliwosci w stosunku do procentu
czestotliwosci max (P0.04);

Gdy stosuje sie w danej lub PID sprzezenia
zwrotnego, w stosunku do procentu PID. Dla
PID wartosci zadanej i PID sprzezenia
zwrotnego, obliczenia PID przeprowadzane s3

w formie procentowej.
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Cd.
Ustawianie 3000H Czestotliwos¢ pracy Odczyt
wartosci adresu | 3001H Czestotliwos¢ zadana Odczyt
komunikacji 3002H Napiecie szyny Odczyt
3003H Napiecie wyjsciowe Odczyt
3004H Prad wyjsciowy Odczyt
3005H Predkos¢ Odczyt
3006H Moc wyjsciowa Odczyt
3007H Moment wyjsciowy Odczyt
3008H PID zadane Odczyt
3009H PID sprzezenie zwrotne Odczyt
300AH Stan zacisku wejsciowego Odczyt
300BH Stan zacisku wyjsciowego Odczyt
300CH Wartos¢ analogowa na All Odczyt
300DH Wartosc¢ analogowa na Al2 Odczyt
300EH Zastrzezony Odczyt
300FH Zastrzezony Odczyt
3010H Zastrzezony Odczyt
3011H Zastrzezony Odczyt
3012H Stan multi-speed Odczyt
Btedne adresy 5000H Kody informacji o btedach sg takie same, jak numer Odczyt
urzadzenia przypisany okreslonemu typowi btedu w menu funkcji
koddw. Réznica polega na tym, ze do maszyny
nadrzednej przesytana jest liczba szesnastkowa a nie
znak btedu.
Btedy 5001H 0001H: Btedne hasto Odczyt
komunikacji 0002H: Btedny kod komendy
adreséw w 0003H: Btad CRC
ModBus 0004H: Btedny adres

0005H: Btedne dane

0006H: Btedna modyfikacja parametru
0007H: Blokada systemu

0008H: Urzadzenie zajete ( zapis EEPROM)
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9.6.5 Dodatkowe podpowiedzi dla btedu komunikacji

Gdy przetwornica czestotliwosci podtgczona jest do sieci komunikacyjnej i wystapi bfad, to
urzadzenie bedzie wysytato kod btedu do systemu, aby uktad sterujgcy mogt ocenié¢ btagd. Komenda o
pojawieniu sie btedu w przetwornicy czestotliwosci, bedzie zgodna z "'06" bez wzgledu na to czy kod
jest "03" lub "06". Adres danych ustawiony jest na 0x5001. Dla przyktadu:

Odpowiedzi maszyny podrzednej w kodzie RTU

START T1-T2-T3-T4(czas transmisji 3,5 bitdw)
ADDR 01H
CMD 06H
Wysoki bit btedu danych powrotnych 50H
Niski bit btedu danych powrotnych 01H
Kod btedy wysokiego bitu 10H
Kod btedy niskiego bitu O5H
CRC CHK niski bit 09H
CRC CHK wysoki bit 09H
END T1-T2-T3-T4(czas transmisji 3,5 bitdw)

Komendy informacyjne dla hosta w kodzie ASCII

START
ADDR ‘0’
T
CMD ‘0
5
Wysoki bit btedu danych powrotnych ‘5’
o
Niski bit btedu danych powrotnych ‘0
oY
Kod btedy wysokiego bitu ‘0’
o
Kod btedy niskiego bitu ‘0
Y
CRC CHK niski bit ‘A
CRC CHK wysoki bit ‘3’
END niski ‘CR’
END wysoki ‘LR’
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Znaczenie kodéw bteddéw

Kod btedu

Opis

Btedne hasto

Nieprawidtowy kod komendy

Btad CRC

Btedny adres

Btedne dane

Btedna modyfikacja parametru

Blokada systemu

O IN|O|N[H|W|IN|-

Urzadzenie zajete ( zapis EEPROM)
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